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[Opcion]

Posicionador electroneumatico/Posicionador inteligente

(Tipo lineal / Tipo giratorio)

@ Resistente al polvo / resistente al agua

Homologado por una organizacion externa para JIS
F8007 (conforme a IEC 60529) P65

ESC. AIRE

Un sistema de escape
centralizado combina la
valvula antirretorno con
el efecto laberinto,
mejorando tanto la
resistencia al polvo
como al agua.

@ Funcion de monitorizacion

Posicionador electroneumatico
+ Salida analogica continua de transmision de corriente de apertura (4 a 20 mA DC)

Posicionador inteligente
* Funci6n de salida de alarma (2 puntos)
- Salida analdgica continua (4 a 20 mA DC)

@ Con placa de medicion externa (Tipo giratorio)

Placa de medicion externa

Indicador de apertura con
visibilidad mejorada

/—<Posicionador electroneumético>—

Modelo unriversal controlado mecanicamente
3 . Serie IP8000/8100

F IP8000
/ (Tipo lineal)

1P8100
(Tipo giratorio)

Serie IP8

@ Estructura resistente a explosiones

Estructura resistente a explosiones
Posicionador TIIS (ExdIIBTS)

electroneumatico | Estuctura resistente a explosiones con sequridad inrinseca
ATEX (Il 2G Ex hib Il CT5/T6 Gb)

Estructura resistente a explosiones con seguridad intrinseca

Posicionador inteligente| y7ey (1 1G Ex h ia Il CT4/T5/T6)

@ Con placa interna indicadora de apertura (x14 inicamente)

Placa indicadora de
apertura interna
Placa indicadora de

apertura en el interior
del cuerpo

@ Cuerpo con ventana LCD
(Posicionador inteligente)

Ventana LCD

= Permite comprobar
el control desde el
exterior del cuerpo

Posicionador inteligente>———

Mode[o .dertransmisic’)n de fécil ajuste controlado
electionicamente. serie [P8001/8101

)

IP8001
(Tipo lineal)

-

IP8101

(Tipo giratorio)

CAT.EUS60-18B-ES



‘ Posicionador mtehgente

iSerie IP8001/8101!

El microordenador y el sensor integrados
permiten monitorizar y cambiar parametros

a distancia de forma sencilla.

IP8001 (Tipo lineal)

IP8101 (Tipo giratorio)

- Pulsador interno para un ajuste sencillo de diversos parametros

(consulte la lista de parametros)

- Ajuste del cero/span mas sencillo que en los posicionadores mecanicos

Lista de parametros

m m Parametros Descripcion

Ajuste de funcionamiento positivo/

L funcionamiento inverso
2 Ajuste de rango partido
3 Ajuste del cero/span
4 Ajuste forzado totalmente
cerrado/totalmente abierto
Funciones
estandares
incluidas
5 Ajuste segun las caracteristicas
de la valvula
6 Ajuste de la constante PID
7 Ajuste de calibracion
8 Ajuste de salida de alarma 1
Funciones 9 Ajuste de salida de alarma 2
opcionales
incluidas 10 Ajuste de salida analdgica (4 a 20 mA DC)

. Funciones de salida completas

En la seleccién de modelo, la opcion con funciones de
salida incluye una funcién de salida de alarma (2 puntos) y
la funcién de salida analdgica (4 a 20 mA DC).

Esto permitira la deteccion remota de anomalias operativas.

.Visualizacién del estado de control

Caracteristicas 1

Los valores de posicionamiento, desviacion y entrada se
muestran (numéricamente) en la pantalla LCD interna,
permitiendo la verificacion visual del estado de control.

Ventana (opcional)
Ejemplo de visualizacion
Posicionamiento (%)  Valor de entrada (%)
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Cambia la direccion de funcionamiento con respecto a la sefial de entrada
Cambia a componentes internos, el conexionado no es posible

Cambia el rango de la sefal de entrada

Cambia el rango de carrera del actuador con respecto a la sefial de entrada.
Para garantizar el cierre de la valvula, obliga a la apertura del actuador
para que sea 0% o 100% con una sefial de entrada preferida.

Selecciona entre estas 6 tipos de valvula
Lineal

Isoporcentual (2 tipos)

De

apertura rapida (2 tipos)

Ajuste del punto preferido por el usuario (11 puntos)

Cambia la constante PID

Ajuste del cero/span, ajuste automatico de la constante PID,
calibracion del valor de visualizacion de la sefal de entrada, etc.

Ajusta los limites superior/interior de carrera para el actuador
cuya alarma se ha activado

Ajusta la direccion de aumento/disminucion para la salida de 4
a 20 mA DC con respecto a la carrera del actuador

.Maneja una entrada de 2 hilos

El control suministrado con la sefial convencional de
entrada de 2 hilos (4 a 20 mA DC) no requiere una
fuente de alimentacion independiente.

'Funcién de transmision HART

La funcion de transmision HART se puede elegir
mediante la seleccién de modelo.

Permite la monitorizacién remota y el cambio de
ajuste del posicionador.

Instalacion compatible

Las dimensiones de las piezas de montaje son las mismas
que las de las anteriores series IP6000/IP8000 de
posicionadores electroneumaticos. La palanca de
retroalimentacién externa y el acoplamiento de tipo
horquilla para unir el actuador y el posicionador también

Ahorro energético

El modelo lineal presenta una reduccion del 60% en el consumo
de caudal de aire en comparacion con el modelo IP8000.

SvVC



Posicionador electroneumatico
(Tipo lineal / Tipo giratorio)

UK
CA

[Opcion]

C

Serie IP8000/8100

Forma de pedido

Resistencia a explosiones con

sequrdad intrnseca conforme a ATEX

L Estandar |3t

Conformidad con directiva ATEX y conexion ¢

ATEX categoria 2
X14

Con prensaestopas azul

Elemento resistente a explosiones con seguridad intrinseca
Orificio de conexion de aire: 1/4 NPT
Orificio de conexion eléctrica: M20 x 1.5

¢ Opcién Nota 9)
Simbolo Opion Modelo aplicable
1P8000-X14|1P8100-X14
- - [ ) [ ]
L |Bajatemperatura (~40 a 60°C) [ ] [ )
W | Con placa indicadora de apertura infera — [ )

IP8|000-0/1/0 -

— 1
-X14-

[ T ]

|
000-0(1/0

Q

Tipo£ Manémetrol

Tipo lineal
1P8000

000 | Electroneumatico lineal Simbolo| Presion
100 |Electroneumético giratorio 0 Ninguno
1 0.2 MPa
2 0.3 MPa
3 1.0 MPa

Tipo giratorio
1P8100

Disefio Nota 1) @

1

Con caja de bornas
Elemento resistente a explosiones
TIIS (Japan) (ExdlIBTS)

0
Sin caja de bornas

Accesorios Nota2)¢

Simbolo

Modelo aplicable

Accesorios

1P8000 | IP8100

Ninguno (estandar)

Valvula de pilotaje con restriccion de salida 20.7 Nota3)

Valvula de pilotaje con restriccion de salida ¢1.0 Nota3)

Unio6n leva tipo horquilla M Nota 4)

Unioén leva tipo horquilla S Neta 5)

Para carreras de 35 a 100 mm Nota6)

Para carreras de 50 a 140 mm Nota6)

Muelle de compensacion (A) Nota7)

Con placa de medicién externa

Con transmision de coriente de apertura (4 2 20 mA DC).Funcionamiento en senido horario 9281

Sle|lT|o|mmio|o|w|>|I

Con ransmision de corfente de apertura (4 20 mA DC).Funcionamiento en sentido antihorario "2 ¢!

O

<

l Marcado CE/UKCA
l Q [ Producto con marcado CE/UKCA

Conexion
Simbolo Aire Eléctrico Modelo aplicable
IP8[J00-0C10 | IP8[100-0C1
— Rc1/4 G1/2 [ ) o
M Rc1/4 M20 x 1.5 [ ] —
N Rci1/4 1/2 NPT o —
1 1/4 NPT G1/2 [ ) o
2 1/4 NPT | M20x 1.5 [ ) —
3 1/4 NPT 1/2 NPT [ ] —
4 G1/4 G1/2 o [ J
5 G1/4 M20 x 1.5 () —
6 G1/4 1/2 NPT [ J —

Nota 1) En el disefio n° 1 (con caja de bornas), la temperatura ambiente y de fluido
son las siguientes:
> ExdIIBT5: —20 a 60 °C
> No resistente a explosiones (sélo para lugares no peligrosos): —20 a 80 °C
El cuerpo del posicionador es EXdIIBT5.

Nota 2) Si se necesitan dos 0 méas accesorios, las referencias deben incluirse en el
pedido por orden alfabético. (Ej. IP8100-011-AG)

Nota 3) "A" se aplica a actuadores con una capacidad de aprox. 90 cm?®.

"B" se aplica a actuadores con una capacidad de aprox. 180 cm3.

Nota 4) Union leva tipo horquilla MX (rosca de conexion: M6 x 1) para IP8100-0C10-[)-X14.

Nota 5) Union leva tipo horquilla SX (rosca de conexion: M6 x 1) para IP8100-0C10-C1-X14.

Nota 6) La palanca estandar no esta incluida.

Nota 7) Se debe usar conjuntamente con "A" 0 "B" cuando tienda a superar la
trayectoria por el uso de "A" 0 "B".

Se monta en el cuerpo como sustitucién del muelle de compensacion
estandar.

Nota 8) El simbolo J/JR esté en la especificacion no resistente a explosiones con
caja de bornas. Seleccione 1 para el disefio. Funcionamiento en sentido
horario significa que el eje del actuador principal gira hacia la derecha
cuando la cubierta del posicionador se observa desde la parte frontal.

Nota 9) No estéa disponible la combinacién de las opciones L y W.



Posicionador inteligente ( EE
(Tipo lineal / Tipo giratorio) (o

Serie IP8001/8101

Forma de pedido

¢ Caracteristicas técnicas
| 4 [Hesistenciaaexplosionesconseguridadintrinseca(ATEX)+tunciéndesaHda+funciéndetransmisianAHT

Conformidad con directiva ATEX Temperatura ATEX
52 ATEX categoria 1 ) Temperatura | Modelo aplicable
Elemento resistente a explosiones con seguridad infrinseca Simbolo| = ey IP8001 [IP8101
1 — T4 [ J [ J

0?1_0?4_|_|_ T6 | 71516 [ ] [ J
001-03)0/- - |-1Q

l Marcado CE/UKCA
| Q [ Producto con marcado CE/UKCA
Conexion
Tipo palanca — e = Simbolo Aire Eléctrico
1P8001 : i = Rc1/4 G1/2
MN®| Rc1/4 M20 x 1.5
Tipo airatorio N Rc1/4 1/2 NPT
pIP98101 1 1V4NPT | Gi/2
2 N 14 NPT | M20Xx 1.5
Tipoe 3 1/4NPT | 1/2NPT
001 | Modelo inteligente lineal 4 G1/4 Gi/2
101 |Modelo inteligente giratorio 5 Nota) G1/4 M20 x 1.5
i 6 G1/4 1/2 NPT
Manémetro ¢ Nota) Cuando el simbolo es M, 2 6 5 para
Simbolo| Mansmet Modelo aplicable los elementos con conformidad ATEX
Imbolo| Manometro 52, se incluye un prensaestopas azul
IP8001 | IP8101 con la conexion eléctrica.
1 |02MPa [ J —
2 | 0.3MPa [ J -
3 |1.0MPa (] @
Caracteristicas técnicas ®

o

Modelo estandar
Con funcion de salida (Salida analégica (4 a 20 mA DC) + 2 salida de alarmas)
3 Con funcion de transmision HART

N

Accesorios Noa 1) e

Simbolo Accesorios Modelo aplicable
1P8001 | IP8101

— Ninguno (estandar) [ [

C Unié6n leva tipo horquilla M — [

D Union leva tipo horquilla S — @

E Para carreras de 35 a 100 mm Nota2) o —

F Para carreras de 50 a 140 mm Neta2) [ ] —

H Con placa de medicion externa — [

w Cuerpo con ventana LCD (] [ ]

Nota 1) Si se necesitan dos 0 mas accesorios, las referencias se deben indicar en
orden alfabético. (ej. IP8101-010-CH)
Nota 2) La palanca estandar no estéa incluida.

O

SvVC



Posicionador electroneumatico
Posicionador inteligente

Caracteristicas técnicas """

Serie IP8! ]

Tipo

Elemento

1P8000 1P8100 1P8001 \ 1P8101
Posicionador electroneumatico Posicionador inteligente
Retroalimentacion tipo lineal |Retroalimentacion de leva giratoria Tipo lineal \ Tipo giratorio

Simple efecto ‘ Simple efecto | Efecto simple ‘ Doble efecto

Efecto simple / Simple efecto

Corriente de entrada

4 a 20 mA DC (estandar) Nota2)

Corriente min. de trabajo

3.85 mA DC o superior

Tension en el interior de las bornas

12 V DC (equivalente a una resistencia de entrada de 600 , a 20 mA DC)

Potencia max. de alimentacion

1 W (Imax: 100 mA DC, Vmax: 28 V DC)

Resistencia de entrada 23515 (4 a20 mA DC) —
Presion de alimentacion 10285 mm (ngulo de flexion admisible de 10 a 30) 0.14 a2 0.7 MPa 0.3a0.7 MPa
Carrera estandar [ 60 a 100 Nota3) 10.2.85 mm (angulo de flexion admisible de 102 30) 60 a 100 Nota3)

Sensibilidad "oi24)

Enelrango de 0.1% fondo de escala En el rango de 0.5% fondo de escala

En el rango de 0.2% fondo de escala

Linealidad Nt 4)

Enelrengo de 1% fondo de escala En el rango de 2% fondo de escala

En el rango de 1% fondo de escala

Histéresis Nota4) Enelrango de 075% fondo e escal En el rango de 1% fondo de escala En el rango de 0.5% fondo de escala
Repetitividad "2 4 En el rango de 0.5% fondo de escala
Coeficiente térmico En el rango de 0.1% fondo de escala / C En el rango de 0.05% fondo de escala / C

Fluctuacion de la presion de alimentacion

En el rango de 0.3% fondo de escala / 0.01 MPa

__ Nota 5)

Caudal de salida \°'26)

80 I/min (ANR) o superior (ALIM. = 0.14 MPa)

200 I/min (ANR) o superior (ALIM. = 0.4 MPa)

Consumo de aire Nota 6)

5 I/min (ANR) o inferior (ALIM. = 0.14 MPa)
11 I/min (ANR) o inferior (ALIM. = 0.4 MPa)

2 /min (ANR) o inferior (ALIM. = 0.14 MPa) 11 I/min. (ANR) o inferior
4 Imin (ANR) o inferior (ALIM. = 0.4 MPa) (ALIM. = 0.4 MPa)

Temperatura ambiente
y de fluido

Estructura gene

ral: =20 a 80 °C

Resistente a explosiones TIIS: —20 a 60 °C

Resistente a explosiones con seguridad intinseca ATEX. —20 a 80 °C (T5)
—20 a 60 °C (T6)
—40 a 60 °C (T6)/ Especificacion L de baja temperatura

Resistente a explosiones con seguridad intrinseca ATEX —20 a 80 °C (T4/T5)
—-20a60 °C (T6)

Estructura resistente a
explosiones N7

Estructura resistente a explosiones TIIS (ExdIIBT5)
Estructura resistente a explosiones con seguridad intrinseca ATEX (Il 2G Ex hib IICT5/T6 Gb)

Estructura resistente a explosiones con seguridad intrinseca ATEX
(111G Ex h ia ICT4/T5/T6)

Pardmetro de resistencia a explosiones con
sequridad intrinseca ATEX (circuito de corriente)

Ui=s28V,li=s125 mA,Pi s1.2W,
Ci=s0OnF,Lis0OmH

Ui=28V,li=s100 mA,Pi<0.7 W,
Ci=12.5nF,Li=s1.5mH

Proteccion de la cubierta exterior

JISF8007, IP65 (conforme a IEC pub. 60529)

Método de transmision No'27)

- l

Transmision HART

Orificio de conexion de aire \o28)

Rosca hembra Rc1/4, rosca hembra NPT 1/4, rosca hembra G 1/4

Orificio de conexion eléctrica Nota 8)

Rosca hembra G 1/2, rosca hembra

M20 x 1.5, rosca hembra NPT 1/2

Material/revestimiento

Cuerpo de aluminio fundido/acabado horneado con resina epoxi desnaturalizada

Peso

2.4 kg (sin caja de bornas) / 2.6 kg (con caja de bornas) [

2.6 kg

Nota 1) Los valores de especificacion corresponden a la temperatura normal (20° C).

Nota 2) Rango dividido por la mitad (estandar).

Nota 3) Ajuste de carrera: 0 a 60, 0 a 100.

Nota 4) Las caracteristicas relativas a la precision varian en funcién de la
combinacién con los otros equipos constituyentes del lazo de control.

Nota 6) (ANR)

Nota 5) Aunque las fluctuaciones de la presion de alimentacién no producen cambios en
la posicion del actuador, cuando se produce un cambio en la regulacion de la
presion de alimentaciéon después de la calibracion se debera volver a ajustar la
corriente de equilibrio y realizar la calibracion.

indica que es aire conforme al estandar JIS B0120.

Nota 7) Seleccion de modelo requerida para la estructura resistente a explosiones y la
transmision HART.

Nota 8) El tipo

Caracteristicas opcionales

de rosca se puede especificar en la seleccién de modelo.

Tipo | IP8100-0C11-J/JR (No resistente a explosiones) IP8[101-0[12 52-1P8]01-0[14
Elemento Posicionador electroneumético Posicionador inteligente
Cableado Linea 2
Senal de salida 4a20mADC
Salida Tension de alimentacion 12235V DC 10a28V DC
analdgica | Resistencia a cargas (Tension de alimentacion 12 V) 20 mA DC o inferior 0a750
Precision 2% fondo de escala o inferior Nota 1) 0.5% fondo de escala o inferior Nota 2)
Histéresis En el rango del 1% fondo de escala —
Cableado — Linea 2
Normas aplicables — — DIN19234 / Normativa NAMUR
. Tension de alimentacién - 10a28 VDC 5a28VDC
aslgnl-lr:: (1‘?2 Resistencia a cargas — 10 a 40 mA DC (Salida de corriente constante)
Alarma ON - R =350 10% 2.1 mADC
Alarma OFF (corriente de fugas) - 0.5 mA DC o inferior 1.2mADC
Tiempo de respuesta - 50 mseg o inferior

Nota 1) Indica la precision de salida analégica con respecto al angulo del actuador.
Nota 2) Indica la precision de salida analégica con respecto al valor de posicion de la pantalla LCD (valor P).

SvVC
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Serie IP8! |

Accesorios / Opcion

Valvula de pilotaje con restriccion de salida (IP8000 / 8100)

Leva de retroalimentacion externa (IP8000 / 8001)

En general, el montaje en un actuador de pequefio tamafo puede provocar
oscilaciones. Para prevenirlas, se encuentra disponible una valvula de
pilotaje con restriccion de salida integrada. La restriccion puede eliminarse.

Se encuentran disponibles diferentes palancas de retroalimentacion
en funcion de las carreras de las valvulas. Pida la palanca que se
corresponda con la carrera de la valvula.

Tipos de palancas de retroalimentacién

Actuador P . Referencia de Seleccion del
Capacidad AEOEY|  IREEREE || e e pilotaje | modehde accesoro c N® de unidad Tangioll | Tamaio N Seleccion del modelo
arrera ;
90cm® | 007 | P36801080 P565010-18 A 1P8000 IP8001 de acesor
180 cm? a1 P36801081 P565010-19 B 10a85mm| P368010-20 | P565010-323 | 125 | 150 Agg?:ﬁég’f
Nota) El orificio de salida no es necesario en el posicionador inteligente, con 352100 mm| P368010-21 | P565010-324 | 110 195 E
independencia de la capacidad del actuador.
ﬁ'} 50a 140 mm| P368010-22 | P565010-325 | 110 | 275 F
— - Tamafio orificio 5 5 6a12mm | P368010-260 | P565010-329 | 75 | 75 |Dihoniblebajo
/ ©
O & 2R 5
— - (o‘
SALIDA2 SALIDA1 o] T

Reductor Junta térica P5

Vista inferior de la
valvula de pilotaje

Esquema de montaje
del reductor

Union leva tipo horquilla (IP8100/ 8101)

Existen 2 tipos de unién de tipo horquilla para el modelo giratorio
IP8100/8101, que difieren en las dimensiones de instalacion
dependientes del método de instalacién de las fijaciones, asi como 2
tipos de tamafios de rosca de las piezas de instalacion.

Si se instala sobre la superficie lateral, el uso de la palanca de horquilla
M aporta intercambiabilidad con las dimensiones de instalacion del
posicionador IP6100 de SMC. Si se instala sobre la superficie posterior,
el uso de la palanca de horquilla S también aporta intercambiabilidad con
las dimensiones de instalacion del posicionador IP6100 de SMC.

Designacion Referencia Targgf}g gi%;gsca Se\egcién 08 el
de instalacion 0 8CCeS0n0
Conjunto de palanca de horquilla M P368010-24 M8 x 1.25 C
Conjunto de palanca de horquilla S P368010-25 D
Conjunto de palanca de horquilaMX |  P368010-36 M6 x 1 C Nota)
Conjunto de palanca de horquila SX |  P368010-37 D Nota)

Nota) El tamafio de rosca de la pieza de instalacion es M6 x 1 para el modelo
IP8100-0[J0-X14 cuando se selecciona el accesorio C o D.

T Eje principal del actuador

G —_
8 |8
d |d
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Eje principal del actuador

Montaje lateral con palanca
de horquilla MO

Montaje posterior con palanca
de horquilla SCJ

O

Conector de resina (No resistente a explosiones)

Los conectores para cable opcionales estan disponibles para diferentes
tamafos de cable. No deben usarse en aplicaciones resistentes a
explosiones. Se recomienda el uso en aplicaciones interiores.

Designacion Referencia | Didmetro exteror del cable adecuado
Prensaestopas de resina (A) P368010-26 o7 a @9
Prensaestopas de resina (B) P368010-27 g9 aoil

Conector para cable



Posicionador electroneumatico .
Posicionador inteligente Serie IP 8|:|

Vista explosionada

IP8000

IP8101

Cubierta del cuerpo

(3) Junta de cubierta

Motor de par

Conjunto del eje de retroalimentacion

Articulacién terminal
(sin caja de bornas)

Repuestos (comunes para IP8000/8100)

0 L Ref.
N Descripeion IP8000/8100 | IP8000/8100-C-X14-L
1 Valvula de pilotaje P565010-7 P565010-48
2 Junta de la base P56501012-3
3 Junta de cubierta P56501013

Cubierta para base

(3) Junta de cubierta

Unidad base

Muelle de compensacion

Fijacién de base

Potenciémetro

Articulacién doble

Protector de cable

Repuestos (comunes para IP8001/8101)

Ne Desctripcién Ref.
1P8001 1P8101
Articulacién terminal 1 Vélvula de pilotaje P565010-322 P565010-303
(2) Junta de la base 2 Junta de la base P56501012-3
3 Junta de cubierta P56501013




Series IP8[ |

Conexionado Nota) Cuando la sefial de entrada se desconecta, la presion de SALIDA1 disminuye y la presién de SALIDA2 aumenta.

IP8000 / tipo lineal

Simple efecto

Doble efecto

Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el
vastago se mueve en la direccién que indica
la flecha.

Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el
vastago se mueve en la direccion que indica
la flecha. (Actuacion normal de la valvula

Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el
véstago se mueve en la direccion
que indica la flecha.

Posicién inversa de
la palanca de ajuste
del span

OUT1 estd taponada.

ENTRADA *°

Posicion inversa de
la palanca de ajuste
del span

OUT2 estéa taponada.

ENTRADA™

,g OuUT1 mediante el modo de funcionamiento inverso) OUT1
[9)
=
T
c
©
)
]
S
=~
3]
< S
o Posicién normal de o Posicién normal de ° Posicion normal de
+ + +
ENTRADA la palanca de ajuste |ENTRADA _ la palanca de ajuste | ENTRADA la palanca de ajuste
del span del span del span
OUT2 esta taponada. OUT1 esta taponada.
Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el
vastago se mueve en la direccion que vastago se mueve en la direcciéon que vastago se mueve en la direcciéon que
indica la flecha. (Actuacion inversa de la indica la flecha. indica la flecha.
= valvula _medlalnte el modo OUT 2 OoUT 2
& | de funcionamiento normal)
)
>
=
c
©
o -\
] o
=]
=
o
<

Posicion inversa de
la palanca de ajuste

ENTRADA *°
del span

IP8100 / tipo giratorio

Simple efecto

Doble efecto

Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el eje del
actuador gira en sentido horario. (Actuacién normal de
la valvula mediante el modo de funcionamiento inverso)

Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el eje del
actuador gira en sentido horario.

Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el eje
del actuador gira en sentido horario.

la superficie RA.
ENTRADAY *

OUT1 esta taponada.

la superficie RA.
ENTRADA ™’

OUT2 esta taponada.

. . Eje principal
% Eje principal — Actuador de simple efecto Eje principal —~ Actuador de simple efecto ~— Actuador de doble efecto
5 Sl
T
c
0
8
= La leva del La leva del La leva del
é’ posicionador posicionador posicionador
?:lebena rff.ugrsg : deberia fljgrse a deberia fijarse a
a superiicie DA. la superficie DA. la superficie DA.
ENTRADA *° ENTRADA * ENTRADA **
OUT2 estd taponada. OUT1 estéa taponada.
Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el eje del | Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el eje | Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el eje
actuador gira en sentido antihorario. del actuador gira en sentido antihorario. del actuador gira en sentido antihorario.
Eie principal Eje principal . Eje principal

b Jé princip — Actuador de simple efecto —Actuador de simple efecto +— Actuador de doble efecto
2 [l
>
£
c OUT1
9
o
g La leva del La leva del La leva del
5 posicionador posicionador posicionador
< deberia fijarse a deberia fijarse a deberia fijarse a

la superficie RA.
ENTRADA*®




Conexionado

IP8001 / tipo lineal

Posicionador electroneumatico
Posicionador inteligente

Serie IP8! ]

Nota) Cuando la sefial de entrada se desconecta, la presién de SALIDA1 disminuye y la presién de SALIDA2 aumenta.
También debe prestarse atencion cuando se modifica la direccién de control en el modo de parametros.

Simple efecto

Doble efecto

Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el
vastago se mueve en la direccién que indica
la flecha.

Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el
vastago se mueve en la direccién que indica
la flecha. (Actuacién normal de la vélvula

Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el
vastago se mueve en la direccién
que indica la flecha.

OUT1 esta taponada.

OUT2 esta taponada.

..g OuUT1 mediante el modo de funcionamiento inverso) OUT1
)
=
<]
c
©
3
©
=]
=
[3)
<
OUT2 estéa taponada. OUT1 estd taponada.
Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el Cuando la senal de pilotaje aumenta, el
véastago se mueve en la direcciéon que véstago se mueve en la direcciéon que vastago se mueve en la direcciéon que
indica la flecha. (Actuacion inversa de la indica la flecha. indica la flecha.
- valvulalmedlalnte el modo OUT 2 OuT2
¢ | de funcionamiento normal)
o
>
£
c
0
3
©
S
=
[3)
<

IP8101 / tipo giratorio

Simple efecto

Doble efecto

Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el eje del actuador
gira en sentido horario. (Actuacion normal de la vélvula
mediante el modo de funcionamiento inverso)

Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el eje del
actuador gira en sentido horario.

Cuando la sefnal de pilotaje aumenta, el eje
del actuador gira en sentido horario.

OUT1 esta taponada.

OUT2 estd taponada.

© Eje principal ) Eje principal ) Eje principal
° ~Actuador de simple efecto ~\Actuador de simple efecto ~\Actuador de doble efecto
e OuT1
o
c
©
(T)
©
=]
=
[T)
<
OUT2 esta taponada. OUT1 esté taponada.
Cuando la sefial de pilotaje aumenta, el eje del |Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el eje Cuando la sefal de pilotaje aumenta, el eje
actuador gira en sentido antihorario. del actuador gira en sentido antihorario. del actuador gira en sentido antihorario.
Eje principal Eje principal . Eje principal
o »~\ Actuador de simple efecto —Actuador de simple efecto »\Actuador de doble efecto
° OuT 2|J L
> é
=
c
©
(T)
©
=]
=
[Z)
<




Serie IP8L]

Instalacion

IP8000/8001 (Tipo lineal)

1. Cree fijaciones que sean apropiadas para los métodos de montaje del posicionador y de la valvula de diafragma, y fijelas firmemente
usando el orificio de montaje situado en el lateral o en la parte posterior.

Montaje directo en el entrehierro del diafragma

=

Fijacion
Posicionador 5%
N
[ N
— )

Con fijacién tipo L

Fijaciéon 4*%
Posicionador
NPT
Y
Fijacién 2.
=) ° S |

Con fijacién delantera

2. La leva de retroalimentacién que detecta el desplazamiento del eje de
valvula debe montarse en una posicion tal que la leva quede en éngulo
recto con respecto al eje de la vélvula para una sefal de pilotaje del
50%. En la imagen se muestra la configuracién desde la parte delantera.

3. Las fijaciones para posicionadores de tipo lineal, que son conformes con
la norma NAMUR y DIN/IEC 60534-6-1, ya estan disponibles.

Tensor del muelle

Angulo recto

Descripcion Ref.
Fijacion (conforme a NAMUR) sola INI-224-0-56
Kit de fijacion (conforme a NAMUR) Nota) INI-224-0-56-1

Nota) También estén disponibles kits que incluyen la fijacion (conforme a NAMUR)

"L (0 100%)
Posicion con 0% de sefial de pilotaje

il
N == fal de pilotai
T —4 Posicion con 50% de sefial de pilotaje
0

? Posicion con 100% de sefial de pilotaje
) (0 0%)

Racor de conexion

Leva de

I ” Vastago de la valvula
retroalimentacion

Cuerpo del posicionador

IP8100/8101 (Tipo giratorio)

1. El posicionador debe montarse de manera que el eje de
retroalimentacion quede alineado con el eje del actuador de giro.

y las roscas de montaje.

12 110
8 55
4 21.5 215| o
ob 0
| &
© ,@'/
\
) :
© g @ o @ 9
il 2
[ o
I 3 &y
h o
~— ()] <
< 20 20 @ -
[a\)
Fijacion 20 70
(conforme a NAMUR) INI-224-0-56

Fijacion 1. SALIDA1

SALIDA2

Fijacion 2.

Instalacién usando la rosca de
la parte lateral del posicionador

Instalacion usando la rosca de
la parte posterior del posicionador




Posicionador electroneumatico Serie I P 8 D

Principio de funcionamiento
IP8000 / tipo lineal

Cuando aumenta la sefal de pilotaje, la armadura (13) ejerce una fuerza contra la hoja del
muelle (11), debido al par que ejerce el campo magnético del motor, desplazandose hacia la
izquierda y haciendo que aumente el espacio existente entre la lengieta (5) y la tobera (6)
haciendo que la contrapresion en la tobera disminuya. Como consecuencia, la valvula
corredera de escape (7), se desplaza hacia la derecha, la presién en la salida 1 se
incrementa y el diafragma del actuador, valvula externa (15), hace descender su vastago. En
su descenso actua sobre el muelle de retroalimentacion (10) a través de la leva de
retroalimentacion (8), de la leva de transmisién (14) y del grado de ajuste del Span (9). El
actuador seguird descendiendo hasta que se alcance el equilibrio con la fuerza generada
por la variacion de la sefal de pilotaje. EI muelle de compensacion (2) entra en accion de
forma inmediata cuando se empieza a desplazar la valvula corredera de escape (7), debido
al movimiento del contrapeso (4) contribuyendo al incremento de la estabilidad del lazo de
control. Para el ajuste del cero hay que modificar la tensién del muelle del ajuste del mismo
mediante la regulacién del mando de ajuste correspondiente.

Funcionamiento positivo de simple efecto.

Vista X

Tornillo de tope
(no mover)

(Restriccién de
purga integrada)

SUP O @OUT 2 QOUT1 Tornillo de ajuste de
. I /1~ sensibilidad
(1) Valvula de pilotaje /) . (ganancia)
% = Vélvula de alimentacion A
Valvula de alimentacion B ‘7 (8) Leva de

retroalimentaciéon

(9) Leva del ajuste del Span

(7) Valvula de
escape

() Contrapeso " [\DATEOTE.

(15) Valvula del diafragma

Tornillo de amarre de la
leva de ajuste del span

(2) Muelle de compensacion

(8) Muelle de ajuste del cero ()

Tornillo de ajuste del cero

Eje de transmisién

Tornillo de bloqueo

(14) Leva de transmision

Para actuaciones inversas
colocar la leva de ajuste del span
en la posicion contraria. Al
mismo tiempo ajustar el tornillo
de ajuste del span hacia arriba
(Véase conexionado)

Tornillo de ajuste del span

(10) Muelle de retroalimentacion

(11) Hoja del muelle

(12) Motor de par constante

Terminal de entrada

= (13) Armadura
de corriente
Diagrama de bloques
SUP
Muelle de ajuste o
del cero Restriccion) |( Carrera
del vastago
ENTRADA + . + . Lamina . Valvula de Valvula de Valvula externa ouT
Corriente Motor de par  [=+~O)== tobera | Diafragma 1= escape alimentacion Diafragma
Muelle de
compensacion
Nivel de
qulle de 3 ajuste Lgva de 3
retroalimentacion del span retroalimentacion




Serie IP8L]

Principio de funcionamiento
IP8100 / tipo giratorio

Cuando aumenta la sefial de pilotaje, la armadura (13) recibe un par de rotacién en sentido antihorario
sobre la hoja del muelle (12) debido a la accién que ejerce el campo magnético del motor (13) haciendo
que el contrapeso (4) sea desplazado hacia la izquierda, de modo que el espacio existente entre la
lengiieta (5) y la tobera (6) aumente y que la contrapresion en la tobera disminuya. Como consecuencia, la
valvula corredera de escape (7) de la valvula de pilotaje (1) se desplaza a la derecha haciendo que la
presion en la salida 1 se incremente y que la presion en la salida 2 disminuya dando origen a la rotacién del
actuador (16). Este movimiento actda sobre el muelle de retroalimentacién (10) a través del muelle de
retroalimentacion (11), de la leva rotativa (8), de la leva del ajuste del Span (9) y de la leva de transmisién
(15) hasta que se equilibra la posicién con la fuerza generada por la fuerza de la variacion de la sefial de
pilotaje. La leva rotativa (8) se fija con la cara DA (es la configuracién normal en la que el eje principal del
actuador rotativo (16) gira en sentido horario cuando se incrementa la sefial de pilotaje). El muelle de
compensacion (2) entra en accion de forma inmediata cuando se empieza a desplazar la vélvula corredera
de escape (7) debido al movimiento de contrapeso (4), contribuyendo al incremento de la estabilidad del
lazo de control. Para el ajuste del cero hay que modificar la tensién del muelle de ajuste del mismo
mediante la regulacién del mando de ajuste correspondiente.

Funcionamiento positivo de doble efecto Vista X

Tornillo de cambio manual / automatico
(Restriccién de purga integrada)

Tornillo de ajuste de sensibilidad
ganancia)

(1) Valvula de pilotaje Xt (
4

4
7| T/ Valvula de alimentacion A
g

Valvula de alimentacién B

Para la posicién inversa,
(7) Valvula gire la leva e invierta las
de escape conexiones de las salidas
(4) Contrapeso Diafragma OUT1 y OUT2.
. (8) Leva
2) Muelle d i6 (5) Lengueta
(2) Muelle de compensacién (6) Tobera (9) Leva de ajuste (15) Leva de transmision
de Span )
(3) Muelle de ajuste del cero @ - P Rodamiento

Tornillo de ajuste del cero

(11) Eje de retroalimentacion

X )
I PaY (12) Hoja del muelle

U (13) Motor de par

(16) Actuador
rotativo

Terminal de entrada
de corriente

(14) Armadura

J \ L: :\\;
Unién tipo T Cﬂ F
horquilla = -
Diagrama de bloques
SUP
_ Muelle de .
ajuste del cero Restriccion) Angulo
de giro
ENTRADA + L+ Lamina . Valvula de Vélvula de Actuador ouT
Corriente Motor de par  [2=Q tobera Diafragma escape alimentacion rotativo
Muelle de
compensacion
Muelede | Nvelde | b o le]  Eece
retroalimentacion del span retroalimentacion

10



Posicionador electroneumatico
Posicionador inteligente

Serie IP8[]

IP8001 / Tipo lineal

Cuando la senal de entrada aumenta, la corriente eléctrica en el interior (12) de la
bobina del motor de par cambiara mediante el proceso de entrada de la placa (8), el
proceso de funcionamiento y el proceso de salida, y la armadura (13) oscilara, con
la hoja del muelle (11) como su base. Como resultado, la separacion entre la tobera
(6) y la lengleta (5) aumentara y la contrapresién de la tobera disminuira. En
consecuencia, la valvula de escape (7) de la valvula de pilotaje (1) se movera hacia
la derecha, la presién de salida de SALIDA1 aumentara y provocara el movimiento
de la valvula de diafragma (15). EI movimiento de la valvula de diafragma (15) se
transmitira al proceso de salida de desplazamiento de la placa (8) a través de la
leva de retroalimentacion (14), el eje de retroalimentacion (10) y el sensor angular
(9), y la posicién de salida calculada coincidira con la sefia de entrada.

Funcionamiento positivo de simple efecto

Tornillo de tope
(no mover)

(15) Vélvula del diafragma

Vista X

Tornillo de cambio manual / automatico
(restriccion de purga integrada)

ALIMO @SALIDAZ %

Tornillo de ajuste de sensibilidad

(1) Vélvula de pilotaje

Valvula de alimentacion A

Vélvula de alimentacién B

Corriente de entrada (14) Leva de retroalimentacion
4a20mADC

() Vétvla do S (4 piaca

Diafragma

(4) Contrapeso

(5) Lengueta
obera

(3) Muelle de ajuste ©T -
g ’ Proceso defurconamieto * Proceso de entrada ‘
1 kB N AD

Muelle de ajuste de compensacion 1 t Proceso de saida
S DA
Muelle de compensacion _

Proceso de sl cedespazamiento
AD

(10) Eje de retroalimentacién

(9) Sensor angular
~ [y
I\/ 1 AV s
(1) Hoja de muelle K‘L’\J‘ g chﬁ C
(13) Armadura U
(12) Motor de par
Diagrama de bloques ALIM.
Muelle de
____________ ajuste )|( Restriccién Carrera del
Ir : vastago
ENTRADA | _ | Proceso de Procesode | 1. | Motorde |+ Lengtieta |__ | Diafragma = Valvulade || Valvula de Vélvula de SALIDA
Corriente | | entrada salida | par - de tobera ¢ escape alimentacion diafragma
|
| |
| |
I | Proceso de | ] Proceso de sada I Sensor Levade
: funcionamiento de desplazamiento : angular retroalimentacion
I
Placa
11

SvVC

O



Serie IP8L]

Principio de funcionamiento

IP8101 / Tipo giratorio

Cuando la senal de entrada aumenta, la corriente eléctrica en el interior (12) de
la bobina del motor de par cambiara mediante el proceso de entrada de la placa
(8), el proceso de funcionamiento y el proceso de salida, y la armadura (13)
oscilara, con la hoja del muelle (11) como su base. Como resultado, la
separacion entre la tobera (6) y la lengieta (5) aumentara y la contrapresion de
la tobera disminuira. En consecuencia, la valvula de escape (7) de la valvula de
pilotaje (1) se movera hacia la derecha, la presion de salida de SALIDA1
aumentara y la presién de salida de SALIDA2 disminuira, provocando el
movimiento del actuador rotativo (14). EI movimiento del actuador rotativo (14) se
transmitird a la unién tipo horquilla, al sensor angular del eje de retroalimentacion
(10) y al proceso de salida de desplazamiento de la placa (8), por lo que la
posicion de salida coincidira con la sefial de entrada.

Funcionamiento positivo de simple efecto vista x

Tornillo de cambio manual / automatico

(restriccién de purga integrada)

7Torni|lo de ajuste de sensibilidad

B AE

A A va ; I

%E? z Valvula de alimentacion A
i =

=)

e6

Corriente de entrada 4 a 20 mA DC

(8) Placa

(7) Vélvula de escape

(4) Contrapeso

(3) Muelle de ajuste

Proceso e urconamieno Proceso de entrada
CPU AD
i \ oo sint Gespzamiento
AD

I

Muelle de ajuste de compensacion

Muelle de compensacion

(11) Hoja del muelle

(13) Armadura U

(12) Motor de par

(9) Sensor angular

(10) Eje de retroalimentacion

r@ -
Unién tipo horquilla Cm / (
i
/
(14) Actuador rotativo /
Diagrama de bloques ALIM.
Muelle
S | de ajuste )]( Restriccion Angulo
| | de giro
ENTBADA| Proceso de Prqceso de | 1| Motor |+ Lengtieta |__ | Diafragma f—- Valvula de \{alvula de Actgador SALIDA
Corriente | |entrada salida | de par |- de tobera escape alimentacion oscilante
|
| |
| |
I |Proceso de Proceso de salida I Sensor Palanca
: funcionamiento de desplazamiento : angular de horquilla
l e ____ I
Placa
12

SvVC

O



Posicionador electroneumatico .
Posicionador inteligente Serie IP 8|:|

Dimensiones / IP8000 (tipo lineal)
IP8000-0L10 (Sin caja de bornas)

100

ALIM 1/4 (Rc, NPT, G)

40 SALIDA1 1/4 (Re, NPT, G)
35 .
2 x M8 x 1.25 prof. 12
o 1 {(F — (rosca hembra para -
- - montaje lateral)
[
: | 3y 3
C ~ - V—J(D :
o 8 < MPa g o]
. - e | —
‘(! B = Y 'o_ FOSITIONEHI ] 5 | A
@ & - =)
—O— 4 LG ol ® 125
7 i {En accesorio "E": 110}
CEER°) En accesorio "F": 110f| | 5
- 150
4 x M8 x 1.25 prof. 12 125 { En accesorio "E": 195 }
(rosca hembra para montaje posterior) =194 En accesorio "F": 275

1/2 (G, NPT), M20
Con prensaestopas de resina opcional Conducto eléctrico
Diam. ext. del cable aplicable ¢7 a 9: P368010-26 SALIDA2 1/4 (Rc, NPT, G)
Diam. ext. del cable aplicable 09 a 11: P368010-27  Con tapén

[oo
[se]

IP8000-0L11 (Con caja de bornas)

Conducto eléctrico 2 x G1/2

o
=4
A =
ALIM. 1/4 (Rc, NPT, G)
SALIDA1 1/4 (Rc, NPT, G)
2 x M8 x 1.25 prof. 12 38
/ t/ (rosca hembra para —
~ montaje lateral) T -
S N 3t
N~ <
- ‘-.J tol 1 -
o MPa Y o
Ry | 5 e
o B
= 7 125 - )
» - {En accesorio "E": 110} ::/
En accesorio "F": 110§ | 5 ¢.:'
‘ ' 125 150 |
4 x M8 x 1.25 prof. 12 { En accesorio "E": 195 } 8
(rosca hembra para montaje posterior) 12 168 En accesorio "F": 275
SALIDA21/4 (Rc, NPT, G)
- 110
Con tapén
{ ==
9 e
i
Y
ZSNC 13



Serie IP8L]

Dimensiones / IP8100 (tipo giratorio)

IP8100-0LI0 (Sin caja de bornas)

Cuerpo del posicionador j\
Mueglle de amarfe

I
Montaje con la unién tipo horquilla (opcional) |

|
|
1B B
Iy |
! L T |
Lol g ik B-B !
] B Unién tioo horauilla !
// E 8 L1 nion tipo nhorquilia |
! -4 [
| Y Articulacién de horgilla |
| M8 x 12.5 0 M6 x 1 |
8 : Eje principal del actuador |
|
|

A LI.as dimensiones entre paréntesis ( ) corresponden a la unién tipo horquilla S.Jw
192 ALIM. 1/4 (Rc, NPT, G)
40 110
35 ) 58 235 231 SALIDA1 1/4 (R, NPT, G)
198 38
, ™ 235_ 43 ]
g e Q=S o S gl If .
- * .,__>, ol MPa
w| Tof 8] = = N
NI ) ™ A— LJ
- 8 X i 'q.\ '_ MPa -
o A = - @ ]
& 9 taienl
= |l e -
4x M8 x 1.25 prof. 12 e 35 1/2 (G, NPT), M20
Rosca hembra para montaje posterior Conducto eléctrico
2 x M8 x 1.25 prof. 12 125
Rosca hembra para montaje lateral =194 g -
En accesorio "H": (con placa de medicién externa)
Con prensaestopas de resina opcional 110

Diém. ext. del cable aplicable 67 a 9: P368010-26
Didm. ext. del cable aplicable @9 a 11: P368010-27

IP8100-0L11 (Con caja de bornas)

SALIDA2 1/4 (Rc, NPT, G)

38

A
40
35
al
v (4,
—_.:'.
0 o'@\
ﬁ@ a\!
- |3 w0l 4
O &
+ ® @

2 x M8 x 1.25 prof. 12

162

4 x M8 x 1.25 prof. 12

Rosca hembra para montaje lateral

14

Rosca hembra para montaje posterior

o
o
3¢
=)
ALIM. 1/4 (Re, NPT, G)
SALIDA1 1/4 (Rc, NPT, G)
=
o s -
o MPa N
- MPa "{‘:Z—?‘:
<§:Tﬁ‘ A—
:.:.T‘EP
- — — RS g;? | ‘;
| 125 !
12 168 8
110

SALIDA2 1/4 (Rc, NPT, G)

©
(<]

o

En accesorio "H":

(con placa de medicion externa)

O
2




Posicionador electroneumatico

Dimensiones / IP8001 (tipo lineal)

Posicionador inteligente

Serie IP8! ]

IP8001-0=3

122

A
192
40 110
35 ‘ 58 235

65

20

\4 x M8 x 1.25 prof. 12

ALIM. 1/4 (Rc, NPT, G)

SALIDA1 1/4 (Rc, NPT, G)

Rosca hembra para montaje posterior

2 x M8 x 1.25 prof. 12

Rosca hembra para montaje lateral

Q
©
<
=
™
=) s
MPa )
[}
]
~
- d —| ©
L\r MPa E S|~
- B |1 /]
JL A
el 125
I ' En accesorio "E": 110
\ En accesorio "F": 110
i 150
125 En accesorio "E": 195
=194 En accesorio "F": 275

Con prensaestopas de resina opcional

Diam. ext. del cable aplicable ¢7 a 9: P368010-26
Diam. ext. del cable aplicable 9.1 a 11: P368010-27 f)

-1P8001-352-W

122

A
192
40 110
35 58| 285
g 3
b ® i R i -'_'>
[Te] (=}
© Y
o +
n

4 x M8 x 1.25 prof. 12
Rosca hembra para montaje posterior

2 x M8 x 1.25 prof. 12

Rosca hembra para montaje lateral

Prensaestopas de resina

Diam. ext. del cable aplicable g6 a 12

(Sélo suministrado cuando se selecciona M20
para los productos resistentes a explosiones con
seguridad intrinseca)

SALIDA2 1/4 (Rc, NPT, G)

on tapon

«©Q
@

39

147

(

At
rrih

38

11

39

A— -

35

1/2 (G, NPT), M20
Conducto eléctrico

ALIM. 1/4 (Re, NPT, G)

SALIDA1 1/4 (Rc, NPT, G)

—
- 3]
N —
® €
I E =
ot
@
-
~—| ©
Smart Pesitioner ©o| ™~
deconaniio [PBOOT T I
j =
T
125

En accesorio "E": 110
En accesorio "F": 110

150

=229

En accesorio "E": 195
En accesorio "F": 275

SALIDA2 1/4 (Rc, NPT, G)

38

11

39

109

14

23 ®

2x1/2 (G, NPT), M20

Con tapon

«©Q
™| -

=

Conducto eléctrico

Nota) La cubierta con ventana para la visualizacion
del LCD se puede seleccionar siempre,
independientemente de las especificaciones.
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Serie IP8L]

Dimensiones / IP8101 (Tipo giratorio)

IP8101-03-W
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4 x M8 x 1.25 prof. 12
% x M8 x 1.25 prof. 12 Rosca hembra para montaje posterior

Rosca hembra para montaje lateral
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=194
En accesorio "H": (con placa de medicién externa)
SALIDA2 1/4 (Rc, NPT, G) 110

Con prensaestopas de resina opcional

Diém. ext. del cable aplicable 97 a 9: P368010-26
Diam. ext. del cable aplicable 09.1 a 11: P368010-27
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Rosca hembra para montaje posterior

2 x M8 x 1.25 prof. 12
Rosca hembra para montaje lateral

Prensaestopas de resina

Diam. ext. del cable aplicable 26 a 12

(So6lo suministrado cuando se selecciona M20
para los productos resistentes a explosiones con

seguridad intrinseca)
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2 x 1/2 (G, NPT), M20
Conducto eléctrico

En accesorio "H":
(con placa de medicion externa)

Nota) La cubierta con ventana para la
visualizacion del LCD se puede seleccionar
siempre, independientemente de las

especificaciones.



Datos técnicos

Resistencia a explosiones

1. Construccioén resistente a explosiones TIIS
El posicionador electroneumético IP8000/8100 se hace
resistente a explosiones, segun certificacion de TIIS, en
funcion del modelo seleccionado. El grado de resistencia
a explosiones posee la siguiente aprobacion: ExdIIBT5.
Tenga especial cuidado cuando manipule el posicionador
€como un equipo resistente a explosiones.
Para uso como ExdIIBT5
A) Empaquetadura resistente a la presion.
Como se muestra en la tabla inferior, use "Prensaestopas” (opcional).
B) Conexionado metalico.
Coloque la fijacion sellante cerca del orificio para el cable.

(Para mas informacion, consulte la "Guia sobre la resistencia a explosiones de los equipos
eléctricos", publicada por el Technology Institution of Industrial Safety).

Tornillo de blogueo
(hexagonal 1.5)

Conector con empaquetadura resistente a la presion

Prensaestopas con empaquetadura resistente a la presion (opcional)

Descripcion Ref. producto Diametro exterior aplicable
Conector con empaquetadura|  P368010-32 07.0 2 ©10.0
resistente a la presion P368010-33 210.1 2 212.0

2. Estructura resistente a explosiones con seguridad intrinseca ATEX
Los posicionadores neumaticos IP8000/8100 y los posicionadores inteligentes
IP8001/8101 son conformes con la norma ATEX, resistentes a explosiones y
con seguridad intrinseca, segln la certificacion de DEKRA, el organismo de
acreditacion para productos resistentes a explosiones. Tenga especial
cuidado cuando manipule estos productos resistentes a explosiones.

Con respecto a los grados de resistencia a explosiones,

el posicionador neumético IP8LJ00 cumple la norma 112G Ex h ib IICT5/T6 Gb y

el posicionador inteligente IP8LI01 cumple la norma II1G Ex hia ICT4/T5/T6 Ga.

Compruebe las especificaciones del posicionador y los grados de resistencia

a explosiones y utilicelo en el entorno més apropiado.

+ Cableado
Cuando use el posicionador como un producto resistente a explosiones con
seguridad intrinseca, instale siempre una barrera en un entorno seguro y
lleve a cabo el cableado de cada posicionador a través de la barrera. Al
mismo tiempo, use el prensaestopas suministrado (M20 x 1.5) como la
extension del cable. Si se selecciona un orificio de conexion diferente a
M20 x 1.5, el prensaestopas no se suministrara. En tal caso, debera utilizar
un prensaestopas con un grado de resistencia a explosiones igual o
superior al de este posicionador.

+ Barrera
Conecte la barrera tal como se muestra en el siguiente diagrama. El
usuario debe seleccionar una barrera que sea adecuada para cada
funcion, basandose en los parametros de resistencia a explosiones con
seguridad intrinseca ATEX (circuito de corriente). Para los posicionadores
inteligentes 1P8001/8101, use una barrera de resistencia lineal que se
corresponda con los parametros de resistencia a explosiones.

Diagrama de conexidn de barrera

Ubicacion peligrosa :

Ubicaciones seguras

Controlador

K]

Posicionador,
actuador

Corriente de entrada
Corriente de salida opcional

Barrera

Ademas, en SMC, las barreras enumeradas en la siguiente
grafica se usan para comprobar las operaciones. Para
adquirirlas, contacte con PEPPERL + FUCHS Inc. (Alemania).

Barreras recomendadas

Fabri- Modelo aplicable
Modelo Nota
cante 1P8100-X14|52-1P8L101
Para sefial de entrada _
(ransmision no HART) KFD2-CD-Ext.52 © ©
Para sefial de entrada KFD2-SCD-Ex1.LK _ _ 0
(transmision HART) PEPPERL KCD2-SCD-Ex1
Parasalidaanalogica| 4+ | KFD2-STC4-Ex1 — — O
FUCHS Transistor _
(Wemaniz)) KFD2-SOT2-Ex2 Tipo de salida pasiva o
Para salida Transistor _
de alarma KFD2-ST2-Ex2 Tipo de salida pasiva O
KFD2-SR2-Ex2.W |  Salida de rele — O

Transmision HART

Con los posicionadores inteligentes
IP8001/8101, el usuario puede hacer
funcionar el posicionador usando los
botones y puede modificar los ajustes de
los parametros por medio de la pantalla
LCD (mostrada a la derecha).
Dependiendo del modelo seleccionado,
dicho funcionamiento por botones y
ajuste de parametros, ademas de la
monitorizacion, también se pueden llevar
a cabo desde una ubicacion remota
mediante transmision HART.
La siguiente tabla muestra un ejemplo de elementos que son
compatibles con el posicionador inteligente IP8001/8101. La seleccion
de elementos debe ser realizada por el usuario. Contacte con
Emerson Process Management para obtener mas informacion.
Aplicacion compatible con transmision HART
Nombre del producto Nota) Fabricante
AMS™ Suite: Intelligent Device Manager ©®
375 Field Communicator

Emerson Process
Management (EE.UU.)

Nota) AMS™ Suite: Intelligent Device Manager® es una marca comercial registrada
de Emerson Electric Co.
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Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dano del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion”,
"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse junto
con las normas internacionales (ISO/IEC) Nota 1) y otros reglamentos de seguridad.
Nota 1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.

IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

tAn =« Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
A PrecaUC|0n " leves o moderadas.

|
I
I ia = Advertencia indica un peligro con un nivel medio de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
I A AdvertenCIa " graves o la muerte.

I

|

A Pel igro « Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves o
" la muerte.

/A Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que disefa el equipo o decide sus
especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un
equipo determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de
las pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son responsabilidad de la persona
que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a
todos los elementos especificados en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento
de maquinas o equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente cambiar componentes sin tomar
las medidas de seguridad correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas
necesarias para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan tomado todas las medidas de seguridad
descritas en el punto anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las
precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de seguridad si
se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o
en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, aeronautica, espacio, navegacion, automocion,
sector militar, tratamientos médicos, combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u
otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas estandar descritas en el catdlogo de productos.

3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas, propiedades o animales, requiere, por ello
un analisis especial de seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble con proteccion mecanica para
prevenir averias. Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos funcionan correctamente.

Anexo-Pag 1 SMC

O



Normas de seguridad

/A Precaucion

1. El producto esta destinado al uso en industrias de fabricacion.
El producto aqui descrito esta destinado basicamente al uso pacifico en industrias de fabricacion.
Si desea utilizar el producto en otro tipo de industria, pdngase previamente en contacto con SMC y negocie las
especificaciones o un contrato, en caso necesario.
Si tiene alguna duda, péngase en contacto con su delegacién de ventas mas cercana.

Garantia limitada y exencion de responsabilidad /
Requisitos de conformidad

El producto utilizado estd sujeto a las siguientes condiciones de “Garantia limitada y exenciéon de
responsabilidad” y “Requisitos de conformidad”. Lea y acepte las condiciones antes de utilizar este producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidad

1. El periodo de garantia del producto es de un afio de servicio o de un afio y medio a partir de la fecha
de entrega del producto. Nota 2)
Ademas, se puede haber especificado la duracion, distancia de funcionamiento o piezas de repuesto
del producto. Consulte con su delegacion de ventas mas cercana.

2. En caso de que, dentro del periodo de garantia, se produzca un fallo o daho del que seamos
claramente responsables, se suministrara un producto de sustitucién o las piezas necesarias.
Esta garantia limitada se aplica unicamente a nuestro producto independiente, y no a ningun otro dafio
provocado por el fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia y exencién de
responsabilidad descritas en el catalogo correspondiente a los productos especificos.

Nota 2) Las ventosas de vacio quedan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa de vacio es una pieza consumible, por lo que esta garantizada durante un afo a partir de su
entrega. Ademas, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa de vacio o el fallo debido al deterioro del material de caucho no estan cubiertos por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccién destinados a la
fabricacién de armas de destruccién masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2.La exportacién de productos SMC de un pais a otro esta regulada por la legislacién y reglamentacién
sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion. Antes de enviar un producto
SMC a otro pais, asegurese de que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

Anexo-Pag 2
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Serie IP8[ ]

Precauciones 1

Posicionador electroneumatico/Posicionador inteligente

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Funcionamiento

/A Advertencia

1.

No utilice el poslclonador fuera del rango especificado, ya
que esto puede originar problemas (consulte las
caracteristicas técnicas).

. Disefie el sistema de manera que se incluya un circuito de

seguridad y de esta manera evitar el riesgo de dafios en
caso de que el posicionador tenga fallos.

. Asegurese de que el cableado de entrada a la caja de bornas

cumpla las normas de proteccion contra explosiones del
equipo eléctrico de fabrica cuando se utilice como una
construccion inflamable y resistente a explosiones.

. No retire la cubierta del posicionador en un lugar peligroso

cuando esta la corriente activada.

. Las cubiertas deben estar colocadas cuando la unidad esta

en funcionamiento.

. Cuando use el posicionador como un producto resistente a

explosiones con seguridad intrinseca, no realice el
cableado en un lugar peligroso mientras la corriente esté
activada.

/A Precaucion

1.

No toque la seccion oscilante de la valvula ni el actuador
cuando se haya anadido presion de alimentacion, ya que
puede resultar peligroso.

2. Asegurese de no pillarse los dedos durante el montaje y
alineacion de la leva.

Corte el suministro de presién y libere siempre el aire comprimido del interior del
posicionador y del actuador antes de realizar este trabajo.

3. Use siempre el producto con la cubierta del cuerpo

montada.
Ademas, el posicionador puede no cumplir con los grados de proteccién IP65
dependiendo de las condiciones de montaje de la cubierta del cuerpo. Para
satisfacer los grados de proteccion P65, apriete las roscas utilizando los pares de
apriete adecuados (2.8 a 3.0 N:m).

4. Limpie siempre el interior de las tuberias antes de realizar
el conexionado para evitar la entrada de particulas extraiias
como virutas de mecanizado al posicionador.

5. La apertura del actuador puede volverse inestable cuando
se usa el relé multiplicador.

6. Use siempre una conexion a tierra para evitar el ruido
procedente de la corriente de entrada y para evitar dafios
debidos a la electricidad estatica.

7. Use la lectura del valor de presion en el mandmetro
suministrado como una indicacion.

8. La aguja del mandmetro suministrado no funcionara
adecuadamente si el aire a presion introducido en el
mecanismo o en el posicionador se congela.

Si el mandmetro se va a utilizar en un entomno de trabajo en el que la temperatura
ambiente sea inferior a 0°C, asegurese de que las piezas internas del mandmetro
no se congelen.

Anexo-Pag 3

3. Tome

Para los usuarios

/A Precaucion

1. Monte, utilice y realice el mantenimiento de los

posicionadores soélo después de leer
detenidamente el manual de funcionamiento y
tras haber comprendido su contenido.

/A Precaucion

1. Evite vibraciones o impactos excesivos sobre el

cuerpo del posicionador y evite ejercer una
fuerza excesiva sobre la armadura, ya que estas
acciones podrian dafnar el producto. Tenga
cuidado al transportar o manejar el producto.

2. Si se utiliza en un lugar en el que se produzcan

vibraciones, se recomienda el uso de una banda
de fijacidon para evitar la rotura de los cables
debida a la vibracion.

las medidas necesarias cuando el
producto esté expuesto a humedades. Por
ejemplo, si el posicionador se deja en planta
durante largos periodos de tiempo, debe
colocarse un tapén en la conexion y una cubierta
exterior para evitar la penetracién del agua.

Tome las medidas necesarias para evitar la condensacion dentro
del posicionador en caso de que esté expuesto a altas temperaturas
y humedad, especialmente cuando se embale para su exportacion.

4. Mantenga los campos magnéticos alejados del

posicionador, ya que pueden afectar a sus
caracteristicas.

Alimentacion de aire

/A Precaucion

1. Utilice aire comprimido limpio deshumidificado

y exento de polvo como alimentacién de aire.

2. Utilice unicamente aire comprimido limpio

deshumidificado y exento de polvo, ya que el
posicionador esta provisto de orificios muy
finos como p. ej. el reductor y la tobera.

No utilice un lubricador.

3. No utilice aire comprimido que contenga

productos quimicos, disolventes organicos,
salinidad o gases corrosivos, ya que puede
ocasionar un funcionamiento defectuoso.

4. Proteja el producto de la congelaciéon cuando

lo utilice por debajo del punto de congelacion.



Serie IP8[ |

A I Posicionador electroneumatico/Posicionador inteligente

Precauciones 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Condiciones de trabajo

/A Precaucion

1. Evite los ambientes con gases corrosivos,
productos quimicos, agua salada o alli donde
estas sustancias puedan quedar adheridas al
posicionador.

2. No utilice el producto fuera del rango de
temperatura de trabajo indicado, ya que esto
podria causar danos a las piezas electrénicas
y el deterioro de los materiales de sellado.

3. Evite las zonas donde puedan tener lugar
choques o vibraciones excesivos.

4. Si la cubierta del cuerpo se va a instalar en un
lugar donde esté expuesta a la luz directa del
sol, se recomienda el uso de una cubierta del
cuerpo estandar sin la ventana LCD.

/A Advertencia

1. Después de realizar tareas de instalacion,
reparacion o desmontaje, conecte el aire
comprimido y realice pruebas para comprobar el
funcionamiento correcto y la inexistencia de fugas.

No utilice el posicionador cuando el ruido de purga sea mds elevado
que en su estado inicial o cuando el funcionamiento sea anormal. En
estos casos, compruebe inmediatamente si se ha realizado el montaje
correctamente.

Nunca modifique el disefio eléctrico para mantener su especificacién de
proteccién contra explosiones.

/A Precaucion

1. Compruebe que el aire comprimido esté

limpio.
El polvo, el aceite o la humedad pueden ocasionar un
funcionamiento defectuoso o problemas del posicionador.
Lleve a cabo inspecciones periddicas del equipo de
tratamiento de aire para asegurarse de que el aire
suministrado esta siempre limpio.

2. El uso inadecuado del aire comprimido es
peligroso. Por lo tanto, ademas de respetar
las especificaciones del producto, la
sustitucion de los elementos y otras
operaciones de mantenimiento deberan
realizarse por personal cualificado y experto
en equipos de instrumentacion.

3. Realice inspecciones anuales del posicionador.

Sustituya las juntas y unidades dafiadas como el diafragma y
la junta térica durante la inspeccion.
Cuando el producto se utilice en ambientes o condiciones de
servicio adversos tales como =zonas costeras, las
sustituciones se deberian llevarse a cabo con mayor
frecuencia.

4,

/A Precaucion

Antes de llevar a cabo inspecciones,
desmontar el posicionador o sustituir
elementos cuando el posicionador todavia
esté montado, corte primeramente el aire
comprimido y extraiga la presion residual.

. En caso de que el reductor se obstruya con

particulas de carbén, etc., desmonte el
tornillo de cambio automatico / manual (con
reductor integrado) y limpielo mediante un
hilo de 20.2.

Corte el aire comprimido y retire el tornillo para desconectar la
valvula de pilotaje antes de sustituir el reductor.

. Aplique sdélo una pequena cantidad de la

grasa de silicona establecida por SMC sobre
las piezas deslizantes (junta térica y valvula
de escape) cuando desmonte una valvula de
pilotaje.

Se recomienda la sustitucion de la valvula completa cada 3
anos.

. Compruebe la ausencia de fugas de aire en

el conexionado que lleva el aire comprimido
y en las piezas de conexion.

Las fugas de aire en el conexionado de aire reducen el
rendimiento de trabajo y las caracteristicas, etc.

Es necesario que el aire salga por el dispositivo de purga. Esto
es normal siempre que el consumo de aire esté dentro del
rango especificado.
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

SMC.

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-622800, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office @smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: info@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
Business Park Sofia, Building 8 - 6th floor, BG-1715 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office@smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, HR-10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office@smc.hr

http://www.smc.hr

r

Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

T

Denmark

SMC Pneumatik A/S

Egeskovvej 1, DK-8700 Horsens

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smcdk.com
http://www.smcdk.com

Estonia .

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12, 106 21 Tallinn

Phone: +372 6510370, Fax: +372 65110371
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

T

Finland

SMC Pneumatics Finland Oy

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02231 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

-

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Mame La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

1

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

I

Greece

SMC Hellas EPE

Anagenniseos 7-9 - P.C. 14342. N. Philadelphia, Athens
Phone: +30-210-2717265, Fax: +30-210-2717766
E-mail: sales@smchellas.gr
http://www.smchellas.gr

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Torbagy ut 19, H-2045 Torokbalint
Phone: +36 23 511 390, Fax: +36 23 511 391
E-mail: office@smc.hu
http://www.smc.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061 Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Dzelzavas str. 120g, Riga LV-1021, LATVIA
Phone: +371 67817700, Fax: +371 67817701
E-mail: info@smclv.lv

http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB

Oslo g.1, LT-04123 Vilnius

Phone: +370 5 2308118, Fax: +370 5 2648126
E-mail: info@smclt.It

http://www.smclt.lt

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

.
j ’7 Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Poloneza 89, PL-02-826 Warszawa,

Phone: +48 22 211 9600, Fax: +48 22 211 9617
E-mail: office @smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 226 166 570, Fax: +351 226 166 589
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smc.eu

I I Romania

SMC Romania srl

Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest

Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+7 812 718 5445, Fax:+7 812 718 5449

E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

Slovakia
SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.
Fatranskd 1223, 01301 Teplicka Nad Vahom
Phone: +421 41 3213212 - 6 Fax: +421 41 3213210
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

- Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.0.
Mirnska cesta 7, SI-8210 Trebnje

Phone: +386 7 3885412 Fax: +386 7 3885435
E-mail: office @smc.si

http://www.smc.si

s Spain

SMC Espafia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smc.eu

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

o
*

Turkey

Entek Pnématik San. ve Tic. A*.

Perpa Ticaret Merkezi B Blok Kat:11 No: 1625, TR-34386, Okmeydani, stanbul
Phone: +90 (0)212-444-0762, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc@entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

UK
SMC Pneumatics (UK) Ltd
Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)845 121 5122 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales @smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smc.eu
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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Specifications are subject to change without prior notice
and any obligation on the part of the manufacturer.



