CAT.EUS100-53/y-DE

Positioniercontroller (ir Ac-Servomotor)
und elektrische Antriebe

Serie LJ1

® Hochsteife Linearfuhrung
oder
@ Gleitfuhrung

® Flache Bauform: 55 mm

er Antrieb mit integrierter Fiihrung Serie L TF

® Mit integrierter linearer
Kugelfuhrung




Positionierantrieb /

Master

//
/ Einstellen der Software

PC ist vom Kunden zu stellen.

Eingabe der Positionierdaten tber die Einstell-Software des Controller.

[ Alle Daten werden kollektiv vom Master gesetzt.
Die Einstelldaten jedes einzelnen Slave werden nach AnschlieBen der
Kommunikationskabel zum Master gleichzeitig Uber die Einstell-Software gesetzt.

* Vom Kunden zu stellen

%7 LG8 Gontroller Setting Software

Actustor Data  Operation Data | Pallet Data | PIP Data Step Test Oyele Test | - -
Schrittbetrieb
b s %
i
i

Unter Verwendung von I/O einer
SPS kdnnen die 117
Positionier-schablonen
(Schritte) gesetzt werden.

Ho. of Steps

17 |f‘ T | e ||(‘ Fédten ‘ _toms |

 Millimeters

M Beschleunigung und Abbremsvorgéange
kénnen individuell gesetzt werden.

Beschleunigung Abbremsvorgang

\ S
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fur AC-Servomotor

iIscher Antrieb

g

- =Konforme Antriebe

Serie LC8

Standardisiertes X-Y-Befestigungselement

Je nach Montagerichtung auf der Y-Achse sind zwei Ausflihrungen erhaltlich.

[ 1
[ 1
[ 1
[ I
[ 1
[ 1
| Serie LG1 Serie LTF I
[ 1
\ s
Variantenubersicht
50 W Nutzlast 10 kg
Hachstgeschwindigkeit 600 mm/s
Nutzlast 30 kg 30 kg 30 kg
100 W
Hachstgeschwindigkeit 1.000 mm/s 1.000 mm/s 500 mm/s
Nutzlast 60 kg 50 kg
200 W S
Hochstgeschwindigkeit 1.000 mm/s 1.000 mm/s
+ Weitere Informationen finden Sie unter den jeweiligen Serien.
Ubersicht 2
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Einfacher elektrischer Antrieb

Serie LJ1

Zwei Fiihrungsarten und drei Antriebsspindelarten

Linearfiihrun
it hoher Steifigkeit

Gleitflihrung 5 bis 20 kg

Linearfilhrung 10 bis 60 kg

+
Geschliffene
gelumlaufspind

LJ1H/Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

LJ1H

e . Linearfiihrun
LJ1S/Gleitfliihrung Gleitspindel +0,1 mm mit hoher Steifigkeit
Gerolite Kugelaumlaufspindel  £0,05 mm Ger-'c-)IIte )
Geschiffene Kugelumlauispindel ~ +0,02 mm ugelumlaufspinde

LJ1S —
cage Linearfiihrung
G|e|tflihrung mit hoher Steifigkeit
+
4! Gleitspindel Gleitspindel

Hoch

Gerauscharm (Gleitspindel)
Gleitspindel + Gleitfiihrung: 47 dB (LJ1S)

Hohe Steifigkeit i ' Gleitspindel + Linearfiihrung: 53 dB (LJ1S)
Ix Eﬁ—"—" D},J'] Ix +
Hohe Steifigkeit dank b o
Aluminiumhohlkérper Iy
w Kabeleingang an 5 Stellen moglich
LJ1H1000] 7 48 70 | 247
Linearfiihrung| LJ1H20C1] 40 374 122 | 44.8
LJ1H30C1] 84 836 151 | 55
LJ1s100]0] 15 52 70 | 36
Gleitfiihrung | LJ1S20C1] 60 402 122 | 56.3
LJ1S300C1] 177 1000 151 73.3 Eingang unten
Verfahrgenauigkeit Schlitten Zwei Befestigungsarten T-Montageschitze fiir flexible Montage.
& Cl
E Montage Montage
. von unten von oben §
LJ1H10 max. 0,07 max. 0,07
) LJ1H20 max. 0,06 max. 0,03
LJ1H30 max. 0,03 max. 0,09 o
@ LJ1S10 max. 0,015 max. 0,12 .
LJ1S20 max. 0,1 max. 0,1 o3
LJ1S30 max. 0,1 max. 0,1 Lo
(auBer LJ1H10/LJ1S10)
Variantenubersicht
LJ1H10 SMC Standardmotor Hohe Steifigkeit Geschiffene Kugelumlaufspindel Reinraum
LJ1H20 [Tamagawa Seiki Co., Ltd.] Linearfiihrung horizontal Gerollte Kugelumlaufspindel]l ~ Staubschutzabdeckung
LJ1H30 ’ Gleitspindel CABLEVEYOR
Sondermotor
LJ1S10 |[ Matsushita Electric Industrial Co., Ltd. Staubschutzabdeck
LJ1S20 || Mitsubishi Electric Corporation Gleitfiihrung horizontal Gleitspindel aucicéLUE@':lEYg%ung
Yaskawa Electric Corporation
LJ1S30
CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
Ubersicht 3
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Elektrischer Antrieb, flache Bauform

Serie LG 1

Flache Bauform / Ausfithrung ohne Kupplung mit geringerer Hohe und Lénge

Flache Bauform: 55 mm (35 mm weniger als beim LJ1H20)

i [C PEe——

s ACTUATOR

Serien mit Kupplung erhéltlich

Verwendbar zur Montage
von Sondermotoren

Verfahrgenauigkeit Schlitten

Zwei Gehausematerialien

Zusétzlich zu den Ausfiihrungen mit Aluminiumkdérpern sind fir Anwendungen,
die eine héhere Steifigkeit erfordern, Ausflihrungen mit Edelstahlkdrpern erhéltlich.

Zwei Befestigungsarten

Flache C zu Flache A Flache D zu Flache B

Montage
von unten

Montage
von oben

LG1H max. 0,1 max. 0,1
Variantenuibersicht
Sondermotor Geschifiene Kugelumlaufspinde!
. SMC Standardmotor [Matsushita Electric Industrial Co,, Ltd. ]| Linearfihrung mit . )
LG10H21 Mit Kupplung amagawa Seki Co, Lid] | Mitsubishi Eectic Corporaion || hoher Steffigkeit horizontal Geroll(t;lil;g:IuTr:%stlplndel
Yaskawa Electric Corporation [ATeLS
Ubersicht 4
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Elektrischer Antrieb mit integrierter Fithrung

Serie LTF

Platzsparendes Design und geringes Gewicht

Die Linearfiihrung ist in das Antriebsgehause integriert

Querschnittabmessungen LTF6 Querschnittabmessungen LTF8
ges"}'Tt'inge - 3527,25kmm 4126’:'“ = Wert firr Standardmotor und 100 mm Hub
ewicht * ,»2 Kg ,0 Kg
Max. Hub 600 mm 1.000 mm
40 : 50
{% - A D
s 1) B U9
[ 3
® ® j
60
74

Linearfuhrung mit Kugelumlauffiihrung

Linearfihrung mit Kugelumlauffiihrung
Die Fuhrung besteht aus martensitischem Edelstahl

%} | Fiéiche C zu Fléiche A Flache D zu Fliche B

LTF6 | tmax.0,02/200 +max. 0,02/200
& e LTF8 | +max. 0,02/200 +max. 0,02/200

Varianteniibersicht

¢ SMC Standardmotor

LTF6 Hersteller: TAMAGAWA SEIKI CO., LTD. Gerolfte
. . Kugelumlaufspindel
» Sondermotor Antriebsgehause horizontal
Hersteller: Matsushita Electric Industrial Co., LTD. mit integrierter
LTF8 Hersteller: Mitsubishi Electric Corporation Linearfiihrung Geschliffene

Hersteller: Yaskawa Electric Corporation

Kugelumlaufspindel

Ubersicht 5



27 SNIC Vorschlige fiir den Zusammenbau

Faktoren fur vereinfachten
Zellenzusammenbau

Das optimale System zur Herstellung von Zellen geringer GroBe.

1

Die Positionierung fuhrt ein horizontales
(X-Y) Positionieren aus.

@ Das Heben und Senken,
Drehen und Greifen von Werkstulicken
erfolgt mittels verschiedener Antriebe
(Zylinder, Greifer, Schwenkantrieb)
oder Vakuumansaugung.

@ Positionssicherung und Klemmen
der Werkstucke erfolgt mittels eines
pneumatischen Zylinders oder eines
elektrischem Antriebs.

Eine umfassende Steuerung mit herkébmmlichen mehrachsigen automatischen
Controllern war kompliziert. Dank des vereinfachten Systems zum Zusammenbau
der Zellen sind Auslegung, Steuerung und Verwaltung der einzelnen Gruppen
maglich. Zuséatzlich werden die Anlaufzeiten der Anlagen kirzer und einfacher.
SMC bietet eine Reihe von Lésungen fir diese Kriterien. Der Kunde kann zudem
frei zwischen pneumatischen und elektrischen Optionen wéhlen und so ein System
zur Herstellung von Zellen zu geringeren Kosten zusammenstellen.

Ubersicht 6




Aktuatoren / Steuerungen, die durch die ON/OFF-
Funktion einer SPS gesteuert werden konnen.

Anwendungsbeispiel
Aktuator Ansteuerung Schnittstelle
(X-Y) e / LG1 LC8
3 <
Q. LTF

' LXO
) LTF | Magnet-

Z-Achse - ventil
v - < ,_.——'/_f/ MXD
/ ,fgl’/// = X0 LC6D
ON/OFF-
CRU | Magnet- Befeh|
6-Achse MSLI ventil UbgreVO
der SPS
Greifer, MHLI Magnet-
Vakuumpad Z[] ventil

Positionierung

> ’\ MXL' | Magnet-
(Sichern, Klemmen) P

cQll ventil
LX[] LC6D

Ubersicht 7



Positionierantrieb .
Fiir AC-Servomotor Serie L 08

Anwendungsbeispiel des LC8

A\ Achtung

Bei Verwendung von mehr als 2 Achsen beachten Sie bitte, dass sich jede Achse unabhéngig von den anderen bewegt.
Achten Sie beim Programmieren darauf, dass die Achsen nicht aufeinander prallen und so Schaden verursachen.

4 )

Pick-and-Place-
\Anwendungen/

Die Positionierung erfolgt durch
einfache Programmierung der LC8
Steuerung. Der Verfahrbefehl wird
durch digitale Signale einer SPS and
die LC8 gegeben.

Y4
J

Durch die Kombination von zwei Achsen ist eine Bewegung wie z.
B. Palettieren méglich.

Die Steuerung LC8 verfligt {iber eine spezielle
Palletierungsroutine, die liber digitale Signale der SPS angesteuert
werden. (Eine Interpolation der Bewegung ist nicht méglich.)

- J

Ubersicht 1



Serie LC8

Programmiersoftware fiuir LC8-Controller

Hauptfunktionen
Palettierdaten PIP-Daten
Daten' far den Zum manuellen Einstellen
Palettiervorgang. des Verstarkungsfaktors
des Antriebs.

. Schritttest
Betriebsdaten — ) )
Daten fiir schrittweisen 08 Gontroller, Selling Software I Zum Durchfihren eines
Betrieb. | ® Actuator Data Operation Data | Pallet Dat= @] PIP Data Step Test O— TR i@ | Testlaufs r.mt den

.\ programmierten Daten.

Step | Abs. / | Position | Velocity | Accel | Decel | Torque -~
lumbe|  Rel [mm] [mmds] [ [mmds®] | [mmdsE] %

1 A 0.00 500 3000 3000

2 ) 100.00 500 3000 3000

3 & 200.00 500 3000 3000 Zyklustest

4 & 300.00 200 3000 1000
5| R 100.00 100 3000 3000 Zum Durchfﬁhren von 2

. B R 00,000 100 3000 3000 .

Antriebsdaten e aufeinanderfolgenden
Antriebparameter wie z.B. 7 ¢ e _Fed | Rev | o _ Home_| Arbelts-gapgnen fglt tden
Steigung, Hub etc. programmierten Daten.
gung | TP | ] |
Ly
& Hilimamre O Tahes EMERGENCY'STOP | Monitor Mode | EXIT
Axiz 1 Axiz 2 |

Betriebsdaten

Erlauterungen der Betriebsdaten

Pos. Beschreibung Funktion
2 LGB Controller Setting Software 3] Programmieren von Transportmodus, Position,
Actustor Data_ Opertion _D“f‘_l_?'ft Doe | PPOsa | SwpTest | OpoleTest | @ Dateneingabe Geschwindigkgit, Beschleunigung, Abbremsvorgang,
: E‘::“»‘a’; - [Dm?nc/ e;] I= Drehmoment (im Drehmomentmodus).
@/’:;2:: A 100 20 @ Verfahren in Verfahren in Ausgangsposition
3 M 2000 s00 3000 3000 Ausgangsposition Uber Software.
4 | A 300.00 200 3000 1000 -
=] :E B O] 00 T T ©) Dateniibertragung/ | Ubertragung/Empfang
E : Datenempfang von Daten an den/vom LC8
4 ® Beenden Schlie3t das Programm.
® Not-A Not-Aus-Funktion und Status-
Sl anzeige des Not-Aus.
/ a fixis 1 fixis 2 ~@ (® |Achsenprogrammierung| Auswahle der Anzahl der Achsen.
/ @ Anzeigemodus Schaltet in den Anzeigemodus um.
DEIER: glnlesen J Schreibt/Liest Daten in/aus Datei.
@ @ Speichern
@ | Auswahl Schritizahl | £/0t die Schrittzanifr die

Palettierdaten

== LCE Coniroller Setting Software

fictuator DXa | Operation Data
ST RRET T
: Offzet (mm) IW:
1 Tnterval imm) 0000 g
:Ve\ucity (mm//=) ,75007:
1 Accel (mmds2) 3000 1
| Decel tmfs) [ G000 )

1 Mo of Golumns i
-
=

Pallet Data } FIP Data

: 2 ¥ Aigis 1

g 1o Offset (mm) :

: 0,00 Tnterval tmmd 1

| 200 Velacity (mméz) )
1
1
1
1

: 3000 Accel. (mm/s2)

1 3000 Decel. (mm/s2)

| Ovcle Test |

1| Stepig
1 1

Step 120 :/

1
1
1
| Stp122
1
| Step 124
1
1 Steplz

Home

Units
* Millimeters O Ihches

EMERGENCY STOP |

Menitor Mode |

Aociz 1

Axis 2 |

Ubersicht 2

Erlauterungen der Palettierdaten

Pos. Beschreibung Funktion
Programieren Programmieren der Daten fiir den
der X-Achse Antrieb in der X-Achse.

@ Programieren Programmieren der Daten fir
der Y-Achse den Antrieb in der Y-Achse.
® ST Schal?et zwischen 5 verschiedenen
Palettierdatenanzeigen um.
(&) Jog-Modus Erlaubt Betreib im Jog-Modus




Positionierantrieb .
Fiir AC-Servomotor Serie L C8

Programmieren und Ausfiihren der Schrittdaten (Details siehe “Bedienungsanleitung”)

Eingabe von Schrittdaten

Die Schrittdaten lassen sich mittels der Einstell-Software des Controllers eingeben.

(2) Wahlen Sie zwischen absoluter — . ® Geben Sie die Verfahr-
und relativer Position aus. (3 Geben Sie die Verfahrposition ein.

/

geschwindigkeit ein.

£l Controller Setting Sof sore 2
Nw Data  Operation Déta M PIP Data | StepTest | Oyole Test
[Srep [®bs. 7 l Pasiic Ve\oc\’[ Becel, W [~
I Rel [mm] [mmds] [ [mm/sE] | [mmd s
= \\ (® Geben Sie die Werte fiir
4 2000 S0 3000 3000 B die Beschleunigung und
A 30000 200 3000 1000 P & P
R0000 100 3000 3000 die Vezdgerung ein.
| R 0000 100 3000 3000 v
T ofBeps :
7 | € e ot | Re | e |
() Wahlen Sie die Anzahl der o P | D= |E
Schritte aus. - —
= Millimeters Inches EMERGEMCY STOR i Pk Manitor Mode @ Schreiben Sie die Daten
fixis 1 fixis 2 N nach erfolgter Dateneingabe

in den Controller.

Handhabung der Schrittdaten

Fiuhren Sie die einzelnen Schritte durch ein digitales Signal einer SPS aus.

Beispiel) Bei Bewegung von Schritt 1. Ablaufdiagramm

Schritt 1, Eingabe des IN-Signals.
* SCHRITT 1IN

Eingabe des START-Signals. START l_l

* !

Die Bewegung wird ausgefiihrt. BUSY
Wahrend des Betriebs ist das BUSY-Signal eingeschaltet (ON).

{

Nach Beenden der Bewegung schaltet o
das BUSY-Signal aus (OFF). Geschwindigkeit

Zeit

Ubersicht 3



Serie LC8

Betrieb mit 2 Achsen

Beispiel: Bei Bewegung von Schritt 2.

Eingabe des IN-Signals fiir Schritt 2.

* Actuator Data  Cperation Data | Pallet Data |  PIP Data |  Step Test | OCycle Test |
) ; Step | Abs #] Pné\linn] Velncity | Accel | Decel Pﬁu; ~
Eingabe des START-Signals. dumbe| FRel | fmm) | fmms] | irm/s) | (i | %

!

X- und Y-Achse starten entsprechend.

Wahrend des Betriebs ist das BUSY-Signal eingeschaltet (ON). L - 25 T2 PIX
Actuator Data  Operation Data Pallet Data | PIPData | StepTest | GCycle Test |
| Step | Abs. /| Posiion | Welocity | Accel. | Decel | Tarque | -~
| lumbe|  Rel. [rnm] [mm/z] | [mm/s) | [mm/s) 4
|-l __000_ 500 3000 2000
; ; 3 | 500 3000 | 3000
Nach Beenden der Bewegung sowohl in der X- als auch in der . _ . Sl I L J

Y-Achse schaltet das BUSY-Signal aus (OFF).

~

Home

| [P | | |

Units
& Millimeters  ( Inches EMERGENCY STOP Mornitor Mods

| Axis1 Axis 2

X-Achse

Wird bei Verwendung von 2 Achsen das Signal fiir den P
entsprechenden Schritt angegeben und das START- § Y-Achse
Signal eingegeben, beginnt die Bewegung gemaB den ; ‘
Schrittdaten fiir die X- und die Y-Achse.

Obwohl die Bewegung in der Y-Achse zuerst beendet
wird, wird das BUSY-Signal nicht ausgeschaltet (OFF)
bis auch die Bewegung in X-Achse beendet ist. Erst ; ;
wenn die Bewegung sowohl in X- als auch in Y-Achse 1 B
beendet ist, schaltet sich das BUSY-Singal aus (OFF). :|

X-Achse

] Vorsicht beim AnschlieBen von 2 Achsen

A\ Achtung

1. Das Verfahren in Ausgangsposition startet 2 Achsen
gleichzeitig. Die Anlage ist deshalb so auszulegen,
dass sich die internen Komponenten beim Verfahren
in die Ausgangsposition nicht gegenseitig
behindern.

2. Wenn nur eine Achse bewegt werden soll, dann
setzen Sie fiir diesen Schritt die Koordinaten
(Position) der nicht benétigten Achse auf "0".

Ubersicht 4




Positionierantrieb .
Fiir AC-Servomotor  Serie L C8

Eingabe von Palletierdaten (Details entnehmen Sie bitte der “Bedienungsanleitung”.)

Eingabe von Palletierdaten

Die Palettierdaten konnen mittels der mitgelieferten Programmiersoftware fiir den Controller eingegeben werden.

(D Programmieren Sie die zu
verwendende Achszahl.

Line Softwa 2Ix]
@ Geben Sie die Abweichdistanz Rct% Operation Data Pallet Data FIP Data | Gtep Test Cycle Test @ Gebel:l Sle dle BeSChIeur“gung
(Offset) zur Grundstellung ein. | o D 2 Ak SRl ~|  unddie Verzogerung beim
' Ofiset tmmy | o000 [ oo St Verfahren ein
Imerva\ mmd [ 1000 1600 Interval {mm?
Velm:lty {mm/z) 500 500 Welacity (mm/s)
Accel. {mm/s2) 3000 L] Accel {mmis2)
ki, i Step 124
Lo . Decel (mm/s2) 3000 2000 Decel. {mm/s2) g = . .
(3 Geben Sie die beiden Mo of Golumns | B - o of Rows @ Sten 126 (®) Geben Sie die Spalten
Rasterabstande der der Palette ein. I Hame und Reihennummer fiir
B : B ' s = Hj die X- und Y-Achse ein.
Units i
& Millimeters Inches EMERGENCY STOR | Monitor Mode
(@ Geben Sie die Verfahr- s 1 misz |

geschwindigkeit ein.

@ Senden Sie nach vollstin-
diger Eingabe die Daten an
den LC8.

— <— X Raster

glelo]olojolo]o
f ] O|0|0]O0|0|0]O
g7 Iojojoojolojolo _
> OlO|0|0|0|010IO Reihe Nr. 3
l OlO|0|0|0|0101B Reihe Nr. 2
Y Raster
Y Offset + @QOOOOO@*T Reihe Nr. 1
? / Spalte Nr. 1 Spalte Nr. 2
j — I X-Achse

Abweichung von

der Ausgangsposition X Offset Wird nach Eingabe der Schrithummer der Palettierdaten
das START-Signal gesetzt fidhrt die Anlage zur ersten
Position (1. Reihe/1. Spalte der Palette).

Bei jeder weiteren Eingabe des START-Signals unter
Beibehaltung der selben Schritnummer, fahrt die Anlage
zur 2. Reihe/1. Spalte 3. Reihe/1. Spalte ... 1. Reihe/2.
Séaule auf der Palette. Alle entsprechenden Bewegungen
sind beendet, wenn das BUSY-Signal ausschaltet (OFF).

Ubersicht 5



Positioniercontroller fliir AC-Servomotor

Serie LC8

Konforme Antriebe / Serie LJ1, Serie LG1, Serie LTF

Bestellschliissel
R Lcs —B[AH[2][N-M[F]—-Q
J l CE-zertifiziert
Motorleistung
1 50 W
2 100 W
3 200 W

¢ Befestigungselement

Versorgungsspannung ¢ = Ohne
1 115V AC F Befestigungselement

2 200 V AC/230 V AC

¢1/0O Transistor

P PNP
N NPN
Zubehor
@| LC8-1-MP Motor/Spannungsversorgungsstecker .
(P
2
Kit fir Befestigungselement (72
@ LC8-1-B (nur zur Verwendung mit dem Befestigungselement bestimmt) E
3| LC8-1-w1 Installationssoftware Controller LC8 E
R
NS ° o
o
@® @ ®
Option Anm.)
(|LC8-1-CN I/O-Stecker
@|LC8-1-1050 Stecker mit 1/0-Kabel (0,5 m)
(3|LC8-1-1050P I/0-Kabel (0,5 m) mit Steckerklemmen
(®|LC8-1-RO3C Kommunikationskabel RS-232C (3 m)
(D Hersteller: Sumitomo 3M  Stecker: 10126-3000VE
Gehéuse: 10326-52-A0-008 (oder gleichwertig) %

(2) Kabelklemme: Individuelle Verdrahtung
(3 Kabelklemme: Steckerklemmen (kompatibel mit PC-Verdrahtungssystem) A"™ 2) @ ®,® @

Anm. 1) (D oder 2) oder 3) sind erforderlich.
Anm. 2) Fir Verkabelung siehe Katalog Elektroartikel (CAT. 150).

] VorsichtsmaBnahmen bei der Verwendung eines Masters \

A\ Achtung

1. Verwenden Sie bei Anwendungen mit nur einer Achse einen Master.
(Ein Slave allein ist nicht ausreichend.)




Positioniercontroller .
AC-Servomotor Serie LC8

Bestellschlissel

R Lcs—B[AIH[2]-V[F]-Q

l l CE-zertifiziert
Motorleistung
1 50 W
100 W
3 200 W

o Befestigungselement

Versorgungsspannung - Ohne
1 115 V AC F Befestigungselement

2 200 V AC/230 V AC

Zubehor
@| LC8-1-MP Motor/Spannungsversorgungsstecker
Kit fiir Befestigungselement
@] LC8-1-B (nur zur Verwendung mit dem Befestigungselement bestimmt) Il
e @
e @
@ @
Option amm,)

LC8-1-C2 |Kommunikationskabel fiir 2 Achsen
LC8-1-C3 |Kommunikationskabel fir 3 Achsen
LC8-1-C4 |Kommunikationskabel fir 4 Achsen
LC8-1-C5 |Kommunikationskabel fiir 5 Achsen
LC8-1-C6 |Kommunikationskabel fiir 6 Achsen
LC8-1-C7 |Kommunikationskabel fiir 7 Achsen

| VorsichtsmaBnahmen beim AnschlieBen des Slave

A\ Achtung

1. Die Verfahrbewegung zuriick in die Ausgangsposition | 3. Verwenden Sie bei Anwendungen mit nur einer Achse
beginnt fiir Master und Slave gleichzeitig. Die Anlage einen Master. (Ein Slave allein ist nicht ausreichend.)
ist so auszulegen, dass sich die internen Komponenten | 4. Bei Verwendung von mehr als 2 Achsen beachten Sie
beim Verfahren in die Ausgangsposition nicht gegen- bitte, dass sich jede Achse unabhéangig von den
seitig behindern. anderen bewegt. Achten Sie beim Programmieren

2. Nach Eingabe des START-Signals beginnen die Achsen f darauf, dass die Achsen nicht aufeinander prallen und
je nach den zugewiesenen Betriebsdaten und Schritt- so Schéaden verursachen.
nummer zu arbeiten. Soll eine Achse nicht betrieben !
werden, dann setzen Sie die Koordinaten (Position) auf
"0".



Serie LC8

ey — —y

Technische Daten

Modell LC8-BO10-00-Q LC8-BO1200-001-Q
Spannungsversorgung 100 bis 115 V + 10% 50/60 Hz 200 bis 230 V + 10% 50/60 Hz
Abmessungen 141 mm x 75 mm x 130 mm
Gewicht 0,85 kg

Elektrische Daten

Modell

LC8-B1011 | LC8-B2011 | LC8-B311 | LC8-B102 | LC8-B212 | LC8-B3C12
o-0o-Q | 0-0C-e | O-00-Q | O-00-Q | 0-00-Q | O-00-Q

Motorleistung

50 W 100 W 200 W 50 W 100 W 200 W

Umgebungs- . 5 . 5 . 5 . 5
temperatur 0 bis 50°C 0 bis 40°C 0 bis 50°C 0 bis 40°C
Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)

Nennleistungs-
aufnahme

80 VA 150 VA 320 VA 80 VA 160 VA 300 VA

Max. Leistungs-
aufnahme

230 VA 450 VA 960 VA 240 VA 460 VA 900 VA

Eingang fiir Encoder

Inkrementalgeber

Priifspannung 1.000 V AC (1 Minute zwischen Klemme und Gehéause)
Isolationswiderstand 2 MQ (500 V DO) (zwischen Klemme und Gehause)
Gerauscharm 1.000 Vp-p 1 ps, Ansprechzeit 1 ns
Dateneingabe

Beschreibung

Spezifikation

Anzahl der Schritte

max. 117 Schritte

Palletierungsfunktion

5 Muster (unter Verwendung von Master, Slave)

Spezifikation I/0O-Befehle

Beschreibung

LC8-BOOOIN-O-Q LC8-BOOOP-0C-Q

Eingangssignal

herkdmmlich +24 V, herkdmmliche SPS GND,
24 VDC + 10%, Minimum 6 mA | 24 VDC + 10%, Minimum 6 mA

Ausgangssignal

NPN offener Kollektor (Sink), PNP offener Kollektor (Source),
24 V DC £ 10%, Maximum 80 mA | 24 V DC + 10%, Maximum 80 mA

Min. Impulsbreite
Eingang

10 ms (Not-Aus 100 ms oder mehr)

Kriechstrom 10 A max.
Interner Spannungsabfall max. 0,8 V
Sicherheitsvorrichtungen
Beschreibung Spezifikation

Alarm-
funktion

Uberspannung/Niederspannung, FWD/RVS (vorwarts/riickwérts)
Begrenzungsschalter, Uberlast, Endstufe Motor, Encoder-Anschluss,
Software Hubbegrenzung beim Verfahren nach vorne, absolute Nullposition,
Bremswiderstand, Kommunikation, kein Verfahren in Ausgangsposition,
Uberstrom, Strombegrenzung, Initialisieren der Palettierdaten, Kommunikation
RS-232

Fehlerfunktion

Not-Aus, Schrittnummer




Positioniercontroller .
AC-Servomotor Serie ch

AuBenabmessungen

Abmessungen der Montagebohrung bei
Verwendung eines Befestigungselements.

2 4-5.5
Abmessungen der Montagebohrung,
a H % wenn kein Befestigungselement

verwendet wird.
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Systemkonfiguration

Beispiel zum Schrittbetrieb mit 1 Achse (Bei Anwendungen in X-Y-Richtung sind ein Master und ein Slave erforderlich.)

Fiihrt zu einem weiteren LC8 (Slave)

ﬁ Zum Anschluss eines Slave (Wird bei Anwendungen mit nur einer Achse nicht verwendet).

Spannungsversorgung
100/200 V AC

Software LC8

Anm. 1) PC
(Ist vom Kunden zu stellen.)

Anm. 1)

12 MB freier Speicher auf der Festplatte mindestens 4 MB
! RAM und RS232C-Anschluss erforderlich.
Software kompatibel mit Microsoft Windows 95® (Version B
oder héher), Windows 98®, Windows NT®, Windows 2000%,

\

\

\

SPS \
(Service Pack 6), Windows Me®, Windows XP®, |
\

\

\

\

(Ist vom Kunden zu stellen.)

| Windows®, Windows 95®, Windows 98®, Windows 20009,
) ] | Windows NT®, Windows Me® und Windows XP® sind
Elektrischer Antrieb | Schutzmarken der Microsoft Corporation.



Serie LC8

Montageart

LC8-BOOOO-OOF-Q
(Mit Befestigungselement)

LC8-BII-[1-Q (Ohne Befestigungselement)

Benutzen Sie bitte M5-Schrauben (4 Stck.). Wahlen Sie
die Schraubenlédnge so, dass die Plattenstarke nicht um
mehr als 5 mm lberschritten wird.

Bohren Sie Lécher in die Platte mit einem horizontalen
Abstand von 35 mm und einem vertikalen Abstand von
109,8 mm zueinander.

Anm.) Verwenden Sie keine langeren Schrauben als angegeben. Andernfalls
kann es zu Stromschlagen und Branden kommen.

’VorsichtsmaBnahmen bei der Verwendung von Multi-Achskabeln

A\ Achtung

Beim Anschluss des LC8 mit einem Multi-Achskabel
muss das Kabel zum Treiber mindestens 20 mm und
héchstens 30 mm lang sein.

5

Flihren Sie die Montage mit dem beigefiigten Befestigungs-
element durch. Hinsichtlich der Montageabmessungen
siehe AuBenabmessungen auf der vorherigen Seite.
Benutzen Sie zur Wandmontage bitte die erforderlichen M5-
Schrauben (4 Stck.).
Zubehor

(1) | Befestigungselement | 2 Stck.

(2) | Befestigungsschraube | 4 Stck.

Plattenstarke

0 4-5.4

109.8

35




Verkabelung Stecker fiir I/0-Befehle

Schaltschema LC8-BOICICIN-MO-Q
(NPN-Spezifikation)

Positioniercontroller
AC-Servomotor

Serie LC8

LC8-BOIOOP-M-Q (PNP-Spezifikation)

c 24V DC +10% _[1a PLC +24 V 24 v.,_?ﬁ J‘: 0%
— 14 PLC +24V Fo A 80 mA MAX. |
6 mA MIN. w3 SET-ON =
J=¥] STEPOIN —= 26
AN, ——] 13 [&  —
| vl BUSY
Je¥] STEP1IN 25
A 12 s . F—  araRm
Jev] STEP2IN 3l 24 [—ALARM
ANANA~— 11 O f—{ AL
] w7 ERROR
BB STEP3IN 23
ANANA~—— 10 o —q
el gl STEP 6 OUT
J=¥] STEP4IN 21
AN, ——] 9 [& —_
| y=f7 STEP 5 OUT
pEg STEP5IN 20
L ANAN~— 8 (o2 —_
e v STEP 4 OUT
Jev] STEP6IN 19
L ANAN~— 7 log ——
34 | ] START w3 16 |_STEP3OUT
z | 16 -
VY v - |_STEP20UT
pE E. STOP 17
FVW—— 5 oo —
| > vl STEP 10UT
J=y] PAUSE 16
L ANAN~— 4 (o2 —_
4] |~ ] HOME w3 15 |_STEPOOUT
—VW——1 3 o [ 6 mA MIN.
j’i_ (I RESET 13 STEPOIN =— |
L anv— 2 5 pE] L
SET-ON 80 mA MAX. LS 12 STEP 1IN s |
3 1% BUSY A ] 11 |__STEP2IN |
3 12| ALARM jiiqu 10 STEP3IN |
3 il ERROR. jii—% 9 STEP4IN |
23 ANA— pE] I
¥l .| STEP6OUT i g | STEPSIN . |
21 AA—] pE] i
¥l 1 srepsour W [T,| STEPEIN |
§?:I\/’* » STEP 4 OUT j’% 6 START o
19 ANA— B [ I
L STEP 3 OUT 5 E.STOP . o
18 AA— pE] | |
=L .1 __STEP20UT mhida PAUSE o
17 AA—] pE] L=
§?:K STEP 1 OUT 3 HOME ]
16 AA— Jey| =
3 — AL RESET
15 STEP 0 OUT jii_ 2 o—
itt\i VWA [ PLC GND
Sl PLC GND — 1
[ PLC GND
L {0 PLC GND L1 22
-
-
Pos. Signalbezeichnung Inhalt Pos. Signalbezeichnung Inhalt
14 PLC +24V — Anschluss +24 V zur Spannungsversorgung fir Signal 26 SET-ON  |Ausgang FS,gQﬁ’i'f,‘?f é’iﬁi (%,r\le)i_chen der Ausgangs-
1 PLC GND — Anschluss 0 V zur 25 BUSY Ausgang| Schaltet ein (ON), wenn ein Antrieb verfahrt.
22 | PLC GND — | Spannungsversorgung fir Signal 24 ALARM  |Ausgang| Schaltet bei Alarm aus (OFF).
13 STEP O IN |Eingang 23 ERROR  |Ausgang| Schaltet bei Fehler aus (OFF).
12 STEP 1IN |Eingang 21 | STEP 6 OUT |Ausgang
11 STEP 2IN |Eingang 20 | STEP 5 OUT |Ausgang
10 STEP 3IN |Eingang| Eingabe der Schrittnummer. 19 | STEP 4 OUT |Ausgang
9 STEP 4IN |Eingang 18 | STEP 3 OUT |Ausgang| Gibt die Schrithummer bei Bewegung an.
8 STEP5IN |Eingang 17 | STEP 2 OUT |Ausgang
7 STEP 6 IN |Eingang 16 | STEP 1 OUT |Ausgang
6 START Eingang | Startsignal fir Schritnummer 15 | STEP 0 OUT |Ausgang
5 |E.STOP (NOT-AUS)| Eingang | Schaltet das Not-Aus aus (OFF).
: . N . Eingangs-Nennspannung: 24 V DC
4 PAUSE Eingang | Stoppt die Bewegung voriibergehend.
- gang - pp. gung — 9 Eingang Nenneingang: 6 mA/1 Punkt
3 HOME Eingang | Fahrt in Ausgangsposition. huscan Max. Betriebsspannung: 24 VV DC
2 RESET Eingang | Zuricksetzen von Alarm und Fehlermeldung. usgang max. Strom: 80 mA/1 Punkt
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Elektrische Antriebe

Serie LJT oo S. 11

Serie LGT oo, S. 76

Serie LTF oo, S. 85

_______
b e



Serie LC8

Auswahltabelle fiir LC8 Antriebe, die mit dem Controller betrieben werden kénnen

Max. Positionier- Standardhub (mm) und Geschwindigkeit
Last(kg) Geschwindigkeit| genauigkeit | Antriebsspindel Fihrung (mm) g (mm/s)
(mm/s) (mm)
i 5 300 +0.1 bis 300
serie LJ1 - Gleitfiihrung O I B
300 0.1 Gleitspindel ) _ bis 300 ‘ ‘
‘0 500 | =+0.1 ‘ . bis500 ' '
600 | +0.02 | Gescif. Kugeumauispnge] LiNEArtUnrung bis600
— mit hoher | | }
600 $0.05 | Gerolte Kugelumlaufspindel| Steifigkeit ) _bis 600
. 15 500 0.1 ‘ . biss00 ‘
) /// f 20 300 | 0.1 |Gleitspindel Gleitfihrung ‘ “bis 500
£ 500 | +0.02 |Geschlt. Kugelurlauispnde ‘ . bis500
- 500 +0.05  |Geroltte Kugelumlaufspindel _ bis 500 ‘
30 500 0.1 Gleitspindel Linearfiihrung bis 500 #
1000 +0.02 | Geschif. Kugelumlaufspindel | mit hoher bis 1000
1000 40.05 | Gerolte Kugelumlauispingel | Steifigkeit bis :1000
60 1000 +0.02 | Geschiiff. Kugelumlaufspindel . bis 1000 '
1000 +0.05 | Geroltte Kugelumlaufspindel . bis 1000 ‘
serie LG1 15 500 | +0.1 |Gleitspindel ‘ _ bis 500
b 500 +0.02 | Geschiff. Kugelumlaufspindel Linearfiihrung _ bis 500
+0.05 | Gerolte Kugelumlaufspindel | mit hoher bis 500
30 ‘ — | Steifigkeit .
1000 +0.02 | Geschiiff. Kugelumlaufspindel bis 1000
+0.05 | Gerolite Kugelumlaufspindel bis :1000
Serie LTF 15 500 +0.02 | Geschifl. Kugelumlaufspindel ) :bis 500: 390
+0.05 | Gerole Kugelumlaispindel _ biss00 390
) +0.02 | Geschiiff. Kugelumlaufspindel bis 1000
25 1000 : . ! — . f
_ ﬁ‘ / +0.05 | Gerollte Kugelumlaufspinde! | Kugelumlauffiihrung . . bis1000
e +0.02 | Geschiiff. Kugelumlaufspindel bis 300 230
ﬂ' 30 300 ! : g g g
P +0.05 | Geroltie Kugelumlaufspindel ) bis 300 ) 230
+0.02 | Geschiff. Kugelumlaufspindel bis 500
50 500 - t t t t t
+0.05 | Gerolite Kugelumlaufspindel ) bis 500 ‘




Positionierantrieb
Fiir AC-Servomotor

Serie LC8

Standardmotor Nicht-Standardmotor

Standardhub (mm) und Geschwindigkeit (mm/s)

1000 | 1200 | 1500

Antriebsmodell

Controller

Antriebsmodell

‘ bis 300 LJ1S10810SC-Q LCc8-B1HOO-00-Q LJ1S10010SC-X10-Q
: bis 300 LJ1S20820SC-Q LC8-B2HOC-00-Q LJ1S200]201SC-X10-Q
' bis 500 LJ1H10810SC-Q LC8-B1HOO-00-Q LJ1H10010SC-X10-Q
LJ1H10810PB-Q LC8-B1HOO-00-Q LJ1H10010PB-X10-Q
LJ1H10810NB-Q LCc8-B1HOO-0O0-Q LJ1H10010NB-X10-Q
bis 500 ‘ LJ1H208201SC-Q LC8-B2HOO-00-Q LJ1H2000200SC-X10-Q
500 bis 500 LJ1S30830SC-Q LC8-B3HOO-OC-Q LJ1S300130SC-X10-Q
LJ1H208200PA-Q LC8-B2HO-00-Q LJ1H20C0200PA-X10-Q
LJ1H2082CINA-Q LC8-B2HOO-000-Q LJ1H2000200NA-X10-Q
500 bis 500 LJ1H3083SE-Q LC8-B3HOO-00-Q LJ1H30O30SE-X10-Q
930 | 740 | 600 | 500 LJ1H208200PC-Q LC8-B2HOO-00-Q LJ1H2000200PC-X10-Q
930 )| 740 | 600 | 500 LJ1H2082CINC-Q LC8-B2HOI-010-Q LJ1H200020NC-X10-Q
1000 1000°| 700 | 500 LJ1H3083CIPD-Q LC8-B3HOI-O0-Q LJ1H30O3CPD-X10-Q
1000 1000°| 700 | 500 LJ1H3083CIND-Q LC8-B3HOO-OO-Q LJ1H30O3COND-X10-Q

‘bis 500 LG10H208200SC-Q LC8-B2HO-00-Q LG10OH20020SC-X10-Q

LG10H20O8200PA-Q

LC8-B2HOO-000-Q

LG10H20O0020PA-X10-Q

LG10H20O820NA-Q

LC8-B2HOO-000-Q

LG10H20O020NA-X10-Q

930

740

600

500

LG10OH2008200PC-Q

LC8-B2HOO-OI-Q

LG10OH20O00200PC-X10-Q

930

740

600

500

LG10H20O820INC-Q

LC8-B2HOO-0001-Q

LG10H20O020NC-X10-Q

LTF68ECIPH-Q

LC8-B2HOO-000-Q

LTF6LJECIPH-X10-Q

LTF68ECINH-Q

LC8-B2HOO-000-Q

LTF6JECINH-X10-Q

890

710

580

480

LTF88ECIPL-Q

LC8-B3HOO-010-Q

LTF8JECIPL-X10-Q

890

710

580

480

LTF88ELINL-Q

LC8-B3HOO-0001-Q

LTF8LJECINL-X10-Q

LTF68ELIPF-Q

LC8-B2HOO-000-Q

LTF6LJECIPF-X10-Q

LTF68ELCINF-Q

LC8-B2HOO-000-Q

LTF6JECINF-X10-Q

440

350

290

240

LTF88ECIPH-Q

LC8-B3HOO-000-Q

LTF8OECIPH-X10-Q

440

350

290

240

LTF88ELCINH-Q

LC8-B3HOO-010-Q

LTF8LJECINH-X10-Q

10




LJ1H10

Linearfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH10

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschliissel

R11

N

10

F

—X10—Q

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

[

Spezifikation Motor und Antrieb

Symbol Mot ‘ Versorgungs-
bl Hersteller Vo de: or T Ansteuerung | SPannung
811 110/115V AC
312 SMC Standardmotor 50 W 200/230 V AC
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115 V AC
R12 HC-PQ053 |50 W | MR-C10A-UE |200/230 V AC

R19 HC-PQ053 — —
R10 Anm. 1) —_ —_ —_ —_
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RM19 Mitsubiahr || HC-MFS053 — —
RM10 A Yl Eiactric - - - -
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 |110/115V AC
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Anm. 1) _ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP12 HF-KP053 |50 W | MR-J3-10A 200/230 V AC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Anm. 1) —_ j— — J—
Anm. 2)

Matsushita
G10 Anm. 1) | Electric — — — —

Industrial

Co.,Ltd.

Anm. 2)

Yaskawa
Y10 A0 Flectric - - - -

Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhite
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend

angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.
* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

11

Ausfiihrung der Antriebsspindel —

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

l CE-zertifiziert

Motor

- Standardmotor
X10 | Sondermotor

e Kabelldnge

Standardmotor A3
Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:

2 2m Das Anschlusskabel fiir Motor

3 3m und Antrieb ist inbegriffen.

4 4m Bitte geben Sie die Kabellange
an Fur Nicht-Standardmotoren:

5 5m Das Kabel ist optional und

kann von lhnen gestellt
werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum
gewéhlten Motor
auch separat
bestellen. Den
Abschnitt
"Bestellschlussel
Kabel" finden Sie

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren
- Ohne

H | N.C. (Offner) PNP 2 Stck.

e Eingangsrichtung Kabel

dazu auf Seite 67.
F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten
e Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
100| 100 mm
200| 200 mm
300| 300 mm
400| 400 mm
500| 500 mm
600| 600 mm
700| 700 mm
| 800| 800mm | Eingang obe
900| 900 mm
1000 | 1.000 mm

'—e Spindelsteigung

Eingang
rechts

P | Geschiff. Kugelumlaufspinde\] (Kombinationen siehe Tabelle 1).
N | Gerolte Kugelumlaufspindel] B 12 mm Eingang unten
S | Gleitspindel ] C 20 mm
Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten
Modell Hub (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000

LJ1H10C_IPB-|Hub (J (J ([ ] ([ ] [ ]

LJ1H10C__INB-| Hub ([ ] ([ ] [ ] ([ ] [ ]

LJ1H10C__JSC-|Hub @ @ o [ [ ] [ J [ ] [ J [ ] [ ]

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.
Abmessungen siehe Seite 13.



Technische Daten

Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit Serie LJ1H1 0

Hub (mm)

100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000

Gewicht Gerollte Kugelumlaufspindel

48 | 56 | 64 | 7.1 7.9 -

(ohne Motor) (kg) | Gleitspindel

49 | 58 | 68 |76 | 84 | 93 [101]109]11.8]126

Betriebstemperaturbereich (°C)

5 bis 40 (ohne Kondensation)

Endschalter flr Nicht-Standardmotoren

Max. Last (kg) Kugelumlaufspindel| 12 mm Steigung 50W 10 ‘ -
Gleitspindel 20 mm Steigung 10
o Kugelumlaufspindel| 12 mm Steigung 600 ‘ -
Max. Geschwindigkeit (mm/s) X 50 W
Gleitspindel 20 mm Steigung 500
. Gerollt ) -
) . Kugelumlaufspindel X 212 mm 12 mm Steigung
Antriebsspindel Geschliffen -
Gleitspindel Gerollt @20 mm 20 mm Steigung
Flhrung Linearflhrung mit hoher Steifigkeit
Anm.) Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 12 mA,

Schaltausgang: offener Kollektor, max. Strom 150 mA

A\ Achtung

Anm.) Internes Schaltschema des Endschalters siehe nachstehende Zeichnung.
Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren muss der Endschalter

separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Interner Schaltkreis

Endschalter

D-Y7HL

Hauptschaltkreis

des Schalters

H Schwarz

——oDC (-)

“-' Blau

12



Serie LJTH10

Abmessungen
Skala: 15%
11,5
45:\/1 ame——
= y (o]
; R === = = I
94 4 4|2 2| ©
18 : @ 3-5H10 Tiefe 5
] S
b4
Abmessungen T-Nut Amm) = B 80 40,139
o
<

60
50 Z-Schnitt
\/7 (F)_ . A (Verfahrbereich Schlitten) E
?r e 1

| ——

g ) 24 j B +

5) 28 T
Ko 1,7 ‘3051 ( 1

4,8

3,3

A-Schnitt

80 c
Detail A-Schnitt
(Schalternut)
80
10 . 6 Referenzebene @5H10 Tiefe 8 45 8-M5, Gewindetiefe 8
_ Werkstiickmontage™ 20
L
|
[ T H = >% < &1 |
=t
j - H =3 } T ] T
T
= 5H10 Tiefe 6
[—— Referenzebene 100 D !
Detail Z-Schnitt
Abmessungstabelle/ohne Bremse (mm)

Modell Hub A B C D E F
LJ1H10_J0OO- 100-00 100 225 245 460 201 192 43
LJ1H10—JC)- 200-C1C1 200 325 345 560 201 192 43
LJ1H10JO- 300-C1C1 300 425 445 660 201 192 43
LJ1H10[_J0O- 400-00 400 525 545 760 201 192 43
LJ1H10J- 500-C1C1 500 625 645 860 201 192 43
LJ1H10[_1SC- 600-C1] 600 725 745 960 201 192 43
LJ1H10[JSC- 700-1] 700 825 845 1060 201 192 43
LJ1H10[_1SC- 800-C1] 800 925 945 1160 201 192 43
LJ1H10[_1SC- 900-001J 900 1025 1045 1260 201 192 43
LJ1H10[_—]SC-1000-C11 1000 1125 1145 1360 201 192 43

Anm.) Zum Befestigen des Gehé&uses sind spezielle T-Nutensteine erforderlich. Die T-Nutensteine werden mit der Gehauseeinheit geliefert.
Siehe "Optionen" auf Seite 67 zur Anzahl der T-Nutensteine.
Die Referenzebene fiir die Gehdusemontage und die Referenzebene fiir die Werkstlickmontage sollten als Referenzflachen verwendet werden.

13



Linearfiihrung
mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH10

Konstruktion

R_2PP R 7

7%
& & 47/»;?
Il
/

U T

ﬁ
}

i
|

|

|

‘
\e\

Ansicht A-A'

Stiickliste/Hauptbestandteile Stiickliste/Hauptbestandteile

Pos. Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 AC-Servomotor - 50 W/100 W 12 Seitliche Abdeckung |Aluminiumlegierung
2 | Antriebsspindel - Kugelumlaufspindel/Gleitspindel 13 Lagerabdeckung Aluminiumlegierung
3 | Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit - 14 Sensorenschiene Aluminiumlegierung
4 Kupplung - 15 Endanschlag IIR
5 Kugellager R - 16 Endabdeckung A PC
6 | Kugellager F - 17 Endabdeckung B PC
7 | Gehduse A Aluminiumlegierung 18 Innere Abdeckung PC
g8 | Tisch Aluminiumlegierung 19 Motorabdeckung PC
9 Kugellagerbock A Aluminiumlegierung 20 Signalgeber -

10 | Kugellagerbock B Aluminiumlegierung 21 Magnet Magnet
11 | Abdeckung oben Aluminiumlegierung

14



LJ1H20

Linearfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie LUTHZ20

Fur horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschliissel

R21

N

A

30

F

—X10—Q

[

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Antrieb
Symbol Motor VIR EIIEES
Hersteller Modell |Ausgang Ansteuerung | Spannung
821 110/115V AQ
822 SMC Standardmotor 100 W 200/230 V AQ
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115 V AQ
R22 HC-PQ13 (100 W| MR-C10A-UE |200/230 V AQ
R29 HC-PQ13 — —
R20 Anm. 1) —_ —_ - —_
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 |110/115V AQ
RM22 HC-MFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AQ
RM29 Mitsubiahr || HC-MFS13 — —
RM20 A" 1) £ ctric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AQ
RK22 HC-KFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AQ
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AQ
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AQ
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Anm. 1) —_ —_ - —_
Anm. 2)
Matsushita
G20 Anm. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Yaskawa
Y20 A" Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fir die gewéhlte

Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend

angegeben, mitgeliefert werden.
* Der LC8 Controller flir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Ausfiihrung der Antriebsspindel —

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

Motor

l CE-zertifiziert

Standardmotor

X10

Sondermotor

o Kabelldnge

Standardmotor ™3

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
und Antrieb ist inbegriffen.
Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und
kann von Ihnen gestellt

werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum

gewéhlten Motor
auch separat

'—e Spindelsteigung

- Ohne
H | N.C. (Offner) PNP 2 Stck.
e Eingangsrichtung Kabel
F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten
e Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
100| 100 mm
200| 200 mm
300| 300 mm
400| 400 mm
500| 500 mm
600| 600 mm
700| 700 mm
800 | 800 mm Eingang obe
900| 900 mm
1000 | 1.000 mm
1200 | 1.200 mm Eingang links

bestellen. Den
Abschnitt
"Bestellschlissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

Eingang
rechts

Eingang unten

P | Geschiff. Kugelumlaufspindel (Kombinationen siehe Tabelle 1).

N | Gerolite Kugelumlaufspindel A 10 mm

S | Gleitspindel C 20 mm

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten
Modell Hub (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000 [1200

LJ1H20__JPA-[Hub o | o e o o o
LJ1H20_INA-[ Hub e (o e o o o
LJ1H20C__IPC-[Hub e o o o o o
LJ1H20C__INC-[Hub | e | o o o o o
LJ1H20__ISC-[Hub_ | e |0 L I ) e o | o | o o o |0

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.
Abmessungen siehe Seite 17.

15



Technische Daten

Linearfiihrung
mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH20

Endschalter fiir Nicht-Standardmotoren

Schaltausgang: offener Kollektor, Max. Strom 150 mA

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 [1000 1200
Gewicht Kugelumlaufspindel 72 |184|96 (10.7|12.1|132|144|156|16.8|18.0| -
(ohne Motor) (kg) | Gleitspindel 75| 85|96 [10.8]12.3]13.8(16.3|16.8|18.6|20.4 | 24.2
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
. 10 mm Steigung 30 ‘ -
Max. Last (kg) Kugelumlafspindel 20 mm Steigung | 100 W - ‘ 30 ‘ -
Gleitspindel | 20 mm Steigung 15
) 10 mm Steigung 500 -
Max. Geschwindigkeit  Kugelumiaufspindel | = Steiqung | 100 W _ [ 1000 | 930 | 740 | 600 [ 500 | -
(mm/s) Gleitspindel | 20 mm Steigung 500
Kugelumlaufspindel| Gerollt / Geschliffen 015 mm 10 mm Steigung ‘ —
Antriebsspindel - ‘ 215 mm, 20 mm Steigung ‘ -
Gleitspindel | Gerollt @20 mm 20 mm Steigung
Flhrung Linearfihrung mit hoher Steifigkeit
Anm) Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 12 mA,

A\ Achtung

Anm.) Internes Schaltschema des Endschalters siehe nachstehende Zeichnung.
Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren muss der Endschalter

separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Interner Schaltkreis

Endschalter

D-Y7HL

Hauptschaltkrei

des Schalters

H Schwarz

~—oDC (-)
Blau
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Serie LJTH20

Abmessungen
MaBstab: 10%
11.5 92 c o 3-8H10 Tiefe 5
I I e s E——— (A —— .
v —
g T e e =— = —— e —— i | —— (’B
9.4 © oy = c———ww———x———xx———
T < 5 = = £3 e —w———a
18 o Z ~
wl 0 8-6.6 92 ©
Abmessungen T-Nut Amm) S B 58 30
52 52,5
95 Z-Schnitt ® (G) A (Verfahrbereich Schlitten) F
N T
1 gqo
! Q
. 0|
A -Schnitt /] j | @ 17 Tﬁg
4.8
135 - _ D
.~ Detail A-Schnitt
(Signalgebernut)
125 05 1;? - 4-M6 Gewindetiefe 15
Referenzebene 20 4-M8 Gewindetiefe 20
Werkstiickmontage™ )
— 28H8 Tiefe 10
} Seite Kabeleingang
T % FEurs
[ o 3 % 3] |
[ S
|
@ [ L O ¢ % KX [
8H8 Tiefe 8
130 E
———
Referenzebene
Gehéausemontage™
Detail Z-Schnitt
Abmessungstabelle/ohne Bremse (mm)
Modell Hub A B C D E F G
LJ1H20__JC1C- 100-C10C] 100 250 316 132 462 200 190 22
LJ1H20_ - 200-C0C0 200 350 416 232 562 200 190 22
LJ1H20_JO0C- 300-00C0 300 450 516 332 662 200 190 22
LJ1H20[_1C0C1- 400-C1C1 400 550 616 432 762 200 190 22
LJ1H20_JO0C- 500-00C0 500 650 716 532 862 200 190 22
LJ1H20[__1C1C1- 600-C1C] 600 750 816 632 962 200 190 22
LJ1H20_JCIC- 700-000J 700 859 916 732 1062 192 177 26
LJ1H20[__]CIC- 800-[1] 800 959 1016 832 1162 192 177 26
LJ1H20C__J0JC- 900-000J 900 1059 1116 932 1262 192 177 26
LJ1H20[_CIC-1000-C1C] 1000 1159 1216 1032 1362 192 177 26
LJ1H20__1SC-1200-010] 1200 1359 1416 1232 1562 192 177 26

Anm.) Die Referenzebene fir die Gehdusemontage und die Referenzebene fur die Werkstlickmontage sollten als Referenzflachen verwendet werden.
Bei der Montage der Gehauseeinheit sind folgende Schrauben erforderlich: M6 x (33+a., o effektive Gewindelange der Montageplatte des Antriebs).
Werden bei der Montage T-Nuten auf dem Antrieb verwendet, sind spezielle T-Nutensteine erforderlich. Siehe "Optionen" auf Seite 67.
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Linearfiihrung
mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH20

Konstruktion

/ l’ II
e o/ o [ % & % & o B [o ] ] -
L ()] / [O] ) ® O] [ (©) .|
] / B [ [ /
=1 —F——————B ’**ﬂ[“*
= /ld / L = 7
JA(Y)) A (o)] © &) / \ Q] O] [ !
[ p \ o /| s0 [& % [T 4% 6] e e /| ® |\ {
7 ¥ 7 © 7 ¥ ¥

= g 1 =
| (I T T I]
et - — - f—+—~*
T
T
T
i N
I
A —~
Ansicht A-A'
Stiuckliste/Hauptbestandteile Stiickliste/Hauptbestandteile
Pos Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 | AC-Servomotor - 100 W 12 Seitliche Abdeckung |Aluminiumlegierung
2 | Antriebsspindel - Kugelumlaufspindel/Gleitspindel 13 Lagerabdeckung Aluminiumlegierung
3 | Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit - 14 Endanschlag IIR
4 Kupplung - 15 Endabdeckung A PC
5 | Kugellager R - 16 Endabdeckung B PC
6 | Kugellager F - 17 Innere Abdeckung PC
7 | Gehduse A Aluminiumlegierung 18 Motorabdeckung R PC
8 |Tisch Aluminiumlegierung 19 Motorabdeckung L PC
9 |Lagerbock A Aluminiumlegierung 20 Signalgeber -
10 |Lagerbock B Aluminiumlegierung 21 Magnet Magnet
11 | Abdeckung A Aluminiumlegierung
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Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH30

Flr horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschliissel

60

FH

—X10—Q

[

Spezifikationen Motor/Ansteuerung
Spezifikation Motor und Antrieb
Symbol Motor Versorgungs-
Y Hersteller - Ansteuerung Spannung
Modell |Leistung
831 110/115V AC
832 SMC Standardmotor 200 W 200230 V AC
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115V AC
R32 HC-PQ23 |200 W| MR-C20A-UE |200/230 V AC
R39 HC-PQ23 — —
R30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC
RM32 HC-MFS23 [200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC
Anm. 2) — —
RM39 Mitsubishi HC-MFS23
RM30 A Yl Elactric - - - -
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC
RK32 HC-KFS23 [200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115V AC
RP32 HF-KP23 200 W| MR-J3-20A 200/230 V AC
RP39 HF-KP23 — —
RP30 Anm. 1) —_ — J— —
Anm. 2)
Matsushita
G30 Anm. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Yaskawa
Y30 A1 | Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlte

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Ausfiihrung der Antriebsspindel e
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

P | Gerollte Kugelumlaufspindel

l CE-zertifiziert
Motor

- Standardmotor

X10 | Sondermotor

o Kabelldnge
Standardmotor A3

> >m Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
3 3m und Antrieb ist inbegriffen.
4 4m Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und
kann von Ihnen gestellt
o Endschalter fir werden. Sie kénnen das
. entsprechende Kabel zum
Nicht-Standardmotoren gewahlten Motor
N Ohne guch separat

bestellen. Den

H N.C. (Offner) PNP 2 Stck. Abschnitt

e Eingangsrichtung Kabel

"Bestellschlissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten
e Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
200 200 mm
300| 300 mm
400| 400 mm
500| 500 mm
600 600 mm
800| 800 mm
1000 | 1.000 mm
1200 | 1.200 mm
1500 | 1.500 mm

'—e Spindelsteigung

Eingang

Axialer Eingang rechts

Eingang unten

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

N | Geschiiff. Kugelumlaufspindel D 25 mm
S | Gleitspindel E 40 mm
Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten
Hub (mm)
Modell
200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000|1200 |1500

LJ1H30C__IPD-[ Hub | ) e | o [ I N N N B
LJ1H30__IND- Hub | ) ® o o | o | o o o o
LJ1H30__ISE-[ Hub | [ e | o ® ® () [ ) [ I )

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.
Abmessungen siehe Seite 21.
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Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit Serie LJ1H30

Technische Daten

Hub (mm) 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1500
Gewicht Kugelumlaufspindel 149 | 169 | 189 | 209 | 229 | 274 | 31.9 | 359 | 41.9
(ohne Motor) (kg) | Gleitspindel 138 [ 159 | 17.9 | 20 | 22.1 | 26.2 | 30.4 | 345 | 40.8
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Max. Last (kg) Kugelumlaufspindel| 25 mm Steigung 200 W 60
Gleitspindel 40 mm Steigung 30
o Kugelumlaufspindel| 25 mm Steigung 1000 ‘ 700 ‘ 500
Max. Geschwindigkeit (mm/s) - 200 W
Gleitspindel 40 mm Steigung 500
Motor AC-Servomotor (200 W)
Encoder Inkrementalgeber (Standardmotor)
- It
. ) qugltjlmlauf Gero 225 mm, 25 mm Steigung
Antriebsspindel spinae Geschliffen
Gleittrieb Gerollt @30 mm, 40 mm Steigung
Flhrung Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit
. Anm) Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 12 mA,
Endschalter fir Nicht-Standardmotoren Schaltausgang: offener Kollektor, Max. Strom 150 mA

A\ Achtung

Anm. 1) Da die max. Geschwindigkeit durch die Last eingeschrankt sein kann, sollte eine gesonderte Abfrage erfolgen.

Anm. 2) Internes Schaltschema des Endschalters siehe nachstehende Zeichnung.

Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren muss der Endschalter separat

Interner Schaltkreis
Endschalter

D-Y7HL

Hauptschaltkrei

des Schalters

H Schwarz

~—oDC (-)
"""""""""""""""" Blau
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Serie LJTH30

Abmessungen
MaBstab: 10%
8-09
11.5 gr -_— = &
3 >_ —— 19
| <. <5
450\/ﬂ‘ 3 S > — =1
9.4 || 9o = ©
18] ° o 4-8H10 Tiefe 5 ~
110 30 33
Abmessungen T-Nut A™) M
63 63.5
11‘0 Z -Schnitt A (Verfahrbereich Schlitten) L N
T 5 > — g’) 10
b e ° © vl - - =
A -Schnit] s T
\ ©
1.7 :
170 28 1L
Detail A-Schnitt
(Signalgebernut)
28H10 Tiefe 10 120 4-M8 Gewindetiefe 10
16.5 12.5 - -
Referenzebene 80 4-M12 Gewindetiefe 15
_*_ Werkstiickmontage™ 20
! Seite Kabeleingang
] IS
A ® 8| 0O ]
o ) :
D |’ Referenzebene ) : L 22 e o [ =
=T T - ® Il
X, Geh&ausemontage®
8H10 Tiefe 8
Detail Z-Schnitt 160
Abmessungstabelle/ohne Bremse (mm)
Modell Hub A B C D
LJ1H30[__10- 200-000J 200 404 297 630 31.5
LJ1H30[_JC1C1- 300-C1C] 300 504 397 730 31.5
LJ1H30[_1C0- 400-C1C1 400 604 497 830 315
LJ1H30[_ - 500-C1C1 500 704 597 930 31.5
LJ1H30[_] 600-C1CJ 600 804 697 1030 315
LJ1H30[__] 800-C1CJ 800 1004 897 1230 31.5
LJ1H30C_1000-010] 1000 1204 1097 1430 31.5
LJ1H30[__1200-1CJ 1200 1404 1297 1630 31.5
LJ1H30_11500-C1C] 1500 1704 1597 1930 315

Anm.) Die Referenzebene fur die Gehdusemontage und die Referenzebene fur die Werkstlickmontage sollten als Referenzflachen verwendet werden.

Bei der Montage der Gehauseeinheit sind folgende Schrauben erforderlich: M8 x (30+0., o.: effektive Gewindeldnge der Montageplatte des

Antriebs).

Werden bei der Montage T-Nuten auf dem Antrieb verwendet, sind spezielle T_Nutensteine erforderlich. Siehe "Optionen" auf Seite 67.
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“honer steitigkeit Serie LJTH30

Konstruktion

[\q é ® ® ° ® Qw¢¢ Jiy ® ® ® B o/ ] /I [ 4
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®
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= é 7 =
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A —»

Ansicht A-A'
Stiickliste/Hauptbestandteile Stickliste/Hauptbestandteile
Pos. Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 |AC-Servomotor - 200 W 12 Seitliche Abdeckung |Aluminiumlegierung
2 Antriebsspindel - Kugelumlaufspindel/Gleitspindel 13 Lagerabdeckung Kohlenstoffstahl
3 | Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit - 14 Endanschlag IR
4 | Kupplung - 15 Endabdeckung A PC
5 |Kugellager R - 16 Endabdeckung B PC
6 | Kugellager F - 17 Innere Abdeckung PC
7 | Gehduse A Aluminiumlegierung 18 Motorabdeckung A PC
8 |Tisch Aluminiumlegierung 19 Motorabdeckung B PC
9 |Lagerbock A Aluminiumlegierung 20 Signalgeber -
10 |Lagerbock B Aluminiumlegierung 21 Magnet Magnet
11 | Abdeckung oben Aluminiumlegierung
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Gleitfuhrung

Serie LJ1S510

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschliissel

LJ1S10|R11|S C

10

F

—X10—Q

[

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung v
Symbol Motor . ersorgungs-
Hersteller Modell |Ausgang Modell Antrieb | spannung
811 110/115V AC
312 SMC Standardmotor 50 W 200230 V AC
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115V AC
R12 HC-PQ053 |50 W | MR-C10A-UE | 200/230 V AC
R19 HC-PQO053 — —
R10 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RM19 Mitsubiahr || HC-MFS053 — —
RM10 A Yl Ejoctric - - - -
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP12 HF-KP053 |50 W | MR-J3-10A 200/230 V AC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Anm. 1) — — [— —
Anm. 2)
Matsushita
G10 Am.1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Yaskawa
Y10A™ 1 | Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhite

Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Ausfiihrung der Antriebsspindel o
[ S ] Gleitspindel ‘

Spindelsteigung ¢

Lc|

20 mm ‘

Abmessungen siehe Seite 25.

23

Motor

l CE-zertifiziert

- | Standardmotor

X10 |Sondermotor

¢ Kabellange
Standardmotor A3

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

o Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
und Antrieb ist inbegriffen.
Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und

kann von lhnen gestellt

Ohne

werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum

gewéhlten Motor
auch separat
bestellen. Den

H

N.C. (Offner) PNP 2 Stck.

e Eingangsrichtung Kabel

F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten
o Hub
100| 100 mm
200 200 mm
300 300 mm
400| 400 mm
5001 500 mm Eingang oben
600 600 mm
700 700 mm
800 800 mm Eingang
900| 900 mm links
1000 | 1.000 mm

Abschnitt
"Bestellschlussel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

Eingang
rechts

Eingang unten



Gleitfiihrung Serie LJ1S10

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000

Gewicht (ohne Motor) (kg) 50 | 57 | 65|73 | 81| 89|96 |104|11.2]12.0

Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Last (kg) 5

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300

Positioniergenauigkeit +0.1

Antriebsspindel ‘ Gleitspindel 220 mm, 20 mm Gewinde

Fihrung Gleitfihrung

E . Anm) Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 12 mA,
ndschalter fir Nicht-Standardmotoren Schaltausgang: offener Kollektor, Max. Strom 150 mA

Anm.) Internes Schaltschema des Endschalters siehe nachstehende Zeichnung.
Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren muss der Endschalter separat
bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Interner Schaltkreis
Endschalter

D-Y7HL

Hauptschaltrei

des Schalters

H Schwarz

: ~—oDC (-)
"""""""""""""" ! Blau
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Serie LJ1S10

Abmessungen

MaBstab: 15%

11.5
t | — ]
45° \jc \ +
T - —— = ——— — ——— — ——— — ———f— ——— ——— —
o D ,—Y—,—— q
9.4 2 - = N L] ©
18 =
g @ 3-5H10 Tiefe 5
_Nut Anm.
Abmessungen T-Nut A"m.) < B 80 40 |30
Z
60 =
50 Z-Schnitt <
@
o ™ . .
\mi LT (43) A (Verfahrbereich Schlitten) 192
A-Schnitt 3|8 T s = —— +
17 118
4.8
Detail A-Schnitt ‘ ’
(Schalternut) c
10 _ 6. Referenzebene
__ Werkstiickmontage™ 80
H o5H10 Tiefe 8 45 8-M5, Gewindetiefe 8
= 20
" % e
|- o [$ <>—é>% < ] |
) 0
| A 5 £ T 1 ]
i
[ Referenzebene 5H10 Tiefe 6
\_Gehausemontage™
100 201
Detail Z-Schnitt
Abmessungstabelle
Modell Hub A B (o]
LJ1S10C_1SC- 100-001 100 225 245 460
LJ1S10[_1SC- 200-[1] 200 325 345 560
LJ1S10[_ISC- 300-000J 300 425 445 660
LJ1S10[_ISC- 400-[1] 400 525 545 760
LJ1S10[_ISC- 500-00C] 500 625 645 860
LJ1S10[_1SC- 600-[1[] 600 725 745 960
LJ1S10[_1SC- 700-(1] 700 825 845 1060
LJ1S10[_1SC- 800-[1[] 800 925 945 1160
LJ1S10[_1SC- 900-1] 900 1025 1045 1260
LJ1S10[_ISC-1000-[1C] 1000 1125 1145 1360

Anm.) Zum Sichern des Gehé&uses sind spezielle T-Nutensteine erforderlich. Die speziellen Hammermuttern werden mit der Gehauseeinheit geliefert.
Siehe "Optionen" auf Seite 67 hinsichtlich der Anzahl der T-Nutensteine etc.
Die Referenzebene fiir die Gehdusemontage und die Referenzebene fiir die Werkstlickmontage sollten als Referenzflachen verwendet werden.
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Gleitfiihrung

Serie LJ1S10

Konstruktion
R e — ] }
1 A
. lo fi
1 h
[J O © & [[& & D / \
y | ED / / @ \\ ‘ \% VEE
- .y /
0O / \
= T 7 -
1 /
kﬂi,i%k,i,#,gL,i,;F,7,4*,7,a* —
i / Ezy
‘ ‘ th o
— I T 1 ' [ =\
I
A~
Ansicht A-A'
Stiickliste/Hauptbestandteile Stiickliste/Hauptbestandteile
Pos. Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 AC-Servomotor - 50 W 14 | Gehéuse A Aluminiumlegierung
2 Antriebsspindel - Gleitspindel 15 | Abdeckung oben A Aluminiumlegierung
3 Fiihrungsgehause Aluminiumlegierung 16 Seitliche Abdeckung Aluminiumlegierung
4 Fihrungsplatte A Spezialkunststoff 17 Sensorenschiene Aluminiumlegierung
5 Fiihrungsplatte B Spezialkunststoff 18 | Lagerhalterung Aluminiumlegierung
6 Gleitschiene Kohlenstoffstahl 19 Endanschlag IIR
7 Abdeckung Edelstahl 20 Endabdeckung A PC
8 Kupplung - 21 Endabdeckung B PC
9 Kugellager R - 22 Innere Abdeckung PC
10 Kugellager F - 23 Magnet Magnet
11 Gehéuse A Aluminiumlegierung 24 | Gewindestift mit Innensechskant| Chrommolybdéanstahl M3 x 8
12 Tisch Aluminiumlegierung 25 Mutter Weichstahl M3
13 Gehéuse B Aluminiumlegierung 26 Signalgeber -

26



Gleitfuhrung

Serie LJ1S20

Fur horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschllissel

LJ1S20 R21

S C—30

F

H—X10—Q

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Motor Versorgungs-
Herstell Anst spannun
ersteller Modell [Ausgang nsteuerung 9
821 110/115V AC
MC St t 100 W — P e————
822 SMC Standardmotor 00 200/230 V AC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE| 110/115V AC
R22 HC-PQ13  [100 W| MR-C10A-UE | 200/230 V AC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM22 HC-MFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
Anm. 2) — —
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 A 1) Ejectric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK22 HC-KFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Anm. 1) —_ —_ —_ —_
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 | 110/115V AC
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Anm. 1) — — — —
Anm. 2)
Matsushita
G20 Anm. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
O, Yaskawa
Y20 Anm: Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlte

Motorausflihnrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller flir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Ausfiihrung der Antriebsspindel o

[ S ] Gleitspindel ‘

Spindelsteigung ¢

[

l CE-zertifiziert

Motor

- | Standardmotor

X10 | Sondermotor

¢ Kabellange

Standardmotor "™

2

2m

3m

4m

3
4
5

5m

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
und Antrieb ist inbegriffen.
Bitte geben Sie die Kabellange
an Fur Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und

kann von Ihnen gestellt

Ohne

werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum

gewéhlten Motor
auch separat
bestellen. Den

H

N.C. (B-Kontakt) PNP 2 Stck.

e Eingangsrichtung Kabel

F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten
o Hub
100| 100 mm
200| 200 mm
300| 300 mm
400| 400 mm Eingang oben
500| 500 mm
600 600 mm
700 700 mm Eingang
800 800 mm links
900| 900 mm
1000 | 1.000 mm

[ c] 20 mm

Abmessungen siehe Seite 29.
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Abschnitt
"Bestellschlissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

Eingang
rechts

Eingang unten



Gleitfiihrung Serie LJ1320

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000|1200

Gewicht (ohne Motor) (kg) 63|74 |85|96|106|11.7|12.8|13.8|14.9|15.9|18.1

Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Last (kg) 10

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300

Positioniergenauigkeit (mm) +0.1

Antriebsspindel ‘ Gleitspindel 820 mm, 20 mm Steigung

Fihrung Gleitfihrung

E . Anm) Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 12 mA,
ndschalter fir Nicht-Standardmotoren Schaltausgang: offener Kollektor, Max. Strom 150 mA

Anm.) Internes Schaltschema des Endschalters siehe nachstehende Zeichnung.
Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren muss der Endschalter separat
bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Interner Schaltkreis
Endschalter

D-Y7HL

Hauptschaltkreis|

des Schalters

H Schwarz

: ~—oDC (-)
"""""""""""""" ! Blau
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Serie LJ1S20

Abmessungen
MaBstab: 10%
15 92 C @ 3-8H10 Tiefe 5
\ LY o
1 — — — — — — ¢7 —
I
‘vﬂ\ ) R = = S
° e =
[To} = f _— e —————— ——— |
94 | < o g = =
18 £ 08-6.6 92 S
g B 58 30
Abmessungen T-Nut A" =
o
(=)
(G), . A (Verfahrbereich Schlitten) ) F
52 52.5 W T
9‘2 Z-Schnitt ™
Ld—»ﬁ / (3]
x mf T
e I e 7'"0(\' 1= D
A-schnitt /£ |\ @9 °°J°’ 17 Teo_
135 48 110 4-M6 Gewindetiefe 15
-~ Detail A-Schnitt 67
(Signalgebernut) 20 4-M8 Gewindetiefe 20
125 95 28H8 Gewindetiefe 10
Referenzebene
Werkstiickmontage* I [ % i I
] | ‘
| | IR
[ 1 X3 8] |
8H8 Tiefe 8
© 140 E
—— R —
Referenzebene
Gehausemontage™
Detail Z-Schnitt
Abmessungstabelle/ohne Bremse
Modell Hub A B Cc D E F G
LJ1S20__1SC- 100-000J 100 269 316 132 462 184 175 18
LJ1S20_1SC- 200-[1C] 200 369 416 232 562 184 175 18
LJ1S20_1SC- 300-00J 300 469 516 332 662 184 175 18
LJ1S20C_1SC- 400-010] 400 569 616 432 762 184 175 18
LJ1S20_1SC- 500-1] 500 669 716 532 862 184 175 18
LJ1S20_1SC- 600-010] 600 769 816 632 962 184 175 18
LJ1S20C_1SC- 700-01C] 700 878 916 732 1062 176 162 22
LJ1S20_1SC- 800-010J 800 978 1016 832 1162 176 162 22
LJ1S20_1SC- 900-010] 900 1078 1116 932 1262 176 162 22
LJ1S20_1SC-1000-C10] 1000 1178 1216 1032 1362 176 162 22
LJ1S20__1SC-1200-010] 1200 1378 1416 1232 1562 176 162 22

Anm.) Die Referenzebene fiir die Gehdusemontage und die Referenzebene fiir die Werkstlickmontage sollten als Referenzflachen verwendet werden.
Bei der Montage der Geh&useeinheit sind folgende Schrauben erforderlich: M6 x (33+0., o effektive Gewindeldnge der Montageplatte des Antriebs).
Werden bei der Montage T-Nuten auf dem Antrieb verwendet, sind spezielle T-Nutensteine erforderlich. Siehe "Optionen" auf Seite 67.
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Gleitfiihrung

Serie

LJ1S20

Konstruktion
£ / / T\
- 1 —
——— —— -
| L]
S W W S 2 A A WA -
T \ Ay ® e | / Ny [ &/

1) Ansicht A-A

Stlickliste/Hauptbestandteile

S
e

Stlickliste/Hauptbestandteile

Pos Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 AC-Servomotor - 100 W 14 | Lagerbock B Aluminiumlegierung
2 | Antriebsspindel - Gleitspindel 15 | Gehduseabdeckung A Aluminiumlegierung
3 | Fuhrungsgehéause Aluminiumlegierung 16 | Seitliche Abdeckung Aluminiumlegierung
4 | Fuhrungsplatte A Spezialkunststoff 17 | Lagerhalterung Aluminiumlegierung
5 | Fuhrungsplatte B Spezialkunststoff 18 Endanschlag IR
6 Gleitschiene Kohlenstoffstahl 19 Endabdeckung A PC
7 | abdeckung Edelstahl 20 | Endabdeckung B PC
8 | Kupplung - 21 Innere Abdeckung PC
9 | Kugellager R - 22 | Motorabdeckung R PC
10 | Kugellager F - 23 Motorabdeckung L PC
11 | Gehduse A Aluminiumlegierung 24 | Signalgeber -
12 | Tisch Aluminiumlegierung 25 | Magnet Magnet
13 | Lagerbock A Aluminiumlegierung 26 | Gewindestift mit Innensechskant|  Chrommolybdanstahl M4 x 8
27 Mutter Weichstahl M4
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Gleitfuhrung

Serie LJ1S30

Fur horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschliissel

LJ1S30([R31

S C—60

F

H—X10—Q

[

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Motor Versorgungs-
Y Hersteller Modell Antrieb | SPannung
Modell |Ausgang
831 110/115V AC
MC St: t 200 W —
832 SMC Standardmotor 00 2001230V AC
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115V AC
R32 HC-PQ23 200 W| MR-C20A-UE | 200/230 V AC
R39 HC-PQ23 — —
R30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC
RM32 HC-MFS23 [200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC
Anm. 2) — —
RM39 Mitsubishi HC-MFS23
RM30 A" ") £jectric - - - -
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC
RK32 HC-KFS23 [200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115 V AC
RP32 HF-KP23 200 W| MR-J3-20A 200/230 V AC
RP39 HF-KP23 — —
RP30 Anm. 1) — J— — —_
Anm. 2)
Matsushita
G30 Am.1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
P, Yaskawa
Y30 Anm Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlite

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Ausfiihrung der Antriebsspindel o
[ S ] Gleitspindel ‘

Spindelsteigung ¢

Motor

l CE-zertifiziert

Standardmotor

X10

Sondermotor

¢ Kabellange

Standardmotor "™

Anm. 3) Fur SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
und Antrieb ist inbegriffen.
Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und
kann von Ihnen gestellt

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

- Ohne

werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum

gewahlten Motor
auch separat
bestellen. Den

H | N.C. (Offner) PNP 2 Stck.

e Eingangsrichtung Kabel

F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten
o Hub
200| 200 mm
300 300 mm
400| 400 mm
500| 500 mm
600 600 mm
800| 800 mm Eindan
1000 | 1.000 mm haand
1200 | 1.200 mm
1500 | 1.500 mm

Lc|

20 mm

Abmessungen siehe Seite 33.
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Abschnitt
"Bestellschlissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

Eingang
rechts

Eingang unten



Technische Daten

Gleitfiihrung Serie LJ1S30

Hub (mm)

200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1500

Gewicht (ohne Motor) (kg)

13.3 | 151 | 16.9 | 18.7 | 204 | 246 | 286 | 322 | 37.6

Betriebstemperaturbereich (°C)

5 bis 40 (ohne Kondensation)

Endschalter flr Nicht-Standardmotoren

Max. Last (kg) 20
max. Geschwindigkeit (mm/s) 300
Antriebsspindel ‘ Gleitspindel 225 mm, 20 mm Steigung
Fihrung Gleitfihrung
Anm.) Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 12 mA,

Schaltausgang: offener Kollektor, Max. Strom 150 mA

Anm.) Internes Schaltschema des Endschalters siehe nachstehende Zeichnung.
Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren muss der Endschalter separat

bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Interner Schaltkreis
Endschalter

D-Y7HL

Hauptschaltkreis

des Schalter

H Schwarz

: “—oDC (-)
"""""""""""""" ! Blau
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Serie LJ1S30

Abmessungen
MaBstab: 10%
2 8-9
11.5
—W L] e ———— o
+ =2 =+ = N
il e D
94 || || 9o plieee——— = ‘uin
RE . o
< @ 4-8H10 Tiefe 5 ™~
Abmessungen T-Nut A"™) 3 110 B 110 30 ,[33
£
e
63 ‘63-5 S (313) A (Verfahrbereich Schlitten) . 2215
110 Z -Schnitt T T
JP . 5 — P -
\Blglel "l ’
O g ™M )
E ® L] o “: i o}
A-Schnitt] B - T 1
i <= ®
1.7 v (o]
170 4.8
Detail A-Schnitt
(Signalgebernut)
165 125 @8H10 Tiefe 10 120 4-M8 Gewindetiefe 10
Referenzebene 80 4-M12 Gewindetiefe 15
L Werkstiickmontage* 20
‘
T i
| ——— H ® B[ & Il
[©) \ !
|
D | L Referenzebene ) r e [0 l X3 1 =]
— =X Gehausemontage® f T
. . 8H10 Tiefe 8
Detail Z-Schnitt 200 246.5
Abmessungstabelle/ohne Bremse
Modell Hub A B C
LJ1S30(__ISC- 200-[1] 200 445 365 698
LJ1S30[__ISC- 300-01] 300 545 465 798
LJ1S30(__ISC- 400-[1C] 400 645 565 898
LJ1S30[__ISC- 500-C1C] 500 745 665 998
LJ1S30__ISC- 600-(1] 600 845 765 1098
LJ1S30[_ISC- 800-[1] 800 1045 965 1298
LJ1S30__1SC-1000-1] 1000 1245 1165 1498
LJ1S30[__ISC-1200-[1C] 1200 1445 1365 1698
LJ1S30(__ISC-1500-1] 1500 1745 1665 1998

Anm.) Die Referenzebene fiir die Gehdusemontage und die Referenzebene fiir die Werkstiickmontage sollten als Referenzflachen verwendet werden.
Bei der Montage der Gehauseeinheit sind folgende Schrauben erforderlich: M8 x (30+a., o.: effektive Gewindelédnge der Montageplatte des Antriebs).
Werden bei der Montage T-Nuten auf dem Antrieb verwendet, sind spezielle T-Nutensteine erforderlich. Siehe "Optionen" auf Seite 67.
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Konstruktion

Gleitfiihrung

Serie LJ1S30

/
© @

Ansicht A-A'
Stiickliste/Hauptbestandteile Stickliste/Hauptbestandteile
Pos. Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 AC-Servomotor - 200 W 14 | Lagerbock B Aluminiumlegierung
2 Antriebsspindel - Gleitspindel 15 | Gehéduseabdeckung A Aluminiumlegierung
3 Flihrungsgehéduse Aluminiumlegierung 16 | Seitliche Abdeckung Aluminiumlegierung
4 Flhrungsplatte A Spezialkunststoff 17 | Lagerhalterung Kohlenstoffstahl
5 Fiihrungsplatte B Spezialkunststoff 18 | Endanschlag IR
6 Gleitschiene Kohlenstoffstahl 19 | Endabdeckung A PC
7 Rahmenabdeckung Edelstahl 20 | Endabdeckung B PC
8 Kupplung - 21 Innere Abdeckung PC
9 Kugellager R - 22 | Motorabdeckung R PC
10 Kugellager F - 23 | Motorabdeckung L PC
11 Gehduse A Aluminiumlegierung 24 | Signalgeber -
12 Tisch Aluminiumlegierung 25 | Magnet Magnet
13 Lagerbock A Aluminiumlegierung 26 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl M5 x 8
27 | Mutter Werichstahl M5
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Serie LJTH/LJ1S

Bestelloptionen

Fir weitere Angaben zu technischen Abmessungen, Daten und Lieferbedingungen, wenden Sie sich bitte an SMC.

Reinraum-Spezifikationen (-X60)

Anderungen des Materials, Korrosionsschutz, Verwendung von Spezialfetten und Absaugung im Inneren des Antriebs erlauben die

Verwendung unter Reinraumbedingungen.

Abdeckung oben

Abdeckung

Partikelbildung

Prifmethode
In einer Kammer wird die Partikelkonzentration in der Umgebung des
Antriebs gemessen.

Priifbedingungen: <Kammer> Nippon Airtek: VS-1603L
<GréBe> B x L x H =620 mm x 1550 mm x 730 mm
<Reinraumniveau> Fed-st class 10
<Strémungsgeschwindigkeit> ca. 0,3 m/s

Priifanlage: <Priifgerat> Laser-Partikelzahler
Hitachi Electric Engineering: TS-3500
<SollpartikelgréBe> 0,17um min.
<Musterdurchfluss> 28¢/min (ANR)
<Prifzeit> 1 min
<Haltezeit> 2 min
<Prifléufe> 6

Antriebsposition und Priifpunkte

Die Frontglastur ist
10 mm gedffnet.

35

Vakuumkennlienien

; \ ;
LJ1.H.1 0 S 1oct \ Geschwindigkeit:
Kennlinien | & 400 mm/s
Saugleistung | § 5 10X\ o
e 10z b Geschwindigkeit:
£5 00 mm/s
P , |~ L .
= 25 50 100 150 200
o

Saugleistung (¢/min ANR)

LJ1.H.2O S 10Cr Geschwindigkeit:
Kennlinien | & = 10X \ 500 mm/s
- [ E r—— =~ |
Saugleistung 839 10z b Geschwindigkeit:
25 0 mm/s
Lo 1 1 I 1 1
= 25 50 100 150 200
o Saugleistung (¢/min ANR)

LITH30[ oo~ . | . ]
Kennlinien |8 _ N \‘ i b—
Saugleistung | § 5 '° Geschwindigheit: Y, ™
N2 | 500 mm/s ) i
S £ 10Z [ Geschwindigkeit:
3 £ 1.000 mm/s ~ Pe—-—
€ 25 50 100 150 200
a Saugleistung (¢/min ANR)

Einzufettende Flachen

Schlitten
Staubdichtung

/

Einzufettende Flache
(Innenflache der Staubdichtung und Gleitteile des Schlittens)

- A Achtung

(D Die gefetteten Teile der Staubdichtung miissen
instandgehalten werden.
GemaB Spezifikation wird auf die Gleitteile der
Staubdichtung Vakuumfett aufgetragen, um der
Partikelbildung vorzubeugen. Die Instandhaltung sollte je
nachdem, was zuerst eintrifft, bei 4000 km, 4 Millionen
Zyklen oder nach 6 Monaten erfolgen.

Zu verwendendes Fett: Barrierta IEL/V [Fluor-Schmierfett
(70g) fur Vakuumgeréte von NOK Kluber]

@ Es ist ein Durchfluss mit einer Stromungsge-
schwindigkeit von mindestens 0,3 m/s
erforderlich.




Bestelloptionen Serie LJ 1H/ LJ 1 S

Spezifikation Staubdichtung (-X70)

Die Staubdichtung (Staubschutzabdeckung) verhindert das Eindringen von Staub, Papierstaub, Spénen o. &.

s ~ Staubschutzabdeckung

Ohne Staubdichtung

Bl 2

a N

Mit Staubdichtung

vorgesehen.

Anm. 1) Staubdichtungsmaterial Polyurethan
Details erfragen Sie bitte bei SMC.
Anm. 2) MaBnahmen zur Verwendung in Sprihnebelumgebungen sind nicht

Staubdichtung zu verwenden. Wenden Sie sich an SMC.

Spezifikation CABLEVEYOR (-X40)

Ebenso kénnte es aufgrund der Umgebung unméglich sein, die

Stiickliste
Zur kompakten Anordung von Kabel- und Schlauchfiihrungen. Pos. Beschreibung Material IAnmerkung
1 |CABLEVEYOR (Schleppkette) — —
2 | Seitliche Abdeckung der Kabel| Aluminiumlegierung —
3 Montageplatte Aluminiumlegierung —
4 Kabelflansch Aluminiumlegierung —
Konstruktion 5 Abschlusskappe EP (Epoxidharzlack) —

VorsichtsmaBnahmen bei der Handhabung des CABLEVEYOR

* Geeignete

Kleidung

1. Beim Handhaben, AnschlieBen oder Losen des CABLEVEYOR:
und  Schutzvorrichtungen

tragen

(Sicherheitsbrille, Handschuhe, Sicherheitsschuhe usw.).

* Geeignetes Werkzeug verwenden.

<] (mm)

* Fir Abstiitzung sorgen, damit sich CABLEVEYOR und Teile
nicht unkontroliert bewegen kénnen.
. SchutzmaBnahmen vorsehen (Sicherheitsabdeckung usw.).
Vor dem Installieren, Entfernen oder der Instandhaltung der Anlage
die Spannungsversorgung abschalten und gegen unbe-
absichtigtes Wiedereinschalten sichern.
4. Die umliegenden Bereiche in Ordnung halten und die Anlage unter
sicheren Bedingungen betreiben, um Folgeunfélle zu vermeiden.
5. Die Gesamtquerschnittsflache der im CABLEVEYOR verlaufenden
Kabel sollte 60% der Querschnittsflache des CABLEVEYOR nicht
Uberschreiten.
6. Der Mindestabstand zwischen Kabel und der lichten Weite des
CABLEVEYOR sollte mehr als 10% des KabelauBendurchmessers
bzw. 2 mm betragen.

w N

Querschnittsabmessungen
des CABLEVEYOR

Serie A|B
LJ1810 (10|20
LJ1820 | 10|20

Beispiel) Fiir LJ1510
26 23 22

=

7

O]

Korrekt: max. 60%

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

LJ1830 |14 |40

08 28 %
o4
o g

Nicht korrekt: Mehr als 60%

36



Bestelloptionen: Reinraumausfuhrung
Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH10

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschlissel
— l
CE-zertifiziert
Spezifikationen Motor/Antrieb . .
— Reinraumausfiihrung
Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Motor Versorgungs- 5
Y Hersteller Viodell Tiestung| Ansteuerung spannung Kabelldnge
oce eistung VA Standardmotor ~™ 3
811 _ 110/115 Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:
5 SMC Standardmotor 50 W 200/230 V AC g 2 m Das Anschlusskabel fiir Motor
m und Antrieb ist inbegriffen.
R11 HC-PQO053 MR-C10A1-UE | 110/115V AC 4 am Bitte geben Sie die Kabellange
R12 HC-PQO053 |50 W | MR-C10A-UE |200/230 V AC an Fir Nicht-Standardmotoren:
R19 HC-PQO53 — — 5 5m Das Kabel ist optional und
kann von Ihnen gestellt
R10 A1) - - - - e Endschalter fiir werden. Sie kénnen das
- -J2S- . entsprechende Kabel zum
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC Nicht-Standardmotoren p gewahiten Motor
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC o auch separat
RM19 A2 G MFS053 — — = ne bestellen. Den
BN Mitsubishi — — — — H | N.C. (Offner) 2 Stck. Abschnitt
Electric "Bestellschlissel
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC Kabel" finden Sie
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC ¢ Eingangsrichtung Kabel dazu auf Seite 67.
RK19 HC-KFS053 — — l F ] Axial ‘
RK10 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP12 HF-KP053 |50 W | MR-J3-10A | 200/230 V AC e Hub
RP19 HF-KP053 — — (Kombinationen siehe Tabelle 1).
RP10 Amm. 1) — — — — 100 100 mm
Anm. 2) 200 200 mm
Matsushita 300 300 mm
G10 Anm. 1) Egﬁtsrtifial - - - - 400 | 400 mm
Co.,Ltd. 500 | 500 mm
Anm. 2)
e Yaskawa
' Electric - - - - . .
i '—e Spindelsteigung
Corporation (Kombinationen siehe Tabelle 1).
Anm. 1) [ B [ 12 mm ]
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fir die gewéhlte
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitét auf Seite 70. . . :
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72. ——e Ausfiihrung der Antriebsspindel
Anm. 2) (Kombinationen siehe Tabelle 1).
Nicht-Standardmotor: P | Geschiif. Kugelum\aufspinde\]

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend N
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Gerollte Kugelumlaufspindel ]

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten

Interner Schaltkreis Modell . 200“"232““400 —
Endschalter LJ1H10C_IPB-[ Hub |-F(I-X60 | ® | @ e | o )
DY7HL LJTH10C_INB-{ Hub |-F(]-X60 | ® | @ e o | o

Andere Kombinationen als die vorstehend genannten sind nicht lieferbar.

DC (+)
Braun

Ersatzteile (Staubdichtung)

les Schalters

Hauptschaltkrei

' 8 T ouT
; ' Schwarz Bestell-Nr. Anmerkung
: : Staubdichtung LJ1-DS1-2000 bei LJ10310/2000 mm x 4
L ; glc =) Fett fiir Staubdichtung| ~ LJ1-IEL
au
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Bestelloptionen / Reinraum-Spezifikation Serie LJ 1H 10

Technische Daten

Hub (mm) 100 200 300 400 500
. mit motor 5.4 6.2 7.0 7.7 8.5
Gewicht (kg) ohne motor 5.0 5.8 6.6 7.3 8.1
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Last (kg) 12 mm Steigung 50W 10
Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 12 mm Steigung 50W 600
Wiederhol- (mm) Gerollte Kugelumlaufspindel 10.05
genauigkeit Geschliffene Kugelumlaufspindel +0.02
Motorleistung AC-Servomotor (50W)
An- schwarz verchromt + | Gerollte Kugelumlaufspindel g12mm, 12mm Steigung
triebs- spezielle
spindel Fluorkunststoffbeschichtung ) ) 12 12 Stei
und Schmierung Geschliffene Kugelumlaufspindel 212mm, 12mm Steigung
Fihrung Linearflihrung mit hoher Steifigkeit, Edelstahlschiene, mit AFE-Fett (von THK)

Versorgungsspannung: 4,5 to 28V DC, Stromaufnahme: max. 10mA,

- H _ Anm.)
Endschalter fiir Nicht-Standardmotoren Steuerausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40mA, Interner Spannungsabfall: max. 1.5V

Tischausfuihrung Mit Staubdichtung
Fett fur Staubdichtung Fluor-Schmierfett fiir Vakuumequipment von NOK Kluber
Wartungsvorschrift Je nachdem, was eher eintrifft:

Distanz 4000km, 4 Millionen Zyklen oder 6 Monate Betrieb

Rc 1/4, jeweils ein AnschluB an beiden Stirnseiten.
Den nicht verwendeten Anschluss mit einem Blindstopfen versehen.

augleistung 50¢/min (ANR)

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Abmessungen /LJ1H10C] } (X60)

Vakuum-anschluss

o 3-5H10 Tiefe 5 MaBstab: 20%
D

[
| 8

4 Endschalter-Montagenuten

Die beiden Nuten auf der Unterseite
kénnen nicht verwendet werden.

Referenzebene Hub + 145 80 40 27

Rc 1/4 Werkstiickmontage *
Vakuum- 80/
anschluss

58

46 /

2-T-Nut 1 °\‘O° g
20 :
SEAY

41 Hub + 115 (Verfahrbereich Schlitten) 194 7.5

&

95
90
69
65
57
m—nao o
9.3

2-T-Nut 2 47 I ‘ ‘ Hub + 350

23

120

22| 70 @ 2-5H10 Tiefe 8
] Referenzebene 40
OOI: «@ Gehausemontage®

5‘.3 © © ¢ o 1
Abmessungen T-Nut 1 10 _ _ _ _ _ _ - )
(Signalgebernut) D

115 2 e X3

o 6-M5 Gewindetiefe 9 90 203
45° VA7
9.4

18

o
|2

Abmessungen T-Nut 2

* Die Gehause-Referenzebene soll bei der Monage als Standard verwendet werden.
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LJ1H20

Bestelloptionen: Reinraumausfuhrung
Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTHZ20

Flr horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschliissel

R21

A

F

H—X60—Q

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

100
;L

Spezifikation Motor und Antrieb
Symbol Motor Versorgungs-
Herstell Anst Spannung
ersteller Modell [Ausgang nsteuerung
821 110/115V AC
MC St t 100 W —
822 SMC Standardmotor 00 200/230 V AC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115V AC
R22 HC-PQ13 (100 W| MR-C10A-UE |200/230 V AC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM22 HC-MFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
Anm. 2) — —
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 A Yl Ejoctric - - - —
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK22 HC-KFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Anm. 1) — p— J— —
Anm. 2)
Matsushita
G20 Anm. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Pl Yaskawa
Y20 Anm: Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhite

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend

angegeben, mitgeliefert werden.
* Der LC8 Controller flir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich flir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis
Endschalter

Hauptschaltkreis|
les Schalter
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i

DC (+)
Braun

ouT

Schwarz

“—oDC (-)
Blau

e Eingangsrichtung Kabel

l CE-zertifiziert
Reinraumausfiihrung

Kabelldnge
Standardmotor ™2
> >m Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
3 3m und Antrieb ist inbegriffen.
4 4m Bitte geben Sie die Kabellange
an Far Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und

kann von lhnen gestellt
werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum
gewéhlten Motor
auch separat
bestellen. Den
Abschnitt
"Bestellschliissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren
- Ohne
H N.C. (B-Kontakt) 2 Stck.

LF | Axial ]
o Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
100 | 100 mm
200 200 m
300 | 300 mm
400 | 400 mm
500 | 500 mm
600 | 600 mm
700 | 700 mm
800 | 800 mm
900 | 900 mm
1000 [1.000 mm

'—e Spindelsteigung

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

A 10 mm

C 20 mm

Ausfiihrung der Antriebsspindel
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

P | Geschiff. Kugelumlaufspindel

N | Gerollte Kugelumlaufspindel

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten

Modell Hub (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 {1000
LJIH20C__PA-[ Hub -F[]-X60| ® | ®© | © | ©® | ®© ©
LJ1H20__NA-[ Hub |-F[]-X60| ® | ® © | ®© | © | ©
LJ1H20_PC-[_ Hub |-F []-X60 e o o o o o
LJ1H20_NC-[_ Hub |-F []-X60 e & o o o o
Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.
Ersatzteile (Staubdichtung)
Bestell-Nr. Anmerkung
Staubdichtung LJ1-DS2-2000 bei LJ10J20/2000 mm x 4
Fett fir Staubdichtung LJ1-IEL




Technische Daten

Bestelloption/Reinraumspezifikationen Serie LJ1 H2 0

Hub (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Gewicht (kg) Mit Motor 7.9 9.1 103 | 114 | 128 | 139 | 151 16.3 | 175 | 187

9 Ohne Motor 7.4 8.6 98 | 109 | 123 | 134 | 146 | 158 | 17.0 | 18.2
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)

10 mm Steigung 30 { —

Max. Nutzlast [kg] 20 mm Steigung 100 W — ‘ 15

o 10 mm Steigung 500 —
Max. Geschwindigkeit (mm/s) 20 mm Steigung 100 W — ‘ 1000 930 ‘ 740 ‘ 600 ‘ 500
Positionier- (mm) Gerollte Kugelumlaufspindel +0.05
genauigkeit Geschliffene Kugelumlaufspindel +0.02

Motorleistung

AC-Servomotor (100 W)

Antriebs-
spindel

Schwarz verchromt +

Sp

Fluorkunststoffbeschichtung
und Fettung

ezielle

Gerollte Kugelumlaufspindel

215 mm 10 mm Steigung

Geschliffene Kugelumlaufspindel

215 mm 20 mm Steigung

Fihrung

Linearfihrung mit hoher Steifigkeit, Edelstahlschiene, mit AFE-Fett (von THK)

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,
Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Tischausfihru

ng

Mit Staubdichtung

Fett fir Staubdichtung Fluor-Schmierfett fiir Vakuumequipment von NOK Kluber
: Je nachdem, was eher eintrifft:
Schmierplan Distanz 4000 km, 4 Millionen Zyklen oder 6 Monate Betrieb
Vakuum- Rc 1/4, jeweils ein AnschluB3 auf beiden Stimseiten.  Den nicht verwendeten Anschluss mit einem Blindstopfen versehen.
Hub: bis 500 mm Ansaugung an einer oder beiden Seiten.
anschluss

Hub: Uber 500 mm

Ansaugung beidseitig

Saugleistung

Geschwindigkeit: bis 500 mm/s

50¢/min (ANR)

Geschwindigkeit: iber 500 mm/s

100¢/min (ANR)

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschllssel).

Abmessungen/LJ1H20L12 (X60)

Werden zwei Abmessungen angegeben,
dann gilt die obere fiir Hiibe von 100 bis 600 und die untere fiir 700 bis 1.200.

MaBstab: 15%

92 Hub + 32 o 3-8H10 Tiefe 20
i5)
C
|
] = = = = =
Q - - = &5
< T =)
5 ‘ Sy
2 - Ao %
=
g = ¢‘ = = = = = — E %
Referenzebene 8-M6 Gewindetiefe 20
Werkstiickmontage™ - ewindetiete 92
10 Hub + 216 58 10
Rc 1/4 135 ) _ Re 1/4
Vakuum- 52  52.5 29 Hub +120 (Verfahrbereich Schlitten) 185 c
anschluss 92 ‘ 33 Hub + 129 (Verfahrbereich Schlitten) 172 7.5  Vakuum-anschiuss
| I _ — |
2-T-Nut 1 \O Iz 5
\ t— 4
) kj@ 0|83 T = p 0
<t
re} o ©
[S) I
; G — S
Hub + 334
2-T-Nut 2 33 33
90 130 . .
62 2 2-8H10 Tiefe 10 70 4-M8 Gewindetiefe 15 2
.62 | ooV IRRE Y ©
Referenzebene 20 0 I:T
Gehausemontage 1.7
5.3
R Abmessungen T-Nut 1
W (Signalgebernut)
115
<FTo ___ o 3¢F> © 3 )
Wil
100 187 - 22
18] ¥

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage als Standard verwendet werden.

Abmessungen T-Nut 2
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Bestelloptionen: Reinraumausfuhrung
Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH30

Flr horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschlissel
—] l
CE-zertifiziert
Spezifikationen Motor/Antrieb Reinraumausfiihrung
Spezifikation Motor und Ansteuerung Versoraunas .
Symbol Hersteller Motor Ansteuerun spangung Kabellange Anm. 3
Modell |Leistung 9 Standardmotor ™2
Anm. 3) Fur SMC-Standardmotoren:
831 SMC Standardmotor 200 W — 1101115 V AC 2 2m Das Anschlusskabel fiir Motor
832 200/230 V AC 3 3m und Antrieb ist inbegiffen.
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115V AC 4 | 4m Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
R32 HC-PQ23 |200 W| MR-C20A-UE | 200/230 V AC 5 5m Das Kabel ist optional und
R39 HC-PQ23 — — kann von Ihnen gestellt
R30 Anm. 1) — - — _ o Endschalter fur werden. Sie kdnnen das
. entsprechende Kabel zum
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110115V AC Nicht-Standardmotoren gewahlten Motor
RM32 HC-MFS23 200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC - | Ohne E‘UCE‘ ﬁegag"én
RM39 |\ pighi - | HC-MFS23 - - H | N.C. (Offner) 2 Stck. Abschnitt
RM30 A1) 2o — — — — "Bestellschlissel
RK31 Cec or ti HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC e o
orporation | % oo ¢ Eingangsrichtung Kabel dazu auf Seite 67.
RK32 HC-KFS23 200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC l F [ Aoxial l
RK39 HC-KFS23 — -
RK30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 | 110/115 V AC ¢ Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
RP32 HF-KP23  |200 W| MR-J3-20A 200/230 V AC 200] 200 mm
. Anm. 1) nrepes — 300| 300 mm
RP30 " 400| 400 mm
Anm. 2)
Matsushita 500| 500 mm
G30 Am. 1) | Electric — — — — 600| 600 mm
Industrial 800| 800 mm
Co,Ltd. 1000 | 1.000 mm
Anm. 2)
Yaskawa 1200 1.200 mm
Y30 A" | Ejectric — - - - 1500 | 1.500 mm
Corporation
Anm. 1)
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhite . .
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. —e Splndelstelgung: 25 mm
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70. . . )
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72. ——e Ausfiihrung der Antriebsspindel
Anm. 2) (Kombinationen siehe Tabelle 1).
Nicht-Standardmotor: o _ o P | Geschiff. Kugelumlaufspindel
Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend N | Gerolte Kugelumlaufspindel

angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Tabelle 1: Kombinationsmoglichkeiten

Interner Schaltkreis Hub (mm)
Endschalter Modell 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 [1000[1200[1500
LJ1H30__IPD-[ Hub |-F[]-X60| ® [ ] { ] [ ] o o [ ) o [ )
D-Y7HL LJ1H30_IND-[ Hub |-F[]-X60| @ o [ ] [ ) o ( ] [ ) [ } ( }

........................... , Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.
DC (+)
Braun

les Schalters

Ersatzteile (Staubdichtung)

Hauptschaltkreis

: 8 —o0QUT

' ' Schwarz Bestell-Nr. Anmerkung

: : Staubdichtung LJ1-DS3-2000 bei LJ10330/2000 mm x 4
: —oDC () Fett-Staubdichtung|  LJ1-IEL

"""""""""""""" ' Blau
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Bestelloption/Reinraumspezifikationen Serie LJ1 H30

Technische Daten

Hub (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500
Gewicht (k Mit Motor 16.2 18.2 20.2 22.2 24.2 28.7 33.2 37.2 43.2
ewicht (kg) Ohne Motor 151 | 171 | 191 | 211 | 231 | 276 | 321 | 361 | 421
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Max. Nutzlast [kg] 25 mm Steigung |200 W 60
Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 25 mm Steigung |200 W 1000 700 500
. ... (mm) | Gerollte Kugelumlaufspindel +0.05
Positioniergenauigkeit - -
Geschliffene Kugelumlaufspindel 10.02
Motorleistung AC-Servomotor (200 W)
) Schwarz verchromt + | Geerollte Kugelumlaufspindel @25 mm, 25 mm Steigung
Antriebs- spezielle
spindel | Fluorkunststofibeschichtung
und Fetten Geschliffene Kugelumlaufspindel 225 mm, 25 mm Steigung
Fuhrung Linearflihrung mit hoher Steifigkeit, Edelstahlschiene, mit AFE-Fett (von THK)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,

y H _ Anm.)
Endschalter fur Nicht-Standardmotoren Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Schlittenausfiihrung Mit Staubdichtung

Fett fir Staubdichtung Fluor-Schmierfett fiir Vakuumequipment von NOK Kluber

Je nachdem, was eher eintrifft:

Schmierplan Distanz 4000 km, 4 Millionen Zyklen oder 6 Monate Betrieb

Rc 1/4 jeweils ein Anschluf3 an beiden Stirnseiten Die nicht verwendeten

Vakuum-anschluss Anschliisse mit Blinsstopfen versehen, Ansaugung an beiden Enden

. Geschwindigkeit: bis 500 mm/s 100¢/min (ANR)
Saugleistung

Geschwindigkeit: ab 500 mm 200¢/min (ANR)

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlussel).

Abmessungen/LJ1H30LI3 (X60)

[s2)
I
4-M8 Gewindetiefe 10 @ 2-8H10 Tiefe 8 gF:{
T 1.7
160 5.3
80 Abmessungen T-Nut 1
20 (Signalgebernut)
115
<35 - _3t> 6 B[ oF )
® ° 45° =
® ° 9.4 ‘:r" =)
Rc 1/4 <35 5 3T > i K 18
Vakuum-anschluss
Abmessungen T-Nut 2
100 217
Referenzebene
Werkstiickmontage™ Rc 1/4

Vakuum-anschluss

"
@‘@

126
110 | / Kabeleingang 49 5 Hub + 144 (Verfahrbereich Schlitten) 199.5

/J’ ””” b~ /r'—lr\

8 |
105
120

©
Hub +393
Referenzebene 5 8-M10 Gewindetiefe 20
Gehausemontage™ =
@
g = =2 = = = - — %} o
< ~ ~ ~ ~ ~ «
2 - = = = A |3
=
o - - : - : =Hire
o 4-8H10 Tiefe 19
110 Hub +97 110 30
>—<§

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit Staubdichtung
Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH10

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschliissel

J1H10

R11

10

F

H

—X70—Q

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Motor Versorgungs-
spannun
Hersteller Modell |Leistung Ansteuerung p: g
811 110/115V AC
MC St t w —
312 SMC Standardmotor 50 200/230 V AC
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115 V AC
R12 HC-PQ053 |50 W | MR-C10A-UE | 200/230 V AC
R19 HC-PQO053 — —
R10 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
Anm. 2) _ _
RM19 Mitsubishi HC-MFS053
RM10 A" 1) £ octric - - - -
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP12 HF-KP053 |50 W | MR-J3-10A 200/230 V AC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Anm. 1) — p— J— —
Anm. 2)
Matsushita
G10 Am.1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Pl Yaskawa
Y10 Anm: Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlte

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis
Endschalter

Hauptschaltkreis
les Schalters
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.......................... H

i

DC (+)
Braun

T ouT
H Schwarz

“—oDC (-)
Blau

0
;L

Ausfiihru
Kabelldnge
Standardmotor A9

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

l CE-zertifiziert
ng mit Staubdichtung

Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:

Das Anschlusskabel fir Motor
und Antrieb ist inbegriffen.
Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und
kann von lhnen gestellt
werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum
gewdhlten Motor

Ohne

auch separat
bestellen. Den

H | N.C. (Offner) 2 Stck.

Abschnitt

e Eingangsrichtung Kabel

LF | Axial ]
o Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
100 | 100 mm
200 | 200 mm
300 | 300 mm
400 | 400 mm
500 | 500 mm
600 | 600 mm
700 | 700 mm
800 | 800 mm
900 | 900 mm
1000 (1.000 mm

'—e Spindelsteigung

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

12 mm

Cc

20 mm

Ausfiihrung der Antriebsspindel
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

P

Geschliff. Kugelumlautspindel]

N

Gerolte Kugelumlaufspindel]

S

Gleitspindel ]

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten

"Bestellschlissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

Modell Hub (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 {1000

LJ1H10C_IPB-[ Hub |-F[1-X70 | ® | ® ( ® | @ | @
LJIH1I0C_INB-_ Hub |-F[(I-X70 | ® | ® | ® | ® | ®
LJAHIOC_ISC-( Hub -F[(-X70 | ® | ®@ | ®© | @ | © | @ © O o o
Andere Kombinationen als die vorstehend genannten sind nicht lieferbar.

Ersatzteile (Staubdichtung)

Bestell-Nr. Anmerkung
Staubdichtung LJ1-DS1-2000 bei LJ10310/2000 mm x 4
Fett fiir Staubdichtung LJ1-L101




Technische Daten

Bestelloption/Spezifikation Staubdichtung Serie LJ 1H 10

Hub (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Kugelumlauf4{ Mit Motor 5.4 6.2 7.0 7.7 8.5 — — — — —
. spindel Ohne Motor 5.0 5.8 6.6 7.3 8.1 — — — — —
G ht (k
ewicht (kg Gloitsoindel | Mit Motor 53 | 62 | 72 | 80 | 88 | 97 | 105 | 11.3 | 12.2 | 13.0
P Ohne Motor 4.9 5.8 6.8 7.6 8.4 9.3 10.1 109 | 11.8 | 126
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
12 mm Steigung 10
Max. Nutzlast [kg] 20 mm Steigung 50 W 10
. 12 mm Steigung 600
Max. Geschwindigkeit (mm/s) 50 mm Steigung 50 W 500
o _(mm) |_Gerollte Kugelumlaufspindel +0.05
Positioniergenauigkeit Geschliffene Kugelumlaufspindel +0.02
Gleitspindel 0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (50 W)

Gerollte Kugelumlaufspindel

212 mm 12 mm Steigung

Antriebsspindel

Geschliffene Kugelumlaufspindel

212 mm 12 mm Steigung

Gleitspindel

220 mm 20 mm Steigung

Fihrung

Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,
Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Mit Staubdichtung
Spezialschmiermittel

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™m.)

Schlittenausfiihrung
Fett fur Staubdichtung
Technische Daten wie zulassiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.

Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschliissel).

Abmessungen/LJ1H1013 (X70)

) MaBstab: 20%
©
@
o . o)
< o 3-5H10Tiefe 5 P
=1 ooi:
z v
= 1.7
g 5 53
= = = - = = = = = = ] Abmessungen T-Nut 1
— - - - - - - - b " B (Signalgebernut)
= = = = = = = = = = o 11.5
4 Endschalter-Montagenuten )
Die beiden Nuten auf der Unterseite 45° I
kénnen nicht verwendet werden. 94 oo
Referenzebene Hub + 145 80 40 |27 18] ¥
Werkstiickmontage™
Abmessungen T-Nut 2
" Hub +115 (Verfahrbereich Schlitten) 194 7.5
e P —
2-T-Nut 1
— % =6
o—]
Vlo
| &5 oy
[s¢)
el P
2T-Nut2 / Hub +350
40 23
36 ! 7200
Referenzebene 20 0 2-5H10Tiefe 8
Gehausemontage™
© © © w
4= - - - - » - - - B
L o ¢ o
6-M5 x 0,8 Gewindetiefe 9 90 203

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit Staubdichtung
Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTHZ20

Flr horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschllissel

F

H

—X70—Q

100

l CE-zertifiziert

L !
Spezifikationen Motor/Ansteuerung
Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Hersteller Motor Ansteuerung Vir;:;gﬂ:gs-
Modell |Leistung
821 110/115 V AQ
822 SMC Standardmotor 100 W 200/230 V AQ
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115 V AQ
R22 HC-PQ13  |100 W| MR-C10A-UE | 200/230 V AQ
R29 HC-PQ13 — —
R20 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 |110/115V AQ
RM22 HC-MFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AQ
RM29 Mitsubiatr || HC-MFS13 — —
RM20 A V)l Ejoctric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AQ
RK22 HC-KFS13 (100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AQ
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115 V AQ
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AQ
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Anm. 1) — p— J— —
Anm. 2)
Matsushita
G20 Am. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Yaskawa
Y20 A1 | Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlte

Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Ausfithrung mit Staubdichtung

Kabelldnge
Standardmotor A3
) >m Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
3 3m und Antrieb ist inbegriffen.
4 4m Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und

kann von Ihnen gestellt
werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum
gewéhlten Motor
auch separat
bestellen. Den
Abschnitt
"Bestellschlissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

o Endschalter fir
Nicht-Standardmotoren
- Ohne
H | N.C. (Offner) 2 Stck.

® Eingangsrichtung Kabel

LF | Axial ]
e Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
100 | 100 mm
200 | 200 mm
300 | 300 mm
400 | 400 mm
500 | 500 mm
600 | 600 mm
700 | 700 mm
800 | 800 mm
900 | 900 mm
1000 {1.000 mm
1200 (1.200 mm

'—e Spindelsteigung
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

A 10 mm
C 20 mm

——e Ausfiihrung der Antriebsspindel
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

P | Geschiff. Kugelumlaufspindel
N | Gerollte Kugelumlaufspindel
S | Gleitspindel

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten

Interner Schaltkreis Modell FLD (mm)
100200 ]300 | 400 [ 500 | 600 | 700 [ 800 | 900 [1000[1200
Endschalter LJIH20C _PA-[ Hub -FLIX70 | ® | ® | ® | ® | ® | ®
LJIH20C _INA- Hub [-FL]X70 | ® | ® | ® |® | ® | ®
D-Y7HL LJ1H20C_—IPC-[_Hub -FLI-X70 o oo o |0 o
___________________________ ) LJ1H20__INC-[__ Hub |-F[]-X70 o | o o o @ | o
DC (+) LJIH20C ISC-L Hub -FLIX70 | ® | @ |® | @ |®@ | ® |® @ | ® @ | ®

Braun

les Schalters

Hau
d

ouT
H Schwarz

“—oDC (-)
Blau

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.

Ersatzteile (Staubdichtung)

Bestell-Nr. Anmerkung
Staubdichtung LJ1-DS2-2000 bei LJ10J20/2000 mm x 4
Fett fir Staubdichtung LJ1-L101




Bestelloption/Spezifikation mit Staubdichtung

Technische Daten

Serie LU1TH20

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Kugelumlaufspindel Mit Motor 7.9 91103 | 114 | 128 | 1839 | 151 | 16.3 | 175 | 187 —
Gewicht (kg) Ohne Motor 7.4 8.6 98 | 109 | 123 | 134 | 146 | 158 | 170 | 182 | —
Gleitspindel Mit Motor 9.0 10.0| 111 | 122 | 133 | 143 | 1563 | 17.2 | 191 | 20.6 | 24.7
Ohne Motor 7.5 8.5 96 | 10.8 | 123 | 138 | 16.3 | 16.8 | 18.6 | 204 | 24.2
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Kugelumlaufspindel 10 mm Steigung 30 ‘ —
Max. Nutzlast [kg]|" P20 mm Steigung | 100 W — { 15 | —
Gleitspindel | 20 mm Steigung 15
o Kugelumlaufepinell Lo Steigung 500 —
Max. Geschwindigkeit (mms) |9 20 mm Steigung | 100 W — [ 1000 930 [ 740 [ 600 | 500 [ —
Gleitspindel | 10 mm Steigung 500

o . (mm)|_Gerolite Kugelumlaufspindel +0.05 —
Positioniergenauigkeit Geschliffene Kugelumlaufspindel 40.02 —
Gleitspindel +0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (100 W)

Gerollte Kugelumlaufspindel

215 mm, 10 mm Steigung \ —

Antriebsspindel Geschliffene Kugelumlaufspindel — [ 215 mm, 20 mm Steigung | —
Gleitspindel 220 mm 20 mm Steigung
Fihrung Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA, Steuerausgang: offener Kollektor,

Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Schlittenausfiihrung

Mit Staubdichtung

Fett fur Staubdichtung

Spezialschmiermittel

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.

Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren

muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschllssel).

Abmessungen/LJ1H2012 (X70)

Werden zwei Abmessungen angegeben, dann gilt die obere fiir 100 bis 600 Hiibe

Q und die untere fiir 700 bis 1.200 Hiibe.

o

2]

5.3

11.5

e

MaBstab: 15%

~|Abmessungen T-Nut 1
©|  (Signalgebernut)

92 Hub + 32 o 3-8 H 10 Tiefe 20
<) ©
C wn
I}
5 = = = — —
Q — — = &
< =+ o
& «
2 - - - - - 1~
= --— - - - - LS
Referenzebene
Werkstiickmontage™ 0 8-6.6 92 45°
10 Hub + 216 58 || 10 94
135
52 , 525 29 Hub + 120 (Verfahrbereich Schlitten) 185
|t . .
‘ 92 33 Hub + 129 (Verfahrbereich Schlitten) 172 75
I P D = J—
2-T-Nut 1
@)
© \J@) gf 8 8 T 101
Yo}
S BN EN ‘ tn
l Hub + 334
2-T-Nut 2 \
90 130 M . o,
65 & 2-8H10 Tiefe 10 70 4-M8 Gewindetiefe 20
20
Referenzebene
Gehéusemontage™
<TO OG> g <
© W
_ _ _ , _ _ -
©
<L o 08> © 3
195
100 187

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.

=

n
L0
18] ¥

(=]
—

Abmessungen T-Nut 2
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit Staubdichtung
Linearfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH30

Flr horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschliissel

J1H30

R31

D

F

H

—X70—Q

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

200
;L

Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Motor Versorgungs-
Y Hersteller - Ansteuerung | Spannung
Modell |Leistung
831 110/115V AC
M t t 200 W —
832 SMC Standardmotor 00 200/230 V AC
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115V AC
R32 HC-PQ23  |200 W| MR-C20A-UE | 200/230 V AC
R39 HC-PQ23 — —
R30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC
RM32 HC-MFS23 (200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC
Anm. 2) _ _
RM39 Mitsubishi HC-MFS23
RM30 A" 1) Ejectric — - —- —
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC
RK32 HC-KFS23 (200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115V AC
RP32 HF-KP23 200 W| MR-J3-20A 200/230 V AC
RP39 HF-KP23 — —
RP30 Anm. 1) — p— J— —
Anm. 2)
Matsushita
G30 Anm. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
PO, Yaskawa
Y30 Anm: Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fir die gewahite

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller flir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis
Endschalter

Hauptschaltkreis
les Schalters
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i
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Braun

T ouT
H Schwarz

“—oDC (-)
Blau

l CE-zertifiziert

Ausfiihrung Staubdichtung

Kabelldnge
Standardmotor A9
2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

o Endschalter fiir

Nicht-Standardmotoren

Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:

Das Anschlusskabel fiir Motor
und Antrieb ist inbegriffen.
Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und
kann von lhnen gestellt
werden. Sie kénnen das
entsprechende Kabel zum
gewéhlten Motor

- Ohne

auch separat
bestellen. Den

H | N.C. (Offner) 2 Stck.

Abschnitt

e Eingangsrichtung Kabel

LF | Axial ]
e Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
200| 200 mm
300 300 mm
400| 400 mm
500| 500 mm
600| 600 mm
800| 800 mm
1000 | 1.000 mm
1200 | 1.200 mm
1500 | 1.500 mm

'—e Spindelsteigung

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

D

25 mm

E 40 mm

—e Ausfiihrung der Antriebsspindel

(Kombinationen siehe Tabelle 1).

P

Geschiff. Kugelumlauispindel

N

Gerolte Kugelumlaufspinde|

S

Gleitspindel |

Tabelle 1: Kombinationsmoglichkeiten

"Bestellschlussel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

Modell Hub (mm)
200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 |1000{1200{1500

LJIH30O__IPD-[ Hub |-F(]-X70 | ® | ® | ®© © © © © © | ©
LJIH30C_IND-[ Hub |-F(I-X70 | ® | @ (@ © © © © o o
LJIH3O_ISE-[ Hub }F(I-X70 | ® | @ (@ © © © ©o o o
Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.

Ersatzteile (Staubdichtung)

Bestell-Nr. Anmerkung
Staubdichtung LJ1-DS3-2000 bei LJ10330/2000 mm x 4
Fett fir Staubdichtung|  LJ1-L101




Bestelloption/Spezifikation mit Staubdichtung Serie LJ1 H30

Technische Daten

Hub (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 | 1200 | 1500
Kugelumlaufspindel Mit Motor 16.2 18.2 20.2 22.2 24.2 28.7 33.2 37.2 43.2
Gewicht (kg) Ohne Motor 15.1 17.1 19.1 21.1 23.1 27.6 32.1 36.1 421
Gleitspindel Mit Motor 14.9 17.0 19.0 21.1 23.2 27.3 315 35.6 41.9
Ohne Motor 13.8 15.9 17.9 20.0 22.1 26.2 30.4 34.5 40.8
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Kugelumlaufspindel| 25 mm Steigun 60
Max. Nutzlast [kg] G?eitspindel 40 mm Steigung 200 W 30
Max. Geschwindigkeit | Kugelumlaufspindel| 25 mm Steigung 200 W 1000 [ 700 | 500
(mm/s) Gleitspindel | 40 mm Steigung 500
Gerollte Kugelumlaufspindel +0.05
Positioniergenauigkeit (mm) Geschliffene Kugelumlaufspindel 10.02
Gleitspindel 0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (200 W)

Gerolite/ Geschliffene Kugelumlaufspindel

@25 mm, 25 mm Steigung

Antriebsspindel

Gleitspindel

230 mm, 40 mm Steigung

Flhrung

Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren A"™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,

Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5V

Schlittenausfiihrung

Mit Staubdichtung

Fett fir Staubdichtung

Spezialschmiermittel

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Abmessungen/LJ1H30L13 (X70)

=) o 8-9
=
S
[ %]
Q
= = = ———
=] A
z & — = =— =— = = 2
e
e’ = = = = == e
. o 4-8H10 Tiefe 19
Referenzebene 110 Hub +97 110
Werkstlickmontage™ 8
-l
Kabeleingang 49.5 Hub + 144 (Verfahrbereich Schlitten) 199.5
T —
Hub +393
4-M8 _
Gewindetiefe 10\ 2 2-8H10 Tiefe 8
160
Referenzebene 80
Gehéusemontage™
- 20
<43 7 3T > ks >
© ®
© ®
<5 2 3C> 5 = J
100 217

+ Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.

30 45°VR | —
9.4 wlo
- - —

18] ¥

Abmessungen
T-Nut 2

MaBstab: 15%

z';hi{

1.7
5.3

Abmessungen T-Nut 1
(Signalgebernut)

11.5

T

48




Bestelloptionen: Ausfiihrung mit Staubdichtung
Gleitfuhrung

Serie LJ1S10

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschlissel
e 1
CE-zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung
Spezifikation Motor und Ansteuerung Ausfiihrung Staubdichtung
Symbol Motor Versorgungs-
Herstell Anst Spannung 3
ersteller Modell Leistung nsteuerung Kabe"ange
811 110/115 VAC Standardmotor "%
312 SMC Standardmotor 50 W - 200230 V AC 2 >m Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fir Motor
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115V AC 3 3m und Antrieb ist inbegriffen.
R12 HC-PQ053 |50 W | MR-C10A-UE | 200/230 V AC 4 | 4m Bitte geben Sie die Kabellange
an Fir Nicht-Standardmotoren:
R19 HC-PQ053 — - 5 Sm Das Kabel ist optional und
R10 Anm. 1) — — — — kann von Ihnen gestellt
RM11 HC-MFS053 MR-J25-10A1 | 110115V AC ® Endschalter fur oo Kb o
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC Nicht-Standardmotoren gewahlten Motor
Anm. 2) ) — — _ auch separat
RMI9 |y pishi  |-HC-MFS053 Ohne bestellen. Den
RM10 Anm- 1) 20 i — — — — H |N.C. (Offner) 2 Stck. Abschnitt
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 |110/115V AC ;‘(Bebstﬁ"fscglusgel
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J25-10A | 200/230 V AC o oL Sclte 67
R . dazu auf Seite 67.
RK19 HC-KFS053 — — e Eingangsrichtung Kabel
RK10 Anm. 1) — — — — [ F ] Axial ‘
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP12 HF-KP053 |50 W | MR-J3-10A 200/230 V AC e Hub
RP19 — HF-KP053 — - 100] 100 mm
Sl - - - 200| 200 mm
Anm. 2)
Matsushita 300| 300 mm
G10 Am. 1) | Electric — — — — 400| 400 mm
Industrial 500 500 mm
Co.L. 600| 600 mm
Yaskam/;;m' ? 700 700 mm
Y10 A ploctric - - - - 800| 800 mm
Corporation 900| 900 mm
Anm. 1) 1000 | 1.000 mm
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fur die gewahlte
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70. . i
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72. —e Splndelstelgung
Anm. 2) C 20 mm
Nicht-Standardmotor:
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden. . - .
* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden. AUSfUhrung der AntrIEbSSPmdel
* Wenden Sie sich fur Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren l S [ Gleitspindel ]
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.
Interner Schaltkreis
Endschalter
D-Y7HL
: —oDC (+)
: : Braun
e | Ersatzteile (Staubdichtung)
N 8 5 gtgvarz Bestell-Nr. Anmerkung
: : Staubdichtung LJ1-DS1-2000 bei LJ10310/2000 mm x 4
L T : gIC ) Fett-Staubdichtung|  LJ1-L101
au
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Bestelloption/Spezifikation mit Staubdichtung Serie LJ 1S 10

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000
Cowich (c Mit Motor (Standard) 54 | 61 | 69 | 77 | 85 | 93 | 100 | 108 | 116 | 124
ewicht (kg) Ohne Motor (Nicht-Standard)] 5.0 | 57 | 65 | 73 | 81 | 89 | 96 | 104 | 112 | 120

Betriebstemperaturbereich (°C)

5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Nutzlast [kg] 5
Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300
Positioniergenauigkeit (mm) 0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (50 W)

Antriebsspindel

Gleitspindel 20 mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Gleitfihrung

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,
Steuerausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Schlittenausfiihrung

Mit Staubdichtung

Fett fur Staubdichtung

Spezialschmiermittel

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlussel).

Abmessungen/LJ1S1011SC (X70)

o 3-5H10 Tiefe 5

40 (T-Nut-Abstand)

MaBstab: 15%

™

2 }%{7

5.3

Abmessungen T-Nut 1
(Signalgebernut)

4 Endschalter-Montagenuten

Die beiden Nuten auf der Unterseite
kénnen nicht verwendet werden.

115

I

45° Y414
9.4
18

0o
* -

Abmessungen T-Nut 2

Referenzebene H 14 80
Werkstiickmontage™ ub + 145 40 27
41 Hub +115 (Verfahrbereich Schilitten) 194 75
2-T-Nut 1
AN Y sl = —
= = o]
Vo
(&g )
|l P
G
2T-Nut2, Hub + 350
23
120
Referenzebene 70 @ 2-5H10 Tiefe 8
Gehausemontage™ 40 —
: |
= _ _ _ _ _ _ _ U
5 o 33
6-M5, Gewindetiefe 9 90 203

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit Staubdichtung
Gleitfuhrung

Serie LJ1S20

Flr horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschlussel
= T 1
CE-zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung
Spezifikation Motor und Ansteuerung Ausfiihrung mit Staubdichtung
SYESS Hersteller Molo) Ansteuerun VZ'::;gﬂ:gs- Anm. 3)
Modell  |Leistung 9 9 Standa__rdmOtor )
821 1101115V AC Kabellange
822 SMC Standardmotor 100 W 200/230 V AC 2 °m Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115V AC 3 3m und Antrieb ist inbegriffen.
R22 HC-PQ13  [100 W| MR-C10A-UE | 200/230 V AC 4 4m Bitte geben Sie die Kabellange
— 5 5 an Fir Nicht-Standardmotoren:
R29 HC-PQ13 — m Das Kabel ist optional und
R20 Anm. 1) — — — — kann von Ihnen gestellt
RM21 HC-MFS13 MR-J25-10A1 | 110/115 V AC ¢ Endschalter fiir gﬁ?pigcﬁéiggngge?iim
RM22 HC-MFS13 _[100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC Nicht-Standardmotoren gewahlten Motor
Anm. 2) ) — — . auch separat
RM29 | yjisypishi  |-HC-MFS13 Ohne _ bestellen. Den
RM20 A1) 0 ctric — — — — H |N.C. (Offner) 2 Stck. Abschnitt
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC '}'(B%stﬁlll(‘scglijsgel
RK22 HC-KFS13 _|100 W| MR-J25-10A [ 200/230 V AC ] ] et eyl
RK29 HC-KFS13 — — [} Elngangsrlchtung Kabel
RK20 Anm. 1) — — — — [ F ] Axial ‘
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC ¢ Hub
RP29 HF-KP13 — — 100] 100 mm
RP20Q Amm. 1) _ _ — — 200 200 mm
Anm. 2)
Matsushita 300| 300 mm
G20 Anm. 1) | Electric — — — — 400| 400 mm
Industrial 500| 500 mm
Co.L. 600| 600 mm
Anm. 2)
1) Yaskawa 700 700 mm
Y20 Anm- Electric - - - - 800| 800 mm
Corporation 900| 900 mm
Anm. 1) 1000 | 1.000 mm
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlte 1200 1.200 mm
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.
Anm. 2) —e Spindelsteigung
Nicht-Standardmotor: c 20 mm
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.
* Der LC8 Controller flir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden. - . .
* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren * AUSfUhrung der Ant"eb33p|nde|
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller. [ S ] Gleitspindel ‘
Interner Schaltkreis
Endschalter
D-Y7HL
: —oDC (+)
: : Braun
DB | Ersatzteile (Staubdichtung)
i |88 —oOUT
PLE | Schwarz Bestell-Nr. Anmerkung
: : Staubdichtung LJ1-DS2-2000 bei LJ10020/2000 mm x 4
L T : gIC ) Fett fiir Staubdichtung|  LJ1-L101
au
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Bestelloption/Spezifikation mit Staubdichtung Serie LJ1 52 0

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Gewich (k Mit Motor (Standard) 6.8 | 79 | 90 | 101 | 111 | 122 | 133 | 143 | 15.4 | 16.4 | 186
ewicht (kg) Ohne Motor (Nicht-Standard)| 6.3 | 7.4 | 85 | 96 | 107 | 11.7 | 128 | 13.8 | 149 | 159 | 18.1

Betriebstemperaturbereich (°C)

5 bis 40 (ohne Kondensation)

Positioniergenauigkeit (mm)

Max. Nutzlast [kg] 10
Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300
0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (100 W)

Antriebsspindel

Gleitspindel 220 mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Gleitfihrung

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA, Steuerausgang: offener Kollektor,
Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Schlittenausfiihrung

Mit Staubdichtung

Fett fur Staubdichtung

Spezialschmiermittel

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlussel).

Abmessungen/LJ1S20L12[ ISC (X70)

Werden zwei Abmessungen angegeben, dann gilt die obere fiir 100 bis 600 Hiibe

und die untere fiir 700 bis 1.200 Hiibe.

MaBstab: 15%

92 Hub + 32 o 3-8H 10 Tiefe 20
T
C
S
3 = = = = 3
< = = = 3 S
< &
2 - - - - == = 5
oy -— - - - - Py Jl
o R = = = N
@ — — = — ©
Referenzebene o 8-6.6 92
Werkstiickmontage™
- 7 10 Hub + 216 58 10
135
52 ‘ 52.5 33 Hub + 131 (Verfahrbereich Schilitten) 170
92 37 Hub + 140 (Verfahrbereich Schlitten) 157 75
I L. — |
2-T-Nut 1 = = =
@
\/@ 8(3
? Hub + 334
2-T-Nut 2 \
140 o
2 2-8H10 Tiefe 10 70 4-M8 x 1,25 Gewindetiefe 20 I:
Referenzebene 20 T 1.7
Geh&usemontage™ 5.3
= 7 Abmessungen T-Nut 1
SO/ E <K ° (Signalgebernut)
- 1
_ - - . = - - 11.5
©) W
<FTo __ 0 o F> K3 < 450 TF_
94 || || wlo
179 18 < |~
110 171

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.

Abmessungen T-Nut 2

52



Bestelloptionen: Ausfiihrung mit Staubdichtung
Gleitfuhrung

Serie LJ1S30

Flr horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschlissel
| 1
CE-zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung
Spezifikation Motor und Ansteuerung Ausfiihrung mit Staubdichtung
Symbol Motor Versorgungs-
spannun "
Hersteller Modell |Leistung Ansteuerung P 9 gabe" ange -
.3
831 110/115 V AC tandardmotor "
SMC Standardmotor 200 W — 200/230 V AC 2 >m Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren:
832 00/230 Das Anschlusskabel fiir Motor
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115 V AC 3 3m und Antrieb ist inbegiffen.
R32 HC-PQ23  [200 W| MR-C20A-UE | 200/230 V AC 4 4m Sg‘g lﬁeﬁmtsé@{aﬂgafgmg?gﬁ
R39 HC-PQ23 — — 5 5m Das Kabel ist optional und
R30 Anm. 1) — — — — . kang vonsllhnlf"n gestgllt
RM31 HC-MFS23 MR-J25-20A1 | 110/115 V AC * Endschalter fur entsprechende Kabel zum
RM32 HC-MFS23_|200 W| MR-J25-20A | 200/230 V AC Nicht-Standardmotoren gawatiten Motor
Anm. 2) y — — N auch separa
RM39 | \jitsubishi | -HC-MFS23 Ohne _ bestellen. Den
RM30 A 1) Eioctric —_ — — — H N.C. (Offner) 2 Stck. Abschnitt
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J25-20A1 | 110/115V AG ostellechlissel
RK32 HC-KFS23 |200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC . . dazu auf Seite 67.
RK39 HC-KFS23 — — [} Elngangsrlchtung Kabel
RK30 A 1) — — — — LF ] Axial |
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115V AC
RP32 HF-KP23 200 W| MR-J3-20A 200/230 V AC e Hub
RP39 HF-KP23 — — 200] 200 mm
HEISI - - - - 300 300 mm
Anm. 2)
Matsushita 400| 400 mm
G30 Am. 1) | Electric — — — — 500 500 mm
Industrial 600| 600 mm
Co,Ltd. 800| 800 mm
Anm. 2)
1) Yaskawa 1000 | 1.000 mm
Y30 4™ D | Flectric - - - - 1200 | 1.200 mm
Corporation 1500 | 1.500 mm
Anm. 1)
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlte
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. . .
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70. o SpmdeIStelgung
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72. C 20 mm
Anm. 2)
Nicht-Standardmotor:
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend t——e Ausﬁjhrung der Antriebsspinde|
angegeben, mitgeliefert werden. l S l Gleitspindel ‘
* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden. P
* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.
Interner Schaltkreis Endschalter
D-Y7HL
E +—oDG (+)
: i Braun
. § Ersatzteile (Staubdichtung)
| 5% —o0uT
D LE ! Sohwarz Bestell-Nr. Anmerkung
: : Staubdichtung LJ1-DS3-2000 bei LJ10330/2000 mm x 4
L T : gIC ) Fett fir Staubdichtung|  LJ1-L101
au
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Bestelloption/Spezifikation mit Staubdichtung Serie LJ1 S30

Technische Daten

Hub (mm) 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1500
Gewich (k Mit Motor (Standard) 144 | 162 | 180 | 198 | 215 | 257 | 2907 | 333 | 387
ewicht (kg) Ohne Motor (Nicht-Standard)| 13.3 | 151 | 16.9 | 187 | 204 | 246 | 286 | 322 | 376

Betriebstemperaturbereich (°C)

5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Nutzlast [kg] 20
Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300
Positioniergenauigkeit (mm) 0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (200 W)

Antriebsspindel

Gleitspindel 225mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Gleitfihrung

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,

Schlittenausfiihrung

Mit Staubdichtung

Fett fur Staubdichtung

Spezialschmiermittel

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlussel).

Abmessungen/LJ1S30L13LISC (X70)

MaBstab: 15%

5 o 8-9
j
]
[}
$ B s ~ ~ - 3 — 4"} IS
ZI i i i " i & 0
=
o = = = = = ==
- o 4-8H10 Tiefe 19
110 Hub +165 110 30
Referenzebene 8
Werkstlickmontage™
126 Kabelei
L. abeleingang 46 Hub + 188 (Verfahrbereich Schlitten) 207
\ T J—
0 ol
3 °o 17
) Hub +461
2-T-Nut 1 ub +
2-T-Nut 2
4-M8 Gewindetiefe 10 2 2-8H10 Tiefe 10 g
oeey EE ©
Referenzebene m-I:
Gehausemontage™ 200 17
- 80 5.3
20 Abmessungen T-Nut 1
(Signalgebernut)
115
<33 = 3% > TR 3
© ® ‘
° o 45° VAl p—
I3 5 3> e 3 9.4 o
A < .’<r_ =
18

140 252 Abmessungen T-Nut 2

* Die Gehause-Referenzebene sollte bei der Montage auf der Anlage verwendet werden.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit CABLEVEYOR
Linearfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie LJTH10

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschlussel

LJ1H10[R11||P|B

10

F

L

—Q

;L

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Motor Versorgungs-
Herstell Anst Spannung
ersteller Modell |Leistung nsteuerung
811 110/115V AC
MC St t W —
312 SMC Standardmotor 50 2001230 V AC
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115 V AC
R12 HC-PQ053 |50 W | MR-C10A-UE | 200/230 V AC
R19 HC-PQ053 — —
R10 Anm. 1) —_ —_ —_ —
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
Anm. 2) _ _ _
RM19 Mitsubishi HC-MFS053
RM10 A Yl Elactric - - - —
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Anm. 1) — — — —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP12 HF-KP053 | 50 W | MR-J3-10A 200/230 V AC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Anm. 1) —_ j— J— J—
Anm. 2)
Matsushita
G10 Am.1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Yaskawa
Y10 4™ | Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlte

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis

—X40
[

CABLEVEYOR
(Kabelkanal)
-Ausfiihrung

Kabelldnge-
Standardmotor ™3

2

2m

3m

4m

3
4
5

5m

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

L —ece

zertifiziert

CABLEVEYOR
Eingangsrichtung

L

Links

R

Rechts

Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren: Das

Anschlusskabel fur Motor und
Antrieb ist inbegriffen. Bitte
geben Sie die Kabellange an
Fir Nicht-Standardmotoren:
Das Kabel ist optional und kann
von lhnen gestellt werden. Sie
kénnen das entsprechende
Kabel zum gewéhlten Motor
auch separat

- Ohne

H

N.C. (Offner) 2 Stck.

bestellen. Den
Abschnitt
Ischliissel

RActal

'—e Spindelsteigung
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

12 mm

Cc

20 mm

P

Geschliff. Kugelumlaufspindel

N

Gerolite Kugelumlaufspindel

S

Gleitspindel

e Hub
(Kombinationen siehe Tabelle 1).
100 | 100 mm
200 | 200 mm
300 | 300 mm
400 | 400 mm
500 | 500 mm
600 | 600 mm
700 | 700 mm
800 | 800 mm
900 | 900 mm

1000 [1.000 mm

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten

D
Kabel"

finden Sie
dazu auf Seite 67.

o Eingangsrichtung Kabel
F Axial
R Rechts
L Links
T Oben
B Unten

Kabel
Eingangsrichtung
Eingang obe
Eingang
links

Ausfiihrung der Antriebsspindel
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

Eingang unten

Eingang
rechts

Endschalter " Hub (mm)
odel 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 1000
D-Y7HL LJ1H10C__JPB-[ Hub -[(J(I-X40] ® | ® | @ | ® | @
___________________________ , LJ1H10C_—_INB-_ Hub J-[I[1-X40(] ® | ®@ (@ | ® | @
DC (+) LJTHI0CISC-[Hub [ -X40[ ]| ® (@ (@ (@ |®@ (@ |[@® (@ | @ | @

les Schalters

i

Hauptschaltkreis

H Schwarz

? L opC ()
Blau
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Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.



Technische Daten

Bestelloptionen/ CABLEVEYOR Spezifikation Serie LJ 1H 10

Hub (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Mit Motor Kugelumlaufspindel| 6.0 6.9 7.9 8.7 9.6 — — — — —
: (Standard) |Gleitspindel 6.1 7.1 83 | 92 | 104 | 111 | 120 | 13.0 | 14.0 | 14.9
Gewicht (k
(ko) Ohne Motor  |Kugelumlaufspindel| 5.6 6.5 7.5 8.3 9.2 — — — — —
(kein Standard)|Gleitspindel 5.7 6.7 7.9 8.8 9.7 10.7 11.6 12.6 13.6 14.5
Einbaulage Horizontal
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Kugelumlaufspindel | 12 mm Steigung 10 —
Max. Nutzlast [kg] Gleitspindel | 20 mm Steigung 10
. N Kugelumlaufspindel | 12 mm Steigung 600 [ —
Hochstgeschwindigkeit (mm/s) Gleitspindel | 20 mm Steigung 500
S Gerollte Kugelumlaufspindel +0.05 —
Positionier (mm) Geschliffene Kugelumlaufspindel +0.02 —
genauigkeit ——
Gleitspindel 0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (50 W)

Gerollte Kugelumlaufspindel

Antriebsspindel

Geschliffene Kugelumlaufspindel

212 mm, 12 mm Steigung

Gleitspindel

220 mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,
Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5V

CABLEVEYOR (Schleppkette)

TKP0130-2BR18 von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Seitliche Abdeckung

Abdeckung mit Schalternut

Technische Daten wie zulassiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlussel).

Abmessungen/LJ1H1011 (X40)

Q Abmessungen, die nicht in der Abbildung gezeigt werden, sind gleich dem Standard.

83
Te]
0w 20 50
i 5
C I IIlI ! 1
© ‘ | 8
e (D F i
I
42 80
5 4-9.5 Montageplatte
0452 oaE)
(4-M5) 7y
— N
i a

Abmessungen Werkstiickmontage

MaBstab: 25%

FTToToTeTee
Or %
© ; ©
o (olo(olalolololalalo o(o(o(o(o(o(o(o(omo\j

o 2-5H10 Tiefe 6

100
20 Zur Werkstiickmontage
r—»

—

J

« Die Abbildung zeigt einen CABLEVEYOR mit Kabeleingang links.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit CABLEVEYOR
Linearfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie LUTHZ20

Fur horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschlussel

LJ1H20[R21

A_

F

L

—Q

100
;L

—X40
: L ——ce

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung
SYESS Hersteller Motor Ansteuerung VZ?:;gﬂ:gs-
Modell Leistung
821 110/115V AC
822 SMC Standardmotor 100 W 200230V AC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115V AC
R22 HC-PQ13 [100 W| MR-C10A-UE |200/230 V AC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Anm. 1) —_ f— — —_
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM22 HC-MFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RM29 Mitsubi:m- 2 HC-MFS13 — —
RM20 A V) Elactric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK22 HC-KFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Anm. 1) —_ —_ —_ —_
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC
RP29 HF-KP13 — —
"RP20 1) — 1= - -
Anm. 2)
Matsushita
G20 Anm. 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Anm. 2)
Yaskawa
Y20 A1 Electric - - - -
Corporation
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlite

Motorausflihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitét auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis

CABLEVEYOR zertifiziert
(Kabelkanal)
s . CABLEVEYOR
SpeZIfIkatIon (Kabelkanal) Eingangsrichtung
Kabelldnge L Links
Standardmotor 3 |_R Rechts
2 >m Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren:
Das Anschlusskabel fiir Motor
3 3m und Antrieb ist inbegriffen. Bitte
4 4m geben Sie die Kabellange an
Fir Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und kann

von lhnen gestellt werden. Sie
kdénnen das entsprechende
Kabel zum gewahiten Motor
auch separat
bestellen. Den
Abschnitt

Ractall
[

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren
- |Ohne
H |N.C. (Offner) 2 Stck.

hllissel
Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

o Eingangsrichtung Kabel
o Hub F Axial
(Kombinationen siehe Tabelle 1). R Rechts
100 | 100 mm L Links
200 | 200 mm T Oben
300 | 300 mm B Unten
400 | 400 mm
500 | 500 mm Kabel
600 | 600 mm Eingangsrichtung
700 | 700 mm Eingang oben
800 | 800 mm
900 | 900 mm E:i"ngkasng
1000 (1.000 mm
1200 |1.200 mm

Eingang

'—e Spindelsteigung rechts

(Kombinationen siehe Tabelle 1).
A 10 mm
C 20 mm

Eingang unten

—e Ausfiihrung der Antriebsspindel
(Kombinationen siehe Tabelle 1).

P | Geschiff. Kugelumlaufspindel
N | Gerolite Kugelumlaufspindel
S | Gleitspindel

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.

Endschalter Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten
Modell Hub (mm)

D-Y7HL 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 [ 700 | 800 | 900 [1000]1200
__________________________ LJ1H20C_JPA-[Hub (I IX40 ] ® | ® | ® | ® | ® | ®
§ L opC (@) LJTH20_INA-_ Hub I-(I1X40(] ® | ® | ® |® | ® | ®
: {  Braun LJ1H20C_—JPC-[_Hub_J- (J-X40[] oo 0o 0 00
P8 | LJ1H20_INC-{_Hub |- [(][1-X40[] RN
EE § LJ1H20C_ISC-[ Hub I -X40(] @ (@ [@ (@ (e [@e (e [0 e [0 | @

H Schwarz

i

? L opC ()
Blau
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Bestelloptionen/CABLEVEYOR Spezifikation Serie LJ1 H2 0

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Mit Motor Kugelumlaufspindel | 8.7 99 | 111 | 123 | 185 | 147 | 1569 | 171 | 183 | 1956 | —
Gewicht (kg) (Standard) Gleitspindel 10.0 | 11.2 | 124 | 136 | 148 | 16.0 | 172 | 18.4 | 19.6 | 20.8 | 23.2
Ohne Motor Kugelumlaufspindel | 8.2 94 | 106 | 11.8 | 13.0 | 142 | 154 | 166 | 178 | 190 | —
(kein Standard) | Gleitspindel 95 (107 [ 1191381143 [ 1565 | 167 | 179 | 191 | 203 | 22.7
Einbaulage Horizontal
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
. 10 mm Steigun 30 —
Max. Nutzlast [kg] Kugelumlaufspncel =54 Steigung — { ‘ 15 | —
Gleitspindel 20 mm Steigung 15
N, Kugelumlaufspindel (oM™ Steigung 500 —
Max. Geschwindigkeit (mm/s) | ™9 20 mm Steigung — [ 1000 930 [ 740 [ 600 | 500 [ —
Gleitspindel 20 mm Steigung 500
(mm) Gerollte Kugelumlaufspindel +0.05 —
Positioniergenauigkeit Geschliffene Kugelumlaufspindel +0.02 —
Gleitspindel +0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (100 W)

Gerollte Kugelumlaufspindel

215 mm, 10 mm Steigung

Antriebsspindel Geschliffene Kugelumlaufspindel

215 mm, 20 mm Steigung \

Gleitspindel

220 mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Linearfihrung mit hoher Steifigkeit

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren An™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,
Steuerausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

CABLEVEYOR (Kabelkanal)

TKP0130-2BR28 von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Seitliche Abdeckung

Abdeckung mit Schalternut

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschllssel).

Abmessungen/LJ1H20L12 (X40)

Q Abmessungen, die nicht in der Abbildung gezeigt werden, sind gleich dem Standard.

Skala: 25%
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* Die Abbildung zeigt einen CABLEVEYOR mit Kabeleingang links.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit CABLEVEYOR
Linearfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie LUTH30

Fur horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschlussel

LJ1H30|R31||P||D—200—F H—X?O L—Q

L
; ;o CE-
I CABLEVEYOR zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung
(Kabelkanal) CABLEVEYOR
Spezifikation Motor und Ansteuerung Ausfiihrung . )
Versorgungs- (Kabelkanal) Eingangsrichtung
Symbol Hersteller Motor Ansteuerun spannun ;
Modell |Leistung 9 P 9 Kabelldnge L Links
Anm. 3) R Rechts
831 SMC Standardmotor 200 W _ 110/115 V AC Standardmotor ! -
832 200/230 V AC 2 om Anm. 3) l-jAur Smc-sliagdlafrdmﬁtoren. Eéas
nschlusskabel flir Motor un
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115 V AC 3 3m Antrieb ist inbegriffen. Bitte
R32 HC-PQ23  |200 W| MR-C20A-UE | 200/230 V AC 4 4m geben Sie die Kabellange an
N — — Fir Nicht-Standardmotoren:
G HC-PQ23 5 Sm Das Kabel ist optional und kann
R30 Anm. 1) — — — — von Ihnen gestellt werden. Sie
RM31 HC-MFS23 MR-J25-20A1 | 110/115V AC e Endschalter fiir k6nnen das entsprechende
200/230 V AC . Kabel zum gewahlten Motor
RM32 . HC-MFS23 |200 W| MR-J2S-20A Nicht-Standardmotoren auch separat
RM39 Mitsubishi  |-1C-MFS23 — — - | ohne Risstéarl]lsir&. Den
RM30 Anm- 1) i — — — — o "R actallanhl
Electric H N.C. (Offner) 2 Stck. B hitssel
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC Kabel" finden Sie
RK32 HC-KFS23 [200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC dazu auf Seite 67.
RK39 HC-KFS23 - - o Eingangsrichtung Kabel
RK30 Anm. 1) — — — — e Hub F Axial
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110115 V AC (Kombinationen siehe Tabelle 1). R Rechts
RP32 HF-KP23  |200 W| MR-J3-20A | 200/230 V AC 200 | 200 mm L Links
RPLAW) HF-KP23 300 | 300 mm T Oben
AP Anm. 2) — — — 400 | 400 mm B Unten
Matsushita 500 | 500 mm
G30 Am. 1) | Electric — — — — 600 | 600 mm Kabel
Industrial 800 | 800 mm Eingangsrichtung
Co.,Ltd. 900 | 900 mm Eingang oben
Anm. 2
Yaskaw;m ) 1000 |1.000 mm ]
Y30 A" 1| Ejectric — — - - 1200 [1.200 mm BN
Corporation 1500 |1.500 mm e
Anm. 1) . .
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlte . . Axialer Eingang
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. —e Spln_de_lstelgung Eingang
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitét auf Seite 70. (Kombinationen siehe Tabelle 1). rechts
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72. D 25 mm
Anm. 2) E 40 mm Eingang unten
Nicht-Standardmotor:
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend

——e Ausfiihrung der Antriebsspindel

angegeben, mitgeliefert werden.
989 9 (Kombinationen siehe Tabelle 1).

* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fur Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren P | Geschliff. Kugelumlaufspindel
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller. N | Gerolte Kugelumlaufspindel
S | Gleitspindel
Interner Schaltkreis Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten
Endschalter Modell Hub (mm)
200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 [1000{1200/1500
D-Y7HL LJIH30C_PD-[ Hub }[[-X40 ]| ® (® | ®@ | ® ([ @ | ® © | © | ©
___________________________ , LJIH30C_ND-[ Hub }[I[-X40 ]| ® | ®@ (@ © © © © © o
DC (+) LJIH30__JSE-[ Hub }[[-X40( ] © | @ | @ | ®© © © © © o

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar.

les Schalters

i

Hauptschaltkreis

H Schwarz

: ~—oDC (-) CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
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Technische Daten

Bestelloptionen/ CABLEVEYOR Spezifikation Serie LJ1 H30

Hub (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500
Mit Motor Kugelumlaufspindel | 17.5 19.7 21.9 241 26.2 31.1 36.0 40.3 46.9
Gewicht (kg) (Standard) Gleitspindel | 16.4 | 187 | 209 | 232 | 254 | 299 | 345 | 39.0 | 458
Ohne Motor  |Kugelumlaufspindel| 16.4 18.6 20.8 23.0 25.1 30.0 34.9 39.2 45.8
(kein Standard) Gleitspindel 15.3 17.6 19.8 22.1 24.3 28.8 33.4 37.8 44.7
Einbaulage Horizontal
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Max. Nutzlast [kg] Kugelumlaufspindel| 25 mm Steigung 60
) Gleitspindel | 40 mm Steigung 30 | |
o Kugelumlaufspindel| 10 mm Steigung 1000 700 500
Max. Geschwindigkeit (mm/s) Gleitspindel | 20 mm Steigung 500
e Gerollte Kugelumlaufspindel 10.05
Positionier- (mm) Geschliffene Kugelumlaufspindel +0.02
genauigkeit e
Gleitspindel 0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (200 W)

Gerollte Kugelumlaufspindel

Antriebsspindel Geschliffene Kugelumlaufspindel

@25 mm, 25 mm Steigung

Gleitspindel

230 mm, 40 mm Steigung

Flhrung

Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren A"

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,
Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

CABLEVEYOR (Kabelkanal)

TKP0180-2BR28 von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Seitliche Abdeckung

Abdeckung mit Schalternut

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Abmessungen/LJ1H30L13 (X40)

Q Abmessungen, die nicht in der Abbildung gezeigt werden, sind gleich dem Standard.

MaBstab: 20%
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* Die Abbildung zeigt einen CABLEVEYOR mit Kabeleingang links.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit CABLEVEYOR
Gleitfuhrung

Serie LJ1S510

Fur horizontale Montage Motorleistung: 50 W

Bestellschlussel

LJ1S10[R11] S C—100—F H—XiIO L—Q

L
; ;. CE-
I CABLEVEYOR zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung
(Kabelkanal) CABLEVEYOR
Spezifikation Motor und Ansteuerung Ausfiihrung
Versorgungs- (Kabelkanal) Eingangsrichtung
Symee] Hersteller Metay Ansteuerun spannun .
Modell |Leistung 9 9 Kabelldnge L Links
811 110/115 V AC Standardmotor 3 |_R Rechts
812 SMC Standardmotor sow - 200/230 V AC 2 >m Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren: Das
Anschlusskabel fur Mot
R11 HC-PQO53 MR-C10A1-UE | 110/115 V AC 3 | 3m Agfr?eb“f;iggggr#{enf’g;{tg”d
R12 HC-PQ053 | 50 W | MR-C10A-UE | 200/230 V AC 4 4m geben Sie die Kabellange an
R19 HC-PQO53 — — Fur Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und kann
R10 Am. 1) — — — — von Ihnen gestellt werden. Sie
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC e Endschalter fiir kbnnen das entsprechende
. Kabel zum gewahlten Motor
RM12 HC-MFS053 | 50 W | MR-J2S-10A | 200/230 V AC Nicht-Standardmotoren auch separat
Anm. 2) ) — — bestellen. Den
GL I prw Mitsubishi HC-MFS053 - Ohne _ Abschnitt
RM10 A1) 26 0tric — _ _ — H N.C. (Offner) 2 Stck. "Bestellschllissel
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC Kabel" finden Sie
RK12 HC-KFS053 | 50 W | MR-J2S-10A [ 200/230 V AC dazu auf Seite 67.
RK19 HC-KFS053 - - o Eingangsrichtung Kabel
RK10 Anm. 1) — — — — o Hub F Axial
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115V AC u R Rechts
RP12 HF-KP053 | 50 W | MR-J3-10A | 200/230 V AC 100 | 100 mm 1 Links
RP19 HF-KP053 — — 200 | 200 mm T Oben
Anm. 1 j— J— — — 300 300 mm
RP10 ) B Unten
Anm. 2) 400 | 400 mm
Matsushita 500 | 500 mm
G10 Am. 1) | Electric — — — — 600 | 600 mm Kabel
[ ial . T
ndustrial 700 | 700 mm Eingangsrichtung
Co.,Ltd. Eingang
Anm. 2) 800 | 800 mm
- oben
Yaskawa 900 | 900 mm
Y104 Erectric - - - - 1000 |1.000 mm i
Corporation : Eu'\gang
links
Anm. 1)
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlte . .
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. —e Splndelstelgung Axialer Eingang Eingang
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70. [} 20 mm rechts
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.
Anm. 2) Eingang unten
Nicht-Standardmotor: . . .
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kdnnen, wenn entsprechend * AUSfUhrung der Ant"ebSSpmdel
angegeben, mitgeliefert werden. [ S ] Gleitspindel ‘
* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.
* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.
Interner Schaltkreis
Endschalter
D-Y7HL
: ~—oDC (+)
: Braun
Bt |
R ——oOouT
H == Schwarz
: —oDC () CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

"""""""""""""" ' Blau
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Bestelloptionen/CABLEVEYOR Spezifikation Serie LJ 1S 10

Technische Daten

Hub (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000

Gewicht (kg) Mit Motor (Ste‘mdard) 6.2 7.0 8.0 8.9 9.8 107 | 115 | 125 | 134 | 143
Ohne Motor (Nicht-Standard)| 5.8 6.6 7.6 8.5 9.4 10.3 | 11.1 12.1 13.0 | 13.9

Einbaulage Horizontal

Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Nutzlast [kg] 5

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300

Positioniergenauigkeit (mm) +0.1

Motorleistung AC-Servomotor (50 W)

Antriebsspindel @20 mm, 20 mm Steigung

Fihrung Gleitfihrung

CABLEVEYOR (Kabelkanal) TKP0130-2BR18 von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Seitliche Abdeckung Abdeckung mit Schalternut

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Y59A(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Abmessungen/LJ1S1011[ISC (X40)

Q Abmessungen, die nicht in der Abbildung gezeigt werden, sind gleich dem Standard. MaBstab: 20%
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* Die Abbildung zeigt einen CABLEVEYOR mit Kabeleingang links.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
62




Bestelloptionen: Ausfiihrung mit CABLEVEYOR

Gleitfuhrung

Serie LJ1S20

Flr horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschlussel

LJ1S20R21| S C

20

F

L—Q

;L

Spezifikationen Motor/Ansteuerung

Spezifikation Motor und Ansteuerung
Symbol Hersteller Motor Ansteuerung V(:::I:gﬂ:gs-
Modell Leistung
821 110/115V AC
822 SMC Standardmotor 100 W 2000230V AC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115 V AC
R22 HC-PQ13  |100 W| MR-C10A-UE | 200/230 V AC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Anm. 1) —_ —_ — —_
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RM22 HC-MFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RM29 Mitsubiahr | HC-MFS13 — —
RM20 A" 1) Eoctric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK22 HC-KFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Anm. 1) — — [ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AC
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Anm. 1) —_ f— — —_
Anm. 2)

Matsushita
G20 Anm. 1) | Electric — — — —

Industrial

Co.,Ltd.

Anm. 2)

Yaskawa
Y20 A1 Electric - - - -

Corporation

Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhite

Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.

Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70.

Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.

Anm. 2)

Nicht-Standardmotor:

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis
Endschalter

Hauptschaltkreis|
les Schalters

)

H Schwarz

§ L opC ()
Blau

H —XZLIO

L —ece

CABLEVEYOR zertifiziert
Kabelkanal
( . ) CABLEVEYOR
Ausfiihrung ) )
(Kabelkanal) Eingangsrichtung
Kabelldnge L Links
Standardmotor ™3 | R Rechts
2 >m Anm. 3) Fir SMC-Standardmotoren: Das
Anschlusskabel fur Motor und
3 3m Antrieb ist inbegriffen. Bitte
4 4m geben Sie die Kabellange an
Fir Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und kann

e Endschalter fiir
Nicht-Standardmotoren

von lhnen gestellt werden. Sie

kdnnen das entsprechende

Kabel zum gewéhiten Motor
auch separat

- Ohne

bestellen. Den
Abschnitt

H | N.C. (Offner) 2 Stck.

"Bestellschlissel

Kabel" finden Sie
dazu auf Seite 67.

e Hub
100 | 100 mm
200 | 200 mm
300 | 300 mm
400 | 400 mm
500 | 500 mm
600 | 600 mm
700 | 700 mm
800 | 800 mm
900 | 900 mm

1000 [1.000 mm

1200 |1.200 mm

Cc

'—e Spindelsteigung
20 mm

[ s [Gleitspindel \

ingangsrichtung Kabel
Axial
Rechts
Links
Oben
Unten

WH|r-roMmm

Kabel
Eingangsrichtung

Eingang
rechts

Eingang unten

——e Ausfiihrung der Antriebsspindel

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTQO CHAIN CO.



Bestelloptionen/CABLEVEYOR Spezifikation Serie LJ1 52 0

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200

Gewicht (kg) Mit Motor (Standard) 7.8 90 | 103 | 115 | 126 | 138 | 15.0 | 16.2 | 174 | 185 | 209
Ohne Motor (Nicht-Standard)| 7.3 8.5 98 | 11.0 | 121 | 133 | 145 | 157 | 16.9 | 18.0 | 204

Einbaulage Horizontal

Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Nutzlast [kg] 10

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300

Positioniergenauigkeit (mm) +0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (100 W)

Antriebsspindel

@20 mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Gleitfihrung

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren A"™.)

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA, Steuerausgang:
offener Kollektor,Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

CABLEVEYOR (Kabelkanal)

TKP0130-2BR28 von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Seitliche Abdeckung

Abdeckung mit Schalternut

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Abmessungen/LJ1S20L12[_ISC (X40)

Q Abmessungen, die nicht in der Abbildung gezeigt werden, sind gleich dem Standard.

MaBstab: 20%
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+ Die Abbildung zeigt einen CABLEVEYOR mit Kabeleingang links.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
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Bestelloptionen: Ausfiihrung mit CABLEVEYOR
Gleitfuhrung

Serie LJ1S30

Fur horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschlussel

LJ1S30/R31| S C—200—F H—XZLIO L—Q

— —_
; ;0 CE-
I CABLEVEYOR zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung Kabelkanal
(Kabelkanal) CABLEVEYOR
Spezifikation Motor und Ansteuerung Ausfijhrung
Versorgungs- (Kabelkanal) Eingangsrichtung
Symbol Hersteller Motor Ansteuerun spannung i
Modell |Leistung 9 Kabelldnge L Links
831 1101115 V AC Standardmotor 3 |_R Rechts
832 SMC Standardmotor 200 W - 200/230 V AC 2 om Anm. 3) Fiir SMC-Standardmotoren: Das
Anschlusskabel fiir Motor und
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115 V AC 3 3m Antrieb ist inbegriffen. Bitte
R32 HC-PQ23 200 W| MR-C20A-UE |200/230 V AC 4 4m geben Sie die Kabellange an
R39 HC-PQ23 — — Fur Nicht-Standardmotoren:
5 5m Das Kabel ist optional und kann
R30 Anm. 1) — — — — von lhnen gestellt werden. Sie
RM31 HC-MFS23 MR-J25-20A1 | 110/115V AC e Endschalter fiir kbnnen das entsprechende
. Kabel zum gewéhlten Motor
RM32 HC-MFS23 200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC Nicht-Standardmotoren auch separat
Anm. 2) : — — bestellen. Den
R3S Mitsupishi | HOMFS23 - [Omne_ bestellen
RM30 A" 1) 10 ctric — - - - H | N.C. (Offner) 2 Stck. "Bestellschliissel
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC Kabel" finden Sie
RK32 HC-KFS23 |200 W| MR-J25-20A | 200/230 V AC dazu auf Seite 67.
RK39 HC-KFS23 - — ® Eingangsrichtung Kabel
RK30 Anm. 1) — — — — e Hub F Axial
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 | 110115V AC u R Rechts
RP32 HF-KP23 _ |200 W] MR-J3-20A | 200/230 V AC 200 | 200 mm L Links
RP39 HF-KP23 — — 300 | 300 mm T Oben
e s il 400 | 400 mm
RP30 Anm. 1) — —_ — — B Unten
Anm. 2) 500 | 500 mm
Matsushita 600 | 600 mm
G30 Am. 1) | Electric - - - - 800 | 800 mm Kabel
| al . it
gg.uﬁ:g.a 1000 |1.000 mm . Eingangsrichtung
) 1200 [1.200 mm Eingang oben
Yaskawa 1. .
Y30 A 1) | Lot . _ _ _ 1500 |1.500 mm Eingang [
Corporation links
Anm. 1) . .
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlite o SpmdeISte'gung
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. C 20 mm Axialer Eingang Eingang
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 70. rechts
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 71 und 72.
Anm. 2) Eingang unten

Nicht-Standardmotor: ——e Ausfiihrung der Antriebsspindel

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation konnen, wenn entsprechend l S [ Gleitspindel l
angegeben, mitgeliefert werden.

* Der LC8 Controller fir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden.

* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Interner Schaltkreis
Endschalter

les Schalters

i

Hauptschaltkreis|

H Schwarz

: ~—oDC (-) CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

"""""""""""""" ' Blau



Bestelloptionen/CABLEVEYOR Spezifikation Serie LJ1 S30

Technische Daten

Hub (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500

Gewicht (kg) Mit Motor (Standard) 15.9 17.9 19.9 21.9 23.8 28.3 32.7 36.6 42.6
Ohne Motor (Nicht-Standard)| 14.8 16.8 18.8 20.8 22.7 27.2 31.6 35.5 41.5

Einbaulage Horizontal

Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)

Max. Nutzlast [kg] 20

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300

Positioniergenauigkeit (mm) +0.1

Motorleistung

AC-Servomotor (200 W)

Antriebsspindel

@25 mm, 20 mm Steigung

Fihrung

Gleitfiihrung

Endschalter fir Nicht-Standardmotoren A"™.)

Schaltausgang: offener Kollektor, Arbeitsstrom: max. 40 mA, Interner Spannungsabfall: max. 1,5 V

Versorgungsspannung: 4,5 bis 28 V DC, Stromaufnahme: max. 10 mA,

CABLEVEYOR (Kabelkanal)

TKP0180-2BR28 von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Seitliche Abdeckung

Abdeckung mit Schalternut

Technische Daten wie zuldssiges Moment, siehe "Standardmotor"-Seiten.
Anm.)Nur zum Anschluss der SMC-Standardmotoren an den LC8 werden 2 Stck. D-Z76(L) mitgeliefert. Bei Nicht-Standardmotoren
muss der Endschalter separat bestellt werden (Option im Bestellschlissel).

Abmessungen/ LJ1S30[13L1SC (X40)

Q Abmessungen, die nicht in der Abbildung gezeigt werden, sind gleich dem Standard.
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+ Die Abbildung zeigt einen CABLEVEYOR mit Kabeleingang links.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

MaBstab: 20%
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Serie LJ1

Technische Daten der Optionen

T-Nutensteine zur Montage
des elektrischen Antriebs

Zur Montage der Antriebe mit T-Nuten werden T-Nutensteine verwendet. Bei
einer Montage ausschlieBlich mit T-Nutensteinen sollten flr eine korrekte
Montage mindestens die in der Tablelle aufgefliihrte Anzahl verwendet werden.

T-Nutenstein (M8) M8
Ausfihrung LJ1-T8

(Gewicht 8,4 g) T~
SHRc I

17.5
/)

7

q

Anzahl der T-Nutensteine zur Montage

Modell Anzahl
H max. 300 mm Hub 6 Stck.
LJ1g10 -
min. 300 mm Hub 8 Stck.
LJ1520 8 Stck.
LJ1530 8 Stck.

* Nur bei der Serie LJ1510 sind die T-Nutensteine bereits in das Gehause der Einheit integriert.

Motorkabel fiir Sondermotoren

Kabel zum Anschluss von Sondermotoren und Ansteuerung.
Andere Kabellangen als nachfolgend angegeben sind, missen vom
Kunden selbst gestellt werden.

Bestellschliissel
LJ1—1—[R| 05
Kabelldnge

Kompatible Modelle (5] 5m |

R | Kabel R, RK, RM
RP | Kabel RP

Tabelle Kabelkompatibilitat

Modell Bestell-Nr. des Herstellers

(fiir Motor) Anm-)

MR-JCCBL5M-L (fir Drehgeber)
MR-PWS1CBL5M-A2-L (fur Motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (fur Drehgeber)

Anm.) In der Lieferung von Mitsubishi Electric Corporation ist kein Kabel enthalten.
Ein 0,75 mm? 4-Draht- Kabel ist vom Kunden bereitzustellen.

LJ1-1-R05

LJ1-1-RP05

Hinsichtlich weiterer Details, siehe technische Dokumentation
der einzelnen Hersteller.

67

Standard Motorkabel (Ersatzteile)

Kabel zum Anschluss von Antrieben und LC8

Bestellschliissel

LJ1 —8— B |05

Kabelldnge
02 2m
03 3m
04 4m
05 5m

Anm.)
Dieses Kabel ist fiir den Antrieb mit SMC-Standardmotor inbegriffen.
Dies ist der Bestellschliissel fiir das gleiche Kabel als Ersatzteil.



Elektrischer Antriecb  Serie LJ 1

CABLEVEYOR (Schleppkette) fur elektrischen Antrieb

Zur kompakten Ausfiihrung von Kabel- und Schlauchfihrungen.

Serie LJ1%10

100
. 80
Bestellschliissel 089 gg 5855
8 O[
[ce]iTe]
Kompatible Modelle Hub | N 2-5H10
o o-
1 LJ1810 100 100mm | 700 | 700 mm Ansicht A
2 LJ1§20 200 200mm | 800 | 800 mm A 20
3 LJ1430 300 300mm | 900 | 900mm } QLW
400 400 mm _[1000| 1.000 mm S 10
500 500 mm [1200] 1.200 mm o+ c»ﬁ iﬁg}g ol @
600 | 600 mm |1500] 1.500 mm kicoesososdososo il M= IR
2

# Ubereinstimmungen zwischen Modellen
und Hiiben siehe "Variantentbersicht" in 1
der Ubersicht auf Seite 3.

‘{:—‘
FS)
22

Serie LJ1520 Serie LJ1430

130 160
110 120
ot 67 2 4-13 80 a4
2 4- o 4-
F% 0 4-6.5 &
DG D
2 4-9
'9 ‘c_> GN) [ A,L
- 4-M6 x 1
419 2 4-8H10
5 4-
A < ,j:&
_ c“- Ansicht A'_Lﬁ

el o
[ee]
990g0g000T0ToTam

138.5

110.5

Bauart/Stiickliste

Stuckliste
Pos. Beschreibung Material Anmerkung

1 |CABLEVEYOR (Schleppkette) - -
2 |Seitliche Abdeckung der Kabel | Aluminiumlegierung -
3 Montageplatte Aluminiumlegierung -
4 Kabelflansch Aluminiumlegierung -
5 Abschlusskappe EP (Epoxidharzlack) —

VorsichtsmaBnahmen bei der Handhabung des
CABLEVEYOR

1. Beim Handhaben, AnschlieBen oder Abnehmen des
CABLEVEYOR:

* Geeignete Kleidung und Schutzvorrichtungen tragen
(Sicherheitsbrille, Handschuhe, Sicherheitsschuhe etc.).
* Nur geeignetes Werkzeug verwenden.
* Fir Abstltzung sorgen, damit sich CABLEVEYOR und
Teile nicht unkontrolliert bewegen kénnen.
2. SchutzmaBnahmen vorsehen (Sicherheitsabdeckung etc.).
3. Vor Installation, Entfernen oder Instandhaltung der Anlage
die Spannungsversorgung abschalten und gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten sichern.
4. Zur Vermeidung von Unféllen die umgebenden Bereiche in
Ordnung halten und die Anlage unter sicheren Bedingungen
betreiben.

CABLEVEYOR ist ein Produkt von TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
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Serie LJ1

Befestigungselement X-Y

Befestigungselement zur Kombination von X- und Y-Antrieben

LJ1—BXY—

Befestigungselement

J2J1|LS

lRichtung fiir Y-Achsen-Installation
(siehe “Tabelle 1”)

LS Ausfahrrichtung: Links
RS | Ausfahrrichtung: Rechts

Anm.) Ausfahrrichtung von der motorseitigen
X-Achse aus gesehen.

o Verwendbare Antriebe

Symbol X-Achse Y-Achse
J2J1 Serie L1H20 Serie L1H10
J3J2 Serie L1H30 Serie L1H20

Y-Achse, Max. Last pro Hub (kg)

Y-Achse Verwendete Antriebe

Hub (mm) J2J1 J3J2
100 10 30
200 10 22
300 10 14
400 — 8

Tabelle 1 Installationsrichtung Y-Achse (Ausfahrrichtung Y-Achse von der motorseitigen X-Achse aus gesehen)

Ausfahrrichtung: Links
Motorseite

Y-Achse
Motorseite

1

¢

o

LS

Ausfahrrichtung: Rechts Y-Achse

R
' r

I : \_Motorseite

RS

X-Achse

Motorseite

Wenden Sie sich bei Wahl des Befestigungselements X-Y bitte an SMC.
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Serie LJ1
Referenzdaten

Motorenliste
e Motor Bestellnummer Kupplung (als Ersatzteil)
LJ1010G1000 50 W MSM5AZA1A LJ1-SFC-010WD-8B-8B
MSMO11A1A . . .
LJ1020G201000] 100 W Matsushita Electric Industrial LJ1-SFC-020WD-8B-8B
MSMO12A1A Co. LTD
LJ10130G3000 200 W MSMO021A1A LJ1-SFC-030WD-11B-12B )
MSMO022A1A LJ1-SFC-030WD-11B-14B (fur LJ10300130JS0)
LJ1010R1000 HC-PQO053
LJ1010RM1000 50 W HC-MFS053 LJ1-SFC-010WD-8B-8B
LJ1010RK1000O HC-KFS053
LJ10O010RP1000 HF-KP053
LJ1020R1000 HC-PQ13
SRR 100 W HC-MFS13 Mitsubishi Electric Corporation | LJ1-SFC-020WD-8B-8B
LJ1020RK1000 HC-KFS13
LJ1020RP1000 HF-KP13
LJ1030R1000 HC-PQ23
LJ1030RM101010] 200 W HC-MFS23 LJ1-SFC-030WD-12B-14B
LJ1030RK1000 HC-KFS23 LJ1-SFC-030WD-14B-14B (fiir LJ10300131S0)
LJ1030RP101000 HF-KP23
:2322}2212 Yaskawa Electric Corporation
LJ1010y1000 50 W R88I\/-I WO5030L-51 LJ1-SFC-010WD-6B-8B
-W0s ) OMRON Corporation
R88M-W05030H-S1
zgmgligz Yaskawa Electric Corporation
LJ1020Y20000 100 W R88|\/-I W10030L-51 LJ1-SFC-020WD-8B-8B
i g OMRON Corporation
R88M-W10030H-S1
ggmgzigz Yaskawa Electric Corporation LJ1-SFC-030WD-12B-14B
LJ1030Y3000 200 W . el Bl
R88M-W20030L-S1 . LJ1-SFC-030WD-14B-14B (fur LJ10300030S0)
OMRON Corporation
R88M-W20030H-S1

Anm.) Die passende Kupplung wird mitgeliefert, wenn der Antrieb ohne Motor bestellt wird.
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Serie LJ1

Montageabmessungen von Sondermotoren
Series LJ1 H/S 10

Gehéause 93 23 30
B

|
= [[g
8= 1 s rk
A A ?d

N C=l
~B Schnitt BB

Kupplung Motor Gewinde

PCD

9.2 32.5

219

%L § \
28
029.5
230
L

27.5 17
Schnitt AA (Gehauseinneres) Montageabmessungen Kupplung A™)
Series LJ1 H/S 20
Gehduse 118 29 24,6 105
~B
- 1o = Jor 71 [ :] :7’
T—@ T 7 i Z
A T0L A 1)} ﬁJ)
el vl e LD
~B Schnitt BB
LanghubausfiihrungAm- 1)
-
10.5 35.3 Kupplung Motor Gewinde PCD
o8 /S
[l p) —
LiflEE f
[}
S = :{ . - g
Q

Anm. 2)

Schnitt AA (Gehauseinneres) Montageabmessungen Kupplung

Series LJ1 H/S 30

Gehause 115 32 36.5
B
1
- JZJT Rl
27/ ]
I P o
Pl ¢t Eﬂ ©
A —oxA
o1 ] . ﬂﬁ
~8 Schnitt BB
13.5 35.1 Kupplung Motor Gewinde PCD
[Tol
°|Q \
o ’ﬂl‘ '
o <
I 3 b3 -
Q Q

37 8

Schnitt AA (Geh&useinneres) Montageabmessungen Kupplung

71

Anm.)

Montageabmessungen Motor

Mitsubishi .
Hersteller N — Matsushita
GewindegréBe| M4 x 0,7 M3 x 0,5
Effektive Gewinde:
lange (mm) 8 6
Anzahl 2 4
PCD 46 45

V] Einbaubereich Motor

Anm.) Beim Einbau der Kupplung sind
die links angegebenen Abmes-
sungen einzuhalten.

Montageabmessungen Motor

Hersteller | Mitsubishi | \1oiq)ichita
Yaskawa
GewindegréBe] M4 x 0,7 M3 x 0,5
e B 6
Anzahl 2 4
PCD 46 45

V) Einbaubereich Motor

Anm.) Fur die Langhubausristung (siehe
untenstehende Tabelle)
entnehmen Sie bitte die
Abmessungen gemaf Zeichnung.

LJ1H2000C ¥C| 500 bis 1000 Hub
LJ1H20CICICISC| 700 bis 1200 Hub
LJ1S20000J0JSC | 700 bis 1200 Hub

Anm. 2) Beim Einbau der Kupplung sind

die links angegebenen
Abmessungen einzuhalten.

Montageabmessungen Motor

Hersteller Mitsubishi Matsushita
Yaskawa
GewindegroBe| M5 x 0.8 M4 x 0,7
Effektive Gewinde:
lange (mm) 6 6
Anzahl 4 4
PCD 70 70

V)] Einbaubereich Motor

Anm.) Beim Einbau der Kupplung sind
die links angegebenen
Abmessungen einzuhalten.

Abmessungen
C
LJ1030030S0 14
LJ1030030PO 12
LJ10030030NDO 12




Elektrischer Antrieb  Serie LJ 1

Spezifikation Reinraum/Staubdichtung

Serie LJ1"510 Montageabmessungen Motor
. Mitsubishi Electric Corporation | Matsushita Electric
Gehause 116 23 % Hersteller Yaskawa Electric Corporation |Industrial Co., Ltd.
-B ‘ GewindegroBe M4 x 0,7 M3 x 0,5
< 3 Eftektive Gewindelzinge (mm) 8 6
m——— & Anzahl 2 4
; A oN— 3 l c'\\, P.C.D. 46 45
A /;/ (7
__ ,
~B Schnitt BB
Kupplung
Motor Gewinde P.C.D
o o It
g e [11H
275 15
Schnitt AA Detailzeichnung
(Gehéauseinneres) Einbaubereich Motor
H H
Serie LJ1"520 Montageabmessungen Motor
Mitsubishi Electric Corporation | Matsushita Electric
) Hersteller Yaskawa Electric Corporation (Industrial Co., Ltd.
Gehause 118 29 246 105 GewindegroBe M4 x 0,7 M3 x 0,5
B | Effektive Gewindeldnge (mm) 8 6
— Anzahl 2 4
= (@) (@) [ﬁ :]_ — P.C.D. 46 45
ik JH(e 7
i i M w N
A EI]I A 10 :]_ é
o | (] ]
- . =
B Schnitt BB Langhubausfiihrung
Kupplung LJ1H20J2[]8 C-700 bis 1000-C1]
10.5 35.3 Motor  Gewinde P.CD| LJ1H20[J2[]SC-700 to 1200-[J]
T "=og ~
mﬂmmﬂi gk
@I ¢ ‘ L
s T T [3Y) L - L
: t t S
32 13
Schnitt AA Detailzeichnung
(Gehauseinneres) Einbaubereich Motor
: H
Serie LJ1:30 Montageabmessungen Motor
Hersteller Mitsubishi Electric Corporation| Matsushita Electric
115 Yaskawa Electric Corporation | Industrial Co., Ltd.
Gehéause 32 36.5 GewindegréBe M5 x 0.8 M4 x 0,7
~B Effektive Gewindelénge (mm! 6 6
ﬁ )/ i Anzahl 4 4
CHY =01 o |[]doc PGD. 0 o
A% U/
7 oL,
,1 - ,1 i D ) Abmessungen
@ Y c
@ [@ 5 d; LJ1030030S0 14
LJ1030030P0 12
=B Schnitt BB LJ1030030NO 12
Kupplung
135 35.1 Motor Gewinde P.CD.
| | o \
=SET il
37 8
Schnitt AA Detailzeichnung
(Gehauseinneres) Einbaubereich Motor

O
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Serie LJ1
Elektrischer Antrieb

Zulassiges dynamisches Moment

Der Schlitten bewegt sich je nach Lastpunkt des Werkstiicks in
verschiedene Richtungen. Die Anlage sollte so ausgelegt sein, dass
Uberhédnge des Werkstiicks die in den nachfolgenden Grafiken

angegebenen Bereiche nicht tiberschreiten.

W: Nutzlast (N)

Ly, L2, Ls: Uberhanglinge vom Schwerpunkt des Werkstiicks (mm)

a: Schlittenbeschleunigung (mm/s2)

Verwendung der Grafiken

1) Ermitteln Sie das Modell.

2) Ermitteln Sie die Montageposition

Stellen Sie fest, ob die Montageposition horizontal oder lateral (nur

LJ1H) ist.
3) Ermitteln Sie den Uberhang.

Die Betriebsbedingungen sollten so sein, dass Nutzlast und Uberhang

far

jede Momentkomponente (Léngsbelastung,

Querbelastung,

Seitenbelastung) innerhalb der in den Grafiken angegebenen Bereiche

liegen.

Einbaulage
Bewegungsrichtung der Last

Modell

LJ1H10

LJ1H20

LJ1H30

5

1 2 3 4
Max. Nutzlast (W) kg

2 4 6 8 10

Max. Nutzlast (W) kg
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Elektrischer Antrieb  Serie LJ 1

Schlittenabweichung/ LJ1H

Last und Abweichung jeder Serie bei Punkt W werden in den nachfolgenden Grafiken dargestellt.
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Serie LJ1

Schlittenabweichung/ LJ1S

Last und Abweichung jeder Serie bei Punkt W werden in den nachfolgenden Grafiken dargestellt.
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Einachsiger

eiektrischer B | jnearfuhrung mit hoher Steifigkeit

“Mserie LG1H

Fur horizontale Montage Motorleistung: 100 W

Bestellschliissel

LG1| |H21R21||P|A—100—F H—X10—Q

l [ —F l
Gehausematerial CE-zertifiziert
- Aluminiumlegierung
T Edelstahl MotorA™ 3
Seri - | Standardmotor
erie X10 | Sondermotor
m Mit Kupplung
¢ Kabellénge
Spezifikationen Motor/Antrieb e Standardmotor ™3
Spezifikation Motor und Antrieb 2 2m Anm. 3) %’;SS Kﬂncsésr]ﬁiggig%g(}?rrﬁétor
Symbol Motor ) VT, 3 3m und Antrieb ist inbegriffen. Bitte
Y
Hersteller Modell 1A Modell Antrieb | Spannung 4 4m geben Sie die Kabellange an
ode usgang 5 5m Fur Nicht-Standardmotoren:
110/115 V Al Das Kabel ist optional und
82; SMC Standardmotor 100 W — 20ng32 v Ag kann von Ihnenpgestellt
8 o Endschalter fir werden. Sie kénnen das
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115V AC . entsprechende Kabel zum
R22 HC-PQ13__|100 W| MR-C10A-UE | 200/230 V AC Nicht-Standardmotoren gewahlten Motor
R29 HC-PQ13 — — o Ohne auch separat
= bestellen. Den
R20 Anm. 1) — — — — H N.C. (B-Offner) PNP 2 Stck. Abschnitt
"Bestellschliissel
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC g :
i H Kabel" finden Sie
°
RM22 HC-MFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC l Eln‘gangsrlchtung‘j Kabel dazu auf Seite 80.
Anm. 2) ) — — F Axial
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 A V) Elgctric — — _ -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC
RK22 HC-KFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC
RK29 HC-KFS13 — — L e Hub
RK20Q Amm. 1) — — — — (Kombinationen siehe Tabelle 1.)
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AC 100/ 100 mm
RP22 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC 200/ 200 mm
RP29 HF-KP13 - — 300 300 mm
RP20 Anm. 1) — — — — 400 400 mm
Anm. 2)
Matsushita gl 500 mm
G20 Anm. 1) | Electric — — — — 600| 600 mm
Industrial 700| 700 mm
Co.,Ltd. 800 800 mm
Anm. 2) 900| 900 mm
Yaskawa
Y20 Anm. 1) Electric — — — — 1000 | 1.000 mm
Corporation 1200 | 1.200 mm
Anm. 1) Le . .
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéhlte (?(Igrlnrgggilzgenlsgieﬂg-,g—abe”e 1).
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert.
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 81. A 10 mm
Entnehmen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 81. C 20 mm
Anm. 2)

————e Ausfiihrung der Antriebsspindel

Nicht-Standardmotor:
! (Kombinationen siehe Tabelle 1).

* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend

angegeben, mitgeliefert werden. P | Geschliffene Kugelumlaufspindel
* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden. N | Gerolite Kugelumlaufspindel
* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren S | Gleitspindel

von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.

Tabelle 1: Kombinationsméglichkeiten

Modell Hub (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 {1000 |1200
LG10H21C_PA-[Hub | e (o e o
LG10H21C_INA- Hub | { I I B )
LG10H21C__1PC-[Hub | e o o | 0o o o
LG1OH21C_INC-[ Hub | e o o o o o
LG10OH21C_SC-[Hub_| I [ I e o | o | | 0o o |0

Andere Kombinationen als vorstehend genannt sind nicht lieferbar. Siehe Abmessungen auf Seite 77.
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serie LG1TH

LG1H21: Mit Kupplung

Technische Daten

Hub (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000|1200
Kugelum- Aluminiumgussrahmen| 5.2 | 6.0 68| 76| 84| 9.2|10.0(10.8|11.6|124| -
Gewicht (kg) laufspindel Edelstahlrahmen 84 |97 109 |122|13.4|14.7 (159|172 |18419.7| -
Gleitspindel Aluminiumgussrahmen| 5.8 | 6.7| 75| 84| 9.3(102|11.1[11.9|12.8|13.7|15.9
Edelstahlrahmen 9.3 |110.7|12.0|13.5(14.8|16.2|17.5|19.0|20.3|21.7 | 25.2
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
Kugelum- 10 mm Steigung 30 -
Max. Last (kg) laufspinde 20 mm Steigung | 100 W - 30 ‘ -
Gleitspindel | 20 mm Steigung 15
Kugelum- 10 mm Steigung 500 _
Max. Geschwindigkeit (nm/s) | /aufspindel [ o0 mm Seigung | 100 W _ 1000 | 930 | 740 | 600 | 500 | -
Gleitspindel | 20 mm Steigung 500
R guugggiunn;-e, Gerollt/ Geschiiffen |2 m™: 10 mm Steigung B
ntriebsspindel - 215 mm, 20 mm Steigung ‘ -
Gleitspindel | Gerollte Kugelumlaufspindel @20 mm, 20 mm Steigung
Flhrung Linearflhrung mit hoher Steifigkeit
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Linearfilhrung mit hoher Steifigkeit Serie L G 1 H

LG1H21: Mit Kupplung/Konstruktion

8(4)-M6
Gewindetiefe 10 o 3(2)-8H10 Tiefe 10
A o
(sp]
Y
k R
of
0 8(4)-6.2 95 C 95 100
) -) (170)
95 B 95 110 20
=) ) (150)
10 107 (78.5) A (Verfahrbereich Schlitten) 785
Referenzebene 95
Werkstlickmontage
Ph— + == =y =T\
© £ — ; i
Referenzebene GL A ‘ © - ,
Gehausemontage
o)
N D
1 125 ©
110
67 4-M6 Gewindetiefe 10
20 0.02 4-M8 Gewindetiefe 10
28H10 Tiefe 10
Signalleitung Drehgeber
1 o - ¥ ¥ O T
; e o ) ) ) ) | 23 25 1) H
Netzversorgungs-j = L ) ° ° J J 3 I SO | —
leitung Motor
8H10 Tiefe 8
210 85
Abmessungen
Modell Hub A B C D
LG10OH21C_] OO~ 100-FC1A™) 100 329 - - 486
LG10OH21[_] [JCJ- 200-FCJ 200 429 60 80 586
LG10OH21[__] OCJ- 300-FCJ 300 529 160 180 686
LG10OH21[_J [ICJ- 400-FCJ 400 629 260 280 786
LG10OH21[_] - 500-FCJ 500 729 360 380 886
LG10OH21_1 [ICJ- 600-FCJ 600 829 460 480 986
LG10OH21[_][JJ- 700-FCJ 700 929 560 580 1086
LG10OH21[_][JCJ- 800-FCJ 800 1029 660 680 1186
LG10OH21[_J [JCJ- 900-FCI 900 1129 760 780 1286
LG10H21[__] [JJ-1000-FCJ 1000 1229 860 880 1386
LG10H21[__] [0-1200-FO 1200 1429 1060 1080 1586

Anm.) Innenabmessungen in Klammern () beziehen sich auf einen Hub von 100 mm.
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serie LG1TH

LG1H21: Mit Kupplung/Konstruktion

O
A—
s b\

9] © ] 7
© O o O o O ) / © \@
(Y 7 LN—
N . ) 0 ] of Oot]
il 7 i ]
| E_I
i/lo© 0©® I ©o ©eH
T @ @ T
e [ ® ® o o To o © o B
/ / — ) o \ \
/A \
/L ) i o 7\
—— = ] - i \
‘ { I I | I I ] ‘
Ansicht A-A'
Stiickliste Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 AC-Servomotor — 100 W 11 Gehduseabdeckung Aluminiumlegierung
2 | Antriebsspindel - Kugelumlaufspindel/Gleitspindel 12 Lagerdeckel Aluminiumlegierung
3 | Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit - 13 Endanschlag IIR
4 | Kupplung - 14 Enddeckel A PC
5 Lager R — 15 Enddeckel B PC
6 |LagerF - 16 Photo-Mikrosensor —
7 | Gehduse Aluminiumlegierung/Edelstahl 17 Sensorplatte —
8 |[Schlitten Aluminiumlegierung 18 Stecker A -
9 |Lagerbock A Aluminiumlegierung 19 Stecker B -
10 |Lagerbock B Aluminiumlegierung
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Serie LG1H
Technische Daten der Optionen

Antriebskabel (Ersatzteile)

Kabel zum Anschluss von Antrieben und LC8

Bestellschliissel

LJ1—8— B [02]

Kabelldnge
02 2m
03 3m
04 4m
05 5m

Anm.)
Dieses Kabel ist fir den Antrieb mit SMC-Standardmotor inbegriffen.
Dies ist der Bestellschliissel fiir das gleiche Kabel als Ersatzteil.

Motorkabel fiir Sondermotor

Kabel zum Anschluss von Nicht-Standardmotoren und Antrieben.
Andere Kabelldngen als nachfolgend angegeben, missen durch den Kunden
selbst gestellt werden.

Bestellschliissel
LJ1—1—[R|05
Kabelldnge
(6] sm |

Kompatible Modelle

R | Kabel R, RK, RM
RP | Kabel RP

Tabelle Kabelkompatibilitat

Modell Bestell-Nr. des Herstellers

(fir Motor) An™)

MR-JCCBL5M-L (ftr Encoder)
MR-PWS1CBL5M-A2-L (fur Motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (fur Encoder)

Anm.) In der Lieferung von Mitsubishi Electric Corporation ist kein Kabel
enthalten. Ein 0,75 mm? 4-Draht- Kabel ist vom Kunden bereitstellen.

LJ1-1-R05

LJ1-1-RP05

|
| Hinsichtlich weiterer Details, siehe technische Dokumentation
i der einzelnen Hersteller.



Serie LGTH
Referenzdaten

Motoroptionen 1

Die folgenden Motoren kénnen eingebaut werden, wenn die Spezifikation "ohne Motor" lautet.

Motorenliste
Motorleistung Motor Bestellnummer Kupplung
(W) (als Ersatzteil)
LG10H21G2000 100w | MSMOTTATA Matsushita Electric LJ1-SFC-020WD-8B-8B
MSMO12A1A Industrial Co.,LTD
LG10OH21R20100 HC-PQ13
He Bl 11D 100 W HC-MFS13 Mitsubishi Electric Corporation LJ1-SFC-020WD-8B-8B
LG10O0H21RK20O OO HC-KFS13
LG10H21RP201010] HF-KP13
zgmgligg Yaskawa Electric Corporation
LG10O0H21Y200O 100 W R88|\/-I W10030L-51 LJ1-SFC-020WD-8B-8B
i § OMRON Corporation
R88M-W10030H-S1

Anm.) Die passende Kupplung wird mitgeliefert, wenn der Antrieb ohne Motor bestellt wird.

Montageabmessungen fiir Nicht-Standardmotoren/LG1H21(mit Kupplung)

Gehause o 103.5 44 .
\ <+—B
\ 0
© \ © |po &
\ ‘
] .
[Te]
© © 9o N
~—B Schnitt BB
Kupplung
10.5 28.3
> o
(82}
© Q
[}
| A
T
©
J ' S
H_]
— k,
32
Schnitt AA (Geh&useinneres)

81

Motor

Montageabmessungen Motor

Mitsubishi f
Hersteller Yaskawa Matsushita
GewindegréBe| M4 x 0,7 M3 x 0,5
Effektive Gewinde-
lange (mm) 8 6
Anzahl 2 4
PCD 46 45

V7] Einbaubereich Motor

Anm.) Beim Einbau der Kupplung sind
die links angegebenen Abmes-
sungen einzuhalten.

PCD

/S

Gewinde

Montageabmessungen Kupplung




Serie LG 1
Elektrischer Antrieb

Zulassiges dynamisches Moment

Der Schlitten bewegt sich je nach Lastpunkt des
Werkstiicks in verschiedene Richtungen. Die Anlage
sollte so ausgelegt sein, dass Uberhinge des Werkstiicks
die in den nachfolgenden Grafiken angegebenen
Bereiche nicht tiberschreiten.

W: Max. Nutzlast [kg]
L., L.z Uberhangldnge vom Schwerpunkt des
Werkstiicks (mm)

a: Schlittenbeschleunigung (mm/s?)

Verwendung der Grafiken
1) Ermitteln Sie das Modell

2) Ermitteln Sie die Montageposition
Stellen Sie fest, ob die Monntageposition horizontal oder lateral ist.

3) Ermitteln Sie den Uberhang.
Die Betriebsbedingungen sollten so sein, dass Nutzlast und
Uberhang fiir jede Momentkomponente (Langsbelastung,
Querbelastung, Seitenbelastung) innerhalb der in den Grafiken
angegebenen Bereiche liegen.

Modell
Einbaulage LG1H21
Bewegungsrichtung der Last
a=3000
a=2000
a=1000
Horizontal 5 RN
4000
Léngsbelastung £ \\ N
£ ~
0 2000
—
Seitlich
0 10 20 30
W: Max. Nutzlast (kg)
L2
600
%) M2 Horizontal
77777 W
400
S \\
Querbelastung £ <
. 200 ™~
L2
E Seitlich
) M2
w 0 10 20 30
W: Max. Nutzlast (kg)
a=3000
a=2000
a=1000
Horizontal \/‘ \/
4000
Seitenbelastung E \ \\
(3]
-
2000 \~\Q
a .- —
- Seitlich
0 10 20 30
W: Max. Nutzlast (kg)
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Serie LG1
Elektrischer Antrieb

Schlittenabweichung

Schlittenabweichung

Last und Abweichung bei Punkt W werden in den nachfolgenden Grafiken dargestellt.

LG1H LG1TH
100000 100000
50000 —Horizontale Belastung=T002 50000
20000 [ Horizontale Belastund\50% 20000
10000 LS 10000 Horizontale Belastung 100%
X Horizontale Belastung 50%
g_ 1000 = g 1000 >§=/
g’ 500 - g’ 500 =
£ 200 —= ~ | £ 200 =
'g 100 = Querbelastung 1965 'g 100 =
g 50 X Querbelastung s g 50 * —
20— - 20 e o
10 == = 10 =
5 = Horizontale T 5 — = gé%%r&?éﬁt_ t QuerBelastung 106%
2 - hgfvrgﬁmﬂg- T 2 7 abweichung [QuerBelastung 50%
1 = 1 =
0.5 3 0.5 >
< - = Seitiiche
0.2 g f;glggvevich‘labweiqhung 0.2 — = QQM?M
0.1 ——— 0.1 L= ‘
100 200 300 500 1000 100 200 300 500 1000
Lastpunkt-Distanz mm Lastpunkt-Distanz mm
Stiitzelement an einer Seite und w

Schlitten am Ende des Hubwegs

Horizontal
Lastpunkt-Distanz
w
/]
/
/)
/
/
[— i
= |
— )
/
/|
/
/
Quer 7

Lastpunkt-Distanz
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Linearfiihrung mit hoher Steifigkeit Serie L G 1H

Photo-Mikrosensor (OMRON Corporation)

NenngréBen
Versorgungsspannung 5 bis 24 V AC £10%, max. Welligkeit (p-p) 10%
Stromaufnahme ma. 35 mA
5 bis 24 V AC, Strom (1¢)100 mA, Restspannung max. 0,8V Strom (1c) 40 mA, Restspannung max. 0,4 V
Steuerausgang } ) :
Betrieb: -25 bis 55°C (Lagerung: -30 bis 80°C)
Umgebungstemperatur Betrieb: 5 bis 85% relative Luftfeuchtigkeit (Lagerung: 5 bis 95%)
Luftfeuchtigkeit
Belegung Anschlussklemme Bestellnummern Ersatzteile fiir Sensoren
| S 1 Braun Vee @ ' ISMC-Bestellnummer| Anmerkung |Bestell-Nr. Omron
Photo-Mikrosensor Anm- 1) LTF-SSSX-1 NPN Anm. 2) EE-SX674
S —2 2 WeiB3 L Anm.) LTF-SSSXP-1 PNP Anm.3) EE-SX674P
ensor f
Kabel Photo-Mikrosensor LJ1-EE-1010 2m_Anm.4) EE-1010
—
8 2 Schwarz AUSGANG Anm. 1) Der Bolzen und das Befestigungselement zur Montage sind in der
— 4 Blau MASSE (0V) © SMC-Bestellnummer inbegriffen.
5 - - Anm. 2) Die Sensoren sind beim SMC Standardmotor inbegriffen.
Anm.) Dieser Sensor wird normalerweise als  anm_ 3) Diese Sensoren sind nur fiir den Gebrauch mit Nicht-Standardmotoren
"ON = leuchtet nicht" verwendet. bestimmt.
Werden die Anschlussklemmen Lund  Anm. 4) Das Kabel ist in der SMC-Bestellnummer fiir den Photo-Mikrosensor
@ kurzgeschlossen, kann er auch als inbegriffen.
"ON = leuchtet" verwendet werden.
Ausgangsschaltkreis
Betriebsbedingungen .
des Ausgangstransistors ON = leuchtet ON = leuchtet nicht
NPN - -
/# Betriebsanzeige J\@ DC5 bis 24 V
T T M
Lo Last 1
L - (Relais) § RL
ouT T i
Haupts T ~-=IN T
R |/ Anm. 2)
chaltkreis Var i Last 2
T 1o T oV
Anm. 2) Bei Verwendung mit Spannungsausgang muss ein Widerstand an RL
angebracht und Last 2 verwendet werden. Zur Bestimmung des Widerstands
siehe Seite 36.
Ausgangsschaltkreis
PNP
// Betriebsanzeige J\@ DC5 bis 24 V
L !
[ ; I A
3 3
Haupt- * out
schaltkreis T*lC |
Last
T 19 ov
(L und (¥ kurzgeschlossen) (L und (%) abgeklemmt)
Leuchtet D Leuchtet D
Leuchtet nicht Leuchtet nicht
ANZeige peyiens. gin Anzeige Betrighs- ein
2 N = oA o I
anzeige aus anzeige aus
Ablaufdiagramm | Ausgang ON D Ausgangs ON j_[
Transistor OFF Transistor OFF
Last 1 Betrieb D Last 1 Betrieb j_[
(Relais) Zurick (Relais) Zuriick
H H
Last 2 Last 2 D
L L

84



Gehause mit integrierter Fuhrung

Serie LTF6

Flr horizontale Montage Motorleistung: 100 W

LTF6

Bestellschliissel

REA1

P

F

10

—X10—Q

[ — |
CE-zertifiziert
Spezifikationen Motor/Ansteuerung Motors™3
Spezifikation Motor und Ansteuerung - | Standardmotor
Versorgungs- X10 | Sondermotor
See] Hersteller Moloy Modell Antrieb | spannung
Modell  |Ausgang "
Kabelldnge
8E1 M 100 W _ 110/115V AC Anm.3)
8E2 SMC Standardmotor 00 200/230 V AC Standardmotor *"™ %\, 3) Fir SMC-Standardmotoren: Das
Anschlusskabel fir Mot d
RE1 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115 V AC 2 | 2m Antrieb ist inbegriffen. Bite
RE2 HC-PQ13 100 W| MR-C10A-UE | 200/230 V AC 3 3m Ig:gbe';\lr] iitesdtie Eabdellért]ge anD
. — — 4 Ur Nicht-Standardmotoren: Das
RE9 HC-PQ13 4 i Kabel ist optional und kann von
REOQ Am. 1) — — — — 5 5m Ihnen gestellt werden. Sie
RME1 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 [110/115V AC . kbnnen das entsprechende
o Endschalter fur Kabel zum gewéhiten Motor
RME2 HC-MFS13 [100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC : auch separat
RME9 Mitsubiam 2/ HC-MFS13 — — Nicht-Standardmotoren bestellen. Den
itsubishi - . Abschnitt
RMEQ Anm. 1 Electric — — — —_ Ohr?e Sct]alte.r und Schalterschiene "Bestellschliissel
RKE1 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115V AC A | Schiene fiir Mikrosensor 1 Stck. Kabel" finden Sie
RKE2 HC-KFS13 |100 W| MR-J2S-10A | 200/230 V AC B | Schiene fir Naherungsschalter 1 Stek.| ~ dazu auf Seite 92.
RKE9 HC-KFS13 — — Steckverbindungen flir Schalter werden bei allen Ausfilhrungen mitgeliefert,
RKEQ Anm- 1) — — — — auBer bei “”.
Schalter missen separat bestellt werden. Siehe S. 98 bis 100 fur Details.
RPE1 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115V AC
RPE2 HF-KP13 100 W| MR-J3-10A 200/230 V AC . .
°
CEES HE-KP13 — — Motor/Schalter Eingangsrichtung
RPEQ Amm. 1) — — — — - Ohne Motor, Schalter und Schalterschiene
Anm. 2) R Motor, Motorkabel, Schalter und Schalterschiene auf der rechten Seite
Matsushita L Motor, Motorkabel, Schalter und Schalterschiene auf der linken Seite
GEO Am. 1) | Electric — — — — . R
Industrial Motor/Eingangsrichtung Schalter
Co.,Ltd. .
Anm. 2) Einang links
Yaskawa
YEO A" )| Electric - - - - -,
Corporation DA
Anm. 1)

Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewahlte

Einang rechts

Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. o Hub
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 95 und 96. 100] 100 mm
i:tmneggnen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 95 und 96. ° SpindeISteigung 200|200 mm
Nicht-Standardmotor: AUSf_Uhrun_g der F 6 mm 300| 300 mm
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend ——e@ Antrlebssplndel H 10 mm 400| 400 mm
angegeben, mitgeliefert werden. - -
* Der LC8 Controller far SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden. P_| Geschiffene Kuge\um\aufspllndel S00] 500 mm
* Wenden Sie sich fiir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummern etc. von Motoren N | Gerolite Kugelumlaufspindel 600| 600 mm
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller.
Technische Daten
Hub (mm) 100 200 300 400 500 600
Gewicht (ohne Motor) (kg) 1.7 2.1 2.6 3.1 3.6 4.1
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
6 mm 30
Max. Last (k i
(kg) Kugelumlaufspindel 10 mm 100 W 15

S 6 mm 300 230

Max. Geschwindigkeit (mm/s i
gkeit ( ) Kugelumlauspindel —— =" 100 W 500 390
Positioniergenauigkeit (mm) Kugelumlaufspindel Gerolt £0.05
Lgelmiaspnce Geschliffen +0.02
Motorleistung AC-Servomotor (100 W)
: ) Gerollt 210 mm, 6 mm Steigung, 10 mm Steigun
Antriebsspindel Kugelumlaufspindel - .g & .g &
Geschliffen 210 mm, 6 mm Steigung, 10 mm Steigung
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Lineare Kugellagerfiihrung Serie L TF6

Zulassiges Moment(N-m)

Zulassiges dynamisches Moment

Einbaulage Model m : Lastgewicht (kg)
e grichtun der Last LTF6 a : Werkstlickbeschleunigung (mm/s?)
o) gung 9 — 200 Me: Zuléssiges dynamisches Moment
g a g L : Uberhanglange vom Schwerpunkt des Werkstticks (mm)
- - |
9 F 3 Meo 3 E 100 \ N T
) m - s (= a=1000)
= a 8|5 | a=20004 2
7 g a=3000 1 I~
o N L —
£ = 0 10 20 30
S 2 Lastgewicht (kg)
o L2 = 200 [
s 5z
= M N a=.
0] — |3 ¥
2 L ] SSEl
g 2{]};&])Mer % 0 10 20 30
c m - Lastgewicht (kg)
g, = 200
% = g Z = Lange Motor (mm)
© 5 o |E 10 w4
= m . 213 o SMC-Standardmotor 89.5
S > Mey S HC-PQ13 86.5
5 L 5 ° 0o % HC-MFS13/KFS13 96.5
N T Lastgewicht (kg) HF-KP13 80.4
Siehe Seite 96 fiir Angaben zur Schlittenabweichung.
Abmessungen/LTF6L IEL IPF(X10)
-
MaBstab: 20%
Photo-Mikrosensor
Naherungssensor
i f
N = s I
of +- J L - - +
® 7 [
= [/ __J “’T
] L Y
A 14.8
0 Abstand = 100
'_ (n1-1) x Abstand 475 Ausschnitt AA (Montageabmessungen Sensor)
4.cxa 40 o (20.5) Hub + 66(Verfahrbereich Schlitten) 82.5 0
—\ QQO 2xn-M2,6 x 045 Gewinde bis 45
B [fe} leiche Pos. auf Seite gegentiber) -
) A geg
@[fj R ——1" . j © © ol
KO )¢ fas : 3 2 =
{ ol w| o 1
o A_| | _BJ2bei 500 bis 600 mm Hiiben o ol
o B: Hub + 75 10 - T s
Hub + 95 64
Hub + 169 Motoreinheit*3 D Schnittdetail
10 40 (Abmessungen Sensorenschiene)
4-M5 50 Referenzebene 5 30 5.8
(2 x n1)-@5,5 Durchgangsbohrung  Gewindetiefe 8 30 Werkstiickmontage™ 3.3 |
211,5, Senkungstiefe 5 ™~ N @/ AJ
1 =X - P _ [0 I 7 L
® | ® NCOKN ] ),
= = == e+ © E Schnittdetalil
&/ ,& olfilo = | N 60 (Abmessung T-Nut Schalterschiene)
n ' Referenzebene
4-M? - 5 12 (Nuttiefe 1 Gehausemontage™”
Gewindetiefe 4 (Nuttiefe 1) Ausschnitt AA
Modell Hub n1 n2
LTF6C - 100-L0-C_+Q 100 > 1 *1. Die Montageebenen fur Gehause und Werkstlck dienen
LTF6C_LI} 200-L1-C_+Q 200 3 1 als Richtlinie fur die Geratemontage. Montagevorgang
siehe Seite 94.
LTFGESE- 300-%%- C*Q 300 4 1 *2, Lange des Motors siehe oben stehende Tabelle.
LTF6L__CICI-400-L1C-C_+-Q 400 5 1 *3. Abmessungen der Einbauposition des Motors siehe
LTF6L_J0I0- 500-L1C-C_1+Q 500 6 2 Abmessungen auf Seite 95 als Richtlinie fir
LTF6C_ICIC1- 600-CIC1-C—-Q 600 7 2 Zusammenbau und Auslegung.
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Gehause mit integrierter Fuhrung

Serie LTF8

Flr horizontale Montage Motorleistung: 200 W

Bestellschliissel

LTF8RF1/|P|H—10

—X10—Q

L —

l CE-zertifiziert

Spezifikationen Motor/Ansteuerung MotorA™3
Spezifikation Motor und Ansteuerung v - | Standardmotor
ersorgungs- X10 | Sond "
Symbol Hersteller Motor Modell Antrieb | Spannung ondefmotor
Modell  |Ausgang .
8F1 110/115V AC Kabellange
M t t 200 W — Anm. 3)
8F2 SMC Standardmotor 00 200/230 V AC Standardmotor *™ %, | ) i Spc-Standardmotoren: Das
- N K 2 2m Anschlusskabel flir Motor und
RF1 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115V AC 5 - Antrieb ist inbegriffen. Bitte
RF2 HC-PQ23 200 W| MR-C20A-UE | 200/230 V AC m geben Sie die Kabellange an
RF9 HC-PQ23 —_ — 4 4m Fir Nicht-Standardmotoren: Das
Anm 1) — 5 5m Kabel ist optional und kann von
RFQ Anm- — - - Ihnen gestellt werden. Sie
RMF1 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC e Endschalter fii konnen das entsprechende
RMF2 HC-MFS23 |200 W| MR-J25-20A | 200/230 V AC hdschaiter fur Kabel Z“ma%%vga‘s'g;ea”r Motor
RMF9 _ Am2[ e eeos — — Nicht-Standardmotoren bestellon. Den
Mitsubishi - Abschni
RMFO A1) E1ciric — — — — - |Ohne Schalter und Schalterschiene "Et;):gterlllgtchmssel
RKF1 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115V AC A | Schiene fiir Mikrosensor 1 Stck. Kabel" finden Sie
RKF2 HC-KFS23 (200 W| MR-J2S-20A | 200/230 V AC B | Schiene fiir Naherungsschalter 1 Stck. dazu auf Seite 92.
RKF9 HC-KFS23 — — Steckverbindungen fiir Schalter werden bei allen Ausfiihrungen mitgeliefert,
RKFQ Anm. 1) — — — — auBer bei “”.
Schalter missen separat bestellt werden. Siehe S. 98 bis 100 fiir Details.
RPF1 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115V AC
RPF2 HF-KP23  |200 W| MR-J3-20A 200/230 V AC ¢ Motor/Schalter Eingangsrichtung
RPF9 HF-KP23 — - -
RPFO Am 1) — — — — - | Ohne Motor, Schalter und Schalterschiene
Anm. ) R | Motor, Motorkabel, Schalter und Schalterschiene auf der rechten Seite
Matsushita L | Motor, Motorkabel, Schalter und Schalterschiene auf der linken Seite
Anm. 1) | Electric — — — — . .
GFo ndustrial Motor/Eingangsrichtung Schalter
Co.,Ltd. 2SS
s ) ) D
Eingang links S
Anm. 2) . 77
fanp Yaskawa _ /,/ "/4
YFOA™ 1| Electric - - - - <z \ || e
Corporation <
Anm. 1) )
Motor und Antrieb werden nicht mitgeliefert. Montagebohrungen werden fiir die gewéahlte Eingang rechts
Motorausfiihrung angepasst und die passende Kupplung wird mitgeliefert. ¢ Hub
Siehe Tabelle zur Motorkompabilitat auf Seite 95 und 96. 100 100 mm
i:::fag;nen Sie die des Motors den Abmessungen auf Seite 95 und 96. - ° SpindeISteigung 200 200 mm
Nicht-Standardmotor: Ausflhrung der H 10 mm 300, 300 mm
* Der Motor und der Antrieb der Mitsubishi Electric Corporation kénnen, wenn entsprechend ——e Antriebsspindel L 20 mm 400| 400 mm
angegeben, mitgeliefert werden. - - 500
* Der LC8 Controller fiir SMC-Standardmotoren muss separat bestellt werden. P_|Geschif Kugelumlaufspfndel ggg 500 mm
* Wenden Sie sich fir Informationen zu Technischen Daten, Bestellnummermn etc. von Motoren N_|Gerolite Kugelumlaufspindel mm
von Matsushita Electrical Industrial und Yaskawa Electric Corporation bitte direkt an den Hersteller. 700| 700 mm
800| 800 mm
900| 900 mm
Technische Daten 1000] 1.000 mm
Hub (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Gewicht (ohne Motor) (kg) 3.4 4.3 5.1 6.0 6.8 7.7 8.5 9.4 102 | 111
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 (ohne Kondensation)
10 mm 50
Max. Last (k Kugelumlaufspindel
(kg) ugelumlaufspindel 20 mm 200 W 25
U 10 mm 500 440 350 290 240
Max. hwindigkeit i
ax. Geschwindigkeit (mm/s) Kugelumlaufspindel 20 mm 200 W 1000 890 710 580 280
- . . Gerollt +0.05
Positioniergenauigkeit (mm Kugelumlaufspindel
Hioniergenauigkeit (mm) Hgeumasp Geschliffen +0.02
Motorleistung AC-Servomotor (200 W)
Antriebsspindel Kugelumlaufspindel Gerqllt @15 mm, 10 mm Ste!gung, 20 mm Ste!gung
Geschliffen 215 mm, 10 mm Steigung, 20 mm Steigung
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Lineare Kugellagerfilhrung

Zulassiges Moment (N-m)

Zulassiges dynamisches Moment

Serie LTF8

Einbaulage Model m : Lastgewicht (kg)
B g icht der Last LTF8 a : Werkstiickbeschleunigung (mm/s?)
;wegungsrlc Ung cer Las = 300 I Me: Zulassiges dynamisches Moment
c a L2 L : Uberhanglange
2 » X Mep = T 200 §\J,1000 vom Schwerpunkt des Werkstiicks (mm)
(7] [} as=
© m N E 222000 7
° - =S a=2000
S - g hri 10 a:soo[o ~— [~
7]
o
E’ N 0 10 20 30 40 50
9 S Lastgewicht (kg)
= L2 = 300 %
f= =
= )Mer Q= 20 a=3000
7] m 5| E a=2000
) < E a=1000
g L2 .§ 9 |
g ﬁiﬂ}z&])Mer = 0 10 20 30 40 50
c m A Lastgewicht (kg)
o) = 300
5 ] I .
2 = = [~ 20 2=3000—] Lange Motor (mm)
1] - @ | £ 2=2000 |
8 - LIE 2-1000
2 m . S|y NN SMC-Standardmotor 97
S > AMey s = HC-PQ23 89
= a = °© 1 20 3P 40 50 HC-MFS23/KFS23 99.5
o -+ (=) ) .
(2] T Lastgewicht (kg) HF-KP23 76.6

Siehe Seite 96 fiir Angaben zur Schlittenabweichung.

Abmessungen/LTF8LIFLIPH(X10)

*1. Die Montageebenen fur Gehduse

MaBstab: 13%

und Werkstiick dienen

als Richtlinie fiir die Gerdtemontage. Montagevorgang

siehe Seite 94.

gl 41 1L — = - *2. Lange des Motors siehe oben stehende Tabelle.
= ][5 % *3. Abmessungen der Einbauposition des Motors siehe
Abmessungen auf Seite 96 als Richtlinie fur
o Abstand =1p0 Zusammenbau und Auslegung.
- (n1-1) x Abstand 67.5
N&h Photo-Mikrosensor
(25.5) Hub + 96(Verfahrbereich Schiitien) 97.5 anerungssensor
403 =89 & 2 x n2-M2,6 x 0,45 56 0
\ QC' /Gewindetieie 45 (gleiche Position auf gegeniberfegender Seite) 0 - ~ \ © =
= ] N 1 = 1
% A ¥ et R “o 1 b @loo 4
) o ! = = 7{’ 0 148 | [ 215 wlo 5
| L
A i
oo Ausschnitt AA D Schnittdetail
o e 500 bis 1,000 mm Hibe- - (Montageabmessungen Sensor)  (Sensorabmessungen)
Al B
» B: Hub + 105 _15
Hub + 135 72
Hub + 219 Motoreinheit]2 12 20,
4-M6 Referenzebene ) 5 Q.
(2xn1)-96,6, Durchgangsbohrung 813, Gewindetiefe 80 Werkstickmontage™!
Senkungstiefe 6 \ r@ﬂ
! B 5.8
© o
i g 1 83 1 — <o
f — S——— — - <t
& o g !
] 0 74 |
S &5
4-M2 5 Referenzebene A
- - . Gehausemontage™!
Gewindetiefe 4 _, | | 12 (Nuttiefe 1) Ausschnitt AA E Schnitidetal

(Abmessungen T-Nut Schalterschiene)

Modell Hub n1 n2 Modell Hub ni | n2
LTF8 _1[1- 100-C1C1C1-Q 100 2 1 LTF8__1 - 600-C11L1-Q 600 7] 2
LTF8 111~ 200-C1C1L1-Q 200 8 1 LTF8_J1J- 700-C1C1-C—1-Q 700 8| 2
LTF8 _10JCJ- 300-CJL1-Q 300 4 1 LTF8C__11CJ- 800-C1C1-C—_1-Q 800 9| 2
LTF8 C_1C0CJ- 400-CC0LC—1-Q 400 5 1 LTF8C__ICICJ- 900-C1C1-C—1-Q 900 10| 2
LTF8 1]~ 500-C1CL—1-Q 500 6 2 LTF8C__C1J-1000-C1C1-C—1-Q 1000 11| 2
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Serie LTF

Motorkabel fiir Sondermotor

Diese Kabel dienen zum Anschluss von Sondermotoren und Ansteuerung.
Andere Kabelldngen als angegeben, missen vom Kunden selbst gestellt
werden.

Antrieb

Bestellschliissel
LJ1—1— 05

Kompatible Modelle

R | Kabel R, RK, RM

RP | Kabel RP
Kabelldnge
(5] s5m |
Verwendbare Kabel LTF
(Sondemotor)
Modell Bestell-Nr. des Herstellers
(fr Motor) Anm)
LJ1-1-RO5 MR-JCCBL5M-L (fiir Drehgeber)
MR-PWS1CBL5M-A2-L (fir Motor)
LJ1-1-RPOS | 1z 13ENCBLEM-A2-L (fiir Drehgeber)

Anm.) In der Lieferung von Mitsubishi Electric Corporation ist kein Kabel
enthalten. Ein 0,75 mm? 4-Draht- Kabel ist von Kunden bereitzustellen.

! Hinsichtlich weiterer Details, siehe technische Dokumentation
| der einzelnen Hersteller.
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Standard Motorkabel (Ersatzteile)

Kabel zum Anschluss von Antrieben und LC8

Bestellschliissel

LJ1—8— B [05

Kabelldnge
02 2m
03 3m
04 4m
05 5m

Anm.)
Dieses Kabel ist fir den Antrieb mit SMC-Standardmotor inbegriffen.
Dies ist der Bestellschliissel fiir das gleiche Kabel als Ersatzteil.



Lineare Kugellagerfiihrung Serie L TF

Konstruktion

LTF6/LTF8

/
@
104
£
K2
1o}

D
®

il
i W
i

Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Anmerkung Pos. Beschreibung Material Anmerkung
1 AC-Servomotor — 100 W/200 W 10 Zwischenstiick Edelstahl
2 Antriebsspindel — Kugelumlaufspindel 11 Déampfungsschraube Legierter Stahl
3 Lineare Kugellagerfiihrung — 12 Dampfscheibe Kunststoff
4 Kupplung — 13 Gehdauseplatte Weichstahl
5 Lager R — 14 Kabelschelle Kunststoff
6 Lager F — 15 Schiene Photo-Mikrosensor | Aluminiumlegierung
7 Gehause A Aluminiumlegierung 16 Steckverbindung fiir Schalter Weichstahl
8 Antriebsglocke Aluminiumlegierung 17 Photo-Mikrosensor
9 Lagerhalterung Kohlenstoffstahl 18 Steckerkabel fiir Sensor
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Serie LTF

Montage von oben

LTF6

M5-Schraube

2 Xn-Montagebohrung
25,5 oder M5

Anzahl Montagebohrungen

Hub n Anzahl
100 2 4
200 3 6
300 4 8
400 5 10
500 6 12
600 7 14

Anm.) Beim Auslegen der Anlage ist darauf zu achten, dass Motor und Montageflachen einander nicht behindern,
da der Motor sonst aus der unteren Montageflache herausragen kann.

LTF8

M6-Schraube

3.5

2 Xn-Montagebohrung
26,6 oder M6

Anzahl Montagebohrungen

Hub n Anzahl Hub n Anzahl
100 2 4 600 7 14
200 3 6 700 8 16
300 4 8 800 9 18
400 5 10 900 10 20
500 6 12 1000 11 22

Anm.) Beim Auslegen der Anlage ist darauf zu achten, dass Motor und Montageflachen einander nicht behindern,
da der Motor sonst aus der unteren Montageflache herausragen kann.
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Lineare Kugellagerfiihrung Serie L TF

Montageabmessungen Sondermotoren

LTF6

Bohrungen fir

Kupplungsmontage Montageabmessungen Motor

Gehause Mitsubishi Electric
Corporation | Matsushita Electric
Hersteller Yaskawa Electric |Industrial Co., Ltd.
Corporation
C (GewindegréBe)| M4x0,7 | M3x0,5
Effektive Gewindelange (mm) 8 6
PCD
L \/ / Anzahl 2 4
EANTAS P.C.D. 46 45
_ N N 4 / & - - - N o
Ay T * Beim Einbau einer Kupplung sind die links
TI/! angegebenen Abmessungen einzuhalten.
A A
10 328 _ Kupplung Motor
©
Q

226

‘ A)
i
= Y :{
i !

32 9

230

Schnitt AA (Gehéduseinneres) Montageabmessungen Kupplung*
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Serie LTF

Montageabmessungen Sondermotor

LTF8

Bohrungen Montageabmessungen Motor
Gehause Kupplungsanbau Mitsubishi Electric
Corporation | Matsushita Electric
4-C IREEE ST Yaskawa Electric | Industrial Co., Ltd.
Corporation
— ) — 11 C (GewindegroBe)| M5x0.8 M4 x 0,7
"" \3\ @ . / ] Effektive Gewindelénge (mm) 10 8
A BEA
1> S T
‘\\/‘@f;\‘ @ e —$— P.C.D. 70 70
I“&J 1 R * Beim Einbau einer Kupplung sind die links
f \ . angegebenen Abmessungen einzuhalten.
N — T 3 T
A A
135 , 328 ° Kupplung Motor
®
42; '
Y t A
+H B 3 S
1 Q| 9 Q
y ¥
Y
. I 37
Schnitt AA (Gehéuseinneres)
Montageabmessungen Kupplung*
Motorenliste
Motor{/e;listung Motor Bestellnummer Kupplung (als Ersatzteil)
LTF6GECICITI 100 W MSMOT1A1A . . LJ1-SFC-020WD-6B-8B
MSMO012A1A Matsushita Electric
LTF8GECIOD 200w | MSMO21ATA Industrial Co.,LTD LJ1-SFC-030WD-10B-11B
MSMO022A1A
LTF6RECICICI HC-PQ13
LTF6RMECICICI 100 W HC-MPS13 LJ1-SFC-020WD-6B-8B
LTF6RKECDIOO HC-KFS13
LGGHRE R S HF-KP13 Mitsubishi Electric Corporation
LTFSRECICICI HC-PQ23
LTFSRMECCICI 200w | HOMPS23 LJ1-SFC-030WD-10B-14B
LTFSRKEICIO HC-KFS23
LTFSRPEICI] HF-KP23
zgmgliglz Yaskawa Electric Corporation
LTF6YECIOO 100 W R88IV-I W10030L-51 LJ1-SFC-020WD-6B-8B
i i OMRON Corporation
R88M-W10030H-S1
zgmggiglz Yaskawa Electric Corporation
LTF8YECIOO 200 W R88N-I W20030L-51 LJ1-SFC-030WD-10B-14B
i i OMRON Corporation
R88M-W20030H-S1

Anm.) Die passende Kupplung wird mitgeliefert, wenn der Antrieb ohne Motor bestellt wird.
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Lineare Kugellagerfihrung  Serie L TF

Schlittenabweichung

Last und Abweichung jeder Serie bei Punkt W werden in den nachfolgenden Grafiken dargestellt.

LTF6

Lateral

Horizontal
100000 f 10000 :
I Last 100%
Last 100%
Last 50%
Last 50% V1 |7 1000 Lasto0% | L
10000 — A 17
'/X)' y\/ P2
A7 100 s
7 g
€ 1000 . £ E
=) iz = o ]
E > - g i ;
2 yd L Z 2 S
° p - S
£ 100 /- 4 E —
< = — == 2 > -
Z e =
pa
/
7/ ohne Last
10 ———— —
Z 0.1 ohne Last
Z
ra
v
1 0.01
100 . 1000 100 1000
Lastpunkt-Distanz mm Lastpunit-Distanz mm
Horizontal Lateral
100000 i 10000 .
t
Tast100% 2 Last 100%
/ 10/
Last 50% / /] 1000 Last 50% 2
10000 = A |/ %
/’ S~
// =
A—4 100
/
31000 ,Z/ Pd 1 g
g’ 2 Z Z g’ v )
7 2| ~
E y » pa E 10 -
o z - o
o ” S A =
E 100 = / £ A7 E -
< y —_4 7 << P .
7 7| 1 E
A <
7 7 =
g 7 hne Last
r ohne Last
10 s = ~
e 0.1 & ohne Last
7
7
pa
1 0.01
100 1000 100 1000
Lastpunkt-Distanz mm Lastpunkt-Distanz mm

Stiutzelement an einer Seite und
Schlitten am Ende des Hubwegs

ﬂ
|_Lastpunkt-Distanz Lastpunkt-Distanz

Abb.1. Horizontal Abb. 2. Lateral
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Serie LTF

Néherungsschalter
Spezifikation Schalter (SUNX Corporation)

Bestell-Nr. LTF-SSGLI LTF-SSGLCIP
Wiederholgenauigkeit In Richtung der Erkennungsachse, Quer zur Erkennungsachse: max 0,04 mm
Versorgungsspannung 12 bis 24 V DC £10%, max. Welligkeit P-P 10%
Stromaufnahme 15 mA

Ausgang

Restspannung: max. 1V (bei 100 mA Eingangsstrom)

NPN
max. Strom: 100 mA
max. anliegende Spannung: 30 V DC

PNP
max. Strom: 100 mA
max. anliegende Spannung: 30 V DC
Restspannung: max. 1V (bei 100 mA Eingangsstrom)

max. 0,4 V (bei 16 mA Eingangsstrom) max. 0,4 V (bei 16 mA Eingangsstrom)

Max. Frequenz Ansprechzeit

500 Hz

Betriebsanzeige Rote LED (leuchtet bei ON)
Umgebungstemperatur —10° bis 55°C
Umg_gbqngs_— Luftfeuchtigkeit 45 bis 85% relative Luftfeuchtigkeit
bestandigkeit
Rauschwiderstand Netzversorgungsleitung: 240 Vp, Impulsbreite 0,5us
Schwankung gg{ggera‘“r' Innerhalb +15-10% der Erkennungsdistanz bei 20°C innerhalb des Umgebungstemperaturbereichs
Erkennungsdistanz Spannungs- Innerhalb 2% bei +10% Betriebsspannungsschwankung
Schaltschema Steckverbindung zur Naherungsschaltermontage
- Metallgewindeschraube (Klasse 1) (M2 x 4
LTF-SSGLI Anzugzd\:ghmomentlzj0,0(7i0,01 N)rr(1 x4 Senkkopf-Metallgewindeschraube (Klasse 1) (M2,6 x 5)
e @ Anzugsdrehmoment: 0,16+0,01 N-m

Schaltschema

Braunes

Ausgang
Schwarzes

L8

Ne)

Blaues

Anschlusskabel

Anschlusskabel

Anschlusskabel

Steckverblndung

LTF-SSGOIP

Schaltschema

4O®

Braunes

L

Ausgang
Schwarzes

0O

Blaues

Anschlusskabel

Anschlusskabel

Anschlusskabel

V|erkantmutter/ /

Signalgeber- -'
Befestigungselement
N&herungsschalter

Ersatzteile (Ndherungsschalter)

\Halbrundschraube (M3 x 9)
Anzugsdrehmoment: 0,29+0,01 N-m

Verwenden Sie die mitgelieferten

Montageschrauben und montieren Sie den
N&aherungsschalter wie rechts abgebildet.
Montieren Sie die Steckverbindung fir den
Naherungsschalter wie rechts abgebildet.

Ziehen Sie die Schrauben mit dem

entsprechenden Drehmoment an und
verwenden Sie einen Gewindeversiegeler,
um ein Lésen der Schrauben zu verhindern.
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Bestell-Nr. Anmerkung Photo-Mikrosensor
LTF-SSGA N.O. (Kontakt A) NPN GXL-N12FT
Naherungsschalter Amm. 1 | —LTE-S5GB N.C. (Kontakt B) NPN GXL-N12FTB
LTF-SSGAP N.O. (Kontakt A) PNP GXL-N12FT-P
LTF-SSGBP N.C. (Kontakt B) PNP GXL-N12FTB-P
LTF-SR6-100 fir LTF6 Hub: 100 -
LTF-SR6-200 fur LTF6 Hub: 200 -
LTF-SR6-300 fir LTF6 Hub: 300 -
LTF-SR6-400 fur LTF6 Hub: 400 -
LTF-SR6-500 fur LTF6 Hub: 500 -
LTF-SR6-600 fur LTF6 Hub: 600 -
LTF-SR8-100 fur LTF8 Hub: 100 -
Schiene LTF-SR8-200 fur LTF8 Hub: 200 -
Naherungsschalter A" 1) | | TF-SR8-300 fur LTF8 Hub: 300 -
LTF-SR8-400 fur LTF8 Hub: 400 -
LTF-SR8-500 fur LTF8 Hub: 500 -
LTF-SR8-600 fur LTF8 Hub: 600 -
LTF-SR8-700 fur LTF8 Hub: 700 -
LTF-SR8-800 fir LTF8 Hub: 800 -
LTF-SR8-900 fur LTF8 Hub: 900 -
LTF-SR8-1000 fir LTF8 Hub: 1000 -
Steckverbindung LTF-DG6-GX fir LTF6 -
fir Naherungsschalter A"™ 1) [ | TF-DG8-GX fur LTF8 -

Anm. 1) Schraube und Befestigungselement werden mitgeliefert.



Serie LTF

Photo-Mikrosensor (OMRON Corporation)

NenngréBen
Versorgungsspannung 5 bis 24 V AC £10%, max. Welligkeit (p-p) 10%
Stromaufnahme ma. 35 mA

5 bis 24 V AC, Strom (1¢)100 mA, Restspannung max. 0,8V Strom (1c) 40 mA, Restspannung max. 0,4 V
Steuerausgang } ) :

Betrieb: -25 bis 55°C (Lagerung: -30 bis 80°C)

Umgebungstemperatur Betrieb: 5 bis 85% relative Luftfeuchtigkeit (Lagerung: 5 bis 95%)
Luftfeuchtigkeit

Belegung Anschlussklemme

1 1 Braun Vee ®
/2 2 WeiB L Anm.)
Sensor
—3 3  [Schwarz AUSGANG
—4 4 Blau MASSE (0V) ©
Anm.) Dieser Sensor wird normalerweise als
"ON = leuchtet nicht" verwendet.
Werden die Anschlussklemmen L und
@ kurzgeschlossen, kann er auch als
"ON = leuchtet" verwendet werden.
Ausgangsschaltkreis
Betriebsbedingungen .
des Ausgangstransistors ON = leuchtet ON = leuchtet nicht
NPN - -
/# Betriebsanzeige J\@ DC5 bis 24 V
T T T
Lo Last 1
| | (Relais) § RL
ouT T i
Haupts T ~-=IN T
R |/ Anm. 2)
chaltkreis Var i Last 2
T 1o T ov
Anm. 2) Bei Verwendung mit Spannungsausgang muss ein Widerstand an RL
angebracht und Last 2 verwendet werden. Zur Bestimmung des Widerstands
siehe Seite 36.
Ausgangsschaltkreis
PNP
// Betriebsanzeige J\@ DC5 bis 24 V
L !
[ I AN
/3 /3
—C A
Haupt- * out
schaltkreis T*lC |
! Last
T 19 ov

(L und (¥ kurzgeschlossen) (L und (¥) abgeklemmt)

Leuchtet D Leuchtet D
Leuchtet nicht

Leuchtet nicht
ANZeige petiens. ein Anzeige Betrighs- ein
(o S on )T e
anzeige aus anzeige aus
Ablaufdiagramm | Ausgang ON D Ausgangs ON j_[
Transistor OFF Transistor OFF
Last 1 Betrieb D Last 1 Betrieb j_[
(Relais) Zuriick (Relais) Zuriick

H H
Last 2 Last 2 D
L L
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Serie LTF

Photo-Mikrosensor

Steckverbindung zur Montage Photo-Mikrosensor

Senkkopf-Metallgewindeschraube (Klasse 1) (M2,6 x 5)
Anzugsdrehmoment: 0,16+0,01 N-m

Senkkopf-Metallgewindeschraube (Klasse 1) (M2 x 4)
Anzugsdrehmoment: 0,07+0,01 N-

Steckverbindung fiir
Photo-Mikrosensor

Vierkantmutter

Schiene
Photo-Mikrosensor

Photo-Mikrosensor
Steckerkabel fur Sensor

Innensechskantschraube (M3 x 6)
Anzugsdrehmoment: 0.29+0,01 N-m

Ersatzteile (Sensor)

Bestell-Nr. Anmerkung Bestell-Nr. Omron
Photo-Mikrosensor Anm.-1) LTF-SSSX-1 NPN Anm.2) EE-SX674
LTF-SSSXP-1 PNP Anm.3) EE-SX674P
Kabel Photo-Mikrosensor LJ1-EE-1010 2 m Anm.4) EE-1010
LTF-FR6-100 fr LTF6 Hub: 100 -
LTF-FR6-200 fir LTF6 Hub: 200 -
LTF-FR6-300 fr LTF6 Hub: 300 -
LTF-FR6-400 fir LTF6 Hub: 400 -
LTF-FR6-500 fr LTF6 Hub: 500 -
LTF-FR6-600 fur LTF6 Hub: 600 -
LTF-FR8-100 far LTF8 Hub: 100 -
Schiene Photo-Mikrosensor Anm-1) gi;ggggg ;3: H:zg :32 288
LTF-FR8-400 fur LTF8 Hub: 400 -
LTF-FR8-500 flr LTF8 Hub: 500 -
LTF-FR8-600 fur LTF8 Hub: 600 -
LTF-FR8-700 flr LTF8 Hub: 700 -
LTF-FR8-800 fr LTF8 Hub: 800 -
LTF-FR8-900 fir LTF8 Hub: 900 -
LTF-FR8-1000 fr LTF8 Hub: 1000 -
Steckverbindung LTF-DG6-SX fur LTF6 -
fir Photo-MikrosensorAnm-1) LTE-DG8-SX far LTF8 R

Anm. 1) Der Bolzen und das Befestigungselement zur Montage sind in der SMC-Bestellnummer inbegriffen.
Anm. 2) Die Sensoren sind beim SMC Standardmotor inbegriffen.

Anm. 3) Diese Sensoren sind nur fir den Gebrauch mit Nicht-Standardmotoren bestimmt.

Anm. 4) Das Kabel ist in der SMC-Bestellnummer fiir den Photo-Mikrosensor inbegriffen.
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Elektrische Antriebe/Controller
Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschrifte sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schitzen. In den Vorschriften wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die
Gefahrenworte «Achtung», «Warnung» oder «Gefahr» bezeichnet. Um die Sicherheit
zu gewahrleisten, stellen Sie die Beachtung der ISO 10218 Hinweis 1) JISB 8433 Hinweis 2)
und anderer Sicherheitsvorschriften sicher.

A AC htu n g . Bedienungsfehler kénnen zu geféhrlichen Situationen fiir Personen oder Sachschéden fiihren.
A Wal‘n un g . Bedienungsfehler kann zu schweren Verletzungen oder zu Sachschéden fiihren.

A GEfah r = Unter aussergewdhnlichen Bedingungen kénnen schwere Verletzungen oder umfangreiche
Sachschaden die Folge sein.

Hinweis 1) ISO 10218: Industrieroboter - Sicherheit
Note 2) JISB 8433: Sicherheitsstandard fir Robotik

A\ Warnung

1. Verantwortlich fir die Kompatibilitat bzw. Eignung von elektrischen
Antrieben ist die Person, die das System (Schaltplan) erstellt oder dessen
Spezifikation festlegt.

Da SMC-Komponenten unter verschiedensten Betriebsbedingungen eingesetzt werden kénnen, darf
die Entscheidung Uber deren Eignung fur einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfiillung der spezifischen Anforderungen tberprift wird.

2. Diese Anlagen dirfen nur von ausgebildetem Personal betrieben werden.
Elektrische Antriebe kénnen geféhrlich sein, wenn ein Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist.
Montage, Inbetriebnahme und Wartung von Systemen mit elektrischen Antrieben sollte nur von
ausgebildetem und erfahrenem Personal vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner
Komponenten dirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die
nachfolgenden Sicherheitshinweise beachtet werden:

1. Inspektions- oder Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dlrfen erst dann ausgefihrt
werden, wenn Uberpruft wurde, dass dieselben sich in sicheren und gesperrten Schaltzustanden
(Regelpositionen) befinden.

2. Sollen Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden, dann zundchst Punkt 4.1) sicherstellen.
Unterbrechen Sie dann die Spannungsversorgung fur das jeweilige Gerét.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage muss sichergestellt werden, dass die Betriebs-
sicherheit gewéhrleistet ist.

4. Bitte nehmen Sie Verbindung zu SMC auf, wenn das Produkt unter einer der
nachfolgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen
oder bei Einsatz des Produktes im Aussenbereich.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, medizinischem
Gerat, Lebensmitteln und Getrdnken oder Sicherheitsausriistung eingesetzt werden.

3. Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Sch&den an Personen, Sachwerten oder Tieren
besteht, und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

5. Lesen Sie aufmerksam die Bedienungsanleitung bzw. halten Sie mit dem
Fachhandler oder mit SMC Riicksprache, bevor Sie das Gerat verwenden, um
einen ordnungsgemaéssen Betrieb sicherzustellen.

6. Lesen Sie zur Gewahrleistung eines korrekten Betriebs aufmerksam die Sicher-
heitshinweise zum Gebrauch des Produkts in diesem Katalog.

7. Die Anwendungen und/oder Einsatzorte fiir einige Produkte in diesem Katalog sind
eingeschrankt und miissen zusammen mit dem Fachhandler oder mit SMC
Uberpriift werden.

Umschalgseite 1



Al

Sicherheitshinweise Elektrische Antriebe 1

Vor Inbetriebnahme aufmerksam durchlesen.

Allgemein |

Vorsicht bei der Handhabung

A\ Achtung

1.

Lesen Sie das Betriebshandbuch aufmerksam
durch, um einen korrekten Betrieb zu
gewabhrleisten. Die Handhabung bzw. der Ge-
brauch/Betrieb des Gerates in einer anderen
Form, als der im Betriebshandbuch be-
schriebenen, ist nicht zulassig.

.Wenn der Antrieb am Einsatzort
Schneidsplittern, Staub, Schneidfliissigkeit,
(Wasser, Fliissigkeiten) etc. ausgesetzt ist, ist
eine Schutzabdeckung vorzusehen.

. Achten Sie auf eine korrekte Verkabelung. Die
Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb
nicht Gber scharfe Kanten biegen und stellen
Sie sicher, dass sie nicht herausrutschen.

Sicherheitshinweise zur Auslegung

/A Warnung

1. Installieren Sie Sicherheitsvorrichtungen, die
bei einem Ausfall der Energieversorgung
bzw. bei Fehlfunktionen des Produkts
Personen- und Sachschaden vermeiden. Bei
hédngenden Systemen und Hebevorrich-
tungen sind SchutzmaBnahmen gegen herab-
fallende Teile vorzunehmen.

. Ziehen Sie einen moglichen Ausfall der
Energieversorgung in Betracht.

Treffen Sie MaBnahmen, um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, falls die Druckluft-, Strom- oder Hydraulik-
druckversorgung ausfallt.

. Ziehen Sie mogliche Notausschaltungen in
Betracht.

Konzipieren Sie das System so, dass keine Gefahr von
Personen- oder Sachschéden entsteht, wenn die Anlage durch
eine manuelle Notausschaltung bzw. unter anomalen
Bedingungen wie Stromausfall oder durch Auslésen einer
Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

. Uberlegen Sie die Schritte bei einer Wieder-
inbetriecbnahme nach einer Notausschaltung
oder einem unvorhergesehenen Stillstand.

A Warnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Die in diesem Katalog prasentierten Produkte durfen nicht
auBerhalb der angegebenen Betriebsbereichsgrenzen eingesetzt
werden. Andernfalls kénnen Sch&den und/oder Funktions-
stdrungen auftreten. (Siehe technische Daten.)

2. Bei Verwendung von 3 oder mehr Achsen, wen-

den Sie sich bitte hinsichtlich Handhabung und
Betriebsbedingungen vor der Auswahl an uns.

Umschlagseite 2

2.

3.

2.

A\ Achtung

1. Achten Sie darauf, dass die Kabel nicht von

der Antriebsbewegung erfasst werden.

Nicht an Orten verwenden, wo Vibrationen
und StoBkraften auftreten. Wenden Sie sich
vor einem Einsatz unter solchen
Bedingungen bitte an SMC, da Schéaden
auftreten kénnen.

Achten Sie bei der Montage auf eine korrekte
Kabelverlegung. Werden die Kabel in
ungeeignete Positionen gezwungen, kann es
zu Kabelbriichen und in der Folge zu Fehl-
funktionen kommen.

A\ Achtung

1. Das Produkt nicht in folgenden Umgebungen

einsetzen.
1. Orte, mit hoher (Bohr-)Staubentwicklung bzw. mit Schneid-
splittern, die in den Antrieb eindringen kénnen.

2. Orte, an denen die Umgebungstemperatur 5 bis 40°C Uber-
steigt.

. Orte, an denen die Luftfeuchtigkeit 10 bis 90% Ubersteigt.

. Orte, an denen atzende oder entflammbare Gase entstehen.

. Orte, an denen starke Magnet- oder Stromfelder entstehen.

. Orte, an denen der Antrieb direkten Erschitterungen, Stof3-
kraften usw. ausgesetzt ist. )

. Orte, an denen das Produkt Staub, Wasser- und Oltropfen
ausgesetzt ist.

OO0~ W

~

/A Warnung

1. Fihren Sie die Instandhaltungsarbeiten geman

den im Betriebshandbuch enthaltenen An-

weisungen durch.
Bei unsachgeméaBer Handhabung kénnen Fehlfunktionen und
Schéaden an der Ausristung verursacht werden.

Ausbau des Gerits

Stellen Sie vor dem Ausbau des Gerates zunéchst sicher, dass
die geeigneten MaBnahmen getroffen wurden, um ein
Herunterfallen bzw. eine unvorhergesehene Bewegung von
angetriebenen Objekten zu verhindern. Schalten Sie dann die
Stromversorgung ab. Gehen Sie bei der Wiederinbetriebnahme
vorsichtig vor, nachdem Sie die Sicherheit der
Betriebsbedingungen Uberprift haben.



Al

Sicherheitshinweise Elektrische Antriebe 2

Vor Inbetriebnahme aufmerksam durchlesen.

| Antrieb |

Sicherheitshinweise zur Systemkonzipierung

AWarnung

. Es besteht die Gefahr von geféahrlichen, abrupten
Antriebsbewegungen, wenn gleitende Teile der Anlage
durch externe Kréfte verbogen werden.

In solchen Féllen besteht Verletzungsgefahr, z. B. durch ein MitreiBen der
Hénde oder FiBe in die Anlage, oder die Anlage selbst kann besché&digt
werden. Daher ist die Anlage auf einen gleichmaBigen Betrieb einzustellen
und so zu konzipieren, dass derartigen Risiken vorgebeugt wird.

2. Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die
Verletzungsgefahr so gering wie méglich zu halten.
Wenn angetriebene Objekte und bewegliche Antriebsteile ein Verletzungs-
risiko darstellen, muss die Anlage so konzipiert werden, dass direkter
Kérperkontakt vermieden wird.

3. Ziehen Sie alle feststehenden und angeschlossenen
Teile des elektrischen Antriebs so fest, dass sie sich
nicht I6sen kénnen.

Verwenden Sie den Antrieb nicht an Orten, an denen das Gehause direkt
Erschitterungen, StoBkréften usw. ausgesetzt ist.

A\ Achtung

1. Vor Inbetriebnahme des Antriebs/Controller sind folgende
Inspektionen durchzufiihren

a) Sicherstellen, dass Energieversorgungsleitung bzw. die einzelnen Signal-
kabel fur Antrieb/Controller nicht unterbrochen sind.

b) Sicherstellen, dass Energieversorgungsleitung bzw. die einzelnen Signal-
kabel fur Antrieb/Controller nicht lose sind.

c) Sicherstellen, dass der Antrieb/Controller fest montiert ist.

d) Sicherstellen, dass der Antrieb/Controller einwandfrei funktioniert.

e) Einwandfreie Funktion der Notausschaltung sicherstellen.

2. Treffen Sie Vorkehrungen wie das Aufstellen von Ab-
sperrungen, damit sich niemand in den Betriebsbereich des
Antriebs/Controller und zugehériger Geréte aufhalten kann.

3. Betritt eine Person den unter 2) genannnten Bereich, muss
die Notausschaltung unbedingt von einem Sensor etc.
gesteuert werden.

4. Treffen Sie notwendige Vorkehrungen, damit ange-
schlossene Geréate keine Gefahr darstellen, falls der Antrieb/
Verstéarker unter auBergewéhnlichen Bedingungen anhilt.

5. Treffen Sie notwendige Vorkehrungen, damit der Antrieb/
Verstérker keine Gefahr darstellt, falls angeschlossene
Geriate unter auBergew6hnlichen Bedmgungen anhalt.

6. Treffen Sie entsprechende MaBnahmen, die verhindern,
dass das Spannungsversorgungskabel des Antriebs/
Controller eingeschnitten oder auf andere Art beschadigt
bzw. dass die Signalleitungen eingeklemmt, mitgerissen,
angekratzt, abgerieben werden usw.

7. Bei abnormaler Hitze-, Rauch- oder Flammenentwicklung
usw. ist die Stromzufuhr sofort zu unterbrechen.

8. Schalten Sie vor der Durchfiihrung von Einbau-, Einstell-,
Inspektions- oder Instandhaltungsarbeiten am Antrieb/
Verstiarker unbedingt die Spannungsversorgung des
Antriebs/Verstiarkers und angeschlossener Geréte ab.
Verriegeln Sie anschlieBend den Schalter, so dass nur die
mit den Arbeiten beschéftigte Person die Spannungs-
versorgung wiederherstellen kann. Stellen Sie auBerdem
an gut sichtbarer Stelle ein Schild auf, das auf die
Durchfiihrung von Arbeiten hinweist.

‘

- A\ Achtung

i 9. Sind mehrere Personen an der Arbeit beteiligt, sind vor

Beginn die Vorgehensweise, Zeichen, MaBnahmen und
Losungen bei auBergew6hnlichen Bedingungen festzu-
legen. AuBderdem muss eine Person, bestimmt wer-
den, die die Arbeiten liberwacht und nicht selbst an der
Ausfiihrung derselben beteiligt ist.

AAchtung

1 Der Antrieb kann innerhalb des Betriebsbereichs mit

direkter Last betrieben werden, solange diese im
erlaubten Bereich liegt. Allerdings muss bei einer Last mit
externem Stiitz- und Fiihrungsmechanismus eine
geeignete Anschlussmethode gewéhlt werden und eine
genaue Ausrichtung erfolgen. Beachten Sie bitte, dass die
Referenzebene zur Montage des Antriebsgehéduses nur als
Richtlinie gilt. Sie darf daher nie als Referenzebene zur
Ausrichtung der gesamten Anlage mit externem Stiitz-
und Fiihrungsmechanismus verwendet werden. Je langer
der Hub, umso gréBer wird die Abweichung von der
Mittelachse. Deshalb ist eine Anschlussmethode zu
wabhlen, die diese Abweichung ausgleicht.

: 2. Die Lagerteile sowie die Teile rund um die Verstell-

schraube sind bei Auslieferung eingestellt und diirfen
nicht nachtréaglich reguliert werden.

: 3. Dieses Produkt kann ohne Schmierung verwendet wer-

den. Wird das Produkt geschmiert, ist ein Spezialfett
erforderlich. Wenden Sie sich bitte an Ilhren
Vertriebshéndler oder an SMC.

‘ ' 4. Ein wiederholter Betrieb des Antriebs fiir Kurzhubzyklen

(20 mm bei LJ, 10 mm bei LX) kann zum Verlust von
Schmierfett fiihren. Fahren Sie mit dem Antrieb deshalb
nach jedem Zyklus eine volle Hubbewegung.

‘

- A Achtung

1. Verwenden Sie das Gerét erst, wenn Sie sicherstellen

konnen, dass es korrekt funktioniert.

2. Das Produkt darf erst montiert und in Betrieb genommen

werden, nachdem das Betriebshandbuch aufmerksam
gelesen und sein Inhalt verstanden worden ist.

‘3. Das Gehduse und die Schlittenmontageflachen diirfen

nicht verbeult, zerkratzt oder anderweitig beschadigt
werden.

Andernfalls kann es zu einem Verlust der Parallelitdt der Montageflachen,
lockeren Verbindungen der Fuhrungseinheit, einem Anstieg des
Betriebswiderstands und anderen Problemen kommen

4, Wenden Sie beim Lastanbau keine hohen StoB- oder

Momentkréfte an.

Eine externe Kraft, die das zulassige Moment Uberschreitet, kann Teile der
Fuhrungseinheit lockern, den Betriebswiderstand erhdhen usw.

! ' 5. Achten Sie beim Anbau einer Last mit externem Stiitz-

oder Fiihrungsmechanismus auf eine geeignete
Anschlussmethode und eine sorgféltige Ausrichtung.

Umschlagseite 3



Al

Sicherheitshinweise Elektrische Antriebe 3

Vor Inbetriebnahme aufmerksam durchlesen.

Controller/Antrieb/Positionierantrieb/Regenerative Dampfungseinheit |

Vorsicht bei der Handhabung

A Warnung

1. Beriihren Sie nie die Innenseite des Controller oder

2.

Antriebs. Dies kann einen Stromschlag oder andere
Probleme zur Folge haben.

Verwenden Sie ausschlieBlich die vorgesehenen
Kombinationen von Motor und Antrieb.

AAchtung

. Nicht zerlegen oder veréandern. Dies kann zu Funktions-
stérungen, Branden usw. fiihren.

. Bei Erregung oder nach Abschalten der Spannungszu-

fuhr aufgrund der hohen Temperaturen nicht beriihren.

. Wird bei unerwartet hoher Warme- oder Rauchentwick-

lung bzw. Feuerfangen usw. des Produkts ein Brand
oder die Gefahr von Personenschaden befiirchtet, ist
sofort die Spannungszufuhr fiir das Hauptgehduse und
das System abzuschalten.

AAchtung

. Wo Spannungsschwankungen die erforderliche Span-
nung weit liberschreiten, sollte zum Betrieb innerhalb
des erforderlichen Spannungsbereichs ein Regeltrans-
formator verwendet werden.

. Verwenden Sie zwischen den Leitungen und zwischen

Spannungszufuhr und Masse eine gerduscharme
Spannungsversorgung. Ist die Gerduschentwicklung
hoch, sollte ein isolierter Wandler verwendet werden.

. Die Spannungsversorgungsleitung zum Controller und

die Interface-Versorgungsspannungsleitung zum
allgemeinen Eingang/Ausgang und den Steuerungs-
klemmen (24 V DC) missen getrennt in unter-
schiedlichen Systemen verdrahtet werden.

. Dréhte diirfen nicht mit den Eingangs-/ Ausgangs-leitungen

der Steuerungsklemmen oder Encoder-Signalleitungen
gebiindelt bzw. in deren Nahe verlegt werden.

. Um Spannungsspitzen durch Blitze zu verhindern, ist

ein Varistor zu installieren. Fiihren Sie die Erdung der
Funkenléschung getrennt von der Erdung des
Controller aus.

- Eawmg |
AAchtung

4,

. Die Erdung ist sicherzustellen, um die Gerduschtoleranz
des Controller zu gewahrlelsten

. Eine entsprechende Erdung ist so oft wie méglich

vorzusehen. Die Erdung sollte Typ 3 sein. (Erdungs-
widerstand von max. 100Q .)

. Verwenden Sie zur Erdung einen Draht mit einem

Querschnitt von mindestens 2 mm?2. Die Erdung sollte
so nah wie méglich am Controller erfolgen, und die
Massekabel sollten so kurz wie méglich sein.

Fiir den eher unwahrscheinlichen Fall, dass die Erdung
Stoérungen verursacht, kann sie entfernt werden.

Umschlagseite 4
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- A Achtung

1. Den Controllerantrieb auf nicht brennbarem Unter-

2.

grund montieren. Bei Montage direkt auf brennbarem
Material oder in dessen Néhe besteht Brandgefahr.
Halten Sie die Abkiihlphasen ein, damit die Betriebs-
temperatur des Hauptgehduses innerhalb des
angegebenen Bereichs liegt. Sehen Sie ebenso
ausreichend Platz an allen Seiten des Hauptge-
héauses, der Konstruktion und Teile vor.

20 mm 60 mm
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. Vermeiden Sie die Installation mit einem groB be-

messenen Magnetspulengeréat oder einer Vibrations-
quelle wie einem sicherungslosen Isolator und
montieren Sie das Produkt separat oder mit Abstand.

. Die Bauart dieses Produkts erlaubt den Anschluss

und das Entfernen der Anschliisse nach Installation.

. Weist die Montagefliche konkave, konvexe oder

verzogene Stellen auf, konnen unvorhergesehene
Kréfte auf Rahmen oder Gehduse einwirken und
Probleme verursachen. Die Montage muss immer auf
ebener Oberflache erfolgen.

A Gefahr

1. Filhren Sie Einstell- und Installationsarbeiten sowie

Verdrahtungen nur nach Abschalten der Spannnungs-
versorgung durch. Andernfalls besteht die Gefahr
eines Stromschlages.

AAchtung

. Die Verkabelung muss korrekt erfolgen.

An den Klemmen darf keine andere Spannung als in der Be-
dienungsanleitung vorgegeben angelegt werden. Andernfalls kann
das Produkt zerstort werden.

2. SchlieBen Sie den Stecker fest an.
3. Vermeiden Sie Gerduschentwicklung.

Bei Gerduschen derselben Wellenlange wie bei den
Signalleitungen, kann es zur Funktionsstérungen kommen.
Trennen Sie als GegenmaBnahme die Hoch- und Nieder-
spannungsleitungen und verkiirzen Sie die Verkabelung usw.

. Verwenden Sie beim Anschluss der Spannungsver-

sorgungsleitung des Motors fiir den elektrischen
Antrieb und der Signalleitung des Encoders gr6Bte
Sor%falt auf die Kennzeichnung der Leitungen und
der Anschlussrichtung.
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Vor Inbetriebnahme aufmerksam durchlesen.

Controller/Antrieb |

Elektrischer Anschluss

AAchtung

5. Zerlegen Sie nie die Spannungsversorgungs-
leitungen fiir elekirische Antriebe und die
Signalleitungen fiir den Encoder. Werden die Kabel
durch den Kunden (Nutzer) gestellt, diirfen sie nur
nach Priifung der Konformitit derselben mit den im
Betriebshandbuch angegebenen Werten fiir Kapazitat
und Gerduscharmut verwendet werden.

6. Die Spannungsversorgungsleitungen der elektrischen
Antriebe und die Signalleitungen der Encoder,
Leitungen von AC sowie andere Hoch-
spannungsleitungen sollten nie gebiindelt werden.
Sie sollten so weit wie méglich voneinander entfernt
verlegt werden.

7. Steuerungsanschliisse fiir allgemeine Eingéange/
Ausgédnge, Spannungsversorgungsleitungen fiir
Motoren und Signalleitungen fiir Encoder sollten nie
bei eingeschalteter Spannungsversorgung des
Controllers angeschlossen oder abge-nommen
werden.

Umschlagseite 5
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

%i@

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office@smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office @smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office @smc.hr
http://www.smceu.com

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o0.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

.I.

Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http://www.smcdk.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12-101, 106 21 Tallinn

Phone: +372 (0)6 593540, Fax: +372 (0)6 593541
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland OY

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02031 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

l] France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strashourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Marne La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

5 Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

E Greece

S. Parianopoulus S.A.

7, Konstantinoupoleos Street, GR-11855 Athens
Phone: +30 (0)1-3426076, Fax: +30 (0)1-3455578
E-mail: parianos@hol.gr
http://www.smceu.com

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office @ smc-automation.hu
http://www.smc-automation.hu

i

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, 1-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006, Latvia
Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Savanoriu pr. 180, LT-01354 Vilnius, Lithuania
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

“ Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Konstruktorska 11A, PL-02-673 Warszawa,
Phone: +48 22 548 5085, Fax: +48 22 548 5087
E-mail: office@smc.pl

http://www.smc.pl

“ Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es

http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania srl
Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest
Phone: +40 21320511 1, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+812 718 5445, Fax:+812 718 5449
E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

Slovakia
SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

mmmm—— Spain

SMC Espanfia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

ﬂ Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

(+
- Turkey

Entek Pndmatik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani stanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek @ entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

=i,

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownh|II Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales@smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Namestie Martina Benku 10, SK-81107 Bratislava

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Grajski trg 15, SLO-8360 Zuzemberk
Phone: +386 738 85240 Fax: +386 738 85249
E-mail: office @smc-ind-avtom.si
http://www.smc-ind-avtom.si

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION

1-16-4 Shimbashi, Minato-ku, Tokio 105 JAPAN; Phone:03-3502-2740 Fax:03-3508-2480
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Specifications are subject to change without prior notice
and any obligation on the part of the manufacturer.



