Cilindro compacto con guias
012, 916, 820, 625, 632, 340, 350, 963, 980, 3100

Reduccion de peso en hasta un 17% con
guias mas cortas y una placa mas fina
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Guias mas cortas

para MGPM40 con carrera 25
c — .. Cilindro resistente al agua
on amortlguamon neumatica 0
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El espacio entre la parte inferior
‘:'}f del cuerpo del ciIindr? yel
= equipo se ha reducido.
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rLos detectores magnéticos redondos y 3 tipos de guiado seleccionables.
resistentes a campos magnéticos se pueden | | JEETIIE LD Seric MGPM
R it neles s bolas et pecision B UM
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Ejecuciones especiales
Modificacion del extremo de las guias (-XAO), carrera intermedia (-XB10), cilindro
de baja velocidad (-XB13), conexionado lateral (-X867), modelo con partes en
acero inoxidable (-XC6), cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la
L extension (-XC8) y cilindro con rascador metalico (-XC35), etc. ahora disponibles.

Z SNIC

CAT.EUS20-219C-ES

Serie MGP



Cilindro compacto con guias

3 tipos de guiado seleccionables.

Casquillos de friccion Cojinetes lineales a bolas
Serie MGPM Serie MGPL

Adecuado para utilizaciéon Funcionamiento uniforme adecuado
como cilindro tope para sistemas de elevacion y empuje

Cojinetes lineales a bolas de alta precision
Serie MGPA

Adecuado para minimizar el
desplazamiento de la placa

Cojinetes lineales a bolas de alta precision

Carga lateral
Despla-
zamiento

U

-
\_

Modelo basico

1A o2 ,

@Reduccion de peso ®Proyeccion de guias -

Reduccion[%] | Peso [kg] Proyeccion reducida v [ Guia |
Diametro 7 —

o TR _

| 016 | 3 | o037 | BN 22 | 155 |

B 2 | 059 | 0O 2 | 9 |

BN 2 | o84 | B s | 165 |

o2 MRV S | s |

6 | e | 05 | o |

B v | e | o5 105 |

- [ = Comparado con el modelo de casquillos de friccion, para

m 17 ‘ 3.48 ‘ L carrera 25 (932 a ¢100)

17 ‘ 5.41 [ (sin proyeccion para 612 a @25 con carrera 25)

18 | 912 |

* Comparado con el modelo de casquillos de friccion, 12 a @25 de carrera 20
* Comparado con el modelo de casquillos de friccion, 32 a @100 de carrera 25

@El rendimiento y la resistencia (rigidez) son equivalentes a los de la serie MGP existente.
@Las dimensiones de montaje son equivalentes a las de la serie MGP existente.

Serie MGP (modelo basico), Variaciones de la serie

(mm] 10 20 25 30 40 50 | 75 ]100]125]150] 175] 200 250300350400}
MGP.M “ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ O’ =XAD: Modiicacion del extremo de las guias
23?0!“_'?3 B o ¢ 99 0090000909 -XB6:  Clindro resistente a altas temperaturas (-10 2 150°C)
e friccion -XB10: Carrera intermedia (con cugrpo exclusivo)
% Q Q Q- Q- Q’ Q- Q Q’ Q‘ Q Q’ Q Q Q- -XB13: Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mms)
MGPL L 9 L -XC6: Partes enaceroinoxidable
. Cojinetes B Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ Q‘ -XC8:  Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a a extension
inssbios W 999999990999 B
MGPA “ Q Q 0 Q O Q Q Q Q Q Q Q -XC'79: (o roscado mecanizado, orfico pasante yorificio posicionado
Cojinetes “ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ Q’ -XC82: Modelo de montaje inferior
lineales a bolas  [INNNETNN U 2 Q@ Q@ 9 QO QO QO Q@ Q@ Q@ @ @ -X144: Posuinsimsticads coneion
de alta precision m @ [F S S S N S S S S e e =X867: Modelo e conexionadolateal (cambio de posiccn deltapon)
+ Véase mas detalles en Informacion preliminar 1.

Caracteristicas 1
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Serie MGP

Aty . . . Féacil posicionado
Los de}tgtores 'magnetlcos compactos y,los detectores 4 ti pOS de montaje posnbles. Orificios de posicionamiento disponibles
magneticos resistentes a campos magneticos se entodas las superices de mortaje

pueden montar en 2 lados. 1. Montaje superior | 2. Montaje lateral § 4. Montaje inferior

( p-meo )( p-As0 ) ( D-P3DW ) I & * 5
= Los detectores magnéticos D-Y7 y D-Z7 no se pueden montar. l [ | ﬁéi x

== =
|

3. Montaje lateral en ranura T

Facil ajuste de la pieza de trabajo y montaje del cilindro
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conexionado en
2 direcciones.
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12 \ 1.28 |

18 \ 191 | —r |
22 \ 252 | |
24 \ 3.57 | |
23 \ 413 | |
23 \ 6.56 | |
22 \ 8.04 | |
21 [ 1135 | * En comparacion con el modelo MGPM convencional

19 ‘ 17.72 ; con amortiguacion neumatica, carrera 50

* En comparacion con el modelo MGPM convencional
con amortiguacién neumatica, carrera 200

@Kl rendimiento y la resistencia son equivalentes a los de la serie MGP existente con amortiguacion neumatica.

@Las dimensiones de montaje son equivalentes a las de la serie MGP existente con amortiguacion neumatica.

Serie MGP (con amortiguacion neumatica), Variaciones de carrera
Ejecuciones especiales
( 25 | 50 | 75 {100 { 125§ 150 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | S pec

Diametro
[mm]

ueenoa HEOEE @ @ 9 @ @ 9 ¢ @ @ e
Casquillos ¢ @ 9 9 9 9 9 9 9 9 9 e -XC19: Carrera mtermedla.
de friccion Q Q Q Q Q e e Q e Q Q Q (modelo con espaciador)
MGPL-CA @ @ 9 Q@ Q@ 9 9 9 9 @ 9@ 9 -XC79: Mecanizado adicional del orificio
Iine(;(lglsngtgglas @O O O O 0 O O 9O O O ¢ ro;clado,.qrificio pasante y
CPAA @ O @O 9O O O O 9O O ¢ 9O @ orificio posicionado
de alta precision ¢ O O O @ 0 90 9@ ¢ ¢ 9 9 -X867: Modelo de conexionado lateral
_ Cojinetes @ 9O O O 9O 9O 9O 9O 9O O 9 (cambio de posicion del tapon)
lineales a bolas @ O O 9O O O O O 9O 9o @

+ Véase mas detalles en Informacion preliminar 1.

Caracteristicas 2
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Cilindros compactos con guias, Variaciones de la serie

| Serie MGP-Z

B T e —

Modelo basico/MGP

| Serie MGP

Con bloqueo en final de carrera/MGP-H/R

Casquillos
de friccién

Cojinetes
lineales a bolas

Cojinetes

lineales a bolas
de alta precision

Casquillos
de friccion

Casquillos de friccion

Cojinetes
lineales a bolas

Cojinetes lineales
a bolas de alta precision

Cojinetes
lineales a bolas

Casquillos
de friccion

Casquillos
de friccion

Cojinetes
lineales a bolas

Casquillos
de friccion

Caracteristicas 3
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Combinacion de productos estandar y ejecuciones especiales
Serie MGP

@®: Estandar Modelo basico Con amortiguacion neumatica
©:: Ejecuciones especiales . — _ ~ . — ~
O: Producto especial (contacte con SMC para mas informacién) Casquﬂ_lgs Cojinetes ineales ine‘é?é's“i‘ﬁﬁms Casc!ull_lgs . e ine%?el?:tgglas
—: No disponible de friccion |  abolas  |dealta precision| de friccion |lineales a bolas|de alta precision
MGPM MGPL MGPA MGPM MGPL MGPA
Simbolo Caracteristicas técnicas Diametro aplicable 212 a 2100 216 a @100
Modelo basico [ ] [ ] () — — —
Con amortiguacion neumatica — — — o { ] [
25A- Libre de cobre (Cu) y cinc (Zn) Nota 1) 212 a 2100 [ ) () O O O O
20- Libre de cobre y fltor Nota 1) 212 a 2100 ] @ o3 @23 o @ '\°ad) @ o3
R/V Resistente al agua [ ) — — O — —
220 a 100
MGPCM Cilindro con funcion de lubricacién estable (Retén de lubricante) [ ) O O O
-XAO Modificacion del extremo de las guias @) O @) O O O
Cilindro resistente a altas temperaturas
-XB6 (10 2 150°C) Nota2) ©) — — O — —
212 a 2100
-XB10 Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) (@) ©) (@) O O O
-XB13 Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) O ©) O O O O
-XC4 Con rascador reforzado 220 a 2100 @) O @) O O O
-XC6 Partes en acero inoxidable (@) @) — O O —
Cilindro de carrera ajustable/modelo de
-XC8 ajuste a la extension 01220100 ©) ©) ©) - - -
Cilindro de carrera ajustable/Modelo de
-XC9 ajuste a la retraccién Nota2) © ©) © - - -
Carrera intermedia (modelo con
-XC19 espaciador) 016 20100 - - - ©) © ©)
-XC22 Junta de goma fluorada Nota2) 212 a 100 O — — O — —
-XC35 Con rascador metalico 220 a 6100 @) © (@) O O
Mecanizado adicional del orificio roscado,
-XC79 orificio pasante y orificio posicionado © ©) © ©) © ©)
-XC82 Modelo de montaje inferior © — — O — —
_ Grasa para equipo de procesamiento de
XC85 alimentos @12a0100 O @) (@) @) © ©
-X144 Posicion simétrica de conexién (@) ©) (@) O O O
Modelo de conexionado lateral (cambio
-X867 de posicién del tapon) © ©) © ©) © ©)

Nota 1) Contacte

con SMC para obtener mas informacion.

Nota 2) Sin amortiguacion
Nota 3) Los modelos libres de cobre y fltor estéan disponibles como productos estandar.

O

SvVC

Informacion preliminar 1

Modelo basico

[ Con amortiguacién neumatica [

GP

Detector magnético

‘ Ejecuciones especiales



Serie MGP
Q Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en la contraportada.
Para las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos, consulte las "Precauciones en el manejo de
productos SMC" y el manual de funcionamiento de nuestra web http://www.smc.eu.

| Montaje

/A Precaucion

6. Parte inferior del cilindro

Las guias sobresalen de la parte inferior del cilindro al final de la
carrera de retraccién y, por tanto, en caso de que el cilindro se
monte en la parte inferior, es necesario prever taladros pasantes
en la superficie de montaje de las mismas, asi como orificios para
los tornillos Allen que se usan para el montaje.

Ademas, en aplicaciones en las que se produzcan impactos
debido a un tope, etc., los tornillos de montaje deben introducirse
a una profundidad minima de 2d.

] Montaje |

A\ Advertencia

1. Evite introducir las manos o los dedos entre la placa y
el cuerpo.
Asegurese de que sus manos o dedos no queden atrapadas en el
hueco entre el cuerpo del cilindro y la placa cuando se aplique aire.
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1. Use cilindros dentro del rango de velocidad HH U=
recomendado. 14
Hay un orificio establecido para este cilindro, la velocidad puede
superar el rango de funcionamiento si no se usa un regulador de ﬂ]
caudal. Si el cilindro se usa fuera del rango de velocidad de ‘
trabajo, puede provocar dafos en el cilindro y reducir la vida util. oD
Ajuste la velocidad instalando el regulador de caudal y use el C-o02
cilindro dentro del rango.

2. Preste atencion a la velocidad cuando el producto se 2
monte verticalmente. ® A VY @

Cuando use el producto en direccion vertical, si el factor de carga es i 4

. . . p A ¢
elevado, la velocidad puede ser superior a la velocidad de control del ©IT, A7, §ire:
regulador de caudal (por ejemplo, extension rapida). T
En tales casos, se recomienda usar un regulador de caudal.

3. Evite rayar las piezas deslizantes de la guia. Aoz
Las juntas dahadas provocaran fugas o fallos de funcionamiento.

4. Evite ‘rayar o hacer muescas en la superficie de Didmetro A B c D [mm] Tl
montaje del cuerpo o de la placa. [mm] (mm] | [mm] | [mm] | MGPM | MGPL/A Allen
La planeidad de la superficie de montaje puede reducirse, 12% 50 18 41 10 8 M4 x 0.7
provocando un aumento de la resistencia al deslizamiento. 16 56 | 22 26 12 10 M5 x 0.8

5. Asegurese de que la superficie de montaje del cilindro 20 70 | o4 54 14 12 M5 x 0.8
presenta una planeidad de 0.05 mm o inferior. 25 8 | 30 64 18 15 M6x 1.0
Sli la planeidad dg IZ pi?za dg ttrab_ajo Iydde II_as fij_acitones rgontadas ;an la 32 98 | 34 78 20 18 M8 x 1.25
placa no es apropiada, la resistencia al deslizamiento puede aumentar.

Si resulta dificil mantener una planeidad de 0.05 o menos, instale il TR E e i Mebaiies
un anillo de amortiguacion fino (preparado por el usuario) entre la 50 130 | 46 110 27 22 M10x 1.5
placa y la superficie de montaje de la pieza de trabajo para evitar 63 142 | 58 124 27 22 M10x 1.5
que la resistencia al deslizamiento aumente. 80 180 54 156 33 28 M12 x 1.75

100 210 | 62 | 188 39 33 M14 x 2.0

Placa = Las amortiguaciones neumaticas no estan disponibles para el diametro 12.

Anillo de amortiguacion
(preparado por el usuario)

Pieza de trabajo



Serie MGP

Al

Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en la contraportada.
Para las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos, consulte las "Precauciones en el manejo de

productos SMC" y el manual de funcionamiento de nuestra web http://www.smc.eu.

| Conexionado |

/A Precaucion

Dependiendo de las condiciones de trabajo, las posiciones
de conexionado se pueden modificar usando un tapén.

1. M5
Después de apretar el tornillo a mano, utilice una herramienta de
apriete para realizar un giro adicional de 1/6 a 1/4.

2. Rosca conica para conexion Rc (MGP) y conexion NPT (MGPLILITN)
Use los pares de apriete correctos enumerados a continuacion. Antes de apretar
el tapén, coloque cinta sellante alrededor. Ademas, en cuanto a la dimension de
embutido del tapén (dimensidn "a"), use los valores estipulados como guia y
confirme la ausencia de fugas de aire antes del uso.

* Si los tapones colocados en el orificio de montaje superior se aprietan a un
par de apriete superior al adecuado, pueden enroscarse en exceso y reducir
el paso de aire. En consecuencia, la velocidad del cilindro se reducira.

Tamano de rosca Par de apriete : i
(tapén) de conexion adecuado [N-m] Dimensién a
1/8 7a9 0.5 mm o menos
1/4 12a14 1 mm o menos
3/8 22a24 1 mm o menos
Tapoén a
THIE )
=
4
7
7 D
/

3. Rosca paralela para conexiéon G (MGPLILITF)
Enrosque el tapdn en la superficie del cuerpo (dimension "a" en el
esquema) comprobando visualmente el ajuste en lugar de usar el
par de apriete mostrado en la tabla.

\ Amortiguacion

Con amortiguacion neumatica

/\ Advertencia

1. No abra en exceso la valvula de amortiguacion.
Se producira una fuga de aire si la utiliza tras abrirla 4 vueltas o
mas. Ademas, se suministra un mecanismo de tope para la valvula
de amortiguacion, no debe forzarse més alla de dicha posicion.
Tenga en cuenta que la valvula de amortiguacion puede salir
despedida de la cubierta cuando se suministre aire.

/\ Precaucion

1. Asegurese de usar el cilindro después de ajustar
adecuadamente la amortiguacion neumatica.
En primer lugar, cierre completamente la vélvula de amortiguacion. Inicie el
suministro de caudal al cilindro con la carga aplicada y, a continuacién, abra
gradualmente la valvula de amortiguacion para realizar el ajuste. El ajuste
optimo es aquel en el que el émbolo alcanza el final de carrera y se minimiza
el ruido de colision. Si la vélvula de amortiguacion se usa sin ajustar
adecuadamente la amortiguacién neumética, pueden producirse dafios en el
anillo de retencién o el émbolo.
Diametro [mm] Herramienta aplicable
16, 20, 25, 32, 40 | Llave hexagonal 1.5 JIS B4648
50, 63,80,100 | Llave hexagonal 3 JIS B4648

2. Asegurese de activar el cilindro equipado con la
amortiguacion neumatica en el final de carrera.
Si no se activa en el final de carrera, el efecto de la
amortiguacion neumatica puede no ejercerse totalmente. En
consecuencia, tenga cuidado en aquellos casos en que la
carrera se regule con un tope externo, etc., ya que la
amortiguacion neumatica puede resultar totalmente ineficaz.

|

o
— — 2 o
| Energia cinética admisible LT
. . g =
A\ Precaucion =
Masa y la velocidad maxima deben ajustarse dentro del
rango mostrado en el siguiente grafico. L
MGP con tope elastico 8
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Cilindro compacto con guias

Serie MGP

012, 916, 220, 825, 332, 340, 350, 063, 280, 3100

Forma de pedido

MGP M|25| |-30|Z-M9BW| |-

Cilindro compacto con guias l lEjecqc_lones especiales
Para mas informacién, consulte la pag. 4.

Guiado

M Casquillos de friccion
L Bodamlentos lineales a bolas _ Ne detectores magnéticos
A | Rodamientos lineales a bolas de alta precision
—_ 2 uds.
S 1 ud.
Diametro ® n n uds.

12 | 12mm |40 40 mm
16 | 16 mm |50 50 mm
20 | 20mm |63 | 63mm - —
25 | 25 mm |80 80 mm __ | Sin detector magnético

32 | 32mm (100| 100 mm (imén integrado)

e Detector magnético

# Consulte en la tabla inferior los
modelos de detectores

Tipo de rosca de conexion @ magnéticos aplicables.
— M5x 0.8 eCarrera del cilindro [mm]
Re Véase "Carreras estandar’ en la pag. 4.
TN NPT
TF G

+ Los didmetros @12 y
216 sélo estan dispo-
nibles con la conexion
M5 x 0.8.

Detectores magnéticos aplicables/Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

R S St Tension de carga Modelo de detector magnético |Longitud de cable [m] c ' Alicabl
; 7 . f ntrada | .S ableado onector plicable
Tipo | Funcionamiento especial | gjsctrica | £ | (salida) DC AC  |Perpendicular| Enlinea | % (l\1/|) (E) (% precableado carga
3 hilos (NPN) SV 12V MONV MON [ BK K JKe) O [Circuito IC
g — 3 hilos (PNP) ’ M9PV M9P ® 0 e O O  |de control
%o 2 hilos 12V M9BV M9B ® 0 0 O O —
=0 3 hilos (NPN) MIONWV MONW ® 0 e O O -
‘Q:= | Indicacion de diagndstico - 5V, 12V Circuito IC
59| (display en 2 colores) | Salida 3 hilos (PNP) M9PWV | MPW | @ @ |/® O| O Relé
g o directa a | Si 2 hilos 24V | 12V — M9BWV MOBW | @ @ @ | O O — PLC
=9 ] cable 3 hilos (NPN) MINAV*** | MONA** [ O [O|@[O| O |circuito IC
o+ Resistente al agua - 5V, 12V = S
88| | display en 2 colores) 3 hilos (PNP) MOPAV*** | MOPA O|0O|@|O O |de control
% 2 hilos 12V M9BAV*** | MO9BA™** | O |O | @ |O O
0 | Resistente a campos magnéticos 2 hilos _ _ *% _ -
(display en 2 colores) (No polar) P3DWA L e o O
25 . 3 hilos — | sv — A96V A96 ® | —|® —| — (Ciruitolc| —
&3 d53|ltC’a S |(equivalente a NPN)
o2 - cablo | | ories |24y | 12y 100V | AS3V A3 (@ —|e|e| — — | Rels,
= No 100V omenos| A9OV A90 ®— 0| — — Circuito IC | PLC

=xk | 0s detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua del cilindro.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
No obstante, contacte con SMC para productos resistentes a agua de 812y 916.

 Simbolos de longitud de cable: 0.5 m............... —  (Ejemplo) MONW « Los detectores de estado sélido marcados con " O " se fabrican bajo demanda.
im. .. M (Ejemplo) MONWM = El modelo D-P3DWA se puede montar en los didmetros 925 a 9100.
3m. .. L (Ejemplo) MONWL
5Meciiiiiinen, Z (Ejemplo) MONWZ

« Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los enumerados. Consulte los detalles en la Guia de detectores magnéticos.
« Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacién acerca de detectores magnéticos con conector precableado.

Para D-P3DWA, consulte el catalogo de D-P3DWA.
* Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.



Cilindro compacto con guias Serie MGP

Caracteristicas técnicas

Didmetro [mm] 12 [ 16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100 | |
Actuacién Doble efecto o
Fluido Aire B
Presion de prueba 1.5 MPa %
Presion max. de trabajo 1.0 MPa =
Presion min. de trabajo 0.12 MPa 0.1 MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C (sin congelacion)
Velocidad del émbolo Nota) 50 a 500 mm/s | 50a400mmis | —(
Amortiguacion Tope elastico en ambos extremos §
Lubricacion No necesaria (sin lubricacion) g
Tolerancia de longitud de carrera o mm §
Nota) Velocidad méaxima sin carga. S| &
Realice la seleccion de modelo teniendo en cuenta una carga conforme al grafico de las § (ED
paginas 9 a 15. 2
Simbolo Carreras estandar £
Tope elastico =
— Diametro [mm] Carrera estandar [mm] 3
T 12,16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 ——
L‘J':( ] 20,25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 °
‘ ‘ 32a100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 g
Ejecuciones especiales Carreras intermedias £
(Para los detalles, consulte las - - <)
Orde paginas 44 a 55.) I_Con espamador . } Cue.rpo exclu5|vo.(.-XB1 0) . o
o 08 espamgdores estan instalados en un cilindro de | Trabajar con I.al carrera utlll;ﬁmc}o un cuerpo gxcluswo. o
Hnlst Celisiilles tiles Deseripeion Eae:;zrz Zgg?)?:prlonible para el intervalo de carrera de 1 mm, ) ggdf ?nI;s Fametos esin dsponties en enalo 8
-XAL] |Modificacién del extremo de las guias 40 a 9100: Disponible para el intervalo de carrera dg 5 mm.
-XB6 | Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150°C) Ref. modelo Viéase "Forma de pedido’ para las ref. de modelo estandar Agzgjc?‘oiﬂspﬁi:‘ggfIiz fe;jg:_"dade‘ odloestinta Cosife E—
-XB10 | Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) 212, 016 1a249 012,016 11 a 249 £
-XB13 | Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) g;:éiﬁe (mm] |_020 025 032 12399 020, 025 21 a 399 -§
-XC4 | Con rascador reforzado 240 a 2100 5a395 032 a 2100 26 a 399 %
-XC6 |Partes en acero inoxidable Ref.: MGPM20-39Z Ref.: MGPM20-39Z-XB10 o
-XC8 | Cilindro de carrera ajustable/modelo ajuste a la extension Ejemplo Z?CT,?, Igst::a,:]jgdﬂoes'aamador de 1 mm de dC: %;p?nﬁpedal fabricado para una carrera §
-XC9 | Cilindro de carrera ajustable/modelo ajuste a la retraccion MGPM20-40. La dimension C es de 77 mm. |La dimensién C es de 76 mm. .g
-XC22 | Junta de goma fluorada Esfuerzo teorico 3
-XC35 | Con rascador metélico i.%
-XC79 | Mecanizado adicional del orifcio roscado, rifcio pasante y orficio posicionado T O%JT | T I|N I
-XC82 | Modelo de montaje inferior ' ' ' ' IN]
-XC85 | Grasa para equipo de procesamiento de alimentos Di&metro | DIAMENo | pireccionde | Area del Presién de trabajo [MPa]
-X144 | Posicion simétrica de conexion [mm] £ fﬁ%?go funcionamiento| émbolo [mm?| 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 06 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
-X867 | Modelo de conexionado lateral (cambio deposicin del tapdn) ouT 113 23 34 45 57 68 79 90| 102| 113
12 6 IN 85 17 25 34 42 51 59 68 76 85
ouT 201 40 60 80| 101| 121 | 141 | 161| 181 | 201
Consulte las péginas 40 a 42 en lo referente 16 8 IN 151 30 45 60 75 920 106 | 121 136 | 151
a los cilindros con detectores magnéticos. ouT 314 63 94| 126| 157 | 188| 220| 251| 283 314
* Posicion adecuada de montaje de los 20 10 IN 236 47| 71| 94| 118| 141| 165| 188| 212| 236
detectores magnéticos (deteccion a final de ouT 291 98| 147| 196| 245| 295| 344 | 393| 442| 491
. %j:reerraa) rﬁ?n?rﬁ:ur)r:rgeer’]n?gﬁg‘?e de 25 10 IN 412 82| 124| 165| 206 | 247 | 289 | 330| 371 | 412
detectores magnéticos - q |OUT | 804 | 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643| 724| 804
* Rango de trabajo IN 650 130 195| 260| 325| 390| 455| 520| 585| 650
* Referencias de las fijaciones de montaje de OUT | 1257 | 251| 377 | 503 | 628| 754| 880 |1005|1131|1257
los detectores magnéticos 40 Y N [ 1108 | 221 331 441 551 662| 772| 882| 9921103
50 . ouT 1963 393| 589 | 785| 982 (1178|1374 | 1571|1767 | 1963
IN 1709 342 | 513| 684 | 855|1025 (1196|1367 | 1538 | 1709
63 18 ouT 3117 623 | 935 (1247|1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2806 | 3117
IN 2863 573 | 859 |1145| 1431|1718 | 2004 | 2290 | 2576 | 2863
80 o0 ouT 5027 | 1005|1508 | 2011 | 2513|3016 | 3519 | 4021 | 4524 | 5027
IN 4646 929 | 1394 | 1859 | 2323 | 2788 | 3252 | 3717 | 4182 | 4646
100 o6 ouT 7854 | 1571|2356 | 3142 | 3927 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
IN 7323 | 1465|2197 | 2929 | 3662 | 4394 | 5126 | 5858 | 6591 | 7323

Nota) Esfuerzo tedrico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]

Z;SVC 4



Serie MGP

Pesos
Casquillos de friccion: MGPM12 a 100 Ikl
Diametro Carrera estandar [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
12 0.22 0.25 — 0.29 0.33 0.36 0.46 0.55 0.66 0.75 0.84 0.93 1.1 — — —
16 0.32 0.37 — 0.42 0.46 0.51 0.66 0.78 0.94 1.06 1.18 1.31 1.55 — — —
20 — 0.59 —_ 0.67 0.74 0.82 1.06 1.24 1.43 1.61 1.80 1.99 2.42 2.79 3.16 3.53
25 — 0.84 — 0.94 1.04 1.14 1.50 1.75 2.00 2.25 2.50 2.75 3.35 3.85 4.34 4.84
32 — — 1.41 — — 1.77 2.22 2.57 2.93 3.29 3.65 4.00 4.90 5.61 6.33 7.04
40 — — 1.64 — — 2.04 2.52 2.92 3.32 3.71 4.11 4.50 5.47 6.26 7.06 7.85
50 — —_ 2.79 —_ —_ 3.38 413 4.71 5.30 5.89 6.47 7.06 8.55 9.73 | 10.9 12.1
63 — — 3.48 — — 415 4.99 5.67 6.34 7.02 7.69 8.37 | 10.0 114 12.7 141
80 — — 5.41 — — 6.26 7.41 8.26 9.10 9.95 | 10.8 11.6 138.9 15.6 17.3 19.0
100 — — 9.12 —_ —_ 10.3 12.0 13.2 14.4 15.6 16.9 18.1 21.2 23.6 26.1 28.5
Rodamientos lineales a bolas: MGPL12 a 100, Rodamientos lineales a bolas de alta precision: MGPA12 a 100  [xg]
Diametro Carrera estandar [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
12 0.21 0.24 — 0.27 0.32 0.35 0.43 0.50 0.59 0.67 0.75 0.83 0.99 — — —
16 0.31 0.35 — 0.40 0.47 0.51 0.62 0.72 0.85 0.96 1.06 1.17 1.38 — — —
20 — 0.60 — 0.66 0.79 0.85 1.01 1.17 1.36 1.52 1.68 1.84 217 2.49 2.81 3.13
25 — 0.87 — 0.96 1.12 1.20 1.41 1.62 1.86 2.06 2.27 2.48 2.92 3.33 3.75 4.16
32 — — 1.37 — — 1.66 2.08 2.37 2.74 3.03 3.31 3.60 4.25 4.82 5.39 5.97
40 — — 1.59 —_ — 1.92 2.38 2.70 3.11 3.44 3.77 4.09 4.81 5.46 6.11 6.76
50 — — 2.65 — — 3.14 3.85 4.34 4.97 5.47 5.96 6.45 7.57 8.56 9.54 | 10.5
63 — — 3.33 — — 3.91 4.71 5.29 6.01 6.59 717 7.75 9.05 | 10.2 11.4 12.5
80 — —_ 5.27 —_ —_ 6.29 7.49 8.21 8.92 9.64 | 104 11.1 12.9 14.3 15.7 17.2
100 — — 8.62 — — 10.1 11.8 12.9 13.9 15.0 16.0 171 19.6 21.7 23.8 25.9

Cilindro resistente al agua

Idéneo para su utilizacién en ambientes de maquinas herramientas expuestas a refrigerantes. Aplicable en entornos
expuestos a salpicaduras de agua en equipamientos de procesamiento de alimentos y lavados de coches, etc.

Forma de pedido

l resistente al agua con
indicacion en 2 colores

MGPM|[Diémetro] — [Carrera |Z — M9IA(V)L
Tipo de rosca
— Rc Cilindro resistente al agua  Detector de estado sdlido
N NPT R | Juntas NBR (caucho nitrililo)
TF G V | Juntas FKM (goma fluorada)

= La placa de acero inoxidable esta disponible como producto especial.
= El vastago del émbolo y la guia son de acero inoxidable.

Caracteristicas técnicas

Serie aplicable

MGPM

Guiado

Casquillos de friccion

Diametro [mm]

20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

Amortiguacion

MGPMOOCR

Tope elastico

MGPMOCIV

Sin amortiguacion

= Las dimensiones diferentes a las mostradas en la parte superior son las
mismas que en el modelo basico estandar.
Nota) Consulte con SMC para obtener mas informacion.

Dimensiones
[mm]
W=l — A E
] D'mg;ro ng ((;)ra Carera supeiora 50 gﬁ;é?{:r B DA CaEr’Bera Carera superior a 50 S%‘;Zifr FB
[ = TS Carrera 200 0 menos 2200 ® HIETES Carrera 200 0 menos 2200
g TS“; B = 20 66 90.5 123 66 (10) (0) (24.5) (57) 21
8 g’ [————= 25 67.5 91.5 123.5 67.5 (10) (0) (24) (56) 21
3 o9 32 87 1055 | 1415 715 (14) | (155) | (34) (70) 24
E ¥ o S | 40 87 105.5 1415 78 (14) (9) (27.5) | (63.5) 24
gl Ui 3 - 50 99.5 120.5 | 1615 83 20 (16.5) | (37.5 (78.5 27
= FB 63 99.5 120.5 161.5 88 20 (11.5) (32.5 (73.5 27
B + Carrera E 80 110.5 137.5 186.5 102.5 25 (8) (35) (84) 30
A + Carrera 100 130.5 155.5 194.5 120 30 (10.5) (35.5) (74.5) 35
= Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las del modelo estandar.
5
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Cilindro compacto con guias Serie MGP

Cilindro con lubricacion mejorada (doble reten de lubricante)

Forma de pedido

MGP| Guiado || Diametro ||Tipo de rosca de conexi6n| M —| Carrera | Z —| Detector magnético |

Modelo basico

Cilindro con lubricacion mejorada (doble reten de lubricante)

Dimensiones (Resto de dimensiones idénticas a las del modelo estandar)

Caracteristicas técnicas e
- Didmetro [mm] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 3
- Funcionamiento Doble efecto i
Soporte | £
(Pieza integrada en el : F Presién minima de trabajo 0.15 MPa §
retenedor de lubricacion @ : m@m Amortiguacion Elastica en ambos finales gl a
E * Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son g &
— las mismas que en el modelo basico estandar. 3l =
g
PN 5
) I s
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Serie MGP

Momentos admisibles sobre la placa de union

Tolerancia: T [N-m]

Ay N
Y Y
T [N-m]
Diametro Modelo Carrera [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
12 MGPM 0.39 | 032 | — |027 | 024 | 021| 043| 0.36| 0.31| 0.27| 0.24| 022| 019 | — — —
MGPL/A 0.61 | 0.45 — | 035 | 058 | 050| 037 029| 024| 020| 0.18| 0.16| 0.12| — — —
16 MGPM 0.69 | 058 | — | 049 | 043 | 0.38| 0.69| 0.58| 0.50| 0.44| 040| 0.36| 0.30| — — —
MGPL/A | 099 | 074 | — | 059 | 099 | 0.86| 0.65| 0.52| 0.43| 0.37| 0.32| 0.28| 0.23| — — —
20 MGPM — 1.05 — | 093 | 083 | 075| 188 | 1.63| 144 | 128 | 1.16| 1.06| 0.90| 0.78 | 0.69| 0.62
MGPL/A — | 126 | — [1.038 [217 | 1.94| 152| 1.25| 1.34| 1.17| 1.03| 0.93| 0.76 | 0.65| 0.56 | 0.49
25 MGPM — | 176 | — | 155 |1.38 | 1.25| 2.96| 2,57 | 2.26| 2.02| 1.83| 1.67| 1.42| 1.24| 1.09| 0.98
MGPL/A — | 211 | — |1.75 (337 | 3.02| 2.38| 1.97| 2.05| 1.78| 1.58| 1.41| 1.16| 0.98| 0.85| 0.74
32 MGPM — — | 635| — — | 513 | 569 | 497 | 442| 3.98| 361 | 3.31| 2.84| 248 | 2.20| 1.98
MGPL/A — — 595 | — — 489 | 511 | 451 | 6.34| 579 | 533| 493 | 429 | 3.78| 3.38| 3.04
40 MGPM — — | 700| — — | 566| 6.27| 548| 4.87| 4.38| 3.98| 3.65| 3.13| 2.74| 2.43| 2.19
MGPL/A — — | 655| — — | 539| 562| 496| 6.98| 6.38| 587 | 543 | 4.72| 4.16| 3.71| 3.35
50 MGPM — — |13.0 — — |10.8 |12.0 |10.6 950 | 860 | 7.86| 7.24| 6.24| 549 | 490 | 4.43
MGPL/A — — | 917 | — — | 762| 9.83| 874(11.6 |10.7 | 9.83| 9.12| 7.95| 7.02| 6.26| 5.63
63 MGPM — — | 147 — — |121 |135 |11.9 |10.7 969 | 886 | 8.16| 7.04| 6.19| 552 | 4.99
MGPL/A — — |102 — — | 848|11.0 | 9.74|13.0 |11.9 [11.0 |10.2 | 8.84| 7.80| 6.94| 6.24
MGPM — — [21.9 — — |18.6 |229 |205 (18,6 |17.0 |156 [145 |12.6 |11.2 [10.0 | 9.11
80
MGPL/A — — |1541 — — |233 |22.7 |206 (189 |17.3 |16.0 [14.8 |12.9 |[11.3 [10.0 | 8.94
MGPM — — |388 — — |335 |375 |338 (309 |284 |262 [244 |214 |19.1 [172 |15.7
100
MGPL/A — — |2741 — — |306 |37.9 |346 |31.8 |29.3 |27.2 |253 |221 |195 |17.3 |155
Tolerancia angular de la placa de union Rodamiento lineal a bolas de gran precision/MGPA
-
n.
A\ Precaucion
— - — tg Precision de posicionamiento para orificio clavado en la placa
La dispersion en las dimensiones si se realiza el mecanizado de cada componente se
acumulara en la precisidn de posicionamiento del orificio clavado en la placa durante el montaje
Precisién antigiro 8 cuando se retrae y cuando no se aplica carga de este cilindro. Los valores que aparecen abajo se suministran tnicamente como guia.
no debe ser superior a los valores mostrados en la tabla. )
Diametro Precisién antigiro 6 [Montaje lateral] L
[mm] MGPM MGPL MGPA )
12 ) : Pin hole |
T +0.07 +0.05
20 +0.06° +0.04° A%—
25 7777777777777/
2§ +0.05° £0.03° £0.01° A =|Dimensién del catélogo ‘i (6.1 + L1 x 0.0008) [mm]
50 *: Serd 0.15 para 280, o100
+0.04° +0.03° Nota) No se incluyen la flexién por carga y la deflexion debida
63 al propio peso debida a la placa y el vastago guia.
80
100 0.03° 0.03° [Montaje inferior]
Orio  osiionaieno ;r_E
LF ]
L2 Orificio de
posiciona-
miento
Z 7

B =+ (0.045 + L2 x 0.0016) [mm]



Cilindro compacto con guias Serie MGP

Alta precision Rodamiento a bolas/MGPA Desplazamiento de la placa (valores de referencia)

Carga en direccion lateral

L 8
Desplazamiento ﬁ
- ! o
' 3
— s
MGPA12 MGPA32, 40
g % MGPA12-250 g 08 [ 1 e
E 035 / E 07 MGPA40-40‘G g
[ [ =
g 03 g 06 i T
a a /| mGPA32-300 £
< 025 MGPA12-150 & 05 i 2
° / I [} / S| O
o 02 17 MGPA12-100 o 04 / MGPA32-200 I
2 ¥ 2 V ‘
% oss 1~ MGPA12-75 g o3 7 MGPA32-150 ” 3 =
< 0.1 1 5 ] 0.2 MGPAj;5-100— 5
% 0.05 / / MeRmE % 0.1 / — | M(‘EF‘:I(-)\”-504 5
g - W [ [ 1 —wmcPai210 g - %// 40 5
0 0
0 5 10 15 20 25 0 20 40 60 80 100 | L
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] —
[]
MGPA16 MGPA50, 63 )
‘0
— 04 — 07
= ‘ E 50 g
% 0.35 ﬁMGPA'l 6-250 % 0.6 MGPA‘63-400 g
g o3 S / =
£ 3 05 MGPA33-300 ]
S 025 MGPA16-150 © 8
3 s / |MGPA16-100 g 04 / Pz MGPA29-200 5
2 |~ MGPA16-75 g | a
c c 03 T 50
g o015 2 / MGPA33-150
g o [/ MGPA16-50 g 0 / MéPA5°-100 T
o [/ — S o4 63— MGPA-50. ]
g 0% Z—— MGPA16-10™| g %////’- _’__T_’% o
0 0 = ©
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100 2
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] 3
(]
Q
MGPA20 MGPA80 5
T T o
g % MGPA20-400 g 0 /MGPA80-400 3
E 06 / | £ 04 7 8
«© © )
S o5 MGPA20-300 g o035 7|/ MaPAso-300 k=N
a S 03
g 04 MGPA20-200 T 025 ﬁ% MGPAso-zsoaﬂG PA80-200 —
[e) o
£ o3 / / MGPA20-150 2 o2 77 MGPA80-150 iGPAG0-100
E o2 MGPA20-100 E 015 /]
g / / R o1 7 — —
g o — —MGPA20-50 g o0s e MGPAS0-50 |
a a
0 0
0 20 40 60 0 50 100 150 200
Carga en direccién lateral [N] Carga en direccién lateral [N]
MGPA25 MGPA100
g 0.7 g 0.6
5 0.6 SICEZe00 5 05 MGPA1‘00-400
g o5 MGPA25-300 2 s MGPA100-300
2 . / s MGPA100-250
g O / / - 9 MGPA100-200
2 o3 MGPA25-200 g 08 / / [ MGPA100-150
kS / / 3
0.2
% 0.2 // MGPA25-150 % / MGPA100-100
L LMGPA25-100 S o1
g o — 2 MGPA100-50
a 0 [—— MGPA25-50 o 0 |
0 20 40 60 80 0 100 200 300

Carga en direccion lateral[N]

Carga en direccion lateral [N]

Nota 1) El vastago guia y el peso propio para la placa no se incluyen en los valores de desplazamiento anteriores.
Nota 2) El par de giro y el rango de trabajo admisibles cuando se usa como elevador son los mismos que los de la serie MGPL



Modelo basico
Serie MGP

Seleccion del modelo

Condiciones de seleccion

Vertical Horizontal
L L
— L
s M m
Posicién de montaje
em em

Velocidad maxima [mm/s] 200 o menos 400 200 o0 menos 400
Gréfico (modelo de patin deslizante) (1), (@) (3), (4) (13), (14) (15), (16)
Gréfico (modelo de rodaminto lineal a bolas) (5)a(8) (9)a(12) (17), (18) (19), (20)

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccion (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: Vertical

Tipo de guiado: Rodamiento a bolas

Carrera: carrera 30

Velocidad maxima: 200 mm/s

Masa: 3 kg

Distancia excéntrica: 90 mm
Halle el punto de interseccion entre el peso de la masa de 3kgy la
distancia excéntrica de 90 mm en el gréfico (5) para montaje vertical,
rodamiento a bolas, carrera de 30 mm y velocidad de 200 mm/s.

— Se selecciona MGPL25-30Z.

(5) 30 Carrera o menos, V = 200 mm/s 0 menos

Condiciones de seleccién

Montaje: Horizontal

Tipo de guiado: Patin deslizante

Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 50 mm

Velocidad maxima: 200 mm/s

Masa: 2 kg

Carrera: 30 mm
Halle el punto de interseccion entre el peso de la masa de 2 kg y la carrera de 30
mm en el gréfico (13) para montaje horizontal, patin deslizante, distancia entre la
placay el centro de gravedad de la carga de 50 mm y velocidad de 200 mm/s.

— Se selecciona MGPM20-30Z.

(13) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

20
10 025 N
RN
5 N
—— N
2 \‘ N
N
= 212 N
£
5 SN
T 9
=
N
~.
0.1
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

50

——2100 | E{le100
250,63 T——— 032, 40 T
232,40 T— | T k
-10 AN
1025 \\\ AN
= ANV
5 NN
_ 225 220 A\\Y
2 020 | N w
I —
E ———— 016 N\
1] —_— T~
s 216 L e \
1 012 o
212 ~N—
\\
0.1
10 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm]

- Si la velocidad maxima supera 200 mm/s, el peso de carga admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s

por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.

Velocidad méax. [Hasta 300 mm/s|Hasta 400 mm/s|Hasta 500 mm/s
Coeficiente 1.7 1 0.6

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Seleccién del modelo Serie MGP

Casquillos de

friccion

Montaje vertical

Presioén de trabajo 0.4 MPa
----- Presioén de trabajo 0.5 MPa o mas

MGPM12 a 100

(1) Carrera 50 o0 menos, V = 200 mm/s 0 menos

300

200
———————— DI 9 \

100 280

________ s dandaslb b A BN

Masa m [kg]
I
Q
N
o
/

)4

§ \
N
1 o

0.1

10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

(3) Carrera 50 0 menos, V =400 mm/s

100
—2100
50
— 280
263
250
10
—240
§ 5
E 232
]
[}
< 225
220
1
—ol16
212
0.1
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

o
o
‘»
(2) Carrera superior a 50, V = 200 mm/s 0 menos §
Y e — — T 3
S o =
200 e100__[___] RN
<. q
N
100 -—280 <
— 063 L T“
Re}
L2501 e e s s e e §
— 040 2
\ S| B
232 ol O
3 =
= 10 — 025 é
ﬁ [
E [—020 5
o 5 (&]
e L
= | o016
(=]
212 S
g
1 (2]
1]
€
S
[&]
9
Q
o
0.1 @
10 50 100 200 %
Distancia excéntrica L [mm] 'g
o
[7]
(4) Carrera superior a 50, V = 400 mm/s o
()
100 c
°
0100 s
(3]
50 Q
—280 w
| 263
10 — 250
— 240
7S5
E — 232
(2]
©
=
225
1420
—o16
12
0.1
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Serie MGP - -
Rodamiento T

lineal a bolas

Presién de trabajo 0.4 MPa
----- Presioén de trabajo 0.5 MPa o mas

Montaje vertical
MGPL12 a 25, MGPA12 a 25

(5) Carrera 30 o menos, V = 200 mm/s 0 menos (6) Carrera superior a 30, V = 200 mm/s 0 menos
20 20
10 = 10
— 225 \\
_______ - N
— ﬂ20 \\
ST T \\ 5 225
S N <
—o16 N NN
AN N 220 N
____________ L DNLED
IS = N 3
2 012 A AN 2
= N \\\ = 016
g NN 7
© ©
= 1 AN = 1
S —ol2 N
NN
\\
0.1 0.1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPL32 a 100, MGPA32 a 100
(7) Carrera 50 o menos, V = 200 mm/s 0 menos (8) Carrera superior a50, V = 200 mm/s o menos
300 300
2100 N
TN 2100
100 B L_LTTTINN N
HEIANEAN — 280
063 NN
ANAN
%0550 NEANN 507563 N N
NN N
%]
= = 250
i —_:_32_-—____— -—-____\\ \\\\\ % ~N
(%]
g \ \\\\ 8 240 N
3 \ @
= N \ =
10 N 10
SN N [ 232
NS °
\\
5 NN 5
AN
N
1 1
1 5 10 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.

11



L L .
Seleccién del modelo Serie MGP
*m M
Rodamiento T
] ] lineal a bolas —
Montaje vertical Presion de trabajo 0.4 MPa
MGPL12 a 25, MGPA12 a 25 o
Q
(9) Carrera 30 o menos, V =400 mm/s (10) Carrera superior a 30, V = 400 mm/s 3
10 1 3
E
5 0.5
225 —
8
£
g
225 [0}
220 c
\ S| &
\ gl ©
— 220 —_ 3 =
2 2 216 IS
£ 4 €01 5
8 AN b 5
g [oe AW g ©
[]
12 f—_’,
0
[
(=]
1]
012 E
]
°
(5]
®
o
0.1 0.01
10 50 100 200 10 50 100 200 °
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm] %
(4]
MGPL32 a 100, MGPA32 a 100 g
Q
(11) Carrera 50 o menos, V = 400 mm/s (12) Carrera superior a 50, V = 400 mm/s 9
100 100 5
o
=1
EPITTAN 3
N 50 i
50 AN
280 \\
— \ 2100
N
80
63 @
- \\\\\ 10
N \\ — 063
—_ N \ N —
g [ o50 AEAN g
E o N \ E S
© N AN ©
3 — NN N\ & 250
s 240 N DN =
N N
N L 240
5 \\
| 032 NN
\ 1
N
232
1 0.2
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Serie MGP

Casquillos de

friccion

¥i:

Montaje horizontal

MGPM12 a 100

(13) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(14) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(15) L =50 mm, V = 400 mm/s

50
6100 —
I —— N:\\ 0100
—#‘0\ L \\\@o
050, 63 —T— if;ﬁ\ \
1072)40\\\ 032, 40T \\\
N
025 \\\ X
5 ANERNNY
020N N\ \\\
3 025 | — NN
X
£ 20 [ T N\
£ ° - T™o16 \\
8 ~ \
= W\\ \\\
~—
1 o125 N
o012 N
AY
0.1
10 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm]

50
0100 100
[ T80
_0\80 ~ \\
I ~
—_— I 250, 63
050,63 —T—— W\\\\
10 | I—032, 40 O\
032,40 S\
(025 ANAAN
~ NERAN N
5 ™ AR\
020 RN
B \\\ \\
= | ~
E 225 | ——_| N 216 \k
B ] ~
I A AN
1 O\,
——o16 ~ N\
AN
12 T—— .
~
0.1
10 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm]

(16) L =100 mm, V =400 mm/s

50 T T
ﬂ\ 2100
80 — 280
\‘Z’\ _ ~
063 | —T—1_] ze%s\ \\
250 250 \
10 \\
— 040 =40 N
NAN
s N
232
—_ 232
£ 025 ] || \\
8 025 N
©
= —
220 ‘ \
220
1 \\
ﬂ16 _g‘le N \
\
212 |
L 112 \
0.1
10 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm]

50
i
01007 2190
\\\ \\\{80
—o80 ~J N
— By \
e N\
250, —
o 050, 63 :z\
040 ANATAN
1040 \\ \
5 ANANNY
—3% A
g 232 \
E 025 ~ ~ N
§ 225 N
= 220 — u \
1 220 \
AN
216 B
216 AN
\
212 L
212
0.1
10 30 50 51 100 200 300

Carrera [mm]
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Seleccion del modelo Serie M G P

Casquillos de
] ] friccion
Montaje horizontal

¥i:

]

(17) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(18) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(0]
MGPL12 a 25, MGPA12 a 25 MGPL12 a 25, MGPA12 a 25 F
o
10 10 2
m
2925 225
. 020~ [ TN N\ 5 025~ AN
Y N S5 NN Y =
N . 020N a 25 020 SN | 020N\
g 20 \ 216 TN\ g \
£ ° N £ T~ 5
© N © 220 N \ <
[2] (2] 16 \ = m
< a16\ 212 N\ g \\ g \\ ol O
N ¢16\ N I =
I ™ 16 ey T o £
. 212 \ 1 %] \\ N N =
\\ \\ AN
o112\ 012 [ o12X\
\\
0.5 0.5
10 30 31 50 100 101 10 30 31 50 100 101 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm] %
MGPL32 a 63, MGPA32 a 63 MGPL32 a 63, MGPA32 a 63 a
o
50 50 =
<
250, 63 250, 63
2 050, 63 2 5
£ £ g
© ©
§ 250,63 h 8 50, 63 \ °
N S 032, 40 = = 032, 400N\ o
032,40 T~ | 432, 40N M 3
10 r m 10
050, 63 =
N — | \\4> N
032, 4 — ﬂ32, 40
5 5
10 30 50 51 100 101 10 30 50 51 100 101 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL80/100, MGPA80/100 MGPL80/100, MGPA80/100
50 50
L T~
5100 2100 2100
I~ T~
5100 e T eV
— \ 0100
) 80 ) 80
€ i \\\ € 080 i \\
2100
4] [4] |
g | oo T— N 2 — N
= =
10 10
280 | —
5 5
10 29 30 50 51 100 10 29 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Serie MGP .

om

¥i:

Casquillos de
. . friccion
Montaje horizontal

]

(19) L =50 mm, V =400 mm/s

(20) L =100 mm, V = 400 mm/s

15

MGPL12 a 25, MGPA12 a 25 MGPL12 a 25, MGPA12 a 25
5 5
225 225 225
N 25 025 N
\ 025\ o \
5 20 20 20 B 5 20 20 I
= 2} [2] o = o o
£ £ 2
© © e 0\
3 3
= 016 o16 016 = 516 016 016
! AN ! N\
212 212 g12 212 212 012
0.5 I 0.5 [
10 30 31 50 100 101 200 300 10 30 31 50 100 101 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL32 a 63, MGPA32 a 63 MGPL32 a 63, MGPA32 a 63
50 50
) 063 ) 063
i 050, 63 i
g \\ 250 8 050
g \ﬂ?@ \ g 250, 63 N
\ ™~
0 040 | |o40 040 0 N
\QSO, 63 1 240
—1e40—
240 —— %
232 9032/ 232 232 232 232
5 l l 5 l
10 30 50 51 100 101 200 300 10 30 50 51 100 101 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL80/100, MGPA80/100 MGPL80/100, MGPA80/100
50 50
~r~l2100 ~T~<l2100
2100
[~~~
0100 8o~ | TTeg0 T~ l080
'\\ 2100
) g 080]
£ £
80 \ 0100 \
5 T N I I
= = \
10 10 280
5 5
10 29 30 50 51 100 200 300 10 29 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]




Seleccién del modelo Serie M GP

Utilizacion como cilindro de tope
Diametro: 012 a 625/MGPM12 a 25 (casquillos de friccion) 8
‘@
o
3
MGPM12 a 25 (casquillos de friccion) 2
€ IS
€ V E L 100 :
o - o -
© < 225 -
a m - m 50 : g
Oloi00 0O (00000 | « 020
— g 016 3
‘ ‘ ‘ E 20 S| A
8 1T
U_Lu é 012 g =
# Cuando seleccione un modelo de mayor £ g
dimension L, asegurese de elegir un S 38
didametro adecuado. B 5 (G
© 4
n E

A Precaucion o

Precauciones de manejo 2 =z

Nota 1) Si se utiliza como cilindro de tope, g,

seleccione un modelo con una carrera 1 g
de 30 0 menos. 5 10 20 30 40 50 =

Nota 2) Los modelos MGPL (rodamiento lineal . ) 2

a bolas) y MGPA (rodamiento lineal a Velocidad de traslado: v [m/min] §
bolas de alta precision) no se puede 8
utilizar como cilindro de tope.

Diametro: 232 a 6100/MGPM32 a 100 (casquillos de friccion) °
]
©
8

MGPM32 a 100 (casquillos de friccion) §
-V -V 2000 g
E m| E m s
[
glooo|lcoogl ooo o 2100 3
u u | 1000 280 @
N a1 } U < =
2 063 »
\ £ 500
‘ g 400 250
Z o, 4 2 300
E N
. ; 3 200 240
* Cuando seleccione un modelo de mayor IS N
dimension L, asegurese de elegir un S \ \
didmetro adecuado. © 232
g 100 =

APrecaucion

Precauciones de manejo 50

Nota 1) Si se utiliza como cilindro de tope, seleccione 40

un modelo con una carrera de 30 0 menos. 30
Nota 2) Los modelos MGPL (rodamiento lineal 5 10 20 30 40 50
Z bolas) y MGPA (rc_)fjamlento lineal a Velocidad de traslado: v [m/min]
olas de alta precision) no se puede

utilizar como cilindro de tope.

= Véanse los graficos (13) y (15) si la presion de linea se aplica mediante un transportador de rodillo una vez detenida la pieza de trabajo.
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Serie MGP

Diseno/Serie MGPM

MGPM12 a 25

l

SR

& oenw

% |

24

|
s
,}

== |

012 a 925 carrera 50 o menos

o—

012 a 925 carrera superior a 50

Lista de componentes

MGPM32 a 100

oy

L

Ll
I

0L
A

263 o mayor

250 o mayor

Lista de componentes

0w
gy
N 19
P @%ﬁ
NT
/ e
E |

No. Descripcion Material Nota No. Descripcion Material Nota
1 [Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 17 | Rodamiento a bolas
2 |Embolo Aleacion de aluminio Cromado 18 | Espaciador Aleacion de aluminio
3 |vastago Acero inoxidable | 12 a 925 19 | Bola de acero Acero al carbono 212 a 950
Acero al carbono |232 a 100 Cromado duro 20 | Tapon Acero al carbono | 63 a 100 [ Niquelado

4 |Culata Aleacién de aluminio Cromado 21* | Junta del émbolo NBR
5 |Culata posterior Aleacion de 012 a 963 Cromado 22>f< Junta del vastago NBR

aluminio 280, 8100 Pintado 23* | Junta de estanqueidad A NBR
6 |Guias Acero al carbono Cromado duro 24* | Junta de estanqueidad B NBR
7 |Placa Acero al carbono Niquelado
8 |Perno montaje placa | Acero al carbono Niquelado Lista de repuestos / Juego de juntas
9 |Perno de la guia | Acero al carbono Niquelado e _ . BIETE® _ _
10 | Anillo de retencién | Acero al carbono Fosfatado ) Ref. juego |Contenido [mm] Ref. juego  (Contenido
11 | Anillo de’ret.enclon Acero al carbono Fosfatado 12 MGP12-Z-PS | Jipote 20 MGP40-Z-PS| lepte
12 | Tope elest!co A Uretano 16 MGP16-Z-PS | losnimeros 50 MGP50-Z-PS | losnimeros
13 T0|'3e elastico B Uretano 20 MGP20-Z-PS | aneiores 63 MGP63-2-PS | aeires
14 |Imén — 25 |MGP25-Z-PS | @, 22, 80 |MGP80-Z-PS| @, @,
15 [Japén Acero al carbono 212216 1 Niouelado 32 |MGP32-Z-PS | @, @ 100 |MGP100-Z-PS| &, @

Tapdn de cabeza hueca hexagonal 220 a 0100 - - - - - - — -
16 |Patin deslizante Babbitt = El juego de Juptas |ncIuye_@1 a @4. Pida el juego de junta,s en funcién del diametro.
= El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
17
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Cilindro compacto con guias Serie MGP

Diseno/Serie MGPL, Serie MGPA

MGPL12 a 25 MGPL32 a 100 R
MGPA12 a 25 MGPA32 a 100 g
P 7
Py =T
- =
== w
——] ; £
a1l B | GRS
=] A~ é’ =
—ﬁw %
__ i frins ,@7,@”77 3
— . Q
| / ] <
1] sy — = 1 =
— : : — ——— =
% —T %\ ) ) ) . . °
] 2
v :
212 a 925 carrera superior a 100 1
I S s
8
8
2 f
250 o mayor @
S
3
[*]
:

%Y

|

232 a 963 carrera superior a 100
280, 0100 carrera superior a 200

18
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Series MGP

212 t0o 925macem, meprL, mara

Z WA Detalle de seccion XX | Dimensiones de laranuraenT
WB ,
oXA Hr prof. 6 | !
—_— o] - ©
33 g2 c.ld
T = 3 O S 2 e
S o =
o £ o ®
] 7Y - 3o € [mm]
) B | =
° Z S .2 Diametro
o o (72
<& C‘(v)? '§8. (mm] a|b|c|d]|e
° e 3 12 44174[37[2 |62
L] 16 44|74(87(|25|6.7
Seccion XX 20 54(84|45|28|7.8
4 x YY prof. YL 25 54|84[(45|3 |82

Vista inferior

4 x MM prof. ML 4 x NN pasante
L Seccién XX Z WA 4 x 9OA pasante Seccién XX
g 4 x 9OB prof. de avellanado OL |
: m PR
H - ! i
= | 2
= ﬂ 7
g < g >
g - - x|> -l s
E % ; >2 A\ 4
= 5 o [
o —
e - | &
N I O R b 154
PB GA |GB /.Q
RanuraenT
7(2{; Pdn) J K oXA 17 brof. 6 PA + Carrera 2xP XA w7 prof. 6 , S
H7 .
P G IR MTPRLY. FA
FB
r C + Carrera
miM B + Carrera E
A + Carrera
012, 216

= El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. 3) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (XAHz, prof. 6)
como referencia, sin afectar a la precision de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 4.

= Los didmetros 012 y 916 sélo estan disponibles con la conexién M5 x 0.8.

= En el didmetro 20 o mas puede seleccionar la conexion Rc, NPT, G. (Véase la pag. 3)

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]
s P

D'fr;"r‘;}m Carrera estandar [mm] | B | C |DA|FA |FB| G [GA|GB| H [HA| J [K |L | MM [ML| NN |OA|OB|OL R
12 | 10,20, 30, 40,50,75,100 |42 |29 | 6| 7 | 6 |26]10 | 7 |58 |M4|13]13 ] 18 |Max0.7[ 10 [M4x07[43]8 [45|M5x08] — | —
16 125, 150, 175,200, 250 |46 |33 8|7 | 6|30|105| 7.5|/64 | M4| 15| 15|22 |[M5x0.8| 12 |M5x0.8/4.3|8 |4.5|M5x0.8] — =
20 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125,150 |53 |37 |10 | 8 | 8 |36 115/ 9 |83 |M5|18 |18 | 24 IM5x0.8| 13 [M5x0.8/5.4(9.5|5.5| Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8
25 175,200, 250, 300, 350,400 | 535|375/ 10| 9 | 7 |42 |115/10 |93 |M5|21 |21 | 30 [M6x1.0| 15 [M6x1.0(5.4(9.5|5.5| Rc1/8 |[NPT1/8|G1/8

Diametro WA i wB
[mm] PA (PB [PW Q R S T U |VA|VB Carreraaoszxupemm@TFCarrerasupenoraWCanemsupemraZG—UFDalrerasupemuCarrera”" alWCanelasupenomZUDCanemupenor X | XA|XB YY YL| Z

o menos_|Carer 1000 ments| Canera 2000 menos | Carea d0omenos | 2300 | o menos {Carera100omene] Canera 200 mencs | Canrera 0o mencs | a 300

12 13 | 8 [18]14 |48 |22 |56|41|50|37| 20 | 40 | 110 | 200 | — | 15 | 25 60 105 | — |23 | 3 |3.5|M5x0.8/10| 5
16 145(10 [ 19|16 |54 |25 |62 |46 |56 | 38 | 24 | 44 110 | 200 | — | 17 | 27 60 105 | — |24 | 3 [3.5(M5x08|10| 5
20 135(105/25 |18 |70 |30 |81 |54 |72 |44 | 24 | 44 120 | 200 [300| 29 | 39 77 117 16728 | 3 |3.5|M6x1.0| 12 | 17
25 125(135/30 |26 | 78 |38 |91 |64 |82 |50 | 24 | 44 120 | 200 [300| 29 | 39 77 117 [167 |34 | 4 |45(M6x1.0| 12 | 17

MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E tmm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A,DB,E ~ [mm]

Diametro A E Didmetro A E
[m m] Carrera 50 | Carera superir a5 [Carera superra 10] Carrera superior DB Carrera 50 | Carera speror a5 [Carera sierra 10] Carrera superior [mm] Carrera 30 | Carera superor a 30 | Carera speriora 100 | Carrera superior DB Carrera 30 | Carerasuperira 30[Caeraspefora 10] Caera superior
omenos | Carera 1000 menos | Carera200omenos| 200 omenos | Carera 100 0mencs | Carera2000mencs| 2200 omenos | Carera 1000 menos | Canera 2000 menos a200 omenos | Carera 1000 menos | Carera2000menos | 2200
12 42 60.5 | 82.5 825| 8 0 18.5 | 40.5 | 40.5 12 43 55 84.5| 84.5| 6 1 13 425 | 42.5
16 46 645 | 925 | 925|10| O 18.5 | 46.5 | 46.5 16 49 65 945| 945| 8 3 19 48.5 | 48.5
20 53 775 | 77.5 | 110 12 0 245 | 245 | 57 20 59 76 100 117.5 (10 6 23 47 64.5
25 535 | 775 | 77.5 | 109.5| 16 0 24 24 56 25 65.5 | 81.5 | 100.5| 117.5 |13 12 28 47 64

19 Z;SVC



Cilindro compacto con guias Serie MGP

232 10 963mcpm, mapL, mara
XA 17 prof. XL Detalle de seccion XX | Dimensiones de laranuraenT | |8
Z WA - - - 3
wB 9
3
T ) o —_—® =
7 ! =
| /
52 Qe 132 c |d L
- g8 £ 0
€5 SE e 8
S 2 — 3z s S
o D - 2l° 5 ©
33 %[5 S [mm] 1 1€
o o S @ hz
> = 2 o | Diametro 2
x £ 500 8 § [mm] a|bfc|d|e £ a
| 32 65105 55/35] 95 || O
] 40 65(105] 55(4 |11 3 =
L 50 85[135| 75|45 |135 ‘é
Seccién XX 63 11 [17.8|/10 |7 [185 IS
c
4 x YY prof. YL 3
4 x MM prof. ML Vista inferior 4 x NN pasante —
L Seccion XX Z WA 4 x oOA pasante Seccion XX
l l /4 x OB prof. de avellanado OL | 8
o , 1 O :
@).,% g — 1] E >
&=t § O ) { £
= % s F 3
E fo s T 3 x| D el $ 3
S : el a - sl -
> === a > g
2 4
= ! o
/ [11]
: = T P 3
i — SRR i IR @ g
/| PB Ranuraen T GA |GB 2xP Q g
[ZT); F:’m) J K oXA PA + Carrera S 3
H
P G prof7X7L FA FB| C + Carrera XA XL 3
B + Carrera E (2RN T pTOL AT g
A + Carrera g
o
2
1]

= El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. XC) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (gXAH7, prof.
XL) como referencia, sin afectar a la precision de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 4.

= Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 3)

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]
Didmetro Carrera P

(mm] | estandar [mm]| B | C [PA|FA|FB| G |GA|GB| H |HA| J | K |L| MM ML NN |OA/OBOL—— ™ F
32 25,50,75 |595(37.5/ 1410 [12[48[12 [ 9 [112[M6]24 |24 | 34 [M8x 1.25] 20 [M8x1.25]6.7[ 11 [7.5] Rci/8 |NPT1/8| G1/8

40 100, 125,150 |66 |44 |14 | 10|12 |54 |15 |12 |120|M6 |27 | 27 | 40 [M8x 1.25| 20 (M8x1.25|6.7 | 11 |7.5| Rc1/8 |NPT1/8| G1/8
50 175,200,250 (72 |44 |18 |12 |16 |64 |15 |12 |148|M8| 32|32 |46 [M10x15|22 [M10x15|8.6| 14 |9 Rc1/4 | NPT1/4| G1/4
63 300, 350,400 |77 |49 |18 |12 | 16|78 [155/135/162|M10| 39 | 39 | 58 [M10x 1.5| 22 [M10x1.5/8.6 | — |9 Rc1/4 | NPT1/4| G1/4

. WA WB
Didmetro
[mm] PAIPBIPW Q (R |S | T | U |VA|VB Care 25 areasiei 224 Ca!!era‘suenom CMZW‘“ SC;% (Carer 5| aeasipeiva i e | arrerzs@enurazud Eﬂm X |XA|XB|XC| XL Yy YL| Z
omenes Canera 1000 meno Monod a3 | Omeos [Carea 0 a0
32 6.5/16 |355| 30| 96|44 |110| 78| 98| 63|24| 48 | 124 | 200 |300(33| 45 | 83 | 121 (171|42| 4 |45| 3 | 6 |[M8x1.25| 16 | 21
40 13 |18 [39.5| 30 |104| 44 |118| 86|106| 72|24| 48 | 124 | 200 |300|34| 46 | 84 | 122 |172|50 | 4 |45| 3 | 6 [M8x1.25| 16 | 22
50 9 |21.5|47 | 40|130| 60 |146|110|130| 92(24| 48 | 124 | 200 |300|36| 48 | 86 | 124 |174|66 | 5 |6 4 | 8 [MI0x1.5/20 |24
63 13 |28 |58 | 50 |130| 70 |158|124|142|110|28| 52 | 128 | 200 |{300|38| 50 | 88 | 124 |174|80| 5 |6 4 | 8 [MI0x1.5/20 |24
MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E imm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A,DB,E  [mm]
Diametro = c E S Didmetro|— L @ o E o
[mm] Carrera 50 (Carrera superior a 50| suz:)r;iroar DB Carrera 50 (Carrera superior a 50 su%ré?ilg— [mm] aégara Ganera superor 50  Grtera superiora 100 su?é?ilézar DB ag:ra Canera superor a 50 | Grrera superiora 100 suiré?ifr
0 menos  [Carrera 200 0 menos| 2200 0 menos  (Carrera 200 0 menos| 2200 © menos | C#e@100omens | CareaZiomencs | = "oy © menos | Cée{00omens | CareaZiomencs | = "5
32 75 93.5 129.5 |20 15.5 34 70 32 79.5 96.5| 116.5| 138.5|16| 20 37 57 79
40 75 93.5 129.5 |20 g 27.5 63.5 40 7855 96.5| 116.5| 138.5|16| 13.5 | 30.5 | 50.5 | 72.5
50 88.5 109.5 150.5 |25 16.5 375 78.5 50 915 | 1125| 1825| 159.5|20| 19.5 | 40.5 | 60.5 | 87.5
63 88.5 109.5 150.5 |25 11.5 32.5 73.5 63 915 | 1125| 132.5| 159.5|20| 145 | 355 | 555 | 825

2 SVC 20



Serie MGP

280, 9100mcem, mcpL, Mmcra

26 H7 prof. 10 - — - - " - —
7 WA Detalle de seccion XX |Dimensiones de laranuraenT
WB
- _ T
~
& |
= (o]
Q
OFO—2 an 2
— - - e
35 32 A
hel € ‘E qc_, '
S o I a| O &
fg IS ka ol = % [mm]
B Q Ay - 3|3 2 5 i
2 5 X|2 o - Didmetro | - | p I ¢ | d | e
o 5% 10 [mm]
X = = 2 8 80 [133]203[12 | 8225
0ed e 100 |15.3|23.3]135] 10|30
//// -
Seccién XX
4 x YY prof. YL
Vista inferior
4 x MM prof. ML 4 x OA pasante 4 x NN pasante
L Seccion XX Z WA 4 x gOB prof. de avellanado OL Seccion XX
— o)
VAN A N\Q
[
© & H
% %g k- a - x|> | % h.. -
x = B x \i
2
= © © H—+
oM N [
[a] =4 - E’
&) S AR AR [ fo4 @
xP PB Ranuraen T GC N2x P Q
Tapén) JC GA GB 06 H7 prof. 10 S
JB| | JA % PA + Carrera
J K ' FA FB| C +Carrera
G B + Carrera E
A + Carrera

= El uso de una ranura (anchura X6, longitud 7, prof. 5) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (@6Hz, prof. 10)
como referencia, sin afectar a la precision de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 4.

+ Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 3)

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]
Diametro Carrera P
(mm] |estandar [mmj| B | C |[DA|FA|FB| G |GA|GB|GC| H HA| J |JA|JB|JC| K| L | MM MLl NN |OA|OB|OL ——— T

80 12255’155()(5715f51%0 96.5/56.5| 22 | 16 | 24 | 915(19 [16.5/14.5/202 |M12(45.5| 38 | 7.5| 15 | 46 | 54 M12x1.75 25 M12x1.7510.6|17.5| 3 | Rc3/8 | NPT3/8 | G3/8
100 | 250,300,350, 400 [ 116 |66 | 26 | 19 | 31 [1115]22.5]20.5/18 [240 |M14|55.5| 45 [10.5| 10 | 56 | 62 [M14x2.0| 31 [M14x20[12.5/20 | 8 |Rc3/8 |NPT3/8 | G3/8

Diametro| pp | pg|PW| @ | R | 8 | T | U |VA|VB WA we X| Yy |yL|z
[mm] Carrera 25 (Gartera superior  25{Cartera superor a 100{Carera superiora 20] Carrera superior| Carrera 25 |Carera superora 25 Caera superora 100| Caera superiora 00| Carrera superior
0 menos _(Carrera 1000 menos{ Carera 200 0 menos | Carera d0omenos | @300 0 menos _{Carera 100 o menes | Carera 200 o mens | Caera 3000 menos a300

80 14.5|255| 74 | 52 (174 | 75 |198|156|180(140| 28 52 128 200 300 42 54 92 128 178 |100|M12x1.75| 24 | 28
100 (17.5|32.5| 89 | 64 |210| 90 (236|188|210|166| 48 72 148 220 320 35 47 85 121 171 |124|M14x2.0| 28 | 11

MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A,DB,E  [mm]

Diametro A E Didmetro A E
[m m] Carrera 50 |Carrera superior a 50{Carrera superior] DB Carrera 50 | Carrera superior a 50 [Carrera superior [mm] Carrera 25 | Gartera superor a 25| Carera superior a 50{ Carrera superior| DB Carrera 25 |Ganera superior a 25{Carera superior a 50| Carrera superior
0 menos __|Carrera 200 0 menos| a200 0 menos | Carera 200 0 menos a200 omenos | Carera50omenos |Camera2000menos| 2200 omenos | Cartera 500 menos |Carera200 omenos| 2200
80 104.5 131.5 180.5 |30 8 35 84 80 104.5| 128.5 | 158.5 | 191.5|25| 8 32 62 95
100 126.5 151.5 190.5 |36 10.5 35.5 74.5 100 |119.5| 1455 | 178.5|201.5|30| 3.5 29.5 | 62.5 | 855
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Cilindro compacto con guias
Con amortiguacion neumatica

Serie MGP

216, 20, 025, 332, 940, 350, 263, 380, 100

Forma de pedido

MGP M|32 |-50AZ-M9BW|_ |-

l Ejecuciones especiales
Para mas informacion,

Cilindro compacto con guias consulte la pag. 24.

Guiado N¢ detectores magnéticos
M Casquillos de friccion — 2 uds.
L Rodamientos lineales a bolas S 1 ud.
A | Rodamientos lineales a bolas de alta precision n n uds.

Diametro ®

161 16mm 1501 50mm ® Detector magnético

20 | 20mm |63 | 63mm Sin detector magnético

25| 25mm | 80| 80mm — (imén integrado)

32 | 32mm |100| 100 mm * Consulte en la tabla inferior los modelos de
40 | 40 mm detectores magnéticos aplicables.

e Con amortiguacion neumatica

Tipo de rosca de conexion e

M . -
— 5; 0.8 ® Carrera del cilindro [mm]
C Véase "Carreras estandar" en la pag. 24.
TN NPT
TF G

« El didmetro @16 sélo
esta disponible con
la conexion M5 x 0.8.

Detectores magnéticos aplicableS/ConsuIte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

E—_— = e Tensioén de carga Modelo de detector magnético [Longitud de cable [m] o :
. - . f ntrada | .S ableado onector )
Tipo| Funcionamiento especial | 1. i o E‘EJ (salida) DC 88 e | 20 e (53 (|\1/|) (E) (g) brecableado Carga aplicable
3 hilos (NPN) 5V 12V M9NV MIN | @ @ @® O O |Circuito IC
o — 3 hilos (PNP) ’ M9PV M9P ® 0 0 O O de control
s 2 hilos 12V MBV | MOB (@ [@[@|O[ O —
.%g ndicacion de diaanési 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ (@ |®@ | O| O |[CiruitolC
£l n (gi::g:;efz '(‘;’g’lgfess')“ Salida 3 hilos (PNP) ’ M9PWV | MOPW | @ (@ |® O O |decontrol]
go directaa |Si[ 2hilos |24V[ 12V | — [MSBWV| M9BW | @ (@ |@|O| O i
- T cable hil NPN ok ook P
5 ‘3 Resistents &l agua 3 I.OS( ) 5V, 12V M9NAV*** M9NA*** O|0|@|O @) Circuito IC
59 (display en 2 colores) 3 hilos (PNP) MOPAV*** | M9OPA O|0|@|O O de control
< 2 hilos 12V M9BAV***| MOBA*** | O [O @ |O| O
a - o .
Resistente a campos magnéticos 2 hilos o . *k o -
(display en 2 colores) (No polar) P3DW. L oo O
=T . 3 hilos Circuito IC
*g § d'Sah‘?a Si | (equivalenteaNPN) | 5V - A96V A9 e — 0 - decontrol |
I} —_— irecta a -
32 cable || hpils oay| 1oy | 100V | A93V A3 | @ — 00 — _— | Relg,
= No 100Vomenos| A9OV A90 o —| 0 — — Circuito IC| PLC

=xx Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua del cilindro.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
No obstante, contacte con SMC para productos resistentes a agua de 612y g16.

* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m--c--eeeeoveveeee — (Ejemplo) MONW * Los detectores de estado sélido marcados con "O” se fabrican bajo demanda.

... M (Ejemplo) MONWM «x E| modelo D-P3DWA se puede montar en los didmetros 925 a 100.

L (Ejemplo) MONWL

Z (Ejemplo) MONWZ

« Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los enumerados. Consulte los detalles en la Guia de detectores magnéticos.

* Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.

Para D-P3DWA, consulte el catdlogo de D-P3DWA.
+ Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.
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Cilindro compacto con guias
Con amortiguacion neumatica

Serie MGP

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 16 [20] 25 | 32 | 40 [ 50 [ 63 | 80 | 100
Actuacién Doble efecto 8
Fluido Aire § o
Presion de prueba 1.5 MPa of O
Presion max. de trabajo 1.0 MPa % =
Presion min. de trabajo 0.15MPa 0.12 MPa =
Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60°C (sin congelacién)

Velocidad del émbolo 50 a 500 mm/s | 50 a 400 mm/s

Amortiguacion
Lubricacion
Tolerancia de longitud de carrera

Amortiguacién neumatica en ambos extremos (tope eldstico)
No necesaria (sin lubricacion)
+(1].5 mm

Carreras estandar

[ Con amortiguacion neumatica [

Simbolo
Amortiguacion neumatica
T Diametro [mm] Carrera estandar [mm]
] 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
20a 63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
‘ ‘ 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 -
. . ]
Wade t0 Ejecuciones especiales Carreras intermedias S
Order (Para los detalles, consulte las '?:’
paginas 44 a 55.) 2
- — Py Existen carreras intermedias disponibles en intervalos de 1 mm sustituyendo los £
S[ibel Sapeesleeliconivas aros de un cilindro de carrera estandar. °
-XC19 | Carrera intermedia (modelo con espaciador) Descripcion Carrera minima que se puede fabricar 216 a ©63: 15 mm o
XC79 | Mecanizado adicional del orificio roscado, . o 280, 100: 20 mm y 2
= orificio pasante y orificio posicionado Seleccione el modelo de tope elastico, ya que el efecto de amortiguacién no se 8
Grasa para equipo de procesamiento de puede conseguir con una carrera inferior a la especificada.
-XC85 |
alimentos Ref. modelo |Anada el sufijo "-XC19" al final de la referencia del modelo estandar. —
Modelo de conexionado lateral (cambio de 016 15a249 ]
-X867 Lt . Carrera 9]
posicion del tapon) aplicable 020 a 063 15 a 399 I
(mm] 080, 0100 20 a 399 §
Consulte las paginas 40 a 42 en lo referente Ref.: MGPM20-35AZ-XC19 ]
a los cilindros con detectores magnéticos. Ejemplo En el modelo MGPM20-50AZ se ha instalado un aro de 15 mm de ancho. La »
dimensién C es de 112 mm. Q
* Posicion adecuada de montaje de los . ) - ) T - S
. ., . Nota) Carreras intermedias (a intervalos de 1 mm) basadas en un cuerpo exclusivo estaran disponibles ‘S
detectores magnéticos (deteccion a final bajo pedido como ejecucion especial. S
de carrera) y su altura de montaje ]
. o : - iar
Carrera minima pf':lra el montaje de Esfuerzo tedrico
detectores magnéticos
* Rango de trabajo : O%JT : IIN
* Referencias de las fijaciones de montaje [ ] | [ ] IN]
de los detectores magnéticos Dicmetr | Do de] g Area del Presién de trabajo [MPa]
vastago " émbolo
[mm] [mm? funcionmierto | % | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 07 | 0.8 | 0.9 | 1.0
16 8 ouT 201 40 60 80| 101| 121 | 141| 161| 181 | 201
IN 151 30| 45| 60| 75| 90| 106| 121| 136| 151
20 10 ouT 314 63 94| 126| 157 | 188| 220| 251 | 283| 314
IN 236 47 71 94| 118| 141 | 165| 188| 212| 236
25 10 ouT 491 98| 147| 196 | 245| 295| 344 | 393 | 442| 491
IN 412 82| 124 | 165| 206| 247 | 289 | 330| 371 | 412
32 14 ouT 804 161| 241| 322| 402| 483| 563 | 643| 724 | 804
IN 650 130| 195| 260| 325| 390| 455| 520| 585| 650
40 14 ouT 1257 251| 377| 503 | 628| 754 | 880 | 1005|1131 | 1257
IN 1103 221| 331| 441| 551| 662| 772| 882| 992|1103
50 20 ouT 1963 | 393 | 589 | 785| 982| 1178|1374 | 1571|1767 | 1963
IN 1649 | 330| 495| 660| 825| 990 | 1154 | 1319|1484 | 1649
63 20 ouT 3117 623 | 9351247 | 1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2806 | 3117
IN 2803 561 | 841 |1121| 1402 | 1682 | 1962 | 2242 | 2523 | 2803
80 o5 ouT 5027 | 1005| 1508|2011 | 2513 | 3016 | 3519 | 4021 | 4524 | 5027
IN 4536 907 | 1361 | 1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536
100 30 ouT 7854 | 1571|2356 | 3142 | 3927 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
IN 7147 | 1429 | 2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147
Nota) Esfuerzo tedrico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]
24
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Serie MGP

Pesos Rodamigntos lineales a bolas de alta precision/MGPA
Casquillos de friccion: MGPM16 a 100 « /A\Precaucion
Diametro Caorleoanarin] Precision de posicionamiento para orificio en la placa
[mm] | 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 La dispersion en las dimensiones si se realiza el mecanizado
16 046 | 0621074 083102110 119 128 | 146 | — _ _ de cada componente se acumulara en la precision de
posicionamiento del orificio posicionado en la placa durante
20 0.77 | 1.02 | 1.21 | 1.35 | 1.49 | 1.63 | 1.77 | 1.91 | 255 | 2.83 | 3.11 | 3.39 el montaje de este cilindro. Los valores que aparecen abajo
25 |106|143| 168|184 |201|218 235252350384 | 4.18 | 4.51 se suministran tnicamente como guia.
[Montaje lateral] |
32 1.66 | 2.06 | 2.42 | 2.65 | 2.88 | 3.11 | 3.34 | 3.57 | 5.07 | 5.53 | 5.99 | 6.46 1
40 [ 195|240 | 279 |3.06 |3.33 | 359 | 3.86 | 4.13 | 571 | 6.25 | 6.78 | 7.32 __ Orilicio de
posmwnamlento
50 |3.26 | 3.96 | 455 | 4.96 | 5.36 | 5.76 | 6.16 | 6.56 | 9.03 | 9.83 |10.63 |11.43 0
63 | 4.11 | 4.90 | 558 | 6.07 | 6.56 | 7.05 | 7.54 | 8.04 | 10.68|11.66 | 12.64 | 13.63 A ] s S I
80 — | 7.47 | 8.35 | 8.95 | 9.55 [10.15[10.75|11.35 | 15.04 | 16.24 | 17.44 | 18.65 ; T 7
100 — [12.10(13.37 |14.24 | 15.11|15.98 | 16.85 | 17.72 | 22.88 | 24.62 | 26.36 | 28.10 . .
A = | Dimension del catélogo | + (0.1 + L1 x 0.0008) [mm]
+: Serd 0.15 para 980, 8100
Rodamientos lineales a bolas: MGPL16 a 100, Rodamientos lineales a bolas de alta precision: MGPA162100 (kg Nota) No se incluyen la flexion por carga y la
= deflexién debida al propio peso debida a la
Diametro Carrera estandar [mm] placa y la guia.
[mm] | 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 [Montaje inferior]
16 | 048 | 058 | 0.66 | 0.83 | 0.94 | 1.02 | 1.11 [ 119 [ 136 | — | — | — Ociodeposonaniero _, 5 B
20 | 082|097 110|135 | 150 | 1.63 | 1.76 | 1.89 | 2.33 | 2.59 | 2.84 | 3.10 l\; |
25 1.16 | 1.34 | 1.49 | 1.83 | 2.03 | 2.18 | 2.34 | 2.49 | 3.11 | 3.41 | 3.72 | 4.02 ‘
32 1.58 | 2.00 | 229 | 2.67 | 2.95 | 3.15 | 3.36 | 3.57 | 4.47 | 4.88 | 5.29 | 5.70
40 1.87 | 2.33 | 2.65 | 3.06 | 3.38 | 3.63 | 3.87 | 4.11 | 5.09 | 5.57 | 6.06 | 6.54
50 |3.10 | 3.81 | 430 | 492 | 542 | 5.79 | 6.17 | 6.55 | 8.08 | 8.83 | 9.58 |10.33 L
63 |394|474|534|605]|664/|7.11|758]805]|977|10.71|11.65|12.59 posidgg‘;:grgg
80 — | 761|835 891|946 |10.02[10.57|11.13|13.99|15.10 | 16.21 [ 17.32
100 — [12.04(13.14|13.97 | 14.79|15.62 | 16.44 | 17.27 | 21.14 | 22.80 | 24.45 | 26.10 i T
B =+ (0.045 + L2 x 0.0016) [mm]
Par de giro admisible de la placa Precision antigiro de la placa
_— _—
Par: T[N-m]
] +0
- A\ S, % -9
T
La precision antigiro 6 cuando se retrae y cuando
TIN-m] no se aplica carga no debe ser superior a los
valores mostrados en la tabla.
Didmetro ik Carrera — —
[mm] 25 | 50 | 75 [ 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 Didmetro Precisién antigiro 6
16 |_MGPM |053/084[069]058]050/044]040/036[030] — | — [ — mm] | MGPM MGPL MGPA
MGPL/A | 1.27 | 0.86 | 0.65 | 0.52 | 0.43 | 0.37 | 0.320.28 | 023 | — | — | — 16 +0.07° +0.05°
. ) . } ) . . . ) . ) . 20
o MGPM |0.99|223|1.88|1.63|1.44|1.28|1.16|1.06 | 0.90 | 0.78 | 0.69 | 0.62 +0.06° 0040
MGPL/A | 2.66 | 1.94 | 1.52 | 1.57 | 1.34 | 1.17 | 1.03 | 0.93 | 0.76 | 0.65 | 0.56 | 0.49 25
2
o MGPM |1.64|3.51|2.96|2.57 226 |2.02|1.83|1.67 | 1.42|1.24|1.09 | 0.98 3 £ 0.05° £ 0.03°
MGPL/A | 4.08 | 3.02|2.38 |2.41 [2.05|1.78 | 1.58 | 1.41 | 1.16 | 0.98 | 0.85 | 0.74 40 +0.01°
50
o MGPM |6.35|6.64 | 5.69 | 4.97 | 4.42 | 3.98 | 3.61 | 3.31 | 2.84 | 2.48 | 2.20 | 1.98 L 0.04° 0,03
MGPL/A | 5.95 | 5.89 | 5.11 | 6.99 | 6.34 | 5.79 | 5.33 | 4.93 | 4.29 | 3.78 | 3.38 | 3.04 63
80
o MGPM |7.00|7.32|6.27 | 5.48 | 4.87 | 4.38 | 3.98 | 3.65 | 3.13 | 2.74 | 2.43 | 2.19 1 0.03° 1 0.05°
MGPL/A | 6.55 | 6.49 | 5.62 | 7.70 | 6.98 | 6.38 | 5.87 | 5.43 | 4.72 | 4.16 | 3.71 | 3.35 100
MGPM |13.0|13.8|12.0|10.6 |9.50 | 8.60 | 7.86 | 7.24 | 6.24 | 5.49 | 4.90 | 4.43
50
MGPL/A [ 9.17 | 11.2]9.80 | 12.8 | 11.6 | 10.7 | 9.80 [ 9.10 | 7.95 | 7.02 | 6.26 | 5.63
MGPM |14.7 | 15.6 | 13.5|11.9|10.7|9.69 | 8.86 | 8.16 | 7.04 | 6.19 | 5.52 | 4.99
63
MGPL/A | 10.2 | 12.5|11.0(14.3|13.0| 11.9 | 11.0 [ 10.2 | 8.84 | 7.80 | 6.64 | 6.24
80 MGPM | — [26.0(22.9|20.5|18.6|17.0|15.6|14.5|12.6|11.2|10.0 |9.11
MGPL/A| — [252(22.7(20.6|18.9|17.3|16.0 | 14.8|12.9|11.3|10.0 | 8.94
MGPM | — |41.9|37.5|33.8|30.9|28.4|26.2|24.4|21.4|19.1|17.2|15.7
100
MGPL/A| — [41.7(37.9(34.6|31.8|29.3|27.2(253|221|19.5|17.3|15.5
25
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Cilindro compacto con guias .
Con amortiguacion neumatica Serie M GP

Rodamientos lineales a bolas de alta precision/MGPA Desplazamiento de la placa (valores de referencia)

Carga en direccion lateral

Desplazamiento

Modelo basico
MGP

MGPA16 MGPA50, 63
= 0.4 I = 0.7 I —
E o35 ﬁMGPMG'?W £ s MGPA33-400 g
8 Q / 5
ks 0.3 <
2 . s 05 MGPAZ3-300 g
S 025 MGPA16-150 = 2
2 ., /_|MGPA16-100 g 04 / - MGPAZS-200 <
g e /| / |~ MGPA16-75 g o3 / N*I AR5 8
[ [ / ] £ o2 [ i g
§ vz [ MGPAI6-50 g / MGPA33-100 50 £
S 005 e s 01 S MGPAG3-50 | |
i} . < | —— 5
a 0 W a 0 % = o
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100| L
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] —
(=]
MGPA20 MGPAS80 2
p— , p— , ‘©
e o7 /MGPA20-400 E o , MGPA80-400 &
= 06 E .
© © ]
‘—;‘J’L 0.5 MGPA2‘0-300 é 0-032 / MGPA80-300 s
R © : °
g 04 MGPA20-200 g 025 %MGPASO-ZSO «ﬂGPABO-ZODi %
o
% 03 / / MGPA20-150 g o2 77 MGPA80-150 MiGPAB0-100 o
T o2 MGPA20-100 g 018 7/ I
B/ o -
A — MGPA20-25 S 005 // [— | MGPA80-50 o
8 | 8 == ©
0 0 7}
0 20 40 60 0 50 100 150 200 g
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] 0
()
(7]
()
MGPA25 MGPA100 5
€ 07 £ 06 S
£ s ‘ = | MGPA100-400 3
g MGPA25-400 g 0 \ i
S 05 MGPA25-300 S ga / MGPA100-300 L
CHE / s 7 / MGPA100-250
© . P MGPA100-200
° _ °
S o3 // | mepazs-200 g 09 | MGPA100-150
A/ | -
E o2 MGPA25-150 g // MGPA100-100
8 V4 _— | mMGPA25-100 B o4
g O [ e MGPA100-50
2 0 —— MGPA25-50 2 o 1
0 20 40 60 80 0 100 200 300
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N]
MGPAS32, 40
E O o
E 07 ———MGPA33-400
& 06 | "
a /| mcPA32-300
S 05 / |
(0]
o 04 / GPA33-200
g 03 MGPA32-150
£ / 32
S 02 MGPA4O-1 00—
5 o / — MGPA32.50—]
(= 0 ] —’_T_
0 20 40 60 80 100

Carga en direccion lateral [N]

Nota 1) La guia y el peso propio para la placa no se incluyen en los valores de desplazamiento anteriores.
Nota 2) El par de giro y el rango de trabajo admisibles cuando se usa como elevador son los mismos que los de la serie MGPL.
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Con amortiguacion neumatica

Serie MGP

Seleccion del modelo

Condiciones de seleccion

Vertical Horizontal
L L
LS
— L
s M m
Posicion de montaje
eMm ‘
em
}
Velocidad maxima [mm/s] 200 o menos 400 200 o menos 400
Grafico (casquillos de friccién) (1), (2) (3), (4) (15), (16) (17), (18)
Gréfico (rodamientos lineales a bolas) (5)a(9) (10) a (14) (19), (20) (21), (22)

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccion (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: Vertical

Tipo de guiado: Rodamientos lineales a bolas

Carrera: carrera 75

Velocidad méaxima: 200 mm/s

Masa: 7 kg

Distancia excéntrica: 70 mm
Halle el punto de interseccién para un peso de la masa de 7 kg y una
distancia excéntrica de 70 mm en el gréfico (5) para montaje vertical,
rodamientos a bolas, carrera de 75 mm y velocidad de 200 mm/s.

— Se selecciona MGPL25-75AZ.
(5) Carrera 75 mm o menos, V = 200 mm/s 0 menos

Condiciones de seleccion

Montaje: Horizontal

Tipo de guiado: Casquillos de friccion

Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 40 mm

Velocidad maxima: 400 mm/s

Masa: 8 kg

Carrera: carrera 100
Halle el punto de interseccion para un peso de la masa de 8 kg y una carrera de 100
mm en el gréfico (17) para montaje horizontal, casquillos de friccién, distancia de 40
mm entre la placa y el centro de gravedad de la carga y velocidad de 400 mm/s.

— Se selecciona MGPM32-100AZ.
(17) L =50 mm, V = 400 mm/s

20

10— 025 \\

———————— S ERR R L W

;3 5020 \\
5 roooooos S N
© \
= A\

216 \

\ \
]
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

2 s
| (280 [~
30 Y N
1850, 63N
2 050,63 || [ T~~. | ITh.
~— 240 < \
240 | \'\\\\
032 — (1032 N N\
10 N \
ANEAWAY
5 T L
: M N\
= S
g ° N\
g 25— 220 N
25 e\ [\
020 |—| o161 1 \
™ \
216 —— \
1 \\
05
10 20 25 26 50 100 200 400
Carrera [mm]

- Si la velocidad méaxima supera 200 mm/s, el peso de carga admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s

por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.
Maximo |Hasta 300 mm/s|Hasta 400 mm/s|Hasta 500 mm/s
Coeficiente 1.7 1 0.6

- Use el “"Software de seleccién del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Seleccion del modelo Serie MGP

. . A =y Presion de trabajo: 0.4 MPa ————
UGN ETERYTIU:1]  Casquillos de friccion | Presion de trabajo: 0.5 MPa o mayor
MGPM16 a 100 Q
o
(1) Carrera 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos (2) Carrera superior a 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos g8 o
V0] e —— - 300 2 o
N R D e D S g =
| 2100 S s
200 T 20100 || TN
- N N \ A S \
280 N 280 N TR
ST M- N E— — 100 S—— ~ L
~ ~N T < N (
r 063 \\ :_ﬂ_6:_3 ________ R P \)\ C AN 8
50 N AN 50 - AN £
950 | [ T T N ~N 050 N 3
240 - N \\\ 5 [ .40 ‘ \\ 5
2 [t """"“5\\\ ? """"""" """"'"”\ g
E  [032 N g | %2 AN 5
e I ettt el et s
E 10k925____ — T f 10 225 N 3
2 N N ° S —
S +Fe20 \\ é 220
5 5
------------- -0 N \\ 8
o016 NS -o16 S €
N o
N \ ©
N £
\ 5
°
(5]
1 N 1 ?
o
0.5 0.5 —
10 50 100 200 10 50 100 200 ]
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm] %
[]
Q.
(3) Carrera 25 mm, V = 400 mm/s (4) Carrera superior a 25 mm, V = 400 mm/s 3
300 300 4
o
200 2100 200 2100 2
\ q 8
D N 080 N 8
N w
100 \\ ™ 100 \\ L
‘\\ \\ \\
— 063 NN — 263 .
50 Q N \ 50 N \
050 NN INC N L 650 AN
N
— NN N\
2 040 \\ 040 N
£ N < _ —
s, \ g N
8 032 £
s 10 % 10—232
(] ©
° =
2 — 225
[0} N — 225
& 5 5
— 220
N 020
Y
016 N 016
‘\\
1 N 1
0.5 0.5
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “"Software de seleccién del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Serie MGP

Montaje vertical Rodamientos lineales a bolas

Presion de trabajo: 0.4 MPa

————— Presion de trabajo: 0.5 MPa o mayor

(6) Carrera 75 mm, V = 200 mm/s 0 menos

Masa m [kg]

20
10— 025 \\\
AN
N
SERN
5020 \\\\
016 \\
N
\\
;
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

(8) Carrera superior a 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos

Masa m [kg]

100 F======F===1 S
A g
0550 ,\\\
SN
240 \\
032 \
10
5
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

MGPL16 a 25
(5) Carrera 75 mm o menos, V = 200 mm/s 0 menos
20
10= 525 :
AN
\\
— R e EEEEE EEER D
2
e 5020
§ pm===-- NN\
(] N
= | o16 \
N
\\
;
10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm]
MGPL32 a 63
(7) Carrera 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos
100 ———————————— \\
— 063 N
0550 \
— LN
2 40
= (%]
€ Lo -__l_o__J P P O A N
3 AL
g 232 \
10
5
10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm]
MGPL80/100
(9) V =200 mm/s o menos
300
200 >
L_e100_ | "\
100—280 N
2
= N Q
£ N N
50
~
10
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “"Software de seleccién del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Montaje vertical Il T Y S B

Seleccion del modelo Serie MGP

Presion de trabajo: 0.4 MPa

MGPL16 a 25
(10) Carrera 75 mm o menos, V = 400 mm/s (11) Carrera superior a 75 mm, V = 400 mm/s
5 5
g 2
= 225 =
£ £
§ z 225
s =
220
220
1 216 ; 216
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPL32 a 63
(12) Carrera 25 mm, V = 400 mm/s (13) Carrera superior a 25 mm, V = 400 mm/s
50 50
263 063
250 250
3 @
= 10— 040 = 'F—o40
5 5
= =
232 232
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPL80/100

(14) V =400 mm/s

300

200

100 —— 2100
=
=,
€ N ™
5 50 280
©
=

10
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “"Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.

~
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Modelo basico
MGP

[ Con amortiguacion neumatica [

Detector magnético ‘

‘ Ejecuciones especiales



Serie MGP

Montaje horizontal

MGPM16 a 100

Casquillos de friccion

(15) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(16) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos

: ; i
1 T
30 =< 30 ]
250, 63 TN ._280 NG
N
2 050,63 | | [ T~ \\\ 20 i SUIIAN
N \650, 63 N
032, 40 \\ \ \'\FF N \
032, 40 I~ 250, 63 S
— 025 | [TN [ 032, 40
T~ N 032,40 ||| TN
10 N AN \ 10 —— s N AVAWAY
ANEANY N.9¢ A\
_ | 220 N AN _ LT AN
2 N \\ AL\ 2 ~ ﬂ'ﬂ N \\\
E . NANAR E . ~] N\
Y NENAR
= 025 \'Z'E \\ = \\ \\
N
220 —— \\\ 025 | \\ra‘li \
N ~
216 ——_
216
1 \ 1 — \
\ \
A\
\\
0.5 05
10 20 2526 50 100 200 400 10 20 2526 50 100 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
(17) L =50 mm, V = 400 mm/s (18) L=100 mm, V = 400 mm/s
50 L o0b 0 | |
40 ~ 40 .
| |280 N \w
30 P~ 30 I~
1250, 63T~ il &am\ N
250, 63 \'\\ B 50, 63 \
20 ~— [ |40 § N 20 = UTTTN
N N \ 050, 63 \'\\\ \
040 | a5 I~ \&4’0\ N
[} ™N
232 N \ 032, 40 - \
" S 10 —— [T°232 SEERNAWY
AN AV [ N YW\
— Ml AN _ L1 AN
2 225 L] \ \ 2 225 ] NN
£ T\ £ ™ A
5 s Y\ IEEE ANANY
= 025 — [[220 \ \ = [020 N \N
Ll T [ [T7TT
020 — 218 \ 16
N 225 [T~
N ™~
220 —— N
216 —| \
1 \ 1 016 ——
. \
\
05 0.5
10 20 2526 50 100 200 400 10 20 25 26 50 100 200 400
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Montaje horizontal I ENECERHEE ORI ES

(19) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

Seleccion del modelo Serie MGP

(20) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos

MGPL16 a 25 MGPL16 a 25
10 1 10
025 (025 025
220 ~ N N
\\ \ 520 D SN \\525
5 5 LN
016 020"\ \ — N\
\ \ \ 1 |20 \\
g g 216 \
— \ =
£ ~ 216 £ \
o o — I
& & | [le16
s \ = N
1 N ! \
N
N
0.5 0.5
20 50 75 76 200 400 20 50 75 76 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL32 a 63 MGPL32 a 63
30 ‘ ‘ 30
250, 63
20 50.63 — M 20 250, 63
290, h
\\\ \
—_— p— ——
2 |050,63 \ 2 050,63 T ——
£ 1| 232, 40 \\\ 032,40 £ T 032, 40
© o T o
2 032, 40 3 —
= = 50, 63
10 100 232, 40 — |
232, 40
5 5
20 25 26 50 75 76 200 400 20 25 26 50 75 76 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL80/100 MGPL80/100
50 T 50
40 —t 10100 40
™ 1 | i‘l 00
30 1080 30 N
Bn | |o80 N
~— \
7 20 g 20 ~ N\
E \ E \\
[ )
1] (2]
g I TE .
10 10
5 5
20 50 100 200 400 20 50 100 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Modelo basico
MGP

[ Con amortiguacion neumatica [

Detector magnético ‘

‘ Ejecuciones especiales



Serie MGP

Montaje horizontal BallEUUENCERITEE IR EN

(21) L =50 mm, V = 400 mm/s

(22) L=100 mm, V = 400 mm/s

MGPL16 a 25 MGPL16 a 25
8 8 C
225 225 2
5 \ 5 — \\
920 N\ :_rz_’ZO\\
020 \ 020 — \
o) 216 ~— o) — )
< = 216 [ —u__|
3 3 T fe16
© < N
= \ =
! X ! \
AY
0.5 0.5
20 50 75 76 200 400 20 50 75 76 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL32 a 63 MGPL32 a 63
30 30
20 050,63 —T——L__| 130, 63 20
BEE \ 1050, 63
g e . 5 08085 | %\
£ : £ ]
5 — [032,40 — ||232 40 \\ o 2L
g [0 g - \
= 10 = 1090,63) 532,40 —
[T ——
932,40
5 5
20 25 26 50 75 76 200 400 20 25 26 50 75 76 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL80/100 MGPL80/100
50 50
40 ~—1 100 40 N o
30 —— 30 2
T 080 L]
T T~—_280
g 20 g 20 \
- \ c
3 3
= \ s \
10 10
5 5
50 100 200 400 50 100 200 400
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Seleccion del modelo Serie MGP

Rango de trabajo cuando se usa como tope

Diametro 016 a 925/MGPM16 a 25 (Casquillos de friccion)

Modelo basico
MGP

MGPM16 a 25 (Casquillos de friccion)

g 42 E A 100
% % 225
] m | m 50
A
OO0 [OOPLOO :g 020
y———

216 \

/

* Cuando seleccione un modelo de mayor
dimension L, asegurese de escoger también
un diametro suficientemente grande.

APrecaucion

Precauciones de manejo 2

Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione un
modelo con una carrera de 25 o
Nota 2) Ir_nenOS.d los MGPL (rodamient ° 10 20 % 40 %0
ota os modelos rodamientos . . .
lineales a bolas) y MGPA (rodamientos Velocidad de traslado: v fm/min]
lineales a bolas de alta precisién) no
se pueden utilizar como tope.

[ Con amortiguacion neumatica [

N

Masa del objeto trasladado: m [kg]
IS

Detector magnético

Diametro 232 a g100/MGPM32 a 100 (Casquillos de friccion)

n
2
3
3
MGPM32 a 100 (Casquillos de friccion) 73
)
- v 2000 g
£ £ =]
€ m € m 2100 [0
o o 3
0 1)
‘ O O O O O ‘ O OO O _'1000 280 . o
- 1 =4 2 w
E 063
s 500
©
@ 300
z 7 2 g
£ 200 240
= Cuando seleccione un modelo de mayor =)
dimension L, asegurese de escoger también un o 32
diametro suficientemente grande. 3 2 N
g 100
. r o ~N
APrecaucion -
Precauciones de manejo 50
Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione 40
un modelo con una carrera de 50 o
menos. 30
Nota 2) Los modelos MGPL (rodamientos 5 10 20 80 40 5
lineales a bolas) y MGPA Velocidad de traslado: v Im/minl
(rodamientos lineales a bolas de

alta precision) no se pueden utilizar
como tope.

= Consulte los graficos (15) y (17) si la presion de linea se aplica mediante un transportador de rodillo una vez detenida la pieza de trabajo.
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Serie MGP

Disefno (con amortiguacion neumatica)/Serie MGPM

MGPM

19
30

i %@W@ﬁ

i (?) 4) (9
L[]
L ‘l ]
| / /
—— - —m-v. 2nsr
R R _ui_ ._ (i \
% T 'r \ )
L 216 220 232
R , [
|
Seccion de la \\ B
216 a 025, carrera 25 valvula de - - - - -
amortiguacién //
— — ] : : J ]
— — | ‘f—
216 a 025, carrera 50 o mas 250 0 mas
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 21 | Junta de estanqueidad NBR 016
2 |Embolo A Aleacion de aluminio 016 Cromado 22 | Junta de estanqueidad NBR
3 |Embolo B Aleacién de aluminio 216 Cromado 23 | Anillo de retencién | Acero al carbono | 950, 263 | Fosfatado
4 | Embolo Aleacion de aluminio | 220 a 100 | Cromado 24 | Bola de acero Acero al carbono 216 a 850
5 | Vastago Acero inoxidable | 16 a 925 25 | Tapon Acero al carbono |263 a 0100[ Niquelado
9 Acero al carbono |932 a 100 | Cromado duro 26™ | Junta del émbolo NBR
6 |Aro Aleacion de aluminio Cromado 27| Junta del vastago NBR
7 | Culata posterior Aleacion de aluminio Cromado 28* | Junta de amortiguacion Uretano
8 | Guia Acero al carbono Cromado duro 29* | Junta de estanqueidad A NBR
9 | Placa Acero al carbono Niquelado 30 | Junta de estanqueidad B NBR
10 | Perno de montaje de la placa | Acero al carbono Niquelado
11 | Perno de la guia Acero al carbono Niguelado Piezas de repuesto / Juego de juntas
12 | Anillo de retencion| Acero al carbono Fosfatado Diametro Diametro
13 | Anillo de retencion| Acero al carbono Fosfatado [mm] Ref. del juego |Contenido [mm] Ref. del juego |Contenido
14 'Tma’) - — 16 [MGPIEAZPS | joog, _ 50 | MGPSOAZPS | | o o
15 Tap :m o e hearora | FACeT0 @l carbono 200 1001 Niauelado 20 | MGP20-AZ-PS |ios niimeros 63 | MGP63-AZ-PS | o5 numeros
Apon d€ caéza fuéca hexagona _ _ gc0a0 25 | MGP25-AZ-PS | anteriores 80 | MGP80-AZ-PS | anteriores
16 Casqullllos d? friccién Aleacion para cojinetes 32 MGP32-AZ-PS | 20, @, @8, 28, 27, 2,
17 | Rodamientos lineales a bolas — 20 MGP40-AZ-PS 29, 30 100 |MGP100-AZ-PS| @9 30
18 | Espaciador Aleacion de aluminio ) ] ) ; - - —
19 | Anillo amortiguador | Aleacién de aluminio | 825 a 8100 | Anodizado * El juego de juntas incluye 2 a @. Pida el juego de juntas en funcién del
Valvula de 216 a 832 |Niquelado electrolitico ) d|a_1metro de_ cada tqu .
20 | amortiguacién 50201001 C d = El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.
riig _ oDaoe _Lromado_ Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
Tornillo de regulacion 240 tnicamente |Niquelado electrolitico
35
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Cilindro compacto con guias
Con amortiguacion neumatica

Diseno (con amortiguacion neumatica)/Serie MGPL

Serie MGP

MGPL

i

s
N4

016, carrera 75 o menos

[ |
1] —| |

| I
e |

020 a 063, carrera 75 0 menos

[ \
=== L) [ =11 { 1
- _ 7 _ _ _ _ ]
I ————| ]
W/\,A\//—\/W

216 a 963, carrera 100 o mas
280, 100, carrera 250 o mas

[——
:

O
2

36

Modelo basico

[ Con amortiguacion neumatica [

MGP

Detector magnético

‘ Ejecuciones especiales



Serie MGP

Q1 6 a Q25/MGPM, MGPL, MGPA (Con amortiguacién neumatica)

Z . WA Detalle de seccion XX | Dimensiones de laranuraenT
WB oXAn7 prof. 6 ) : ]
: — .
ke S
5% I — 2
s z o o c|d
<3| [Pee= tE e
o3 o o8 ey XA Ly
2 © 5 =
< <2 I - D'ﬁmm alb|lc|d|e
I <1
— & 16 |44 74[37[25]67
Secci6n XX 20 |54 |84 |45|28 |78
4 x YY prof. YL 25 | 54|84|45|3 8.2

Vista inferior

2 vélvulas de amortiguacion
(Distancia entre caras 1.5)

4 x MM prof. ML

L Z WA 4 x gOA pasante 4 x NN pasante
Seccién XX 4 x OB prof. de avellanado OL Seccién XX
M o
(OL) 4 = = j i 22
2 r— § < I L1 | g
e £ ? © i) 4
] 03 D g g
G R —— ERCEE R =
N\ E] o3 5
=N © O — Loy
of T a4 D - i 9
o) SR £ f Q
2xP PB Ranuraen T 2xP Q
(Tapon) J | K o XAt prof. 6 GA GB o XAH7 prof. 6 s
G PA + Carrera
FA FB
C + Carrera
B + Carrera E
A + Carrera

= El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. 3) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (XAHz, prof. 6)
como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 24.

= El didmetro @16 sélo esta disponible con la conexién M5 x 0.8.

= En el diametro 20 o mas puede seleccionar la conexion Rc, NPT, G. (Véase la pag. 23)

MGPM, MGPL Dimensiones comunes [mm]
Didmetro|  Carrera estandar P
B|C |DA|FA|FB| G |GA|[GB|H |[HA|J K| L MM |ML| NN |OA|OB|OL
[mm] [mm] — | TN | TF
16 25,50, 75,100, 125, 150, 175,200,250 | 71 |58 8| 7 | 6 |30|105| 75/64 |M4|15| 15|22 |[M5x0.8| 12 |[M5x0.8{4.3 |8 |4.5|M5x08 — —
20 |25,50,75,100, 125,150, 175(78 |62 | 10| 8 | 8 |36 |11.5]| 9 |83 |M5| 18 | 18 | 24 |M5x0.8| 13 [M5x0.8|5.4 |9.5|5.5 |Rc1/8 |NPT1/8| G1/8
25 200, 250, 300, 350,400 {78.5/62.5| 10| 9 | 7 |42 |115/10 |93 |[M5| 21 |21 |30 [M6x1.0| 15 [M6x1.0|5.4|9.5|5.5|Rc1/8|NPT1/8| G1/8
Didmetro WA WB
[mm] PA [PB PW| Q R S T U |VA|VB Ca%%rﬁoés 0Carr9{95100aCarrsga0200, CarremraéSSO()o Camaerre]logs oCarre{;QOOaCarrsgaOZOO, Can%sBOOo X |XA|XB Yy YL Z
16 39.5/10 | 19|16 |54 |25 |62 |46 |56 | 38 | 44 110 200 — 27 60 105 — | 24| 3 |35(M5x08|10| 5
20 38.5/10.5| 25|18 | 70 | 30 | 81 | 54 | 72 | 44 | 44 120 200 300 39 77 117 167 |28 | 3 |3.5|M6x1.0| 12 | 17
25 375|135/ 30 |26 | 78 | 38 |91 |64 | 82 |50 | 44 120 200 300 39 77 117 167 |34 | 4 |45|M6x1.0| 12 | 17

MGPL (Rodamientos lineales a bolas)

MGPM (Casquillos de friccién) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A, DB, E [mm]

Didmetro A DB E Didmetro A DB E
[mm] Carrera 25 a|Carrera 125 a| Carrera 250 o Carrera 25 a|Carrera 125 a| Carrera 250 o [mm] Carrera 25 |Carrera 100 a| Carrera 250 o Carrera 25| Carrera 100 | Carrera 250 o
100 200 mas 100 200 mas a75 200 mas a75 a 200 mas
16 71 92.5 925 |10 0 21.5 21.5 16 71 94.5 94.5 8 0 23.5 23.5
20 78 78 110 12 0 0 32 20 78 100 1175 | 10 0 22 39.5
25 78.5 78.5 109.5 |16 0 0 31 25 81.5 100.5 1175 | 13 3 22 39
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Cilindro compacto con guias
Con amortiguacion neumatica

Serie MGP

(%] 32 a (] 63/MGPM, MGPL, MGPA (Con amortiguacion neumatica)
Z__ WA Detalle de seccién XX | Dimensiones de laranuraenT | | g
WB o XAn7 ) - el a
prof. XL g (25
—_— ' ' [0}
— ©
1= & s
2| £
3 = Pa) g s c |d
o — gl m ax e
T et x \L/ (mm] -
%25 = - - 3|8 mm] |
S £ S £ XC XA " Diametro b d ! .§
% g —~ g XL mm | @ c e g
z J O 2 32 | 65[105] 55|35 95 | |3
|5 40 | 65[105] 55[4 |11 | |c
[ | < 50 | 85135 7.5/ 45135 | 3§
o 63 |11 |17.8|10 |7 18.5 3
Seccién XX , | 'g
4 x YY prof. YL §
Vista inferior 38
2 x vélvula de amortiguacion
L 4 x MM prof. ML (distancg:ntre caras CV) 4 x NN pasante °
L Z WA 4x0 pasante . g
Seccién XX /4 x OB prof. de avellanado OL Seccion XX | ‘2
— o
- / — @
(oL 7 i Q J E
(- = [}
Db g ©) [ ©
% ° e 2
Y % m < < o 8
= = T o - : - x| D el g ;
> s == ® > 3 NS>
;’ (@) @) a i
v © O T I g
T g _ \ q .g
Q ) #h | 5
— £ £2 (&) 2
Ranuraen T
2xP GA g8 2xP oXAw7 prof. XL a e
(Tapon) J K o XAn7 prof. XL PA + Carrera - 4
G FA FB C + Carrera S o
B + Carrera E S
A + Carrera .?_’.
(I

+ El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. XC) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (XAH7, prof.

XL) como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.
= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 24.
= Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 23)

MGPM, MGPL Dimensiones comunes [mm]
Diametro| Carrera estandar P
B V |DA | FA | FB A|GB| H |HA K|L| MM [ML| NN A|OB|OL
(mm] (mm] © | G |GA|G J OA|OB|O —TINTTE
32 25 50,75, 100 | 845(62.5(1.5| 14 [10 1248 [12 | 9 [112|M6[ 24 | 24 [ 34 [M8x125| 20 [M8x1.25|6.7 | 11 | 7.5 | Re1/8 [NPTI/8] G1/8
40 125,150,175 |91 69 |[1.5] 14|10 12|54 [15 [12 [120[M6| 27 [ 27 | 40 [M8x1.25| 20 [M8x1.25[6.7 | 11 | 7.5 | Re1/8 [NPT1/8| G1/8
50 200,250,300 |97 [69 [3 |20 |12 |16 |64 [15 [12 [148]M8] 32| 32| 46 [M10x15] 22 [M10x15[8.6| 14 |9 |Rci/4 [NPT1/4| G1/4
63 350, 400 102 [74 [3 [20|12] 16|78 [155[135[162[M10[ 39 | 39 | 58 [M10x1.5] 22 [M10x15[8.6 | — [9 |Rc1/4 [NPT1/4| G1/4
Digmetro WA wWB
[mm] PA |PB \PW Q R S T U VA VB Carrera 75 of Carrera 100 a|Carrera 200, Carrera 300 o [Carrera 75 o| Carreya 100 a|Carrera 200, | Carrera 300 0 X | XA |XB|XC|XL Yy YL| Z
menos {?5 3% mas menos {95 3% mas
32 [315[16 |355] 30 | 96| 44 [110| 78| 98] 63| 48 | 124 [ 200 [ 300 | 45 | 83 [ 121 | 171 [42| 4 [45| 3 | 6 [M8x1.25] 16 | 21
40 (38 [18 [395]| 30 [104[ 44 [118] 86]106] 72| 48 | 124 | 200 [ 300 | 46 | 84 | 122 [ 172 |50 | 4 [45| 3 | 6 [MBx1.25] 16 | 22
50 |34 [215]|47 |40 [130] 60 |[146]110[130] 92| 48 | 124 [ 200 [ 300 | 48 | 86 | 124 [ 174 (66| 5 |6 | 4 | 8 [MI0x15] 20 | 24
63 (38 |28 [58 |50 [130 70 [158]124[142[110] 52 | 128 | 200 [ 300 | 50 | 88 | 124 [ 174 [80| 5 [6 | 4 | 8 [Mi0x15] 20| 24
MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A,DB,E  [mm]
Diametro A DB E Diametro A DB E
[mm] | Carrera 25 | Carera 5o | Cartera 2500 Carrera 25 [Carrgra 50 & Carera 2500 [mm] | Carrera25 |Carrera 50, 75| Carrera 100 a| Carrera 250 0 Carrera 25~ |Carrera 50, 75| Carrera 100 a| Carrera 250 0
32 845 9351295 20| 0O 9 45 32 845 | 965 | 1165 | 1385 | 16 0 12 32 54
40 91 935 | 1295 20| O 25 | 385 40 91 965 | 1165 | 1385 16| 0O 55 | 255 | 475
50 97 |109.5 | 1505 [25| © 125 | 535 50 97 1125 | 1325 | 159.5 |20 0 155 | 355 | 62.5
63 102 | 109.5 | 1505 [25| © 75 | 485 63 102 1125 | 1325 | 1595 (20| O 105 | 305 | 575
38
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Serie MGP

Q80, Q1 OO/MGPM, MGPL, MGPA (Con amortig_;uacién neumatica)

Z__WA ’ Detalle dé seccion XX \ Dimensiones He la ranura enrﬂ
WB ; - : - =

06H7
prof. 10

4 7
m Q6H7

G

S
1)
L

[mm]

Diédmetro

] b
80 [13.3/20.3|12 8 |22.5
100 [15.3(23.3/13.5| 10 |30

X
(Posicion del orifico
de montaje)
X+0.02
(Posicién del orificio de posicionamiento)

I i 2

Seccién XX
4 x YY prof. YL

Vista inferior

4 x MM prof. ML 4 x gOA pasante 4 x NN pasante
L . Z, . WA 4 x OB prof. de avellanado OL L
Seccion XX i L Seccion XX
2 vélvulas de amortiguacion
f — (Distancia entre caras 3)
) : — / AN
on L S — B
s);::: I 6 © @ 5
: : R Et e fv/ x| D e § -
x 's == ) x
B L & 2 d
B s © © 0
. - i ] & ]
(Tapon) N A4 o gl [ H b ‘ o
PB Ranuraen T llac oy P @6H7 prof. 10 Q
Jc @6H7 prof. 10 GA S
JB JA PA + Carrera GB
J K FA FB C + Carrera
G B + Carrera E
A + Carrera

= El uso de una ranura (anchura X6, longitud 7, prof. 5) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (a6H7, prof. 10)
como referencia, sin afectar a la precision de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 24.

« Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 23)

MGPM, MGPL Dimensiones comunes [mm]
Didmetro (Carrera estandar| P
(mm] (mr] B|C |DA|FA|FB| G |GA|GB|/GC|H HA| J ([JA|{JB|JC| K |L| MM |ML| NN |OA|OB|OL —TINTTE

80  [5),75,100,125,150,175| 1215] 81.5| 25 | 16 | 24 | 91519 |16.5[14.5|202|M12|455| 38 | 7.5| 15 | 46 | 54 | M12x1.75| 25 | M12x1.75|10.6| 17.5| 3 | Rc3/8 [NPT3/8| G3/8
100 | 200,250,300,350,400 141 |91 |30 | 19 | 31 | 1115|225/ 20.5|18 |240|M14[555| 45 [10.5| 10 | 56 | 62 [M14x2.0| 31 [M14x2.0|125|20 | 8 | Rc3/8 [NPT38| G3/8

Diametro WA wB
[mm] PA |PB PW Q R S T U VA VB Carrera |Carrera 100 a|Carrera 200,| Carrera 3000 | Carrera |Carrera 100 a|Carrera 200, | Carrera 300 0 X YY YL| Z
50, 75 175 250 mas 50, 75 175 250 mas
80 39.5|25.5| 74 | 52 |174| 75 | 198 | 156|180 | 140 52 128 200 300 54 92 128 178 | 100 | M12x1.75 | 24 | 28
100 [425|325| 89 | 64 |210| 90 |236 | 188|210 | 166 72 148 220 320 47 85 121 171|124 M14x2.0 | 28 | 11

MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A,DB,E  [mm]

Diametro A DB E Diametro A DB E
[mm] | Carrera 50 a 200 |Carrera 250 0 mas Carrera 50 a 200 | Carrera 250 0 mas [mm] | Carrera 50 a 200 |Carrera 250 0 mas Carrera 50 a 200 |Carrera 250 0 mas
80 131.5 180.5 30 10 59 80 158.5 191.5 25 37 70
100 151.5 190.5 36 10.5 49.5 100 178.5 201.5 30 37.5 60.5
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Serie MGP
Montaje del detector magneético

Posicion adecuada de montaje de los detectores magnéticos (deteccion a final de carrera) y altura de montaje

D-MoI/M9IV D-P3DWA
D-M9OW/MSCTWV
D-M9TJA/M9IAV

Modelo basico
MGP

D-A9[/A91V 280, 2100
212 a 2100 8
Detector magngtico B g
— — Q
c
] ] sl a
Sl &
W/ il g s
okt %~ o
| =" T
o - ——- £
T em——— 5]
S Er=o= g
o %j e Iy C
A B A
8
z
(=
(=]
©
£
S
Posicién adecuada de montaje del detector magnético Q
Series de cilindros aplicables: MGP [mm] Altura adecuada de montaje del detector magnético  [mm] g
Mod.| D-M9C] Mod.
detector D-M9C1V detector
modelo| p-M9OIW D-A9] modelo| D-M9OIV
D-P3DWA D-M9COWV D-A9[1V D-P3DWA o
D-M9CIWV D-A9C1V D-MOLIAV °
D-M9CIA 3
D-M9IAV a
Diametro A B A B A B Diametro Hs Ht Hs Ht Hs Ht @
12 75 9.5 35 55 — — 12 19.5 — 17 — — — o
16 105 | 105 65 65 | — = 16 22 — 195 | — = = g
20 12.5 12.5 8.5 8.5 — — 20 24.5 — 22 — — — -g
25 115 14 75 10 7 9.5 25 26 — 24 — 325 — 3
32 12.5 13 8.5 9 8 8.5 32 29 — 26.5 — 35 — Q0
40 15.5 16.5 115 12.5 11 12 40 33 — 30.5 = 39 = w
50 14.5 17 10.5 13 10 12.5 50 38.5 — 36 — 44.5 —
63 165 | 20 125 16 12 15.5 63 45.5 — 43 — 59.5 —
80 18 26 14 22 13.5 21.5 80 45 74 43 715 | 485 84
100 215 | 325 175 | 285 17 28 100 55 855 | 53 83 58.5 95
Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las
condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.
Posicion adecuada de montaje del detector magnético
Series de cilindros aplicables: MGP-A (Con amortiguacion neumética) [mm]
Mod.| D-M9O
detector D-M91V
modelo|  D-M9CIW D-A9[]
D-MOCIWV D-A9CIV DHI 2
D-M9LIA
D-M9[JAV
Diametro A B A B A B
16 25 205 | 21 16.5 — —
20 27 23 23 19 = -
25 27 23 23 19 225 18.5
32 21 29 17 25 165 | 245
40 25.5 315 | 215 | 275 | 21 27
50 26 305 | 22 265 | 215 | 26
63 30 315 | 26 275 | 255 27
80 30.5 385 | 265 | 345 | 26 34
100 345 | 44 305 | 40 30 39.5
40
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Serie MGP

Carrera minima para el montaje de detectores magnéticos

[mm]
Modelo de detector magnético |N° de detectores magnéticos] @12 | 016 | 220 | @25 | 032 | @40 | 050 | 063 | ¢80 | 2100
1 ud. 5
D-M9C1V
2 2 uds. 5
1 ud. 5 Nota 1) ‘ 5
D-M9C 2 uds. 10 Nota 1) | 10
1 ud. 5 Nota 2)
D-MoEW 2 uds. 10 Nota2) | 10
D-M9UIWV 1 ud. 5 Nota 2)
D-M9CIAV 2 uds. 10
1 ud. 5 Nota 2)
D-M9TIA 2 uds. 10 Nota 2)
1 ud. 5 Nota 1) 5
D-ASC] 2 uds. 10 Nota 1) 10
1 ud. 5
D-ASCIV 2 uds. 10
1 ud. — 15
D-P3DWA 2 uds, — 15
Nota 1) Compruebe que es posible garantizar el radio minimo de flexién de 10 mm del cable del detector magnético antes del uso.
Nota 2) Compruebe que es posible fijar firmemente los detectores magnéticos dentro del rango de iluminacién del LED verde antes del uso.
Para el modelo de entrada en linea, considere también la Nota 1) mostrada arriba.
Nota 3) El modelo D-P3DWA se puede montar en los didmetros 25 a 100.
Rango de trabajo
-
[mm]
Modelo de detector Diametro
magnético 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
D-M9CI/M9TIV
D-M9CIW/M9IWV 3.5 5 5 5 6 6 6 6.5 6 7
D-M9JA/MOLIAV
D-A9C1/A9CIV 7 9 9 9 9.5 9.5 9.5 11 10.5 10.5
D-P3DWA — — — 5 6 6 6 6 6 7

= Los valores que incluyen histéresis se suministran Unicamente como informacién, no estan garantizados (asumiendo una dispersién de aproximadamente
+30%) y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.

Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en "Forma de pedido", se pueden montar los
siguientes detectores magnéticos. Consulte con SMC para méas detalles sobre las especificaciones.

Tipo Modelo Entrada eléctrica Caracteristicas
Estado sélido D-P4DW Salida directa a cable (en linea)| NeSiStente a campos magnéticos (display en 2 colores) |
Diametro: @32 a 100 1

Para mas detalles, consulte con SMC.

Para mas detalles, consulte con SMC.
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* También se encuentra disponible con conector precableado para detectores magnéticos de estado sélido.
* También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (D-FOG/F9H) normalmente cerrados (NC = contacto b).

# Cuando instale el modelo D-P4DW, use la fijacién de montaje de detectores magnéticos BMG7-032.

O
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Fijaciones de montaje del detector magnético / Ref.

Montaje del detector magnético Serie M G P

Series de cilindros aplicables: MGPM, MGPL, MGPA, MGPM-A, MGPL-A, MGPA-A

8
(2]
o O
Detectores Bgaos/MJm g S
magnéticos B:I\Mngnglll\ll\lnglju X{’,v D-P3DWA g =
aplicables =
D-A9C/A9C1V
Diametro [mm] 012 a 2100 025 a 0100
Superficies con ranura para montaje de detector magnético Superficies con ranura para montaje de detector magnético (-
g
5
IS
>3
Q
=
Superficies de S| B
montaje gl ©
de detector 3 =
magnético €
IS
©
j
Q
o
]
2
@ Inserte la fijacién de montaje en la ranura de acoplamiento §
del tubo del cilindro. 8’
(2) Compruebe la posicion de deteccion del detector £
Tornillo de montaje \ magnético y fijelo firmemente con ayuda de los tornillos =
del detector magnético 8 Allen (M2.5 x 12 L).* 5
(3 Si la posicién de deteccion varia, vaya al paso (1. %
Detect i Nota 1) Asegurese de que el detector magnético queda (=]
elecior magneteo cubierto con la ranura de acoplamiento para
protegerlo.
Nota 2) El par de apriete para un tornillo Allen (M2.5 x 12 L)
esde 0.2a0.3N-m.
Montaje de

detector magnético

* Para apretar el tornillo de fijacion, utilice un destornillador
de relojero con didmetro de empufadura de 5 a 6 mm de
diametro.

Par de apriete para el
tornillo de montaje del detector magnético [N-m]

Modelo de detector magnético Par de apriete
D-M9C(V)
D-M9CIW(V) 0.05a0.15
D-M9CIA(V)
D-A9C(V) 0.10a0.20

Tornillo Allen
(incluido con detector magnético)
(M2.5x 12L)

Nota) Las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y los detectores magnéticos se envian junto con el cilindro.
En un entorno en el que se necesite un detector magnético resistente al agua, seleccione el modelo D-M9TIA(V).

O
2
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‘ Ejecuciones especiales



Antes del uso

Conexidén del detector y ejemplos

Caracteristicas técnicas de entrada COM+

Caracteristicas técnicas de entrada COM-

3 hilos, NPN

(Circuito interno PLC)

3 hilos, PNP

Detector magnético

Marc’m

[

2 hilos

Detector magnético

Conecte segun las especificaciones, dado que el modo de conexién variara en funcién de las entradas al PLC.

Ejemplo de conexionY (serie) y O (paralelo)

Entrada;

(Circuito interno PLC)

* Cuando use detectores magnéticos de estado sdiido, asegrese de que la aplicacin estd configurada de modo de que sefiales emitidas durante los primeros 50 ms sean invalidas.

Conexion Y de 3 hilos para salida NPN

(mediante relés)

Detector magnético 1

Marrén
O

Marrn

Detector magnético 2

ConexionY de 3 hilos para salida PNP

(mediante relés)

Marrén
Detector magnético 1

Detector magnético 2

ConexionY de 2 hilos

Detector magnético 1

Marrn

Detector magnético 2

Cuando dos detectores se
conectan en serie, se puede
producir un funcionamiento
defectuoso porque la tensién de
carga disminuye en el estado ON.
Los LED indicadores se
encienden cuando ambos
detectores estén activados.

No se pueden usar
detectores con una tensién
de carga inferior a 20 V.

Tensiéon de carga ENCENDIDA = Tension de alimentacion -

Tensién residual x 2 uds.

=24V -4V x2uds.
=16V

Ejemplo: Suministro eléctrico de 24 VDC.
Caida de tension interna del detector de 4V.

43

(Ginicamente con detectores)

Marrén

(Unicamente con detectores)
Marc’)n

Conexion O de 2 hilos

Detector magnético 1

Maén

Detector magnético 2

Detector magnético 1

Detector magnético 2

Detector magnético 1

Detector magnético 2

(Estado solido)
Cuando dos detectores
estan conectados en
paralelo, se puede
producir un
funcionamiento
defectuoso debido a un
aumento de la tension de
carga en el estado OFF.

Tension de carga APAGADA = Corriente de fuga x 2 uds. x
Impedancia de carga
=1 mA X2 uds. x 3 kQ

=6V

Ejemplo: Impedancia de carga de 3 kQ.
Corriente de fuga desde el detector de 1 mA.

SVC

O

Conexién O de 3 hilos para salida NPN

Marrén

Carga
{9

Conexion O de 3 hilos para salida PNP

Marrén

Carga

(Reed)

Dado que no hay fugas
de corriente, la tension
de carga no aumenta
cuando se desactiva. No
obstante, dependiendo
del nimero de
detectores activados, los
LED indicadores pueden
mostrar un brillo mas
débil o no encenderse
debido a la dispersion y
reduccién de corriente
que circula hacia los
detectores.



Serie MGP
Opciones especiales / Ejecuciones especiales

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Las siguientes especificaciones especiales pueden pedirse como una ejecucion especial simplificada.
Existe una hoja de pedido disponible en papel y en CD-ROM. Contacte con su representante de SMC en caso necesario.

B Opciones especiales

Modelo basico Con amortiguaciéon neumatica

Casquillos [Cojines lineales a|Cojines inezles a bolas|Cas quiillos{ Cojines lineales | Cojines linales a bolas
de friccion bolas deataprecision |de friccion|  abolas de ata precisidn

MGPM | MGPL | MGPA | MGPM | MGPL | MGPA

-XALI Modificacién del extremo de las guias | () (] o Pégina 45

B oyl | Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante y orificio posicionado ) o ) [ ] )

Caracteristicas técnicas Pagina

Modelo basico
MGP

HHHHHHHHHHH U KRR

Pagina 46

Ejecuciones especiales

Modelo basico Con amortiguacion neumatica

Casquillos|Cojines lineales | Cojines inezles a bolas Cas quill os| Cojines lineales |Cojines ingales a holas
de friccion|  abolas deataprecision |de friccion|  abolas de alta precison

MGPM | MGPL | MGPA | MGPM | MGPL | MGPA

Caracteristicas técnicas Pagina

-XB6 | Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150°C) @ Pagina 47

-XB10

[ Con amortiguacion neumatica [
MGP

Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) L ) Pagina 47

Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) Pagina 48

D (o} Con rascador reforzado { ] Pégina 49

-XC6 Partes en acero inoxidable Pégina 50

-XC8 Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension Pagina 50

-XC9 Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension L ] Péagina 51

Detector magnético

-XC19

Carrera intermedia (modelo con espaciador) @ o Pagina 52

B (7 | Junta de goma fluorada Pagina 52

o o Pagina 53

Pagina 54

B (ex]: ;| Con rascador metalico

D (.73 | Modelo de montaje inferior

-XC85

Grasa para equipo de procesamiento de alimentos Pagina 54

L

-X144

Posicion simétrica de conexion

Pagina 55

)
2
8

o

]

o

@

o

)

o

c
o

3]

=]

o
=
i

Pagina 55

-X867 | Modelo de conexionado lateral (cambio de posicion del tapon) |

44

O
2



Serie MGP
Opciones especiales

Made to
Es posible definir las dimensiones mediante el software configurador de cilindros SMC.
Para los detalles, consulte el catalogo web o el catalogo Best Pneumatics n® 3.

Simbolo
n Modificacion del extremo de las guias -XA1/6/17/21
Serie aplicable
Serie Modelo Guiado Simbolo de la modificacion Precauciones ‘
MGPM Casquillos de friccion XA1, 6,17, 21
MGPL Coiines ineales a bol * Asegurese de que la longitud total del cilindro no supere la longitud total admisible.
MGp-z| Modelo ojines fineales a bolas Si supera la longitud total admisible, estara disponible como opcién especial.
estandar Cojines lineales a bolas de XA1, 6 ¢ En las figs. (1) y (2) siguientes, la dimensién E’ no se puede convertir en la
MGPA alta precision dimension E o inferior de los productos estandar. Confirmelo en el catélogo.

* SMC efectuara los arreglos correspondientes en el caso de que en el
diagrama no se indiquen las dimensiones, la tolerancia o las
instrucciones finales.

 La dimensién # debe ser igual al diametro de la guia (D) - 2 mm. En el
caso de que la dimension elegida sea diferente, incluya esta dimension.

[mm]

Longitud total
********* —T= | Didmetro| admisible del

,,,,,,,,,, L cilindro
,,,,,,,,,, — 1= 12.16 345

E .EJ 20a32 540
Longitud total del cilindro Longitud total del cilindro

; 40 a 63 561
Fig. (1) XA1,XA6 Fig. (2) XA17, XA21 80100 603
Patréon de forma del extremo de la guia
L XA1 |
MM
AL/
re
B B AT 1
N ] ;\
o5 0.5
(Dimensiones del cuerpo estandar) E (Dimensiones del cuerpo estéandar) E

XA17 ~xazi |

MM MM

30° 30° T
(Dimensiones del cuerpo estandar) E A

(Dimensiones del cuerpo estandar) E A
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Opciones especiales Series M G P

Simbolo

E Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante y orificio posicionado -XC79

Esta opcion especial es para el mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante u orificio posicionado para el montaje de piezas, segun
las necesidades del cliente.
Consulte las limitaciones de mecanizado, dado que existen partes donde es imposible realizarlo.
Serie aplicable
, , Componentes Precauciones
Serie Modelo Guiado aplicables para
mecanizado adicional | < No nos hacemos responsables de la intensidad de los orificios
MGPM | Casquillos de friccion mecanizados adicionales ni de los efectos que pueda tener la pérdida de
N ) intensidad del producto en si.
e'\g%?%lgr MGPL  |Cojines lineales a bolas * Las piezas mecanizadas adicionalmente no se volveran a recubrir.
MGPA Cojines lineales a bolas . Aseg_um:se de mdlcg_r 'fpagante" para el orificio pasante y la "profundidad
de alta precision efectiva" para un orificio ciego.
MGP-Z , — Placa * Si va a realizar orificios pasantes mecanizados adicionalmente,
c MGPM | Casquillos de friccion aseglrese que la punta del perno, etc. que utiliza para el montaje de la
amort OSacic’m MGPL  |Cojines lineales a bolas pieza d_e trabajo no se quede encallada en el lado del cilindro. En caso
9 i _ i contrario, se pueden presentar problemas inesperados.
neumatica 1 1apa  [Coiines lineales a bolas « Tenga cuidado de no solapar los orificios de montaje existentes en el
de alta precision producto estandar con el orificio mecanizado adicionalmente. Se puede

taladrar un orificio de mayor tamafio encima de un agujero existente.
Explicacién complementaria general/Los orificios que pueden mecanizarse de forma adicional son de los 3 tipos siguientes:

Orificio roscado Orificio taladrado Orificio posicionado

Se mecaniza adicionalmente un orificio roscado con
un didmetro nominal y un paso de rosca designados.
(Didmetro nominal méaximo de rosca M20)

La profundidad del orificio ciego preparado
resulta de sumar de A, By C en la figura
siguiente, que difiere de la profundidad efectiva
del orificio roscado. En casos en los que no es

Se mecaniza un orificio taladrado con un diame-
tro interno designado.

(Didametro maximo de orificio 20 mm)

Si desea un orificio ciego, inférmenos de la pro-
fundidad efectiva. (Véase la figura siguiente.)
Ademas, la precisiéon dimensional para el dia-
metro interno sera de £0.2 mm.

Se mecaniza un orificio posicionado con un
didmetro designado (orificio escariado).
(Diametro méaximo de orificio 20 mm)

La dimensién interna del didmetro de orificio
designado tiene una tolerancia de H7. (Véase la
siguiente tabla.)

posible realizar un taladro pasante, etc., deje

ficiente arosor en | rte interior del orifici Diém. orificio|3 0 menos| De 3a 6 | De6a10 |De10a18|De18a20
suficiente grosor en la parte interior del orificio. S— +8'01 +8'°12 +8'°15 *3-"‘8 *8'021
D (Tamafio de rosca) D DH7
|
A (Profundidad efectiva
de rosca) )
A (Profundidad ‘ A (Profundidad
B =3 x P (Seccion de efectiva) ‘ efectiva)
rosca incompleta)
C=03x(D-P)

Nota) P representa el paso de rosca.

Limitacion de mecanizado adicionaliLas lineas oblicuas de abajo indican el intervalo del mecanizado adicional; por tanto, disefie las dimensiones conforme a lo siguiente.

Material de la placa: Acero

Intervalo de dimensiones que no es posible mecanizar

Lado de P Lado de conexién adicionalmente [mm]
montaje | : de conexionado Diametro A B c
A o superior 12 8 11 41
; 16 10 13 46
~ © 20 12 15 54
g ; 25 14 21 64
A I — // ,,,,,,,, . < 32 25 25 78
® j 40 25 25 86
o ) 50 30 30 110
63 30 30 124
80 34 34 156
0 100 42 42 188

,@, ,@A
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Modelo basico

[ Con amortiguacion neumatica [

MGP MGP

Detector magnético
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Serie MGP
Ejecuciones especiales

Order
Consulte con SMC para més detalles sobre dimensiones, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

Simbolo
n Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150°C) m
Un cilindro neumatico en el que se han cambiado las juntas y el lubricante, de forma que pueda utilizarse a mayores temperaturas desde -10°C hasta 150°C.
Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Serie Modelo Guiado Rango de temperatura ambiente -10°C a 150°C
MGP-Z ‘ Modelo estandar MGPM | Casquillos de friccion Material sellante Goma fluorada
Nota 1) Funcionamiento sin lubricacion. Grasa Grasa resistente a altas temperaturas

Note 2) Contacte con SMC para obtener los detalles de mantenimiento para este
cilindro, que son diferentes de los del cilindro estandar.

Nota 3) No disponible con imén integrado o con detector magnético. Para
obtener informacion sobre cilindros con detectores magnéticos y

‘ Caracteristicas técnicas distintas a las indicadas anteriormente | Igual que el modelo estandar

resistentes a altas temperaturas, contacte con SMC, ya que la Dimensiones
compatibilidad varia en funcién de la serie.
Nota 4) El rango de velocidad del émbolo varia de 50 a 500 mm/s. Sin [mm]
embargo, en 80 y 100, sera de 50 a 400 mm/s. — —
Nota 5) Sin amortiguacién. Compruebe la energia cinética. lelme]tro DA
- - mm
— Ne— ~e— 12 (6)
. Y
Forma de pedido < 16 (8)
; . a - - 20 (10)
MGPM | Referencia estandar |-XB6 25 (10)
32 14
Cilindro resistente a altas temperaturas l S 20 214;
. — L 50 20
A\ Advertencia 63 20
Precauciones 80 25
100 30

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos - -
, - " Las dimensiones entre ( )
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en este .
ilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud son as mismas que las del
c p gas q pelig P . modelo estandar.

Simbolo
E Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo)

Cilindro con cuerpo exclusivo que no usa un espaciador para conseguir que se pueda reducir la longitud completa cuando se requiere una
carrera intermedia diferente a la carrera estandar.

Serie aplicable Forma de pedido
. : M
=Sl bodelo Culio MGP L | Referencia estandar |-XB1 0
MGPM Casquillos de friccion A
MGP-Z Modelo MGPL Cojines lineales a bolas Carrera intermedial
estandar Mcpa | Coiines lineales a bolas de alta o L i
precision Caracteristicas técnicas: Igual que el modelo estandar
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Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo
E Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) -XB10
. . g
Dimensiones g o
of O
[0}
- MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones WA, WB B =
. . \ Diametro| Rango de WA wB =
— ] [mm] |carrera [mm]| Carera 11239 | Carera41a99 [Canera 1012 199Caera 201 a 249 Carrera 11239 | Carrera 41299 [Caera 101 199Carera 20t a 249
O 0 12 | o 20 40 | 110 | 200 | 15 25 60 | 105
- - Rango de carrera 16 24 44 110 200 17 27 60 105 —
.z ©
| | © © | Diametro Rango de Didmetro| Rango de WA | WB :%
- - [mmj | carrera [mm] [mm] | cartera [mmij| G.21a39C.41  24[. 126 195[. 20 a2860.307a 399 .21 39 C.41 a 124]C. b I9[C 2 a2 CTa | E
- 12,16 11a249 20 o1a399 |24 | 44 | 120 | 200 | 300 | 29 | 39 | 77 | 117 | 167 2
WB . c 20, 25 212399 25 24 | 44 | 120 | 200 | 300 | 29 | 39 | 77 | 117 | 167 |5 ?5
32, 40, 50 g
=~ T on 26 a 399
A + Carrera 63, 80, 100 Didmetro| Rango de WA WB é =
+ Excepto el rango de carrera, [mm] |carrera [mm]|C.26249| C.51a124 |C.126a199|C.201 2 209|C.3012399| C.26a49 | C.51a 124 |C.1262199|C. 201 a299]C.301 2 399 g
el resto d? caracteristicas 32 24 48 124 | 200 | 300 33 45 83 121 171 g
2on ias Miamas que las de 40 24 | 48 | 124 | 200 | 300 | 34 | 46 | 84 | 122 | 172 |§
Nota) Carrera aplicable 50 | 5,309 | 24 | 48 [ 1241200 [ 300 | 36 | 48 [ 86 | 124 [ 174 [
disponible en intervalos 63 28 52 128 | 200 | 300 38 50 88 124 | 174 E—
de 1 mm. 80 28 52 128 | 200 | 300 | 42 54 92 128 | 178
100 48 72 148 | 220 | 320 | 35 47 85 121 | 171 .g
.‘?':,‘
MGPM / Dimensiones A, E MGPL, MGPA / Dimensiones A, E >
Diametro A | E Diametro A | E E
[mm] Carera11a74 | Camera76a 99 |Carera 1012.249| Carrera 11274 | Carera76a99 |Carrera 1012249 [mm] Carera 11239 | Caneradi a9 |Carera 1012.249| Carrera 10239 | Careradta99 |Carrera 1012249 S
12 42 60.5 82.5 0 18.5 40.5 12 43 55 84.5 1 13 425 8
16 46 64.5 92.5 0 18.5 46.5 16 49 65 94.5 B8 19 48.5 g
Diametro A | E Diametro A E
[mm] Carera 21 a 74 | Carrera 76 a 199 {Carrera 201 2 399| Carrera 21 a 74 | Carrera 76 a 199 |Carrera 201 a 399 [mm] (C.21239|C.412124|C.1262199{ C.20123%9 | C. 212 39| C.41 2 124|C. 1262199 | C. 201 2 399 -
20 53 77.5 110 0 24.5 57 20 59 76 100 117.5 6 23 47 64.5 Q
25 53.5 77.5 109.5 0 24 56 25 65.5 | 81.5 | 100.5| 117.5| 12 28 47 64 -g
o
o
Diametro A | E Diametro A E o
[mm] Carera26.a 74 | Carrera 76,2199 |Carrera 201 a 309 Carrera 26.a 74 | Carrera 76 2199 |Carrera 201 2 309 [mm] C.26a74|C.76a124|C.126a199| C.2012399|C.26 a 74|C.76 a 124|C.1262199 | C.201 2 399 »
32 75 93.5 | 129.5 15.5 34 70 32 79.5 | 96.5|116.5|138.5| 20 37 57 79 2
40 75 93.5 | 129.5 9 27.5 63.5 40 79.5 | 96.5|116.5|138.5| 135 | 30.5 | 50.5 | 72.5 g
50 88.5 109.5 | 150.5 16.5 37.5 78.5 50 91.5 (1125|1325 |159.5| 195 | 40.5 | 60.5 | 87.5 3
63 88.5 109.5 | 150.5 115 32.5 73.5 63 915 (1125|1325 |159.5| 145 | 3565 | 55,5 | 825 9
80 104.5 131.5 | 180.5 8 35 84 £
100 126.5 | 151.5 | 190.5 10.5 35.5 74.5 Diametro A E
# Las dimensiones que no se muestran arriba son las mismas que en el modelo estandar. [mm] C.26249|C.51a74|C.762199| C.01a3%9|C.2649| C.51a 74| C. 762199 | C.201a 3%
80 104.5|128.5|1585|1915| 8 32 62 95
100 119.5| 1455 178.5|201.5| 3.5 29.5 | 625 | 855
Simbolo
E] cilindro de baja velocidad (5 a 50 mmis) -XB13
Incluso con velocidades inferiores a 5 a 50 mm/s, funcionara de manera uniforme y no se producira el fenédmeno adherencias y deslizamientos.
Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Serie Modelo Guiado Velocidad del émbolo 5a50 mm/s
MGP-Z Modelo MGPM Casquillos de friccion Dimensiones Igual que el modelo estandar
estandar MGPL Cajines lineales a bolas | Caraceristicasténicas ditnas a as indcadas anteriomente | Igual que el modelo estandar

Nota 1) Funcionamiento sin lubricacion.
Form i Nota 2) Para el ajuste de velocidad, use los reguladores de caudal para
o ade ped do baja velocidad. (Serie AS-FM/AS-M)

MGPY Referencia estandar | -XB13

/A Advertencia
Precauciones

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en este
cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.

Cilindro de baja velocidad l
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Serie MGP

n Con rascador reforzado

Es adecuado para los casos en que los cilindros se utilizan en ambientes donde haya mucho polvo, suciedad o arena. Uso en maquinaria de
construccion o vehiculos industriales.

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Serie Modelo Guiado Serie aplicable MGPM MGPL/MGPA
MGPM Casquillos de friccion Guiado Casquillos de friccion | Cojines lineales a bolas
3 MGPL Cojines lineales a bolas Diametro [mm)] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
MGP-Z |Modelo estandar — -
MGPA Cojines lineales a bolas de Presion min. de En un solo lado 0.12 MPa
alta precisién trabajo En ambos lados 0.14 MPa
‘ Caracteristicas técnicas distintas a las indicadas anteriormente Igual que el modelo estandar
Forma de pedido
M -
MGP L Referencia estandar |—XC4 A\Precaucion

Con rascador reforzadol

Sufijo

Con rascador en un solo lado

w

Con rascadores en ambos lados

No sustituya rascadores reforzados.
¢ Dado que los rascadores reforzados estan fijados a presion, sustitiyalos
junto con el conjunto de la placa de sujecién.

Dimensiones (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

(Didm. ext.
del véstago)

asDA

-
]

HT

&l

EB]

B + Carrera

A + Carrera

oDA

[—I '—
+ + E
L H Q
x
ot - <
=
2 oW
& © O] 8I
3 L i ¥is] Q
5 FD
5 EW + Carrera
a
= AW + 2 x Carrera

Un cilindro con rascadores en ambos lados

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm] Con rascadores en ambos lados / Dimensiones AW, EW, FD, MT,DS [mm]
Diametro FC Diametro DS*
[mm] B DA FB VIGPM MGPL [mm] AW EW FD MT MGPM | MSEL
20 63 (10) 18 9 5 20 74 6 5 6 17 15
25 63.5 (10) 17 9 5 25 74.5 6 5 7 21 19
32 69.5 (14) 22 9 5 32 82.5 7 6 8.5 26 21
40 76 (14) 22 9 5) 40 89 7 6 8.5 26 21
50 82 20 26 10 8 50 95 7 6 11 31 26
63 87 20 26 10 5 63 100 7 6 11 31 26
80 106.5 25 34 15 6 80 120.5 8 6 14 36 31
100 126 30 41 15 6 100 143 8 9 16 44 36
Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las del modelo estandar. + Conexiones de desviacion para la guia con montaje inferior
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, E,HT  [mm] MGPL, MGPA (Cojines lineales a bolas) / Dimensiones A, E, HT [mm]
Diametro A E HT Diametro A E HT
L I Rl i e RSl o e I e T T A e e e
20 63 87.5 | 120 0 245 57 80 20 69 86 110 [127.5 6 23 47 | 645 | 80
25 63.5 87.5 | 1195 0 24 56 93 25 7551915 |110.5[127.5| 12 28 47 | 64 93
32 85 103.5 | 139.5 15.5 34 70 111.5
40 85 | 1035 | 1395 | 9 275 | 635 | 119 e — A E
50 985 | 1195 [ 1605 | 165 | 37.5 | 785 | 151 il S e e e e
63 98.5 | 119.5 | 160.5 | 11.5 | 325 | 73.5 | 165 32 89.5(106.5[126.5[148.5] 20 [37 |57 |79 [ 110
80 114.5 | 1415 | 1905 | 8 35 84 | 202 40 89.5[106.5[126.5|148.5| 13,5 | 30.5 | 50.5 | 72.5 | 118
100 136.5 | 161.5 | 200.5 | 10.5 | 355 | 745 | 240 50 |101.5[122.5/142.5/169.5| 19.5 | 40.5 | 60.5 | 87.5 | 146
63 101.5(122.5|142.5/169.5| 14.5 | 35.5 | 55.5 | 82.5 | 160
Diametro A E HT
L IO el e o i Rl Y e i
80 114.5/138.5|168.5/201.5| 8 32 62 95 199
100 129.5|155.5|188.5|211.5| 3.5 | 29.5 | 62.5 | 85.5 | 236
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Ejecuciones especiales Serie M GP

Simbolo
E Partes en acero inoxidable .

Adecuado en los casos donde podria oxidarse debido al sumergimiento en agua o a la corrosion.

Serie aplicable Forma de pedido

Caracteristicas técnicas

Sufijo

Sl Modelo Guiado MGP Referencia estandar (= XC6 | A
MGP-Z Modelo MGPM Casquillos de friccion
estandar MGPL Cojines lineales a bolas Partes en acero inoxidable l 1

A |Acero inoxidable para todas las piezas de acero estandar

Modelo basico

Acero inoxidable utilizado para el vastago, etc.

AlD, 2,3, @, 0,6 B
0,2,6,® Dimensiones

Material de las piezas cambiado a acero
inoxidable B

| Especificaciones diferentes a las mostradas y dimensiones externas ‘ Igual que el modelo estandar |

MGPM, MGPL, -Z-XC6

i Dimensiones comunes (mm)
(Dvastago ) ., ]
Buia (®Anillo de retencion —— Diametro XC6A XC6B
A\ZZ\"2 [mm] DA FA FB DA
(3)Placa < - 12 © s : ©
a 16 @) 8 5 )
20 (10) 9 7 (10)
25 (10) | 10 6 (10)
32 (14 | 12 [ 10 | (14
] 40 (14) | 12 10 | (14)
FA 50 20 16 12 20
(5)Tapén de cabeza hueca hexagonal 63 20 16 12 20
80 25 19 21 25
100 30 22 28 30

Las dimensiones entre ( ) son las
mismas que las del modelo estandar.

ﬂ Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension

Se ajusta la carrera de extension mediante un mecanismo instalado en la parte posterior. (Después de ajustar la carrera, el cilindro con
amortiguacion en ambos lados pasa a ser de amortiguacion en un solo lado.)

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas

Simbolo

[ Con amortiguacion neumatica [

Serie Modelo Guiado Simbolo de ajuste de la carrera A B
MGPM Casquillos de friccion Rango de regulacién de carrera [mm] 0a1l10 0a25
MGP-Z Modelo MGPL Cojines lineales a bolas | Caracterstcas técnicas disintas a as indicadas anteriomente | Igual que el modelo estandar |
estandar MGPA Coijines lineales a bolas de alta
precision Dimensiones (Las dimensiones que no se muestran a continuacion son las mismas que en el modelo esténdar,)
Forma de pedido MB
M - - - Distancia entre caras MC
MGP L (Diametro|—|Carrera|| Simbolodeajustedela | 7 — XC8 —
A MD
- . . L Ic =
Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension l o
E—D—— =
. ©O—O—/ 1 S
| Precauciones | < -
. = = : [
A Advertencia = B
, , N . g © © [
1. Cuando el cilindro esta en funcionamiento, si algo queda g iR
atrapado en la fijacién de tope de ajuste de carrera y el cuerpo 1 < @ 4‘@ 1 MK
del cilindro, podria causar lesiones personales o dafos a los o @ s LI L& &8 MP ML+
equipos perlférlcos. Tom_e las medidas necesarias como, por 5 MT Carrera | Aluste
ejemplg, instalar una cublertal protectora. < § MH + Carrera + Ajuste
2. Para ajustar la carrera, asegurese de apretar las partes planas el= " (A: 10 mm, B: 25 mm)
de la fijacion de tope antes de aflojar la tuerca. Si afloja la . .
tuerca sin asegurar la fijacion de tope, tenga en cuenta que la MGPM’ MGPL, MGPA / Dimensiones comunes (mm]
parte que une la carga con el vastago podrian soltarse primero, D';;"rﬁim DA | MA |MB|MC MD [oMG/MH| MK | ML [MP| MT
pudiendo provocar un accidento o fallo de funcionamiento. 12 [(6)| 27| 13| 8| M4x07 |14 20| 5510 |3 3
16 [(8)| 28|16 10| M5x0.8 |14 | 20| 55|10 |3 | 3
20 |(10)| 33|22 |12 M6x1 [20|26| 7 [14 |3 | 4
Simbolo 25 [ 12| 41]|25[12] M6x1 |20 (27| 7 |14 [3]| 5
® 32 |16 | 51|32 17|M8x125|25 35| 9 [185|4 | 6
B ; 40 |16 | 60|32 | 19 |[M10x1.25| 25 |35 |10 |17 |4 | 6
—-— [ ] 50 |20 | 71|38 |24 |M14x15|35|46|13 |21 |4 | 8
L 17 B9 63 | 20 | 84|50 | 24 |M14x15 |35 |46 |13 |21 |4 | 8
80 |25 114 |50 |32|M20x1.5]45 [55[16 [30 |4 9
—~— 100 | 30 | 140 [ 65 | 32 | M20x1.5 | 45 [58 |16 |30 | 4 | 12

Rango ajustable : . - .
go 4l Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las del modelo estandar.
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Serie MGP

Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la retraccion

La carrera de retraccion del cilindro se puede ajustar mediante el perno de ajuste.

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Forma de pedido

M " '
MGPL |Diametro | - | Carrera| | Simbolo de ajuste de la | Z-XC9

Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la retraccién

| Precauciones |

A\Precaucion

1. Cuando se suministra aire al cilindro, si el perno de
ajuste de carrera esta mas flojo de lo permitido, éste
podria salir disparado y el aire evacuarse provocando
danos fisicos o en los equipos periféricos.

2. Ajuste la carrera cuando el cilindro no esta presurizado.
Si se ajusta en el estado de presurizacion, la junta de la
seccion de ajuste podria deformarse y provocar fugas
de aire.

Simbolo
1© 4
P

——

Rango ajustable

51

Serie Modelo Guiado Simbolo de ajuste de la carrera A B
MGPM Casquillos de friccion Rango de regulacion de carrera [mm] 0a1i0 0a25
MGP-Z Modelo MGPL Cojines lineales a bolas Caracteristicas técnicas distintasa | | Lo
estandar MGPA Cojines lineales a bolas de alta las indicadas anteriormente gualq
precision

Dimensiones (Las dimensiones que no se mugstran a continuacin son las mismas que en el modelo esténdar)

MB (Width across flats)

—
(ENE@)
s ——1s
2 -
__ O-0O—
© O
i H
MA

BM (Adjustment bolt)

MH + Adjustment

(A: 10 mm, B: 25 mm)

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]

D'f‘mmn'i}m BM MA MB MC MH
12 M5 x 0.8 5 8 12.5 17
16 M6 x 1 5 10 14 19
20 M8 x 1.25 6.5 13 16 25
25 M8 x 1.25 6.5 13 16 24
32 M8 x 1.25 6.5 19 21 25
40 M12x 1.5 9 27 30 32.5
50 M12x 1.5 9 30 34 32.5
63 M16 x 1.5 10 36 40 37
80 M20 x 1.5 15 41 46 48.5
100 M24 x 1.5 18 46 52 55.5




Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo
E Carrera intermedia (modelo con espaciador) -XC19

Realizacién de una carrera intermedia al instalar un espaciador en la carrera estandar del cilindro.

Modelo basico
MGP

mm de anchura. La dimensiéon C es de 112 mm.

Serie aplicable Carrera aplicable
Serie Modelo Guiado Trabajando con la carrera con un intervalo de 1 mm al
MGPM Casquillos de friccion modificar un aro del cilindro de carrera estandar.
(_)on - MGPL Cojines lineales a bolas o Carrera minima que se puede fabricar
MGP-Z amortiguacion _ ‘ Descripcién 216 a@63:15mm | |
neumatica MGPA Cojines ||nea|e§ a.lbolas de 280, 9100: 20 mm | —(—

alta precision Seleccione el modelo de tope elstico, ya que el efecto de amortiguacion | | §

no se puede consequir con una carrera inferior a la especificada. ?g

Forma de pedido Ref. modelo | Afada el sufijo "-XC19" al final de la referencia del modelo estandar. §
M - - Carrera 216 15 a249 S| Q.
MGP L Referencia estandar |-XC1 9 aplicable 020 2 063 152 399 g (s';

[mm] ey

Carrera intermedia (modelo con espaciador) l 280, 5100 202399 5

Ref.: MGPM20-35AZ-XC19 g

Ejemplo El modelo MGPM20-50AZ lleva instalado un aro de 15 s

o

Nota) Las carreras intermedias (a intervalos de 1 mm) con un cuerpo _
especial estan disponibles como producto especial.

]
L
Simbolo 2
=]
E Junta de goma fluorada -XC22 g
. . . . S
Serie aplicable Dimensiones 3
Serie Modelo Actuacion g
MGP-Z | Modelo estandar MGPM Doble efecto ]
i} . J
: 3
Forma de pedido < _ _ 3
. z o
MGPM Referencia estandar =-XC22 ° 4
m
Junta de goma fluorada l EI, 3
L ek e g
o o
Caracteristicas técnicas [mm] S
Material sellante Goma fluorada Diametro Diametro .8
[mm] DA [mm] DA i
Rango de temperatura ambiente Con deteccién magnética ot 1

9 P —10°C a 60°C (sin congelacion) 12 (6) 40 (14)

16 (8) 50 20

Caracteristicas técnicas distintas a . 20 10) 63 20

las indicadas anteriormente Igual que el modelo estandar 25 10) 80 25

Nota 1) Consulte con SMC, ya que el tipo de producto quimico y la 32 (14) 100 30

temperatura de trabajo pueden no permitir el uso de este Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las del modelo estandar.

producto.
Nota 2) Sin amortiguacion. Compruebe la energia cinética.

sMC %2
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Serie MGP

Simbolo
m Con rascador metalico -XC35

Elimina la escarcha, hielo, salpicaduras de soldadura y virutas de corte adheridos al vastago, y protege las juntas, etc.

Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Serie Modelo Guiado Serie aplicable MGPM MGPL/MGPA
MGPM Casquillos de friccion Guiado Casquillos de friccion | Cojines lineales a bolas
MGP-Z Modelo MGPL Cojines lineales a bolas Diametro [mm)] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
: estandar MGpa | Coiines lineales a bolas de alta Tension minima de En un solo lado 0.12 MPa
precision presion En ambos lados 0.14 MPa
Forma de pedido Ciracterisicas toenieas distn(25]  igual que el modelo estandar

MGP“‘I;\I Referencia estandar |—XC35

Con rascador reforzado l
Sufijo
- Con rascador en un solo lado
W | Con rascadores en ambos lados

Dimensiones (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

<5 —} [T S S ]
<| ¥ I Ry
Q|83 —oL =L S
= B H H x
T = <«
(=o€ g’ i W
ot ¢ o ol
bl i B 5 “pa gt
FC 3 H gaem
B % FD
= <€ EW + Carrera
B + Carrera E (=] P
8= AW + 2 x Carrera
A + Carrera
Un cilindro con rascadores en ambos lados
MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm] Con rascadores en ambos lados / Dimensiones AW, EW, FD, MT [mm]
Diametro FC Diametro
[mm] B DA FB VIGPM MGEL [mm] AW EW FD MT
20 63 (10) 18 5 5 20 74 6 5 6
25 63.5 (10) 17 6 5 25 74.5 6 5 7
32 69.5 (14) 22 6 5 32 82.5 7 6 9
40 76 (14) 22 6 5 40 89 7 6 8.5
50 82 20 26 6 5 50 95 7 6 11
63 87 20 26 6 ) 63 100 7 6 11
80 106.5 25 34 8 6 80 120.5 8 6 14
100 126 30 41 9 6 100 143 8 9 16
Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las del modelo estandar.
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, E, HT  [mm] MGPL, MGPA (Cojines lineales a bolas) / Dimensiones A, E, HT [mm]
A E Diametro A E
ia Carrera Carrera Care3) | CETER | GO Gy | ey | (AR | G| g | HT
Pl | g [retoral e OB o [wpetoral S| HT R e e i
menos |2 200 a 200 | menos hasta 200 a 200 20 69 86 |[110 |127.5| 6 23 47 | 645 | 80
20 63 875 | 120 0 245 57 80 25 75.5 ] 91.5(110.5(127.5| 12 28 47 | 64 93
25 63.5 87.5 | 119.5 0 24 56 93 A E
32 85 | 1035 | 1395 155 | 34 70 110 BiiEie
C B C C
40 85 | 1035 1895 | 9 | 275 | 635 | 118 [mm] | 8 | ool O, | G0 | it ey Coes | HT
B0 | e [rewadt] omews | SEETR SEETY swetora2
50 98.5 | 119.5 | 160.5 16.5 37.5 78.5 146 32 8951065/ 126.5148.5] 20 37 57 =9 10
63 385 1195 | 16051 115 1 925 | 785 | 190 40 89.5 106.5 126.5 148.5 13.5 | 30.5 | 50.5 | 72.5 | 118
80 1145 | 1415 1 190.5 8 % 84 199 50 101.5 122.5 142.5 169.5 19.5 40.5 60.5 87.5 146
100 136.5 | 161.5 | 200.5 10.5 35.5 74.5 236 : : : : : : : -
63 101.5|122.5|142.5|169.5| 14.5 | 35.5 | 55.5 | 82.5 | 160
Diametro A E
! Carera | Carera Carera | Carrera HT
Carrera 25 3 3 Carera | Carrera25 : : Carera
(MM | | SRS | SRR | G | SFEUEE | S0y
80 114.5/138.5/168.5/201.5| 8 32 62 95 199
100 129.5|155.5/188.5|211.5| 3.5 | 29.5 | 62.5 | 85.5 | 236
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Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo
m Modelo de montaje inferior -XC82

Dado que las guias no sobresalen por la parte inferior en la retraccién del vastago, no se requieren orificios adicionales paras las guias.

Serie aplicable
Serie Modelo Guiado
MGP-Z | Modelo estandar MGPM (Casquillos de friccion|

Modelo basico
MGP

Forma de pedido

_ Guia [
MGP M | Diametro |—| Carrera |Z—-XC82 g | | g
t G
GuiadoT |M delo d '% ‘ ‘ ‘ L] E
- — odelo de N L. del cilindro o
[ Casaulos o] montaje inferior = i N| Ladodemoniae ||
Diametro [mm] & = @ @ N gl O
12 [ 12 mm Carrera del cilindro [mm] = ! ! : 3 =
16 | 16 mm Diametro Carrera aplicable 2 5
20 | 20mm 12a25 75, 100 ° I £
25 | 25 mm 32 a 100 25, 50, 75, 100 ) - ! ! ! S
32 | 32mm g 3 L
40 | 40 mm = | —_—
50 | 50 mm /
63 | 63 mm / 8
80 | 80 mm A 5
100! 100 mm Nota) La longitud total (ZZ) del rodamiento con guia es menor que la del c
modelo estandar. 3 2
Simbolo £
- - - S
m Grasa para equipo de procesamiento de alimentos -XC85 g
Se usa grasa de grado alimentario (certificado por NSF-H1) como lubricante. %
(=]
Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Serie Modelo Guiado Rango de temperatura ambiente 0°C a 60°C »
MGPM Casquillos de friccion Material sellante Caucho nitrilo %
Modelo MGPL Cojines lineales a bolas Grasa Grasa alimentaria 'g
estandar MGPA Cojines lineales a bolas de alta Detector magnético Posibilidad de montaje %
MGP-Z precision Dimensiones Igual que el modelo estandar $
5 - — o
MGPM Casquillos de friccion Caracteristicas técnicas distintas c
= - 4 o
amorﬁg?t?acién MGPL Cojines lineales a bolas a las indicadas anteriormente Igual que el modelo estandar S
neumatica MGPA Cojines lineales a bolas de alta §
precision iy

Forma de pedido
MGP“‘I;\I | Referencia estandar |—X085

l Zona de alimentos
Grasa para equipo de procesamiento de alimentos No instalable

. Zona de salpicaduras|
/A Advertencia No instalable
Precauciones

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en este
cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.

Depésito

Zona no instalable

Zona de alimentos «+---««+--ee Zona en la que los alimentos
comercializados entran en contacto con
los componentes del cilindro.

Zona de salpicaduras:--------- Zona en la que los alimentos no
comercializados entran en contacto con
los componentes del cilindro.

| Z instalabl Zona libre de alimentos
ona Instalable Instalable

Zona libre de alimentos:------- Zona en la que no hay contacto con alimentos.

Nota 1) Evite usar este producto en una zona de alimentos. (Véase la figura de la derecha.)
Nota 2) Si el producto se usa en una zona con salpicaduras de liquidos o si se requiere resistencia al agua para el producto, consulte con SMC.
Nota 3) Funcionamiento sin lubricacion.
Nota 4) Use el siguiente tubo de grasa para las tareas de mantenimiento,
GR-H-010 (Grasa: 10 g)
Nota 5) Contacte con SMC para obtener los detalles de mantenimiento para este cilindro, que son diferentes de los del cilindro estandar.
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Serie MGP

Simbolo
m Posicion simétrica de conexion

Las conexiones se montan simétricamente.

Serie aplicable

Serie Modelo Guiado
MGPM Casquillos de friccion
MGPZ | T ooines Tncales 2t 6o e
MGPA o,
precision
Forma de pedido Estndar
M a
MGP L Referencia estandar |-X1 44
A Esto facilita la retirada y giro del

conexionado cuando se monta en
una pared, en caso de espacio de
montaje limitado.

Posicién simétrica de conexion l

Dimensiones (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

PA + Carrera

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes

m Modelo de conexionado lateral (cambio de posicion del tapon)

Conexiones superiores taponadas para usar la conexion lateral.

Serie aplicable

GA Diametro (mm) GA PA PB
T T T T 12 10 13 8
{=sEs) Tz
— 16 10.5 14.5 10
@ 7@ 20 115 | 135 | 105
| 25 11.5 12.5 13.5
- 4 40 15 13 18
: S E— 50 15 9 21.5
63 15.5 13 28
— 100 225 17.5 325
Simbolo

Serie Modelo Guiado ]
MGPM Casquillos de friccion
Modelo estandar MGPL “Cojin.es lineales a bolas ﬁ B B
MGPA Cojines Imealeg a},bolas de alta) @ @
MGP-Z FJremsmn _ Qj |
Con MGPM Casquillos de friccion = P—
MGPL Cojines lineales a bolas I —

amortiguacion o ineal bolas do all
MGPA ojines lineales a bolas de alta

neumatica

precision

Forma de pedido

M
MGPk

Referencia estandar

|-x867

Modelo de conexionado lateral l
(cambio de posicion del tapon)

55

Tapon de cabeza hueca hexagonal

Conexiones en el lateral

Conexiones en la parte delantera




\)



\)






/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales

(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

|

/\ Precaucion :

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves 0 moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

/\ Advertencia :

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

/A Peligro :
la muerte.

| T T T RS |

#1) 1SO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona
que disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las
pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a
todos los elementos especificados en el anterior catdlogo con el objeto de considerar
cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que

se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos

inesperados de los objetos desplazados.

Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan

tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la

corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las
precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un

funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial
atencion a las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en
alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones
indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacién
y bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en
aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para
las caracteristicas estandar descritas en el catélogo de productos.

. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock

doble con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma
periédica que los dispositivos funcionan correctamente.

N

w

w

N

Lea detenidamente las "Precauciones
en el manejo de productos SMC"
(M-E03-3) antes del uso.

/\ Normas de seguridad

/A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con
SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

=y

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afo a partir de la puesta en servicio
ode 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor
de ventas méas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara un
producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente, y
no a ningun otro dafo provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catélogo correspondiente a los
productos especificos.

+2) Las estan de esta ia de 1 afo.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un afo a partir de
la entrega.

Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elstico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccion
destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la legislacion y
reglamentacién sobre sequridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen y cumplen todas
las reglas locales sobre exportacion.

SMC Corporation (Europe)

Austria 2 +43 (0)2262622800  www.smc.at office@smc.at

Belgium 2 +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be
Bulgaria 2 +359 (0)2807670  www.smc.bg office@smce.bg

Croatia Z& +385 (0)13707288  www.smc.hr office @sme.hr

Czech Republic & +420 541424611 www.smc.cz office@smc.cz

Denmark 2 +45 70252900 www.smedk.com smc@smcedk.com
Estonia 2 +372 6510370 www.smcpneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee
Finland & +358 207513513 www.smc i smcfi@sm.fi

France 2 +33(0)164761000  www.smc-france.fr promotion @smc-france.fr
Germany = +49 (061034020 www.smc.de info@smc.de

Greece @ +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr
Hungary @ +36 23511390 www.sme.hu office@smc.hu

Ireland 2 +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie
Italy @ +39 0292711 www.smitalia.it mailbox @smcitalia.it
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv

Lithuania T +370 52308118 www.smlt It info@smclt.lt

Netherlands T +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smepneumatics.nl
Norway T +47 67129020 WWW.Smc-norge.no post@smc-norge.no

Poland T +48(0)222119616  www.smc.pl office@sme.pl

Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@smc.smees.es
Romania T +40 213205111 Www.smcromania.o smcromania@smcromania.ro
Russia T +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Slovakia T +421(0)413213212  www.sme.sk office @sme.sk

Slovenia T +386 (0)73885412  www.smc.Si office@sme.si

Spain T +34902184100 Www.smc.eu post@smc.smces.es
Sweden @ +46 (0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu

Switzerland B +41(0)523963131  www.sme.ch info@smc.ch

Turkey B+902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
UK B +44 (0)845 1215122 www.smepneumatics.co.uk —sales@smepneumatics.co.uk

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.





