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Pneumatischer Kompaktschlitten
Serie MXJ

Befestigung von

e . oben (Durchgangshohng) | Signalgeber kdnnen in zwei
Fiir die Montage des Gehéuses werden s debohmn;zur RO arTtier worden.
Gewinde M3 bzw. M4 verwendet. Montage eines Werksticks - «Signalgeber kénnen in zwei Reihen montiert werden,

feuZoubeisioriiontags MGHILder ObSrseiie — dies gilt fir alle Modelle von MXJ4 bis MXJ8.
Modell MXJ4 | MXJ6 | MXJ8 T *Es konnen zwei Signalgeber ab einem Zylinderhub
von 5 mm oder gréBer montiert werden.

Befestigung von oben
(Durchgangsbohrung) M2,5 M3

Befestigung von unten Befestigung von
(Innengewinde) M3 M4 unten (Innengewinde)

Signalgeber




Kabel- und Leitungsanschliisse kdnnen
in dieselbe Richtung verlegt werden.

Leitungsanschlisse s ind auf der rechten und linken Seite
vorhanden. Die Signalgeberschienen und axialen Anschlussplatten
auf der rechten bzw. linken Seite kdnnen vertauscht werden.

Symmetrische Ausflihrung | Standardausfiihrung
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Signalgeberschiene

Axiale Anschlussplatte
Variantentibersicht
Modell Standardhub [mm] Einstellungsoption IAnschlussoption ei nraumau Sfu h run
Kolben-&
Standard- [Symmetrische c[)m?;:] 5 | 10 | 15 | 20 (Ausfahrhub-|Einfahrhub- beide |Axialer Luftanschiuss  Schlitten in Reinraumausfiihrung sind ohne
Ausfiihrung |Ausfiihrung Ende Ende | Enden | Ausfiihrung Anderungen bei den Abmessungen lieferbar.
Es sind dieselben Optionen wie bei der
el | ekl 4.5 e 0 — | — b b ud b Standardausfiihrung verfugbar.
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« Betriebsdruck: 0.5 MPa bei Betriebsrichtung AUS.
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Serie MXJ
Modellauswahl

Auswahlkriterien Formeln/Daten

Auswahlbeispiel

0 Betriebsbedingungen

Liste der Betriebsbedingungen
unter Berticksichtigung der
Einbaulage und der Konfiguration
des Werkstuicks.

* Zu verwendendes Modell

e Art der Dampfung

* Einbaulage

* Durchschnittsgeschwindigkeit Va [mm/s]
* Bewegte Masse W [kg]

« Uberstand [mm]

Zylinder: MXJ6-10
Dampfung: Elastischer Dampfer
Montage: Horizontale Wandmontage
Durchschnittsgeschwindigkeit:
Va =100 mm/s

Bewegte Masse: W = 0,1 kg
L2 =40 mm

L3 =50 mm

9 Bewegte Masse
Ermittlung der Aufprallgeschwindigkeit [mm/s]

Uberpriifen, dass die bewegte Masse W [kg]
nicht den Wert aus der Grafik Uberschreitet.

@ Belastungsgrad

V = #1,4 . Va * Korrekturwert (Referenzwert)

Grafik (1)

V=1.4x100=140

Uberpriifen, dass V = 140 und W = 0.1
nicht die Werte in der Grafik (1) Gberschreiten.

Anwendbar, 2

weil die Werte in der = 010

Grafik (1) nicht v
lberschritten werden. V [mm/s]

Belastungsgrad des statischen Moments

Ermittlung des statischen Moments M [N-m].

Ermittlung des zulassigen statischen
moments Ma [N-m].

Ermittlung des Belastungsgrads Ol1 des
statischen Moments.

M =W x 9.8 (Ln + An)/1000
Korrekturwert fir das Moment ausgehend
vom Zentrum An: Tabelle (1)

Langsbelastung, Querbelastung: Grafik (2)
Seitenbelastung Grafik (3)

Ol = M/Ma

Belastungsgrad des dynamischen Moments

Uberpriifung Mr

Mr = 0.1 x 9.8(40 + 3)/1000 = 0.042
A2=3

Mar = 0.6 von Va = 100 in Grafik (3).

— 0.6/

Mar [N.m

Ol1 = 0.042/0.6 = 0.07 :
100
Va [mm/s]

Ermittlung des dynamischen Moments Me
[N-m].

Ermittlung des zuldssigen dynamischen
Moments Mea [N-m] aus der Grafik.

Ermittlung des Belastungsgrads Ol2 des
dynamischen Moments.

Me = 1/3 - We x 9.8 (Ln + An)/1000
Entsprechendes Gewicht zum Aufprall We = 6-W-V
4: Dampfscheibenkoeffizient
Elastischer Dampfer: 4/100
Stahlanschlag: 16/100
Korrekturwert fur das Moment ausgehend
vom Zentrum An: Tabelle (1)

Langsbelastung, Querbelastung: Grafik (2)

Uberpriifung Mep
Mep = 1/3 x 0.56 x 9.8 x (40+3)/1000 = 0.078
We =4/100 x 0.1 x 140 = 0.56

A3=3

Erhalten Meap = 1.1 von V = 140 in Grafik (2).
Ol2 =0.078/1.1 =0.07 T

Meap [N

.. 140
Uberpriifung Mey V [mm/s]
Mey = 1/3 x 0.56 x 9.8 x (50+11)/1000 = 0.116

Ol2 = Me/Mea We = 0.56
A3 =11
Erhalten Meay = 1,1 von V = 140 in Graphik (2).
Ol2'=0.116/1.1=0.1
=14
Z
>
3
* o
Summe der Belastungsgrade V [mm/s]
Einsatz mdglich, wenn die Summe der Ol + Ol2 + Ol2' =
O+ 02 <1 Zulassig da: 0.07 + 0.07 + 0.1 = 0.24 < 1

Belastungsgrade 1 nicht dberschreitet.

O
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Serie MXJ

Abb. (1)Uberstand: Ln [mm], Korrekturwert fiir Abstand Tisch-Lastdrehpunkt: An [mm]

Abb. (2)Zulassige statische Last: F[N]

Langsbelastung Querbelastung Seitenbelastung F F
J |
s B —8 | = ——
2| (B " - s AT
z = % L1 Al Mr(
- w — 1 Grafik (1)Bewegte Masse: [W]
2 ' w MXJ4
3 L[]
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§ 2 Aufprallgeschwindigkeit V [mm/s] (Durchschnittsgeschwindigkeit x 1,4)
(a]
Anm.) Statisches Moment: von der Schwerkraft erzeugtes Moment MXJ6
Dynamisches Moment: vom Aufprall am Anschlag erzeugtes Moment
Grafik (2) Zulassiges Moment Grafik (3) Zulassiges Moment B 020 L
Langsbelastung: Map, Meap ~ Sejtenbelastung: Mar ~ elischer Dampter
Querbelastung: May, Meay = g 015 Stahlanschiag
. 1%}
T 2 Z MXJ8 = 010 X
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28 MXJ4,MXJ6 g z 0
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g% 08 \ N Q N AufprallgeschwindigkeitV [mm/s] (Durchschnittsgeschwindigkeit x 1,4
§ % 0.7 \\ \\ f(b, 0.4 N
[0]
25 06 N T s MXJ8
££ 05 NH |2 T 1
2 3 — 03 \ Elastischer Dampfer ||
g Z 04 % 2 0.30 [ [ [
2 @ g 02 =7 ' L
> ] = 025 Stahlanschlag
©903 S 2 \ X
2.8 & 020
535 = 0.15
N N o v
0.2 0.1 2 010
50 100 200 300 | 500 |700 50 100 200 300 400 gl N~
Durchschnittsgeschwindigkeit Va [mm/s] ) o 500 @ 005
Aufprallgeschwindigkeit VV [mm/s] 400 600 Durchschnittsgeschwindigkeit Va [mm/s] < 000

Anm.

) Zur Berechnung des statischen Moments die Durchschnittsgeschwindigkeit verwenden.
Zur Berechnung des dynamischen Moments die Aufpraligeschwindigkeit verwenden.

Tabelle (1) Korrekturwertfiir Abstand
Tisch-Lastdrehpunkt: An [mm]

Korrekturwert fiir Abstand
Modell Tisch-Lastdrehpunkt: An [mm]
A1 A2 A3
MXJ4 10 3 10
MXJ6 10 1
MXJ8 12 13

Tabelle (2)Max. zuldssige Last
Gewicht: Wmax [kg]

Modell Max. zuléssige bewegte Masse
elastischer Dampferanschlag| Stahlanschlag
MXJ4 0.1 0.08
MXJ6 0.2 0.14
MXJ8 0.35 0.25

Die obigen Werte entsprechen dem Hochstwert fir jede
zuléssige bewegte Masse. Fur die maximal zuldssige bewegte
Masse bei jeder Kolbengeschwindigkeit siche Graphik (1).

Tabelle (3) Maximal zuldssiges Moment: Mmax [Nem]

Modell Léngs—/QuerbeIastung: Mpmax/Mymax Seitenbelastung Mrmax
MXJ4 1.1 0.6
MXJ6 1.1 0.6
MXJ8 1.5 1.0

0 100 200 300 400 500 600 700
Aufprallgeschwindigkeit V [mmy/s] (Durchschnittsgeschwindigkeit x 1,4)

Tabelle (4) Zuléssige statische Last: F[N]

Modell Zulassige statische Belastung
MXJ4 300
MXJ6 300
MXJ8 500

Die obigen Werte entsprechen der anwendbaren Last
auf der Position, wo das Moment Uber die Stopp-
Dauer nicht wirkt. Faktoren wie z. B. der Aufprall, usw.
werden beim Wert nicht beruicksichtigt.

Die obigen Werte entsprechen dem Hochstwert des zuldssigen Moments. Fir das maximal zuldssige Moment bei jeder Kolbengeschwindigkeit siehe Grafik (2) und (3).

Symbol

Symbol Definition Einheit | Symbol Definition Einheit
An (n=1bis 3) Korrekturwert fiir Abstand Tisch-Lastdrehpunkt: An [mm] mm F Zulassige statische Belastung N
Ln (n=1bis3) Uberhang mm v Aufpraligeschwindigkeit (Durchschnittsgeschwindigkeit x 1,4))  mm/s
M (Mp, My, Mr) Statisches Moment (Langs-, Quer-, Seitenbelastung) | N-m Va Durchschnittsgeschwindigkeit mm/s
Ma (Map, May, Mar) Zulassiges statisches Moment (L&ngs-, Quer-, Seitenbelastung) | N-m w Bewegte Masse kg
Me (Mep, Mey) Dynamisches Moment (Léngs-, Querbewegung) N-m Wa Entsprechendes Gewicht zum Aufprall kg
Mea (Meap, Meay) Zulassiges dynamisches Moment (Langs-, Querbelastung) | N-m Wmax |Max. zuldssige bewegte Masse kg
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | Max. zulassiges Moment (Langs-, Quer-, Seitenbelastung) | N-m (0 Belastungsgrad —
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Pneumatischer Kompaktschlitten

Serie MX J

24.5, 06, 08

Bestellschliissel

MXJ

101

M9B

!

l Anzahl Signalgeber

- 2 Stk.

S 1 Stk.

n_| “n” Stk
Signalgeber

- |

ohne Signalgeber |

* |n der nachstehenden Tabelle sind die anwendbaren Signalgeber aufgefiihrt.
« Die Signalgeber werden mitgeliefert

(sind aber

nicht zusammengebaut).

» Signalgeberschiene

Symmetrische
Ausfuhrung
- Standard
L | symmetrisch
. Hubbegrenzung
- _|ohne
CS |Stahlanschlag am Ausfahrhubende
Kolben-@ (Standardhub [mm]) CT |Stahlanschlag am Einfahrhubende
Symbol | Kolben-@ Hub C [Stahlanschlag an beiden Enden
4 45 5,10 . .
6 5 510,15 Funktionsoption e L
8 8 5, 10, 15, 20 - ohne

- mit Magnet und

Signalgeberschiene

Ausfahrung mit axialem
Luftanschluss

P

N

ohne Magnet und Signalgeberschiene

Anm.) Verwenden Sie einen abgestuften Positionierstift (siehe Seite 5), da die Positionierbohrung bei diesem Produkt durchgehend ist.
Verwendbare Signalgeber

g ) L Betriebsspannun Signalgebermodell  |Anschlusskabelldnge*[m]
5 SonderfunktionE:;'::;Z(:]ger B;Z:Z: xus;:h;%ss) E 2 Elektrische Eingangsrichtung| 0.5 | 3 5 Stecker Anwendung
= gang DC AC vertikal axial | (Ni) | (L) | (2)
2 Ja | 3Drat entsprechend NPN)| — | 5V | — A96V A% | ® | @& — —  |C-Steveng)  —
3 —  [Eingegosseng 12V | 100V A93V A93 e o — — — Relais,
3 Kabel 2-Draht 24V
g — 5V, 12V | max.100V A90V A0 | ® | ®| — —  |IC-Steverung| SPS
3-Draht (NPN) 5V M9ONV M9N ® | @& O O 1C-Steuerun
5 3-Draht (PNP) 12V MOPV |MoP | ® | @ | O o ¢
5 2-Draht 12V MBV [MoB | @ (@] O o —
< _
-Draht (NPN

@ ) 8-Draht ( ) 5V ReN ® 8 © IC-Steuerung| Relais,
5 Eingegossene| Ja 3-Draht (PNP) 24v| 12V — F8P = ® | @& O — SPS
3 Kabel 2-Draht 12V F8B e o O —
S =
S | Diagnose- 3-Draht (NPN) 5V MONWV (MONW| @ | @ | O O Ic-S
2 | anzsige 3-Draht (PNP 12V MOPWV |MOPW| ® | ® | O o |
W | (2-farbige -Draht (PNP) 9 9

Anzeige) 2-Draht 12V M9BWV M9BW| @ | @ | @ [ —

* Symbole fiir Anschlusskabelléange: 0.5 meeeeeeene Nil (Beispiel) MON # Elektronische Signalgeber mit der Markierung “O” werden auf Bestellung gefertigt.
3 Meeeeeeenne L (Beispiel) MONL
5 Moo z (Beispiel) MONZ A\ Achtung
= Elektronische Signalgeber mit der Markierung “O” werden auf Bestellung gefertigt. Wenn ein Signalgeber nicht korrekt montiert
wird, kann eine Stérung verursacht werden.
Siehe Seite 15 “Signalgeber-Montage”.

Reinraumserie

11—MXJ
—E:{einraumserie

Standardmodell Nr.

11: Vakuumausfihrung: AuBenabmessungen sind gleich wie beim Standardmodell.

Modell
Modell  [Einstellungsoption| Grad I?;ﬁ?;]lj(lxﬂgis

ohne Grad 3 (Klasse 100 oder entsprechend)

11-MXJ4(L)
Stahlanschlag  |Grad 4 (Klasse 1000 oder entsprechend)
ohne Grad 3 (Klasse 100 oder entsprechend)

11-MXJ6(L) 1
Stahlanschlag |Grad 4 (Klasse 1000 oder entsprechend)
ohne Grad 3 (Klasse 100 oder entsprechend)

11-MXJ8(L) )

Stahlanschlag

Grad 4 (Klasse 1000 oder entsprechend

I

+ Referenzwert

O

Vakuumanschluss

Vakuumabsaugung vermeidet das Eindringen von Teilchen in einen Reinraum.




Serie MXJ

Technische Daten

- = Modell MXJ4 MXJ6 MXJ8
' s = = Kolben-@ [mm] 45 6 8
‘% ‘/" AnschlussgroBe M3
- . . -
.® . = Medium Druckluft
Q__"- > Funktionsweise doppeltwirkend
3 Betriebsdruck 0.15 bis 0.7 MPa
Prufdruck 1.05 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C
. — . 50 bis 500 mm/s
Betriebsgeschwindigkeit (Stahlanschlag: 50 bis 200 mm/s)
. elastisch
Dampfung (Stahlanschlag: ohne Dampfung)
Schmierung lebensdauergeschmiert
Hubeinstelleinheit Standard
Hub-Einstellbereich (Metallanschlag) beide Enden jeweils 0 bis 5 mm
Reed-Schalter (2-Draht, 3-Draht)
i Elektronischer Signalgeber (2-Draht, 3-Draht)
Signalgeber
Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige (2-Draht, 3-Draht)
+1
Hubtoleranz omm
Standardhub Option
Modell Standardhub [mm] Ausfahrhubende (CS) )
. . - Hubeinstellbereich
MXJ4 5,10 Einstellungsoption | Stahlanschlag Einfahrhubende (CT) 0 bis 5 mm
MXJ6 5,10, 15 Beide Enden (C)
mXxJs 5,10, 15,20 Hubeinstelleinheit kann am axialen
Funktionsoption | Ausflihnrung mit axialem Luftanschluss (P) Leitungsanschluss montiert werden.
] ] AUS i
Theoretische Zylinderkraft
[N]
Modell Kolben-@ Kolbenstangen-@ | Betriebsrichtung| Kolbenfléche Betriebsdruck [MPa]
s i [mm?] 0.2 0.3 0.4 05 06 07
AUS 16 3 5 6 8 10 11
MXJ4 4.5 2
EIN 13 3 4 5 6 8 9
A 2 11 14 1
MXJ6 6 3 us 8 6 8 7 20
EIN 21 4 6 8 11 13 15
AUS 50 10 15
MXJ8 8 4 20 25 30 35
EIN 38 8 11 15 19 23 26

Anm.) Soll-Ausgang [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm2]

O
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Gewicht

Pneumatischer Kompaktschlitten Serie MXJ

Basis-Ausflihrung (ohne Signalgeberschiene) MXJOO-CICIN

[9]

Standardhub [mm]

Zusétzliches Gewicht der Option mit Hubbegrenzung

Modell

5 10 15 20 Ausfahrhub Einfahrhub
MXJ4 40 40 — — 2 6
MXJ6 50 50 55 — 2 8
MXJ8 70 70 90 90 2 12

Ausfiihrung mit axialem Leitungsanschluss (ohne Signalgeberschiene) MXJOO-COCPN

[9]

Standardhub [mm]

Zusatzliches Gewicht der Option mit Hubbegrenzung

Modell
5 10 15 20 Ausfahrhub Einfahrhub
MXJ4 50 50 — — 2 6
MXJ6 60 60 65 — 2 8
MXJ8 85 85 110 110 2 12
Zusatzliches Gewicht der Signalgeberschiene gl
Modsll Standardhub [mm]
5 10 15 20
MXJ4 5 5 — —
MXJ6 5 6 —
MXJ8 5 5 7 7
Schlittengenauigkeit
Parallelitét Seite B zur Seite A 0.03
Lineare Verfahrgenauigkeit Seite B zur Seite A 0.005 Verdrehtoleranz
Rechtwinkligkeit Seite C zur Seite A 0.01 Fiihrungsspiel
Toleranz Mass M +0.05
Flihrungsspiel [m] 0
Verdrehtoleranz (Grad) 0

Optionale Spezifikation

Schieneneinheit zur Signalgeber-Montage
Wenn Signalgeber ohne Schiene auf der pneumatischen Schlitteneinheit montiert werden (MXPO-CIN), wird diese Einheit verwendet.

2-M1.7 x 2
Kreuzschlitzschraube fiir Verwendbare BaugréBen| Best.-Nr. Signalgeberschiene Anm.
Préazisionsinstrumente) MXJ4-5
MXJ-AD4-10
\E[iE MXJ4-10
MXJ6-5 MXJ-ADB-10
MXJ6-10 .
mit Magnet und
MXJ6-15 MXJ-AD6-15 Montageschraube
M1,7 x 6 MXJ8-5 MXJ-AD6-10
Kreuzschlitzschraube fir MXJ8-10 s
I\K/I1 7 X 1:“ - :rafzulsmnsmstrumente) MXJ8-15 XU ADE20
reuzschlitzschraube fur -AD8-
Prazisionsinstrumente) MXJ8-20

Abgestufter Positionierstift Bei Bedarf verwenden sie den abgestuften Positionierstift, da es sich bei der

MXJ-LP 048 Sors Positionierbohrung fiir den Schlitten um eine Durchgangsbohrung handelt.
o3 Abgestufter Positionierstift
2 Bestell-Nr. Anm.
MXJ-LP bei allen Modellen gleich
9
03:33%

O
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Serie MXJ

Schlittenabweichung

Durch Langsbelastung

Die Grafik zeigt die Abweichung des Schlittens

Durch Querbelastung

. Durch Seitenbelastung

Die Grafik zeigt die Abweichung des Schlittens | Die Grafik zeigt die Abweichung des Schlittens

unter Einwirkung der Kraft F bei voll: unter Einwirkung der Kraft F bei voll :pai punkt A unter Einwirkung der Kraft F bei
ausgefahrenem Hub. i ausgefahrenem Hub. ; Lastabstand Lr
| F | '
% ¥ . F A F
F 1 ] 3 [
Lr=40 mm ‘
| = |
3 0.03 ‘ 3
0.10 3 L MXJa-10 3 0.20
=0.08 D= | = MXJ4-5
g i g / /,MXJ4 5 | E 0.15 / 1o
> L MXJ4-10 b o 002 v =
S 0.06 A ! S : g
2 | twxdas| 2 |5 4
k) / Ple P8 o010
2004 ] D2 / / L2
< L Pl € oot 7 Pl e
o] H Q i Qo
£ /] D E // P |2 005 g
5002 / |5 4 |5 /
[} ! (2] ! (2]
0 10 20 30 40 50 60 3 0 10 20 30 40 50 60 3 0 5 10 15
Last [N] i Last [N] i Last [N]
0.10 0.04 0.20
/e MXJ6-5
=0.08 =15 = - y
g % Jn:):\;e o L |Eo® | MXJ6-10 - |Eos /! -10
20.06 A« z = L mxJe-5 | | |2 1
% / / L MXJ6-5 3 -g 0.02 % 3 'S 0.10 A
K] / / ! ° ! °
z / ‘ z Loz
3 0.04 / ' 3 / ' 2
g bl e 4 Pole
2 P £ oot b€ o0s /
=002 A // PLE / // ~ CO|E
8 Z L3 7 |8 /
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 0 5 10 15
Last [N] ; Last [N] ; Last [N]
| [ oo 1
0-10 MXJ8-20 3 008 | | 020
/ , MXJ8-15 3 ' WY :
g 008 it | E MXJ8-15 L |E
€ L MXJ8-10 po| E005 VA4 15 i |E01s MXJas
= 006 ) // | 200 A A Mxds-10 o / }.1 (]
2" // |_~wxse-s| | |2 Y el Een e o
T | 2003 = e
H ) bl s -
A |3 P |2 yd
g ©| 5002 g P
E 427 L E y L1 £ 0.05
£ 002 4 bl E o Y/ S -
3 L8 Z Po|a v
0 10 20 30 40 5 60 70| | 0 10 20 30 40 50 60 70| | 0 5 10 15 20 25 30
Last [N] : Last [N] : Last [N]
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Pneumatischer Kompaktschlitten Serie MXJ

Abmessungen Anm.) Bei MXJ4 gibt es keine Anderung der Gesamtlange durch den Hub.

Basisausfiihrung (ohne Signalgeberschiene)

MXJ4'D DDN 4-M3 Gewindetiefe 3.5 2-M3 Gewindetiefe 3.5
5 16
T 1
< }f:} : . r < Q
£
35 S 6
w| S
1§
% 3 10
=
235" Tiefe 1.5 3 _(CS;’
(Durchgangsbohrung) o;.: 3 . e
= Anm.) Einen abgestuften Positionierstift verwenden.
(siehe Seite 5).
12 17 5 Anschluss2-M3

Vakuumanschluss M3 (Ist bei einer symmetrischen (Ist bei einer symmetrischen Ausfiihrung des Produkts verschlossen.)

Ausfiihrung des Produkts verschlossen.)
(Bei Reinraumserie nicht verschlossen.)

T [s2)
o o—F—-7
10
275 8 T
235" Tiefe 1.5
17 11
17
~—A
o B
1
U
ﬂ I o] <
I =
.
g T 1D
= O OO
—4 =
S % o A
4-M3 3% Tiefe 1.5
A-A
2-M1,7 x 0,35 Gewindetiefe 1.5
425
27.5 .8 i
° ‘ ® 6 o
() g '
A
Vakuumanschluss M3 (Ist bei einer nicht
symmetrischen Ausfihrung des Produkts verschlossen.) Anschluss2-M3
(Bei Reinraumserie nicht verschlossen.) 12 17 5 (Ist bei einer nicht symmetrischen Ausfiihrung des Produkts verschlossen.)
37
43
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Serie MXJ

Abmessungen

Mit Hubeinstelleinheit

Mit Einstelleinheit an beiden Enden Mit Hubeinstelleinheit am Ausfahrhubende
MXJ4-COCCIN MXJ4-COCSN
Schlusselweite 4 3 max. 6.5
. 0 @@ ©
8 - B
° s 96 © o Go &
=cql 1 = e
N {f} @@ = Mit Hubeinstelleinheit am Einfahrhubende
@ g MXJ4-COCTN
_ lo.5Am,) 2-M2,5 max. 7 Q @e @

oo modl - e Bo
© TLJr—-
: Endplatte

3
<
<
0
o

Anm.) Vorsicht, denn die Endplatte ist hoher als die Oberseite des Schlittens.

Axialer Luftanschluss Mit Signalgeberschine
MXJ4-COCOPN MXJ4
Axiale Anschlussplatte
6 Bei einer symmetrischen
‘ 3 Ausfiihrung auf der gegeniiberliegenden Seite. GF@Q @
| v ——
= v %
P o &o
< - -
% &9 @ ,
o
S f%@e & |
Signalgeberschine
/105 Anm.) 4 Bei einer symmetrischen

Ausfiihrung auf der gegeniiberliegenden Seite.
Anschluss2-M3

Anm.) Vorsicht, denn die Endplatte ist hher als die Oberseite des Schlittens.

Wenn alle verfiighbaren Optionen verbaut sind (Signalgeberschiene, Hubeinstelleinheit, mit axialem Luftanschluss).

Standardausfiuhrung Symmetrische Ausfiihrung
MXJ4-C1CP MXJ4L-CICP
00 © Fe= 00 © FE=
&—© = o——o——1
R ORIRC, : 06 ©

O
z



Pneumatischer Kompaktschlitten Serie MXJ

Abmessungen Anm.) Bei MXJ4 gibt es keine Anderung der Gesamtlange durch den Hub.

Basisausfiihrung (ohne Signalgeberschiene)
MXJ6-C1C0CIN

5 16 4-M3 Gewindetiefe 3.5 2-M3 Gewindetiefe 3.5

@& B

0

15

15
22

&

£
<
= 6
3.5 0|2
2|8 11
8|2
°|5
g |g
3o| 8
/ @3°¢% Tiefe 1.5 »|&  Anm.) Einen abgestuften Positionierstift verwenden.
(Durchgangsbohrung) (siehe Seite 5).
Anschluss2-M3
12 J |

(Ist bei einer symmetrischen Ausfihrung des Produkts verschlossen.)
Vakuumanschluss M3
(ist bei einer symmetrischen Ausfiihrung des Produkts verschlossen.) ]

(Bei Reinraumserie nicht verschlossen.) @ﬁ v#
[ 1% : —

0
K 8 T
H G
23"0% Tiefe 2.5
= === GA
~—A
1= F) DN
— T \YJ T
& i i -
L I — :
e S0
Q| = P ~—A
Q w0
3.5 3 « 4-M4 30 Tiefe 2.5
A-A
M 2-M1.7 Gewindetiefe2
K 8
0
o ©
n n "
° HUH
<

Vakuumanschluss M3 (Ist bei einer nicht symmetrischen
Ausfilhrung des Produkts verschlossen.) 12 J 1 Anschluss2-M3
(Bei Reinraumserie nicht verschlossen.)

(Ist bei einer nicht symmetrischen Ausfiihrung des Produkts verschlossen.)

4
Y44
Modell G GA H | J K M 4 zZ
MXJ6-5 11 17 17 5 17 27,5 42,5 37 43
MXJ6-10 11 17 17 5 17 27,5 42,5 37 43
MXJ6-15 13 22 20 7 20 31,5 47,5 42 48

O
<



Serie MXJ

Abmessungen

Mit Hubeinstelleinheit
Mit Einstelleinheit an beiden Enden

MXJ6-CICCIN

Schlisselweite 4

9

O
e
DS,

0.5 Anm)

3 max. 5.5
5
° 06 O
A . 0
4 & — -
° 00 © =
max. 6.8
2-M2,5
WWO C09 | o
‘ o of E
’g’ Endplatte
<
0
o

Anm.) Vorsicht, denn die Endplatte ist hoher als die Oberseite des Schlittens.

Axialer Luftanschluss

MXJ6-C100PN

W

Axiale Anschlussplatte

Bei einer symmetrischen

Ausfiihrung auf der gegenlberliegenden Seite.
Iy Iy

oD [0

4

0.5 Anm.)

Anschluss2-M3

> Q0 &

° ©° ©

Anm.) Vorsicht, denn die Endplatte ist hdher als die Oberseite des Schlittens.

Mit Hubeinstelleinheit am Ausfahrhubende
MXJ6-CICSCIN

o5
> @0 ©

Mit Hubeinstelleinheit am Einfahrhubende
MXJ6-C1COCTN

5 O ©
> G ©

===

Mit Signalgeberschiene
MXJ6

95

Signalgeberschiene

Bei einer symmetrischen
Ausflihrung auf der gegeniiberliegenden Seite.

Wenn alle verfiigharen Optionen verbaut sind (Signalgeberschiene, Hubeinstelleinheit, mit axialem Luftanschluss).

Standardausfiihrung
MXJ6-CJCP

10

oldle

QPO

©° ©
0 8

=T

O
z

Symmetrische Ausfiihrung
MXJ6L-CICP

.

©
©

o [ @
%0?

Loo——e ]



Pneumatischer Kompaktschlitten Serie MXJ

Abmessungen
Basis-Ausfiihrung (ohne Signalgeberschiene) o
MXJS'D DDN 5 17 4-M3 Gewindetiefe 5.5 2-M3 Gewindetiefe 3.5
—63¢ © %
A (D)
08 © &
7
3.5 o
23*0% Tiefe 2 o|%: 13
(Durchgangsbohrung) 2 §7(§’
&.le 3 Anm.) Einen abgestuften
@ a § Positionierstift verwenden. (siehe Seite 5).
Anschluss2-M3
12 I (Ist bei einer symmetrischen Ausflihrung

des Produkts verschlossen.)

Vakuumanschluss M3 (Ist bei einer
symmetrischen Ausfiihrung des Produkts verschlossen.)

3.5

&
} [
X

(Bei Reinraumserie nicht verschlossen.) T[:
D [t ‘ <
L4 L4 i
(s}
K 8
H G
237" Tiefe 2
. GA
~—A
A
; : fl ®
I L[ a7
[s2) [Te]
3 3| Fa
4| |3 ® 4-M4 3°3% Tiefe 2.5
A-A -
M 2-M1,7 Gewindetiefe 3,5

n L
- He e
: Ca
Vakuumanschluss M3 (ist bei X

einer nicht symmetrischen Ausfiihrung
des Produkts verschlossen.) Anschluss2-M3
(Bei Reinraumserie nicht verschlossen.) (Ist bei einer nicht symmetrischen Ausfilhrung des

3.5

12 J | Produkts verschlossen.)
z
zz
Modell G GA H | J K M V4 zz
MXJ8-5 12 18 17 6 17 28,5 44,5 38 45
MXJ8-10 12 18 17 6 17 28,5 445 38 45
MXJ8-15 19 28 20 8 25 39,5 54,5 48 55
MXJ8-20 19 28 20 8 25 39,5 54,5 48 B55)

O
2



Serie MXJ

Abmessungen

Mit Hubeinstelleinheit
Mit Einstelleinheit an beiden Enden Mit Hubeinstelleinheit am Ausfahrhubende
MXJ8-CICCIN MXJ8-CICSCIN

Schlisselweite 5

3, _max.5 J
Sechskant-Schliisselweite 1,5 6 Y = “
% & i
o° © Ja W o©0 & ==
o1 & @ — 2
[ Mit Hubeinstelleinheit am Einfahrhubende
Qo © = MXJ8-CICTN

10

. 2-M; x5 z@z éAFE
W - omONV%E f . ﬂ

Axialer Luftanschluss Mit Signalgeberschiene
MXJ8-CICPN MXJ8

Axiale Anschlussplatte

Bei einer symmetrischen
Ausflhrung auf der gegeniiberliegenden Seite.

° oo © |
3 Il
| A A -
I = & &
«© ol
: o-&o_@& |
[t} m
[«
= [JAY
) 5 10.6
L - Signalgeberschiene
6 Bei einer symmetrischen

Ausflhrung auf der gegenuberliegenden Seite.
Anschluss2-M3

Wenn alle verfiigbaren Optionen verbaut sind (Signalgeberschiene, Hubeinstelleinheit, mit axialem Luftanschluss).

Standardausfiihrung Symmetrische Ausfiihrung
MXJ8-C1CP MXJ8L-CICP

0 @
o—0 - é——0

—Bo_© === B0

?
&
@
o | |oF

="

12

O
z



Pneumatischer Kompaktschlitten Serie MXJ

Konstruktion

Mit Magnet und Schiene

a8 a9 13 16

)0 00000 000—

E" : ~ W
LEnSomE= ¢ ©9

T T

OO e= [0\ &0 & %7

J

AT

~_

"\ XL}%_JI
3 \ 6 é@ \ [ J
T

Mit Hubeinstelleinheit

T T
|

Ausfiihrung mit axialem Leitungsanschluss

4 ‘
J

=t \
AL ‘g
Ohne Hubeinstellung. %E/@z
1 ®
-

Mit Einstelleinheit am —

Ausfahrhubende %1;'1—*
L ISl

Stuckliste Stickliste mit Magnet, Schiene
Pos. Bezeichnung Material Anm. Pos. Bezeichnung Material Anm.
1 | Gehiuse Edelstahl gehértet 18 | Signalgeberschiene Aluminiumlegierung hart eloxiert
) N 19 | Magnet
2 | Tisch Edelstahl gehartet 20 | Magnethalter Rostfreier Stahl
3 | Kolbenstange Rostfreier Stahl
4_| Kolben Messing vernickelt Stiickliste mit Hubeinstelleinheit
5 | Zylinderkopf Kunststoff - -
- Pos.| Bezeichnung Material Anm.
6 | Zylinderdeckel Kunststoff -
- - 21 Endplatte Rostfreier Stahl
7 | Ausgleichselement Rostfreier Stahl P -
- - 22 | Arretierstift Stahl gehartet, verchromt
8 | Ausgleichselement Rostfreier Stahl - "
- - 23 Anschlagbolzen Stahl vernickelt, gehartet
9 | Haltevorrichtung Rostfreier Stahl - -
- - 24 | Einstellmutter Stahl vernickelt
10 | Haltevorrichtung Rostfreier Stahl
11 | Dampfschreibe Polyurethan
12 | Platte Rostreier Stahl Stiickliste Ausfiihrung mit axialem Leitungsanschluss
13 | Stopfen Stahl vernickelt Pos.| Bezeichnung Material Anm.
14 | Kolbendichtung NBR 25 | Axiale Anschlussplatte | Aluminiumlegierung hart eloxiert
15 | Abstreifer NBR 26 | Bolzen Messing chemisch vernickelt
16 | O-Ring NBR 27 | Dichtung NBR
17 | Stahlkugeln Chromlagerstahl 28 | O-Ring NBR

13
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Serie MXJ

Signalgeberposition fiir Endlagenabfrage

Reed-Schalter] Elektronischer Signhalgeber

B
D-A90] D-M9]
D-M9COIW S~ $
~—
® O 1o T _
A
Anschlusskabel, axialer Eingang
* Die Daten in den obigen Tabellen gelten als Referenzwerte bei der Montage der Signalgeber fir die Erfassung der Hubenden.
Bei der Einstellung der Signalgeber vor Ort, diese nach Uberprifung der Funktion einstellen.
Reed-Schalter: D-A90 [mm]
A B C
Modell Hub Hub Hub
5) 10 15 20 5 10 15 20 5) 10 15 20
MXJ4 9 4 — — 14 14 — — 0.5 0.5 — —
MXJ6 9 4 3 — 14 14 18 — 0.5 0.5 -0.5 —
MXJ8 9 4 10 5 14 14 25 25 -0.5 -0.5 0.5 0.5
Elektronischer Signalgeber, elektronischer Signalgeber mit 2-farbigen Anzeige: D-M9C], D-M9OOW  [mm]
A B C
Modell Hub Hub Hub
5 10 15 20 5 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 13 8 — — 18 18 — — 4.5 4.5 — —
MXJ6 13 7 — 18 18 22 — 4.5 4.5 3.5 —
MXJ8 13 8 14 9 18 18 29 29 3.5 3.5 4.5 4.5
Reed-Schalter | Elektronischer Sighalgeber
D-A9C1V D-M9C1V QO\
D-M9CJWV 1
D-F80] L) O
RO i
A "o
* Die Daten in den obigen Tabellen gelten als Referenzwerte bei Anschlusskabel, senkrechter Eingang
der Montage der Signalgeber fiir die Erfassung der Hubenden.
Bei der Einstellung der Signalgeber vor Ort, diese nach
Uberprifung der Funktion einstellen.
Reed-Schalter: D-A9C1V [mm]
A D
Modell Hub Hub
5 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 9 4 — — 1.5 1.5 — —
MXJ6 9 4 3 — 15 1.5 2.5 —
MXJ8 9 4 10 5 2.5 2.5 1.5 15
Elektronischer Signalgeber, elektronischer Signalgeber mit 2-farbigen Anzeige: D-M9CIV, D-MICIWV [mm
A D
Modell Hub Hub
) 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 13 8 — — 55 5.5 — —
MXJ6 13 8 7 — 5.5 5.5 6.5 —
MXJ8 13 8 14 9 6.5 6.5 5.5 5.5
Elektronischer Schalter: D-F8] [mm]
A D
Modell Hub Hub
B 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 11 6 — — 3.5 3.5 — —
MXJ6 11 6 5 — 3.5 3.5 4.5 —
MXJ8 11 6 12 7 4.5 4.5 3.5 3.5
14 ZS\VC



Pneumatischer Kompaktschlitten Serie MXJ

Betriebsbereich

[mm]
Kolben-Durchmesser (mm)

Signalgebermodell

D-A9C1/A9CIV 4
D-M9CI/M9IV 2
D-F8C 2

D-MowLC/MOWLCIV 2.5

* Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen, es wird
aber keine Gewahr tbernommen. Je nach Umgebungsbedingungen sind
Schwankungen méglich (eine Streuung von ca. 30% ist méglich).

Signalgebermontage

A\ Achtung

Werkzeug fir Signalgebermontage

* Verwenden Sie zum Festziehen der (mit dem Signalgeber
mitgelieferten) Signalgeber-Befestigungsschraube einen
Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von ca. 5 bis
6 mm.

Anzugsdrehmoment
* Ziehen Sie mit einem Anzugsdrehmoment von
0.10 bis 0.20 N-m fest.

Feinschraubendreher

Signalgeber

Vorsicht bei der Handhabung der symmetrischen
Ausfiihrung

A\ Achtung

1. Wenn nebeneinander Standard- und symmetrische Ausfiihrung
verwendet werden, einen Mindestabstand einhalten.
Wenn der Abstand unzureichend ist, kann eine Stérung der Signalgeber auftreten.

L-Abmessung

Bei Verwendung der folgenden elektronischen Signalgeber (D-M9CI(V),
M9OW(V), F8[J), diese in der angegebenen Richtung montieren.
Die untere Nut dient zur Erfassung des Ausfahrhubendes.

¢ Anschlusskabel, axialer Eingang (D-M91, M91W)
Ausfahrhubende, Einfahrhubende

fmmmmm . ! obere Nut
Domem-- O] 5] J J 5
! O] 5] ] % untere Nut

* Anschlusskabel, senkrechter Eingang
(D-M9V, M9IWV, F8[)

Ausfahrhubende, Einfahrhubende

[ 1 ¢ ]
e tﬂr 19)) o] | obere Nut
|
Lo B TS N~ &
N B0 Q) & pere nut

)

ohne Abschirmplatte

8 mm

mit Abschirmplatte

3 mm

der Abstand geringer sein.

Bei Anbringen einer Abschirmplatte (0,2 bis 0,3
mm Eisenplatte) zwischen den Produkten kann

: Neben den im “Bestellschliissel” aufgefihrten Signalgebern kénnen auch die folgenden Signalgeber montiert werden.

1 " Elektrischer Eingan

I Ausfihrung Modell (Richtung)g 9 Ausgang Merkmale

1 D-FOG | _. . NPN | normal geschlossen

1 Reed-Schalter D-F9H Eing. Kabel (axial) PNP (NC=b Kontakt)

! -l
ZSVC 15



Serie MIXJ

Technische Daten der Signalgeber

Technische Daten Signalgeber

Ausflihrung Reed-Schalter Elektronischer Signalgeber
Kriechstrom ohne 3-Draht: 100 uA max. , 2-Draht: max. 0.8 mA
Ansprechzeit 1.2ms max. 1 ms
StoBfestigkeit 300 m/s? 1000 m/s2
Isolationswiderstand 50 MQ oder héher bei 500 Mega VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
Prifspannung 1000 VAC Uber 1 Min. (zwischen Anschlusskabel und Gehé&use)
Umgebungstemperatur —10 bis 60°C
Schutzart IEC529 Standard IP67, JIS C 0920, wasserdichte Konstruktion

Anschlusskabelldnge

Bestellangabe fiir das Anschlusskabel

(Beispiel) D-M9P
A

nschlusskabelldnge

- 0.5m
L 3 m
4 5 m

Anm. 1) Anwendbarer Signalgeber mit 5 m Anschlusskabel “Z”
Reed-Schalter: Ohne

Elektronische Signalgeber: StandardméBig Anfertigung auf Bestellung.

Anm. 2) Kennzeichnen Sie elektronische Signalgeber mit flexiblem
Anschlusskabel durch “-61” hinter der Angabe der Anschlusskabellange.

+ Far D-M9 wird ein 6ldichtes, flexibles Hochleistungskabel verwendet.O als
Standard. Die Angabe -61 muss der Teilenummer nicht angefligt werden.

(Beispiel) D-M9PWVL-

Flexibel

Schalthysterese der Signalgeber

Die Hysterese ist die Differenz zwischen der Position des Signalgebers
beim “Ein-" und “Ausschalten”. Ein Teil des Betriebsbereichs (eine Seite)
beinhaltet die Hysterese.

Ausfahrhubende Einfahrhubende

Signalgeber Hysterese

' Reed-Schalter max. 2 mm
| ﬁAusfahren des Schiittens Elektronischer Signalgeber| max. 1 mm

—»t>{ Einfahren des Schlittens

H Hysterese Betriebsposition (ON)
o ¢ (Betriebsbereich)

<«—— Signalgeber-Position(AUS)

Hysterese

Anm.) Die Hysterese schwankt je nach Einsatzumgebung.
Wenden Sie sich bitte an SMC, falls die Hysterese ein Problem
fr den Geratebetrieb darstellt.

16
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Kontaktschutzboxen: CD-P11, CD-P12

<Verwendbares Signhalgebermodell>

D-A9/A90IV

Oben genannte Signalgeber sind nicht mit integrierter Funkenldschung ausgestattet.
Daher in folgenden Fallen ein Schutzgehause mit dem Signalgeber verwenden:
(@ Wenn eine induktive Last angesteuert wird.

(@ Wenn die Verkabelung zur Last langer als 5 m ist.

(® Wenn die Betriebsspannung 100VAC betrégt.

Technische Daten

Bestellnr. CD-P11 CD-P12
Betriebsspannung 100 VAC 200 VAC 24 VDC
max. Strom 25 mA 125 mA 50 mA

« Anschlusskabellange  Anschlussseite Signalgeber 0.5 m
Anschlussseite Last——0.5 m

AUS braun

AUS blau

Montagehinweise

Die Kontaktschutzbox sollte immer méglichst nahe beim Signalgeber montiert
werden. Der Abstand zwischen dem Signalgeber und der Kontaktschutzbox darf
héchstens 1 m betragen.



Serie MIXJ

Signalgeber Anschlussbheispiele

Grundsatzliches

3-Draht-System NPN
Elektronische Signalgeber

3-Draht-System PNP
Elektronische Signalgeber

2-Draht-System
<Elektr. Signalgeber>

Haupt- Haupt-

kreis kreis

I h
' '
' '
' '
' '
' '
' schalt- ' schalt-
' '
' '
' '
' '
' '

(Getrennte Stromversorgung fir Signal-
geber und Last)

I
i

i | Haupt-
! schalt-
'

'

kreis

Beispiele fir Anschluss an SPS

Spezifizierung fiir Anschluss an SPS
mit COMMON Plus

3-Draht-Syst.

schwarz R it
NPN O :
Signalgeber ! G@ E
I Q
com SPS
Eingangskarte
2-Draht-Syst. Eingang

braun DR

Eingangskarte

Spezifizierung fiir Anschluss an SPS
mit COMMON Minus

3-Draht-Syst.
PNP

2-Draht-Syst.

schwarz
O

Signalgeber

blau
O

Signalgeber

O
braun

Eingangskarte

Beispiele fiir serielle Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)

3-Draht-System
AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang
(mit Relais)

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang
(ausschl. Einsatz von Signalgebern)

Der
programmierbare Steuerungen
muss gemdass den Spezifika-
tionen der Steuerungen erfolgen.

2-Draht-System
<Reedkontakt-Signalgeber>

----------braun
Q
Schalt- '
kreis zum ,
Schutz der| ~
LED usw. A'O—I
_______ - -1blau
T~ 7"77% braun
Schalt- '
kreis zum ,
Schutzder| ~
LED usw. ,
O

Anschluss an speicher-

OR-Schaltung fiir NPN-Ausgang

braun braun braun
- hwarz - : schwarz
Signalgeber 1 se . Signalgeber 1 Signalgeber 1 —E—I
gnag blau m <Relais- | gnaig gnag blau -
1 i kontakt 1 1
braun T T braun I
Signalgeber 2 Sb‘Th‘”a'Z ‘ Signalgeber 2 Signalgeber 2 SCZ‘l’"arz
au au

2-Draht-System mit 2 seriell
geschalteten Signalgebern (AND)

Wenn zwei Signalgeber in
Serie geschaltet sind, kon-
nen Stérungen auftreten,
da die Betriebsspannung
im eingeschalteten Zustand
abnimmt.

Die LEDs leuchten auf,
wenn beide Signalgeber
eingeschaltet sind.

braun

Signalgeber 2

blau

Betriebsspannung bei EIN
= Versorgungsspannung — Innerer Spannungsabfall x 2 Stk.
=24V -4V x2Stk. =16V

Versorgungsspannung 24 VDC
Innerer Spannungsabfall in Signalgeber: 4 V

Beispiel:

Die LEDs leuchten auf, wenn beide Signal-
geber eingeschaltet sind.

2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern (OR)

<Elektronischer

Signalgeber>
Wenn zwei Signalge-
ber parallel geschaltet
sind, kdénnen Stérun-
gen auftreten, da die
Betriebsspannung im
ausgeschalteten Zu-
stand ansteigt.

Signalgeber 1 @

Signalgeber 2

Betriebsspannung bei AUS
= Kriechstrom x 2 Stk. x Lastimpedanz
=1mAx2Stk. x3kQ=6V
Beispiel: Lastimpedanz 3 kQ
Kriechstrom des Signalgebers : 1 mA

O

SVC

<Reedkontakt-Signalgeber>
Da kein Kriechstrom auftritt,
steigt die Betriebsspannung
beim Umschalten in die Po-
sition AUS nicht an. Abhéan-
gig von der Anzahl der ein-
geschalteten Signalgeber
leuchtet die LED jedoch
mitunter schwéacher oder
gar nicht auf, da der Strom-
fluss sich aufteilt und
abnimmt.

17



Reed-Schalter/Direktmontage
D-A90(V)/D-A93(V)/D-A96(V) ( €

Eingegossene Kabel
Elektrische Eingangsrichtung: axial

—t

AAchtung
| Sicherheitshinweise zum Betrieb |

Befestigen Sie den Schalter mit der
vorhandenen, am Schaltergehduse
angebrachten Schraube. Werden andere als
die angegebenen Schrauben benutzt, kann
der Signalgeber beschéadigt werden.

Interner Schaltkreis Signalgeber

D-A90 (V)

E § :Kontakmhutzboxi_oAUS(i)
|8 ICD-P11 i braun
6 icD-P12 1~
B : :

e H H TOAUS(*)
-------- ' t---------2 blau

\ braun ¢ H
© WKontakischutzbox | CAUS (+)

e

:E Wldestand : 'CD-P11 braun
' 8 H !
'S 1CD-P12 ~
1D : :
V5 '
' 9 |
E H 0 AUS (-)
e 1 blau o I blau
T smmmmmes DC (+)
: LED ~ braun
H N T (+)
15 | Widerstand:
B —K}——0 DC
: -g Ruckstrom- ' AUS -
:“? schulzdlode: schwarz Spannungs-
: % ' versorgung
= ; )
R H G
blau

Anm.) (D Wenn eine induktive Last angesteuert wird.

(2) Wenn ein Kabel mit einer Lénge tber
5 m eingesetzt wird.

(3 Bei einer Betriebsspannung von 100 VAC.

Verwenden Sie bitte in den o.a. Féllen ein
Kontaktschutzgeh&use.

(Detaillierte Angaben zur Kontaktschutzbox
finden Sie auf Seite 16.)

18

Technische Daten der Signalgeber m

Fir Details tber nach interationalen Standards zertifizierte
Produkte, bitte besuchen Sie uns unter smeworld.com.

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-A90/D-A90V (ohne Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr.

D-A90/D-A90V

Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS

Betriebsspannung | 24 V AC/DC oder darunter | 48 V AC/DC oder darunter |100 V AC/DC oder darunter|
max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA
Kontaktschutzschaltung ohne

Interner Widerstand

1 Q oder niedriger (inkl. 3 m Anschlusskabellange)

D-A93/D-A93V/D-A96/D-A96V (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr.

D-A93/D-A93V

D-A96/D-A96V

Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung

Betriebsspannung 24VDC 100 VAC 4 bis 8 VDC
Anm. 3)

Arbeitsstrombereich 5 bis 40 mA 5 bis 20 mA 20 mA

und max. Strom

Kontaktschutzschaltung ohne

Interner D-A93 — 2.4V oder darunter (bis 20 mA)/3 V oder darunter (bis 40 mA) max. 0.8 V

Spannungsabfall D-A93V — 2.7 V oder darunter e

Leuchtanzeige bei ON leuchtet die rote LED

® Anschlusskabel

D-A90(V)/D-A93(V) — Olbesténdige Isolierleitung: 2.7, 0.18 mm? x 2 -adrig (braun, blau), 0.5 m
D-A96(V) — Olbestandige Isolierleitung: 2.7, 0.15 mm2 x 3 -adrig (braun, schwarz, blau), 0,5 m
Anm. 1) Auf Seite 16 finden Sie die allgemeinen technischen Daten der Reed-Schalter.
Anm. 2) Fir die Anschlusskabelldngen, siehe Seite 16.
Anm. 3) In einem Zustand unter 5 mA ist die Sichtbarkeit der Anzeigelampe gering und bei 2,5 mA
ist sie nicht ablesbar. Solange der Kontaktausgang jedoch tiber einem Zustand von 1 mA liegt, gibt es kein

Problem.
Gewicht [q]
Signalgeber Bestell-Nr. |  D-A90 D-A90V D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V
Kabelldnge: 0.5 m 6 6 6 6 8 8
Kabelldnge: 3 m 30 30 30 30 41 4
Abmessungen (mm)
D-A90/D-A93/D-A96 Betriebsanzeige
M2.5 x 4¢ _~" D-A90 ohne Betriebsanzeige
Schlitz-Montageschraube AR
'\___ o od
\- e o —
@G 2= ESm
Optimale Schaltposition
10
] gr_ 28
o E——— . [ ‘Pr
34T = (O
—22 . {ir D-
(24.5) (): Abmessungen fir D-A93.
D-A90V/D-A93V/D-A96V
u
g p——_
h I — -+ =) £ Lzl B
10 Optimale Schaltposition
M2.5 x 4¢ 22
Schiitz-Montageschraube \ 2 6
e %PT—F©
Betriebsanzeige

D-A90 ohne Betriebsanzeige

O
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Eingegossene Kabel

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit
reduziertem max. Strom (2.5
bis 40 mA).

@ Bleifrei

@ UL zertifiziertes (Typ 2844)
Anschlusskabel wird
verwendet

\
B3
«
-2,
- ,F‘._‘,n
-

AAchtung
|Sicherheitshinweise zum Betrieb|

Befestigen Sie den Schalter mit der
vorhandenen, am Schaltergeh&use
angebrachten Schraube. Werden andere
als die angegebenen Schrauben benutzt,
kann der Signalgeber besché&digt werden.

Interner Schaltkreis Signalgeber
D-MON(V)

: DC (+)
braun

AUS
schwarz

Haupt-
schaltkreit

DC (-)
blau
D-M9P(V)
E""""""""""""": DC (+)
H i braun
s ;
55 |
TS H
Ié +O AUS
i schwarz
\—Eooc e

...........................

blau
D-M9B(V)
E--"""-""""""""”EOAUS(+)
H ’ braun
g5l W W
Tg
(2]
’ O AUS(-)
"""""""""""""" blau

Technische Daten der Signalgeber m

Elektronischer Schalter/Direktmontage
D-M9N(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V) ( €

Fir Details (iber nach internationalen Standards
zertfizierte Produkte, bitte besuchen Sie uns unter smeworld.com..

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9LC1/D-M9C1V (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr.| D-M9N D-M9NV D-M9P D-M9PV D-M9B D-M9BV
Elekirische Eingangsrichtung | In-line vertikal In-line vertikal In-line vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN ‘ PNP —
Anwendung Steuerung, Relais, PLC 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12,24 VDC (4.5t0 28 V) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC ‘ — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
Interner Spannungsabfall max. 0.8 mA max. 4 V
Kriechstrom 100 pA bei 24 VDC max. 0.8 mA
Betriebsanzeige bei ON leuchtet die rote LED

® Anschlusskabel

Olbestandiges Vinylkabel:

D-M9B(V)
D-M9N(V), D-M9P(V)

2.7 x 3.2 oval
0.15 mm2 x 2-adrig
0.15 mm? x 3-adrig

Anm.1) Auf Seite 16 finden Sie die allgemeinen technischen Daten fir elektronische Signalgeber.
Anm.2) Fur die Anschlusskabellangen, siehe Seite 16.

Gewicht (]
Signalgeber Bestell-Nr. D-M9N(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
0.5 8 8 7
Anschlusskabellange
41 41 38
[m]
68 68 63
Abmessungen (mm)
o
D-M9C] e R
% = : ==
6 ‘optimale Schaltposition
22 \
Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube
Betriebsanzeige
26, .
L o
N | N
< : Z
22
D-MoCIV
2.7
©
= n o
1— o t
\4
Befestigungsschraube M2.5 x4 ¢ Betriebsanzeige
Schlitz-Montageschraube 8
2 3.2

i s

<] Sle=|

@ 6 loptimale Schaltposition
20

19



Elektronischer Signalgeber/Direktmontage

D-F8N/D-F8P/D-F8B

Eingegossene Kabel

Bl \
2 7 Ao
A s
hd 0.
- | 55 E%
AAchtung

| Sicherheitshinweise zum Betrieb

Befestigen Sie den Schalter mit der
vorhandenen, am Schaltergeh&use
angebrachten Schraube. Werden andere
als die angegebenen Schrauben benutzt,

kann der Signalgeber beschadigt werden.

Interner Schaltkreis Signalgeber

D-F8N
E —oDC (+)
H H braun
3 |
-9 AUS
: T s schwarz
T8
: DC ()
femmmssmmmmsssmmmeoeee ! blau
D-F8P
E —oDC (+)
H H braun
LB E
' = O '
- :
' T '
e oAUS
! @ ! schwarz
: —o DC (-)
Ittt ' blau
D-F8B
: 0 AUS (+)
H H braun
: 2 ;
g8 :
= L/ "
LR
: ® %} :
: | OAUS (-)
tromomomoomommmmoooomomoes ' blau

20

Technische Daten der Signalgeber m

C€

Firr Details iber nach internationalen Standards
zertifizierte Produkte, bitte besuchen Sie uns unter smeworld.com.

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

Signalgeber Bestell-Nr. D-F8N D-F8P D-F8B
Elektrische Eingangsrichtung vertikal vertikal vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN PNP —
Anwendung IC-Steuerung, 24 VDC Relais, 24 VDC Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 V) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
max. Strom max. 40 mA max. 80 mA 2.5 bis 40 mA
Interner max. 1.5V

(max. 0.8 V bei max. 0.8 V max. 4 V
Spannungsabfall 10 mA max. Strom)
Kriechstrom 100 pA bei 24 VDC max. 0,8 mA bei 24 V DC
Betriebsanzeige bei ON leuchtet die rote LED

® Anschlusskabel

Olbestandiges Vinylkabel: @2

D-F8N, D-F8P
D-F8B

7,05m

0.15 mm2 x 3-adrig (braun, schwarz, blau)

0.18 mm2 x 2-adrig (braun, blau)

Anm.1) Auf Seite 16 finden Sie die allgemeinen technischen Daten fir elektronische Signalgeber.
Anm.2) Fur die Anschlusskabelldngen, siehe Seite 16.

Gewicht [q]
Signalgeber Bestell-Nr. D-F8N D-F8P D-F8B
0.5 7 7 7
Anschlusskabellange 3 32 32 32
[m]
5 52 52 52
Abmessungen [mm]
D-F8N/D-F8P/D-F8B
02.7
o 1
o
=)
1 g
8 optimale Schaltpositon &
Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
43 Schlitz-Montageschraube
5 Betriebsanzeige
/
2@
2 10

O
z

©
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Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-MINW(V)/D-MOPW(V)/D-MOBW(V) ( €

Technische Daten Signalgeber

Eingegossenes Kabel SPS: speicherprogrammierbare Steuerung

@ 2-adrige Ausfiihrung mit reduziertem D-M9CIW(V) (mit Betriebsanzeige)
max. Strom_ (_2:5 bis 40 mA) Signalgebermodell | D-MONW [D-MONWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
® ?_?_'t U;-éii;tlflnenem Anschlusskabel elektrische Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
yp 3-Draht 2-Draht
@ 1.5-mal flexibler als konventionelles Verdrahtung ke @
Modell (SMC-Vergleich) Ausgang NPN l PNP —
@ Flexikabel als Standardausfiihrung zuldssige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
@ Die optimale Schaltposition kann Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 V) —
anhand der Farbe der leuchtenden. Stromaufnahme max. 10 mA —
LED bestimmt werden Betriebsspannung max. 28 VDG | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
(rot— griin< rot) -
max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
= interner Spannungsabfall max. 0.8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
/ Kriechstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
2 Betrich i Betriebsposition::----:--- rote LED leuchtet.
= aan= etriebsanzeige optimale Schaltposition:«------ grine LED leuchtet.
= Standard erfullt CE-Standard
e ® Anschlusskabel — dlbestandiges flexibles Vinylkabel: 2.7 x 3.2 oval
1 D-M9BW(V) 0.15 mm2 x 2-Draht
- D-MONW(V), D-M9PW(V)  0.15 mm?2 x 3-Draht
= Anm. 1) Allgemeine technische Daten fiir elektronische Signalgeber siehe Seite 16.
Anm. 2) Anschlusskabelldngen siehe Seite 16.
Schaltschema :
Gewicht Einheit: g
D-MINW(V)
I R Signalgebermodell D-M9NW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
o Anschlusskabellange 1 14 14 13
s [m] 3 4 M 38
5) 68 68 63
""""""""""""""" Abmessungen Einheit: mm
D-M9 W Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
D'MQPW(V) Schlitz-Montageschraube
: ] Betriebsanzeige 26
== &
<l @ 22 N
N
(3]
— :
% ' ; = —i—u

6 ’optimale Schaltposition

Betriebsanzeige QJ
EIN
Betriebs- | | 4
bereich ! ! . .
oot | | AUS Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢ Betriebsanzeige
i i i i Schlitz-Montageschraube 8
Anzeige! i 2 32 o©
I Rot | Grin | Rot ! ™ [ <
I
optimale . .
Schaltposition ﬁ 6 ’ 02p(:|male fchaltposnmn
Y
2 S\VC 21



Ruckseite 1

Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschéden
schitzen. In den Vorschriften wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die
Gefahrenworte «Achtung» «Warnung» oder «Gefahr» bezeichnet. Um die Sicherheit zu
gewahrleisten, stellen Sie die Beachtung der ISO 4414 " JIS B 8370 Hm™e=2 und anderer
Sicherheitsvorschriften sicher.

r———""="=""=""=""="""="/""/""/""/"¥~=/"/ "7/ TTmT/T/TT/=========71

A AChtung . Bedienungsfehler konnen zu gefahrlichen Situationen fiir Personen oder Sachschaden fiihren. |

A War nu ng . Bedienungsfehler kann zu schweren Verletzungen oder zu Sachschéden fiihren.

A Gefahr = Unter aussergew6hnlichen Bedingungen kénnen schwere Verletzungen oder umfangreiche

Sachschaden die Folge sein.

U |

Hinweis 1: 1SO 4414: Pneumatische Fluidtechnik — Empfehlungen fiir den Einsatz von Ausristung fir Leitungs- und

Steuerungssysteme

Hinweis 2: JIS B 8370: Grundséatze fiir pneumatische Systeme

A\ Achtung

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitit bzw. Eignung ausgewé&hlter Pneumatik-

Komponenten ist die Person, die das Pneumatiksystem (Schaltplan) erstellt oder dessen
Spezifikation festlegt.

Da SMC-Komponenten unter verschiedensten Betriebsbedingungen eingesetzt werden kénnen, darf die
Entscheidung Uber deren Eignung fir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erflllung der spezifischen Anforderungen Uberprift wird.

. Die Inbetriecbnahme der Komponenten ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde,

dass die Maschine bzw. Anlage, in die die Komponenten eingebaut werden, den
Bestimmungen der EG-Richtlinie Maschinen i.d.F. 91/368/EWG entspricht.

. Druckluftbetriebene Maschinen und Anlagen diirfen nur von ausgebildetem Personal

betrieben werden.

Druckluft kann gefahrlich sein, wenn ein Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist. Montage,
Inbetriebnahme und Wartung von Druckluftsystemen sollte nur von ausgebildetem und erfahrenem
Personal vorgenommen werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner Komponenten

diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die nachfolgenden Sicherheitshinweise

beachtet werden:

4.1 Inspektions- oder Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefihrt werden,
wenn Uberprift wurde, dass dieselben sich in sicheren und gesperrten Schaltzustdnden
(Regelpositionen) befinden.

4.2 Sollen Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden, dann zunadchst Punkt 1) sicherstellen. Unter-
brechen Sie dann die Druckversorgung fiir diese Komponenten und machen Sie das komplette
System durch Entliften drucklos.

4.3 Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind Massnahmen zu treffen, mit denen verhindert
wird, dass Zylinderkolbenstangen usw. plétzlich herausschiessen (z.B. durch den Einbau von SMC
Startverzégerungsventilen fir langsamen Druckaufbau im Pneumatiksystem).

. Bitte nehmen Sie Verbindung zu SMC auf, wenn das Produkt unter einer der nach-

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

5.1 Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen
oder bei Einsatz des Produktes im Aussenbereich.

5.2 Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen,
Luftfahrt, Kraftfahrzeugen, medizinischem Gerat, Lebensmitteln und Getranken, Geréate fur Freizeit
und Erholung, Notausschaltkreisen, Stanz- und Pressenanwendungen oder Sicherheitsausriistung
eingesetzt werden.

5.3 Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten oder Tieren
besteht, und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

O
g
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Serie MIXJ

Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Von der Inbetriebnahme durchlesen.

|

|

Auswahl \

Montage

A\ Achtung
1.

. Wenn sofortige Stopps durch externe

. Nicht derart einsetzen, dass zu hohe externe

Betriebsbereichsgrenzen bewegt werden.
Wenn der Antrieb auBerhalb der
Betriebsgrenzen verwendet wird, kdnnten
exzentrische Lasten auf die Flihrung zu
grof sein und Vibrationen an der Fuhrung
verursachen, und die Genauigkeit und die !
Lebensdauer beeintrachtigen.

Die Last darf nur innerhalb der 3

Anschléage ausgefiihrt werden, einen
Auswurf vermeiden.

Beim abrupten Bewegungen kénnen
Beschadigung auftreten. Bei einem Stopp}
mit einem externen Anschlag, nach dem
eine Vorwartsbewegung folgen soll, zuerst :
Druck anlegen, um den Schlitten zeitweilig |
umzukehren, dann den mittleren Anschlagi
zuriickfahren und schlieBlich Druck auf den |
gegeniiberliegenden Anschluss anwenden
um den Schlitten wieder zu verfahren.

Kréfte oder StoBlasten einwirken kénnen.

Andernfalls kénnten Beschadigung
auftreten.

|

Montage

A\ Achtung

1.

Die Montageflache des Gehéauses,
des Schlittenendes und der
Endplatte nicht zerkratzen.

Dadurch kénnen eine mangelhafte
Parallelitéat, Vibrationen der Fiihrung und
ein héherer Widerstand an den
bewegten Teilen auftreten.

. Die Vorderseite der Schiene bzw.

Flihrung nicht zerkratzen.
Dadurch kdénnen Ungenauigkeiten und !
erhdhter  Betriebswiderstand, — usw. !
verursacht werden. > |

. Die Unebenheit der Montageflache

5. Wihlen Sie eine geeignete Verbindung mit

6.

. Alle Elemente, die von Magneten

A\ Achtung

3. Bei montiertem Werkstiick keine zu ' 9.

hohe Kraft bzw. Last anwenden. !

Wenn eine externe Kraft angewendet wird, !
die groBer ist als das zuléssige Moment,}
kénnen erhdhtes Spiel der Fuhrung oder !
ein  erhohter  Betriebswiderstand!
auftreten.

sollte max. 0,02 mm betragen.

Bei der Montage der pneumatischen
Schilitteneinheiten die geeignete
Schraubenlénge verwenden und das
maximal zuléssige Anzugsdrehmoment
nicht Gberschreiten.

Ein hdheres Anzugsdrehmoment kann zu einer Stérung
fuhren. Ein unzureichendes Anzugsdrehmoment kann
zu einer schlechten Ausrichtung und Lockerheit fhren.

Eine mangelhafte Parallelitit des:
montierten  Werkstlicks an der!

1. Befestigung von unten (Innengewinde)

pneumatischen Schlitteneinheit, der Basis
und bei anderen Teilen kann Vibrationen !
der Fihrungseinheit und einen erhdhten
Betriebswiderstand, usw. verursachen.

= =

der Last, die eine externe Fiihrung und/oder :
Fihrungsmechanismus auf der AuBenseite !

hat, und richten Sie sie korrekt aus.

Vermeiden Sie eine Beriihrung mit der

max. max.
Modell | Schraube Anzu?\?moment Einschraubtiefe

[N-m] [¢ mm]
MXJ4 M3 1.14 5
MXJ6 M4 2.7 6
MXJ8 M4 2.7 6

pneumatischen Schlitteneinheit wahrend !

des Betriebs.

2. Befestigung von oben (Durchgangsbohrung)

Hande, usw. kénnten in der
Hubeinstelleinheit eingeklemmt werden. :
Installieren Sie zur Sicherheit eine Haube, !
wenn man dem Schlitten wéhrend des!
Betriebs zu nahe kommen kénnte.

angezogen werden kénnten, fernhalten. -

Da der pneumatische Schlitten (iber eingebaute}

Magnete verfligt, die N&he zu Magnetscheiben, !

Magnetkarten oder Magnetbandern vermeiden. :

’E s
max.
Modell | Schraube | Anzugsmoment ¢mm
[N-m]
MXJ4 M2,5 0.65 2.5
MXJ6 M3 1.14 3.5
MXJ8 M3 1.14 4

Die Daten kénnten geldscht werden.

10.

Die nachstehend aufgefiihrten
Drosselriickschlagventile und
Anschliisse verwenden.

Wenn andere Drosselriickschlagventile und
Anschlisse verwendet werden, kann dies zu
Problemen mit der Montagefl&che flihren.

. Am Schlittenabschnitt keine

Magnete befestigen.

Modell | Seitlicher | Axialer | mancyss
Leitungsanschluss|Leitungsanschiuss

MXJa ﬁzlzggmg AS1200-M3 | Miniatur-

MXJ6 AS101mArs | AST201F-M3 | Anschiisse

MXJ8 | ptaniryg | ASI30IFMA | Sere M3

Material besteht, wird er durch die
Befestigung von Magneten o. A.
magnetisiert. Dadurch kénnen Stérungen
an den Signalgebern verursacht werden.

Montagefléche

Da der Schlitten aus einem magnetischen

O
Z
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Serie MIXJ

Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Von der Inbetriebnahme durchlesen.

|

Montage |

| Betriebsumgebungen |

]Vorsicht bei der Hubeinstell-Option \

A\ Achtung

1. Frontmontage

¢

Gehause

7
A\ Achtung

Damit die Halteschrauben des Werkstlicks nicht den
Fuhrungsblock bertihren, solche Schrauben
verwenden, die zumindest kirzer sind als die
maximale Einschraubtiefe. Werden langere
Schrauben verwendet, kénnen diese die Fuhrung
berlihren und eine Stérung verursachen.

max. max.
Modell | Schraube | Anzugsmoment|Einschraubtiefe
[N-m] [¢ mm]
MXJ4 M3 1.14 3.5
MXJ6 M3 1.14 3.5
MXJ8 M3 1.14 3.5
2. Montage von oben
N
A\ Achtung
Damit die Halteschrauben des Werkstiicks nicht den
Fuhrungsblock beriihren, solche Schrauben
verwenden, die zumindest kirzer sind als die
maximale Einschraubtiefe. Werden langere
Schrauben verwendet, kénnen diese die Fihrung
berlihren und eine Stérung verursachen.
Max. Max.
Modell | Schraube |Anzugsmoment [Einschraubtiefe
(N-m) (¢ mm)
MXJ4 M3 1.14 4
MXJ6 M3 1.14 4
MXJ8 M3 1.14 5.5

1. Den optional mitgelieferten
abgestuften Positionierstift
verwenden, da es sich bei
der Positionierbohrung fur
den Schlitten um eine
Durchgangsbohrung handelt.

Ruckseite 3

A\ Achtung

1. Nicht in Umgebungen einsetzen, in
denen das Produkt Fliissigkeiten
wie Schneidedl, usw. ausgesetzt ist.
Bei der Verwendung in einer Umgebung, in
denen das Produkt Flissigkeiten wie
Schneidedl, Kahimittel, OI, usw. ausgesetzt
ist, konnen Ungenauigkeiten, erhdhter
Betriebswiderstand, Luftleckagen, usw.
auftreten.

2. Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen
das Produkt direkt Fremdstoffen wie
Pulverstaub, Staub, Schneidespénen,
Spritzern, usw. ausgesetzt ist.

Dadurch kénnen Ungenauigkeiten und

erhdhter Betriebswiderstand,
Luftleckagen, usw. verursacht werden.

Wenden Sie sich fur Anwendungen in
derartigen Umgebungen bitte an SMC.

3. Nicht direkter Sonneneinstrahlung
aussetzen.

4. Sind in der Umgebung Hitzequellen

vorhanden, miissen diese abgeschirmt
werden.
Sind in der Umgebung Hitzequellen
vorhanden, kann die Temperatur im
Produkt ansteigen und den maximalen
Betriebsbereich uberschreiten. Die Hitze
mit einer Abdeckung, usw. abschirmen.

5. Keinen tiberméBigen Erschiitterungen
und/oderStoBlasten aussetzten.
Wenden Sie sich fir Anwendungen in
derartigen Umgebungen bitte an SMC,
da dies zu Beschédigungen bzw.
Stérungen flhren kann.

6. Beachten Sie die Korrosionsbesténdigkeit
der Linearfiihrung.
Vorsicht, denn die Schiene und der
Fihrungsblock sind aus
martensitischem Edelstahl, der eine
niedrigere Korrosionsbestandigkeit als
austenitischer Edelstahl aufweist.
Besonders in Umgebungen, wo die
Kondenswassertropfen  auf den
Flachen bleiben kénnen, kann Rost
auftreten.

O
g

Hubeinstelleinheit

A\ Achtung

1. In nachstehender Tabelle finden Sie die
Anzugsmomente fiir die Verriegelungsmutter.

Ein unzureichendes Anzugsdrehmoment kann zu
einer mangelhaften Positionsgenauigkeit fiihren.

Modell |Gewindegrésse|  GewindegroBe [N-m]
MXJ4 M2,5 0.36
MXJ6 M2,5 0.36
MXJ8 M3 0.63

2. Beim Einstellen des Hubs nicht den
Schlitten mit einem Schliissel, o. A.
beschédigen.

Andernfalls kénnten Ungenauigkeiten
auftreten.
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Serie MXJ
Produktspezifische Sicherheitshinweise 3

Von der Inbetriebnahme durchlesen.

Vorsicht beim Ersatz einer ndard-A
durc% e'ine symmetrslscﬁ'le Rus?i}ﬁrung ung

Umgekehr.

A\ Achtung

Signalgeberschiene, axiale Anschlussplatte und Anschliisse
kénnen symmetrisch gesindert werden. Bei einem Ersatz

mit den nachfolgenden Anzugsdrehmoment anziehen.

Gewinde GewindegréfBe Anzugsdrehmoment N-m
Kreuzschlitzschraube M1,7 x 0.35 0.1
Anschlusskérper M3 0.3
Verschlussstopfen M3 0.3
Sechskanteinstellschraube M3 0.3

* Auf den Verschlussstopfen und Kdrper muss beim Ersatz kein Dichtmittel angewendet werden.
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Kleine Produktreihen .
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@2 Miniatur-Anschlisse @2 Steckverbindungen @2 Polyurethan-Schlauch

SerieM SerieKJ SerieTU

; itahi ; Bitte lesen Sie vor Verwendung die "Vorsichtsmassnahmen fiir den Umgang mit
ASlcherheltshlnwelse pneumatischen Geraten” (M-03-E3A).

SMC CORPORATION (Europa)

Osterreich @ +43226262280  www.smc.at office@smc.at Litauen & +370 2651602
Belgien @ +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  post@smcpneumatics.be | Niederlande @ +31(0)205318888 www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgarien B 35929744492 www.smc.bg office@smc.bg Norwegen & +47 67129020 Www.smc-norge.no post@smc-norge.no
Kroatien B +385137766 74 WWw.smceu.com office@sme.hr Polen @ +48225485085  www.smc.pl office@smc.pl
Tschech. Republik & +42 0541424611 www.smc.cz office@sme.cz Portugal @ +351 226108922 www.smces.es postpt@sme.smces.es
Danemark B +45 70252900 www.smc-pneumatik.com  smc@smc-pneumatik.dk | Ruménien B +40213205111  www.smcromania.ro smcromania @smcromania.ro
Estland B +372 (06593540  www.smcpneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russland B +812 1185445 www.smc-pneumatik.ru marketing@smc-pneumatik.ru
Finnland @ +358207 513513 www.smc fi smcfi@smc.fi Slowakei B +421 244456725  www.smc.sk office @smc.sk
Frankreich @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr contact@sme-france.fr Slowenien & +386 73885249  www.smc-ind-avtom.si office @smc-ind-avtom.si
Deutschland @ +49(0)61034020  www.smc-pneumatik.de  info@smc-pneumatik.de | Spanien B +34945184100  www.smces.es post@smc.smces.es
Griechenland & +30(0)13426076  www.smceu.com parianos@hol.gr Schweden & +46 (0)86031200  www.smc.nu post@smcpneumatics.se
Ungarn B +36 13711343 www.smc-automation.hu  office @smc-automation.hu | Schweiz B +41(0)523963131  www.smc.ch info@sme.ch
Irfand @& +353(0)14039000 www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Tiirkei B +90(0)2122211512  www.entek.com.tr smc-entek @entek.com.tr
ltalien & +39(0)292711 www.smcitalia.it mailbox @smcitalia. it Grossbrit. @ +44 (0)8001382930 www.smcpneumatics.co.uk  sales@smcpneumatics.co.uk
Lettland @ +371 (07779474 www.smclv.lv info@smelv.lv

European Marketing Centre @& +34 945184100 www.smceu.com

SMC CORPORATION @ +81 0335022740 www.smcworld.com

SMC CORPORATION 1-16-4 Shimbashi, Minato-ku, Tokio 105 JAPAN; Phone:03-3502-2740 Fax:03-3508-2480

1st printing JZ printing MW 20 Printed in Spain Technische Daten unterliegen Anderungen. Sie kénnen ohne Vorankiidigung oder sonstige Verpflichtungen

seitens des Herstellers geéndert werden.



