Sitowniki kompaktowe CAT.EUS20-184B-PL
zgodne z ISO 21287

Seria C55

220,025,032,040,550,063,580,5100

Symbol zaméwieniowy

Bez czujnikow C55B|([20-10

| [ ] |
Do czujnikéw CD55 B|20/-|10

Pierscien magnetyczny

Spos6éb mocowania
Otwory przelotowe/otwory
gwintowane (standard)
tapy
Kotnierz z przodu
Kotnierz z tytu
Ucho

O@mr| m

Srednica ttoka e

20 20 mm e Zakonczenie tloczyska
| 25| 25 mm — | Gwint wewnetrzny

32| 32mm M | Gwnit zewnetrzny

40/ 40 mm

50/ 50 mm

63| 63 mm ® Skok [mm]

80/ 80 mm Odnosnie skokéw standardowych
100/ 100 mm i posrednich patrz str.2.

Stosowane czujniki potozenia
=4

. _ Przytacze < SllEoamAceenie Napiecie pracy Model Czujll'lika [Dlugoéékabla przytaczeniowego m] Zlacze M8 _
Typ | Funkcja specjalna elektryczne %% (typ wyjécia) DC AC Doprowadzenle.kabla 05/ 1| 3|5 |— |zkablem| Zastosowanie
2 prostopadte| osiowe |(—)|(M)[(L)[(Z)|(N)| 05m
3-przew. (NPN) 5V, MONV MON (@@ ® O|—| O uktady
> — 3-przew. (PNP) 12V M9PV MOP (®@/®@|® O|—| O [scalone
N 2-przewodowe 12V M9BV MOB e/ @@ O|—| O —
'g wskazanie 3-przew. (NPN) 5V, MONWV | MONW @ | ®@ [ ® O |—| O |uklady
£ | diagnostyczne Kabel rak 13PZEw(PNP) 12V|  |M9PWV | MPW (@ @ |@|O|—| O |scalone Pk
5 (2-kolorowy) zatopiony 2-przewodowe 12V M9BWV | M9BW (@ (@ |® | O|—| O — |pc’
9‘_: wodoodoorm 3-przew. (NPN) 5V, MIONAV | MONA (O[O | @ |O|—| O |ukiady
E‘ (2-ko|or%wy)y 3-przew. (PNP) 12V M9PAV | MOPA |O|O|@|O|—| O |scalone
o 2-przewodowe; 12V M9BAV | MOBA [ O|O|@®@|O|—| O
Odporny(ge_zk%?(l)erén;yg)netyczne p-przew. (niepolarny — — P3IDW @ —|® | O |— O -
245 < ok | obonagnat | — | 5V | — | A9V | A% |®@|— @ —|—| — |u&h | —
SEe — abel . sowrl 24y |12V [ 100V | A3V | A93 | e ° —| — — |pree
S=& zatopiony [, |&-przewocowy 5V,12V[<100V | A%V | A%0 |®|—|®@|—|—| — |wed |“BE"
przyktad) MONW * Czujniki elektroniczne oznaczone ,, O”produkowane sg na zamoéwienie.

Dtugosé przewodu faczacego: 0.5 m:«--«--- —

(przykiad) MONWM
(przyktad) MONWL
Smeeeeeees Z (przyktad) MONWZ

* Inne stosowane czujniki patrz katalog ,Best Pneumatics”.
* Szczegotowe informacje o czujnikach ze ztaczem M8 - patrz katalog Best Pneumatics tom 2 strony 1328 i 1329.
* Czujniki wysytane sg razem z silownikiem (ale nie sg zamontowane).




A\ Uwaga

Przeczytac¢ przed uzyciem.

1. Nalezy zapoznac¢ sie ze ,Szczegétowymi
wytycznymi bezpieczenstwa”.

2. Sitownika ten nie moze by¢ stosowany jako
sitownik zatrzymujacy.

3. Do sitownika stosowa¢ ztaczki z gwintem typu R.

Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287 Seria C55

Parametry techniczne

Typ

Pneumatyczny (nie wymaga smarowania)

Sposob dziatania

Dwustronnego dziatania, standardowy

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

Cisnienie kontrolne

1.5 MPa

Maksymalne ci$nienie pracy

1.0 MPa

Minimalne ci$nienie pracy

0.05 MPa (220 do 263), 0.03 MPa (280, 2100)

Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego

Bez czujnikéw potozenia: —10 do 70°C (bez zamarzania
Z czujnikami potozenia: —10 do 60°C (bez zamarzania)

Amortyzacja

Amortyzacja elastyczna, obustronna

Tolerancja skoku Uwaga)

+1.0
0 mm

Sposoéb mocowania

Otwory przelotowe/otwory gwintowane

220 do 263

50 do 500 mm/s

Predkos¢ ttoka

280, 2100

50 do 300 mm/s

Uwaga) Tolerancja skoku nie uwzglednia amortyzacji.

Skoki standardowe

o ttoka [mm]

Skoki standardowe [mm]

Teoretyczna 20 do 63 5,10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 80, 100, 125, 150
sita na tloku }—FWYS-’ HCOF- 80, 100 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 80, 100, 125
e Ll Skoki posrednie
g tioka |Kierunek | CiSnienie pracy [MPa]
[mm] ruchu 0.3 0.5 0.7
20 COF. 7 118 165 Opis Mozliwo$¢ wykonania skoku na specjalne zamowienie,
WYS. 94 157 220 w odstepach co Tmm
COF. 113 189 264 Symbol zam. Patrz symbol zaméwieniowy modelu standardowego
25 s | 127 | 225 | 3ma Zakres skoku 6 do 149
2 COF. 181 302 422 Przykiad Symbol zamoéwieniowy: C55B32-47
WYS. 241 402 563 Oznacza skok 47
COF. | 317 | 528 | 739
40 Twys [ a7 628 880 Masa
50 COF. 495 825 | 1150 Bez czujnika potozenia [a]
WYS. 589 982 1370 g thoka Skok sitownika [mm]
63 | COF- | 81 | 1400 | 1960 mm] [ 5 [10]15[20] 2530354045 50]60]80][100][125150
WYS.| 935 | 1560 | 2180 20 | 111 | 124| 137] 150| 163| 176| 189| 202| 215| 228| 254| 306| 357| 422 487
go | COF. | 1360 | 2270 | 3180 25 | 152 | 168| 183| 199| 214| 230| 246| 261| 277| 292| 323| 386 448| 526| 603
WYS. | 1510 | 2520 | 3520 32 | 250 | 273| 295| 317| 339| 362 384| 406| 428| 451| 495| 584| 673| 785| 896
q00 | COF- | 2150 | 3580 | 5010 40 | 315| 339| 364| 388| 412| 436 461| 485| 500| 533| 582 679 776| 897[1018
WYS. | 2360 | 3930 | 5500 50 |497 | 534| 570 607| 644| 681| 718| 755] 791| 828| 902|1049|1197|1381] 1565
63 | 677 | 717| 757| 797| 837| 877| 917| 957| 997[1037]1117[1277[1437]1638] 1838
Symbole zam. wspornikéw 80 | — |1164|1223]1281[1339]1398|1456]1514|1573]1631]1748] 1981|2214 |2506| —
100 | — |2213[2295|2377|2450|2541( 2623|2705/ 2787|2870(3034| 33623690 |4101| —
etioka | oa Kolnierz Uslhe Z czujnikiem potozenia ttoka )
[mm] - -
o ttoka Skok sitownika [mm]
20 | C55-1020 | C55-F020 | C55-C020 mm] [ 5 [10][15[20[25[30]35[40]45]50]60]80[100][125]150
25 | C55-1025 | C55-F025 | C55-C025 20 | 113 | 126| 139] 152| 165| 178| 191| 204| 216| 229| 255| 307| 350| 424| 489
32 | C55-1032 | C55-F032 | C55-C032 25 | 154 | 170| 185| 201| 217| 232| 248| 263| 279| 204| 325| 388 450| 528| 606
40 | C55-L040 | C55-F040 | C55-C040 32 | 254 | 277| 299| 321| 343| 366| 388| 410| 432| 455| 490| 588| 677| 788| 900
907 C55-L050 | C55-F050 | C55-C050 40 | 319 | 344| 368| 302| 416| 441| 465| 489| 513| 537| 586| 683| 780| 901[1022
63 | C55-L063 | C55-F063 | C55-C063 50 |502| 539 575| 612| 649] 686| 723| 760| 796| 833| 907|1054[1202[1386[1570
80 | C55-L.080 | C55-F080 | C55-C080 63 | 685| 725| 765| 805| 845| 885| 925| 965(1005]1045(1125]1285[1445] 1645|1845
100 | C55-L100 | C55-F100 | C55-C100 80 | — |1188|1246]1305|1363|1421(1480| 1538|1596] 1654|1771] 2004|2238 2520 —
* Zamawiac 2 tapy dla jednego sitownika. 100 | — [2248|2330(2412|2494|2577|2659] 2741|2823 (2905|3069 3397|3726 |4136| —

» Symbol wspornika oznacza: fape, kotnierz,
ucho pojedyncze/ze $srubami do montazu korpusu.

W przypadku montazu czujnikdéw nalezy doda¢ ich mase oraz mase obejm.
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Seria C55

Dopuszczalne obcigzenie boczne

Dopuszczalna energia kinetyczna

Nie nalezy obcigzac tloczyska ciezarem przekraczajacym
dopuszczalne obcigzenie boczne.

Przekroczenie dopuszczalnego zakresu moze skréci¢ zywotnosc¢ lub
spowodowacé uszkodzenie sitownika.

Obcigzenie boczne
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Nalezy $cisle przestrzega¢ dopuszczalnego zakresu
obciazenia sitownika oraz jego maksymalnej predkosci.

Przekroczenie dopuszczalnego zakresu moze skutkowaé zbyt duzag
sitg uderzeniowa, ktéra moze spowodowac uszkodzenie sitownika.

Cisnienie pracy: 1 MPa
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Maksymalna predkos¢ ttoka [mm/s]

* Szczegotowy opis procedury doboru modelu znajduje sie w katalogu Best Pneumatics tom 2.
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Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287 Seria C55

Budowa
220, 225
®
W Sakohczone 932 do 263
gwintem
zewnetrznym
280, 2100

Wykaz czesci

309 ppp o

°\?????@
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Z magnesem

@,

Z magnesem

Czesci zamienne/zestaw uszczelnien

L.p. Opis Materiat Uwagi Srednica tioka|  Symbol Zawartost
1 | Tuleja sitownika stop aluminium anodowana twardo [mm] zamowieniowy
2 | Tlok stop aluminium chromowany 20 CQ2B20-PS
3 | Tloczysko stal nierdzewna 220, 825 25 CQ2B25-PS 2
stal weglowa 232 do @100 chromowane twardo 32 CQ2B32-PS | Zestaw
stop aluminium 220 do 40 anodowana 40 CQ2B40-PS uszgzelgk
4 | Pokrywa — - - wymienionych
odlew aluminium 250 do 9100 lakierowana po chromowaniu 50 CQ2B50-PS | | poz. 12, 13,
5 | Pierscien zabezpieczajacy stal narzedziowa fosforowany 63 CQ2B63-PS | j 14.
6 | Wkiadka amortyzujaca A poliuretan 80 CQ2B80-PS
7 | Wkiadka amortyzujaca B poliuretan 100 CQ2B100-PS
8 | Tuleja prowadzaca stal fozyskowa * Zestaw zawiera uszczelki 12, 13, 14.
9 | Pierécien prowadzacy | tworzywo sztuczne 220 do 263 Zestaw uszczelnien nalezy dobra¢ w zaleznosci od
10 | Magnes _ Srednicy ttoka.
11 | Nakretka tloczyska stal weglowa niklowana
12 | Uszczelka ttoczyska NBR
13 | Uszczelka ttoka NBR
14 | Uszczelnienie tulei NBR

O
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Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287 Seria C55

Wymiary
220, 325
M,s X 08 (w 2 miejscach) Czujnik potozenia 20B pogtebienia RB (w 4 miejscach)
Wielkos¢ przytaczy - — .
=5 (o jednakowej wielkosci)
Q F._ 8|8 H efektywna gt. gwintu C 55
X
T 2
g2
<5
TTT¥ T z|2 / [
I | [ / [ | [ =13 (I
/ 28 AN
olc
T T 53 fud
©|.2
? - 5o = u
A b4 & -
) . =t (@
/ i
Podktadka OA (w 4 miejscach) 220
ptaska 4 szt. (0 jednakowej wielkosci) «
2x4xRA (RB)
L B + skok
E
A + skok
225
Rozstaw klucza K M: Tloczysko zakonczone gwintem zewnetrznym
T T
[ | I [ | I
S Ii \ 2 )
Rozstaw klucza pod e —
nakretke szesciokatng B1 H1
Nakretka ttoczyska c
L1
Tloczysko zakonczone gwintem zewnetrznym [mm]
o ttoka
[mm] B C D H Hi K L1 X
20 13 14 10 M8 x 1.25 5 8 22 16
25 13 14 12 M8 x 1.25 5 10 22 16
Model standardowy [mm]
Q[r::?rl](fABCDEFHIKLMNOAOBQRARBT
20 43 37 10 10 36 | 55 |[M6x1.0| 43 8 6 22 45 |[M5x0.8| 7.5 13 10 5 0.8
25 45 39 10 12 40 | 55 |M6x1.0| 48 10 6 26 45 [M5x0.8| 7.5 13 10 5) 0.8




Seria C55

Wymiary

232 do 263

oD

G1/8 (w 2 miejscach)

Wielkos¢ przytaczy

Q

Czujnik potozenia

@N przelotowo (w 4 miejscach)
(o jednakowej wielkosci)

/ Podktadka

ptaska 4 szt.

L B + skok

2 x4 xRA

OA (w 4 miejscach)

(o jednakowej diug

(RB)

A + skok

Rozstaw klucza K

0sci)

@OB pogiebienia RB (w 4 miejscach)

(o jednakowej gtebokosci)

4

H efektywna gt. gwintu C

-

M: Ttoczysko zakonczone gwintem zewnetrznym

T i T T 1 T
i i
8| T, 1]
Rozstaw Klucza pod o —

nakretke szesciokatng B1 H1

Nakretka ttoczyska c

X

L1
Ttoczysko zakonczone gwintem zewnetrznym [mm]
o ttoka

[mm] B C D H H1 K L1 X
32 17 [16.5| 16 | M10x1.25| 6 14 | 26 | 19
40 17 [16.5| 16 | M10x1.25| 6 14 | 26 | 19
50 19 [195| 20 |M12x1.25| 7 17 | 30 | 22
63 19 |195| 20 |M12x1.25| 7 17 | 30 | 22
Model standardowy [mm]
ei[r::%a A B (3 D E F H | J K L M N OA OB| Q RA|RB| T Zz
32 51 | 44 | 12 | 16 | 46 | 85| M8x1.25| 59 | 2 14 | 7 |325| 55| M6x1.0 9 [14.5]| 11 5 |1 15
40 52 | 45 | 12 | 16 | 52 | 95| M8x1.25| 67 | 3 14 | 7 |38 | 55| M6x1.0 9 [145]| 11 5 |1 17
50 53 | 45 | 16 | 20 | 64 |10.5| M10x1.5 | 82 | 2 17 | 8 |46.5/ 6.6 | M8x1.25 |105(135| 15 | 5 | 1.6 | 17
63 57 | 49 | 16 | 20 | 74 |145|M10x15 | 96 | 3 | 17 | 8 |56.5|/ 6.6 | M8x1.25 |10.5(1565| 15 | 5 | 1.6 | 17




Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287 Seria C55

Wymiary
280, 100
M12 x 1.75 efektywna gtebokos¢ 21
Q Czujnik potozenia F
2xG1/8
T RN
T
al _[) i
Q

[
[ il B [ |
| I + | |
X oo
G| N
\ M10 x 1.5 efektywna glebokos¢ 15 (w 4 miejscach) § o
(o jednakowej wielko$ci) ol 8 K
10 B + skok s g M
A + skok % 2 E 25
S| E
5_—‘8 § 213.5 pogtebienia 5 (w 4 miejscach)
@ e (o jednakowej wielkosci)
5E
<
(o]
(S

M: Ttoczysko zakonczone gwintem meskim

Rozstaw klucza K

Rozstaw klucza pod
nakretke szes$ciokatng 24

[a) B B
Q
0 § \
: |
e 10
p= LN
25
28 -
38 B + skok
A1 + skok
Tloczysko zakonczone
Model standardowy [mm] gwintem meskim [mm]
o toka o tloka
[mm] A B (03 D E F | K M Q Z [mm] A1
80 64 54 11 25 91 15 121 22 72 19 36 80 92
100 77 67 14 30 111 18 145 27 89 26 42 100 106.5

O
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Seria C55

Wsporniki montazowe

Lapy

Kotnierz

Sruba z gniazdem sze$ciokatnym

(wyposazenie)

4 x oFD 2 x gFD
i M 2
Sruba z gniazdem @ D
szedciokatnym < 5
(wyposazenie) 4 ~ N @ '@' '@
s x | S I i
2xoLD T S ¢ = X|= _@}_
i v : s [OTO
5 . > | 4 N
Y Lz FY
M
232 do 2100 FV 220, 225
[mm] [mm]
Sruba z Sruba z
“oed | L LD |LH|LT |LX |LZ| M | R | X | Y |Zer  20K8 | p | M |FD|FL|FT|FV|FX|FY|Fz| s
katnym katnym
20 (22 7 |27 4 | 22| 36|22 8 | 16 7 M5 20 16 122 | 66(28| 8| 38| 55| — | 68 M5
25 (22 |7 |29 | 4 |26 | 40|26 (10 |16 | 7 | M5 25 16 |26 | 66|28 | 8| 38| 60| — | 73 M5
32 |245| 7 (335 4 | 32| 46|325(|15 | 16 7 M6 32 30 [325| 7 |5 10 | 50| 64|32 | 79 M6
40 |26 |10 |38 4 |36 | 52|38 |17.5] 18 9 M6 40 35138 |9 |5 10 | 55| 72| 36 | 90 M6
50 (31 (10 (45 5 | 45| 64]46.5|120 | 21 9 M8 50 40 |46.5| 9 |6 12| 70| 90| 45 | 110 M8
63 |31 |10 [50 | 5 |50 | 74|56.5|22.5( 21 | 9| M8 63 45 |56.5| 9 |6 12 | 80|100| 50 |120 M8
80 [38.5|12 (63 6 | 63| 96|72 | — | 26 | 11 | M10 80 45 172 |12 |8 16 |100|126| 63 |153| M10
100 (45 [14.5(74 6 | 75|116(89 | — | 27 | 13 | M10 100 55 (89 (14 |8 16 [120|150| 75 [178| M10
Ucho
Sruba z gniazdem
CcL szesciokatnym
(wyposazenie)
J@» @CD otwor He
[
Nl = I —
L[] @ i
CX:353
M CU
cz CW |RR
[mm]
Sruba z
“’[gfn'ﬁ? CDwo| CL | CU |CW | CcX | CZ | M | RR| onazdem
katnym
20 8| 3 12 | 20 | 16 35|22 9 M5
25 8| 3 12 | 20 | 16 40 | 26 9 M5
32 10 | 55| 12 | 22 | 26 45 132.5| 95 M6
40 12 | 55| 15 | 25 | 28 | 5138 |12 M6
50 12 | 65| 15 | 27 | 32 64 |46.5(12 M8
63 16 | 65| 20 | 32 | 40 74 156.5|16 M8
80 16 |10 20 | 36 | 50 94 |72 |16 M10
100 20 |10 25 | 41 | 60 | 113 |89 |20 M10
8
S\VC



Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287 Seria C55

Pozycja zamocowania i wymiary czujnikéw potozenia

Czujnik kontaktronowy | Czujniki elektroniczne
D-A90 D-M9CO A B w
D-M9OW !:{‘5 T m b 4
D-M9UAL N ‘ ‘
7 - = 2 {
D-P3DWO 220, 225 P=m ——
— i — i
A B_ ! w !
[ o [l [ [
\, —
232, 340, 350, 263, 280, 2100 :
¥ ¥
+ \Wartosci podane w tabeli ponizej sg wartosciami pomocniczymi podczas montazu czujnika potozenia ttoka.
W trakcie wiasciwego ustawiania czujnikéw, zanim czujniki zostang przykrecone, nalezy sprawdzi¢ poprawnos$c ich dziatania. [mm]
Model 4
~_czujnika D-A900 = D-M9TAL D-P3DWO
Srednica
tloka [mm] A B w A B w A B w A B w Hs
20 11.5 5.5 1(3.5) 15.5 9.5 -0.5 15.5 9.5 -2.5 6.0 0.5 -3.0 30
25 12.5 7.5 3 (5.5 16.5 11.5 1.5 16.5 11.5 -0.5 7 2.5 -1 32
32 14.5 9.5 5(7.5) 18.5 13.5 3.5 18.5 13.5 1.5 9.5 4 1 35
40 13 12 7.5(10)| 17 16 6 17 16 4 8 7 815 38
50 9.5 15.5 [11(13.5)] 135 19.5 9.5 13.5 19.5 7.5 4.5 10.5 7 44
63 10.5 18.5 |14 (16.5)| 14.5 22.5 12.5 14.5 22.5 10.5 55 13.5 10 49
80 16.5 17.5 |13 (15.5)] 20.5 21.5 11.5 20.5 21.5 9.5 11.5 12.5 9 57.5
100 24.5 22.5 [18(20.5) 28.5 26.5 16.5 28.5 26.5 14.5 19.5 17.5 14 67.5

Wymiary w () podane sg dla D-A96.

Czujnik kontaktronowy

D-A90V

Wartosci uiemne w kolumnie W oznaczajg montaz czujnika po stronie zewnetrznej od krawedzi korpusu sitownika.

Czujniki elektroniczne
D-M90V
D-M90 WV
D-M9OAVL

232, 240, 350, 263, 280, 100

220, 225

A

|-

B

7

* Wartosci podane w tabeli ponizej s wartosciami pomocniczymi podczas montazu
czujnika potozenia ttoka. W trakcie wiasciwego ustawiania czujnikéw, zanim

czujniki zostang przykrecone, nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ ich dziatania.

[mm]
Model D-M9o0V

czujnika D-A90V D-M9CIWV

Srednica D-M9OAVL
ttoka [mm] A B Hs A B Hs
20 11.5 5.5 22 15.5 9.5 24
25 12.5 7.5 24 16.5 11.5 26
32 14.5 9.5 27 18.5 13.5 29
40 13 12 30 17 16 32
50 9.5 15.5 36 13.5 19.5 38
63 10.5 18.5 41 14.5 225 43
80 16.5 17.5 49.5 20.5 21.5 52
100 24.5 225 60 28.5 26.5 62

9



Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287 Seria C55

Montaz czujnikéw potozenia

Sposéb montazu czujnikéw potozenia.

<Czujnik potozenia> <Czujnik potozenia>
Elektroniczny:---- D-M90O(V) Elektroniczny:-----D-P3DW0O
D-M90OW(V)
D-M9OA(V)
Kontaktronowy :----:=:====: D-AO(V)

220 do 2100 220 do 2100 .
Wkret z gniazdem szeéciokatnym
(M2.5x9L) .

\Q Wkret z gniazdem szesciokatnym b
! (M25x61L) 1

/ \Uchwyt czujnika Uwaga)

Wkretak zegarmistrzowski

Bolec ustalajacy

Wkret do montazu czujnika

Czujnik potozenia

Uwaga) Przy zamawianiu
samego uchwytu
czujnika potozenia
zatgczone beda
wszystkie uchywty

i wkrety
. . . L . Czujnik potozenia Symbol zam. uchwytu czujnika potozenia
Do dokrecania wkreta mocujacego czujnik potozenia nalezy
stosowac wkretak zegarmistrzowski o $rednicy chwytu ok. 5 do 6 mm. D-P3DWO BQ3-0325

1 Wiozy¢ czujnik w uchwyt. Wiozy¢ bolec ustalajacy, ktory wystaje
z dolnej czesci czujnika w pasujacy otwér w uchwycie czujnika.

Mo'?"?mf dOkFQc_ani? wkretéw do montazu Nastepnie skreci¢ lekko wkretem z gniazdem sze$ciokgtnym
czujnikéw potozenia IN-m] (M2.5 x 9 L) elementy wykonujac od 1 do 2 obrotow.

Model czujnika Moment dokrecania 2 Lekko skrecony uchwyt czujnika wtozy¢ w odpowiedni rowek
D-M90I(V) w sitowniku. Przesuwajac czujnikiem w rowku ustawi¢ jego
D-MICW(V) 0.05 do 0.15 wiasciwa pozycie.

D-M9OA(V)L 3 Sprawdzi¢ punkt detekcji czujnika, jezeli czujnik jest ustawiony
D-A90(V) 0.10 do 0.20 prawidtowo dokreci¢ wkrety z gniazdem szesiokatnym (M2.5 x

6L, M25x9L).*
4 Jezeli pozycja wykrywania zmienita si¢ wréci¢ do kroku 2.

* Whkret z gniazdem szes$ciokatnym (M2.5 x 6 L) stuzy do przykrecnia
uchwytu czujnika potozenia do sitownika/napedu.
Umozliwia to wymiane czujnika potozenia bez ponownego ustawia-
nia jego wtasciwego potozenia.

Uwaga 1) W celu zabezpieczenia czujnika nalezy upewnic sie, ze
jest on dobrze utozony w rowku.

Uwaga 2) Moment dokrecania wketu z gniazdem szesciokatnym
wynosi (M2.5x6 L, M2.5x9L)0.2do 0.3 N'm.

Uwaga 3) Wkret z gniazdem szes$ciokgtnym nalezy dokrecac
rébwnomiernie.

Uwaga 4)Czujniki potozenia serii D-P3DW zamontowane w sitowni-
kach o srednicy tloka @80 lub @100 na stronie na ktorej
znajdujg sie przytacza moga z nimi kolidowac. Jezeli
przylacze z szesciokatem koliduje z czujnikiem przytaczke
nalezy tak dokreci¢ aby nie miata kontaktu z czujnikiem. W
przypadku kolizji czujnika z przytaczem katowym, wyprowa-
dzenie przewodu nalezy skierowa¢ z dala od czujnika.
Nalezy unika¢ takich kolizji w szczegdlnosci gdy wkrecone
sg zawory dtawigco-zwrotne, itp.

Uwaga 5) Gdy sitownik zostat zamoéwiony z czujnikami potozenia
bedzie on wystany razem z czujnikami oraz uchwytami
do montazu czujnika.
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