Attuatore rotante Novita

Tipo a paletta 10, 15, 20, 30, 40
| Standard | Montaggio universale |

s s ((Novitd
Numerose combinazioni disponibili! (@‘”.

® Aggiunto il sensore

Tipo standard/Serie CRB2 - | CHTEBBIED

® Gl attacchi di connessione sono ubicati sul lato piatto. =
Fissaggio saldo dei raccordi e migliore connessione.

® olte varianti dell'esecuzione albero (6 tipi)

Con unita sensore Con unita d| regolazmne angolo Con unlta sensore

E possibile regolare I'angolo di
\ rotazione come si desidera

"Wl Angolo di rotazione || Campo di regolazione angolo di rotazione |
! B 02240° (Taglia30) |

[ 180 | 0a175° |
. 0285 I
Unita di regolazione angolo
Montaggio universale/Serie CRBU2

® Peso ridotto del 12 %
® E possibile muovere la posizione di montaggio della piastra come si desidera
® Numerose varianti di montaggio

verticale

Con unita di regolazione angolo

+

Con unita sensore

4

Angolo di rotazione: 90°, 180°, 270° Passo di montaggio intercambiabile s For dimrtagg
Tutti i modelli possono ruotare fino a 270°. con il modello attuale .lT}T

L'uso di guarnizioni e stopper appositamente progettati | passi di montaggio da A a C indicati a destra e i >

permette agli attuatori rotanti compatti con paletta di coprire diametri del foro di montaggio sono intercambiabili e , ,
’ . . N . . Foro di montaggio

un angolo di rotazione di 270°. (Paletta singola) con il modello aftuale.

D: Altezza ridotta rispetto al
modello attuale.

Serie CRBI 12 2 SNC

CAT.EUS20-230C-IT




Attuatore rotante a paletta serie CRB 12

é Varianti albero

Disponibili sei opzioni
(* Le figure qui sotto mostrano attuatori di taglia 30).

bero semplice bero assante i Albero passante|Jl Albero passante| assante [ Albero semplice| | Albero passante|

Smusso Smusso
singolo singolo

Albero a sezione
circolare

Albero a sezione
circolare

Albero a sezione

Smusso singolo
circolare

Smusso singolo

e eI e s ]
' T 1 1
. . E——p vitex3
© Montaggio diretto T e
Il corpo dell'attuatore rotante pud essere montato - ]J:
direttamente. 1
= Non & possibile per le taglie da 10 a 40 con unita i =
~ CRB2

OE possibile impostare liberamente la posizione di
montaggio del sensore. (N

ovita

Il sensore puo essere

Aggiunto il sensore
compatto D-M9[1.

desiderata in
direzione
circonferenziale.

Attacchi assiali

6 Posizione attacco: Attacchi
laterali o attacchi assiali

La posizione dell'attacco pud essere

selezionata in base all'applicazione.

(Le taglie da 10 a 40 con unita presentano solo gli
attacchi laterali).

6 |l tipo con paletta doppia e standard per 90° e 100°.

Le dimensioni esterne del tipo a doppia paletta sono le stesse del tipo a
paletta singola (eccetto taglia 10). Nel tipo a paletta doppia la coppia € il
doppio rispetto al tipo a paletta singola.

Angolo di

> Paletta smgola Paletta doppia
arn " 900 + i

Standard ¥ 3 N 100°

serie CRB2 WV IS BRRTTS
270°
o_n aggio B o 1 100°
universale ;o
serie CRBU2 % A g 180 t
. 2700

% S\VC



Attuatore rotante a paletta serie CRBL 12

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

@ E possibile cambiare la posizione di partenza per
adattarsi meglio alle condizioni dell'installazione.

Modello attuale: 4 direzioni - 8 direzioni campoai P &

rotazione =T .
' N Superficie d'attacco  Punto di partenza
,w

Campo di rotazione

Punto di

B ﬂfa\ © > s
o) e ?‘\@ \'\\‘ Superficie d'attacco
/ Campo di [ O IR © /_p—
) | © rotazione (Sg"”' ) ob

Punto di
partenza

Superficie
d'attacco

Campo di
rotazione

Superficie Campo di rotazione

d'attacco

Campo di rotazione
d'attacco

Punto di partenza Campo di rotazione * Per paletta singola 90° si usano 4 direzioni

per la taglia 10.

@ Peso ridotto del 12%

Installazione piu leggera.

CRBU2 [g] || Perentaediriduzioe 4| Modello atuae ]|

10 | 42 | 12 | 475 |

15 | 64 | 12 | 73 I

20 | 130 | 10 | 143 | P N
300 26 | N OMonFagglo intercambiabile
a0 | a5 | a9t | con il modello attuale

* Confronto con paletta singola a 90°

@ Disponibili sei tipi di montaggio diretto.

Piastra

N

Fori filettati I V‘[L
ﬁ — I_iw 1 LWL_I

Varianti di montaggio Qi) i)

S . : : . . : : Standard
Serie utilizzabile |Montaggio universale||Montaggio universale||Montaggio universale Montaggio universale Standard Standard

Fori passanti

Unita

I

Montaggio Piastra Piastra Piastra Fori filettati Fori filettati (Fisato alla iasta del cente)
Montaggio di ciascuna unita | Disponibile | Disponibile | Disponibile [ Non disponibile | Disponibile [ Non disponibile |
Numero punti di partenza | 8 punti | 8 punti | 8 punti | 3 punti | 3 punti | 3 punti |

Rimozione del pez.zo No No No No si Si
durante la manutenzione
V 2
2 S\VC



Attuatore rotante a paletta serie CRBL 12

Standard Montaggio universale
Serie CRB2 Serie CRB U2

Con sensore Con sensore

Con unita di regolazione angolo Con unita di regolazione angolo
Sserie CRBZ_1WU serie CRBU2WU

Con sensore Con sensore

Varianti della serie

Fluido ‘ Aria

Taglia ‘ 10 15 20,30 40

S: Paletta singola

Tipo di paletta D: Paletta doppia

Posizione Attacchi laterali (-) §§§§§§§§ §§§§§§§§ §§§§§§§§ §§§§§§§§
attacchi Attacchi assiali (E) g§§§g§g§ gggﬁgggg g§§§g§g§ §§g§g§§§
< < < < < < < < < < < < < < < <
: 90° . e e e e e . S S e o o °
N 100° | * * o * e o
g :é 180° e e * o ° o ° o
§ g 270° o o o o o o e o
§ Albero semplice S } e @ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o o
f=
% Albero passante w ’ 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
E R o e e e e e e e B
l | S ' R R = B
i% gl‘ti)ae‘:gﬂp;assante con e e o o
o K o o e o e ¢ o ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
hEEEmie T ¢ e ¢ ¢ ¢ 000 ¢ 000 0000
Ammortizzo ~ Paracolpi elastici } 0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
Con sensore (albero WJ) } @ L L 3 { 2 { { { ] {
E Con unita di regolazione angolo }
E S)Inbsi;cs)o\r,:i)unlta di regolazione angolo ? ! ! ! ? ! ? ?
(albero W) | * * L4 * L e ° e
Montaggio‘ Con flangia* } e O ¢ ¢ o e O 0 0 ¢ ¢
Ecuzion Estremita albero } e 0 0 ¢ L { o e @ 0 @ e e e o
speciall L . .
Campo di rotazione } e O { S { S e O

* Solo la serie CRB

3

O
2
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Regolazione
dell'angolo

Montaggio
del sensore




Attuatore rotante
Tipo a paletta

Serie CRB2

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

Codici di ordinazione

B cre
I CoRB2 B

S

20

180

SIE

| —0

180/|S

Z_

M9B||L

I0d b

> 08 o

0 Con sensore 9 Tipo di albero e Taglia 9 Connessione elettrica/lunghezza cavo
(Con unita sensore e anello magnetico integrato) Simbolo Tipo di Esecuzione albero 10 — |Grommet/Cavo: 0.5 m
* Consultare pagina 52 quando I'unita albero Albero lungo Albero corto 15 M |Grommet/Cavo: 1 m
sensore ¢ richiesta a parte. S | Aberosemplice | Smusso singolo* — 20 L |Grommet/Cavo: 3 m
W | Aberopassante| Smusso singolo™ |  Smusso singolo 30 CN |Connettore/Senza cavo
9 Montaggio J** | Albero passante | Albero a sezione circolare | Smusso singolo 40 C |Connettore/Cavo: 0.5 m
- - K | Albero passante | Albero a sezione circolare | Albero a sezione circolare CL |Connettore/Cavo: 3 m
S'me°|° '\'I{Io ntigglo T | Albero semplice | Albero a sezione circolare — # | connettori sono disponibili solo per
= Ipo a.se Y#* | Aberopassante| Smusso singolo™ | Albero lungo con smusso singolo * R73, R80, T79.
F Flangia ## Codici cavo con connettore

+ F: Eccetto taglia 40

* Per taglia 40 € prevista una chiavetta. *= J, K, T e Y sono esecuzioni speciali.

disponibili solo i tipi di albero W e J.

6 Sensore

#+#+% Quando sull'attuatore rotante € montato un sensore, sono

D-LCO05: Cavo 0.5 m
D-LC30: Cavo 3 m
D-LC50: Cavo 5 m

e Angolo di rotazione @ Tipo di paletta

Paletta 90 90: S Paletta smgo.la _ Senza sensore @ Numerg di m Esecuzioni speciali
singola 180 180o D Paletta doppia (Anello magnetico integrato) sensori Per maggiori informazioni,
270 270 M Senza sensore M9 S 1pz.* consultare la pagina
Paletta | 90| 90° Posizione (Anello magnetico integrato) — 2 pz.** successiva.
doppia [100| 100° attacco + Per il modello di sensore applicabile, % S: Viene consegnato
- - consultare la tabella qui sotto. un sensore destro.
— | Attacchi laterali % || campo d'esercizio e l'isteresi di ~ __ ~ V;
E | Attacchi assiali D-M9L] sono diversi da quelli degli Viene consegnato
altri sensori. Per maggiori dettagli, un sensore destro e
vedere pagina 55. un sensore sinistro.
Sensori applicabili/Per ulteriori informazioni sui sensori, consultare il catalogo Best Pneumatics N. 4.
= © o F i
£2 Ti ,SE Connessione | o | Cablaggio Tensione di carico Modello di Modello con Lunghezza cavi [m] Connettore Carico
£ § IPo g é eletiica | — (Uscita) ‘sensore. cavo EE precablato | applicabile
= T3 DC AC Perpendicolare | In linea (=) | (M) | (L) | (@) | (N)
3 ili (NPN) 5V 12V M9ONV | M9N ® e 0 O — O cl
Sensore 3 fili (PNP) ’ M9OPV | M9P Cavo vinilico ® e e O — O
allo . S 2 fili 12V . M9BV | M9B antiolio per ® e | e O | — ©) —
@ stato 3 fili (NPN) 5V 12V S99V | S99 cicli intensi ® —| e O | — O cl
+ |solido 3 fili (PNP) ’ S9PV | S9P ® —| @ O | — ©) .
=} Grommet 2fili |pqy[ 12V T99V | T99 | —[@[O|—] O [ — |Rel
5 5V, 12V |5V, 12V, 24V — 90 Cavoviniicoparalelo | @ | — | @ | @ | — PLC
& Sensore No - SV 12V 100V)5V 12V 24V 100V) - — 90A Ca;grvgi]cllllici?nim?ho ¢ —0 0 — “
reed ? 2 fil — — 97 Cavovinilicoparaelo| @ | — | @ | @ | —
I — Cavo vinilico anti —
100V — 93A i per cicli intensi o —|o o —
3 fili (NPN) 5V 12V M9ONV | MON ® e e O — O cl
Sensore 3 il (ENP) ’ M9PV | M9P ® e e O — ©)
o |allo Grommet 2 fili 12V M9BV | M9B ® e e O — ©) —
s stato —_ Si | 3fili (NPN) 5V 12V —_ = S79 ® — | ® O | — O cl
S |eui 3 ili (PNP) ' — [ S7P_|cavoviniicol @ | —[@ [ O [—] O A
solido - Rele,
= o il 24V 12V — T79 aptl_qllo per ® | —| @O | — @) _ lpc
N Connettore — T79C | cicliintensi | @ | — | ® | @ | @ | —
E Grommet | o - 100V — | R73 ® — @ 0| — _
Sensore| | Connettore o il — — R73C e — o e o .
reed Grommet No 48V,100V| 100V — R80 ® —| @ O | — Cl
Connettore — 24 V max. — R80C e —| o o o —
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m...... — (Esempio) R73C R73CN

3m...... L (Esempio) R73CL
5m...... Z (Esempio) R73CZ
Nessuno...... N (Esempio)

* | sensori sono consegnati unitamente al prodotto ma non sono montati.
* | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

~
Z
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Simbolo

Codice assieme flangia

(Per ulteriori informazioni sulle dimensioni, consultare pagina 15).

Attuat tant .
Tipo a patetta Serie CRB2

Specifiche paletta singola

Taglia 10 | 15 | 20 | 30 | 40
Angolo di rotazione 90°, 180°, 270°
Fluido Aria (senza lubrificante)
Pressione di prova [MPa] 1.05 | 15
Temperatura d'esercizio 5a60°C
Max. pressione d'esercizio [MPa] 0.7 | 1.0
Min. pressione d'esercizio [MPa] 0.2 \ 0.15
Gampo dl regolazione del tempo 0.0320.3 004203 | 007205
- . 0.001 0.003 0.02 0.04
Energia cinetica ammissibile [J]N22) | 0.00015 0.00025 0.0004 0,015 0.03
Carico | Carico radiale ammissibile 15 15 25 30 60
[N] Carico di spinta ammissibile 10 10 20 25 40
Posizione attacchi Attacchi laterali o attacchi assiali
Misura attacco (attacchi laterali, attacchi assiali) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
Campo regolazione angolo Nota 3) 0 a 230° 0 a 240° | 0a230°

Nota 1) Assicurarsi di operare all'interno del campo di regolazione di velocita. Una velocita inferiore
al campo di regolazione pud causare problemi di bloccaggio o malfunzionamento.
Per la taglia 10, quando & richiesto il funzionamento alla massima velocita (0.03 s/90°), la
pressione di esercizio deve essere impostata a 0.35 MPa o superiore.

Nota 2) | numeri in alto indicano il fattore d'energia in caso di paracolpi elastici (alla fine della

XC7 Albero invertito w,J

Modello Codice assieme rotazione) e i numeri in basso indicano il fattore d'energia senza paracolpi elastici.
CRB2F[110 P211070-2 Nota 3) Il campo di regolazione nella tabella si riferisce a 270°. Per 90° e 180°, consultare pagina 17.
CRB2F[I15 P211090-2
CRB2F[120 P211060-2 . .

CRB2FLI30 P211080-2 Specifiche doppia paletta
1 0] Esecuzioni speciali __Taglia 10 [ 15 [ 20 [ 30 [ 40
order | (Per ulteriori dettagli, consultare le Angolo di rotazione 90°, 100°
pagine 37 e 51). Fluido Aria (senza lubrificante)
Simbolo Descrizione Tipo di albero utlizzabile Pressione dl, prova [MPa] 1.05 S | 15
— s Temperatura d'esercizio 5a60°C
XA1 a XA24 | Estremita alberotipo | W Max. pressione d'esercizio [MPa] 0.7 [ 1.0
XA31 a XA58 | Estremita albero tipol | S, J, K, T, Y Min. pressione d'esercizio [MPa] 0.2 | 0.15
XC1 Aggiungere attacchi i connessione | W, S, J, K, T, Y Campo di regolazione del tempo i rotazione s/90° Mo ) 0.0320.3 0.0420.3] 0.07a0.5
XC2 Passare da foro fletiao  foro passante | W, S, J, K, T, Y Energia cinetica ammissibile [J] 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04
XC3 Cambiare posizione della vite| W, S, J, K, T, Y Carico | Carico radiale ammissibile 15 15 25 30 60
XC4 Cambiare campo dirotazione | W, S, J, K, T, Y 5 (N] Cari;:to di s:inta ammissibile 10 A 10 ~ |20 h 25 | 40
’ — " osizione attacchi ttacchi laterali o attacchi assiali
XC5 CambTare o d? rotaz?one w0V W, S, J, K, T, Y Misura attacco (attacchi laterali, attacchi assiali) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
XC6 Cambiare campo dirotazione fra 0e 110°| W, S, J, K, T, Y Campo regolazione angolo Noia2 0a90°

XC30 Grasso fluorinico W,S J,KTY

X5 Per attacco M5 (90°/180°) | W, S, J, K, T, Y

Se il prodotto & dotato di un sensore o un'unita di
regolazione dell'angolo, potrebbe non essere possibile
selezionare gli elementi indicati sopra. Per ulteriori
dettagli, consultare le pagine 37, 38, 43, 44, 49.

Consultare da pagina 55 a pagina 59 per
gli attuatori con sensori.

e Campo d'esercizio e isteresi

®Cambio della posizione di rilevamento del
sensore

*Montaggio del sensore

*Regolazione del sensore

Nota 1) Assicurarsi di operare all'interno del campo di regolazione di velocita. Una velocita inferiore al
campo di regolazione pud causare problemi di bloccaggio o malfunzionamento.
Per la taglia 10, quando é richiesto il funzionamento alla massima velocita (0.03 s/90°), la pressione
di esercizio deve essere impostata a 0.35 MPa o superiore.

Nota 2) Il campo di regolazione nella tabella si riferisce a 100°. Per 90°, consultare pagina 17.

O
2

Unita composta ||Esecuzioni speciali|| Simple Specials ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2[1WU } CRB2

Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore




Serie CRB2

Volume (cmd]
Tipo di paletta Paletta singola Paletta doppia

Taglia 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angolo di rotazione | 90° [180°|270°| 90° |180°(270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° |100°| 90° [100°| 90° {100°| 90° |100°| 90° [100°

1 1.5 4.8 11.3 25

Volume (0.6) 12|15 (1.0) 29|37 (3.6) 6.1|7.9 8.5) 15 |20.2 (187) 315( 41 |1.0| 11|26 |27 |5.6|5.7|14.4(145| 33 | 34
# | valori tra () si riferiscono al volume del lato di alimentazione con attacco A sotto pressione.
Peso [l
Tipo di paletta Paletta singola Paletta doppia

Taglia 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40

Angolo di rotazione | 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° [100°| 90° |100°| 90° |100°| 90° [100°| 90° [100°
Corpo attuatorerotante | 27 | 26 | 26 | 48 | 47 | 46 | 104|103 101|199 | 194 | 189 | 385|374 |363 | 42 | 43 | 55 | 58 | 119|142 | 219|239 | 398 | 444

Assieme flangia 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Unita sensore 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Unita di regolazione angolo 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203

Uscita effettiva Montaggio diretto del corpo

Taglia 10 Taglia 15
0.4
_ '_1.0
€ €
£.0.3 Z.0.8
© ©
= >
202 £06
[0} [0}
g o4
S04 s
o= o2
0 . .
0 04 02 0.3 04 05 0.6 0.7 0 04 02 0.3 0.4 05 06 0.7 Nella tabella sottostante si fornisce |a
dimensione “L” degli attuatori per le brugole a
Pressione di esercizio [MPa] Pressione di esercizio [MPa] norma JIS. Le testate di queste viti, entrano nel
. . . foro di montaggio.
Taglia 20 Taglia 30 9
8 . . P .
20 Misura vite di riferimento
E1 6 B 6 Taglia L Vite
2" = 10 11.5% M2.5
£1.2 = . 15 16 M2.5
(] (]
= 08 = 20 24.5 M3
% . § 30 34.5 M4
Soa S 2 40 395 M4
= Solo gl attuatori taglia 70 hanno dimensioni L
0 0 0 diverse per paletta doppia e singola.
0 01020304 050607 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 1.0 Paletta doppia: L = 20.5
Pressione di esercizio [MPa] Pressione di esercizio [MPa] Pressione di esercizio [MPa] = Per le dimensioni Q1 e Q2, andare a pagina 10.

Posizione smussata e campo di rotazione: Vista superiore dal lato dell'albero lungo
Le posizioni dello smusso mostrate sotto illustrano le condizioni degli attuatori quando I'attacco B & pressurizzato.

Paletta singola Paletta doppia
90S 180S 270S 90, 100D

g (
Smusso™ J Smusso™ J

Attacco A Attacco B Attacco A Attacco B

Smusso™ Attacco B

Smusso™ Nota2)

Attacco A Attacco B
= Per gli attuatori di taglia 40, al posto dello smusso € prevista una chiavetta parallela.
Nota 1) Per il tipo con paletta singola, la tolleranza dell'angolo di rotazione di 90°, 180°, 270° sara *3 solo per la taglia 10.
Per il tipo con doppia paletta, la tolleranza dell'angolo di rotazione di 90° sara *3" solo per la taglia 10.
Nota 2) La posizione smussata del tipo a doppia paletta mostra la posizione specifica 90°.

7 Z;S\VC




Costruzione

Attuatore rotante
Tipo a paletta

Serie CRB2

Paletta sing°|a ® e figure per 90° e 180° mostrano la condizione degli attuatori quando l'attacco B & pressurizzato,
e la figura per 270° mostra la posizione degli attacchi durante la rotazione.

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40
Per 90°

D)

Paracolpi elastici interno
(Non applicabile a taglia 10)

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Attacco A

Attacco B

Chiavetta parallela (Uscita dell'albero)

per taglia 40

7
9

g |

;
2
0

® =

Albero semplice

Per 180°

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Per 270°

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Attacco A Attacco B
(Lato lungo dell'albero) Com ponenti
N. Descrizione Materiale Nota
3 1 [ Corpo (A) Lega d'alluminio Verniciato
2 |Corpo (B) Lega d'alluminio Verniciato
3 | Albero paletta Acciaio inox*
4 | Stopper Resina Per 270°
5 | Stopper Resina Per 180°
T 6 | Cuscinetto Acciaio per cuscinetti
7 | Anello Acciaio inox
g | 8 | Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Vite speciale
9 |O-ring NBR
10 | Guarnizione del dispositivo d'arresto NBR Guarnizione di tenuta speciale
11 | Chiavetta Acciaio al carbonio Solo taglia 40

(Lato corto dell'albero)
Albero passante

+ |l materiale & acciaio al cromo-molibdeno per la taglia 30 e 40.

Paletta doppia ® e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.

Taglia: 10

Per 90°

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Per 100°

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Taglia: 15, 20, 30, 40

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Attacco A

Per 90°

Attacco B

Chiavetta parallela
per taglia 40

(Uscita dell'albero)

Per 100°

Attacco A

(Vista dal lato uscita dell'albero)

Attacco B

(Lato lungo dell'albero)

3 3
/@ — A I B = 8 7 |
% Il i = £
16 ] @/jﬁ @
1 —® Bl oA | | i
(0 I | E—H il ~@ fl
1 Albero semplice i @/* | g [
(Lato corto dell'albero) .
Albero semplice
Albero passante
(Lato corto dell'albero)
. Albero passante
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 [Corpo (A) Lega d'alluminio Verniciato 10 | Piastra Resina
2 | Corpo (B) Lega d'alluminio Verniciato 11 | Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno | Vite speciale
3 | Albero paletta Acciaio al cromo molibdeno 12 | O-ring NBR
4 | Stopper Acciaio inox* 13 | Guarnizione del dispositivo d'arresto NBR Guarnizione di tenuta speciale
5 | Stopper Resina 14 | Guarnizione NBR Guarnizione i tenuta speciale
6 | Stopper Acciaio inox* 15 | O-ring NBR
7 | Cuscinetto Acciaio per cuscinetti 16 | O-ring NBR
8 |Anello Acciaio inox 17 | O-ring NBR Solo taglia 40
9 |Copertura Lega d'alluminio 18 | Chiavetta Acciaio al carbonio Solo taglia 40

= Per la taglia 40, il materiale per @), (® & la lega di alluminio.

O

8

Unita composta ||Esecuzioni speciali|| Simple Specials { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2[1]WU } CRB2

Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore




Serie CRB2

Costruzione (con sensore)
3

Paletta singola (L'unita & comune per il tipo con paletta singola ed il tipo con paletta doppia).
® | e figure sotto mostrano gli attuatori per 90° e 180° quando l'attacco B & pressurizzato.
Paletta doppia

 Le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.

Attacco A { Attacco B

/®
o ¢ ﬁ/® kS
: 1 \
e ; [ [ ] ]
e Il LE 9 été | |
e~ =
: T [t
14
1
Taglia: 10, 15 Taglia: 20, 30
Taglia: 40
Componenti
N. Descrizione Materiale N. Descrizione Materiale
1 | Coperchio (A) Resina 10 | Vite a brugola Acciaio inox
2 | Coperchio (B) Resina 11 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox
3 | Leva magnetica Resina 12 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox
4 | Blocco di fissaggio Acciaio inox 13 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox
5 |Blocco di fissaggio (B) | Lega d'alluminio 14 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox
6 | Blocco sensore (A) Resina 15 | Coperchietto di gomma NBR
7 | Blocco sensore (B) Resina 16 | Supporto sensore Acciaio inox
8 | Blocco sensore Resina
9 | Anello magnetico

Per la taglia 10, sono necessarie 2 viti a testa tonda con taglio a croce an.

9 ZSMC



Attuatore rotante
Tipo a paletta Serie CR BZ

Dimensioni: Standard 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° e 180° quando & pressurizzato l'attacco B.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.

Albero semplice/Posizione attacco: Attacchi laterali
(A pagina 8 ¢ indicato il tipo con paletta doppia taglia 10).

AN
(11]
o
(&)
Taglia: 10, 15, 20, 30, 40 Taglia: 10 —_—
<Posizione attacchi: Attacchi assiali> <Posizione attacchi: Attacchi laterali> g
L]
Attacco A N Attacco B w N
2xR m
EEr S
(&)
5’ v > 2 x M3 x 0.5 prof. 4 oY O~ -
x Solo taglia 10
(Per montaggio unita)
N
=
(01]
o
(&)
7 ] Si util hi | —
Albero passante/Posizione attacco: 1 utiizza una chiavetta a OE
. . posto dellq smusso singolo e . =
Attacchi laterali per la taglia 40. \ [ =
N
4
OF © ] 2
[ T m
\ \ E:)
o Corpo (B) /| N ~ 5
= 2 » )
o ®
|91 | cono 1] [~ €
L 17 [ 1] [ [T Ul &
o 2
ﬂr OF & -
L £
IENT: 2xR oA @
; : | =
(5]
Esecuzione albero taglia 40 *3xQ3 a
* Q3 (Filettatura) d
=D 8
A 5
43 W — o
v -0.030 [ - g
} w
T T .
[ = N — 2
\_J L\L_J \—_ g
T D/ % £
Dimensioni chiavetta parallela — . 8
- «©
- < Attacco A Attacco B g
L1 b \
€Q1 (Filettatura) / 3 x Q2 (Foro passante
bho) | hho) | L1 ( ) (Forop ) 9,
4300 | 4800 | 20 60
28
£5
| Consultare pagina 14 per maggiori dettagli sui tipi di albero J, K, T e Y.| g-%
mm] | 2O
Q
Taglia |A|B|C|D|E(g7) |F(h9) |G1|G2|J/ KIL| M| N |P R S| T |VIV2iwW | X |Y
¢ on | F 9 ea1 [eaz *as3 S
10 [29|15| 8[14| 4305% | 930ss|3 |1 |5]| 9/0.5| 9.5| 9.5/24| M3x0.5prof.6 | 6 — M3x05 |14 | 3.6(30 |3719.8| 8.5(14.5 'ge
15 [34|20| 9[18| 500% | 120043 |4 |1.5/6[10/0.5|14 |10 [29|M3x05prof. 10| 6 | M3x05prof.5 | M3x0.5 (19 | 7.6(39.5/47 [21 |11 |17 'gg
20 (42]29(10|20| 6253% | 14.0043[4.5/1.5|7(10][0.5(20 |13 |36|M4X0.7prof. 13511 |M4X0.7prof.75| M5x0.8 |24.5(10.5(50.5/59 |22 [14 |21 85
cw
30 [50(40(13(22| 83555 [16.003(5 |2 |8(12[1.0|26 |14 [43|M5x0.8prof.18|16.5|M5x08prof.10 | M5x 0.8 |34.5/14 |64 |75|24 |15.5(25 §
40 |63|45[15(|30|10:39% | 25,9052 |6.5]4.5|9(20(1.0(31 |20 |56|M5x0.8prof.16|17.5|M5x0.8prof. 10 | M5x 0.8 |39.8/17 [79.5/90(30 |21 |31.6

Z;SVC 10



Serie CRB2

Dimensioni: Tipo standard 10

Paletta doppia ® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.

Albero semplice/Posizione attacco: Attacchi laterali

6 x M3 x 0.5 prof. 3

(Per montaggio unita)

Passa attraverso il corpo (B) 4
Indicazione filettatura

Attacco A Attacco B
19.8 2xM3x0.5 9.5
(Attacco di connessione)
]
2\ G X . 0
N N <

Passa attraverso il corpo (B) ¢
Indicazione filettatura

<Posizione attacchi: Attacchi assiali>

@ 9h9 Joss
: - H -0.004
Albero passante/Posizione attacco: 04970016
Attacchi laterali 98
2xM3x0.5
Corpo (B) QLM ol & Ay
9.5 X
Ie} < o
o,
—Q— —Q— <L Corpo (A | o ®
M T PR N
RN
o 01O d M N
coi i
0.5 Attacco A Attacco B
0 497501
L @ 9h9 8oz
29
3 fori di montaggio indicati da %
servono per il serraggio dell'attuatore
e non per il montaggio esterno.
€3 x M3 x 0.5 prof. 6
— 1
L]
v—’__ N -l
— LL H 924
T
4
6| 145 Attacco A Attacco B

| Consultare pagina 14 per maggiori dettagli sui tipi di albero J,K, Te Y. |
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Dimensioni: Tipo standard (con sensore) 10, 15, 20, 30, 40

Attuatore rotante
Con sensore

Serie CDRB2

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° e 180° quando l'attacco B & pressurizzato.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.

Taglia: 10, 15

(Il tipo con paletta doppia taglia 10 & indicato a pagina 13).

Se si usa D-M9[]

gA
OF
OE
]
-

I

Dl
)

2xR

Sensore /

#1

R=SE

Attacco A

Attacco B

3 x Q (Taglia 10)
6 x Q (Taglia 15)

(I 3 fori di montaggio indicati da %

servono per il serraggio dell'attuatore

e non per il montaggio esterno).

Taglia: 20, 30, 40

Taglia: 40

Taglia: 20, 30
w

13 EI“"g\@
=N/

(@ TN
s % |, ¥

I

~20.5
oA (26.5: modello connettore)
OF Si utilizza una chiavetta
OE parallela al posto dello

smusso singolo per la taglia 40.

Nl
oo < |l

[ \
N -

pia

o

C
EE&EE:;:E‘ L}
25.5
(34.5: modello connettore)

2xR

Sensore

@ o

Esecuzione albero taglia 40

(\w 1.5

4 _ 4 7?)'030 Tﬁ ’
AL
e R e

Dimensioni chiavetta parallela

®6xQ

Unita composta ||Esecuzioni speciali|| Simple Specials { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2[1]WU } CRB2

Regolazione
dell'angolo

[mm]

#1. La lunghezza & 24 se si utilizzano i seguenti sensori:

D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) —— =

La lunghezza & 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A L1

La lunghezza € 25.5 se si utilizzano il sensore D-M9. b

#2. L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1

L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 0 o

4 0,030 4 5,030 20

Consultare pagina 14 per maggiori dettagli sugli alberi J,K, Te Y. |

Tagia| A | B | C | D |E(7) |Fh9) | G | K| L | M| N/|P Q R T | W [wi|yY
10 29 | 15 | 29 | 14 | 423% | 90w | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x0.5prof.6 |M3x05| 3.6|19.8| 35 | 185
15 | 34 | 20 | 29 | 18 | 530% | 1200 | 4 10 | 0.5 |14 |10 29 | M3x05prof.5 | M3x0.5| 7.6 |21 35 | 185
20 | 42 | 29 | 30 | 20 | 630% | 14005 | 45 | 10 | 05 [20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 | 10.5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 | 31 | 22 sy | 168ee || B 12 | 1.0 |26 |14 | 43 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 14 |24 — |25
40 | 63 | 45 | 31 | 30 | 1039%5 | 25505 | 65 | 20 | 1.0 |31 |20 56 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 17 | 30 — | 31

Montaggio del
sensore

ZSNC
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Serie CDRB2

Dimensioni: Tipo standard (con sensore) 10

Paletta doppia ® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.

Taglia: 10 19.8

Se si usa D-M9[]

@29
@ 9h9_§ 036
@ 497 0%
05 .
2xM3x0.5
ol 3 mI ©
d 5
9.5
5]
o
<
~ Sy L |
1 I O v

@ 18.5

| 3 fori di montaggio indicati da %
servono per il serraggio dell'attuatore
e non per il montaggio esterno.

@3 x M3 x 0.5 (prof. 6)

Attacco A Attacco B

#1. La lunghezza & 24 se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
La lunghezza & 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A
La lunghezza & 25.5 se si utilizzano il sensore D-M9.

x2. L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

| Consultare pagina 14 per maggiori dettagli sugli alberi J, K,Te Y. |

13 SMC
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Attuatore rotante
Tipo a paletta

Dimensioni albero (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard).

Serie CRB2

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

Albero passante/CRB2[1J Albero passante/CRB2LIK Albero semplice/CRB2LIT  Albero semplice/CRB2L]Y

Albero a

sezione circolare

Smusso singolo :

N

&

-

]

Albero passante/CDRB2L1J

Albero a

sezione circolare

Con sensore

QI..

os

:-—:- =

=

Albero a
sezione circolare

N

@
e

Albero a
sezione circolare 7|

4

Albero passante/CRB2L1JU

Albero a
sezione circolare

N

@

s

Si utilizza una chiavetta al posto dello smusso singolo per la taglia 40.

Smusso singolo

2

s

Smusso singolo

5

Albero passante/CDRB2[1JU

Con unita di rregolazione dell'angolo  Con sensore e unita di regolazione dell'angolo

Albero a

sezione circolare

&

0]

[mm]
Taglia | 10 | 15 | 20 | 30 | 40
C 8 9 | 10 [ 18 | 15
D 14 | 18 | 20 | 22 | 30

Nota 1) Le dimensioni e la tolleranza
dell'albero e del singolo smusso (una
chiavetta parallela per la misura 40)
sono le stesse di quelle standard.

Nota 2) Per gli attuatori rotanti con sensore e
unita di regolazione dell'angolo, gli
attacchi di connessione sono solo
laterali.

m 7
o n

Cm

N

Albero a

sezione circolare

e,
o
Vo

14

( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

Simple Specials

Esecuzioni speciali

Unita composta

Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore




Serie CRB2

Caratteristiche opzionali: Flangia (Taglia: 10, 15, 20, 30)

Assieme flangia per CLIRB2FLIL110 Assieme flangia per CLIRB2FLILI15
Codice: P211070-2 Codice: P211090-2
Flangia 2| e Flangia ) t?_)
i g 7 7 ) ]
@ﬂ@ L‘N’ Attuatore rotante 2
6 x vite a testa incassata per 6 x vite a testa incassata per
sede conica M3 e foro passante 4x 93.5 sede conica M3 e foro passante
4x @3.5
Q 8 Q| &
O a ol o
Vite a testa ! Vite a testa ‘
incassata M3 (3 pz.) incassata M3 (3 pz.)/
Assieme flangia per CLIRB2F[LI[120 Assieme flangia per CLIRB2FLI130
Codice: P211060-2 Codice: P211080-2
| |
. ™ .
Flangia @ g Flangia \ @ g
T 1 [ 1]
2% e A |7 % W] A
Attuatore rotante «q Attuatore rotante .
™
\
6 x vite a testa incassata per 6 x vite a testa incassata per
sede conica M4 e foro passante 4x @5.5 sede conica M5 e foro passante
4x 4.5
O14
|
(o) (o] wn
ol X 0
0% B .
Vite a testa Vite a testa |
incassata M4 (3 pz.) incassata M5 (3 pz.)

15
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Attuatore rotante
Con unita di regolazione angolo/tipo a paletta

Serie CRB2_

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

Codici di

ordinazione

Con sensore [ @
0 Con sensore

(Con unita sensore e anello magnetico integrato)
= Consultare pagina 52 quando l'unita
sensore e richiesta a parte.

BN cRB2

DRB2

WU

20

180/|S

1 |

180/|S

M9B| L

WU 2
"

B
©00

6 o

9 Montaggio eTipo di albero
Simbolo Montaggio Simbolo Esecuzione albero
B Tipo base W Smusso singolo™
F* Tipo con flangia J*E Albero a sezione circolare

* F: Eccetto taglia 40

e Taglia 6 Angolo di rotazione 0Tipo di paletta

= Per taglia 40 & prevista una chiavetta.
xx J si realizza su richiesta.

@ Sensore

6 00 o

9 Con unita di regolazione angolo

= Consultare pagina 52 quando
I'unita di regolazione dell'angolo &
richiesta a parte.

@ Connessione elettrica/lunghezza cavo

Consultare da pagina 55 a
pagina 59 per gli attuatori con
Sensori.

e Campo d'esercizio e isteresi
eCome cambiare la posizione di
rilevamento del sensore
®Montaggio del sensore
®Regolazione del sensore

@ Numero di sensori
S 1 pz.*
— 2 pz.**

x S: Viene consegnato un

sensore destro.

=+ —: \lengono consegnati un
sensore destro e un
sensore sinistro.

#x || campo d'esercizio e l'isteresi di
D-M9L sono diversi da quelli degli
altri sensori. Per maggiori dettagli
vedere pagina 55.

m Esecuzioni speciali

Per maggiori dettagli, consultare la
tabella sotto.

Sensori dlSpOhlblll/Consultare la Guida sensori, presente sul Web, per maggiori informazioni sui sensori.

10 Paletia 90| 90° S Paletta singola _ Senza sensore — |Grommet/Cavo: 0.5 m
15 singola 180| 180° D Paletta doppia (Anello magnetico integrato) M |Grommet/Cavo: 1 m
20 270| 270° M Senza sensore M9 L |Grommet/Cavo: 3 m
30 Paletta| 90| 90° (Anello magnetico integrato) CN |[Connettore/Senza cavo
40 doppia|100| 100° * Per il modello di sensore disponibile, C _ |Connettore/Cavo: 0.5 m
consultare la tabella qui sotto. CL |Connettore/Cavo: 3 m

* | connettori sono disponibili solo
per R73, R80, T79.

#+ Codici cavo con connettore
D-LCO05: Cavo 0.5 m
D-LC30: Cavo 3 m
D-LC50: Cavo 5 m

Viade 10 Esecuzioni speciali
order | (Per ulteriori dettagli,

consultare le pagine 37 e 51).

= = Modallo di Lt vz el [ Simbolo | Descrizione | Tipodiabero utizzabile
22 & | Comessione | — | Cablaggio| Tensione di carico © Tipo di 9 Comefioe |~ Carico XA1 | Estremita
28| Tipo | & | & (uscita) sensore cavo |05 1|3 |5 st pecaldt | applicabile a XA24 | albero tipo [ w
=g = DC AC  |Papendodae] Inlinea =M L) @) | 2
T P MONV|MON ®ee 0|0, X ng | oremia 1y
Sensore 31ii PNP) ' M9PV|M9P C"?‘I‘,’o el ®l® O —| O a al gro ipo .
alo | 5 2T 12V MoBV|M9B| " (@ [@ [@ [O|—| O | — XC1 |Adgungereatiacchi |y
19 |stato " (3R supy|  |S99V[S9g sgr'gigi e —le[C[—TO], di connessione
o |solido 31ii PNP) ' S9PV|S9P intensi | @ | —|@®[O[—] O Rele, XC2 Passare da foro filettato W J
- Grommet| 5 |#V[ 2V To9V|T99 @ —[®[O|—|O[—|rc aforo passante '
(] 5V,12V[5V,12V.24V| — [90 |Caovioperlee| @ | — | @ | @ | — Cambiare posizione
o
Sensore " g | LA AW — [O0A G @ [— @@ — o XC3 | jola i w,J
reed | s n B — — |97 [twiiopeet| @ | — | @ | @[ —] T | — Cambiare campo |\, S
100V | — |93A R @ |—|@ | @ | — di rotazione ’ o
3l (NPN) M9NV| MON ®|/®@/@® O —|O Cambiare campo di S=
- 5V, 12V cl n o0
E. 31l PNP) M9PV|MOP ® ® ® O — | O XC5 | wionetae2nre | W ND
S lao Grommet| 2”f|I| 12V M9BV| M9B ®| 00 O|—| O | — Cambiare campo di <5
< Si [ 3ii{ueN] — [ —[|S79] cavo |®@|—|@]O[—] O XC6 - S| W 3=
-~ |stato — 5V 12V cl rotazione tra 0 ¢ 110 ]
=3 b 31l PIP) * — [S7P] viniico | ® [—[®[O|—] O , 235
™ |solido e Rele Albero o
S 21ii |*'| 12v — [T79 Jantiolo | @ | — @O |—] O [ _ \pg| | XC7 |0 W,
N Connettore — |T79C|percicli | @ | — | @ | ® | ® | —
5 Grommet 100V | — |R73 | intensi [@ [— | @ | O |— xc3o | Crasso w,J
o I - - fluorinico [
Sensore| | Connettore 2 il — — |R73C o —|o /0 o oL
reed Grommet 4V 10v] 100V [ — |R80 ®|— (@ |0 |— Cl x5 | Perattacco W J gg
Connettore — |24vmax. | — [R80C e|—|oejo]e — M5 (90°/180°) ' 85
« Simboli lunghezza cavi: 0.5 m ... — (Esempio) R73C # | sensori sono consegnati unitamente al Se il prodotto ¢ dotato di un sensore o un‘unita di 5o
3m - L (Esempio) R73CL prodotto ma non sono montati. regolazione dellangolo, potrebbe non essere possibile | < )
5m - Z (Esempio) R73CZ # | sensori allo stato solido indicati con “O” si selezionare gli element indicati sopra. Per ulteriori
Nessuno - N (Esempio) R73CN realizzano su richiesta. dettagli, consultare le pagine 37, 38, 43, 44, 49.

~
Z

SVC
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serie CRB2L 1WU

Costruzione: 10, 15, 20, 30, 40

® | 'unita € comune per il tipo con paletta singola e per quello con paletta doppia.

Con unita di regolazione angolo
Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

/i

Con sensore e regolazione angolo

Taglia: 10, 15

Paletta singola

Paletta

doppia

Per la taglia 40 si utilizza una chiavetta
al posto dello smusso singolo.

13

11
14

Taglia: 20, 30, 40

Per la taglia 40 si utilizza una chiavetta
al posto dello smusso singolo.

Taglia: 10

A
|

Componenti
T hneiio arcooar 1 Loga e e /\ Precauzioni specifiche del prodotto

2 |Levad'arresto Acciaio al cromo molibdeno
3 | Alloggiamento leva Acciaio laminato Zinco cromato
4 | Paracolpi elastici NBR
5 |Blocchetto stopper |Acciaio al cromo molibdeno|  Zinco cromato
6 | Fermo del blocco Acciaio laminato Zinco cromato
7 | Coperchio Resina
8 | Vite a esagono incassato Acciaio inox Vite speciale
9 | Vite a esagono incassato Acciaio inox Vite speciale
10 | Vite a esagono incassato Acciaio inox Vite speciale
11 | Snodo
12 Vite a brugola Acciaio inox Dado esagonale
Dado esagonale Acciaio inox solo per taglia 10.

13 | Vite con taglio a croce Acciaio inox
14 | Leva magnetica —

17

O

1 Leggere attentamente prima dell'uso. Consultare 1
I la retrocopertina per le Istruzioni di sicurezza. |
! per le Precauzioni sugli attuatori rotanti, consul- !
; tare le "Precauzioni d'uso per i prodotti di SMC"
1 e il manuale operativo sul sito web di SMC, http:// i
I www.smc.eu 1

] Unita di regolazione angolo

/\ Precauzione

1. Durante l'ordinazione, ricordare che I'angolo massimo di
rotazione sara limitato dalla rotazione dell'attuatore.

Angolo di rotazione dell'attuatore rotante| Campo di regolazione angolo di rotazione
2704 0° a 230° (Taglia: 10, 40) *
0° a 240° (Taglia: 15, 20, 30)
180°; 0°a175°
90§ 0° a 85°

# L'angolo massimo dell'unita di regolazione per la taglia 10 e 40 & 230°

2. Gli attacchi di connessione sono solo laterali.
3. L'energia cinetica ammissibile & la stessa dell'unita di
rotazione.

4. Usare un attuatore rotante di 100° se si desidera regolare
I'angolo a 90° usando il tipo a doppia paletta.
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Attuatore rotante con unita di regolazione dell'angolo .
Tipo a paletta Serie CR 32 D WU

Dimensioni: Standard (con unita di regolazione dell'angolo) 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° (senza unita) quando € pressurizzato I'attacco B.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40 Taglia: 10 (Paletta doppia)
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serie CDRB2 1WU

Dimensioni: Tipo standard (con sensore e unita di regolazione angolo) 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° (senza unita) con l'attacco B pressurizzato.

Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.

Taglia: 10, 15
(Il tipo con paletta doppia taglia 10 & indicato a pagina 20).
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Consultare pagina 14 per maggiori dettagli sull'albero J. Dimensioni chiavetta parallela Attacco A Attacco B
«1. La lunghezza & 24 se si utilizzano i seguenti sensori: = =
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) L1 b
La lunghezza € 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A
Lla Iunghe‘zza e 25._5 se si ut|||z_za il sensore D-MQ. b (h9) h (h9) L1
%2, L'angolo € 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A 5 o
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V) 40030 4_0.030 20 (mm]
Taglia | A B C D | E(q) | F(h9) | G K L M N P Q R T | W | Wil |Y
10 29 | 15 [455| 14 | 4309% | 99,6 | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x0.5prof.6 |M3x05| 3.6|19.8| 35 | 185
15 | 34 | 20 |47 18 | 53%% | 12304 | 4 10 | 0.5 |14 |10 29 | M3x05prof.5 | M3x0.5| 7.6 |21 35 | 185
20 | 42 | 29 |51 20 | 6395% | 14805 | 45| 10 | 05 |20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 | 10.5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 [555| 22 | 835% | 1600 | 5 12 | 1.0 |26 |14 43 | M5x 0.8 prof. 10 | M5x0.8 | 14 | 24 — |25
40 | 63 | 45 |622| 30 | 1099%5 | 258, | 65 | 20 | — |31 |20 56 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 17 | 30 — | 31
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Attuatore rotante con regolatgl(')enasnegnzlg:z Se rie CDRBZ:' WU

Dimensioni: Tipo standard (con sensore e unita di regolazione angolo) 10

Paletta doppia ® |_e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B. .
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Consultare pagina 14 per maggiori dettagli sull'albero J. | °
(]
=1, La lunghezza é 24 se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) D o
La lunghezza & 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A g 2
La lunghezza e 25.5 se si utilizza il sensore D-M9. € g
%2, L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A o o
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) =3
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Attuatore rotante a montaggio universale
Tipo a paletta

Serie CRBUZ2

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

Codici di ordinazione

BN cRs

Con sensore

Montaggio

o Con sensore

T

CDRBU2|W

universale[

(Con unita sensore e anello magnetico integrato)

= Consultare pagina 52 quando
sensore ¢ richiesta a parte.

gTipo di albero

I'unita

Tipo di

Esecuzione albero

Simbolo

albero |Albero lungo

Albero corto

S | Albero semplice | Smusso singolo®

W | Albero passante | Smusso singolo*

Smusso singolo

J#* | Albero passante | Abero a seziong circolare

Smusso singolo

K | Albero passante | Albero a sezione cicolare

Albero a sezione circolare

T** | Albero semplice | Abero a sezione circolare

Y% | Albero passante | Smusso singolo®

Albero lungo con smusso singolo™

# Per taglia 40 € prevista una

chiavetta.

=+ J, K, T e Y sono esecuzioni speciali.
#+#% Quando sull'attuatore rotante & montato un
sensore, sono disponibili solo i tipi di albero W e J.

U2

W

20/-[180]|S

180||S

o

14

M9B||L

> 00

eTaina @ Angolo di rotazione eTipo di paletta 0 Sensore

Senza sensore
(Anello magnetico integrato)

10 Palett 90| 90° S | Paletta singola
15 sii eolz 180 | 180° D |Paletta doppia
20 908 270( 270°

30 Paletta | 90| 90° ..

20 doppia [100] 100° 6 Posizione attacco

6 Connessione elettrica/Lunghezza

Senza sensore M9
(Anello magnetico integrato)

Attacchi laterali
Attacchi assiali

E

# Per il modello di sensore disponibile,

consultare la tabella qui sotto.

=% —: Vengono consegnati un sensore destro e un sensore sinistro.
#xx || campo d'esercizio e l'isteresi di D-M9L] sono diversi da

quelli degli altri sensori. Per maggiori dettagli, vedere

cavi

—  |Grommet/Cavo: 0.5 m 9 Numero di sensori

M  |Grommet/Cavo: 1 m S 1pz.*

L |Grommet/Cavo: 3 m — 2 pz.**
CN |Connettore/Senza cavo # S: Viene consegnato un sensore destro.
C |Connettore/Cavo: 0.5 m

CL |[Connettore/Cavo: 3 m

* | connettori sono disponibili solo per h
R73, R80, T79. pagina 55.

#x Codici cavo con connettore
D-LCO05: Cavo 0.5 m
D-LC30: Cavo 3 m
D-LC50: Cavo 5 m

Sensori dlSpOhlblll/Consultare la Guida sensori, presente sul Web, per maggiori informazioni sui sensori.

@ Esecuzioni speciali
Per maggiori informazioni, consultare la pagina successiva.

E= @ i
g ‘§ Tipo §§ Connessione | o | Cablaggio Tensione di carico I\/L(;iilcl)oredl Modello con 0 5Lun$hezzsa cav5| [mA]sseme Connettore Carico
& =] D : s | : - q i
=2 ug_ =1 elettrica (Uscita) oC AC | T hes cavo Olmlolalm precablato | applicabile
3 fili (NPN) 5V 12V MONV | MON ® e | e O | — @) al
Sensore 3 fili (PNP) ’ M9PV | M9P Cavo vinilico ® ® | e O — O
allo . Si 2 fili 12V . M9BV | M9B antiolio per ® e | e O | — O —
o |stato 3 fili (NPN) 5V 12V S99V | S99 cicli intensi ® —| e O | — @) al
™ | solido 3fili (PNP) ’ S9PV | S9P ® —| @ O | — O N
S Grommet 26l |pay[ 12V T99V | T99 e —|e|O|—| O | = 'E,eL'g
o N 5V,12V |5V, 12V, 24V| — 90 Cavovinilicoparallele | @ | — | @ | @ | — .
o e
® | sensore| i - suvmovfsuuayoy — | goA |[Geimuatdel @ | — | @ | @ | — B
reed S — = 97 Cavoviniicoparalelo | @ | — | @ | @ | —
I — avo vinilico antiolio —
100V — 93A ¢ per cicli intensi e —|o |0 —
3 fili (NPN) 5V 12V MONV | MON ® e | e O | — O cl
Sensore 3fili (PNP) ’ M9PV | M9P ® e | e O — O
o |allo Grommet 2 fili 12V M9OBV | M9B ® e e O — O —
<"_ stato — Si | 3fili (NPN) 5V 12V — — S79 ® | —|® O | — O cl
= solido 3 fili (PNP) ’ — S7P | Cavoviniico| ® | — | @ | O | — @) Relé
=5 > il 24V 12V — T79 antiolio per ® | —| 0 O | — O _ PLC,
X Connettore — T79C | cicliintensi | @ | — | @ | @ | @ —
o Grommet si - 100V — R73 ® —| 0 O | — _
Sensore| | Connettore o fil — — | R73C e — 6 o
reed Grommet No 48V, 100V| 100V — R80 ® —| e O | — cl
Connettore — 24V max. — R80C e — o e o —
+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-----—  (Esempio) R73C # | sensori sono consegnati unitamente al prodotto ma non sono montati.
3m-.... L (Esempio) R73CL = | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
5m. Z (Esempio) R73CZ
Nessuno---+- N (Esempio) R73CN
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Attuatore rotante a montaggio universale
Tipo a paletta

Specifiche paletta singola

Serie CRBU2

Se il prodotto & dotato di un sensore o un'unita di
regolazione dell'angolo, potrebbe non essere
possibile selezionare gli elementi indicati sopra.
Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 37, 38,
43, 44, 49.

Consultare da pagina 55 a pagina 59 per
gli attuatori con sensori.

®Campo d'esercizio e isteresi

eCambio della posizione di rilevamento del
sensore

*Montaggio del sensore

®Regolazione del sensore

Taglia 10 | 15 | 20 30 | 40
Angolo di rotazione 90°, 180°, 270° g
Fluido Aria (senza lubrificante) o
Pressione di prova [MPa] 1.05 | 1.5 3
Temperatura ambiente e del fluido 5a60°C
Max. pressione d'esercizio [MPa] 0.7 | 1.0
Min. pressione d'esercizio [MPa] 0.2 \ 0.15 P —
Campo di regolazione del tempo di rotazione §/90° N2} 0.03a0.3 0.04a0.3|0.07a0.5 -
0.001 0.003 0.02 0.04
ia cineti issibi Nota 2)
Energia cinetica ammissibile [J] 0.00015 000025 | 0.0004 0.015 0.03 %
Carico | Carico radiale ammissibile 15 15 25 30 60 N
[N] | Carico di spinta ammissibile 10 10 20 25 40 m
. Posizione attacchi Attacchi laterali o attacchi assiali oc
Simbolo Misura attacco (attacchi lateral, attacchi assiali) M3 x 0.5 | M5 x 0.8 (&)
Campo regolazione angolo Noia3) 0a 230° | 0 a 240° | 0a230° | \——
Nota 1) Assicurarsi di operare all'interno del campo di regolazione di velocita. Una velocita inferiore al
campo di regolazione pud causare problemi di bloccaggio o malfunzionamento. X
Per la taglia 10, quando & richiesto il funzionamento alla massima velocita (0.03 s/90°), la =
pressione di esercizio deve essere impostata a 0.35 MPa o superiore. m
Nota 2) | numeri in alto indicano il fattore d'energia in caso di paracolpi elastici (alla fine della o
rotazione) e i numeri in basso indicano il fattore d'energia senza paracolpi elastici. (5
Nota 3) Il campo di regolazione nella tabella si riferisce a 270°. Per 90° e 180°, consultare pagina 32.
mace o] Esecuzioni speciali Specifiche paletta doppia —
order | (Per ulteriori dettagli, consultare le =
pagine 37 e 51). ;
Simbolo | Descrizione | Tyod aber ulizzable e 0o 5 1 00°| — S
XA1 a XA24 | Estremita albero tipo [ | W Ngoo ci rotazione - ’ —
— -~ Fluido Aria (senza lubrificante) m
XA31 a XA58 | Estremita albero tipol | S, J, K, T, Y Pressione di prova [MPa] 1,05 | 15 oc
XC1 Aggiungere attacchi di connessione | W, S, J, K, T, Y Temperatura d'esercizio 5a60°C (&)
Passare da foro filettato i | izi | —
XC2 2 foro passanie W, S, J, K TY Mflx. pressllone d esert.:lz-lo [MPa] 0.7 | 1.0 -
XC3 | Camtiare posizone cellvie | W, S, J, K, T, Y Min. pressione d'esercizio [MPa] 02 | 0.15 ©
- ,. L Campo di regolazione del tempo di rotazione s/90° o2 0.03a0.3 0.04a0.3|0.07a0.5 i3]
XC4 | Cambiare campo dirotezione| W, S, J, K, T, Y Energia cinetica ammissibile [J] 0.0003 | 0.0012 | 00033 | 0.2 0.04 e
XC5 %?g‘z?;ftﬁgrgpeo;goo W, S, J,KTY Carico | Carico radiale ammissibile 15 15 25 30 60 ‘g
XC6 Cambiare campo di WSJKTY [N] | Carico di spinta ammissibile 10 10 20 25 40 o
rotazione tra 0 e 110° PO Ty D Posizione attacchi Attacchi laterali o attacchi assiali £
XC7 Albero invertito W, J Misura attacco (attacchi laterali, attacchi assiali) M3 x 0.5 | M5 x 0.8 (7]
XC30 | Grasso fluorinico |W, S, J, K, T,Y Campo regolazione angolo Nota2) 0a90° =
X5 Per attacco M5 (90°180°) | W, S, J, K, T, Y Nota 1) Assicurarsi di operare all'interno del campo di regolazione di velocita. Una velocita 'g
2
r=
K]
N
=3
[3]
(1}
("]
i
)
17}
[}
Q
£
o
o
S
=
>

inferiore al campo di regolazione pud causare problemi di bloccaggio o

malfunzionamento.

Per la taglia 10, quando & richiesto il funzionamento alla massima velocita (0.03 s/90°), la pressione
di esercizio deve essere impostata a 0.35 MPa o superiore.
Nota 2) Il campo di regolazione nella tabella si riferisce a 100°. Per 90°, consultare pagina 32.

O
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Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore




Serie CRBU2

Volume emd]
Tipo di paletta Paletta singola Paletta doppia

Taglia 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angolo di rotazione | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°

1 1.5 4.8 11.3 25

Volume (0.6) 12|15 (1.0) 29137 (3.6) 6.179 (8.5) 15 ]20.2 (187) 315| 41|10 11|26 |27 |56 |57 |144|145| 33 | 34
= | valori tra () si riferiscono al volume del lato di alimentazione con attacco A sotto pressione.
Peso (9]
— —
Tipo di paletta Paletta singola Paletta doppia

Taglia 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angolo di rotazione | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°
Corpo attuatore rotante | 42 | 42 | 42 | 64 | 63 | 62 | 130|129 | 127 | 248|243 | 238 | 465|454 443 | 58 | 59 | 71 | 74 | 145|168 | 268 | 288 | 478 | 524
Unita sensore 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Unita di regolazione angolo 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203

= Nel peso &€ compresa una piastra e due viti a esagono incassato (consegnate assieme). Per il montaggio taglia 10, non sono comprese le viti a esagono

incassato (M3 x 12).

Uscita effettiva

Taglia 10 Taglia 15
0.4
1.0
E £
z03 Z08
© ©
£ 206
Jo2 g”
[0} (0]
@ 0.4
Q. Q.
S04 s
o Qo2
0 0

0 010203040506 07

Pressione di esercizio [MPa]

0 0.1020304050607

Pressione di esercizio [MPa]

N
o

N
(M)

Coppia effettiva [N-m]
o
@

o
~

0

Pressione di esercizio [MPa]

Coppia effettiva [N-m]

Coppia effettiva [N-m]

0 02 04 06 08

Pressione di esercizio [MPa]

0 02 04 06 08

Pressione di esercizio [MPa]

1.0

Posizione smusso e campo di rotazione: Vista superiore dal lato lungo dell'albero

Le posizioni dello smusso mostrate sotto illustrano le condizioni degli attuatori con attacco B pressurizzato.

Paletta singola
90S

Attacco A

Attacco B

= Per gli attuatori di taglia 40, al posto dello smusso & prevista una chiave parallela.
Nota 1) Per il tipo con paletta singola, la tolleranza dell'angolo di rotazione di 90°, 180°, 270° sara

Attacco A

180S

Attacco B

Nota 3) Solo la taglia 10 presenta una piastra di forma diversa.
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Attacco B

SVC

+5°

: o solo per la taglia 10.
Per il tipo con doppia paletta, la tolleranza dell'angolo di rotazione di 90° sara 3 solo per la taglia 10.
Nota 2) La posizione dello smusso del tipo a doppia paletta mostra la posizione specifica 90°.

Paletta doppia
90, 100D



Attuatore rotante a montaggio universale
Tipo a paletta

serie CRBU2

Costruzione

Paletta singola ® | e figure per 90° e 180° mostrano la condizione degli attuatori quando I'attacco B € pressurizzato, e la figura per 270° mostra la posizione degli attacchi
durante la rotazione.
Taglia: 10, 15, 20, 30, 40
Per 90°

(Vista dal lato di uscita dell'albero)

Per 180°

(Vista dal lato di uscita dell'albero)

Per 270°

(Vista dal lato di uscita dell'albero)

=
eﬁ“m'f

Mases

Attacco A

Attacco A Attacco B Attacco A Attacco B Attacco B

(Uscita albero) (Uscita albero)

Componentl @ Chiavetta parallela
N. Descrizione Materiale Nota per taglia 40
1 |[Corpo (A) Lega d'alluminio Verniciatura 7 !
2 | Corpo (B) Lega d'alluminio Verniciatura
3 | Albero a paletta Acciaio inox*! 9 . L
4 | Stopper Resina Per 270° | : I
5 | Stopper Resina Per 180° '\@ L
6 | Cuscinetto Acciaio per cuscinetti Paracolpi elastici interno n ‘ N
7 | Anello Acciaio inox (Non applicabile a taglia 10) \@
8 | Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Vite speciale 8 -S| - T
9 | O-ring NBR
10 | Guarnizione del dispositivo d'arresto NBR Guarnizione di tenuta speciale Albero semplice
11 C_hlavetta parallela Acciaio Eli| carpomo Solo tgglla 40 #1. |l materiale & acciaio al cromo-molibdeno per la taglia 30 e 40. Albero passante
12 Pllastra - Lega d aIIumlnlo - Anpdlzzatol 2. La vite a testa incassata & usata per la taglia 10.
13 | Vite a esagono incassato *2 | Acciaio al cromo molibdeno | Vite speciale per taglia 40 @ e [ sono consegnati unitamente al prodotto per tutte le taglie, € le viti di

montaggio speciali (M3 x 12) sono montate per la taglia 10.
Paletta doppia ® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.
Taglia: 10 Taglia: 15, 20, 30, 40
Per 90° Per 90°

(Vista dal lato di uscita dell'albero) (Vista dal lato di uscita dell'albero)

Per 100°

(Vista dal lato di uscita dell'albero)

Per 100°

(Vista dal lato di uscita dell'albero)

R
.y

S T(@) i
\‘ii'ﬁfii(

Attacco B

HawzH
Attacco B

Attacco A Attacco B

Attacco A Attacco A

(Uscita albero)

Chiavetta parallela
per taglia 40

(Uscita albero)

(Uscita albero)

:
@/

(Uscita albero) (3

®

TT—T1
 —

I

i

3
7
0
9

255

Albero semplice

Unita composta ||Esecuzioni speciali|| Simple Specials { CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU H CRB2

Albero passante

Albero semplice

Componenti Albero passante
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo (A) Lega d'alluminio Verniciatura 11 | Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Vite speciale
2 | Corpo (B) Lega d'alluminio Verniciatura 12 | O-ring NBR
3 | Albero a paletta Acciaio al cromo molibdeno 13 | Guarnizione del dispositivo d'arresto NBR Guarnizione di tenuta speciale
4 | Stopper Acciaio inox*1 14 | Guarnizione NBR Guarnizione di tenuta speciale
5 | Stopper Resina 15 | O-ring NBR
6 | Stopper Acciaio inox*1 16 | O-ring NBR
7 | Cuscinetto Acciaio per cuscinetti 17 | O-ring NBR Solo taglia 40
8 |Anello Acciaio inox 18 | Chiavetta parallela Acciaio al carbonio Solo taglia 40
9 | Copertura Lega d'alluminio 19 |Piastra Lega d'alluminio Anodizzato
10 | Piastra Resina 20 | Vite a esagono incassato *2 | Acciaio al cromo molibdeno | Vite speciale per taglia 40

Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore

1. Per la taglia 40, il materiale per @), ® & la lega in alluminio.
«2. La vite a testa incassata & usata per la taglia 10. 19 e ) sono consegnati unitamente al prodotto per tutte le taglie, e le viti di montaggio speciali (M3 x 12) sono montate per la taglia 10.

Z;SVC 24




Serie CRBU2

Costruzione (con sensore)

Paletta singola

(L'unita & comune per il tipo con paletta singola e il tipo con paletta doppia).

e | e figure sotto mostrano gli attuatori per 90° e 180° quando I'attacco B & pressurizzato.

Paletta doppia

® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato l'attacco A o B.

D-M9L]

Attacco A

Attacco B

7
l—&@r&;

pi] ‘

f i [1]
10 ‘ % 2 i ]

‘ 13 j
T 4 | |
2 13-
14
@ 15
Taglia: 10, 15 Taglia: 20, 30
Taglia: 40

Componenti

N. Descrizione Materiale N. Descrizione Materiale

1 | Coperchio (A) Resina 9 | Anello magnetico

2 | Coperchio (B) Resina 10 | Vite a brugola Acciaio inox

3 |Leva magnetica Resina 11 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox

4 | Blocco di fissaggio Acciaio inox 12 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox

5 | Blocco di fissaggio (B) Lega d'alluminio 13 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox

6 |Blocco sensore (A) Resina 14 | Vite a testa tonda con taglio a croce Acciaio inox

7 |Blocco sensore (B) Resina 15 | Coperchietto di gomma NBR

8 |Blocco sensore Resina 16 | Supporto sensore Acciaio inox

= Per la taglia 10, sono necessarie 2 viti a testa tonda con taglia croce 1.

25
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Attuatore rotante a montaggio universale .
Tipo a paletta Serie CR B U2

Dimensioni: Tipo a montaggio universale 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° e 180° quando & pressurizzato |'attacco B.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B. o
Solo la taglia 10 presenta una forma della piastra diversa. (Vedere pag. 27). om
. .. . . o
Albero semplice/Posizione attacco: Attacchi laterali %)
A pagina 27 ¢ indicato il tipo con paletta doppia taglia 10). . .
(A pag po con p Ppia taglia 10) Taglia: 10 Taglia: 10, 15, 20, 30, 40
3 x Q1 (Per montaggio unita) w <Posizione attacchi: Attacchi laterali> <Posizione attacchi: Attacchi assiali> ,_?
Attacco A N Attacco B ;
2x M3 x 0.5 prof. 4 2xR ‘ ]
(&) Solo taglia 10 (&) N
D O @ (Per montaggio unita) 3’ ¥ 11}
: . ol & o
(AN 2Nk o
CL CH 3
O g 8) O § S =
(11]
o
(&)
OF - T
Si utilizza una chiavetta O E Albero passante/Posizione attacco: ( -
al posto dello smusso . .
singolo per la taglia 40. L AﬂaCChI Iatera" ;
2x Q4 ‘¥L g
L - o) [11]
5 : Y2 & ! o
| | ; ‘ O
e B © [ =] . o[t ] o] L
Nj - > o »
Corpo (B) =17 | = 8
m 3]
i @ @ a
AN
Corpo (A) / ‘ _@ ‘ i ‘g
O [ 1 l m 17 [ -
£
2xR OF S ﬂr o &
gA L =
‘ OE 2
| 2
- - o
(7]
‘=
Piastra . . K<)
— Esecuzione albero taglia 40 5
15 2
N‘ w
@©
49 o
v 0.030 g
o
x : §
o
1 =
o Dimensioni chiavetta parallela 5
2xQ3 = = o
Attacco A Attacco B L1 b g —g
b(h9) | h(ho) | L1 F g
Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sui tipi di albero J,K, Te Y. 458050 | 45030 20 8;%
[mm] &:"U
Q
Taglia|A| B |C|D|E (g7)|F (h9) |G1|{G2|H [J|K| L |M1{M2| N | P R S| T|U|VI|V2 W X|Y1|Y2|Z
Q1 Q2 |Q3/Q4 5
10 [29(22 | 8|14| 435 | 90w |1 |1 | 7|5] 9|05[165| 85| 95|145| — |M3x05[35(35|M3x05 |21 |106(3 |37 |44 |19.8(31|25|17 |41 'g o
15 [34(25 | 9[18] 539% | 120us [15[15| 6|6(10[05/19 [11 |10 |17 [M3x05|M3x05|35(35|M3x05 (24 [126(3 |445(52 |21 |[36/29|21(48 'gg
20 [42]345(10]20| 63 | 140y, [15(15] 8(7]10(05]255(14 |13 |21 |M4x07 |MAx07|45|45|M5x08 |30 |16 |4 |56 |645(22 |44(36(26(59 | 8 §
cw
30 [50|47.5|13[22| 8055 | 1650 [2 |2 | 9]8]12[1.0(335[155[14 (25 |M5x0.8|M5x0.8|55(55|M5x08 (42 |215|45|715|825 |24 |52(42(29 |69 §
40 (63[53 [15(30| 10055 | 250, |3 [45[10(9(20(1.0(39 |21 |20 |31.6|M5x0.8|M5x0.8|55|55 M5x08|47.8|25 |5 |875[98 |30 |64|52|38(85
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Serie CRBU2

Dimensioni: Tipo a montaggio universale 10

Paletta doppia ® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.

Albero semplice/Posizione attacco: Attacchi laterali

Attacco A Attacco B

2XxM3x 05
19.8 XX

1 (Attacco di connessione)
6 x M3 x 0.5 prof. 3 ol

(Per montaggio unita)

Taglia: 10
<Posizione attacchi: Attacchi

assiali>
17
@ 99,5036 - - —
D 497-00% Albero passante/Posizione attacco:
0.5 Attacchi laterali
2 x 3.5 passante
O,I -
Ty m - '
e ® ST~ e, e
9.5 b ) bt 8 ©
copo o) 56 5 E
Corpo (A) ﬁ p
2xM3x0.5 \ .
— Hd_ X o 01 O
— ©
Attacco A Attacco B 1
0.5
009 oz 0 4g7 3%
@ 29 '

2 x M3 x 0.5 passante 25 2 x 3.5 passante

Attacco A Attacco B

Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sui tipi di albero J,K,Te Y.
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Attuatore rotante a montaggio universale
Con sensore

serie CDRBU2

Dimensioni: Montaggio universale (con sensore) 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° e 180° con attacco B pressurizzato.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.
Solo la taglia 10 presenta una piastra di forma diversa. (Vedere pag. 29).

Taglia: 10, 15
(Il tipo con paletta doppia taglia 10 & indicato a pagina 29).

Taglia: 20, 30, 40

Taglia: 40 Taglia: 20, 30
w w
Z=ES & &
)\ o Y/
i i
NNy
LA . [
/o~ = N G | @

4

Se si usa D-M9[]

=20.5
(26.5: modello connettore)

Unita composta ||Esecuzioni speciali|| Simple Specials { CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU H CRB2

Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore

gA 9A Si utilizza una chiavetta al
OF Y2 OF postlo deIIlo smusso singolo Y2
per la taglia 40.
oE L OE L.
A
2xQ4 2 a 2xQ4 ¥L
‘ (0] e =) O o i
I = HFSITEo T, | = HO o]
=! e i = N =
i =2 ] . i
O | M o o J é}
D’l —_
® >R | [ o/ T o §
(&] ! — L L g
© T[] ’ - 8
l Sensore / © 2xR/ gg
ﬁ % 15) i — i 2
1 £
oP Sensore ‘m’ o
X \ gP $
Piastra @ @
BY . .
Esecuzione albero taglia 40 X
15
T|x ~y L 2x Q2
gJ: 4.3 030 1
2xQ3 2xQé § L
Attacco A Attacco B L\\_J L\J
Dimensioni chiavetta parallela w
+1, La lunghezza é 24 se si utilizzano i seguenti sensori:
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) = = T ‘ T
La lunghezza & 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A L1 b Attacco A Attacco B
La lunghezza e 25.5 se si utilizza il sensore D-M9.
#2. L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 4900 | 42050 20
Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sull'albero J. |
[mm]
Tagia |A| B [C|D|E@7)|FMh9)| G|H|K|L| M |N P Q R T W (W1 X |Y1|Y2| Z
’ g Q2 |a3[a4
10 (29[22 |29 (14| 459% | 996! 1 7| 9/05|165| 9.5/ 185 |M3x0.5(|3.5[3.5(M3x0.5|10.6 | 19.8 | 35 |31 |25 | 17 | 41
15 |34 |25 |29 (18| 530% [12J0s| 15| 6|10|05[19 [10 |18.5 [M3x0.5(3.5/35(M3x0.5| 126 |21 |35|36 |29 21|48
20 [42(345(30 |20 | 65%% |14505| 15| 8(10[05|255 |13 |25 |M4x07[45|45|/M5x08(16 |22 |—|44|36|26 |59
30 [50(47.5|31|22| 8535 (1600 2 9(12(1.0/ 33514 |25 |M5x0.8(55|55|M5x0.8(215 |24 |—|52]|42|29 |69
40 |63 (53 |[31|30 10209 | 250052 |3 | 10|20 — |39 |20 |31 |M5x0.8|55|55|/M5x0.8(25 |30 |—|64|52|38]85
28
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serie CDRBU2

Dimensioni: Montaggio universale (con sensore) 10

Paletta doppia ® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.

Taglia: 10 35 19.8

g; W ) ‘ o)
1;/'\\&—‘ //\:P £ v 7 o
& =\ o
Se si usa D-M9[] s
Q29
@ 9h9.0 036 17
@ 4970016 .05
2x3.5 passante
< (o))
L - )
[ SERREINES i E P
9.5 . . “v©
[ ° Dil__ '—I¢=l_l
2xM3x0.5
=
®

L [
10 ::I
5@ :
29
#1

=3
=35

2 x M3 x 0.5 passante 25 2 x3.5 passante

25
31

Attacco A Attacco B

#1. La lunghezza & 24 se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
La lunghezza e 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A
La lunghezza & 25.5 se si utilizza il sensore D-M9.

x2. L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sull'albero J. |
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Attuatore rotante a montaggio universale .
Tipo a paletta Serie CR B U2

Dimensioni albero (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard).

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

Albero passante/ Albero passante/ Albero semplice/  Albero semplice/CRBU2Y
CRBU2J CRBU2K CRBU2T , , ,
Si utilizza una chiavetta al posto dello smusso singolo per la taglia 40.
Albero a Albero a Albero a Smusso singolo
sezione circolare sezione circolare sezione circolare
(a]
&) &)
E-@N--N@-DW méx"xé}m méx"xé}m méx"xé}m

ot Albero a o o
Smusso singolo sezione circolare 7| Smusso singolo

Albero passante/CDRBU2J  Albero passante/CRBU2JU  Albero passante/CDRBU2JU

Con sensore Con unita di regolazione dell'angolo  Con sensore e unita di regolazione dell'angolo

Albero a Albero a Albero a
sezione circolare sezione circolare sezione circolare

R o el o @S

[mm]
Taglia | 10 | 15 | 20 | 30 | 40
c 8 9 | 10 [ 18 | 15

D 14 18 20 22 30

Nota 1) Le dimensioni e la tolleranza
dell'albero e del singolo smusso (una
chiavetta parallela per la misura 40)
sono le stesse di quelle standard.

Nota 2) Per gli attuatori rotanti con sensore e
unita di regolazione dell'angolo, gli
attacchi di connessione sono solo
laterali.

Unita composta ||Esecuzioni speciali || Simple Specials ( CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU ” CRB2

Regolazione
dell'angolo

Montaggio del
sensore

SvC %0
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Attuatore rotante a montaggio universale
Con unita di regolazione angolo/tipo a paletta

serie CRBU2WU

Codici di ordinazione

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

B cre
g core

U2(W/U 20

180

S

IIII

U2(W

180||S

0o

Montagglo universale

0 Con sensore

(Con unita sensore ¢ anello magnetico integrato)

« Consultare pagina 52 quando l'unita
sensore e richiesta a parte.

gTipo di albero

Simbolo Esecuzione albero
W Smusso singolo™
J** | Albero a sezione circolare

= Per taglia 40 & prevista una chiavetta.
## J i realizza su richiesta.

e o6

9 Con unita di regolazione angolo e Taglia 9 Angolo di rotazione

= Consultare pagina 52 quando l'unita
di regolazione dell'angolo & richiesta

M9B||L

a parte.

© 60 o

il Paletta 90 9%0°
15 singola 180 | 180°
20 270| 270°
30 Paletta | 90 90°
40 doppia [100| 100°

0 Tipo di paletta 0 Sensore @ Connessione elettrica/Lunghezza cavi
S Paletta singola _ Senza sensore — |Grommet/Cavo: 0.5 m
D Paletta doppia (Anello magnetico integrato) M |Grommet/Cavo: 1 m
M Senza sensore M9 L |Grommet/Cavo: 3 m Consultare da pagina 55 a
0 Numero di sensori (Anello magnetico integrato) CN |Connettore/Senza cavo pagina_ 59 per gli attuatori con
S Tpz* # Per il modello di sensore applicabile, C  |Connettore/Cavo: 0.5 m sensori.
— 2 pz.** consultare la tabella qui sotto. CL |Connettore/Cavo: 3 m «Campo d'esercizio e isteresi

* 8: Viene consegnato un
sensore destro.
=x —: \lengono consegnato un
sensore destro e un sensore
sinistro.

#+ || campo d'esercizio e l'isteresi di
D-M90J sono diversi da quelli degli
altri sensori. Per maggiori dettagli,
vedere pagina 55.

@ Esecuzioni speciali

Per maggiori dettagli, consultare la
tabella sotto.

per R73, R80, T79.

D-LC
D-LC
D-LC

#x Codici cavo con connettore

05: Cavo 0.5 m
30: Cavo 3 m
50: Cavo 5 m

Sensori appllcabllllPer ulteriori informazioni sui sensori, consultare il catalogo Best Pneumatics N. 4.

# | connettori sono disponibili solo

eCambio della posizione di
rilevamento del sensore

*Montaggio del sensore

*Regolazione del sensore

Vlade 10 Esecuzioni speciali
order | (Per maggiori dettagli,

consultare da pagina 37 a 51).

= = Lungh Simbolo | Descrizione | Tipodiaberoufizzabie
22| Z | Comessione | — | Cablaggio| Tensione di carico Modello di Modello unghezza cavi [m] Comefre| ~ Carrico — &
22 Tipo E | detiia |~ | (usca) SeNSOre | concavo |23 [ 1| 3 | 5 |kt wecabllo | applicabile AR Estremita w
5 = DC AC | Pemendcolre| Infinea (=) (M) [ (L) |2 |-) XA24 | albero tipo [
3 (NP 5V 12V MINV|M9ON c ®@/e/e/O/—|O |, XA31 a | Estremita J
Sensore 31 (PNP) ’ M9PV| M9P vinaill\ilc?o ® @@ O|—| O XA58 | albero tipo I
allo S 2 fili 12V . M9BV| M9B antiolio ® /e O|—| O | — Aggiungere attacchi
Cp stafo SV 5V, 12V S99V| S99 per cicli ®|—|0/0|—|O ol Xc1 di connessione W.J
™ |solido 31 (PNP) ' S9PV|SOP | iitensi | @ | — | @O |—| O Rell Passare da foro fetialo
S Grommet 2fili_|oay| 12V T99V|T99 e[—|e|Oo[—|O|— PeLg Xcz2 | .o assante W, J
5 5V, 12V[5V 12V, 24V| — |90 |Canviilopeis| @ | — | @ | @ | — Cambiare posizione
o No 5V, 12V, 24Y, Caovinin o cl
Sensore ] shutov)* " iy — |90A s | @ | —|O® | @] — B XC3 | iavie W, J
reed — — |97 |Caviliopder)| @ | — | @ | @ | — Cambiare campo
Si - 100V 93A Cavo viniico antioio ol — ol®!|— - Xc4 di rotazione w, J
per cicliinfensi Cami i
3 PN MONV | MON e e @0 |0 XC5 | Amaecamod |y
Sensore sipe | |12 M9PV | M9P e/e®[0—|o0 " rotazione ra 0 ¢ 200
2 fili 12V M9BV | M9B ® /e O|—| O |— Cambiare campo di
o X . W, J
S :1';0 — |Grommet| g gy svizyl — L—_IS79| cavo [®[—[@[O[—TO [, ©8 | wasinetae 110
S |solido 31l PNF) ’ — |S7P ] vinilico | ® |—|® |O|—] O Rl xc7 |Albero W J
S o il 24V 12V — |[T79 |antolo | @ | —|@®@|O|—| O | PLC' invertito ’
N Connettore S — |T79C|percici| @ | — @ |® | ® | — Grasso
nd-h) Grommet ) _ 100V S R73 intensi o — |0 O |— _ XC30 fluorinico W, J
Sensore| | Comnefiore o il — — [R73C o — o/ 06 Per attacco
reed Grommet #V10v[ 100V | — |R80 o|—[@®[O]|— o X5 | us (901800 | W
Cometre — 1 24V . [l (RGO o—ejeje — Se il prodotto & dotato di un sensore o un'unita di
= Simboli lunghezza cavi:  0.5m - (Esempio) R73C * | sensori sono consegnati unitamente al pr ) e
3m - L (Esempio) R73CL prodotto ma non sono montati. regolgmone de[l angolo, po'trepbe'non essere poss@llg
5m ... Z (Esempio) R73CZ | sensori allo stato solido indicati con “O” s~ Selezionare gl elementi indicati sopra. Per lterior
Nessuno - N (Esempio) R73CN realizzano su richiesta. dettagli, consultare le pagine 37, 38, 43, 44, 49.
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Attuatore rotante a montaggio universale con unita di regolazione angolo

Costruzione: 10, 15, 20, 30, 40

serie CRBU2WU

Tipo a paletta

® | 'unita & comune per il tipo con paletta singola e il tipo con paletta doppia.

Con unita di regolazione angolo
Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

Paletta singola

o c‘-ﬁﬁ
==

Paletta doppia

Si utilizza una chiavetta al posto dello
smusso singolo per la taglia 40.

% 11
14

!
]

i

Con sensore e regolazione angolo
Taglia: 10, 15

Taglia: 20, 30, 40

Si utilizza una chiavetta al posto
dello smusso singolo per la taglia 40.

Taglia: 10

A
I
—

Componenti
N Descrizione Materiale Nota H H H' H
ol somer—— Cogn g /\ Precauzioni specifiche del prodotto
2 |Levad'arresto Acciaio al cromo molibdeno! e o e e e oem oem oEm oEm Em o R e o Em Em e ooy
3 |Alloggiamento leva| Acciaio laminato Zinco cromato I Leggere attent.amente prima de."'U.SO-. C?I'ISU"are :
4 |Paracolpi elastici NBR : la retrocopertl_na_per It_a Istruzm_nl di sicurezza. "
5 | Blocchetto stopper [Acciaio al cromo molibdeno Zinco cromato 1 Per le Precau2|o_n| _su9|| attuat?” rotant_l, qonsul-
6 | Fermo del blocco Acciaio laminato Zinco cromato 1 ta_re le "PrecaUZ|°n_| d'uso per I prOd_Ottl di SMC"
7 | Coperchio Resina 1 € il manuale operativo sul sito web di SMC, http:// ,
8 | Vite a esagono incassato Acciaio inox Vite speciale I www.smc.eu 1
9 | Viteaesagono incassato Acciaio inox Vite speciale ===
10 | Vite aesagono incassato Acciaio inox Vite speciale ’ Unita di regolazione angolo
11 |Snodo .
12 Vileabrugola Acciaio inox Dado esagona|e A P recaUZIone
Dado esagonale Acciaio inox solo per taglia 10. 1. Durante l'ordinazione, ricordare che I'angolo massimo di
13 | Vite contaglioa croce Acciaio inox rotazione sara limitato dalla rotazione dell'attuatore.
14 | Leva magnetica — Angolo di rotazione dell'attuatore rotante | Campo di regolazione angolo di rotazione
o700+ 0° a 230° (Taglia: 10, 40) *
0 0° a 240° (Taglia: 15, 20, 30)
180°*3 0°a175°
90° 5 0° a 85°

O

SVC

x L'angolo massimo dell'unita di regolazione per la taglia 10 e 40 & 230°.

2. Gli attacchi di connessione sono solo laterali.

3. L'energia cinetica ammissibile & la stessa dell'unita di
rotazione.

4. Usare un attuatore rotante di 100° se si desidera regolare
I'angolo a 90° usando il tipo a doppia paletta.

32
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Regolazione
dell'angolo

Montaggio
del sensore




serie CRBU2WU

Dimensioni: Tipo a montaggio universale (con unita di regolazione dell'angolo) 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° (senza unita) quando e pressurizzato l'attacco B.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.

Taglia: 10, 15, 20, 30, 40

(Solo la taglia 10 presenta una forma della piastra diversa).

Taglia: 10 (Paletta doppia)

gA
OF 229
OE Si ufizza una chiavetta al posto Y2 0 9h9.0.036
dello smusso singolo perla taglia 40. | L @49723'8% 05
L - 2 x 3.5 passante
. 2x Q4 gI - O’L ©
© > ‘ o T o
1 e =1 =N O ~L TOITIEAH [o
;';L—»l = 1 95 B T -
| m I I & &H
¢ P
= | [ O il 2xM3x0.5
‘ L | L0 o v
o [3) 2XR s 0
(o]
L] . e | . | I
[s2]
31
o5 2 x 3.5 passante
&,
2 x M3 x 0.5 passante
R
o Xe
Attacco A Attacco B Attacco A Attacco B
Esecuzione albero taglia 40
N 15
w 4-0‘030 L}
[ I R
Dimensioni chiavetta parallela
= L
L1 b
b (h9) | h(h9) L1
4 —8.030 4 :8.030 20
Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sul tipo di albero J. [mm]
Q
Tagia| A | B| C | D |E@)|Fh9)| G| H|K|L|M|N|P R | T | U | X |Y1|Y2| Z
° g ) Q2 |Q3|a4
10 | 29 (22 [195 | 14 | 43506 | 9 00 |1 7| 9/ 05165 [95 |3 M3x0.5 | 3.5|3.5|M3x0.5|106 |3 31 | 25 | 17 | 41
15 | 34 (25 (212 | 18 | 505 | 12 5,5 1.5 6| 10/ 0.5 (19 |10 |32 |[M3x05|35 |35 |M3x05 |126 |3 36 | 29 | 21 | 48
20 |42 (345 (25 | 20 | 620%% | 14 343 (1.5 8| 10/ 0.5 (255 [13 |4 M4x07 | 45|45 |M5x08 |16 |4 44 | 36 | 26 | 59
30 |50 (475 |29 | 22 | 859% | 16 504 (2 9| 12| 1.0(335 [14 |45 |M5x08 |55 |55 |M5x08 (215 |45 | 52 | 42 | 29 | 69
40 | 63 (53 (363 | 30 [ 10935 |25 54 [3 10| 20 — |39 |20 |5 M5x0.8| 55 |55 |M5x0.8 (25 |5 64 | 52 | 38 | 85
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Attuatore rotante a montaggio universale con unita di regolazione angolo .
Con sensore Serie CDR B U2 WU

Dimensioni: Montaggio universale (con sensore e unita di regolazione angolo) 10, 15, 20, 30, 40

® Per il tipo con paletta singola, le figure sotto mostrano gli attuatori per 90° (senza unita) con l'attacco B pressurizzato.
Per il tipo con paletta doppia, le figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato |'attacco A o B.
Solo la taglia 10 presenta una piastra di forma diversa. (Vedere pag. 35).

Taglia: 10, 15 Taglia: 20, 30, 40
(Il tipo con paletta doppia taglia 10 & indicato a pagina 35). Taglia' 40 Taglia' 20. 30
Se si usa D-M9[] w
Sy O

- 4

% lo "

Piastra

g
=20.5 [(26.5: modell
gA gA Sli utilitzz?j uITa chiavetta (Conneg:;:e)e ’
OF Y2 OF al posto dello smusso Y2
OE T OE singolo per la taglia 40. L»+
r Y
2xQ4 :{ 2xQ4 ¥L
(=) (=]
o =) © =
L1 = HEolElo 0], [ = OS]
B o N = N =
_d.P = m
=g | ] ad L s J éb ¢
2xR | T I RN ]
L1 ]| | | 2x
il o o o] _
© Lo n o n 3
Sensore % L — o K im) ©
® [T 11 H--& 5
il 0| ©
: =
4 H | @
@ ==mal
@ 3

i
W Sensore
@

Esecuzione albero taglia 40 X

: ¢ o 1.5 <—.‘ 2xQ3
. N el

; y zJ: 4 0.030

2xQ3 2xQ2 .

Attacco A Attacco B ] {« %
e O o |
Dimensioni chiavetta parallela w

Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sull'albero J. |

Unita composta ||Esecuzioni speciali|| Simple Specials | [ e 2{=1V A"/ { CRBU2 ”CRBZDWU H CRB2 ]

TAttacco B \2xQ2

La lunghezza & 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A

«1. La lunghezza & 24 se si utilizzano i seguenti sensori: = = T
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) L1 b Attacco A
b (h9) | h (h9)

La lunghezza & 25.5 se si utilizza il sensore D-M9. L1
#2. L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A 40 40 20
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) ~0.0%0 | *-0030 (mm]
Taglia | A| B |C | D|E@) |Fh9)  GIH|K|L|M|N|P a R T|U|W{W1 X |Y1|Y2| Z
Q2 |Q3|Q4
10 [ 29|22 (455|114 | 430% | 9%06| 1| 7| 9 |0.5[16.5/9.5(185/M3x0.5|3.5|3.5/M3x0.5[10.6/ 3 (19.8/ 35|31 |25 | 17 | 41
15 [ 34|25 (47 (18| 530% |12 80:5(1.5| 6 |10 [0.5| 19 | 10 |{18.5|M3x0.5|3.5|3.5/M3x0.5(12.6/ 3 |21 | 35|36 |29 | 21 | 48
20 |42(345/51 (20| 63%% |14 903/1.5| 8 | 10|0.5(255| 13 | 25 [M4x 0.7 |4.5|45|M5x08| 16 | 4 |22 | — |44 | 36 | 26 | 59
30 |50 |47.5|55.5| 22 | 835%5 |16 5043 9 | 12(1.0(33.5| 14 | 25 [M5x 0.8 (5.5 (5.5 |M5x0.8(21.5/4.5| 24 | — | 52 | 42 | 29 | 69
40 | 63|53 (62.2 30 [1020995 | 255050 10 (20| — | 39|20 | 31 |[M5x0.8|55|55|M5x08|25| 5 |30 |— |64|52|38]85
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Regolazione
dell'angolo

Montaggio
del sensore




serie CDRBU2WU

Dimensioni: Montaggi universale (con sensore e unita di regolazione angolo) 10

Paletta doppia ® | e figure sotto mostrano la posizione di rotazione intermedia quando viene pressurizzato I'attacco A o B.

Taglia: 10

Se si usa D-M9[]

@29
@ 9h9 3 036 17
@ 497 0 0% 05
2 x 3.5 passante I'
< (o))
L — - o)
[ ~ ST T e
— 9.5 1 ©
i ® sy
2xM3x0.5
1 R L I |
: 0
©
N <
®
SV i %
[ 1 [ 1
_ﬂ-@ ||
ﬁ 0185 %

31
2 x 3.5 passante o5 2 x M3 x 0.5 passante
) O L0 poy
[a\lep)
A
o> @ :
Attacco A Attacco B

Consultare pagina 30 per maggiori dettagli sull'albero J. |

+1. La lunghezza & 24 se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
La lunghezza & 30 se si utilizzano i seguenti sensori: D-97/93A
La lunghezza & 25.5 se si utilizza il sensore D-M9.

x2. L'angolo & 60° se si utilizzano i seguenti sensori: D-90/90A/97/93A
L'angolo & 69° se si utilizzano i seguenti sensori: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

% ZS\VC
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Serie CRB2/CRBU2 (1agiia: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Specials
-XA1 a -XA24: Estremita albero serie |

Il tipo di estremita albero & realizzato con il sistema simple specials.
Per ordinare, richiedere a SMC il modulo delle specifiche tecniche.

Simbolo

Estremita albero tipo | -XA1 a -XA24

Tipo di albero utilizzabile: W (Standard)

Modello Standard/serie CRB2 Posizione attacco
di collegamento

CRB2[B]W [20]-[90] z ———[XA1C4C30]

Con sensore CDRB2|B|WU [20|— (90 Z—|M9B |—[XA1C4C30|
Con unita di regolazione dell'angolo
c Tipo a paletta Simbolo del modello
on sensore ) Angolo di rotazione Sensore di albero
Montaggio .
Taglia
Tipo di albero ®
Con unita di regolazione dell'angolo ®
Modello montaggio universale/serie CRBU2 Posizione attacco di collegamento

CRBU2W 20| —[90] Z ———[XA1C4C30]

Con sensore CDRB U 2WU 20(— (90| Z—|M9B |—[XA1C4C30|
Con unita di regolazione dell'angolo
Tipo a paletta Simbolo del modello
Con sensore i ) di albero
- Angolo di rotazione ~ ®Sensore a
Modello montaggio universale .
. . Taglia
Tipo di albero ®
Con unita di regolazione dell'angolo ®
Simbolo estremita albero
@Assiale: In alto (lato albero lungo) @Assiale: In basso (lato albero corto)

. . Misura applicabile . . Misura applicabile
Simbolo Descrizione 10115/20(30(40 Simbolo Descrizione 10115/20(30(40
XA1 Albero femmina LK) XA2* Albero femmina IR
XA3 Albero maschio (A I 3K XA4* Albero maschio I
XA5 Albero arrotondato e con scanalature | ® | @ | ® | ® XA6* Albero arrotondato e con scanalature (I K AK 3K )
XA7 Albero arrotondato con scanalatura e filettaturamaschio | @ | @ | @ | @ XA8* Albero arrotondato con scanalatura e filettaturamaschio | @ | @ | @ | @ | @
XA9 Lunghezza modificata dello smusso standard IR XA10* | Lunghezza modificata dello smussostandard | @ | @ | @ | @ | ®
XA11 Smusso doppio [ K K 3K XA12* | Smusso doppio (KA
XA14* | Albero con foro passante + albero femmina IR XA15* | Albero con foro passante + albero femmina (AKX K BK )
XA17 Albero accorciato (I I K 2K XA18* | Albero accorciato I
XA21 Albero arrotondato con scanalature e doppiosmusso | @ | @ | @ | @ XA22* | Albero arrotondato con scanalature e doppiosmusso | @ | @ | @ | @ | @
XA23 Smusso ad angolo retto (K BK 2K )

XA24 Doppia chiavetta ®
, .p’.) - . - - @®Albero passante
= Queste caratteristiche non sono disponibili per gli attuatori rotanti con e
sensore /o0 unita di regolazione dell'angolo. Simbol D iZi

imbolo escrizione 10115120130(40
XA13* | Stelo con foro passante AR
XA16* | Aberocon foro passante + albero femmina flettato all due estremita [ K BK 2K )
XA19* | Albero accorciato (IR
XA20* | Albero invertito e/ oo 0|0
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Simple Specials Serie CRBDZ

Combinazione

Combinazione XA[]

Simbolo Combinazione

XA1 | XA1
XA2
XA3
XA4
XA5
XA6
XA7
XA8
XA9
XA10
XA11
XA12
XA13
XA14
XA15
XA16

x

RCRROIRRCIRRC RO
N

x
>
w

x
>
a

x

| o o @ o
3]

XA6

X

>

7

XA10

||lo|| @ |@]|®
| |l@|] @ |®
| @] |®>

— | — |XA13

XA17

x
o||||loooe | o>
o
| |lo|| |0ooe||®
|
|
|
>
=
-

XA18

XA18

XA19

XA19

XA20| —

XA20

XA21| —

XA21

XA22| @

XA22

XA23 | —

XA22

XA24| —

E disponibile un totale di due combinazioni XA e XAL.
Esempio: -XA2A24

Combinazione XA[], XC[
Sono disponibili anche combinazioni diverse da -XALJ, come ad esempio I'esecuzione speciale (-XCOJ).
Per maggiori dettagli sulle esecuzioni speciali, consultare da pagina 49 a pagina 51.

. . ) ) . Combinazione
Simbolo Descrizione Misure disponibili XA1 a XA24
XC1* Aggiungere attacchi di connessione 10, 15, 20, 30, 40 )
XC2* Passare da foro filettato a foro passante 10, 20, 30, 40 [ )
XC3* Cambiare posizione della vite ®
XC4 Cambiare campo di rotazione °
XC5* Cambiare campo di rotazione tra 0 e 200° ®
XC6* Cambiare campo di rotazione tra 0 e 110° 10,15, 20, 30, 40 ®
XC7* Albero invertito —
XC30 Grasso fluorinico Y
X5%* Per attacco M5 10, 15 )

* Queste specifiche non sono disponibili per gli attuatori rotanti con unita sensore e/o con unita di regolazione angolo.

=% Solo con l'albero W o J & possibile selezionare “con sensore” e/o “con unita di regolazione angolo”.
E disponibile un totale di quattro combinazioni XA e XCLI.
Esempio: -XA2A24C1C30

-XA2C1C4C30

O
2
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Serie CRB[ 12

Assiale: In alto (lato albero lungo)

L'albero lungo pud essere accorciato,
realizzando su di esso una filettatura
femmina. Ql=Mi_3 7"
(Se non & necessario accorciare |'albero, Ll
indicare "+" per la dimensione X) "

L1+ (3xP)

L1

@ Non disponibile per la taglia 10 ‘H ]
® | a max. dimensione L1 &, normalmente, 1
il doppio della misura della filettatura. A
(Esempio) Per M3: L1 =6 mm !
® Tipo di albero utilizzabile: W [

-
= L__

X

[mm]

CRB2 CRBU2
X Q1 X Ql
1.5a18 M3
1.5a20 M3, M4
2 a22 M3, M4, M5

Taglia

15 4 a18 |M3
20 45a20 |M3, M4
30 5 a22 |M3, M4, M5

L'albero lungo pud essere accorciato,
realizzando su di esso una filettatura
maschio.

(Se non & necessario accorciare l'albero,
indicare "+" per la dimensione X) -

Q1 =M"_"3

-
I

® Tipo di albero utilizzabile: W -

-
Lo

L1

[mm]

CRB2
X L1 max Q1 X L1 max Q1
10 9ail4 X-5 M4 7 al4 | X-8 M4
15 11a18 X-6 M5 85a18 | X-3.5 M5
20 13a20 X-7 M6 10 a20 | X4 M6
30 16 a 22 X-8 M8 13 a22 | X-5 M8

L'albero lungo pud essere ulteriormente accorciato,
trasformandolo in albero arrotondato con scanalature.
(Se non & necessario accorciare l'albero,
indicare "+" per la dimensione X)

Taglia

D1=0:_73

[

® Tipo di albero utilizzabile: W

® Dimensioni uguali sono indicate
dalla stessa targhetta identificativa.
(Se non si specifica la dimensione I
CA, indicare "+").

o 2
L1 =f---

==
[

CRB2 CRBU2
X L1 max D1 X L1 max D1
10 4a14 X-3 @3 2al4 X-1 23
15 5a18 X-4 @3a@4| 3a18 X-15 |03a04
20 6az20 X-4.5 @3a@5| 3a20 X-1.5 ©3a@d5
30 6a22 X-5 ©3a@6| 3a22 X-2 @3a06

Taglia

Assiale: In basso (lato albero corto)

L'albero corto pud essere ulteriormente
accorciato, realizzando su di esso una
filettatura femmina.

(Se non & necessario accorciare l'albero,
indicare "=" per la dimensione Y)

>
@ Non disponibile per la taglia 10 =
® La max. dimensione L2 &, normalmente, <
il doppio della misura della filettatura. <
(Esempio) Per M3: L2 = 6 mm :,
® Tipo di albero utilizzabile: W -
[mm]
' CRB2, CRBU2
Taglia
Y Q2
15 15a 9 M3
20 1.5a10 M3, M4
30 2 ailld M3, M4, M5
40 45a15 M3, M4, M5

L'albero corto pud essere ulteriormente
accorciato, realizzando su di esso una
filettatura maschio

(Se non & necessario accorciare I'albero,

indicare "=" per la dimensione Y) ra
® Tipo di albero utilizzabile: W R
-
1
>l
|
[mm]
. CRB2, CRBU2
Taglia
Y L2 max | Q2
10 7 a8 | Y-3 M 4
15 85a9 | Y-35 M 5
20 |10 Y-4 M 6
30 |13 Y-5 M 8
40 (15 Y-6 M10
Simbolo: A6
L'albero corto pud essere ulteriormente accorciato,
trasformandolo in albero arrotondato con scanalature.
(Se non & necessario accorciare l'albero, Fa
indicare "+" per la dimensione Y) L
® Tipo di albero utilizzabile: W >Il
® Dimensioni uguali sono indicate

dalla stessa targhetta identificativa. " 1==a
(Se non si specifica la dimensione
CB, indicare "=").

[mm]
CRB2, CRBU2
Y L2 max D2
10 2a 8 | Y- @3
15 3a 9 | Y-15 |03a04

Taglia

20 3a10 Y-1.5 ©3a@5
30 3a13 Y-2 ©3a@6
40 6ai15 | Y-45 |@03a@d8
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Assiale: In alto (lato albero lungo)

Simple Specials Serie CRBDZ

Assiale: In basso (lato albero corto)

PE—
S
L'albero lungo pud essere ulteriormente L'albero corto pud essere ulteriormente oc
accorciato, trasformandolo in albero o accorciato, trasformandolo in albero (&)
arrotondato con filettature maschio. Q1=M.__: arrotondato con filettature maschio. T 5
(Se non & necessario accorciare I'albero, Q?\\ (Se non & necessario accorciare |'albero, & i
indicare "+" per la dimensione X) Q\« rj indicare "=" per la dimensione Y) S L”_‘ —
® Tipo di albero utilizzabile: W X 1 A @ Tipo di albero utilizzabile: W ,_\"‘ > >
® Dimensioni uguali sono indicate &l ® Dimensioni uguali sono indicate — ;
dalla stessa targhetta identificativa. ga)i LII—‘ >2 dalla stessa targhetta identificativa. L]
(Se non si specifica la dimensione g (Se non si specifica la dimensione AN
CA, indicare ""). [ | - CB, indicare "«"). E
mmy | | ©
[mm] Taglia CRB2, CRBU2 (
Tl CRB2 CRBU2 Y L2 max Q2 o
X L1 max| Q1 X L1 max Q1 10 55a 8 | Y-1 3 )
10 75a14 | X-3 3 55a14 | X-1 3 15 75a 9 | Y-15 |34 m
15 |10 a8 | X-4 3,4 75a18 | X-1.5 |3 20 9 al0 | Y-15 |3,4,5 oc
20 |12 a20 | X-45 |3,4,5 9 a20 | X-1.5 |3,4 30 |11 ai13 | Y-2 3,4,5,6 o
30 |14 a22 | X-5 3,4,56 (11 a22 | X-2 3,4,5,6 40 |14 a1l15 | Y-45 |3,4,56,8
—
p—
>
L'albero lungo pud essere ulteriormente L'albero corto pud essere ulteriormente ;
accorciato modificando la lunghezza accorciato modificando la lunghezza N
dello smusso standard del lato lungo. @ dello smusso standard del lato corto. T g
(Se non & necessario accorciare |'albero, O (Se non & necessario accorciare |'albero, ¥ o
indicare "+" per la dimensione X) L | indicare "+" per la dimensione Y) ﬁ O
® Tipo di albero utilizzabile: W i o e Tipo di albero utilizzabile: W @ —
o ()
i ©
x (7]
| 2
[mm] %)
. CRB2, CRBU2 K
Taglia o
L2 £
[mm] 10 [ 3a 8 | 5-8Y)a(Y-1) (77}
Tadli CRB2 CRBU2 15 | 3a 9 | 6-(9-Y)a(Y-15) =
glia =
X L1 X L1 20 3a10 | 7-(10-Y)a(Y-1.5) ©
10 5a14 | 9-(14-X) a (X-3) 3 al4 | 9-(14-X)a (X-1) 30 5a13 8-(13-Y) a (Y-2) ;,-’.
15 8a 18 | 10-(18-X) a (X-4) 5.5a18 | 10-(18-X) a (X-1.5) 9-(15-Y) a (Y-2) =
20 10a20 | 10-(20-X) a (X-4.5) | 7 a20 | 10-(20-X) a (X-1.5) 40 7a15 [9-(15-Y) a (Y-4.5)] Nota) -%
30 | 10a22 |12-(22-X)a (X-5) | 7 a22 |10-(22-X) a (X-2) Nota) Valori compresi tra [ ] sono per la serie CRBUZ. §
("]
.
L'albero lungo pud essere accorciato L'albero corto pud essere ulteriormente *3
realizzando uno smusso doppio. . . accorciato realizzando uno smusso doppio. 8_
(Se non & necessario modificare lo smusso  E1=1--3 || || E8=1._. (Se non & necessario modificare lo smusso . g
standard o accorciare l'albero, indicare "+" o o standard o accorciare I'albero, indicare "+" : ©
per le dimensioni L1 e X).) W o per le dimensioni di L2 e Y). " r s
® Poiché L1 & uno smusso standard, la A ﬂ ‘"‘ ® Poiché L2 & uno smusso standard, ﬁ 3 S
dimensione E1 & di almeno 0.5 mm e 1 i N la dimensione E2 ¢ di almeno 0.5
mm con un albero di diametro @ 30. b mm e di 1 mm con un albero di
® Tipo di albero utilizzabile: W diametro @ 30 e @ 40. E2=!""1 E4=1__3 g —g
© Tipo di albero utilizzabile: W o oD
35
[mm] giﬁ
[mm] Taglia CRB2, CRBU2 c©
oia CRB2 CRBU2 Y L2 L4 max
X L1 L3 max] X L1 L3 max 10 |3a 8 | 5-(8-Y)a(Y-1) Y-1
10 5al4| 9(14X)a(X-3) | X-3 |3ai14|9(14Xa(X1) |X-1 15 |3a 9 | 6-(2-Y)a(Y-1.5) Y-1.5 o
15 8a18|10-(18-X)a(X-4) | X-4 |3a18|10-(18-X)a(X-15) | X-1.5 20 |3a10 |7-(10-Y)a(Y-1.5) Y-1.5 88
20 |10a20|10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 |3 a 20 |10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 30 |[5a13 [8-(13-Y)a(Y-2) Y-2 ..g §
30 |10a22|12-22-X)a(X-5) |X-5 |5a22|12(22-X)a(X-2) |X-2 40 |7a15 |9-(15-Y)a(Y-4.5) Y-4.5 § <
T
40
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Serie CRB[ 12

Assiale: In alto (lato albero lungo)

Applicabile all'esecuzione con
paletta singola.

Sull'albero lungo si realizza un'estremita Q=M
speciale con foro passante. Il foro passante & —
prowvisto di filettatura femmina, il cui diametro w/jml
€ equivalente al diametro del foro di pilotaggio.

==
=i__a

L1

® Non disponibile per la taglia 10
® [ a max. dimensione L1 &, normalmente, g - Bl
il doppio della misura della filettatura. |
(Esempio) Per M3: L1 max. = 6 mm ‘
® Si usa una chiavetta parallela
sull'albero lungo per la taglia 40.
® Tipo di albero utilizzabile: W

La figura sopra mostra la Serie CRB2.

[mm]

Jaglia CRB2, CRBU2
Filttaiura 15 20 30 40
M3x05|@25|@25|025|025
M4x07| — |@33|0333| —
M5x08| — — 4.2 —

L'albero lungo € stato accorciato.

==
[

o Tipo di albero utilizzabile: W Lato abero ungo J l

X

Corpo (B)

Corpo (A)
@ M MO

Lato albero con:IT

La figura sopra mostra la Serie CRB2.

[mm]
Taglia CRB2 CRBU2
X X
10 3 al4 1 al4
15 4 ail8 1.5a18
20 4.5a20 1.5a20
30 5 a22 2 a22
40 18 a30 18 a30

L'albero lungo pud essere accorciato,
trasformandolo in albero arrotondato

con scanalature e smusso doppio. < @\ E1=!_3
1 H U N — [ |
(Se non & necessario accorciare |'albero, S A INE3 =

indicare "+" per la dimensione X)

® Tipo di albero utilizzabile: W

Lo smusso standard, Q? <r i
® Dimensioni uguali sono indicate

aseconda della

dalla stessa targhetta identificativa, ~ avorazione ichiesta, puo ] I
(Se non si specifica la Meseemii %l %
dimensione CA, indicare ":"). [ |
[mm]
CRB2 CRBU2

g e T max] L3 | D1 | X |Limax| L3 | DI

10 6atd | X-45 |L1+15 |03 4 atd | X-25 |[L1+15]03

15 7a18 | X-5.5 [Li1+15 [03a04 | 45218 | X-3 L1+15|03a04
20 8a20 | X-6.5 |L1+42 |03a05 |5 a20 [X-3.5 [L1+2 |03a05
30 |10a22 |X-8 L1+3 03206 | 7 a22 | X-5 L1+3 |03a06

Assiale: In basso (lato albero corto)

Applicabile all'esecuzione con paletta singola.
Sull'albero corto si realizza un'estremita
speciale con foro passante. Il foro
passante e provvisto di filettatura
femmina, il cui diametro & equivalente [%41
al diametro del foro di pilotaggio.

==
=__a

® Sj usa una chiavetta parallela !
sull'albero lungo per la misura 40. O _dp . H
® Non disponibile per la misura 10 Q2=Mi__3 1
© La max. dimensione L2 &, normalmente,
il doppio della misura della filettatura.
(Esempio) Per M4: L2 max. =8 mm
® Tipo di albero utilizzabile: W

L2

La figura sopra mostra la Serie CRB2.

[mm]
Jaglia CRB2, CRBU2
Fifiaura 15 20 30 40
M3x05|@25|@25|025|@25
M4x07| — |@33|@333| —
M5x0.8| — — 4.2 —

L'albero corto & stato accorciato.
. ) Lato albero lungo
® Si usa una chiavetta parallela

sull'albero lungo per la taglia 40.
© Tipo di albero utilizzabile: W Corpo (B)
Corpo (A)
[ -
Lato albero corlo_T T L ‘
0]
>

La figura sopra mostra la Serie CRB2.

[mm]
) CRB2, CRBU2
Taglia
Y

10 1 a 8

15 15a 9

20 1.5a10

30 2 ail3

40 45a15
Lo smusso standard,

L'albero corto pud essere uteriomente accorciato, rastormandolo
aseconda della [ ]
Fa
o
o

in albero arrotondato con scanalafure e smusso doppo.. lavorazone iciest, pud = r
(Se non & necessario accorciare |'albero, M Cafafnd
S . ) 1l
indicare "" per la dimensione X) Q> t—H
e e &It >
® Tipo di albero utilizzabile: W 7 p—
® Dimensioni uguali sono indicate 7 D2-¢C "
dalla stessa targhetta identificativa. OQ’ N Eo = !
(Se non si specifica la A -
E4=C__,
dimensione CB, indicare "+"). MEA=co

[mm]
Taglia CRB2, CRBU2
Y L1 max L4 D2
10 |4 a 8 |Y25 |l2+15 |03
15 |45a 9 |Y-3 2+15 |03a04
20 |5 at0 |Y-35 |L2+2 03205
30 |7 ai3 |Y-5 12+3 03206
40 |8 ai5 |Y-55 ['éig] o) ? 8a@

Nota) Valori compresi tra [ ] sono per la serie CRBU2.
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Applicabile al tipo con paletta singola.
Albero con foro passante

@ Non disponibile per la taglia 10

@ || minimo diametro realizzabile per
d1 e 0.1 mm.

e Si usa una chiavetta parallela
sull'albero lungo per la taglia 40.

® Tipo di albero utilizzabile: W

i/l n|
IS5 —
La figura sopra mostra la Serie CRB2.
[mm]
Taglia CRB2, CRBU2

g di
15 @25
20 @25a@35
30 ©25a04
40 @25a03

Vengono accorciati sia I'albero lungo
che l'albero corto.

® Si usa una chiavetta parallela
sull'albero lungo per la taglia 40.
® Tipo di albero utilizzabile: W

Lato albero lungo

[

I

Corpo (B)

Corpo (A
mp()FT

Lato albero corto ‘_[

Simple Specials Serie CRBDZ

Applicabile al tipo con paletta

singola.

Gli alberi lunghi e corti sono dotati di estremita

speciale con foro passante. | fori passanti

sono provvisti di filettature femmina, il cui

diametro & equivalente al diametro di fori di

pilotaggio.

® Non disponibile per la taglia 10

® La max. dimensione L1 &, normalmente,
il doppio della misura della filettatura.
(Esempio) Per M5: L1 max. =10 mm

®Si usa una chiavetta parallela
sull'albero lungo per la taglia 40.

Q=M ")/

La figura sopra mostra la Serie CRB2.

==
=i

4

o]

a1l

L1

L1

® Tipo di albero utilizzabile: W [mm]
® Dimensioni uguali sono indicate Tagli CRB2, CRBU2
dalla stessa targhetta identificativa. et 15 20 30 40
M3x05|@25|@25 (025|025
M4x07| — |@33|033| —
M5x08| — — |@42| —
Simbolo: A20
Gli alberi sono invertiti. —
(Sono accorciati sia I'albero lungo che #L i
l'albero corto). i i
>
® Si usa una chiavetta parallela ony (i)
sull'albero lungo per la taglia 40. [[? q )TT u)
e Tipo di albero utilizzabile: W T o
I
>

La figura sopra mostra la Serie CRB2. La figura sopra mostra la Serie CRB2.
[mm] [mm]
Taglia CRB2 CRBU2 Taglia CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 al4 1 a 8 1 al4 1 a 8 10 3 ailo 1 ai2 1 a3 1 ai2
15 4 ai8 15a 9 1.5a18 15a 9 15 4 aillb 1.5a15.5 1.5a6.5 1.5a15.5
20 45a20 1.5a10 1.5a20 1.5a10 20 45a13 1.5a17 1.5a75 1.5a17
30 5 a22 2 ai3 2 a22 2 ail 30 5 a6 2 ai9 2 a85 2 ail9
40 18 a30 45a15 18 a30 45a15 40 6.5a17 — 3 a9 —
L'albero lungo puo essere accorciato Doppia chiavetta
realizzando uno smusso doppio ad Le chiavette e le cave per chiavette
angolo retto su di esso. sono sottoposte a lavorazione
(Se non & necessario modificare lo aggiuntiva a 180° dalla posizione @
smusso standard o accorciare standard. g a
I'albero, indicare "+" per le ] e Tipo di albero utilizzabile: W "l "1
dimensioni L1 e X). o N - e Dimensioni uguali sono indicate ﬁ
e Poiché L1 & uno smusso standard, " L"“ i dalla stessa targhetta identificativa. _ o ‘
la dimensione E1 & di almeno 0.5 - | I Dlmen3|on| | »t
mm e di 1 mm con un albero di - [ 1" x chiavetta
diametro di @ 30 e @ 40.
® Tipo di albero utilizzabile: W
[mm]
. CRB2 CRBU2
Taglia
X L1 L3 max| X L1 L3 max
10 5a14 | 9-(14-X)a(X-3) | X-3 3al14| (14X a(X1) | X1 [mm]
15 8a 18 [10-(18-X)a (X-4) | X-4 3a 18 [10-(18-X) a (X-1.5) | X-1.5 Taglia CRB2, CRBU2
20 |[10a20 [10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 | 3a 20 [10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 Dim. chiavetta LL
30 [10a22 |12-(22-X)a(X-5) | X-5 5a22 [12-(22-X)a(X-2) | X-2 40 4x4x20 2
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Serie CRB2/CRBU2 (1agiia: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Specials
-XA31 a -XAb58: Estremita albero tipo Il

Il tipo di estremita albero & realizzato con il sistema simple specials.
Per ordinare, richiedere a SMC il modulo delle specifiche tecniche.

Simbolo

Estremita albero tipo Il -XA31 a -XA58

Tipo di albero utilizzabile: S, J, K, T, Y

Modello Standard/serie CRB2 ¢ Tipo di albero
S | Standard
J
K Vedere
T | pagina 11.
Y Posizione attacco di collegamento

CRB2[B][J] [20]—[90] Z ———[XA33C4C30]

Con sensore CDRB2(B| J U (20|—(90 Z—|M9B |—[XA33C4C30|
Con unita di regolazione dell'angolo I
e

Tipo a paletta lSimbolo del modello
Angolo di rotazione Sensore di albero
Taglia

Con sensor
Montaggio
Con unita di regolazione dell'angolo

Modello montaggio universale/Serie CRBU2 ¢Tipo di albero

S | Standard

J

K Vedere

T | pagina 27.

Y Posizione attacco di collegamento

CRBU2[J] [20]—[90 Z ——[XA33C4C30]

Con sensore CDRB U2 J U/[20(— (90| Z—|M9B |—[XA33C4C30|
Con unita di regolazione dell'angolo l
Tipo a paletta Simbolo del modello
Con sensore ) ) di albero
. . Angolo di rotazione Sensore
Modello montaggio universale .
Nk . Taglia
Con unita di regolazione dell'angolo
Simbolo estremita albero
@Assiale: In alto (lato albero lungo) @Albero passante
. . Tipo di | Misura applicabile ) . Tipo di | Misura applicabile
Simbolo Descrizione albero [10]15]20]30(40 Simbolo Descrizione albero [10]15]20]30(40
XA31 Albero femmina S, Y e o o XA39* | Albero con foro passante S, Y [ AKX I 3K
XA33 | Albero femmina J KT e o0 |0 XA40* | Albero con foro passante KT [ 2K
XA37 | Aberoarrotondato e conscandlature | LK. T (@ | @ | @ | ® | @ XA41* | Albero con foro passante J A IK)
XA45 Mezzo smusso JKT el e/ e @@ XA42* | Abero con foro passante + albero femmina S, Y [ AK B 2K
XA47 Chiavetta J KT (3K ) XA43* | Abero con foro passante + aloero femmina KT (2K B 2K )
XA48 | Modifica della lunghezza dellalbero lungo S, Y KK XA44* | Abero con foro passante + albero femmina J KA
XA51 Modifica della lunghezza dellalberolungo | J,. K, T | @ | @ | @ | @ | @ XA50* | Modfica della lunghezza del'albero passante Y ([ IE K IK 3K )
. XA53* | Modfica della lunghezza dellalbero passante K [ B A AKX BK )
@Assiale: In basso (lato albero corto) i — XA57* | Modfica della lunghezza dellalbero passante J A IK]
Simbolo Descrizione Tilgo di 1“(/;'3;1;3 ;%P“;gb'fo XAS58%* | Averoimerto modfca dellaunghezzacelaberopessarie|. ~—~ J elojlo|oe0
= - a’ero = Queste caratteristiche non sono disponibili per gli attuatori rotanti con
XA32: Albero femmina S Y ® e 0 sensore e/o unita di regolazione dell'angolo.
XA34* | Albero femmina J, KT (K B K]
XA38* | Albero arrotondato e con scanalature K [ A I I 3K )
XA46* | Mezzo smusso K oo o 00
XA49* | Modifica della lunghezza dellalbero corto Y (A I I 3K )
XA52* | Modifica della lunghezza dellalbero corto K I IK)
XA55* | Modifica della lunghezza dellalbero corto J A IK]
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Simple Specials Serie CRBDZ

Combinazione
p
Combinazione XAL] o
: - Dieorezsee | Tipo di albero utiizzabile N [01]
Simbolo Descrizione " JIKISITIY Combinazione o
XA31 |Albero femmina [ e |@ XA * Tipo di albero disponibile per la combinazione o
XA32 |Albero femmina ® o (@ @ AR
XA33 |Albero femmina o ee |o@ XA33
XA34 |Albero femmina o o0 (O ® (XA ——
XA37 |Albero arrotondato e con scanalature |@| |@|@| |[@ @ |XAY |
XA38 |Albero arrotondato e con scanalature o (o K* K™ | XA3S ;
XA39 |Albero con foro passante | @ | @ e (o XA ]
XAA40 |Albero con foro passante |@|@®| (@ |@ XA40 Al
XA41 |Albero con foro passante | @ |@®|® XA m
XA42 |Abero con foro passante + Abero femmina | @ | @ e (o XA42 oc
XA43 | Albero con foro passante + Albero femmina| @ | @ e |0 XA43 o
——
XA44 | Abero con foro passante + Albero femmina| @ | @ | @ XA44 —
XA45 |Mezzo smusso o oo |o@ XA%5
XA46 |Mezzo smusso ) ) XAdG N
XA47 |Chiavetta o oo |0 X7 >
XAA48 |Modfica della lunghezza dellalbero lungo | @ e (o ® [ ] XA48 1]
XA49 |Modfica della lunghezza dellalbero corto ® ®|Y* Y* Y* | XA9 S
XAB50 |Modfica della lunghezza delfalbero passante | @ | @ ) Y* Y*| @ |XASO
XAB51 |Modfica della lunghezza dellaberolingo | @ | | @ |@| |@ ® KT J* KT J* | @ |[K*| @ XA51
XA52 |Moifica della lunghezza dellalbero corto [ [ K* K* K* K* K* | K* | K* K* [XA52 —_—
XAB53 |Modfica dela lunghezza dellalbero passante | @ | @ | | @ K* K* K* | K* | K* K* | @ |XA53 |
XAB55 |Modfica della lunghezza dellalbero corto () J* J* J* | J* J* J* XAS5 ;
XAS57 | Modiica della lunghezza dellalbero passante | @ | @ | @ J* J* JE g J* J* @ |XAST [
XAS5S | Areimeto,Modica del nghezza delaberopessante | @ | @ | @ J* J* | J* J* J* J* | J* =
E disponibile un totale di due combinazioni XAl e XACI. 11]
Esempio: XA31A32 oc
(&)
——
. . ")
Combinazione XAL], XC[L] =
Sono disponibili anche combinazioni diverse da XAL], come ad esempio I'esecuzione speciale (XCJ). 8
Per maggiori dettagli sulle esecuzioni speciali, consultare da pagina 49 a pagina 51. t%
Combinazione
i iZi i i ibili )
Simbolo Descrizione Misure disponibili XA31 a XA58 5
XC1* Aggiungere attacchi di connessione 10, 15, 20, 30, 40 (] §
XC2* Passare da fori filettati a fori passanti 15, 20, 30, 40 ° ()
XC3* Cambiare posizione della vite [ =
XC4 Cambiare campo di rotazione ® E
XC5* Cambiare campo di rotazione tra 0 e 200° [ ) o
10,15, 2 4
XC6* Cambiare campo di rotazione tra 0 e 110° 0, 15,20, 30, 40 [ g
XC7* Albero invertito — .%
XC30 | Grasso fluorinico ® 3
X5** Per attacco M5 10, 15 [ 3
= Queste specifiche non sono disponibili per gli attuatori rotanti con unita sensore e/o con unita di regolazione angolo. =
#+ Solo con l'albero W o J & possibile selezionare “con sensore” e/o “con unita di regolazione dell'angolo”. S
E disponibile un totale di quattro combinazioni XA e XCLI. g
Esempio: XA33A34C5C30 g-
o
o
S
=
o}
2o
29
N
Ss
m:
23
28
2
S
g n
o
=3
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Serie CRB[ 12

Assiale: In alto (lato albero lungo)

Assiale: In basso (lato albero corto)

Le filettature femmina sono eseguite = Le filettature femmina sono eseguite
nell'albero lungo. Tl x nell'albero corto.
® La max. dimensione L1 ¢, Ql=M_2 L”J @: © | a max. dimensione L2 &, normalmente,
normalmente, il doppio della S5 il doppio della misura della filettatura. o
misura della filettatura. (Esempio) Per M4: L2 = 8 mm H
(Esempio) Per M3: L1 =6 mm Tuttavia, per M5 con asse S, la ! o
e Tipo di albero utilizzabile: S, Y ! max. dimensione L2 & 1.5 volte la ‘»”—‘ ;
= dimensione della filettatura. e
® Tipo di albero utilizzabile: S, Y Q2=M__] N
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
& Q1 & Q2
NS %
Taglia S ‘ Y Taglia S ‘ Y
10 Non disponibile 10 Non disponibile
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
Le filettature femmina sono eseguite L Le filettature femmina sono @ o
: C . . ; <] Asse K '«
nell'albero lungo. T ,E Q1=M_2 eseguite nell'albero corto. o (Asge T o As§e J
® | .a max. dimensione L1 &, normalmente, g - ® |.a max. dimensione L2 &, normalmente, ; é [ | ] c: | |
il doppio della misura della filettatura. T il doppio della misura della filettatura. 4 ﬂ | Y
(Esempio) Per M3: L1 =6 mm i . (Esempio) Per M3: L2 = 6 mm H
® Tipo di albero utilizzabile: J, K, T ~J Tuttavia, per M5 con asse T, la !
max. dimensione L2 & 1.5 volte la
dimensione della filettatura.
® Tipo di albero utilizzabile: J, K, T
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
5 Q1 % Q2
% %
Taglia J K T Taglia J K T
10 Non disponibile 10 Non disponibile
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5 40 M3, M4, M5
L'albero lungo puo essere ulteriormente Qy L'albero corto pud essere ulteriormente
accorciato, trasformandolo in albero \\O« accorciato, trasformandolo in albero
arrotondato con scanalature. N Di-0' 2 arrotondato con scanalature. ]
(Se non & necessario accorciare |'albero, (Se non & necessario accorciare |'albero, Falra
indicare "+" per la dimensione X) o “T” indicare "+" per la dimensione Y) L ‘,”‘
® Tipo di albero utilizzabiles: J, K, T \? ' 10 ® Tipo di albero utilizzabile: K cl', >
® Dimensioni uguali sono indicate ‘ L LII-‘ ® Dimensioni uguali sono indicate =
dalla stessa targhetta identificativa. ‘ I ¢ dalla stessa targhetta identificativa. D2=0Q. "2
(Se non si specifica la dimensione i 1 o (Se non si specifica la dimensione
CA, indicare "«"). I CB, indicare "+").
[mm] [mm]
. CRB2 CRBU2 ) CRB2, CRBU2
Taglia Taglia
X |L1 max D1 X |L1 max D1 Y |L2 max D2
10 |[4a14| X3 @3a@39|2a14 | X-1 J3a@39 10 |2a14 | Y-1 ©3a@3.9
15 [ 5a18 | X4 @3a@49|3a18 | X-1.5 |©@3a049 15 [3a18 | Y-15 |@3ad49
20 [6a20| X-45 |©03a®@59|3a20| X-15 |[@3a@59 20 |[3a20 | Y-1.5 |@3a@59
30 |6a22 | X-5 @3a@79|3a22 | X-2 @3a@7.9 30 [3a22 | Y2 ©3a@79
40 |8a30 | X-65 [@3a@9.9|4a30 | X-3 @3a@d9.9 40 |6a30 | Y45 |@5a099
45 SVMC
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Assiale: In alto (lato albero lungo)

Simple Specials Serie CRBDZ

Assiale: In basso (lato albero corto)

PE—
Simbolo: A45 Simbolo: A46 g
L'asse lungo pud essere ulteriormente i L'albero corto pud essere o
accorciato realizzando mezzo . -, il ulteriormente accorciato realizzando (&)
smusso. e |- mezzo Smusso. [
L. . | = . .
(La posizione dello smusso corrisponde i (La posizione dello smusso corrisponde m
a quella del modello standard) E a quella del modello standard) i Lli‘ —
(Se non & necessario accorciare l'albero, H (Se non & necessario accorciare l'albero, > -}
indicare "+" per la dimensione X) ‘ I indicare "+" per la dimensione Y) | | ;
® Tipo di albero utilizzabile: J, K, T ] = ® Tipo di albero utilizzabile: K W2 =7 ]
— S
[mm] o
CRB2, CRBU2 [mm] | | O
% X W1 L1 max | L3 max . CRB2, CRBU2 (
Taglia¥| J K| T |J[K[T|J[K[T|J[K[T J Y W2 |L2 max|L4 max
10 6.5a14| 05a2 X-3 L1-1 10 45a14 |05a2 Y-1 L2-1 g
15 8 al18|05a25 X-4 L1-1 15 55a18 |0.5a25 | Y-1.5 L2-1 m
20 9 a20|05a3 X-4.5 L1-1 20 6 a20 |05a3 Y-1.5 L2-1 oc
30 11.5a22| 0.5a4 X-5 L1-2 30 85a22 |0.5a4 Y-2 L2-2 o
40 15.5a30| 0.5a5 X-5.5 L1-2 40 13.5a30 |0.5a5 Y-4.5 L2-2
—
p—
Simbolo: A47 Simbolo: A49 =
Realizzazione di una chiavetta L'albero corto & stato accorciato. ;
sullalbero lungo. - e Tipo di albero utilizzabile: Y g
(La posizione della chiavetta & la © T T T T m
stessa di quella del modello «@Z Dl Dl o
standard). ‘ I ‘ I )
La chiavetta va ordinata a parte. N1 > >
1o}
o Ti ) - - o T
Tipo di albero utilizzabile: J, K, T | Taglia: da 10230 Taglia: 40 E
[%}
C : g-
| y
; 2
J_{_L [mm] g—
. CRB2, CRBU2 N
Taglia
Y P
[mm] 10 1 al4 -8
_ CRB2, CRBU2 15 1.5a18 a
Taglia »
al L1 N1 20 1.5a20 =
20 | 2n9%4,s | 10 6.8 30 2 a22 2
30 | 3n90.,s | 14 9.2 40 18 a30 3
("]
i
Simbolo: A48 Simbolo: A52
©
L'albero lungo € stato accorciato. L'albero corto € stato accorciato. ‘g’
® Tipo di albero utilizzabile: S, Y ® Tipo di albero utilizzabile: K g-
o
o
l S
L § FT £
I >: I >: LI,I\ o}
[ ] [ ] >
. . Qo5
Taglia: da 10 a 30 Taglia: 40 Ss
=5
[mm] = %
O
. CRB2 CRBU2 [mm] 23
e CRB2, CRBU2 x®
X X Taglia ,Y
10 3 at4 1 al4
15 4 18 1.5a18 10 1 atd
- =8 15 15218 o
20 45a20 1.5a20 20 15a20 38
30 5 a22 2 a22 30 2 a2 85
c
40 | 18 a30 | 18 a30 40 45230 &2
=3
46
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Serie CRB[ 12

Assiale: In alto (lato albero lungo)

Simbolo: A51
L'albero lungo & stato accorciato.
® Tipo di albero utilizzabile: J, K, T
! L
X
|
[mm]
Taglia CRB2 CRBU2
& X X
10 3 ail4 1 a4
15 4 a8 1.5a18
20 45a20 1.5a20
30 5 a22 2 aZ22
40 6.5a 30 3 a30

Assiale: In basso (lato albero corto)

L'albero corto & stato accorciato.
® Tipo di albero utilizzabile: J

[}
=i__J

>
[mm]
) CRB2, CRBU2
Taglia
Y
10 1 a 8
15 15a 9
20 1.5a10
30 2 al3
40 45a15

Albero passante

di=0" di=0 " d3-0:°") d3-0 )
Applicabile al tipo con paletta singola. I Applicabile al tipo con paletta singola. T m T o
Albero con foro passante (lavorazione T Albero con foro passante (lavorazione ! - -
addizionale degli alberi S, Y) 5l =0 nl addizionale degli alberi K, T) v A
® Tipo di albero utilizzabile: S, Y ‘ ® Tipo di albero utilizzabile: K, T a1 di
® Dimensioni uguali sono indicate o ‘ o o ‘ o ® Dimensioni uguali sono indicate [} i
dalla stessa targhetta identificativa. i ' =T dalla stessa targhetta identificativa. L
® Non disponibile per la taglia 10 Asse S © Non disponibile per la taglia 10 d3 | I AsseT
© Sjusa una chiaveta parallela sulalbero lungo per a tagla 40. Asse Y edl =@ 25, L1 = 18 (max.) per la AsseK
o || minimo diametro realizzabile per d1 & 0.1 mm.  La figura sopra mostra la Serie CRB2. taglia 15 ; il minimo diametro La figura sopra mostra la Serie CRB2.
[mm] realizzabile per d1 &€ 0.1 mm. [mm]
- CRB2 CRBU2 ¢ d1 = d3 per la taglia 20 a 40 . CRB2, CRBU2
& s | Y s | Y STK [T KT
Taglia di d1 Taglia d1 d3
15 a25 g25 15 g25 J25a0Q3
20 ©25a035 ©25a0@35 20 — ©25a04
30 g25a04 ©25a04 30 — @25ad45
40 @25a03 @25a@5 40 — @25a0@5
Applicabile al tipo con paletta singola. Il Applicabile al tipo con paletta singola.
Albero con foro passante Gli alberi lunghi e corti sono dotati di |
o Non disponibile per la taglia 10 it estremlt.a spe<.:|ale con.foro passan.te.su. Q=M | | -
o Tipo di albero utilizzabile: J entrambi. | fori passanti sono provvisti di % L
® Dimensioni uguali sono indicate dalla filettature femmine, il cui diametro & X!
stessa targhetta identificativa. 0 ! 0 equivalente al diametro dei fori di pilotaggio. o ! i o - -
= ® Non disponibile per la taglia 10 ﬂ/‘[
L e La max. dimensione L1 &, '
La figura sopra mostra la Serie CRB2. nc.)rmalment.e, Il doppio della La figura sopra mostra la Serie CRB2.
| TGS
- .= mm
Taglia CRB2, CRBU2 Per M5 sul lato corto dell'albero CRB2 CRBUZ[ ]
di S:L1 max.=7,5mm 2o .
15 @25 e Si usa una chiavetta parallela X 15 | 20 | 30 | 40
20 2252035 sull'albero lungo per la taglia 40. At | S| Y [S[Y[S[Y[S[Y
e Tipo di albero utilizzabile: S, Y M3x05|©2.5/025/025/@2.5
30 ©25a04 e Dimensioni uguali sono indicate ~ M4x0.7| — |@33|@3.3 —
40 @25a@45 dalla stessa targhetta identificativa. M5x08| — | — |@4.2] —
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Simple Specials Serie CRBD2

Albero passante

Applicabile al tipo con paletta
singola.

Gli alberi lunghi e corti vengono
dotati di estremita speciale con foro
passante. |l foro passante e
provvisto di filettature femmine, il cui
diametro € equivalente al diametro
del foro di pilotaggio.

e Non disponibile per la taglia 10

® La max. dimensione L1 ¢,
normalmente, il doppio della
misura della filettatura.

Q1=M__3

==
=i__a

L1
L1

mL
Q1/

Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2.

Applicabile al tipo con paletta
singola.

Gli alberi lunghi e corti vengono
dotati di estremita speciale con foro
passante. |l foro passante &
provvisto di filettature femmine, il cui
diametro € equivalente al diametro
del foro di pilotaggio.

® Non disponibile per la taglia 10

®la max. dimensione L1 &,
normalmente, il doppio della
misura della filettatura.

i
1==n
=i._a

I
Qt=M1 /i

L1

L=]
L1

e

Q1 T

Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2.

O

(Esempio) Per M5: L1 max. =10 mm [mm] (Esempio) Per M5: L1 max. =10 mm [mm]
Comunque, per M5 sul lato corto o CRB2, CRBU2 ® Tipo qi alberq util!zzabile:..J Taglia CRB2, CRBU2
dell'albero T: L1 max. = 7.5 mm 5”6 15 [ 20 | 30 | 40 eLe dimensioni uguali sono
i i ili ile: %, indi 15 | 20 | 30 | 40
[ (oo wizzie T meenKTIK[TIRITIRIT | Poiate daa sessa wanets - g
- 9 M3x05|02.5|02.5|/025|02.5 ' M3x0.5|025/025|025|025
indicate dalla stessa targhetta
identificativa. M4x07| — |©3.3/03.3|03.3 M4x07| — (@3.3/@3.3|/03.3
M5x08| — | — |@4.2|04.2 M5x08| — | — |@4.2|(04.2
Simbolo: A50 . . Simbolo: A53
[ [ r-
Sono accorciati sia I'albero lungo Lato Lli Lato Lﬁ Sono accorciati sia I'albero lungo U
che l'albero corto. abero |U“?EH_‘ > aberolungo x che l'albero corto. Lato albero |Unl90 l >2
® Tipo di albero utilizzabile: Y Copo B) Copo 8) ® Tipo di albero utilizzabile: K
Corpo (B)
Corpo (Ar)_ Corpo (Ar)_ .
R R | Corpo (A)
Laq § La;{ § (1, 0
albero corto s albero corto g k 7 o
> >~ Lato albero corto Lr:
Taglia: da10 a 30 Taglia: 40 >
Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2. Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2.
[mm] [mm]
Taglia CRB2 CRBU2 Taglia CRB2 CRBU2
g X Y X Y g X Y X Y
10 3 al4 1 al4 1 at4 1 at4 10 3 al4 1 al4 1 at4 1 at4
15 4 ai8 15a18 1.5a18 1.5a18 15 4 ai8 1.5a18 1.5a18 1.5a18
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20
30 5 a22 2 a22 2 a22 2 a22 30 5 a22 2 a22 2 a22 2 a22
40 18 a30 18 a30 18 a30 18 a30 40 6.5a30 45a30 3 a30 45a30
Simbolo: A57 Simbolo: A58 o
-l [
Sono accorciati sia I'albero lungo U Gli alberi sono invertiti. Inoltre, sono L*I‘
che I'albero corto. Lato albero lungo ' accorciati sia I'albero lungo che l'albero corto. Lato albero cortFL o
o Tipo di albero utilizzabile: J [ | x (Se non & necessario accorciare I'albero,
Corpo (B): indicare “+” per la dimensione X, Y.) Corpo (B)
Corpo (A) ° Tlpo.dl albgrg ut|||zzap||§: J Corpo (A)|
g M ) ® | e dimensioni tra () si riferiscono Q ] 0
TT o al tipo con paletta doppia della k d o
Lato abero cor L taglia 10. L,Il
ato albero corto
>'1 Lato albero lungo -
Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2. Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2.
[mm] [mm]
Taglia CRB2 CRBU2 Taglia CRB2 CRBU2
. X Y X Y . X Y X Y
10 3 al4 1 at4 1 at4 1 at4 10 3 ai10(19) 1 al12(3) 1 a3(12) 1 a19(10)
15 4 ai8 1.5a18 1.5a18 1.5a18 15 4 aillb 1.5a15.5 1.5a6.5 1.5a20.5
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a13 1.5a17 1.5a75 1.5a225
30 5 a22 2 a22 2 a22 2 a22 30 |5 ai6 2 a9 2 as8h 2 a265
40 6.5a30 4.5a30 3 a3l0 3 ad0 40 6.5a17 45a28 3 a9 45a36
48
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Unita composta | Esecuzioni speciali

Regolazione
dell'angolo

Montaggio
del sensore




Serie CRB2/CRBU?2 (tagiia: 10, 15, 20, 30, 40)
Esecuzioni speciali

-XC1,2,3,4,5,6,7,30, X5

Simbolo

-XC1 a -XC7,-XC30, X5

Tipo standard/Serie CRB2 ¢ Tipo di albero
‘; Standard
J
K Vedere
T pagina 14.
Y Posizione attacco

CRB2[B][J] [20]—[90] z ————[XC4C30]

Con sensore CDRB2|B|[J]|U[20|—[90 Z —|M9B|—[XC4C30|
Con unita di regolazione angolo I
e

c Tipo di paletta Simbolo esecuzioni speciali
on sensor
) Angolo di rotazione #Sensore
Montaggio Taglia
Tipo di albero Con unita di regolazione angolo
w Standard

[

Vedere pagina 14.

Montaggio universale/Serie CRBUZ2 ¢Tipo di albero

S
Standard
w anaart
J
K Vedere
T pagina 30.
Y Posizione attacco

CRBT2III 20|—[90 z ———[Xcacso]

CDRB U 2[J] U [20]—[20 Z —[M9B]—[XC4C30]
Con unita di regolazione angolo 1'
e

Tipo di paletta Simbolo esecuzioni speciali
Con sensor:

Angolo di rotazione eSensore
Montaggio universale Taglia

Tipo di albero
w Standard
J | Vedere pagina 30.

Con unita di regolazione angolo

Simbolo delle esecuzioni speciali Combinazione
Simbolo Descrizione Tipo di albero utiizzabile |  Taglie Simbolo Combinazione
W, J,K,S,T,Y | disponibil XC1 XC1
XC1™ Aggiungere attacchi di connessione [ XC2 [ XC2
XC2" | Passare da fori filettati a fori passanti ° 10 XC3 ® — XC3
XC3™ Cambiare posizione della vite ® 15 XC4 [J [J ) XC4
XC4, Cambiare campo di rotazione ® 20 XC5 [J J J — XC5
XC5 Cambiare campo di rotazione tra 0 e 200° ® XC6 [ [ [ — — XC6
XC6~ Cambiare campo di rotazione tra 0 e 110° ® 30 XC7 [J [J ) ® ) — XC7
XC7 Albero invertito W, J 40 XC30 ® ® ® ® ® ® Y
XC30 | Grasso fluorinico [ X5 [ [ [ [ [ ) )
X5 Per attacco M5 (90°/180°) ° 10, 15

* Queste specifiche non sono disponibili per gli attuatori rotanti con
unita sensore e/o con unita di regolazione angolo.

** Solo con l'albero W o J € possibile selezionare “con sensore” e/o “con
unita di regolazione angolo”.
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Esecuzioni speciali Serie CR B DZ

Serie CRB2 3x0d | fori filettati sul corpo (B) sono

stati cambiati in fori passanti.
(Avra una superficie in
alluminio dato che la
=) lavorazione aggiuntiva
sara incompleta).
i ‘ ‘ ‘ ®eNon disponibile per

I'attuatore rotante con

Gli attacchi di collegamento sono aggiunti
sulla superficie finale del corpo (A).
(Avra una superficie in alluminio
dato che la lavorazione aggiuntiva
sara incompleta).

® Si usa una chiavetta parallela al posto dello
smusso sull'albero lungo per la taglia 40.
@ Non disponibile per I'attuatore rotante

con sensore. AttaccoA  AftaccoB AtaccoA  AfaccoB sensore.
(Standard) (Modificato)
La figura sopra mostra la Serie CRB2.
[mm] Serie CRBU2 2x0d [mm]
. CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
Taglia Q M N Taglia —’d
10 | M3 85 | 95 g 15 34
15 M3 11 10 20 45
(. (.
20 M5 14 13 AtaccoA  AftaccoB AtaccoA  Atiacco B 30 5.5
30 | M5 155 | 14 (Standard) (Modificato) 40 55
40 M5 21 20 (Visto dal lato albero lungo)
Simbolo: C3 Simbolo: C4
La posizione delle viti per il serraggio del corpo attuatore & cambiata. Applicabile al tipo con paletta singola

Campo di rotazione modificato. Angolo di rotazione 90°.
L'inizio della rotazione avviene dalla linea orizzontale (90° dal vertice al
lato destro).

3 viti a brugola e La tolleranza di rotazione per CRB2BW10 & *§’
® Sj usa una chiavetta parallela al posto dello smusso sull'albero lungo
acco A Attacco B Attacco A Attacco B per la taglia 40. Campo di rotazione

Fine rotazione

Simple Specials {CRBU2WU H CRBU2 ”CRBZDWU H CRB2 ]

=) Smusso
(Inizio rotazione)
(Standard) (Modificato) . , _ Attacco A Attacco B ,
L'inizio della rotazione corrisponde alla posizione dello smusso (chiavetta) con attacco A sotto pressione.
La figura sopra mostra la Serie CRB2. (Vista dal lato albero corto) La figura sopra mostra la Serie CRB2. (Vista dal lato albero lungo)
8
Simbolo: CH5 Simbolo: C6 S 8
n o
Applicabile al tipo con paletta singola Applicabile al tipo con paletta singola. w
L'inizio della rotazione avviene a 45° dal punto inferiore della linea L'inizio della rotazione avviene dalla linea orizzontale (90° dal vertice al
verticale verso il lato sinistro lato sinistro). «
. . 450 . -
® | a tolleranza di rotazione per‘CRBZBW1O e e La tolleranza di rotazione per CRB2BW10 & *§ g
® Attacco per CRB2BW10, 15 & M3. ® Si usa una chiavetta parallela al posto dello smusso sull'albero lungo g'
® Sj usa una chiavetta parallela al posto dello smusso per la taglia 40. ; mTm 0440
per la taglia 40. . =1 1o+ o
qwezione g o
g={ v =
orrerel Max. = 200° 5
&) Fine rotazione
Q
<& . ) o
(‘3 L'inizio della rotazione cOo
corrisponde alla Smusso -g g,
posizione dello smusso (Inizio rotazione) o
Srfn‘usso' (chiavetta) con Attacco A Attacco B %%
(Inizio rotazione) sy | attacco B sotto L'inizio della rotazione corrisponde alla posizione dello smusso (chiavetta) con attacco B sotto pressione. x©
Attacco A Attacco B pressione. La figura sopra mostra la Serie CRB2. (Vista dal lato albero lungo)
La figura sopra mostra la Serie CRB2. (Vista dal lato albero lungo)
o
go
S0
g »
o
=3

SvC %0
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Serie CRB[ 12

Gli alberi sono invertiti. I lubrificante standard & stato sostituito dal lubrificante al fluoro. (No
x
® Si utilizza una chiavetta al posto ’Jﬁl_‘

specifica a bassa velocita)

dello smusso sull'albero lungo
per la taglia 40. Corpo (B)

® Le dimensioni tra () si Corpo (A),
riferiscono al tipo con paletta 1] 1] |

doppia della taglia 10.
>

Nella figura sopra & mostrata la serie

CRB2.
[mm]
Taglia CRB2 CRBU2
Y X Y X
10 12 (3) 10 (19) 19 (10) 3(12)
15 15,5 11.5 205 6.5
20 17 13 225 75
30 19 16 26.5 85
40 28 17 36 9

Le specifiche con attacco di connessione delle taglie 10 e 15 sono passate a M5

® | 'angolo di rotazione € solo 90° e 180°.

@ || tipo a paletta € compatibile solo con palette singole.

® Solo con l'albero W o J & possibile selezionare “con sensore” e/o
“con unita di regolazione angolo”.

=2

1] a Corpo (A)
2xR

Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2.

[mm]
it CRB2, CRBU2
N R
10 1.7 M5
15 1.7 M5
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Serie CRBL 12
Unita composta

JEN—
N
Unita sensore e unita di regolazione angolo E
Serie CRB2/CRBU?2 | sensore e lunita di regolazione angolo possono essere montati sull'attuatore rotante a paletta. O
—
Attuatore rotante con unita sensore Attuatore rotante con unita di regolazione angolo =
CDRB2BWLI-[I-0] CRB2BWULI--0J ;
CDRBU2w-1-] CRBU2wuUC--0J &
Unita sensore Unita di regolazione angolo N
——
Smusso singolo E
8 (chiavetta) T T r o
0 —
A1 [FeUT s —
- B } Py
-&f PN 5
|| I - >
11}
= o
Smusso singolo (&)
(chiavetta) @ Vite testa tonda @ Coperchio
Unita installata a posteriori | Unita sensore Unita installata a posteriori | Unita di regolazione angolo ——
=
N
— — , =
Attuatore rotante con unita sensore e unita di regolazione angolo m
CDRB2BWUL-1J-] o
CDRBU2wuUO-10-] O
—
* Vite di fissaggio * Giunto Py
S
Smusso singolo 1 ] 8
(chiavetta) [in t%
T 2
N 1) n-
=== : : £
L (%)
* Vite testa tonda
Unita installata a posteriori | Unita sensore/Unita di regolazione angolo

# 'attuatore rotante con sensore e unita di regolazione angolo € essenzialmente una combinazione di unita sensore e unita di regolazione dell'angolo.
| componenti indicati con % sono pezzi aggiuntivi richiesti per il collegamento (parti assieme giunto) e i componenti indicati con 4 non sono necessari.

# Utilizzare un codice unita per ordinare I'assieme giunto a parte.

Nota) Nella figura sopra & mostrata la serie CRB2.

Codice unita per D-M9L

Unita composta | Esecuzioni speciali

’ ) . Codice unita blocco sensore | Codice unita di regolazione | Codice unita di regolazione . Ly
Taglia |Codice unita sensore*! = : Codice unita giunto*3
Comune su lato destro e lato sinistro angolo angolo per sensori
10 P611070-1M P811010-8M P811010-3 P811010-4M P211070-10
15 P611090-1M P811020-3 P811020-4M P211090-10
20 P611060-1M P811030-8M P811030-3 P811030-4M P211060-10
30 P611080-1M P811040-3 P811040-4M P211080-10 Qo
40 P611010-1M P811010-8M P811050-3 P811050-4M P211010-10 _5 g
N
. ag . c
Codice unita comune alle serie (eccetto D-M9[ ) -8
Taglia | Codice unita sensore* Codice unita blocco sensore Codice unita di regolazione | Codice unita di regolaz_lone Codice unita giunto*s 23
Destro Sinistro angolo angolo per sensori
10 P611070-1 P811010-3 P811010-4 P211070-10
15 P611090-1 P611070-8 P611070-9 P811020-3 P811020-4 P211090-10
20 P611060-1 P611060-8 P811030-3 P811030-4 P211060-10 of
30 P611080-1 P811040-3 P811040-4 P211080-10 <) 8
40 P611010-1 P611010-8 | P611010-9 P811050-3 P811050-4 P211010-10 Q 5
=
1. Il sensore non & compreso. Ordinarlo a parte. g n
#2. L'unita sensore comprende un blocco destro e un blocco sinistro di sensori da utilizzare in aggiunta o in caso il blocco sensori si danneggi. = o
Il sensore allo stato solido per le taglie 10 e 15 non richiede blocco sensore, pertanto il codice dell'unita sara P211070-13. ©
#3. Il giunto & necessario per dotare un attuatore rotante con sensore di dispositivo di regolazione dell'angolo o per installare il sensore a un attuatore rotante dotato

di dispositivo di regolazione dell'angolo.
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Serie CRB[ 12

Regolazione dell'angolo

Metodo di regolazione dell'angolo di rotazione

Altri metodi di lavoro

Rimuovere il coperchio in resina mostrato nelle illustrazioni sotto, far
scorrere il blocco stopper nella scanalatura lunga e bloccarlo in posizione
adeguata per regolare I'angolo di rotazione e la posizione di rotazione. La
sporgenza di quattro smussi per la chiave sull'albero di uscita che ruota
consente il funzionamento manuale e il posizionamento desiderato. (Si
vedano gli esempi di impostazione dell'angolo di rotazione illustrati nella
pagina seguente).

Blocchetto stopper

Quattro smussi
per chiave

Blocchetto stopper Scanalatura lunga

Sezione A-A
(Paletta doppia)

Sezione A-A
(Paletta singola)

Nota) Per la taglia 40, ciascuno blocco stopper comprende 2 viti di fissaggio.

53
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Benché su ciascuna scanalatura lunga sia gia collocato un blocco stopper
di serie, puo esserne installato un secondo.

Campo di regolazione dell'angolo con 2 blocchi stopper su una scanalatura lunga
Taglia: 10, 40 «eeveeeeeeene:
Taglia: 15, 20, 30

Come mostrato nella <Fig. b>, quando si montano 2 blocchi stzopper su
una sola scanalatura, ruotando ogni blocco stopper (A)(B), il campo di
rotazione dell'albero di uscita con singolo smusso (chiavetta) € regolabile,
come descritto nella <Fig. a>, entro 50° o 60° dall'attacco A e B.

(il campo di rotazione del singolo smusso quando si montano 2 blocchi
stopper sulla scanalatura dell'altro lato € il lato opposto della <Fig. a> e il
campo di impostazione & entro 50° o 60° dall'attacco A e B).

60°

Smusso singolo
(chiavetta)

Attacco A Attacco B

Leva d'arresto

Blocco d'arresto (B)

Blocco d'arresto (A)

* Queste figure mostrano la serie CRB2.



Regolazione dell'angolo Serie CR BDZ

Esempi di regolazione dell'angolo di rotazione

m L'anello stopper & montato in posizione standard. m L'anello stopper & montato a 120° in senso antiorario dalla

(Si utilizza un attuatore rotante con angolo di rotazione di 270°). posizione standard mostrata nella Fig. 1-2 dell'esempio 1.
) Campo di regolazione blocco C = 135°

Punto zero  Smusso singolo

Campo di regolazione blocco D
Max. 115° (taglia: 10, 40)
Max. 120° (taglia: 15, 20, 30) Estremita 3) /8

Campo di regolazione blocco C
Max. 115° (misura: 10, 40)
Max. 120° (misura: 15, 20, 30

Estremita @

Campo di
regolazione
blocco D = 90°

Estremita @ Smusso
singolo

Estremita (D

Attacco A

Attacco B
<Fig. 1-1> <Fig. 2-1>

Attacco B Attacco A Senso orario

La zona tratteggiata rappresenta
una leva stopper.

Senso antiorario Senso antiorario

<Fig. 1-2> <Fig. 2-2>
Bloccare il blocco @ nella Fig. 1-2, e muovere il blocco @ in senso orario per Il max. campo di rotazione dell'albero con smusso singolo nella Fig. 2-2 & 195°,
consentire la rotazione dell'albero con smusso singolo nella Fig. 1-1 dal dall'estremita (D all'estremita (2). Il campo di rotazione dell'albero con smusso singolo
punto zero all'estremita (1. Quando il blocco ® & bloccato e il blocco @ & nella Fig. 2-1 diminuisce fino ad arrivare al campo tra I'estremita @ e 3 durante il
mosso in senso antiorario, I'albero con singolo smusso riportato nella Fig. movimento del blocco @ nella Fig. 2-2 in senso orario, e durante il movimento del
1-1 ruota dal punto zero all'estremita 2. Il campo massimo di rotazione blocco ® in senso antiorario, il campo di rotazione diminuisce fino ad arrivare al
dell'albero con un piatto &: Taglie 10, 40: fino a 230°; Taglie 15, 20, 30: fino a campo tra I'estremita (1) e (@). Tuttavia, poiché lo stopper interno verra a contatto con
240° (Fig. 1-2 mostra quando I'angolo di rotazione & 0°). la paletta all'estremita (1) dell'albero con smusso singolo nella Fig. 2-1, assicurarsi

che la leva dello stopper si fermi in prossimita del blocco @ durante la regolazione.

4

L'anello stopper & montato a 120° in senso orario dalla posizione standard €mplio L'anello stopper & montato a 120° in senso orario dalla posizione standard
mostrata nella Fig. 1-2 dell'esempio 1 nella Fig. 4-2 dell'esempio 4. mostrata nella Fig. 1-2 dell'esempio 1 nella Fig. 3-2 dell'esempio 3.
Estremita 2 (270°)

&
Campo di T Campo di
regolazione regolazione
blocco C = 30° blocco C = 90°

Smusso

...~ singolo . __singolo ita (2
Estremita (D) 319 P Estremita (0 9 P, Estremita @
Attacco A / <)Fi g.3-1> Attacco B Attacco A / iFi g. 41> Attacco B
Attacco A Attacco B Attacco A Attacco B

Senso orari

Senso orario
Blocco D \

Anello stopper /

Anello stopper

Blocco C

Blocco C
Senso antiorario Senso antiorario
<Fig. 3-2> <Fig. 4-2>
Bloccare il blocco @ nella Fig. 3-2 e muovere il blocco ® in senso antiorario Il campo massimo di rotazione dell'albero con smusso singolo & 270°,
per consentire la rotazione dell'albero con smusso singolo nella Fig. 3-1 dall'estremita (D all'estremita (2), quando si usa l'attuatore per 270° e il lato
dall'estremita (D all'estremita (2). Tuttavia, poiché lo stopper interno verra a estremita (D nella Fig. 4-1 & fermato usando lo stopper interno e il lato
contatto con la paletta all'estremita (1) dell'albero con smusso singolo, estremita (2) & regolato usando il blocco @.Il campo di rotazione pud essere
assicurarsi che la leva dello stopper si fermi in prossimita del blocco ® durante regolato entro 90° nel lato estremita (2). Notare che il blocco ® non pud essere
la regolazione. Il lato estremita (1) pud essere regolato entro 30° muovendo il spostato né impostato a 90° o piu in senso antiorario dalla sua posizione nella
blocco @ in senso antiorario. Fig. 4-2 poiché lo stopper interno entra in contatto con la paletta.

Nota 1) Il montaggio dell'anello stopper mostrato negli esempi 2, 3, 4 non sono applicabili per la taglia 10.

Nota 2) | simboli @ presenti nelle figure sopra indicano la posizione di montaggio dell'anello stopper.

Nota 3) Selezionare la giusta rotazione dell'attuatore rotante dopo un'attenta visione di quanto riportato in “Regolazione dell'angolo”.
Nota 4) Per la taglia 40, ciascun blocco stopper comprende 2 viti di fissaggio.

Nota 5) Queste figure mostrano la serie CRB2.
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Serie CRB[ 12
Montaggio del sensore

Campo d'esercizio e isteresi

= Campo d'esercizio: 6 m
Il campo compreso tra la posizione dove il sensore si attiva non appena il magnete all'interno dell'unita sensore si muove e la posizione nella quale il

sensore si disattiva poiché il magnete si muove nella stessa direzione.

= Campo isteresi: 6 d
Il campo compreso tra la posizione dove il sensore si attiva non appena il magnete all'interno dell'unita sensore si muove e la posizione nella quale il
sensore si disattiva poiché il magnete si muove nella direzione opposta.

6 m: Campo d'esercizio D-M9[]
o ) Taglia 6 m: Campo d'esercizio 6 d: Campo dell'isteresi
Posizione di azionamento: ON 10, 15 170° 20°
Sensore 6 d: Campo dell'isteresi 20, 30 100° 15°
OFF 40 86° 10°
(OFF) D-S/T99(V)J, SOP(V), S/T79, S7P,
@ D-97/93A, 90/90A, R73/80(]
I E— Anello magnetico Taglia 6 m: Campo d'esercizio 6 d: Campo dell'isteresi
| 10, 15 110°
10°
20, 30 90°
40 52° 8°

Note) Dato che i valori nella tabella sopra sono solo linee guida, non
possono essere garantiti. Regolare il sensore dopo aver controllato
le condizioni operative nelle impostazioni correnti.

Cambio della posizione di rilevamento del sensore

= Durante la regolazione della posizione di rilevamento, allentare un po' la vite a testa tonda con taglio a croce e spostare il sensore nella posizione favorita,
quindi serrare di nuovo e fissare. In caso di serraggio eccessivo, la vite potrebbe danneggiarsi e non fissarsi in posizione. Coppia di serraggio: 0.4 a 0.6 [N-m]
Durante il serraggio della vite a testa tonda con taglio a croce, assicurarsi che il sensore non si inclini.

Vite con taglio
a croce

Vite con taglio a croce |

Taglia: da 10 a 40 Taglia: 10, 15 Taglia: da 20 a 40

D-M9[] D-S/T99(V)J, SOP(V), S/T79, S7P,
D-97/93A, 90/90A, R73/80C]

55

O
2



Montaggio del sensore Serie CR BDZ

Montag_gio del sensore: Tag_jlia da 10 a 40 (D-M9L)

Vista esterna e descrizioni dell'unita sensore

Vite con taglio a croce

Vite di fissaggi

Per CRB10, 15 —

Protezione (B)

Supporto sensore

Protezione (A)

Per CRB20 a 40

1. Montaggio del sensore
Inserire il sensore nell'apposito supporto.

2. Fissaggio del sensore
Allineare il sensore con il lato superiore
della scanalatura sul lato del supporto
sensore, quindi fissare la vite di fissaggio.
(Fare riferimento all'ingrandimento).

= Coppia di serraggio corretta: 0.05 a 0.1 [N-m]

Allineare con il lato superiore
della scanalatura per fissare.

Ingrandimento

3. Fissaggio del supporto sensore
Una volta regolata la posizione di azionamento con la vite a testa
tonda con taglio a croce, usare il sensore.
= Durante il serraggio della vite, assicurarsi che il sensore non si
inclini.

O

1. Montaggio del sensore M
Inserire il sensore nell'apposito supporto.

2. Fissaggio del sensore
Allineare il sensore con il lato inferiore
della scanalatura sul lato del supporto
sensore, quindi fissare la vite di fissaggio.
(Fare riferimento all'ingrandimento).

= Coppia di serraggio corretta: 0.05 a 0.1 [N-m]

Allineare con il lato inferiore £
della scanalatura per fissare. -]

. Vite di fissaggio

Ingrandimento

3. Fissaggio del supporto sensore

Una volta regolata la posizione di azionamento con la vite a testa tonda
con taglio a croce, usare il sensore.
+ Durante il serraggio della vite, assicurarsi che il sensore non si inclini.
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Serie CRB[ 12

Montag_gio del sensore: Taglia 10, 15 (D-S/T99(V)L1, S9P(V), 97/93A, 90/90A)

Vista esterna e descrizioni dell'unita sensore

E mostrata sotto la vista esterna e le descrizioni tipiche dell'unita sensore.

Vite a testa tonda con taglio a croce (1)
(destra e sinistra)

Vite a testa tonda con taglio a croce (2)
(destra e sinistra)

Blocco sensore (B)
(sinistra)

Sensore allo stato solido

Coperchio (B)

Coperchio (A)

Blocco sensore (B)
(destra)

Sensore reed

<Sensore utilizzabile>

Tipo a 3 fili.......D-S99(V)J, SOP(V)[]
Tipo a 2 fili......D-T99(V)J

1. Smontaggio de blocco sensore
Estrarre la vite a testa tonda con taglio a
croce (1) per smontare il blocco sensore.

Blocco di fissaggio (A)

2. Montaggio del sensore
Fissare il sensore con la vite a
testa tonda con taglio a croce (1) e
il blocco di fissaggio.

Coppia di serraggio: 0.4 a 0.6 [N-m]

* Spostare prima il blocco di
fissaggio all'interno della
scanalatura nella posizione di
montaggio.

- Una volta regolata la posizione di
azionamento con la vite a testa
tonda con taglio a croce (1),
usare il sensore.

D-S/T990]
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<Sensore utilizzabile>

D-97/93A (con LED)
D-90/90A (senza LED)

1. Preparazioni
Allentare la vite a testa tonda con
taglio a croce (2) (2-3 giri circa).

* Questa vite & stata
temporaneamente fissata al
momento della spedizione.

D-93A

2. Montaggio del sensore
Inserire il sensore finché non € a
contatto con il foro dell'unita
sensore.

* Per il modello D-97/93A, inserire
il sensore nella direzione
indicata nella Fig. a destra.

# [l modello D-90/90A non
presenta una direzione perché
e del tipo rotondo.

3. Fissaggio del sensore
Serrare la vite a testa tonda con
taglio a croce (2) per fissare il
sensore.

Coppia di serraggio: 0.4 a 0.6 [N-m]

- Una volta regolata la posizione
di azionamento con la vite a
testa tonda con taglio a croce
(1), usare il sensore.




Montaggio del sensore Serie CR BDZ

Montag_gio del sensore: Tag_jlia da 20 a 40 (D-S/T79(1, S7P, R73/80L])

Vista esterna e descrizioni dell'unita sensore

Protezione (B)

Vite a testa tonda con taglio a croce (1)

Vite a testa tonda con taglio a croce (2)

Procedura di montaggio

Protezione (A)

<Sensore utilizzabile>
Sensore allo stato solido
D-S79, S7P

D-T79, T79C

Sensore reed
D-R73, R73C
D-R80, R80C

. Montaggio del sensore

Allentare la vite a testa tonda con taglio
a croce (2) e inserire il braccio del
sensore.

. Fissaggio del sensore

Impostare il sensore in modo che si
trovi a contatto con il blocco sensore,
quindi serrare la vite a testa tonda con
taglio a croce (2).

= Coppia di serraggio corretta: 0.4 a 0.6 [N-m]

. Fissaggio del supporto sensore

Vite a testa tonda con

taglio a croce (2)

Una volta regolata la posizione di azionamento
con la vite a testa tonda con taglio a croce (1),

usare il sensore.

= Coppia di serraggio corretta: 0.4 a 0.6 [N-m]

O
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Serie CRB[ 12

Regolazione sensore

Il campo di rotazione dell'albero uscita con singolo smusso (chiavetta solo per la taglia 40) e posizione di montaggio del sensore

<Modelli utilizzabili//Taglia: 10, 15, 20, 30, 40>

<Paletta singola>

Angolo di rotazione: 90°

180°

;ﬁ
!Jﬁ

FINE @

Sensore per rotazione
FINE @

Sensore per rotazione
FINE @

Sensore per rotazione
FINE @

Attacco B

Angolo di rotazione: 180°

\
) Al
2

Angolo di rotazione: 270°

Sensore per rotazione
FINE O

Sensore per rotazione

2‘
2700 FINE @)

(e
S\
Y

FINE D

Sensore per rotazione
FINE @

Sensore

Attacco A

# Le linee continue indicato il campo di rotazione

dell'albero d'uscita con singolo smusso
(chiavetta). Quando il singolo smusso (chiavetta)

punta verso FINE (D , il sensore per la rotazione
FINE (D si azionera, e quando il singolo smusso

\ Attuatore rotante

(chiavetta) punta verso FINE (2, il sensore per la
rotazione FINE @ si attivera.

= Le curve tratteggiate indicano il campo di
rotazione dell'anello magnetico incorporato.
L'angolo di esercizio del sensore puo essere
diminuito muovendo il sensore per la rotazione
FINE D in senso orario o muovendo il sensore
per la rotazione FINE () in senso antiorario. |l
sensore nelle figure sopra si trova nella posizione
di maggior sensibilita.

= Ciascuna delle unita sensore prevede un
sensore sulla destra e un sensore sulla sinistra.
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Taglia: da 10 a 40

Albero in uscita con smusso semplice
(chiavetta)

# La figura sopra mostra la Serie CRB2.



/\ lIstruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita € indicato dalle diciture di "Precauzione”, "Attenzione"

o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono essere seguiti
assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*1) e altri regolamenti sulla sicurezza.

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di

/\ Pericolo:

gravi o la morte.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio

/\ Attenzione: di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni

1) ISO 4414: Pneumatica — Regole generali e requisiti di sicurezza
per i sistemi e i loro componenti.
ISO 4413: Idraulica — Regole generali e requisiti di sicurezza per i
sistemi e i loro componenti.
|IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature
elettriche delle macchine. (Parte 1: norme generali).
ISO 10218-1: Robot e dispositivi robotici - Requisiti di sicurezza
per robot industriali - Parte 1: Robot.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso ecc.

/\ Precauzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi 0 medie.

/\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto & responsabilita del progettista
dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative,
la sua compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla
persona che progetta I'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in
base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa
alle prestazioni e alla sicurezza dell'impianto € del progettista che ha
stabilito la compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra
controllare costantemente tutte le specifiche del prodotto, facendo
riferimento ai dati del catalogo piu aggiornato con I'obiettivo di prevedere
qualsiasi possibile guasto dell'impianto al momento della configurazione
dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto.
[l montaggio, il funzionamento e la manutenzione delle macchine o
dell'impianto che comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati
da un operatore esperto e specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di
sicurezza.

1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere
effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di
blocco di sicurezza specificamente previste.

2. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di
sicurezza di cui sopra siano implementate e che I'alimentazione
proveniente da qualsiasi sorgente sia interrotta. Leggere attentamente
e comprendere le precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti
relativi.

3. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni
per evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

. | nostri prodotti non possono essere utilizzati oltre i limiti delle
specifiche.

I nostri prodotti non sono stati sviluppati, progettati e fabbricati per

I'uso nelle seguenti condizioni o ambienti.

L’uso in tali condizioni o ambienti non & coperto.

1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso
all'aperto o in luoghi esposti alla luce diretta del sole.

2. Utilizzo per energia nucleare, settore ferroviario, aviazione,
apparecchiature spaziali, navi, veicoli, applicazioni militari,
apparecchiature che possono influire sulla vita, il corpo e la proprieta
delle persone, apparecchiature per il carburante, apparecchiature per
l'intrattenimento, circuiti di arresto di emergenza, le frizioni a pressione,
i circuiti dei freni, le apparecchiature di sicurezza, ecc., e per
applicazioni non conformi alle specifiche standard, come i cataloghi e i
manuali operativi.

3. Utilizzo per i circuiti di sincronizzazione, ad eccezione di quelli con
doppia sincronizzazione, come l'installazione di una funzione di
protezione meccanica in caso di guasto. Ispezionare periodicamente il
prodotto per verificarne il corretto funzionamento.

/\ Precauzione

Sviluppiamo, progettiamo e produciamo i nostri prodotti
da utilizzare per le apparecchiature di controllo
automatico e li forniamo per un uso pacifico nelle
industrie manifatturiere.

L'uso nelle industrie non manifatturiere non é coperto.

| prodotti che fabbrichiamo e vendiamo non possono essere
utilizzati per le transazioni o le certificazioni previste dalla
Legge sulle misurazioni.

La nuova legge sulle misurazioni vieta I'uso di unita diverse
da quelle SI'in Giappone.

Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato e soggetto alla seguente "Limitazione di
garanzia ed esonero di responsabilita’ e "Requisiti di
conformita".Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o
18 mesi dalla consegna, a seconda di quale si verifichi
prima. ? Inoltre, il prodotto dispone di una determinata
durabilita, distanza di funzionamento o parti di ricambio.
Consultare la filiale di vendita piu vicina.

2. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di
garanzia di nostra responsabilita, sara effettuata la
sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari. Questa
limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in
modo indipendente e non ad altri danni che si sono verificati
a conseguenza del guasto del prodotto.

3. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere
i termini della garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati
nel catalogo del prodotto specifico.

2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto & soggetto a
garanzia per un anno a partire dalla consegna. Inoltre, anche durante
il periodo di garanzia, I'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa
per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in
plastica non sono coperti dalla garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato |'uso dei prodotti di SMC negli
impianti di produzione per la fabbricazione di armi di
distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un
paese a un altro sono regolate dalle relative leggi e norme
sulla sicurezza dei paesi impegnati nella transazione. Prima
di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi
di conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano
I'esportazione in questione.

Istruzioni di sicurezza Assicurarsi dileggere le "Precauzioni per 'uso dei prodotti di SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.
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