Sitowniki dwuttokowe miniaturowe

Seria CXSJ

26, 310, 315, 320, 325, 332

Sposoéb zamawiania

o Przytacza pneumatyczne

[ Przytacza standardowe |

[ Przytacza osiowe

Typ gwintu przylaczy i standardowe L
i Potozenie przytacz
GwintM_| 26 do 925 P_| osiowe iiidraid
3 Rc1/8 3 3 < Potoseni
TN [ NPT1/8 @32 SO=e= =o=0== 0
TF G1/8 o o | Q<
Wykonanie miniaturowe T
Typ prowadnicy
M | Slizgowa
L | kulkowa
¢ @ ttoka/ skok [mm]
g ttoka | Skok
6 10, 20, 30, 40, 50
10 10, 20, 30, 40, 50, 75
12
16
20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
25
32
Stosowane CZaniki poloienia ttoka (Parametry techniczne - patrz "Czujniki potozenia tioka”)
' é Napiecie pracy Model czujnika el Kabel 0,5 m
) .g Funkcja Przytacze N 2 Podtaczenie przytaczeniowy [m] * g ciem Zast .
g‘ ® | specjalna |elektryczne| % % (typ wyjscia) DC AC Doprowadzenie kabla 0,5 3 5 ,38 2SI0SClanIc
E prostopadie osiowe ) (L) 2)
>
s 3-przewodowe _ 5v _ Y Y R R uktady R
L kabel | tak (NPN) A6V A% scalone
S £ - zatopiony 12V 100V A93V A93 [ J [ ] O @) - .
8 2 2-przewodowe | 24V = PI'Z?EE:NKI,
S nie 5V, 12V [ <100V | A9OV A90 e | o - - e
Sprzsnosowe MONV | MON | ®@ [ ® | O o o
> PP 5V, 12v scelone
< - -przewodowe
g (PNP) M9PV M9P [ ] [ ] O @]
g kabel 2-przewodowe 12V M9BV M9B [ J ([ J O @] - ekazniki
% zatopiony | tak 24V - P PLC !
£ _ 3-przewodowe MINWV | MONW | @ | ® | O o
E wskaznik (NPN) 5V 12V uktady
3 diagno- 3-przewodowe ' MOPWV | MOPW | @ | ® | © S i
o styczny (PNP)
(2-kolorowy)
2-przewodowe 12V M9BWV | MI9BW [ J ([ J O @] -
* Oznaczenie diugosci kabla przytaczeniowego 0,5 m..... - (przyktad: MON)

* Czujniki potozenia tloka dostarczane sg razem z sitownikiem, ale nie sg na nim zamontowane.

3m..... L (przyktad: MONL)
5m.... Z (przyktad: MONZ)
* Czujniki potozenia ttoka oznaczone “O” wykonywane sg na zamoéwienie.




Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Parametry techniczne

Srednica toka [mm] 6 | 10 [ 16 | 20 | 25 | 32
Czynnik roboczy sprezone powietrze (nie wymaga smarowania mgta olejowa)
Cisnienie kontrolne 1.05 MPa

Maksymalne cis$nienie pracy 0.7 MPa

Minimalne cignienie pracy 015MPa | 01MPa | 0,05MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

-10 do +60°C (bez zamarzania)

Predkos$¢ tioka 30 do 800 mm/s | 30 do 700 mm/s | 30 do 600 mm/s
Amortyzacja amortyzatory elastyczne
Zakres nastawy skoku 0 do -5 mm od skoku podstawowego
Wielkos¢ przylaczy M3 | M5 [ReiNer,6)18
Skoki standardowe
[mm]
Model Skoki standardowe Dostepny zakres skokow *
CXSJ[16 10, 20, 30, 40, 50 60 do 100
CXSsJi10 10, 20, 30, 40, 50, 75 80 do 150
CXSJ(115 110 do 150
CXSJ1120, 25, 32 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 110 do 200

*) Skoki wieksze od standardowych dostepne sg na specjalne zamoéwienie.

Teoretyczna sita sitownika

Opcje wykonywane
na zamowienie

XB6

Sitownik odporny na temperature (-10 do +150°C)

XB13

Sitownik do matych predkosci (5 do 50mm/s)

XC6’

Wykonanie ze stal nierdzewnej

XC19

Skok posredni (z wktadka dystansowa szer. 5mm)

XC22

Uszczelnienia z kauczuku fluorowego

*) Tylko dla wykonania z prowadnica slizgowa.

[N]
Srednica | Powierzchnia iSnieni
Model tioczyska e tioka Cisnienie pracy [MPal
[mm] ruchu [mm?] 0.1 0.15 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
Wys. 56 - 8.4 11.2 | 16.8 | 22.4 28 33.6 | 39.2
CXSJ[16 4
Cof. 31 - 4.6 6.2 9.3 124 | 155 | 186 | 21.7
Wys. 157 15.7 - 314 | 471 | 62.8 | 785 | 94.2 110
cxsJi10| 6 i
Cof. 100 10.0 - 20.0 | 30.0 | 40.0 | 50.0 | 60.0 | 70.0
Wys. 353 35.3 - 70.6 106 141 171 212 247
CXSJi15 | 8
Cof. 252 25.2 - 50.4 | 75.6 101 126 151 176
Wys. 628 62.8 - 126 188 251 314 377 440
CXSJi20 | 10
Cof. 471 471 - 94.2 141 188 236 283 330
Wys. 982 98.2 - 196 295 393 491 589 687
CXsJ25| 12 | X
Cof. 756 75.6 - 151 227 302 378 454 529
Wys. 1608 161 - 322 482 643 804 965 | 1126
CXsJ32| 16 —2
Cof. 1206 121 - 241 362 482 603 724 844
Uwaga: Teoretyczna sita na tioku [N] = ci$nienie [MPa] x powierzchnia tioka [mm?]
Masa
[ka]
Model Skok standardowy [mm
10 20 30 40 50 75 100
CXSJM6 0.047 0.057 0.067 0.077 0.087 - -
CXSJL6 0.048 0.058 0.068 0.078 0.088 - -
CXSJM10 0.099 0.114 0.129 0.144 0.159 0.198 -
CXSJL10 0.106 0.121 0.136 0.151 0.166 0.205 -
CXSJM15 0.198 0.219 0.240 0.261 0.282 0.335 0.387
CXSJL15 0.218 0.239 0.260 0.281 0.302 0.335 0.407
CXSJM20 0.345 0.371 0.397 0.423 0.449 0.514 0.579
CXSJL20 0.375 0.401 0.427 0.453 0.479 0.544 0.609
CXSJM25 0.506 0.544 0.582 0.620 0.658 0.753 0.848
CXSJL25 0.516 0.554 0.592 0.630 0.668 0.763 0.858
CXSJLM32 1.022 1.078 1.134 1.190 1.246 1.386 1.526
CXSJL32 1.032 1.088 1.144 1.200 1.256 1.396 1.536

Uwaga: Przy przytaczach osiowych nalezy doda¢ do sitownikéw CXSJOI6P-O oraz CXSJOI10P-0J
nastepujace masy: CXSJO6P-[1: 0.009 kg, CXSJI110P-[0: 0.014 kg.



Dobor modelu

Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

A Uwaga Teoretyczna sita na tioku musi by¢ potwierdzona oddzielnie, patrz tablica na str. 2.

Mocowanie

pionowe

Uktad instalacji

Predkos¢ maksymalna [mmis] do 200 do 400 do 600 do 800
Skok [mm] Wszystkie skoki
26
210
Wykres g1 5 1 2 3 4
doboru @20
225
232
Mocowanie poziome
Uktad instalacji
L
/- - - - -
o900 @ g
! m
m * Nalezy przestrzegac¢ zalecen podanych w “Uwadze” ponizej.
Predkosc aksymalna [mmis] do 10 do 30 do 50 do 75 do 100
Skok [mm] d0400 |ponad400| do400 |ponad400 | do400 |ponad400| do400 |ponad 400 | do400 |ponad 400
26 5 6 7
210
Wykres g15 14 1 5
doboru g0 | 8 9 10 11 12 13
225
232

* Maksymalne predkosci ttoka: @6, @10: do 800 mm/s; @15, @20: do 700 mm/s; @25, @32: do 600 mm/s

/\ Uwaga

Jesli przy poziomej instalacji sitownika koniec ptyty nie siega srodka ciezkos$ci obcigzenia, nalezy obliczy¢ urojony skok L’, stosujac podany ponizej wzér,
w ktérym zawarta jest odlegtos¢ L srodka ciezkosci obcigzenia od konca plyty sitownika. Nalezy wybra¢ wykres odpowiadajacy dtugosci skoku urojonego L.

Skok urojony L' = (skok) + k + L
k: odlegtos¢ krawedzi ptyty od jej sSrodka

(Przyktad)

[%]3] 2.75 mm
310 4 mm
215 5 mm
320 6 mm
325 6 mm
332 8 mm

odpowiadajacego CXSJL25-75 [14].

L k

i,

ng

1. Dla sitownika CXSJM6-10 przy L = 15 mm:
skok urojony L' =10 + 2.75 + 15 = 27.75
W celu doboru modelu nalezy wiec uzy¢
wykresu odpowiadajgcego CXSJM6-30 [6].
2. Dla sitownika CXSJL25-50 przy L = 15 mm:
skok urojony L'=50+6+15=71
W celu doboru modelu nalezy wiec uzy¢ wykresu



Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Mocowanie pionowe

————— CXSJM ————— CXSJM
Wykres 1 V=200 [mm/s] - CXSJL Wykres 2 V=400 [mm/s] = ... CXSJL
20
10 R N 532
~ - Y <L \
S & — \_\h \ N o \\\\
L < < et N ENT 025
N <. 1 s g
R s D 220
L NG | 032 ~ - |
\\\ \ \\\\\ , ~ IR 3
% LIS 2 T 925 3 4 o ]o15
£ 4 — - | o20 £ oy
© h ~ o © ~ .
@ Z z @
= . R - < |15 = Y N 210
Sl o . N
N s 0.1 S
\ \\~ \\ 210 =
N <
0.1 . 3k
s J J@G
0.03 0.02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Nawis L [mm] Nawis L [mm]
Wykres 4 V = 800 [mm/s]
———— CXSJM ————— CXSJM
Wykres 3 V=600 [mm/s] = = ----o.... CXSJL (V=700 mm/s dla 15,220) = ------... CXSJL
220
232 0.5
1 225
- 15
NS Jo20 Je
0.5 T
N (215
N
\ ~d \
=] N ) N 210
2 = N
AN N
£ N =
a N | e 2 o1
= N =
0.1
\\
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- \\ 26
\\\ ]E)G \
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Nawis L [mm] Nawis L [mm]

Uwaga) V = 700 mm/s dla 815, 220.

O
:



Seria CXSJ

Mocowanie poziome

V =do 400 mm/s
V =do 800 mm/s

Wykres 5 skok do 10 mm

Wykres 6 skok do 30 mm

V = do 400 mm/s
V = do 800 mm/s

0.2 0.2
01 f 0.1
cI 5 [
& [ . X kS
= 0.05 2 = 0.05
£ =
o 0.04 \ \ @ 0.04 \
2] 2]
2 \ \ = \ \
= 003 \ \ = 003 \ \
0.02 \ 0.02 \
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0.01 0.01
0 20 40 60 0 20 40 60
Nawis L [mm] Nawis L [mm]
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Wykres 12  V=do 400 mm/s; skokdo 50 mm ------... CXSJL Wykres 13 V= ponad 400 mm/s; skok do 50 mm ------... CXSJL
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Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Mocowanie poziome c.d.

Wykres 7 skok do 50 mm ——— v=do800mmis
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Masa m [kg]
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0 40 60
Nawis L [mm]
CXSJM CXSJM
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Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Budowa: wykonanie z przylaczami standardowymi

CXSJM (prowadnice slizgowe) CXSJL (prowadnice kulkowe)

\S\7/Z4 817N,
e=— Nl
Vs ane % fhdoodaddobd b

CXSJM10 CXSJL10

A/
MIZ=

liaf

Pokrywa przednia sitownika Tiok B z tloczyskiem Pokrywa przednia sitownika Tiok B z tloczyskiem

Wykaz czesci: wykonanie z przylaczami standardowymi

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 [Korpus stop aluminium anodowany na twardo 16 |Pierscien amortyzujacy poliuretan
2 [Ttoczysko A stal V"9 twardy chrom galwaniczny 17 |Uszczelka tloka NBR
3 [Ttoczysko B stal U"e9?) twardy chrom galwaniczny 18 |Uszczelka tloczyska NBR
4 |Pokrywa przednia/tozysko | stop aluminium, fozyskowy 19 [Pierscien uszczehiajacy typu ,0" NBR
5 |Pokrywa tylna stop aluminium anodowana 20 [|Pierscien uszczelniajacy typu ,0" NBR
6 [Phyta stop aluminium polerowana, anodowana na twardo 21 |Pierscien podpierajacy stal nierdzewna
7 [Ttok A stop aluminium chromianowany 22 |Pierscien sprezysty B stal specjalna niklowany
8 [Ttok B stop aluminium chromianowany 23 |Obsada $ruby stal nierdzewna
9 |Magnes materiat magnetyczny 24 |Pierscien dystansowy stop aluminium
10 |Sruba zderzakowa stal niklowana 25 |Prowadnica kulkowa —
11 |Nakretka szesciokatna stal niklowana 26 [Ttoczysko A stal specjalna twardy chrom galwaniczny
12 |Wktadka amortyzujaca poliuretan 27 [Ttoczysko B stal specjalna twardy chrom galwaniczny
13 [Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowa niklowana 28 [|Pierscien uszczelniajacy typu ,0" NBR
14 [Sruba z gniazdem szedciokatnym stal chromowa niklowana 29 [Ttok C stal nierdzewna
15 |Pierscien sprezysty stal specjalna niklowany

Uwaga: W sitowniku CXSJM6 — stal nierdzewna.

Zestaw serwisowy: komplet uszczelek
Model Symbol zaméwieniowy Zawartos¢
CXSJM6 CXSJM6-PS
CXSJL6 CXSJL6-PS
CXSJM10 CXSJM10-PS

Pozycje 17, 18, 20
z tablicy powyzej.




Sitowniki dwuttokowe, kompaktowe Seria CXSJ

Budowa: wykonanie z przytagczami standardowymi

CXSJM (prowadnice slizgowe)

CXSJM15

CXSJM20 do 32

Pokrywa przednia sitownika

Pokrywa tylna sitownika

Wykaz czesci: wykonanie z przylaczami standardowymi

CXSJL (prowadnice kulkowe)

CXSJL15

12 10

i

"\ e o
— <D
S - T T
R
D- .
® @ 1

X
(BT

Pokrywa przednia sitownika Pokrywa tylna sitownika

Poz Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Korpus stop aluminium anodowany na twardo 16 |Pierscien amortyzujacy B poliuretan
2 |Ttoczysko A stal twardy chrom galwaniczny 17 |Uszczelka ttoka NBR
3 [Ttoczysko B stal twardy chrom galwaniczny 18 |Uszczelka ttoczyska NBR
4 | Pokrywa przednia/t.ozysko | stop aluminium, fozyskowy 19 |O-Ring NBR
5 [Pokrywa tylna stal specjalna 20 [O-Ring NBR
6 [Piyta stop aluminium polerowana, anodowana na twardo 21 [Pierécien podpierajacy stal nierdzewna
7 [Tk A stop aluminium chromianowany 22 [Pierscien sprezysty B stal specjalna niklowany
8 [Ttok B stal nierdzewna 23 |[Obsada $ruby stal nierdzewna
9 [Magnes materiat magnetyczny 24 |[Pierscien dystansowy tworzywo sztuczne
10 |Sruba zderzakowa stal niklowana 25 |Prowadnica kulkowa —
11 | Nakretka szesciokatna stal niklowana 26 [Ttoczysko A stal specjalna twardy chrom galwaniczny
12 | Wktadka amortyzujgca poliuretan 27 |[Ttoczysko B stal specjalna twardy chrom galwaniczny
13 | $ruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowa niklowana 28 |[O-Ring NBR
14 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowa niklowana 29 [Ttk C stal nierdzewna
15 | Pierécien sprezysty stal specjalna niklowany 30 | Obsada pierscienia amortyzujacego | tworzywo sztuczne
Zestaw serwisowy: komplet uszczelek
Model Symbol zaméwieniowy Zawartos¢
CXSJM15 CXSM15-PS
CXSJIM20 CXSM20-PS
CXSJM25 CXSM25-PS
CXSJm32 CXSM32-PS Pozycie 17, 18, 20
CXSJL15 CXSL15APS z tablicy powyze;j.
CXsJL20 CXSL20APS
CXSJL25 CXSL25APS
CXSJL32 CXSL32APS




Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Budowa: wykonanie z przytaczami osiowymi

CXSJO6P, CXSJC10P

& ¢
Wykaz czesci: wykonanie z przylaczami osiowymi
Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Pokrywa tylna stop aluminium anodowana na twardo
2 |kacznik stop aluminium anodowany
3 [Sruba z gniazdem szesciokatnym|  stal chromowa niklowana
4 |Korek z gniazdem szesciokatnym|  stal chromowa niklowana
5 [Pierscien uszczelniajacy NBR
6 [Pierscien uszczelniajacy NBR
7 |Kulka stalowa stal specjalna twardy chrom galwaniczny
8 |Kulka stalowa stal specjalna twardy chrom galwaniczny
9 |Kulka stalowa stal specjalna twardy chrom galwaniczny

* Wszystkie nie podane w tablicy czesci sa takie same jak w CXSJ-wykonanie z przytaczami

standardowymi.

Seria do czystego srodowiska

Do czystego $rodowiska dostepne sg dwa wykonania sitownikow. Wykonanie z odcigzeniem oraz wykonanie podcisnieniowe. Sitownik w wykonaniu z odciazeniem
ma uszczelnienie tloczyska zbudowane z dwdéch uszczelek, co umozliwia wyprowadzenie odpowietrzania komory pomigdzy tymi uszczelkami, poprzez przytacze
odcigzajace, bezposrednio na zewnatrz strefy czystego $rodowiska. Wykonanie podci$nieniowe umozliwia wykorzystanie podci$nienia w sekcji miedzy uszczelkami

tloczyska w celu wymuszenia odpowietrzania, poprzez przylacze podcisnienia, na zewnatrz strefy czystego srodowiska.

Spos6b zamawiania

EEl -cxsJ

oT

| Qtloka

|—| skok |—| czujnik

p prowadnicy

M

slizgowa

K

kulkowa

® Parametry czystego Srodowiska

® QJtioka / Skok

6 (10,20,30,40,50
10 |10,20,30,40,50

* Do wykonania wg “Parametréw czystego $rodowiska
12-“ dostepne sa tylko prowadnice kulkowe.

Parametry techniczne

Srednica tioka [mm] 6 | 10
Cisnienie kontrolne 1.05 MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 0.7 MPa
Minimalne ciénienie pracy 0.15 MPa | 0.1 MPa

11 | Wykonanie podci$nieniowe

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

-10 do 60°C (bez zamarzania)

12 | Wykonanie z odciazeniem (ze specjalnie opracowanymi czg$ciami lizgowymi)

Predkos¢ ttoka

30 do 400 mm/s

Zakres nastawy skoku

0 do =5 mm w stosunku do skoku

Typ prowadnicy

prowadnica $lizgowa, prowadnica kulkowa




Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Wymiary: @6 Wykonanie z przytaczeniami standardowymi

275 (12) (5 + skok)
2 x M3 przelot.

25 0.2

skok 42 + skok
4.5
M3 x / 5.5 32 + skok 13.4
($ruba z gniazdem 6-katnym) 2.75 12 _ 5+ skok M8x7.5 " 12 1
(obsada sruby)
o)
o
1
- O
—t e D
5 HE R (Q’%E - ol = 3
o) - ™| M
) \ 0| °
> D
| &
e 2 x M3 przelot. /
LO)| .
23.4 przelot. 2 x M3 przelot.
2 pogtebienia 6.5 gt. 5 (po przeciwlegtych stronach) 55

M3 x 12,5 ($ruba z tbem 6-katnym)
M3 (nakretka 6-katna)

10 _ 9+ skok 4-M3 gt 3.5
~
o
~ o3 od
y - =
20 2-M3 gt.3
205 55 \ (przytacze)

* Szersze informacji o obsadzie $ruby - patrz punkt ,Montaz”

10

O
g



Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Wymiary: @10 wykonanie z przytaczeniami standardowymi

2 x M3 przelot (16) (8 + skok)

—F

33 0.2

S =

skok 56 + skok 15
8 3.5 445 + skok 1 13
MS x4/ 4 16 8 + skok
($ruba z gniazdem ‘ M8 x 7.5

6-katnym) (obsada $ruby) *

M3 x10/

T ($ruba z gniazdem
i H) / % 6-katnym)
! (D)
- Y
& ©
Q

alla
L/

[T1

(:4
(N
33 £
20

33 0.2

2 x M3 przelot

3.4 przelot

2 poglebienia 6.5 gt. 5.5 6.5 2 x M4 przelot
(po przeciwlegtych stronach)

M4 x 14,5 (Sruba z tbem 6-kgtnym)
M3 (nakretka 6-katna)

16 12 + skok 4 x M3 x gt. gwintu 4.5

0
+ [sp}
2‘ [ H O = ¢ o
- O 1 W ©
* H o1
2 x M5 gt. gwintu 4
28.5 8 (przytacze)

*Szersze informacje o obsadzie $ruby - patrz punkt ,Montaz”.
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Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Wymiary: @6, 810 Wykonanie z przytaczami osiowymi

CXSJLI6P
@ @ :
&
— 1 —— T
N _\"
\
\ Kulka stalowa
) Skok (49 + + skok)
42 + skok 7
32 +skok
6.7 12 5+ sko
el
o
1 [
—3- @ f
; ‘
o AM1BxX6L i : ¢ — '
— ©
2-M3 gteb. gwintu 3.5 EE !
DH (przytacze WYSUWANIE) & —
(przytacze COFANIE) 10 9 -+ skok
(2]
o
EF o . O % ©
—F —h— i
® "o || -
CXSJCI10P
1 u g
£ E
= _ lr _ 'l—'
= . aw
\
\ Kulka stalowa
 Skok (64.5 +skok)
56 + skok 8.5
44 5 + skok
75 16 (8+skok
@
=}
. u g 3
Q- T\ aM16x8L L
LT 7
b= 1 . A
N {2\ 2 — M5 gt. gwintu 3.5 T i |
(przytacze WYSUWANIE) - = %
-y

(przytacze COFANIE)

16 12 + skok
©
o
}- {1
e @97 | =

12



Sitowniki dwuttiokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Wymiary: 315 do 32 wykonanie z przytaczami standardowymi

\(i) (O] T @

Cc
()
0

NN

skok ZZ + skok
J K SS + skok B

I L Z / 1 D

\( , o~
o =z foe o < Tt S
B &'J \“ﬂ : o
M
E.| F (przelot.)
)
(e}
D !
N N
R T
stokafnm] | A |B | ZZ [C|D| E F |[G|H[I|J][K[L M N NN|Q |R|T U SS
2 x 2 x 24.3 przelot. 2 x M4 2x M5
15 54 |19 70 |52|17| 85| 2xM5 |42|25|5|10(25(20 2{x423x¢8poglebienia %I.gwintu 28 | 95|/ 38| 9 %ngintu 575
gt. 4.
2 x 2 x 25.5 przelot. 2 x M4 2x M5
20 62|24 84 |60|22|11 2xM5 |50|29|6 |12 |4.5(25 2x2§<¢9.5poglebienia %l.gwintu 210 (12 | 45| 9 %I.gwintu 67.5
gt. 5.
2 x 2 x 6.5 przelot. 2x M5 2x M5
25 73|29| 87 |71|27(135| 2xM6 |60 |35|6 |12|4.5|30|2x2x @11 pogtebienia | gt. gwintu 212 (145| 46| 9 %ngintu 70.5
gt. 6.3 7.5
2 x 2 x 96.5 przelot. 2x M5 2 xRc1/8
32 94 | 37 [100.5(92| 35 |17.5 2 x M6 75|45| 8 |16 |4 | 30|2x2x @11 pogtebienia | gt. gwintu 216 |18.5| 56 [10 | gt. gwintu 80.5
gt. 6.3 7.5 5)
Symbol Z
¢ tioka [mm] Skok 10-20 | 30-40-50 | 75 | 100
15 25 35 45 | 55
20 30 40 60 | 60
25 30 40 60 | 60
32 40 50 70 | 70
13
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Sitowniki dwuttokowe, miniaturowe Seria CXSJ

Wiasciwa pozycja mocowania czujnika do detekcji kranca skoku

T
T

>

D-A90] (kontaktron)
D-M90I (czujnik elektroniczny)

D-MOOW

CXSsJl[ 6, 10 D Zakres pracy [mm]
Model czujnika potozenia ttoka O ttoka
6 10 15 20 25 32
D-A9(], D-A91V 5 6 6 7.5 8 9
D-M9BAL
=— = D-M9J, D-MOCIV 25| 3 |35 | 45| 45| 5
T | T TR "+ D-M9CIwW, D-M9JWvV
i i * Podane zakresy pracy zawieraja histerez¢. Warto$ci podane zostaty jedynie orientacyjnie
T ———— 7 S 2 inie moga by¢ gwarantowane. (Uwzglednia¢ nalezy odchytki okoto +30%). Zakres pracy moze
zmieniaé sig znacznie w zalezno$ci od warunkéw $rodowiskowych.
A Cc
2o [mm]
D-mMoCIV
0 | D-A9),D-A9 | D-a93  PMLLD-MOLIW,
CXSJ[115 do 32 tioka ’ D-MgBAVL | D-MSIWV
B D A|B|[C/ID/A|B|[C|D|A|B[C[D|A|B|C|D
6 155 — [135]|55|155| — [11 |8 [195]| 05] €5] 95 [195| 05[115]|75
10 [255] — |235[3 [255]| — |21 |55 [205[ 3 |195|7 [205] 3 |215]5
16 [315| 6 |205[(4 [315) 6 |27 [15]355|10 |255(0 |[365|10 |275[2
T ' [ — =" 20 |20 |9 (37 |7 |30 [0 [345]45]43 [13 [33 [3 |43 [13 [ |5
- F 25 |40 |11 (38 |9 |40 |11 [355|65 |44 [15 [34 (5 |44 |15 [36 |7
ﬁL\ ﬁL\ 32 |40 |115[47 | 95|40 [115[445|7 |53 [155[43 [55|53 |155[45 [75
- Uwagi: 1. Dla 26: D-A90, A96, A93, D-M9BAL ¢10: D-A90,
ny ny Iﬂk DMeBAL A96, A93 mozliwe jest tylko doprowadzenie kabla
Hoka |A|B|C|D przytaczeniowego od zewnatrz (wymiar D).
[ 19505 |75 [115 2. Po wstepnym ustawianiu czujnika nalezy
C | So— 10 |295] 3 |175] 9 sprawdzi¢ poprawnosc jego dziatania
= 15 55| 10 |25 2 i ewentualnie skorygowac jego potozenie.
-C 20 |4 13315
Kierunek doprowadzenia kabla: Kierunek doprowadzenia kabla: 25 |4 |15 |]|7
od wewnatrz od zewnatrz 32 |53 |155] 41|75
Wymiary montazowe czujnikéw potozenia
CXSJDB, 10 G 0 tloka
o o Model czujnika Symbol
(&) n o 6 10
N 2 a D-A9D) A K
D-M9(], D-MOIW, 1 1
e D-M9BA B
{77 (3 C1, D1 55 | 55
i C2,CaDz2| 4 4
D-A9] i D-MOCIV, D-MOCIWV| Ci..Di [ 8 |8
D-MoCIW D-A9CIV b : -
Kontaktron / D-MoIV 6 3
D-Mor] Kontaktron D-MoTIWV D-M9BAV Cz, Ca, D2
Czujnik Czujnik
elektroniczny elektroniczny
CXSJ[115 do 32
Ca e
0 ttoka
o~ bol
<v . Model czujnika Smbd— =120 1 25 [ 32
, o , D-M9[], D-M9CIW, A
\A Q ﬂm\/ D-M9BA Uttt
il | ( D-ASCIV, D-M9BAV Ci|55|55]|55 55
\‘K W D-M9TWV C2|45]|45[45 |4
Ca|i - | =

T

D-A901V (kontaktron)
D-MOCIW V(czujnik
elektroniczny)

14



Montaz czujnikéw potozenia

Sitowniki dwuttokowe, kompaktowe Seria CXSJ

Wkretak zegarmistrzowski

Czujnik potozenia
Wkret mocujacy

* Do przykrecenia wkreta mocujacego czujnik
nalezy uzy¢ wkretaka zegarmistrzowskiego
o $rednicy rekojesci 5 do 6 mm.

« Moment dokrecania powinien wynosi¢ 0,1 do
0,2 Nm.

A Uwaga

1.

N

Nalezy unika¢ zblizenia do obiektow
magnetycznych.

Gdy materiaty magnetyczne, takie jak stal (z
kotnierzowymi elementami mocujacymi
wigcznie) znajduja sie w poblizu sitownika z
czujnikami, nalezy zachowaé odlegto$¢ miedzy
elementem magnetycznym a korpusem
sitownika, jak pokazano na rysunku ponizej.
Jesli dystans jest mniejszy od 10mm, czujnik
moze dziata¢ niepoprawnie.

. W CXSJ6/10 czujniki nie moga byé

instalowane od strony plyty (na rysunku
miejsca te wskazuja strzatki), poniewaz
znajduje sie tam $rodkowy rowek. Mogtoby
doj$¢ do kolizji ze $ruba zderzakowg
znajdujaca sie na koncu rowka.

7%

;

10 mm

an\ :
(EN S

%
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Seria CXSJ

Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu

Nalezy dokladnie przeczyta¢ przed uruchomieniem sitownika

ol

Montaz

Nastawa skoku

Przekréj

A\ Uwaga

1. Nalezy zwréci¢ uwage, aby powierzchnia, na ktorej

ma by¢é zamocowany sitownik byta plaska (zaleca sie
aby odchytka ptaskosci nie przekraczata 0,05 mm).
Sitownik dwuttokowy moze byé mocowany z trzech stron. Nalezy
jednak zwréci¢ uwage, aby powierzchnia, na ktérej ma byc
zamocowany sitownik byla ptaska (zaleca sig, aby odchytka
ptaskosci nie przekraczata 0,05 mm). W przeciwnym przypadku,
doktadnos¢ przesuwu ttoczyska nie zostanie osiggnieta i moze
wystapi¢ nieprawidtowe dziatanie sitownika.

2. Podczas instalacji sitownika, ttoczysko powinno by¢

cofniete.

Rysy i wyzlobienia na ttoczysku moga doprowadzi¢ do
uszkodzenia tozysk i uszczelek czego skutkiem bedg przecieki
powietrza lub niesprawnos¢ sitownika.

3.CXSJ ($6,$10)

Obsade $ruby nalezy przy pomocy klucza szesciokatnego, o
szerokosci szesciokata 3mm, ustawi¢ tak, aby nie wystawata
ponad ptaszczyzng $ciany korpusu sitownika (czoto obsady $ruby
powinno by¢ zagtebione w korpusie sitownika o ok. 0,5 mm od
powierzchni jego Sciany). Nieprawidtowe ustawienie obsady $ruby
moze kolidowa¢ z szyng czujnika pofozenia, uniemozliwiajac
zamocowanie czujnika. Wymagana ditugos$¢ sruby mocujacej w
obsadzie i dtugos¢ $Sruby w otworze mocujacym od strony
pokrywy przedniej sitownika, roznig sie zaleznie od potozenia
powierzchni oporowej sruby mocujacej. Podane w tablicy ponizej
wymiary |; i | umozliwiajg dobér odpowiednich dlugosci

Srub mocujacych.
|:iL

B—» le— A

72

Z7

%

B—» la— A

Obsada $ruby (przesuwna)

ok. 0,5 lub mniej,

€1 (mm) €2 (mm) Wielko$¢ sruby mocujacej
CXSJl6 5 8.4 M3
CXsJ10 5 9.5 M3

A Uwaga

1. Po ustawieniu skoku , nalezy koniecznie ponownie

dociagnaé¢ szesciokatna nakretke, aby uniemozliwi¢
jej poluzowanie sie.

Sitownik dwuttokowy posiada $rube zderzakowa umozliwiajaca
nastawe skoku w zakresie od 0 do —5mm w kierunku cofania
(COF). W celu nastawy skoku nalezy poluzowa¢ nakretke
szesciokatna, jednak po zakonczeniu nastawy nalezy upewnic sie
czy nakretka szeSciokatna zostata ponownie odpowiednio
dokrecona.

2. Nigdy nie nalezy uruchamia¢ sitownika przy wyjetej

sSrubie zderzakowej. Nie usituj tez dokreca¢ sruby
zderzakowej bez nakretki.

Gdy brak jest $ruby zderzakowej, tlok uderza w pokrywe
sitownika, powodujac jego uszkodzenie. Dlatego nie mozna
uzywa¢ sitownika bez $ruby zderzakowej. Jezeli $ruba
zderzakowa bedzie dokrecona bez nakretki, uszczelka ttoka
zakleszcza sig w stopniowanej czgsci, co powoduje uszkodzenie
uszczelki.

3. Wkiadka amortyzujaca na koncu sruby zderzakowej

jest wymienna.

W przypadku zgubienia wktadki amortyzujacej lub jej trwatego
obnizenia sig, nalezy zaméwi¢ nowg o podanym ponizej
numerze zamowieniowym.

@ ttoka 6 10-15 20-25 32
Symbol CXS06-34 | CXS10-34A | CXS20-34A | CXS32-34A
zamowieniowy|  -A5157 28747 28749 28751
llo$¢ szt. 1

Demontaz i konserwacja

/A Uwaga

1. Nie nalezy uzywac sitownika przy zdjetej ptycie.

Po usunigciu $rub z gniazdem szesciokatnym mocujgcych ptyte,
ttoczysko trzeba zabezpieczy¢ przed obrotem. Jesli powierzchnia
slizgowa ttoczyska zostanie zarysowana lub wyztobiona, moze
wystapi¢ niesprawnosc¢ sitownika.

2. Przed demontazem i ponownym montazem sitownika,

nalezy skontaktowac sie z SMC lub zapoznac¢ sie z
oddzielng instrukcja obstugi.

A\ Ostrzezenie

1. Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznosg, jesli dionie

znajdujq sie w poblizu ptyty i korpusu.

Przy pracujgcym sitowniku nalezy zachowa¢ szczegdlng
ostroznosc¢, aby palce lub dton nie zastaty przycisnigte ruchoma
ptyta do korpusu.

Przylacza pneumatyczne

Srodowisko pracy

1. W przypadku przytaczy pneumatycznych osiowych otwory

przylaczeniowe boczne sitownika w wykonaniu standardowym sg
zaslepione. Jednak, w zaleznosci od warunkéw pracy zaslepione
przylacza pneumatyczne moga by¢ zamienione. Jesli zaslepione
otwory przylaczeniowe zostang zamienione, nalezy sprawdzi¢ czy nie
wystepuja przecieki powietrza. Jesli pojawi sig nieznaczny przeciek,
nalezy zamoéwi¢ podany ponizej korek zaslepiajacy i zainstalowac¢ go.

Symbol zaméwieniowy korka: (6) MTS 08-08-P6830
(210) CXS10-08-28747A

|
A Uwaga

1. Nie nalezy uzywac¢ sitownika w srodowisku

znajdujacym sie pod cisnieniem.
Sprezone powietrze mogtoby wniknga¢ do wnetrza sitownika.
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