Compatible con 10-Link et
Detector magnético2en1/ (€ X
Consola de configuracion  @10-Link

M Trabajo de ajuste reducido M Facil ajuste, incluso en espacios estrechos o en piezas moviles
No requiere un ajuste fino de la posicion de montaje del detector La posicion de deteccion se puede ajustar de forma remota con el detector fijado en su posicion.

M Productividad mejorada
Es posible discriminar entre un méximo de 3 puntos.

Posicion de origen  Posicion de prension  Error de prension

M Reducido trabajo de montaje y ajuste del detector magnético

Detector magnético existente @levo Detector magnético 2 en 1 / Consola de configuracion
Configuracion del sistema cuando se usa la consola de configuracion para la salida digital
oy Selida digital Durte el funcionamiento Salida digital
del dispostivo ) -
‘; : Salida digital
Unidad de
: : entrada digital PLC ; UiEEe 6o
Cableado a la unidad de entrada digital PLC
entrada digital
Sl Transmitido por la salida digital
Actuador Qon detector p 9 e ——
magnet;o 2en1 configuracién
Durante ¢l gjuste = =H
Detector @) M m_ Detector @ Permite el ajuste a Conectcz
e % través de la conexion copvericoy
M= de Ig consg!a de
w configuracion Bateria movil
(Debe suministrarlo el cliente)
N.° de detectores 2 uds. 1 ud.
Montaje 2 uds. 1 ud.
Ajuste 2 uds. (Se requiere ajuste fino de las posiciones de deteccion)| 1 ud. (Posibilidad de ajuste de 2 a 3 posiciones con la funcién instantanea de la consola de configuracion)
Cableado 2 uds. 1 ud.
Cable del detector 2 cables 1 cable

Serie D-MH?2 Z SNMC

CAT.EUS20-311A-ES



Detector magnético 2 en 1 compatible con I0-Link serie D-MH2[]

Salida de datos de proceso conforme a la posicidén de
carrera del actuador.

Un unico detector puede discriminar entre un maximo de 3 puntos de posicion

Repetitividad (datos del proceso): =10 4 Datos de los procesos
(Carrera convertida +0,1 mm)

Diferencia dimensional discriminable: 0,2 mm

+ El valor se encuentra en el rango de : _
alta resolucion. El valor de carrera ; 3 Carrera [mn71]
convertida varia en funcion del ! :
actuador.

*

En las pinzas neumaticas, este es el

valor para un lado del dedo. Si se Rango discriminable

convierte para la dimension de la D ' '
pieza que se va a sujetar, el valor se ‘ ‘
multiplica por dos. Compatible con 10-Link
Detector magnético 2 en 1
serie D-MH2[]
Totalmente abierta Posicion de prension Totalmente cerrado
(Posicion de origen) (Fallo de prensién)

Usando 2 detectores, es posible discriminar entre un maximo de 6 puntos.

Si estas usando un pinza eléctrica
para discriminar entre multiples
puntos, te recomendamos usar - ~N

una pinza neumatica de
menor tamario. \

El ajuste de la posicion de deteccion se puede realizar alejado del actuador

Ajusta la posicion de deteccion a través del maestro 10-Link [l Ajuste de la posicion de deteccion a través de la consola de configuracion especifica D-MH2EL]

H Bateria movil
e IO L|nk (alimentacién para
la consola de
configuracion)
- _ q ‘ _ Consola de configuracion especifica D-MH2EL]
AECEERD SRS (conectada unicamente durante el ajuste)
También se puede usar con la unidad individual de detector Si no hay un maestro |0-Link, la consola de configuracion especifica D-MH2EL] se
magnético 2 en 1 si hay un maestro 10-Link puede usar para ajustar la posicién de deteccién. Dado que la consola recibe

alimentacion de una bateria movil, el ajuste se puede realizar desde cualquier lugar.
+ No incluye la bateria moévil ni el cable USB-C

SvVC

N



Detector magnético 2 en 1 compatible con I0-Link serie D-MH2[]

Forma de uso de D-MH2 y D-MH1 dependiendo de la aplicacion

I ; Estés comprobando los valores numéricos durante las inspecciones diarias, etc.?

I ;Estas comprobando los valores en el monitor de sensor para realizar una monitorizacion constante?

El display y los valores numéricos
I ;Estés usando el monitor de sensor con display olos valores numéricos fuera del proceso de ajuste y de susttucion? | solo se revisan durante el ajuste y la

Los valores numéricos se revisan
durante las inspecciones diarias,
sustitucion. etc.

v
Detector magnético 2 en 1 / D-MH2

Solo durante
el ajuste

Ahorro de espacio.
No se requieren monitores
de sensor con display.

Herramienta de
configuracién

= La consola de configuracién solo se usa durante el ajuste de la salida digital.
= Si se usa con IO-Link, la confirmacién del valor numérico y el ajuste se
pueden realizar desde el sistema principal.

Detector magnético analdgico + Monitor de sensor con display / D-MH1

= L a salida digital se realiza a través del monitor de sensor con display.

=) Se pueden usar los monitores de sensor con display para comprobar los valores numéricos sobre el terreno.

=) Si se usan sefiales analdgicas en lugar de los monitores de sensor con display, la confirmacion del
valor numérico y el ajuste se pueden realizar desde el sistema principal.

Funcion instantanea para un sencillo ajuste de salida digital

Trabajo de ajuste reducido

Datos de proceso actuales

Cambio
entre

- diiplis

Pulsa el botén «S» para iniciar el ajuste.

Pulsa el boton «S»
para volver al modo
de medicion.

* 1 *

Al pulsar simultaneamente los botones
y /'y soltarlos, el valor actual pasa a ser
el valor de ajuste.

No sobresale del cuerpo de la pinza

Detector magnético existente

Sobresale de la pinza neumatica
(Para las entradas de cableado tanto del modelo en linea
como del modelo perpendicular)

Entrada de cableado: modelo en linea

Protuberancia

N

@m o Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link

No sobresale de la pinza neumatica
(facil montaje axial para la entrada de cableado del modelo perpendicular)
# Excluyendo MHZ2-6, MHZJ2-6, JMHZ2-12 y MHC2-10

Entrada de cableado:
modelo en linea

No sobresale
= Sencillo
montaje axial

Entrada de cableado:
modelo perpendicular




Detector magnético 2 en 1 compatible con I0-Link serie D-MH2[]

Productividad mejorada: dependiendo del nimero de puntos de ajuste, son posibles una amplia variedad de usos.

El modelo de 3 puntos de ajuste y el modelo de 2 puntos de ajuste se pueden usar en diferentes aplicaciones.,

Ejemplo de uso del modelo de 2 puntos de ajuste

® Posicion de origen/prension

Posicién de origen Posicién de prension

OUTH
OFF

ouT2

T

® Sencillo reconocimiento de piezas

OFF

Pieza grande

Pieza pequeia

ON :
OUT1 Posibilidad de solapamiento
OFF 1 OUT1y OUT2
ON ;
ouT2 [ 3 |
OFF 3

Ejemplo de uso del modelo de 3 puntos de ajuste

@ Confirmacion de la posicion de origen/prension + error de prension (posicién cerrada)

Punto de referencia SP3

Posicion de origen  Posicion de prension  Error de prensién

SP3
Carrera —
ON ‘
OUTH
OFF !
ON |
OuT2 E_E
OFF
SP3
Posicién de origen Pieza A Pieza B

Modo de 3 puntos de ajuste

Punto de referencia Terminal de salida
OUTA ouT2
SP1 ON OFF
SP2 OFF ON

* SP3 se ajusta para salida OUT1 + OUT2 simultaneas.

* En el ajuste de 3 puntos, no es posible ajustar el rango de salida para que se solape.
* Las referencias del modelo de 3 puntos de ajuste y el modelo de 2 puntos de ajuste son diferentes.
El nimero de puntos de ajuste no se podra modificar.

Productividad mejorada: Sencillo reajuste gracias al desplazamiento de la posicion

Se puede ajustar el rango de salida digital y la histéresis.

La anchura de la sefial ON y la histéresis se pueden modificar a través
de la consola de configuracion.

(Posibilidad de ajustar SP1 a 3 individualmente.)

La anchura de la sefial ON se puede usar para cambiar el rango ON de
salida digital. Se pueden evitar las fluctuaciones de la salida digital
mediante el ajuste de una histéresis.

Relacion entre el punto de ajuste y el
terminal de salida (para ajuste de 3 puntos)

Punto de Terminal de salida

referencia OUT1 ouT2
SP1 ON OFF
SP2 OFF ON
SP3 ON ON

O

Datos de los procesos

Punto de ajuste con
funcion instantanea
(SPC))

Carrera [mm]

Salida digital
OFF

Rango ON [mm]

Carrera [mm]



Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link serie D-MH2[]

Diferencia en el método de montaje entre el detector magnético 2 en 1y el producto existente

Producto existente (ejemplo)

Abre completamente los dedos.

*em
o< =i

Inserta el detector magnético en la ranura de instalacién del
detector en la direccién mostrada en la siguiente figura.

T =
o ¢

Desliza el detector magnético en el sentido de la flecha hasta
que el LED indicador se encienda.

Desliza el detector magnético en el sentido de la flecha hasta
que el LED indicador se apague.

Mueve el detector magnético en la direccion opuesta y fijalo
en una posicion situada 0,3 a 0,5 mm mas alla del punto en
el que el LED se enciende.

Posicién en la que
el LED se ilumina

<=
0,3a0,5mm

Posicién que hay
que asegurar — - —
-

Para ajustar el punto de deteccion del segundo punto (y de puntos posteriores),
deberas preparar un nuevo detector y realiza el ajuste desde el paso 1.

O

Detector magnético 2 en 1 (ejemplo)

Abre completamente los dedos.

$+>‘BE|2
oo/ =P

Inserta el detector magnético en la ranura de instalacion del
detector en la direccién mostrada en la siguiente figura. Fija el
detector magnético en la dimension B de montaje recomendada.
* Cuando se puede detectar la carrera completa

—=—E@ = ® <+
o ¢

Ajusta el punto ON usando el maestro |O-Link o la consola
de configuracion especifica D-MH2E. (Consulta la pag. 1.)

© o
|

Bus de campo

PLC

Datos de los procesos

. Consola de
EESHE LA configuracion D-MH2E

(conectada Unicamente durante el ajuste)

El ajuste del segundo punto (y de los puntos posteriores) se puede realizar ajustando el
dedo en el estado deseado y, a continuacion, realizando el paso 3 . El punto ON se
puede ajustar sin afadir un detector ni realizar ajustes finos en la posicion de montaje.

A

Permite reducir el nimero de detectores y facilita el
montaje y ajuste de los mismos




Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link serie D-MH2[]

Compatible con I0-Link

Visualizacion de funcionamiento/estado del equipo / Monitorizacion y control remoto

Archivo de configuracion (Archivo IODD*1) e IO - L I n k

¢ Fabricante ¢ Ref. de producto

= e Valor de ajuste 10-Link es una tecnologia de interfaz de
= comunicacion abierta entre el sensor/
% +1 Archivo 10DD: actuador y el terminal 1/0 segun un
= 10DD es una abreviatura de 0 Device Description (descripcion de estandar internacional: IEC 61131-9.
PLC 2 ’ dispositivo 10). Este archivo es necesario para ajustar el dispositivo
Bus de campo PC y conectarlo a un maestro. Guarda el archivo I0DD en el ordenador

para usarlo para configurar el dispositivo antes de su uso.

Detector magnético 2 en 1

Lee los datos del dispositivo.

dispositivo se - Sefial de conmutacién ON/OFF y valor de medicién de posicion
X - Informacion del dispositivo:

pueden conflgurar fabricante, ref. del producto, nimero de serie, etc.

con el maestro. - Estado normal o anémalo del dispositivo

. Valor umbral - Rotura de cable

- Modo de
funcionamiento, etc.

Maestro 10-Link

Especificaciones 10-Link del detector magnético 2 en 1

Versién de 10-Link: V1.1
Velocidad de comunicacion: 38,4 [kbps] (COM2)
Ciclo minimo de actualizacién de datos: 3,2 ms

Los ajustes del

Datos de proceso

0 Salida SW1 " 12a13 — 0
1 Salida SW2 ?: ng:gﬁz 14 Error 0: Cuando no se producen errores
2 Salida SW3 ’ 15 Error del sistema 1: Cuando se produce un error
3a7 - 0 16 a 31 | Valor de medicion de posicion | nimero entero con signo de 16 bits
8 Diagndstico de medicion | 0: Dentro delrango 1: Fuera delrango | | os datos del proceso son los datos que se intercambian periédicamente entre el maestro y

9 Salida SW1 permitida/no permitida
10 Salida SW2 permitida/no permitida
1M Salida SW3 permitida/no permitida

el dispositivo.
Los datos del proceso de este producto consisten en el estado de salida digital y el valor de
medicion de posicion.

0: Salida SW permitida
1: Salida SW no permitida

+1 Para el ajuste de 2 puntos, SW3 es 0.

Elemento Valor de medicién de posicion
Error del Salida SW3 | Salida SW2 | Salida SW1 | Djggnistico Salida | Salida | Salida
Elemento sistemna Error 0 0 pi,’;?‘m“fiﬂ;" ”i’e”?ﬁﬁ.?{? p;rgmg%/;o de mediion 0 0 0 0 0 SwaH | swo SW1
Funcién de diagnéstico / Lista de funciones que se pueden ajustar con la consola de configuracion o 10-Link
monitorizacién de estado
Error interno Ajuste del punto de salida SW* Se puede ajustar el punto en el que la salida digital SW* se activa o
- , (funcién instantanea) desactiva.
Temperatura interna anémala - _ . - - - —
Ajuste de la anchura de la sefial de salida SW*| Se puede ajustar el rango de salida de la salida digital SW*.
Ajuste de histéresis SW* Se puede ajustar la histéresis de la salida digital SW*.

Se puede ajustar el tiempo que transcurre desde que se alcanza el valor de ajuste de los datos de
proceso del detector magnético 2 en 1 hasta que la salida ON-OFF comienza realmente a funcionar.
Se puede anadir un filtro digital para combatir las fluctuaciones de los
datos de proceso del detector magnético 2 en 1.

Cambio entre salida digital N.A. y N.C. | Posibilidad de cambiar la salida digital entre N.A. y N.C.

Conmutacion de salida digital PNP/NPN| Posibilidad de cambiar la salida digital entre PNP y NPN.

Conmutacién de salida normal/ Se pueden cambiar los datos de proceso mostrados entre salida
inversa del valor de medicién PD normal output y salida inversa, centrandose alrededor de "0".

Al activar la funcion, se puede hacer que el LED verde del detector
magnético 2 en 1 conectado parpadee.

Ajuste del tiempo de retraso

Ajuste del filtro digital

Funcioén de localizador

Se pueden cargar valores de ajuste distintos de los puntos de salida, la anchura
Carga/descarga DS de la sefial de salida y la histéresis.
Estos valores de ajuste cargados pueden ser descargados por otros detectores magnéticos 2 en 1.

Si no estas seguro del estado del producto, puedes volver a los ajustes

Modo de reinicio a valores de fabrica predeterminados de fabrica.
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Compatible con 10-Link

Detector magnético 2 en 1

Serie D-MHZ2

Forma de pedido

C€

UK
CA

IP67

g ¢

D-MH2C|P D-MH2CP
& é é & o
o Ndmero de puntos de ajuste @ Tipo de salida 9 Entrada eléctrica
C 2 puntos N Salida NPN - En linea M8, 4 pins  M12, 4 pins
D 3 puntos P Salida PNP \"/ Perpendicular
9 Especificaciones del cable
- 0,5 m, linea independiente | SBPC 0,5 m, M8, 4 pins
M 1 m, linea independiente | MBPC 1m, M8, 4 pins
L 3 m, linea independiente | SDPC 0,5 m, M12, 4 pins
4 5 m, linea independiente | MDPC 1m, M12, 4 pins

+ La serie D-MH2[] no se puede pedir con el cilindro o actuador. Debe pedirse de forma separada.
+ Las especificaciones de conector M8 y M12 estan disponibles como ejecucién especial.

Especificaciones Peso
Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link la] Peso del conector

Modelo D-MH2(] Modelo D-MH2([] Tipo de conector Peso
Tension de alimentacién 18a30VDC 0,5m (=) 7 M8, 4 pins (BPC) 49
Consumo de corriente 25 mA o menos (sin carga) 1m (M) 11 M12, 4 pins (DPC) | Aprox. 11 g
Caida de tension interna 0,5V orless 3m (L) 29 « Si se selecciona un conector,
Corriente de fuga 0,5 mA max. 5m (2) 46 afiade el peso anterior.

Corriente de carga max. 40 mA

(para SW1 y SW2 individualmente)

Especificaciones de salida

2 salidas NPN o PNP

Repetitividad de salida (datos de

Resistencia de aislamiento

megaohmimetro) (entre el cable y la carcasa)

Resistencia dieléctrica

1000 VAC durante 1 min.
(entre el cable y la carcasa)

Temperatura ambiente -10a 60 °C

Proteccion P67

Normas Marca CE/UKCA
Version V1.1
Velocidad de comunicacion COM2 (38,4 kbps)

Tamafio de datos de proceso

Entrada: 4 bytes, Salida: 0 bytes

10-Link

Tiempo de ciclo minimo 3,2ms
ID del dispositivo 675 (D-MH2C), 676 (MH2D)
ID de vendedor 131

=1 Caracteristicas de la unidad de detector individual. Cuando la
posicién de montaje es uniforme y no hay un cuerpo magnético ni
perturbaciones de campo magnético en los alrededores.
Excluyendo la deformacién de la pieza o temblor del actuador

%2 Caracteristicas de la unidad de detector individual. Se excluye el
efecto de las fluctuaciones en la fuerza magnética del iman.

- No apliques sobre el sensor un campo magnético fuerte superior a 200 [mT]. En caso
contrario, puede producir un fallo de funcionamiento o degradacion de la precision del
detector magnético 2 en 1. Esto podria provocar un funcionamiento anormal.

7

; +10+1 Especificaciones del cable flexible de gran capacidad
proceso) (temperatura ambiente a 25 °C)
— Modelo D-MH2[]
Caracteristicas de temperatura 40+ — = -
de salida (datos de proceso) T Revestimiento | Diametro exterior [mm] 02,6
Tiempo de respuesta 5 ms max. Aislante Numero de hilos 4 (marrén, negro, blanco, azul)
LED indicador OUT1: Verde, OUT2: Rojo Slermsibi wids ] ©0,6
Entrada eléctrica Salida directa a cable Conductor Area efectiva [nm?] 0,06
Resistencia a impactos 1000 m/s? Didmetro de trenzado [mm] 0,04
50 MQ o mas (500 VDC medido mediante Radio minimo de flexion (valores de referencia) 17




Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link Serie D'M H2 I:l

Forma de pedido de la consola de configuracion del detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link

D-MH2E

o

0 Conector convertidor

* Dado que se requiere un conector

convertidor para conectar la consola de

configuracién a la parte del sensor, realiza el

pedido usando la referencia que incluye un
conector convertidor si no dispones de uno.

- Sin conector convertidor

A Conector hembra M8 de 4 pins

B Conector hembra M12 de 4 pins

(] Conector para linea separada
Especificaciones

Dispositivo de ajuste 2 en 1

Peso

Modelo D-MH2E[] Cuerpo (D-MH2E)
Sensores aplicables D-MH2[] (Detector magnético 2 en 1) (no incluye el cable con conector 50
Calificacion de alimentacién| Bateria mévil de 5 VDC con corriente de salida de 2 A o méas para conexion del sensor)
Consumo de corriente 2 Aomaés Conector hembra M8 de 4 pins 10
Rango de visualizacion de datos de proceso -1050 a 1050 Conector hembra M12 de 4 pins 17
Rango de ajuste de datos de proceso -1050 a 1050 Conector para linea separada 15

Entrada de sensor: Conector

Referencia del conector convertidor

Conector hembra M8 de 4 pins | D-LHO3A
Conector hembra M12 de 4 pins | D-LHO3B
Conector para linea separada | D-LHO3C

Conexion Alimentacién: Conector USB tipo C
Rango de temperatura 0 a 45 °C (Almacenado: -10 a 60 °C)
de trabajo (sin congelacién ni condensacion)

Resistencia | Rango de humedad Rango de humedad de trabajo: 35 a 85 % HR

medio- de trabajo (sin condensacion)

ambiental  [proteccion Cuando se conecta con conectores para el sensor y para alimentacion: P40
Resistencia dieléctrica 1000 VAC para 1 min. entre la parte roscada y la carcasa
Resistencia de aislamiento| 50 MQ o mas (500 VDC medido mediante megaohmimetro)
Tipo de display LCD

Display |[Numero de pantallas 3 campos de visualizacion (pantalla principal y 2 pantallas secundarias)
Color de visualizacion Pantalla principal: Rojo/Verde, Pantalla secundaria: Naranja

Normas Marca CE/UKCA, directiva WEEE

# Conecta este producto a una bateria mévil de 5 VDC con corriente de salida de 2 A o mas.
Asegurate de confirmar las especificaciones de la bateria movil.
Si se usa a alta temperatura (por encima del rango de temperatura de trabajo), se pueden
producir fallos de funcionamiento, incendio o quemaduras.
Asegurate de seguir las instrucciones de uso y precauciones de la bateria movil.

= No conectes el producto a ninguna otra fuente de alimentacién que no sea una bateria mévil.

En caso contrario, el producto puede no funcionar o puede producirse un fallo de
funcionamiento de la fuente de alimentacion.

= Sj este producto se conecta a una bateria mévil que dispone de una funcién de desconexién

automatica de la alimentacion en base al consumo de corriente de la misma, el producto

puede no funcionar.

Recomendamos usar una bateria mévil que te permita activar y desactivar dicha funcion.



Serie D-MH2[ ]

Dimensiones

Detector magnético 2 en 1

compatible con 10-Link D-MH200Iv]
D-MH2( L]
S}
o
o
O
Referencia g
(Para D-MH2CNL) e
Lote de produccion §
22,6 = Referencia
S —— s —— L § (Para D-MH2CNOJ)
v o M
©; —
g ! ‘ Lote de produccion (1
14
L , . 4 D-MH2CNV
10 Posicion mas sensible -
‘ v Qi
53 Tornillo de montaje 2 x 14L (acero inoxidable)
: LED indicador (1) L T
i) 10 Posicién mas sensible
mI A@Qﬁ@% 5§ e
f — 23 Tornillo de montaje 2 x 14L (acero inoxidable)
\ LED indicador (2) J / LED indicador (1)
22

o
500 (1000) (3000) (5000) 4@ % P @Ek mI

T
LED indicador (2)
22

D-MH2LLIVLIBPC D-MH2LILIVLIDPC

(M8, 4 pins) (M12, 4 pins)
D-MH2L 1[I 1BPC
(MB! 4 pins) Tamafo de conector M8 Conector M12
Tamafio de conector M8 @10 @14
s ! |
@ () Ges—- 1 W [ — ‘tg ( 2 ’ \
()] ) 1 Unll [_sspc | L Q i N S—

500 (1000) 32,7 § —— "
% <

500 (1000)

D-MH2LILILIDPC

(M12, 4 pins) | @E
| [

Conector M12
|

@14

Fees = i 1 =

=i
500 (1000)

500 (1000) 425




Dimensiones

Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link Serie D'M H2 I:l

Consola de configuracién del detector magnético 2 en 1

compatible con 10-Link
D-MH2E[L]

Conector de alimentacion

Conector del sensor

>

(55,5)

(tipo C)
Y S Y
(r:,j
A\ 281 CAUTION] /@g}\v@ h E
Interruptor | D
deslizable [ ol o = p
(- g @
RoHS ]
Model
Simbolo de odelo
USBMIIEI DCBV.2ARLE . \
USBFower raing 6VDC2Aorhigher | | conformidad SET W
CE&ER |\
Web T For AUTO SWITCH
Documentation
3” @SNIC MADE N JAPAN Efj POWER [ SENSOR
I I [11] 1 M= = m
5,1 14,2 24,7 1,5 44 17,1
8,3 7,6
Lote de produccion
Conector convertidor
D-LHO3A D-LHO3C
=i ———— S
Conector hembra M8 de 4 pins
< < \
= & g
9 . = =T
f— : { Fﬂ,—( e = I E e I_D: : { m
— — S R Lq - 1 <
@ )
8,5 (8,5) = Q
13,5 300 35,8
(13.9) : 8,5 8,5
(13,5) 300 *2°
D-LHO3B
S S E—
Conector hembra M12 de 4 pins
) <
= o
Q i ]
[ee]) [_Eﬂ L I | e 7 I ] f vu—’
- Lq ! [T—1 EQJL Q
=
8.5 (8,5) p—
(13,5) 300 38,5 (18)
Vista A




Serie D-MH2[ ]

Circuitos internos y cableado

Detector magnético 2 en 1 compatible con 10-Link Especificaciones del conector M8/M12 del detector magnético 2 en 1
Modo 10-Link N.° de pin Entrada de tensién
1 DC (+) (Marrén)
Marrén (n.° 1) L+ 2 OUT2 (Blanco)
5 3 DC (-) (Azul)
2 N o4
g | Negro 04 ¢/ 4 OUT1 (Negro)
5 Maestro
) Blanco (n.° 2) 10-Link
g © Tipo de conector| M8, 4 pins M12, 4 pins
-(‘_—3 Azul (n.° 3) L-
L]
Disposicién y @ ) @ @
designacion
Mor:io slo de pins e 9 ® ®
Salida NPN
Marrén (n.° 1) )
T
-g; Negro (n.°4) Carga i Alimentacion
s 18a30VDC
o | Blanco (n.°2) Carga
_§ {3
-(‘_—3 Azul (n.° 3)
Salida PNP
Marrén (n.° 1)
w
5 | Negro (n.°4) Carga Alimentacion
§ = T 18a30VDC
o | Blanco (n.o2) Carga
:’(;‘:)
S | Awul(ne3)

Herramienta de configuracion

Marrén| DC (+) i
8
© NegrOIOUT1
s | +5VDC
2 |[Blanco | N.C. T — Bateria movil
g
o

Azul | DC (-)

—O—0—=<
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Serie D-MH2[_]
Actuadores aplicables y montaje de detectores magneticos 2 en 1

1. Actuador detectable de carrera completa <Dimensién B de montaje recomendada>

Posicién en la que la posicion intermedia del dedo se alinea con el centro del sensor (0).

La deteccién de la posicion se puede realizar en la

posicién de carrera completa montando el detector

magnético 2 en 1 en la dimensién B de montaje

recomendada.

Dedo totaimente

Dedo totalmente
cerrado

Dedo totaimente cerrado abierto
Serie/Montaje DIl
[mm]

JMHZ2 12

6

Ranura 10
MHZ2/ redonda 16 6
MHZJ2 20 10
] 10 4

anura

cuadrada 16 6
20 10
MHF2(D) 8 8
MDHR3 10 6
MHK2 12 4
16 6
16 4
2 4

MHS2/MHS4 0
25 6
32 8
MHS3/ 16 4
MHSJ3 716 a & 25/ 20 4
MHSH3 @16 a @ 25/ 25 6
MHSHJ3 @016 a @25 30 8
MHSJ3 32 8
MHSH3 40 8
MHSHJ3 50 12
10 -
16 —
MHC2 20 —
25 -

* Todos los valores anteriores son valores de referencia.
* Existe la posibilidad de que los valores anteriores fluctten significativamente dependiendo de las condiciones ambientales. Asegurate de realizar una prueba de

funcionamiento en las condiciones reales de trabajo.
* El rango de fuerza magnética visualizable se puede superar dependiendo de la posicién de montaje. Para mas detalles, consulta con SMC.
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Posicion totalmente Montaje en la dimension B de montaje
abierta recomendada Dimension B de montaje

<Montaje en la dimension B de montaje recomendada> §
Los datos de proceso se encuentran en el punto intermedio. (aprox. O)

Posicién totalmente
cerrada

1000
@
2
8
1<}
:81 0
§ Datos de los procesos
-
+09 0 09 Carrera
Rango de alta resolucién: 1,8 mm*1 fmm)

Carrera de un lado: 2 mm*1

*1 Cuando se monta en una pinza neumatica MHZ2 (& 6)

Carrera de apertura/cierre (un lado)

Centro del Dedo totaimente
dedo abierto

Rango de alta
PO S SRR —— EEEEE  resolucion
[mm]

1,8
2,3
3,1
4,8
1,5
3,2
5,2

3,0
1,8
3,0

2,7
3,5

2,7
3,5
4,4
4,5
3,7
2,0

Modelo de
apertura/cierre
de angulo

ZS\NC

Dimensién B
de montaje
recomendada [mm]

Nota

-0,3

-0,9

-1,3

MHZJ2 tnicamente

4,8

7,7

0,3

MHZ2 tinicamente

4,8

MHZ2 tnicamente

7,9

MHZ2 tnicamente

1,2

Modelo corto dnicamente

9,7

4,2

4,0

1,7

2,8

4,5

6,1

1,9

2,8

4,5

6,1

MHS3 tnicamente

5,3

6,1

9,0

1,3

3,2

4,7




Actuadores aplicables y montaje de detectores magnéticos 2 en 1 Serie D 'MH2 |:|

Posiciéon de montaje Cémo montar los productos
I ] ) <Para montaje con
= ranura cuadrada>
O]
o0 Fijacion de

montaje

Dimensién B de montaje - - -
# No retires los tornillos de montaje.
Ademas, no utilices tornillos de

o) montaje distintos a los montados
osc ( ]

originalmente.

Par de apriete: aprox. 0,15 a 0,25 N-m
* Usa un destornillador Phillips #0.

Posicion totalmente Montaje en la dimensién B de montaje Posicion totalmente
abierta recomendada Dimension B de montaje cerrada

[Rango de alta resolucion con una carrera corta]
El rango de alta resolucién es una guia para el rango en
el que el producto es capaz de discriminar entre piezas
con diferencias de +0,1 mm. Si el detector se monta en
la dimensién B de montaje recomendada, el rango de
alta resolucion sera el rango centrado alrededor de
aprox. el punto 0 del centro de los datos de proceso.
(En las pinzas, este es el valor para un lado del dedo. Si R e e B T e
se convierte para la dimension de la pieza que sevaa 000 Los datos de proceso se encuentran en el punto intermedio. (aprox. 0)
sujetar, el valor se multiplica por dos.) Consulta el

manual de funcionamiento para obtener una explicacion
detallada de la resolucién.

-

Datos de los procesos

Datos de los procesos

+09 0 L -0.9 Carrera
Rango de alta resolucién: 1,8 mm*1 [mmi

Carrera de un lado: 2 mm?#1

1 Cuando se monta en una pinza neumatica MHZ2 (@ 6)

@ Si la dimension de la pieza cambia, también lo haran los datos de proceso. Sin embargo, si se monta en la dimensién B
de montaje recomendada, un actuador que pueda detectar carreras completas podra detectar la posiciéon de carrera
completa, y dicha posicion se podra detectar con alta resolucion dentro del rango centrado alrededor de la dimension
B de montaje recomendada.
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Serie D-MH2[ |

Posicion totalmente Ajuste con la posicion de prension Posicion totalmente
abierta de la pieza cerrada
2. Actuador con carrera larga
Posicion cuando los datos
Habra un punto en el que los datos de proceso se crucen con el ge\f;ﬁf::; f:’;ii:lg;“
valor maximo/minimo y los datos de proceso de la salida sea el
mismo. Al montar el detector magnético 2 en 1 en la dimensién de
montaje recomendada, la deteccidn de la posicion se puede
realizar dentro del «rango discriminable», que se define como el
rango entre el maximo y el minimo de los datos de proceso.
l<Ajuste con la posicion de prension de la pieza> i
Ajlstalo al punto intermedio de los datos de proceso (aprox. 0)
1000
c o
] Datos de los procesos
g /

Rango de alta resolucion: 4,3 mm*1

Rango discriminable: 8,6 mm*1

Carrera
[mm]

Carrera de un lado: 11 mm

*1 Cuando se monta en una pinza neumatica

MHZ2 (@ 32, ranura redonda)

Carrera de apertura/cierre (un lado)

-
'
1
1
1
1
1
1
1
1
1
]

Dedo totalmente Dedo totalmente Posicion de prension Dedo totalmente
Dedo totalmente cerrado abierto cerrado del dedo abierto
. . Diametro Carrera de apertura/cierre: R S
Serie/Montaje ] [mm] P
Ambos lados | UlarEele) [ |
16 10 22 62
JMHz2 20 | 1 | — |
Renura 25 14 |
redonda ii 2(2) I
]
MHZZ T s | —
cuadrada 32 22 ]
40 30 ]
Ranura 16 12 |
redonda 20 18 I
25 22 ]
MHZL2 10 8 I
Ranura 16 12 ]
cuadrada 20 18 ]
25 22 i |
8 32(02) | 1002 [
MHF2 ;
(D/D1/D2) 12 48 (D2) | 24 (1) [ ]
16 64 (D2) | <2 (22 [ ]
20 80 (D2) | Loh(o2) [
25 14 7 I
MHZJ2 32 22 11 ' I '
40 30 15
10 [ 200 [ 00 |
16 300 [ 0 ]
MHL2-Z 20 40(0) | AV [
(D/D1/D2) 25 50 (D) 25 (D) [ ]
32 70 (D) 35 (D) [
40 100 (D) | =00 ]
MDHR2 30 18 9 [ ]
12 1 55 I
MHKL2 16 14 7 .
25 22 ]
MHK2 ¢ 25 25 14 I
MHS2/MHS4 63 16 . ] .
63 16 |
80 20 ]
MHS3 00 | 2 ——
125 32 ]

+ Todos los valores anteriores son valores de referencia.
* El rango discriminable es el rango entre el maximo y el minimo de los datos de proceso. (Un lado de la pinza)
Para més detalles, consulta el manual de funcionamiento del producto.

Rango de alta
resolucion [mm]

3,2
4,2
4,3
4,9

Rango
discriminable
[mm]

Nota

6,2

7,0

7,9

8,6

8,8

8,0

8,3

8,8

5,7

7,0

7,9

4,3

5,4

7,2

8,0

5,6

Excluye el
modelo corto

5,8

5,7

5,9

7,9

11,3

15,3

6,9

6,7

7,2

71

9,1

12,1

5,2

4,3

5,1

5,8

5,8

9,0

9,5

€Ll

9/5

11,7

* Existe la posibilidad de que los valores anteriores fluctien significativamente dependiendo de las condiciones ambientales. Asegurate de realizar una prueba de funcionamiento en las condiciones reales de trabajo.
* Para mas detalles sobre como determinar la posicién de montaje de otros detectores, consulta el manual de funcionamiento.
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Actuadores aplicables y montaje de detectores magnéticos 2 en 1 Serie D 'MH2 |:|

Posicién totalmente Ajuste con la posicion de prension Posicion totalmente
abierta de la pieza cerrada

Posicion cuando los datos

de proceso son de aprox.

0V durante la prension

<Ajuste con la posicion de prension de la pieza> ;
Ajistalo al punto intermedio de los datos de proceso (aprox. 0)
1000
8
8
]
s 0
8
3 Datos de los procesos
8 4 /
8
ion. %1
Rango de alta resolucion: 4,3 mm Carrera
Rango discriminable: 8,6 mm*1 [mm]
Carrera de un lado: 11 mm

Carrera de apertura/cierre (un lado)

:
:
Dedo totalmente & Dedo totalmente Posicion de prension Dedo totaimente
Dedo totalmente cerrado abierto E cerrado del dedo abierto

1

Serie/Montaje D';:;;ro i
16 10
JMHZ2 20 12
16 10
20 10
25 12
32 16
MHSL3 53 =
80 40
100 48
125 64
MHSJ3/MHSH3/ 63 16
MHSHJ3 80 20
40 -
MHT2 5 —
10 -
16 -
MHY2 20 —
25 -
20 -
25 -
MHW2 32 -
40 -
50 -

+#1 Cuando se monta en una pinza neumatica
MHZ2 (@ 32, ranura redonda)

Rango de alta
resolucion [mm]

Rango
discriminable
[mm]
6,2
7,0
5,6
5,8
4,9
9,0
9,5
9,1
9,5
11,7
9,4
9,5

Nota

Modelo de apertura/
cierre de angulo

Relacion entre la

Posicién de prension

—
o
o
(=

carrera, la posicién de montaje del detector y los datos de proceso

e peyeymymp——], |

Datos de los procesos

|
-

Rk R EEEEEER B

Carrera [mm]
Rango discriminable

* Para mas informacién sobre el método de montaje, consulta la pagina 14.

~
Z

SvVC
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Serie D-MH2[ |

Detector magnético 2 en 1 compatible con 10/Link / Precauciones especificas del producto

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la
contraportada. Para mas detalles sobre las precauciones del actuador y del detector magnético, consulta las

«Precauciones en el manejo de productos SMC» y el «Manual de funcionamiento» en la web de SMC: https://www.smc.eu

|

Disefio / Seleccion |

|

Diseno / Seleccion

/A\Precaucion

1

. El producto no se puede utilizar para medir la longitud.

Un detector magnético 2 en 1 emite un campo magnético desde el iman
del cilindro como datos de proceso y, por tanto, la salida no es lineal con
respecto a la carrera del cilindro.

Ademés, hay diferencias individuales en la fuerza magnética de los imanes.
Por tanto, los valores de salida de los imanes son diferentes incluso aunque
se monten en la misma posicion en el mismo tipo de actuador.

. La resolucion y repetitividad varian dependiendo de

la relacion posicional entre el iman y el sensor.

La resolucién y la repetitividad disminuyen cerca del limite maximo o
minimo de los datos de proceso. Usalos para montarlos en las posiciones
recomendadas. Si se requiere repetitividad de precisién, configura los
ajustes de modo que los datos de proceso en la posicién de salida se
cierren en 0 (entre los limites).

. Los datos de proceso fluctiian debido a los siguientes

factores.

Los datos de proceso fluctlian en un entorno que se ve afectado por la
temperatura ambiente, la posicién de montaje (magnetismo terrestre), por
temblores (factor mecanico, por la fluctuacion de la presiéon de
alimentacién, etc.), por perturbaciones de ruido eléctrico, por la presencia
de cuerpos magnéticos (tornillo de hierro, polvo de hierro, etc.) o por una
fuerza magnética. Se recomienda usar materiales no magnéticos en los
cuerpos magnéticos, pernos, etc. que se encuentren en los alrededores.
Si el producto se usa en una aplicacion en la que se producen grandes
cambios en la temperatura ambiente o en la posicién de montaje, se
recomienda ajustar el punto de activacién en condiciones que sean
similares a las del entorno real de funcionamiento y ajustar un valor de
histéresis o anchura de activacién mas amplio.

4. Ten cuidado si se utilizan diversos cilindros o

actuadores a corta distancia los unos de los otros.

Si se usan dos o més cilindros o actuadores con un iman integrado unos
cerca de otros dispuestos en paralelo, realiza el disefio de modo que se
mantenga una distancia de separacion de al menos 40 mm.

(Si se especifica la distancia de separacion para cada una de las series
de cilindro/actuador, usa ese valor.)

La precisién del detector magnético 2 en 1 puede reducirse y se puede
producir un funcionamiento defectuoso debido a las interferencias de los
campos magnéticos entre ellos.

. La herramienta de configuracién puede no funcionar

dependiendo de la bateria mévil conectada.

Conecta este producto a una bateria movil de 5 VDC con corriente de
salida de 2 A o méas. Dependiendo del tipo de bateria mévil, la
herramienta de configuracién puede no funcionar. Asegurate de
comprobar las especificaciones de la bateria movil. Si se usa a una
temperatura elevada (superior al rango de temperatura de trabajo),
puede provocar fallos de funcionamiento, incendio o quemaduras. Por lo
tanto, asegurate de seguir las instrucciones de uso y precauciones de la
bateria movil.

Ademas, no conectes el producto a ninguna fuente de alimentacion
distinta de la bateria movil. En caso contrario, el producto puede no
funcionar o puede producirse un fallo de funcionamiento de la fuente de
alimentacion.

Si este producto se conecta a una bateria movil que dispone de una
funcién de desconexion automatica de la alimentacién en base al
consumo de corriente de la misma, el producto puede no funcionar.
Recomendamos usar una bateria movil que te permita activar y
desactivar dicha funcion.
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/A\Precaucion

6. Usa una bateria movil que sea conforme con la

legislacion y normativa regional y nacional.

No asumimos ninguna responsabilidad por los datos
causados por nuestros productos ni por pérdidas causadas
por un fallo de funcionamiento de nuestros productos
derivados del uso de un bateria mévil no homologada.

|

Montaje / Ajuste

/A\Precaucion

1. Ajuste la posicion de montaje del detector magnético

2 en 1 después de comprobar las condiciones de
funcionamiento reales.

Dependiendo de las condiciones de ajuste (cuerpos
magnéticos en los alrededores, temperatura, etc.), es posible
que no se pueda detectar la carrera completa ni siquiera con
cilindros y actuadores que si podrian detectarla. Ademas, la
repetitividad puede deteriorarse.

Confirma las condiciones de trabajo en el entorno real antes
del uso.

2. Cambio de los ajustes del detector magnético 2 en

1 cuando la tension se alimentacion sea estable.

Si el ajuste se cambia mientras la tensiéon de alimentacion es
inestable, pueden escribirse datos incorrectos o el ajuste
puede no realizarse correctamente.

|

Mantenimiento

A\ Advertencia

1. El detector magnético 2 en 1 puede sufrir un

funcionamiento defectuoso inesperado, haciendo
imposible garantizar la seguridad. Por tanto, realiza
regularmente el mantenimiento o inspeccioén.

3. Directiva WEEE

1. Este producto esta clasificado como Residuos de

Equipos Eléctricos o Electronicos segun la Directiva
WEE 2012/19/UE. Por lo tanto, no debe desecharse
como residuos municipales para reducir el impacto
sobre la salud humana y el medio ambiente.



/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion”,

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

A Peliaro: Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
gro: si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A AdvertenC|a: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves

0 la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de

A Precaucion: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disefa el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catédlogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con proteccién mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
|IEC 60204-1: Seguridad de las méaquinas - Equipo eléctrico de las
méaquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robéticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada palis.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afos a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafo provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catdlogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afo. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un
afo a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantfa, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esté cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccién destinados a la fabricaciéon de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los palses involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.



SMC Corporation (Europe)

Austria +43 (0)2262622800 www.smc.at
Belgium +32(0)33551464  www.smc.be
Bulgaria +359 (02807670  www.smc.bg
Croatia +385(0)13707288  www.smc.hr
Czech Republic +420 541424611 www.smc.cz
Denmark +45 70252900 www.smedk.com
Estonia +372 6510370 www.smcee.ee
Finland +3568 207513513 www.smc.fi
France +33(0)164761000  www.smc-france.fr
Germany +49(0)61034020  www.smc.de
Greece +302102717265  www.smchellas.gr
Hungary +36 23513000 www.smc.hu
Ireland +353 (0)14039000  www.smcautomation.ie
ltaly +39 03990691 www.smcitalia.it
Latvia +37167817700 Www.smc.lv

Printing DQ 00 Printed in Spain

office.at@smc.com
info@smc.be
sales.bg@smc.com
sales.hr@smc.com
office.at@smc.com
smc.dk@sme.com
info.ee@smc.com
smc.fi@smc.com
supportclient.fr@smc.com
info.de@smc.com
sales@smchellas.gr
office.hu@smc.com
technical.ie@smc.com
mailbox.it@smc.com
info.v@smc.com

Lithuania +37052308118 www.smclt.lt
Netherlands +31(0)205318888 www.smc.nl
Norway +47 67129020 WWW.SMC-Norge.no
Poland +48 22 344 40 00 www.smc.pl
Portugal +351 214724500 WWW.SMC.eu
Romania +40 213205111 Www.smcromania.ro
Russia +7 (812)3036600 WWW.SMC.eu
Slovakia +421(0)413213212  www.smc.sk
Slovenia +386 (0)73885412 WWW.SMC.Si

Spain +34 945184100 WWW.SMC.eu
Sweden +46 (086031240 WWW.SMC.NU
Switzerland  +41(0)523963131 www.smc.ch
Turkey +90 212 489 0 440 www.smcturkey.com.tr
UK +44 (0)845 1215122 www.smc.uk

South Africa +27 10900 1233 WWW.SMCZza.co.za

info.lt@smc.com
info@smc.nl
post.no@smc.com
office.pl@smc.com
apoiocliente.pt@smc.com
office.ro@smc.com
sales@smcru.com
sales.sk@smc.com
office.si@smc.com
post.es@smc.com
order.se@smc.com
helpcenter.ch@smc.com
satis.tr@smc.com
sales.gb@smc.com

Sales.za@smc.com

Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.
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