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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY71000-E

(nevoSe ha afadido una unidad de ajuste
de la valvula de descarga de vacio.

+ Es una opcion para el eyector de tipo espaciador.

En combinacién con una vélvula de centros cerrados de

3 posiciones o0 una valvula de 5 vias y 4 posiciones (valvula de
descarga de vacio de la presion de alimentacion), es posible
regular el caudal de soplado para la descarga de vacio.

B Ayuda a evitar que las piezas salgan volando

M No requiere espacio de instalacion, ya que se apila sobre el eyector de tipo espaciador Cuando se ajusta el caudal Bloqueado
M Pulsador con enclavamiento sin necesidad de herramientas (desbloqueado)




Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY71000-E

Los dispositivos para control de actuadores y succion de vacio se han integrado
todos en uno para reducir el cableado y el conexionado.

Generacion
de vacio
(Valvula de 5
vias/Eyector)

Ajuste del aire
de descarga

de vacio
(Regulador de caudal)

Verificacion
de la succién
(Sensor de presion)

Accionamiento

5 vias y 4 posiciones

2 posiciones, monoestable

2 posiciones, biestable

3 posiciones, centros cerrados

Eyector de tipo espaciador

Con valvula antirretorno, Con silenciador,
Con conexion instantanea @ 6
(Con conexién de escape del eyector)

wevo Unidad de ajuste de la valvula

de descarga de vacio
(Seleccionable)

Placa base con sensor de
presion integrado

2 posiciones, monoestable

2 posiciones, biestable

del actuador

icion
(Valvula de 5 vias) 3 posiciones

4 posiciones, doble de 3 vias

c 20 DN
omunicacion de S e . e
- | 8 (: v%xlz% @ Unidad Sl especifica integrada
ser.ma de contro ; ; %% ‘. s + (Para entradas/salidas)
(Unidad de = SE b gf
entrada/salida) o | R Gy E!:’

.®. .@. @..e W

- (1 @

Proteccion de valvula/eyector y mayor facilidad de mantenimiento \ ‘\ i

Filtro de aire en linea Serie ZFC




Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY71000-E

Ahorro de espacio y reduccion de peso

Los dispositivos para control de actuadores y succion de vacio se han integrado
todos en uno para reducir el area de instalacion y el peso.

Area de instalacion Peso

64 % de reduccion 42 % de reduccion

Condiciones para comparacion

Para bloque de electrovalvula de 8 estaciones y eyector de 4 estaciones
Para uno de los productos convencionales consta de un conjunto de componentes que cumplen las funciones de

un Unico bloque todo en uno.
+ Excepto cableado y conexionado

[Imagen]

Valvula
antirretorno

Unibnen T =0

Sensor de
i presion
Uniénen T = |




Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY71000-E

gracias al uso de un blogue todo en uno

Serie JSY1000-E

Unidad de entrada x 1 ud.
(Disponible comercialmente)
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- \\.J Jvf N
DR (’i{ ! Valvula antirretorno x 4 uds.
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Eyector x 4 uds. (Con silenciador) Sensor de presion x 4 uds. Unién en T x 8 uds.
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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY1000-E

Funcion de ahorro energético

Reduce el consumo de aire en el momento de la generacién de vacio
en eyectores de tipo espaciador al combinar el eyector con una valvula
antirretorno y un sensor de presion integrado

Emisiones de CO2 (consumo de aire)

90 % de reduccion®

*1 Segun las condiciones de medicion de SMC

Funcién de ahorro energético ON

El aire se suministra y descarga de forma
intermitente cuando la presion de vacio disminuye.

Funcién de ahorro energético OFF

El aire se suministra y descarga de forma continua
durante la adsorcion de la pieza.

Modelos de eyector objetivo

JSY11M-EP-3VA-ISO]
JSY11M-EP-4VA-(ISOI

%2 Especificaciones de las valvulas de
alimentacion de los eyectores seleccionables

N.C.: 3 posiciones, centros cerrados
N.A.: Véalvula de 5 vias y 4 posiciones*3

No obstante, dado que se pasa a un
funcionamiento N.C. en el momento de la
descarga de vacio, el eyector no funcionara.
(En el caso de valvulas de alimentacion que
incluyen la valvula de 3 vias N.A. convencional,
el vacio se genera sin que se produzca
activacion en el momento de la descarga de
vacio para consumir aire).

Ejemplo de operacion
Presion positiva
A

Presion de confirmacion

\ iz P8

de descarga

B Funcion de ahorro energético ON

Tiempo

Presién atmosférica

Presién de vacio

B Funcion de ahorro energético OFF I/
N /

Activacion/desactivacion {
con ahorro energético

Presién maxima de vacio

i

i

I

T

I

v i
Presion negativa

i

i

i

i

|

|

NN\

Instruccion para ON

generar vacio OFF —

Instruccion para ON

descarga de vacio OFF

Consumo de aire

Funcion de ahorro energétid
Generacion de vacio ON

i_l

del eyector? OFF !
Funcién de ahorro energéticqi ‘

del eyector? OFF

Activacion de la ON |

Generacion de vacio ON
H
; .
o Consumo de aire
b
b
b
;
:
i
4
)

vélvula de descarga OFF |

Proteccion de valvula

Si la valvula de alimentacion alcanza el
nuamero establecido de operaciones
mientras la funcién de ahorro energético
estéa activada, dicha funcién se
desactivara automéaticamente y pasara
a adsorcion continua para prevenir un
funcionamiento excesivo de la valvula.

Presion

atmosférica

Control de ahorro energético
|

@
El ndmero de operaciones de la
| vélvula de alimentacion 1

3 + Fijado en 3 veces

Activacion/desactivacion {
con ahorro energético

IHZ

P2

i
'
1
1
1
1
'
|
| '
1
1
1
|
)
'
I
i

Presion maxima de vacio s
Presion negativa

‘

‘ !

i |

Funcién de ahorro energético ON ; A

Funcionamiento de ON I |

¥ ~r
! 1

T
' 1
! 1
! 1
! 1
! 1
' 1
' 1
i

valvula de alimentacion OFF [ i b T

Bit de confirmacion de Alto ‘

proteccion de valvula Bajo f




Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY71000-E

weol JNidad de control de aire de pilotaje

Una unidad de una sola estacion, en la que se combinan un médulo de
blogues y una valvula de 3 vias, presenta las siguientes caracteristicas:

M Permite restringir el funcionamiento de la valvula

- En el caso de una parada de emergencia o en otras ocasiones, el producto
descarga la presion de pilotaje en el bloqueo para impedir que la sefial

eléctrica conmute la valvula. @ -
M Contribuye a una rapida recuperacion en el momento del restauracion =~ ¢ ' Nl
- Dado que la valvula no se puede conmutar debido a la restriccion de +
funcionamiento, es posible volver inmediatamente al estado previo a la parada lﬂsh\ ~
§ |

de emergencia (para valvulas monoestable y biestables de dos posiciones).
H Permite la monitorizacion remota del estado de restriccion

de funcionamiento de la valvula
- El modulo de bloques especifico incorpora un sensor de presion.
- Posibilidad de confirmar el suministro y la descarga de la presion de pilotaje a través de la red.
M Permite seleccionar y mezclar métodos de montaje de valvulas ] ] w
sometidas a restricciones de funcionamiento en el mismo bloque Unidad de control de aire de pilotaje

- Valvulas sometidas a restricciones de funcionamiento: valvulas con especificaciones de pilotaje externo
- Valvulas no sometidas a restricciones de funcionamiento: valvulas con especificaciones de
pilotaje interno

Ejemplo del circuito

La unidad de control de aire de pilotaje suministra/descarga aire de pilotaje
Unicamente a/de las valvulas con especificaciones de pilotaje externo montadas
en el bloque. La descarga del aire de pilotaje durante la parada evita que se
generen sefales eléctricas y se produzcan operaciones manuales*!

Ademas, la unidad de control de aire de pilotaje también incorpora un sensor de

presién, permitiendo la monitorizacion del estado de suministro de aire de pilotaje.
+1 Ten en cuenta que, cuando se activa una valvula de 5 vias de 3 posiciones o 4 posiciones,
la valvula conmuta a la posicion neutra por accion del muelle de retorno integrado en la |

valvula. w

Paso de suministro

d aire de piloje X) (JSY110) (JSY1300R) | (48Y1300) (JSY1300R) . (USY1300R) L9

35 1 ﬁ ﬁ

E) (P B
B ) sensor de presion % 10 % i

Actuacion del cilindro

Unidad de control
de aire de pilotaje

Y
@_
=

A

Adsorcién de vacio




Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector Serie JSY71000-E

Eyector de tipo espaciador fj_w

Combinacion de un eyector de tipo espaciador recientemente
desarrollado y de una electrovalvula, permitiendo asi el uso -
selectivo de eyectores en funcién de la aplicacion.

Eyector de tipo espaciador / Electrovalvula [Variaciones/Combinaciones]

Caracteristicas de . i iz . N.A. Valvula de alimentacion/N.C. N.A. Valvula de alimentacion/N.C.
la combinacion N.A. Vélvula de alimentacion/N.C. Vélvula de descarga Valvula de descarga Valvula de alimentacion
Electrovalvula 5 Vé?é;gﬁéﬂ;ﬁg';ngggga 5 vias y 4 posiciones, descarga de 3 posiciones, 2 posiciones, 2 posiciones,
usada de alimentacion vacio mediante presion atmosférica centros cerrados biestable monoestable
(A4 2(B) (A4 2(B) (A)4  2(B) (A4 2(B) (A4 2(B)
(EA)5 13(EB) (EA)5 13(EB) (EA)5 13(EB) (EA)5 1 3(EB) (EA)S 1 3(EB)
(P) (P) (P) (P) (P)

Valvula de 5 vias y 4 posiciones

La combinacion con un eyector de tipo espaciador permite lograr lo siguiente: ! ]

Il Ahorro de aire y mantenimiento estable de la pieza, asi como liberacion positiva de la pieza con tan solo una estacion.
- Logra la succién de vacio y el mantenimiento de vacio gracias a un control de ahorro energético con una unidad Sl especifica. >
- Posibilidad de seleccionar el modelo de presion de alimentacion o el modelo de presion atmosférica para el suministro de aire de descarga de vacio.
(El aire de descarga de vacio puede ajustarse por medio de la unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio)
B En un estado de parada intermedia, es posible sujetar y liberar la pieza..
- Funcionamiento de valvula de alimentacion con especificacién normalmente abierta (N.A.)
- La liberacion a la atmosfera se produce cuando el suministro de aire para descarga de vacio se detiene (stand-by).

Parada de emergencia en el

Liberacion de la pieza en el 5
momento de la descarga de vacio

Parada de emergencia en
el momento de la succion

momento de la descarg a de vacio

(B activ.)

Previene que la pieza se
caiga o salga volando
En un modelo de descarga de
vacio mediante presion de
alimentacion, el reductor integrado '/ 1 \
restringe el flujo de aire de

descarga de vacio para liberar _

la pieza de manera estable.

(A activ.) (B activ.)

Previene la sujecion de la pieza
Incluso después de desconectar la
alimentacion durante la descarga de
vacio, aun es posible liberar la pieza
mediante venteo atmosférico.

Previene la caida
repentina de las piezas.
La especificacion N.A. permite
conmutar el modo a generacion
de vacio cuando se desconecta
la alimentacion para mantener
la succion de la pieza.

Valvula de 5 vias y 4
posiciones en estado

conducido (A activ.—) A desactiv. A activ. B activ. B desactiv.
Posicion de la valvula corredera Lado A neutro Lado A activ. Lado B activ. Lado B neutro
Estado del eyector/valvula Generacion de vacio Mantenimiento dle_vamo Descarga de vacio Parada del aire de dfescarga de vacio/
(ahorro energético) Descarga a la atmésfera (stand-by)
Estado de alarma intermedia Generacion de vacio (A desactiv.) Parada del aire de descarga de vacio / Descarga a la atmésfera (B desactiv.)

Funcion de ahorro energético Control del aire de descarga de vacio

Cuando la presion de vacio alcanza el valor de presion de regulacion, esta funcion detiene el eyector En el modelo de descarga de vacio mediante presion de alimentacion, es posible cambiar el suministro de
y retiene el estado de vacio, contribuyendo asi a reducir el consumo de aire por parte del eyector. PR aire de descarga de vacio entre la presion de alimentacion y la presion atmosférica (descarga a la atmosfera).
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* Valores en las extensiones de un cilindro directamente acoplado cuando los reguladores del caudal de salida se usan con

el tornillo completamente abierto.
# La velocidad media del cilindro se obtiene dividiendo la carrera entre la duracion total de carrera.

# Formula para el factor de carga: Factor de carga

((Peso de carga x 9.8) / Salida teérica) x 100 %

+ El cilindro para uso horizontal se basa en el coeficiente de friccion por rodadura de 0.1.

% La velocidad de trabajo del émbolo variara en funcion del cilindro aplicable. Para mas detalles, consulta el catalogo

de cilindros.
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+ Valores en las extensiones de un cilindro directamente acoplado cuando los reguladores del caudal de salida se usan con el tornillo

completamente abierto.
+ La velocidad media del cilindro se obtiene dividiendo la carrera entre la duracion total de carrera.

* Formula para el factor de carga: Factor de carga

((Peso de carga x 9.8) / Salida teérica) x 100 %

= El cilindro para uso horizontal se basa en el coeficiente de friccion por rodadura de 0.1.

# La velocidad de trabajo del émbolo variara en funcién del cilindro aplicable. Para méas detalles, consulta el catalogo de cilindros.
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Serie JSY1000-E

Caracteristicas técnicas comunes

Caracteristicas técnicas comunes

Fluido

Aire

Rango de presién
de trabajo de
pilotaje interno
[MPa]

2 posiciones, monoestable

0.1520.7 (0.6)*'

2 posiciones, biestable

0.1a0.7 (0.6)*1

3 posiciones

0.2a0.7 (0.6)*

4 posiciones, doble de 3 vias 0.15a0.7
5 vias y 4 posiciones 0.2a0.6%2
3 vias y 2 posiciones 0.25a0.7

Rango de presion
de trabajo de
pilotaje externo*3
[MPa]

Rango de presion de trabajo

-100 kPa a 0.7 (0.1 a 0.6)*

2 posiciones,
Rango de monoestable
presion de 2 posiciones, biestable

pilotaje 3 posiciones
5 vias y 4 posiciones

0.25a0.7

Temperaturas ambiente y de fluido [°C]

-5 a 50 (sin congelacion)

Lubricacion No necesario
Posicion de montaje*5 Cualquiera
Resistencia a impactos/vibraciones*5 m/s? 150/30
Proteccion IP40

#1 Los valores entre paréntesis indican las presiones max. de trabajo cuando se monta el eyector de tipo espaciador.

%2 La valvula de 5 vias y 4 posiciones es especifica para montaje en el eyector de tipo espaciador.

*3 La especificacion de pilotaje externo no esta disponible para las valvulas dobles de 3 vias y 4 posiciones y las valvulas de 3 vias y 2 posiciones.

#4 Los valores entre paréntesis indican el rango de presiones de trabajo cuando se monta el eyector de tipo espaciador.

«5 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto en direcciones paralela y normal al eje con respecto a la valvula principal y al cuerpo, tanto en

estado activado como desactivado. (Valores en el periodo inicial)

Resistencia a vibraciones: Supera una prueba de barrido de frecuencias entre 45 y 2000 Hz en direcciones paralela y normal al eje con respecto a la
vélvula principal y al cuerpo, tanto en estado activado como desactivado. (Valores en el periodo inicial)
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Serie JSY1000-E
Caracteristicas de la valvula

Caracteristicas de la valvula

Tipo de valvula

Sellado elastico

Frecuencia de
trabajo max. [Hz]

2 posiciones, monoestable

2 posiciones, biestable

5
4 posiciones, doble de 3 vias
3 vias y 2 posiciones
3 posiciones 3

5 vias y 4 posiciones

Accionamiento manual

Pulsador sin enclavamiento

Enclavamiento para destornillador

Tipo de escape
de pilotaje

Pilotaje interno

Pilotaje externo

Escape individual

Tension nominal de la bobina [DC]

24V

Fluctuacion de tension admisible [V]

+10% de tensién nominal

Consumo de potencia [W]

Con circuito de ahorro

energético

0.2*1 [Entrada 0.5, Mantenimiento 0.2]

Supresor de picos de tension

Diodo

LED indicador

LED

=1 La serie JSY1000 solo esta disponible como modelo de ahorro de energia. No se puede seleccionar el modelo estandar (sin circuito de ahorro de energia).

Tiempo de respuesta

Tiempo de respuesta [ms]*1
Serie Modelo Tipo de actuacion Con LED/supresor de picos de tension
Tipo Z
JSY1100 2 posiciones, monoestable 15
JSY1200 2 posiciones, biestable 7
JSY13/4/500 | 3 posiciones 16
JSY1A/B/C00 g\;l)i(;sslcmnes, doble de 19
JSY1000 A activ. 14
A desactiv. 37
JSY1E/P0O0 5 vias y 4 posiciones esa‘c v

B activ. 1"
B desactiv.*? 51
JSY110-B 3 vias y 2 posiciones 18

*1 Basado en la prueba de rendimiento dinamico, JIS B 8419-2010 (Temperatura de bobina:

20 °C, a tensiéon

nominal)

%2 El tiemplo de respuesta para «B desactiv.» no se puede aplicar al modelo JSY1E00
(especificaciones de descarga de vacio mediante presion atmosférica).

Peso de valvula

Modelo de valvula Tipo de actuacion Peso [g]
Monoestable 24
2 posiciones Biestable 27
3 vias 24
Centros cerrados
JSY10100 -
3 posiciones | Centros a escape 30
Centros a presion
. Valvula doble de 3 vias 27
4 posiciones -
5 vias 30

12



Serie JSY1000-E
Diseno de la valvula

Sellado elastico

2 posiciones, monoestable

pm

K|

i

| I

]

2 posiciones, monoestable
(A4 2(B)

(EA)5 1 3(EB)
(P)

3 posiciones, centros cerrados/centros a escape/centro a presion

7
!

L

3 posiciones, centros cerrados
(A4 2(B)

[WAES TIF [ <\]
(EA)5 1 3(EB)
(P)

3 posiciones, centros a escape
(A)4  2(B)

vaa AN |1 v

I
(EA)5 1 3(EB)
(P)

3 posiciones, centros a presion
(A4 2(B)

[WANES R [ <\]
(EA)5 1 3(EB)
(P)

13

2 posiciones, biestable

ENY;

]

2 posiciones, biestable
(A4 2(B)

[ DlT;I ‘;$l<l J

(EA)5 1 3(EB)
(P)

4 posiciones, doble de 3 vias

EANY

]

Dobles de 4 posiciones y 3 vias,
N.C. x 2 uds.

4 2B)

=L

5(EA) 1 (I;) 3(EB)

N.A. x 2 uds.
4(A) 2(B)
rhille =ik

T

|

5(EA)  1(P) 3(EB)

N.C., N.A. x 1 ud. de cada una
4('?\) 2(B)

mﬁj;g =N

5(EA) 1(%) 3(EB)




Sellado elastico

3 vias y 2 posiciones

pm

@1@?

]

Valvula de 3 vias y 2 posiciones
(A)4  2(B)

varai WAIE

%

(P)

I
(EA)5 1 3(EB)

Lista de componentes

N.° Descripcion Material
1 | Cuerpo Aluminio fundido
Aluminio/HNBR
2 |Valvula corredera Vélvula doble de 3 vias y 4 posiciones:
Resina/HNBR
3 |Embolo Resina
Conjunto de valvula
4 A i —
de pilotaje

5 vias y 4 posiciones

1
!

]

Valvula de 5 vias y 4 posiciones
Especificacion de descarga de
vacio mediante presion atmosférica

(A4 2(B)

AL N T

(EA)5 13(EB)
P)

Especificacion de descarga de vacio
mediante presién de alimentacion

(A4 2(B)

AT AT

(EA)513(EB)
(P)

Disefio de la valvula Serie JS Y1 OOO'E

# La vélvula de pilotaje de JSY1000 no se puede retirar. No se puede sustituir.
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Serie JSY1000-E
Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector

T2 Base apilable

Caracteristicas técnicas del bloque

Cableado en serie
Modelo - Tipo SCJ , ,
EX260 especifico para bloque de valvulas integrado con sistema
de eyector
Modelo de bloque Base para conectar el conector plug-in, conexion lateral
Modelo de conexiéon SUP/EXH SUP/EXH comUn (comun para conexion 3/5)
Estaciones de valvula 2 a 24 estaciones
Cableado interno Comun negativo
Sensor de presion integrado 1 a 5 unidades
Conexion 1(P), Conexion instantanea @ 8
Tamafio de | 3/5(E)
conexion Conexion 4(A), 2(B) Conexion mstantane_a} 0_2, Con,exmn instantanea @ 4,
Conexion instantanea @ 6

Peso del bloque

(2 Cableado
Modelo @ Por estacién Cableado en serie
Tipo SO (EX260)
Paso de 6.5 mm 21.3
Y1 448
JSY1000 Paso de 9 mm 26.9

Férmula para calcular el peso del bloque*1
W= xn1+@ (n1: estaciones)
=1 Peso: «W» es el valor para la especificacion de pilotaje interno, el tamafio méx. de racor y el blogue tnicamente. El peso de
la valvula no esta incluido. Para calcular el peso de un producto montado con vélvulas, afiade el peso de las valvulas en las
estaciones baséandote en los pesos de vélvulas mostrados en la pagina 12; por otro lado, para calcular el peso de un
producto montado con eyectores de tipo espaciador, afiade el peso de los eyectores de tipo espaciado en las estaciones
basandote en los pesos de los eyectores de tipo espaciador mostrados en la pagina 17.

Caracteristicas de caudal del bloque

Tamafio de conexion Caracteristicas de caudal de la valvula
Modelo 1,3/5 4,2 1-4/2 (P - A/B) 4/2 - 3/5 (A/B = E)
(P, E) (A, B) C [dm3/(s-bar)] b Q [I/min (ANR)] C [dm3/(s-bar)] b Q [I/min (ANR)]
C4 0.63 0.46 179 0.87 0.47 250
- c8
JJ5SY1-E10 C6 0.96 0.30 244 0.91 0.48 263

+ Estos valores se han calculado segun la norma ISO 6358 y corresponden al caudal medido en condiciones estandar a una
presion de alimentacion de 0.6 MPa (presion relativa) y a una presion diferencial de 0.1 MPa.

Unidad de control de aire de pilotaje

La unidad de control de aire de pilotaje suministra/descarga aire de pilotaje Unicamente a/de las valvulas con
especificaciones de pilotaje externo montadas en el bloque. La descarga del aire de pilotaje durante la parada evita que se
generen sefiales eléctricas y se produzcan operaciones manuales*! Ademas, la unidad de control de aire de pilotaje también
incorpora un sensor de presion, permitiendo la monitorizacion del estado de suministro de aire de pilotaje.

*1 Ten en cuenta que, cuando se activa una valvula de 5 vias de 3 posiciones 0 4 posiciones, la valvula conmuta a la posicién neutra por

accion del muelle de retorno integrado en la vélvula. . L.
Ejemplo del circuito

Paso de suministro | : : ; ’
de aire de pilotaje ) (JSY1140)§ (JSY1300R) (JSY1300) (JSY1300R) (JSY1300R) )
L ;
Unidad de control ; —
de aire de pilotaje _ 1
- & =X |
! P
] ;
S I
35 1 1 3/5

(E) (P) Sensorde presion
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Bloque de valvulas integrado con %rg::: aegﬁ:;?; JS Y1 OOO'E Series

Disposicion del cableado de los conectores

Los pines de las valvulas adicionales se asignan secuencialmente en la unidad en serie. De esta forma, resulta innecesario desmontar la
unidad del conector.

De la misma forma, para el sensor de presion integrado, asigna sefiales de sensor al lado de la unidad en serie en orden. Si hay un médulo
de blogues que no esta equipado con un sensor de presion, conecta el cableado de sefial de sensor al siguiente médulo de blogues.
El cableado de la unidad de control de aire de pilotaje es cableado monoestable, incluso con las especificaciones de cableado biestable.

H Para cableado totalmente biestable con unidad de control de aire de pilotaje
(no se requiere la hoja de pedido del bloque).

Estacion 3 Estacion 2 Estacion 1
Bobina biestable Bobina biestable Bobina monoestable Lado de unidad en serie
Bobina Sensor de presion integrado Sensor de presion integrado

[Unidad de control de aire de pilotaje]

**************** O Comun (-)
t —\_L ”””””””” OSOL.a Estacion 1
X O T Estacion2
—\_ 7777777777777777 .
—\ T~ [T g ggtg _F—Estacion 3
| e O Sefial de sensor: Estacion 3
— s O Sefial de sensor: Estacion 1
———————————————— oSCL

———————————————— ©O Alimentacion (-)
————————————————————————— O Alimentacion (+)

Sensor de Sensor de
presion presion

B Las valvulas monoestables se pueden instalar sobre placas con cableado biestable
(No se requiere la hoja de pedido del bloque).

Estacion 3 Estacion 2 Estacion 1
Bobina biestable Bobina monoestable Bobina biestable

o Lado de unidad en serie
Sensor de presién integrado

Bobina
N R N G © Comdn (-)
X:::::: IO T Estacion
—————————————————————————— 0SOL.a -
—\ **************** O Temininouizado —— EStacion 2
O CITTOEeE ThH—estacins
e R A R R O Terminal no utilizado
T T T O Seial de sensor Estacion 3
———————————————————————————————— OSCL
**************************** O Alimentacion (-)
”””””””””””””””””” O Alimentacion (+)

Sensor de
resion

H Cuando se combinan cableado monoestable y cableado biestable y se especifica la disposicion
del sensor de presion (se requiere la hoja de pedido del bloque).

Estacion 3 Estacion 2 Estacion 1
Bobina biestable Bobina monoestable Bobina biestable

Bobina Sensor de presion integrado

Lado de unidad en serie

Ll L.
—\L ,,,,,,,,,, —_s__ g ggtz _}— Estacion 1
—\ ********** ] 0SOL.a Estacion 2
—\ T~ ] g ggtg “— Estacion 3
f O Terminal no utilizado
********* — O Sefial de sensor Estacion 2

O Alimentacion (-)
O Alimentacion (+)

Sensor de
resion

+ Estos diagramas se indican Unicamente como explicacion y difieren del cableado de conectores real.
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Serie JSY1000-E

Eyector de tipo espaciador

Eyector de tipo espaciador

Especificaciones del eyector*! *2

Con unidad de ajuste de la
valvula de descarga de vacio

*% /

lu, }“% «
®

I
1

Presionde I 0 nominal de Rango de presién | Presion méxima de vacio | Consumo de aire ] )
alimentacion . . o Consumo de aire |Nivel de ruido*3: *4
Modelo ; boquilla de alimentacion [kPa] [centro (ANR)]
estandar MP - - [centro (ANR)] [dB (A)]
[MPal [mm] [MPa] Tipo S Tipo S
JSY11M-EP-LJA-07SC] 0.7 11.5 27 68
0.45 0.1a0.6 -90
JSY11M-EP-[JA-10S[] 1.0 21 52 80

+1 Los valores que indican caracteristicas son valores representativos y pueden variar dependiendo de la presion atmosférica (clima, altitud, etc.).
%2 Valor a la presion de alimentacion.
+*3 Valores reales en las condiciones de medicion de SMC (Valores no garantizados)
=4 Es un valor obtenido con eyector Unico que realiza succion de vacio en el sistema de descarga de aire del silenciador.

Numero maximo de estaciones que pueden operar simultaneamente [udidades]

Nimero méaximo de estaciones que pueden funcionar simultaneamente [unidades]#! *2 3

Model
odelo Lado U o D suministro de aire a un lado| Lado U y D suministro de aire a ambos lados
JSY11M-EP-[JA-07S[] 8 12
JSY11M-EP-[JA-10S[] 2 4

#1 Valor a la presién de alimentaciéon.
%2 Valores reales en las condiciones de medicién de SMC (Valores no garantizados)
+*3 Es el nUmero méax. de estaciones que pueden operar de forma simultanea cuando se genera vacio
por los eyectores unicamente (excluyendo la electrovélvula para actuador).
Cuando se montan una electrovalvula para actuador y un eyector de tipo espaciador en el mismo
bloque, el funcionamiento simultdneo de ambos puede afectarles entre si y reducir su rendimiento.
Para evitar este problema, separa el suministro de aire de ambos componentes usando un es-
paciador SUP individual (montable Gnicamente en la electrovalvula para actuador) y un disco de
separacién SUP (consulta la pag. 35).
Peso
. Tornillo de regulacion
HELEDER ey_ector Hife Tipo de escape de caudal para Peso [g]
espaciador ;
descarga de vacio
JSY11M-EP-LJA-(IS Escape con silenciador 16
Conexion Sin
JSY11M-EP-[JA-[ISC6 instantanea @ 6 20
JSY11M-EP-CJA-[JIS-N Escape con silenciador 23
Conexion Con
JSY11M-EP-[]A-[ISC6-N instantanea @ 6 27

Caracteristicas de caudal de la valvula de alimentacion/valvula de descarga

Tamano de . ,
Modelo de Conexion Caracteristicas de caudal de la valvula
valvula 1,3/56 | 4,2 C Q
P.E) | (A.B) e [dm¥(sban]| ° | min]
JSY1100 1542(P>AB)| 096 | 030 | 244
JSY1200 42535 (AB>E)| 091 | 048 | 263
1542(P>AB)| 064 | 037 | 170
SR ce | ce |#2035(AB-E)| 066 | 046 | 188
JSY1E0D T>4(PoA) 057 | 031 | 146
352 (E>B) 078 | 0.20 | 187
154(PoA) 057 | 031 | 146
s 152(P>B) 015 [ 049 | 44
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Eyector de tipo espaciador Serie J S Y1 OOO'E

Caracteristicas de escape / Caracteristicas de caudal (valor representativo) (Caracteristcas de caudal: Auna presion de alimentacion de 0.45 MPa)

JSY11M-EP-[JA-07S-[]

Tamafno nominal de boquilla @ 0.7: Caracteristicas de escape

Tamano nominal de boquilla @ 0.7: Caracteristicas de caudal

-100 80
~90 ==
— F70
©
S - zz
= e teo =<
o -70 = c
g 60 ‘2 . r 50 g E
> 7 / Presion de vacio ==
3 50 - 40 G2
2 e Consumo de aire S @
s 40 e ! Lo 28
8 a0 A | 8o
o / Caudal de succion-20 = £
-20 32
-10 10 2 8
O o
0 0
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6
Presién de alimentaciéon [MPa]

-100

Presion de vacio [kPa]

0 2 4 6 8 10 12
Caudal de succion [I/min (ANR)]

JSY11M-EP-[JA-10SC-[]

Tamano nominal de boquilla @ 1.0: Caracteristicas de escape

Tamano nominal de boquilla @ 1.0: Caracteristicas de caudal

-100 80

_90 = —_
L0 B
T -80 / | 22
g . a / reo < <
X, -70 ——Presion de vacio £ c
2 0 >/ < 50 £
IS Consumo de aire ==
g 5 40 &9
3 40 83
5 - = Caudal de succion[ 30 7 3
K] -30 ® o
[ / | — 20 O E
a  -20 83
o L0 8§
8o

0 0

0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6

Presion de alimentacion [MPa]

-100

Presién de vacio [kPa]
]
3

0 5 10 15 20 25
Caudal de succion [I/min (ANR)]

El gréafico cuando el tornillo de ajuste de caudal de descarga de vacio desde la posicion totalmente cerrada a

Caracteristicas de caudal de descarga

Tamano nominal de boquilla @ 0.7

totalmente abierta a una presion de alimentacion de 0.45 MPa.

Tamano nominal de boquilla @ 1.0

70
0 Conexion B (Especificacion de centro cerrado)
I I I l
Conexion B (Especificacion presion de suministro descarga de vacio)
50
40

A

Conee(ién A (E§pecificaqién de cqntro cerr;do) /
30 &
>

T T T T T
Conexion A (Especificacion presion de suministro descarga de vacio)
20 /é

//

0 1 2 3 4 5 6 7 8

Flujo de descarga [I/min (ANR)]

Numero de giros del tornillo

7 { I I | {

= 0 Conexion B (Especificacion de centro cerrado)
z L g N b
< Conexion B (Especificacion presion de suministro descarga de vacio)
P 50
€
= 40 )
< i oo
=) Conexion A (Especificacion de centro cerrado) /
g 30 t f f f t 4
2 Conexion A (Especificacion presion de suministro descarga de vacio)
T 20
[0
el
2 10 /

0

0 1 2 3 4 5 6 7 8
Numero de giros del tornillo
Es el caudal de descarga de vacio desde una de las dos conexiones de
vacio (conexion A, B). La otra lleva un tapén.
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Eyector de tipo espaciador Serie J S Y1 OOO'E

8%

\,
)

e Lista de componentes
Y H N.° Descripcion Material
= 1 Cuerpo Resina
l J 2 | Boquilla Resina
— i 3 Difusor Resina
: l 4 Silenciador Resina
5 Clip Acero inoxidable
' D6 | demadepmanaeliad|
7 Bloque del tornillo Resina
8 Tornillo Resina
9 Vaso Resina
10 | Guia del tornillo Resina
1 Pasador de bloqueo Acero inoxidable
12 | Espaciador plug-in Resina
— | Junta torica NBR
Diagramas de circuito
—
JSY11M-EP-1A-[IS[] JSY11M-EP-2A-[IS[]
4(A 2(B) A(A 2(B)
2 posiciones, l 2’ 2 posiciones, l N
monoestable T 5EA) |1] [3(EB) monoestable T SEA) | 1] 3EB)
(P) (P)
Eyector con especificacion de Lop Eyector con especificacion de e
valvula de alimentacion [N.C.] H valvula de alimentacion [N.A.] 1
513 42 513 42
(EA)(P)(EB)  (A)(B) (EA)(P)(EB)  (A)(B)

= Las valvulas del diagrama de circuito anterior son ejemplos.

JSY11M-EP-3A-[1S[I-(N)

# Las valvulas del diagrama de circuito anterior son ejemplos.

JSY11M-EP-3VA-[IS[1-(N)

4(A 2(B)
. .
3 posiciones, [ < oo - <\
centros cerrados 5(EA)
P

Unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio (Opcion)

Vélvula de alimentacion (N.C.)/
Eyector con especificacion de

valvula de descarga [N.C.]

4(A

3 posiciones, | < -

centros cerrados 5(EA)

Unidad de ajuste de la vlvula de descarga de vacio (Opcion) ;&

Valvula de alimentacion (N.C.)/
Eyector con especificacion de
valvula de descarga [N.C.]

Con valvula antirretorno

JSY11M-EP-4VA-[1S[-(N)

4(A 2(B)
5 vias y 4 posiciones I + 1+ \ +
Especificacion de 72 o N -
descarga de vacio a 5(EA) |1

presion atmosférica

Unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio (Opcion)
Valvula de alimentacién (N.A.)/
Eyector con especificacion de
valvula de descarga [N.C.]
Con vélvula antirretorno

513 42
(EA)(P)(EB) (A)(B)

4(A
5 vias y 4 posiciones I + T
Especificacion de /DIt -\

descarga de vacio a 5(EA)
presion de alimentacion

Unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio (Opcion) :

Vélvula de alimentacion (N.A.)/
Eyector con especificacion de
valvula de descarga [N.C.]

Con vélvula antirretorno

513 42
(EAV(P)(EB) (A)(B)
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Serie JSY1000-E

Diagramas de funcionamiento de eyector de tipo espaciador / valvula de 5 vias y 4 posiciones, especificacion de descarga de vacio a presion atmosférica

Valvula de Estado de S : - q
Paso pilotaje 1 ok e Al Descripcion Diagrama del circuito de aire
44 ’ B
Si el suministro de alimentacion a la SOL.a %g?]ﬁ( )T( T ?g% SOL.b
valvula de pilotaje A esta activado en el 5TE ; T3 “3TE§ T T
estado de stand-by (Lado B en OFF) y, a EA P) (EB)
continuacion, se desactiva, se suministra (D Eyector — ||  ——
. i imi D
BOB. a: ON Generacion aire lclompnmldf) al eyectolrlC y se g,enera .
1 1 B presién de vacio. La presion de vacio 16
BOB. a: OFF de vacio o
ca generada se suministra a la ventosa para P "
S ) . (3)Sensor de presion—— | 12(B)
vacio (2), por lo que la pieza es succionada \\*E
y es posible monitorizar el valor de presion 3(EB) 4A)
de la ventosa para vacio mediante el 1(P)
sensor de presion integrado (3. 5(EA)
(@ Ventosa para
vacio
Tras succionar la pieza, si el valor de presion de
vacio en la ventosa para vacio 2) supera el valor
umbral establecido, el circuito de control de la
unidad Sl activa el suministro de alimentacion a la
valvula de pilotaje A'y detiene el funcionamiento
del eyector (0. Mientras la presion de vacio en la M HE)
yector 1. Mienltias a presion cé v soLa W TR 5 #F FMA.SOLb
ventosa para vacio (2) s retenida gracias a que la /> ( Y N ) - <\
vélvula antirretorno (4) mantiene la presion, i la 5(EA) [1| |3(EB)
" o P
presion Qe vacio disminuye ha;ta el valor umbral ()Eyector \( )
Mantenimiento establecido como consecuencia de una fuga de @ Valvula —r—
i io @ i ¥ vawvu T s
5 BOB. a: ON | de vacio (ahorro aire en .Ia ventosa para vacio (&) por otro mot|vo, antirretorno Lo =
energético) el circuito de control de la unidad SI desactiva el
g suministro de alimentacion a la valvula de pilotaje (3 Sensor de presion —l 1] 12(B)
Ay el eyector (1) genera de nuevo presion de *& 4(A)
vacio para mantenerla en un valor necesario para 3(EB)
la succion. La repeticion de las acciones anteriores 5(1E(/F3
puede reducir el consumo de aire innecesario. Si p —
se produce un corte del suministro de alimentacion @ Ventosa para
. ) . ) vacio
debido a un fallo de alimentacion u otro motivo, el
suministro de alimentacion a la valvula de pilotaje
Ase desactiva y el eyector genera presion de
vacio para prevenir la caida de la pieza.
- - . 5(EA) (1| [3(EB
Cuando el suministro eléctrico a la vélvula (EA) P (EB)
de pilotaje B se activa, se suministra aire  E—
.| atmosférico (conexion de escape del —
Descarga de vacio bloque) a la Slentosa ara vacop‘?y ara ne
3 BOB. b: ON (Presion l0qUe) a P o me
. liberar la pieza. La descarga de vacio )
atmosférica) ) o ™ : 12(B)
mediante presion atmosférica permite N i
liberar las piezas sin que se produzca 3(EB) 4
dispersion. 1(P)
5(EA)
@ Ventosa para — i
vacio -Pleza
4(A) ’ 2(B)
SOL.a \/\M)l( * \ T ] - T(\N\, SOL.b
o _ WA F AN | P | RN
Después de liberar la pieza, cortar el 5(EA) [1| [3(EB)
suministro eléctrico a la valvula de pilotaje (P)
Parada de B detiene la descarga de vacio. Dado que
descarga de vacio | se suministra presion atmosférica a la o
4 BOB. b: OFF Descarga a la ventosa para vacio (2) incluso en este 1
atmosfera estado, es posible liberar la pieza incluso - 12(B)
(Stand-by) aunque permanezca succionada debido a bY 4(A) ‘
una descarga de vacio insuficiente 0 a S(E(B;
i 1(P
otros motivos. 5(EA)

(@ Ventosa para — :
vacio
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Eyector de tipo espaciador Serie J S Y1 OOO'E

Diagramas de funcionamiento de eyector de tipo espaciador / valvula de 5 vias y 4 posiciones, especificacion de descarga de vacio a presion de alimentacion

Paso

Valvula de
pilotaje

Estado de
funcionamiento

Descripcion

Diagrama del circuito de aire

BOB. a: ON

)
BOB. a: OFF

Generacion
de vacio

Si el suministro de alimentacion a la
valvula de pilotaje A esta activado en el
estado de stand-by (Lado B en OFF) y,
a continuacion, se desactiva, se
suministra aire comprimido al eyector
Dy se genera presion de vacio. La
presién de vacio generada se
suministra a la ventosa para vacio 2,
por lo que la pieza es succionada y es
posible monitorizar el valor de presién
de la ventosa para vacio mediante el
sensor de presion integrado 3.

4(A) ’

[2(8)

SOL.a \Aw( T
/D>

T T

T

L/r\/\/\, SOLb
= /- <\

5(EA)

(DEyector —_|

1] [3(EB)
(P)

——————

=)
— O

(®Sensor de presion — |

BRES

12(B)
4(A)

3(EB)

1(P)

5(EA)

_—

(@ Ventosa para
vacio

BOB. a: ON

Mantenimiento
de vacio (ahorro
energético)

Tras succionar la pieza, si el valor de presion de
vacio en la ventosa para vacio (2) supera el valor
umbral establecido, el circuito de control de la
unidad Sl activa el suministro de alimentacion a la
vélvula de pilotaje Ay detiene el funcionamiento
del eyector (1. Mientras la presion de vacio en la
ventosa para vacio (2) es retenida gracias a que la
vélvula antirretorno (4) mantiene la presion, si la
presion de vacio disminuye hasta el valor umbral
establecido como consecuencia de una fuga de
aire en la ventosa para vacio (2) o por otro motivo,
el circuito de control de la unidad SI desactiva el
suministro de alimentacion a la valvula de pilotaje
Ay el eyector (1) genera de nuevo presion de
vacio para mantenerla en un valor necesario para
la succion. La repeticion de las acciones anteriores
puede reducir el consumo de aire innecesario. Si
se produce un corte del suministro de alimentacion
debido a un fallo de alimentacion u otro motivo, el
suministro de alimentacion a la valvula de pilotaje
A'se desactiva y el eyector genera presion de
vacio para prevenir la caida de la pieza.

4(A)

[2(B)

SOL.a\/\/\H(
/D

L\L
T\ T

1

T MA,SOL.b
AN

T /T

5(EA)

®Eyector — | |

=

3(EB)

(@) Valvula antirretorno ——]

| oD

—4—O

(®Sensor de presion — |

T

3(EB)

1(P)
5(EA)

@ Ventosa para
vacio

BOB. b: ON

Descarga
de vacio
(Presion de
alimentacion)

Cuando el suministro eléctrico a la valvula
de pilotaje B se activa, se suministra aire
comprimido a la ventosa para vaco

(2) para liberar la pieza. El estrechamiento
de la apertura de la valvula principal a
través de la cual pasa el aire de descarga
de vacio (equivalente a un orificio de

@ 1.3) restringe el caudal y reduce la
posibilidad de que la pieza salga volando.
Si se produce un corte del suministro de
alimentacion debido a un fallo de
alimentacion u otro motivo, el suministro
de alimentacion a la vélvula de pilotaje B
se desactiva y se detiene el suministro de
aire para descarga de vacio.
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Después de liberar la pieza, cortar el
suministro eléctrico a la valvula de
pilotaje B detiene la descarga de
vacio. Dado que se suministra presion
atmosférica a la ventosa para vacio
(2 incluso en este estado, es posible
liberar la pieza incluso aunque
permanezca succionada debido a una
descarga de vacio insuficiente 0 a
otros motivos.
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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector
R} Base apilable GZ)

Tipo 10

Conexion lateral

Pilotaje interno

Serie JSY1000-

C€

Forma de pedido de bloques

JU5SY1-E10SDN|-

° o é M»ééé aw

imbolo de identificacion para el bloque de valvulas integrado con sistema de eyector

0 Serie 9 Unidad SI e Estaciones de valvula
[ 1 [ Jsviooo | Simbolo (Polaridad Simbolo_|Estaciones Nota
de salida) Protocolo Conegtor de C_onector .d,e 02 2 estaciones
Comun negativo (PNP) comunicacion aimentacion s : Cableado biestable*!
@ Tipo 0 Sin unidad Sl 12 |12 estaciones
EtherCAT | M8: 2 uds. | M8: 2 uds. 02 |2 estaciones

[ 10 [ Conexién lateral | DN

Disposicion especifica*2

e Entrada de conexion P, E

@ conjunto de médulo SUP/EXH

(Disponible hasta 24 bobinas)

24 24 estaciones

#1 Cableado biestable: las valvulas monoestables de
2 posiciones, las valvulas biestables de 2 posiciones y las
vélvulas de 3y 4 posiciones pueden emplearse para todas

Simbolo | Entrada de conexion P, E —

Pilotaje interno

U |Lado U (2a 10 estaciones) S

Pilotaje interno, silenciador incorporado

las estaciones de bloque. No obstante, el cableado de la
unidad de control de aire de pilotaje es cableado

D |Lado D (2a 10 estaciones)
B | Ambos lados (2 a 24 estaciones)

silenciador incorporado.

# Cuando se utilice el modelo con silenciador incorporado, evita
que la conexion de escape esté en contacto directo con agua

, . u otros liquidos.
0 Numero de sensores de presion

@ Médulo de control de aire de pilotaje con sensor de presion

= La conexion 3/5(E) esta conectada en el modelo con

# La especificacion de pilotaje externo debe pedirse como

Simbolo Estaciones «Ejecucion especial». Para mas informacion, consulta la p. 37.
1 1 estacion
: : + Selecciona el nimero total de estaciones del modulo de control
5 5 estaciones de aire de pilotaje y el modulo con sensor de presion integrado.

monoestable. Si se usa una valvula monoestable de

2 posiciones con cableado biestable, habra un cierto nimero
de sefiales de control que no se usaran. Si deseas evitarla,
pide una disposicion especifica.

#2 Disposicion especifica: Indica el tipo de cableado en la hoja
de pedido del bloque. (Ten en cuenta que las valvulas
biestables de 2 posiciones y de 3 y 4 posiciones no se
pueden utilizar cuando se ha especificado un cableado para
electrovalvula monoestable.)

# También se incluye el nimero de placas ciegas.

# El cableado de la unidad de control de aire de pilotaje es

cableado monoestable inicamente.

# Consulta el nmero maximo de estaciones en las que pueden

operar simultdneamente los eyectores de vacio en las
especificaciones del eyector en la pagina 17.

9 Tamaiio de conexion A, B (sistema métrico/conexion instantanea)

integrado / conexion de deteccion de presion ] - Distancia entre bloques
= = = Simbolo| Conexion A, B — : =
Conexion de deteccion de presion Sensor de presion integrado| Sin sensor de presion
, S Médulo de control C2 @ 2 Recto*! 9 mm1
Simbolo Médulo con sensor de presion integrado de a ire de pilotaje Ca 3 4 Recio 6.5 mm
= 7 9 mm
Conexion A Conexion B Conexién X C6 @ 6 Recto 9 mm
(Conexion B: taponada) | (Conexion A: taponada) CM  [Conexion recta, tamafios combinados*2 —
A o — - +1 La conexion A/B del médulo incorporado con un sensor de presion es
B*1 - [ ] — una conexion recta de @ 4.
X2 _ _ o %2 Indica los tamafos en una hoja de pedido del bloque.
AXx*2 o — [ J
BX+1, =2 Z ™) o @ Montaje
M3 Especificacion mixta — Montaje directo
+1 Con una valvula de 5 vias y 2 posiciones, el caudal en la conexion D Montaje en rail DIN

A disminuye en aprox. un 9 %.

*2 Solo se puede montar una unidad (primera estacion) en un bloque.
Para las especificaciones del conjunto de médulo SUP/EXH,
selecciona las especificacion de pilotaje interno. La especificacion de
cableado es la de cableado monoestable unicamente.

+3 Para especificar la posicion, selecciona especificaciones mixtas
(simbolo: M) y usa la hoja de pedido del bloque.

+ El modulo que incorpora un sensor de presion en la conexion A o B se
monta en la posicién «a» mas cercana al lado U. Para especificar dicha
posicion, utiliza la hoja de pedido del bloque.

= Para especificar las especificaciones del sensor en la conexion Ay B
junto con las especificaciones de control de aire de pilotaje, introduce
«AX» (o] «BX».
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m Opcion con rail DIN*1

Simbolo|  Rail DIN Nota
- Con El tnico método de montaje disponible es el
0 Sin montaje en rail DIN.
3 Para 3 estaciones | Especifica una longitud superior a la del rail DIN estandar.

(La anchura de cada estacion adicional es equivalente
a un paso de 9 mm.)

24 |Para 24 estaciones

#*1 Solo se puede seleccionar cuando el método de montaje es el montaje
en rail DIN.
% Si no hay una unidad Sl (S0), no es posible seleccionar un modelo con
rail DIN (D y D3 a D24).




loaue de vlvulas Inteo T ase apiane ey Serie JSY1000-E

Forma de pedido de valvulas (con tornillo de montaje)

X J5Y 7000 TSR
xayaa >

Con circuito de ahorro energético

Montaje en placa base

ﬂ Serie 0 Tipo de actuacion Q Tipo de pilotaje
| JSY1000 | 1 A Monoestable — Pilotaje interno
2 posiciones Biestable R Pilotaje externo
9 Método de escape de la valvula de pilotaje 3 N Centros cerrados # Selecciona las especificaciones de pilotaje externo
| 0 | Escape individual de valvula de pilotaje | d 3 posiciones Centros a oscape para una valvula que esté controlada por la unidad
5 Centros a presion de control de aire de pilotaje.
A . N.C./N.C. Para otras valvulas o cuando no haya una unidad de
e Tensiéon nominal B 4 posiciones, N.A/NA. control de aire de pilotaje, selecciona el pilotaje interno.
5 ] 52 VDC | ¢ | doblede3vias NC/NA. * La especificacion de pilotaje externo no esta disponible
para las vélvulas dobles de 3 vias y 4 posiciones.
6 LED/supresor de picos de tension o Accionamiento manual = Cuando se hace el pedido de una vélvula
y especificacion comin . D: H Lndivliduallnmente, la junta I¢:Iedestanqueidad
) isti Pulsador sin Enclavamiento e placa base no estd incluida.
Simbolo| Con LED pi?ousp(rjeesferni?én té(c:r?irj:;ecrésrgﬁizs enclavamiento para 4 P Dado que la junta de estanqueidad de placa base
- destornillador esta acoplada al bloque, pidela por separado si
NZ o [ ) Comn la necesitas para realizar el mantenimiento.
negativo Consulta la pagina 30 para obtener las
referencias de la junta de estanqueidad de
placa base y del tornillo de montaje.

Unidad de control de aire de pilotaje

e R A e JSY110 T-

0

Con circuito de Salida de
ahorro energético conexién B
0 Serie Q Tipo de actuacién 9 Método de escape de la valvula de pilotaje
[ 1 [ JSY1000 Montaje en placa base | [ 1] N.C./Bobina monoestable | [ 0 [Escape individual de valvula de pilotaje |
Q Tipo de pilotaje e Tension nominal
[ = 1] Pilotaje interno | L 5 | 24 VDC
@ LED/supresor de picos de tension y . .
especificacion comun 0 Accionamiento manual
: P . . « La valvula de 3 vias y 2 posiciones
Simbolo| Con LED s ey et 1 D: H se utiliza para la unidad de control

de tension técnicas comunes Pulsador sin Enclavamiento e
enclavamiento para &)
destornillador

de aire de pilotaje.
Asegurate de usarla montandola en

un médulo de bloques para control
de aire de pilotaje.

Nz o () Comun negativo
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Serie JSY1000-E

Forma de pedido del eyector de tipo espaciador (con tornillo de montaje)

TR JSY 1M -E P-3Y] A-

07 S[C6/-[N
¢ o o006 o

Con unidad de ajuste de la

(1) Especificaciones opcionales @ Tipo de cuerpo y valvula antirretorno para valvula de descarga de vacio
| E | Eyector de tipo espaciador | mantenimiento de vacio “%
Simbolo| Tipo de cuerpo Valvula antirretorno
1 Valvula de alimentacién (N.C.) ‘ @
9 Tamafo nominal de boquilla 2 Valvula de alimentacion (N.A.) Sin ' f% o
07 30.7 3  |Valvula de alimentacion (N.C.)/Valvula de . | =
10 21.0 3V descarga (N.C.) » [ X
av Con

| S | -90 kPa |

Vélvula de alimentacion (N.A.)Valvula de descarga (N.C.) L H
6 Presion maxima de vacio * Para mas detalles sobre combinaciones del eyector con funcion Eyector de tipo espaciador
de ahorro energético y la valvula de alimentacion/valvula de

descarga, consulta el apartado «Modelo compatible con funcion
de ahorro energético y combinaciones» a continuacion.

= Consulta las «Especificaciones del

- >
O Tipo de escape @ unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio %?:;?g ,,f;‘x'_""d‘;af;{‘:c::n’;as’ﬁj !
— Sin eyector que pueden operar
Simbolo|  Tipo de escape Elemento N | Con (Paratipo de cuerpo “3,"“3V,"y “4V" « solo tipos con una valvula de descarga) simultaneamente.
filtrante « Sila serie JSY1000 usada para el modelo de cuerpo «4V» es la serie
= Silenciador Sin «JSY1P00», el aire de descarga ya esta restringido. No obstante, selecciona
C6 |Conexion instantanea @ 6 — esta opcion si deseas una restriccion adicional del aire de descarga. Ademas,

ten en cuenta que en el modelo «JSY1EQ0» el aire a presion atmosférica

para la descarga de vacio a presion atmosférica ya esta restringido,
reduciendo alin més la velocidad de respuesta de descarga de vacio.

Valvula de alimentacién/Valvula de descarga del eyector /

sere ssviooo ISR

(Se recomienda el montaje del eyector
de tipo espaciador)

Montaje en placa bas

T-5NZ

00
00 06| 00 b

Con circuito de ahorro energético

0 Serie 9 Tipo de actuacion 9 Método de escape de la
Y1000 i i valvula de pilotaje
[ 1 ] JSY100 | Simbolo Tipo de actuacion Simbolo del tpo de cuerpo p lotaj
de eyector aplicable 0 Escape individual de
1 - Monoestable vélvula de pilotaje
. . . 2 2 posiciones Biestablo 1,2
6 Tipo de pilotaje —
— 3 3 posiciones| Centros cerrados 3,3V

= Pilotaje interno Descarga de vacio mediante Y f

R Pilotaje externo E 5viasy 4 pregsibn atmosférica @ Tension nominal
# Selecciona las especificaciones de pilotaje posiciones |Descarga de vacio mediante| av [ 5 I 24 VDC

externo para una valvula que esté controlada por P presion de alimentacion

la unidad de control de aire de pilotaje.

Para otras valvulas o cuando no haya una
unidad de control de aire de pilotaje, selecciona
el pilotaje interno.

@ LED/supresor de picos de
tension y especificacion comun
Supresor de | Caracteristicas
picos de tension |técnicas comunes|

Comun
NZ L L4 negativo

Simbolo| Con LED

Modelo compatible con funcion de ahorro energético y combinaciones

*

La valvula de 5 vias y 4 posiciones se usa como valvula de
alimentacion/descarga en el eyector de tipo espaciador.

Por tanto, no utilizarla para otros usos.

Para mas detalles sobre combinaciones del eyector con funcién
de ahorro energético y la valvula de alimentacién/valvula de
descarga, consulta el apartado «Modelo compatible con funcion
de ahorro energético y combinaciones» a continuacion.

*

0 Accionamiento manual

+* Cuando se hace el pedido de una valvula
individualmente, la junta de estanqueidad

v 2 de placa base no esta incluida.

para < Dado que la junta de estanqueidad de placa

destornillador base esta acoplada al eyector, pidela por

separado si la necesitas para realizar el

mantenimiento.

Consulta la pagina 30 para obtener las

referencias de la junta de estanqueidad de placa

base y del tornillo de montaje.

— D:
Pulsador sin Enclavamiento H
enclavamiento

Especificaciones de valvula de alimentacion N.C. N.A.
Especificaciones de presion de descarga de vacio |  Presion de alimentacion Presion atmosférica Presién de alimentacion
Modelo de valvula de alimentacion/vélvula de descarga JSY1300T JSY1EOOT JSY1POOT
Modelo de eyector de tipo espaciador | JSY11M-EP-3VA-(IS[-OJ JSY11M-EP-4VA-(ISC-0J
Bloque Sensor de presion integrado
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loaue de vluulas Inteo T ase apiane xz» Serie JSY1000-E

Forma de pedido del conjunto del bloque

Ejemplo (JJ5SY1-E10SDN-[)

Vélvula de 3 vias

y 2 posiciones

JSY110T-5NZ-B (1 juego)

Vélvula de alimentacion: valvula

monoestable de 2 posiciones

JSY1100RT-5NZ (1 juego)

Vélvula de alimentacion/descarga: valvula de
3 posiciones, centros cerrados

JSY1300T-5NZ (1 juego)

Vélvula de alimentacion [N.C.] Eyector de
tipo espaciador

JSY11M-EP-1A-07S (1 juego)

Valvula de alimentacion [N.C.)/Valvula de descarga [N.C.]
Eyector de tipo espaciador con valvula antirretorno y
unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio

JSY11M-EP-3VA-07S-N (1 juego)

Vélvula biestable de
2 posiciones
JSY1200RT-5NZ (1 juego)
Vélvula monoestable de
2 posiciones
JSY1100RT-5NZ (1 juego)

Placa base

Médulo de bloques para control
de aire de pilotaje (1 juego) Médulo de blogues con sensor de presion integrado (2 juegos)

(Sensor de presion integrado) Sensor en conexion A

JJ5SY1-E10SDN-05B-3AX-C4:++e-x- 1 juego (Tipo 10, ref. de placa base de 5 estaciones con 2 sensores de presién integrados y unidad de
control de aire de pilotaje )
* JSY110T-5NZ-B
+ JSY1100RT-5NZ
* JSY1200RT-5NZ -
#* JSY1100RT-5NZ -

1 juego (ref. de valvula de 3 vias y 2 posiciones)

1 juego (ref. de valvula monoestable de 2 posiciones)

-1 juego (ref. de valvula biestable de 2 posiciones)

--1 juego (Valvula de alimentacion: ref. de valvula monoestable de 2 posiciones)

+* JSY11M-EP-1A-07S -1 juego (Valvula de alimentacion [N.C.]: ref. de eyector de tipo espaciador)

= JSY1300T-5NZ 1 juego (Valvula de alimentacion/descarga: ref. de valvula de 3 posiciones de centros cerrados)

# JSYTTM-EP-3VA-0Q7S :-veeeveeneeennceens 1 juego (Valvula de alimentacion [N.C.] / Valvula de descarga [N.C.]: ref. de eyector de tipo espaciador
con valvula antirretorno y unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio)

L>EI asterisco indica el simbolo para el montaje.
# Incluye «» como prefijo en la referencia de la valvula o elector de tipo espaciador montados.

- Para la disposicion de las valvulas, las valvulas mas proximas al lado D se considera las 1.2 estaciones.

- Debajo de la referencia del bloque, especifica las valvulas y los eyectores de tipo espaciador que hay que montar en orden desde la 1.2 estacion, tal como
se muestra en la figura.

- Especifica los eyectores de tipo espaciador junto a las valvulas con las que se van a combinar.

- Si no se especifica la disposicion, el médulo de control de aire de pilotaje se monta en la primera estacion y el médulo de bloques que incorpora un sensor
de presion se monta lo méas cerca posible del lado U del bloque.

- Si la disposicion es compleja, o si deseas especificar una determinada disposicion, utiliza la hoja de pedido del bloque.

- En el médulo de bloques para control del aire de pilotaje, asegurate de montar una valvula de 3 vias y 2 posiciones para usarla como unidad de control de
aire de pilotaje.
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Serie JSY1000-E

Tipo 10/Conexion lateral
Dimensiones: Serie JSY1000-E e S e

Y c2
JJ5$Y1 -E1 OSDN = B' C4(D) Caracteristicas del sensor de presion
—: Sin sensor
. . PS: Con sensor
fconexm.)p 'T(t:)m;(';? Conexion instantanea
onexion ' . -
. ) o (Estacion 1) -.....(Estacion n) [conexion 4(A) o 2(B)]
Diam. ext. de tubo aplicable C2: @ 2 (SMC) Diam. ext. de tubo aplicable C4: @ 4 (SMC)
C4: @ 4 (SMC)
I Bl
© -l
® @ | OEAETL e
S ® L el
~ ol o ~
S CIn® 3 3
~| 9| v
NI @ tals! : | Ty ¥
AN n Y
[aV)
o| © : o
T (21) o |gZ
= =
Conexion instantanea 51.2 19.25 11.5 = o 2 2
[Conexion 1(P), 3/5(E)] o &
Diam. ext. de tubo aplicable: @ 8 (SMC) (Paso) (Paso) N 5
Caracteristicas técnicas de cableado interno P=6.5 P=9 =
del bloque de montaje
—: Cableado biestable
S: Cableado monoestable
Tornillo de sujecion de rail DIN (L5 L1 Accionamiento manual
(Para montaje en rail DIN) / (Sin enclavamiento)
) " Lado de conexion 4(A): Azul
(Rail DIN) LED/supresor de picos de tension Lado de conexion 2(B): Amarill
_I """ I
8 5 0
0 o
=
©l v 0
®| © \ 0 Rl
- e ) =
® g
=l @ © af N = =
Q| w ~ il o
[3Y o N p——
%8 8 g’%
s
Unidad § = o
) Q]
36.5 L2 15 = 4 x orificio de montaje M4
(59) s (L4), - \ (Par de apriete recomendado: 1.4 N-m)
(Paso del orificio de montaje en rail DIN: 12. \ )
(L3) (Racor para el modelo con conexiones P/E en los lados Uy D)

Unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio
(Conexion de escape del eyector: para conexion instantanea)
[(Conexién E)]

Diam. ext. de tubo aplicable: @ 6 (SMC)

= Estas imagenes corresponden al modelo «JJ5SY1-E10SDN-05D-3AX-C4».
+ Consulta en la pagina 28 las dimensiones del pilotaje externo y el silenciador incorporado.

L1=6.5xn1+9xn2+86.2
L2=6.5xn1+9xn2+43.4
M=L1/125+1 Se eliminan los decimales.
L3=125xM + 23

L4=L3-10.5

L5=(L3-L1)/2

n1: Numero de estaciones del médulo con paso de 6.5 mm (Sin sensor de presion, Racor aplicable: @ 2, & 4)
n2: Numero de estaciones del médulo con paso de 9 mm (Sensor de presion integrado, Racor aplicable: & 4)
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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector
T Base apilable @7

Tipo 10/Conexion lIateral
Dimensiones: Serie JSY1000-E I e S e

JJ5SY1-E10SDN - [Estaciones|3- C6(D)

Conexion instantanea

[Conexién 4(A), 2(B)]

Diam. ext. de tubo aplicable C6: @ 6 (SMC)

(Estacion 1)------- (Estacion n)

Caracteristicas del sensor de presion

—: Sin sensor
PS: Con sensor

L @ N él
(@) Y 5
P ® ] ° 5| 8
~ 5 P o ® ~
(o2} © <
-l g
2
< g =
L . P, c 0O
Conexion instantanea (Paso) 0| 5| € =
[Conexion 1(P), 3/5(E)] _ I e £
Diam. ext. de tubo aplicable: @ 8 (SMC) 512 205, | P=9 SES
Caracteristicas técnicas de cableado interno Conexion instantanea
del blogue de montaje [Conexion 4(A) o 2(B)]
—: Cableado biestable Diam. ext. de tubo aplicable C6: @ 6 (SMC)
S: Cableado monoestable
Lado D Lado U
Tornillo de sujecion de rail DIN (L5 L1 Accionamiento manual

Serie JSY1000-E

; p‘% g‘qﬁ

(Par de apriete recomendado: 1.4 N-m)

(Para montaje en rail DIN) (Sin enclavamiento)
f ” Lado de conexion 4(A): Azul
i LED/supresor de picos de tension
(Rail DIN) P P Lado de conexion 2(B): Amarillo
r_] \,’ N T ~ \W
@ B @ o
I =3
® ‘ ol @
ol ol D\ 1L | I6ElE] et .
©| @ - e Te et ] o
Rlgl A MM o) Rl
et IR e e o |3
e N~ =
® > 3 g &
Ll ’%’ @ 7 | S
- I ‘_ﬂ —
;| @ : I © <
& %0} il v Sl g
< 3
Unidad Sl = L &
36.5 L2 \ 15 ) e
(5.3) (L4) 4 x orificio de montaje M4
(Paso del orificio de montaje en rail DIN: 12.5)
(L3)

« Estas imagenes corresponden al modelo «JJ5SY1-E10SDN-05D-3AX-C6».

(Racor para el modelo con conexiones P/E en los lados Uy D)

(Conexion de escape del eyector: para conexion instantanea)

Unidad de ajuste de la valvula de descarga de vacio

# Consulta en la pagina 28 las dimensiones del pilotaje externo y el silenciador incorporado.

L: Dimensiones

[(Conexi6n E)]

Diam. ext. de tubo aplicable: @ 6 (SMC)

n: Estaciones

L n 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
L1 104.2 113.2 122.2 131.2 140.2 149.2 158.2 167.2 176.2 185.2 1942 | 203.2 | 2122 | 221.2 | 230.2
L2 61.4 70.4 79.4 88.4 974 | 1064 | 1154 | 1244 | 1334 | 1424 | 1514 | 160.4 | 169.4 | 178.4 187.4
L3 135.5 148 148 160.5 173 173 185.5 198 2105 | 2105 | 223 2355 | 235.5 | 248 260.5
L4 125 137.5 137.5 150 162.5 162.5 175 187.5 | 200 200 2125 | 225 225 237.5 | 250
L5 16 18 13 15 17 12 14 16 17 13 15 16 12 14 15

L n 17 18 19 20 21 22 23 24
L1 239.2 | 248.2 | 257.2 | 266.2 | 2752 | 248.2 | 293.2 | 3022
L2 196.4 | 2054 | 2144 | 2234 | 2324 | 2414 | 2504 | 259.4
L3 273 273 2855 | 298 3105 | 310.5 | 323 335.5
L4 262.5 | 2625 | 275 287.5 | 300 300 3125 | 325
L5 17 13 14 16 18 13 15 17
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Serie JSY1000-E

Tipo 10/Conexion lateral
Dimensiones: Serie J SY1 [9]0]0 [ = Modelo integrado con sistema de eyector

JJ5SY1-E10SDN- [Estaciones | 3- CM(D)

Conexién instantanea

[Conexidn 4(A), 2(B)] Conexion instantanea
Diam. ext. de tubo C2: @ 2 (SMC) [Conexion 4(A), 2(B)]
C4: @ 4 (SMC) Diam. ext. de tubo aplicable C6: @ 6 (SMC)

Caracteristicas del sensor de presion
—: Sin sensor
PS: Con sensor

27

25.8

9.1

10.3

Conexién instantanea Conexién instantanea

[Conexion 1(P), 3/5(E)] (Paso de C2, C4) (Paso de C6) [Conexion 4(A) 0 2(B)]
Di&m. ext. de tubo aplicable: @ 8 (SMC) P =65 P=9 Diam. ext. de tubo  C2: @ 4 (SMC)
C4: @ 6 (SMC)
Lado U
{L5) L1

&

@

E

,,,,,,,,,,,,,,

‘@ler il @
[ 2
i L - = =
L2 Esiedl
(L4
(Paso del orificio de montaje en rail DIN: 12.5)
(L3)

+ Estas imagenes corresponden al modelo «JJ5SY1-E10SDN-05D-2AX-CM».
= Consulta en la pagina 28 las dimensiones del pilotaje externo y el silenciador incorporado.

L1=6.5xn1 +9xn2+86.2
L2=6.5xn1+9xn2+43.4
M=L1/125+1 Se eliminan los decimales.
L3=125xM + 23

L4=L3-10.5

L5 = (L3 - L1)/2

n1: Nimero de estaciones del médulo con paso de 6.5 mm (Sin sensor de presion, Racor aplicable: @ 2, @ 4)
n2: Nimero de estaciones del médulo con paso de 9 mm (Sensor de presién integrado, Racor aplicable: @ 4, @ 6/Sin sensor de presion, Racor aplicable: @ 6)
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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector

G Base apilable @& Serie JS Y1 OOO'E

Tipo 10/Conexion lIateral

Dimensiones: Serie JSY1000-E

JJ5SY1-E10SDN-[Esiiones 3(S, R) - E4(D)

Conexion instantanea
[PE: Conexion EXH de pilotaje]

[X: Conexion de pilotaje externo] (Estacion 1)

Diam. ext. de tubo aplicable C4: @ 4 (SMC)

(Racor para el modelo con
————— (Estacion n) conexiones P/E en los lados U y D)

76.5
72.8
68.2
64.5

Pilotaje externo (Ejecucién especial)
Entrada de conexién P, E: D

(24.5)

i R
G
| @

(8.6)
x

Férmula de calculo para las dimensiones L
L=6.5xn1+9xn2+39.6

n1: Numero de estaciones del médulo con paso de 6.5 mm
(Sin sensor de presion, Racor aplicable: @ 2, @ 4)

n2: Numero de estaciones del médulo con paso de 9 mm
(Sensor de presion integrado,
Racor aplicable: @ 4, @ 6/Sin sensor de presion,
Racor aplicable: @ 6)

# Estas imagenes corresponden al modelo
«JJ5SY1-E10SDN-05DR-3AX-CM>».

:

Silenciador integrado
<Pilotaje interno>
Entrada de conexiéon P, E: D

Tapo6n
Conexién 3/5(E)

Y

T
!

Silenciador (conexion de escape)

\(Especificacién con silenciador integrado)
1
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Serie JSY1000-E
Vista detallada del bloque

* Consulta la pagina 30 para obtener Unidad de ajuste del caudal de vacio/Tornillo

de montaje de valvula (2 uds.)
Par de apriete: 0.06 N'm

; Tornillo de montaje de vélvula (2 uds.)
las referencias. (Par de apriete: 0.06 N-m)

4 10 Unidad de regulacion de caudal
\/‘ para descarga de vacio

-
Cad

S @ Conjunto de modulo final
Conjunto \ > / de SUP/EXH (incluye(a) )
espaciador PN \/

plug-in /

Perno sometido a traccion
(Par de apriete: 0.8 N'm)

(4) Tornillo de montaje del eyector de tipo
espaciador (2 uds.)
(Par de apriete: 0.06 N-m)

Disco de separacion SUP/EXH
Consulta las «Opciones del
bloque» en la pégina 35.

Tomillo de sujecion de rail DIN
[ (Par de apriete: 1.4 N'm)

Detalles: p. 30

@Conjunto de médulo
de bloques

Detalles: p. 31

(7)Rail DIN

Se monta Unicamente en
el modelo de montaje
en rail DIN (con rail DIN)

Tornillo de sujecion de rail DIN

(Par de apriete: 1.4 N'm) Fijacion de amarre

Se monta Unicamente en el
modelo de montaje en rail DIN

*1 Para la retirada y el montaje, prepara una llave Allen con una distancia entre caras de 0.9 mm.
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loaue de vluulas Inteo T ase apiane xz» Serie JSY1000-E

Tipo 10: C6mo aumentar el bloque con montaje mediante conectores

m Afloja el perno sometido @ traccién del lado
U y retira el bloque final de SUP/EXH ©®.

Enrosca los tirantes para estaciones adicionales
A-( al tirante(® del bloque.

<Atornl’llalos hasta que no quede holgura entre)
los tirantes.

Conecta el conjunto del médulo de bloques @ que
se vaya a afadir y el conjunto del médulo final @
SUP/EXH y aprieta el perno sometido a traccion ©.

Par de apriete del perno sometido @ traccion a (M3): 0.8 N'-m

A Precaucion

1. Asegurate de apagar la alimentacién y el suministro de aire
antes de desmontar la valvula.
Ademas, como el aire puede permanecer dentro del actuador,
el conexionado y el bloque, asegurate de que el aire ha salido
completamente antes de realizar cualquier operacion.

2. Durante las fases de montaje y desmontaje, podrian
producirse fugas de aire si el apriete del perno sometido a
traccion es inadecuado.

Conjunto de modulo de blogues *1

A-
Junta de —
estanqueidad
de placa base

A-@2)

Junta de _ Tirante para estaciones
estanqueidad adicionales
del bloque

Las juntas de estanqueidad estan instaladas.

1 Conjunto de médulo de bloques
N.° Descripcion Cantidad Nota

Para placa base y
maédulo de bloques

A-1D@ | Juntade estanqueidad |1 ud. de cada una

A-(3) |Tirante para estaciones adicionales 3
Consulta la pag. 31 el modo de solicitar la unidad individual.
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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector

Para el modelo JJ5SY1-E10

@D Base ap

ilable @F1)

Serie JSY1000-E

JSY1000
N.° D i i Not
=l Paso de 6.5 mm [ Paso de 9 mm o
§ Junta de estanqueidad de _ap. Las referencias mostradas a la izquierda
AD la base (para base apilable) JSYT11M-9P-1A corresponden a 10 valvulas. (10 uds.)
Junta de estanqueidad - L
A-2 Placa base del blogue JSY11M-9P-2 Suministrado individualmente
AG) T|r.ar.1te parisstaclones JSY11M-49P-1-1-A JSY11M-49P-2-1-A 3 uds. suministradas
adicionales* (paso de 6.5 mm) (paso de 9 mm)
@ | Tornillo de montaje del eyector de tipo espaciador Z2-SR1-A 10 uds. (para 5 eyectores)
® | Tirante JSY11M-49P-1-[J-A JSY11M-49P-2-[1-A [: Estaciones del blogue (2 a 24
(paso de 6.5 mm) (paso de 9 mm) estaciones) 3 uds. suministradas
. . . JSY11V-23-1A Las referencias mostradas a la izquierda
© | Tomillo de montaje de la valvula (M1.4 x 21.5) corresponden a 10 valvulas. (20 uds.)
@ | Rail DIN VZ1000-11-1-0 Consulta la pagina 34.
Fijacion de amarre (para base apilable) JSY11M-15P-1A Suministrado individualmente
(© | Valvula/Tornillo de montaje (M1.4 x 31.5) JSY11V-23-2A 2 uds. (1 unidad).
Unidad de ajuste de la valvula de descarga g B Conjunto de espaciador plug-in,
de vacio Z2-NU1-A @ Incluido tornillo de montaje (2 uds.)

#1 El modelo de la serie JSY1000 (JJ5SY1-E10) se puede ensamblar conectando los tirantes para el nimero de estaciones del bloque.

Ref. del bloque

(DConjunto de médulo SUP/EXH
JSY11M-1P-15A| |-|C8

Serie Montaje
[ 1 [ JSY1000 | -
DO

/A\Precaucion

Dado que el médulo SUP/EXH y el médulo de bloques para el
bloque de vélvulas integrado con sistema de eyector son
componentes especificos, no los combines con otros productos
de la serie JSY1000. El incumplimiento de estas instrucciones
puede provocar una rotura. Para facilitar la identificacion,

el sustrato es de color azul. Dado que los sustratos de otros
productos de la serie JSY1000 son de color verse, asegurate
de comprobar el color antes del uso.

Dado que el médulo final SUP/EXH no incorpora ningun

Montaje directo
Montaje en rail DIN
(sin rail DIN)

Modelo de pilotaje, silenciador

- R sustrato, se puede usar con otros productos de la serie
Tipo de pilotaje Silenciad JSY1000
Simbolo Brema | Sonoacor e Tamafio de conexion P, :
Interna N | integrado
(Ejecucion especial) E

— O — - (conexidn instantanea)

S J — ® Simbolo Conexién P, E

R - ® - C8 | Conexion instantanea @ 8
x La conexion 3/5(E) esta conectada en el 00+1 Tap6n

modelo con silenciador incorporado. #1 Se puede seleccionar cuando el

simbolo del tipo de silenciador
de pilotaje es «—» 0 «S».
No disponible para el tipo «R».

(@2Unidad SI EX260 2 et e e e

# Consulta la referencia y las especiaciones en la pag. 38.

A\Precaucion

Este producto es especifico para uso con el bloque de valvulas integrado con sistema de eyector.
No se puede usar en otros blogues.

1. Aseglrate de apagar la alimentacion y el suministro de aire antes de desmontar la valvula.
Ademas, como el aire puede permanecer dentro del actuador, el conexionado y el bloque, asegurate de que el aire ha
salido completamente antes de realizar cualquier operacion.

2. Durante las fases de montaje y desmontaje, podrian producirse fugas de aire si el apriete de los bloques de conexion y la
cubierta es inadecuado.

A\ Precaucion
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Serie JSY1000-E

Ref. del bloque

(AConjunto de médulo de bloques J2 e LR N EL TR Gl e A\ Precaucion
Dado que el modulo SUP/EXH y el médulo de bloques para

JSY 11 M -2 P - @ @ A - - el blogue de valvulas integrado con sistema de eyector son
componentes especificos, no los combines con otros
. productos de la serie JSY1000. El incumplimiento de estas
Serie instrucciones puede provocar una rotura. Para facilitar la

[ 1 ] JsY1000 identificacion, el sustrato es de color azul. Dado que los
sustratos de otros productos de la serie JSY1000 son de
color verse, asegurate de comprobar el color antes del uso.

Especificaciones del médulo de blogues Dado que el moédulo final SUP/EXH no incorpora ningin
= sustrato, se puede usar con otros productos de la serie
. Paso Sensor de presion
Simbolo . JSY1000.
6.5mm | 9mm integrado
3 — ) ) Conjunto de médulo de bloques(se incluyen
4 [ ) — — todas las piezas situadas dentro de ------- J)
5 — [ J — A @ Junta de estanqueidad A Tirante para
= de placa base = estaciones
adicionales
i °
Tipo de cableado Color del &/
S | Cableado mopoestable sustrato: azul
D Cableado biestable : ;
,/
Caracteristicas del sensor de presione® ‘

. Conexion de deteccion | Simbolo de especificacion del g
Simbolo > . )
de presion maodulo de bloques aplicable
— Ninguno 4,5 ‘ ‘
1 Conexion A 3 ‘ ‘
2 Conexion B (opcional)*! | (Sensor de presion integrado)
#1 El caudal en la conexion A disminuye en aprox. un 9 %. (Cuando se - - - -
monta una electrovalvula monoestable/biestable de 2 posiciones) Las juntas de estanqueidad estan instaladas.
A-@Junta de estanqueidad del bloque
Tamano de conexion A, B (conexiones instantaneas)e®
’ . Paso de 6.5 mm | Paso de 9 mm Accesorios de la placa base y numero de accesorios
Simbolo Conexion A, B - — —— - -
Sin sensor de presion Sensor de presion integrado Accesorios Cantidad
C2 | Conexion instantanea @ 2 [ — — A-(D Junta de estanqueidad de placa base 1 ud.
C4 | Conexion instantanea @ 4 ® — [ ] A-(2) Junta de estanqueidad del médulo 1 ud
C6 | Conexion instantanea @ 6 — [ J [ J de bloques '
A-(3 Tirante para estaciones adicionales 3 uds.

[Para control de aire de pilotaje] Conjunto de médulo de bloques [ Ll T
JSY11M-2P-3S A-3-00

Serie Tamaio de conexion A, B
[ 1 [ Jsy1o00 Simbolo|  Conexién A, B
00 Tapon

Caracteristicas del sensor de presion
Simbolo|  Conexion de deteccion de presion
3 Conexion X

o Tipo de cableado
[ 'S [ Cableado monoestable |

¢ Especificaciones del médulo de bloques

Simbolo Paso Sensor de presion
6.5mm | 9mm integrado
3 — ) °

= En el mddulo de bloques para control del aire de pilotaje, asegurate de montar una valvula de 3 vias y 2 posiciones.

1. Asegurate de apagar la alimentacién y el suministro de aire antes de desmontar la valvula.
Ademas, como el aire puede permanecer dentro del actuador, el conexionado y el bloque, asegurate de que el aire ha
A Precaucién salido completamente antes de realizar cualquier operacion.
2. Durante las fases de montaje y desmontaje, podrian producirse fugas de aire si el apriete de los bloques de conexion y la
cubierta es inadecuado.
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Bloque de valvulas integrado con sistema de eyector

T Base apilable @7

Ref. del bloque

(BConjunto de médulo final de SUP/EXH

JSY11M-3P-1A[ ]-[C8

Serie

Montaje

[ ] Jsviooo | =

Montaje directo

Montaje en rail DIN

Do (sin rail DIN)
Modelo de pilotaje, silenciador

Simbolo Tipo de FI’E")Z:‘FJ:a Silenciador e Tamafo de conexion P, E

Interna | _. | integrado (conexién instantanea)

(Ejecucion especial) - =

— ° — — Simbolo Conexion P, E

S ° — ° C8 | Conexion instantanea @ 8
R = ° = 00 *! Tapon

# La conexion 3/5(E) esta conectada en el
modelo con silenciador incorporado.

=1 Se puede seleccionar cuando el
simbolo del tipo de silenciador de
pilotaje es «—» 0 «S».

No disponible para el tipo «R».

Accesorios del bloque final de SUP/EXH
y numero de accesorios

Accesorios Cantidad
(@Perno sometido a traccion 3 uds.
A-2) Junta de estanqueidad del médulo de bloques 1 ud.

# La junta de estanqueidad esté instalada.

(®Fijacién de amarre

Serie Ref.
JSY1000 JSY11M-15P-1A

# La referencia incluye 1 unidad.

Serie JSY1000-E

(B) Conjunto de médulo final de SUP/EXH

N/ (Incluye (@)

Perno sometido a traccion
Par de apriete: 0.8 N'm
(3 uds.)

/A\Precaucion

Dado que el médulo SUP/EXH y el médulo de bloques para el bloque
de valvulas integrado con sistema de eyector son componentes
especificos, no los combines con otros productos de la serie JSY1000.
El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar una rotura.
Para facilitar la identificacion, el sustrato es de color azul. Dado que
los sustratos de otros productos de la serie JSY1000 son de color
verse, asegUrate de comprobar el color antes del uso.

Dado que el médulo final SUP/EXH no incorpora ningun sustrato,

se puede usar con otros productos de la serie JSY1000.

H Cubierta, cubierta del silenciador, médulo de conexiones para bloque (final) SUP/EXH

Cubierta
(Pilotaje interno)

Bloque de conexion

# La cubierta, la cubierta del silenciador y el bloque de conexién

se incluyen en el conjunto del médulo (final) SUP/EXH, pero

Cubierta del silenciador
(Pilotaje interno, silenciador incorporado)

(Pilotaje externo: Ejecucion especial)

JSY11M-4P-1A

deben pedirse para modificar la especificacion del conexionado.

# Tornillos de montaje (2 uds.) para el conjunto de médulo final
de SUP/EXH se incluyen.

Par de apriete para tornillo de montaje
JSY1000 (M2.5): 0.32 N-m

JSY11M-5P-1A

JSY11M-6P-1AR-00

lSerie
[ 1 [ JSY1000 |

1. Asegurate de apagar la alimentacion y el suministro de aire antes de desmontar la valvula.
Ademés, como el aire puede permanecer dentro del actuador, el conexionado y el bloque, asegulrate de que el aire ha
salido completamente antes de realizar cualquier operacion.

2. Durante las fases de montaje y desmontaje, podrian producirse fugas de aire si el apriete de los bloques de conexion y la

/A\Precaucion

cubierta es inadecuado.
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Serie JSY1000-E
Conexiones instantaneas, Tapon, Clip,
Placa de conexion, Extractor de tubos

Consulta «Sustitucion de las conexiones instantaneas» en la pag. 42
para el método de sustitucion.

(1 Conexion instantanea
(Conexion A, B)
(2)Tapon
(Conexion A, B)
(1 Conexion instantanea

(1) Conexiones instantaneas y silenciador

Serie JSY1000 -
Tamafio de conexion/Silenciador Paso de 6.5 mm Paso de 9 mm Nota (Conexion P, E)
g2 KQsY10-C2 = —
Conexion A, B o4 KQSY10-C4-X1336 KQsy1i-ca |8 reffre“%'ad'“c'uye @ Clip
06 — KQSY1-C6-X1336 | . o o ventas:
Conexién P, E a8 KQSY30-C8-X1336 10 piezas.) '
o6 KQSY11-C6-X1336 '
Eyector ool =il
Conexion E | Silenciador Z2-SC1-A areferencia incluye
1 unidad.
# Consulta los detalles del montaje cuando se sustituye un racor en la pagina 42.
(2)Tap6n
SaE (Conexion E de eyector)
Conexion JSY1000 Nota @ Silenciador
Conexion P, E JSY11M-62P-1A (Conexion E de eyector)
Conexion A, B Paso JSY11M-62P-3A La referencia incluye 1 unidad.
de 9 mm

+ Dado que no hay un tapén para el racor de paso de 6.5 mm para las conexiones A y B, usa los
productos de la serie KQ2P.

(3 Clip, placa de conexién

Serie JSY1000
Para conexion A, B Racores | Para conexion A, B Racores Nota
Conexion de paso de 6.5 mm de paso de 9 mm
Conexion A, B SJ1000-CL-1 JSY11M-19P-1A La referencia incluye
(Clip) 10 unidades.
Conexion P, E . : La referencia incluye
(Placa de conexién) JSY11M-10P-1 1 unidad.
Conexion E de eyector 79-CL1-A La referencia incluye
(Clip) 1 unidad.

# Consulta los detalles del montaje cuando se sustituye un racor en la pagina 42.

H Extractor de tubos (Esta herramienta se puede usar para retirar tubos de las conexiones Ay B.)

Serie Para JSY1000
Ref. TG-0204 TG-0608
Di&m. ext. de tubo aplicable Q204 g6

Procedimiento de extraccion de tubos h

Acoplar a la superficie del
diametro exterior del tubo.

(1) Ajusta el extractor de tubos a la (2) Empuja el casquillo de desblogueo del (3) Retira el tubo.
superficie del diametro exterior. racor usando el extractor de tubos.
N J
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Serie JSY1000-E

Opciones del bloque

B Dimensiones / Peso del rail DIN para la base apilable JSY1000 EITX3

* Tras confirmar la dimension L3 en la tabla de dimensiones de cada serie, consulta la tabla de dimensiones del rail DIN siguiente
y especifica el nimero en el cuadro [. L
8 (7.5)
wn
0
ooeobooer  BE -
Paso del orificio de montaje del rail DIN: 12.5

N.° 0 1 2 3 4 5) 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
DimensionL| 98 |110.5| 123 |135.5| 148 |160.5| 173 |185.5| 198 |210.5| 223 |235.5| 248 |260.5| 273 |285.5| 298 |310.5| 323
Peso[g] | 176 | 19.9 | 221 | 244 | 26.6 | 28.9 | 31.1 | 334 | 356 | 37.9 | 40.1 | 424 | 446 | 469 | 491 | 51.4 | 53.6 | 55.9 | 58.1

N.° 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37
DimensionL | 335.5 | 348 |360.5| 373 |385.5| 398 |410.5| 423 |435.5| 448 |460.5| 473 |485.5| 498 |510.5| 523 [535.5| 548 |560.5
Peso[g] | 60.4 | 625 | 649 | 67.1 | 694 | 716 | 739 | 76.1 | 784 | 80.6 | 829 | 851 | 874 | 89.6 | 91.9 | 941 | 96.4 | 98.6 | 100.9

N.° 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 53 54 55 56
DimensionL| 573 |585.5| 598 |610.5| 623 |635.5| 648 |660.5| 673 |685.5| 698 |710.5| 723 |735.5| 748 |760.5| 773 |785.5| 798
Peso[g] | 103.1 | 105.4 | 107.6 | 109.9 | 112.1 | 114.4 | 116.6 | 118.9 | 121.1 | 123.4 | 125.6 | 127.9 | 130.1 | 132.4 | 134.6 | 136.9 | 139.1 | 141.4 | 143.6

N.° 57 58 59 60 61 62 63 64 65 66 67 68 69 70 71
DimensionL| 810.5 | 823 |835.5| 848 |860.5| 873 [885.5| 898 |910.5| 923 |935.5| 948 |960.5| 973 |985.5
Peso [g] | 145.9 | 148.1 | 150.4 | 152.6 | 154.9 | 157.1 | 159.4 | 161.6 | 163.9 | 166.1 | 168.4 | 170.6 | 172.9 | 175.1 | 177.4

/A Precaucion
Par de apriete para tornillo de montaje

Opciones del bloque + Consulta las dimensiones en la pag. 36. M1.4: 0.06 N-m

B Placa ciega
[Con dos tornillos de montaje]
Usada cuando cabe esperar la adicion de valvulas o para mantenimiento.

>
B

oaH Ha
wH ™

T

1
(EA) (P) (EB)

Diagrama del circuito

JSY11M-26P-1A

JSY11M-26P-1A
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Serie JSY1000-E

A\Precaucion
Par de apriete para tornillo de montaje
Opciones del bloque + Consulta las dimensiones en la pag. 36. M1.4: 0.06 N-m
M Espaciador SUP individual M Espaciador EXH individual
[Con un espaciador plug-in, una junta de estanqueidad de placa base y dos tornillos de montaje] [Con un espaciador plug-in, una junta de estanqueidad de placa base y dos tornillos de montaje]
Cuando se use el mismo bloque para diferentes presiones, se puede utilizar un espaciador Si el escape de la valvula afecta a otras estaciones debido a la configuracion del circuito,
SUP individual para actuar como una conexion de alimentacion para diferentes presiones. este espaciador se puede utilizar para el escape individual de la valvula.

s , R — )
3 Vélvula monoestable de 2 posiciones 2(B)

Espaciador SUP individuaﬂ

Espaciador EXH individual | |
)
Tornillo de montaje

/\ j Valvula monoestable de 2 posiciones gzg;

Tornillo de montaje

5(EA) AN
| _74_%1?3) x\ i—ﬁ Ef)
Diagrama del circuito S(E5) ‘ “‘w’?a\ Diagrama del circuito °(F5)
(Ejemplo de montaje de una valvula monoestable de 2 posiciones) ‘ i gr%» N (Ejemplo de montaje de una vélvula monoestable de 2 posiciones)
H 1AW

Referencias del tornillo de montaje (para reparaciones)

JSY1000: JSY11V-23-2A (2 uds.) ‘ JSY1000: JSY11V-23-2A (2 uds.)

A e

i

..
[F *’é Referencias del tornillo de montaje (para reparaciones)

{4 Junta de estanqueidad

b
b de placa base
TR e
s . Cuerpo

# El cuerpo y el espaciador
integrado del modelo JSY1000

# El cuerpo y el espaciador plug in
del modelo JSY1000 se

separan. No se usa la junta para . ) se separan. No se usa la junta
el conector. Espaciador plug-in \J de estanqueidad con conector.
Serie Tipo de espaciador lTamaﬁo de conexion instantanea
| 1 [ JSy1000 | |38 | Espaciador SUP individual |  [Simbolo Conexién P, E
39 | Espaciador EXH individual C4 Conexion instantanea @ 4

M Disco de separacion SUP/EXH
[Disco de separacion SUP]
La insercion de un disco de separacion de SUP en el paso de
suministro de presion del bloque de valvulas permite usar
2 presiones diferentes (alta y baja) en un solo bloque.

[Disco de separacion EXH]
La insercién de un disco de separacion de EXH en el paso de escape
de un bloque de valvulas permite separar el escape de la valvula para - [~ ”

. o . Disco de separacion |Disco de separacion
que no afecte al resto de las valvulas. También se puede usar en Serie SUP EXH
bloques en los que se combine presion positiva y presion de vacio.
(se requieren 2 uds. para bloquear ambos lados EA y EB del EXH.)

JSY1000 | JSY11M-40P-1A JSY11M-40P-1A

M Etiquetas para discos de separacion

Estas etiquetas se pueden usar para indicar y confirmar dénde se han insertado los
conjuntos de discos de separacion de SUP/EXH en el bloque. (3 etiquetas de cada tipo)

+ Si el disco de separacion se pide
usando la hoja de pedido del bloque y el
pedido se realiza al mismo tiempo que el
bloque, la posicion en la que se inserta

[ AN

Etiqueta del disco de Etiqueta del disco de Etiqueta del disco de AN el disco de separacion vendra marcada.
separacion de SUP/EXH separacion de SUP separacion de EXH m
AT o o o
35 E
[378 )\ ®
® > ®
=~ =
~{©® O
Serie Ref. Q N N/
JSY1000 | SJ3000-155-1A @\ 6\
M Silenciador A
(Modelo de conexion instantanea) c
Este silenciador puede montarse en la conexion Seri d Model A tecti A B C
i oF T ] i |\ @ erie (D d) odelo rea efectiva
3/5 (E: EXH) del bloque en un solo paso. ®£ 1/ o)  [ParaJsvio00(@8) |AN15-C08| 20mme | 45 | 13 | 20
% Se envia junto con el producto. Cuerpo Ai(slame acistico
(resina) (Cuerpo de resina sinterizada)

35



Opciones del bloque Serie J S Y1 OOO'E

Dimensiones: Opciones de bloque

M Placa ciega M Espaciador SUP/EXH individual
Serie JSY1000 Serie JSY1000
i
©
tv v?i ~
3
a‘ =) a‘ -]
2B |
s L@@B , L@l
Ay [
i l ] Placa ciega
Espaciador SUP/EXH individual
Q [ Conexion instantanea
(conexién SUP, EXH)

T

Diam. ext. de tubo aplicable: @ 4

1

59.9

&)

e\
'
o)

\v/:3

P
DG '
Al

)
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Serie JSY1000-E
Ejecucion especial

Consulta con SMC para més detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

n Pilotaje externo

‘Forma de pedido de bquues‘ Consulta la «<Forma de pedido del bloque».

JJ5SY1-E10S[ |-[ | IR-[ ][ |-[]

Bloque de SUP/EXH

[ R [ Pilotaje externo |

* La combinacién de modelo de pilotaje externo «R»
y modelo de silenciador «S» no esta disponible.

‘ Forma de pedido de valvulas ‘

JSY1[ |0OORT-5[ | |

Tipo de pilotaje
[ R [ Pilotaje externo |

= La especificacion de pilotaje externo no esta disponible para las valvulas dobles de 3 vias y 4 posiciones
y las vélvulas de 3 vias y 2 posiciones.

= Si se selecciona «R» para la especificacion de pilotaje, selecciona también el modelo de pilotaje externo
«R» para las especificaciones del conjunto de médulo SUP/EXH de bloques o selecciona un bloque con
la unidad de control de aire de pilotaje.
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Serie EX260
Unidad Sl / Sensor de presion

Forma de pedido de las unidades Sl

-

i

EX260- PE|C1

&

200

W
v ()
Modeloe
Simbolo Protocolo Conector de comunicacion |Conector de alimentacién| Simbolo del bloque Bloque aplicable
PEC1 EtherCAT M8 M8 DN JSY1000-E (modelo integrado con sistema de eyector)

Caracteristicas de la unidad Sl

Caracteristicas técnicas comunes

Alimentacion para

Tension de
alimentacion

24 VDC +20 %, -15 %

control/sensor

Consumo interno
de corriente

100 mA o menos

Allmenta’cmn para Te_nswn dfe, 24 VDG +20 %, ~15 %1
electrovalvula alimentacion
Proteccion w2
(basado en IEC 60529) P67
Rango d_e temperatura 10 2 +50 °C
de trabajo
. . Rango de temperatura o
Resistencia a la —20 a +60 °C

de almacenamiento

intemperie
Rang_o de humedad de 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)
trabajo
Resistencia dieléctrica| 500 VAC para 1 min. entre los terminales externos y FE
R‘eS|st(‘enC|a de 500 VDC, 10 MQ 0 mas entre los terminales externos y FE
aislamiento

Normas Marca CE/UKCA

Peso 200 g

%1 Es la tension de alimentacion de la unidad SI. Alimentaciéon conforme al tipo de electrovélvula usada.

%2 Si se conecta con un bloque JSY1000-E, el grado de proteccion sera 1P40.

Especificaciones por modelo

Accesorio (pedir por separado)

Modelo EX260-PEC1
Protocolo EtherCAT*1
Sist licabl i
Istema aplicable | Archivo de Archivo ESI
configuracion*2
FoE Si
CoE Si
Velocidad de comunicacion 100 Mbps
Numero de sensores .
L Méx. 5
Entrada de presion
Carga conectada Sensor de presion digital incorporado en el bloque
Numero de salidas Max. 24 salidas
Salida Carga conectada Electrovalvula con supresor de picos de tension de
9 24 VDC y 0.5 W o menos (fabricada por SMC)
, Tornillo de montaje Tornillo Allen M3 x 30 (2 uds.)
Accesorios p, p
Tapon de sellado Tapon de sellado para conector M8 (2 uds.)

#1 Usa un cable de comunicacién CAT5 o superior para EtherCAT.
%2 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu

Caracteristicas del sensor de presién

Elemento

Caracteristicas técnicas

Rango de presién nominal

-100 a 700 [kPa]

Presion de prueba

1.4 [MPa]

Tapon de sellado (10 uds.)

Asegurate de montar un tapén de sellado en todos
los conectores de alimentacion/comunicacion que no
se utilicen.

En caso contrario, no podra mantenerse la
proteccién especificada.

EX9-AWES
(Para M8)

o<
=
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Serie EX260

Unidad SI

Dimensiones

Modelo con conector de comunicaciéon/alimentacion M8

39.9

Descripcion de los componentes

Indicador LED

Para EtherCAT

39

— = —
OO g ?
o} : *
D 3 L)
@) of Wil lel|l iF
O HER AR
© : :
[} | 3
|
O ] 71
1= =
e T T ] T
=]
17 20.2 17 11.15 11.25
76.5 28.2
34.2
o Ref. EX260-PEC1
@ LED indicador Protocolo EtherCAT
Conector de comunicacion (M8) Hembra de 4 pins,
Conexién 1 codigo A

Conector

EX260-PEC1

SF: Estado de diagnéstico

Conector de comunicacion (M8)

Hembra de 4 pins,

Conexion 2 codigo A
Toma de tierra M3
Conector de alimentacion (M8) macho de 4 pins,
PWRIN codigo A

Conector de alimentacion (M8)
PWR OUT

Hembra de 4 pins,
codigo A

L/A1: Estado de conexion 1
L/A2: Estado de conexion 2

j —
=

RUN: Estado de EtherCAT
ERR: Estado de error de red

P
PWR(V): Alimentacion para valvula

PWR: Alimentacion para control/sensor




Serie JSY1000-E

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la

c I Precauciones especificas del producto 1

contraportada. Para las precauciones sobre electrovalvulas de 3/4/5 vias y equipo de vacio, consulta las «Precauciones
en el uso de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC hitps:/www.smc.eu

| Entorno de instalacién

] Uso como valvula de 3 vias

/A Advertencia

1. Evita utilizar las valvulas en ambientes donde existan gases
corrosivos, sustancias quimicas, agua salina, vapor de agua
o donde estén en contacto directo con los mismos.

| Montaje de la valvula

/A\Precaucién
Méntalo de forma que no se Serie Tamafio de rosca | Par de apriete
produzcan deslizamientos JSY1000 M1.4 | 0.06 N'm

o deformaciones en las juntas
y apriétala segun el par de
apriete mostrado a la derecha.

| Accionamiento manual

A Advertencia

Si no hay sefales eléctricas para la electrovalvula, el accionamiento

manual se utiliza para la conmutacion de la valvula principal. El actuador

conectado se pone en marcha mediante una operacién manual. Utiliza
el accionamiento manual después de comprobar que no existe peligro.

M Modelo de pulsador sin enclavamiento
Presiona el botén del accionamiento manual hasta que haga tope.

H Modelo de enclavamiento para destornillador [tipo D]

Presiona el boton del accionamiento manual con un destornillador
plano pequefio hasta que haga tope y giralo 90° en sentido
horario. El accionamiento manual se bloquea. Para desbloquearlo,
giralo en sentido contrario a las agujas del reloj.

Si no gira, funciona de la misma manera que el modelo de
pulsador sin enclavamiento.

Posicion de bloqueo

A Precaucion

No apliques un par excesivo cuando gire el accionamiento
manual. [0.1 N-m]

Cuando realices el bloqueo del accionamiento manual,
asegurate de presionarlo antes de hacerlo girar. Si se gira sin
haberlo presionado antes se puede danar el accionamiento
manual y causar otros problemas como fugas de aire, etc.

/A Precaucion

M En caso de usar una valvula de 5 vias como una
valvula de 3 vias

Las vélvulas de la serie JSY1000 se pueden usar como vélvulas de 3
vias normalmente cerradas (N.C.) o normalmente abiertas (N.A.)
cerrando una de las conexiones de cilindro 4(A) o 2(B) con un tapon.
Sin embargo, conviene utilizarlas con los orificios de escape abiertos.
Usalas cuando se necesite una valvula de 3 vias con bobina doble.

Posicion de tapon Conexion B Conexion A
Tipo de actuacion N.C. N.A.
(A4 2(B) (AY4 2(B)
§ Monoestable
= EA)5 1 3(EB EA)5 1 3(EB
§ (EA) ) (EB) (EA) ) (EB)
2 (A4 2(B) (A4 2(B)
s Biestable
EA)5 1 3(EB EA)5 1 3(EB;
(EA) ) (EB) (EA) ) (EB)

ILED/supresor de picos de tension|

/A\Precaucion

Hl Con circuito de ahorro energético
El consumo de energia disminuye en aprox. 1/2.5 de la
cantidad consumida en el arranque si se reduce el consumo
requerido para mantener la valvula en estado activado. (El
tiempo efectivo de activacion es superior a 67 ms a 24 VDC).

Diagrama del circuito eléctrico
(Con circuito de ahorro energético)
En caso de electrovélvula monoestable

(+)o

r

Circuito de temporizado

i1: Corriente de arranque, i2: Corriente de sujecion
Diodo de proteccion de polaridad

El circuito mostrado anteriormente reduce el consumo de potencia
en estado de mantenimiento para ahorrar energia. Consulta la
forma de onda de energia eléctrica mostrada a continuacion.

<Forma de onda eléctrica con circuito de ahorro de energia>

Tension aplicada
24 VDC
oV
Entrada

JSY1000 0.5 W —H———m— ——  ————————— -

I

/ Mantenimiento |
JSY1000 0.2 W
ow

67 ms

Dado que la tension se reducira en aprox. 0.5 V debido al transistor,
presta atencion a la fluctuacion de tension admisible. (Para los detalles,
consulta las especificaciones de bobina de cada tipo de valvula.)
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Serie JSY1000-E
c Precauciones especificas del producto 2

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la
contraportada. Para las precauciones sobre electrovalvulas de 3/4/5 vias y equipo de vacio, consulta las «Precauciones
en el uso de productos SMC» o en el «Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC https:/www.smc.eu

| Simbolo de indicacién del bloque

/A\Precaucion

La letra «[S]» se indica en los modulos de bloques de la serie JSY
como se muestra abajo. Esta indicacion se refiere al tipo de placa
(cableado monoestable) en el interior de los bloques. Si no hay ningin
simbolo, se usa cableado para biestable.

Cuando en la hoja de pedido de bloques no se especifique el tipo
de cableado, todas las estaciones tendran cableado para biestable
(D). En este caso, las electrovalvulas monoestables y biestables
se pueden montar en cualquier posicion, pero cuando se utilice
una véalvula monoestable, se tendra una sefal de control no usada.
Para evitar esto, indica en la hoja de pedido de los bloques las
posiciones de los bloques para cableado para monoestable y para
cableado para biestable. (Ten en cuenta que las vélvulas
biestables de 3 o0 4 posiciones no se pueden utilizar para bloques
con cableado para monoestable [S])

] LED/supresor de picos de tension \

/A\Precaucion

Tension residual del supresor de picos de tension

# Si se usa un supresor de picos de tensién con LED, existira una
cierta tension residual de acuerdo con el elemento protector y con la
tension nominal. Por ello, consulta la siguiente tabla y presta atencion
a la proteccion frente a picos de tension en el lado del controlador.

Tension residual

Supresor de picos de tension 24 VDC
4 Aprox. 1V

| Activacion de una electrovalvula biestable de 2 posiciones

/A Precaucion

Para evitar un fallo de funcionamiento, no actives el lado Ay el lado B
de la electrovalvula biestable de 2 posiciones al mismo tiempo.

] Sefial luminosa

/A\Precaucion

Cuando dispone del indicador LED y supresor de picos de
tension, la ventanilla luminosa se ilumina en color naranja para
indicar que la bobina ‘a’ esté activada y en color verde para
indicar que la bobina ‘b’ esté activada.

<Serie JSY1000>

LED
Lado A: Naranja
Lado B: Verde

Cableado
monoestable
marcado con S

’ Placa en el interior de los bloques

/A\Precaucion

El substrato en el interior de los bloques no se puede retirar.
Si lo intentas, puedes dafar las piezas.

’ Fijacion del bloque de montaje en rail DIN

/A\Precaucion

1. Si el bloque esta fijado con pernos a una superficie de
montaje, etc., se puede operar simplemente fijando ambos
extremos del rail DIN, siempre que la superficie inferior del rail
DIN esté totalmente en contacto con la superficie de montaje
cuando se monte horizontalmente. No obstante, si se usa con
otro tipo de montaje o con montaje lateral o inverso, deberas
fijar el rail DIN con pernos colocados a intervalos regulares.
Como guia, inserta pernos en 2 posiciones en el caso de
2-5 estaciones, en 3 posiciones para 6-10 estaciones,
en 4 posiciones para 11-15 estaciones, en 5 posiciones para
16-20 estaciones y en 6 posiciones para 21-24 estaciones.

2. Si usas el bloque con rail DIN en un entorno en que existan
vibraciones o impactos, el propio rail DIN se puede romper.
En particular, si la superficie de instalacion vibra cuando el
blogue se monta en la pared o si se aplica una carga
directamente sobre el bloque, el rail DIN se puede romper,
provocando la caida del bloque. Si se aplican vibraciones,
impactos o cargas sobre el bloque, asegurate de usar un
bloque de montaje directo.
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Serie JSY1000-E

Al

Precauciones especificas del producto 3

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la
contraportada. Para las precauciones sobre electrovalvulas de 3/4/5 vias y equipo de vacio, consulta las «Precauciones

en el uso de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC https:/www.smc.eu

| Cémo sustituir las conexiones instantaneas |

] Tubos de otros fabricantes

/A\Precaucion

Al sustituir las conexiones instantaneas de una placa base de
bloque, es posible cambiar el didmetro de conexion de las
conexiones 4(A), 2(B), 1(P) y 3/5(E).

Para sustituir las conexiones instantaneas, retira el clip o la placa
antes de retirar las conexiones instantaneas. Monta las
conexiones instantaneas siguiendo el procedimiento de retirada
en orden inverso.

Si el clip y la placa no estan insertados de forma segura cuando
se cambian, se puede producir una fuga de aire. Consulta la
pagina 33 para obtener las referencias de las conexiones
instantaneas.

H Base apilable

Blogue (final) de SUP/EXH

/]
[
@\3 Superficie de
corteen D
Bloque ' i Se mueve
B> arriba y abajo

Superficie
de corte en

Se mueve de
un lado a otro

*

Para sustituir C2 o C4 por C6
para la serie JSY1000, hay que
sustituir la placa base. Selecciona
el bloque en la pagina 31.
Consulta las referencias de la
conexion instantanea, clip y placa
de conexiones en la pagina 33.

*

<Método de montaje>

- Médulo (final) de SUP/EXH
La direccion de los racores se especifica cuando
se usan los siguientes racores.
Monta el racor de forma que las superficies de
corte en D del racor queden hacia arriba y abajo.

Ref. de racor: KQSY30-C8-X1336 (JSY 1000)

Bloque
Monta el racor de forma que las superficies de
corte en D del racor queden hacia los laterales.

Ref. de racor: KQSY10-C4-X1336 (JSY 1000)
KQSY11-C6-X1336 (JSY1000)

/A\Precaucion

1. Cuando utilices tubos de fabricantes que no sean SMC,
comprueba que la tolerancia del diametro exterior del
tubo satisface las siguientes especificaciones.

1) Tubo de nylon dentro del rango de +0.1 mm

2) Tubo de nylon flexible dentro del rango de 0.1 mm

3) Tubos de poliuretano  dentro del rango de +0.15 mm
dentro del rango de -0.2 mm.

No utilices tubos que no cumplan estas tolerancias del

diametro exterior. Esto puede ocasionar problemas tales

como que no se puedan conectar, que produzcan fugas de

aire 0 que no se puedan sacar después de su conexion.

] Conexiones instantaneas

/A Precaucion

B Conexion y desconexion de tubos para conexiones
instantaneas

1) Conexién del tubo

1. Utiliza un tubo sin imperfecciones y cértalo en angulo recto.
Utiliza para ello alicates cortatubos TK-1, 2 0 3. No utilices
pinzas, tenazas ni tijeras. Si el corte se realiza con
herramientas que no sean cortadoras de tubo, este podria
cortarse en diagonal o quedar aplastado, etc., lo cual impediria
realizar la instalacién correctamente y ocasionaria problemas
como que se salga después de la instalacion o fugas de aire.
Utiliza tubos con longitud adicional.

2. Sujeta el tubo e introducelo lentamente hasta el fondo de
la conexién.

3. Una vez insertado el tubo, tira ligeramente para comprobar que
esta bien sujeto. Si no se introduce completamente en la
conexion, puede ocasionar problemas como fugas de aire
0 que el tubo se salga.

2) Desconexion del tubo

Usa el extractor de tubos cuando el tamafio del tubo dificulte su

extraccion. Consulta la pag. 33 para los extractores de tubos.

1. Presiona el boton de desconexién suficientemente, empujando
el aro de igual forma alrededor de la circunferencia.

2. Tira del tubo mientras sujetas el anillo de desbloqueo para
gue no se salga. Si no se presiona el anillo de extraccién de
forma suficiente, aumentara la sujecion del tubo y serd mas
dificil sacarlo.

3. Corta la parte dafada del tubo antes de volver a usarlo de
nuevo. En caso de utilizar el tubo con la parte dafiada, puede
ocasionar problemas como fugas de aire o dificultades a la hora
de retirar el tubo.

] Instalacion

/A\Precaucion

Incluso si la presion de entrada esté dentro del rango de presion de
trabajo, si el diametro del conexionado se reduce debido a una
reduccién del tamafio de la conexion de alimentacién (P), el flujo sera
insuficiente. En este caso, la valvula no se conecta completamente

y el cilindro puede presentar un fallo de funcionamiento.
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Serie JSY1000-E
e Precauciones especificas del producto 4

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la
contraportada. Para las precauciones sobre electrovalvulas de 3/4/5 vias y equipo de vacio, consulta las «Precauciones
en el uso de productos SMC» o en el «Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC https:/www.smc.eu

] Eyector de tipo espaciador que hay que montar \

] Escape del eyector / Ruido de escape \

/A\Precaucion

2. Ruido de escape

] Disefo / Seleccién \

A\Advertencia

1. Adsorcién de vacio
En el momento de la adsorcién de vacio, asegurate de suministrar un
vacio constante. En caso contrario, pueden adherirse particulas extrafias
a la ventosa de adsorcion o puede producirse una fuga de aire,
provocando la caida de la pieza.

Cuando el eyector de vacio genera vacio, la conexion de escape
emite ruido cuando la presion de alimentacién estandar se aproxima
a la presion que genera la presion maxima de vacio, haciendo que la
presién de vacio sea inestable. Si el rango de presion de vacio es
adecuada para adsorcién, no debe existir ningin problema. Si el
ruido causa un problema o afecta al ajuste de la unidad S, modifica
ligeramente la presion de alimentacién para evitar el rango de
presién en el que se produce ruido.

2. Ventilacién
Cuando utilices un eyector de vacio en un espacio confinado, como un
panel de control cerrado, suministra ventilacion. Por ejemplo, instalando
una apertura de ventilacion, etc. para evitar el aumento de presion en el
interior del &rea confinada y para liberar el calor generado por la valvula.

Rango de presién del ruido

3. Montaje del filtro de succion

Este producto no lleva montado un filtro de succion. El eyector de vacio
succiona el polvo y gotas de agua cercanas durante la succion de la
pieza. Por tanto, es necesario evitar la entrada de polvo y gotas de agua
en el producto. Te recomendamos instalar por separado un filtro de
succién en el conexionado del lado de vacio. Si existe la posibilidad de
que se succionen gotas de agua u otras cosas, considera la instalacion
de un separador de purga para vacio o similar.

Presion maxima
de vacio

4. Mantenimiento de vacio

Dado que las valvulas pueden experimentar pérdidas de aire, no pueden
utilizarse para aplicaciones tales como el mantenimiento de vacio en un
recipiente a presion. SMC no ofrece ninguna garantia relacionada conel
mantenimiento de la adsorcion de las piezas cuando se usan valvulas |
antirretorno. Toma medidas de seguridad separadas para prevenir la

Presion de vacio

0 Presion de alimentacion estandar

, . . Presién de alimentacion
caida de las piezas en caso de un fallo de corriente, etc.

3. Aire de escape del eyector de vacio

Si se succionan sustancias solidas a través de la conexién de
vacio (A, B), se descargaran desde la conexion de escape a alta
velocidad si dicha conexién de escape (EXH) esta abierta. Por
tanto, cuando el eyector esté en funcionamiento, no mires hacia
la conexién de escape ni apuntes con ella hacia ninguna persona.

| Valvula de alimentacién / Valvula de descarga |

A\Advertencia

Fuga de aire

La vélvula de alimentacion y la vélvula de soplado no garantizan una
fuga de aire cero.

Ten en cuenta que, debido a la posibilidad de que se produzca una fuga
de aire o de vacio, la presion puede cambiar si el lado de la conexion de
vacio (A, B) esta herméticamente sellado.

] Coémo montar el producto

/A\Precaucion

1. Evita caidas, choques o impactos excesivos contra
el producto cuando lo manipules.
Incluso si el producto no presenta dafos aparentes,
los componentes internos pueden estar danados,
provocando un fallo de funcionamiento.

2. Carga en el cuerpo
El cuerpo del producto esta hecho en resina, por lo que no
debera aplicar cargas sobre la conexion tras el montaje. Evita
las operaciones que generen momento, ya que pueden
provocar una reduccién del rendimiento o dafios en el cuerpo.

] Escape del eyector / Ruido de escape \

/A\Precaucion

1. Escape del eyector
La resistencia al escape debe ser lo més baja posible para sacar el
maximo rendimiento al eyector. En el modelo de escape del
silenciador no debe existir ningtn apantallamiento alrededor de la
conexion de escape.
Para el modelo con conexion de escape, asegUrate de que la
contrapresion no supere 5 kPa. Un incremento de la contrapresion puede
provocar una reduccion del caudal de succion y retrasos en el tiempo del
ciclo de transporte.
No utilices el eyector ni apliques presion a la conexién de escape si la
conexion de escape esta cerrada. Esto aumenta la presion en el producto
y puede dafiar el eyector de vacio.
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Serie JSY1000-E
c Precauciones especificas del producto 5

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la
contraportada. Para las precauciones sobre electrovalvulas de 3/4/5 vias y equipo de vacio, consulta las «Precauciones
en el uso de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC https:/www.smc.eu

] Eyector de tipo espaciador que hay que montar

] Conexionado \

A\Precaucion

Durante el conexionado al producto, ten cuidado de no
confundir la conexién de vacio (conexién A, B) con una |
conexion de escape del eyector de vacio. En caso
contrario, pueden producirse danos o afectar al
rendimiento. Aplica aire comprimido tras confirmar que !
el conexionado esta correctamente conectado.

Si todas las conexiones de escape de los eyectores
estan conectadas y centralizadas, se producira un flujo
inverso de aire hacia el paso de escape que no se esta
utilizando y el aire saldra por la conexion de vacio.
Escape individual.

] Consumo de aire del eyector

.
A\Precaucion

Cuando el eyector esta generando vacio, se consume
aire. Por tanto, si la capacidad de suministro de aire es
insuficiente, la presion de alimentaciéon puede
disminuir. Como guia para una capacidad suficiente de
suministro de aire, te recomendamos asegurarte de
que dispones de una capacidad de suministro al menos
tres veces superior al consumo de aire del eyector.

] Unidad Sl / Sistema de buses de campo \

A\Precaucion

Para mas detalles sobre el sistema de buses de campo
/ unidad SI, consulta el «<Manual de funcionamiento»
en el sitio web de SMC.

M Marca registrada
EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, concedida por Beckhoff Automation GmbH, Alemania.
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A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

2 Peliaro: Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
gro: si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves

0 la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de

A Precaucion: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disefa el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catéalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados so6lo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencién a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos meédicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catadlogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con proteccion mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periédica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robéticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disenados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicién) conformes a las leyes de cada pals.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pals.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esté sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes.? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un
afo a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material eléstico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pals a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pafs, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.
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