Modelo sin motor

Actuadores eléctricos

iSu motor y driver se pueden usar juntos!
Fabricantes de motores compatibles: 18 empresas

Mitsubishi Electric Corporation | YASKAWA Electric Corporation

SANYO DENKI CO., LTD. OMRON Corporation

Panasonic Corporation FANUC CORPORATION

NIDEC SANKYO CORPORATION | KEYENCE CORPORATION

FUJI ELECTRIC CO., LTD. MinebeaMitsumi Inc.

Shinano Kenshi Co., Ltd. ORIENTAL MOTOR Co., Ltd.

Rockwell Automation, Inc.
(Allen-Bradley)

Siemens AG

FASTECH Co., Ltd.

Beckhoff Automation GmbH

Delta Electronics, Inc. ANCA Motion

Modelo deslizante de alta rigidez y alta pre-
cision serie LEKFS

Accionamiento por husillo a bolas/serie LEJS

Modelo con vastago Serie LEY p. 147

@ Disponible carrera maxima hasta 1200 (tamafio 40).
uevo

Modelo con vastago guiado

Las carreras intermedias estan disponibles en incrementos de 50 mm.

Accionamiento por husillo a bolas/serie LEFS

25 50 a 800
Accionamiento por husillo a bolas/serie LEKFS 32 50 a 1000

40 150 a 1200
25 50 a 800 Accionamiento por correa/serie LEFB
32 50 a 1000
40 150 a 1200 25 300 a 2000

32 300 a 2500

40 300 a 3000

Accionamiento por correa/serie LET-X11 <

Serie LE

40 200 a 1200 80 300 a 3000
63 300 a 1500 100 300a3000 (X
(Nuevo100 200 a 1500 i

77> Mesas eléctricas lineales/Modelo de

Serie LEYG p. 169 alta precision serie LESYH p.199
25 30 a 400
32 30 a 500 25 30 8300 16 50, 100
63 50 a 800 32 25
(Nuevo100 100 a 1000

CAT.EUS100-111E-ES



Actuadores eléctricos sin motor

H Motores compatibles por fabricante (equivalentes a 100 W/200 W/400 W)

Encoder

Fabricante Serie *1 absoluto | mpulso

sin bateria de CC-Link IE Bieta | CC-LinkIE TSN’
entrada
MELSERVOJN | 9
Mitsubishi Electric Corporation MELSERVO J4 } ‘ ‘ ‘
MELSERVO J5 | 9 9 * ]
2V l o
YASKAWA Electric Corporation =-7 f * ] “
=X — v
SANMOTIONR Qo
ouiers y
OMNUC 1S f )
MINAS A5/A6 | )
is(-B) | )
SFLAG @
— ’
Sv2 |
ALPHA7 @
Hybrid stepping motors | * ]
csBBZ o
e | — e o
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd.
aSTEP AZ | o ]
Ez-SERVO | @
Kinetix MP/VP/TL
AM 30/31/0/81 |
lale | SIMOTICS S-1FK7 |
ASDA-A2 l >
AMD2000 I )

#1 Los motores deben seleccionarse en funcion de las dimensiones de montaje y de los tipos de motores compatibles. Seleccione un motor tras comprobar las especificaciones de cada modelo.
Ademaés, cuando se considere un motor distinto de los mostrados arriba, seleccione un motor que esté dentro del rango de especificaciones tras comprobar las dimensiones de montaje.

M Tamanos de serie

Tamano

Serie Pé ina
| 80 | 100 |
Modelo deslizante de alta rigidez y alta precision/ 7
Accionamiento por husillo a bolas serie LEKFS *«/‘,:
Modelo deslizante/Accionamiento por__ == 37
husillo a bolas serie LEFS =
Modelo deslizante/Accionamiento por correa .-

Serie LEFB , // &4
Modelo deslizante de alta rigidez/ 93
Accionamiento por husillo a bolas serie LEJS
Modelo deslizante de gran tamai ; 125
serie LET-X11
Modelo con vastago 147
Serie LEY
Modelo con vastago gma 169
serie LEYG
Mesas eléctricas Ilnealesﬂ\nodelo > o 199
de alta precision serie LESYH ' "

Los valores en ‘indican la capacidad del motor equivalente.



Serie LE[ ]

Protocolos compatibles*2

H MIECHATROLINK |

o m | 4

®
Devicei ‘et ’EtherNet/IP” EtherCA'I:"’

E-SX
bus

® sx
bus

<
o

LA
LA A

o
o

<
LA A A

<

o

-

+2 Para los detalles sobre las interfaces de empresa, consulte el catalogo del fabricante correspondiente.

o

Marca registrada

DeviceNet® es una marca registrada de ODVA.
EtherNet/IP® es una marca registrada de ODVA.
EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia
patentada, concedida por Beckhoff Automation GmbH,
Alemania.
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Actuador eléctrico
Modelo deslizante de alta rigidez y alta
precision




Modelo sin motor

Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de alta rigidez y alta precision
Accionamiento por husillo a bolas/serie LEKFS

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

m Comprueba la carga
de trabajo-velocidad.

) (I Verifica el tiempo de ciclo.

»m Comprueba el
momento admisible.

Ejemplo de seleccion

El método de seleccion se corresponde con las caracteristicas de los motores

estandar de SMC.

Para motores de otros fabricantes, comprobar las datos técnicos de los mismos.

Condiciones de (

funcionamiento ® Masa de la pieza: 55 [kg]

® \Velocidad: 300 [mm/s]

® Carrera: 200 [mm]

® Encoder incremental

® Aceleracion/Deceleracion: 3000 [mm/s?] _
o

® Posicion de montaje: Horizontal hacia arriba B i

\

® Condiciones de montaje de la pieza:

w

—

Vs 1

]

® Tiempo de establecimiento

J

m Comprueba la carga de trabajo-velocidad. <Grafico velocidad-carga de trabajo>
Selecciona un modelo en funcién de la masa de la pieza y la velocidad que estén dentro del rango de especifi-
caciones del cuerpo del actuador consultando el grafico velocidad-carga de trabajo (guia) en la pagina 8.

Ejemplo de seleccion) Se puede seleccionar provisionalmente el modelo LEKFS14001B-200
basandose en el grafico mostrado a la derecha.

= Consulta el método de seleccion del fabricante del motor para resistencia regenerativa.

Verifica el tiempo de ciclo.
Calcula el tiempo de ciclo usando
el siguiente método de calculo.
Tiempo de ciclo:

T puede obtenerse a partir de la siguiente ecuacion.

[T=T1+T2+T3+T4lsl|

® T1: Tiempo de aceleracion y T3: Tiempo de deceleracion
se pueden obtener a partir de la siguiente ecuacion.

[T1=Viatlsl] [T3=V/a2ls]]

® T2: Tiempo a velocidad constante
puede obtenerse a partir de la siguiente

ecyacion.
1oL L=05 Vv (T1 +T3)

[s]

® T4: Tiempo de establecimiento varia
en funcion del tipo de motor y la carga.
Se recomienda el siguiente valor.

T4 =0.05 [s]

Ejemplo de célculo)
T1 a T4 pueden calcularse como sigue.

T1 = V/a1 = 300/3000 = 0.1 [s],
T3 = V/a2 = 300/3000 = 0.1 [s]

_L-05-V-(T1+T3)

T2
v
200 -0.5-300- (0.1 +0.1)
- 300
=0.57 [s]
T4 =0.05 [s]

El tiempo de ciclo se puede obtener
como sigue.

T=T1+T2+T3+T4
=0.1 +0.57 + 0.1 + 0.05
=0.82 [s]

* Las condiciones para el tiempo de establecimiento varian en funcién del motor o driver que se vaya a usar.

Comprueba el momento admisible.

<Momento estatico admisible> (pagina 12)
<Momento dinamico admisible> (pagina 13)

Comprueba que el momento que se aplica al actuador estd dentro del rango
admisible tanto para condiciones estaticas como dinamicas.

Mep

m
L3

o 1

(I ]

Basandonos en el resultado del calculo anterior, deberiamos seleccionar el

7  modelo LEKFS[14001B-200.
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<Grafico velocidad-carga de trabajo>
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Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)

LEKFS[J25/Accionamiento por husillo a bolas

Seleccion del modelo Serie LEKF S

* Los valores mostrados abajo son los valores admisibles sobre el patin del
actuador. No utilices el actuador méas alla de estos rangos de especificacion.

* La velocidad admisible esta restringida en funcion de la carrera. Selecciénala
consultando la «Velocidad admisible de carrera» a continuacion.

Horizontal Vertical
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Serie LEKFS

Grafica de aceleracion/desaceleracion-carga de trabajo (Guia)

LEKFSI25C1H/Accionamiento por husillo a bolas

LEKFSI250H/Accionamiento por husillo a bolas
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LEKFSI25C1A/Accionamiento por husillo a bolas
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Seleccion del modelo Serie LEKF S

Grafica de aceleracion/desaceleracion-carga de trabajo (Guia)

LEKFS[1320H/Accionamiento por husillo a bolas LEKFS[1320H/Accionamiento por husillo a bolas
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Serie LEKFS

Grafica de aceleracion/desaceleracion-carga de trabajo (Guia)

LEKFS[140C0H/Accionamiento por husillo a bolas

LEKFS[140C0H/Accionamiento por husillo a bolas
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(8] (8]
< 2500 < 2500
0 0
0 5 10 15 20 25 30 0 1 2 3 4 5 6 7
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]

LEKFS[140C]1A/Accionamiento por husillo a bolas

LEKFS[J40C1A/Accionamiento por husillo a bolas

Horizontal Vertical

22500 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 22500
& 20000 \ 3 Factor‘de tr‘abaj‘o: 50‘ % ‘4 & 20000 <3 >\
E 17500 & : E 17500 M
E N Factor de trabajo: 75 % £E . —L N
S 15000 \\ \\ S 15000 Factor de trabajo: 50 % ><“ N4l
Ne] \ A Y /\ T T : T k) T T - o <
S S« N\ | Factor detrabajo: 100 % 9 Factor de trabajo: 75 % >\ ~
g \Q‘. N g Factor de trabajo: 100 % N
& 10000 ~ & 10000
= NS~ T =
S 7500 ~=re= S 7500
@ S~ @
K} 5000 K} 5000
o 3
< 2500 < 2500

0 0
0 10 20 30 40 50 0 5 10 15

Carga de trabajo [kg]

Carga de trabajo [kg]

LEKFS[140C1B/Accionamiento por husillo a bolas

LEKFS[14001B/Accionamiento por husillo a bolas

Horizontal Vertical

22500 ‘ 22500 ‘
‘g 20000 KK N \\( Factor de trabajo: 50 % | ‘l: 20000 ‘\ \/Factor de trabajo: 50 % |
g 17500 ~d ‘ T — g 17500 NS L | }
= o \ Factor de trabajo: 75 % = \\\ \( Factor de trabajo: 75 %
5 15000 s AN § 15000 \‘ VA
8 N 4 N 8 NGO N
o 12500 N Sio o 12500 =
6 N N 6 >~~\
o ~ Q NS
@ 10000 e e B T @ 10000 - N
g Factor de trabajo: 100 % T~ < Factor de trabajo: 100 % \
© 7500 © 7500
S
Q< 5000 Q< 5000
[0] [0]
[&] [&]
< 2500 < 2500

0 0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30

Carga de trabajo [kg]

Carga de trabajo [kg]
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Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.




Seleccion del modelo Serie LEKF S

Momento estatico admisible*

Modelo LEKFS25 LEKFS32 LEKFS40
Momento flector [N-m] 61 141 264
Momento flector lateral [N-m] 70 141 264
Momento torsor [N-m] 115 290 473

*1 El momento estatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al actuador

cuando esté parado.
Si el producto esté expuesto a impactos o a una carga repetida, aseglrate de tomar medidas de

seguridad cuando utilices el equipo.

Modelo sin motor

12



Serie LEKFS

Momento dinamico admisible

+ Estos graficos muestran el voladizo admisible (unidad de guia) cuando el centro de
gravedad de la pieza sobresale en una direccion. Cuando selecciones el voladizo,
consulta «Calculo orientativo del factor de carga» o el Software de seleccién de
modelo del actuador eléctrico para obtener una confirmacion, https://www.smc.eu

Carga de trabajo [kg]

Carga de trabajo [kg]

Aceleraciéon/Deceleracion —— 1000 mm/s2 — —— 3000 mm/s2 -=------ 5000 mm/s2 —-—-— 10000 mm/s2 = === 20000 mm/s2
5 | Direcci6n de voladizo de carga Modelo
‘C | m : Carga de trabajo [kg]
@ | Me: Momento admisible [N-m]
o
Q. | L : Distancia al centro de gravedad de I carga de trabajo [mm] LEKFS250 LEKFS320] LEKFS400]
1000 1000 1000 —rp
" (kR
i \
800 ‘:1 800 800 '.‘ N
L1 _ 3 _ _ L2
£ 600 1} £ 600 £ 600442
3 RN £ E
W\
< o 400 —x \ o 400 o 400
Al
200 = 200 200
0 0
0 5 10 15 20 0
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1000 1000 1000
- 5 A
e 800 [+ 800 800 —
o L2 .1,1i “‘}1\
k= ‘E 600 [ E 600 E 600 [
= £ W\ E E 1
g ) Mer N 400 “‘.{‘ N 400 N 400 \‘ 3 N
| AR N '\\\
2 m 200 R0 200 200 3
= Rk s , SR
2 0 —i= 0 ™ 0
0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
Mep 1000 ——~ 1000 —~—r—— 1000 —— <
3 8% B % 3
) 3 \ . N
T goo [ N goo|+ & il Y\ 800 I A AN
. v S \ . 1 \ . \ . A\ \ k N
L3 € 600 A , N £ 600 A e \ £ 600 A 3N .
€ v . N IS Y . LS £ \ . ..
- RS . N N AR '
B} 400 - 9 400 ) - o 400 T
~ \‘\ ) .4 \\ \‘\ " “ ~\‘\.
+ Aceleracion/Deceleracion: Calcula el 200 ~<L ; . 200 R 200 AR
voladizo para la carga de trabajo a 0 i 0 T 0
1000 mm/s® utilizando el software de 0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
seleccion de modelo. Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1000 1000 ll.\ 1000
5
800 800 33 800
s
L4 E 600 E 600 | E 600
E E YA E
= AR
L J x|z o 5 a0 [ 5 400
BN
200 200 33 200
0 0 0
0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
ey 1000 T 1000 —yr—=—; 1000 —wy—— \\
) [ \ 5
—~ goo 415 N 800 |44 800 Ttk
—om S R BRNEAR E 600D MR Y e N
o L5 £ N £ VI N £ v
c i = ™y VIN T N VN N N =
= — = ‘ [ 9400 B 400 < = B 400 ~J
o 0 Co— N. o S N 1 S '~
~ ~ N ~ « '~
« Aceleracion/Deceleracion: Calcula el 200 ~k_ o= 200 te T~ 200 S~ <l
voladizo para la carga de trabajo a 0 j1==g 0 [~-r1 0 h
1000 mm/s® utilizando el software de 0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
seleccion de modelo. Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1000 1000 1000
l| ‘i-\ ' -‘5
800 -+ 800 iy 800 i
L6 = W - --\-‘; _ W
600 600 L 600 .
g ||\. E‘ \‘\j E EAL)
A\ W\ NN
@ 9 400 “_(‘ @ 400 ‘.\“\\ 9 400 o~ \
o B ‘.. S NS
200 —FVe 200 P 200 —— e
S . T T TFSEE
0 i 0 0
0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60

Carga de trabajo [kg]
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Momento dinamico admisible

Seleccion del modelo Serie LEKF S

= Estos gréaficos muestran el voladizo admisible (unidad de guia) cuando el centro de
gravedad de la pieza sobresale en una direccion. Cuando selecciones el voladizo,
consulta «Calculo orientativo del factor de carga» o el Software de seleccién de
modelo del actuador eléctrico para obtener una confirmacion, https://www.smc.eu

Aceleraciéon/Deceleracion ——1000 mm/s2 ~ — — —3000 mm/s2 ~ -=--==-- 5000 mm/s2 ~ —-—-— 10000 mm/s2 = = = = 20000 mm/s?
S | Direccién de voladizo de carga Modelo
‘c | m : Carga de trabajo [kg]
@ | Me: Momento admisible [N-m]
o
0. | L : Distancia al centro de gravedad de la carga de trabajo [mm] LEKFS250] LEKFS32L] LEKFS40L]
~ 1000 1000 1000 TN
\\ AR\
[ 800 800 800 TS
— — — AN \
E 600 € 600 E 600 NN
£ E E TR
L7 Y |N 400 N 400 N 400 R SR
200 200 200 bl T
£+ >Mey 0 0 0
o m 0 5 10 15 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
o Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
=
£
g 1000 .| !_‘\ 1000 .‘ T _‘\\ 1000 ; TV
k 3 \[
— 800 ‘,'-\-“ 800 \‘- \\ 800 Y \‘\
— . 0oy _ X _ AN RN
£ 600 Y T 600 — A £ 600 AN
E RGN E i E ESI RN
L8 Z|% 400 — \\ @ 400 @ 400 RN
SN Sol Y.
i 200 SIS S 200 200 ~a
>Mep 0 i 0 0
Ll m 0 5 10 15 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
i Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
Calculo orientativo del factor de carga

—_

. Elige las condiciones de funcionamiento.

Modelo: LEKFS

Tamario: 25/32/40

Posicion de montaje: Horizontal/Inferior/Pared/Vertical
2. Selecciona la gréfica correspondiente en funcion del modelo, el tamafio y la posicion de montaje.
. A partir de la aceleracion y de la carga de trabajo, obtén el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz del gréafico.
4. Calcula el factor de carga en cada direccion.

ox = Xe/Lx, ay = Yc/Ly, az = Zc/Lz

5. Confirma que el total de ax, ay y oz es 1 0 menos.

ox+ay+ozs1
Si es superior a 1, considera una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo
0 un cambio en la posicién central de la carga de trabajo y un cambio de serie.

Aceleracion [mm/s2]: a
Carga de trabajo [kg]: m
Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xc/Yc/Ze

w

1. Horizontal f

1. Condiciones de funcionamiento Nmmmmm -

Modelo: LEKFS40
Tamafio: 40
Posicion de montaje: horizontal

Posicion de montaje

3.Pared Y
A

4. Vertical x

=

.

&

3. Lx =250 mm, Ly = 180 mm, Lz = 1000 mm
4. El factor de carga en cada direccion se puede

Aceleracion [mm/s2]: 3000
Carga de trabajo [kg]: 20

Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xc =0, Yc =50, Zc = 200
2. Selecciona las graficas para la orientacion horizontal del modelo

LEKFS40 en la pagina 13.

obtener de la siguiente manera:
ax =0/570=0
oy =50/410 = 0.12
oz =200/1000 = 0.2
5.ax+o0y+0z=0.32=<1

1000 —ryy
800 .",‘
g 600 3
3 400
200 s

0
0 10 20 30 40 50 60
Carga de trabajo [kg]

1000 —ry 1000[LzbrT® AN
i Atk
i \ ) \
800 |—rt 800 : . <
\!_\& )
TR\ \ \_ .
= 600 " = 600 ——
g l\;\ g \ k h %,
) \ 8 .
3 400[Lyrs 3 400 S A
\\ :§ S u\‘
S \:N.\ No N ~
PN a I °~
200 ~ \\:; i 200 = -
P T i
0 0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
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Serie LEKFS

Precision de la mesa (Valor de referencia)

Lado A

Lado B —
Paralelismo de carrera [mm] (cada 300 mm)
Modelo @ Paralelismo de carrera | (@ Paralelismo de carrera
entrelacaraCylacaraA |entrelacaraDy lacaraB
@ 7 LEKFS25 0.04 0.02
Lado D LEKFS32 0.04 0.02
LEKFS40 0.04 0.02

*

El paralelismo de carrera no incluye la precision de la superficie de montaje.

Desplazamiento de la mesa (Valor de referencia)

0.05
/
L ¥ 0.04 LEKFS32
E- (L=30mm)
S _rTEKFS40
5 LEKFS25 // (L =37 mm)
£ (L = 25 mm) —
;‘; 0.02 // /’/
-
§ // //
4/
0.00
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Carga W [N]

*

Este desplazamiento se mide cuando se monta una placa de aluminio de 15 mmy se fija a la mesa.
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Actuador eléctrico/
Modelo deslizante de alta rigidez y alta precision

Accionamiento por husillo a bolas
Serie LEKFS Lexrsa2s, 32, 40

‘:/ = .
o=

=

P //
Forma de pedido :
o Tamano 9 Posicion de 9 Tipo de montaje 0 Paso [mm] @ Carrera [mm]
25 montaje del motor NZ Simbolo| LEKFS25 | LEKFS32 | LEKFS40 50 50
32 - En linea NY H 20 24 30 a a
40 g | Paraleloallado NX A 12 16 20 1200 1200
derecho ':lv\\,, B 6 8 10 « Véase la tabla de carreras
Paralelo al lado aplicables.
L A NU
izquierdo
NT 6 . ‘s
NMA Aplicacion de grasa
NM2 (Banda de sellado)
NM3 — Con
N |Sin (especificacion de rodillo)
Tabla de carreras aplicables @: Estandar
Tamario Carrera
50 100 | 150 | 200 | 250 | 30 350 | 400 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200
25 [ ] [ J [ ] [ ] [ J [ J [ ] [ ] [ ] [ J [ J [ J [ ] — — — —
32 [ J [ ) () o [ J [ ) [ ) () [ ) [ J [ J [ ) () [ ) [ J — —
40 — — [ J [ ] [ J [ J [ J [ J [ ] [ J [ J [ J [ J [ ] [ J [ J [ J
Motores compatibles y tipos de montaje*®
Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
Fabricante Serie =2 =
NZ | NY | NX |NM1|NM2 | NM3| NZ | NY | NX | NW | NV | NU | NT | NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ ] - — — - — [ J - - - - - - - -
YASKAWA Electric
Corporation 2V o | - - - - - L4 - - - - - - - -
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R [ — — — - — [ J — — — — — — — —
OMRON Corporation OMNUC G5/1S [ J — = = = = = () = = = = = = =
: [ J
Panasonic
Corporation MINAS A5/A6 (MHMF| @ - - - - - ([ J - - - - - - —
solo)
FANUC . )
CORPORATION Bis (-B) L I e el el el 'YDUS] il i L B e Al Rl
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG [ J — — — — — [ J — — — - — — — -
KEYENCE CORPORATION SV/SV2 @+ = = — — = [ = = = = = = = =
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ — — — — — [ J — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. Hybrid stepping motors | — — — |ex | — |@3[ — = = = = = = | O] =
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BZ — — — | @1 | — | @3 | — — — — — — — — —
ORIENTAL MOTOR _ _ _ _ o _ _ _ _ _ _ _ _ _ 2
Co., Ltd. e (46 solo) o
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — [ J — — — — — — — — — | @*2 —
i @1
Rockwell Automation, Inc. o [ J _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ [ J _ _
(Allen-Bradley) Kinetix MPVPITL 0y ooy (“QOPQ’)P (TL solo)
Beckhoff Automation AM 30/31/80/ o @ | @2
GmbH 30/31/80/81 L4 - - - - - - - (fgl/g; ~ |@Bosolo)|(31solo)| - -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 = = [ J = = = = = |[Of = = = = = =
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — — — — [ J — - — - — - — —
ANCA Motion AMD2000 [ = — — — = [ ] = = = = = = = =

+1 Posicion de montaje del motor

+En linea (nicamente 2 Sila posicion de montaje del motor es paralela en el lado derecho (o izquierdo), s6lo esta disponible el tamario 32. *3 Posicion de montaje del mot

or: Motor paralelo (Derecho o lzquierdo) unicamente

+4 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no haya colisiones con la mecénica seleccionada.=5 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de
montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Serie LEKFS

Caracteristicas técnicas

Modelo LEKFS25 LEKFS32 LEKFS40
Carrera [mm]*! 50 a 800 50 a 1000 150 a 1200
Carga de trabajo [kg] Horizontal 10 20 20 30 40 45 30 50 60
Vertical 4 8 15 5 10 20 7 15 30
Hasta 400 1500 900 450 1500 1000 500 1500 1000 500
401 a 500 1200 720 360 1500 1000 500 1500 1000 500
501 a 600 900 540 270 1200 800 400 1500 1000 500
. 601 a 700 700 420 210 930 620 310 1410 940 470
§ | Velocidad |Rango de 75175809 | 550 330 160 750 500 250 1140 760 380
S | [mm/s] carrera
5 801 a 900 — — — 610 410 200 930 620 310
é 901 a 1000 — - — 510 340 170 780 520 260
g 1001 a 1100 — — — — — — 500 440 220
e 1101 a 1200 — — — — — — 500 380 190
S | Velocidad de empuije de retorno al origen [mm/s] 30 max.
'S | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.01
;.% Movimiento perdido*2 [mm)] 0.05 max.
§_ Especificaciones del Tamaiio de rosca [mm] a10 @12 g15
u‘g husillo a bolas Paso [mm] 20 12 6 24 16 8 30 20 10
Longitud de eje [mm] Carrera + 150 Carrera + 185 Carrera + 235
Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?] 20000%3
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?]+4 50/20
Tipo de actuacion Husillo a bolas (LEKFSLJ), Husillo a bolas + Correa (LEKFSLIR/L)
Tipo de guia Guia lineal
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 max. (sin condensacion)
§ Peso de la unidad de actuacién [kg] 0.2 0.3 0.55
2 ) l 0.02 (LEKFS25) 0.08 (LEKFS32) 0.08 (LEKFS40)
§| Otra inercia [kg-cm?]
& 0.02 (LEKFS25R/L) 0.06 (LEKFS32R/L) 0.17 (LEKFS40R/L)
8 g Coeficiente de friccion 0.05
S 8| Eficiencia mecanica 0.8
§ Forma del motor 040 ‘ 060
z Modelo de motor Servomotor AC (100 V/200 V)
:-% _§ Capacidad nominal de salida [W] 100 200 400
§§ Par nominal [N-m] 0.32 0.64 1.3
*1 Consulta con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.
*2 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento reciproco.
*3 La aceleracion/deceleracién méax. cambia en funcién de la carga de trabajo.

Consulta el «Grafico carga de trabajo-aceleracién/deceleracion (Guia)» para el accionamiento por husillo a bolas en las paginas 9y 10.
Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto en direccién paralela y en angulo recto al husillo. (La prueba se realizd con el actuador en el estado inicial.)
Resistencia a vibraciones: Supera prueba de barrido de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiza en direccion al eje y en angulo recto al
husillo. (La prueba se realizd con el actuador en el estado inicial.)
* Evita las colisiones en ambos extremos del recorrido de la mesa a una velocidad que supera la «velocidad de empuje de retorno al origen».
Ademas, cuando se ejecute la operacion de posicionamiento, no realices el ajuste a menos de 2 mm de ambos extremos.
+ Estos valores solo se pueden usar como guia para seleccionar un motor con la capacidad adecuada.
* Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor que se va a instalar.

*
~

Peso
Modelo LEKFS25
Carrera [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800

Peso del producto[kg] | 16 | 1.7 | 1.9 | 20 | 22 | 23 | 24 | 25 | 27 | 28 | 3.1 | 34 | 3.7

Modelo LEKFS32
Carrera [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000
Peso del producto[kg] | 25 | 27 | 29 | 31 |335| 36 | 38 | 40 | 42 | 44 | 48 | 52 | 56 | 6.0 | 64

Modelo LEKFS40
Carrera [mm] 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000|1100 | 1200
Peso del producto [kg] | 4.7 5.0 5.3 5.6 5.9 6.2 6.5 6.8 7.4 8.0 8.6 9.2 9.8 [ 104 | 11.0
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante de alta rigidez y alta precision
Accionamiento por husillo a bolas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Serie LEKFS

Modelo sin motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 24 para mas

informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEKFS25

B 10
D x 120 (=E) 35
120 3 H9 ("5°%) prof. 3
nx@4.5
oo} - - - - -
<
[t} +0.025 +0.025 <
3 HY (%% @3HI (S
prof. 3 prof. 3
G H
. . Ranura para detectt
Tipo de montaje: NZ/NY/NX L h ;‘a“nrurgp'or Iad?)(; o
4xFA 10 | (52) A (Recorrido de la mesa) 52 315/ FF
prof. de rosca FB
(9 3H9)
' 5 Motor
S — o
Lo}
©
ol of o
. ® 6| prof. de rosca 8
(terminal FG)
Tipo de montaje: NM1/NM2 (102)
Paso de montaje: FC Superficie de referencia
4x O FA de montaje del cuerpo*!
FG prof. de avellanado FH (rango de dimension B) 225 0025
« El refrentado se encuentra en el lado inverso 4xM5x0.8 @3H9 (7)) prof. 3
prof. de rosca 8. ©
- 3]

+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje
del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o
use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura

recomendada: 5 mm)

==

% 1l

iy

[ 6
S
@3 Ho (§°) prot. 3
Dimensiones del motor aplicables
L FC
[a)
TH -
Q
I 3
Q F$ FE FC FA

Dimensiones [mm] Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]

Carrera L A B n D E F G H ) FA
50 [201.5] 56 | 160 20 30 e | Tpode [ was [FB| FC | FD | 5 | FF [FG| FH | FJ| FK

100 251.5| 106 | 210 4 — — 100 montaje | aplcable ’
150 301.5| 156 | 260 NZ (M4x0.7 @ 4.5 8 |@46|30 |35 355 | — — |8 25+1
200 351.5| 206 | 310 6 5 240 290 NY |M3x05(@3.4| 8 |@45/30 |35 |355| — — |8 25+1
250 401.5| 256 | 360 NX |M4x07|D 4.5 8 |D 46|30 35 355 | — — |8 18=1
300 451.5| 306 | 410 NM1| @34 | M3 | — |[031|22%1|25%1 |24 |6.5|13.5|5%2|18a25
350 501.5| 356 | 460 8 3 360 35 340 45 NM2| @34 | M3 | — [(031|22%1 | 25%1 | 33.1|6.5|22.6 |6 20+1
400 |551.5] 406 | 510 +1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la
450 601.5 | 456 | 560 pagina 24.)
500 651.5| 506 | 610 10 4 480 460 *2 Tipo de eje: Eje con corte en D
600 751.5| 606 | 710 | 12 5 600 580
700 851.5| 706 | 810 | 14 6 720 700
800 951.5| 806 | 910 | 16 7 840 820
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Serie LEKFS

Modelo sin motor

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 24 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEKFS32

B 15
D x 150 (=E) 15
150 5 HI("'9 %) prof. 5
nx@55
©
o Y
2 —
o 10 f O 5H9 (3% prof. 5 /
5 H9 (*§%°) prof. 5
G 25
L
(62) A (Recorrido de la mesa) 62 48 | FF 70
(@ 5H9) o Motor 48
O
S R R ] 1 gi=m—=—
F e i g
/ L %a—l © @ EF] 8 v,
Ranura para detector o8 M4 x 0.7,
(1 ranura por lado) = 7.5 prof. de rosca 8
(terminal FG)
(122)
70
@ 5H9 (5% prof. 5
- . 42
Superficie de referencia
de montaje del cuerpo*! 4xM6x1, 21
(rango de dimension B) N prof. de rosca 9.9 i
gl 3 3
5 H9 (5% prof. 5
Dimensiones del motor aplicables
+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje
del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o [a)
use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o més. (Altura "Q" -
recomendada: 5 mm)
S
T
a | -IFE
|FK|
Dimensiones [mm] Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
Carrera L A B n D E G . FA
50 | 238 56| 180 e [ Tpode [ o [FB| FC | FD | EE | FF | Fy | FK
100 288 106 230 4 - - 130 montaje | aplicable '
150 338 156 280 NZ (M5x0.8|@5.8/ 9 (@70 50 5 46 |14 30=1
200 388 206 330 NY (M4x0.7|@4.5 8 (@70 50 5 46 |11 30=+1
250 438 256 380 6 2 300 280 NX [M5x0.8(@5.8/ 9 (063 40%1 45%1 1497 | 9 20=1
300 488 306 430 NW (M5x0.8(@5.8| 9 |@70 50 5 475 | 9 251
350 538 356 480 NV ([M4x0.7 |0 4.5 8 |@63 40%1 45%1 | 497 | 9 20«1
400 588 406 530 8 3 450 430 NU |[M5x0.8|@5.8| 9 |©@70 50 5 47.5 |11 231
450 638 456 580 NT |M5x0.8|@5.8/ 9 (@70 50 5 46 12 30=1
500 688 506 630 10 4 600 580 NM1|M4x0.7 |@ 4.5 8 |[147.14|38.1*%1 | 4,5%1 | 21 6.35%2 | 20+1
600 788 606 730 NM2| M4 x0.7 |@ 4.5| 8 | 150 36%1 4.5%1 | 40.1 [10 24+1
700 888 | 706 | 830 | 12 5 750 | 730 #1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la
800 988 806 930 pagina 24.)
900 1088 906 | 1030 14 6 900 880 *2 Tipo de eje: Eje con corte en D
1000 1188 | 1006 | 1130 16 7 1050 | 1030
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante de alta rigidez y alta precision .
Serie LEKFS

Accionamiento por husillo a bolas
Modelo sin motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 24 para mas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEKFS40
B 15
D x 150 (=E) 60
150 6 H9 ("3%°) prof. 6
Nnxo6.6
Y
g - - - - - - =

N~
~ Hﬁf @6 HI (*3%) prof. 6

6 H9 (5°%°) prof. 6

G 70
L
(86) A (Recorrido de la mesa) 86 48 | FF %
Extremo de carrera del lado del motor / o o1
(@ 6H9) L’B Motor
B S— fo— - -
| ‘ 8
; © =
L L ) * it
Ranura para detector 28 f 8 M4 x 0.7
(1 ranura por lado) o prof. de rosca 8
(terminal FG)
(170)
106

Superficie de referencia 60
de montaje del cuerpo*? 4xM8x1.25 @6 H9 (*3-”3") prof. 7
(rango de dimensién B) \ prof. de rosca 13 39

[ - - . 5 = 5

i ® —

®) oO—3 — ®

[ ) 5] s

X ~ 2

6 H9 (*0%°) prof. 7

Dimensiones del motor aplicables
+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje L FC

del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o a ==
use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o més. (Altura w - +
recomendada: 5 mm) Q
- F
"&L _I.FE FC FA
EK|
Dimensiones [mm] Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
Carrera L A B n D E G T FA
150 389 | 156 | 328 | 4 _ 150 | 130 m'z:tajz Tipode | Wi |[FB| FC | FD “\';é'i) FF | FJ | FK
200 439 206 378 montaje | aplcatle :
250 489 256 428 6 2 300 280 NZ | M5x08 |[@5.8) 9 |@70 50 5 47.5 |14 30=1
300 539 306 478 NY | M4x0.7 |[@ 4.5 8 |@70 50 5 47.5 (14 301
350 589 | 356 | 528 NX | M5x08 |05.8 9 |@63 |40%1 |45% |51 |9 20=1
400 639 406 578 8 3 450 430 NW | M5x08 |[@5.8) 9 |@70 50 5 48.8 | 9 25+1
450 689 456 628 NV | M4x0.7 @ 4.5 8 |63 401 4.5%1 | 51 9 20+1
500 739 506 678 NU | M5x08 [@5.8) 9 [@70 50 5 48.8 |11 23+1
10 4 600 580
600 839 | 606 | 778 NT | M5x08 |58/ 9 |@70 |50 5 47.5 |12 30+1
700 939 706 878 12 5 750 730 NM1| M4x0.7 (@ 4.5 8 | [J47.14 | 38.1*1 | 4.5%1 | 22 6.35%2| 20+1
1039 806 978 . . *1 5%1 . *

800 14 6 200 880 NM2| M4x0.7 @ 4.5/ 8 | 50 36 45 41.4 |10 24+1
900 1139 906 | 1078 x1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la

1000 1239 | 1006 | 1178 16 7 1050 | 1030 pagina 24.)

1100 1339 | 1106 | 1278 x2 Tipo de eje: Eje con corte en D

18 8 1200 | 1180
1200 1439 | 1206 | 1378
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Serie LEKFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 25 para mas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEKFS25(L/R)
Brida de motor 18.5
Motor FF (2.4)
Superficie de referencia G 3HI (0% prof. 3 \. .. ..
de montaje del cuerpo*? ====—§
(rango de dimension B) \ 74 x M5 X70.8 prof. f‘ie I’0$C8§.5 \l :i ' 3 \ °
o
[ ot T
_E% [ @
ET (l?, +0.025
3H9 (o) prof. 3
225
45
64
. s . e (102)
Posicion de Posicion de
. . Ranura para detector
montaje montaje L (1 ranura por lado)
del motor: R del motor: L 10| (52 A (Recorrido de la mesa) 52 405
Extremo de carrera
106 106 ; (2 3H9) del lado del motor
. ‘ . ~ ~ . 1 ® e e e 1
.| ol Y1 L. Lo
‘ 0 QT M4 x 0.7
3 prof. de rosca 8
(terminal FG)
B 10
Tipo de montaje: NZ/NY/NX D x 120 (=E) F || aHo (3%
2xFA 120 prof. 3
prof. de rosca FB Paso de montaje: FC nxg45
Y
[a s = <
i ? e
FE ot 8] "\ a o (3%) @3 H9 () 1T
FF, prof. 3 prof. 3 == i
H

G

Tipo de montaje: NM1/NM2/NM3

2x@FA
FG prof. de avellanado FH

T oFD

#1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje i . .
del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o Dimensiones del motor aplicables
use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura —

recomendada: 5 mm) E
s Fe

5

uw FE (FC) | \FA

Q - —

<F—>
Dimensiones ]
Carrera L A B n D E F G H
50 2105 56 | 160 20 30 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
100 |2605| 106 | 210 | 4 | — | — 100 =
150 3105 156 | 260 Tote |~ de | i |FB| FC |FD|FE| FF |FG|FH|FJ| FK | FL
200 [360.5| 206 | 310 monigje i || (Méx)
: 6 2 240 220 montaje | aplicable

250 |410.5] 256 | 360 NZ [M4x07|045(75|046|30 |37 [11 | —| — |8 |25=1] 42
300 | 460.5| 306 | 410 NY [M3x05|034]/55|045|30 |5 |11 |—| — |8 |25¢1 ]38
850 5105|356 | 460 | 8 | 3 |360| .. | 340 NX |M4x07|045]7 |046]30(37|8 |—| — |8 |18:1]42
400 |5605 | 406 | 510 NMi| 034 | M3 | — |0031|28| — | 85| 7 | 3.5 |5+| 2421 | 42
450 |6105) 456 | 560 | | , | 459 460 NM2| 034 | M3 | — |031|28| — | 85| 7 |35|6 |20=1 | 42
S B | 06 | B NM3| 034 | M3 | — |31 |28 | — | 55| 7 | 3.5 |5+1| 20«1 | 42
600 7605 606 | 710 | 12 S5 _| 600 580 +1 Tipo de eje: Eje con corte en D
700 8605|706 | 810 | 14 | 6 | 720 700
800 9605|806 | 910 | 16 | 7 | 840 820
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante de alta rigidez y alta precision
Accionamiento por husillo a bolas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Serie LEKFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 25 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEKFS32(L/R)
Brida de motor
O 5 H9 (5°%) prof. 8 Motor 225
Superficie de referencia (prof. de avellanado 3) LE—=
de montaje del cuerpo*! 4 x M6 x 1 prof. de rosca 15.2 I
(rango de dimension B) \ (prof. de avellanado 3) l ,u 0
3|
5 H9 (*3%°) prof. 8
(prof. de avellanado 3)
Posicion de Posicion de L (2.4)
montaje montaje 10| (62 A (Recorrido de la mesa) 62 55
del motor: R del motor: L Extremo de carrera del lado del motor 70
1325 132.5 (@ 3H9)
2]
v ‘ v v ‘ g = Tl
] l ] o ! () ll
Ranura para detector 2 3 M4 x 0.7
(1 ranura por lado) = prof. de rosca 8
(terminal FG)/ __|
) . B 15
Tipo de montaje: NZ/NY/NW/NU/NT D x 150 (<E) 15
2xFA , 150 5 H9 (5%%)
prof. de rosca FB Paso de montaje: FC nx@5.5 prof. 5
o
Ef i “‘/f ;ﬁ: ] o - ©
ot | o ©
FE / =
! 10 i
FF OFL, 0 CRII 5 H9 (*5%°) prof. 5 ,
‘ 1
. . @ 5 H9 (5°) prof. 5 S e
Tipo de montaje: NM1/NM2 G ();p
2xFA 2x (M4 x0.7) 2

prof. de rosca FB (prof. de rosca FM)
s

gl e
Q T
FF [
FC
OFL

+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje
del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o
use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o més. (Altura

Dimensiones del motor aplicables

recomendada: 5 mm) E
Q
Dimensiones frAm] -

Carrera L A B n D E G ; FE
50 245 56 | 180 FK
100 295 | 106 | 230 4 - — 130
150 345 | 156 | 280
200 305 | 206 | 330 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
250 445 | 256 | 380 6 2 300 | 280 oot FA —
300 495 | 306 | 430 g | 11PO de | o FB| FC |FD W) FF| FJ | FK | FL [FM
350 545 356 480 montaje | apicable d
400 595 | 406 | 530 8 3 450 | 430 NZ [M5x0.8|(05.8/85/070 |50 |[4.6/13 [14 30«1 |60 | —
450 645 | 456 | 580 NY [M4x07|0 458 @70 [50 [4.6[13 |11 30+1(60 | —
500 695 | 506 | 630 NW [M5x0.8|©5.8/85[070 [50 [4.6[13 | 9 25+1 60 | —
600 795 | 606 | 730 | ° 4 600 | 580 NU |M5x08|058 85070 |50 |4.6/10.6(11 | 23+1 |60 | —
700 895 | 706 | 830 | 12 5 750 | 730 NT [M5x0.8/05.8/85[070 [50 [4.6[17 |12 30+1 |60 | —
800 995 | 806 | 930 NM1|M4 x0.7|0 455 [047.14[38.2] — | 5 | 6.35+1| 20+1[56.4] 5
900 | 1095 | 906 | 1030 | ¢ 6 900 | 880 NM2[M4 x0.7/0 45(8 |050 |38.2] — 11510 |24=1]60 | 7

1000 1195 | 1006 | 1130 | 16 7 1050 | 1030 +1 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Serie LEKFS

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas
LEKFS40(L/R)

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 25 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

B 15
Tipo de montaje: D x 150 (=E) 60 | | 6H9 (3%
NZ/NT/NY/NW 150 prof. 6
4xFA NnxJ6.6
pr)<()f. de rosca FB Paso de montaje: FC =
. ~|
of fl Q s = i
(T
Q al =TH
FE ~ 11 @6 H9 (0 prof. 6
FF 6 H9 (‘3°%) prof. 6 e
G 70
Posicion de Posicion de
montaje montaje x L
13 86 Recorrido de la mesa 86 62.4
del motor: R del motor: L (68) ¢ ! %0
Extremo de carrera del lado del motor
153 153 (@ 6H9) 61
4 = = \
® [ [ ‘ ] [ ik e s+ 1 = =
3 3 ©) g
© © ‘ N ©
° ) ° O — ) @) ,._ﬁi o)
Ranura para detector of o M4 x 0.7 o !
(1 ranura por lado) [ prof. de rosca 8
(terminal FG)
Brida de motor
Motor FF 28 24
Superficie de referencia @6 H9 (5" prof. 7 on .
de montaje del cuerpo*" 4 x M8 x1.25 N I
(rango de dimensién B) \ prof. de rosca 13 | 7
i ——o = — —— ] @
Q i o] o ~—
Yo}
.I [e] [0} = C
<
~ ~ 6 H9 (5% prof. 7
39]
60
106
. - . . (170)
+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje
del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o
use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura Dimensiones del motor aplicables
recomendada: 5 mm) N
(=]
s
Q FC
. . 2 F
Dimensiones [mm] s | ILFE FA
Carrera L A B n D E G FK
150 403.4 156 328 4 - 150 130
200 453.4 206 378
250 5034 | 256 | 428 6 2 300 | 280 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
300 553.4 | 306 | 478 _ FA
350 | 6034 | 356 | 528 rnse [ oo de [ o | FB | FC | FD (,\fé'i )| FF[FJ| FK |FL
400 653.4 406 578 8 3 450 430 montaje | aplcable '
450 703.4 456 628 NZ (M5x0.8(05.8/ 85|070| 50 | 4.6 | 11 14 | 30«1 | 60
500 753.4 506 678 10 4 600 580 NY [M4x0.7|@4.5/ 8 |@70| 50 46 | 11 14 | 301 60
600 853.4 606 778 NW [M5x0.8(@5.8| 8.5 | 70| 50 46 | 11 9 | 251 60
700 9534 | 706 | 878 | 12 5 750 | 730 NT [M5x0.8|/@ 5.8/ 85|@70| 50 | 46 |14.5| 12 | 30+1 | 60
1053.4 806 978
800 14 6 900 880
900 1153.4 906 | 1078
1000 1253.4 | 1006 | 1178 16 7 1050 | 1030
1353.4 | 1106 | 1278
il 18 8 1200 1180
1200 1453.4 | 1206 | 1378
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante de alta rigidez y alta precision .
Accionamiento por husillo a bolas Serie LEKFS

o Cuando instalemos el acoplamiento/polea, retirar toda grasa, polvo, suciedad, etc., tanto del eje Modelo sin motor

motor como del interior del acoplamiento/polea antes de su colocacion.
o El actuador no incluye el motor ni los tornillos de amarre del mismo. (A incluir por el cliente).
® Preparado para motores de eje liso, sin chaveta. Para las ejecuciones "NM1" o "NM3", preparado para motores de eje plano.

Montaje del motor: En linea o Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor se aflojen.

Tipo de montaje: NZ, NY, NX, NW, NV, NU, NT, NM2

Tornillo Allen / MM
(Par de apriete: TT [N-m]) a Motor [Suministrado por el usuario]

- - ) )

Brida del motog i

. Dimensiones de
Buje del lado del motor Tomillo de montaje del motd

montaje: FP — ;
[Suministrado por el usuario]

°

+ Nota para montaje de un motor en el modelo NM2
Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEKFS25 se fijan co-
menzando desde el lado de la brida del motor. (Lado opuesto del dibujo)

Tipo de montaje: NM1

Tornillo Allen / MOtOIf : .
MM (Par de apriete: TT [N-m]) a [Suministrado por el usuario]
o
S
i f =
1| leirg

Tornillo de montaje del motor
[Suministrado por el usuario]

Brida del motor

Buje del lado del motor Dimensiones de montaje: FP

+ Nota para el montaje de un buje en el motor de tipo NM1
Cuando monte el buje en el motor, aseglrese de colocar el tornillo de ajuste
perpendicular a la superficie del corte en D del eje del motor. (Véase la figura siguiente.)
+ Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEKFS25 se fijan
comenzando desde el lado de la brida del motor. (lado opuesto al dibujo)

Tornillo Allen

Corte en D del [§
eje del motor

Q \k,
Tamafio: 25 Dimensiones de montaje del buje [mm]
Tipo de montaje| MM TT PD FP

Eje del motor

NZ M2.5x10 | 1.00 8 12.4
NY M2.5x10 | 1.00 8 12.4
NX M2.5x10 | 1.00 8 6.9
NM1 M3x4 | 0.63 5 11.9

NM2 M2.5x10 | 1.00 6 10

Tamafio: 32 Dimensiones de montaje del buje [mm)
Tipo de montaje| MM TT | PD | FP

Diagrama de montaje del motor

Buje del lado del motor

Tornillo de montaje
del motor

del cuerpo
Arafa

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor”
con el “tornillo Allen MM”.

2) Revise la “posicion del buje del motor” y, a continuacion, insértelo.

3) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el usuario).

Tipo de montaje: NX, NV, NM1, NM2
Buje del lado del cuerpo

Haga coincidir la parte convexa del buje del motor con la
parte concava de la arafia del buje del lado del cuerpo.

Espaciador de anillo

Tornillo de montaje del motor

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor” con
el “tornillo Allen MM (Tipo de montaje: NX, NM 2)” o “tornillo Allen
MM (Tipo de montaje: NM1)”.

2) Revise la “posicion del buje del motor” y, a continuacion, insértelo.

3) Monte el “espaciador de anillo” en el motor.

4) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del motor (suministrados
por el usuario).

* Para el modelo LEKFS25

4) Retire la “brida del motor”, que se ha montado provisionalmente, del
alojamiento By fije el motor a la “brida del motor” usando los torni-
llos de montaje del motor (suministrados por el usuario).

5) Apriete la “brida del motor” en el “alojamiento B” usando los torni-

“5 mz X 12 ;2 1‘11 1;: llos de fijacion de la brida del motor (piezas incluidas). (Par de
X . - apriete: 1.5 [N-m])

NX M4 x 12 25 9 5.2

NW M4 x 12 2.5 9 13

NV | M4x12 | 25 | 9 52 Lista de componentes

NU M4 x 12 25 |11 13

NT | M3x12 | 15 |12 | 17.5 Tamaiio: 25 Tamaiio: 32, 40

NM1 M4 x 5 1.5 6.35| 5.4 Cantidad Cantidad

NM2 [ M4x12 | 25 [10 [ 12 - _ (GEnEe o _ Cantidad _

N - i . ) Descripcion Tipo de montaje Descripcion Tipo de montaje
Tamafio: 40 Dimensiones de montaje del buje [mm] NZ|NY|NX NM1[NM2 NZ|NY|NX|NW|NV|NU|NT [NM1]NM2
Tipo de montaje MM T PD FP Buje del lado del motor| 1 [ 1|1 |1 |1 Buje delladodelmotor| 1 | 1 [ 1|1 (1|1 1|11

NZ M3 x 12 15 |14 175 "TornllloAIIenl NERERERERE "TornllloAIIenl NREERREERRRERERERE

NY M3 x 12 15 |14 17.5 (para fijar el acoplamiento) (para fijar el acoplamiento)

NX M4 x 12 25 9 5.2 Tornillo Allen M4x 18 S D D P Espaciadorde anillo| — | — |1 |— |1 |—|— |1 |1

NW M4x12 | 25 | 9 13 (para fijar I brida del motor * Para los tamarios de tornillos, consulte las dimensiones

NV M4 x 12 25 9 5.2 Espaciador de anillo|—|—|—| 1 | 1 de montaje del buje.

NU M4 x 12 25 |11 13 « Para los tamanos de tornillos, consulte

NT M3 x 12 1.5 |12 17.5 las dimensiones de montaje del buje.

NM1 M4 x 5 1.5 6.35| 5.1
NM2 M4 x 12 25 |10 12
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Serie LEKFS

Montaje del motor: Motor en paralelo

Tipo de montaje: NZ, NY, NX, NW, NU, NT, NM2

Tomnillo Allen /MM (Par de apriete: TT1 [N-m])

Polea del lado del motor

Tornillo de montaje del motor o | Dimensiones de
[Suministrado por el usuario] Q| montaje: FP
ITT %i’
Motor [Suministrado r* —HH
por el usuario] = _
— ® o O
= [ e o

Brida del motor

Tornillo Allen (Par de apriete: 0.63 [N-m])

= Nota para montaje de un motor en el modelo NM2
Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEKFS25 se fijan co-
menzando desde el lado de la brida del motor. (Lado opuesto del dibujo)

Caja de reenvio

Correa de temporizacion (Tension de correa: BT [N])

TIpO de montaje: NM1, NM3 Tomillo Allen /MM (Par de apriete: TT1 [N-m])

Polea del lado del motor

Dimensiones de montaje: FP \ ‘

Motor [Suministrado

por el usuario]

9 PD

Brida del motor

Tornillo de montaje del motor

[Suministrado por el usuario]
Tormnillo Allen (Par de apriete: TT2 [N-m])

Caja de reenvio

RCorrea de temporizacion (Tension de correa: BT [N])

Tornillo de cabeza redonda / M3 x 6

(Par de apriete: 0.63 [N-m])

+ Nota para el montaje de una polea en el motor de tipo NM1 y NM3
Cuando monte la polea en el motor, aseglrese de colocar el tornillo
de ajuste perpendicular a la superficie del corte en D del eje del
motor. (Véase la figura siguiente.)

Tornillo Allen

Eje del motor

Polea del lado del cuerpo

Correa de temnorizacién

Brida del motor

Polea del lado del motor

Diagrama de montaje del motor

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y la “polea del lado del motor” con el
tornillo Allen MM. Para el motor tipo “NM1/NM3”, fijelo con el tornillo Allen MM.

2 ) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del motor
(suministrados por el usuario).

3 ) Coloque la “correa de temporizacion” en la “polea del lado del motor” y la
“polea del lado del cuerpo” y, a continuacion, fijela provisionalmente con los
“tornillos Allen (2 x M3 x 8).”

4 ) Aplique la tension de correa y apriete la correa de temporizacion con los
“tornillos Allen (2 x M3 x 8).”

5) Fije la “caja de reenvio” con los “tornillos de union de cabeza redonda (4 x M3 x 6).”

Tamafo: 25 Dimensiones de montaje de la polea [mm]

Tipo de montaje| MM TT1 | TT2 | PD FP | BT
NZ/NY M2.5x10 | 1.0 0.63 8 8 19.6
NX M2.5x10 | 1.0 0.63 8 5 19.6
NM1 M3 x 5 0.63 | 0.63 5 125 | 19.6
NM2 M2.5x10 | 1.0 0.63 6 55 | 19.6 List d t
NM3 M3x5 | 063|063 5 95 | 19.6 ISta de componentes
Tamaiio: 32 Dimensiones de montaje de lapolea [mm]  Tamafio: 25 Tamafo: 32, 40
Tipo de montajel MM TT1 | TT2 | PD FP BT o o Cant.
NZ M3 x 12 15 15 | 14 6.6 49 Descripcion Cant. Descripcién 32 | 40
NY M3x12 | 1.5 1.5 |11 66 | 49 Brida del motor 1 Brida del motor 1 1
NW Maxi12 |25 | 15 | 9 6.6 | 49 Polea del lado del motor 1 Polea del lado del motor | 1 | 1
T KRN A T | =
NMA V3 x4 063 15 635 [ 106 | 49 Correa de .temporlzamon 1 Correa de 'temponzamon 1 1
NM2 M3x12 | 1.5 | 1.5 |10 51| 49 Tornillo Allen 1 Tornillo Allen e
- - - (para fijar la polea)* (para fijar la polea)*
Tamafo: 40 Dimensiones de montaje de la polea [mm] Tornillo Allen M3 x 8 R Tornillo Allen M4 x 12 o | 4
Tipo de montajé MM TT1 | TT2 | PD FP | BT (para fijar la brida del motor) (para fijar la brida del motor)
NZ/NY M4 x 12 25 15 14 45 98.1 Tornillo de union de cabeza redonda M3 x 6| 4 Tomillo de union de cabeza redonda M3 x 6| 4 4
NW M4x12 | 25 | 1.5 9 | 45 | 981 + Para los tamafios de torillos, consulte  * Para los tamafios de tornillos, consulte
NT M4 x 12 2.5 1.5 12 8 98.1 las dimensiones de montaje del buije. las dimensiones de montaje del buje.

25



Serie LEKFS
Piezas de montaje del motor

Opcion de brida del motor

Se puede cambiar la brida de unién de un actuador sin motor después de ser adquirido. A continuacion se muestran los tipos de montaje
aplicables. (Excepto NM1)
Usa las siguientes referencias para seleccionar una opcién de brida de motor compatible y realizar un pedido.
* La opcion de brida de motor es la misma que la serie LEFS.

Forma de pedido

LEFS-

MF

25
oo

NZ
o

@ Posicion de montaje del motor 9 Tipo de montaje

Accionamiento poI
husillo a bolas
0 Tamano
25 Para LEFJ25
32 Para LEF32
40 Para LEFOJ40

Motores compatibles y tipos de montajes*4

— En linea NZ || NV

P Paralelo (lado derecho/lado izquierdo) NY || NU
NX || NT
NW ||NM2

+ Seleccione so6lo NZ, NY, NX o NM2 para el modelo LEFS-MF25.

Modelo de motor aplicable

Tamano/Tipo de montaje

Fabricante Serie e 32/40
NZ | NY | NX [NM1|NM2|NM3| NZ | NY | NX | NW [ NV | NU | NT [ NM1 | NM2

Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ ) — — — — _ PY _ _ _ _ _ _ _ _
YASKAWA Electric all _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _
Corporation Aty o b
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R o — — — — — [ ] — - — — — — — —
OMRON Corporation OMNUC G5/1S o — - — - — - (] - = = = — — —
Panasonic o

. MINAS A5/A6 (MHMF| @ — — — — — () — — — — — — —
Corporation

solo)
FANUC . [ J
CORPORATION Bis (-B) L e B e e e P B B I e B e e
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG [ ) — — - - - [ — - — — — — _ _
KEYENCE CORPORATION SV/ISV2 @4 | — - — — - [} — — = — — — — —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [} — — — — — [ ] — - — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. Hybrid stepping motors | — — — | @1 | — [@3]| — = = = = = = |OE | =
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-Bz — — — | @1 — | @3 | — — — — — — — — —
ORIENTAL MOTOR [ J 2
Co., Ltd. o STEP AR/AZ — = = ~ usson] — _ _ _ _ _ _ _ _ Py
FASTECH Co.,Ltd. Ezi-SERVO - — — () — — — — — — — — — | e | —
Rockwell Automation [ ] @ o
Inc. (Allen-Bradley) GG AATE MLsol | — | | — | — | | (Nslzf(\)/)P I () A
Beckhoff Automation AM 30/31/80/ ;;:1 @+ | @*2
GmbH 30/31/80/81 g - - - - - - - | " |@3osolo)|(31 solo)| - -
50l0)

Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 - — o = = = — — | @1 — — _ _ _ _
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] - - - - - ) — — — — — — — —
ANCA Motion AMD2000 [ ) — — — - — [} = = = — — — _ _

= Si se adquiere el modelo LEFDDDW; [0-0, no es posible cambiar a otros tipos de

motor.

+1 Posicién de montaje del motor: En linea Unicamente

x2 Si la posicién de montaje del motor es paralela en el lado
derecho (o izquierdo), solo esta disponible el tamafio 32.

*3 Posicidbn de montaje del motor: derecho (o izquierdo)
lado paralelo Unicamente

*4 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos
tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las
tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables del
motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Serie LEKFS

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Posicion de montaje del motor: En linea

Buie del lado del cuerpo, arafia

Motor

Tornillo de montaje del motor

Diam.

Lista de componentes

N° Descripcién Cantidad
1 | Brida del motor 1
2 | Buje (lado del motor) 1
3 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
4 | Tornillo Allen (para montar la brida del motor) 2
5 Espaciador de anillo (sé!o para “NM2” de tamano 25 y “NX,” 1
“NV,” y “NM2” de tamario 32 y 40)
Detalles de la brida del motor Para NM2
g FD Superficie de montaje 4 x FA diametro de avellanado FG,
4 xFA, prof. de rosca FB  del motor prof. FH
- prof. FE « El refrentado esta en el lado opuesto.
Superficie de FC ~ ~
montaje del motor <i/C C5/
9 FD & : @
prof. FE \E ] E
© o) | (4@
K ] D)
FF FC
FF FJ
Dimensiones [mm]
Tamaro |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ/NX M4 x 0.7 8 46 30 3.5 35.5 — — 57.8 46.5 M2.5 x 10 M4 x 35 8
25 NY M3 x 0.5 8 45 30 3.5 35.5 - - 57.8 46.5 M2.5 x 10 M4 x 35 8
NM2 @34 — 31 221 2.5%1 33.1 6.5 22.6 57.8 46.5 M2.5 x 10 M4 x 18 6
NZ M5 x 0.8 9 70 50 5 46 — — 69.8 61.4 M3 x 12 M5 x 40 14
NY M4 x 0.7 8 70 50 5 46 = = 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 11
NX M5 x 0.8 9 63 40%1 5 49.7 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 9
32 NW M5 x 0.8 9 70 50 5 47.5 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 9
NV M4 x 0.7 8 63 40%1 5 49.7 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 9
NU M5 x 0.8 9 70 50 5 47.5 = = 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 11
NT M5 x 0.8 9 70 50 5 46 — — 69.8 61.4 M3 x 12 M5 x 40 12
NM2 M4 x 0.7 8 50 36%1 4.5%1 40.1 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 25 10
NZ M5 x 0.8 9 70 50 5 47.5 — — 89.8 66.9 M3 x 12 M5 x 40 14
NY M4 x 0.7 8 70 50 5 47.5 — — 89.8 66.9 M3 x 12 M5 x 40 14
NX M5 x 0.8 9 63 40%1 5 51 - - 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 9
40 NwW M5 x 0.8 9 70 50 5 48.8 - - 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 9
NV M4 x 0.7 8 63 40%1 | 5 51 - — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 9
NU M5 x 0.8 9 70 50 5 48.8 — — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 11
NT M5 x 0.8 9 70 50 5 47.5 - - 89.8 66.9 M3 x 12 M5 x 40 12
NM2 M4 x 0.7 8 50 36%1 4.5%1 41.4 — — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 25 10

* Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo
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Piezas de montaje del motor Serie LE KF S

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Posicion de montaje del motor: Motor en paralelo

Motor M1 E :

Py o= :‘:ﬂ L \ : |

Tornillo de
montaje del motor

— o2 ) @ R Actuador
Lista de componentes
Cantidad
N° Descripcion Tamarfo
25,32 40
1 Brida del motor 1 1
2 | Polea del motor 1 1
3 | Tornillo Allen (para fijar la polea) 1 1
4 | Tornillo Allen (para montar la brida del motor) 2 4
Detalles de la brida del motor Tamano 25: NM2 Tamano 32: NM2
Superfiiede o y gFA " 2x(M4x0.7
Superficie de prof. de rosca FB <montee del moor 2 -ctr0 de avellanado ;ﬁ;glgeﬁotor (prof(. de rosca)FK)
montaje del motor | FGprof. FH - e
VZ o} D) % O ©
2 1 4%‘< g 4.1 / \ ) . / \
Q 9 Fo K / W) —-r - 2
- 5 Ps o
7 o> |/
FE - FF FC L \® R
FF DR OFJ e
= = 2xFA
de rosca FB
Dimensiones [mm]
Tamario |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ 2x M4 x0.7 7.5 46 30 3.7 11 - - 42 - M2.5x 10 M3 x 8 8
NY 2xM3x0.5 55 45 30 5 11 - — 38 — M2.5x10 M3 x 8 8
25 NX 2xM4x0.7 7 46 30 3.7 8 — — 42 - M2.5 x 10 M3 x 8 8
NM2 3.4 - 31 28 - 8.5 7 3.5 42 - M2.5 x 10 M3 x 8 6
NZ 2xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 13 - - 60 - M3 x 12 M4 x 12 14
NY 2xM4x0.7 8 70 50 4.6 13 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 1
NwW 2xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 13 = = 60 - M4 x 12 M4 x 12 9
g2 NU 2xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 10.6 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 11
NT 2xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 17 - - 60 - M3 x 12 M4 x 12 12
NM2 M4 x 0.7 8 50 38.2 — 11.5 — — 60 7 M3 x 12 M4 x 12 10
NZ 4xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 11 — — 60 - M4 x 12 M4 x 12 14
NY 4xM4x0.7 8 70 50 4.6 11 - - 60 - M4 x 12 M4 x 12 14
40 NW 4xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 11 - - 60 - M4 x 12 M4 x 12 9
NT 4xM5x0.8 8.5 70 50 4.6 14.5 - - 60 - M4 x 12 M4 x 12 12




Serie LEKFS
Montaje de detector magnético

Posicion de montaje del detector magnético

Rango de trabajo

Rango de trabajo

[

Tabla 1 dimensiones de montaje del detector  [mm]

Modelo Tamano A B Rango de trabajo
25 17.5 23.5 3.0
LEKFS 32 26.3 32.3 3.4
40 32.2 38.2 3.6

*

El detector magnético aplicable es D-M9 (N/P/B) (W) (M/L/Z).

* El rango de trabajo es una referencia que incluye histéresis, por lo que
no significa que esté garantizado. Puede variar de manera significativa
en funcion de las condiciones de trabajo.

Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones
de trabajo se encuentran en el ajuste real.

*

Montaje de detector magnético
LEKFS25 LEKFS32/40

Fijacion de montaje
del detector magnético
Réf: BMY3-016

Ranura de montaje para detector

Tornillos de montaje del detector magnético Ranura de montaje para detector

Par de apriete [N-m]
0.1a0.15

# El detector magnético aplicable es D-M9 (N/P/B) (W) (M/L/Z).

+ Apriete los tornillos de montaje del detector magnético (suministrados juntos con el detector magnético) usando un destornillador de precisién con un
diametro de empufadura de aproximadamente 5 a 6 mm.

* Prepara una fijacion de montaje del detector magnético (BMY3-016) para el montaje del detector magnético en el modelo LEKFS32/40.
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Detector magnético de estado sélido
Tipo de montaje directo

D-M9N/D-M9P/D-M9B

Especificaciones de los detectores magnéticos estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga de 2 hilos (2.5 a 40 mA).

® Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

-
-
A\Precaucion
| Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar dafado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9]

3.95
2.8

(

UK
CA

Consulte la web de SMC para obtener los
detalles de los productos conforme a los

D-M9LC], D-M9C1V (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético D-M9N | D-M9P D-M9B
Direccion de la entrada eléctrica En linea

Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion 5,12,24 VDC (4.5a28 V)

Consumo de corriente 10 mA o inferior

Tension de carga 28 VDC o inferior | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga 40 mA o inferior

25a40mA

Caida de tension interna) 0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V o inferior

Corriente de fuga 100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o inferior

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado.

Normativa Marca CE/UKCA, RoHS

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético D-M9N | D-M9P | D-M9B
Revestimiento |Didmetro exterior [mm] 2.6
Alslante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro) ’ 2 hilos (Marron/Azul)
i
Diametro exterior [mm] 0.88
Area efectiva [mm2) 0.15
Conductor =

Diémetro de trenzado [mm] 0.05

Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

+ Consulte las caracteristicas comunes de los detectores de estado sélido en la Guia de los

detectores magnéticos.

+ Consulte las longitudes de los cables en la Guia de los detectores magnéticos

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-M9N | D-M9P D-M9B
0.5m (—) 8 7
Longitud de cable 1m (M) 14 13
3m (L) 41 38
5m (Z) 68 63

©
(o}
Q
A

©
o
6 |Posicion mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x4 L
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

22.8

[m

m]
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Detector de estado solido normalmente cerrado UK
Tipo de montaje directo C

D-M9NE(V)/D-MIPE(V)/D-MIBE(V)

Salida directa a cable

@ La senal de salida se ilumina
cuando no se detecta ninguna
fuerza magnética.

@ Se puede usar para el actuador
adoptado por los detectores
magnéticos de estado sélido
de la serie D-M9 (excluyendo
los productos bajo demanda)

-
L4
’
/\Precaucion
| Precauciones |

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9CIE

Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

CA

Consulte la web de SMC para obtener los
detalles de los productos conforme a los

Especificaciones de los detectores magnéticos estandares interacionales.

PLC: Controlador légico programable

D-M9CIE, D-M9OCIEV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético| D-MONE |D-MONEV | D-M9PE | D-M9PEV | D-M9BE |D-M9BEV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable Circuito IC, Relé, PLC Relé 24 VDC, PLC
Tension de alimentacion 5,12,24 VDC (4.5a28 V) -

Consumo de corriente

10 mA o inferior

Tension de carga

28 VDC o inferior | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o inferior

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V o inferior

©
[aV)
e
B S— eSS &&
6

Corriente de fuga 0.8 mA o inferior
LED indicador

Normativa

100 A o inferior a 24 VDC
EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado.
Marca CE/UKCA, RoHS

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético | D-MONE(V) | D-MOPE(V) | D-M9BE(V)
Revestimiento |Didmetro exterior [mm] 2.6
Alslante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro) ’ 2 hilos (Marron/Azul)
i
Diametro exterior [mm] 0.88
Area efectiva [mm2) 0.15
Conductor =
Diémetro de trenzado [mm] 0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores de estado solido en la Guia de los
detectores magnéticos.
* Consulte las longitudes de los cables en la Guia de los detectores magnéticos

Peso gl
Modelo de detector magnético D-MONE(V) | D-M9PE(V) D-M9BE(V)
05m (—) 8 7
*1
Longitud de cable 1m (M) 14 13
am (L) 41 38
5m (2)*! 68 63

#1 Las opciones de 1 my 5 m se fabrican al recibir el pedido.

D-MOLIEV E

Hi 4
6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

[mm]

9.5
2.6

LED indicador

500 (1000) (3000) (5000)

: 2 /7503
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) 026 /
© LED indicador I SR
2 sl ee JTE
o , 19.5
B¢
22.8
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Detector de estado solido con indicador de UK
2 colores, Tipo de montaje directo C CA

D-MONW/D-M9PW/D-M9BW

Consulte la web de SMC para obtener los
detalles de los productos conforme a los

Especificaciones de los detectores magnéticos estandares internacionales.

Salida directa a cable PLC: Controlador l6gico programable

@ Se ha reducido la corriente de D-MSLIW, D-MILIWV (Con LED indicador)
carga de 2 hilos (2.5 a 40 mA). Modelolde detector mag’netlco D-M9NW | D-M9PW D-M9BW
. Direccion de la entrada eléctrica En linea
@ Uso de cable flexible en la " . .
ifi .. snd Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
especificacion estandar. . Tipo de salida NPN | PNP _
® El rango adecuado de trabajo Carga aplicable Circuito IC, Relé, PLC Relé 24 VDC, PLC
se puede determinar mediante Tensién de alimentacion 5,12, 24 VDC (45228 V) _
el color del LED. (Rojo — Verde Consumo de corriente 10 mA o inferior —
— Rojo) Tension de carga 28 VDC o inferior | - 24 VDC (10 a 28 VDC)
Corriente de carga 40 mA o inferior 25a40mA
= Caida de tension internal 0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA) 4V o inferior
- Corriente de fuga 100 uA o inferior a 24 VDC 0.8 mA o inferior
- Rango de trabajo .......... El LED rojo se ilumina.
LED indicador Rango de trabajo adecuado .......... El LED verde se ilumina.
Normativa Marca CE/UKCA, RoHS
A\Precaucién o o ] _ _
: Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad
Precauciones
m o~ - Modelo de detector magnético D-M9NW ‘ D-M9PW | D-M9BW
Fije el detector magnético con el tornillo — - -
suministrado instalado en el cuerpo del Revestimiento | Diametro exterior [mm] 2.6
detector magnético. El detector magnético Alslante NUmero de hilos 3 hilos (Marron/Azul/Negro) | 2 hilos (Marrén/Azul)
puede resultar danado si se usa un tornillo Diametro exterior [mm] 0.88
distinto al suministrado. Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —
Diémetro de trenzado [mm] 0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores de estado sélido en la Guia de los
detectores magnéticos.
# Consulte las longitudes de los cables en la Guia de los detectores magnéticos

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-M9NW [ D-M9PW D-M9BW
0.5m (—) 8 7
Longitud de cable 1m (M) 14 13
3m(L) 41 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]

D-Mol W

6 Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

—
22.8
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Al

Serie LEKFS

Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en
la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores eléctricos en las "Precauciones en el

manejo de productos SMC" o en el manual de funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

] Disefio \ ] Manipulacién
A\ Precaucién A\ Precaucién
1. Evite aplicar una carga que supere los limites 1. No permita que la mesa choque contra el extremo

especificados.

Seleccione un actuador adecuado segun la carga de trabajo y
el momento admisible. Si no se respetan los limites especifi-
cados, la carga excéntrica aplicada a la guia resultara excesi-
va y tendra efectos adversos como la creacion de juego en las
piezas deslizantes de la guia, una reduccion de la precision y
una menor vida util del producto.

2. No utilice el producto en aplicaciones en las que se

aplique una fuerza externa o fuerza de impacto ex-
cesivas.

Podrian producirse fallos de funcionamiento.

|

Seleccion \

A\ Advertencia

1. No aumente la velocidad por encima de los limites

especificados.

Seleccione un actuador adecuada conforme a la relacién en-
tre la carga de trabajo admisible y la velocidad, asi como con-
forme a la velocidad admisible para cada carrera. Si no se
respetan los limites especificados, tendra efectos adversos
como la generacion de ruido, una reduccién de la precision y
una menor vida util del producto.

2. No utilice el producto en aplicaciones en las que se

aplique una fuerza externa o fuerza de impacto ex-
cesivas.
Podrian producirse fallos de funcionamiento.

3. Si el producto se utiliza repetidamente con carreras

parciales (véase la tabla siguiente), utilicelo a carrera
completa al menos una vez cada docena de ciclos.
En caso contrario, la lubricacién podria expirar.

Modelo Carrera parcial
LEKFS[25 65 mm o inferior
LEKFS[132 70 mm o inferior
LEKFS140 105 mm o inferior

4. Cuando se aplica una fuerza externa sobre la mesa,

determine el tamano anadiendo la fuerza externa a
la carga de trabajo para calcular la carga de trabajo
total

Cuando se usa un conducto de cable o un tubo de movimiento
flexible acoplado al actuador, la resistencia al deslizamiento
de la mesa aumenta, pudiendo provocar un fallo de funciona-
miento del producto.

5. Dependiendo de la forma del motor que se vaya a

montar, algunas piezas internas del producto (aco-
plamiento, arana, etc.) pueden ser visibles desde la
superficie de montaje del motor. Si no es lo que se
desea, ponte en contacto con tu proveedor mas
cercano para conocer las opciones disponibles, por
ejemplo, las cubiertas.

33

de la carrera.

Si los parametros del driver, el origen o lo programas se confi-
guran de forma incorrecta, la mesa puede colisionar con el fi-
nal de carrera del actuador durante el funcionamiento. Com-
pruebe los siguientes puntos antes del uso.

Si la mesa colisiona con el final de carrera del actuador, la
guia, el husillo a bolas, la correa o el tope interno pueden rom-
perse. Podria producirse un funcionamiento anémalo.

= 1 X

Maneje el actuador con cuidado cuando lo use en direccion
vertical, ya que la pieza caera libremente debido a su propio
peso.

. La velocidad real de este actuador depende de la

carga de trabajo y de la carrera.

Compruebe las especificaciones conforme a la seccién de
seleccion de modelo del catalogo.

. Durante el retorno al origen, no aplique ninguna

carga, impacto o resistencia ademas de la carga
transferida.

. Evite rayar, hacer muescas o causar otros dafios en

el cuerpo y superficies de montaje de la mesa.
Puede provocar irregularidades en la superficie de montaje,
juego en la guia o un aumento de la resistencia al
deslizamiento.

. Evite aplicar impactos o momentos excesivos

durante el montaje de una pieza.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento
admisible, puede producirse juego en la guia 0 un aumento de
la resistencia al deslizamiento.

. La planeidad en la superficie de montaje debe ser

entre 0.1 mm/500 mm.

Una planeidad insuficiente de la pieza o de la base montada
sobre el cuerpo del producto puede producir juego en la guia
y una mayor resistencia al deslizamiento.

. No golpee la mesa con la pieza durante la operacion

de posicionamiento y en el rango de posicionamiento.

. Se aplica grasa sobre la banda antipolvo para su

deslizamiento. Si retira la grasa para eliminar las
particulas extranas, etc., asegurese de volver a
aplicarla.

. En caso de montaje inferior, la banda antipolvo

podria doblarse.



Serie LEKFS

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en

c I Precauciones especificas del producto 2

la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores eléctricos en las "Precauciones en el
manejo de productos SMC" o en el manual de funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

Manipulacion

A Precaucion

10. Cuando monte el cuerpo, utilice tornillos con la longitud
adecuada y apriételos al par de apriete adecuado.

Aplicar un par de apriete superior al recomendado puede
causar funcionamiento errébneo, mientras que un par de
apriete inferior puede provocar el desplazamiento de la posi-
cion de montaje o, en condiciones extremas, el actuador po-
dria soltarse de su posicion de montaje.

rpo fij
Cuerpo fijo oA
[l
I -
< % %
Tamario de | Par de apriete oA L
Modelo | “tomillo | max.Nm] | [mm] [mm]
LEKFS[125 M4 15 45 24
LEKFSO32 M5 3.0 5.5 30
LEKFSCI40 M6 5.2 6.6 31

Montaje del cuerpo

Superficie de )
referencia de montaje
del cuerpo

Pasador de
posicionamiento
(Plano de referencia)

Pasador de posicionamiento
(Plano de referencia)
Pasador de posicionamiento
(Alojamiento B inferior)

Superficie de referencia\  fx
de montaje del cuerpo \ g
]

Pasador de posicionamiento

El paralelismo de recorrido se suministra con referencia al plano de
referencia de montaje del cuerpo. Si se requiere un paralelismo de
recorrido de alta precision, fije el plano de referencia con respecto a
los pasadores de posicionamiento, etc.

Pieza fija
Tamario | Par de apriete | L (Prof. max. de
‘ |ZK Modelo | ye tornillo|  méx. Nm] | tomillo) fmm]
T [LEKFSO25| M5 x 0.8 3.0 8
1 LEKFSO32| M6 x 1 5.2 9
L LEKFS40| M8 x 1.25 12,5 13

Para evitar que los tornillos de retencion de la pieza interfieran con el cuerpo,
use tornillos que sean como minimo 0.5 mm mas cortos que la profundidad
méaxima del tornillo. Si se emplean tornillos mas largos, éstos pueden entrar
en contacto con el cuerpo y causar problemas.

11. No utilice el producto con la mesa fija y el cuerpo
del actuador en movimiento.

12. Compruebe las especificaciones para la velocidad
minima de cada actuador.
En caso contrario, pueden producirse fallos de
funcionamiento inesperados, como golpes.

|

Mantenimiento

/A Advertencia

Frecuencia del mantenimiento
Realice el mantenimiento conforme a la tabla inferior.

Frecuencia Comprobacion visual | Comprobacién interna

Inspeccion antes o
del uso diario

Inspeccion cada
6 meses / 1000 km / O O
5 millones de ciclos*

= Seleccione aquello que ocurra primero.

® Elementos en los que realizar una comprobacién
visual
1. Tornillos de fijacion flojos, suciedad anémala
2. Imperfecciones y uniones de cables
3. Vibracion, ruido

® Elementos en los que realizar una comprobacién
interna
1. Estado del lubricante en las piezas moviles.
2. Aflojamiento o juego mecanico en piezas fijas y tornillos de fijacion.

® Elementos para comprobacion de correa

Detén el funcionamiento inmediatamente y sustituye la correa si

se da cualquiera de las siguientes situaciones. Ademas,

asegurate de que el entorno y las condiciones de funcionamiento

cumplen con los requisitos especificados para el producto.

a. El material de la correa esta desgastado
La fibra de la correa se ha vuelto rugosa, la goma se ha separado y la
fibra ha adquirido un color blanquecino, las lineas de las fibras se han
vuelto borrosas

b. El lateral de la correa se esta pelando o desgastando
Los bordes de la correa se han redondeado y sobresalen
hilos deshilachados

c. La correa esta parcialmente cortada
La correa esta parcialmente cortada, las particulas extrafias
atrapadas entre los dientes de otras piezas estan causando
dafios

d. Hay una linea vertical visible sobre los dientes de la
correa
Se han producido dafios debido al desplazamiento de la
correa sobre el reborde

e.La goma de la parte posterior de la correa esta
reblandecida o pegajosa.

f . Hay grietas visibles en la parte posterior de la correa
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Actuadores eléctricos
Modelo deslizante

Accionamiento por husillo a bolas Serie LEFS
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Modelo sin motor

Actuador eléctrico/Modelo deslizante

Accionamiento por husillo a bolas/serie LEFS

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

=

Compruebe la carga de SN Paso 2] Compruebe el tiempo SN Paso 3] Compruebe el

trabajo-velocidad. del ciclo.

momento admisible.

Ejemplo de seleccion

El método de seleccion se corresponde con las caracteristicas de los motores
estandar de SMC. Para motores de otros fabricantes, comprobar las datos
técnicos de los mismos.

Cond. de ( _ - . . ]
funciona- ® Peso de pieza: 55 [kg] ® Condiciones de montaje de la pieza:
miento ® Velocidad: 300 [mm/s] W

® Aceleracion/Deceleracion: 3000 [mm/s2] o

® Carrera: 200 [mm] 2

® Posicién de montaje: Horizontal Bﬁ . {

® Encoder incremental ® Tiempo de fijacién

J

m Compruebe la carga de trabajo-velocidad. <Gréfica de velocidad-carga de trabajo>

Seleccione el modelo a partir de la masa de la pieza de trabajo y de la velocidad, dentro del

rango de especificaciones del actuador, conforme a la "Gréfica de velocidad-carga de trabajo

(Guia))" de la pagina 38.

Ejemplo de seleccion) EI modelo LEFSCI40C1B-200 se selecciona provisionalmente
basandose en la gréfica mostrada a la derecha.

= Consulte el catalogo de fabricantes de motores para los detalles de la resistencia a la regeneracion.

m Compruebe el tiempo del ciclo.

Calcule el tiempo del ciclo utilizando Ejemplo de célculo)

el siguiente método de calculo. T1 a T4 se pueden calcular de la siguiente manera:
Tiempo de ciclo:

T puede hallarse a partir de la siguiente
ecuacion.

[T=T1+T2+T3+T4[s]|

T1 = V/a1 = 300/3000 = 0.1 [s],
T3 = V/a2 = 300/3000 = 0.1 [s]

o T1: Tiempo de aceleracion y T3: E! tiempo de deceleracion Too LZ05-V: (T +73)

puede hallarse a partr de la siguiente ecuacion. v

[T1=Vallsl| [T3=Via2(s]] - 200-05-300:(0.1+0.1)

300
® T2: El tiempo a velocidad constante puede =0.57[s]
hallarse a partir de la siguiente ecuacion. T4 =0.05 [s]
L-05-V-(T1+T3)
T2 = v [s] Asi, el tiempo del ciclo se puede obtener
como sigue:

® T4: El tiempo de fijacién varia en funcion T=T1+T2+T3+T4

del tipo de motor y de la carga. Se
recomienda el uso del siguiente valor.

T4 =0.05 [s]

« Las condiciones para el tiempo de fijacion varia en funcion del motor o del driver que se va a utilizar.

=0.1+0.57 +0.1+0.05
=0.82 [s]

Compruebe el momento de guiado. <Momento estatico admisible>
<Momento dinamico admisible>

Comprueba que el momento que se aplica al actuador esta dentro del rango admisible
tanto para condiciones estaticas como dinamicas.

Mep

m
L3

o 1

(I ]
Basandose en el resultado del calculo anterior, se seleccionara el modelo LEFSC1401B-200.
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<Grafica de velocidad-carga de trabajo>

(LEFS40)

@ L
= >
£
> | al a2
7N
2 Tiempo [s]
o
2

T T2 T3 |T4

L: Carrera [mm]

-+ (Condiciones de funcionamiento)
V : Velocidad [mm/s]

-+ (Condiciones de funcionamiento)
al: Aceleracion [mm/s2]

-+ (Condiciones de funcionamiento)
a2: Deceleracion [mm/s2]

-+ (Condiciones de funcionamiento)

T1: Tiempo de aceleracion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la velocidad de ajuste
T2: Tiempo a velocidad constante [s]
Tiempo en el que el actuador estd
funcionando a velocidad constante
T3: Tiempo de deceleracion [s]
Tiempo desde el funcionamiento a velocidad
constante hasta la parada del movimiento
T4: Tiempo de fijacion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la posicion

1500
= 1000 mm/s?
£ 1000 —+ % % ‘
[} K
- 3000 mmy/s?
o
N R
8 500 AR
> / *..t\\
5000 mm/s2 |
0 I
0 10 20 30 40 50 60
Carga de trabajo [kg]




Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)

Seleccion del modelo Serie LEF S

Modelo sin motor

+ Los valores siguientes estan dentro de los rangos de especificaciones del cuerpo
+ Hebadleadersjguedeleastépatant de los rangos de especificaciones del cuerpo
+ Hal\whadad pdmidéllerestiplimitada en funcion de la carrera, consulte la tabla

LEFS[125/Accionamiento por husillo a bolas

* Déeletididadeacmisitaladstisiineizigusentencion de la carrera, consulte la tabla
“Velocidad de carrera admisible” siguiente.

Horizontal Vertical
80 w I I I T 20 w x x
G 25| Paso6:LEFSO250B | paso 12: LEFSCI250A | B Paso 6: LEFSLI250B
= I | I = 15
g 2 | < Paso 20: LEFSCI1250H | g } | Paso 12: LEFST250A
e i s i <0 20: L. _
= 15 1 Z = 10 i/ Paso 20: LEFSCJ2500H
© L © ]
o 10 1 -1 « 1
(=) (=2
5 I | PR s sy ! e e e e — ———
o 5 1 $) 1
0 1 I 0 1 I
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LEFS[132/Accionamiento por husillo a bolas
Horizontal Vertical
®0 2s0 8: LEFSC13200B | Paso 16: LEFSOI3200A %0 ‘ ‘ [
5 50l oS08 aso 18: LEF: ; T o5 Paso 8: LEFS13200B
= PR Iy /| Paso 24: LEFSOI320H = p |
5 40 1 T 20 [ Paso 16: LEFS[I320JA
© 1 © I I
= 30 —+ 1 s 15 1 Paso 24: LEFSO3200H ]
S 20 : 1 c 10 LY
& ' i ) ' /
8 10 ! } 8 s -T |
0 ! I 0 !
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LEFS[J40/Accionamiento por husillo a bolas
Horizontal Vertical
70 T T T 40 x x x
= Paso 20: LEFS[J4000A | — Paso 10: LEFS[14001B
g 60 ] ‘ ‘ E’ 35 | |
= 1 = 30 .
% 50 3 Paso 30: % o : Paso 20: !.EFSI:!40DA
8 40 1 LEFSCI40C0H— ] 1 [ [
= 1 = 20 1 Paso 30: LEFS[14001H
2 30 — — © |/
g 1 I © 15 T
g 20 1—Paso 10: | S 10 ;
8 1o [ LEFSC0R | N e e
1 1
0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 0 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
Velocidad de carrera admisible [mms]
Modelo Servomotor Paso Carrera [mm]
AC Simbolo| [mm] |Hasta 100[Hasta 200[Hasta 300[Hasta 400Hasta 500Hasta 600|Hasta 700|Hasta 800|Hasta 900|Hasta 1000|Hasta 1100|Hasta 1200
H 20 1500 1200 900 700 550 — — — —
Equivalente] A 12 900 720 540 420 330 — — — —
LEFS25 alo0oWw | B 6 450 360 270 210 160 — — — —
(Velocidad de giro del motor) (4500 rpm) (3650 rpm) | (2700 rpm) | (2100 rpm) | (1650 rpm) - - - —
H 24 1500 1200 930 750 610 510 — —
Equivalente] A 16 1000 800 620 500 410 340 — —
LEFS32 a200Ww B 8 500 400 310 250 200 170 — —
(Velocidad de giro del motor) (3750 rpm) (3000 rpm) | (2325 rpm) | (1875 rpm) | (1537 rpm) | (1275 rpm) — —
H 30 — 1500 1410 1140 930 780 500 500
LEFS40 Equivalente] A 20 — 1000 940 760 620 520 440 380
a400wW | B 10 — 500 470 380 310 260 220 190
(Velocidad de giro del motor) — (3000 rpm) (2820 rpm) | (2280 rpm) | (1860 rpm) | (1560 rpm) | (1320 rpm) | (1140 rpm)
Momento estatico admisible*’
[N-m] . . )
Modelo Tamano Momento flector |Momento flector lateral| Momento torsor *1 El momento e,s.tatlco admisible es Ia_ cantidad de
momento estético que se puede aplicar al actuador
16 10 10 20 .
cuando esta parado.
LEFO] 25 27 27 52 Si el producto esté expuesto a impactos o a una
32 46 46 101 carga repetida, asegurate de tomar medidas de
40 110 110 207 seguridad cuando utilices el equipo.
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Serie LEFS

Grafica de carga de trabajo-aceleracion/deceleraciéon (Guia)

LEFS[J2500H/Accionamiento por husillo a bolas LEFS[J250JH/Accionamiento por husillo a bolas
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LEFS[J25C]A/Accionamiento por husillo a bolas LEFS[J25C]A/Accionamiento por husillo a bolas
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LEFS[J12500B/Accionamiento por husillo a bolas LEFS[12500B/Accionamiento por husillo a bolas
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39




Seleccion del modelo Serie LEF S

Modelo sin motor

Grafica de carga de trabajo-aceleracion/deceleraciéon (Guia)

LEFSI320H/Accionamiento por husillo a bolas

LEFSI320H/Accionamiento por husillo a bolas

Horizontal Vertical
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LEFSI32C0A/Accionamiento por husillo a bolas

LEFSCI32C0A/Accionamiento por husillo a bolas
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LEFS132C0B/Accionamiento por husillo a bolas
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Serie LEFS

Grafica de carga de trabajo-aceleracion/deceleraciéon (Guia)

LEFS14000H/Accionamiento por husillo a bolas

LEFS1400C0H/Accionamiento por husillo a bolas
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LEFS[14000A/Accionamiento por husillo a bolas
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LEFS[140C0B/Accionamiento por husillo a bolas
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Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.




Momento dinamico admisible

Seleccion del modelo Serie LEF S

# Esta grafica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la
pieza esta en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Calculo del factor de carga de
la guia” o el Software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http://www.smc.eu
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Serie LEFS

Momento dinamico admisible

+ Esta gréfica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la

pieza esta en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Célculo del factor de carga de
la guia” o el Software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http://www.smc.eu
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Calculo del factor de carga de la guia
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Modelo: LEFS
Tamano: 25/32/40

Posicion de montaje: Horizontal/Inferior/Pared/Vertical
. Seleccione la gréfica correspondiente en funcién del modelo, el tamafio y la posicién de montaje.
. A partir de la aceleracion y de la carga de trabajo, obtenga el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz de la grafica.
Calcule el factor de carga en cada direccion.

. Determine las condiciones de trabajo.

Posicién cen
trabajo [mm)]

ax = Xc/Lx, ay = Yc/Ly, oz = Zc/Lz

oX+oy+ozs<1

Si es superior a 1, considere una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo o un
cambio en la posicion central de la carga de trabajo o un cambio en serie de actuador.

. Condiciones de funcionamiento
Modelo: LEFS40
Tamafo: 40
Posicion de montaje: Horizontal
Aceleracién [mm/s2]: 3000
Carga de trabajo [kg]: 20

. Confirme que el total de ax, ay y az es 1 o inferior.

Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xe =0, Yc =50, Z¢c =

Aceleracion [mm/s?]: a
Carga de trabajo [kg]: m

tral de la carga de
: Xe/YelZe

1. Horizontal f

Posiciéon de montaje

3.Pared Y
A

N

X

o]
Sras

4. Vertical

2

&

3. Lx =250 mm, Ly = 180 mm, Lz = 1000 mm
4. El factor de carga en cada direccion se puede calcular de la siguiente

manera.
ax=0/250=0
ay =50/180 = 0.27

200 az =200/1000 = 0.2
2. Consulte las graficas para el montaje horizontal del modelo LEFS40 en la pagina42. 5. ox+ oy +az=0.47 <1
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Seleccion del modelo Serie LEF S

Precision de la mesa (valor de referencia)

Lado A

Lado B—

Paralelismo de recorrido [mm] (cada 300 mm)

Modelo @ Paralelismo entre el b Paralelismo entre el

@ lado Cy el lado A lado Dy el lado B
@ Lado C LEFS25 0.05 0.03
LEFS32 0.05 0.03
Lado D——— LEFS40 0.05 0.03

Nota) El paralelismo de recorrido no incluye la precision de
la superficie de montaje.

Desplazamiento de la mesa (valor de referencia)

0.08

LEFS32

L W (L =30 mm)
0.06 1 LEFS40_|

(L =37 mm)

\

LEFS25

o (L=25mm) / P
///

Desplazamiento [mm]

0.02 / 7/

0 100 200 300 400 500
Carga W [N]

Nota 1) Este desplazamiento se mide cuando una placa de aluminio de 15 mm se monta y fija a
la mesa.
Nota 2) Compruebe la holgura y el juego de la guia por separado.

Desplazamiento del voladizo debido a la holgura de la mesa (valor de referencia)

Modelo basico Modelo de gran precisién
0.25 0.12
0.2 0.1
g g 0.08
£ LEF2 = v
2 o015 5/ o LEF25
c c
.Gé / _oé) 0.06 - 7
© ©
N 1 A o N /
g‘ ° 7 % 0.04 A /
a A LEF40 s &/mmo
0.05 = s
0.02
— LEF32 = EFa2
0 0
0 100 200 300 0 100 200 300
Distancia de voladizo [mm] Distancia de voladizo [mm]
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0 Precision

Actuador eléctrico/Modelo deslizante
Accionamiento por husillo a bolas -

Serie LEFS LEFs2s, 32,

Forma de pedido

%

40

%a\

LEFS

1

00

C

HI25]R]NZ]A
006000

gTamaﬁo 3 Posicion de montaje del motor

6 o

NJK
0o

po de montaje O raso [mm]

>/ |

(4 R
— Modelo basico 25 — En linea NZ NV || NM2 Simbolo] LEFS25 | LEFS32 | LEFS40
H  [Modelo de gran precision 32 R | Paralelo en el lado derecho NY || NU [|NM3 H 20 24 30
40 L Paralelo en el lado izquierdo NX NT A 12 16 20
O carrera [mm] i Rl B 6 8 10
50 50 0 Compeatibilidad con el detector
a a - Ninguno © orificio del pin de posicionado
1200 1200 C Con (Incluida 1 fijacion de montaje)
" - PR - - Carcasa B [
* Véase la tabla de carreras aplicables. « i se requieren 2 0 més, realice el pedido por separado. (Ref : - inferior tee———== 1 I
LEF-D-2-1 Para més informacion, consulta la pag. 86.) Carcasa B inferior
9 Aplicacién de grasa « Pida los detectores magnéticos por separado. (Consulte las pags.87 y 2 posiciones en i
(Banda de sellado) 89 para mas dgtalles). o K parte inferior ey ——
+ Cuando seleccionamos "', el actuador no incluiré ni el iman del del cuerpo Parte inferior del cuerpo
— Con carro ni el soporte del detector. Asegrate de seleccionar el mo- - - i
N | Sin (especificacion de rodillo) delo de manera cortecta, ya que una vez pedido no se podra in- * Consuilte el método de montaje en el ejemplo de
corporar esta opeion. montaje del cuerpo de la pag. 91.
Tabla de carreras aplicables @ Estandar
Carrera
Modelo mm| 50 | 100 [ 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000(1100|1200
LEFS25 ® & & &6 o o o o o o o o o o o o - i B M - | =
LEFS32 ® & o 6 o o6 o o o o o o o o o °o o o o o - -
LEFS40 - | -1 ® ] ® & & e e o6 o o6 o o o o o o o o o o o
+ Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.
Motores compatibles y tipos de montaje *°
Modelo de motor aplicable Tamano / Tipo de montaje
Fabricante Serie =2 32/40
NZ | NY | NX |NM1|NM2 | NM3| NZ | NY | NX [ NW | NV | NU | NT |NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ J - — — - — [ — — - - - — — —
YASKAWA Electric 4
Corporation Z o - - - a - L4 - - - - - - - -
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R [J — — — — — [ ) — — — — — — — —
OMRON Corporation OMNUC G5/1S [ J = = = = = = () — = — — — — —
. [
Panasonic
Corporation MINAS A5/A6 (“QQQ')'F e | - | - |- |-|-|®|—-|=|=]|=-|=1]-=-1+=
FANUC q [
CORPORATION pis (:B) ® |\ === sl | | C| || |~
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG [ J — — — - — [ ] — — — - - — — —
KEYENCE CORPORATION SV/ISV2 @4 | — — — — — () — — = = — — — —
FUJI ELECTRIC CO,, LTD. ALPHA7 [ J — — — — — [ — — — — — — _ —
MinebeaMitsumi Inc. Hybrid stepping motors | — — — |ex | — |@3[ — = = = = = = | &2 =
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BZ — — — | @1 | — | @3 | — — — — — — — — —
ORIENTAL MOTOR _ _ _ _ ([ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 2
Co., Ltd. wEE Al (46 solo) o
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — () — - — — — — — — — | @2 —
a o
Rockwell Automation, Inc. - (] _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ [ ) _ _
(Allen-Bradley) AECRRRETL “ﬁ;’g’)P (TL solo)
Beckhoff Automation AM 30/31/80/81 ° il o | @2
GmbH - - - - - - - (Sgl/g; ~ |(30solo)|(31 solo)| - -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — = [ J = = = = — |e | = — — — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ) — — - - - [ — — — — — — — —
ANCA Motion AMD2000 [ J = = = = = [ ) = = = = = = = =

+1 Posicion de montaje del motor: En linea dnicamente +2 Si la posicion de montaje del motor es paralela en el lado derecho (o izquierdo), sdlo esta disponible el tamafio 32. +3 Posicion de montaje del motor: derecho (o izquierdo) lado paralelo Gnicamente
+4 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje antes de seleccionar un motor. *5 Los motores y tipos
de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante
Accionamiento por husillo a bolas

Serie LEFS

Caracteristicas técnicas **

® | os valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador con un motor estandar montado y no deben superarse.
® No uses el actuador de forma que supere estos valores

Modelo LEFS25 LEFS32 LEFS40
Carrera [mm]*1 50 a 800 50 a 1000 150 a 1200
. Horizontal 10 20 20 30 40 45 30 50 60
Carga de trabajo [kg] Vertical 4 8 15 5 10 20 7 15 30
Hasta 400 1500 900 450 1500 1000 500 1500 1000 500
401 a 500 1200 720 360 1500 1000 500 1500 1000 500
501 a 600 900 540 270 1200 800 400 1500 1000 500
i 601 a 700 700 420 210 930 620 310 1410 940 470
Velocidad | Rango de 74,7 g9 550 330 160 750 500 250 1140 760 380
[mm/s] carrera
801 a 900 — - — 610 410 200 930 620 310
5 901 a 1000 - - - 510 340 170 780 520 260
e 1001 a 1100 - - - - - - 500 440 220
2 1101 a 1200 — - — - - - 500 380 190
; Velocidad de empuje para retorno al origen [mm/s] 30 o inferior
: Repetitividad de posi- Modelo basico +0.02
& | cionamiento [mm] | Hodelo de gran precsion +0.01
g Movimiento perdido*3 Modelo basico 0.1 o inferior
8 | [mm] Modelo de gran precisién 0.05 o inferior
:§ Especificaciones del | Tamafio e rosca [mm] J10 J12 @15
2 | modelo con husillo a Paso [mm] 20 12 6 24 16 8 30 20 10
uw | bolas Longitud del eje [mm] Carrera + 150 Carrera + 185 Carrera + 235
Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?] 20000%4
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2]*6 50/20

Tipo de actuacion

Husillo a bolas (LEFSC), Husillo a bolas + Correa (LEFSCIF)

Tipo de guia Guia lineal
Momento estatico | Mep (Momento flector) 27 46 110
admisible*? Mey (Momento flector lateral) 27 46 110
[N-m] Mer (Momento torsor) 52 101 207
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [%RH] 90 o inferior (sin condensacion)
@ | Peso de la unidad de actuacion [kg] 0.2 0.3 0.55
s . 0.02 (LEFS25) 0.08 (LEFS32) 0.08 (LEFS40)
8| Otra inercia [kg-cm?] R R R
% 0.02 (LEFS25) 0.06 (LEFS32[) 0.17 (LEFS40;)
£ &/ Coeficiente de friccién 0.05
O o . . . I
x5 | Eficiencia mecanica 0.8
S
£ 5| Tipo de motor Servomotor AC (100 V/200 V)
Ei?é Capacidad nominal de salida [W] 100 200 400
+8 | Par nominal [N-m] 0.32 0.64 1.3

* %
N =

Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.
No permita colisiones en ninguno de los extremos de la mesa a una velocidad que supere la “velocidad de empuje para retorno al origen”.

Ademas, cuando ejecute la operacién de posicionamiento, no realice el ajuste a menos de 2 mm de cada extremo.

3 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento reciproco.
#4 La aceleracion/deceleracién méaxima variara en funcion de la carga de trabajo.
Consulte la “Gréfica de carga de trabajo-aceleracion/deceleraciéon (Guia)” para el accionamiento por husillo a bolas en las paginas 39 a 41.
+5 Los valores se suministran Unicamente como informacion y deben usarse para seleccionar una capacidad de motor.
#6 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al tornillo guia. (La prueba se llevé a cabo con el
actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccién paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
*7 El momento estatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al actuador cuando esta parado.
Si el producto esta expuesto a impactos o a una carga repetida, asegurate de tomar medidas de seguridad cuando utilices el equipo.
+8 Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor que se va a instalar.
Peso
Modelo LEFS25
Carrera [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
Peso [kg] 1.50(1.70(1.80(2.00|2.10|2.25|2.40|2.55|2.70 | 2.80 | 2.90 | 3.10 | 3.35 | 3.50 | 3.65 | 3.80
Modelo LEFS32
Carrera [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000
Peso [kg] 2.40|2.60|2.80|3.00|3.20 | 3.40|3.60 | 3.80 | 4.00 | 4.20 | 4.40 | 4.60 | 4.80 | 5.00 | 5.20|5.40 | 5.60 | 5.80 | 6.00 | 6.20
Modelo LEFS40
Carrera [mm] 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1100 | 1200
Peso [kg] 4.60|4.80|5.20|5.35(5.70|5.95|6.30 |6.50 |6.80 |6.95|7.40 | 7.60 |8.00 | 8.15|8.50 |8.75|9.10 | 9.30 | 9.76 | 10.32
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Serie LEFS

Modelo sin motor

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

LEFS25

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 59 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

3H9 (*39%%) prof. 3

Tipo de montaje: NZ, NY, NX

4xFA

prof. de rosca FB

Tipo de montaje: NM1, NM2

Paso de montaje: FC

4x FA

FG prof. de avellanado FH

+ El refrentado se encuentra en
el lado inverso.
P

nx@4.5
<
[e0] _ _ _ _ - r—
X -
120
D x 120 (=E) F 10
B
L Brida del motor
10 (52) A (Recorrido de la mesa) 52 31.5| FF
0| o
| ¥
e [e5]
oy | I— 1 Pl
bt
@ 3H9 (*§%%) (102)
Superficie de referencia prof. 3 64
de montaje del cuerpo *1 4 x M5 x 0.8 prof. 45
(rango de dimension B) \ de rosca 8.5 )
(<3 = = © = = © = =
H , , B I h B ©
2 ' -
o (o3 9 Eé?g
o o
re} [
3H9 (*39%) prof. 3

6.5

58

*0’

38

L3

<
3V}

(48)

M4 x 0.7 prof.
rosca 8
(terminal FG)

Dimensiones del motor aplicables

— FC
2 ]
Q
T F
) - ) Q _I.FE (FC) FA

#1 S|_monta el actuador usando la superficie de refgr_enma de mon- FK

taje del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acopla- ]

miento o use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o mas.

(Altura recomendada: 5 mm)

Dimensiones [mm]
Carrera L A B n D E F
50 201.5 56 160 4 - — 20

100 251.5 106 210 4 — — 35
150 301.5 156 260 4 — — 35
200 351.5 206 310 6 2 240 35
250 401.5 | 256 360 6 2 240 35
300 4515 | 306 410 8 3 360 35
350 5015 | 356 | 460 8 3 360 | 35 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
400 551.5 | 406 510 8 3 360 35 ) FA
450 | 6015 | 456 | 560 | 10 | 4 | 480 | 35 m:; Tipode | W |FB| FC | FD (1\7 é';:(_) FF [FG| FH |FJ| FK
500 651.5 | 506 | 610 10 4 480 35 montaje | aplcatle
550 701.5 556 660 12 5 600 35 NZ [M4x0.7/@4.5 8 |@46| 30 3.5 355 | — — |8 25 +1
600 751.5 606 710 12 5 600 35 NY |[M3x05|03.4| 8 |@45| 30 3.5 355 | — — |8 25 =1
650 801.5 656 760 12 5 600 35 NX [M4x0.7 /@ 4.5 8 |J46| 30 3.5 355 | — — |8 18 1
700 851.5 706 810 14 6 720 35 NM1| @34 | M3 | — |31 | 22%1 | 2.5%1| 24 6.5| 13.5 | 5%2| 18a25
750 901.5 756 860 14 6 720 35 NM2| @34 | M3 | — [[031| 22*1 |2.5%1| 33.1 |6.5|22.6 | 6 20 =1
800 951.5 | 806 910 16 7 840 35 x1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la
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péagina 59.)

+2 Tipo de eje: Eje con corte en D



Actuador eléctrico/Modelo deslizante .
Accionamiento por husillo a bolas Serie LEFS
Modelo sin motor
Consulte “Montaje del motor” en la pagina 59 para mas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS25
Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

e

7
[
]

=

ol

T
|
)

0 3Hg (10925 0 3H9 (2%%)
81| Prof. 3 Prof. 3
G H

=1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

e
34

99 (2.5)

29.9
29.9

[ | ]

e — ‘H’EE

* Para carreras de 99 mm o menos, sélo se pueden instalar 2 soportes de montaje del detector magnético en el lado del motor.

Dimensiones [mm]

Carrera G H
50 100 30
100 100 45
150 100 45
200 220 45
250 220 45
300 340 45
350 340 45
400 340 45
450 460 45
500 460 45
550 580 45
600 580 45
650 580 45
700 700 45
750 700 45
800 820 45
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Serie LEFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 59 para mas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEFS32

nxo55 5H9 (%)
©

prof. 5
D
3 - - - - - - == =
150
D x 150 (= E) 15 | .15
B
4xFA L
de rosca FB ‘ A (Recorrido de la mesa) 62 48 FF Brida del motor 70
23 o Motor 48
© . )
i 1 =
/ ,E g \ g
S QL ST 48
! \M4x0.7 prof.
7.5 rosca 8
@ 5H9 (*3°%) prof. 5 122 (terminal FG)
Superficie de referencia 70
de montaje del cuerpo ** 4 x M6 x 1 prof._
(rango de dimension B)  \ de rosca 9.5 42 T
! - 0- - - w 0 ‘f: &
e
B B B B I B
J
T o) o) ¥
8l g
5H9 (*§%%°) prof. 5
Dimensiones del motor aplicables
g ]
*1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del cuerpo, Q
establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de z
posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura recomendada: 5 mm) Q _I.FE
| FK]|
Dimensiones [mm]
Carrera L A B n D E
50 238 56 180 4 — —
100 288 106 230 4 — —
150 338 156 280 4 — —
200 388 206 330 6 2 300
250 438 256 380 6 2 300
300 488 306 430 6 2 300
350 538 | 356 | 480 8 3 450 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
400 588 406 530 8 3 450 FA
450 | 638 | 456 | 580 | 8 | 3 | 450 Tt iode | wor |[FB| FC | FD | FE 1 FF | Fu | FK
500 | 688 | 506 | 630 | 10 | 4 | 600 TR | montaio | it (Max.)
550 738 | 556 | 680 | 10 4 600 NZ |[M5x08|@58| 9 (@70 |50 5 46 |14 30 +1
600 788 | 606 | 730 | 10 4 600 NY [M4x07 (@ 45| 8 (@70 |50 5 46 |11 30 =1
650 838 | 656 | 780 | 12 5 750 NX |[M5x08|058| 9 |@63 |40+ |45+ |497 |09 20 =1
700 888 | 706 | 830 | 12 5 750 NW [M5x08|@58| 9 [@70 |50 5 475 9 25 +1
750 938 | 756 | 880 | 12 5 750 NV [M4x0.7|045| 8 |@63 |40+ |45+ |497 |09 20 =1
800 988 | 806 | 930 | 14 6 900 NU |M5x08|@58| 9 [@70 |50 5 47.5 |11 23 =1
850 | 1038 | 856 | 980 | 14 6 900 NT [M5x08|@58| 9 [@70 |50 5 46 |12 30 +1
900 | 1088 | 906 | 1030 | 14 6 900 NM1|M4x0.7|@ 45| 8 [047.14 [ 38.1#1| 451 | 21 | 6.35%2) 20 =1
950 | 1138 | 956 | 1080 | 16 7 | 1050 NM2|M4x0.7 (@ 45| 8 |50 |36* | 4.5 |40.1 [10 24 =1
1000 UL | L0eE | s i 7 1050 =1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la

péagina 59.)
%2 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante .
Accionamiento por husillo a bolas Serie LEFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 59 para mas
Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS32
Orificio del pin de posicionado*' (Opcién): Parte inferior del cuerpo

— N N ¥
] l {
i | i |
0 ! 5H9 (+8.oso) @ 5H9 (20)
10 Prof. 5 Prof. 5
G

25

#1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)
32

=
—%%J
+J°

(42.5)

(14.5) 99 p - 99 (12.5)
™ (3]
(Te—r—= 5 R b
= ==
]
Tt = L o ¢ o P

* Para carreras de 99 mm o menos, s6lo se pueden instalar 2 soportes de montaje del detector magnético en el lado del motor.

Dimensiones [mm]

Carrera G

50 130
100 130
150 130
200 280
250 280
300 280
350 430
400 430
450 430
500 580
550 580
600 580
650 730
700 730
750 730
800 880
850 880
900 880
950 1030
1000 1030
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Serie LEFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 59 para mas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEFS40

nxJ6.6 6H9 (*3%%°) prot. 6

76
-

D x 150 (= E) 60 15

L Brida del motor
(86) A (Recorrido de la mesa) 86 48 | FF 90

4 x FA profundidad

de rosca FB 13 ©
‘ <K 5 61
o= . [Te] Y .
cT I | - ! 1 7 f;
: | ol
% H © ; - ©
ento 1 EE = *7 & & ?1 ©®
1
:; M4 x 0.7 prof.
rosca 8
@ 6H9 (*3%%) prof. 7 (170) (terminal FG)
Superficie de referencia 106
de montaje del cuerpo *1 4 x M8 x1.25, prof.
r— 60 ©
(rango de dimension B) \‘ de rosca 13 e |8
i . 5 . S -
‘$ > —do]
O—T— & — g
|l [5) [} —
N ™ _1].6H9 (*8°%) prof. 7

. . . Dimensiones del motor aplicables
*1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de P

montaje del cuerpo, establezca la altura de la superficie de — L FC

acoplamiento o use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o
mas. (Altura recomendada: 5 mm) % o
I F
s _ILFE (FC) | \FA
FK|
Dimensiones [mm]
Carrera L A B n D E
150 389 | 156 | 328 4 — 150
200 439 | 206 | 378 6 2 300
250 489 | 256 | 428 6 2 300
300 539 | 306 | 478 6 2 300
350 589 | 356 | 528 8 3 450
400 639 | 406 | 578 8 3 450
450 689 | 456 | 628 8 3 450 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
500 739 | 506 | 678 | 10 4 600 _ FA
550 | 780 | 56 | 728 | 10 | 4 | eo0o ¥ Pn o T CIFB| FC | FD | fC | FF | FJ | FK
600 | 839 | 606 | 778 | 10 | 4 | 600 "M% | montaie | aicbe (Max.)
650 889 | 656 | 828 | 12 5 750 NZ |M5x0.8|(@5.8| 9 [@70 50 5 47.5 |14 30 =1
700 939 | 706 | 878 | 12 5 750 NY [M4x0.7|@ 4.5 8 |@70 50 5 475 |14 30 =1
750 989 | 756 | 928 | 12 5 750 NX (M5x0.8|@5.8| 9 | @63 4041 | 45%1 |51 |9 20 =1
800 1039 | 806 | 978 | 14 6 900 NW [M5x0.8 |0 58| 9 |@70 50 5 488 | 9 25 +1
850 1089 | 856 | 1028 | 14 6 900 NV [M4x07|0 45| 8 |063 4041 | 45%1 |51 |9 20 =1
900 1139 | 906 | 1078 | 14 6 900 NU [M5x0.8|05.8| 9 |070 50 5 48.8 |11 23 =1
950 1189 | 956 | 1128 | 16 7 1050 NT |M5x0.8{@5.8| 9 [@70 50 5 47.5 |12 30 =1
1000 1239 | 1006 | 1178 | 16 7 1050 NM1|M4x0.7|@ 45| 8 | 047.14 | 38.1%1 | 4.5%1 [ 22 | 6.35+2) 20 +1
1100 1339 | 1106 | 1278 | 18 8 1200 NM2|M4x0.7 |@ 45| 8 | 050 36%1 | 4.5%1 | 41.4 |10 24 +1
1200 Vsl | U0 | T 18 8 2L +1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la

péagina 59.)
%2 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante .
Accionamiento por husillo a bolas Serie LEFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 59 para mas
Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS40
Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

6H9 (+g.030) @ 6H9 (+8.030) /
Prof. 6 Prof. 6
G 70

+1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

(48)
S ®)
_B, -
®

(38.5) 99 o @ 99 (36.5)
Q Q
E———— ©
ﬁ T 5 o
) i : u]
QI : (3 k3 P
Ul iz = o 9

Dimensiones [mm]

Carrera G
150 130
200 280
250 280
300 280
350 430
400 430
450 430
500 580
550 580
600 580
650 730
700 730
750 730
800 880
850 880
900 880
950 1030

1000 1030
1100 1180
1200 1180
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Serie LEFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 60 para mas
Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS25R

B 10

Dx 120 (=E) G
120 3H9 (:29%) prof. 3
nx@4.5

Tipo de montaje: NZ, NY, NX

Extremo de carrera del lado del motor

2 x FA prof. de rosca FB L
10 (52) A (Recorrido de la mesa) / 52 405 58
0 ® 38
o Paso de montaje: FC 1 & 7y
a K o I i : i h > ©
u.[ 1 -—F ) i §
Q Py ) © ® ﬁ & VV
FE | 1[\M4 x 0.7 prof.
FF OFL_| 6 || roscas
(terminal FG)
Brida del motor
. . F 185 (2.4
Tipo de montaje: NM1, NM2, NM3 @ 3H9 (12925
. Superficie de referencia prof. 3 ':~ ]
2 x FA Diamero de de montaje del cuerpo *1 4xM5x08prof. \: 11> U P
avellanado FG, prof. FH (rango de dimension B) \ de rosca 8.5 Ao N
— ﬁ . : S — : E
-3
el feyle] i o I o &
e b
Q ) % S m— A
== 0
FF| | |L.FC 3 ® 3H9 (13%%°) prof. 3
142 45
64

*1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de (102) Dimensiones del motor aplicables

montaje del cuerpo, establezca la altura de la superficie de
acoplamiento o use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o L FC

mas. (Altura recomendada: 5 mm) a
Dimensiones [mm] E

Carrera L A B n D E G ° F

50 2105 | 56 | 160 4 _ _ 20 sl | _ILFE FC),| \FA

100 260.5 | 106 | 210 4 = = 35 [FK|

150 3105 | 156 | 260 4 - — 35

200 360.5 | 206 | 310 6 2 240 35

250 4105 | 256 | 360 6 2 240 35

300 460.5 | 306 | 410 8 3 360 35

350 510.5 | 356 | 460 8 3 360 35

400 560.5 | 406 | 510 8 3 360 35

ggg 2;8:2 222 2?8 13 2 j:g 2: Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]

550 7105 | 556 | 660 12 5 600 35 Tods [— FA FE

600 [ 7605| 606 | 710 | 12 | 5 | 600 | 35 monige | Tipode | W \FB) FC FD ., FF |FG) FHIFJ) FK )\ FL

650 8105 | 656 | 760 | 12 5 | 600 | 35 montaje | aicbé

700 s | cas | o o 5 = e NZ (M4 x0.7|@45(7.5(@46(30 37|11 |—| — [8 [25+1]| 42

750 9105 | 756 | 860 ” 6 720 5 NY |[M3x0.5|03.4(55(@45|30(5 [11 |[—| — [8 |25+1] 38

300 e | B | o = = o = NX [M4x0.7|/045|7 |©46|30(37|8 |—| — |8 [18=1]42
NM1| ©34 | M3 | — |31 (28| — | 85| 7 [3.5|5%1[24 41| 42
NM2| ©34 | M3 | — |31|28| — | 85| 7 |35(6 |20=+1] 42
NM3| @34 | M3 | — |31 (28| — | 55| 7 | 3.5 |5%1[20 +1 | 42

#1 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante .
Accionamiento por husillo a bolas Serie LEFS
[ Modelo sin motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 60 para mas
Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS25R
Orificio del pin de posicionado*' (Opcién): Parte inferior del cuerpo
G 25
@ 5H9 (18
Prof. 5
S —9—-

; -
[Te} 10 5H9 (+g.030)
Prof. 5

#1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)
LEFS25R

27
o
«©
! [ —=l
Il [_1 ?
| | )
: : -
(4.5) 99 [ )
Q Q
o ——] ° )
kY = — o o —1
LEFS25L
27
N
s IR LI e B 1 [ L i °°L t
i—— = [ & P ® @éﬁﬁ
( B 3 ﬁg ‘ |
% % % % T il
(4.5) 99 o
Q
99 (2.5)
_ , L I
% [z i = ° °
] } ) i ]
] |
= = 5 5 o2
Dimensiones [mm]
Carrera G H -
50 100 30
100 100 45
150 100 45 # Para carreras de 99 mm o menos, solo se puede montar
200 220 45 un soporte para el detector magnético en el lado del
motor.
250 220 45
300 340 45
350 340 45
400 340 45
450 460 45
500 460 45
550 580 45
600 580 45
650 580 45
700 700 45
750 700 45
800 820 45
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Serie LEFS

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 60 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS32R
Tipo de montaje: NZ, NY,
NW, NU, B 15
NT D x 150 (= E) 15
2xFApof.de 2x(M4x0.7) 150 5H9 (10 ) prof. 5
Rﬁca FB prof. de rosca FH nxg55
N L i
©
E /\ [&] 2 - R R -
e Nl
j— e _____.__
el e Sl
OFL b s

Tipo de montaje: NM1, NM2

2 x FA prof. de rosca FB

Extremo de carrera del lado del motor

62 55 70
48
=6 : o )
E ¥ % ( F A
1L -— ‘ )
Q R
. —) (= )—4%] @
FE [— ) M4 x 0.7 prof. mT ‘
OFL  \Pasodemontaje: FC rosca 8 (terminal FG) | | ©
7.5
@ 5H9 (;3°" ) prof. 8 (prof. de avellanado 3) Motor FF 225 (2.4) Brida del motor
4 x M6 x 1 prof. de rosca 12.5 (prof. de avellanado 3) ;;:I:i e
T
Superficie de referencia de montaje del cuerpo *! : A
(rango de dimension B) \ I::J’:,:'H 0
| a— S —% & =T 7 S
= y O—0O0—— —
i — 1. imy I
. [l W
= o=
/ [To)
1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del o C| s C |5H9 (%) prof. 8 (prof. de avellanado 3)
cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los © 42
pasadores de posicionamiento a 3 mm o més. (Altura recomendada: 5 mm) 0
Dimensiones [mm] (122) Dimensiones del motor aplicables
Carrera L A B n D E
50 245 56 180 4 — — L FC
100 295 106 230 4 — — a
150 345 | 156 | 280 4 — — s
200 395 206 330 6 2 300 Z T
250 445 256 380 6 2 300 S _.FE (FC),| \FA
300 495 | 306 | 430 6 2 300 FK|
350 545 356 480 8 3 450
400 595 406 530 8 3 450
450 645 456 580 8 3 450
500 695 506 630 10 g 600 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
550 745 | 556 | 680 | 10 4 600 . FA
600 795 | 606 | 730 | 10 4 600 m;ee Tipode | loor |[FB| FC | FD (In;aE) FF | FJ | FK | FL [FM
650 845 656 780 12 5 750 montaje | aiczble '
700 895 706 830 12 5 750 NZ |[M5x0.8|@5.8/8.5 |0 70 50 (46|13 |14 30 =1 | 60 —
70 | o | mo | | 1w | s | w  loriodsls on o [l [ fonatlw |-
X 0. . . . + -
800 202 208 200 14 6 900 NU |M5x0.8|05.8/8.5 [@70 50 |4.6|10.6 |11 23 +1| 60 =
850 1045 | 856 | 980 | 14 6 900 NT |M5x08|058/85070 |50 | 46|17 |12 |30=1|60 | —
900 1095 906 | 1030 14 6 900 NM1[M4x0.7[045]5 [O47.14[382] — | 5 [ 635+ 20+1[56.4] 5
950 1145 956 1080 16 7 1050 NM2|M4x0.7 (@ 4.5|8 |50 382 — |11.5]10 24 +1| 60 7
1000 1195 1006 1130 16 7 1050 *1 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Actuador eléctrico/Modelo deslizante
Accionamiento por husillo a bolas

LEFS32R

Serie LEFS

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 60 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

Orificio del pin de posicionado*' (Opcién): Parte inferior del cuerpo

G

25

T

#1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

LEFS32R 32
—_— I N
I i S= @
f_%‘_ == _‘7§’¥— == 4 & rQ\L:f
I T i : G
[aV)
| | H | &N
(14.5) 99 % % 99 (12.5)
I's 1 .'kzizﬁ*@ =
| B B B
—
LEFS32L
P S B S T R - =
S N A =
| @‘ T il N R
| | K3
{ : = =
(14.5) 99 %
(12.5)
(1 -%TZEZ*H;
[ B B B
% = pE— |
Dimensiones [mm] Dimensiones [mm] T b
Carrera G Carrera G (.
50 130 550 580 P de 98 | d ;
« Para carreras de 99 mm o menos, solo se puede montar
100 =0 600 20 un soporte para el detector magnético en el lado del
150 130 650 730 motor.
200 280 700 730
250 280 750 730
300 280 800 880
350 430 850 880
400 430 900 880
450 430 950 1030
500 580 1000 1030
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Serie LEFS

Modelo sin motor

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

LEFS40R

4 x FA prof. de rosca FB

O FD

FE
FF

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 60 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

15

D x 150 (= E)

60

150

nxQ@6.6

6H9 (13%°) prof. 6

Paso de montaje: FC

Tipo de montaje: NZ, NT, NY,
NW

Extremo de carrera del lado del motor

L
13 (86) A (Recorrido de la mesa) 86 62.4
[se]
2|8
N I S | K I [ DT
[ T -—F 2
| i
M4 x 0.7 prof. ol |
rosca 8
(terminal FG)
8
Motor  Brida del motor FF 28 (2.4)
@ 6H9 (:59%°) prof. 7
Superficie de referencia
de montaje del cuerpo *1 4 x M8 x 1.25, prof.
(rango de dimension B) \ de rosca 13
(e O )
i r— 2
- - - - o
v
=
> > —
< ~ 6H9 (:3°% ) prof. 7
= 60
106 Dimensiones del motor aplicables
(170)
Dimensiones [mm] . Fc
Carrera L A B n D E a
150 403.4 156 328 4 - 150 %1 "
200 453.4 206 378 6 2 300 = :
250 5034 | 256 | 428 6 2 300 ‘sl | _|FE FA
300 553.4 306 478 6 2 300 FK
350 603.4 356 528 8 3 450
400 653.4 406 578 8 3 450
450 7034 456 628 8 3 450 «1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de
500 753.4 506 678 10 4 600 montaje del cuerpo, establezca la altura de la superficie de
550 803.4 556 728 10 4 600 acoplamiento o use los pasadores de posicionamiento a 3 mm o
. mas. (Altura recomendada: 5 mm)
600 853.4 606 778 10 4 600
650 903.4 656 828 12 5 750
700 953.4 706 878 12 5 750
750 1003.4 756 928 12 5 750 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
800 1053.4 806 978 14 6 900 ) FA
850 11034 | 856 | 1028 | 14 6 900 m&e Tipode | Moo | FB | FC | FD (MFéE) FF |FJ | FK |FL
900 1153.4 906 | 1078 14 6 900 montaje | apiceble i
950 1203.4 956 1128 16 7 1050 NZ (M5x08©@5.8|85 @70 | 50 46 |11 14 | 301 | 60
1000 1253.4 1006 1178 16 7 1050 NY [M4x0.7@45|8 |@70| 50 46 |11 14 | 301 | 60
1100 1353.4 1106 1278 18 8 1200 NW [M5x08@35.8|85©@70| 50 | 46 |11 9 | 25+1 | 60
1200 1453.4 1206 1378 18 8 1200 NT (M5x0.8@5.8|85|@70| 50 | 46 |[145| 12 | 301 | 60
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Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Actuador eléctrico/Modelo deslizante
Accionamiento por husillo a bolas

Serie LEFS
[ Modelo sin motor J

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 60 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFS40R

Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

G

70

©

6H9 (
Prof. 6

+g.030)

x1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

LEFS40R
= e T it T [
{ ! ] ‘ i ;‘E 1 | 1 1
‘ T T T
) ) ] ] ]
_ T T T
(38.5) 99 @ 2 99 (36.5)
<t <
a—— "
®) @]
= e el P |
LEFS40L
=——t—7— (=== ——t—-- T
® ‘ ® ‘Q: L 5‘: : ‘ M
{ | % % %
® ® | -
— ] ] ]
(38.5) 99 @
<
99 (36.5)
———— © ——— T
ﬁ ‘ O o O =
Al ]
S . E
Dimensiones [mm] Dimensiones [mm] {
Carrera G Carrera G
150 130 650 730
200 280 700 730
250 280 750 730
300 280 800 880
350 430 850 880
400 430 900 880
450 430 950 1030
500 580 1000 1030
550 580 1100 1180
600 580 1200 1180

B
®
(48)

(48)
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Serie LEFS

® Cuando instalemos el acoplamiento/polea, retirar toda grasa, polvo, suciedad, etc., tanto del eje motor
como del interior del acoplamiento/polea antes de su colocacion.

® E| actuador no incluye el motor ni los tornillos de amarre del mismo. (A incluir por el cliente).
® Preparado para motores de eje liso, sin chaveta.
Para las ejecuciones "NM1" o "NM3", preparado para motores de eje plano.

Montaje del motor: En linea

Tipo de montaje: NZ, NY, NX, NW, NV, NU, NT, NM2

Tornillo Allen / MM

(Par de apriete: TT [N-m]) Motor [Suministrado por el usuario]

Brida del motor

. Dimensiones de
Buje del lado del motor p  Tomill de montaje del mold

montaje: F — -
[Suministrado por el usuario]

oc

+ Nota para montaje de un motor en el modelo NM2
Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEFS25 se fijan comen-
zando desde el lado de la brida del motor. (Lado opuesto del dibujo)

Tipo de montaje: NM1

Tornillo Allen / Motor

[Suministrado por el usuario]

MM (Par de apriete: TT [N-m]) E
o
- [ —l
ol
Brida del motor Y Tornillo de montaje del motor
IK [Suministrado por el usuario]
=

Buje del lado del motor Dimensiones de montaje: FP

* Nota para el montaje de un buje en el motor de tipo NM1
Cuando monte el buje en el motor, aseglrese de colocar el tornillo de ajuste
perpendicular a la superficie del corte en D del eje del motor. (Véase la figura siguiente.)
+ Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEFS 2 5 se fijan
comenzando desde el lado de la brida del motor. (lado opuesto al dibujo)

Tornillo Allen

Corteen D del [§
eje del motor

® Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor se aflojen.

Diagrama de montaje del motor

Tipo de montaje: NZ, NY, NW, NU, NT
=

Brida del motor

Buje del lado del motor

Tornillo de montaje
del motor

del cuerpo
Arafha

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor”
con el “tornillo Allen MM”.

2) Revise la “posicion del buje del motor” y, a continuacion, insértelo.

3) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el usuario).

Tipo de montaje: NX, NV, NM1, NM2
Buje del lado del cuerpo

Haga coincidir la parte convexa del buje del motor con la
parte concava de la arafia del buje del lado del cuerpo.

Espaciador de anillo

Tornillo de montaje del motor

9§ 5%0 <
Q "XEje del motor
Tamaiio: 25 Dimensiones de montaje del buje [mm] :’)r%?edilmie't‘m(de ","?"ttai; | T P
- - ije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor” con
Tipo de montaje| MM 1T | PD | FP el “tornillo Allen MM (Tipo de montaje: NX, NV, NM 2 )" o “tornillo
NZ M2.5x10 | 1.00 8 12.4 Allen MM (Tipo de montaje: NM1)”.
NY M2.5x 10 | 1.00 8 12.4 2) Revise la “posicion del buje del motor” y, a continuacién, insértelo.
M2.5 x 1 1. ] 3) Monte el “espaciador de anillo” en el motor.
NNIJI( 1 M g X 40 0 gg 2 1? g 4) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del motor (suministrados
X : c por el usuario).
NM2 M2.5x 10 | 1.00 6 10 = Para el modelo LEFS25
P . . . . 4) Retire la “brida del motor”, que se ha montado provisionalmente, del
Tamaio: 32 Dimensiones de montaje del buje  [mm] alojamiento B y fije el motor a la “brida del motor’ usando los torni-
Tipo de montaje| MM TT PD FP llos de montaje del motor (suministrados por el usuario).
NZ M3 x 12 15 |14 175 5) Apriete la “brida del motor” en el “alojamiento B” usando los torni-
. - llos de fijacién de la brida del motor (piezas incluidas). Par de
NY M4 x 12 2.5 11 17.5 apriete: 15 [Nm])
NX M4 x 12 2.5 9 5.2
NwW M4 x 12 2.5 9 13
NV | Méx12 | 25 | 9 52 Lista de componentes
NU M4 x 12 25 |11 13
NT | M3x12 | 15 |12 | 175 Tamaiio: 25 Tamaiio: 32, 40
NM1 M4 x 5 1.5 6.35 5.4 - -
NM2 Ma x 12 25 10 12 Cantidad Cantidad
N ; : ) ; Descripcion Tipo de montaje Descripcion Tipo de montaje
Tamaio: 40 Dimensiones de montaje del buje [mm] NZ|NY |NX|NM1|NM2 NZ|NY [NX|NW|NV|NU|NT [NM1|NM2
Tipo de montaje MM TT PD FP Buje del lado del motor| 1 [ 1|1 |11 Buje delladodelmotor| 1 [ 1 |1 [1 |1 [1|1]1]1
Nz M3 x 12 15 [14 17.5 Torqnlo AIIerj . 1111114 Torryllo Alleq EEREERRREAERERRRE
NY M3x12 | 1.5 [14 17.5 (para fijar el buje) (para fijar el buje)
NX M4x12 | 25 9 5.2 Tornillo Allen M4 x 18 | | | 5|2 Espaciador de anillo| — | — |1 |— |1 |—|—[1] 1
NwW M4x12 | 25 | 9 13 (para fijar Ia brida del motor) » Para los tamafios de tornillos, consulte las dimensiones
NV M4 x 12 25 9 5.2 Espaciador de anillo|—|—|—| 1| 1 de montaje del buje.
NU M4 x 12 25 |11 13 + Para los tamanos de tornillos, consulte
NT M3 x 12 1.5 |12 17.5 las dimensiones de montaje del buje.
NM1 M4 x 5 1.5 6.35 5.1
NM2 M4 x 12 25 |10 12
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante
Accionamiento por husillo a bolas

Montaje del motor: Motor en paralelo

Tipo de montaje: NZ, NY, NX, NW, NU, NT, NM2

Tornillo Allen /MM (Par de apriete: TT1 [N-m])

[a]
o

Polea del lado del motor

Serie LEFS

= Nota para montaje de un motor en el modelo NM2

Brida del motor

Tornillo de montaje del motor Dimensiones de
[Suministrado por el usuario] Q| montaje: FP
D ﬁ
Motor [Suministrado —HH
por el usuario] s _
— [ © O
— o o o

Caja de reenvio

Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEFS25 se fijan comen-

zando desde el lado de la brida del motor. (Lado opuesto del dibujo)

Tornillo Allen (Par de apriete: 0.63 [N-m])

Correa de temporizacion (Tension de correa: BT [N])

TIpO de montaje: NM1, NM3  Tomilio Allen /MM (Par de apriete: TT1 [N-m))

Polea del lado del motor

Dimensiones de montaje: FP \ ‘

Brida del motor

Tornillo de montaje del motor

Motor [Suministrado

por el usuario]

[Suministrado por el usuario]
Tornillo Allen (Par de apriete: TT2 [N-m])

9 PD

Caja de reenvio

Tornillo de cabeza redonda / M3 x 6

(Par de apriete: 0.63 [N-m])

Roorrea de temporizacion (Tension de correa: BT [N])

+ Nota para el montaje de una polea en el motor de tipo NM1 y NM3
Cuando monte la polea en el motor, aseglrese de colocar el tornillo
de ajuste perpendicular a la superficie del corte en D del eje del
motor. (Véase la figura siguiente.)

Tornillo Allen

Eje del motor

Polea del lado del cuerpo

Correa de temnorizacién

Brida del motor

Polea del lado del motor

Diagrama de montaje del motor

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y la “polea del lado del motor” con el
tornillo Allen MM. Para el motor tipo “NM1/NM3”, fijelo con el tornillo Allen MM.

2 ) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del motor
(suministrados por el usuario).

3 ) Coloque la “correa de temporizacion” en la “polea del lado del motor” y la
“polea del lado del cuerpo” y, a continuacion, fijela provisionalmente con los
“tornillos Allen (2 x M3 x 8).”

4 ) Aplique la tension de correa y apriete la correa de temporizacion con los
“tornillos Allen (2 x M3 x 8).”

5 ) Fije la “caja de reenvio” con los “tornillos de unién de cabeza redonda ( 4 x

M3 x 6).”

Tamafo: 25 Dimensiones de montaje de la polea [mm]
Tipo de montaje| MM TT1 | TT2 | PD FP | BT
NZ/NY M2.5x10 | 1.0 0.63 8 8 19.6
NX M2.5x10 | 1.0 0.63 8 5 19.6
NM1 M3 x 5 0.63 | 0.63 5 125 | 19.6
NM2 M2.5x10 | 1.0 0.63 6 55 | 19.6 Lista d t
NM3 M3x5 | 0.63 | 063 | 5 95 | 19.6 ISta de componentes
Tamanio: 32 Dimensiones de montaje de lapolea [mm]  Tamafo: 25 Tamafio: 32, 40
Tipo de montaje| MM TT1 | TT2 | PD FP | BT o S Cant.
NZ M3 x 12 15 15 | 14 6.6 49 Descripcion Cant. Descripcion 32 | 40
NY M3x12 | 1.5 1.5 |11 66 | 49 Brida del motor 1 Brida del motor 1 1
NW Maxi12 |25 | 15 | 9 6.6 | 49 Polea del lado del motor 1 Polea del lado del motor | 1 | 1
My 1w 1z s e T eal 0 | -
NMA V3 x4 063 15 635 [ 106 | 49 Corree_arde .tlclamAp”orlzacmn 1 Corree_lrde .tlclem:”onzamon 1 1
NM2 M3x12 | 1.5 | 1.5 | 10 51| 49 ornifio Aten 1 orniflo Atlen 111
(para fijar la polea)* (para fijar la polea)™
Tamafo: 40 Dimensiones de montaje de la polea [mm] Tornillo Allen M3 x 8 5 Tornillo Allen M4 x 12 o | 4
Tipo de montajé MM TT1 | TT2 | PD FP | BT (para fijar la brida del motor) (para fijar la brida del motor)
NZ/NY M4 x 12 25 15 14 45 98.1 Tornillo de union de cabeza redonda M3 x 6| 4 Tornillo de union de cabeza redonda M3 x 6| 4 4
NW M4x12 | 25 | 1.5 9 | 45 | 981 + Para los tamarios de tornillos, consulte  * Para los tamafios de tornillos, consulte
NT M4 x 12 2.5 1.5 12 8 98.1 las dimensiones de montaje del buije. las dimensiones de montaje del buje.
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Serie LEFS
Piezas de montaje del motor

Opcion de brida del motor

Se puede cambiar la brida de unién de un actuador motorless después de ser adquirido. A continuacion se muestran los tipos de montaje
aplicables. (Excepto NM1 y NM3)
Usa las siguientes referencias para seleccionar una opcion de brida de montaje compatible y realizar un pedido.

Forma de pedido

LEFS-

Accionamiento por—lr
husillo a bolas

0 Tamano

MF

25
oo

NZ
o

9 Posicion de montaje del motor

25 Para LEFO25

e Tipo de montaje

32 Para LEF32

En linea

NZ || NV

40 Para LEFCJ40

P Paralelo (lado derecho/lado izquierdo)

NY || NU

Motores compatibles y tipos de montaje*®

NX || NT

NW |[NM2

= Seleccionar solo NZ, NY, NX or NM2 para LEFS-MF25.

Modelo de motor aplicable

Tamano/Tipo de montaje

) . 25 32/40
Fabricante Serie
NZ | NY | NX [NM1|NM2|NM3| NZ | NY | NX | NW [ NV | NU | NT |[NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 o - - - - - [ J - - - - - - - —
YASKAWA Electric 4
Corporation ZVITIX L0 I Bl I B e B S I Rl e el A el
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R [ J — — — — — [ J — — — — — — — —
OMRON Corporation OMNUC G5/1S [ ] = = = = = = [ J = = = = = = =
Panasonic o
- MINAS A5/A6 (MHMF| @ - - - - - () - - - - - - -
Corporation
solo)
FANUC . [ J
CORPORATION BRI ® =T Tdptsoe) — | T T T
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG o — — — — — [ J — — — — — — — —
KEYENCE CORPORATION SV/SV2 @4 | — = = = = [ J = = = = = = = =
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ J — — — — — [ J — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. Hybrid stepping motors | — — — |@1 | — [@3| — = = = = = = | OCE | =
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BzZ - — — | @1 | — | @3 | — - - - - - - - —
ORIENTAL MOTOR ([ €2
Co., Ltd. SETER - - - = |aesolo)| T - - - - - - - -
FASTECH Co.,Ltd. Ezi-SERVO - - - [ J - - — — — — — — — | @2 —
Rockwell Automation [ J o [ J
’ ineti — — — - — - — |(MPNP| — — — — —
Inc. (Allen-Bradley) UGS A (TL solo) ( solo) (TL solo)
Beckhoff Automation AM 30/31/80/81 8.07811 @+ | @*2
GmbH 30/31/80/8 L I I - | ~ |@osolo)|@1solo)| | -
solo)
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 = = [ J = = = = = ||O¥F | = = = = = =
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — — - — [ J — - — - — - — —
ANCA Motion AMD2000 o - = = = = [ J = = = = = = = =
« Si se adquiere el modelo LEFDDDW;D—D no es posible cambiar a otros tipos de «1 Posicion de montaje del motor: Solo en linea
montaje. *2 Si la posicion de montaje del motor es paralela en el lado
derecho (0 izquierdo), solo esta disponible el tamafio 32.
+3 Posicion de montaje del motor: derecho (o izquierdo) lado
paralelo Unicamente
+#4 En algunos motores, el conector puede sobresalir del
cuerpo del motor. AseglUrese de comprobar si hay
interferencias con la superficie de montaje antes de
seleccionar un motor.
5 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos
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tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las
tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables del
motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».



Piezas de montaje del motor Serie LE F S

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Posicion de montaje del motor: En linea

Motor

Buje del lado del cuerpo, arafia

Tornillo de montaje del motor

a
o
£ ®
©
ac
Lista de componentes
N° Descripcién Cantidad
1 | Brida del motor 1
2 | Buje (lado del motor) 1
3 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
4 | Tornillo Allen (para montar la brida del motor) 2
5 Espaciador de anillo (sélo para “NM2” de tamaiio 25 y “NX,” 1
. “NV,” y “NM2” de tamafo 32 y 40)
Detalles de la brida del motor
Para NM2
Superficie de montaje 4 x FA diametro de avellanado FG,
gFD 4xFA f. FH
, prof. de rosca FB del motor prot.
» prof. FE + El refrentado est en el lado opuesto.
Superficie de FC - ~
montaje del motor Q} o C/@
QFD | |
prof. FE \E ] E
@ o) | (4@
N } A
FF FC
FF FJ
Dimensiones [mm]
Tamario |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ/NX M4 x 0.7 8 J 46 30 3.5 35.5 — — 57.8 46.5 M2.5x 10 M4 x 35 8
25 NY M3 x 0.5 8 Q45 30 3.5 35.5 — — 57.8 46.5 M2.5 x 10 M4 x 35 8
NM2 03.4 — 31 22%1 2.5%1 33.1 6.5 22.6 57.8 46.5 M2.5x 10 M4 x 18 6
NZ M5 x 0.8 9 @70 50 5 46 - — 69.8 61.4 M3 x 12 M5 x 40 14
NY M4 x 0.7 8 @70 50 5 46 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 11
NX M5 x 0.8 9 @63 40%1 | 5 49.7 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 9
32 NW M5 x 0.8 9 Q70 50 5 47.5 = = 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 9
NV M4 x 0.7 8 0 63 40%1 5 49.7 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 9
NU M5 x 0.8 9 @70 50 5 47.5 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 40 11
NT M5 x 0.8 9 @70 50 5 46 = = 69.8 61.4 M3 x 12 M5 x 40 12
NM2 M4 x 0.7 8 150 36%1 4.5%1 40.1 — — 69.8 61.4 M4 x 12 M5 x 25 10
NZ M5 x 0.8 9 @70 50 5 47.5 - — 89.8 66.9 M3 x 12 M5 x 40 14
NY M4 x 0.7 8 @70 50 5 47.5 — — 89.8 66.9 M3 x 12 M5 x 40 14
NX M5 x 0.8 9 63 40%1 5 51 — — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 9
40 NW M5 x 0.8 9 Q70 50 5 48.8 — — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 9
NV M4 x 0.7 8 @63 40%1 | 5 51 - — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 9
NU M5 x 0.8 9 @70 50 5 48.8 — — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 40 11
NT M5 x 0.8 9 a70 50 5 47.5 — — 89.8 66.9 M3 x 12 M5 x 40 12
NM2 M4 x 0.7 8 50 36%1 4.5%1 41.4 — — 89.8 66.9 M4 x 12 M5 x 25 10

+*1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo
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Serie LEFS

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Posicion de montaje del motor: Motor en paralelo

Motor

M1

Tornillo de
montaje del motor

Actuador

Lista de componentes

Cantidad
N° Descripcion Tamario
25,32 40
1 | Brida del motor 1 1
2 | Polea del motor 1 1
3 | Tornillo Allen (para fijar la polea) 1 1
4 | Tornillo Allen (para montar la brida del motor) 2 4
Detalles de la brida del motor
Tamano 25: NM2 Tamano 32: NM2
Superficede o x FA Supefice de 2 x (M4 x 0.7)
Superficie de prof. de rosca FB <Tontee 96l MO0y metry de avellanado mopntaje del motor (prof. de rosca FK)
montaje del motor |- FGprof. FH |~ T -
VZ (o} {5 L1 © ©
) i /\
2111 1T o 4 L)
9 Fe k J o - B - Q
5 & 9
N 7 N - \J
FE Dl: FF FC N Q
| FF| OFJ s
FF = axFA
de rosca FB
Dimensiones [mm]
Tamario |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ 2xM4x0.7 7.5 0 46 30 3.7 11 — — 42 — M2.5 x 10 M3 x 8 8
NY 2xM3x0.5 55 @45 30 5 11 — — 38 — M2.5x 10 M3 x 8 8
25 NX 2xM4x0.7 7 Q 46 30 3.7 8 — — 42 - M2.5 x 10 M3 x 8 8
NM2 J3.4 — 031 28 — 8.5 7 3.5 42 - M2.5x 10 M3 x 8 6
NZ 2xM5x0.8 8.5 @70 50 4.6 13 — — 60 - M3 x 12 M4 x 12 14
NY 2xM4x0.7 8 @70 50 4.6 13 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 11
NW 2xM5x0.8 8.5 Q70 50 4.6 13 = = 60 - M4 x 12 M4 x 12 9
2 NU 2xM5x0.8 8.5 a70 50 4.6 10.6 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 11
NT 2xM5x0.8 8.5 a70 50 4.6 17 — — 60 - M3 x 12 M4 x 12 12
NM2 M4 x 0.7 8 150 38.2 — 11.5 — — 60 7 M3 x 12 M4 x 12 10
NZ 4xM5x0.8 8.5 @70 50 4.6 11 — — 60 - M4 x 12 M4 x 12 14
NY 4xM4x0.7 8 Q70 50 4.6 11 - - 60 - M4 x 12 M4 x 12 14
40 NwW 4xM5x0.8 8.5 a70 50 4.6 11 — — 60 - M4 x 12 M4 x 12 9
NT 4xM5x0.8 8.5 a70 50 4.6 14.5 — - 60 - M4 x 12 M4 x 12 12
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Modelo sin motor

Actuador eléctrico/Modelo deslizante

Accionamiento por husillo a bolas / serie LEFB

Seleccion del modelo

serie LEFB »p. 69

Procedimiento de seleccion

m Compruebe la carga de
trabajo-velocidad.

»m Compruebe el tiempo
del ciclo.

»

S _—

W

m Compruebe el momento
admisible.

Ejemplo de seleccion

El método de seleccion del modelo mostrado a continuacion corresponde al motor estandar de SMC.
Para uso en combinacion con un motor de un fabricante diferente, comprueba la informacion de

producto disponible del motor que se va a usar.

Cond. de [ . » . ]
funciona- ® Peso de pieza: 20 [kg] ® Condiciones de montaje de la pieza:
miento ® Velocidad: 1500 [mm/s] w

® Aceleracion/Deceleracion: 3000 [mm/s?] g

® Carrera: 2000 [mm] " . N

® Posicion de montaje: Horizontal B {

L

@ Compruebe la carga de trabajo-velocidad. <Grafica de velocidad-carga de trabajo>

Seleccione el modelo a partir de la masa de la pieza de trabajo y de la velocidad,

dentro del rango de especificaciones del actuador, conforme a la "Gréfica de ve-

locidad-carga de trabajo (Guia))" de la pagina 65.

Ejemplo de seleccion) EI modelo LEFB40L1S-2000 se selecciona provisionalmente
basandose en la grafica mostrada a la derecha.

= Consulte el catélogo de fabricantes de motores para los detalles de la resistencia a la regeneracion.

m Compruebe el tiempo del ciclo.

Calcule el tiempo del ciclo utilizando
el siguiente método de calculo.
Tiempo de ciclo:

T puede hallarse a partir de la siguiente
ecuacion.

[T=T1+T2+T3+T4ls]]

® T1: Tiempo de aceleracion y T3: El tiempo de
deceleracion puede hallarse a partir de la
siguiente ecuacion.

[ T1=V/atl[s] | [T3=V/a2]s] |
® T2: El tiempo a velocidad constante puede

hallarse a partir de la siguiente ecuacion.
_L-05-V-(T1+T3)
- %

T2 Is]

o T4: El tiempo de fijacion varia en funcion
del tipo de motor y de la carga. Se
recomienda el uso del siguiente valor.

T4 =0.05 [s]

Ejemplo de célculo)
T1 a T4 se pueden calcular de la siguiente manera:

T1 = V/at = 1500/3000 = 0.5 [s],
T3 = V/a2 = 1500/3000 = 0.5 [s]
_L-05-V-(T1+T3)

T2

\Y;
2000 - 0.5 - 1500 - (0.5 + 0.5)
- 1500
=0.83[s]
T4 =0.05 [s]

Asi, el tiempo del ciclo se puede obtener
como sigue:

T=T1+T2+T3+T4
=0.5+0.83 +0.5+0.05
=1.88[s]

« Las condiciones para el tiempo de fijacion varia en funcion del motor o del driver que se va a utilizar.

Compruebe el momento de guiado.

<Momento estatico admisible>
<Momento dinamico admisible>

Comprueba que el momento que se aplica al actuador esta dentro del rango admisible
tanto para condiciones estaticas como dinamicas.

Mep

m
L3

o
(I ]

Basandose en el resultado del calculo anterior, se seleccionara el modelo LEFB401S-2000.

= 30
=, o5 LEFB40
=
S 20pmmmmmmmm - ———— ===
S LEFB32 1
s 15
3
« LEFB25
>
[
O 0
0 1000 1500 2000
Velocidad: V [mm/s]
<Grafica de velocidad-
carga de trabajo>
(LEFB40)
L
@ -
E | a / 2
Ela a
> ’ o \
g Tiempo
kel [s]
g N
[}
>
T1 T2 T3 |T4

L: Carrera [mm]

-+ (Condiciones de funcionamiento)
V : Velocidad [mm/s]

--- (Condiciones de funcionamiento)
al: Aceleracion [mm/s2]

-+ (Condiciones de funcionamiento)
a2: Deceleracion [mm/s?]

-+ (Condiciones de funcionamiento)

T1: Tiempo de aceleracion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la velocidad de ajuste
T2: Tiempo a velocidad constante [s]
Tiempo en el que el actuador esta
funcionando a velocidad constante
T3: Tiempo de deceleracion [s]
Tiempo desde el funcionamiento a velocidad
constante hasta la parada del movimiento
T4: Tiempo de fijacion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la posicion

1000 mms?
1000 AL |
i 3000 r‘nm/s:z\
T i 4|\ | 000 mmse
£ i % ||
P FIRY / 10000 mm/s?
3 FbX >/ |
g A AL 20000
S 500 AN
ES T I mm/s?
8 v A D
S VRSN
\ 0 [’ .~
\\ S ~. Foag,
100 [==r= \._/:': -
o i
0 10 20 30 40 50 60
Carga de trabajo [kg]
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Serie LEFB

Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)

+ Los valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo
del actuador con un motor estandar montado y no deben superarse.

Grafica de carga de trabajo-aceleracion/deceleracion (Guia)

LEFB[J/Accionamiento por correa

LEFB[/Accionamiento por correa

LEFB25(1 (Factor de trabajo)

20000

— |EFB25 (50 %)
LEFB25 (75 %)

17500
15000

= = LEFB25 (100 %)

[

12500

10000

7500

5000

2500

Aceleracion/deceleracion [mm/s?]

0

0

Carga de trabajo [kg]

LEFB32(] (Factor de trabajo)

20000

[

17500

— | EFB32 (50 %)
LEFB32 (75 %)

15000

= = LEFB32 (100 %)

[

12500

10000

7500

5000
2500

Aceleracién/deceleracion [mm/s?]

0

0

10

Carga de trabajo [kg]

20

LEFB40(] (Factor de trabajo)

30
LEFB40
25
2
i}
©
s LEFB32
5 15
3
S
[
O
LEFB25
5
0
0 1000 2000 2500
Velocidad [mm/s]
Grafica de tiempo de ciclo (Guia)
LEFB[/Accionamiento por correa
LEFB25/32/40
5.0
I
40 Ageleracién{deceleraqién: 20000 mm/s?
g s ]
o Aceleracion/deceleracién: 10000 mm/s?
8 3.0 X X
g 25 | |
2 5 Aceleracion/deceleracion:
£ 2975000 mm/s? —
= 15 \ =T
1.0 \ {'-‘_;;-3__“——
05 ) PPk e
=
0.0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Carrera [mm]

# El tiempo de ciclo corresponde a la velocidad maxima.
* Carrera maxima: LEFB25: 2000 mm

LEFB32: 2500 mm

LEFB40: 3000 mm

20000

I I

17500

15000

—— LEFB40 (50 %)
LEFBA40 (75 %)
— — LEFB40 (100 %)

[

12500

10000

7500

5000

~ ~.}
\~~ %
~ "o

2500

Aceleracion/deceleracion [mm/s?]

0

0

5

10 15

20 25

Carga de trabajo [kg]

30

Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.
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Momento dinamico admisible

Seleccion del modelo Serie LEF B

= Esta gréfica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la pieza
esta en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Célculo del factor de carga de la guia”
o0 el Software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http://www.smc.eu

Aceleracion/Deceleracion ——1000 mm/s2 ~ — — —=3000 mm/s2 ~ -------- 5000 mm/s2 ~ —-—-— 10000 mm/s? - = = = 20000 mm/s2
= . P q
o)
2 | Direcci6n de voladizo de carga Modelo
8 | m : Carga de trabajo [kg]
c . A i
Me: Momento dinamico admisible [N-m]
[0}
5 L : Voladizo al centro de gravedad de la carga de trabajo [mm] LEFB250] LEFB32[] LEFB400]
1500 1500 1500
— 1000 == — 1000 — 1000
CR T AN RN SRR
= 500 A = 500 — =500 NG
SOs. ‘\ N N
~ e ~ ~Jd
0 0 =3 0 ]
0O 1 2 3 4 5 0 5 10 15 0 5 10 15 20 25
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1000 1000 1000
S
o 800 800 800
] L2 —_ —_ —_ -
‘c € 600 =——=—=% € 600 I 600
S E A E E r
© N 400 F—f— — N 400 N 400
Q m 200 == 200 200
=
(=} 0 0 0
= o 1 2 3 4 5 0 5 10 15 0 5 10 15 20 25
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1500 1500 1500
Mep
7\ — 1000 5 — 1000 — 1000 3
m £ A £ K ~ £ \ . N
£ RS 0 B = N S| E N %
L3 o) Mo ® N .. © [ el
- 500 = = 500 S : - 500 S :
'____"~~ R N N S o "\_\. S~ '\.\N
0 0 -] 0 ]
o 1 2 3 4 5 0 5 10 15 0O 5 10 15 20 25
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1500 1500 1500
— 1000 — 1000 — 1000
L4 € F =R € -— € o\
I E N E E A
f S NN el SN2 N - 3 RGN
- 500 o 500 500 Vg
‘\ S, AN
~ = S ~
0 0 J 0
o 1 2 3 4 5 0 5 10 15 0O 5 10 15 20 25
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1500 1500 1500
T
D Mey
© 7\ — 1000 S — 1000 — 1000 =
o £ IS € N . N
c p—om E pepeas] [ |E W O~ | E AR
o L5 0 N w [T AN 0 F-d N e
o = = j = 500 St = 500 S | T 500 TN
S S S — i R N I S Ay U . ke
g CR— ~=f- ) \‘~-__~_.‘ ~o ~-:—._
s 0 0 0
o 1 2 3 4 5 0 5 10 15 0O 5 10 15 20 25
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
1000 1000 1000
800 800 800
L6 'E 600 E 600 E 600f
E E £ r
@ g 400 9 9 400
200 F 200 ey
0 0 —"3
o 1 2 3 4 5 0 5 10 15 0 5 10 15 20 25

Carga de trabajo [kg]

Carga de trabajo [kg]

Carga de trabajo [kg]

66



Serie LEFB

Calculo del factor de carga de la guia

1. Determine las condiciones de trabajo. Aceleracion [mm/s2]: a
Modelo: LEFB Carga de trabajo [kg]: m
Tamano: 25/32/40 Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xc/Yc/Zc

Posicién de montaje: Horizontal / Montaje en pared / Vertical
2. Seleccione la grafica correspondiente en funcion del modelo, el tamafio y la posicion de montaje.
3. A partir de la aceleracién y de la carga de trabajo, obtenga el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz de la gréfica.
4. Calcule el factor de carga en cada direccion.
ax = Xc/Lx, ay = Yc/Ly, oz = Zc/Lz
5. Confirme que el total de ox, ay y oz es 1 o inferior.
ax+ay+ozs=1
Si es superior a 1, considere una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo o un
cambio en la posicion central de la carga de trabajo o un cambio en serie de actuador.

1. Condiciones de funcionamiento
Modelo: LEFB40
Tamano: 40 3. Lx =250 mm, Ly = 180 mm, Lz = 1000 mm
Posicion de montaje: Horizontal 4. El factor de carga en cada direccion se puede calcular de
) la siguiente manera.

Aceleracion [mm/sz]: 3000 ax = 0/250 = 0
Carga de trabajo [kg]: 20 ay =50/180 = 0.27
Posicion central de la carga de trabajo [mm]: X¢ =0, Yc = 50, Zc = 200 0z =200/1000 = 0.2
2. Consulte las graficas para el montaje horizontal del modelo LEFB40 en la pagina 66. 5 0X + oy +0z=0.47 <1
1500 1000 1500
800
_ 1000 —; — 600 _ 1000[Lz} = -b\—
€ \ € € \ \ N
é ‘\ “\ é 'g‘ \‘ S 3
- X\ N ) \ N
hr ) - 400 - k- N .
500 - 500 S >
\\ S ~
200 N '~
G SO . o~
0 D 0 y 0
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
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Precision de la mesa (valor de referencia)

Lado D——

Lado A

Seleccion del modelo Serie LEF B

Paralelismo de recorrido [mm] (Cada 300 mm)

Modelo (1) Paralelismo entre el |2 Paralelismo entre el
lado Cy el lado A lado D y el lado B
LEFB25 0.05 0.03
LEFB32 0.05 0.03
LEFB40 0.05 0.03

montaje.

Desplazamiento de la mesa (valor de referencia)

= El paralelismo de recorrido no incluye la precision de la superficie de

0.06
E
£ 0.04
2
£ LEFB40
€ (LLE§(|)332 ) (L = 37 mm)
8 = mm
% 0.02 — e 4/
o Y LEFB25
e (L =25 mm) ///

0

0 50 100 150 200 250

Carga W [N]

300

monta y fija a la mesa.

« Compruebe la holgura y el juego de la guia por separado.

Desplazamiento del voladizo debido a la holgura de la mesa (valor de referencia)

Desplazamiento [mm]

0.25

0.2

0.15

0.1

0.05

LEF25/

_—

/ =
| VA LEF40

LEF32

100 200

300

Distancia de voladizo [mm]

« Este desplazamiento se mide cuando una placa de aluminio de 15 mm se
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Actuador eléctrico/Modelo deslizante

Accionamiento por correa
Serie LEFB LerB2s, 32, 40 -

LEFB

Forma de pedido

&
W2
A

S_

300

25| NZ
00 0

C

o

6 ©

K
)

o Tamano 9 Posicion de montaje del motor 0 Tipo de montaje 6 Paso equivalente [mm]
25 = Montaje superior NZ || NW || NT L S | 54 |
32 U Montaje inferior NY || NV || NM1
40 NX || NU ||NM2 ies . . -

e @ Compatibilidad con el detector o Orificio del pin de ﬂposw:onado
Carrera [mm] = Ninguno _ Carcasa B =%
320 300 C | Con (Incluida 1 fijacién de montaje) inferior | Carcasa B inferior

a - ” - -
* Si se requieren 2 0 mas, realice el pedido por separado. 2 posiciones en _” i
3090 3000 (Ref.: LEF-D-2-1 Para mas informacion, consulta la pag. 86.) K parte inferior e S———
= Véase la tab_la de « Pida los detectores magnéticos por separado. (Consulte las del cuerpo rte inferior del cuerpo
carreras aplicable. pags. 87 y 88 para més detalles) . - -
) i S + Consulte el método de montaje en el ejemplo de
+ Cuando seleccionamos "-', el actuador no incluirg ni el montaie del cuerno de la pag. 91
imén del carro ni el soporte del detector. Asegirate de ! P pag. 91.
seleccionar el modelo de manera correcta, ya que una
vez pedido no se podra incorporar esta opcion.
Tabla de carreras aplicables @: Estandar/O: Fabricado bajo demanda
300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200 | 1300 | 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2500 | 3000
LEFB25| @ [ [ [J [ [ [ [ O [ O O [ O O O ©) [ — —
LEFB32| @ [ [ ] () [ [ [ [ ] O [ ©) ®) [ ] O O O ®) [ (] -
LEFB40| @ [ [ [J [ [ [ (] O [ O ®) [ O O O ®) [ [J [
= Consulte con SMC, ya que todas las carreras que no son estandares se fabrican bajo demanda.
Motores compatibles y tipos de montaje*’
Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
Fabricante Serie s =22l
NZ NY NX | NM1 | NM2 | NZ NY NX NW NV NU NT | NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JNJ4I5| @ - - — - [ J - - - - - — - -
YASKAWA Electric
Corporation = 4 - - B - 1 - - - - - - - -
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R [ ] — - - — [ J — — — — — — — —
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S [ J — = = = = [ J = = = = = = =
Panasonic MINAS A5/A6 (MI:MF o | - | - | - | -|e| | =] =|=1=1-=1-=
Corporation
solo)
FANUC . [ J
CORPORATION Pis (-B) LA I B e e ) e e e e e e e
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG [ J — — — — [ ] — — — — — — — —
KEYENCE CORPORATION SV/SvV2 [ J — — — — () — — — — — — — —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ) — — — — o — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. | Hybrid stepping motors | — = = [ J = = = = = = = = [ ) =
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BZ — — — [ — — - — — - — — - —
ORIENTAL MOTOR [ J
Co., Ltd. aSTEPARAZ | — | — | = | = dggsol)) — | = | = | = | — | - | - |~ | @
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — [ J — — — — — — — — [ J —
. [ J
Rockwell Automation, Inc. | . = .. ([ ] _ _ _ _ _ _ _ _ _ ([ ] _ _
(Allen-Bradley) SURECARETL o 2o (";'(';’ggp (TL solo)
. [ ]
Beckhoff Automation [ J [
GmbH AM30/31/80%81 | @ | — | — | — | — | = | — (28(3)1 ~ |@osolo)|@isolo)| — | T | ~
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7| — = () = = = = [ ) = = = = = =
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — — — [ J - — — - — — - —
ANCA Motion AMD2000 [ J — — — — () — — — — — — — —

#1 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Caracteristicas técnicas *2

Actuador eléctrico / Modelo deslizante
Accionamiento por correa

Serie LEFB

Modelo sin motor

® | os valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador
con un motor estandar montado y no deben superarse.

Modelo LEFB25 LEFB32 LEFB40
300, 400, 500 300, 400, 500
300, 400, 500 ’ ’ ’ ’
600, 700, 800 600, 700, 800 600, 700, 800

Carrera [mm]*1

900, 1000, (1100)
1200, (1300, 1400)
1500, (1600, 1700)
(1800, 1900), 2000

900, 1000, (1100)
1200, (1300, 1400)
1500, (1600, 1700)
(1800, 1900), 2000

900, 1000, (1100)
1200, (1300, 1400)
1500, (1600, 1700)
(1800, 1900), 2000

N 2500 2500, 3000
§ Carga de trabajo [kg] [ Horizontal 5 15 25
.3 Velocidad [mm/s] 2000
® | Velocidad de empuie para retorno al origen [mm/s] 30 o inferior
3 Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.06
g Movimiento perdido [mm]+3 0.1 o inferior
-g Paso equivalente [mm] 54
§ Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?] 20000%4
§ Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] 50/20
§ Tipo de actuacion Correa
Tipo de guia Guia lineal
Momento estatico | Mep (Momento flector) 27 46 110
admisible*5 Mey (Momento flector lateral) 27 46 110
[N-m] Mer (Momento torsor) 52 101 207
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [%RH] 90 o inferior (sin condensacion)
g Peso de la unidad de actuacion [kg] 0.2 0.3 0.55
‘8| Otra inercia [kg-cm?] 0.1 0.2 0.25
§§> Coeficiente de friccion 0.05
“«6| Eficiencia mecanica 0.8
gg Tipo de motor Servomotor AC (100 V/200 V)
*§;§ Capacidad nominal de salida [W] 100 200 400
““"*72 Par nominal [N-m] 0.32 0.64 1.3

x1 Consulte con SMC, ya que todas las carreras que no son estandares y las carreras que no son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.

2 No permita colisiones en ninguno de los extremos de la mesa a una velocidad que supere la “velocidad de empuje para retorno al origen”.
Ademas, cuando ejecute la operacién de posicionamiento, no realice el ajuste a menos de 3 mm de cada extremo.

*3 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento reciproco.

x4 La aceleracion/deceleracion maxima variara en funcién de la carga de trabajo.

Consulte la “Gréfica de carga de trabajo-aceleracion/deceleracion (Guia))” para el accionamiento por correa en la pagina 65.
=5 El momento estéatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al actuador cuando esté parado.

Si el producto esta expuesto a impactos o a una carga repetida, asegurate de tomar medidas de seguridad cuando utilices el equipo.
#6 Los valores se suministran Unicamente como informacion y deben usarse para seleccionar una capacidad de motor.
x7 Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor que se va a instalar.

Peso
Modelo LEFB25
Carrera [mm] 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200|1300 | 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000
Peso del producto [kg]| 2.5 | 2.75 3 3.25| 3.5 | 3.75 4 425 | 45 | 475 5 525| 55 | 5.75 6 6.25| 6.5 | 6.75
Modelo LEFB32
Carrera [mm] 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000|1100 | 1200|1300 | 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2500
Peso del producto [kg]| 4.00 | 4.35 | 4.70 | 5.05 | 5.40 | 5.75 | 6.10 | 6.45 | 6.80 | 7.15 | 7.50 | 7.85 | 8.20 | 8.55 | 8.90 | 9.25 | 9.60 | 9.95 |11.70
Modelo LEFB40
Carrera [mm] 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 (1000 | 1100|1200 | 1300 | 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2500 | 3000
Peso del producto [kg]| 5.72 | 6.17 | 6.62 | 7.07 | 7.52 | 7.97 | 8.42 | 8.87 | 9.32 | 9.77 |10.22{10.67 (11.12|11.57|12.02(12.47|12.92|13.32|15.62|17.87
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Serie LEFB

Dimensiones: Accionamiento por correa

LEFB25/Modelo de montaje superior del motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

3H9 (*6%%°) prof. 3

nx@45
<
K
© - - - - - - = -
) —
170
Dx 170 (=E) 25 || 3
B
L
10 (109) A (Recorrido de la mesa) 52 75
©
i
i il Motor
Al
-t Tornillo de ajuste de la
I 1l . tension de la correa
u_ _U_I Brida del motor (Mé: Distancia entre caras 2.5)
— M4 x 0.7 Prof. 38
§ 3 / de rosca 8
£33 i i I w| (terminal FG)
0| o & °f ! o
~ - i y == Tl
T
. . ol © 6
Tipo de montaje: NZ, NY, NX | < 17
(102) 58
Superficie de referencia 64 Parte de acoplamiento (\@e}
de montaje del cuerpo *! 45 d?gfmger: " e <0
(rango de dimension B) \ L 3 prot. o2
= i 5 - = = = : q
F =
] ] R ] I
I
o i \
[o3 o) = = o) o
0 %
3 ol N EENE Fl x FA prof. de rosca FB
@ 3H9 (39%) prof. 3
Parte de acoplamiento del motor: @ FD, prof. FE
+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje @ﬁe 5
del cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use mf,@mﬂﬂ 3
los pasadores de posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura WUU &
recomendada: 5 mm) o g
Flx FA 5
FG prof. de avellanado FH -E‘
* El refrentado se encuentra en el lado inverso. T
(9]
Tipo de montaje: NM1, NM2
. . Dimensiones del motor aplicables
Dimensiones [mm] 3 FC
Carrera L A B n D E E
300 552 306 467 6 2 340 Q :
400 652 406 567 8 3 510 > -
500 752 506 667 8 3 510 '-s _|FE FC FA
600 852 606 767 10 4 680 FK )
700 952 706 867 10 4 680 =
800 1052 806 967 12 5 850 . . . .
900 1152 906 | 1067 12 5 1020 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
1000 1252 1006 1167 14 6 1020 n_ FA FE
1100 1352 | 1106 | 1267 | 16 7 | 1190 vz | Tipo de | Mo |[FB| FC | FD (M| FF[FGIFH FI | FJ | FK
1200 1452 1206 1367 16 7 1190 J montaje | aplcable '
}238 1222 1382 1‘5‘23 ;g g Egg NZ [Max07lo 45| 8 04630 |35 |73|—|—|2[8 | 25«1
1500 1752 1506 1667 20 9 1530 NY (M3x05@34| 8 @45|30 (35 [73|—|— |48 25 =1
1600 1852 1606 1767 55 10 1700 NX [M4x0.7[045| 8 46|30 (35 |73|—|—|2 |8 18 =1
1700 1952 1706 1867 22 10 1700 NM1| ©34 | M3 | — |[J31|22%1|25%1|73| 6 |21| 4 |5*2| 18a 25
1800 2052 1806 1967 24 11 1870 NM2| @34 | M3 | — |[J31|22%1|25%1|73| 6 |21| 4 |6 20 =1
1900 2152 1906 2067 24 " 1870 #1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 83.)
2000 2252 2006 2167 26 12 2040 x2 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante .
Accionamiento por correa Serie LE F B

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
Dimensiones: Accionamiento por correa informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFB25/Modelo de montaje superior del motor
Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

sl L o

= - - B B B > J

I 3H9 (+8.025) @ 3H9 (+8‘025) /
8 Prof. 3 Prof. 3
G 35

#1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional) 07 o

©
[ e — — {1
a I Lk - . . [EN
.
L L ® NES

S o

._,

(60.5) 99 p p 99 (3.5)
[aV] [aY]
‘ == = g [ To ¢
— — T
% = AJ: = & (o] }‘i

Dimensiones [mm]

Carrera G
300 320
400 490
500 490
600 660
700 660
800 830
900 1000

1000 1000
1100 1170
1200 1170
1300 1340
1400 1510
1500 1510
1600 1680
1700 1680
1800 1850
1900 1850
2000 2020
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Serie LEFB

Modelo sin motor

Dimensiones: Accionamiento por correa

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFB25U/Modelo de montaje inferior del motor

Flx FA

Tipo de montaje: NM1, NM2

Parte de acoplamiento del motor: @ FD, prof. FE

FG prof. de avellanado FH
* El revestimiento de la mancha

estéa en el reverso.

Paso de montaje:

FC

Tipo de montaje: NZ, NY, NX
3H9 (*§°%) prof. 3

nx@45
«| || Parte de acoplamiento del motor: @ FD, prof. FE
i ©
[e0] _ _ _ _ _ _ _ _ =
< ¥
L & o
170 33/ FlI x FA prof. de rosca FB
Dx 170 (=E) 25| 3
B Paso de montaje: @ FC
Tornillo de ajuste de tension de la
L correa (M4: Distancia entre caras 2.5)
- M4 x 0.7 Prof. de
10 (109) ) A (Recorrido de la mesa) 52 75 10502 8 38
‘ o @ 9) (terminal FG)
=y « i -
0 ° P~
S ‘ g
I — ¥ anll
[T | v ‘
N L=
—— - 17
ﬂr 1 Brida del motor
HH i 58

*1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del
cuerpo, establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los
pasadores de posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura recomendada: 5 mm)

.1}1:? Motor
T
@ 3H9 (*3%%°) prof. 3
iy ) (102)
Superficie de referencia 64
de montaje del cuerpo ! 4 x M5 x 0.8 prof. de rosca 8.5
(rango de dimension B) 45 ©
[sp]
i = o3 = = — = i
= : E— i
% | |
= = & I T
o n
0 S
3H9 (*3°%) prot. 3 Dimensiones del motor aplicables
Dimensiones [mm] FC
Carrera L A B n D E a =
300 552 306 467 6 2 340 o ] {
400 652 406 567 8 3 510 Q g
- ==
500 752 506 667 8 3 510 T FE (FC)| \FA
600 852 606 767 10 4 680 Q FE ~
700 952 706 867 10 4 680 ]
800 1052 806 967 12 5 850 . . . .
900 1152 906 | 1067 14 6 1020 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
1000 1252 1006 1167 14 6 1020 Tood FA FE
1100 1352 | 1106 | 1267 | 16 7 | 1190 e [ Tipode | W |FB| FC | FD i) FF|FG|FH| FI|[FJ| FK
1200 1452 1206 1367 16 7 1190 : montaje | aplcable ’
}288 1222 1282 122; ;g g 1228 NZ [M4x07|0 45] 8 |046[30 |35 |27|— | —| 2 |8 | 25=1
1500 1752 1506 1667 20 9 1530 NY [M3x0.5|03.4| 8 |[@45(30 (35 [27|—|— | 4 |8 25 +1
1600 1852 1606 1767 20 10 1700 NX [M4x0.7|0 45| 8 |@46(30 [35 [27|—|—|2 |8 18 =1
1700 1952 1706 1867 20 10 1700 NM1| @34 | M3 | — [[031|22%1|2.5%1|27 | 6 | 21| 4 |5%2| 18 a 25
1800 2052 1806 1967 24 11 1870 NM2| @34 | M3 | — |31 (22«1 [25%1127| 6 |21 | 4 |6 20 =1
1900 2152 | 1906 | 2067 24 " 1870 1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 83.)
2000 2252 2006 2167 26 12 2040 x2 Tipo de eje: Eje con corte en D

73



Actuador eléctrico / Modelo deslizante .
Accionamiento por correa Serie LE F B

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
Dimensiones: Accionamiento por correa informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFB25U/Modelo de montaje inferior del motor
Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

5 = = = = 5
| | w
i - i i i i i L
ry— = = = = = -
0 ' 3H9 (+8.025) @ 3H9 [+8.025) /
8 Prof. 3 Prof. 3
G 35

#1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

| = | =
1 % | |
x x i TILT
(60.5) 99 pa p 99 (3.5)
N [aV)
— = <3 FTe o+ o
, | ! l §
: I
) ér )

Dimensiones [mm]

Carrera G
300 320
400 490
500 490
600 660
700 660
800 830
900 1000

1000 1000
1100 1170
1200 1170
1300 1340
1400 1510
1500 1510
1600 1680
1700 1680
1800 1850
1900 1850
2000 2020
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Serie LEFB

Dimensiones: Accionamiento por correa

LEFB32/Modelo de montaje superior del motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

5H9 (*§%%) prof. 5

NxJ55
©
ia R
3| H—- = = = = = = = = E|
T 200
D x 200 (= E) 15| 5
B
L
(5) 64 (62) A (Recorrido de la mesa) 62 96
(12)
Motor
Brida del motor Tornillo de ajuste de la tension de
correa (M4: Distancia entre caras 7)
ol o 48
g ©
= = S =
i : i} 1 [ - & 3 ]
0 2 o o
re 5 0 S o<
b ®
@ 5H9 (*§9%°) prof. 5 (122) 4 x FA prof. de rosca FB 70
Superficie de referencia 70
de montaje del cuerpo *! 4 x M6 x 1 prof. de rosca 9.5 42 =
(rango de dimension B) "\ B ) i i > i . “\0‘\\3\9'
= 2 <5 % & ¥ 5| °e
o—05—9
I ] R ] ] ] | | ) 9
© @ | T S Parte oq
i — - [S=commc] og J morgy: Cop/am'
g ¥z "ent
8 \M4 x 0.7 prof. rosca 8 (terminal F.G.) 33 2 44 25 Fp prof OFZGI

5H9 (*39%9) prof. 5

+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del cuerpo,
establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de
posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura recomendada: 5 mm)

Dimensiones [mm]
Carrera L A B n D E
300 590 306 430 6 2 400
400 690 406 530 6 2 400
500 790 506 630 8 3 600
600 890 606 730 8 3 600
700 990 706 830 10 4 800
800 1090 806 930 10 4 800
900 1190 906 | 1030 12 5 1000
1000 1290 | 1006 | 1130 12 5 1000
1100 1390 | 1106 | 1230 14 6 1200
1200 1490 | 1206 | 1330 14 6 1200
1300 1590 | 1306 | 1430 16 7 1400
1400 1690 | 1406 | 1530 16 7 1400
1500 1790 | 1506 | 1630 18 8 1600
1600 1890 | 1606 | 1730 18 8 1600
1700 1990 | 1706 | 1830 20 9 1800
1800 2090 | 1806 | 1930 20 9 1800
1900 2190 | 1906 | 2030 22 10 2000
2000 2290 | 2006 | 2130 22 10 2000
2500 2790 | 2506 | 2630 28 13 2600

75

Dimensiones del motor aplicables

" FC

J FD

oFJ

|.FE

F
(FC)

FA

Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
, FA

| Teode [ wr |[FB| FC | FD | F5 | FF | FJ | FK

montaje | aplicable

NZ ([M5x08(058 9 | @70 |50 4 95.5 |14 30 =1
NY (M4 x0.7(@4.5| 8 Q70 50 4 95.5 |11 30 =1
NX |[M5x0.8|05.8] 9 Q63 40%1 45%1 1992 |9 20 +1
NW [M5x0.8|@58/ 9 | @70 |50 5 96.5 | 9 25 +1
NV (M4x0.7(@4.5| 8 @63 40%1 45%1 1992 |9 20 =1
NU [M5x0.8|05.8| 9 Q70 50 5 96.5 |11 23 =1
NT |[M5x0.8/@5.8| 9 Q70 50 4 95.5 |12 30 +1

NM1|M4x0.7|@ 4.5 8 | (047.14 | 38.1%1 | 4541 | 82.5 | 635%2 20 +1
NM2/M4 x0.7|@ 4.5 8 | (150 36%*1 4.5%1 |1 90.0 |10 24 +1

=1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 83.)
*2 Tipo de eje: Eje con corte en D



Actuador eléctrico / Modelo deslizante .
Accionamiento por correa Serie LE F B

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
Dimensiones: Accionamiento por correa informaci6n sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFB32/Modelo de montaje superior del motor
Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

= =
I,
A — - -1é
LD* ¥ +0.030 0.030
5H9 (o~ ) @ 5H9 (o
10 Prof. 5 Prof. 5
G 25

+1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

e _
—— . | -
3]
| g
0 l N
(13.5) 99 p - 99 (13.5)
[e2] [e2]

o)

[0}
[0}

Dimensiones [mm]

Carrera G
300 380
400 380
500 580
600 580
700 780
800 780
900 980

1000 980
1100 1180
1200 1180
1300 1380
1400 1380
1500 1580
1600 1580
1700 1780
1800 1780
1900 1980
2000 1980
2500 2580
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Serie LEFB

Modelo sin motor

Dimensiones: Accionamiento por correa

LEFB32U/Modelo de montaje inferior del motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

5H9 (*3:°%°) prof. 5

nNxo55 o 450 4% FA prof. de rosca FB
X 17
gl 44— : : : . R ( 3
© 2 I’te
de aco
o 5, O G, ento e
200 44 o, of. FE
D x 200 (= E) 15]| 5 G%O
B "(9/@
Tornillo de ajuste de la tensién
L de la correa (M4: Distancia
(5) 64 (62) A (Recorrido de la mesa) 62 9% gntre caras 7)
(12) 48
fr——— ;
Te} 3 al
3 5 m.r > | 78
5 (]
ol o w
€ o 70
@ 5H9 (*§9%) prof. 5 (122)
Superficie de referencia 4 x M6 x 1 prof. 70
de montaje del cuerpo ! de rosca 9.5 42 <
(rango de dimension B) N _ _ _ A
T E_G) N O
>
M4 x0.7 prof.  —f—- Jﬁ - - - - - f- M -
rosca 8 H ! P Sy -
(terminal F.G.) o o) =
ol ||.8 8 3
@ 5H9 (*3%%°) prof. 5
1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del cuerpo, X . i
establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de Dimensiones del motor aplicables
posicionamiento a 3 mm o més. (Altura recomendada: 5 mm) _ L FC
. i o '
Dimensiones [mm] l@‘- -
Carrera L A B n D E = :
300 590 306 430 6 2 400 'g FE (FC) FA
400 690 406 530 6 2 400 FK
500 790 506 630 8 3 600
600 890 606 730 8 3 600
700 99 | 706 | 830 | 10 4 800 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
800 1090 806 930 10 4 800 EA
900 | 1190 | 906 | 1030 | 12 5 | 1000 | Toode [wr |[FB| FC | FD | PR | FF | FJ | FK
1000 1290 | 1006 | 1130 | 12 5 1000 #1 montaje | aicate :
1100 1390 | 1106 | 1230 | 14 6 | 1200 Nz [Ms5x08|058 9 | @70 |50 |4 [375[14 |30=1
1200 1490 | 1206 | 1330 | 14 6 | 1200 NY [M4x07|045] 8 | @70 [50 [4 [375[11 |30t
1300 1590 | 1306 | 1430 | 16 7 | 1400 NX [M5x08|058] 9 | @63 [40+1 [45+ [412]9 [20=1
1400 e e [ NW [M5x08|058) 9 [ @70 |50 [5 [385[9 [25x
1500 1790 | 1506 | 1630 | 18 8 | 1600 NV [M4x0.7|045] 8 | @63 [40+1 |45+ [412]9 [20=1
1600 1890 | 1606 | 1730 | 18 8§ | 1600 NU [M5x08/058( 9 | @70 [50 [5 [385[11 |23+t
1700 1990 | 1706 | 1830 | 20 9 | 1800 NT [M5x08|058| 9 | @70 [50 |4 [375]12 [30=1
1800 2090 | 1806 | 1930 | 20 9 1800 NM1|M4x07|@45] 8 | 047.14 [38.1%1 | 4.5+1 [ 245 | 6.35%2] 20 =1
1900 2190 | 1906 | 2030 22 10 2000 NM2|M4x07|@45) 8 | 050 [36%1 |45+ [320 (10 |24 =1
2000 Zz8) 2L 2180 2 1) 2000 #1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 83.)
2500 2790 2506 2630 28 13 2600 2 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Dimensiones: Accionamiento por correa

Actuador eléctrico / Modelo deslizante .
Accionamiento por correa Serie LE F B

LEFB32U/Modelo de montaje inferior del motor

Modelo sin motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

— 4 o &

Nz

5H9 (+8.030

10 Prof. 5

G

@ 5H9 [+8.030) /

Prof. 5
25

+1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

[ = ,‘43: ; 1 = = —
{ i i i NS
(13.5) 99 P P 99 (13.5)
[s5] [s5]
=y |
1 — e e
o . — 2 = EoS Tf © é © Lj%
Dimensiones [mm]
Carrera G
300 380
400 380
500 580
600 580
700 780
800 780
900 980
1000 980
1100 1180
1200 1180
1300 1380
1400 1380
1500 1580
1600 1580
1700 1780
1800 1780
1900 1980
2000 1980
2500 2580
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Serie LEFB

Modelo sin motor

Dimensiones: Accionamiento por cotrea

LEFB40/Modelo de montaje superior/del motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

6H9 (*3%°) prof. 6

Nx06.6
N~
el 44— f : g f : f
200
D x 200 (= E) 60 5
B
L
6 66 A (Recorrido de la mesa) 86 97.5
12 e
(e votor
R . Tornillo de ajuste de la tension de
m—'v—':;v Brida del motor —
(R f la correa (M5: Distancia entre caras 8)
| © /
o) ©
wn
L 4 Ll i [ U w
T T
2l 3
g E 9
1
@ 6H9 (*3°%) (170) 4 x FA prof. de rosca FB 90
pl’Of. 7 106
4 x M8 x 1.25, prof. de rosca 13 60
z z = z J :1 g o Jarnient®
1 o | 0 e\
oI o 9 pate 275 gl FE
i | otk
Wl »
— I—- ®
=
< ~ 46
M4 x 0.7 prof. rosca 8 (terminal F.G.) ~
B6H9 (+8.030)
prof. 7
Dimensiones del motor aplicables
= w FC
+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del cuerpo, E :
establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de Q
posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura recomendada: 5 mm) > =
sl | _IFE FC)_| \FA
Dimensiones [mm] F
Carrera L A B n D E
300 641.5 306 478 6 2 400
400 741.5 406 578 6 2 400
500 841.5 506 678 8 3 600
600 941.5 606 778 8 3 600
700 1041.5 706 878 10 4 800
800 11415 806 | 978 | 10 4 800 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
900 1241.5 906 1078 12 5 1000 FA
1000 1341.5 1006 1178 12 5 1000 TipOd? Tipo de | Mot FB FC FD FE FF FJ FK
1100 14415 | 1106 | 1278 | 14 6 1200 L ] Pras (Max.
1200 | 15415 | 1206 | 1378 | 14 6 | 1200 NZ [Msx08[058/ 9 | @70 [50 |4 [100 [t4 [30=1
1300 1641.5 | 1306 | 1478 16 7 1400 NY [M4x07(@45] 8 | @70 |50 |4 [100 [14 |30=t
1400 17415 | 1406 1578 16 7 1400 NX [M5x08|/@5.8] 9 @63 |40%1 | 4.5+ [103.2] 9 20 +1
1500 18415 | 1506 | 1678 18 8 1600 NW [M5x08[@58/ 9 | @70 [50 |5 [101 [9 [25=1
1600 1941.5 | 1606 | 1778 18 8 1600 NV [M4x07(@45] 8 | @63 |40%1 |45+ [1032]9 |20t
1700 20415 | 1706 | 1878 | 20 9 1800 NU [Msx08(@58/ 9 | @70 [50 [5 [101 [11  [23 =1
1800 2141.5 | 1806 | 1978 | 20 9 1800 NT [Msx08|058) 9 | @70 [50 |4 [100 [12  |[30=1
1900 22415 | 1906 | 2078 | 22 10 | 2000 NM1|M4x0.7|@ 45 8 | Ca7.14 |38.1%1 | 45+ | 87 | 635+2 20 =1
2000 23415 | 2006 | 2178 | 22 10 | 2000 NM2[M4x07|@ 45 8 | 050 | 36%1 |45+ | 940[10 |24 1
2500 28415 | 2506 2678 28 13 2600 =1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 83.)
3000 3341.5 | 3006 3178 32 15 3000 2 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante

Accionamiento por correa Serie LE F B

Dimensiones: Accionamiento por correa

LEFB40/Modelo de montaje superior del motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas

informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

Orificio del pin de posicionado*' (Opcion): Parte inferior del cuerpo

11

¥
6H9 (+g.030)

Prof. 6

G

0 6o (5%

Prof. 6

70

x1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

38.5

T H |
| - \ i | S
i i i ° [ o ¢
| [ | \
(37.5) 99 P i 99 (37.5)
<t <t
|
4t e > ° ¢ o q 2
| 3
I i ] i "
3[ s ——— 5 ) <L o = o\ °

Dimensiones [mm]

Carrera G
300 380
400 380
500 580
600 580
700 780
800 780
900 980

1000 980
1100 1180
1200 1180
1300 1380
1400 1380
1500 1580
1600 1580
1700 1780
1800 1780
1900 1980
2000 1980
2500 2580
3000 2980
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Serie LEFB

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas

Dimensiones: Accionamiento por correa informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEFB40U/Modelo de montaje inférior del motor  6H9 (8°) prof. 6
nxd6.6 450 4 x FA prot. de rosca FB
~
f R
Q| f4—- = = e = = = = =
200
D x 200 (= E) 60
B
L Tomillo de ajuste de tension de la
6 66 (86) ) A (Recorrido de la mesa) 86 97.5 correa (M5: Distancia entre caras 8)
1 I N 1| : T 1
o ;
o
i /
|
| ©
[Te)
+1 Si monta el actuador usando la superficie de referencia de montaje del cuerpo,
esjablezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de
posicionamiento a 3 mm o mas. (Altura recomendada: 5 mm)
@ 6H9 (*§.°%) prof. 7 (170)
uperficie de referencia 106
de montaje del cuerpo *1 4 x M8 x 1.25, prof. de rosca 13 60
(rango de dimension B) ®
(e} - - - (e - =

) — e
A

= ° ° LS —— |
~l8 M4 x 0.7 prof. rosca 8 (terminal F.G.) N " 6H9 (*3%°) prof. 7
Dimensiones del motor aplicables
Dimensiones [mm] _ Fe
Carrera L A B n D E !

300 6415 | 306 | 478 | 6 2 | 400 2 ]

400 7415 | 406 | 578 6 2 400 ®

500 8415 | 506 | 678 8 3 600 T j

600 9415 | 606 | 778 8 3 600 ek -FE Fel. FA

700 [10415] 706 | 878 | 10 4 800 >

800 | 11415) 806 | 978 | 10 4 800 Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]

900 [ 12415| 906 | 1078 | 12 5 | 1000 FA
1000 13415 | 1006 | 1178 12 5 1000 T I de | ww [FB| FC | FD | FE | FF | F4 | FK
1100 14415 | 1106 | 1278 | 14 6 | 1200 L ] Pras (Max.
O o o T (O & | iy NZ [M5x08(056.8 9 | @70 [50 [4 |34 [14 [30x
1300 | 16415 | 1306 | 1478 | 16 7 | 1400 NY [M4x07|045| 8 | @70 [50 [4 [34 |14 [30=
1400 [ 1741,5 | 1406/ | 1578 | 16 7 |[1400 NX [M5x08|058 o | @63 |40+ |45+ [37.2]9 201
1500 | 18415 | 1506 | 1678 | 18 8 | 1600 NW [M5x08/058 9 | @70 [50 [5 |35 |9 [25s1
1Auy L ienle | Jets T | s 5| UGN NV [M4x07|0 45| 8 [ @63 |40+ |45+ [372]9 [20=
1700 | 20415 | 1706 | 1878 | 20 9__| 1800 NU [Msx08(058| 9 | @70 [s0 [5 |35 |11 [23=1
1800 [ 2141.5 | 1806/ | 1978 | 20 9 | 1800 NT [Ms5x08[05.8/ 9 | @70 [50 |4 [34 [12 [30=
1900 | 22415 | 1906 | 2078 | 22 10| 2000 NM1[M4x07|0 4.5] 8 [ 047.14 [38.1%1 [ 45+ [21 [ 635+7 20 =1
Ay | Bt | alte | 2o | 2k 0| =0y NM2|M4x0.7[0 45] 8 [ Os0  [36*1 [4.5+ [28.0[10 |24
2500 28415 | 2506 2678 28 13 2600 =1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 83.)
3000 3341.5 | 3006 3178 32 15 3000 2 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante .
Accionamiento por correa Serie LE F B

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 83 para mas
Dimensiones: Accionamiento por correa informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEFB40U/Modelo de montaje inferior del motor
Orificio del pin de posicionado *' (Opcidon): Parte inferior del cuerpo

: . .
6H9 (+g.030) @ 6H9 (+g.030)
11 Prof. 6 Prof. 6

G 70

x1 Si se usan las espigas de posicionamiento de la parte inferior del cuerpo, no uses simultaneamente la espiga de la parte inferior de la carcasa B.

Con detector magnético (opcional)

38.5
_— I N
Co i P | 1 ] @ “ﬂ
‘ S ‘ = E =
i | o ]
[f i I i © 03'0,
(37.5) 99 p pi 99 (37.5)
<t <
y R < o T o N ‘
A4 - N -
e To =—t—= 5 CEE ) = ‘

Dimensiones [mm]

Carrera G
300 380
400 380
500 580
600 580
700 780
800 780
900 980

1000 980
1100 1180
1200 1180
1300 1380
1400 1380
1500 1580
1600 1580
1700 1780
1800 1780
1900 1980
2000 1980
2500 2580
3000 2980
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Ser’e L EFB ® Cuando instalemos el acoplamiento/polea, retirar toda grasa, polvo, suciedad, etc., tanto del eje motor
como del interior del acoplamiento/polea antes de su colocacion.
® E| actuador no incluye el motor ni los tornillos de amarre del mismo. (A incluir por el cliente).
® Preparado para motores de eje liso, sin chaveta.
Para la ejecucion "NM1", preparado para motores de eje plano.
Montaje del motor ® Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor se aflojen.

TIpO de montaje: NZ, NY, NX, NW, NV, NU’ NT, NM2 » Nota para montaje de un motor en el modelo NM2

Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEFB25

i iete: . Motor [Suministrado por el usuario .. .
Tomillo Alen MM (Par de apite: TT [N E [ B ] se fijan comenzando desde el lado de la brida del motor.
s _ (Lado opuesto del dibujo)
7 . )
¥l . B Tornillo de montaje del motor
Brida del motor_+* Hyw! [Suministrado por el usuario]
) - . = Nota para el montaje de un buje en el motor de tipo NM1
Buje del lado del motor Dimensiones de montaje: FP

Cuando monte el buje en el motor, asegurese de colocar el
tornillo de ajuste perpendicular a la superficie del corte en D del

TIpO de montaje: NMA1 eje del motor. (Véase la figura siguiente.)
) i o TT = Los tornillos de montaje del motor para el modelo LEFB25 se
Tornillo Allen /MM (Par de apriete: TT [N-m]) Motor [Suministrado fijan comenzando desde el lado de la brida del motor. (lado
. E por el usuario] opuesto al dibujo)
Brida del motor s Tornillo Allen
N 1] f — =
H— Al \Tornillo de montaje del motor
“—}Lm / [Suministrado por el usuario] &
I =0 ‘\Jg 2 .
) — ) 4 Eje del motor
Buje del lado del motor, Dimensiones de montaje: FP Corte en D del eje del motor
Biagrama de montaje del motor
Tipo de montaje: NZ, NY, NW, NU, NT Tipo de montaje: NX, NV, NM1, NM2
Procedimiento de montaje Procedimiento de montaje
1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del 1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del
motor” con el “tornillo Allen MM”. motor” con el “tornillo Allen MM (Tipo de montaje: NX,
2) Revise la “posicion del buje del motor” y, a continuacion, NV, NM2)” o “tornillo Allen MM (Tipo de montaje: NM1)'.
insértelo. 2) Revise la “posicion del buje del motor” y, a

continuacion, insértelo.

3) Monte el “espaciador de anillo” en el motor.

4) Fije el motor y la "brida del motor” con los
tornillos de montaje del motor (suministrados
por el usuario).

+ Para el modelo LEFB25

4 ) Retire la “brida del motor”, que se ha montado
provisionalmente, del alojamiento B vy fije el motor a
la “brida del motor” usando los tornillos de montaje
del motor (suministrados por el usuario).

5 ) Apriete la “brida del motor” en el “alojamiento B”
usando los tornillos de fijacion de la brida del
motor (piezas incluidas). Par de apriete: 1.5 [Nm])

3 ) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de
montaje del motor (suministrados por el usuario).

Haga coincidir la parte convexa del
buje del motor con la parte céncava
de la arafia del buje del lado del cuerpo.

Buje del lado del cuerpo

Haga coincidir la parte convexa del buje del motor con la

Brida del motor parte concava de la arafia del buje del lado del cuerpo.

Tamafio: 25 Dimensiones de montaje del buje [mm] Tamafio: 32 Dimensiones de montaje del buje [mm] Tamafio: 40 Dimensiones de montaje del buje [mm]

Tipo de montaje| MM T PD FP Tipo de montaje| MM T PD FP Tipo de montaje MM T PD FP
NZ M2.5x 10| 1.00 8 11 NZ M3 x 12 15 |14 17.5 NZ M3 x 12 1.5 |14 17.5
NY M2.5x 10| 1.00 8 11 NY M4 x 12 25 |11 17.5 NY M3 x 12 1.5 |14 17.5
NX M2.5x10| 1.00 8 55 NX M4 x 12 25 9 5.2 NX M4 x 12 2.5 9 5.2
NM1 M3 x 4 0.63 o) 11 NW M4 x 12 2.5 9 12.5 NW M4 x 12 2.5 9 13
NM2 M2.5x 10| 1.00 6 11 NV M4 x 12 2.5 9 5.2 NV M4 x 12 2.5 9 5.2
NU M4x12 | 25 |11 12.5 NU M4x12 | 25 |11 13
NT M3 x 12 1.5 |12 17.5 NT M3 x 12 1.5 |12 17.5
NM1 M4x5 | 15 | 635 45 NM1 M4x5 | 15 | 635] 5
NM2 M4x12 | 25 [10 12 NM2 M4x12 | 25 [10 12
Lista de componentes
Tamano: 25 Tamanho: 32, 40
Cantidad Cantidad
Descripcion Tipo de montaje Descripcion Tipo de montaje
NZ|NY | NX|NM1|NM2 NZ|NY |NX|NW|NV|NU|NT |NM1|NM2
Buje del lado del motor 11 [1[1]1 Buje del lado del motor 1111111111
Tornillo Allen (para fijar el buje)* 11 [1[1]1 Tornillo Allen (para fijar el buje)* 111111111
Tornillo Allen 4 x 30 (para fijar la bridadelmotor) | — | — | — | 2 | 2 Espaciador de anillo | =] 1 |—=]1|—=]—=]1]1
Espaciador de anillo —|l=1=]1]1 « Para los tamafios de tornillos, consulte las dimensiones de montaje del buje.

+ Para los tamafios de tornillos, consulte las dimensiones de montaje del buje.
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Serie LEFB
Piezas de montaje del motor

Opcion de brida del motor

Si se usa esta opcion, el motor se puede sustituir por lo tipos de montaje siguientes.. (Excepto NM1)

Usa las siguientes referencias para seleccionar una opcion de brida de montaje compatible y realizar un pedido.

Forma de pedido

LEF B-MF

Accionamiento
por correa

25
°

NZ
o

9 Tipo de montaje

0 Tamaio
25 Para LEF25 NZ || NV
32 Para LEFO32 NY || NU
40 Para LEFOJ40 NX || NT
NW ||NM2

= Seleccionar solo NZ, NY, NX o NM2 para LEFB-MF25.

Motores compatibles y tipos de montaje*'

Modelo de motor aplicable

Tamafo/Tipo de montaje

Fabricante Serie 25 32/40
NZ NY NX | NM1 | NM2 | NZ NY NX NW NV NU NT | NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5| @ - — — — ] - — — - — — — _
YASKAWA Electric
Corporation 2-VI7IX L4 - - - = ([ J - - = — — _ _ _
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTIONR | @ - - - — [ - — — — — — _ _
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S [ ) — — — — = () = = = — — _ _
i [ )
fanasontc MINAS AS/A6 ((MHVF| @ | — | — | — | — | @ [ — | — | — | = | — | = | -
orporation
solo)
FANUC . ([ J
CORPORATION pis (-B) ® | — | | | e | ||~ -]-]-]|-
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG e | - | - | - | - |e| -] =|=|=1=1=1=1-=
KEYENCE CORPORATION SV/SV2 [ ) — — — — [ ] — — — = = — — —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ J — — — — [ ] — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. | Hybrid stepping motors | — — — o — — — = = = — — Y _
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BZ — — — [ ) — — — — — — — — — —
ORIENTAL MOTOR [ )
Co., Ltd. oSTEPARAZ | — | = | = | = lwsoo)) — | — | = | = | | ~ | |~ | ®
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — [ ) — — - — — — — — ® _
i [ J
Rockwell Automation, Inc. | . . o [
(Allen-Bradley) SIS (TLsolo) | - - - - - ('\g;ﬁxp - - " [(TLsolo)| -
i [}
Beckhoff Automation [ ] ([ )
GmbH AMI 30131780781 ¢ B - - - - - (22@)1 ~ | (30s0lo) | (31s0l0) | - -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 | — — o — - — = o — — — — _ _
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — - - [ ) — — — — — — — —
ANCA Motion AMD2000 [ J — — — — () — = = [ = — — — _

*1 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones

aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».

* Si se adquiere el modelo LEFCI25NM10-C1, no es posible cambiar a otros tipos de montaje.
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Serie LEFB

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Tornillo de montaje del motor

I M- .
il H f ! Lista de componentes
::J ‘ H LH N° Descripcion Cantidad
TTT 1 | Brida del motor 1
Motor i Wl
2 | Buje (lado del motor) 1
‘\- ! ! ] 3 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
4 | Tornillo Allen (para montar la brida del motor) 2
5 Espaciador de anillo (s6lo para “NM2” de tamafio 25 y “NX,” 1
“NV,” y “NM2” de tamaio 32y 40)
Detalles de la brida del motor
@ FD prof. FE 4 x FA, prof. de rosca FB
Superficie de montaje FC
del motor
( B
Q} 3
I
‘ e
S '
| Dy ®
Buje del lado del ‘ ‘ K D
cuerpo, ara'rja I — FF FJ
IR o Hi B
;}—,‘! T T
] Para NM2
F ‘ Superficie de 4 x FA diametro de avellanado FG, prof.
L. montaje del motor
el o o * El refrentado est4 en el lado opuesto.
' \ N
© 3
Actuador (LEFB) oFD  |© 3\ @
prof. FE \E ] E
e J/; ©
|\ A
FC
FF FJ
Dimensiones [mm]
Tamafio |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ/NX M4 x 0.7 8 g46 | 30 3.5 31.5 - — 57.8 65.5 | M2.5x10 M4 x 30 8
25 NY M3 x 0.5 8 J45 | 30 3.5 31.5 - — 57.8 65.5 | M2.5x10 M4 x 30 8
NM2 J3.4 — 31 22«1 | 25%1 | 315 6 21 57.8 65.5 | M2.5x10 M4 x 30 6
NZ M5 x 0.8 9 @70 | 50 4 44 — — 69.8 83.5 M3 x 12 M5 x 45 14
NY M4 x 0.7 8 @70 | 50 4 44 - — 69.8 83.5 M4 x 12 M5 x 45 11
NX M5 x 0.8 9 @63 | 40%1 | 5 47.7 — — 69.8 83.5 M4 x 12 M5 x 45 9
32 NW M5 x 0.8 9 @70 | 50 5 45 - — 69.8 83.5 M4 x 12 M5 x 45 9
NV M4 x 0.7 8 @63 | 40+ | 5 47.7 — — 69.8 83.5 M4 x 12 M5 x 45 9
NU M5 x 0.8 9 @70 | 50 5 45 - — 69.8 83.5 M4 x 12 M5 x 45 11
NT M5 x 0.8 9 @70 | 50 4 44 - — 69.8 83.5 M3 x 12 M5 x 45 12
NM2 M4 x 0.7 8 050 | 361 | 4.5%1 | 38.5 — — 69.8 83.5 M4 x 12 M5 x 25 10
Nz M5 x 0.8 9 @70 | 50 4 44 — — 89.8 85 M3 x 12 M5 x 45 14
NY M4 x 0.7 8 @70 | 50 4 44 - — 89.8 85 M3 x 12 M5 x 45 14
NX M5 x 0.8 9 @63 | 40%1 | 5 47.2 - — 89.8 85 M4 x 12 M5 x 45 9
40 NwW M5 x 0.8 9 @70 | 50 5 45 - — 89.8 85 M4 x 12 M5 x 45 9
NV M4 x 0.7 8 @63 | 40%1 | 5 47.2 — — 89.8 85 M4 x 12 M5 x 45 9
NU M5 x 0.8 9 @70 | 50 5 45 - — 89.8 85 M4 x 12 M5 x 45 11
NT M5 x 0.8 9 @70 | 50 4 44 - — 89.8 85 M3 x 12 M5 x 45 12
NM2 M4 x 0.7 8 050 | 36%1 | 4.5%1 | 38 — — 89.8 85 M4 x 12 M5 x 25 10

1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo
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Serie LEF
Montaje de detectores magneticos

Posicion de montaje del detector magnético

B (Centro de la mesa
A

€S —ow 40)

I

—

[mm]
Modelo Tamano A B Rango de trabajo
LEFS 25 45 51 4.9
LEFB 32 55 61 3.9
40 79 85 5.3

*

El detector magnético aplicable es D-M9 (N/P/B) (W) (M/L/Z).

El rango de trabajo es una referencia que incluye histéresis, por lo que no
significa que esté garantizado. Puede variar de manera significativa en fun-
cion de las condiciones de trabajo.

Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de
trabajo se encuentran en el ajuste real.

*

*

Montaje de detectores magnéticos

Gire los pernos para la fijacion de montaje del detector magnético tres o cuatro veces para aflojarlos (no es necesario retirarlos) y deslice y retire la fijacion
de montaje del detector magnético. A continuacion, introduzca un detector en la ranura de la fijacion de montaje.

Dado que los pernos de montaje para instalar el cuerpo del producto interfieren con la fijacién de montaje del detector magnético, monte la fijacion des-
pués de instalar el cuerpo del producto. Tras instalar el cuerpo del producto, apriete los pernos para la fijacion de montaje del detector.

Pernos para la fijacion de montaje del detector
magnético (no es necesario retirarlos).

[Carcasa A]

Par de apriete maximo [N-m]

Entrada eléctrica __
[Lado carcasa A]

Fijacién de montaje del detector magnético
(Incluido en el paquete)
Ref.: LEF-D-2-1

// Tornillos de montaje del detector magnético

/(, . Par de apriete [N-m]
Entrada eléctrica 012015
[lado del motor] - -

[Motor]

El detector magnético aplicable es D-M9 (N/P/B) (W) (M/L/Z).
La direccion de la entrada de cable esté especificada. Si realiza el montaje en direccion erronea, puede producirse un fallo de funcionamiento en el de-

tector magnético.

Apriete los tornillos de montaje del detector magnético (suministrados juntos con el detector magnético) usando un destornillador de precisién con un
diametro de empufiadura de aproximadamente 5 a 6 mm.

Si se requieren mas de dos fijacién de montaje del detector magnético, pidalas por separado. Los ocho pernos para instalar la fijacion de montaje del
detector en el final de carrera se envian de fabrica apretados en el cuerpo del producto.

En el modelo con carrera de 50 mm solo se fijan cuatro pernos en el lado del motor.

*

*

*

*

86



Detector magnético de estado soélido
Modelo de montaje directo

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

-
—~
APrecaucion
| Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo

Especificaciones de los detectores magnéticos

C€ &k

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9L], D-M9LV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnéticol D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable dleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético D-M9N(V) | D-M9P(V) D-M9B(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] J26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro ‘ 2 hilos (Marron/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm?2] 0.15
Conductor =

Diametro de trenzado [mm] @ 0.05

Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

distinto al suministrado. Peso [a]
Modelo de detector magnético D-MON(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
0.5m (—) 8 7
1m(M 14 13
Longitud de cable m (W)
3m (L) 41 38
5m (Z) 68 63
Dimensiones [mm]
D-M9C] D-MoLC1v
j 8
0 oi
[}
o © —
Q [aV)
— = 6_| Posicién mas sensible
P S — | —— —— = S ) )
M 3 Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6 | Posicion mas sensible § Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
() . .
Tornillo de montaje M2.5 x 4 L = 5 LEDS md(l)cgdor
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) @26 S 7 T
o LED indicador I S o—e1e] |
3| 0 5~ Q| © 15.9 @.{
1@ty ——<=—F—}
22.8
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Detector de estado solido normalmente cerrado
Modelo de montaje directo

D-M9NE(V)/D-M9PE(V)/D-M9BE(V)

Salida directa a cable

@ La senal de salida se ilumina
cuando no se detecta ninguna
fuerza magnética.

@ Se puede usar para el actuador
adoptado por los detectores
magnéticos de estado sélido
de la serie D-M9 (excluyendo
los productos bajo demanda)

-
L4
’
/A\Precaucion
| Precauciones |

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9CIE

Posiciéon mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x4 L

Especificaciones

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

de los detectores magnéticos

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9LIE, D-M9LIEV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético| D-MONE |D-MONEV | D-M9PE | D-M9PEV | D-M9BE |D-M9BEV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable éleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético | D-MONE(V) | D-M9PE(V) | D-M9BE(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] @26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro | 2 hilos (Marrén/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor =
Didmetro de trenzado [mm] @0.05
Radio minimo de flexion [mm (valores de referencia) 17

# Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado sélido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-M9NE(V) | D-M9PE(V) D-M9BE(V)
0.5m (—) 8 7
*1
Longitud de cable i) 14 13
3m (L) 41 38
5m (Z)*! 68 63
#1 Las opciones de 1 my 5 m se fabrican al recibir el pedido.
[mm]
D-M9LIEV
©
0 oi
[}

©
N
P S — | —— —— &}}
L/Tk
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

e
22.8

e

6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

2 7503
\

500 (1000) (3000) (5000)

026 /
‘ool ¢ |}
= ® 15.9 @.{
(8] <
19.5
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Detector de estado solido con indicador de UK
2 colores, Tipo de montaje directo C CA

D-MONW/D-M9PW/D-M9BW

Consulte la web de SMC para obtener los
detalles de los productos conforme a los

Especificaciones de los detectores magnéticos estandares internacionales.

Salida directa a cable PLC: Controlador légico programable

carga de 2 hilos (2-5 a 40 mA). Modeloyde detector maqnetlco D-MONW ‘ D-M9PW D-M9BW
. Direccion de la entrada eléctrica En linea
® Uso de cable flexible en la n . .
ifi .. snd Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
especificacion estandar. ) Tipo de salida NPN ‘ PNP _
® El rango adecuado de trabajo Carga aplicable Circuito IC, Relé, PLC Relé 24 VDC, PLC
se puede determinar mediante Tension de alimentacion 5,12, 24 VDC (4.5a 28 V) —
el color del LED. (Rojo — Verde Consumo de corriente 10 mA o inferior —
— Roio) Tension de carga 28 VDC o inferior ‘ — 24 VDC (10 a 28 VDC)
Corriente de carga 40 mA o inferior 25a40mA
= Caida de tension interna 0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA) 4V o inferior
- Corriente de fuga 100 A o inferior a 24 VDC 0.8 mA o inferior
i Rango de trabajo .......... EI LED rojo se ilumina.
LED indicador Rango de trabajo adecuado .......... EI LED verde se ilumina.
Normativa Marca CE/UKCA, RoHS
APrecaucién o o ] _ _
: Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad
Precauciones
- ™ - Modelo de detector magnético D-MO9NW | D-M9PW | D-M9BW
Fije el detector magnético con el tornillo — - -
suministrado instalado en el cuerpo del Revestimiento | Diametro exterior (mm] 26
detector magnético. El detector magnético Aislante NUmero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro) | 2 hilos (Marron/Azul)
puede resultar dafiado si se usa un tornillo Diametro exterior [mm] 0.88
distinto al suministrado. Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —
Didmetro de trenzado [mm] 0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
* Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso gl
Modelo de detector magnético D-MONW | D-M9PW D-M9BW
0.5m (—) 8 7
Longitud de cable 1m (M) 14 13
3m(L) 41 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]

D-Mo W

6 Posicion mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

22.8
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Serie LEF

Al

Actuador eléctrico
Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas
de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores

eléctricos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

| Disefio

N

Manipulacién

A Precaucion

1. Evite aplicar una carga que supere los limites
especificados.

Seleccione un actuador adecuado segun la carga de trabajo y
el momento admisible. Si no se respetan los limites especifi-
cados, la carga excéntrica aplicada a la guia resultara excesi-
va y tendra efectos adversos como la creacion de juego en las
piezas deslizantes de la guia, una reduccion de la precision y
una menor vida util del producto.

2. No utilice el producto en aplicaciones en las que se
aplique una fuerza externa o fuerza de impacto ex-
cesivas.

Podrian producirse fallos de funcionamiento.

| Seleccion |

/A\ Advertencia

1. No aumente la velocidad por encima de los limites
especificados.
Seleccione un actuador adecuada conforme a la relacién en-
tre la carga de trabajo admisible y la velocidad, asi como con-
forme a la velocidad admisible para cada carrera. Si no se
respetan los limites especificados, tendré efectos adversos
como la generacion de ruido, una reduccién de la precision y
una menor vida util del producto.

2. No utilice el producto en aplicaciones en las que se
aplique una fuerza externa o fuerza de impacto ex-
cesivas.

Podrian producirse fallos de funcionamiento.

3. Si el producto se utiliza repetidamente con carreras
parciales (véase la tabla siguiente), utilicelo a carrera
completa al menos una vez cada docena de ciclos.
En caso contrario, la lubricacién podria expirar.

Modelo Carrera parcial
LEF25 65 mm o inferior
LEF132 70 mm o inferior
LEF40 105 mm o inferior

4. Cuando se aplica una fuerza externa sobre la mesa,
determine el tamafo anadiendo la fuerza externa a
la carga de trabajo para calcular la carga de trabajo
total
Cuando se usa un conducto de cable o un tubo de movimiento
flexible acoplado al actuador, la resistencia al deslizamiento
de la mesa aumenta, pudiendo provocar un fallo de funciona-
miento del producto.

5. Dependiendo de la forma del motor a montar, algu-
nas de las partes interiores del producto (cubo, ara-
ha, etc.) pueden ser visibles desde la superficie de
montaje del motor. Si no desea que esto ocurra,
poéngase en contacto con su oficina de ventas mas
cercana para obtener informaciéon sobre opciones
como las cubiertas.

A Precaucion

1.

No permita que la mesa choque contra el extremo
de la carrera.

Si los parametros del driver, el origen o lo programas se confi-
guran de forma incorrecta, la mesa puede colisionar con el fi-
nal de carrera del actuador durante el funcionamiento. Com-
pruebe los siguientes puntos antes del uso.

Si la mesa colisiona con el final de carrera del actuador, la
guia, el husillo a bolas, la correa o el tope interno pueden rom-
perse. Podria producirse un funcionamiento anémalo.

= 1 X

Maneje el actuador con cuidado cuando lo use en direccion
vertical, ya que la pieza caera libremente debido a su propio
peso.

. La velocidad real de este actuador depende de la

carga de trabajo y de la carrera.

Compruebe las especificaciones conforme a la seccién de
seleccion de modelo del catalogo.

. Durante el retorno al origen, no aplique ninguna

carga, impacto o resistencia ademas de la carga
transferida.

. Evite rayar, hacer muescas o causar otros dafios en

el cuerpo y superficies de montaje de la mesa.
Puede provocar irregularidades en la superficie de montaje,
juego en la guia o un aumento de la resistencia al
deslizamiento.

. Evite aplicar impactos o momentos excesivos

durante el montaje de una pieza.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento
admisible, puede producirse juego en la guia 0 un aumento de
la resistencia al deslizamiento.

. La planeidad en la superficie de montaje debe ser

entre 0.1 mm/500 mm.

Una planeidad insuficiente de la pieza o de la base montada
sobre el cuerpo del producto puede producir juego en la guia
y una mayor resistencia al deslizamiento.

. No golpee la mesa con la pieza durante la operacion

de posicionamiento y en el rango de posicionamiento.

. Se aplica grasa sobre la banda antipolvo para su

deslizamiento. Si retira la grasa para eliminar las
particulas extranas, etc., asegurese de volver a
aplicarla.

. En caso de montaje inferior, la banda antipolvo

podria doblarse.
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Al

Serie LEF

Actuador eléctrico
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas
de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores

eléctricos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

|

Manipulacién

A Precaucion

10. Cuando monte el cuerpo, utilice tornillos con la longitud

adecuada y apriételos al par de apriete adecuado.

Aplicar un par de apriete superior al recomendado puede
causar funcionamiento errébneo, mientras que un par de
apriete inferior puede provocar el desplazamiento de la posi-
cibn de montaje o, en condiciones extremas, el actuador po-
dria soltarse de su posicion de montaje.

rpo fij
Cuerpo fijo oA
[
) -
; >
Modelo Tamafo de Parlde apriete oA L
tornillo méx. [N-m] [mm] [mm]
LEF125 M4 15 45 o
LEF132 M5 3.0 5.5 30
LEF140 M6 5.2 6.6 31

Montaje del cuerpo

referencia de montaje
del cuerpo

posicionamiento
(Plano de referencia)

Pasador de posicionamiento
(Plano de referencia)
Pasador de posicionamiento
(Alojamiento B inferior)

Superficie de referencia\  f=
de montaje del cuerpo \ f
[}

Pasador de posicionamiento

El paralelismo de recorrido se suministra con referencia al plano de
referencia de montaje del cuerpo. Si se requiere un paralelismo de
recorrido de alta precision, fije el plano de referencia con respecto a
los pasadores de posicionamiento, etc.

Pieza fija
Tamafio | Parde apriete | L (Prof. méx. de
X Modelo | e tornillo| méx. [N-m] | tormillo) mm
i |[LEFO25|M5x08 3.0 8
] LEF(132 | M6 x 1 5.2 9
@ LEF40 [M8x125| 125 13

Para evitar que los tornillos de retencion de la pieza interfieran con el cuerpo,
use tornillos que sean como minimo 0.5 mm mas cortos que la profundidad
maxima del tornillo. Si se emplean tornillos méas largos, éstos pueden entrar
en contacto con el cuerpo y causar problemas.
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12. El actuador de accionamiento por correa no se puede

13.

14.

utilizar para aplicaciones montadas verticalmente.

Compruebe las especificaciones para la velocidad
minima de cada actuador.

En caso contrario, pueden producirse fallos de
funcionamiento inesperados, como golpes.

En el caso del actuador de accionamiento por
correa, las condiciones de trabajo pueden
producir vibracién durante el funcionamiento a
velocidades que se encuentren dentro del rango
especificado para el actuador. Cambie el ajuste de
velocidad a un valor que no produzca vibraciones.

|

Mantenimiento

A\ Advertencia

Frecuencia del mantenimiento

Realice el mantenimiento conforme a la tabla inferior.

5 millones de ciclos*

Frecuencia Comprobacion visual | Comprobacion interna
Inspeccion antes o _
del uso diario
Inspeccion cada
6 meses / 1000 km / O O

* Seleccione aquello que ocurra primero.

® Elementos en los que realizar una comprobacion

visual

1. Tornillos de fijacion flojos, suciedad anémala
2. Imperfecciones y uniones de cables

3. Vibracién, ruido

® Elementos en los que realizar una comprobacion

interna

1. Estado del lubricante en las piezas moéviles.
2. Aflojamiento o juego mecénico en piezas fijas y tornillos de

fijacion.



Actuador eléctrico
Modelo deslizante de alta rigidez

Accionamiento por husillo a bolas serie LEJS

SvC 92
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Modelo sin motor

Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez

Accionamiento por husillo a bolas/serie LEJS(-M)

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

Compruebe la velocidad- Compruebe el tiempo

(Paso 1] 7502,

=) @28

Compruebe el momento

carga de trabajo. del ciclo. admisible.
Ejemplo de selecciéon
El método de seleccion se corresponde con las caracteristicas de los motores SMC.
Para motores de otros fabricantes, comprobar las datos técnicos de los mismos. 90 T T T T T
Cond. de P . oo P2Pmal Paso 10: LEJS6308 ||
. o P la pi : ki [ ici j la pieza: —
funciona- eso .de a pieza: 60 [kg] Condiciones de montaje de la pieza g 70 % % % %
miento ® Velocidad: 300 [mm/s] o 60— Paso 20: LEJS630A—H
© [ 1
® Aceleracion/Deceleracion: 3000 [mm/s2] w @ 50 AN Paso 30: |
- | ]
® Carrera: 300 [mm] ] g ‘3‘2 LEJSE3CH
® Posicion de montaje: Horizontal - ) 20
©
® Fuerza externa: 10 [N] ﬁlzl% © J
ALl

m Compruebe la velocidad-carga de trabajo.
Seleccione el modelo a partir de la masa de la pieza de trabajo y de la velocidad, dentro del rango de espe-
cificaciones del actuador, conforme a la "Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)" de la pagina 94.
Ejemplo de seleccion) El modelo LEJS630IB-300 se selecciona provisionalmente basandose en la
gréfica mostrada a la derecha.
= Consulte el catalogo de fabricantes de motores para los detalles de la resistencia a la regeneracion.
Compruebe el tiempo del ciclo.
Consulte el método 1 para una estimacion aproximada y el método 2 para un valor mas preciso.
Método 1: Consulte la grafica de tiempo de ciclo. (Paginas 95, 96)
La gréfica se basa en la velocidad maxima para cada tamario.
Método 2: Calculo
El tiempo de ciclo T puede hallarse a partir de la siguiente ecuacion.

[T=T1+T2+T3+T4[s]|

Ejemplo de calculo)
T1 a T4 se pueden calcular de la
siguiente manera:

T1 = V/a1 = 300/3000 = 0.1 [s],
T3 = V/a2 = 300/3000 = 0.1 [s]

® T1y T3 se pueden obtener de la siguiente ecuacion.
[T1=V/al[s] | [T3=V/a2]s] |

Los valores de aceleracion y deceleracion tienen limites
superiores que dependen de la masa de la pieza y del

factor de trabajo. L-05-V-(T1+T3)
Compruebe que no se ha superado el limite superior T2= v

consultando la "Gréfica de carga de trabajo-aceleracion/

deceleracion (Guia)” (Paginas 97 a 100). 300 — 0.5-300- (0.1 +0.1)
Para el tipo de husillo a bolas, existe un limite superior de - 300

velocidad que depende de la carrera. Compruebe que no se

ha superado el limite superior consultando las caracteristicas =0.90[s]

técnicas en la pagina 106 T4 =0.05 [s]

® T2 puede hallarse a partir de la siguiente ecuacion.
L-05 V- (T1+T3)
\Y

® T4 varia en funcion del tipo de motor y de la
carga. Se recomienda el uso del siguiente valor.

T4 =0.05[s]

+ Las condiciones para el tiempo de fijacion varia en funcion del motor o del driver que se va a utilizar.

(E2F Comprueba el momento admisible.  <Momento estatico admisible>
<Momento dinamico admisible>
Comprueba que el momento que se aplica al actuador esta dentro del rango admisible
tanto para condiciones estaticas como dinamicas.
Mep

Asi, el tiempo del ciclo se puede

obtener como sigue:

T=T1+T2+T3+T4
=0.1+0.90+0.1 +0.05
=1.15[s]

T2= [s]

Ejemplo de seleccion) Seleccione el modelo
LEJS6301B-300 basandose en la gréfica mostrada a la
m derecha.
Confirme que la fuerza externa esté dentro de la fuerza
externa admisible (20 [N]).
(La fuerza externa es la resistencia debida al conducto
de cable, la canalizacion flexible o el tubo de aire).

i T F
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<Gréfica de velocidad-carga de trabajo>

(LEJS63)
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E
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o \
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° N
1 T2 T3 [14]_T5
T6

L: Carrera [mm]

V : Velocidad [mm/s]

al: Aceleracion [mm/s2]
a2: Deceleracion [mm/s2]

T1: Tiempo de aceleracion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la velocidad
de ajuste
T2: Tiempo a velocidad constante [s]
Tiempo en el que el actuador esta
funcionando a velocidad constante
T3: Tiempo de deceleracion [s]
Tiempo desde el funcionamiento a velocidad
constante hasta la parada del movimiento
T4: Tiempo de fijacion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la posicion
T5: Tiempo de reposo [s]
Tiempo en el que el actuado no esta en
movimiento
T6: Tiempo total [s]
Tiempo total desde T1 hasta T5

Factor de trabajo: Relacion entre Ty T6
T+T6x 100

I I I
2000 77 — 00 /3‘2\
T 1500l V| N0 mmee N
0 T T T
E 10 ‘Xsooo mm/s?
3 R \/ N 10000 mm/s?
5 1000 [ NC e
N A $<20000 mm/s?
(_-DB "._ % ><>< T~ L
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100 1] il V) SO I B

0 i EEEE S A N
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Carga de trabajo [kg]

<Momento dinamico admisible>
(LEJS63)



Seleccion del modelo Serie LEJS

Modelo sin motor

* Los valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador
con un motor estandar montado y no deben superarse.
+ La velocidad admisible variara en funcion de la carrera. Para seleccionarla, consulte

Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)

LEJS40/Accionamiento por husillo a bolas

"Velocidad de carrera admisible".

Horizontal Vertical
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S 50————“———--—'-L——————I S 10____"___"_"‘i____f__i
0
0 500 1000 1500 2000 2500 0 0 500 1000 1500 2000 2500
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
Velocidad de carrera admisible [mmis]
Modelo | Motor Paso Carrera [mm]
Simbolg| [mm)] |Hasta 200[Hasta 300[Hasta 400[Hasta 500|Hasta 600|Hasta 700|Hasta 800|Hasta 900|Hasta 1000 Hasta 1100|Hasta 1200|Hasta 1300|Hasta 1400 |Hasta 1500
H 24 1800 1580 1170 910 720 580 480 410 — — —
LEJS40 Equivalente| A 16 1200 1050 780 600 480 390 320 270 — — —
alo0W | B 8 600 520 390 300 240 190 160 130 — — —
(Velocidad de giro del motor) (4500 rpm) (3938 rpm)|(2925 rpm)| (2250 rpm)| (1800 rpm)|(1463 rpm)|(1200 rpm){(1013 rpm)|  — — —
H 30 - 1800 1390 | 1110 900 750 630 540 470 410
LEJS63 Equivalente| A 20 — 1200 930 740 600 500 420 360 310 270
a200W | B 10 — 600 460 370 300 250 210 180 150 130
(Velocidad de gio delmotor) ~ — (3600 rpm) (2790 rpm)|(2220 rpm) (1800 rpm)| (1500 rpm)|(1260 rpm)|{(1080 rpm)]| (930 rpm) | (810 rpm)
H 50 2300 1900 | 1600 | 1400 1200 1000 900 900
LEJS100 Equivalente| A 25 1250 950 800 700 600 500 450 450
a750W | B 10 500 380 320 280 240 200 180 180
(Velocidad de giro del motor) (2760 rpm) (2280 rpm)|(1920 rpm)| (1680 rpm)| (1440 rpm)|(1200 rpm)|(1080 rpm)|(1050 rpm)
Momento estatico admisible*’
(N-m] 1 El momento estéatico admisible es la cantidad de momento esté
= * | ISI | -
Modelo Tamano Momento flector |Momento flector lateral| Momento torsor fico que se puede aplicar al actuador cuando esta parado.
40 83.9 88.2 88.2 Si el producto esta expuesto a impactos o a una carga repe-
LEJS 63 121.5 135.1 135.1 tida, asegurate de tomar medidas de seguridad cuando utili-
100 805 771 939 ces el equipo.
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Serie LEJS

Grafica de tiempo de ciclo (Guia)

LEJS40/Accionamiento por husillo a bolas

LEJS63/Accionamiento por husillo a bolas
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* Estas gréficas muestran el tiempo de ciclo de cada aceleracion/deceleracion.

» Estas gréaficas muestran el tiempo de ciclo de cada carrera a la velocidad maxima.
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Grafica de tiempo de ciclo (Guia)

LEJS100/Accionamiento por husillo a bolas
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* Estas gréficas muestran el tiempo de ciclo de cada aceleracion/deceleracion.
= Estas graficas muestran el tiempo de ciclo de cada carrera a la velocidad maxima.

Seleccion del modelo Serie LEJS
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Serie LEJS

Grafica de carga de trabajo-aceleracién/deceleracion (Guia)

LEJS40/Accionamiento por husillo a bolas: Horizontal LEJS63/Accionamiento por husillo a bolas: Horizontal
LEJS40[H LEJS63[H
20000 % 20000 1 1 1

15000

El valor de 50 % o inferior es el
mismo que factor de trabajo del 50 %

10000

Aceleracion/deceleracion [mm/s2]

~
5000 [—Factor de trabajo: 100 % S~

15000

[ | [
Factor de trabajo: 50 %

10000

Factor de trabajo: 25 %

5000

Factor de trabajo: 100% I "+,

Aceleracion/deceleracion [mm/s2]

- e, = T T T
—~— -~ : ------ od
Factor de trabajo: 75% Factor de trabajo: 75 % Bk
0 0
0 5 10 15 0 5 10 15 20 25 30
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
LEJS40L1A LEJS63LIA
20000 = % 20000 =
% Vi El valor de 50 % o inferior es el & \\"-_
£ 5 mismo que factor de trabajo del 50 % € \ " Factor de trabajo: 50 %
E 15000 dx 1 E 15000 >
s \\"\ Factor de trabajo: 50 % s v . N
8 N 8 \\“'., Factor de trabajo: 25 %
ko) N, k) N\ 4
[0} \ % [o) [
g 10000 S 8 10000 LN
2 Sy = S \
c 0, c QLT
0 /\.. Q S e M~
o ~ t.,.... 8 s~ -...,_...
S 5000 S e, — & 5000 —Factor de trabajo: 100 % % ~ ,\\
o) Factor de trabajo: 100 % | =~ __\ g ‘ o~ e,
g == < T
< Factor de trabajo: 75 % Factor de trabajo: 75 %
|
0 0
0 10 20 30 0 10 20 30 40
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
LEJS40C1B LEJS63[1B
20000 l l l 20000
& El valor de 50 % o inferior es el &
@ . . o 2
g \ mismo que factor de trabajo del 50 % g N Factor de trabajo: 50 %
= 15000 = 15000 N
c c
9 P, 0 \
3 .’.‘\ & KX ><
T N, N T \ Factor de trabajo: 25 %
] N ., ] Nt
810000 v - 8 10000 Pt
o N e, \ Factor de trabajo: 50 % g S,
= ~ ‘e = v
= N e, c ~ [*ea, \ T~
S ~ ~.,\ ) L SN T~ ——
o ~ '-..,___ o <L ~—~— —
g / S (L 9 g o~ e,
& 5000 ~l e, = © 5000 R T T ——
g Factor de trabajo: 100 % || == 5 ="Z'iru, 3 Factor de trabajo: 100 % \ | ~ ~ F = Zi i
Factor de trabajo: 75 % Factor de trabajo: 75 %
0 | 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 70 80

Carga de trabajo [kg]

Carga de trabajo [kg]

97

Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.




Seleccion del modelo Serie LEJS

Grafica de carga de trabajo-aceleracién/deceleracion (Guia)

LEJS100/Accionamiento por husillo a bolas: Horizontal
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Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.
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Serie LEJS

Grafica de carga de trabajo-aceleracién/deceleracion (Guia)

LEJS40/Accionamiento por husillo a bolas: Vertical LEJS63/Accionamiento por husillo a bolas: Vertical
LEJS40(H LEJS63[H
I I
20000 - g 20000 =
— N\ ’0.' ‘ ‘ \\ ”0‘ \
“‘Q S N, Factor de trabajo: 50 % & N .
I € N e,
£ o
= 15000 £ 15000 As
g i) o~ s
@ 8 Factor d‘e trabaio:‘ 100% A"~ ™
o ko]
8 10000 § 10000 —— Factor de trabajo: 75 % ><'=\ N
3 ] o TN 2 ‘ ‘ AR
5 Factor de trabajo: 75 % SO \ fé Factor de trabajo: 50 o/'/ ~ 3o
3] N~ S h
g 5000 = \; % 5000 Factor de trabajo: 25 %
<é(‘3 El valor de 50 % o inferior es el g Jo: 25 76
mismo que factor de trabajo del 50 %
0 1 0
0 1 2 3 0 1 2 3 4 5 6
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
LEJS40LA LEJS63LIA
\
20000 ™ % % 20000 o Factor de trabajo: 25 % T
. N ~ LN b . . \\ v,
% So | Factor de trabajo: 50 % & SO e, \
£ ~ € oo
£ S ‘e S S~ N \
= 15000 < N = 15000
c ~ %y c ~ .,
= e N S Sa e \
o ~ 5 o ~ v,
5 Factor de trabajo: 100 % \/ o / SSlLU \
K9] g o ~ ..,... o N~ 05 .,
§ 10000 | B~ < \ § 10000 [—Factor de trabajo: 100 % — /\ o
3 Factor de trabajo: 75 % |~ . "**v., 2 ‘ SN,
S Sl S Factor de trabajo: 75 %
g 3 ~
@ 5000 @ 5000 i i
[9) Q in
g El valor de 50 % o inferior es el & Factor de trabajo: 50 %
mismo que factor de trabajo del 50 %
0 1 1 0
0 1 2 3 4 5 0 25 5 7.5 10
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
LEJS40(1B LEJS63[ 1B
20000 20000 l l
_ _ Factor de trabajo: 50 %
3V 3V
%) . %)
€ Factor de trabajo: 50 % € Factor de trabajo: 25 %
E \ E TSN ) i
= 15000 ~ £ 15000 ~—
S S
o e, o e,
o ~ e, g e,
<@ -~ "'u.,_.. ) - fre ",
& 10000 == L — 810000 st \
D L. LLTTeN [0} ~ ey,
ks A T~ "'"'--.., ks SN DRI
s Factor de trabajo: 100 % S=s L] 5 BTy AL TN
5 \ L= 5 Factor de trabajo: 100 % /‘ T~
& 5000 factor de trabajo: 75 % _| | & 5000 | =~
Q [
2 El valor de 50 % o inferior es el £ Factor de trabajo: 75 %
mismo que factor de trabajo del 50 %
0 1 1 0
0 2.5 5 7.5 10 0 5 10 15 20
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]

Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.
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Seleccion del modelo Serie LEJS

Grafica de carga de trabajo-aceleracién/deceleracion (Guia)

LEJS100/Accionamiento por husillo a bolas: Vertical
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Estas graficas muestran ejemplos de modelos con el motor estandar montado.
Determine el factor de trabajo tras tener en cuenta el factor de carga del motor o driver que se va a utilizar.

100



Serie LEJS

= Esta grafica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la pieza

. s . .. esté en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Calculo del factor de carga de la guia” o el
Momento dinamico admisible  software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http://www.sme.eu
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Seleccion del modelo Serie LEJS

= Esta gréfica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la pieza

. s . . . esta en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Célculo del factor de carga de la guia” o el
Momento dinamico admisible  Software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http://www.sme.eu
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Serie LEJS

Calculo del factor de carga de la guia

1. Determine las condiciones de trabajo. cmmmm——— Posicién de montaje --------

Model~o: LEJS Aceleracion [mm/s2]: a
Tamario: 40/63 Carga de trabajo [kg]: m
Posicion de montaje: Horizontal / Montaje en pared / Vertical Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xc/Yc/Zc

2. Seleccione la gréfica correspondiente en funcién del modelo, el tamafio y la posicion de montaje.
3. A partir de la aceleracion y de la carga de trabajo, obtenga el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz de la gréafica.
4. Calcule el factor de carga en cada direccion.
ax = Xc/Lx, ay = Yc/Ly, oz = Zc/Lz
5. Confirme que el total de ax, ay y az es 1 o inferior.
aX+oy+oz=<1
Si es superior a 1, considere una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo o un
cambio en la posicion central de la carga de trabajo o un cambio en serie de actuador.

. Condiciones de funcionamiento

1. Horizontal% 3. Pared Y
A H

—_

Modelo: LEJS 3. Lx =220 mm, Ly =210 mm, Lz = 430 mm
Tamafno: 40 4. El factor de carga en cada direccion se puede calcular de la
Posicion de montaje: Horizontal siguiente manera.
Aceleracion [mm/s2]: 5000 ox =0/220=0
Carga de trabajo [kg]: 20 ay =50/210 = 0.24
Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xc =0, Ye¢ = 50, Zc = 200 oz = 200/430 = 0.47
2. Consulte la grafica de la pagina 101, la primera fila del lado izquierdo y 5. ox+ay+0az=0.71 =<1
superior.
1000

1000 ==

800 : 800 [
] \
600 ‘_\ A\

—

600 5+

L1 [mm]
L2 [mm]
L3 [mm]

400 400
%, 35 P
200[Lx}=—== 200[Lyk= 3
. I~ ~_|
\~% -1
0 0 I LT.of 0 1= N
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
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Seleccion del modelo Serie LEJS

Precision de la mesa (valor de referencia)

Lado A
Lado B—
]
== = ’Paralelismo de recorrido [mm] (cada 300 mm)
— —— Modelo (@ Paralelismo entre el b Paralelismo entre el
@ @ O lado C y el lado A lado D y el lado B

@) g@ & Lado C LEJS40 0.05 0.03
Lado D—~{f5 : LEJS63 0.05 0.03
LEJS100 0.05 0.04

= El paralelismo de recorrido no incluye la precision de la
superficie de montaje.

Desplazamiento de la mesa (valor de referencia)

w
& ®
(o]
] )
0.02
LEJS63
(L =64.5 mm)
= 0.015 LEJS40 —
£ (L=525mm) == -
2 -
g (L = 95.0 mm)
&
5 0008 ‘A =
0
0 100 200 300 400 500
Carga W [N]

Nota) Este desplazamiento se mide cuando una placa de aluminio de 15 mm se monta y fija a la mesa (se incluye la holgura de la mesa).
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez
Accionamiento por husillo a bolas

Serie LEJS LEJss0,63 -

Serie LEJS-M»p. 109

Forma de pedido

LEJS

-1500

H|[40/NZ|A
00 060 o

0 Precision 9 Tamaiio 9 Tipo de montaje Q Paso [mm] e Carrera [mm]
— Modelo basico 40 NZ Simbolo| LEJS40 | LEJS63 200
H  |Modelo de gran precision 63 NY H 24 30 a
NX A 16 20 1500
NW1 B 8 10 = Para mas informacion,
i consulte la tabla
NV siguiente.
NU:1
NT:1
+1 So6lo tamafio 63
Tabla de carreras aplicables @®: Estandar
C
Moo~ "'[an] 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 100012001500

LEJS40 [ ] [ J [ ] [ ] [ ] [ ] [ J [ ] [ J [ ] -
LEJS63 - [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ J [ ] [ J [ ] [ ]

* Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.

Para los detectores magnéticos, consulte las paginas 116 a 120.

Motores compatibles y tipos de montaje*?

Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
40 63
Fabricant i

abricante Serie Nz NY NX Nz NY NX NwW NV NU NT
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ ] — — Y _ _ _ _ _ _
YASKAWA Electric 1
Corporation 2-VITIX L& — — () = - _ _ _ _
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R [ ) - — [ — — — — _ _
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S [ ] - — — () — = = — —
Panasonic [ )
Corporation MINAS A5/A6 (MHMF solo) [ — _ P _ _ _ _ _
FANUC . Y
CORPORATION ES ) ® - = | @rsoo) | - ° - - -
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG o - — ° - — _ _ _ B
KEYENCE CORPORATION SV/ISV2 @1 - - [} — = — — — _
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ) - — [ ] - — — — — _
Rockwell Automation, Inc. | . . o _ . _ _ o _ _ . [
(Allen-Bradley) LCSLH RS S i (MPIVP solo) (TL solo)
Beckhoff Automation [ J [ J ([
GmbH AM 30/31/80/81 4 - - - - (80/81 solo) - (30 s0lo) | (31 solo) -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — - [ ) = = ) — — — _
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 o — - [ — — — — — _
ANCA Motion AMD2000 [ ) - — [} = = = — — _

*1 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje antes
de seleccionar un motor.

*2 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones
aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez .
Serie LEJS

Accionamiento por husillo a bolas
Modelo sin motor

® Los valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador con un motor estandar montado.
® Do not use the actuator so that it exceeds these values.

Caracteristicas técnicas

Modelo LEJS40 LEJS63
Carrera [mm]+! 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900
900, 1000, 1200 1000, 1200, 1500
., Horizontal 15 30 55 30 45 85
Carga de trabajo [kgl** I o) 3 5 10 6 10 20
Hasta 500 1800 1200 600
501 a 600 1580 1050 520 1800 1200 600
601 a 700 1170 780 390
701 a 800 910 600 300 1390 930 460
. 801 a 900 720 480 240 1110 740 370
Velocidad* | Rango de ™01 909 580 390 190 900 600 300
[mm/s] carrera
5 1001 a 1100 480 320 160 750 500 250
° 1101 a 1200 410 270 130 630 420 210
2 1201 a 1300 — — — 540 360 180
% 1301 a 1400 — — — 470 310 150
b 1401 a 1500 — — — 410 270 130
2 | Aceleracién/Deceleracion max. [mm/s?] 20000
2 | Repetitividad de Modelo basico £0.02
8 | posicionamiento [mm] |Modelo de gran precision +0.01
"§ Movimiento perdido Modelo basico 0.1 o inferior
Qo
i

[mm]*4 Modelo de gran precision 0.05 o inferior
Especificaciones del Tamafio de rosca [mm] 12 a15
modelo con husillo a Paso [mm] 24 16 8 30 20 10
bolas Longitud del eje [mm] Carrera + 118.5 Carrera + 126.5
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2]+5 50/20
Tipo de actuacion Husillo a bolas
Tipo de guia Guia lineal
Momento estatico | Mep (Momento flector) 83.9 121.5
admisible*6 Mey (Momento flector lateral) 88.2 135.1
[N-m] Mer (Momento torsor) 88.2 135.1
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [%RH] 90 o inferior (sin condensacién)
g Peso de la unidad de actuacién [kg] 0.86 1.37
‘8| Otra inercia [kg-cm?] 0.031 0.129
2 2| Coeficiente de friccion 0.05
S8r— -
+7 | Eficiencia mecanica 0.8

%g Tipo de motor Servomotor AC (100 V/200 V)

*g;g Capacidad nominal de salida [W] 100 200

“:8 | Par nominal [N-m] 0.32 0.64

«1 Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.
2 Compruebe la "Gréfica de velocidad-carga de trabajo (Guia)" en la pag. 94.
*3 La velocidad admisible varia en funcién de la carrera.
*4 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento reciproco.
=5 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al tornillo guia. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela como per-
pendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
6 El momento estatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al actuador cuando esté parado.
Si el producto esta expuesto a impactos o a una carga repetida, asegurate de tomar medidas de seguridad cuando utilices el equipo.
*7 Los valores se suministran Gnicamente como informacion y deben usarse para seleccionar una capacidad de motor.
*8 Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor que se va a instalar.
* La posicion del iman del sensor se encuentra en el centro de la mesa.
Para més informacion sobre las dimensiones, consulte “Posicion de montaje del detector magnético”.
# Evite las colisiones en ambos extremos de la mesa.
Ademas, cuando ejecute la operacion de posicionamiento, no realice el ajuste a menos de 2 mm de cada extremo.
* Contacte con SMC para la fabricacion de carreras intermedias.
(LEJS40/Rango de carreras que se pueden fabricar: 200 a 1200 mm, LEJS63/Rango de carreras que se pueden fabricar: 300 a 1500 mm)

Peso
Modelo LEJS40
Carrera [mm] 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200
Peso del producto [kg] 5.0 5.8 6.5 7.3 8.1 8.8 9.6 104 111 12.7
LEJS63
Carrera [mm] 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500
Peso del producto [kg] 10.4 11.7 12.9 14.2 15.4 16.7 17.9 19.1 21.6 25.4
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Serie LEJS

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 113 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

Tipo de montaje: NY
LEJS40NYDI-O

64.5 10

M4 x 0.7 prof. 8

(terminal FG)

130

LEJS40 0080
8 Carrera + 60 30 @6H9 (o)
ESl 11 nx955 prof. 4
2|8
[(e} =N T . 2
i /
= = : /
o o ° o ° ° ° o °
i
)
2
3 200
E C x200 (=D) 20
Carrera + 221
37 Carrera + 6 (distancia de desplazamiento de la mesa) (58) 64.5
-
1 ®
i 2
0.030
Superficie de referencia (160) 9 5H9 CO )
nxFA de montaje del cuerpo *1 4 x M6 x 1 prof. 10 110 prof. 6
prof. de rosca FB / (rango de dimensin B) 84 © 18
o
o S o il
q B
o
= o
e
| ) o) o) — 6)
— <+ ©
§ P>} 5H9 (+(O).O3O)
= prof. 6
o

*1 Cuando monte el actuador usando el plano de referencia de montaje del cuerpo,
establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de

posicionamiento a 5 mm o mas. (Altura recomendada: 6 mm)

Dimensiones

[mm]

O FD

Dimensiones del motor aplicables

— —

o FJ

Montaje del motor, dimensiones del motor aplicable

S [mm]
Modelo ni|C| D E Tipo de FA FE
LEJSC40NCI-200 | 6] 1 | 200 80 mgntaje R T L N o
LEJSCMONCI-300 | 6| 1 | 200 180 NZ 2 | M4x07 | 045 7 | @46 | 30 35 8 | 25=1
LEJSOJ40NCI-400 | 8| 2 | 400| 80 NY 4 | M3x05| 034 6 | @45 | 30 35 8 | 25«
LEJSC4ONCI-500 | 8| 2 | 400] 180 NX 2 | M4x07 | 045 7 | @46 | 30 35 8 | 18=
LEJSCMONCI-600 | 10 | 3 | 600 80
LEJSC4ONCI-700 | 10 | 3 | 600 180
LEJSC40NCI-800 | 12 | 4 | 800| 80
LEJSC4ONCI-900 | 12 | 4 | 800 180
LEJSC40NCI-1000 | 14 | 5 [1000| 80
LEJSC40NCI-1200 | 16 | 6 |1200] 80
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez .
Serie LEJS

Accionamiento por husillo a bolas
Modelo sin motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 113 para mas
Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEJS63

)

§_ Carrera + 70 30 0036
Lo 13 nx26.8 @8HI (0 )
25 l prof. 6
[cel e
; o z
i i
L o o o L] o L] o
g ¥
I _ —
R 200
E C x 200 (= D) 25 Tipo de montaje: NY, NX, NV
LEJS63NY -]
LEJS63NX[I-[]
LEJS63NVI-[]
Carrera + 254.5 84 10
39 Carrera + 6 (distancia de desplazamiento de la mesa) (64) 84 6
1 ) T
B R

4xFA
rof. de rosca FB +0.030
P Superficie de referencia (172) @6HY (o )
de montaje del cuerpo *! 4 x M8 x 1.25 prof. 12 122 prof. 7
/ (rango de dimension B) 90 o 25 M4 x 0.7 prof. 8
) ) } ) } \ } & (terminal FG)
o 5] o o L]
e . . | 8
< < ©
- - - & e e
T :
[ o o) o) o [ ]
g ;— ~ n 6H9 [+8,oso] 49.5
o prof. 7 63.5
0
= 73
#1 Cuando monte el actuador usando el plano de referencia de montaje del cuerpo, Dimensiones del motor aplicables
establezca la altura de la superficie de acoplamiento o use los pasadores de
posicionamiento a 5 mm o mas. (Altura recomendada: 6 mm) L FC
o
TS
Q
Z F
Q _I.FE (FC) FA
FK
Dimensiones [mm] Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
Modelo n|C| D E Tipo de FA FE
LEJSCI63NCIC-300 6| 1 | 200| 180 montaje |Tipo de montaje| Motor aplicable A FC A (Max.) = e
LEJSLCI63NCIC-400 8] 2 400| 80 NZ M5 x 0.8 5.8 7 70 50 3.3 14 30 +1
LEJSC63NOIC-500 8| 2 400 | 180 NY M4 x 0.7 J4.5 6 70 50 3.3 11 30 =1
LEJSCI63NCIC1-600 | 10 | 3 | 600 | 80 NX M5 x 0.8 J5.8 6 063 40 3.5 9 20 =1
LEJSCI63NCIC-700 | 10 | 3 | 600 | 180 NW M5 x 0.8 5.8 7 g 70 50 3.3 9 25 =1
LEJSCI63NCIC-800 | 12 | 4 800 | 80 NV M4 x 0.7 4.5 6 0 63 40 3.5 9 20 =1
LEJSCI63NCI1-900 | 12 | 4 | 800 | 180 NU M5 x 0.8 J5.8 7 70 50 3.3 11 23 =1
LEJSCI63NCIC-1000| 14 | 5 |1000| 80 NT M5 x 0.8 5.8 7 @70 50 3.3 12 30 +1
LEJSCI63NCIC-1200| 16 | 6 |1200| 80
LEJSCI63NCIC-1500| 18 | 7 | 1400 | 180
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Actuador con soporte intermedio en el husillo

Esta especificacion permite conseguir la
velocidad méaxima a lo largo de toda la carrera.

Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez

Accionamiento por husi
Serie LEJS63

Serie LEJS»p. 105

lo a bolas

Forma de pedido
0 Precision 9 Tipo de montaje G Paso [mm] e Carrera [mm]*" @Estandar OFabricado bajo demanda
— Modelo basico NZ H 30 790 890 990 1190 | 1490 | 1790
H  |Modelo de gran precision NY A 20 [ J [ J ©) ©) ©) O
NX B 10 #1 Consulte con SMC para carreras no estandares, ya
NwW que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo
9 Tamano NV demanda.
NU
NT 0 Soporte intermedio incluido
[ M ] Soporte intermedio incluido
Caracteristicas técnicas
Paso [mm] 30 20 10 Para el método de seleccion del modelo,
790 consulta la pagina 93. Las
890 especificaciones distintas a las
Velocidad [nm/s] | Rango de carrera 990 1800 1200 600 enumeradas son las mismas que las d.ell
1190 producto estandar. Para mas informacion,
Egg consulta la pagina 106.

Para los detectores magnéticos, consulte las paginas 116 a 120.

Motores compatibles y tipos de montaje*?

Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
63
Fabricant Seri

apricante ene NZ NY NX NwW NV NU NT
Mitsubishi Electric |\, seavo sniais ° - - - - - -
Corporation
YASKAW_A Electric SV/7IX Pes _ _ _ _ _ _
Corporation
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R [ J — — — — — —
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S — [ J = = = — —
Panasonic
Corporation MINAS A5/A6 — [ J - — — — —
FANUC . (] _
CORPORATION e (2 (B1 s0l0) - - L
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG o - - - - - -
KEYENCE CORPORATION SV/SvV2 @*1 = = — = = =
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ J — — — — - -
Rockwell Automation, Inc. - _ _ [ _ _ _ [
(Allen-Bradley) NG T (MP/VP solo) (TL solo)
Beckhoff Automation [ ] ([ J [ J
GmbH AM 30/31/80/81 - - (80/81 solo) - (30 solo) (31 solo) -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — — [ J = — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 o - — — - - —
ANCA Motion AMD2000 [ J — = = = — =

=1 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje antes de seleccionar un motor.
*2 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones
aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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T e e Actuador eléctrico/Modelo deslizante de alta riguidez .
Serie LEJS63[ - 1M

Accionamiento por husillo a bolas

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 113 para mas

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEJS63-M & B 30
To 13 nx 6.8 @ 8H9 (0
25 prof. 6
5|5 L /
J L ] ° o ° ] -] -] E
e It
g 4 - -
_| - | o -] -] -] -] -] -] q
o Tipo de montaje: NY, NX, NV
[}
~ 200 LEJS63NY[I-[]
E Cx200 (=D) 25 LEJS63NX-[]
#1 Dimension superior: Carrera de 790 a 1190 mm LEJS63NV[I-]
%2 Dimension inferior: Carrera de 1490 a 1790 mm
L 84 10
39 Carrera + 10 (distancia de desplazamiento de la mesa) (117)* 84 6
(167)*2
) -
a%l 2
1]
4 x M8 x 1.25 prof. 12 (172) @ 6H9 (0%
4xFA Superficie de referencia de montaje 122 prof. 7
prof. de rosca FB del cuerpo™® 90 o 25 M4 x 0.7 prof. 8
) ) _ ) ) ] ’ = (Terminal FG)
o 5 ‘ =7 |
i : : i
[s]
g ©
< < ©
- - - & e R
e
T e
[5) o o ]
5;\ ; ~ 6H9 (+8.030) 495
B prof. 7 63.5
= 73
Dimensiones del motor aplicables
3 Cuando monte el actuador usando el plano de referencia de : F FC
montaje del cuerpo, establezca la altura de la superfi cie de a
acoplamiento o use los pasadores de posicionamiento a 5 mm w
0 mas. (Altura recomendada: 6 mm) Q
e F
; FE FC FA
FK

/A Atencion

1. Durante el funcionamiento, el mecanismo del soporte intermedio emite un ruido de colision debido a su estructura.

2. En comparacién con el modelo estandar, la longitud completa del producto sera mayor para cada carrera. Para mas detalles consulta el
dimensiones.

3. El método de retorno a la posicion de origen de tipo tope no se puede usar como método de retorno al origen (debido al tope elastico, como se
muestra en Disefio @).

Dimensiones y peso [mm] Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]
Peso del FA

Modelo L B [n[C| D | E |iodutolk ;’gﬁtgjee Tipode | Moor | FB | FC | FD (Ji) FJ | FK
LEJSCI63NCIJ-790M | 11545 | 970 | 12| 4| 800 | 180 18.4 montaje | aplicable '

LEJSCI63NCI]-890M | 1254.5 | 1070 | 14 | 5 | 1000 | 80 19.7 NZ | M5x08 |@58| 7 |@70| 50 | 3.3 | 14 |30 =1

LEJS[I63NCI1-990M | 1354.5 | 1170 | 14 | 5 | 1000 | 180 20.9 NY | M4x0.7 |@45| 6 |[@70| 50 | 3.3 11 |30 =1

LEJSCI63NCI]-1190M | 1554.5 | 1370 | 16 | 6 | 1200 | 180 23.4 NX | M5x0.8 |058| 6 |@63| 40 | 35 9 |20 =1

LEJSCI63NCIJ-1490M | 1954.5 | 1770 | 20 | 8 | 1600 | 180 28.9 NW|M5x08 |@58| 7 |@70| 50 | 3.3 9 |25 =1

LEJSCI63NCII-1790M | 2254.5 | 2070 | 24 | 10 | 2000 | 80 32.7 NV | M4x07 |045| 6 |@63| 40 | 35 9 |20 =1

NU | M5x08 |@58| 7 [@70| 50 | 3.3 | 11 |23 =1

NT [M5x0.8 |@58| 7 |@70| 50 | 3.3 | 12 |30 =1
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Modelo sin motor

Actuador electrico / Modelo sin vastago de alta rigidez

Accionamiento por husillo a bolas o

LEJS100-X400

Forma de pedido

LEJS100N[B|-500

Modelo sin motoT & é

§ < !
« CRoHS>
L)
]
“'/

T-X400

TModeIo con cubierta superior

0 Paso [mm] e Carrera [mm]
H 50 200 200
A 25 300 300
B 10 400 400
500 500
600 600
800 800
1000 1000
1200 1200
. . 1500 1500
Especificaciones
Carrera*! [mm] 200, 300, 400, 500, 600, 800, 1000, 1200, 1500
Paso de husillo [mm] 50 25 10
3000 [mm/s?] 60 150 400
Carga de Horizontal| 5000 [mm/s?] 43 93 150
trabajo* 10000 [mm/s?] 22 36 —
kg] 3000 [mm/s?] 14 29 80
Vertical | 5000 [mm/s?] 12 29 30
o 10000 [mm/s?] 8 9 —
g Velocidad 200 a 800 2300 1250 500
5 %3 Rango de 1000 1600 800 320
s E‘:r’:"/s] carrera 1200 1200 600 240
3 1500 900 450 180
& | Aceleracién/deceleracion max. [mm/s?] 10000
£ | Repetibilidad de posicionado [mm] +0.01
2 | Movimiento perdido** [mm] 0.05 0 menos
% Especificaciones del Tamafio de rosca [mm] Q25
© | husillo a bolas Longitud de eje [mm] Carrera + 284.5
8 Resistencia a impactos/vibraciones*® [m/s?] 50/20
Tipo de actuador Husillo a bolas
Tipo de guia Guia lineal
Momento estatico | Mep (Momento flector) 805
admisible*6 Mey (Momento flector lateral) 771
[N-m] Mer (Momento torsor) 939
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o inferior (sin condensacién)
m Peso de la unidad de actuacién [kg] 4.58
% g g Otra inercia [kg-cm?] 0.43
8 © §| Coeficiente de friccion 0.05
s | Eficiencia mecanica 0.8
2 2 .| Modelo de motor Servomotor AC (200 VAC)
O £°0
:‘E 3} § Capacidad nominal de salida [W] 750
'§ gg Par nominal [N-m] 2.4
8 g ®| Giro nominal [rpm] 3000
=1 Las carreras distintas a las enumeradas en la tabla anterior estan disponibles como ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda. Contacta con SMC para mas detalles.
2 Para mas detalles, consulta el «Gréfico velocidad-carga de trabajo (Guia)» en la pagina 94.
*3 La velocidad admisible cambia en funcién de la carrera.
=4 Un valor de referencia para corregir errores en funcionamiento reciproco
+5 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto en direccion paralela y perpendicular al husillo (la prueba se llevo a cabo con el actuador en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba de barrido de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiza en direccion al eje y en angulo recto al
husillo (la prueba se llevd a cabo con el actuador en el estado inicial).
#6 El momento estéatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al actuador cuando esta parado.
Si el producto esté expuesto a impactos o a una carga repetida, asegurate de tomar medidas de seguridad cuando utilices el equipo.
+7 Estos valores solo se pueden usar como guia para seleccionar un motor con la capacidad adecuada.
« Los valores de esta tabla de especificaciones son los valores admisibles del cuerpo del actuador con el motor estandar montado. No utilices el actuador méas alla de estos valores.
Antes de montar el acoplamiento, elimina cualquier resto de polvo, aceite, etc. adherido al eje y a la superficie interior del acoplamiento.
« Este producto no incluye el motor ni los tornillos de montaje del motor o acoplamientos. Debe prepararlo el cliente por separado.

« Evita las colisiones en ambos extremos del recorrido de la mesa. Ademas, cuando se ejecute la operacion de posicionamiento, no realices el ajuste a menos de 7 mm de ambos extremos.

ES
*
&
* Toma medidas para prevenir el aflojamiento de los tornillo de montaje del motor.
*
1



Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de alta rigid
ctuadordlctico odele sl vistagedesha % | E.JS100-X400

Dimensiones
™~
©
o
e G 45
g° 13 @ 8H7 (*5°"° ) prof. 7
~
I
[ee]
i ® ® 0
o
N x M8 x 1.25 prof. 16 180 30
D x 180 (= E)
L
4 x M6 x 1.0 prof. 12
A (Recorrido de la mesa) (93) Blogue del motor
Carrera (100) 125.5 Motor 196
P ©
o ' —
8 _ OO | O4-
= Py it
0 97.5 98
wn
- 35%1
(Placa E) (Placa M)
186 i~
Plano de referencia de montaje del cuerpo*! 8 x M8 x 1.25 prof. 16 160 g 8H7 ("8'015 ) prof. 7 5
o 120 17.5 K-K |
. N 3 ] 2x@15 5| 3
M| . = | i © ©
° ® o Uj
g i -
—T— : —g I i
I g
° ° K
[l — 2 — (25) 55.5
[«
8H7 (*5°"°) prof. 7
Acoplamiento recomendado
Fabricante Ref.
Nabeya Bi-tech Kaisha MJT-40C-RD-15-19
Miki Pulley Co., Ltd ALS-040-B-15B-19B
KTR Japan Co., Ltd. ROTEX-GS19-98Sha-GS-2.5-@ 15-2.5-J 19
SUNGIL Machinery Co., Ltd. SJCB-40C-GR-15X19

#*1 Cuando montes el actuador usando el plano de referencia de montaje del cuerpo, fija la altura de la superficie opuesta o del pasador en 5 mm o0 mas.
(Altura recomendada: 6 mm)
Las superficies de las placas M y E en los extremos del producto pueden sobresalir ligeramente del plano de referencia de montaje del cuerpo
(Cuerpo/rango de dimension B). Asegurate de disponer de una holgura de 1 mm o mas para evitar interferencias.

Dimensiones y pesos

Carrera L A B n D E G Peso [kg]
200 545.5 214 400 6 2 360 325 17.6
300 645.5 314 500 6 2 360 325 19.7
400 745.5 414 600 8 3 540 505 21.8
500 845.5 514 700 8 3 540 505 23.9
600 945.5 614 800 10 4 720 685 26
800 11455 814 1000 12 5 900 865 30.2

1000 1345.5 1014 1200 14 6 1080 1045 34.3
1200 1545.5 1214 1400 16 7 1260 1225 38.5
1500 1845.5 1514 1700 20 9 1620 1585 44.8
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Serie LEJS

® Cuando monte un buije, retire el aceite, polvo o suciedad del didametro interior del buje y del eje.
® Este producto no incluye el motor ni los tornillos de montaje del motor. (Suministrados por el usuario)
. La forma del eje de accionamiento del motor debe ser de tipo redondo plano, sin chaveta.
MOnta]e del motor ® Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor se aflojen.

Haga coincidir las partes convexas (2 posiciones) del buje del motor con las partes
Tornillo Allen (de cabeza delgada) MM concavas (2 posiciones) del buje del lado del cuerpo y la arafia en la orientacion correcta.

(Par de apriete: TT [N-m])

Buje del motor Motor
. T [Suministrado por el usuario]
— 8} T e —iny
.  — 4
— ! m F\O .
) ; k ’ i L ’ ) 5 o
y — - 1
74\ ) - = = )
& D I
7 177 === -
Buje del lado del cuerpo o NN Tornillo de montaje del motor
Arafia g [Suministrado por el usuario]
Conjunto de alojamiento B g
o

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor” con el “torni-
llo Allen MM”.

2) Revise la “posicién del buje del motor” y, a continuacion, insértelo.

3) Fije el motor y el "conjunto del alojamiento B” con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el usuario).

Nota) Se incluyen todas las piezas, excepto si se
especifica “(suministrado por el usuario)”

Dimensiones [mm] Lista de componentes
Tamaro| Tipo de montaje MM T NN PD
NZ M25x10 | 065 | 125 8 Tamano: 40
40 NY M2.5x10 | 0.65 | 125 8 Descripcion Cantidad Nota
NX M2.5 x 10 0.65 7 8 Buje del motor 1 —
NZ M3 x 12 1.5 18 14 Tornillo 1 M2.5 x 10: Tipo de montaje
NY M4 x 12 2.7 18 11 Allen (para fijar el buje) “NZ”, “NY”, “NX”
NX M4 x 12 2.7 8 9
63 NW Max12 | 27 | 12 9 Tamano: 63
NV M4 x 12 2.7 8 9 Descripcion Cantidad Nota
NU M4 x 12 2.7 12 11 Buje del motor 1 —
NT M3 x 12 1.5 18 12 Tornillo N T
Allen (para fijar el buje) 1 M3 x 12: Motor tipo “NZ”, “NT
Tornillo de cabeza delgada M4 x 12: Tipo de montaje
Allen (para fijar el buje) “NY”, “NX”, “NW”, “NV”, “NU”
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Serie LEJS

Piezas de montaje del motor

Opcion de brida del motor

Cuando se selecciona el tipo de montaje "NZ" para el modelo y se monta esta opcion, los tipos de montaje que se pueden utilizar se
muestran a continuacion.

Forma de pedido

LEJ-MF

0 Tamano

63

D-INY

0

@ Tipo de montaje

0

40 Para LEJ40

NY

63 Para LEJ63

NX

Motores compatibles y tipos de montaje*?

NW

NV

NU

NT

+ Los componentes pueden variar en funcion del tipo de montaje. Véase la "Lista de piezas" en la pagina 115.

Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
Fabricante Serie g e

Nz NY NX Nz NY NX NW NV NU NT
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ ] — - [ J — - — — — —
YASKAWA Electric 1
Corporation LS o - - g - - - - - -
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R [ J — — o — — — — — -
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S o — — = [ J — = = — —
Panasonic [
Corporation MINAS A5/A6 (MHMF solo) g - - 4 - - - - -
FANUC , °
CORPORATION B () L - - @1soo) |~ - ° - - -
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG o - - ® - - - - - -
KEYENCE CORPORATION SV/SV2 @1 = = [ ] = = = = = —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ J — — [ — — — - - -
Rockwell Automation, Inc. | . . [ [ ()
(Allen-Bradley) ARSI | oy - - - = |MPwPsol)| T - - (TL solo)
Beckhoff Automation o ([ J ([
GmbH AM 30/31/80/81 L - - - - (80/81 solo) - (30 solo) | (31 solo) -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — — [ ] — = [ J — = — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] - — [ ] — — — - - -
ANCA Motion AMD2000 o — = [ J = = = = = =

=1 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje
antes de seleccionar un motor.
%2 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones

aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Serie LEJS

Modelo sin motor

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Tornillo Allen: M1
(Par de apriete: T1 [N-m])

1

Tornillo Allen: M2

(Par de apriete: T2 [N-m])
Motor

i i
| AeEr
| = i
! : = 4
P N _ﬂ:@ :
Actuador 2’ FP (Distancia de montaje)
o
Q
Superficie de montaje /@ Qo
del motor P 5
(o]
- I - Iz
Q
a
R o)
FE
FF 4 x FA, prof. de rosca FB
FG
Dimensiones [mm]
Tamafio | Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG FH M1 T1 M2 T2 PD FP
40 NY M3 x 0.5 6 @ 45 30 3.5 6 99 49 M4 x 12 2.7 M2.5x 10 0.65 8 12.5
NX - - - - - - - - - - M2.5x 10 0.65 8 7
NY M4 x 0.7 6 @70 50 3.5 6 123 68 M4 x 12 2.7 M4 x 12 2.7 11 18
NX M5 x 0.8 6 Q63 40 3.5 6 123 68 M4 x 12 2.7 M4 x 12 2.7 8
63 NwW — — — — — — — — — — M4 x 12 2.7 12
NV M4 x 0.7 6 @ 63 40 3.5 6 123 68 M4 x 12 2.7 M4 x 12 2.7 8
NU — — — — — - — — — — M4 x 12 2.7 11 12
NT = = — = = = = = = = M3 x 12 1.5 12 18
Lista de componentes
Tamano: 40 Tamano: 63
Cantidad Cantidad
N° Descripcion Tipo de montaje N° Descripcion Tipo de montaje
NY NX NY NX NW NV NU NT
1 Placa del motor 1 — 1 Placa del motor 1 1 — 1 - —
2 Anilla 1 — 2 Anilla 1 1 - 1 — -
3 Buje (lado del motor) 1 1 3 Buje (lado del motor) 1 1 1 1 1 1
4 Tornillo Allen de cabeza 1 1 4 Tornillo Allen de cabeza 1 1 1 1 1 1
delgada delgada
5 Tornillo Allen 4 — 5 Tornillo Allen 4 4 — 4 — —
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Serie LEJS40, 63
Montaje del detector magnetico

Posicion de montaje del detector magnético

©)

B (Centro de la mesa)

T

)czﬁ

[mm]
Modelo [Tamafio] A B c mnFc‘%%ga?n(ij:mo
40 77 | 80 | 160 | 55
LEJS
63 | 83 | 8 | 172 | 7.0

+ El rango de trabajo tiene unicamente un valor orientativo, incluyendo la histéresis, por
lo que no esté garantizado (asumiendo una dispersién aproximada de+30 %) Por ello,
puede variar sustancialmente dependiendo del entorno.

Montaje del detector magnético

Para montar los detectores magnéticos, debe insertarlos en la ranura de
montaje del detector del actuador tal como se indica en la siguiente
figura. Una vez colocado en la posicion de montaje, utilice una
destornillador pequefio de cabeza plana para apretar los tornillos de

montaje del detector incluidos.

Par de apriete

Tornillo de montaje del detector magnético

[N-m]

Modelo de detector magnético

Par de apriete

D-M9CI(V)
D-M9TIW(V)

0.10*a 0.15*

y -

A,

/ 5 Destornillador pequefo de cabeza plana

e

®6®®6

+ Para apretar el tornillo de fijacion del detector, utilice un destornillador pequefio de
cabeza plana con un didmetro de empufadura aproximado de 5 a 6 mm.
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LEJS100-X400

Soportes laterales/Montaje de detectores magnéticos

Soportes laterales

Soportes laterales: MY-S50A

W

!T

55

80

2x014

220

8.5
14.8

2x09

242

+ Los soportes laterales constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda.

Guia para el uso de los soportes laterales

Para el montaje con los soportes laterales, aseguUrate de usar el niUmero de soportes laterales (N) y la distancia entre soportes (L1)

mostrados en la figura y en la tabla a continuacion como guia.

|

l |
AD:WE?:
[ N E
L= »
Numero de soportes laterales: N L L1
(MY-S50A) = Numero de soportes laterales:
N es el nUmero combinado de
R (ngm.) [nlqr!n] Taﬂ:ﬁ:}ﬁodel Par de apriete méx. [N-m] soportes izquierdos y derechos.
200 6
300 6
400 6
500 6
600 8 15 M8 x 1.25 125
800 8
1000 10
1200 10
1500 14

Fija los soportes laterales usando la distancia entre soportes (L) mostrada en la tabla anterior.

- Cuando realices el montaje con soportes laterales, usa el pasador en la parte inferior del cuerpo.
- Para montaje vertical o inferior, evita usar Unicamente los soportes laterales.

Montaje de detectores magnéticos

Para montar un detector magnético, sujeta el espaciador del detector
entre los dedos e introdlcelo en la ranura. Al hacerlo, comprueba que
se ha fijado en la orientacién de montaje correcta, o vuelve a insertarlo
en caso necesario. A continuacion, introduce un detector magnético en
la ranura y deslizalo hasta que quede colocado bajo el espaciador.

Una vez que se encuentre en la posicion de montaje, usa un

destornillador de relojero de cabeza plana para apretar el tornillo

de montaje del detector magnético.

Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético

Modelo de detector magnético

Par de apriete

D-M9LI(V)

D-M9LIW(V)

0.10a0.15
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Espaciador de detector

(BMY3-016)

\Destornillador de relojero de cabeza plana

(No incluido como accesorio)

Tornillo de montaje del detector magnético
(Incluido como accesorio) (M2.5 x 4L)




Detector magnético de estado sélido
Modelo de montaje directo

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

-
—
A\Precaucion
Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar dafado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9]

Posicion més sensible

Tornillo de montaje M2.5 x4 L

Especificaciones de los detectores magnéticos

(

UK
CA

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9L, D-M9LIV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnéticol D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 uA o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable dleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético D-MON(V) | D-M9P(V) | D-M9B(V)
Revestimiento | Diametro exterior [mm] g26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro | 2 hilos (Marrén/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm?] 0.15
Conductor —

Diametro de trenzado [mm] @ 0.05

Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia 17

# Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
* Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso g
Modelo de detector magnético D-MON(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
0.5m(—) 8 7
Longitud de cable 1m (M) 14 13
3am(L) 41 38
5m (2) 68 63
[mm]
D-MoC1V
™ :
N

©
[aV)
s et —— - % iqj}
L/T¥
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

22.8

0
[

4\—’7 4
6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

500 (1000) (3000) (5000)

@26 |
E3 1
o © 15.9 ©
[aV] <
19.5

LED indicador

2//W
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Detector de estado solido normalmente cerrado
Modelo de montaje directo C

D-MINE(V)/D-M9PE(V)/D-M9BE(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

Salida directa a cable

@ La senal de salida se ilumina
cuando no se detecta ninguna
fuerza magnética.

@ Se puede usar para el actuador
adoptado por los detectores
magnéticos de estado sélido
de la serie D-M9 (excluyendo
los productos bajo demanda)

-
L4
&
/A\Precaucion
Precauciones \

Fije el detector magnético con el tornillo

UK
CA

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9LCIE, D-MSLCIEV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético| D-MONE |D-MONEV | D-M9PE |D-M9PEV | D-M9BE | D-M9BEV
Direccion de laentrada eléctrica | En linea | Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 pA o inferior a 24 VDC

0.8 mA o menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable éleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético | D-MONE(V) | D-M9PE(V) | D-M9BE(V)
Revestimiento | Diametro exterior [mm] g26
Alslante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro | 2 hilos (Marron/Azul)
i
Diametro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —

Diametro de trenzado [mm] @ 0.05

Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

* Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado sélido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

suministrado instalado en el cuerpo del Peso [a]
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado. Modelo de detector magnético D-MONE(V) | D-M9PE(V) D-M9BE(V)
0.5m (—) 8 7
* 14 13
Longitud de cable l(M)
3m (L) 41 38
5m (Z)*! 68 63
*1 Las opciones de 1 my 5 m se fabrican al recibir el pedido.
Dimensiones [mm]
D-M9LIE D-MOLIEV
j S
0 oi
- [«2]
o © : -
Q o ﬂi . L4
= 6_| Posicién mas sensible
| e » i —— — =——=—=—— S
%4iﬁ:1 g Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6 | Posicion mas sensible é‘ Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
(32 . .
Tornillo de montaje M2.5 x 4 L 5 » Lsi md(n)c;dor
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) 326 3 7 T
© LED indicador |8 F@—GD o) |
9| o M © 15.9 ©
™| « 19.5 ¥
1wy — 37—+
228 Eﬁ

119




Detector de estado sélido con indicador
de 2 colores, Tipo de montaje directo

D-MONW(V)/D-MOPW(V)/D-MIBW(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacién estandar.

@ El rango adecuado de trabajo
se puede determinar mediante
el color del LED. (Rojo — Verde
< Rojo)

/A\Precaucion
\ Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

UK
CA

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9CIW, D-M9LIWV (Con LED indicador

Modelo de detector magnético

D-M9NW |D-MONWV

D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV

Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V) -

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos

- 24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

2.5a40 mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0o menos

Corriente de fuga

100 uA o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador Rango de trabajo -+ El LED rojo se ilumina..
Rango de trabajo adecuado -« El LED verde se ilumina..
Normativa Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético

D-MONW(V) |

D-M9PW(V) | D-M9BW(V)

Revestimiento

Diametro exterior [mm]

J26

Ndmero de hilos

3 hilos (Marrén/Azul/Negro

| 2 hilos (Marron/Azul)

Aislante
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —
Didmetro de trenzado [mm] J0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-MONW(V) | D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5m (—) 8 7
14 13
Longitud de cable 1m (M)
3m (L) 41 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]
D-M9CIW D-M9CIwWV
j g
0 [
[}
N © —
a
—t—EQ S 6_| Posicién mas sensible
P S — | —— —— IS] - -
M 3 Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6 | Posicion mas sensible § Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
() . .
Tornillo de montaje M2.5 x 4 L = » LEDS md(l)cgdor
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) 326 8_ 7 /7
o LED indicador | 18 ool e] |
% o SN 15.9 @.{
Cpay N 195 N
1Demt) —<=— 4 -—H
22.8 I
IBG
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Al

Serie LEJS

Actuador eléctrico
Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad
en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores eléctricos en las "Precauciones en

el manejo de productos SMC" o en el manual de funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

|

Diseio \

|

Manipulacion \

A\ Precaucién

1

. Evite aplicar una carga que supere los limites especificados.

Seleccione un actuador adecuado segun la carga de trabajo y
el momento admisible. Si no se respetan los limites
especificados, la carga excéntrica aplicada a la guia resultara
excesiva y tendra efectos adversos como la creacién de juego
en las piezas deslizantes de la guia, una reduccién de la
precision y una menor vida Gtil del producto.

. No utilice el producto en aplicaciones en las que se

aplique una fuerza externa o fuerza de impacto
excesivas.

ya que podria dafarse el producto.

Las tolerancias de los componentes (incluido el motor) son
muy exactas, por lo que cualquier pequefia deformacion
puede causar funcionamientos errobneos o adherencia.

|

Seleccion

A\ Advertencia

1. No aumente la velocidad por encima de los limites

especificados.

Seleccione un actuador adecuada conforme a la relacion
entre la carga de trabajo admisible y la velocidad, asi como
conforme a la velocidad admisible para cada carrera. Si no se
respetan los limites especificados, tendra efectos adversos
como la generacion de ruido, una reduccién de la precision y
una menor vida util del producto.

Si el producto realiza ciclos repetidos con carreras
parciales (100 mm o menos), la lubricacién puede
expirar. Utilice el producto en carrera completa al
menos una vez al dia o cada 1000 ciclos.

. Cuando se aplica una fuerza externa sobre la mesa,

determine el tamano anadiendo la fuerza externa a
la carga de trabajo para calcular la carga de trabajo
total

Cuando se usa un conducto de cable o un tubo de
movimiento flexible acoplado al actuador, la resistencia al
deslizamiento de la mesa aumenta, pudiendo provocar un
fallo de funcionamiento del producto.

. Dependiendo de la forma del motor a montar, algu-

nas de las partes interiores del producto (cubo, ara-
ha, etc.) pueden ser visibles desde la superficie de
montaje del motor. Si no desea que esto ocurra,
pongase en contacto con su oficina de ventas mas
cercana para obtener informacion sobre opciones
como las cubiertas.
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/\ Precaucion

1.

7.

8.

9.

No permita que la mesa choque contra el extremo
de la carrera.

Si los parametros del driver, el origen o lo programas se
configuran de forma incorrecta, la mesa puede colisionar con
el final de carrera del actuador durante el funcionamiento.
Compruebe los siguientes puntos antes del uso.

Si la mesa colisiona con el final de carrera del actuador, la
guia, el husillo a bolas, la correa o el tope interno pueden
romperse. Podria producirse un funcionamiento anémalo.

e X

Maneje el actuador con cuidado cuando lo use en direccion
vertical, ya que la pieza caera libremente debido a su propio
peso.

. La velocidad real de este actuador depende de la

carga de trabajo y de la carrera.

Compruebe las especificaciones conforme a la seccion de
seleccion de modelo del catalogo.

. Durante el retorno al origen, no aplique ninguna

carga, impacto o resistencia ademas de la carga
transferida.

. Evite rayar, hacer muescas o causar otros dafios en

el cuerpo y superficies de montaje de la mesa.

Puede provocar irregularidades en la superficie de montaje,
juego en la guia o un aumento de la resistencia al deslizamiento.

. Evite aplicar impactos o momentos excesivos

durante el montaje del producto o de una pieza.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento
admisible, puede producirse juego en la guia 0 un aumento de
la resistencia al deslizamiento.

. La planeidad en la superficie de montaje debe ser

entre 0.1 mm/500 mm.

Una planeidad insuficiente de la pieza o de la base montada
sobre el cuerpo del producto puede producir juego en la guia
y una mayor resistencia al deslizamiento.

En caso de montaje con voladizo, use una placa de soporte o
una guia de soporte para evitar la flexion del cuerpo del
actuador.

Durante el montaje del actuador, use todos los
orificios de montaje.

En caso contrario, afectard a las especificaciones, por
ejemplo, aumentando el desplazamiento de la mesa.

No golpee la mesa con la pieza durante la
operacidon de posicionamiento y en el rango de
posicionamiento.

No aplique fuerzas externas sobre la banda
antipolvo.

Especialmente durante el transporte.



Serie LEJS

Al

Actuador eléctrico
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad
en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores eléctricos en las "Precauciones en

el manejo de productos SMC" o en el manual de funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

] Manipulacion \

|

Mantenimiento

/A Precaucion

10. Cuando monte el cuerpo, utilice tornillos con la
longitud adecuada y apriételos al par de apriete
adecuado.

Aplicar un par de apriete superior al recomendado puede
causar funcionamiento errébneo, mientras que un par de
apriete inferior puede provocar el desplazamiento de la
posicién de montaje o, en condiciones extremas, el actuador
podria soltarse de su posicion de montaje.

Cuerpo fijo

gA

Tamario de | Par de apriete oA L
Modelo | “tomillo | max.[Nm] |  [mm] [mm]
LEJS40 M5 3.0 5.5 36.5
LEJS63 M6 5.2 6.8 49.5
Pieza fija
7l % 7 % Tamafio | Par de apriete | L (Prof. max. de
%:%%é_ Modelo | 4o tornillo|  max. [N-m] | tomillo) [mm]
i-'| —1 ["LEJS40 | M6x1 5.2 10
e LEJS63 | M8 x 1.25 12.5 12

Para evitar que los tornillos de retencién de la pieza interfieran con el cuerpo,
use tornillos que sean como minimo 0.5 mm maés cortos que la profundidad
maxima del tornillo. Si se emplean tornillos mas largos, éstos pueden entrar
en contacto con el cuerpo y causar problemas.

11. No utilice el producto con la mesa fija y el cuerpo
del actuador en movimiento.

12. Si monta el actuador usando la superficie de refe-
rencia de montaje del cuerpo, establezca la altura
de la superficie de acoplamiento o use los pasado-
res de posicionamiento a 5 mm o mas. (Altura re-
comendada: 6 mm)

Superficie de referencia

de montaje del cuerpo
-

£

A\ Advertencia

Frecuencia del mantenimiento
Realice el mantenimiento conforme a la tabla inferior.

Frecuencia Comprobacion visual|Comprobacion interna
Inspeccion antes del uso diario O —

Inspeccion cada o 0
6 meses / 1000 km / 5 millones de ciclos*

+ Seleccione aquello que ocurra primero.

* Elementos en los que realizar una comprobacion visual
1. Tornillos de fijacion flojos, suciedad anémala
2. Imperfecciones y uniones de cables
3. Vibracion, ruido

* Elementos en los que realizar una comprobacién interna
1. Estado del lubricante en las piezas moviles.
* Para la lubricacién, use grasa de litio n° 2.
2. Aflojamiento o juego mecanico en piezas fijas y tornillos de fijacion.
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Actuador eléctrico
Modelo deslizante de gran tamano

Accionamiento por correa Serie LET-X11

p

SVC 124
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Modelo sin motor

Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de gran tamano
Accionamiento por correa/Serie LET-X11

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

Comprueba la velocidad- - . . . - Comprueba el
m carga de trabajo. w PETERIETHE DD EE, m momento admisible.

Ejemplo de seleccion
El método de seleccién se corresponde con las caracteristicas de los motores

estandar de SMC. 300
Para motores de otros fabricantes, comprobar las datos técnicos de los mismos. 20
Conqlc'on‘?s de ® Carga de trabajo: 100 [kg] ® Condiciones de montaje de la pieza: g
funcionamiento o
® VVelocidad: 300 [mm/s] B
T 150
® Aceleracion/Deceleracion: 3000 [mm/s?] W <
o ©
e Carrera: 300 [mm] S 5
® Posicién de montaje: Horizontal ¥ %@] S %
® Fuerza externa: 10 [N] y | 0
| 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Velocidad [mm/s]
m Comprueba la velocidad-carga de trabajo. <Gréfico velocidad-carga de trabajo>
Selecciona un modelo en funcién de la masa de la pieza y la velocidad que estan dentro del rango de las (LET100)
especificaciones del cuerpo del actuador consultando el gréfico velocidad-carga de trabajo (guia) en la pag. 126.
Ejemplo de seleccion) Se puede seleccionar provisionalmente el modelo LET100NNS-300-X11 = L
basandose en el grafico mostrado a la derecha. £ -
= Consulta el método de seleccion del fabricante del motor para resistencia regenerativa. N av / -
Verifica el tiempo de ciclo. g A \!
. . ., . p p . ‘S Tiempo
Consulta el método 1 para una estimacion aproximada y el método 2 para un valor mas preciso. S 5]
Método 1: Comprobacién del grafico de tiempo de ciclo. (pag. 127) T - B
El grafico se basa en la velocidad maxima de cada tamafio. T6 ‘
Método 2: Calculo
Tiempo de ciclo: L : Carrera [mm]
T' (';’ bton 'r - artr de la siquient o V': Velocidad [mm/s]
puede obtenerse a partir 0e 1a siguiente ecuacion. Ejemplo de célculo) al: Aceleracion [mm/s2]
| T=T1+T2+T3+T4[s] | T1 a T4 pueden calcularse como sigue. | a2: Deceleracion [mm/s2]
BIT1y T3 se pueden obtener a partir de la siguiente ecuacion.  T1 = /a1 = 300/3000 = 0.1 [s], T1: Tiempo de aceleracion [s]
Tiempo hasta que se alcanza la velocidad de ajuste
[Ti=Vatfs] | [T3=V/a2[s] | T3 = V/a2 = 300/3000 = 0.1 [s] T2: Tiempo a velocidad constante [s]
Los valores de aceleracion y deceleracion tienen Tiempo hasta que el actuador

funciona a velocidad constante

s solos oo MR gsovrre) | 1o Tomods ety
"o . iempo desde el inicio del funcionamiento
Comprueba que no superen el limite superior v avelgcidad constante hasta la parada
consultando el «Grafico carga de trabajo-aceleracion/ 300 - 0.5 - 300 - (0.1 +0.1) T4: Tiempo de estabilizacion [s]
deceleracion (Guia)» en las paginas 128 y 129. = 300 Tiempo hasta que se completa el posicionado

T5: Tiempo de descanso[s]

BIT2 puede obtenerse a partir de la siguiente ecuacion. =0.90[s] Tiempo en el que el producto no esté funcionando
T4 =0.05 [s] T6: Tiempo total [s]
T2 = L-05-V-(T1+T3) [s] Tiempo total desde T1 hasta T5
v El tiempo de Ci_°|° se puede Relacion de funcionamiento: Relacion entre Ty T6
DIT4 varia en funcién del tipo de motor y la carga. obtener como sigue. T+T6x100
Se recomienda usar el siguiente valor. T=T1+T2+T3+T4
T4 =0.05 [s] =0.1+0.90+0.1+0.05 4000 T [\
- 3500 (—
= Las condiciones para el tiempo de estabilizacién varian =1.15[s] ' \ \\‘
dependiendo del motor o driver que se vaya a usar. 3000 . \ \ “
. - - = 2500 — 2.5
m Comprueba el momento admisible. <Momento estatico admisible> (pagina 126) E AR N
<Momento dinadmico admisible> (pagina 130) - 2000 [ NN
Comprueba que el momento que se aplica al actuador estd dentro del rango — 1500 \ N <
admisible tanto para condiciones estaticas como dinamicas. 1000 {10 ~l
Mep Ejemplo de seleccion) 500 S \ B
7\ Selecciona el modelo LET100NNS-300-X11 | | | | "y
3 m en el gréafico mostrado a la derecha. 00 S0 100 150 200 250
Aseglrate de que la fuerza externa esta Carga de trabaio [k
dentro de la fuerza externa admisible (20 [N]). a_rga, e_ rabajol g_] -
(La fuerza externa es la resistencia debida al <Momento dinamico admisible>
o conducto de cable, tramo flexible o tubos de aire.) (LET100)
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Seleccién del modelo Serie LET'X1 1

Modelo sin motor

G réfica de VeIOCidad'carga de trabajo (GU ia) * Los valores siguientes estan dentro de los rangos de especificaciones del cuerpo del actuador y no deben superarse.

LET80
Horizontal Vertical
300 250
250 200
2 5
o 200 =
8 8 150
[ [
P 150 ©
o ©
s % 100
g 100 3
(@] (6]
50 50
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LET100
Horizontal Vertical
300 250
250 200
2 2
o 200 o
3 S 150
[ ol
o 150 ©
© ©
8 8, 100
g 100 I
(&) (&)
50 50
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
Momento estatico admisible*’
[N'm]
Modelo Tamano Momento flector |Momento flector lateral| Momento torsor
80 380 380 114
LET 100 1157 1157 529

1 El momento estatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al

actuador cuando estéa parado.
Si el producto esta expuesto a impactos o a una carga repetida, aseglrate de tomar medidas

de seguridad cuando utilices el equipo.

126



Serie LET-X11

Grafico de tiempo de ciclo (guia)
LET80

Relacion de reduccion: 1/3

3

T T T
Aceleracién/DeceIeraciér‘u: 2500
Ac‘eleracién/DeceIeracién: 5000

25

LET100
Relacion de reduccion: 1/3
3 1 T
‘ Aceleracion/DefeIeracion:2500
2.5

AcFIeracién{Deceleracién: 5000

\S]

| Aceleracion/Deceleracion: 7500.

\
Aceleracion/Deceleracion:

\V)

| Aceleracion/Deceleracion: 7500

Aceleracién/Deceleracion: )\

Tiempo de ciclo [s]
[6)]
- _
\/‘-\/
\
A)
\
\
\ |
\
\
-
\
\
N
\

5710000 . \ —
1 — ".'.".. - oy ——j/

"__—R’

0.5 7—6 = Acelt‘eraciénIDc‘aceleracion: 15000+
0 > Aceleracion/Deceleracion: 20000
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Carrera [mm]

r10000

Tiempo de ciclo [s]
- [6)]
i G
-
\
l/“/
\ \
1
L)
\
o

(I
\
\ 1
T
\
\
1
\
|

Aceleraci6n/Deceleracion: 15000 |
Acelgracién/cheIeracié‘n: 20000 ‘

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Carrera [mm]

Relacion de reduccion: 1/5

Relacion de reduccion: 1/5

3 x x x
Acelel"acién/DeceIeracién: 2500
— 2.5 Ac‘eleracién‘IDeceleracién:5000 — ]
» .
o kAceIerac‘ién/DeceIFracién: 7500
()]
©
o
o
1S
0 TN
=
0.5—<5= | , |
é.’” Aceleracion/Deceleracion: 20000
ok
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Carrera [mm]

3

Aceletlacién/Deéeleraciér'L: 2500
7Ace|eraci6n/‘DeceIerac‘:i6n: 5000‘
,AceIeracién/DeceI‘eracién: 7‘500 .....
Aceleracién/DeceI‘eracién:“ N i

10000 \

-1 -
AT

n
n

N

—_

‘::':, =
05 5= Acel‘eracién/D(‘eceleracién: 15000
/ Ageleraciéq/Decelerqcién: 20090

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Carrera [mm]

Tiempo de ciclo [s]
&

Relacion de reduccion: 1/9

Relacion de reduccion: 1/9

25

45 — : —
‘ ‘ Aceleracién/Deceleracién: 2500
]
T T o
Aceleracion/Deceleracion: 5000 o
3 [P I . BSrT
| Aceleracion/Deceleracion: ot

7500 1

Aceleracién/Deceleracién: \/"
ol e

110000 >

1.5

Tiempo de ciclo [s]
N

Aceléracién/Dgceleracién: 15000

1 e
- .‘\Jh",
0.5 / Aceleracion/Deceleracion: 20000.
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Carrera [mm]

3.5
T T T
Aceleﬁacién/De?eleraciérT: 2500
3 1 1 |
— Aceleracién/Deceleracion: 5000 et
2 25 | | | S,
_<—C_,> Aceleracfén/DeceI?racién:7500 i /
o 2 1 1
] Aceleracion/Deceleracion:
g 1.5110000 NS
% - .
£ g2
@ [} A R e
= e Aceleracién/Deceleracién: 15000
Sesdg
05— — — T
2P I-l\celeracwln/Decelerlacwn: 20?00
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Carrera [mm]

*

Estos graficos muestran un ejemplo en el que se ha montado un motor
estandar y el reductor (opcion con brida de motor).

Estas graficas muestran el tiempo de ciclo para cada aceleracion/
deceleracion.

Estas graficas muestran el tiempo de ciclo para cada carrera a maxima
velocidad.
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Relacion de reduccion: 1/15

5 w w w
4.5 Aceleracion/Deceleracion: 2500

\ \ |
4 Acﬁeleracién(DeceleraT:ién: 5000

)
s> 35 — 4 PP
] Aceleracién/Deceleracién: 7500
o I | Xz
[0} ;2 . .
S 2.5 Aceleraciéon/Deceleracion: 7?'7"' et
g | 10000 #
1S ge
;°:’ 1.5 - "J, AceI?racién/DFceleracion: 150007

1 T » 1

0.5 |—=2= Aceleracion/Deceleraci6n: 20000
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Carrera [mm]




Seleccion del modelo Serie LE T'X 1 1

Grafico carga de trabajo-aceleracion/deceleracién (guia)

LET80/Accionamiento por correa: Horizontal LET80/Accionamiento por correa: Vertical*!

50000 \ 50000 \ \
40000 \ 40000 \
30000

30000 \
\
20000 \ 20000 \
=Y

Motor: Lado superior

Aceleracion/Deceleracion [mm/s?]
Aceleracién/Deceleracion [mm/s2]

‘\
\ Motor: Lado inferior \
10000 10000 \\
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0O 10 20 30 40 50 60 70 80
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
LET100/Accionamiento por correa: Horizontal LET100/Accionamiento por correa: Vertical*!
50000 \ 50000
S 40000 £ 40000
£ £ \
\ \ \
9 30000 g 30000
o \ ko Motor: Lado superior
g N 8
[a) a
g 20000 N E 20000 \
8 \ S Motor‘: .
ko] N 5 Lado mfenor\
g 10000 g 10000
< < \ \
0 0
0 50 100 150 200 250 300 0O 10 20 30 40 5 60 70 80
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]

#1 Para montaje vertical del actuador, las especificaciones varian
dependiendo de la posicion de montaje del motor.
Ten en cuenta que las especificaciones del actuador se reduciran si el
motor se monta en el lado inferior (el lado de puesta a tierra).

Estas graficas son ejemplos. Realiza la determinacién
después de tener en cuenta el factor de carga del
motor o driver que se vaya a usar.
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Serie LET-X11

Grafico carga de trabajo por carrera-aceleracién/deceleracion (guia)
LET80

20000
18000 \ Carrera 1700 mm 0 menos|
16000
DN
€ 14000
£ \
:§ 12000 Carrera 3000 mm 0 menos —\
®©
2 10000 \
[0
g N
8 \
:5 8000 \
[}
o
o2 6000
3 \
<
4000
2000
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Carga de trabajo [kg]
LET100
20000
18000 \
\ \ Carrera 1450 mm o menos
16000
g 14000 \
£ )\ \
'S 12000
g Carrera 3000 mm o menos \ \
T 10000 N SN
[0
8 \
:5 8000 \
[}
o
2 6000
3 \
<
4000
2000
0
0 50 100 150 200 250 300
Carga de trabajo [kg]
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Seleccion del modelo Serie LET'X1 1

= Esta grafica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la
. oy m . . pieza esté en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Célculo del factor de carga de
Momento dinamico admisible la guia” 0 el Software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http:/www.smc.eu

Aceleracion/Deceleracion 2500 mm/s2 ~ ———5000 mm/s2 - ---10000 mm/s2  ----e-- 20000 mm/s?
c - .z .
= Direccion de vqladlzo de carga Modelo
& | m : Carga de trabajo [kg]
= N L
‘@ | Me: Momento dinamico admisible [N-m]
O | L :Voladizo al centro de gravedad de la carga de trabajo [mm] LET80 LET100
4000 4000
3500 \ 3500 \
3000 \\ 3000 \\
Lt T 2500 —Y E 2500 \
E 2000 \\ E 2000 N
Me( X |5 1500 N o 1500 N
m 1000 ~ 1000 LN
500 500 ey
oo
0 0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 0 50 100 150 200 250
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
4000 4000
3500 3500
3000 3000
© T 2500 T 2500 (i
- L2
5 m E 2000 { E 2000 )
N Me YIS 1500 '.\ S 1500 EY
S Ky
o 1000 ';\ 1000 —
T 500 —Pwsr] 500 — i
0 0 T
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 0 50 100 150 200 250
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
4000 7 4000 5
3500 [ \ 3500 (- \L\
3000 [+ \ N 3000 [+ N
1% 1%
T 2500 i T 2500
Ls "l'fm E 2000 1 AN E 2000 \\ AN
Z |9 1500 — ~=y 3 1500 —¢
1000 e — 1000 e ——]
500 T P 500 e
ol | ] preedeeseefees ThCerir 0 IR SELT YT i i Y
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 0 50 100 150 200 250
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
4000 4000
3500 \ 3500 \
3000 \\ 3000 \\
E 2500 —y ‘T 2500 \
E 2000 \\ E 2000 \
X|= 1500 N S 1500 NG
1000 ] 1000
500 500 e -
0 0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 0 50 100 150 200 250
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
4000 4000
3500 3500
3000 3000
o T 2500 T 2500
= v £ 2000 £ 2000 Y
n G n K
9 3 1500 e\ 3 1500 Y
£ 1000 =g 1000 —
)
500 > 500 S
0 0 —==
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 0 50 100 150 200 250
Carga de trabajo [kg] Carga de trabajo [kg]
4000 — 4000
3500 [+ \ 3500 [ \L\
3000 — * \ N 3000 [+ X
. s\
T 2500 N 'E 2500 [ X C
E 2000 1k E 2000 —% N
?‘J Z\|S 1500 —>c -y 8 1500 —¢
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Serie LET-X11

+ Esta grafica muestra la cantidad de voladizo admisible (unidad de guiado) cuando el centro de gravedad de la pieza
esta en voladizo en una direccion. Cuando seleccione el voladizo, consulte “Célculo del factor de carga de la guia”
Momento din émico admisible o0 el Software de Seleccién de Actuadores Eléctricos para obtener una confirmacion, http:/www.smc.eu
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Seleccién del modelo Serie LE T'X 1 1

Modelo sin motor

Calculo orientativo del factor de carga

1. Elige las condiciones de funcionamiento. Aceleracion [mm/s2]: a smmmmm—-
Modelo: LET-X11 Carga de trabajo [kg]: m
Tamano: 80/100 Posicion central de la carga de
Posicion de montaje: Horizontal/Inferior/Pared/Vertical ~ trabajo [mm]: Xe/Yc/Ze
. Selecciona la gréfica correspondiente en funcién del modelo, el tamarfio y la posicién de montaje.
. A partir de la aceleracion y de la carga de trabajo, obtén el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz del gréfico.
4. Calcula el factor de carga para cada direccion.
ax = Xc/Lx, ay = Yc/Ly, az =Zc/Lz

w N

1. Horizontal f

Posicion de montaje --------

3. Pared Y
A

I T
5. Confirma que el total de ox, ay y oz es 1 o inferior. X i/‘\ i i
ax+oy+ozs1 4. Vertical | “ i
Si es superior a 1, considera una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo o 2477
un cambio en la posicion central de la carga de trabajo y un cambio de serie. } i i y
|
L1
| ]
Ejemplo Ng
1. Condiciones de funcionamiento SEmmmmmmmmEmsssmEms s s s
Modelo: LET-X11
Tamano: 100 3. Lx =500 mm, Ly = 200 mm, Lz = 1450 mm
Posicién de montaje: horizontal 4. El factor de carga en cada direccion se puede obtener de la siguiente manera.
Aceleracion [mm/s2]: 5000 ax =0/500=0
Carga de trabajo [kg]: 100 ay = 50/200 = 0.25
Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xe = 0, Yc = 50, Zc = 200 oz =200/1450 = 0.14
2. Selecciona el gréafico de la parte superior derecha de la pagina 130. 5.ax+ay+0z=0.39=<1
4000 4000 4000 5
H1 \ \
3500 3500 3500 [
il
3000 3000 3000 3
H
2500 — 2500 . 2500 [
£ \ £ £ i \ \
£ 2000 E 2000 E 2000 [ N
ar \ 3 M i N
1500 —Y 1500 1500( Lz N
1000 —N\ 1000 [ 1000 51— AN
SN
500 LxH 500 [ 500 I =T
0 ™ 0@_ TP 0 D] e
0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250
Carga de trabajo [kqg] Carga de trabaijo [ka] Carga de trabajo [kq]
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80
100

Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de gran tamano

Accionamiento por correa
Serie LET-X11 Letso, 100 | |

Modelo sin motor § =4}

Forma de pedido

100

NNS-

300

0

oo

0

- X11

0 Tamaiho Q Tipo de motor+1 9 Paso [mm] 0 Carrera [mm)]
Simbolo Modelo de motor Simbolo| LET80 LET100 300 300
NN Sin brida del motor S 130 240 a a
3000 | 3000

1 No se incluye una brida de motor
con el producto.

Tabla de carreras aplicables

+ Para mas informacion, consulta la tabla
de carreras aplicables a continuacion.

Tamafio Carrera [mm]
300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500 2000 2500 3000
80/100 [ J [ ] [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J

* Consulta con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.

Para detectores magnéticos, consulta las paginas 140 a 143.

Motores compatibles y tipos de montaje

Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
Fabricante Serie ED | 150
NN
Mitsubishi Electric Corporation| MELSERVO-J4/J5 [ J [ J
YASKAWA Electric Corporation S-VI7IX [ J (J
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG [ J [ J
KEYENCE CORPORATION SV/Sv2 [ ) [ J
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 ( ] [ J
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R (J =
FANUC CORPORATION B es (-B) (o1 uni;meme) -
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 (] —
ANCA Motion AMD2000 (J —

* En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Antes
de seleccionar un motor, asegurate de comprobar que no existan interferencias

con la superficie de montaje.
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Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de gran tamaiio
Accionamiento por correa

Especificaciones

Serie LET-X11

® No utilices el actuador mas alla de estos valores.

Modelo

LET80

LET100

Carrera [mm]*1

300 a 1000 (cada 100 mm)

1200, 1500 a 3000 (cada 500 mm)

300 a 1000 (cada 100 mm)
1200, 1500 a 3000 (cada 500 mm)

Caracteristicas del actuador

Carga max. de trabajo Horizontal 75 240
[kg] Vertical 70 200
Velocidad [mm/s]*2 5000
Aceleracion/deceleracion max. [mm/s2?] 50000

Repetibilidad de posicionado [mm] +0.08

Paso de husillo [mm] 130 240
Fuerza max. [N] 800 2500
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2]+3 50/5

Tipo de actuador Correa

Tipo de guia Guia lineal

Momento estatico Mp 380 1157
admisible4 My 380 1157
[N-m] Mr 114 529
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 o inferior (sin condensacion)

Proteccion

IP20 (excluye la pieza de montaje del motor)

Peso de la unidad de actuacién [kg]

2.09 + (0.27 x 103) x [ST]

6.77 + (0.52 x 10-3) x [ST]

Otras
caracteristicas
técnicas 5

Otra inercia [kg-cm?] 5.76 27.54
Coeficiente de friccion 0.05
Eficiencia mecanica 0.8

#1 Consulta con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.
*2 Para mas detalles, consulta el «Gréfico velocidad-carga de trabajo (Guia)» en la pagina 126.
*3 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto en direcciones paralela y perpendicular al eje con respecto al tornillo guia (la prueba se llevé a

cabo con el actuador en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba de barrido de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiza en direccion al eje y en angulo recto al

husillo (la prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
*4 El momento estéatico admisible es la cantidad de momento estatico que se puede aplicar al actuador cuando esta parado.

Si el producto esté expuesto a impactos o a una carga repetida, asegurate de tomar medidas de seguridad cuando utilices el equipo.
+5 Estos valores solo se pueden usar como guia para seleccionar un motor.
* La posicion del iman del sensor se encuentra en el centro de la mesa.

Consulta las dimensiones detalladas en «Posicién de montaje del detector magnético» en la pagina 140.
= Evita las colisiones en ambos extremos del recorrido de la mesa.
Ademas, al realizar la operacion de posicionamiento, no envies un comando de un rango de [LET80: 22 mm, LET100: 25 mm] desde ambos extremos.
* Para méas informacion sobre la fabricacion de carreras intermedias, contacta con SMC.
(LET80/Rango de carreras que se pueden fabricar: 300 a 3000 mm, LET100/Rango de carreras que se pueden fabricar: 300 a 3000 mm)

Peso
[kg
- Carrera [mm]
Tamafo
300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500 2000 2500 3000
80 141 15.8 17.5 19.0 20.7 22.4 23.9 25.6 28.9 33.8 42.0 50.2 58.4
100 36.5 39.3 42.3 451 47.9 50.8 53.8 56.6 62.3 70.9 85.3 99.7 1141
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Serie LET-X11

Dimensiones
HW2 HW2 HW2 HW2
—-— H-—— < ~
~ ~ T T
: : b ! 5 s
[a] I o Q ﬂ'. DQ
Q Q N o I N
2 = & = e
5 : 5 T8 ’ S
o o S ! ot S
sl lFow=—momr
L T U b1 ©
HW1 g HW1 HP1 HW: g HW1
HWs || J-J | HWs HWs || I-1 | HWs
Vista A
Cuando se retira la cubierta lateral
Carrera + L
18 M A2 Carrera + A1 (Recorrido de la mesa) A2 M
11.5
|| |—J — ! 7 -
== = ® ; = 0 2 s
— 1T
gl Llea | . o 4
Ranuraen T @ = s @l
W2 =J T fr
(W3) W1 | (W3)
2xranuraen T T
TP1
TP2
D2
Lado posterior 8 x D1
= R - '2 = =
I T PREC) =6 ¢ © T T
e : o B W e S
° ° ° g _m - F
g o > CHECE., i
T 4LE i 1 T
Lado frontal © B QD2 S ta
9) 9)
[mm]
Tamano L A1 A2 M H1 H2 D1 D2 D3 D4 Ds De Wi
80 440 44 100 98 109.4 86.9 M5 x 0.8 prof. 7.5 6 H7 prof. 5 M6 x 1.0 prof. 9 25 62 23 120.6
100 600 50 140 135 166 135 M8 x 1.25 prof. 12 8 H7 prof. 7 M8 x 1.25 prof. 12 35 95 33 185.6
Tamano | W2 W3 HP1 | HP2 | HW1 | HW2 | HW3 | TP1 | TP2 | TP3 T1 T2 T3
80 40 3.9 86 60 35 3 2.4 116 76 55 200 68
100 80 52 95 106 40 5 2.8 169 99 90 280 107 9
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Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de gran tamaiio
Accionamiento por correa

Montaje del motor

Serie LET-X11

Modelo sin motor

® Cuando montes un buije, retira todo el contenido de aceite y la suciedad adherida al eje y el interior del buje.
® E| actuador no incluye el motor ni los tornillos de amarre del mismo. (A incluir por el cliente).

Preparado para motores de eje redondo.

® Toma medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor se aflojen.

[NG/NGC: Debe suministrarlo el cliente]
[NGC 3/5/9/15: Piezas incluidas]
Tornillo de montaje del eje del motor/MM5, Tapén
(Par de apriete: TT5 [N-m])

[Debe suministrarlo el cliente]

Motor

[Debe suministrarlo el cliente]
Tomillo de montaje del motor

.
-

=1 AY

[NG/NGC: Debe suministrarlo el cliente]
[NGC 3/5/9/15: Piezas incluidas] Reductor,

Desmontaje del casquillo
Diagrama del procedimiento

Perno para desmontaje

PP (Distancia de montaje)_|

[NG: Debe suministrarlo el cliente]
[NGC: Piezas incluidas]

Acoplamiento del lado del motor/MM2
(Par de apriete: TT2 [N-m))

[NG/NGC: Debe suministrarlo el cliente]
[NGC 3/5/9/15: Piezas incluidas]
Tornillo de montaje del reductor/MMa
Par de apriete: TT4 [N-m])

/

I
7

'S
@PD (Diam. int.) LﬂH—

— ]
[T 7:17_] i 1 ] - -
AL _[H
R N : :
= ® © ©

\[Piezas incluidas] Brida del reductor

[NG: Debe suministrarlo el cliente]

[Piezas incluidas]
Tornillo de montaje de la brida del reductor/MM1 | del lado del actuador/MM3
(Par de apriete: TT1 [N-m])

[NGC: Piezas incluidas] Acoplamiento

(Par de apriete: TT3 [N-m])

El diametro externo del acoplamiento que se vaya a usar no debe
exceder las dimensiones correspondientes mostradas a continuacion.

Tamano Diadm. ext. de acoplamiento
80 @ 55 mm max.
100 @ 80 mm max.

Procedimiento de montaje
1) Tras fijar el motor al reductor con el tornillo de montaje del eje del motor,
coloca un tapén.

2

-

(suministrados por el cliente).

W
-~

con el acoplamiento.

o b
-

Fija el motor al reductor con los tornillos de montaje del motor
Fija el acoplamiento del lado del motor al reductor con los tornillos incluidos

Fija la brida del motor al reductor con los tornillos de montaje del reductor.
Inserta el acoplamiento del lado del actuador dividido en el actuador y

apriétalo con el perno suministrado con el acoplamiento.*1
6) Fija la brida del reductor usando los tornillos de montaje de la brida del

reductor.

(Alinea los dos lados del acoplamiento para que encajen.)

*1 Sigue los siguientes procedimientos para aflojar el acoplamiento del lado del actuador.
1. Retira el perno de fijacion.
2. Inserta el perno para desmontaje en el acoplamiento del lado del actuador.

3. Aprieta el perno para desmontaje.

Tamano del perno para desmontaje

Tamano Relacion de reduccion | Tamaio del perno para desmontaje
1/3 M8
80 1/5,1/9 M10
100 Comun M12

Tamafio | Tipodebrida | MM1 | TT1 [ MM2 | TT2 [ MM3 | TTs | MMs | TT4 | MMs | TTs | PP | PD
NGA, NGB —
NGCA —
LET80 NGC3 M6 5.2 Mo 8 Mo 10 Ms [ 3 M4 | 43 | 45 | 12n6
NGCB —
NGCS5, NGC9 Mo 1° M8 20 M6 | 5.2 Ms | 87 | 52 | 19n7
NGA, NGB —
NGCA —
LET100| NGC3,NGC5 | M8 12,5 M8 % M0 0 M6 | 5.2 M6 | 15 | 52 | 19n7
NGCB M8 30 M10 40 -
NGG9, NGC15 Mg [ 13 M6 | 15 | 102 | 24n7

* En la tabla, las unidades son las siguientes: TTL +10 % [N-m], PP [mm] y PD [mm].
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Forma de pedido

Serie LET-X11
Piezas de montaje del motor

@ Tamaiio @ Tipo de brida

e eiie LET - MF

100

NGA

0

0

80

100

137

- . Brida Adel | Brida B del | Acoplamiento | Acoplamiento
Tamafio | Simbolo | Modelo de motor (Nota) i ol reductor | (Para brida A) | (Para brida B) Reductor
NGA | Tipo de montaje GA | Con brida del motor [ ]
NGB |Tipo de montaje GB| Con brida del motor [ J
Tipo de montaje GA
+ .
NGCA Acoplamiento Con acoplamiento [ ] [ J
incluido
Tipo de montaje GB
+ .
NGCB Acoplamiento Con acoplamiento ([ J [ J
LET80 incluido
Tipo de montaje GA .
NEEE M rzc?u'ii'féﬂ ??3 ¢ b o
Con reductors1, %2, *3
Tipo de montaje GB -
NeCs + reduocion 115 . o .
Con reductors1, %2, *3
Tipo de montaje GB .
Naco + reduocion 19 . o .
Con reductors1, %2, *3
NGA | Tipo de montaje GA | Con brida del motor [ J
NGB | Tipo de montaje GB | Con brida del motor [ J
Tipo de montaje GA
+ .
NGCA Acoplamiento Con acoplamiento o [ J
incluido
Tipo de montaje GB
+ .
NGCB Acoplamiento Con acoplamiento ([ J [ J
incluido
LET100 Tipo de montaje GA i
NeCs + reduocion 113 o . .
Con reductors1, %2, *3
Tipo de montaje GA o
aos | " fosnse, | e . .
Con reductors1, #2, *3
Tipo de montaje GB .
NGCs + reduocion 19 . o .
Con reductors1, %2, *3
Tipo de montaje GB ” »
NGC15 + Relacion 1d/t:sreducmon ° ° °
Con reductors1, %2, *3

%1 El acoplamiento corresponde a la especificacion de 400 W/750 W.
*2 No se puede seleccionar el modelo LET-MF80-NGC15.
*3 Hay 2 tipos de bridas de reductor y acoplamientos disponibles en funcion de la forma del reductor.




Actuador eléctrico / Modelo sin vastago de gran tamafo .
Accionamiento por correa Serle LE T-X 1 1
Modelo sin motor

Dimensiones: Opcién con brida de motor

Motor aplicable

5
(18
Q — - T T =17 ! ?o
I /fg/ ‘ Dimensiones [mm]
e — Is Tamafio | FA FC FD |FEMax)| FJ FL
Q 80 055 o 70 50 46 14 29 a 31
‘ 100 6.6 @90 70 45 19 40 a 44
FE —— \FA
FL
Brida del reductor Reductor
4x@FA
FF Didmetro de avellanado FG, profundidad FH
FP| @ FC FJ
FN FE
e l—C / g GJ @ GK prof. GN 8
S m =n
i '8 TR TS
sl SRS
c_c GE
Dimensiones de la brida del reductor [mm]
Tamafio | Tipo de brida | FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK FL FM FN FP
80 A 5.5 43 60 | 5013% 5 55 95 | 18 97 78 62 47 2 11
B 6.6 58 90 | 701%% 5 75 11 22 97 78 62 69 2 18
T A 6.6 70 90 | 70:3% 5 80.5 | 11 23.5 110 120 95 70 25 20
B 9 70 115 | 9073% 5 86 14 25.5 110 120 95 90 25 20
Dimensiones del reductor [mm]
Tamaiio | "920"%® | GA | GB | GC | GD | GE | GF | GG | GJ | GK | GL | GM | GN | GP | GQ
1/3 M5x12 | 60 50 | 12h7 | 20 | 1045 | 725 | 70 50 14 | M5x85]| 4 52 60
80 1/5 M6x20 | 90 70 | 19h7 | 30 | 1395 | 895 | 70 50 14 | M5x10 | 4 81 60
1/9 M6x20 | 90 70 | 19h7 | 30 | 1395 | 895 | 70 50 14 | M5x10 | 4 81 60
1/3,1/5 M6x20 | 90 70 | 19h7 | 30 | 1435 | 935 | 90 70 19 | M6x10 | 75 81 80
100 1/9 M8x20 | 115 90 | 24h7 | 40 | 1585 | 975 | 90 70 19 | M6x10 | 75 101 80
1/15 M8x20 | 115 90 | 24h7 | 40 | 171 110 90 70 19 | M6x10 | 75 101 80
Acoplamiento
PC PB Dimensiones [mm]
2 PD 2 PE Tamafio | he@donde | pa | pg PC PD PE
il O reduccion
< —H 80 1/3 25 42.5 21 12 40
o 1 1/5, 119 25 55.3 31 19 55
S H T 1/3,1/5 35 62.3 37 19 65
L I © 119,115 | 35 62.3 37 24 65
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Serie LET-X11

Soportes laterales

MY-S50A

Distancia entre soportes lateralesmm]

55
80

Tamario w1 w2
80 162 140
100 228 206

[T=T1
® 2x@14
7_
® ®
N
2x09—l © §
W2
Wi

+ Los soportes laterales constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda.

Guia para el uso de los soportes laterales

Para el montaje con los soportes laterales, asegurate de usar el nimero de soportes laterales (N) y la distancia entre soportes (L1) mostrados en la figura y en la tabla a continuacion como guia.

L1

Numero de soportes
laterales: N
(MY-S50A)
=—
N
(L1) L L
= Numero de soportes laterales: N es el nGmero combinado de soportes izquierdos y derechos.
5 . Par de apriete max. L1 NUmero de soportes laterales: N [uds.]
Carrera Tamaiio del tornillo (N-m] [mm] 80 100
Hasta 600 6 8
Hasta 900 8 10
Hasta 1200 M8 x 1.25 12.5 15 10 12
Hasta 2000 12 14
Hasta 3000 14 16

= Fija los soportes laterales usando la distancia entre soportes (L) mostrada en la tabla anterior.

Tuercas en T para montaje de actuadores eléctricos

Las tuercas en T se usan para el montaje usando las ranuras en T del actuador.
Si montas Unicamente las tuercas en T, monta el producto conforme a (9 (montaje usando un nimero de tuercas en T superior al usado para fijar el
cuerpo) en el apartado «Manipulacion» de las Precauciones especificas del producto.

T 7700

0 Tamaiio

* Lastuercasen T
son del mismo
tamafio para
LET80 y 100.
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Serie LET-X11

Montaje de detectores magnéticos

Posicion de montaje del detector magnético

B (Centro de la mesa)

[mm]

Modelo | Tamario A B C Rango de trabajo
LET80 80 97 100 200 6
LET100 100 137 140 280 7

= El rango de trabajo es una referencia que incluye histéresis, por lo que
no esta garantizada. Puede variar de manera significativa (hasta un
+30 %) en funcion de las condiciones ambientales.

Montaje de detectores mag_;néticos (tamano: 80, 100)

Para montar un detector magnético, sujeta el espaciador del detector
entre los dedos e introducelo en la ranura. Al hacerlo, comprueba que se
ha fijado en la orientacién de montaje correcta, o vuelve a insertarlo en
caso necesario. A continuacion, introduce un detector magnético en la
ranura y deslizalo hasta que quede colocado bajo el espaciador.

Una vez que se encuentre en la posicién de montaje, usa un
destornillador de relojero de cabeza plana para apretar el tornillo de
montaje del detector magnético.

Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético [N-m]

Modelo de detector magnético Par de apriete

D-M9LY(V) 0.10a0.15

D-M9[IW(V)

Destornillador de relojero de cabeza plana
(No incluido como accesorio)

Tornillo de montaje del detector magnético
(Incluido como accesorio)
(M2.5x41L)

Espaciador de detector
(BMY3-016)
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Detector magnético de estado soélido
Modelo de montaje directo

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

-
—~
APrecaucion
| Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9]

Posiciéon mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Especificaciones de los detectores magnéticos

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9L], D-M9LV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnéticol D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable dleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético D-M9N(V) | D-M9P(V) D-M9B(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] J26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro ‘ 2 hilos (Marron/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm?2] 0.15
Conductor =

Diametro de trenzado [mm] @ 0.05

Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso g
Modelo de detector magnético D-MON(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
0.5m (—) 8 7
Longitud de cable 1m (M) 14 13
3m(L) 41 38
5m (2) 68 63
[mm]
D-MoLlV
©
0 o
[}

©
(8}
B | e ety e = — =—=—=— =S B
== i:@*
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

22.8
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6 | Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabe:

za ranurada (punta plana)

@26

]

500 (1000) (3000) (5000)

©
<

LED indicador

L



Detector de estado solido normalmente cerrado
Modelo de montaje directo

D-M9NE(V)/D-M9PE(V)/D-M9BE(V)

Salida directa a cable

@ La senal de salida se ilumina
cuando no se detecta ninguna
fuerza magnética.

@ Se puede usar para el actuador
adoptado por los detectores
magnéticos de estado sélido
de la serie D-M9 (excluyendo
los productos bajo demanda)

-
L4
’
/A\Precaucion
| Precauciones |

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9CIE

Posiciéon mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x4 L

Especificaciones

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

de los detectores magnéticos

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9LIE, D-M9LIEV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético| D-MONE |D-MONEV | D-M9PE | D-M9PEV | D-M9BE |D-M9BEV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable éleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético | D-MONE(V) | D-M9PE(V) | D-M9BE(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] @26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro | 2 hilos (Marrén/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor =
Didmetro de trenzado [mm] @0.05
Radio minimo de flexion [mm (valores de referencia) 17

# Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado sélido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-M9NE(V) | D-M9PE(V) D-M9BE(V)
0.5m (—) 8 7
*1
Longitud de cable i) 14 13
3m (L) 41 38
5m (Z)*! 68 63
#1 Las opciones de 1 my 5 m se fabrican al recibir el pedido.
[mm]
D-M9LIEV
©
0 oi
[}

©
N
P S — | —— —— &}}
L/Tk
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

e
22.8

e

6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

2 7503
\

500 (1000) (3000) (5000)

026 /
‘ool ¢ |}
= ® 15.9 @.{
(8] <
19.5
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Detector de estado sélido con indicador
de 2 colores, Tipo de montaje directo

D-MONW(V)/D-MOPW(V)/D-MIBW(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacién estandar.

@ El rango adecuado de trabajo
se puede determinar mediante
el color del LED. (Rojo — Verde
< Rojo)

/A\Precaucion
\ Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

UK
CA

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9CIW, D-M9LIWV (Con LED indicador

Modelo de detector magnético

D-M9NW |D-MONWV

D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV

Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V) -

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos

- 24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

2.5a40 mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0o menos

Corriente de fuga

100 uA o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador Rango de trabajo -+ El LED rojo se ilumina..
Rango de trabajo adecuado -« El LED verde se ilumina..
Normativa Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético

D-MONW(V) |

D-M9PW(V) | D-M9BW(V)

Revestimiento

Diametro exterior [mm]

J26

Ndmero de hilos

3 hilos (Marrén/Azul/Negro

| 2 hilos (Marron/Azul)

Aislante
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —
Didmetro de trenzado [mm] J0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-MONW(V) | D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5m (—) 8 7
14 13
Longitud de cable 1m (M)
3m (L) 41 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]
D-M9CIW D-M9CIwWV
j g
0 [
[}
N © —
a
—t—EQ S 6_| Posicién mas sensible
P S — | —— —— S - -
M 3 Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6 | Posicion mas sensible § Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
() . .
Tornillo de montaje M2.5 x 4 L = » LEDS md(l)cgdor
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) 326 8_ 7 /7
o LED indicador | 18 o—ole] |
% o SN 15.9 @.{
Cpay ~ 195 N
1Demt) —<=— 4 -—H
22.8 I
IBG
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Al

Serie LET-X11

Precauciones especificas del producto 1

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la contraportada.
Para mas detalles sobre las precauciones del actuador eléctrico y del detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo

de productos SMC» y el «Manual de funcionamiento» en la web de SMC: hitps:/www.smc.eu

|

Diseino \

|

Seleccion

A\ Advertencia

1. Para realizar el montaje vertical, en angulo o en otras

situaciones en las que haya diferencia de altura, instala

medidas de seguridad desde el exterior (pestillos, pernos

méviles, dispositivos de prevencién de caidas, etc.).

- Disefia la estructura de modo que el cuerpo humano no pueda entrar en
contacto directo con el objeto accionado ni con las piezas mdviles del actuador.
Instala una cubierta protectora para evitar el contacto directo u, si
existe riesgo de contacto, instala un sensor o similar para garantizar
la seguridad de la estructura, por ejemplo, mediante una parada de
emergencia antes de que se produzca el contacto.

- Incluso después de que se haya detenido, no te acerques al area
de movimiento hasta que sea suficientemente seguro.

- La carga puede caerse debido a fallo de corriente o a la rotura de la
correa, lo que puede provocar graves dafnos personales o materiales.

- Asegurate de seleccionar un motor con freno.

-Implementa medidas de seguridad .
externamente para prevenir la caida como *
consecuencia de la rotura de la correa
(pestillos, pernos moviles, dispositivos de
prevencion de caidas, etc.)

/A\Precaucion

1. No apliques una carga que exceda los limites de

especificacion.

Selecciona un actuador adecuado en funcién de la carga de trabajo y
el momento admisible. Si se aplica una carga que exceda los limites
de especificacion a la guia, pueden producirse efectos adversos tales
como generacion de holgura en la guia, reduccion de la precisién o
reduccion de la vida util del producto.

2. No utilices el producto en aplicaciones en las que se

aplique una fuerza externa o fuerza de impacto excesivas.
El producto puede resultar dafiado. Los componentes, incluyendo el motor,
se fabrican con tolerancias muy exactas. La mas minima deformacién
podria causar un fallos de funcionamiento o un problema de adherencia.

|

Seleccion

AAdvertenma

. No aumentes la velocidad superando los limites de
especmcacwn
Selecciona un actuador adecuado en funcion de la relacion entre carga
de trabajo admisible y la velocidad y la velocidad admisible de cada
carrera. Si el producto se utiliza fuera de los limites de especificacion,
pueden producirse efectos adversos tales como generacion de ruido,
reduccion de la precision o reduccion de la vida util del producto.

2. Cuando el producto realiza ciclos repetidos con

carreras parciales (100 mm o menos), la lubricacién
puede eliminarse. Utilizalo en una carrera completa
al menos una vez al dia o cada mil ciclos.

3. Cuando va a aplicarse una fuerza externa a la mesa, es

necesario anadir dicha fuerza externa a la carga de trabajo
como carga soportada total al seleccionar un tamaiio.
Cuando un conducto de cable o un tubo movil flexible se fija a un
actuador, la resistencia al deslizamiento de la mesa aumentara,
pudiendo producirse un fallo de funcionamiento del producto.

4. Utiliza la aceleracion/deceleracién dentro de un rango

en el que no se supere el limite de especificacion.
Pueden producirse fallos de funcionamiento como saltarse algunos dientes de la correa.

5. No acciones el motor mientras el par supere el 100 %

del valor nominal son alcanzar la velocidad de ajuste.
Pueden producirse fallos de funcionamiento como saltarse algunos dientes de la correa.

AAdvertenma

6. Si el actuador se va a instalar en una posicion distinta a
la instalacion horizontal, usa un actuador con bloqueo.

Si usas un actuador sin bloqueo y se produce una desactivacién de la
alimentacion o del servo, no habra fuerza de sujecién, por lo que la
pieza puede caerse.

|

Manipulacién

AAdvertenma

. Evita las colisiones de la mesa (patin) en el final de carrera.
Si se dan instrucciones incorrectas, como el uso fuera del rango
de especificacion o el cambio de la posicion de ajuste o de origen
del driver para poner el producto en funcionamiento fuera de la
carrera real, la mesa (patin) podria entrar en conflicto. Realiza una
ejecucion de prueba para confirmar que la mesa no colisiona con
el final de carrera.

Si la mesa colisiona con el final de carrera, la guia, la correa,

la carcasa, etc., resultara dafiada y no funcionara adecuadamente.
Ademas, toma medidas para evitar caidas, ya que la pieza se
caera por su propio peso cuando esté en vertical.

| X

A\ Precaucion

1. La velocidad real de este actuador depende de la

carga de trabajo y la carrera.
Revisa la seccién de seleccion de modelo del catalogo.

2. No apliques una carga, impacto o resistencia

adicional a la carga transferida durante el retorno al
origen.

3. No hagas muescas, rayes ni danes de otro modo las

superficies de montaje del cuerpo o la mesa.

De lo contrario, pueden producirse irregularidades en la superficie
de montaje, holgura en la guia o un aumento de la resistencia al
deslizamiento.

4. Cuando montes el producto o una pieza, evita

aplicar impactos fuertes 0 momentos excesivos.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento admisible,
puede producirse juego en la guia o un aumento de la resistencia al
deslizamiento.

5. Mantén la planeidad de la superficie de montaje en

0.1 mm/500 mm.

Si una pieza o base no se asienta de forma uniforme sobre el
cuerpo del producto, puede producirse juego en la guia o un
incremento de la resistencia al deslizamiento.

En caso de montaje con voladizo, usa una placa de soporte o una
guia de soporte para evitar la flexion del cuerpo del actuador.

6. Cuando instales el producto, fijalo con un nimero

de soportes laterales y tuercas en T superior al
necesario.

Reducir el nimero de unidades de montaje afectara al rendimiento,
por ejemplo, aumentando el desplazamiento de la mesa.

7. No permitas que una pieza colisione con la mesa

durante la operaciéon de posicionamiento o dentro
del rango de posicionamiento.
Especialmente durante el transporte
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Serie LET-X11 )
Precauciones especificas del producto 2

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la contraportada.
Para mas detalles sobre las precauciones del actuador eléctrico y del detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo
de productos SMC» y el «Manual de funcionamiento» en la web de SMC: https:/www.smc.eu

Al

\ Manipulacién

/APrecaucion

8. Cuando montes el actuador, utiliza de tamaio
adecuado y apriétalos al par de apriete adecuado.
Aplicar un par de apriete superior al maximo puede causar
funcionamiento erréneo, mientras que un par de apriete inferior
puede provocar el desplazamiento de la posicién de montaje o
una caida.

13. Dependiendo de la aceleracién y la carrera, este
actuador puede generar ruido cuando la correa
entra en contacto con la brida de polea.

Realiza uno de los siguientes.

a. Reduce la aceleracion.
b. Aplica grasa a la superficie interna de la brida de polea (superficie de contacto con la correa).

Parte aplicada

Montaje del soporte lateral
Correa

Numero de soportes
laterales: N
(MY-S50A)

Parte aplicada Ref.
Superficie Superficie interna de| GR-S-010
interna de la la brida de polea (109)

brida de polea

= Nimero de soportes laterales: N es el nmero combinado de soportes izquierdos y derechos.

Tamafio del | Pardeapritemax. | L1 |Cantidad de montaje Mantenimiento
Carrera perno Nm]  |mm]| 80 | 100 |
Hasta 600 6 8 .
Hasta 900 8 10 A Advertencia
Hasta 1200 | M8 x 1.25 12.5+10 % 15 10 12 . ..
Hasta 2000 > 14 Frecuencia de mantenimiento
Hasta 3000 14 16 Lleva a cabo el mantenimiento de acuerdo con la tabla inferior.

= Fija la distancia entre soportes (L) del soporte lateral a un valor fijo.
= Usa MY-S50A para el soporte lateral usado para la instalacion.

Montaje de la pieza

Tamafio Tamano del | Par de apriete max. |L (Profundidad méx. de tornillo)
perno [N-mm] [mm]
80 M5 x 0.8 3 9
100 M8 x 1.25 12.5 15

10.

11.

12,

9. No utilices el producto fijando la mesa y moviendo
el cuerpo del actuador.

Pueden producirse vibraciones durante el
funcionamiento debido a las condiciones de
funcionamiento.

Si esto ocurre, ajusta al valor de respuesta del
ajuste automatico del driver a un valor inferior.
Durante el primer ajuste automatico se puede
producir ruido, que se detendra cuando se haya
completado el ajuste.

Si se producen fluctuaciones de la carga durante el
funcionamiento, puede producirse un fallo de
funcionamiento, ruido o generarse una alarma (en
el caso del servomotor AC).

El ajuste de ganancia puede no ser adecuado para cargas fluctuantes.
Ajusta adecuadamente la ganancia conforme a las instrucciones del
manual del driver.

Durante la elevacion del producto, ten cuidado de
no girarlo en exceso y de no dejarlo caer.
En caso contrario, puede producirse dafios en el producto.
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Frecuencia Comprobacion visual | Comprobacién interna | Comprobacion de correa
Inspeccion antes del o _ _
uso diario
Inspeccion cada
6 meses/1000 km/ O O O
5 millones de ciclos*1

#1 Selecciona aquello que suceda primero.

Elementos para comprobacién visual

1. Tornillos de fijacion flojos, cantidad de suciedad anormal, etc.

2. Comprueba si existen dafos visibles, comprueba la unién del cable
3. Vibracion, ruido

Elementos para comprobacion interna
1. Estado de lubricacién de las piezas moviles

+ Para la lubricacién, usa grasa de litio n.° 2.
2. Piezas fijas o tornillos de fijacion sueltos o con holgura
Elementos para comprobacion de correa
Detén el funcionamiento inmediatamente y sustituye la correa si
se da cualquiera de las siguientes situaciones. Ademas, asegurate
de que el entorno y las condiciones de funcionamiento cumplen
con los requisitos especificados para el producto.

a. Desgaste de la tela de revestimiento
Las fibras de la tela de revestimiento se han vuelto rugosas,
la calidad de la goma se ha reducido y la textura de la tela de
revestimiento se ha vuelto borrosa.

b. El lateral de la correa se esta pelando o desgastando
Los bordes de la correa se han redondeado y sobresalen hilos
deshilachados

c. La correa esta parcialmente cortada
La correa estd parcialmente cortada, las particulas extranas
atrapadas entre los dientes de otras piezas estan causando dafios

d. Hay una linea vertical visible sobre los dientes de la correa
Se han producido dafios debido al desplazamiento de la correa
sobre el reborde

e. La goma de la parte posterior de la correa esta reblandecida
0 pegajosa
f. Hay grietas visibles en la parte posterior de la correa



Actuadores eléctricos

Modelo con vastago Serie LEY

r~

-

146

ZS\NC



Modelo sin motor

Actuador eléctrico/Modelo con vastago

Serie LEY

Seleccion del modelo
25, 32, 63, 100

Procedimiento de seleccion

Procedimiento de seleccion del control de posicionamiento

Compruebe la carga de trabajo-velocidad. - Compruebe el tiempo
m (Traslado vertical) m del ciclo.

Ejemplo de seleccion

El método de selecciéon se corresponde con las caracteristicas de los motores
SMC. Para motores de otros fabricantes, comprobar las datos técnicos de los
mismos.

Cond. de

funciona eCarga de trabajo: 16 [kg] ~ ®Velocidad: 300 [mm/s] @ 40
miento * Aceleracion/Deceleracion: 5000 [mm/s?] Paso 3: LEY25C

W
o

eCarrera: 300 [mm] )

e Condiciones de montaje de la pieza: Traslado vertical

Carga de trabajo [kg]
= N
o

o 1 Paso 6: LI‘EY25B
T
@ Compruebe la carga de trabajo-velocidad. <Grafica de velocidad-carga de trabajo vertical> 10 ; Paso 12: LEY25A
Seleccione el modelo a partir de la masa de la pieza de trabajo y de la velocidad, dentro del rango de espe- o ! -r = _i
cificaciones del actuador, conforme a la "Gréfica de velocidad-carga de trabajo (Guia)” en la pagina 149. 1 I
, g . . , " 0 .
Ejemplo de seleccion) EI modelo LEY25B se selecciona provisionalmente basandose en la gréafica mostrada a la derecha. 0 200 600 1000 1200

Velocidad [mm/s]

* Cuando se utiliza para el traslado horizontal, es necesario montar un guia en el exterior del actuador. Para seleccionar

el modelo final, consulte las paginas 154 y 155 para la carga de trabajo horizontal especificada y las precauciones. <Grafica de velocidad-carga de
= Consulte el catalogo de fabricantes de motores para los detalles de la resistencia a la regeneracion. trabajo vertical>
(LEY25)
Compruebe el tiempo del ciclo.
Calcule el tiempo del ciclo utilizando el siguiente método de calculo. @ — L
® E| tiempo de ciclo T puede hallarse a partir de la siguiente ecuacion. E
S| at Y, a2
[T=T1+T2+T3+T4[s]] B ~ \
® T1: Tiempo de aceleracion y T3: El tiempo de deceleracion é
puede hallarse a partir de la siguiente ecuacion. < )
Tiempo [s]
[ T1=V/al[s] | [T3=V/a2]s] |
T T2 T3 |T4
® T2: El tiempo a velocidad constante puede hallarse a partir de la
siguiente ecuacion.
L-05-V-(T1+T3) L: Carrera [mm] -eeeeeeeseneeses (Condiciones de funcionamiento)
T2= v [s] V : Velocidad [mm/s] (Condiciones de funcionamiento)
al: Aceleracion [mm/s2] - (Condiciones de funcionamiento)
® T4: El tiempo de fijacién varia en funcion del a2: Deceleracion [mm/s?] -+ (Condiciones de funcionamiento)
tipo de motor y de la carga. Se
recomienda el uso del siguiente valor. T1: Tiempo de aceleracion [s] - Tiempo hasta que se alcanza la velocidad de ajuste
T4 = 0.05 [s] T2: Tiempo a velocidad constante [s] - Tlgmpo en el que (.-:‘l actuador esta
— _ o ) funcionando a velocidad constante
+ Las condiciones para el tiempo de fijacion varia en T3: Tiempo de deceleracion [s] -~ Tiempo desde el funcionamiento a velocidad constante
funcién del motor o del driver que se va a utilizar. -
. ) hasta la parada del movimiento
Ejemplo de calculo) T4: Tiempo de fijacion [s] - Tiempo hasta que se alcanza la posicion
T1 a T4 se pueden calcular de la siguiente manera:

T1 = V/a1 = 300/5000 = 0.06 [s], T3 = V/a2 = 300/5000 = 0.06 [s]

L-05-V-(T1+T3) 300 -0.5-300 - (0.06 +0.06)
Y - 300

T2 = =0.94 [s]

T4 = 0.05 [s]

Asi, el tiempo del ciclo se puede calcular como sigue:
T=T1+T2+T3+T4=0.06 +0.94 + 0.06 + 0.05 =1.11 [s]

Basandose en el resultado del calculo anterior, se seleccionara el modelo LEY25B-300.
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Seleccién del modelo Serie LEY
25, 32, 63, 100

Procedimiento de seleccion

Procedimiento de seleccion del control de empuje

Compruebe la fuerza - Compruebe la carga lateral
m de empuje. @ en el extremo del vastago.

Ejemplo de seleccion

El método de seleccion del modelo mostrado a continuacion corresponde al motor estandar de SMC.
Para uso en combinacién con un motor de un fabricante diferente, comprueba la informacion de
producto disponible del motor que se va a usar.

Cond. de _ o . . __.
funciona- © Tipo de montaje: Horizontal (empuje) ® Velocidad: 100 [mm/s] Dispositivo
miento ® Peso del dispositivo de montaje: 0.5 [kg]

® Carrera 300 [mm] N\

® Fuerza de empuje: 225 [N] h <=

m Compruebe la fuerza de empuje. <Gréfica de conversion de fuerza>
Seleccione el modelo a partir de la "Relacion con el par nominal" y la
fuerza de empuje conforme a la "Grafica de conversion de fuerza".
Ejemplo de seleccion)

Basandose en la grafica mostrada a la derecha,

® Relacion con el par nominal: 30 [%]

® Fuerza de empuije: 255 [N]

Por tanto, el modelo LEY25B se selecciona provisionalmente.

Fuerza [N]

@ Compruebe la carga lateral en el extremo del vastago.
<Grafica de carga lateral admisible en el extremo del vastago>

| Paso 3: LEY25C _//
400
4
300 // Paso 6: LEY25B -
200
L—1
100
/’T
*Pa?o 12:1LEY215A
0
30 60 90 120
Relacién con el par nominal [%]

Confirme la carga lateral admisible en el extremo del vastago del
actuador:

<Grafica de conversion de fuerza>

) ) (LEY25)

LEY25B, que ha sido seleccionada temporalmente conforme a la

"Gréfica de carga lateral admisible en el extremo del vastago".

Ejemplo de seleccion) 100

Basandose en la grafica mostrada a la derecha,

® Peso del dispositivo de montaje: 0.5 [kg] = 5 [N]

® Carrera del producto: 300 [mm] . ~

Por tanto, la carga lateral en el extremo del vastago esta dentro del Z |

rango admisible. e 10 [~ LEY32

]
Basandose en el resultado del calculo LEY25
anterior, se seleccionara el modelo
LEY25B-300.
1o 100 200 300 400 500 600

Carrera [mm]

<Grafica de carga lateral admisible en el extremo

del vastago>
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Serie LEY

25, 32, 63, 100

« Los valores siguientes estan dentro de los rangos de especificaciones del cuerpo del actuador y no deben superarse.

Gréﬁca de Ve|OCidad-Carga de trabajo vertical . La velocidad admisible variara en funcion de la carrera. Para seleccionarla, consulte "Velocidad de carrera admisible".

LEY250] (Posicion de montaje del motor: Paralelo/en linea)

40
. Paso 3: LEY25(1C
g 30 ‘l
9o 1
% 1
= 20 !
© 1 Paso 6: LEY25(1B
S 16 1
« 1
2 1
O 10 T Paso 12: LEY2500A
s r——r—r————
1 |
1
0 1 1
0 200 600 1000 1400

Velocidad Imm/s]

LEY320 (Posicidon de montaje del motor: Paralelo)

LEY32D (Posicién de montaje del motor: En linea)

50

40 ——Paso 5: LEY32C
37 o o=

30

20 Paso 10: LEY32(1B

19

Carga de trabajo [kg]

10
9

—— i — — — ——

1
0 200 600 1000 1200 1400
Velocidad Imm/s]

1

1

1

1

1

1

! Paso 20: LEY320JA
e
1

1

1

0

60
50 —Paso 4: LEY32DCIC
D 46 mmm—— =
= 1
o 40 ]
(Y]
o 1
g 30 1
© ] Paso8:LEY32DOIB
° 24 1
S 20 i
8 1 Paso 16: LEY32DJA
12 o e st o e e e e e e e e e
10 ]
1
0 1
0 200 600 1000 1400
Velocidad Imm/s]

LEY630 (Posicion de montaje del motor: Paralelo/en linea)

120 T T T T
Paso 2.86: LEY63[IL (S6lo modelo paralelo)
100
2
o 80 Paso 5: LEY63C1C
© Ryt
Q
© 1
*: 60 ]
= ! Paso10: LEY63(IB
S 40 I
[
o 1 Paso 20: LEY63JA
20 e N R —— ——
1
0 1
0 200 400 600 800 1000 1200

Velocidad [mm/s]

LEY100L] (Posicién de montaje del motor: Paralelo/en linea)

250 T T T T
Cuando la relacion de reduccién es 1/5
5 200 | |
% Cuando la relacion de reduccion es 1/3
g 150 % %
= Paso 10: LEY100C1B
° 100
g A
1) P s s e e e e e e et e et e
3 ]
O 50
0
0 100 200 300 400 500 600

Velocidad [mm/s]

# Los valores corresponden al producto con el reductor integrado.
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Grafica de velocidad-carga de trabajo horizontal

Seleccién del modelo Serie LEY

25, 32, 63, 100

* Los valores siguientes estan dentro de los rangos de especificaciones del cuerpo del actuador y no deben superarse.
= La velocidad admisible variara en funcion de la carrera. Para seleccionarla, consulte "Velocidad de carrera admisible".

LEY25(] (Posicion de montaje del motor: Paralelo/en linea)

70
_ 60 —FPaso3: LEY2501C
2 Paso 6: LEY251B
= 50 prbw——y e
o
e 1
g 0 "
@ 1
o 1
8, 1 Paso 12: LEY25(JA
A —r—r—1 =1 —— o ———
(&) 1
1 |
1
0 1 I
0 200 600 1000 1400

Velocidad [mm/s]

LEY32(] (Posicion de montaje del motor: Paralelo)

LEY32D (Posicion de montaje del motor: En linea)

80 80
I [ I
Paso 5: LEY32[(1C Paso 10: LEY32(1B Paso 4: LEY32D(C1C
=) )
60 - 60 o
s I S 1 Paso 8: LEY32DCIB
T 1 ) 1 g
g - £ '
5 40 i 5 40 i !
3 1 Paso 20: LEY32[JA 3 1 Paso 16: LEY32DJA
S W —————— —_—n S V——r————————— B
g 20 ; | g 20 I
o ] I O 1
1 1
1 1
: . | L
0 200 600 1000 1200 1400 0 200 600 1000 1400
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LEY630 (Posicion de montaje del motor: Paralelo/en linea) LEY100(CJ(Posicién de montaje del motor: Paralelo/en line
250 1400 - -
Lorsque le rapport de réduction est de 1/5
Paso 2.86: LEY63[IL (solo montaje en paralelo) 1200 I ———
= 200 = Lorsque le rapport de réduction est de 1/3
= = 1000
k=X =}
8 150 3
g Paso 5: LEY6301C g 800
3 100 Paso 10: LEY6301B S 600
g L ‘ 5 400 Paso 10: LEY1000IB
] T ]
O 50 Paso 20: LEY63CJA o T R VA R
__=_____ - T 200 = 1
0 . 0
0 200 400 600 800 1000 1200 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
* Los valores corresponden al producto con el reductor integrado.
Velocidad de carrera admisible [mm/s]
Modelo Motor Paso Carrera [mm]
Simbolo] [mm] [Hasta 100]Hasta 200[Hasta 300 [Hasta 400[Hasta 500 [Hasta 600 [Hasta 700[Hasta 800]Hasta 900[Hasta 1000
A 12 900 600 - — — — — —
~ LEY25[] Equivalente] B 6 450 300 - — - - - -
{Poswlon de montaje del motor: || 5 100 W Cc 3 205 150 — — — _ — —
Paralelo/En linea (Velocidad de gio del moor (4500 rpm) (3000 pm)| — — - - — -
A 20 1200 800 - — — — —
. LEY320] Equivalente] B 10 600 400 - - - - -
{Poswlon de montaje del motor: || 5 500 W Cc 5 300 200 — _ _ _ _
Paralelo (Velocidad de giro del motor) (3600 rpm) (2400 pm)|  — — — — —
A 16 1000 640 — — — — —
~ LEY32D Equivalente B 8 500 320 - — — - —
{POSICIOH de montaje del motor: || "3 o0 W | @ 2 250 160 - - - — -
Enlinea (Velocidad de giro del motor) (3750 rpm) (2400 pm)[  — — — — —
A 20 1000 800 600 500 — —
B 10 500 400 300 250 — —
Posicit LEY63.D | +|[Equivalentel C 5 250 200 150 125 — —
osicion de montaje del motor: | 30y v |[Velocdad de girodel molo] (3000 rpm) (2400 rpm) | (1800 rpm)| (1500 rpm)|  — =
Paralelo/En linea L [ 2.86+1 70 — —
(Velocidad de giro del motor) (1470 rpm) — —
B 10 500 370 285 225 180 150
- LEY1 OQD Equivalente| #2 3.3 167 123 95 75 60 50
{Posmlon de montaje del motor: | = 72\ T3 5 100 72 = 45 6 0
Paralelo/En linea (Velocidad de g dl molor) (3000 rpm) (2225 rpm)| (1708 rpm)| (1353 rpm)| (1098 rpm)| (908 rpm)

#1 Paso equivalente que incluye un paso de tomillo de 5 mm y una relacion de poleas de 47 +2 Valor cuando se incluye un reductor (relacion de reduccion 1/3) en el producto *3 Valor cuando se incluye un reductor (relacion de reduccion 1/5) en el producto.
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Serie LEY

25, 32, 63, 100

Grafica de conversion de fuerza (GU |’a) » Estas graficas muestran un ejemplo de modelos con el motor estandar montado. Calcule la fuerza en base al driver y motor utiizados.

LEY2501 (Posiciéon de montaje del motor: Paralelo/en linea)

500

400 P

Paso 3: LEY25[1C_|

300

200 ’<f”’,'

Paso 6: LEY25(1B

Fuerza [N]

100

|
— | Paso 12: LEY2501A__|

30 60 90 120
Relacion con el par nominal [%]

LEY32 (Posicion de montaje del motor: Paralelo)

LEY32D( (Posicion de montaje del motor: En linea)

600
500 /
Paso 5: LEY32[1C——
_ 400
Z
8§ 300
g / _ |
[ 200 Paso 10: LEY32[1B
100 —(
Paso 20: LEY32[JA __|
0 l l
30 60 90 120

Relacién con el par nominal [%]

800

700

600
= 500 Paso 4: LEY32D1C——|
& 400
g
L 300 —

Paso 8f LEY32DB——
200 —
100 Paso 1}6: LEY32}DDA4
0 | [
30 60 90 120
Relacién con el par nominal [%]

* Cuando use el control de fuerza o el control de velocidad, ajuste el valor maximo para que sea inferior al 90 % del par nominal.

LEY6301 (Posicion de montaje del motor: Paralelo/en linea)

3500
3000 Paso 2.86: LEY63[CIL
(Sélo modelo paralelo)
2500
Z 2000 Paso 5: LEY63[1C___|
©
N
E 1500
Paso 10: LEY63(1B
1000
— /
500 —
e Paso 20 LEY63DA

0
30 60 90 120 150 180
Relacion con el par nominal [%]

LEY100(](Posicién de montaje del motor: Paralelo/en linea)

14000 ‘
12000 Cuando la relacion
de reduccion es 1/5 /
10000 {
z Cuando la relacion de
o 2000 reducciones 1/3_ |
N
g 6000
4000 —
1 | — Paso 10: LEY100C1B
2000 — |
——//’—
0
30 50 70 90 110 130 150 170 190 210
Relacién con el par nominal [%]

# Los valores corresponden al producto con el reductor integrado.

Grafica de carga lateral admisible en el extremo del vastago (Guia)

100

T LEY63
\
LEY32
LEY25

10

Carga: F [N]

1

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Carrera [mm]

151

[Carrera] = [Carrera del actuador] + [Distancia desde el extremo

del vastago hasta el centro de gravedad de la pieza]

F
1 Pieza

Centro de gravedad




Seleccién del modelo Serie LEY
25, 32, 63, 100

* Los valores mostrados abajo con valores admisibles del cuerpo del actuador.

Gréfica de ConverSién de fuerza (Guia) No utilices el actuador mas all4 de estos rangos de especificacion.

LEY100L! (Posicién de montaje del motor: Paralelo/en linea)

14000
12000

10000 \
8000 \

6000

Fuerza [N]

4000

2000

0 1 1
0 200 400 600 800 1000

Carrera [mm]
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Actuador eléctrico /

Modelo con vastago «

Serie LEY LEv2s, 32, 63

Forma de pedido

LEYH BI-[100
6éééé © 0060

0 Precision Q Tamaiio 9 Tipo de montaje 6 Paso [mm] @ Carrera [mm]
Modelo basico 25 NZ || NU Simbolo] LEY25 | LEY32 | LEY63 30 30
H Modelo de gran precision 32 NY || NT A 12 16 (20) 20 a Estandar
63 NX | [NM1 B 6 8 (10) 10 800 800
- . NW | INM2 Cc 3 4 (5) 5 + Veéase la tabla de carreras aplicable.
9 Posicion de montaje del motor NV | INM3 L _ _ 2.86°1
= Montaje superior +1 S6lo disponible para los modelos de montaje superior y paralelo en el lado 3
R Paralelo en el lado derecho derechofizquierdo. (Paso equivalente incluyendo una relacion de poleas [4:7]) 0 Rosca en el extremo del YaStaqo
L |Paralelo en el lado izquierdo + Los valores mostrados enire ( ) conesponden l paso para os modelos con — | Roscahemra en extemo de vastago
D En linea montaje superior y paralelo en el lado derechofizquierdo. (Paso equivalente Rosca macho en extremo del
incluyendo una relacion de poleas [1.25:1]) M |vastago (seincluye 1 tuerca
del extremo del véstago).
0 A prueba de polvo / agua 9 Montaje*
Simbolo]  LEY25/32 LEY63 Simbolo Tioo Posicién de montaje del motor|
- Equivalente a IP4x Equivalente a IP5x (Protegido contra polvo) P Paralelo [En linea|
P — Equivalente a IP65 (A prueba de polvolagua) / Con rosca del orificio de ventilacion — Extremos roscados / Roscado en la parte inferior del cuerpo?| @ [ ]
# Cuando use el modelo a prueba de polvo/agua (equivalente a IP65), monte correctamente el racor y el tubo en la rosca del orificio L Escuadra [ ] -
de ventilacion y, a continuacion, cologue el otro extremo del tubo en una zona no expuesta al polvo o el agua. F Brida delantera*2 @+ [
+ Elracor y el tubo debe suministrarlos el usuario de forma independiente. Seleccione [Diam. ext. tubo aplicable: @ 4 o més, Rosca de conexion: Re 1/8]. G Brida trasera*2 @5 _
+ No se puede usar en entornos expuestos a aceite de corte, etc. Tome las medidas de proteccion adecuadas D Fijacion oscilante hembra*3 ° _
+ Para detalles sobre la proteccion vea las paginas 193 y 194. T - - -
#1 La fijacion de montaje se envia junto con el actuador, pero sin montar.
Tabla de carreras aplicables @: Estandar 2 Para montaje con voladizo horizontal con extremos roscados, brida delantera y
aera ] Rango G careras brida trasera, use el actuador dentro del siguiente rango de carreras.
30|50 (100(150/200(250/300|350(400|450(500(600(700|800 ) - LEY25: 200 mm 0 menos, LEY32: 100 mm o menos, LEY63: 400 mm o inferior
Modelo febricebles +3 Para el montaje con fijacion oscilante hembra, use el actuador dentro del
LEY25 © ® ® & ® & & @& & — | —  —|—|—|15a400 siguiente limite de carrera.
LEY2. ® © © ®© © & & & & & & — | — | —|2a500 - LEY25: 200 mm 0 menos, LEY32: 200 mm o inferior
LEY63 | — | o | o/ ® 0o o/ o @/ ® @ ® | ® | ® | 502800 #4 Sila carrera del LEY25 es “30 mm 0 menos’, la brida delantera puede interferir

con el motor.

= Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda. 5 La brida trasera no es aplicable al modelo en finea o al modelo LEY32/63.

Motores compatibles y tipos de montaje**

Modelo de motor aplicable Tamano/Tipo de montaje
Fabricante Serie 25 32 63

NZ | NY | NX [NM1|NM2|[NM3| NZ | NY | NX [NW | NV | NU | NT |[NM1|NM2| NZ | NY | NX [ NW | NV | NU | NT
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO INW4I5 | @ - — — — — () — — _ _ _ _ _ _ PY _ _ _ _ . .
YASKAWA Electric Corporation 2-V/I7/X @ | — — — — — [ ] — — — — = = — = o — — — _ _ _
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTIONR| @ — — — — — [ ) — — — — — — — — o — — — — — _
OMRON Corporation|OMNUCG5/1S | @ | — | — | — | - | —- | - | @ | - | —-|—-"|—-|—-"|—-"|—-"|—-—-1@|—-—|—-—|—-—1|1-]|]-=
Panasonic o
Corporation MINAS A5/A6 “‘Q;'x': e | — (- |—-|-|-|®|-—|—-|—-|—-|-|-|—-|—-|®|—-|—-—|—-|-]|-
FANUC . () Y
CORPORATION | Fis(B) | @ | — | — | — | — | — Ol — @~ —| ===l ~ |- |®]|-|-]|~-
NIDEC SANKYO CORPORATION|  S-FLAG @ — — — — — [ ) — — — — — — — — o — — — — — _
KEYENCE CORPORATION SV/sv2 o | — — — — — [ ) — — — — — — — = [ = = — — — —
FUJIELECTRIC CO,, LTD.| ALPHA7 @ — — — — — [ ] — — — — — — — — [ ) — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. | Hybridsieppingmotors | — | — | — (@' | — |@®| — | — | - | - | | —-| -] @ | —-"|—-"|—-"|—-"|—-—"|—-"|1—-1]-=
Shinano Kenshi Co,, Ltd.| CSB-BZ — |- - || -] = | = | =] === =|=]=]=|=]=/|=]|=1=1=1=
ORIENTAL o
MOTOR Co., Ltd. [* STEPARAZ| — | — | — | — Pt Bl (il Bl Bl Bl Bl el o |- |- |-|-|=-|=-|-=
FASTECH Co., Ltd.| Ezi-SERVO | — — — [ ) — — — — — — — — — [ — — — — — — — _
Rockwell Automation,Inc.| . . vovom | @ || | _ [ _ | _ | _ | _ M.P;;P [ A Y I e I M‘P;L |l |e
(Allen-Bradley) (TL solo) ( i (TL s0lo) ( s (TL solo)
Beckhoff A.M?O/ o+ o A.M;})/ o | @
Automation AM30318081| @ | — | — | — | = | = | = | = |l et | — [(Awo|(AM3t — | — | — | — | — ( AV | — | (AMB0| (AM3T| —
GmbH 0l solo) | solo) 500) solo) | solo)
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 | — — [ ) = = = = — | @] — = — — — _ _ — e | — _ _ _
Delta Electronics, Inc.| ASDA-A2 [ ) — — — - - [ ) — — — — — — — — Y — — — — _ _
ANCA Motion AMD2000 [ ) — — — — — @ — — — — — — — = [ = = — — — _

*1 Posicion de montaje del motor: Solo en linea *2 Posicion de montaje del motor: Solo Paralelo

*3 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje antes de seleccionar un motor.

*4 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables
del motor~ en las siguientes paginas de «Dimensiones». [ Para los detectores magnéticos, consulte las paginas 189 a 192. |
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y
25, 32

® | os valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador con

Especificaciones un motor estandar montado y no deben superarse.
LEY25 (Paralelo) .
Modelo
LEY25D (En linea) LEY32 (Paralelo) LEY32D (En linea)
Horizontal*! 18 50 50 30 60 60 30 60 60
t jo [k
Carga de trabajo [kal ™y ical 8 16 30 9 19 37 12 24 46
i *2
Fuerza de empuje [N]*= | 652131 | 127255 | 2422485 | 792157 | 1542308 | 2942588 | 98a 197 | 192a385 | 368 a 736
(Valor de ajuste: Par nominal de 45 al 90 %)
Velocidad| Hasta 300 900 450 225
1200 600 300 1000 500 250
max.*3 z‘:r’:g:’ade 3052400 | 600 300 150
5 [mm/s] 405 a 500 — — — 800 400 200 640 320 160
B | Velocidad de empuje [mm/s]** 35 o inferior 30 o inferior
2 | Aceleracion/Deceleracion méx. [mm/s?] 5000
= | Repetitividad de Modelo basico 2002
'3 posicionamiento [mm] | Modelo de gran precision +0.01
2 | Movimiento perdido*5 | Modelo basico 0.1 o inferior
2 | [mm] Modelo de gran precision 0.05 o inferior
3 o Tamafio de rosca [mm] @10 @12
£ Especificaciones Paso Jmm] B 16 8 2
2 del modelo con |+9 (Incluyendo la relacion 12 6 3 (20)%0 (10)% (5)% 16 8 4
@ | husillo a bolas de poleas 1.25:1)
w Longitud del eje [mm] Carrera + 93.5 Carrera + 104.5
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?]+6 50/20
Tibo de actuacién Husillo a bolas + Correa (Paralelo) Husillo a bolas + Correa Husillo a bolas
P Husillo a bolas (En linea) [Relacion de poleas 1.25:1]
Tipo de guia Cojinete deslizante (vastago de émbolo)
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [%RH] 90 o inferior (sin condensacién)
g Peso de la unidad de actuacion [kg] | 0.15 + (0.69 x 10-3) x [ST]: 100 mm 0 menos 0.24 + (1.40 x 10-3) x [ST]: 100 mm o menos
‘g | (+ [ST]: Carrera) 0.16 + (0.69 x 10-3) x [ST]: Mas de 100 mm 0.28 + (1.40 x 10-3) x [ST]: Mas de 100 mm
£ | Otra inercia [kg-cm?] 0.012 (LEY25), 0.015 (LEY25D) 0.035 (LEY32), 0.061 (LEY32D)
£ | Coeficiente de friccién 0.05
57| Eficiencia mecanica 0.8
%_E Tipo de motor Servomotor AC
8
£z Capacidad nominal de salida [W] 100 200
8| Par nominal [N-m] 0.32 0.64
x1 El valor méximo de la carga de trabajo horizontal. Se requiere una guia =6 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion
externa para soportar la carga (Coeficiente de friccion de la guia: 0.1 o paralela como perpendicular al tornillo guia. (La prueba se llevo a cabo con el
inferior). La carga de trabajo real variard en funcion del estado de la guia actuador en el estado inicial).
externa. Confirmelo con el dispositivo real. Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre
#2 Es el rango de ajuste de la fuerza para la operaciéon de empuje (modo de 45 y 2000 Hz. La prueba se realizd tanto en direccion paralela como
control de velocidad, modo de control de par). perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el
La fuerza de empuje variara en funcion del valor de ajuste. Fijelo tras estado inicial).
consultar la "Gréafica de conversion de fuerza (Guia)" de la pagina 151. %7 Los valores se suministran Unicamente como informacién y deben
*3 La velocidad admisible varia en funcién de la carrera. usarse para seleccionar una capacidad de motor.
#4 Es la velocidad de colisién admisible para la operacion de empuje +8 Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor
#*5 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento que se va a instalar.
reciproco.
Peso
Peso del producto
Serie LEY25 (Posicion de montaje del motor: Paralelo) LEY32 (Posicion de montaje del motor: Paralelo)
Carrera [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Peso [kg] 0809|1113 |15 (17|18 |20 |22 |14 |15 |18 |23 |26 |29 |31 |34 |37 |40 |43
Serie LEY25D (Posicion de montaje del motor: En linea) LEY32D (Posicion de montaje del motor: En linea)
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Peso [kg] 08|09 | 11 13|15 |17 |19 |20 |22 |14 |16 |18 |23 |26 |29 |32 |34 |37 |40 |43
Peso adicional kgl
Tamafio 25 32
Rosca macho en Rosca macho 0.03 0.03
extremo del vastago | Tuerca 0.02 0.02
Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillo de montaje) 0.08 0.14
Brida delantera (incluye tornillo de montaje)
- - - - 0.17 0.20
Brida trasera (incluye tornillo de montaje)
Fijacion oscilante hembra (incluye eje, anillos de retencion y tornillo de montaje) | 0.16 0.22

154



Serie LEY

Modelo sin motor 63
. gs . ® | os valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador con
ESpeCIflcaCIoneS un motor estandar montado y no deben superarse.
Modelo LEY63D (En linea) LEY63 (Paralelo)
Horizontal*! 40 70 80 40 70 80 200
Carga de trabajo [k
9 o Tkal 7y ical 19 38 72 19 38 72 115
Fuerza de empuje [N] *2 1562521 | 30421012 | 573a1910 | 156a521 | 304a1012 | 57321910 | 1003 a3343
(Valor de ajuste: Par nominal de 45 al 150 %)
. Hasta 500 1000 500 250 1000 500 250
Méx.®® | pangode | 505a 600 800 400 200 800 400 200
velocidad 70
» | [mmis] carrera 605 a 700 600 300 150 600 300 150
§ 705 a 800 500 250 125 500 250 125
% Velocidad de empuje [mm/s]*4 30 o inferior
8 | Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?] 5000 3000
B | Repetitvidad de Modelo bésico 20,02
2 | posicionamiento [mm] | odelo de gran precision +0.01
-g Movimiento perdido*5 | Modelo bésico 0.1 o inferior
8 | [mm] Modelo de gran precisin 0.05 o inferior
'S | Especificaciones |Tamafo de rosca fmm] @ 20
u‘nﬁ- del modelo con Paso [mm] 20 10 5 20 10 5 [ 5 (2.86)
husillo a bolas Longitud del eje [mm)] Carrera + 147
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?]+6 50/20

Tipo de actuacion Husillo a bolas

Husillo a bolas + Correa Husillo a bolas + Correa

[Relacion de poleas 1:1] [Relacion de poleas 4:7]
Tipo de guia Cojinete deslizante (vastago de émbolo)
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [%RH] 90 o inferior (sin condensacion)
Peso de la unidad de actuacion 0.84 + (2.77 x 10-3) x [ST]: 200 mm o menos
[kgl 0.94 + (2.77 x 10-3) x [ST]: Mas de 200 mm y menos de 500 mm
(= [ST]: Carrera) 1.03 + (2.77 x 10-3) x [ST]: Méas de 500 mm
Otra inercia [kg-cm?] 0.056 (LEY63D) [ 0.110 0.053
Coeficiente de friccion 0.05
Eficiencia mecanica 0.8

Tipo de motor

Servomotor AC

Capacidad nominal de salida [W]

400

i Especifcaciones &l | + tras especificaciones

Par nominal [N-m]

1.27

=1 El valor maximo de la carga de trabajo horizontal. Se requiere una
guia externa para soportar la carga (Coeficiente de friccion de la guia:
0.1 o inferior). La carga de trabajo real variara en funcion del estado de
la guia externa. Confirmelo con el dispositivo real.

x2 Es el rango de ajuste de la fuerza para la operacién de empuje (modo
de control de velocidad, modo de control de par).
La fuerza de empuje variara en funcién del valor de ajuste. Fijelo tras
consultar la "Gréafica de conversion de fuerza (Guia)" de la pagina 151.

*3 La velocidad admisible varia en funcién de la carrera.

*4 Es la velocidad de colision admisible para la operacién de empuje

*5 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento
reciproco.

=6 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en
direccion paralela como perpendicular al tornillo guia. (La prueba se
llev6 a cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de
frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en
direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a
cabo con el actuador en el estado inicial).

#7 Los valores se suministran Unicamente como informacion y deben
usarse para seleccionar una capacidad de motor.

*8 Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor
que se va a instalar.

Peso
Peso del producto Peso adicional kg]
Modelo LEY63D (Posicion de montaje del motor: En linea) Tamario 63
Carrera [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800 Roscamachoen | Rosca macho 0.12
Peso del producto [kg] | 3.7 | 42 | 48 | 53|65 | 70|76 |82 |88 |93 |11.0/12.1]13.3 exiremo del véstago | Tuerca 0.04
Modelo LEY63 (Posicion de montaje del motor: Paralelo) Brida delantera (incluye tornillo de 0.51
Carrera [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 600 | 700 | 800 montaje)
Peso del producto [kg] | 3.5 | 40 | 47 |52 |64 |69 |75|8.0|86|91]10.8/12.0|13.1 Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillo 0.26
de montaje) :
Fijacion oscilante hembra (incluye eje,
) - . . 0.58
anillos de retencién y tornillo de montaje)
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y
25, 32, 63

Consulte “Montaje del motor” en las paginas 177 y 178 para mas
Dimensiones: Motor paralelo superior/derecha/izquierda informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEY25, 32, 63 @ XA prof. H9 XA 6 x MO prof. de rosca MR
- - - | |
Detalle de seccion XX 5 6 o o5 1
| \ ‘ oz — 1 T 1
B | | ]
ol = o —o———|—=0
| ‘ MD Seccién XX "
XA XA H9
- . B MC
L | MA ML + Carrera zz
Motor  Brida del motor Y2
Rango de funcionamiento r ~ B ’> [
del vastago*" L L ‘{ ' ‘ L =
(Carrera + G mm) % I ,L,,%ﬁ;;; H
- I prof. de rosca C
|
3 | &= — - f f g 3
1 [ D -
o 3 oy 3!
\ } OK*2 4 x O1 prof. de
M 4 x O1 prof. de rosca R L B + Carrera Y1 rosca R
S
#1 ][\lo p'ermita} cc;liscijorlles' etn ninguno delloggxctjremos del raTg? dle sad Equiva|ente a IP65 (A prueba de polvo/agua):
uncionamiento del vastago a una velocidad que supere la “velocida .
do ommic” LEY63000-0IP (Vista ZZ)
Ademas, cuando ejecute la operacién de posicionamiento, no realice Rosca del orificio*3
el ajuste a menos de 2 mm de cada extremo para los tamafios 25 y B= M
32, y no realice el ajuste a menos de 4 mm de cada extremo para el ) de venillauon
tamafio 63. TP R 18
*2 La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (OK) | |
varia dependiendo de los productos. I 18

*3 Cuando use el modelo a prueba de polvo/agua (equivalente a IP65),
monte correctamente el racor y el tubo en la rosca del orificio de
ventilacion y, a continuacion, coloque el otro extremo del tubo en una
zona no expuesta al polvo o el agua. El racor y el tubo debe
suministrarlos el usuario de forma independiente.

Seleccione [Diam. ext. tubo aplicable: @ 4 o mas, Rosca de conexion: Rc 1/8].

Dimensiones [mm]
Tamafio| Rango de carrera[mm]| B C D | EH | EV H J K L M 01 R S T U|[Y1|Y2| G
25 13;)05214%00 1?22 13 | 20 | 44 | 455 | M8x1.25| 24 | 17 |125| 34 | M5x0.8 8 | 46 92| 1 |265| 22 | 4
32 12(;)5aa15%00 122 13 | 25 | 51 | 56.5| M8x1.25 | 31 22 (165| 40 | M6x10 | 10 | 60 | 118 | 1 | 34 27 | 4
50 a 200 123
63 205 a 500 158 21 40 | 76 | 82 Mi16x2 | 44 | 36 [33.4| 60 |M8x1.25| 16 | 80 | 146 | 4 |322| 29 | 8
505 a 800 193
* La medida L corresponde al momento en que la unidad se encuentra en la posicion de final de carrera retraida.
[mm]
Tamario| Rango de carrera[mm]| MA | MC | MD | MH | ML MO MR | XA | XB
30 a35 24 | 32
50
40 a 100 42 | a1
25 105 a 120 20 29 M5 x 0.8 65| 4 5
125 a 200 59 | 49.5 75
205 a 400 76 | 58
30 a35 22 | 36 50
40 a 100 36 | 43
32 105 a 120 25 30 M6 x 1 85| 5 6
125 a 200 53 | 51.5 80
205 a 500 70 | 60
50 a 70 24 | 50
75a120 45 | 60.5 65
63 125 a 200 38 | 58 | 67 44 M8x1.25 | 10 6 7
205 a 500 100
505 a 800 86 | 81 135
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Serie LEY
25, 32, 63

Consulte “Montaje del motor” en las paginas 177 y 178 para mas
Dimensiones: Motor paralelo superior/derecha/izquierda informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

Dimensiones de la brida del motor
LEY25: NZ, NY, NX

LEY32: NZ, NY, NW, NU, NT LEY25: NM1, NM2 LEY32: NM1, NM2
2 x FA prof. de rosca FB

Superfie de montaje

del motor 2x FA prof. de rosca FB
Superficie de montaje 1 2 AN Superficie de montaje
del motor o — g) & KL E del motor S S
[ ) s [ an
Q \ & FE Q >\Jo
FE 2x FA FF | l—
Diametro avellanado FB,
FF |.FG pr'of_ e 2 (M4 x 0.7) prof, i~
. de rosca FB OFG
LEY63: NZ, NY, NW, NT
4 x FA prof. de rosca FB
Superficie de montaje
del motor e
EE— =
2l
[TH
° Q
FE ~—==
FF | FG
Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm] Dimensiones del motor aplicables
Tipo de = FE
Tamaiio [ Tipode | Mator |[FB| FC |FD |, | FF| FG | FJ FK (FC)
montaje ) . (Max.)
montaje | aplicable
NZ [ M4x07 |@45|75|@46 [30 [ 37 [11 [42 8 25 1 —=
NY | M3x05|@34|55/@45 [30 |5 [11 [38 8 25 +1 a
25 NX | M4x07 [@45]|7 |[@46 [30 [ 37 [ 8 [42 8 18 +1 - L
NM1 | ©34 | M3 |7 |31 |28 | 35| 85|42 | 541 | 241 Q
NM2 [ @34 M3 [7 |0O31 |28 [ 35| 8542 6 20 =1 .
NM3 | 034 | M3 |7 | 031 |28 | 35| 55]42 | 51 | 20=1 FE '-6
NZ |M5x08 | @55 (85|070 [50 | 46 [13 [60 |14 30 =1 FK
NY | M4x07 @457 [@70 [50 | 46 [13 [60 [11 30 =1
NW | M5x08 |@55[85[@70 [50 | 46 [13 |60 9 25 +1
32 | NU | M5x08 | @55|85|@70 |50 | 46 [13 [60 |11 23 +1
NT | M5x08 | @55[85|@70 [50 [ 46 [17 [60 |12 30 =1
NM1 [ M4x07 | @45][5) | O47.1]381] — | 5 [56.4] 6.35%1] 20 «1
NM2 [ M4x07 [@45[8 |50 [381] — [11.5[60 |10 24 +1
NZ [ M5x08 | @55(85|@70 [50 [ 46 [11 [60 |14 30 =1
63 NW [M5x08 | @55[85|/@70 [50 | 46 |11 |60 9 25 +1
NY | M4x07 [@45]|8 [@70 [50 | 46 [11 [60 |14 30 =1
NT | M5x08 | @55[85|@70 |50 [ 46 [145[60 |12 30 =1
+1 Tipo de eje: Eje con corte en D 25 25
Modelo en paralelo en el lado izquierdo del motor: LEY32L Modelo en paralelo en el lado derecho del motor: LEYggR

I o
»
Tamaio| S1 | T2 | U 3O y
25 | 47 | 91| 1 ot
32 | 61 | 117 | 1
63 | 84 | 142 | 4

Nota) Cuando el motor se monta en paralelo, en el lado izquierdo o en el derecho, |a ranura que hay en el lateral del detector magnético en el que se monta el motor queda oculta.
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y
25, 32

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 181 para mas in-

Dimensiones: Motor en linea formacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEY25, 32
6 x MO prof. de rosca MR . . .
9 XA prof. H XA Detalle de seccién XX ‘
e - o B A = s O |
1 1 T ] )
I o [ R _ : B R ] . m |
= I R i
[ — )\—6%7 f14€) N T XA XA H9
| - - -
MD Seccién XX
MC -
L | MA ML + Carrera
Rango de funcionamiento H prof. de rosca C
del vastago*! Brida del motor Motor 4 x O1 prof. de rosca R
(Carrera + 4 mm) %TL ) )
i T\ —HZ? f @
| | | i ©) o
L B + Carrera FF 0K 2 ‘ ‘
M
EH
S
*1 No permita colisiones en ninguno de los extremos del rango de funcionamiento del vastago a una
velocidad que supere la “velocidad de empuje”.
Ademas, cuando ejecute la operacién de posicionamiento, no realice el ajuste a menos de 2 mm de
cada extremo.
%2 La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (CIK) varia dependiendo de los
productos.
Dimensiones [mm]
- Rango de
Tamario carrera [mm] B Cc D EH EV H J K L M 01 R S T U
25 302100 89.5 13 20 44 455 | M8x 1.25 24 17 12.5 34 M5 x 0.8 8 45 46.5 1.5

105 a 400 114.5
30 a 100 96
32 105 2 500 126 13 25 51 56.5 | M8x1.25 31 22 16.5 40 M6 x 1.0 10 60 61 1

* La medida L corresponde al momento en que la unidad se encuentra en la posicion de final de carrera retraida.

[mm]
- Rango de
Tamafio| ..~ o MA | MC | MD | MH | ML MO MR | XA XB
30a35 24 32 50
40 a 100 4 41
25 105 a 120 20 29 M5 x 0.8 6.5 4 5
125 a 200 59 49.5 75
205 a 400 76 58
30a35 22 36 50
40 a 100 36 43
32 105 a 120 25 30 M6 x 1.0 8.5 5 6
125 a 200 53 51.5 80
205 a 500 70 60
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Serie LEY

25, 32

Dimensiones: Motor en linea

Dimensiones de la brida del motor
LEY25: NZ, NY, NX
LEY32: NZ, NY, NX, NW, NV, NU, NT

J FD proi.FE

Brida del motor

Motor

—

]

2xFA FF
Prof. de rosca FB
LEY32: NMA1
@ FD prof. FE 2 x FA prof. FB Motor
— - &7ﬁ
¢ -
D %) — ‘ oy
IS [— !
= ‘ o
)@ — / |
FC Brida del motor _IFE
(OFG) FF

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 181 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEY25: NM1, NM2

Motor
Tof = ]
e = i
I — 7::;
FC | N@FDpol FE |  |FH|\Brida cel motor
(OFG) FF
LEY32: NM2
QFD prof. FE 2 x FA prof. de Brida del motor Motor
rosca FB
) i —f ¢ .l
e — !
e | ‘
G — ——
. FC | FF
. CFG) |

Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm] Dimensiones del motor aplicables
, FA
Tamafo| 1% [“Tipode | Mow | FB | FC | FD (Jéi) FF |[FG| FH | FJ | FK - (FO)
montaje | aplicable w
NZ | M4x07 |@45| 75|046 (30 |37 | 47 |45 — | 8 25 +1 e —
NY | M3x05 |@34| 6 |©45 [30 | 4 47 | 45| — | 8 25 1 e —
25 NX | M4x0.7 |@45| 75|046 |30 | 3.7 | 47 |45| — | 8 18 =1 Q
NM1 | ©34 | M3 |17 |O31 |22 |25 | 36 [45|19 | 5% [18a25
NM2 | ©34 | M3 |28 |31 |22 |25 | 47 [45|30 | 6 20 +1 FE
NZ | M5x08 |@58| 85(@70 |50 | 33 |60 60| — |14 30 +1 FK
NY | M4x07 |@45| 8 [@70 |50 | 33 |60 60| — |11 30 +1
NX |M5x08 |058| 85(063 |40 | 35 |63 [60| — | 9 20 +1
NW | M5x08 [@58| 85|@70 |50 | 33 [ 60 (60| — | 9 25 +1
32 | NV | M4x07 |@45| 8 (@63 |40 |33 |63 |60 — | 9 20 +1
NU | M5x08 |@58| 85(@70 |50 |33 |60 |60 — |11 23 +1
NT | M5x08 |@58| 85(070 |50 | 33 |60 60| — |12 30 =1
NM1 | M4x0.7 |[@45| 95|047.1 (381| 2 | 34 60 |51.5| 6.35%1] 20 =1
NM2 | M4x0.7 [@45| 8 |50 |36 | 3.3 | 60 [60| — |10 24 +1
+1 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y
63

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 182 para mas

Dimensiones: Motor en linea informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.
LEY
63 o XA prof. Ho XA 6 x MO prof. de rosca MR
4l S —
e — AT I Detalle de seccién XX
| | [ I N O SN |
= I i )
- —) p— 2110 | i ={ I
~ i e— L i i
MD I\ XA XA H9
MC Seccion XX - - -
L MA ML + Carrera
9 FD prof. FE Rango de funcionamiento z Brida del motor  Motor 4 x O1 prof. de rosca R
del vastago *1 ‘
(Carrera + 8 mm ||
1T : 2 S
1 [
| %’% f\w\
,‘ilgm } . B 7 11 B > fﬁm =
1 I kT \
Lol L5 o Oi
2 I "] [P
Q ] L N ]
FH
gK+2 H rosca
4x FA L B + Carrera FF M prof. C
prof. de rosca FB EH
+1 No permita colisiones en ninguno de los extremos del rango de funcionamiento del vastago a una S
velocidad que supere la “velocidad de empuje”.
Ademas, cuando ejecute la operacién de posicionamiento, no realice el ajuste a menos de 2 mm de
cada extremo. Dimensiones del motor aplicables
*2 La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (CIK) varia dependiendo de los
productos. e
Q e
Equivalente a IP65 (A prueba de polvo/chorros de agua): a ‘
. T —
LEY63DNCICI-CIP (Vista 2) )
Rosca del orificio de ventilacion Re 1/8 FE
FL
L - St
A R ——
T bl % Cuando use el modelo a prueba de polvo/agua (equivalente a IP65), monte
L] ) T L J . correctamente el racor y el tubo en la rosca del orificio de ventilacién y, a
8 = ..,_.-_-L_LLT,_ continuacion, coloque el otro extremo del tubo en una zona no expuesta al polvo
- - - b -2 o el agua. El racor y el tubo debe suministrarlos el usuario de forma
FK independiente.
[Diam. ext. tubo aplicable: @ 4 o mas, Rosca de conexion: Rc 1/8].
Dimensiones [mm]
~ | Rango de
Tamano carrera [mm] B (& D EH EV H J K L M O1 R S T U

50 a 200 123
63 205 a 500 158 21 40 76 82 M16 x 2 44 36 33.4 60 M8 x 1.25 16 78 83 5
505 a 800 193

* La medida L corresponde al momento en que la unidad se encuentra en la posicion de final de carrera retraida.
[mm]

Tama- | Rango de
fio Carreg[mm] MA | MC | MD | MH ML MO MR XA XB
50 a 70 24 | 50
75a 120 45 | 60.5 65
63 |[125a200 | 38 58 | 67 44 M8x1.25 | 10 6 7
205 a 500 100
505 a 800 8 | 81 135
Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables [mm]
~ Tipo de FA FE
TEGENTD montaje | Tipo de montaje | Motor aplicable FB FC FD (Max.) FF FG FH FK FJ FL
NZ M5 x 0.8 055 10 070 50 35 67.7 78 225 50 14 30 =1
NY M4 x 0.7 D45 8 @70 50 35 67.7 78 22,5 50 14 30 =1
NX M5 x 0.8 055 10 63 40 35 727 78 27.5 55 9 20 =1
63 NW M5 x 0.8 055 10 370 50 35 67.7 78 225 50 9 25 +1
NV M4 x 0.7 D45 8 63 40 35 72.7 78 27.5 55 9 20 =1
NU M5 x 0.8 055 10 @70 50 35 67.7 78 225 50 11 23 +1
NT M5 x 0.8 055 10 @70 50 35 67.7 78 225 50 12 30 =1
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Serie LEY

25, 32, 63

Dimensiones

25

A

Rosca macho en extremo del vastago: LEYgglel(B:-DDM

Distancia entre caras B1
= Sl
=
] I
H1 ‘
| —
L2
L1

25 A
Escuadra: LEY320JB-01OCL

+ Consulte la web de SMC o el catalogo especifico para mas informacién sobre la tuerca
del extremo del vastago vy la fijacién de montaje.
+ Consulte las precauciones en las pags. 194 y 195 cuando monte fijaciones terminales
como horquillas o piezas.

[mm]
Tamarfo| B1 | C1 | H1 | L1 | L2 MM
25 22 | 20.5 8 | 36 23.5| M14x 1.5
32 22 | 20.5 8 | 40 23.5| M14x 1.5
63 27 | 26 11 | 72439 M18x 1.5

* La medida L1 corresponde al momento en que la
unidad se encuentra en la posicién de final de
carrera retraida.

Piezas incluidas
 Escuadra

63 C * Tornillo de montaje del cuerpo
LT ﬁ A {“ 0] 0] Montaje hacia el exterior
LL T e ~Td
11 i | ] m
L - =
Tl [ LG
—— - - - £ > £
[ D I D
5| i LI S ]|
X| |y Y T X LX XY
LS + Carrera ‘ LZ LS + Carrera| LS1
A + Carrera 4x QLD
Tornillo hexagonal especial
Escuadra [mm]
_ | Rango de
Tamafio carrera [mm] A LS |LS+| LL |[LD|LG|LH|LT |LX|LY|LZ| X Y
152100 | 134.6 98.8
25 19.8| 64|66 |35 | 30 |26 | 57 |51.5| 71 (11.2| 5.8
1052400 | 159.6 | 123.8
20a100 | 153.7 | 114
32 19.2| 9.3 (6.6 | 4 36 | 32| 76 |61.5 90 |11.2|7
105a500 | 183.7 | 144
50a200 | 196.8 | 133.2
63 | 205a500 | 231.8 | 168.2 |25.2| 25.2 | 9 5 50 [ 32| 95 |88 |110|14.2| 8
505a800 | 266.8 | 203.2

Material: Acero al carbono (Cromado)

+ Las medidas Ay LL corresponden al momento en que la unidad se encuentra en la posicion de final de carrera retraida.

Nota) Cuando el motor se monta en paralelo en el lado izquierdo o en el derecho, la culata posterior
debe montarse hacia el exterior.
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y
25, 32, 63

Dimensiones

25 A A
Brida anterior: LEY%%DDE—DDDF Brida posterior: LEY25IZIDCB:-DDDG

£ + La brida trasera no es aplicable al
modelo en linea o al modelo

©) * &r O LEY32/63.
L

v Piezas incluidas

o
0
-
o
I

FT FX 4x @ FD 4x@ FD FT  Brida
Fz Fz * Tornillo de montaje del cuerpo
Brida delantera/ trasera [mm]

Tamafiol FD | FT |FV |FX | FZ [LL | M

25 55| 8 | 48 | 56 | 65| 45| 34
32 55| 8 | 54 | 62 | 72| 85| 40
63 9 9 | 80 | 92 | 108 |24.4| 60
Material: Acero al carbono (niquelado)
* La medida LL corresponde al momento en

que la unidad se encuentra en
la posicién de final de carrera retraida.

25 A
Fijacion oscilante hembra: LEY%%DDE—DDDD

F e T l::::
:F - - s cT
Ll LH : { Tornillo hexagonal especial
| :j[I
| T - - = = = N H
1 [ £ = % §
| i D ::I
! = Piezas incluidas
CX 104 cu * Fijacion oscilante hembra
‘:’-12 L cw RR - Tornillo de montaje del cuerpo
CZ; le—s * Eje de fijacion oscilante
CL + Carrera * Anillo de retencion
A + Carrera
* Consulte la web de SMC o el catalogo especifico
para mas informacion sobre la tuerca del extremo
del vastago y la fijacion de montaje.
Fijacién oscilante hembra [mm]
~ | Rango de
Tamano carrera [mm] A CL CD|CT|CU|CW|CX|CZ| L [RR
15a100 158.5 148.5
25 10 | 5 | 14 | 20 | 18 | 36 |12.5| 10

105 a 200 183.5 173.5

20 a 100 178.5 168.5
32 10 | 6 14 | 22 | 18 | 36 |16.5| 10
105 a 200 208.5 198.5

50 a 200 232.6 218.6

63 14 | 8 | 22 | 30 | 22 | 44 [334| 14

205 a 300 267.6 253.6

Material: Hierro fundido (revestimiento)

+ Las medidas A, CLy L corresponden al momento en que la unidad se encuentra en la
posicion de final de carrera retraida.
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Actuador eléctrico /

Modelo con vastago
Serie LEY LEv100

Forma de pedido é@"

LS | EY (100D —-1200

&Aéé 6 00

0 Tamano 9 Posicion de montaje del motor eTipo de motor*! Q Paso [mm]
— Paralelo Simbolo Tipo Nota Simbolo LEY100
D En linea NN | Sin adaptador del motor B 10

+1 Pida el adaptador del motor, la brida
del motor y la caja de reenvio por
separado. Consulte la pagina 100-4
para mas detalles.

0 Montaje*!
@ Carrera [mm] 6 Rosca en el extremo del vastago . Posicion de montaje del motor
” imbol Ti
100 100 — | Rosca hembra en el extremo del véstago lnietet B2 Paralelo | En linea

a a M Rosca macho en el extremo del vastago — Extremos roscados*2 (] [ J
1000 1000 (1 tuerca del extremo del vastago incluida.) L Escuadra (en linea) — °
* Para mas informacion, consulta la tabla H Escuadra o [ J
de carreras aplicables a continuacion. F Brida*2 Py °
D |Fijacion oscilante hembra*3 [ J —

-

La fijacion de montaje se envia junto con el producto,
pero sin montar.

*2 No montar usando las opciones «brida» o «extremos
roscados» para el modelo horizontal con un extremo
fijado.

Tipo con fijacion oscilante hembra: Utilizar dentro del
limite de carrera de 400 o menos y del limite de fuerza de
6000 N 0 menos.

ES

w

Tabla de carreras aplicables

Tamario Carrera [mm]
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 [1000| Gama de carreras fabricables
100 | © ® () ® () ([ ) [ J ([ ) () o 100 a 1000

* Consulta con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales que se fabrican
bajo demanda.

Motores compatibles

Fabricante Serie NN
Mitsubishi Electric Corporation MELSERVO-J4/J5 [ J
YASKAWA Electric Corporation >-V/i7 [ J
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG [ J
KEYENCE CORPORATION SV/ISV2 [ J
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ]
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y1 00
100

* Los valores de esta tabla de especificaciones son los valores
admisibles del cuerpo del actuador con el motor estandar montado.

Especificaciones + No utilices el actuador mas alla de estos valores.
Modelo LEY100CINNB
Carrera [mm]*° 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000
i Horizontal*’ 240/1200 [Cuando esta equipado con reductor (relacién de reduccién 1/5)]
Carga de trabajo [kg] - " - — —
Vertical 80/200 [Cuando estéa equipado con reductor (relacién de reduccién 1/5)]
Fuerza nominal [N]/ Valor de ajuste: Par nominal 87 %*? 1100/5500 [Cuando esta equipado con reductor (relaciéon de reduccién 1/5)]
Fuerza max. [N]/ Valor de ajuste: Par max. 192 %2 *3 2600/12000 [Cuando estéa equipado con reductor (relacién de reduccion 1/5)]
Hasta 500 500
600 370
S | Velocidad max. [mm/s]*4 700 285
° 800 225
2 900 180
5 1000 150
g Velocidad de empuje [mm/s]*> 20 0 menos
§ Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?] 3000/2000 [Cuando esta equipado con reductor (relacion de reduccion 1/5)]
:g Repetibilidad de posicionamiento [mm] +0.02
% Pérdida de movimiento [mm]*® 0.1 0 menos
g Tamaino de rosca [mm] @ 32
O | Especificaciones del
husillo a bolas Paso [mm] 10
Longitud de eje [mm] Carrera + 202
Paso del husillo [mm] 10
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2]*’ Posicion de montaje del motor: En linea 50/20, Posicion de montaje del motor: Paralelo 50/15
Tipo de actuador Posicion de montaje del motor: En linea/Husillo a bolas, Posicion de montaje del motor: Paralelo/Husillo a bolas + Correa
Tipo de guia Casquillo deslizante (Vastago)
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o inferior (sin condensacién)
c.% Peso de la unidad del actuador [kg] (+ [ST]: Carrera) 2.80 + (7.50 x 107%) x [ST]
§ Otra inercia [kg-cm] 0.047
£ | Coeficiente de friccion 0.05
g Eficiencia mecanica 0.9
g Modelo de motor Servomotor AC
§ Capacidad nominal de salida [W] 750
% Par nominal [N-m] 2.4
% Giro nominal [rpm] 3000

1
%2
*3
x4
%5

#6
w7

%8
*9

Es el valor max. de la carga de trabajo horizontal. Es necesaria una guia externa para soportar la carga (Coeficiente de friccion de la guia: 0.1 max.).
La carga de trabajo real cambia en funcion del estado de la guia externa. Confirma la carga usando el dispositivo real.

El rango de ajuste de fuerza para el control de la fuerza (Modo de control de velocidad, Modo de control de par)

La fuerza cambia en funcion del valor de ajuste. El valor de ajuste es la relacion [%] con respecto al par nominal del motor de referencia.

La fuerza max. cambia en funcion de la carrera.

Para tipo con fijacion oscilante hembra”: Maximo limite de fuerza de 6000 N 0 menos.

La velocidad admisible cambia en funcion de la carrera.

La velocidad de colision admisible para colisién con la pieza

Un valor de referencia para corregir errores en funcionamiento en ambas direcciones

Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto en direccién paralela y en angulo recto al husillo. (La prueba se realizé con el actuador en el
estado inicial.)

Resistencia a vibraciones: Supera prueba de barrido de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiza en direccion al eje y en angulo recto al
husillo. (La prueba se realizé con el actuador en el estado inicial.)

Estos valores solo se pueden usar como guia para seleccionar un motor con la capacidad adecuada.

Para tipo con fijaciéon oscilante hembra”: Carrera limitada a 400 o menos.

Peso
Peso del producto kgl Peso adicional kgl
Carrera [mm] 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 Tamafo 100
Opcion del motor | Con bloqueo 1.0
LEY100DNNB |Sin motor| 8.1 9.8 |11.4|13.1 | 147 | 16.3| 18.0 | 19.6 | 21.3 | 22.9 pot q

Rosca macho en Rosca macho 0.11
extremo del vastago | Tuerca 0.05
Brida (En linea) 0.8
Brid 1.4

Montaje rda
Escuadra 1.1
Fijacion oscilante hembra | 1.3
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Serie LEY100

Modelo sin motor 100

Dimensiones: Paralelo/En linea

Consulte “Montaje del motor” en las paginas 179 y 180 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEY100 * Las dimensiones corresponden al modelo con rosca macho en extremo del vastago.

Rango de trabajo del vastago

Tuerca del extremo vastago / Piezas incluidas Distancia entre caras 30*

@80 h7 Sox

D19 h7 o

4 x M10 x 1.5 prof. 16 (Carrera + 10 mm) Distancia entre caras 22
) —]
w| 1 3}”! .
i —EH -
' gl —
72 S x .
95 8 40
54* (32.9)
70* 32.6 42.9
299.6 + Carrera
Rosca hembra en el extremo del vastago: LEY100LINNB-LII]
4 x M10 x 1.5 prof. 17
n - l
— < T
3 8 Tt o
o o1 pa

— 15 157.1 + Carrera

38

M20 x 2.5 prof. 27

Brida anterior: LEY100LINNB-_ILICIF

(6B LB
AN 4l s
(I %FJ -
o T O R
126 4xD12
153
Escuadra: LEY100LINNB-IIIL
: =N
il o
30
15 157.1 + Carrera

* La escuadra (opcién “L”) es solo para el tipo en linea
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y1 00
100

Consulte “Montaje del motor” en las paginas 179 y 180 para mas
informacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

Dimensiones: Paralelo/En linea
Escuadra: LEY100NNCOI-COCOCOH

ol ——

(@ 11)

47.5)

8x@ 11

15.5

50
(@ 11)

107.1 + Carrera
157.1 + Carrera

+ La escuadra (opcion “L”) es solo para el tipo en linea

Fijacién oscilante hembra: LEY100NNB-JCCID

[
o
O
] 0/

Piezas incluidas E
-Fijacion oscilante hembra —
-Tornillo de fijacion del cuerpo 20
-Pasador de horquilla 90 h14 36 16

-Anillo de retencion

+ El conjunto de la brida del motor debe pedirse por separado.
= El diagrama muestra el conjunto de brida de motor montado.
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Serie LEY100
Opcidn

Conjunto de brida de motor

Posiciéon de montaje del motor: En linea

LEY - MF[100/[D]-[NZ]

o Tipo de montaje Motores compatibles
Lista de componentes Fabricante Serie NZC/NGC3/NGC5
Tipo de @ Brida del motor | (@ Acoplamiento ® Reductor Mitsubishi Electric | '\ -0y 14/ 1e °
montaje |Adaptador de ;igr?tg% ;igr?tg."é Diametro | Diametro | Reduccion|Reduccion Corporation
EIE NZ NGL |ext. @40 |ext. 55| 173 175 YASKAWA Electric
NZ Py ® — A — — — Corporation 2 .
NzC [ J o — [ J — — — NIDEC SANKYO
NG ° Z ° Z A A CORPORATION S-FLAG *
NGC [ J — [ J — (] A KEYENCE
NGC3, o - o - ° ° - CORPORATION Svisv2 °
NGC5 [ J — [ ) — [ ] — (] Delta Electronics, ASDA-A2 PY
N [ ] A A A Inc.
* Las piezas marcadas con una @ son piezas de los componentes. Las piezas
marcadas con A debe prepararlas el cliente, en caso necesario.
= Los componentes @, @, ® y ® vienen con tornillos de montaje.
# El cliente debe suministrar los tornillos de montaje del motor.
Dimensiones del motor aplicables
T Dimensiones del motor aplicables [mm]
S — Tamano FA FC FD FE (Max.) FJ FL
E — 100 6.6 290 70 4.5 19 40 a 44
Q
FE
FL
QAdaptador de motor ®Brida del motor (Tipo de montaje Z) ®Brida del motor (Tipo de montaje G)
4 x M5 prof. de rosca 12 4 x M6 prof. de rosca 14
LA
gg © S @ /- f /r
8 H gs . g f——t 8 g f——t 8
SRIE g ° S -
Q R——~ 1
O==® 24
j-— 5 5
12 A
50 42 59 71.3
A-A 95 B-B c-C
®Acoplamiento @®Reductor (Relacién de reduccién 1:3/1:5)
@ 19 G7 158 prof. 50 w
Tipo de montaje Z: @ 40 @70 G7 2% prof. 6 < 4 x M6 prof. de rosca 20
Tipo de montaje G: @ 55 6
f
0 @’é =
Q (€]
© < 990 Q -
. . 4 x M6 prof. de rosca 13 @J 2
Tipo de montaje Z: 66 95.5
Tipo de montaje G: 78.3 1455
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Conjunto de brida de motor

Posicion de montaje del motor: Paralelo

LEY—MF|100|E—II\fI

0 Tipo de montaje

opcion Serie LEY 100

Lista de componentes
Simbolo Tipo de montaje A. Caja de B. Tapa C. Polea D. Correa de e Brida del F. Reductor
reenvio - 1ap Lado del actuador | Lado del motor reenvio motor Reduccion 1/3 | Reduccion 1/5

NG Tipo de montaje G [ J o () [ J [ J o — —

Tipo de montaje G + _
NG3 con reductor: ® o o * o ® *

Tipo de montaje G + _
NG5 con reductors * ® ® ¢ o ® ®

N Sin brida del motor [ J [ J o A [ J A A

* Las piezas marcadas con una @ son piezas de los componentes. Las piezas marcadas con A debe prepararlas el cliente, en caso necesario.

* Los componentes vienen con tornillos de montaje.
# El cliente debe suministrar los tornillos de montaje del motor.

@ Brida del motor

Diametro de avellanado @ 14, prof. 6.5

4x066
A/

) & = ®90
gg N P
L ,7\‘/7 ©
R ] /‘\ @
S g\ B

[y e+o
93 e

Fijacion de montaje

LEY-[L|100

1
0 Fijacion de montaje
ISimbolo| Fijacién de montaje
L Escuadra (en linea)
H Escuadra
F Brida
D Fijacion oscilante hembra

D: Fijacion oscilante hembra
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Modelo sin motor

Actuador eléctrico / Modelo con vastago guia

serie LEYG
Seleccion del modelo

Serie LEYG »p. 173
Grafica de carga de momento

El método de seleccion del modelo mostrado a continuacién corresponde al motor estandar de SMC.
Para uso en combinacién con un motor de un fabricante diferente, comprueba la informacién de producto disponible del motor que se va a usar.

Condiciones de seleccion

Vertical Horizontal

Posicién de montaje Wﬂ | P—Tﬂ i T
” | HL,

|
M m|
| |
Velocidad max. [mm/s] "Grafica de velocidad-carga de trabajo vertical" 200 o inferior Superior a 200
Rodarionto Patin deslizante Gréafica D), @ Gréfica ®), ®* Gréfica @),
Rodamiento lineal a bola Gréfica ®), @ Gréfica (9, Gréfica @), 2

* En el modelo de cojinete de deslizamiento, la velocidad esta restringida con una carga horizontal/momento.

Montaje vertical, patin deslizante

(D Carreras de 70 mm o menos (2 Carreras superiores a 75 mm
100 100 = :
= ]
LEYG32MO
— — o~
g E i
£ LEYG32MO g 10 LEYG25MOI
5 NN 5
g 10 ]
[&] [&]
3 — 3
o LEYG25MC] =G
3 3
o o
1 0.1
10 100 1000 10 100 1000
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

+ El limite de la masa de carga vertical varia en funciéon del "paso" y de la velocidad".
Compruebe la “Gréfica de velocidad-carga de trabajo vertical” en la pagina 171.

Montaje vertical, rodamiento lineal a bolas

(3 Carreras de 35 mm o0 menos (@) Carreras superiores a 40 mm

100 100
g LEYG32LO B [ LEYG32LO
e 10 e 10
S S ———LEYG25L0
8 N 8
® LEYG25L0] )
© ©
Q 1 ° 1
3 3
o o

0.1 0.1

10 100 1000 10 100 1000
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

+ El limite de la masa de carga vertical varia en funcién del "paso" y de la velocidad".
Compruebe la “Gréafica de velocidad-carga de trabajo vertical” en la pagina 171.
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Grafica de carga de momento

Montaje horizontal, patin deslizante

Seleccion del modelo Serie LEYG

®L=50 mm Velocidad max. =200 mm/s o menos

® L =100 mm Velocidad max. =200 mm/s o menos

10 E 7 ; —r—— 10 : —r—r—
5 FLEYG32MO LEYG32MO 5 ] P
o o
? t\ \% % % % i LEYG3?M|:| LE}YG?zl\{lDT
—1 T I e —
% LEYG25MO LEYG25MOI % LEYGZSMV‘D\\\: LEYG25MOI
3 1 8 1
(0] (0]
© ©
(o] o
3 3
o o
01 0.1
10 70 75 100 1000 10 70 75 100 1000
Carrera [mm] Carrera [mm]
(@ L=50 mm Velocidad max. = Superior a 200 mm/s L =100 mm Velocidad max. = Superior a 200 mm/s
10 : 10 : :
] j ] Lo
? LEYG32MO ? [LEYG32MO
£ | = LEYG32MD) 5 ; ] LEYG32MO
§  1/LEYG25MO — | |] 5 1[LEYG25MOJ 0 = [ ]|
3 LEYG25MC] 3 LEYG25MO]
2 2
[o] [0l
o o
01 0.1
10 70 75 100 1000 10 70 75 100 1000
Carrera [mm] Carrera [mm]

Montaje horizontal, rodamiento lineal a bolas

@ L=50mm Velocidad max. =200 mm/s 0 menos

L =100 mm Velocidad max. =200 mm/s o menos

10 ; —— 10 ; ;
S LEYG32LO = A S EEH 5 ; — —
R e T <LEVG32L T HH 2 hEevesoH =5 LEYG32L0 HH
£ o] —~ [ T £ —~
g LEYG25L0 7 LEYG25L0 || oy \i\j\\ ~ }
§ 1 § 1 LLEYG25L0 ] LEYG25L[ _| | |
3 3
[e] o
0.1 ]?0 125 0.1 ]?0 125
10 35 40 100 1000 10 35 40 100 1000
Carrera [mm] Carrera [mm]

@) L =50 mm Velocidad méax. = Superior a 200 mm/s

(2L =100 mm Velocidad max. = Superior a 200 mm/s

10 : —— 10 : ===
2  [LEvG32LOL LEYG32LO 2 [LevesaoH LEYG32L0 41
E | 1 E = B } } }

, 1 T

g LEYG25L0] LEYG25L] g 1 lLEYG25LO LEYG25L0O | | |
S S
o o

0.1 120][125 0.1 120|125

10 35 40 100 1000 10 35 40 100 1000
Carrera [mm] Carrera [mm]

Utilizacién como cilindro de tope
LEYGCIM (Patin deslizante)

A\Precaucion
) Precauciones de manejo
- Nota 1) Si se utiliza como cilindro de tope,

seleccione un modelo con una
m
carrera de 30 0 menos.
O Q O O Nota 2) El modelo LEYGOL (rodamiento
lineal a bolas) no se puede utilizar
II Nota 3) El impacto en serie de la pieza con el vastago !
guia puede no estar permitido (Fig. a). :
II Nota 4) El cuerpo no debe montarse en el
extremo. Debe montarse en la parte

50 mm

L=

como tope.

superior o inferior (Fig. b). .

{Fig. b

Carga de trabajo m [kg]

5 10 20 30 40 50
Velocidad de traslado v [m/min]
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Modelo sin motor . . )
+ Estas graficas muestran la carga de trabajo cuando se usa la guia externa

al mismo tiempo. Si se usa el modelo LEYG Unicamente, consulte las pags.

169 y 170.

. . . . * Los valores mostrados abajo con valores admisibles del cuerpo del
Grafica de VEIOC|dad'Carga de traba]o vertical actuador. No utilice el actuador mas alla de estos rangos especificados.
LEYG250] (Posicion de montaje del motor: Paralelo/En linea)

40
T 30k= _F:a_sc: 3: LEYG2501C
o 1
i) 1
2 1
= 20 +
3 ! Paso6: LEYG2501B
s 1
© 1
o 10 T Paso 12: LEYG250JA
e e e ] e e e
1
) I
0 1 1
0 200 600 1000 1400
Velocidad [mm/s]
LEYG32[1 (Posicion de montaje del motor: Paralelo) LEYG32D (Posicion de montaje del motor: En linea)
50 60
5 0| Pasos: LEYG320IC T heacos04 LEYG32DLC
> 3 S 40 ;
g 30 | g ]
[ ] © ]
= 1 =
3 L b Paco 10: LEYG3200B 3 | Paso 8: LEYG32DIB
& : & 20 .
8 : 8 1
10 i Paso 20: LEYG320JA— 10—t — — | | _Paso6: LEYG32DLIA
L i - 1
1 I 1
0 . 0 .
0 200 600 1000 1200 1400 0 200 600 1000 1400
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]

. . . . * Estas gréficas muestran la carga de trabajo cuando se usa la guia externa al mismo
Grafica de velocidad-carga de trabajo horizontal tiempo. Si se usa el modelo LEYG tnicamente, consaulte las pags. 169 y 170.
LEYG25[] (Posicion de montaje del motor: Paralelo/En linea)

70
60 —Paso 3: LEYG25C1C
g 50 EEE—— Paso 6: LEYG25C1B
h=X 1
3 40 !
3 1
= 1
3 1
© 1
2 ! Paso 12: LEYG250A
g 2 == — 0
1 I
1
) I
0 | | ]
0 200 600 1000 1400
Velocidad [mm/s]
LEYG320 (Posiciéon de montaje del motor: Paralelo) LEYG32D (Posicion de montaje del motor: En linea)
80 ‘ 80
Paso 5: LEYG32(1C Paso 4: LEYG32DE|?
D 60 pr—— Paso 10: LEYG3200B B 60 - Paso 8: LEYG32DCIB
° I e i
8 1 B 1
g 1 g 1
= 40 5 40 .
) ! Paso 20: LEYG320]A 3 \ Paso 16: LEYG32DIA
S 30———-—:———— ————— ——] g == =}
5 5 1
8 20 . | 8 20 1
I | |
I I ;
0 . 0 L
0 200 600 1000 1200 1400 0 200 600 1000 1400
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
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Seleccion del modelo Serie LEYG

Grafica de conversion de fuerza . ests graficas muestran un ejemplo de modelos con el motor estandar montado. Calcule la fuerza en base al driver y motor utilizados.

LEYG2501 (Posicion de montaje del motor: Paralelo/En linea)

500
400 /
| “pasos: LEYG250IC
/
= 300 //
g
3
w 200
Paso 6: LEYG25(1B
100 |
— Paso 12: LEYG250IA
0 L
30 60 90 120

Relacién con el par nominal [%]

LEYG320 (Posicion de montaje del motor: Paralelo)

LEYG32D (Posicion de montaje del motor: En linea)

600

500

ped

Paso 5: LEYG32[1C—]

400

e
e

300

Fuerza [N]

200

[~—Paso 10: LEYG32(1B

/<

100

Paso 20: LEYG?ZIZIA

0

[

30

60

90 120

Relacién con el par nominal [%]

800
700
600 A
= 500 % Paso 4: LEYG32DL1C—
8§ 400 ~
)
% 300 —
Paso 8: LEYG32D[1B—
200
-
100 Paso 161: LEYG32}DDA4
0 l l
30 60 90 120
Relacién con el par nominal [%]

* Cuando use el control de fuerza o el control de velocidad, ajuste el valor maximo para que sea inferior al 90 % del par nominal.
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0 Precision

Actuador eléctrico /
Modelo con vastago gula

Serie LEYQG LEvG2s, 3

L

Forma de pedido

EYH

G(2

200

° ééééé o o

@ Tamaio 9 Tipo de rodamiento

@ Posicion de montaje del motor

— Modelo basico 25 M |Cojinete de deslizamiento — Montaje superior Tipo de montaje
H  |Modelo de gran precision| | 32 L  |Rodamiento lineal a bolas D En linea NZ
NY
6 Paso [mm] 0 Carrera [mm] @ Opcién de guia ’[‘:V)\(,
Simbolo| LEYG25 | LEYG32* 30 30 — Sin opciones NV
A 12 16 (20) a a F | Con funcién de conservacion de grasa NU
B 6 8 (10) 300 300 « S6lo disponible para el patin deslizante. NT
C 3 4 (5) * Véase la tabla de carreras NM1
+ Los valores mostrados entre ( ) corresponden aplicables. NM2
al paso para el modelo de tamafio 32 con NM3
montaje superior. (Paso equivalente “ L
incluyendo una relacion de poleas [1.25:1]) + Consulte “Motores compatibles”.
Tabla de carreras aplicables @: Estandar Cuando use un detector magnético para la serie LEYG de modelo vastago guia.
Carr%rr% 30 | 50 |100/150|200|250|300 [Fengo de carrera - Inserte el detector magnético desde la parte delantera con el vastago (placa) extendido.
Modelo fabricable - Para las piezas ocultas detras de la fijacion de la guia (extremo del
LEYG25 ® ®© 0 0 & & o 15a300 vastago), el detector no se puede fijar.
LEYG32 ® © 0 0 & e o 20a300 - Consulte con SMC cuando use un detector magnético en el extremo del
) vastago, ya que se fabrican como ejecucion especial.
* Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son
ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda. — —
| Para los detectores magnéticos, consulte las paginas 189 a 192.
Motores compatibles y tipos de montaje
Modelo de motor aplicable Tamano / Tipo de montaje
Fabricante Serie 25 32
NZ NY NX | NM1 | NM2 | NM3 | NZ NY NX NW NV NU NT | NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JNWJ45 | @ - — — — - [ J - — - — - — - —
YASKAWA Electric 3
Corporation By i — — — — — et — — — — — — — —
SANYO DENKI CO., LTD. |SANMOTIONR| @ — — - — - [ ] — — — — - — - —
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S| @ — — = = = = [ J = = = = = = =
Panasonic [ J
Corporation MINAS A5/A6 (HNF s0) ([ J — - — - — [ J — - — - — - —
FANUC . [ J
CORPORATION 5 (2 ® - |-l -1l - lptssa|l | - | ® | -1 -]l -1—-1=
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG e - |- |/l-|l-"|/-"]J]®* | -“"|-“"|l=-"/-“"1|l=-"|l-1-1-
KEYENCE CORPORATION SV/Sv2 @3 = = — — — [ J = = — — — — — —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ) — — — — — [ ) — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. | Hybrid stepping motors | — — = @l = @2 = = = = = = = [ ) =
Shinano Kenshi Co., Ltd.| CSB-BZ — — — @1 — @2 — — — — — — — — —
[ )
8:'EL":ZAL OJOR o STEP AR/AZ| — — — — |ARAZ| — — — — — = = = = ([ ]
” . (46 solo)
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — (] — - — — — — — — — [ ) —
Rockwell Automation, Inc. |Kinetix MP/VP/| @ _ _ _ _ _ _ _ @1 _ _ _ (] _ _
(Allen-Bradley) TL (TL solo) (MPNVP solo) (TL solo)
(B;e"::m Automation | \\1astig081| @ | — | — | — | — | — | — | — |weoms| — |@amsol@ms| — | — | —
m solo) solo) solo)
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 |  — — [ — — — — = o = = = = — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — — — — [ ] — — — — — — —
ANCA Motion AMD2000 [ J — = = = = [ J = = — = = = = =

#1 Posicion de montaje del motor: En linea Unicamente

#2 Posicion de montaje del motor: Superior Gnicamente

3 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje
antes de seleccionar un motor.
#4 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor, dimensiones aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago guia Serie LE YG

Modelo sin motor

® |os valores siguientes estan dentro del rango de especificaciones del cuerpo del actuador con

EspeCificaCiones un motor estandar montado y no deben superarse.
LEYG25}
Modelo LEY(?ZSSMLD('(:::’II:::&)I) LEYG32! (Paralelo) LEYG32YD (En linea)
L
Carga de trabajo Horizontal*1 18 50 50 30 60 60 30 60 60
[kg] Vertical 7 15 29 7 17 35 10 22 44
i %2

Fuerza de empuie [N] 65a131 | 1272255 | 2422485 | 79a157 | 1542308 | 2042588 | 984197 | 192a385 | 368 a 736

(Valor de ajuste: Par nominal de 30 al 90 %)

Velocidad max. [mm/s] 900 450 225 1200 600 300 1000 500 250
. | Velocidad de empuje [mm/s]*3 35 o inferior 30 o inferior
§ Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?] 5000
2 | Repeitividad de Modelo basico +0.02
5 | posicionamiento [mm] | Modelo de gran precision +0.01
§ Movimiento perdido** | Modelo bésico 0.1 o inferior
Q | [mm] Modelo de gran precisién 0.05 o inferior
-g Tamafio de rosca [mm] g10 g12
& | Especificaciones Paso [mm] 16 8 4
& | del modelo con |8 (Incluyendo la relacion 12 6 3 «8 8 8 16 8 4
3 | husillo a bolas de poleas 1.25:1) (20)* (10)* (5)
u% Longitud del eje [mm] Carrera + 93.5 Carrera + 104.5

Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?]+* 50/20

Tino de actuacién Husillo a bolas + Correa (LEYO) Husillo a bolas + Correa Husillo a bolas

P Husillo a bolas (LEYOD) [Relacién de poleas 1.25:1]

Tipo de guia

Patin deslizante (LEYGCM), Rodamiento lineal a bolas (LEYGOIL)

Rango de temperatura de trabajo [°C]

5a40

Rango de humedad de trabajo [%RH]

90 o inferior (sin condensacion)

Peso de la aSolinete de ' 0.29 + (2.20 x 10-3) x [ST]: 185 mm o menos 0.48 + (2.91 x 10-8) x [ST]: 185 mm 0 menos
unidad de LEYGOM | 0.34 +(1.92x 10-3) x [ST]: Méas de 185 mm 0.55 + (2.62 x 10-3) x [ST]: Mas de 180 mm
actuacion [kg] |ffm%g?'a"i§3|2°s 0.33 + (1.69 x 10-3) x [ST]: 110 mm 0 menos 0.50 + (2.40 x 10-3) x [ST]: 110 mm o menos
(+[ST]: Carrera)| "FEVGAL | 0.36 +(1.80 x 10-3) x [ST]: Més de 110 mm 0.55 + (2.51 x 10-3) x [ST]: Mas de 110 mm

Otra inercia [kg-cm?]

0.012 (LEYG25)
0.015 (LEYG25D)

0.035 (LEYG32)

0.061 (LEYG32D)

Coeficiente de friccion

0.05

Eficiencia mecanica

0.8

Tipo de motor

Servomotor AC

Capacidad nominal de salida [W]

100

200

= Especiicaciones del} . otrag especificaciones

Par nominal [N-m]

0.32

0.64

+1 El valor maximo de la carga de trabajo horizontal. Se requiere una
guia externa para soportar la carga (Coeficiente de friccion de la guia:
0.1 o inferior). La carga de trabajo real variara en funcion del estado de
la guia externa. Confirmelo con el dispositivo real.

+2 Es el rango de ajuste de la fuerza para la operacion de empuje (modo
de control de velocidad, modo de control de par).
La fuerza de empuje variara en funcién del valor de ajuste. Fijelo tras
consultar la "Grafica de conversién de fuerza" de la pagina 172.

*3 Es la velocidad de colision admisible para la operacién de empuje

#4 Un valor de referencia para corregir un error en funcionamiento reci-

proco.

Peso

*5 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direc-
cion paralela como perpendicular al tornillo guia. (La prueba se llevo a
cabo con el actuador en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuen-
cias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccion para-
lela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el

actuador en el estado inicial).
%6

Los valores se suministran Unicamente como informacion y deben

usarse para seleccionar una capacidad de motor.

#7
que se va a instalar.

Para otras especificaciones, consulta las especificaciones del motor

Peso del producto Ikl
Modelo LEYG25! (Posicién de montaje del motor: Paralelo) | LEYG32!' (Posicién de montaje del motor: Paralelo)
Carrera [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Cojinete de deslizamiento
LEYGCIM 1.3 1.5 1.8 2.2 2.6 29 3.2 2.2 2.5 3.1 3.8 4.4 4.8 5.3
Rodamiento lineal a bolas
LEYGOIL 1.3 1.5 1.8 2.2 25 2.8 3.0 2.2 2.5 2.9 3.6 41 4.6 5.0
Modelo LEYG25!'D (Posicién de montaje del motor: En linea) [LEYG32Y'D (Posicién de montaje del motor: En linea)
Carrera [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Cojinete de deslizamiento
LEYGOIM 1.3 1.5 1.8 2.3 2.6 29 3.2 2.3 25 3.1 3.8 4.4 4.9 5.3
Rodamiento lineal a bolas
LEYGOIL 1.3 1.6 1.8 2.2 25 2.8 3.0 23 25 2.9 3.7 41 4.6 5.0
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serie LEYG

Dimensiones: Montaje superior paralelo del motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 177 para mas in-
formacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEYG25, 32 L + Carrera
o @ XAprof. _ 4xOA prof. de rosca OB
[=] Ho XA Orificio inferior @ G pasante *2
Q
Seccion XK1 (21) - \5 . 2 x NA prof. de rosca NC i
XB < T® o 2 ﬂ
S| N =
CT < A Q HQ o} J 05 c
] —% ¢ _ , 0.5 |
(R2) = o EC
ﬁ, (0.5) » ED
\ L Seccién XX2
o wB —
P Z|| WA
x .z
WC + Carrera Brida del motor Detalle de seccién Y
Motor Y2
Rango de funcionamiento —
i 4 x NA prof. de { 4 x OA pasante
rosca NB Seccién XX1
i © N I
< & D = = = : (e
o A il = ==Y
0 le==orf FEET
M c X >
EA EB @ XA prof. H9 XA
(EB) ED B + Carrera Y1 T
- . EH
Nota 1) No permita colisiones en ninguno de los extremos del rango
de funcionamiento del vastago a una velocidad que supere iz
la “velocidad de empuje”. Seccion XX2
Ademas, cuando ejecute la operacion de posicionamiento, E &>
no realice el ajuste a menos de 2 mm de cada extremo. -
Nota 2) En el tamafio 32 no se pueden usar los orificios ] |
pasantes cuando estan bloqueados por la longitud XA XAH9 # Las dimensiones de montaje del
total del ‘motor montado. Use orificios roscados para motor y las dimensiones del motor
el montaje. } aplicable son las mismas que las se
LEYGLIL (Rodamiento lineal a bolas) [mm] LEYGLCIM (Patin deslizante) [mm] la serie LEY. Consulta la pagina 177.
Tamafio|Rango de carrera [mm] L DB Tamafio|Rango de carrera [mm] L DB
30a 110 91 30a 55 67.5
25 115 a 190 115 10 25 60 a 185 1005 | 12
195 a 300 133 190 a 300 138
30a 110 97.5 30a 50 74
32 115 a 190 116.5| 13 32 60 a 180 107 16
195 a 300 134 190 a 300 144
LEYGOM, LEYGLCIL Comin [mm]
Tamafio Rangf’[:qfn?a"e’a B | C |DA|EA | EB|EH |EV |EC|ED| G |[GA| H | J | K| M | NA|NB
30a 35 895 50
40 a 100 67.5
25 105 a120 ) 20 46 85 103 52.3 11 125 5.4 40.3 98.8 | 30.8 29 34 [M5x0.8 8
1252200 | 1145 | 84.5
205 a 300 102
30a 35 55
40 a 100 9% 68
32 105 a120 25 60 101 123 | 63.8 12 16.5 54 50.3 | 125.3 | 38.3 30 40 [M6x1.0/ 10
1252200 | 126 85
205 a 300 102
Tamafio Rang"[gfn?a"era NC|OA|OB| P | Q| S | T | U | WA|WB|WC| X |XA|[XB| Y1 |Y2]| Z
30a 35 35 26 70
40 a 100 50 335
25 105 a120 6.5 [M6x1.0| 12 80 18 30 95 6.8 ) 54 4 5 26.5 22 8.5
125 a 200 70 43.5 95
205 a 300 85 51
30a 35 40 28.5 75
40 a 100 50 335
32 105 a120 8.5 [M6x1.0| 12 95 28 40 117 7.3 ) 64 5 6 34 27 8.5
125 a 200 70 43.5 105
205 a 300 85 51

* La medida ED corresponde al momento en que la unidad se encuentra en la posicién de final de carrera retraida.

175



Actuador eléctrico / Modelo con vastago guia Serie LE YG

Dimensiones: Motor en linea

Modelo sin motor

Consulte “Montaje del motor” en la pagina 181 para mas in-
formacion sobre el montaje del motor y las piezas incluidas.

LEYG25, 32 L + Carrera /E:
m| |G XAprof. 4xOA prof. de rosca OB
" o Ho XA Orificio inferior @ G pasante
Seccién XX1 Q 7\\ _ . 2 x NA prof. de rosca NC
< S 3
XB > A i I,
< o :_’:-:.::::i
i) a|x| o} - LI : : 1 I —
L Q o] e 0.5 c
2 DL - } EC
4 ED
x
4 (0.5) \Seccién XX2
Gom| WB
Y4 WA
WC + Carrera Detalle de seccion Y
Rango de funcionamiento .
delvéstago "o Brida del motor  Motor Seccidn 4 x OA pasante
W N\ Xxi
%I; ] , —— > , F ‘lr ':::::i - clol>
g L e =D\ le_l__l o— ? w
sz 9 U O]
V J =
- X =)
0.5 c EB @ XA prof. HO XA
EC | T
ED B + Carrera FF EH
LEYGOL (Rodamiento lineal a bolas
oL )i Seccion XX2
Tamafo|Rango de carrera [mm] L DB ) L )
30a 110 91 m Nota) No permita colisiones en ninguno de los extremos del
x| rango de funcionamiento del vastago a una velocidad que
25 1152190 15 10 3| : supere la “velocidad de empuje”.
195 a 300 133 o Ademas, cuando ejecute la operacion de posicionamiento,
302110 975 XA XAH9 | | no realice el ajuste a menos de 2 mm de cada extremo.
32 115 a 190 116.5 | 13
195 a 300 134 ] ) ] , ) ) )
* Las dimensiones de montaje del motor y las dimensiones del motor aplicable son las mismas que
LEYGIM (Patin deslizante)  [mm] las se la serie LEY. Consulta la pagina 181.
Tamafio|Rango de carrera [mm] L DB
30 a 55 67.5
25 60 a 185 100.5 12
190 a 300 138
30 a 50 74
32 55 a 180 107 16
185 a 300 144
LEYGOM, LEYGOIL Comun [mm]
Tamafio Ra”g"[ma”era B | C |DA|EB|EH |EV |EC|ED| G |[GA| H | J | K NA
30a35 895 50
40 a 100 675
25 105a 120 ) 20 85 103 | 52.3 11 12.5 54 40.3 | 53.3 | 30.8 29 M5 x 0.8
125 a 200 1145 | 84.5
205 a 300 102
30 a35 55
40 a 100 = 68
32 105 a 120 25 101 123 | 63.8 12 16.5 54 50.3 | 68.3 | 38.3 30 M6 x 1.0
1252200 | 126 85
205 a 300 102
Tamafio Rang‘)[ifn?a”era NC/OA|(OB| P | Q| S | T | U | WAl WB| WC| X |XA|XB| Z
30a35 35 26 70
40 a 100 50 335
25 1052120 6.5 [M6x10[ 12 80 18 30 95 6.8 ) 54 4 5 8.5
125 a 200 70 43.5 95
205 a 300 85 51
30a35 40 28.5 75
40 a 100 50 335
32 105a 120 85 [M6x10| 12 95 28 40 117 7.3 i 64 5 6 8.5
125 a 200 70 43.5 105
205 a 300 85 51

* La medida ED corresponde al momento en que la unidad se encuentra en la posicion de final de carrera retraida.
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serie LEYG

Montaje del motor: Paralelo

25 25
LEY 32, LEYG 32

PP (Distancia de montaje)

= - I
Motor [Suministrado j?f . Ky

® E| usuario debe suministrar el motor y los tornillos de montaje del motor.

® El modelo de eje de motor debe ser cilindrico para los montajes de tipo NZ, NY, NW y
NM2 debe ser de tipo corte en D para el montaje de tipo NM1y NM3.

® Cuando monte una polea, retire el aceite, polvo o suciedad del didmetro interior de la polea y del eje.

® Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor y los tornillos Allen se aflojen.

Tornillo Allen/MM1 (Par de

apriete: TT1 [N-m])

Polea del motor

g PD
(Didm. int.)

Brida del motor

x Véase "Detalles de la brida del motor".

Tornillo Allen/2 x MM2 (Par de apriete: TT2 [N-m])

por el usuario]
1]

1

Tornillo de montaje del motor
[Suministrado por el usuario}—@*’ - -

LEY25, LEYG25: NM1, NM2, NM3

Tornillo Allen /MM1 (Par de apriete: TT1[N-m])
* Montar en la superficie con corte en D del eje del motor.

Cubierta del reenvio

/L

[ Placa de cierre del reenvio
Tornillo Allen/ 4 x MM3
(Par de apriete: TT3 [N-m])
g

Correa de reenvio (Tension de correa: BT [N])

LEY32, LEYG32: NM1

Tomillo Allen /MM1 (Par de apriete: TT1 [N-m])

+ Montar en la superficie con corte en D del eje del motor.

£
£
=] ©
= [=)
Polea del motor £ Brida del motor ; : : a
8 —- PP (Distancia de montaje) T
PP (Distancia de montaje) o o ; )
= A . . -
L E& Tornillo de montaje del motor
= Tornillo d taje del mot inii i
Motor [Suministrado B =EE : gjgi;stfa;n:; oarjzl ES::;;’ [Suministrado por el usuario] i el ot
or el usuario ™ = i ‘ fida de’ motor
p ] 1 L= Motor [Suministrado por el usﬂ I - Véase "Dotalles do fa
. = B brida del motor".
Detalles de la brida del motor
LEY25: NZ, NY, NX LEY25: NM1, NM2, NM3 LEY32: NM1, NM2
LEY32: NZ, NY, NW, NU, NT
2 x FA prof. de 2xFA 5
" ; rosca FB Superiicie de montaje prof. de rosca
Supericie de monfaje Superficie de montaje del mot [~—
del motor %) del motor e 9
or ¥
E 1 E | /‘\
™
g ) oL | T
¢ FF y
4.::'E: 2 x_FA Diametro de - -

B FG avellanado FB, prof. FE 2x(M4x0.7) | FC
Dimensiones prof. deroscaFB | COOFG  _
TamariofTipo de montaje]  MM1 TT1 | MM2 | TT2 | MM3 | TT3 | PD PP | BT FA FB | FC | FD | FE FF | FG

NZ M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 8 7.5 19 |M4x0.7]| 75 [@46 | 30 3.7 | 11 42

NY M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 8 75 19 | M3x05| 55 [@45 | 30 5 11 38
25 NX M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 8 4.5 19 | M4x0.7]| 7 @46 | 30 3.7 8 42
NM1 M3 x 5 0.63 | M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 5 11.8 19 3.4 7 [J31 | 28 3.5 8.5 | 42
NM2 M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 6 4.8 19 @3.4 7 [131 | 28 3.5 8.5 | 42
NM3 M3 x 5 0.63 | M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 5 8.8 19 3.4 7 131 | 28 3.5 5.5 | 42
NZ M3 x 12 1.5 M4x12 | 1.5 Méx14 | 52 | 14 4.5 30 |M5x0.8| 85 [@70 | 50 46 | 13 60
NY M3 x 12 1.5 M4 x12 | 1.5 M6x14 | 52 | 11 4.5 30 | M4x0.7]| 7 @70 | 50 46 | 13 60
NW M4 x 12 3.6 M4 x12 | 1.5 M6x14 | 5.2 9 4.5 30 [M5x0.8| 85 @70 | 50 46 | 13 60
32 NU M3 x 12 1.5 M4 x12 | 1.5 M6x14 | 52 | 11 4.5 30 [M5x0.8| 85 @70 | 50 46 | 13 60
NT M3 x 12 1.5 M4x12| 1.5 Méx14 | 52 |12 8.5 30 |M5x0.8| 85 [@70 | 50 46 | 17 60
NM1 M3 x 5 0.63 [ M4x12| 15 M6x 14| 5.2 6.35 8 30 [M4x0.7| (5) |[O047.1] 38.2 — 5 56.4
NM2 M3 x 12 1.5 M4 x12 | 1.5 M6x14 | 52 |10 3 30 | M4x0.7| 8 150 | 38.2 — 11.5 | 60
Diagrama de montaje del motor Lista de componentes
. dimlento d - Cubierta del reenvio T fio: 25. 32
rocedimiento de montaje T2 amano:
1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y la Q : Cantidad
“p_plea del motor” con el “tornillo AII"en MM1”, . Brida del motor A /\/¢ Descripcion Tipo de montaje
2) Fije el motor y la "brida del motor” con los tori- 4 /")( NZ Y- NW.NT. N2 T NIWH/NV
Illjzﬁadrﬁ))montaje del motor (suministrados por el [ @s Brida del motor = 1’ * B
. 5
3) Coloque la “correa de reenvio” en la “polea del L \“\9 = F’g"e? del guftor - 1 1
lado del motor” y la “polea del lado del cuerpo”y, J] M 2 acg © clerre delreenvio
a continuacion, fijela provisionalmente con los Nl X Correa de reenvio 1 1
“ornillos Allen MM2”. ; {9 ‘é)‘ Tornillo Allen (para montar la 4 4
4) Aplique la tension de correa y apriete la correa Correa de X IR E / plaqa de cierre del reenvio)
de reenvio con los “torillos Allen MM2”. (EI nivel reenvio ) ( Tornillo Allen (para montar la > 2
de referencia es la eliminacion de la deflexion de Polea del lado >< brida del motor)
la correa) del cuerpo Tornillo Allen 1 _
5) Fije la “placa de cierre del reenvio” con los “torni- ) (para fijar la polea)
llos Allen MM3.” Placa de cierre del reenwo} ‘ Tornillo Allen _ 1
(para fijar la polea)
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Montaje del motor: Paralelo
LEY63

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/MM1

[Piezas incluidas] Junta térica

Serie LEY/LEYG

[Piezas incluidas] Brida del motor
* Consulte los « Detalles de la brida del motor ».

(Par de apriete: TT1 [N-m])

PP (Distancia de montaje)

int.)

=

=

[Debe suministrarlo el cliente]

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/4 x MM2
(Par de apriete: TT2 [N-m])

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/4 x MM3

\(Par de apriete: TT3 [N-m])

Motor

[Debe suministrarlo el cIiente]/BE’i

-=f

Tornillo de montaje del motor

[Piezas incluidas] Placa de retorno

Detalles de la brida del motor

LEY63: NZ, NY, NW, NT

4xFA
prof. de rosca Fl

Vista frontal (1:2)

[Montaje] Caja de retorno

[Piezas incluidas] Correa de distribucion
(Tension de correa / Fuerza de traccion: BT [N])

/A\Ten cuidado con la direcciéon de montaje de la brida del motor.

Superficie de f—
montaje del motor ~ |— N
(R ot Fc 8
23 7
ol 44 a
S < /
Q
8 =—"%
FE =
FF FG
Dimensiones [mm]
Modelo de motor|  MM1 TT1 MM2 TT2 MM3 TT3 | PD | PP FA FB | FC | FD | FE FF | FG | BT
Nz M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 M8 x 16 12.5 14 4.5 M5 x 0.8 85 | @70 | 50 46 | 11 60 98
NY M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 M8 x 16 12.5 14 4.5 M4 x 0.7 8 @70 | 50 46 | 11 60 98
NwW M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 M8 x 16 12.5 9 4.5 M5 x 0.8 85 | @70 | 50 46 | 11 60 98
NT M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 M8 x 16 125 12 8 M5 x 0.8 85 |@70| 50 4.6 | 145 60 98
. . Lista de piezas incluidas
Diagrama de montaje del motor
Procedimiento de montaje Caja de retorno Tamano: 63 :
1) Fija la polea del motor al motor (suministrado por Cantidad
el cliente) con el tornillo Allen MM1. ) Polea del motor Descripcion Modelo de motor
2) Fija el motor a la brida del motor con los tornillos Brida del motor NZ/NY/NW/NT
de montaje del motor (suministrados por el cliente). Brida del motor 1
3) Coloca la correa de distribucion en la polea del Polea del motor 1
motor y la polea del lado del cuerpo y, a Placa de retorno 1
continuacion, fijala provisionalmente con los PRI 1
tornillos Allen MM2. (Consulta el diagrama de Correa de, distribucion
montaje). Correa de Tornillo Allen 4
4) Aplica tensionfuerza de traccion: BT ala correa  iStribucion Z (para montar Ia. placa de reforno)
y aprieta la correa de distribucion con los torillos ~ Polea del lado Tornillo Allen 4
Allen MM2. (EI nivel de referencia corresponde a ~ 3€! cuerpo J (para montar la brida del motor)
la eliminacion de la deflexion de la correa.) Tornillo Allen 1
5) Fija la placa de retorno con los tornillos Allen MM3. Placa de retorno } (para fijar la polea)
Junta toérica 1
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serie LEYG

Montaje del motor: Paralelo

LEY1 00 [Piezas incluidas] Caja de retorno [Piezas incluidas] Arandela plana/4 x M6

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/M5 x 15 [Piezas incluidas] Tornillo Allen/4 x M6 x 20
(Tornillo de ajuste de tension de la correa) \ﬁ, (Par de apriete: 5.2 £10 % [N-m])

|

iy

[Piezas incluidas] Polea del lado del motor [Piezas incluidas] Placa de retorno

H——[ ] | — B t=a
[Montaje] Eje de husillo - R [ 5 . N .

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/6 x M8 x 30
—,:mL 0 1 g (Par de apriete: 12.5 +10 % [N-m])

i — =8 d
[ I N , S
- - I 5y i
2 - - g — |- H—-
[Piezas incluidas] Polea del o [Piezas incluidas] Arandela plana/é x M8
[Montaje] Sin motor lado del cuerpo
[Piezas incluidas] Correa de distribucién
[Piezas incluidas] Casquillo cénico [Piezas incluidas] Arandela plana/é x M6 (Tension de la correa: 154 £10 % [N])
i . . ) [Piezas incluidas] Tornillo Allen fino/4 x M6 x 20
Piezas incluidas] Tornillo Allen/5 x M5 x 20
[ ] (Par de apriete: 24.5 £10 % [N-m])
LEY-MF100P-NG
[Piezas incluidas] Polea
[Piezas incluidas] Brida del motor [Debe suministrarlo el cliente]  del lado del motor
(Coloca la parte del orificio roscado en el lateral Tornillo de montaje del motor
que apunta hacia arriba.) _

4!

[ —g7

. . -—
[Debe suministrarlo el cliente] =
Tuerca hexagonal [Debe suministrarlo el cliente] Motor  [Piezas incluidas] Casquillo conico

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/4 x M5 x 20

LEY-MF100P-NG3/LEY-MF100P-NG5

[Piezas incluidas] Tapén de reductor [Piezas incluidas] Tornillo Allen/4 x M6 x 20 [Piezas incluidas] Polea del lado del motor
(Par de apriete: 9.0 £10 % [N-m]) (Par de apriete: 5.2 £10 % [N-m]) _ o o
p Bt ° [Piezas incluidas] Casquillo cénico
[Piezas incluidas] Tornillo Allen/M6 x 20 [Piezas incluidas] Arandela plana/4 x M6 2
(Par de apriete: 14.0 £10 % [N-m]) €
[Piezas incluidas] Reductor %
- 2|
—Emy  ep o\ :
L

—j 1
[Debe suministrarlo el cliente] \[Debe suministrarlo el cliente] Motor [Piezas incluidas] Brida del motor
Tornillo de montaje del motor (Coloca la parte del orificio roscado en el lateral que apunta hacia arriba.)

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/5 x M5 x 20
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago guia Serie LE YG

Montaje del motor: Paralelo

Procedimiento de montaje de la polea
LEY100

Polea del lado del motor Polea del lado del cuerpo

[Piezas incluidas] Brida del motor

Procedimiento de montaje

1) Afloja los tornillos Allen [1] a [5] en la po-
lea y el casquillo cénico.

2) Monta la polea en la posicién correcta.

3) Manteniendo el orden de los tornillos
a [5], realiza el apriete provisional,
el apriete secundario y, a continua-
cién, el apriete final en ese orden.

4) Aprieta el tornillo al par de apriete final.

[Montaje] Sin motor

Apriete provisional: 2.0 +10 % [N'm]
Apriete secundario: 4.0 =10 % [N-m]
Apriete final: 8.3 +10 % [N'm]

Casquillo cénico [Piezas incluidas]

Polea del lado del motor

[Piezas incluidas)
Polea del lado del cuerpo

Diagrama de montaje

Brida del motor

Procedimiento de montaje (LEY-MF100P-NG)

1) Fija la brida del motor al motor (suministrado por el cliente) usando los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el cliente) y las tuercas hexagonales (suministradas por el cliente).

2) Fija la polea del lado del motor al motor. (Consulta el procedimiento de montaje de la polea.)

3) Fija la polea del lado del cuerpo al eje de husillo sin motor. (Consulta el procedimiento de montaje de la polea.)

4) Fija la caja de reenvio al modelo sin motor con los tornillos Allen finos.

5) Coloca la correa de distribucion en la polea del motor y la polea del lado del cuerpo y fija la caja de reenvio al
adaptador del motor provisionalmente apretando los tornillos Allen finos. (Consulta el diagrama de montaje)

6) Fija la caja de reenvio al adaptador del motor con el tornillo Allen (tornillo de ajuste de tensién de la correa).
A continuacion, ajusta la tension de la correa y aprieta completamente los tornillos Allen finos.

7) Fija la placa de retorno con los tornillos Allen.

Procedimiento de montaje (LEY-MF100P-NG3/LEY-MF100P-NG5)

1) Inserta el tapon tras fijar el reductor al motor (suministrado por el cliente) con los tornillos Allen M6 x 20.

2) Fija el reductor al motor con los tornillos de montaje del motor M6 (suministrados por el cliente).

3) Fija la brida del motor al reductor con los tornillos Allen M6 x 20.

4) Fija la polea del lado del motor al motor. (Consulta el procedimiento de montaje de la polea.)

5) Fija la polea del lado del cuerpo al eje de husillo sin motor. (Consulta el procedimiento de montaje de la polea.)

6) Fija la caja de reenvio al modelo sin motor con los tornillos Allen finos.

7) Coloca la correa de distribucion en la polea del motor y la polea del lado del cuerpo y fija la caja de reenvio al
adaptador del motor provisionalmente apretando los tornillos Allen finos. (Consulta el diagrama de montaje)

8) Fija la caja de reenvio al adaptador del motor con el tornillo Allen (tornillo de ajuste de tension de la correa).
A continuacion, ajusta la tension de la correa y aprieta completamente los tornillos Allen finos.

9) Fija la tapa con los tornillos Allen.

—_—_— = = =

Detalles de la brida del motor
LEY100

/\Ten cuidado con la direccién de
montaje de la brida del motor.

4xD6.6
Diametro de avellanado @ 14, prof. 6.5
et
i Y|P o2
Es NP 1 ™
N . L2 ‘\\
) % =
A-A A N
93 G4
Lista de piezas incluidas
Lista de componentes
Simbolo Modelo de motor A. Caja’de B. Tapa C. Polea D. Corre,a de |® Brida del F. Reductor
reenvio Lado del actuador | Lado del motor reenvio motor Relacion de reduccion 1/3 | Relacion de reduccion 1/5
NG Tipo de montaje G [ J [ J [ J [ J [ J (] - —
NG3 | Tipo de montaje G + Con reductors o o [ J [ J [ J (] [ J —
NG5 | Tipo de montaje G + Con reductors ® ® ® o o [ ] — (]
N Sin brida del motor [ J o () A [ ) A A

= Las piezas marcadas con un @ son componentes. El cliente debe preparar las piezas marcadas con un A segun sea necesario.
* Los componentes vienen con tornillos de montaje.

+ El cliente debe suministrar los tornillos de montaje del motor.
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serie LEYG

® E| motor y los tornillos de montaje del motor debe suministrarlos el usuario.

® E|l modelo de eje de motor debe ser cilindrico para los montajes de tipo NZ, NY, NX, NW y NM2 debe
ser de tipo corte en D para el montaje de tipo NM1.

Montaje del motor: En linea

25 25
LEY 32 D, LEYG 32 (0D

Tornillo Allen /MM (Par de apriete: TT [N-m)])

Tornillo de montaje del motor
[Suministrado por el usuario]

Motor
[Suministrado por el usuario]

Buje del motor

pt
/ T e
Brida del motor E :E\ PP
S g (Distancia de montaje)
\©
3

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor” con el
“tornillo Allen MM”.

2) Revise la posicion del "buje del motor” y, a continuacién, insértelo.

3) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el usuario).

LEY25D, LEYG25CID: NM1

Tornillo Allen / MM (Par de apriete: TT [N-m
* Montar en la superficie con corte en
D del eje del motor.

Tomillo de montaje del motor (M3)
[Suministrado por el usuario]

Motor

# Altura de cabeza de tornillo 5 0 a- Sumin :
" = uministrado por el usuario
menos, Diam. ext. @ 6.5 0 menos alc [ P |
: SIFE ;\
' @
— g0
s - -

=/ e T

PP (Distancia de montaje)

Brida del motor\ Buje del motor

Tornillo Allen /2 x M4 x 5 (Par de apriete: 1.5 [N-m])

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor” con el
“tornillo Allen M3 x 4.

2) Fije el motor y la "brida del motor” con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el usuario).

3) Revise la “posicion del buje del motor” y, a continuacion, insértelo.

4) Fije la “brida del motor” con los “tornillos Allen M4 x 5”.

LEY32D, LEYG32[1D: NM1

Tornillo Allen / MM (Par de apriete: TT [N-m])
* Montar en la superficie con corte
en D del eje del motor.

Motor
/[Suministrado por el usuario]

Buje del motor

e
,1 | : j

(=] B
o,
Brida del motor Q| ¢ PP

(Distancia de montaje)

)

Tornillo de montaje del motor (V4)
[Suministrado por el usuario]

(Diam. int.

Procedimiento de montaje

1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “buje del motor” con el
“tornillo Allen MM”.

2) Revise la posicion del "buje del motor” y, a continuaciéon, insértelo.

3) Fije el motor y el "bloque del motor” con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el usuario).
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® Cuando monte un buje, retire el aceite, polvo o suciedad del diametro interior del buje y del eje.
® Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor y los tornillos Allen se aflojen.

LEY25D, LEYG25C1D: NM2

[Suministrado por el usuario] [Piezas incluidas]
Tornillo de montaje del motor (M4) Tornillo Allen/MM

* Altura de la cabeza del tornillo 5 Par de apriete: TT (N-m])
0 menos, Didm. ext. @ 6.5 0 menos /[Piezas incluidas) Espaciador de anillo [Suministrado por el usuario]

Motor

«

@

— =
sa—aH—

| ==—=1 [

@PD (Diam. int.)

[Piezas incluidas] Brida del motor

[Piezas incluidas] Tomillo Allen /2 x M4 x 5 PP (Distancia de montaje)
(Par de apriete: 1.5 [N-m]) 28

[Piezas incluidas] acoplamiento del motor
Procedimiento de montaje
1) Inserte el “espaciador de anillo” en el motor (suministrado por el usuario).
2) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el “acoplamiento del motor” con el tornillo Allen M2.5 x 10.
3) Fije el motor y la “brida del motor” con los tornillos de montaje del motor (suministrados por el usuario).
4) Compruebe la posicion del “acoplamiento del motor” y, a continuacion, insértelo.

(Consulta el diagrama de montaje)
5) Fije la “brida del motor” con los tornillos Allen M4 x 5.

Diagrama de montaje del motor

Buje del motor

Tornillo de montaje

Buje del lado del motor

Brida del motor

Haga coincidir las partes convexas (2
posiciones) del buje del motor con las
partes concavas (2 posiciones) del buje
del lado del cuerpo y la arana en la
orientacion correcta.

Dimensiones
Tamano|Tipo de montaje MM TT PD PP
NZ M2.5x10 | 1.0 8 125 °
NY M25x10 | 1.0 8 12.5
25 NX M2.5x10 | 1.0 8 7
NM1 M3 x 5 063 | 5 10.5
NM2 M25x10 | 1.0 6 12.4
NZ M3 x 12 15 |14 18
NY M4x12 | 36 | 11 18
NX M4x12 | 3.6 9 5
NW M4x12 | 36 9 12
32 NV M4x12 | 3.6 9 5
NU M4x12 | 36 | 11 12
NT M3 x 12 15 [12 18
NM1 M4 x 5 1.5 6.35 | 2.1
NM2 M4x12 | 36 [ 10 3

Lista de componentes

Tamano: 25 Tamano: 32

Cantidad Cantidad
Descripcion  |Tipo de montaje Tipo de montaje
NZ, NY, NX| NV | NM2 Descripcion [Nz, NY, NX,
Buje del motor 1 111 NW, NV, NU,| NM1
Tornillo Allen (paral 4 — 11 NT, NM2
fijar el buje) Buje del motor 1 1
Brida del motor — 11 Tornillo Allen (para|
T N o G 1 T N
! " - Tornillo Allen (para _
et | | 2] 2| [ el bue 1
Ring spacer — — |1




Montaje del motor: En linea

Actuador eléctrico / Modelo con vastago guia Serie LE YG

® El motor y los tornillos de montaje del motor debe suministrarlos el usuario.

® | a forma del eje de accionamiento del motor debe ser de tipo redondo plano, sin chaveta.
® Cuando monte un buije, retire el aceite, polvo o suciedad del diametro interior del buje y del eje.
® Tome medidas para prevenir que los tornillos de montaje del motor se aflojen.

Motor [Suministrado Tornillo de montaje del

por el usuario] motor [Suministrado
por el usuario]
|

ity

U

ﬂ_ B

PP (Distancia de montaje)

Nota) Se incluyen todas las piezas, excepto si se especifica “(suministrado por el usuario)”

Diagrama de montaje del motor

Procedimiento de montaje
1) Fije el motor (suministrado por el usuario) y el
“buje del motor” con el “tornillo Allen MM”.

Junta térica

LEY63D
Tornillo Allen/MM (Par de apriete: TT [N-m])
Buje del motor
=
.
=
H_/ 1z
- 2
Bl del t
oque del motor, a
Brida del motor
Junta téric
Buje del lado

del cuerpo

Bloque del motor

Haga coincidir las partes
convexas (2 posiciones) del
buje del motor con las par-
tes concavas (2 posiciones)
del buje del lado del cuerpo
y la arafa en la orientacion

2) Coloque la “junta térica” en la parte de acopla-
miento del motor, compruebe la “posicion del
buje del motor” y, a continuacion, insértelo.

3) Fije el motor y la "brida del motor” con los torni-
llos de montaje del motor (suministrados por el

Tornillo de montaje )
usuario).

del motor

correcta.

Dimensiones [mm] Lista de componentes

Tamano|Tipo de montaje MM TT PD PP
NZ Tamano: 63
NY M3 x 12 1.5 14 17.7 Cantidad
NX 6.7 Descripcion Tipo de montaje

63 NW Maxiz | 36 | 9 7 NZ, NY, NX, NW, NV, NU, NT
NV M4 x 12 3.6 9 6.7 Buje del motor 1
NU M4 x 12 3.6 11 11.7 Tornillo Allen 1
NT M3 x 12 1.5 12 17.7 (para fijar el buje)
Junta térica 1
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Serie LEY/LEYG

Montaje del motor: En linea

LEY100D: LEY-MF100D-NZC
LEY-MF100D-NZ (Sin acoplamiento)

[NZC: Piezas incluidas]
[NZ: Debe suministrarlo el cliente]
Acoplamiento (diam. int. @ 19)

[Piezas incluidas] Elemento filtrante sinterizado ~ [NZC: Piezas incluidas]

[Piezas incluidas]

[NZ: Debe suministrarlo el cliente]
Acoplamiento (diam. int. @ 19)

Adaptador de motor

A =0 Motor

[Debe suministrarlo el cliente]

| o

[Debe suministrarlo el cliente]
—==__Tornillo de montaje del motor

(8)*1

[Piezas incluidas] Tornillo de montaje del adaptador del motor (M10)

(12)*1

[Piezas incluidas] Tornillo de montaje de la brida del motor (M5)

[Piezas incluidas] Brida del motor

Procedimiento de montaje

1) Separa el acoplamiento y fija una mitad en el lado del motor y la otra mitad en el lado del actuador.

2) Fija una mitad del acoplamiento en el lado del actuador usando uno de los tornillos incluidos con el acoplamiento.

3) Fija el adaptador del motor al actuador usando los tornillos de montaje del adaptador del motor M10.

4) Conecta el elemento filtrante sinterizado al adaptador del motor.

5) Fija la brida del motor al adaptador del motor usando los tornillos de montaje de la brida del motor M5.

6)

llo incluido con el acoplamiento.

7) Fija el motor a la brida del motor con los tornillos de montaje del motor M6 (suministrados por el cliente).
(Alinea los dos lados del acoplamiento de forma que encajen.)

LEY-MF100D-NGC3/5 (Reductor incluido)
LEY-MF100D-NGC
LEY-MF100D-NG (Sin acoplamiento)

[Piezas incluidas] Elemento filtrante sinterizado

[NGC 3/5: Piezas incluidas]
[NGC /NG: Debe suministrarlo el cliente]
Tornillo de montaje del eje del motor / Tapdén

[NGC, NGC 3/5: Piezas incluidas]
[NG: Debe suministrarlo el cliente]
Acoplamiento (diam. int. @ 19)

[Piezas incluidas] Adaptador del motor

/

Fija la otra mitad del acoplamiento al lado del motor (suministrado por el cliente) usando el otro torni-

+*1 Dimensiones cuando se selecciona el

montaje tipo «NZC» (con acoplamiento)
Si se selecciona la opcion «NZ» (sin
acoplamiento), realiza la conexion en una
posicion adecuada teniendo en cuenta el
valor recomendado del acoplamiento
(suministrado por el cliente) y las
dimensiones de la brida del motor.

[NGC 3/5: Piezas incluidas]
[NGC /NG: Debe suministrarlo el cliente]
Reductor

(3 ! | —
Ay :] | 3 ? @ o
-5 L EC
——H [ +] 3 — —ii
[Piezas incluidas] Tornillo de montaje del adaptador del motor (M10)\ (4.5)*2

[Debe suministrarlo el cliente]
Motor

[Debe suministrarlo el cliente]
Tornillo de montaje del motor (M6)

[Piezas incluidas] Tornillo de montaje de la brida del motor (M5)

[NGC 3/5: Piezas incluidas]
[NGC /NG: Debe suministrarlo el cliente]
Tornillo de montaje del reductor

[Piezas incluidas] Brida del motor

Procedimiento de montaje

1) Fija el adaptador del motor al actuador usando los tornillos de montaje del adaptador del motor M10.
2) Fija el acoplamiento al reductor usando el tornillo incluido con el acoplamiento.

3) Fija la brida del motor al reductor usando los tornillos de montaje del reductor M6.

4) Fija la brida del motor al adaptador del motor usando los tornillos de montaje de la brida del motor M5.
5) Fija el acoplamiento al actuador usando el tornillo incluido con el acoplamiento.

(Realiza el apriete del acoplamiento desde el orificio situado encima del elemento filtrante sinterizado

del adaptador del motor.)
6) Conecta el elemento filtrante sinterizado al adaptador del motor.
7) Tras fijar el motor al reductor usando el tornillo de montaje del eje del motor, coloca un tapén.
8) Fija el motor al reductor con los tornillos de montaje del motor M6 (suministrados por el cliente).

Lista de piezas incluidas

*2 Dimensiones cuando se selecciona el

montaje tipo «<NGC» o «NGC3/5» (con
acoplamiento)

Si se selecciona la opcion «NG» (sin
acoplamiento), realiza la conexion en una
posicion adecuada teniendo en cuenta el
valor recomendado del acoplamiento
(suministrado por el cliente) y las
dimensiones de la brida del motor.

Cantidad )
Descripcion Tipo de montaje PET G EpEE [N'T"]
p p | (Valor de referencia)
NZ | NZC | NG | NGC |[NGC3/5| N
Adaptador de motor 1 1 1 1 1 1 —
Elemento filtrante sinterizado 2 2 2 2 2 2 9.0
Tornillo de montaje del adaptador del motor (M10) 4 4 4 4 4 4 24.5
Brida del motor 1 1 1 1 1 — —
Tornillo de montaje de la brida del motor (M5) 4 4 4 4 4 — 3.0
Acoplamiento (diam. ext. @ 40/diam. int. & 19) - 1 — - — — 8.0
Acoplamiento (diam. ext. @ 55/diam. int. @ 19) — — — 1 1 — 14.0
Reductor — — — — 1 — 14.0
Tornillo de montaje del reductor — — — — 4 — 5.2
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Serie LEY/LEYG
Piezas de montaje del motor

Opcion de brida del motor

Se puede afiadir un motor a la especificacion sin motor una vez adquirido. A continuacion se muestran los tipos de montaje aplicables.

(Excepto NM1 y NM3)

Usa las siguientes referencias para seleccionar una opciéon de brida de montaje compatible y realizar un pedido.

Forma de pedido

LEY-MF

0 Tamano

25
° o

9 Posicion de montaje del motor 9 Ti

25 | Para LEY25/LEYG25

-[NZ
o

32 | Para LEY32/LEYG32

63 Para LEY63

P Paralelo
PL* Paralelo (Paso L)
D En linea

* Sélo tamarfio 63

Motores compatibles y tipos de montaje

NZ || NV
NY || NU
NX || NT
NW ||NM2

po de montaje

# Consulte los "motores compatibles y

tipos de montaje”.

Modelo de motor aplicable Tamaro / Tipo de montaje
Fabricante Serie ) 32/63
Nz NY NX NM2 Nz NY NX NwW NV NU NT NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ J — — — Y _ _ _ _ _ _ _
YASKAWA Electric
Corporation 2-Vi7 L - - = o - - = — — _ _
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R o — — - [} — — — — — — —_
OMRON Corporation OMNUC G5/1S o — — — — = — — — — —
[ J
Panasonic Corporation MINAS A5/A6 (MHMF | @ — — — — — — — —
solo)
FANUC CORPORATION Bis (-B) o — — — ([51:olo) — = Y = — — —
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG ® | - | - | - e | - — | = | -] -|-|-
KEYENCE CORPORATION SV/Sv2 o — — — o — = = — — _ —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ] — — — [ ] — — — — — — —
[ J
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd. a STEP AR/AZ — = = AR/AZ — — — — — — — @3
(46 solo)
Rockwell Automation Y @ PY
Inc. (Allen-Bradley) Kinetix MPAVPITL | ¢ G| — - - - - ('\222;'3 - - = |(Lsolo)|
@1 . .
. .>.<1 .>.<2
(B;ecll)(:off Automation ) S IR ° _ _ - - — | Y| = | @m0 | (amst | — -
m solo) solo)
solo)
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — — [ J — — — @1 — — — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — - ® = = = — — — —
ANCA Motion AMD2000 o — — — [ ) — — — — — — —_
+ Si adquiere el modelo LEYO33 s (-0 0 LEYOIG 300 0-00 no +1 Posicion de montaje del motor: En

es posible cambiar a otros tipos de montajes.

linea nicamente
x2 El tamafio 63 soélo esta disponible en el
modelo en linea.
*3 Excepto tamario 63

*4 Los motores y tipos de montaje

compatibles son ejemplos tipicos.
Seleccione el tipo de montaje tras
consultar las tablas «Montaje del
motor, dimensiones aplicables del
motor» en las siguientes paginas de
«Dimensiones».
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Serie LEY/LEYG

Dimensiones: Opcién de brida del motor

Posicion de montaje del motor: Paralelo
Tornillo Allen: M1 (Par de apriete: T1 [N-m])

Tornillo Allen: M2 (Par de apriete: T2 [N-m]

Lista de componentes

Cantidad
4 N° Descripcion Tamafo
25,32| 63
: 1 | Brida del motor 1 1
Tornillo de montaje del motor 2 | Polea del motor 1 1
:' 3 | Tornillo Allen (para fijar la polea) 1 1
-ed 4 | Tomillo Allen (para montar la brida del motor) 2 4
Detalles de la brida del motor
Tamaiio: 25, 32 Tamaiio 25: NM2
2xFA
Superficie de Profundidad de rosca FB \
Superficie de montaje del motor S
montaje del motor —0 o 9 /‘\\J
% ° AN
E T T 7 4 A
S FF FC
OFG
E»
FF
Tamaio: 63 Tamariio 32: NM2
2xFA
Rosca FB
Superficie de
montaje del motor A @;
P e /\ o
£ I T
Q
"/ P @
FE FF FC
FF OFG
Dimensiones [mm]
Tamario | Tipo de motor FA FB FC FD FE FF FG M1 T1 M2 T2 PD PP
NZ M4 x 0.7 7.5 46 30 3.7 11 42 M2.5 x 10 1.0 M3 x 8 0.63 8 7.5
NY M3 x 0.5 55 45 30 5 11 42 M2.5 x 10 1.0 M3 x 8 0.63 8 7.5
2 NX M4 x 0.7 7 46 30 3.7 11 42 M2.5x 10 1.0 M3 x 8 0.63 8 4.5
NM2 @34 7 31 30 3.7 8.5 42 M2.5 x 10 1.0 M3 x 8 0.63 6 4.8
Nz M5 x 0.8 8.5 70 50 4.6 13 60 M3 x 12 15 M4 x 12 1.5 14 4.5
NY M4 x 0.7 7 70 50 4.6 13 60 M3 x 12 15 M4 x 12 1.5 11 4.5
NW M5 x 0.8 8.5 70 50 4.6 13 60 M4 x 12 25 M4 x 12 1.5 9 4.5
22 NU M5 x 0.8 8.5 70 50 4.6 13 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 11 4.5
NT M5 x 0.8 8.5 70 50 4.6 17 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 12 8.5
NM2 M4 x 0.7 8 50 38.2 = 115 60 M3 x 12 15 M4 x 12 2.7 10 12
NZ M5 x 0.8 9 70 50 4.6 11 60 M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 14 4.5
NY M4 x 0.7 8 70 50 4.6 11 60 M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 14 4.5
63 NW M5 x 0.8 9 70 50 4.6 11 60 M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 9 4.5
NT M5 x 0.8 9 70 50 4.6 145 60 M4 x 12 3.6 M4 x 12 2.7 12 8
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Piezas de montaje del motor Serie LE Y/ LE YG

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Posicion de montaje del motor: En linea [Tamafio: 25, 32]

Tornillo Allen: M2
(Par de apriete: T2 [N-m])

Tornillo Allen: M1 (Par de
apriete: T1 [N:m])

Tornillo de montaje

\ del motor
- - —= —N—-
T 17
N
R - e ——— | "é\
-
Buje del lado del cuerpo, araha 2
Actuador ; y
Detalles de la brida del motor .
Lista de componentes
Sipericiede N° Descripcion Cantidad
mortze del molor ] 1 | Brida del motor 1
] 2 | Buje del motor 1
E 3 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
Q i 4 | Tornillo Allen (para montar el bloque del motor) 2
FF 2xFA, prof. de rosca FB
OFG
Tipo de montaje: NM2
Tornillo Allen: M2 Tornillo de montaje del motor Tornillo Allen: M1
(Par de apriete: T2 (N-m)) /(Par de apriete: T1 (N-m])
T T T e Y H
1 e VI @\ m ‘
] - S P]. r §
3: I = {
F ‘ . c—  Eemmms =
" b €
77777777777777 A:je del lado del cuerpo, arah% E ;g
SIS ‘
Actuador
Detalles de la brida del motor B Lista de componentes
) 2 x FA N° Descripcion Cantidad
< Sperce d moig & molo Diametro de avellanado 6.5, prof. 2 1 Brida del motor A 1
P 2 | Brida del motor B 1
3 3 | Acoplamiento del motor 1
E 4 | Espaciador de anillo 1
e 5 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
7 6 | Tornillo Allen (para montar la brida A del motor) 2
FE 7 | Tornillo Allen (para fijar la brida B del motor) 2
FF OFG
Dimensiones [mm]
Tamario |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG M1 T1 M2 T2 PD PP
NZ M4 x 0.7 7.5 46 30 3.7 47 45 M2.5x 10 1.0 M4 x 40 1.5 8 12.5
25 NY M3 x 0.5 6 45 30 4.2 47 45 M2.5 x 10 1.0 M4 x 40 1.5 8 12.5
NX M4 x 0.7 7.5 46 30 3.7 47 45 M2.5 x 10 1.0 M4 x 40 1.5 8 7
NM2 234 28 31 30 3.5 50 45 M2.5x 10 1.0 M4 x 40 1.5 6 12.4
NZ M5 x 0.8 8.5 70 50 3.3 60 60 M3 x 12 1.5 M6 x 60 5.2 14 18
NY M4 x 0.7 8 70 50 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 11 18
NX M5 x 0.8 8.5 63 40 3.5 63 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 9 5)
32 NW M5 x 0.8 8.5 70 50 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 11 12
NV M4 x 0.7 8 63 40 3.3 63 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 9 5
NU M5 x 0.8 8.5 70 50 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 11 12
NT M5 x 0.8 8.5 70 50 3.3 60 60 M3 x 12 1.5 M6 x 60 5.2 12 18
NM2 M4 x 0.7 8 50 36 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 10 3
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Serie LEY/LEYG

Dimensiones: Opcion de brida del motor

Posicion de montaje del motor: En linea [Tamaiio: 63]

Tornillo Allen: M2 (Par de apriete: T2 [N-m])

Tornillo Allen: M1 (Par de apriete: T1 [N-m])

Motor

Tornillo de montaje del motor

Z ol
U U £
[=)
Buje del lado del cuerpo, arafia é PP (Distancia de montaje)
Actuador e
Lista de componentes
Detalles de la brida del motor N° Descripcion Cantidad
Superfce de o 1 | Brida del motor 1
m é‘ 2 | Buje del motor 1
L 3 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
o4 D=1 4 | Tornillo Allen (para montar el adaptador del motor) 4
5 | Junta torica (Diametro del cable @ 1.5) 1
E B . B | 6 |Junta térica (Diametro del cable & 2.0) 1
Q
| A9
FE \—
FF 4 xFA, prof. de rosca FB
OFG
Dimensiones [mm]
Tamarno | Tipo de motor FA FB FC FD FE FF FG M1 T1 M2 T2 PD PP
Nz M5 x 0.8 10 70 50 3.5 225 78 M3 x 12 15 M5 x 22 3 14 17.7
NY M4 x 0.7 8 70 50 3.5 225 78 M3 x 12 3.6 M5 x 22 3 14 17.7
NX M5 x 0.8 10 63 40 3.5 27.5 78 M4 x 12 3.6 M5 x 22 3 9 6.7
63 NwW M5 x 0.8 10 70 50 3.5 22.5 78 M4 x 12 3.6 M5 x 22 3 9 1.7
NV M4 x 0.7 8 63 40 3.5 27.5 78 M4 x 12 3.6 M5 x 22 3 9 6.7
NU M5 x 0.8 10 70 50 3.5 225 78 M4 x 12 3.6 M5 x 22 3 1 1.7
NT M5 x 0.8 10 70 50 3.5 22.5 78 M3 x 12 15 M5 x 22 3 12 17.7
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Serie LEY

Montaje de detectores magnéticos

Posicion adecuada de montaje del detector magnético

Detector magnético aplicable: D-M9L1(V), D-M9LIE(V), D-M9[IW(V), D-M9[IA(V)

Rango de trabajo del vastago

(E) Carrera (E)

—— —_——t
c Conmutacion: Hacia la derecha D

E——e
I Conmutacién: Hacia la izquierda !
A ! B

LEY16, 25, 32,

’ = Ranura para montaje del detector‘

[mm]
Posicién de detector magnético Distancia # Los valores de la tabla de la izquierda se utilizan como referencia
Tamario | R@ngo de Montaje hacia la Montaje haciala | de retorno Rta:ggg_ge durante el montaje de los detectores magnéticos para deteccion a
amano | - carrera izquierda derecha al origen ) final de carrera. Ajusta el detector magnético después de confirmar
A B C D E — que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.
15a100 27 39 = No se puede montar un detector magnético en el mismo
25 105 a 400 52 62.5 64 505 @) 4.2 lado que un motor.

20 a 100 30.5 42.5 # Para los modelos de la serie LEYG (con una guia), no se
32 105 a 500 60.5 5 72.5 53.5 @ ) puede montar un detector magnético en el lado de la

50 a 200 37 49 fijacion de la guia (lado anterior).
63 205 a 500 72 86 84 74 (4) 9.8 = El rango de trabajo tiene Unicamente un valor orientativo,
505 a 800 107 119 incluyendo la histéresis, por lo que no esta garantizado

Montaje de detectores magnéticos
Tamaio: 16, 25, 32, 40, 63

Destornillador de relojero de
cabeza plana
(No incluido como accesorio)

Par de apriete del tornillo de
montaje del detector magnético  [N-m]

Modelo de detector magnético Par de apriete
D-M9LC](V)
D-MOLCIE(V) 0.05a0.15
D-M9CIW(V)
D-M9LIA(V) 0.05a0.10

= Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético
usa un destornillador de relojero con un diametro de
mango de 5a 6 mm.

(asumiendo una dispersion aproximada de =3 0 %). Puede
variar sustancialmente dependiendo del entorno.

Tamano: 100

Se requiere un espaciador para montar un detector magnético.

Para montar un detector magnético, sujeta el espaciador del detector entre los dedos e
introducelo en la ranura. Al hacerlo, comprueba que se ha fijado en la orientacion de montaje
correcta, 0 vuelve a insertarlo en caso necesario. A continuacion, introduce un detector
magnético en la ranura y deslizalo hasta que quede colocado bajo el espaciador.

Una vez que se encuentre en la posicion de montaje, usa un destornillador de relojero de
cabeza plana para apretar el tornillo de montaje del detector magnético.

Destornillador de relojero de
cabeza plana
(No incluido como accesorio)

Espaciador de detector
(BMY3-016)

Tornillo de montaje del detector magnético
(Incluido como accesorio) (M2.5 x 4 L)

Ref. del espaciador
| Espaciador de detector |

BMY3-016 ]

Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético

Modelo de detector magnético Par de apriete
D-M9[(V)
D-M9CIW(V)

0.10a0.15
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Detector magnético de estado soélido
Modelo de montaje directo

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

-
—~
APrecaucion
| Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo

Especificaciones de los detectores magnéticos

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9L], D-M9LV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnéticol D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable dleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético D-MON(V) | D-M9P(V) | D-M9B(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] J26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro ‘ 2 hilos (Marron/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm?2] 0.15
Conductor =

Diametro de trenzado [mm] @ 0.05

Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

distinto al suministrado. Peso [a]
Modelo de detector magnético D-MON(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
05m (—) 8 7
1m(M 14 13
Longitud de cable m (W
3m (L) M 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]
D-M9C] D-MoLC1v
j 8
0 o
© (<]
o © —
Q [aV)
e E— S 6_| Posicién mas sensible
B S : :
T B Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6_| Posicion mas sensible ’8‘ Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
(2] . .
Tornillo de montaje M2.5 x4 L g 5 LEDS |nd(|)c§dor
Tomillo de cabeza ranurada (punta plana) G226 3 7 T
o LED indicador 8 EER U
7 0
3| w 0 @ 15.9 ©
@y h 195 ¥
QDo) ——=— 57—
22.8
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Detector de estado solido normalmente cerrado
Modelo de montaje directo

D-M9NE(V)/D-M9PE(V)/D-M9BE(V)

Salida directa a cable

@ La senal de salida se ilumina
cuando no se detecta ninguna
fuerza magnética.

@ Se puede usar para el actuador
adoptado por los detectores
magnéticos de estado sélido
de la serie D-M9 (excluyendo
los productos bajo demanda)

-
L4
’
/A\Precaucion
| Precauciones |

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9CIE

Posiciéon mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x4 L

Especificaciones de los detectores magnéticos

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

©
N
P S — | —— —— &}}
L/Tk
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9LIE, D-M9LIEV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético| D-MONE |D-MONEV | D-M9PE | D-M9PEV | D-M9BE |D-M9BEV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga 28 VDC o menos |

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna | 0.8 V o inferior a 10 mA (2

V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable éleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético | D-MONE(V) | D-M9PE(V) | D-M9BE(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] @26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro | 2 hilos (Marrén/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor =
Didmetro de trenzado [mm] @0.05
Radio minimo de flexion [mm (valores de referencia) 17

# Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado sélido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-M9NE(V) | D-M9PE(V) D-M9BE(V)
0.5m (—) 8 7
*1
Longitud de cable i) 14 13
3m (L) 41 38
5m (Z)*! 68 63
#1 Las opciones de 1 my 5 m se fabrican al recibir el pedido.
[mm]
D-M9LIEV
©
0 oi
[}

e

6_| Posicién mas sensi

4
ble

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabeza

ranurada (punta plana)

LED indicador

2.6

LED indicador

3.95
2.8

2 / 75 0.3

500 (1000) (3000) (5000)

2.8

e
22.8

/
103168 t
15.9 :ﬂ
19.5
BS
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Detector de estado sélido con indicador
de 2 colores, Tipo de montaje directo

D-MONW(V)/D-MIPW(V)/D-MIBW(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacién estandar.

@ El rango adecuado de trabajo
se puede determinar mediante
el color del LED. (Rojo — Verde
< Rojo)

A\Precaucion
Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

UK
CA

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9CIW, D-M9LIWV (Con LED indicador

Modelo de detector magnético

D-MO9NW |D-MONWV

D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV

Direccion de laentradaeléctrica | En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V) -

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos

- 24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o menos

2.5a40 mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V o menos

Corriente de fuga

100 uA o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador Rango de trabajo -+ EI LED rojo se ilumina..
Rango de trabajo adecuado -« El LED verde se ilumina..
Normativa Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético

D-MONW(V) |

D-M9PW(V) | D-M9BW(V)

Revestimiento

Diametro exterior [mm]

J26

Ndmero de hilos

3 hilos (Marrén/Azul/Negro

| 2 hilos (Marron/Azul)

Aislante
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2) 0.15
Conductor —
Didmetro de trenzado [mm] J0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-MONW(V) | D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5m (—) 8 7
1 M 14 13
Longitud de cable m (M)
3m (L) 41 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]
D-M9CIwW D-MoCIwV
j X
] oi
[}
Ki © —
Q o 4_’7 — L4
[ ———— S 6_| Posicién mas sensible
R P R — | ———— IS] ] ]
3 Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6 | Posicion mas sensible ’g Tormillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
() . .
Tornillo de montaje M2.5 x 4 L = LED indicador
- <] 2 /75 0.3
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) F26 =] 7
© LED indicador | |8 EEQOSI
2| @ 5~ O = 15.9 wj
Py o 19.5 ¥
Qe ——<=F—(¢-—+
22.8
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Indicacion en 2 colores resistente al agua
Detector magnético de estado salido: Tipo de montaje directo

D-MINA(V)/D-MOPA(V)/D-MIBA(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

PLC: Controlador l6gico programable

® Modelo resistente al agua
(refrigerante)

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ El rango adecuado de trabajo se
puede determinar mediante el color
del LED. (Rojo — Verde < Rojo)

@ Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

APrecaucion

C€cq

D-M9CIA, D-M9CJAV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnéticol D-MONA |D-MONAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN \ PNP —

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos ‘ —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o menos

25a40 mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 uA o inferior a 24 VDC

0.8 mA 0 menos

LED indicador

Rango de trabajo -+« El LED rojo se ilumina..
Rango de trabajo adecuado -« El LED verde se ilumina.

Normativa

Marca CE/UKCA (EMC directive/RoHS directive)

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético

D-M9NALI|D-MINAVCI]D-M9P AL D-MIPAVL D-MOBALI| D-MIBAVD)

| Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Revestimiento | Diametro exterior [mm] 2.6
Aislante Ndmero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro ‘ 2 hilos (Marrén/Azul)
Diémetro exterior [mm] 0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —
Didmetro de trenzado [mm] 0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

Peso [9]

Modelo de detector magnético | D-MONAV) | D-M9PA(V) | D-M9BA(V)
0.5m (=) 8 7

Longitud| 1 m (M) 14 13

decable| 3 m (L) 41 38

5m (2) 68 63
Dimensiones
D-M9IA

Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

# Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
* Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

©
N
B R —— —— = ij{}}
L/Tk
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

22.8

D-M9OLIAV

-

[mm]

0 [
[}

4\—’7 4
6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

500 (1000) (3000) (5000)

2 0.3
@26 { ‘/
’@—e‘j CJ\
oo © 15.9 ©
8V <
19.5
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Al

Serie LEY/LEYG

Actuadores eléctricos
Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas
de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores

eléctricos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en la web de SMC http:/www.smc.eu

|

Diseno / Seleccién

.

Manipulacion

A\ Advertencia

1

. Evite aplicar una carga que supere los limites

especificados.

Seleccione un actuador adecuado en funcién de la carga de
trabajo y la carga lateral admisible en el extremo del vastago.
Si no se respetan los limites especificados, la carga
exceéntrica aplicada al vastago resultara excesiva y tendra
efectos adversos como la creacion de juego en las piezas
deslizantes del vastago, una reduccién de la precision y una
menor vida Gtil del producto.

. No utilice el producto en aplicaciones en las que se

aplique una fuerza externa o fuerza de impacto excesivas.
Podrian producirse fallos de funcionamiento.

. Si lo va a usar como un tope, seleccione la serie LEYG

“Patin deslizante” para una carrera de 30 mm o0 menos.

. Si lo va a usar como un tope, fije el cuerpo principal

usando la fijacion de la guia ("Montaje superior" o
"Montaje inferior").

Si se usa el extremo del actuador para fijar el cuerpo principal
(montaje en el extremo), el exceso de carga actua sobre el
actuador, afectando negativamente al funcionamiento y la vida
til del producto.

|

Manipulacion

A Precaucion

1.

Cuando utilice la operacion de empuje, asegurese de
ajustar el equipo en "Modo de control de fuerza/veloci-
dad” y mantenga la velocidad de empuje dentro del rango
de velocidad especificado para cada serie.

No permita que el vastago choque con la pieza ni con el extre-
mo de la carrera en el "Modo de control de posicién". El torni-
llo guia, el cojinete y el tope interno pueden resultar dafiados o
presentar fallos de funcionamiento.

. Para la operacion de empuje, el valor maximo de

par a utilizar debe ajustar a menos del 90 % del par
nominal del motor de referencia. Para el modelo
LEY63, inferior al 150 %.

Esto puede provocar dafios y funcionamientos errébneos.

. La velocidad maxima de este actuador depende de

la carrera del producto.
Compruebe la seccién de seleccién de modelo del catalogo.

. Durante el retorno al origen, no aplique ninguna

carga, impacto o resistencia ademas de la carga
transferida.

La fuerza adicional provocara el desplazamiento de la posicién
de origen.

. Evite rayar o hacer muescas en las piezas deslizan-

tes del vastago al sujetar o acoplar objetos.

Las tolerancias del vastago del émbolo y del vastago guia son
muy exactas, por lo que la menor deformacion puede causare
funcionamientos erréneos.

. Cuando use una guia externa, conéctela de forma que no

se aplique ningtin impacto ni carga sobre ella.
Use un conector con libre movimiento (como una junta flotante).

. No utilice el vastago fijo y el cuerpo del actuador en

movimiento.

Se aplicaria una carga excesiva sobre el vastago, provocando
dafios en el actuador y una reducida vida util.
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A Precaucion

8. Si se utiliza un actuador mientras esta fijado a un extre-

mo y el otro extremo esta libre (extremos roscados o
modelo con brida), modelo con brida), la vibracién ge-
nerada al final de carrera puede provocar la aplicacion
de un momento de flexion sobre el actuador, dahando-
lo. En tal caso, instale una fijacion de montaje para eli-
minar la vibracién del cuerpo del actuador o reduzca la
velocidad a un valor tal que el cuerpo del actuador deje
de vibrar al final de carrera.

Instale también una fijacion de montaje cuando mueva el
cuerpo del actuador o cuando monte horizontalmente un ac-
tuador de carrera larga con un extremo fijo.

9. Evite el uso del actuador eléctrico de forma que se

pueda aplicar un par de giro sobre el vastago.

Esto puede provocar deformacién de la guia antigiro, respues-
tas anémalas del detector magnético, holgura en la guia inter-
na o un aumento de la resistencia al deslizamiento.

Consulte la siguiente tabla para conocer los valores aproxima-
dos del rango admisible de par de giro.

Par de giro admisible] LEY250] LEY32 LEY63
[N-m] o inferior 1.1 14 2.8

Cuando atornille una fijacién o tuerca al extremo del vastago,
sujete las partes planas del extremo del "conector hembra" con
una llave (el vastago debe estar totalmente retraido). No aplique
un par de apriete sobre el mecanismo antigiro del vastago.

Conector
hembra

10. Cuando use un detector magnético con vastago guia

de la serie LEYG, se aplicaran los siguientes limites.

Seleccione el producto teniéndolo en cuenta.

- Inserte el detector magnético desde la parte delantera con el
vastago (placa) extendido.

-Los detectores magnéticos con entrada eléctrica
perpendicular no se pueden usar.

-Para las piezas ocultas detras de la fijacion de la guia
(extremo del vastago), el detector no se puede fijar.

- Consulte con SMC cuando use un detector magnético en el
extremo del vastago.

Cubierta protectora

Primera caracterl’sticai iSegunda caracteristica

® Primera caracteristica: Grado de proteccion contra la
penetracion de cuerpos extrafos sdlidos

Sin proteccion

Protegido contra cuerpos extrafios sélidos de @ igual o superior a 50 mm.

Protegido contra cuerpos extrafios sélidos de @ igual o superior a 12 mm.

Protegido contra cuerpos extrafios solidos de @ igual o superior a 2.5 mm.

Protegido contra cuerpos extrafios sélidos de @ igual o superior a 1.0 mm.

Protegido contra polvo

A prueba de polvo

O OHWN=O




Serie LEY/LEYG

Actuadores eléctricos
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas
de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores
eléctricos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en la web de SMC http://www.smc.eu

Cubierta protectora \ ] Montaje \
® Segunda caracteristica: Grado de proteccion frente al agua c Pr ecau Ci 6“
0 | Sin proteccion —
1 | Protegido frente al goteo de agua en sentido vertical g":gg'tgg rueba geuzre‘?:cg{gga'q%?ssc(;ad%oeennl;a paar:teei I!Irf‘feer;‘(I)?'rdde?lcfjlé?r%?')(cuando
Protegido frente al goteo de agua en sentido vertical Modelo a prueba P P
2 | cuando Ila ((:jubrl]ert? p{gﬁectora se encuentra inclinadaen | 4o goteo e || B || R
un angulo de hasta i ! rmax. L. MaX.
3 Protegido frente a la lluvia cuando la cubierta protectora se Modelo a prueba Nl j HEEEE del tornillo| apriete [N'm] | tornillo [mm]
encuentra inclinada en un &ngulo de hasta 60 de lluvia *@- LEY25| M5x038 3.0 6.5
4 Protegido frente a las salpicaduras de agua gﬂé’ggfgiga%ﬁﬁga N LEY32| M6x 1.0 5.2 8.8
5 | Protegido frente a los chorros de agua Qg%rgeba de LEY63|M8x1.25] 125 10
g | Protegido frente a los chorros de agua de gran M}%‘?%g gé’gig%b: de Cuerpo fijo/Tipo roscado en el lado delantero/trasero
potencia potentes prueba M
Tamarfo | Parméx.de | Prof. méx.
- ; " Modelo a prueba L.
7 | Protegido frente a los efectos de la inmersion temporal enagua | g Ron &P pgg&rior* Modelo |40 rmillo apriete [Nem] | omillo
8 | Protegido frente a los efectos de la inmersion continua en agua Mﬁgglrgible C LEY25| M5x0.8 3.0 8
: LEY32| M6x 1.0 5.2 10
Ejemplo) IP65: A prueba de polvo y agua
“Modelo a prueba de agua” significa que no entrarg agua en @ LEY63 |M8x1.25] 125 14
el interior del equipo (algo que podria dificultar un
funcionamiento adecuado del mismo) al aplicar agua [
durante 3 minutos del modo prescrito. Tome las adecuadas
medidas de proteccion del dispositivo, dado que éste no * Excepto el modelo LEYOCID
puede utilizarse en un entorno expuesto a salpicaduras

constantes de agua.

<Serie LEYG>

’ Montaje ‘ Pieza fija/Tipo roscado en la placa

A PrecaUCIon Modelo Tamafio | Parméx.de | Prof. max.

1. Cuando monte piezas o dispositivos de montaje en el del tornillo| apriete (\:m] | tornillo [mm]
"conector hembra" del extremo del vastago, sujete las LEYG25", |M6x1.0| 5.2 11
partes planas del "conector hembra" con una llave de LEYG32" |M6x1.0| 5.2 12

forma que el vastago no gire. El tornillo debe apretarse (4 posiciones)
dentro del rango de par especificado.

Esto puede provocar respuestas andmalas del detector Cuerpo fijo/Montaje superior

magnético, holgura en la guia interna o un aumento de la
resistencia al deslizamiento.

2. Cuando monte el producto y/o pieza de trabajo,
apriete los tornillos de montaje dentro del rango de
par especificado.

Aplicar un par de apriete superior al recomendado puede
causar funcionamiento errobneo, mientras que un par de
apriete inferior puede provocar el desplazamiento de la

= = Modelo Tamafo | Parméx.de [Longitud: L

X - + del tornillo| apriete[Nm] |  [mm]
o) c @%\ 4 |LEYG25", [M5x0.8| 3.0 40.5
G D LEYG32", |IM5x0.8] 3.0 50.5

Cuerpo fijo/Montaje inferior

posicién de montaje o, en condiciones extremas, el actuador Modelo dTﬁ"aﬁ.ﬁ PaTTéfoje f”?lfl' iLit
podria soltarse de su posicion de montaje. AL apiete(Nm] | tornillo [mm]
LEYG25", [M6x1.0| 5.2 12
<Serie LEY> LEYG32" |[M6x1.0] 5.2 12

Pieza fija/Rosca hembra en extremo del vastago

Tamario | Parmax.de | Prof.max. |Dsandaenecaas
‘E gl del tornillo| apriete [N'm] | tornillo [mm] de‘ﬁ”meﬁ?\r[mbm Tarano [ Pare s | ot v
Conector e MBx1.25 125 13 17 Al del tornillo| apriete [N'm] | tornillo [mm]
hembra tggg m’;'zg 11%;’ ;? 52 LEYG25", [M5x0.8| 3.0 8
terminat X LEYG32" [M6x1.0| 5.2 10

Pieza fija/Vastago con rosca macho (Cuando se selecciona
'Rosca macho en extremo del vastago")

Tamario | Parméax.de | Longlud derosca |Diercentecaes

h‘e&tﬂ;\oﬂtremo % bl de rosca | apriete [N'm] | efectiva[mm] “e‘fgﬁﬁ‘aﬁ’ﬁiﬂm
LEY25| M14x15 65.0 20.5 17
Lﬁ %) LEY32| Mi4x15 65.0 20.5 22
Conector | |LEY63| Mi8x15| 97.0 26 36

hembra terminal

Tuerca del extremo del véastago |Prof. del tornillo de la

/ Wﬂ [ % Modelo Distncia enire caras [mm] | Longitud [mm] | fijacion final [mm]
U = [LEY25 22 8 8 0 mas
Prof. del o d =| |[LEY32 22 8 8 0 méas
rI(;-fije?ci gr:nf:nZI © LEY63 27 11 11 0 méas

* La tuerca del extremo del vastago es un accesorio.
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Serie LEY/LEYG

Actuadores eléctricos
Precauciones especificas del producto 3

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas
de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores
eléctricos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de

funcionamiento en la web de SMC http://www.smc.eu

] Montaje \ | ]

A Precaucion

3. Mantenga una planeidad de la superficie de montaje

Mantenimiento

A Advertencia

1. Asegurese de que la alimentacion esta desconectada

dentro de los siguientes rangos cunado monte el
cuerpo del actuador y la pieza.

Una planeidad insuficiente de la pieza o de la base montada

de que la pieza de trabajo esta retirada antes de
iniciar los trabajos de mantenimiento o la sustitucién
del producto.

® Frecuencia del mantenimiento
Realice el mantenimiento conforme a la tabla inferior.

sobre el cuerpo del producto puede producir una mayor
resistencia al deslizamiento.

Modelo Posicion de montaje Planeidad _ Frecuencia _ Comprobacién visual|Comprobacion de la correa
Inspeccion antes del uso diario O —
0.1 mmo Inspeccion cada 6 meses /
LEYD] inferior 250 km / 5 millones de ciclos* O O
= Seleccione aquello que ocurra primero.
® Elementos en los que realizar una comprobacién
0.05 mm visual
o inferior 1. Tornillos de fijacion flojos, suciedad anémala
2. Imperfecciones y uniones de cables
LEYGO 3. Vibracion, ruido . »
® Elementos en los que realizar una comprobacion de
0.05 la correa
Montaje de la pieza/placa —t o'infeTig: Detenga inmediatamente el funcionamiento y sustituya la
correa cuando se produzcan signos de desgasta, tal como se
L describe a continuacién. Aseglrese ademas de que el entorno

y las condiciones de trabajo satisfacen los

especificados para el producto.

a. El material de la correa esta desgastado.

La fibra se vuelve rugosa. Se pierde la goma vy la fibra se
vuelve blanquecina. Las lineas de la fibra se vuelven
confusas.

b. El lateral de la correa se pela o esta desgastado
Los bordes de la correa se redondean y la parte
deshilachada sobresale.

c. Correa parcialmente cortada
La correa estd parcialmente cortada. Las particulas
extrafias enganchadas entre los dientes provocan
imperfecciones.

d. Linea vertical sobre los dientes de la correa
Imperfeccion generada cuando la correa se desplaza sobre
el reborde

e. La goma de la parte posterior de la correa esta

reblandecida o pegajosa.

f. Grietas sobre la parte posterior de la correa.

requisitos

2. En el modelo equivalente a IP65, aplique grasa
periédicamente en el vastago. La grasa debe
aplicarse tras 1 millén de ciclos o 200 km, aquello
que suceda antes.

- Ref. paquete de grasa: GR-S-010 (10 g)/GR-S-020 (20 g)
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Serie LEY100
A Precauciones especificas del producto

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos.

\ Manipulacion

/A\Precaucion

Queda prohibido el uso continuo a fuerza maxima.
Si el producto se usa a la fuerza méx., aseglrate de usarlo antes de 15 s y con una relacién de funcionamiento del 20 % max. (Con motor)

Ejemplo de condiciones de accionamiento con una relacion de funcionamiento del 20 %

Accionamiento a fuerza méx. Sin accionamiento
15s 60 s

En el modelo sin motor, asegurate de comprobar las especificaciones del motor y del driver que se vayan a combinar antes del uso.
La fuerza debe estar dentro del rango nominal de fuerza cuando se usa de forma continua.

Conjunto de brida de motor

Conjunto de brida de motor

\‘—3‘{‘
s \ 1 .
Adaptador de motor/ZA/copIamient:\Brida del motor \ Reductor

~

i
1
I
I
i
1
@ ! Diam. ext. @40 Tipo Z
I
1
I
I
I
1
I
I
15

L

Diam. ext. @55 Tipo G

Se pueden usar productos de otros fabricantes
y productos de produccién propia.

Simbolo Adaptador de Brida d_el motor Acoplamiento Acoplamiento Bleductor .
motor (Tipo) (9 40) (9 55) (Relacién de reduccion)
NZ [ J ® (2 — - -
NZC [ J ® (2 [ J — -
NG [ J ® (G) — — —
NGC [ J ® (G) — (] -
NGC3 [ J ® (G) — o ® (1/3)
NGC5 [ J ® (G) — [ J ® (1/5)
N [ J — — — —
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Actuadores eléctricos
Mesas eléctricas lineales/Modelo de alta precision

En linea serie LESYHLCID

P

P

SvC 198
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Modelo sin motor

Mesa de deslizamiento / Modelo de alta precision

Serie LESYH

Seleccion del modelo 1

Procedimiento de seleccion

Procedimiento de seleccién del control de posicionamiento

»@ Verifica el tiempo
de ciclo.

m Comprueba la carga de
trabajo-velocidad.

-m Comprueba el
momento admisible.

Ejemplo de seleccion

El método de seleccion del modelo mostrado a continuacion corresponde al motor estandar de SMC.
Para uso en combinacion con un motor de un fabricante diferente, comprueba la informacion de
producto disponible del motor que se va a usar.

m Comprueba la carga de trabajo-velocidad. <Gréfico velocidad-carga de trabajo> (pagina 201)

m Comprueba el momento admisible.

Basandonos en el resultado del calculo anterior, deberiamos seleccionar el modelo LESYH16INCIB-50.

199

Selecciona un modelo en funcion de la masa de la pieza y la velocidad consultando el grafico

velocidad-carga de trabajo.

Ejemplo de seleccion) Se puede seleccionar provisionalmente el modelo
LESYH16[B-50 basandose en el gréfico mostrado a la derecha.

# Consulta el método de seleccion del fabricante del motor para resistencia regenerativa.

Verifica el tiempo de ciclo.

Calcula el tiempo de ciclo usando el Ejemplo de célculo)

siguiente método de calculo. T1 a T4 pueden calcularse como sigue.

Tiempo de ciclo. T1 = V/a1 = 200/3000 = 0.07 [s],

T puede obtenerse a partir de la siguiente ecuacion. 15 _ /722 = 200/3000 = 0.07 [s]

T=T1+T2+T3+T4[s]|

' g . 1o L=05-V - (T1+T3)
® T1: Tiempo de aceleracion T3: Tiempo - Vv
de deceleracion se pueden obtener a 50 = 0.5 - 200 - (0.07 + 0.07)
partir de la siguiente ecuacion. = 200

T1=V/al[s]| | T8=V/a2]s]|

=0.18[s]
T4 =0.15[s]

® T2: Tiempo a velocidad constante
puede obtenerse a partir de la
siguiente ecuacion.

El tiempo de ciclo se puede obtener como sigue.

T=T1+T2+T3+T4
=0.07 +0.18 + 0.07 + 0.15

Condiciones de funcionamiento

® Condiciones de
montaje de la pieza:

® Masa de la pieza: 1 [kg]

® Velocidad: 200 [mm/s]
® Posicion de montaje: Vertical
® Carrera: 50 [mm]

® Aceleracion/Deceleracion:
3000 [mm/s?]

® Tiempo de ciclo: 0.5 s

LESYH161/Servomotor AC Vertical

16

w1
9 12 Paso 6: LESYH16[ 1B
o
T 10
£ 4 Paso 12:
8 LESYH16[JA
© 6
j<2
g 4

2

0

0 100 200 300 400 500

Velocidad [mm/s]

1o L-05" VV' (T1 +T3) [s] =0.47s] <Griéfico velocidad-carga de trabajo>
) o L : Carrera [mm] s (Condiciones de funcionamiento)
® T4: Tiempo de establecimiento - V : Velocidad [mms] - (Condiciones de funcionamiento)
varia en funcion de las I L at: Aceleracion [mm/s?) - (Condiciones de funcionamiento)
condiciones tales como tipos de 5 — a2: Deceleracion [mm/s? - (Condiciones de funcionamiento)
montaje, carga y posicion de los 5 a1f / a2 . - :
datos de paso. Por tanto, calcula g g \ T1: Tiempo de aceleracion[s] - Ileelgé?gar(}adséaaj}ﬁ; ese alcanzala
: - 8
el tlemp(? de e§taple0|m|ento en ] T2 Tiempo a velocidad constante [5] -~ Tiempo hasta que el actuador funciona
referencia al siguiente valor. N avelocidad constante
- o 3 | Tiempo [s]13; Tiempo de deceleracion [5]  Tiempo desde el nicio del funcionamiento
a velocidad constante hasta la parada
T4: Tiempo de estabilizacion [s] - Tiempo hasta que se completa el
posicionamiento

<Grafico velocidad-carga de trabajo> (pagina 201)
<Momento dinamico admisible> (pagina 202, 203)

Comprueba que el momento que se aplica al actuador esté dentro del
rango admisible tanto para condiciones estaticas como dindmicas.

LESYH16/Momento flector
2000

1500

1000 \
500 \k
N\

200 -T N —_|

0
012 4 6 8 10 12
Carga de trabajo m [kg]

L8 [mm]

<Momento dinamico admisible>



Seleccion del modelo Serie LE S YH

Procedimiento de seleccion

Procedimiento de seleccion del control de fuerza

Verifica la - Comprueba - Comprueba el
M fuerza requerida. M la fuerza de empuje. M

momento admisible.

Ejemplo de seleccion

El método de seleccién del modelo mostrado a continuacién corresponde al motor estandar de SMC.
Para uso en combinacién con un motor de un fabricante diferente, comprueba la informacién de
producto disponible del motor que se va a usar.

Condiciones de funcionamiento [ . L ] . . ] ssiss )
® Fuerza de empuje: 210 N ® Posicion de montaje: Vertical hacia arriba
® Masa de la pieza: 1 kg ® Tiempo de empuje + Operacién (A): 5 s
® Velocidad: 100 mm/s ® Tiempo de ciclo completo (B): 10 s

® Carrera: 100 mm

G J

23 verifica la fuerza requerida. Peso de la mesa Unidad [kg]
Calcula la fuerza necesaria aproximada para la operacion de empuie. Modelo Carrera [mm]
Ejemplo de seleccion) ® Fuerza de empuje: 210 [N] 50 100 150
® Masa de la pieza: 1 [kg] LESYH16 0.4 0.7 -
La fuerza requerida aproximada calculada es, por LESYH25 0.9 1.3 1.7

tanto, 210 + 10 = 220 [N].

. . # Si la posicion de montaje es vertical hacia arriba, afiade el peso de la mesa.
Selecciona un modelo en base a la fuerza requerida

apropiada con referencia a las especificaciones (pagina 206).
Ejemplo de seleccion ba_sada en I_as especificaciones) 300 Paso 6: LESYH16B
® Fuerza requerida aproximada: 220 [N] L
® VVelocidad: 100 [mm/s] 250
Se puede seleccionar provisionalmente el modelo LESYH16L1B. 200 y
A continuacion, calcula la fuerza requerida para una /
operacion de empuije. z 150 /
Si la posicién de montaje es vertical hacia arriba, afade el g / (
peso de la mesa del actuador. § 100 ]
Ejemplo de seleccion basada en el peso de la mesa) LT Paso 12:
® Peso de la mesa LESYH16[1B: 0.7 [kg] 50 LESYH16A
La fuerza requerida calculada es, por tanto, 220 + 7 = 227 [N].
. - L s O30 60 90 120
m Comprueba la fuerza de empuje. <Grafico de conversion de fuerza> Relacion respecto al par nominal [%]

Selecciona un modelo en base a la relacion respecto al par nominal
con referencia al grafico de conversion de fuerza.

Ejemplo de seleccion) LESYH16/Momento flector

<Grafico de conversion de fuerza>

Basandose en el grafico mostrado a la derecha, 2000
® Relacion respecto al par nominal: 80 [%]
® Fuerza: 227 [N] 1500
Se puede seleccionar provisionalmente el modelo LESYH16B. _
E 1000 \
m Comprueba el momento admisible. 3 \
<Grafico velocidad-carga de trabajo> (pagina 201) 500 —\
<Momento dinamico admisible> (pagina 203) 200 M \\\~
Comprueba que el momento que se aplica al actuador esta dentro del %12 4 6 8 10 12
rango admisible tanto para condiciones estaticas como dinamicas. Carga de trabajo m [kg]

, L . <Momento dinamico admisible>
Basandonos en el resultado del calculo anterior,

deberiamos seleccionar el modelo LESYH16CINCIB-100.
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Serie LESYH

Grafico Velocidad-Carga de trabajo (Guia)

LESYH16[
Horizontal Vertical
16 16 |
14 14
S S Paso 6: LESYH16[ 1B
< 12 < 12
S 10 . R S 10
g Paso 6: LESYH16L B¢ > LESYH16LA g
= = Paso 12: LESYH16[JA
S a4 S a
© ©
O 2 O 2
% 100 200 300 400 500 % 100 200 300 400 500
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LESYH25[]
Horizontal Vertical
24 24 | |
Paso 8: LESYH25(1B
— 20 — 20
2 2
o 16— . o 16
s Paso 8: LESYH25LIB Paso 16: LESYH25(]A s
g 12 g 12 Paso 16: LESYH25[ 1A
(0] (0]
s 8 s 8
o o
8 4 8 4
0 0
0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400 500
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]

Grafico de conversion de fuerza (Guia)

LESYH16L (Posicion de montaje del motor: Paralelo/En linea)

300
_ 200 /
Z Paso 6: LESYH16[ 1B
©
N
2 100 |
- L —
Paso 12: LESYH16[JA—
0
30 60 ) 120

Relacion respecto al par nominal [%]

LESYH25( 1 (Posicion de montaje del motor: Paralelo)

* Estos gréficos muestran un ejemplo en el que se ha montado un motor estandar.
Calcula la fuerza basandote en el motor y el driver utilizados.

LESYH25DL] (Posicion de montaje del motor: En linea)

400
300
z Paso 10: LESYH25(1B
ﬁ 200
@
Paso 20: LESYH25(JA |
0
30 60 90 120

Relacién respecto al par nominal [%]

400
300 e
. Paso 8: LESYH25D[ B
Z
© 200
N
% e
L 100 Paso 16: LESYH25D[]JA—
0
30 60 90 120

Relacion respecto al par nominal [%]

# Si se usa el control de fuerza o el control de velocidad, establece el valor max. de modo que no sea superior al 90 % del par nominal..

Momento estatico admisible

Modelo LESYH16 LESYH25
Carrera [mm] 50 100 50 100 150
Momento flector [N-m]
Momento flector lateral [N-m] 26 43 7 2 155
Momento torsor [N-m] 48 146 177 152
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Momento dinamico admisible

Seleccion del modelo Serie LE S YH

= Este gréfico muestra el voladizo admisible (unidad de guia) cuando el centro de gravedad de la pieza sobresale en
una direccion. Cuando selecciones el voladizo, consulta «Calculo orientativo del factor de carga» o el Software de
seleccion de modelo del actuador eléctrico para obtener una confirmacion: https://www.smc.eu

Aceleracién/Deceleracion ——5000 mm/s?
= . .z -
= Direccion de vpladlzo de carga Modelo
& | m: Carga de trabajo [kg]
= o .
& | Me: Momento dinamico admisible [N-m]
O | L: Voladizo al centro de gravedad de la carga de trabajo [mm] LESYH16 LESYH25
1000 \ 2000 \
800 1500
L1 E 600 E
E E 1000
Me X| o3 400 i
m \
: . 200 S 500 ~
~—
0 0
0 2 4 6 8 4 8 12
Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
900 1500 \
S 750 \ 1250 \
S
Q L2 = 600 = 1000
= £ £ \
= £ 450 £ 750 \
s Me I Y| 3 N\ 3 N
g m 300 \ 500 \
N 150 ———— 250 —
S
0 0
T 0 2 4 6 8 4 8 12
Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
2000 3000
Me 2500
1500
f\m = T 2000 \
E. 1000 E 1500
L3 Z| 9 \ 9 N
o0 N 1000 \\
5
T 500
0 0
0 2 4 6 8 4 8 12
Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
1000 \ 2000 \
800 1500
L4 e E
g E 1000
m 200 \ 500 ~—
0 0
0 2 4 6 8 4 8 12
§ Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
= 2000 3000
o
c 1500 2500
o
2 = T 2000 \
] S £
- = 1000 = 1500
5 Y| 3 \ 3 000 \~
™.
=3 500 ~
— 500
£ 0
c 0
8 0 2 4 6 8 4 8 12
g Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
I 900 \ 1500 \
750 \ 1250 \
L6 = 600 = 1000 \
S £
= 450 = 750
o D )Me Z| 3 3 \
. 300 N\ 500 ~—_
m
150 \ 250 —
0 0
0 2 4 6 8 4 8 12
Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
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LESYH serie

= Este grafico muestra el voladizo admisible (unidad de guia) cuando el centro de gravedad de la
pieza sobresale en una direccién. Cuando selecciones el voladizo, consulta «Célculo orientativo
del factor de carga» o el Software de seleccién de modelo del actuador eléctrico para obtener una

Momento dinamico admisible confirmacion: https://www.smc.eu

Aceleracion/Deceleracion —— 5000 mm/s?
s Direccion de \(oladlzo de carga Modelo
‘G | m: Carga de trabajo [kg]
n oA
o | Me: Momento admisible [N-m]
B | L: Voladizo al centro de gravedad de la carga de trabajo [mm] LESYH16 LESYH25
2000 3000
[ 2500
1500 |
- = \ T 2000 \
I E 1000 E 1500
Y3 \ S 1000 \
Pl A
500 N N
ol
. I L 500 ~
M W% 0 0
= e ( v 1] 0 2 4 6 8 10 12 0 4 8 12 16 20
.0 L7 Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
E—
5] ] 2000 3000
>
2500
= 1500 |
€ \ = 2000 \
E 1000 E 1500
Z|3 \ 3 1000 \
500 N N
N 500 ~
m e — —
Me B 1 0 0
L8 2 0 2 4 6 8 10 12 0 4 8 12 16 20
Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
Calculo orientativo del factor de carga
1. Elige las condiciones de funcionamiento. Posicion de montaje
Modelo: LESYH Aceleracion [mm/s?: a . z
Tamafio: 16 Carga de trabajo [kg]: m 1. Horizontal | 3.Pared Y

Posicion de montaje: Horizontal/Inferior/Pared/Vertical ~ Posicion central de la carga de trabajo [mm]: X¢/Ye/Ze
2. Selecciona la grafica correspondiente en funcion del modelo, el tamafio y la posicion de montaje.
3. A partir de la aceleracion y de la carga de trabajo, obtén el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz del gréfico.

4. Calcula el factor de carga en cada direccion. >
ax = Xc/Lx, ay = YclLy, oz = Zc/Lz M
5. Confirma que el total de ax, oy y oz es 1 0 menos. X % i

oX+oy+ozs1 4. Vertical
Si es superior a 1, considera una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo 0 un cambio en

la posicion central de la carga de trabajo y un cambio de serie.

N
\
4%
<

Ejemplo. Ny
1. Condiciones de funcionamiento
Modelo: LESYH
Tamafno: 16 3. Lx =250 mm, Ly =160 mm, Lz =700 mm
Posicion de montaje: horizontal 4. Elfactor de carga en cada direccion se puede obtener de la siguiente manera:
Aceleracién [mm/s2]: 5000 ax = 80/250 = 0.32
Carga de trabajo [kg]: 4.0 ay = 50/160 = 0.32
Posicion central de la carga de trabajo [mm]: Xc = 80, Yc = 50, Zc = 60 0z =60/700 = 0.09
2. Selecciona tres graficos de la parte superior de la primera fila de la pagina 202. 5. ax + ay + az=0.73 < 1
1000 900 2000
750
800 \ 1500
600
E 600 £ £
E E 450 E. 1000
- N ™
- 400 - -
00 @—~\\
o N\ 500
200 AN 150y N
~N
0 0 0
0 2 4 6 8 0 2 4 6 8 0 2 4 6 8
Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg] Carga de trabajo m [kg]
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Precision de la mesa

Holgura
radial

5

Tabla 1 | Paralelismo entre la cara B y la cara A

Seleccién del modelo LE S YH Serie

Modelo sin motor

+ Estos valores son valores orientativos iniciales.

Modelo

LESYH16 | LESYH25

Paralelismo entre la cara By la cara A [mm]

Consulta la Tabla 1.

Paralelismo de recorrido entre la cara B y la cara A [mm]

Consulta el gréafico 1.

Perpendicularidad entre la cara C y la cara A [mm] 0.05
Tolerancia de la dimensién M [mm] +0.3
Tolerancia de la dimension W [mm] +0.2

Holgura radial [um]

10a0 | -14a0

Paralelismo de recorrido entre la cara By la cara A

superficie base de referencia.

Modelo Carrera [mm] 0.14
50 100 150 012
LESYH16 0.05 0.08 - £~ »
LESYH25 0.06 0.08 0.125 s 01 7
& 1
( § 0.08
® 1
T 0.06
g A1
2 0.04
©
Paralelismo de carrera: s 0.02
La cantidad de deflexion en una o
galga de cuadrante cuando la 0
mesa recorre una carrera completa 0 50 100 150
con el cuerpo fijado sobre una Carrera [mm]

Deflexién de la mesa (valor de referencia)

Desplazamiento de la mesa debido al momento flector de la carga
Desplazamiento de la mesa cuando se aplican carga en la seccion
marcada con la flecha con la mesa de deslizamiento extendida.

L 2

Desplazamiento de la mesa debido al momento flector lateral
Desplazamiento de la mesa cuando se aplican carga en la seccion
marcada con la flecha con la mesa de deslizamiento extendida.

4

* Estos valores son valores orientativos iniciales.

Desplazamiento de la mesa debido al momento torsor
Desplazamiento de la mesa de la seccion A cuando se aplican
cargas a la seccion F con la mesa de deslizamiento retraida.

F F A

L 2

'_j o : -]
Eﬂl |
7 : . D : Lr
Lr: Distancia entre el centro de la mesa y el
’ © O ¢ 0 ! ‘ t H centro de gravedad de la carga de
trabajo
LESYH16 LESYH16 LESYH16 Lr =120 mm
E 0.50 [ [ [ E‘O3 g 0.08 T T T
S £ LESYH161-100__|
= 040 LESYH160-100_| £ LESYH16-100,<] = SDUAFEEAY
3 2 3 0.06 -
£ £02 £ e
© 0.30 @ M @ o
3 3z /, LESYH16[1-50- S 0.04 /,
| — o
% 0.20 LESYH16-50 §0.1 P L £ P ~“LESYH1601-50—
E o010 / — | € / // €002 A
@ Y I /4
N N "G‘
2 e a
0.00 £ 0.00
8 50 100 150 200 809 50 100 150 200 a o 100 200 300 400
Carga [N] Carga [N] Carga [N]
LESYH25 LESYH25 LESYH25 Lr = 200 mm
E LESYH2501-150_/ % LESYH250-100- £ N
©
é 0.60 /// é 03 A | é 015 LESYHgD-mQ
o A LESYH25(-100 o LESYH2S-150 o -
8 0.40 z g o2 > g 0.10
9 /] 9 ) 1 9 LESYH2501-50
7 c c
2 420 / I 1 ESYH250-50 S 005 | 4+ |
g O T g O = E O = 1
g — —T | ESYH25[1-50—| g ps 8 LESYH25(1-150_|
2 0,001 L1 1 | 2 00 2 0.00 L 1|
g o 100 200 300 400 500 8 0 100 200 300 400 500 8 0 200 400 600 800
Carga [N] Carga [N] Carga [N]
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hioelo sin molor 3
Mesas eléctricas lineales/

Modelo de alta precision
Serie LESYH LesyH1s, 25

LESYH

Forma de pedido

16/DINZA
0000

50
o

0 Tamafio 9 Posicion de montaje del motor e Tipo de montaje e Paso [mm] 6 Carrera [mm]
16 D En linea NZ NU Tamario Tamario
25 R | Paralelo al lado derecho NY NT 16 25+ 16 25
L Paralelo al lado izquierdo NX NM1 A 12 16 (20) 50 [ o
NW NM2 B 6 8 (10) 100 [ J ()
NV NM3 #1 Los valores mostrados entre ( ) corresponden a los 150 — [
pasos para los modelos paralelos en el lado derecho/
izquierdo. Excepto motor de tipo NM1 (Pasos
equivalentes que incluyen la relacion de polea [1.25:1])
Motores compatibles y tipos de montaje**
Modelo de motor aplicable Tamano / Tipo de montaje
Fabricante Serie LS 25
NZ | NY | NX |NM1|NM2 [NM3| NZ | NY | NX | NW | NV | NU | NT |NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JUN/J4/J5 | @ - - — — — [ J - — — — — — - -
YASKAWA Electric 3
Corporation AU s - | - || 9| - T T T B
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R [ J — - — — — [ J — — — — — — — —
OMRON Corporation OMNUC G5/1S [ ) — — — — — — — — — — — — —
[ J
Panasonic Corporation MINAS A5/A6 (MHMF| @ - — - - - - - - - - - -
solo)
FANUC CORPORATION Bis (-B) o — — — = = ([31:)‘0) = = ([ J = = = = =
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG L i e el el e B i et el e el el e
KEYENCE 5
CORPORATION SR LA el el el el el . el e e e e e el
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ J — - — — — [ J — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. Hybrid stepping motors | — — — |@| — | @2 — = = = = = = (] =
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BZ - — — | @ — | @2 | — — — — — — — — —
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd. o STEP AR/AZ — — — = | 46;‘0) — - — - — — — — — [ )
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — [ J — — — — — — - — - o —
. .*1
Rockwell Automation, Inc. . (] . . . . . _ . . _ _ [ _ _
(Allen-Bradley) el AR “ﬁ;’:f (TL s0lo)
- .*1
Beckhoff Automation @+ )
GmbH AM 30/31/80/81 Lol I B R e N e (ggl/s)‘ = @osao)|@tsde)| T | T | T
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — = [ J = = = = = L@ = = — — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — - — - — [ ] — - — - — - — -
ANCA Motion AMD2000 o — — — — = [ J — = = — — — — —

#1 Posicion de montaje del motor: En linea Gnicamente #2 Posicion de montaje del motor: En paralelo tnicamente
3 En algunos motores, el conector puede sobresalir del cuerpo del motor. Comprueba que no se produzcan interferencias con la superficie de montaje
antes de seleccionar un motor.
*4 Los motores y tipos de montaje compatibles son ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras consultar las tablas «Montaje del motor,
dimensiones aplicables del motor» en las siguientes paginas de «Dimensiones».
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Mesas eléctricas lineales/Modelo de alta precision Serie LE S YH

Especificaciones

Modelo sin motor

Modelo LESYH16

LESYH25 (Paralelo) [ LESYH25 (En linea)

Carrera [mm] 50, 100

50, 100, 150

Horizontal* 8

12 12

Carga de trabajo [kg]

Vertical 6 12

10 20 10 20

Fuerza [N]*2

(Valor de ajuste: Par nominal 45 a 90 %) 652131

127 a 255

79 a 157 154 a 308 98 a 197 192 a 385

Velocidad max. [mm/s] 400 200

400 200 400 200

Velocidad de empuje [mm/s]*3 35 0 menos

30 0 menos

Aceleracion/Deceleracion max. [mm/s?]

5000

Repetibilidad de posicionamiento [mm]

+0.01

Pérdida de movimiento [mm]*4

0.1 0o menos

Tamafio de rosca [mm] @10

Especificaciones
del husillo a bolas

Paso [mm]

(incluyendo relacin de polea) 12 6

16 8

(20) (10) 16 8

Longitud de eje [mm] Carrera + 93.5

Carrera + 104.5

Caracteristicas del actuador

Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?]*®

50/20

Husillo a bolas + Correa (paralelo)

Tipo de actuador Husillo a bolas (en linea)

Husillo a bolas + Correa

[Relacion de polea 1.25:1] Husillo a bolas

Tipo de guia Guia lineal (Tipo circulacién)
Rango de temperatura de trabajo [ °C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o inferior (sin condensacion)
% . Carrera 50 0.585 1.21
£ |Pesodelaunidad e 0.919 1.68
-2 | de actuacion [kg]
g Carrera 150 - 2.19
B | Otras inercias 0.012 (LESYH16) 0.035 (LESYH25)
§ [kg-cm?] 0.015 (LESYH16D) 0.061 (LESYH25D)
§ Coeficiente de friccion 0.05
& | Eficiencia mecanica 0.8
g
g Modelo de motor Servomotor AC
=
g Capacidad nominal de salida [W] 100 200
§ Par nominal [N-m] 0.32 0.64
E | Giro nominal [rpm] 3000

+1 Es el valor maximo de la carga de trabajo horizontal. Es necesaria una
guia externa para soportar la carga (Coeficiente de friccion de la guia:
0.1 0 menos). La carga de trabajo real cambia en funcién del estado de
la guia externa. Confirma la carga usando el dispositivo real.

«2 El rango de ajuste de la fuerza para el control de fuerza (Modo de
control de velocidad, Modo de control de par)
La fuerza cambia en funcion del valor de ajuste. Ajastalo con referencia
al «Gréfico de conversion de fuerza (Guia)» de la pagina 201.

+3 La velocidad de colisiébn admisible para la colisioén con la pieza

Peso
[kl
Modelo Carrera
50 100 150
LESYH16 1.48 1.87 -
LESYH25 2.77 3.37 4.77

=4 Un valor de referencia para corregir errores en funcionamiento reciproco

x5 Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto en direccion
paralela y en angulo recto al husillo. (La prueba se realizé con el
actuador en el estado inicial.)
Resistencia a vibraciones: Supera prueba de barrido de frecuencias entre
45y 2000 Hz. La prueba se realiza en direccion al eje y en angulo recto
al husillo. (La prueba se realiz6 con el actuador en el estado inicial.)

+6 Los valores solo se pueden usar como guia para seleccionar un motor
con la adecuada capacidad.
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Serie LESYH

Dimensiones
4 @ 4H9 (*5%*°) prof. 4
LESYH16D-CJ (e )e
» Dimensiones del motor aplicables
= ——— =
| A ] B ,
gl H N l | R — FC
i -
>_s 5 ; N
+0.03
6xM5x 0.8 4H9 ('0°) prof. 4 — g
prof. rosca 6.5 42 T8 FE (FC) FA
20 50 + Carrera Q FE
Rango de funcionamiento
de la mesa*’
(Carrera + 4 mm) 21 E o
*
L B e
x
0
. | 2| 0
= x =
Ll - - - - - o] &
9
A-A
21.5 89.5 + Carrera FF
QQ)
& s? 2 NZ, NY, NX — - - — -
s"r < o ( 2 x M5 x 0.8 prof. j
Q Q\(\)\' & ‘ Montaje de detectores magnéticos de rosca 10 ‘
% ‘? & o5 (1818?) prof. 5 ;; 6 (2 posiciones)" 17
Q /b, Y
.. ——£ZzZ ¥ Hff iy @
- —%——% | [ 3 |
! 9 3} LY 5— o1 ; kil Rk
8 & — A
45 |15 2 c A | 517,03
51 o 32 (D/2-1) x C L 65 J
Dimensiones - - - - - -
Modelo Carrera | C D E
LESYH1611-50 50 40 6 |116.5
NM1, NM2 - — - - — -
LESYH1611-100 | 100 44 | 8 [1915 © FD orof. FE T
Brida del motor prot. 2x FA |

Posicion de montaje del motor: En linea/Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables  [mm]

. Tipo de FA FE
VEEGIE mgntaje [Tipo de montaje| Nolor alcable FB | FC | FD (Méax.) FF|FG| FJ —
NZ |M4x07|@45|75|046| 30 3.7 |47|—| 8 | 25«1
NY |M3x05|/034| 6 (@45 30 42 |47|—| 8 | 251
LESYH16 | NX |[M4x0.7|©945|75 |@46] 30 | 37 |47|—| 8 | 18=1
NM1| @34 M3 17 | O31 22 25 [36[19| 5%2| 181025
NM2| @34 M3 28 | [031 | 22%1| 2.5%1147 | 30| 6*2| 20 =1

«1 Dimensiones tras el montaje de un espaciador de anillo (consulte la pagina 210.) =2 Tipo de eje: Eje con corte en D

(Piezas incluidas) Motor (Debe suministraro el cente)

pasante (prof. FB)

mAS

—

]

|
\

L _

FG

FF

Y
Q \
o |
45 |15 J

Posicion de montaje del motor: Paralelo al lado derecho | | Posicion de montaje del motor: Paralelo al lado izquierdo Dimensiones de la brida del motor (Posicion de montaje del motor: Paralelo)
|

| LESYH16RNLCI-J

Brida del motor
(Piezas incluidas)

21

22
)
R
il —
()
26.5
117 + Carrera

L

Montaje de detectores
magnéticos (2 posiciones)’®

| | LESYH16LNC-OI

21

117 + Carrera

26.5

Montaje de
detectores magnéticos
(2 posiciones)™

]

91

22

Brida del motor
(Piezas incluidas)

#1 El rango por el que se puede mover la mesa cuando vuelve al origen.
Asegurate de que ninguna pieza montada sobre la mesa interfiera con
las piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor de la mesa.

#2 Si los tornillos de retencion de la pieza son demasiado largos, pueden
entrar en contacto con el bloque de guia, provocando un fallo de
funcionamiento.
Usa tornillos con una longitud igual o inferior a la longitud de la rosca.

+3 Para comprobar el limite y la sefial intermedia. Aplicable a los modelos
D-M9, D-M9OLIE y D-MIIW (indicador de 2 colores)
Los detectores magnéticos deben pedirse por separado.
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I'I Nz, NY, NX

NM1, NM2, NM3
2xFA
2 x FA, prof. de rosca FB 2x @ FB x FE
Superficie de montaje del m:tor FE FC EE
B £
y
A % = ol [ Do &
W\ \){ 'S %} TS e
;—B f Superficie de
montaje del motor
FG B-B FG

= |

Posicion de montaje del motor: ParaIeIo/Monta|e del motor, . dimensiones del motor aplicables  [mm]
- Tipo de FA FE

Tamafio montaje | Tipo de montaje | Mot plcable FB| FC |FD (Méx.) FF |FG| FJ FK
NZ [M4x0.7|@45]|75|046] 30 [3.7] 11 [42] 8| 25«1
NY [M3x05(034[55[045/30 | 5 | 11 [38] 8| 25=1
NX [M4x07]|@45]| 7 |@46] 30 [37] 8 [42] 8| 18«1

LESYH16 i @34 | M3 | 7 [031] 28 | 35|85 42| 5+1[18a25
NM2| @34 | M3 | 7 |[O31| 28 [35]85 (42| 6] 20=+1
NM3| ©34 | M3 | 7 |O31| 28 [35][55 [42] 5+1[ 201

+1 Tipo de eje: Eje con corte en D



Mesas eléctricas lineales/Modelo de alta precision Serie LE S YH

Modelo sin motor

Dimensiones
LESYH25D-[] N R
a ( 2xFA rosm
Posicion de montaje del motor: En linea/Montaje del motor, dimensiones del motor aplicables ~ [mm] | DBridadelmotor O FD prof. FE \ (prot.FB) |
= | Tipode FA FE I
Valuie montaje | Tipo de montaje | Motorapiceble FB| FC | FD (Méax.) FF| FJ FK
NZ [M5x0.8|@©5.8|85| @70 | 50 3.3 | 60 14 30 =1 A 05
NY [M4x0.7|045| 8 | @70 | 50 3.3 | 60 1 30 +1 ;
NX |M5x0.8|©58| 85| 063 | 40 | 35 | 63 | 9 | 20«1 | Molor (Debe \
NW |[M5x0.8|@58|85| @70 | 50 | 3.3 | 60 9 25 =1 suministrarlo el cliente)
LESYH25| NV [M4x0.7|@45| 8 | @63 | 40 3.3 | 63 9 20 +1 L _ — _ J
NU [M5x0.8/@58|85| @70 | 50 3.3 | 60 11 23 =1
NT |[M5x0.8|@58|85| @70 | 50 3.3 | 60 12 30 =1 (NMZ - - - - T
NM1|[M4x0.7| @45 | 9.5 |[147.1 | 38.1 2 34 |6.35%1 | 20 =1 ) 2 x FA rosca
NM2|M4x0.7|@45] 8 | (050 | 36 | 3.3 | 60 | 10 [ 24 +1 \ \B“da del motor @ FD prof. FE  (prof. FB) |
«1 Tipo de eje: Eje con corte en D 6 x M5 x 1 prof. X R
de rosca 8.5 MD ©5H9 (+g‘03°)prof. 5 ;
\ oo
Mpﬂi = = ? | Motor (Debe |
3 HJ; = . = suministrarlo el cliente)
f‘ — — — p— p— p— p— J
<1 JsHo (8°%)prot. 5 N
MC Dimensiones [mm]
25 ML + Carrera Modelo  |Carreral B [C|D| E | G [MC| MD |ML
Rango de funcionamiento LESYH25000-50 | 50 % 75| 4 143 131138143 |50
de la mesa™ LESYH25[1]-100 | 100 48] , (207
(Carrera+ 4 mm) 25 E LESYH251-150 | 150 |126|68 285(161]| 53 |51.5/80
- Dimensiones del motor aplicables
| s o
i ‘ =y : : , 2 |
) =1 Q
=
9 <) LFE (FC) | \FA
25.5 B + Carrera FF <|:_|(>
©
e <© - NZ, NY, NX, NW, NV, NU, NT — —
) ‘0906 2| ( Montaje de detectores 2 X M6 x 1 prof. T
. 2 0,\;30 — | magnéticos de rosca 12 |
5 82 }“ ‘?Z & o6 (B8 prof. 6 = (2 posiciones)*® 035
- + =
< . 2 © IH"A ey
g 4 : ——— R 58
x AL o © N A N é ] e-—‘ w IO of — . <] | |
o A%. © (] 7 r p ' i J‘ ©| 0 l <| ©
E = =2 ’L‘iﬂ 05 ?®
- —
A-A 720 1.0 § c ‘ 66.5 |05 ‘
40 (Dr2-1)xC 83

|

Posicion de montaje del motor: Paralelo al lado derecho Poswlon de montaje del motor: Paralelo al lado lzqmerd D|men5|ones de la brida del motor (Posicién de montaje del motor: Parale o)

| LESYH25R-]

| | LESYH25LO-]

Bria del motor I'I NZ, NY, NW, NU, NT NM1, NM2 ‘
(Piezas incluidas) 25 (G) +Carrera Montaje de FC
Motor >7 34 detectores magnéticos 2 x FA, prof. de rosca FB
I ~" (2 posiciones)* I B E
f o-r—H
ANV~ | e | VA IR
N ™™ L Q
‘ Q G °)
2 s
FG FE FG FF
| 25 (G) + Carrera Brida del motor FF \
maje de detectores magnéticos (2 posiciones)™® J u'ezas incluidas) B-B Cﬂ
«1 Evita las colisiones en ambos extremos del recorrido de la mesa. Posicin de montaje del motor: Paralelo/Montaje del motor dimensiones del motor apllcables [mm]
Ademas, cuando se ejecute la operacion de posicionamiento, no ~ Tipo de FA FE
realices el ajuste a menos de 2 mm de ambos extremos. Vo montaie | Tipo de montaje | ok aplcabe FB| FC | FD (Max.) FF FK
+2 Si los tornillos de retencién de la pieza son demasiado largos, pueden NZ |M5x08| @58 | 85| 870 50 4.6 13 14 30 =1
](ceunr:(r:ai\cr)::niz:ttzcto con el bloque de guia, provocando un fallo de NY |[M4x07| 045 | 7 270 50 46 13 1 30 =1
. M5x08| @58 |85 | @70 50 4.6 13 9 25 =1
13 Pata comprober ol it y 1 sanlinmedia. Apicaeaos. — LESYH25 NU {05 056 [os | o70 | a0 | as (o | 1| so%
) M . . . 7! 4. 17 12 +1
modelos D-M9L], D-MILIE y D-MOIW (indicador de 2 colores) NNMT1 M45l i 8 3 g i 2 ?55)) D®47O1 35801 _6 5 635+ 28 =
Los detectores magnéticos deben pedirse por separado. Para obtener NM2 | M4 x 0:7 ] 4:5 8 Dsd 38:1 — 115 - 10 o4 ;1

mas detalles consulta el Catalogo digital en nuestra web..

=1 Tipo de eje: Eje con corte en D
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Serie LESYH

® E| cliente debe suministrar el motor y los tornillos de montaje del motor.
® E| gje del motor deberia ser cilindrico para los montajes de tipo NZ, NY, NW y NM2y con corte en D para los montajes de tipo NM1 y NM3.
. ® Cuando montes una polea, retira todo el contenido de aceite y la suciedad adherida al eje y el interior de la polea.
Montaje del motor: Paralelo e Toma medidas para prevenir el aflojamiento de los tornillos de montaje del motor y 1os tornillos Allen.

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/MM1 [Piezas incluidas] Correa de reenvio
LE SYH1 6 (Par de apriete: TT1 [N-m]) (Tension de correa / Fuerza de traccion: BT [N])
25 [Piezas incluidas] Polea del motor
PP (Distancia de montaje) a\ [Piezas inclidas] Brida del motor [Piezas inclluida‘s] Tornillo Allen/MM2
=N m/ S| + Consuta «Detalles de a brida dl motor» (Par de apriete: TT2 [N-m)
Oy T o —]
o e— || | Q

{
Tornillo de montaje del motor {% - % - - .
{

= ) . { Piezas incluidas] Tapa
[Debe suministrarlo el cliente] H Y “ L ] Tap
Motor - |- - = - -
7| —
E - — - 1= E [Piezas incluidas] Tornillo Allen/MM3
[M 5 & > B (Par de apriete: TT3 [N-m])

= © 2 Eﬁ [Montaje] Caja de reenvio g
LESYH16: NM1, NM2, NM3 LESYH25: NM1
. — [Piezas incluidas] (para NM2) [Piezas incluidas]
[TP'eZ_ﬁ‘S /L'}f'“'/;’na%(para NMT1) Torillo Allen/MM1 Tornillo Allen/MM1 ~
L AT __ (Par de apriete: TT1 [N-m]) (Par de apriete: TT1 [N'm]) g
(Par de apriete: [ -m])‘ a PP Disianci e mori) R * Montar en la superficie de corte en D del eje del motor. N
* Montar en la superficie de corte en D del eje del motor. Z A ——— 9: PP (Distancia de montaje) o
['\[ilebe suministrarlo el clignte] PP (Distancia de montaje) B & Tmiodenonze e 5’ [T T 1 &
‘Otolr ) \ B il \Q = ! ; [Debe suministrarlo el cliente] (
;‘ezlas '”C‘:Jj'dals aratNM1 ; ) It Torillo de montaje del motor [Piezas incluidas]
olea del motor = : - -
] - ) Brida del motor
Consulte Ia figura de la / ) | LJ- [Debe suministrarlo el cliente] || o + Consulta los
derecha para la polea =" b = Piezas incluidas'\fomr H= — «Detalles de la
de motor de NM2. [Piezas incluidas] Brida del motor (para NM2) Polea del motor brida del motor».
Detalles de la brida del motor
LESYH16: NZ, NY, NX LESYH16: NM1, NM2, NM3 LESYH25: NM1, NM2
LESYH25: NZ, NY, NW, NU, NT
2 x FA rosca (prof. 2x(M4x0.7)
Superficie de montaje - rosca (prof. FB_)_ Superficie de
. Semoor L Superficie de montaje del motor
) montaje del motor
Ay e o O
ol L o 1 o &1
™
e FE_[| — — 1 FF |
FG FF 2 x_FA Diametro |.FC Fc 2 x FA rosca
de avellanado FB,
prof FE OFG OFG | (prof. FB)
Dimensiones [mm]
Tamafio Tipo de montaje MM1 TT1 | MM2 | TT2 | MM3 | TT3 | PD PP | BT FA FB | FC | FD | FE FF | FG
NZ M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 8 75| 19 |M4x07| 75| 46| 30 37 | 11 42
NY M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 8 75| 19 |M3x05| 55| @45]| 30 5 11 38
16 NX M2.5x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 8 45| 19 | M4x07| 7 J46 | 30 3.7 8 42
M1 M3 x 5 0.63 | M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 5 11.8 | 19 3.4 7 031 28 3.5 8.5 | 42
M2 M25x10 | 1.0 M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 6 48 | 19 3.4 7 031 28 3.5 8.5 | 42
NM3 M3 x 5 0.63 | M3x8 | 0.63 | M4x10| 1.5 5 88 | 19 J3.4 7 031 28 3.5 55 | 42
NZ M3x12 | 1.5 |M4x12| 15 |M6x14| 52 |14 45| 30 |M5x08| 85| @70 50 46 | 13 60
NY M3x12 | 1.5 |M4x12| 15 |M6x14| 52 |11 45| 30 |M4x07| 7 @70 | 50 46 | 13 60
NW M4x12 | 36 |M4x12| 1.5 |M6x14| 52 9 45| 30 |M5x08| 85| @70 50 46 | 13 60
25 NU M3x12 | 1.5 |M4x12| 15 |M6x14| 52 |11 45| 30 |M5x08| 85| @70]| 50 46 | 13 60
NT M3x12 |15 |M4x12| 15 |M6x14| 52 |12 85| 30 |M5x08| 85| @70 50 46 | 17 60
NM1 M3 x 5 0.63 [M4x12| 1.5 |[M6x14| 5.2 6.35| 8 30 | M4x0.7| (5 |[47.1] 38.2 — 5) 56.4
NM2 M3x12 |15 |[M4x12|[ 15 |M6x14| 52 |10 3 30 |M4x07]| 8 050 38.2 - 11.5 | 60
Diagrama de montaje del motor Lista de piezas incluidas
Procedimiento de montaje Caja de reenvio Tamafo: 16, 25
1) Fija la polea del motor al motor (suministrado por el Cantidad
cllivente) con el torni[lo Allen MM1 o el torniIIo'AIIen. Descripcion Tipo de montaje
2) Fija el motor a la brida del motor con los tornillos de Brida del motor NZNY/NWNTNM2INMA/NM3
montaje del motor (suministrados por el cliente). Brida del motor 1 1
3) Coloca la correa de reenvio en la polea del motor y la Polea del motor 1 1
polea del lado del cuerpo y, a continuacion, fijala Tapa 1 1
provisionalmente con los tornillos Allen MM2. (Consul- Correa de reenvio 1 1
ta el diagrama de montaje) Correa de Tornillo Allen 4 4
4) Aplica tension a la correa y aprieta la correa de reenvio (para montar la tapa)
reenvio con los tornillos Allen MM2. (El nivel de Tornillo Allen 5 P
referencia corresponde a la eliminacion de la (para montar la brida del motor)
deflexion de la correa.) Tornillo Allen 1 _
5) Fija la tapa con los tornillos Allen MM3. (para fijar la polea)
Tornillo Allen _ 1
(para fijar la polea)
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Mesas eléctricas lineales/Modelo de alta precision Serie LE S YH

® E| cliente debe suministrar el motor y los tornillos de montaje del motor.

Modelo sin motor

® El eje del motor deberia ser cilindrico para los montajes de NZ, NY, NX, NW y NM2 y con corte en
D para los montajes de tipo NM1.
® Cuando montes un buije, retira todo el contenido de aceite y la suciedad adherida al eje y el interior del buje.

Montaje del motor: En linea

16
LESYH25D

[Piezas incluidas]

Tornillo Allen/MM

(Par de apriete: TT [Nm]) [Debe suministrarlo el cliente]
[Piezas incluidas] Buje del motor Motor

aﬁ‘) -

/ e

PP (Distancia de montaje)

[Debe suministrarlo el cliente]
Tornillo de montaje del motor

[Montaje] Brida del motor

® Toma medidas para prevenir el aflojamiento de los tornillos de montaje del motor y los tornillos Allen.

LESYH16D: NM2

[Debe suministrarlo el cliente]

Tornillo de montaje del motor (M4)

s Altura de la cabeza del tomillo 5 0 meros,
Diam. ext. @ 6.5 0 menos

[Piezas incluidas]
Tornillo Allen/MM
(Par de apriete: TT [N-m])

[Debe suministrarlo el cliente]

[Piezas incluidas] Espaciador de anillo

Motor

' _/ - : ‘/
= e}, ] (=K
§ { Ja=== 8 et Eﬁ |

[Piezas incluidas] Tomnillo Allen/ 2 x M4 x 5

PP (Distancia de montaje)

O PD (.D)

Procedimiento de montaje

1) Fija el buje del motor al motor (suministrado por el cliente) con el tornillo Allen MM.

2) Comprueba la posicion del buje del motor y, a continuacion, insértalo. (Consulta el diagrama de montaje)
3) Fija el motor a la brida del motor con los tornillos de montaje del motor (suministrados por el cliente).

LESYH16D: NM1

[Piezas incluidas]

Tornillo Allen/MM

(Par de apriete: TT [N-m])
+Montar en la superficie de corte en D del eje del motor.

[Debe suministrarlo el cliente]
Tornillo de montaje del motor (M3)
+ Altura de la cabeza del tornillo 5

0 menos, Diam. ext. @ 6.5 0 menos

Y

|

@ PD (LD

[Debe suministrarlo el cliente]

X Motor

e 0 S | R S R
57@2\1 i

PP (Distancia de montaje)

[Piezas incluidas] Brida del motor \ [Piezas incluidas] Buje del motor

[Piezas incluidas] Tornillo Allen/ 2 x M4 x 5 (Par de apriete: 1.5 [N'm])

Procedimiento de montaje

1) Fija el buje del motor al motor (suministrado por el cliente) con el tornillo Allen M3 x 4.

2) Fija el motor a la brida del motor con los tornillos de montaje del motor (suministrados por el cliente).

3) Comprueba la posicion del buje del motor y, a continuacion, insértalo. (Consulta el
diagrama de montaje)

4) Fija la brida del motor con los tornillos Allen M4 x 5.

LESYH25D: NMA1

[Piezas incluidas]

Tornillo Allen/MM

(Par de apriete: TT [N-m])

* Montar en la superficie de corte en D del eje del motor.
[Piezas incluidas] Buje del motor

[Debe suministrarlo el cliente]

/ Motor

| / —e=h
| i]
i S
a
[Montaje] Brida del motor é PP [Debe suministrarlo el cliente]
| (Distancia de montaje) Tomilode montae delmotor (V)

Procedimiento de montaje

1) Fija el buje del motor al motor (suministrado por el cliente) con el
tornillo Allen MM.

2) Comprueba la posicion del buje del motor y, a continuacion,
insértalo. (Consulta el diagrama de montaje)

3) Fija el motor al bloque del motor con los tornillos de montaje del
motor (suministrados por el cliente).

(Par de apriete: 1.5 [N'm]) o8

QO PD (.D.)

[Piezas incluidas] Brida del motor [Piezas incluidas] Buje del motor

Procedimiento de montaje

1) Inserta el espaciador de anillo en el motor (suministrado por el cliente).
2) Fija el buje del motor al motor (suministrado por el cliente) con €l tomillo Allen M2.5 x 10.

3) Fija el motor a la brida del motor con los tornillos de montaje del motor (suministrados por el cliente).

4) Comprueba la posicion del buje del motor y, a continuacion, insértalo. (Consulta el diagrama de montaje)
5) Fija la brida del motor con los tornillos Allen M4 x 5.

Diagrama de montaje del motor

Buje del motor

Tornillo de

Buje del lado montaje del motor

Brida del motor

Haz coincidir las partes convexas (2
posiciones) del buje del motor con las
partes concavas (2 posiciones) del buje
del lado del cuerpo y la arafia en la
orientacion en la que se va a instalar.

Dimensiones [mm]
Tamario| Tipo de montaje MM TT PD PP
NZ M2.5 x 10 1.0 8 12.5
NY M2.5 x 10 1.0 8 12.5
16 NX M2.5 x 10 1.0 8 7
NM1 M3 x 5 0.63 5 10.5
NM2 M2.5 x 10 1.0 6 12.4
NZ M3 x 12 1.5 14 18
NY M4 x 12 3.6 11 18
NX M4 x 12 3.6 9 5
NwW M4 x 12 3.6 9 12
25 NV M4 x 12 3.6 9 5
NU M4 x 12 3.6 11 12
NT M3 x 12 1.5 12 18
NM1 M4 x 5 1.5 6.35 2.1
NM2 M4 x 12 3.6 10 12

Lista de piezas incluidas

Tamano: 16 Tamano: 25

Cantidad Cantidad
Descripcion  |Tipo de montaje Tipo de montaje
NZ/NY/NX | NM1 | NM2 Descripci(’)n NZ/NY/NX/
Buje del motor 1 101 NW/NV/NU/| NM1
Tornillo Allen 1 _ 11 NT/NM2
(para fijar el buje) Buje del motor 1 1
Brida del motor - 101 -
- Tornillo Allen
Tornillo Allen " ) 1 —
. ) 11— (para fijar el buje)
(para fijar el buje) _ -
Tomilo Alen 5|2 Tornillo Allen — 1
(para fijar a brida del motor) (para fijar el buje)
Espaciador de anillo — — |1
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LESYH serie
Piezas de montaje del motor

Opcion con brida de motor

Se puede afadir un motor a la especificacion sin motor una vez adquirido. A continuacion de muestran los tipos de montaje aplicables.
(Excluye las opciones «NM1» y «<NM3»)
Usa las siguientes referencias para seleccionar una opcion de brida de montaje compatible y realizar un pedido.

Forma de pedido

LEY-MF[25][P
oo

-[NZ
o

o Tamano 9 Posicion de montaje del motor 9 Tipo de montaje
25 Para LESYH16 P Paralelo NZ || NV
32 Para LESYH25 D En linea NY || NU

x Ten en cuenta que el NX || NT
tamafio especificado en la NW || NM2

referencia es diferente del
tamafo del actuador.

Motores compatibles y tipos de montaje*?

Modelo de motor aplicable Tamanfo / Tipo de montaje
Fabricante Serie 16 25
NZ | NY | NX [NM1|NM2[NM3| NZ | NY | NX | NW | NV | NU | NT | NM1 | NM2
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 | @ — - — — — ® _ _ _ _ _ _ _ _
YASKAWA Electric
Corporation V7 ® - - - — = [ J — — — = = — — _
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R [ J — — — — - [} — — — — — — — —
OMRON Corporation OMNUC G5/1S [ J — - — - - - o — = = — — — —
Panasonic Corporation MINAS A5/A6 o [ J — — - - - [ ) - — — — — — —
FANUC CORPORATION Bis (-B) e | - | -1-1-1-1l 1:olo) |- le| =] | =] ==
NIDEC SANKYO
CORPORATION SFLAG o | — | - | -|-|-|®e|-|=|=-]|=|=-]-1|-|-
KEYENCE
CORPORATION DuEiE Ol=l=]=l=]=]Ccl=]=1=|=1=1=]=] =
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ) — — — — — [} — — — — — — — —
MinebeaMitsumi Inc. Hybrid stepping motors | — = = o - o - — = = = = = ) —
Shinano Kenshi Co., Ltd. CSB-BZ - — - [ ] - o — — - — — — — — —
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd. o STEP AR/AZ — — - — [ ) — — — — = = = — — Y
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO — — — [ ) — — — — — — — — — Y —
: [ X

Rockwell Automation, Inc. -
(Allen-Bradley) Kinetix MP/VP/TL o — = — — _ _ _ (’\QZQ;P _ o _ ° _ _
Beckhoff Automation @

u : AM 30/31/80/81 e | — | — | - || =] =] - |6 — @ | @ | — | = | —
GmbH solo)
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 = — [ — — — — — | @ | — = = = — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — — — — [ — — — — — - _ _
ANCA Motion AMD2000 o — — — — — [ ) — — = = = — — —

* Si se adquiere el modelo LESYH%SDW%D-D, no es posible cambiar a otros tipos de montaje. #1 Posicion de montaje del motor: En linea Gnicamente

*2 Los motores y tipos de montaje compatibles son
ejemplos tipicos. Seleccione el tipo de montaje tras
consultar las tablas «Montaje del motor,
dimensiones aplicables del motor» en las siguientes
péaginas de «Dimensiones».
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Piezas de montaje del motor Serie LE S YH

Dimensiones: Opcién con brida de motor

Posicion de montaje del motor: Paralelo

Tornillo Allen: M1
(Par de apriete: T1 [N-m])

Tornillo Allen: M2
(Par de apriete: T2 [N-m])

@ PD (.D.)

i
|
IE—®

= Lista de componentes

} i i N° Descripcion Cantidad
Motor || PP N 1 | Brida del motor 1
(Distancia de montaje) : ! ) . .
Toillo de montaje del motor P : Caja de reenvio 2 | Polea del motor 1
i ; 3 | Tornillo Allen (para fijar la polea) 1
_______ 4 | Tornillo Allen (para montar la brida del motor) 2
Detalles de la brida del motor
Tamano: 25, 32 Tamano 25: NM2
Supericie de 2xFA g
montaje del motor g profundidad de avellanado FB \ Superficie de
montaje del motor
° N
dh\
33 o
L B o 4 £
@ Is ey &
) 1o
FE FC FF
FF OFG
OFG
Tamano 32: NM2
2xFA
prof. de rosca FB
3 - ]
\_/ °
ks @ A
FC FF
OFG
Dimensiones [mm]
Tamario |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG M1 T1 M2 T2 PD PP
NZ M4 x 0.7 7.5 @ 46 30 3.7 11 42 M2.5x 10 1.0 M3 x 8 0.63 8 7.5
25 NY M3 x 0.5 55 @ 45 30 5 11 42 M2.5 x 10 1.0 M3 x 8 0.63 8 7.5
(LESYH16) NX M4 x 0.7 7 @ 46 30 3.7 8 42 M2.5 x 10 1.0 M3 x 8 0.63 8 4.5
NM2 J3.4 7 031 30 3.7 8.5 42 M2.5x 10 1.0 M3 x 8 0.63 6 4.8
NZ M5 x 0.8 8.5 Q70 50 4.6 13 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 14 4.5
NY M4 x 0.7 7 Q70 50 4.6 13 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 11 4.5
32 NW M5 x 0.8 8.5 @70 50 4.6 13 60 M4 x 12 3.6 M4 x 12 1.5 9 4.5
(LESYH25) NU M5 x 0.8 8.5 Q70 50 4.6 13 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 1 4.5
NT M5 x 0.8 8.5 Q70 50 4.6 17 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 12 8.5
NM2 M4 x 0.7 8 50 38.2 = 11.5 60 M3 x 12 1.5 M4 x 12 1.5 10 3
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Serie LESYH

Dimensiones: Opcién con brida de motor

Posicion de montaje del motor: En linea

Tornillo Allen: M2 Tornillo Allen: M1

(Par de apriete: T2 [N'm])

\‘(Par de apriete: T1 [N-m]\i

Tornillo de montaje del motor

Buje del lado del cuerpo, arafia

Actuador

Detalles de la brida del motor

@ PD (.D.)

{ PP (Distancia de montaje)

Lista de componentes

Superficiede | N° Descripcion Cantidad
montaje del motor 1 | Brida del motor 1
& il ] 2 | Buje del motor 1
| E ] i 3 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
Q 4 | Tornillo Allen (para montar el blogue del motor) 2
FE
2 xFA, prof. de rosca FB FF
OFG
Tamano: 25, Tipo de montaje: NM2
Tornillo Allen: M2 Tornillo de montaje del motor Tornillo Allen: M1
(Par de apriete: T2 [N-m]) @ /(Par de apriete: T1 [N-m])
B e N % ) |
] &S0 r ¥
S R =hjl
v _ E=fy TEEEE ::::::::::::::::::::::::::::::::1
”””””””” i dellao dl e, araﬁa\@ gg PP (Distancia de montaje)
Actuador Ql= ‘
Detalles de la brida B del motor Lista de componentes
iizm':fr\o de avellanado 6.5, prof. 2 wotor '\:O Brida A del mOtszCFipCién Can:idad
@){( —— 2 | Brida B del motor 1
f/fi 3 | Buje del motor 1
( R | 8 R E 4 | Espaciador de anillo 1
| ! Q 5 | Tornillo Allen (para fijar el buje) 1
v 6 | Tornillo Allen (para montar la brida A del motor) 2
i 7 | Tornillo Allen (para fijar la brida B del motor) 2
FC FE
OFG FF
Dimensiones [mm]
Tamario  |Tipo de montaje FA FB FC FD FE FF FG M1 T1 M2 T2 PD PP
NZ M4 x 0.7 75 | @46 30 3.7 47 45 M2.5x 10 1.0 M4 x 40 1.5 8 12.5
25 NY M3 x 0.5 6 J 45 30 4.2 47 45 M2.5x 10 1.0 M4 x 40 1.5 8 12.5
(LESYH16) NX M4 x 0.7 75 | @46 30 3.7 47 45 M2.5x10 | 1.0 M4 x 40 1.5 8 7
NM2 J3.4 28 031 22 25 30 45 M2.5x 10 1.0 M4 x 40 1.5 6 12.4
NZ M5 x 0.8 85 | @70 50 3.3 60 60 M3 x 12 1.5 M6 x 60 5.2 14 18
NY M4 x 0.7 8 g 70 50 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 11 18
NX M5 x 0.8 85 | @63 40 3.5 63 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 9 5
32 NW M5 x 0.8 85 | @70 50 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 9 12
(LESYH25) NV M4 x 0.7 8 63 40 3.3 63 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 9 5
NU M5 x 0.8 85 | @70 50 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 11 12
NT M5 x 0.8 85 | @70 50 3.3 60 60 M3 x 12 1.5 M6 x 60 5.2 12 18
NM2 M4 x 0.7 8 050 36 3.3 60 60 M4 x 12 3.6 M6 x 60 5.2 10 12
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Serie LESYH

Montaje del detector magneético

Posicion de montaje del detector magnético

(B)

W=
=

B o
A
[mm]

Tamano Carrera A B
50 89 126
8 75 114 152

50 100.5 137.5

16 100 150.5 2125
50 108 168
25 100 158 232
150 238 310

Montaje del detector magnético

Para montar los detectores magnéticos, debe insertarlos en la ranura de Tornillo de montaje del detector magnético
montaje del detector del actuador tal como se indica en la siguiente Par de apriete

[N-m]

figura. Una vez colocado en la posicion de montaje, utilice una
destornillador pequefo de cabeza plana para apretar los tornillos de

Modelo de detector magnético

Par de apriete

montaje del detector incluidos.

D-M9I(V)
D-MICIW(V)
D-M9LIE

0.05a0.15

S
%-’/ Destornillador pequefio de cabeza plana

= Para apretar el tornillo de fijacion del detector, utilice un destornillador pequefio de
cabeza plana con un didmetro de empufadura aproximado de 5 a 6 mm.
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Detector magnético de estado soélido
Modelo de montaje directo

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacion estandar.

-
—~
APrecaucion
| Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9]

Posicion mas sensible

Especificaciones de los detectores magnéticos

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9L], D-M9LV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnéticol D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable dleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético

D-MON(V) | D-M9P(V)

| D-M9B(V)

Revestimiento

Diémetro exterior [mm]

026

Numero de hilos

3 hilos (Marrén/Azul/Negro

| 2 hilos (Marrén/Azul)

Aislante
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm?2] 0.15
Conductor =
Diémetro de trenzado [mm] @0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-MON(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
0.5m (—) 8 7
Longitud de cable 1m (M) 14 13
3m(L) 41 38
5m (2) 68 63
[mm]
D-MoLlV
j X
L o
[}

Tornillo de montaje M2.5 x4 L

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

0
|
Ol i
7 @: =) = T
22.8
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4\—’7 4
6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

500 (1000) (3000) (5000)

2.8

14
15.9 ©
19.5

<




Detector de estado solido normalmente cerrado
Modelo de montaje directo

D-M9NE(V)/D-M9PE(V)/D-M9BE(V)

Salida directa a cable

@ La senal de salida se ilumina
cuando no se detecta ninguna
fuerza magnética.

@ Se puede usar para el actuador
adoptado por los detectores
magnéticos de estado sélido
de la serie D-M9 (excluyendo
los productos bajo demanda)

-
L4
’
/A\Precaucion
| Precauciones |

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

Dimensiones
D-M9CIE

Posiciéon mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x4 L

Especificaciones

UK
CA

(

Consulte el sitio web de SMC para obtener

de los detectores magnéticos

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9LIE, D-M9LIEV (Con LED indicador)

Modelo de detector magnético| D-MONE |D-MONEV | D-M9PE | D-M9PEV | D-M9BE |D-M9BEV
Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5a 28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos | —

24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0 menos

Corriente de fuga

100 A o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Normativa

Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable éleorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético | D-MONE(V) | D-M9PE(V) | D-M9BE(V)
Revestimiento | Dimetro exterior [mm] @26
Aislante Numero de hilos 3 hilos (Marrén/Azul/Negro | 2 hilos (Marrén/Azul)
i
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor =
Didmetro de trenzado [mm] @0.05
Radio minimo de flexion [mm (valores de referencia) 17

# Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado sélido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-M9NE(V) | D-M9PE(V) D-M9BE(V)
0.5m (—) 8 7
*1
Longitud de cable i) 14 13
3m (L) 41 38
5m (Z)*! 68 63
#1 Las opciones de 1 my 5 m se fabrican al recibir el pedido.
[mm]
D-M9LIEV
©
0 oi
[}

©
N
P S — | —— —— &}}
L/Tk
6

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

3.95
2.8

e
22.8

e

6_| Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 L

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

2 7503
\

500 (1000) (3000) (5000)

026 /
‘ool ¢ |}
= ® 15.9 @.{
(8] <
19.5
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Detector de estado sélido con indicador
de 2 colores, Tipo de montaje directo

D-MONW(V)/D-MOPW(V)/D-MIBW(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga a 2 hilos (2.5 a 40 mA).

@ Uso de cable flexible en la
especificacién estandar.

@ El rango adecuado de trabajo
se puede determinar mediante
el color del LED. (Rojo — Verde
< Rojo)

/A\Precaucion
\ Precauciones

Fije el detector magnético con el tornillo
suministrado instalado en el cuerpo del
detector magnético. El detector magnético
puede resultar danado si se usa un tornillo
distinto al suministrado.

UK
CA

Consulte el sitio web de SMC para obtener

los detalles de los productos conforme a los
estandares internacionales.

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9CIW, D-M9LIWV (Con LED indicador

Modelo de detector magnético

D-M9NW |D-MONWV

D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV

Direccion de laentradaeléctrica | En linea | Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN | PNP -

Carga aplicable

Circuito IC, Relé, PLC

Relé 24 VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V) -

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tension de carga

28 VDC o menos

- 24 VDC (10 a 28 VDC)

Corriente de carga

40 mA o0 menos

2.5a40 mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA)

4V 0o menos

Corriente de fuga

100 uA o inferior a 24 VDC

0.8 mA o0 menos

LED indicador Rango de trabajo -+ El LED rojo se ilumina..
Rango de trabajo adecuado -« El LED verde se ilumina..
Normativa Marca CE/UKCA

Caracteristicas técnicas del cable 6leorresistente de gran capacidad

Modelo de detector magnético

D-MONW(V) |

D-M9PW(V) | D-M9BW(V)

Revestimiento

Diametro exterior [mm]

J26

Ndmero de hilos

3 hilos (Marrén/Azul/Negro

| 2 hilos (Marron/Azul)

Aislante
Diémetro exterior [mm] @0.88
Area efectiva [mm2] 0.15
Conductor —
Didmetro de trenzado [mm] J0.05
Radio minimo de flexion [mm] (valores de referencia) 17

= Consulte las caracteristicas comunes de los detectores en estado s6lido en www.smc.eu.
# Consulte las longitudes de los cables en www.smc.eu.

Peso [q]
Modelo de detector magnético D-MONW(V) | D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5m (—) 8 7
14 13
Longitud de cable 1m (M)
3m (L) 41 38
5m (2) 68 63
Dimensiones [mm]
D-M9CIW D-M9CIwWV
j g
0 [
[}
N © —
a
—t—EQ S 6_| Posicién mas sensible
P S — | —— —— S - -
M 3 Tornillo de montaje M2.5 x 4 L
6 | Posicion mas sensible § Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
o
() . .
Tornillo de montaje M2.5 x 4 L = » LEDS md(l)cgdor
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana) 326 8_ 7 /7
o LED indicador | 18 o—ole] |
% o SN 15.9 @.{
Cpay ~ 195 N
1Demt) —<=— 4 -—H
22.8 I
IBG
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Serie LESYH

Precauciones especificas del producto 1

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la contraportada.
Para mas detalles sobre las precauciones del actuador eléctrico y del detector magnético, consulta las «Precauciones
en el manejo de productos SMC» y el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC: https://www.smc.eu

|

Diseno

Manipulacién

A Advertencia

1. No apliques una carga que exceda los limites de

especificacion.

Selecciona un actuador adecuado en funcién de la carga de
trabajo y el momento admisible. Si el producto se utiliza fuera de
los limites de especificacion, la carga excéntrica aplicada sobre la
guia seréd excesiva y pueden producirse efectos adversos tales
como generacion de juego en la guia, reduccion de la precision o
reduccion de la vida util del producto.

2. No utilices el producto en aplicaciones en las que

se aplique una fuerza externa o fuerza de impacto
excesivas.
Esto, a su vez, puede conducir a un funcionamiento defectuoso.

|

Manipulacién

A Precaucion

1. Con actuadores alineados

Los actuadores de SMC se pueden usar con sus motores
(suministrados por el cliente) colocados unos junto a los otros. No
obstante, para actuadores con un iman de deteccion magnética
integrado, mantén una separacion de 4 0 mm o mas entre los
motores y la posicion por la que pasa el iman.

Para mas detalles sobre la posicién del iméan, consulta el disefio
en el catalogo.

Se pueden usar con sus motores
colocados unos junto a los otros.

No permitas que los motores estén muy cerca
de la posicién por la que pasa el iman.
Motor (Debe suministrarlo el cliente)

|

}:

By

PiZ)
|

Parte del iman integrado
en el actuador eléctrico

Motor (Debe suministrarlo el cliente)
2 Mantén una separacion

Y C——— = de 40 mm o mas.
© © [} [°] -~
T, |
(3] (3] [5] [<] —_
o0 -—00—-6—6O-5 -
[>] [:] ] [] =

Parte del iman integrado
en el actuador eléctrico

2. No hagas muescas, rayes ni dafies de otro modo las

superficies de montaje del cuerpo, la mesa y la placa final.
De lo contrario, pueden producirse irregularidades en la superficie
de montaje, holgura en la guia o un aumento de la resistencia al
deslizamiento.

A Precaucion

3. No hagas muescas, rayes ni dafnes de otro modo la

superficie sobre la que se desplazara el rail y la guia.

De lo contrario, puede producirse holgura en la guia 0 un aumento
de la resistencia al deslizamiento.

4. Cuando montes una pieza, evita aplicar impactos

fuertes o momentos excesivos.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento admisible,
puede producirse juego en la guia o un aumento de la resistencia
al deslizamiento.

5. Mantén la planeidad de la superficie de montaje en

0.02 mm.

Si una pieza o base no se asienta de forma uniforme sobre el
cuerpo del producto, puede producirse juego en la guia o un
incremento de la resistencia al deslizamiento.

6. No acciones el cuerpo principal con la mesa fijada.
7. Al montar el actuador, utiliza tornillos con la longitud

adecuada y apriétalos al par de apriete max. o a un
par inferior.

Aplicar un par de apriete superior al recomendado puede causar
un funcionamiento erréneo, mientras que un par de apriete inferior
puede provocar el desplazamiento de la posicion de montaje o, en
condiciones extremas, el actuador podria soltarse de su posicién
de montaje.

Montaje lateral/

o Tamafio Tamafio | Par de apriete | L (Profundidad méx.
Fijado al cuerpo del tornillo | max. [N-m] | detomillo [mm)
(Roscado en el cuerpo) 8 | Max07 15 5

—— = | [ 16 | M5x08 3 65

=== )

77377 25 M6 x 1 5.2 8.5
Pieza fija/Montaje frontal

L . _|Tamafio del| Par de apriete L

Tamafio . 2
tornillo max. [N-m] [mm]
8 M4 x 0.7 1.5 8
IF i 16 M5 x 0.8 3 10
25 M6 x 1 5.2 12

Para evitar que los tornillos de retencion de la pieza entren en la placa final, usa pernos que sean
como minimo 0.5 mm més cortos que la profundidad max. del tornillo. Si se emplean tornillos mas
largos, estos pueden entrar en contacto con la placa final y provocar fallos de funcionamiento.

Pieza fija/Montaje superior

| Tamafio del | Par de apriete L
Tamarfio . .
tornillo max. [N-m] [mm]
8 | M3x05 0.63 4.8 (Max.)
16 | M5x0.8 3 6.5 (Max.)
25 M6 x 1 5.2 8 (Max.)

Para evitar que los tornillos de retencion de la pieza toquen el bloque de guiado, usa pernos que
sean iguales 0 més cortos que la profundidad méx. del tornillo. Si se emplean tornillos més
largos, estos pueden entrar en contacto con la placa final y provocar fallos de funcionamiento.

8. Cuando va a aplicarse una fuerza externa a la mesa,

es necesario reducir la carga de trabajo al seleccionar
un tamano.

Cuando un conducto de cable o un tubo mévil flexible se fija a un
actuador, la resistencia al deslizamiento de la mesa aumentara,
pudiendo producirse un fallo de funcionamiento del producto.
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Serie LESYH

Precauciones especificas del producto 2

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad en la contraportada.
Para mas detalles sobre las precauciones del actuador eléctrico y del detector magnético, consulta las «Precauciones
en el manejo de productos SMC» y el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC: https:/www.smc.eu

|

Manipulacion \

|

Mantenimiento

/A\Precaucion

9.

No comprimas ni despegues la cinta adhesiva de la
parte inferior del cuerpo.
Podria despegarse y permitir la entrada de particulas en el actuador.

10. Cuando la mesa esta en funcionamiento, puede

11.

crearse un hueco en el actuador (marcado abajo
con la flecha). Ten cuidado de no poner las manos
o dedos en un hueco.

Motor (Debe suministrarlo el cliente)

| —

il

Instala el cuerpo como se muestra a continuacion
conlaO.

Dado que el soporte del producto se vuelve inestable, puede
producirse un fallo de funcionamiento, ruido o un aumento de la

Motor Motor
(Debe suministrarlo O (Debe suministrarlo
el cliente) el cliente) o

o o

@ (RE

—

HE

deflexion.
}

J

N

I\

O X

—t—

N

12. Incluso con la misma ref. de producto, la mesa de

algunos productos puede moverse manualmente,
mientras que la de otros no. No obstante, no se trata
de ningun fallo de los productos. (Sin bloqueo)

La diferencia se debe a que existe una pequefia variaciéon en la
eficiencia positiva (cuando la mesa es movida por el motor) y una
gran variacién en la eficiencia inversa (cuando la mesa se mueve
manualmente) debido a las caracteristicas del producto. Cuando los
productos son accionados por un motor, la diferencia es insignificante.
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A\ Advertencia

1.

2
3.

Asegurate de desactivar la alimentaciéon antes de
iniciar los trabajos de mantenimiento o reparacién
del producto.

. Para realizar la lubricacion, usa guantes de proteccion.

Lleva a cabo el mantenimiento de acuerdo con los
siguientes requisitos.

Frecuencia de mantenimiento
Lleva a cabo el mantenimiento de acuerdo con la tabla inferior.

S Comprobacién Comprobacion
visual de correa
Inspeccion antes del uso diario O —
Inspeccion cada 6 meses*! — O
Inspeccion cada 250 km*! — ©)
Inspeccion cada 5 millones de ciclos*! — O

#1

Selecciona aquello que suceda primero.

Elementos para comprobacion visual

1. Tornillos de fijacion flojos, cantidad de suciedad anormal, etc.
2. Comprueba si existen dafios visibles, comprueba la union del cable
3. Vibracion, ruido

Elementos para comprobacion de correa (tipo R/L inicamente)

Detén el funcionamiento inmediatamente y sustituye la correa si
se da cualquiera de las siguientes situaciones.

a. El material de la correa esta desgastado.
La fibra de la correa se ha vuelto rugosa, la goma se ha
separado y la fibra ha adquirido un color blanquecino, las
lineas de las fibras se han vuelto borrosas

b. El lateral de la correa se esta pelando o desgastando
Los bordes de la correa se han redondeado y sobresalen hilos
deshilachados

c. La correa esta parcialmente cortada
La correa estd parcialmente cortada, las particulas extrafas
atrapadas entre los dientes de otras piezas estan causando dafios

d. Hay una linea vertical visible sobre los dientes de la correa
Se han producido dafios debido al desplazamiento de la correa
sobre el reborde

e. La goma de la parte posterior de la correa esta
reblandecida o pegajosa

f. Hay grietas visibles en la parte posterior de la correa
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Serie LE[ ]
Direccion de movimiento con respecto
a la direccion de giro del motor

Modelo sin véstag_o
Modelos aplicables: LEFSLINL], LEKFSLINL], LEJSLINL], LESYHLIDNL/Posicion de montaje del motor: En linea

Direccion de
movimiento de la mesa

'
Horario +—————— Antihorario del motor
"""" (0] O
1 X
| S—— w3 2 A
| ) ! )
_______ ! Horario|  Antihorario

Vis‘ta X
Modelos aplicables: LEFSL)(L/R)NL], LEKFSLI(L/R)NL], LESYHLJ(L/R)NL/Posicion de montaje del motor: Paralelo al lado derecho/izquierdo

del motor

o _+0 Siecoer g T T
ireccion de
,, L Motor
! I
Horario!  Antihorario Antihorario i Horario e
x|
i ()
‘ . J
Vista X

Modelos aplicables: LEFBL IN[_/Posicion de montaje del motor: Montaje superior

O | O
] fﬁ ] Vista X
W) | (g

Horario|  Antihorario

_____

_Direccion de
movimiento de la mesa

|
Horario «—————— Antihorario

]

Modelos aplicables: LEFBLIUNL /Posicion de montaje del motor: Montaje inferior

_Direccion de
movimiento de la mesa

. . ! .
Antihorario +—————— Horario

C

: =
\ 5 |
1 o ,
| S
i
‘ Direccion de giro
50| (k)
X del motor
VA \uh
N\
Ccw CCwW
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Modelo sin vastago

Modelos aplicables: LETL/Posicion de montaje del motor: Lado derecho/izquierdo/derecho trasero/izquierdo trasero

‘ Lado derecho

Guia
(Lado posterior)

Correa

Lado izquierdo ’ (Lado frontal)

Direccion de
movimiento de la mesa

o Direccion de P R
movimiento de la mesa !
|
1

w ccw i,:é___.i ccw cw (é i
| e | N ) |
. | o ) el | )
Ly X L8] _____
O O O O
L | N () ()
- f\ f\ w ‘CCW W | cCW
> a4, - ==
| Vista X | Vista X

Modelo con vastago
Modelos aplicables: LEY[ IDNLI, LEYGLIDNL /Posicion de montaje del motor: En linea

Direccion de movimiento Direccion de giro
del vastago del motor
|

Horario «—————— Antihorario

"""" S o O

] woor | X R

| : WA
_______ ’ Horario|  Antihorario

Vista X

Modelos aplicables: LEY(( /L/R)NC, LEYGL)( /L/R)NL/Posicion de montaje del motor: Paralelo al lado superior/derecho/izquierdo

Direcciondegiro | [0 .+ O o ———-
del motor Direccion de movimiento I Motor
Vista X - - del vastago I T thaat

Antihorarig———— Horario N

Horario | Antihorario

]
]

D
§
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/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion”,

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
A Pe||g ro: que, si no se evita, podria causar lesiones graves o la
muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, sino se evita, podria causar lesiones graves
0 la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

A Precaucion: que, sino se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con protecciéon mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
|IEC 60204-1: Seguridad de las méaquinas - Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pais.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencidén de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes.? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pals a otro esta
regulada por la legislacién y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los palises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pals, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.
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