Cilindro compacto con guias
020, 925, 932, 340, 350, 363, 280, 100

Serie MGP 2 SNC
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Serie MGP

©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

4 posibilidades de montaje Posibilidad de conexionado en dos direcciones
1. Montaje superior ’ Cp)gf?é%ggeaggsfigglrlmamiento disponibles 1. Conexiones
en cada superficie de montaje superiores

T T
2. Montaje lateral D[ [k
Sl 1P 2. Conexiones
laterales

Fécil ajuste de la pieza de trabajo y
facil montaje del cilindro

Posibilidad de montar P ‘

detectores magnéticos Onty, E
|

en dos laterales Sterg)

* Modelo de bloqueo en final de carrera

o Mantiene la posicion final del cilindro aunque se corte la alimentacion de aire.

M Carreras ® La longitud del cuerpo compacto es sélo 25 mm superior a la del modelo estandar.
Diametro Carteras Direccion | | Desbloqueo
‘ Vi | [mm] ‘ G [ ‘ intermedias de bloqueo manual

25 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400

Modelo con
espaciador
disponible
en
incrementos
de carrera
de 5mm.

MGPM
Casquillos
de friccion

Blogqueo
delantero

Modelo sin
enclavamiento

MGPL
Rodamientos
abolas

Bloqueo
trasero

Modelo de
enclava-
miento

* Modelo de guiado con mayor resistencia de carga

¢ Carga lateral: mejorada en un 10% M Carreras
¢ Carga excéntrica: mejorada en un 25%

Diametro
. . ‘ Modelo | [mm] ‘ Carrera [mm] ‘
* Carga de impacto: mejorada en un 140%
(en comparacion con el cilindro compacto con guias MGPM50) 25 50 75 100 125 150 175 200
4
MGPS
Diametro Diametro de guiado [mm] Castuilosdefrccin _; ;

[mm] MGPS MGPM
50 30 25

80 45 30

M Variaciones de la serie »
Diametro [mm]

Serie Modelo Amortiguacion 20 ‘ 25 ‘ 32 ‘ 40 ‘ 50 ‘ 63 ‘ 80 ‘100

Con bloqueo en final de carrera

Casquillos de friccion Tope
M G P Rodamientos a bolas elastico
Modelo de guiado de alta resistencia Casquillos de Tope

MG PS friccion elastico

Caracteristicas 1

O
2



Cilindro compacto con quias:
Con bloqueo final de carrera

Serie MGP

2020, 925, 832, 340, 350, 363, 280, 100

Forma de pedido

RS MGP (M[32][ |-[100]-[H][N]-[MOBW

Cilindro compacto con guiasl

Tipo de guiado
M | Casquillos de friccion N2 de detectores
L | Cojinetes lineales a bolas magnéticos
— 2 uns.
Lz S 1un.
Diametro e n nuns.

12 | 12mm | 40| 40 mm
16 | 16 mm | 50| 50 mm
20 | 20mm | 63| 63 mm
25| 25mm | 80| 80 mm —
32 | 32 mm |100{100 mm

¢ Modelo de detector magnético

Sin detector magnético
(cilindro con iman integrado)

+ \/éase en la siguiente tabla los detectores magnéticos
aplicables.

Tipo de rosca e

e Modelo de desbloqueo manual

— M5 x 0.8 N Modelo sin enclavamiento
Re L Modelo con enclavamiento
N NPT
TF G L.
e Posicion de bloqueo
H Bloqueo trasero
Carrera del cilindro [mm] e R Bloqueo delantero

Véase la tabla de carreras estandar en la pag. 2.

Detectores mag néticos aplicab|eS/ConsuIte mas informacién acerca de los detectores magnéticos en la guia de detectores magnéticos.

o Funcionamiento Entrada ZS Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético Lgnsgltud1de cgble [5m] Conector Carga
P especial eléctrica uQEJ (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea (;) m| D@2 precableado|  aplicable
3 hilos (NPN) MONV M9N ® e O O Circui
ito IC
— 3hilos (PNP) Svizv MPV | MoP | e e @O o |
5 2 hilos 12V M9BV M9B ® /0 O O -
o[ o 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ ([@|@®@|O| O .
23 '”Tl;:c:g” gﬁ g'i‘ggfzz)co 3hilos (PNP) Svi2v MoPWV | MoPW | @ |@|e 0| o | wel Rels
[ play Salida |Si| 2hios | 24V [ 12V | — [ M9BWV | MOBW | @ (@ @ |O| O  ps
[ ) directa 3 hilos (NPN) MINAV:s:: | MONA##x | O |O | @ | O O _
= Resistente al agua Circuito IC
© O g - 5V,12V ircuito
%8| (display en 2 colores) a cable 3 hilos (PNP) MOPAV=++ | MOPA+++ | O |O | @ |O| O
we 2 hilos 12V M9BAV::: | MOBA++x | O O | @ |O| O
O |Resistente a campos magnéticos 2 hilos — P3DW [ Bk 2K J O -
(display en 2 colores) (No polar) - — PADW | — [— @@ e)
£, Salida |q|wmeam| — | SV | — | A%V | A% | e |—|e|—| — |owblc —
25 - directa | - 100V | A93V A93 | @ oo Relé
g% L 2hil — — —__ nele,
g acable ) 2hilos | 24V 12V sl A9V A% | ® |—|®|—| — [Cmii| PLC

#ix% 0s detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos con las referencias anteriores, aunque esto no garantiza la resistencia al agua del
cilindro. Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.

(Ejemplo) MONW = Los detectores magnéticos de estado sélido marcados conun" O " se

(Ejemplo) MONWM fabrican bajo demanda.

1 11 PO L (Ejemplo) MONWL = El modelo D-P4DW esta disponible para didmetros 232 a ¢100.
(Ejemplo) MONWZ  x El modelo D-P3DW esta disponible para diametros 925 a 100.

= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte la guia de detectores magnéticos.

= Consulte la guia de detectores magnéticos si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
Para D-P3DW, consulte el catalogo D-P3DW.

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.
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Serie MGP

Caracteristicas técnicas

Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido
Presion de prueba 1.5 MPa
Presién max. de trabajo. 1.0 MPa
Presién min. de trabajo. 0.15 MPa *
Temperatura ambiente y de fluido —10a 60°C (sin congelacion)
Velocidad del émbolo 0203 063 502 500 mm/s
080, 100 50 a 400 mm/s
Amortiguacion Topes elasticos en ambos extremos
Lubricacion No necesaria
Tolerancia de carrera 4o mm
*# 0.1 MPa excepto para la unidad de bloqueo.
Caracteristicas de bloqueo
Posicion de bloqueo Lado trasero, lado delantero
Fuerza de prensién 220 225 232 240 250 063 280 2100
(méx.) [N] 215 | 330 | 550 | 860 | 1340 | 2140 | 3450 | 5390
Juego del vastago 2 mm o0 menos
Desbloqueo manual Modelo sin enclavamiento, modelo con enclavamiento

Ajuste las posiciones del detector para el funcionamiento en ambos extremos de la carrera y las
posiciones de movimiento (2 mm) del juego del vastago.

Carreras estandar

Diametro [mm] Carrera estandar [mm]

20, 25, 32, 40,

50, 63, 80, 100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

Preparacion de carreras intermedias

.. .. |Instalacion de espaciadores o ’
Forma de modificacion | Se instalan espaciadores en los cilindros de carrera estandar.
Disponible en intervalos de carrera de 5 mm

Referencia Véanse las referencias estandar y la forma de pedido en la pag.

1.

Carrera aplicable [mm] de 5a 395

Ref.: MGPM50-35-HN

La dimensién C es de 119 mm.

Ejemplo Se ha instalado un espaciador de 15 mm de ancho en MGPM50-50-HN.

Nota 1) La carrera minima para el montaje de dos detectores es de 10 mm o superior y para un detector de 5 mm

0 superior .

Nota 2) Carreras intermedias (en intervalos de 1 mm) con un cuerpo especial estan disponibles bajo demanda.

Esfuerzo teérico

SALIDA ENTRADA
- [+

Diametro Igg::ﬁg age:]gia? Area efectiva Presion de trabajo [MPa]
(mm] | “tmm] | miento | ™1 | 0.2 | 0.3 | 04 | 05 | 0.6 [ 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
. 1o | SAUDA_ | 314 63| 94| 126| 157| 188| 220| 251 | 283 | 314
ENTRADA | 236 47| 71| 94| 118| 142| 165| 189| 212| 236
25 1o |SAUDA | 49t 98| 147 | 196 | 246| 295| 344 | 393| 442 | 491
ENTRADA| 378 76| 113 | 151| 189| 227| 265| 302| 340 | 378
- i |SAUDA | 804 | 161| 241| 322| 402| 482| 563 | 643| 724 | 804
ENTRADA| 603 | 121 | 181 | 241| 302| 362| 422| 482| 543 | 603
. 16 | SAUDA | 1257 | 251| 377 503| 629 754| 880 1006|1131 |1257
ENTRADA| 1056 | 211| 317 | 422 | 528| 634| 739 | 845| 950 |1056
o oo | SAUDA | 1963 | 393| 589 | 785| 982 1178|1374 | 1570 | 1767 | 1963
ENTRADA | 1649 | 330 | 495 | 660 | 825| 990 | 1154 | 1319 | 1484 | 1649
- oo |SAUDA | 3117 | 623| 935 |1247| 1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2805 | 3117
ENTRADA | 2803 | 561 | 841 | 1121|1402 | 1682 | 1962 | 2242 | 2523 | 2803
- ps | SAUDA | 5027 | 1005|1508 | 2011 | 2514 3016 | 3519 | 4022 | 4524 | 5027
ENTRADA | 4536 | 907 | 1361 | 1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536
100 | 3o |SAUDA | 7854 |1571|2356 | 3142 | 3027 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
ENTRADA | 7147 | 1429 |2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147

Nota) Esfuerzo tedrico [N] = Presién [MPa] x Area [mmX]
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Cilindro compacto con guias: .
Con bloqueo final de carrera  Serie MGP

Pesos
Casquillos de friccion MGPM20 a 100 (Peso basico) (kg
DEnee Modelo Carrera estandar [mm]
(mm] 25 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
20 MGPM20 0.86 1.12 1.32 1.52 1.71 1.91 2.1 2.31 2.78 3.18 3.57 3.97
25 MGPM25 118 | 156 183 | 210 | 238 265 | 292 | 319 | 385 | 439 | 494 | 548
32 MGPM32 1.92 2.32 2.70 3.09 3.47 3.85 4.23 4.61 5.56 6.32 7.09 7.85
40 MGPM40 2.20 2.66 3.08 3.51 3.93 4.36 4.78 5.20 6.24 710 7.95 8.80
50 MGPM50 3.73 4.46 5.10 5.74 6.38 7.02 7.66 8.30 9.91 11.2 12.5 13.8
63 MGPM63 4.61 5.45 6.21 6.96 7.72 8.47 9.23 9.99 11.8 13.3 14.8 16.3
80 MGPM80 7.88 8.70 9.49 10.3 11.2 12.0 12.8 13.9 15.5 17.2 18.8 20.5
100 MGPM100 121 13.2 14.4 15.6 16.8 18.0 19.1 20.6 22.9 25.3 27.6 30.0
Cojinetes lineales a bolas: MGPL20 a 100 (Peso basico) [kg]
Diametro Modelo Carrera estandar [mm]
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 | 250 | 300 | 350 | 400
20 MGPL20 0.93 1.10 1.27 1.48 1.65 1.83 2.00 217 2.55 2.90 3.25 3.60
25 MGPL25 1.27 1.50 1.74 2.01 2.24 2.47 2.70 2.94 3.44 3.91 4.37 4.83
32 MGPL32 1.74 2.19 2.51 2.88 3.20 3.51 3.83 4.15 4.84 5.47 6.10 6.73
40 MGPL40 2.02 2.51 2.87 3.29 3.65 4.01 4.37 4.73 5.51 6.23 6.95 7.67
50 MGPL50 3.46 4.21 4.76 5.40 5.95 6.50 7.05 7.60 8.83 9.92 111 12.2
63 MGPL63 4.33 5.20 5.86 6.62 7.28 7.95 8.61 9.27 10.7 12.1 13.4 14.7
80 MGPL80 8.05 8.87 9.66 10.5 11.4 12.2 13.0 14.1 15.7 17.4 19.0 20.7
100 MGPL100 12.4 13.5 14.7 15.9 171 18.3 19.4 20.9 23.2 25.6 27.9 30.3
Peso adicional de la unidad de bloqueo kg]
Con bloqueo trasero | Con bloqueo delantero Con blogueo trasero | Con bloqueo delantero
Dime® | HN | HL | RN | RL Déme© | HN | HL | RN | RL
20 005 | 007 005 | 006 63 036 | 040 035 | 039
25 006 | 007 005 | 007 80 090 | 097 1.03 1.10
32 0.09 0.10 0.09 0.10 100 1.52 1.60 1.60 1.68
40 0.15 0.18 0.14 0.18 Ejemplo de (calculo) MGPM50-100-HN
50 0.24 0.27 0.23 0.27 ¢ Peso basico + Peso adicional de la unidad de bloqueo
*5.74 + 0.24 = 5.99 kg
Momentos admisibles sobre la placa de unién Tolerancia angular de la placa de union
Par : T [N-m]
0
_ A\ Ve Ne - S
\f N * o
T[N-m]

Para la tolerancia angular 6 sin carga, utilice un
Carrera [mm] valor inferior a los valores que se indican en la
tabla como referencia.

Diametro | Tipo de
[mm] guiado 25 | 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400

50 | MGPM | 099| 075 1.88| 163 144| 128 1.16] 1.06] 0.90| 0.78] 0.69| 062 Didmetro VEBIEMEENENEIER ©
MGPL | 266| 1.94| 152] 125 1.34] 1.17] 1.03| 093] 0.76] 0.65| 0.56| 0.49 (mm] MGPM MGPL
20
o5 | MGPM | 1.64| 1.25| 2.96| 2.57| 2.26| 202 1.83| 1.67| 142| 1.24| 109| 0.98 10.07° 10.09°
MGPL | 4.08 3.02| 2.38| 1.97| 2.05| 1.78| 1.58| 1.41| 1.16| 0.98| 0.85| 0.74 25
32
ap | _MGPM | 635 513 569| 4.97| 442| 398 361 331| 2.84] 248| 220| 198 10.06° 10.08°
MGPL | 5.95| 4.89| 5.11| 4.51| 6.34| 579 5.33| 4.93| 4.29| 3.78| 3.38| 3.04 40
MGPM | 7.00| 5.66| 6.27| 5.48| 4.87| 4.38 5.98| 3.65| 3.13| 2.74| 2.43| 2.19 50 . .
40 £0.05 +0.06
MGPL | 655 5.39| 5.62| 4.96| 6.98| 6.38) 5.87| 5.43| 4.72| 4.16| 3.71| 3.35 63
MGPM |13.0 |10.8 | 12.0 | 10.6 | 9.50| 8.60| 7.86| 7.24| 6.24| 5.49| 4.90| 4.43 80 . .
50 +0.04 +0.05
MGPL | 9.17| 7.62| 9.83| 8.74/11.6 |10.7 | 9.83| 9.12| 7.95| 7.02| 6.26| 5.63 100
63 MGPM |14.7 |12.1 | 135 |11.9 |10.7 | 9.69| 8.86| 8.16| 7.04| 6.19| 5.52| 4.99
MGPL |10.2 | 8.48|11.0 | 9.74|13.0 | 11.9 |11.0 [10.2 | 8.84| 7.80| 6.94| 6.24
MGPM |21.9 |18.6 |22.9 |20.5 |18.6 |17.0 | 156 | 145 |12.6 [112 |10.0 | 9.11
e MGPL |15.1 [23.3 |22.7 |20.6 |18.9 | 17.3 | 16.0 |14.8 |12.9 |11.3 |10.0 | 8.94
100 MGPM |38.8 |33.5 |37.5 |33.8 [30.9 | 284 |26.2 |24.4 [21.4 [194 |17.2 |15.7

MGPL |27.1 |30.6 |37.9 |34.6 |31.8 | 29.3 |27.2 |25.3 |22.1 [19.5 |17.3 |155

Nota) La seleccién del modelo es la misma que para el estandar MGP.



Serie MGP

Construccion

Serie MGPM

119

Serie MGPL

Elin T 1

p==4

W
=

220, 925: Carrera de 25 mm

@50 0 mayor.

250, 263
Modelo sin enclavamiento

(Blogue trasero)

032 a 063:
Carrera de 25 mm

020, 925: Carreras de 75 mm o inferiores
32 a 963: Superior a 25 hasta 75 mm de carrera
280, 100: Carreras de 150 mm o inferiores

020 a 963: Carreras superiores a 75 mm
280, 2100: Carreras superiores a 150 mm

Modelo con enclavamiento

020 a 263 280, 100
(Con bloqueo delantero)
\
i \\
I\ X
: - =
020 a 263 280, 2100
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Designacion Material Nota N2 Designacion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 22%| Junta del vastago NBR
2 | Embolo Aleacién de aluminio Cromado 23*| Junta de estanqueidad A NBR
, Acero inoxidable| @20, @25 | Cromado duro con blogueo delantero final carrera sdlo 24*| Junta de estanqueidad B NBR
3 | Vastago Aceroal carbono| 932 a @100 Cromado duro 25 | Junta de sellado del émbolo NBR Sélo 832 a 100
4 | Aro Aleacién de aluminio Anodizado claro 26 | Perno de bloqueo Acero al carbono Cinc cromado
5 | Casquillo Bronce autolubricante 27 | Soporte de bloqueo Latén Niquelado electrolitico
6 | Culata posterior Aleacién de aluminio Cromado sin color 28 | Embolo de bloqueo Acero al carbono Niquelado
7 | Vastago guia Acero al carbono Cromado duro 29 | Muelle de bloqueo Acero inoxidable
8 | Placa Acero al carbono Niquelado 30 | Sujecion de junta Acero al carbono | Cinc cromado (Sélo 680, 8100 )
9 | Perno montaje placa| Acero al carbono Niquelado 31 | Amortiguador Uretano
10 | Arandela de seguridad |Acero para herramientas Revestido de fosfato 32| Tomillo con cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Cincado cromado negro
11 | Arandela de seguridad |Acero para herramientas Revestido de fosfato 33| Tomillo con cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Niguelado (Sdlo 850, 963 )
12 | Tope A Uretano 34 | Tapa A Aleacién ligera Esmaltado en negro
13 | TopeB Uretano 35 | Tapa B Acero al carbono Tratado SQ
14 | Iman Goma sintética 36 | Tapa elastica Goma sintética
15 | Teponodrico de cabeza huecahexagonel |~ Aceero al carbono Niquelado 37 | Mando M/O Fundicién de cinc Esmaltado en negro
16 | Casquillos de friccion | Bronce autolubricante 38 | Perno M/O Acero aleado Cincado cromado negro
17 | Fieltro Fieltro 39 | Muelle M/O Alambre de acero Cromado
18 | Soporte Resina 40 | Anillo tope Acero al carbono Cromado
19 | Cojinetes lineales a bolas 41%| Junta del émbolo de bloqueo NBR
20 | Espaciador Aleacién de aluminio 42%| Junta estanqueidad soporte blogueo NBR
21*| Junta del émbolo NBR
Juego de juntas de recambio Juego de juntas de recambio
Diametro Referencia Contenido Diametro | poterencia juego Contenido
[mm] [mm]
20 MGP20-B-PS 63 MGP63-B-PS Los juegos incluyen los elementos
25 MGP25-B-PS Los juegos incluyen los elementos 80 MGP80-B-PS 21,22,23,24,32,33,41y 42
32 MGP32-B-PS 21,22,23,24,32,33, 41y 42 100 MGP100-B-PS de la tabla anterior.
40 MGP40-B-PS de la tabla anterior. * Los elementos 32 y 33 no estan incluidos para diametros 80 y 100.
50 MGP50-B-PS
* Cada juego de juntas consiste en los elementos 21 al 24, 32, 33, 41y 42 de
arriba.
4
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Cilindro compacto con guias: i
Con bloqueo final de carrera Serie M GP

Dimensiones

M G P20/25 41 prof. ML 4-095.6 pasante

4-09.5 profundidad de avellanado 5.5

Seccion XX 4-M6 X 1.0 prof. 2

17 WA 4-NN pasante Secciéon XX
\ | [ Seccién XX 1| |
N e———— ESE==ESE
g [0 % 8
— | — (=3
< = = x ‘é = i — N
—0 4+ < O >—% —o—
_ T Mecanismo bloqueo my T _ D) _
E | en final de carrera % 1 {% I oo
== [mod. sin enclavamiento I — = i s } S
desbloqueo manual GA
oXAHT prof. 6 WB PB oXAH7 prof. 6 DL a
WA 17 2Re 18 J [ K 37.5+Carrera | __[GB S
(;asién) HR G 106 C + Carrera
B + Carrera E [ XA prof. 6
A + Carrera
2-Rc 1/8
Con bloqueo delantero
T
<
>
Q
[11] = %)
x| [T19>- | | 5 =1 slt—=
3 . i ! o4 _43 4.5 4 | d
XAH7 | 6 | S i ; i
e Mecanismo de bloqueo en final de carrera  pimensiones de la ranuraen T
Detalle seccién XX 2 ® (Deshloqueo manual del modelo de bloqueo) [mm]
- Didmetro| ¢ e
1O— 03 o
L L 1 Para ¢25 20 28 | 7.8
DM 25 3 8.2

Con bloqueo trasero

Nota) Véase "Preparacion de carreras intermedias" en la pag. 2.

[mm]
Didmetro| Carrera estandar
(mmj T B C |DA| G |GA | GB | H J K L MM ML NN PB | PW | Q R
20 |25 50,75, 100, 125, 150,175 | 78 62 10 | 3 | 105 | 85 | 83 | 18 | 18 | 24 |M5x08 | 13 |M5x0.8 | 105 | 25 18 | 70
25 200,250,300,350,400 | 785 | 625 | 12 | 42 | 115 | 9 93 | 21 21 30 [M6x1.0| 15 |M6x1.0| 135 | 285 | 26 | 78

[mm]

4 WA WwB
D'ﬁ{]"rﬁ}“’ s | T | u |va|vB

SEIESEE ST X XA | XB
758t | hasta 175t |hasta 2505t | 208t | 758t | 755t | hasta 250st| 250t

20 30 81 54 72 44 44 120 | 200 | 300 39 77 117 | 167 28 3 3.5

25 38 | 91 | 64 | 82 | 50 | 44 | 120 | 200 | 300 | 39 | 77 | 117 | 167 | 34 | 4 | 45
st: carrera
Mecanismo de bloqueo a final de carrera mm] MGPM (casquillos de friccion)/Dimensiones A, DB, E [mm]
Diémetro Diémetro A E
DB
mm) | Pt | PM | HR | N ][5 ot Jritoa | 175 255 [aiion| 755
20 | 21 19 | 105 | 22 20 78 845 | 122 | 12 0 6.5 | 44
25 [265| 16 | 8 | 195 25 785 | 85 122 | 16 0 6.5 | 435
MGPL (cojinetes lineales a bolas)/Dimensiones A, DB, E [mm]
Diémetro A DB E
Ll 75st has¥;51s7155t >175st 75t has?zs1s7t551 >175st
20 80 104 122 | 10 2 26 | 44
25 855 | 1045 | 122 | 13 7 26 | 435

% SVC 5



Serie MGP

Dimensiones

MGP32 a 63

4-MM prof. ML

4-g0A pasante

Seccion XX

4-YY prof. YL Seccion XX 4-g0B profundidad de avellanadg/OL
Seccién XX L 4-NN pasante
] H © 4 — 1[?{3
= € q
N T
= | | S
< x| Tigler @E 2|5/ HelX HD) jﬁﬁ
i il :
[ Mecanismo de blogueo 3
l L | en final de carrera \@ I[ Tt Y
— (modelo s enc\avamiento) L
oXA"" prof. XL desblogueo manual
B 2P GAl LL GB 2P
’ WB| (tapdn) PB Erprs
wA |z J | K |\ oXA" prof. XL +-arrera Q
HR G ——— |FA|FB C + Carrera S
B + Carrera E o XA prof. XL
A + Carrera -
Con bloqueo delantero _QEE#E,
Z
’é - = e
] o)
2 - ~v 1 S f e
— 5 ® Dimensiones de laranuraen T
XA XC || DM HN [mm]
Mecanismo de bloqueo en final de carrera  Piimere| @ | b | e | d | e
Desbl manual con enclavamient
Detalle seccién XX HERE O (Desblogueo manual con enclavamiento) 32 | 65/105| 55| 35| 95
GL & 7% 40 | 65|105| 55| 4 |11
LI—LF 50 | 85|135| 75| 45 |135
63 |11 |178|10 | 7 |185
LL
Con bloqueo trasero
[mm]
Diametro |Carrera estandar| g C | DA | FA | FB G | GA | GB | GC | H | HA J K L MM ML NN OA
[mm] [mm]
32 |55 50 75100 845 | 625 16 | 12 | 10 | 48 |125 | 9 125 | 112 | M6 | 24 | 24 | 34 |M8x125| 20 |M8x125| 6.6
40 | 125,150,175 | 91 | 69 16 | 12 | 10 | 54 |14 |10 14 120 | M6 | 27 | 27 | 40 |M8x125| 20 |M8x1.25| 6.6
50 | 200,250,300 | 97 | 69 20 | 16 | 12 | 64 [14 |11 12 148 | M8 | 32 | 32 | 46 |M10x15| 22 |Mi0x15| 86
63 350,400 1102 | 74 | 20 | 16 | 12 | 78 | 165 | 135 | 165 | 162 | M10 | 39 | 39 | 58 |M10x15| 22 | Mi0x15| 86
[mm]
Raliste oB oL P PA PB PW Q R S T u VA VB >75$tWA>175sI >755tWB>17551
[mm] st hasta 175 st |hasta 275 st SR E hesta 175 st | hasta 275 st | >279 St
32 11 |75 |Rc1/8| 32 | 15 34 | 30 96 | 44 | 110 | 78 | 98 | 63 | 48 | 124 | 200 | 300 | 45 | 83 | 121 | 171
40 11 |75 |Rc1/8| 38 | 18 38 | 30 | 104 | 44 | 118 | 86 | 106 | 72 | 48 | 124 | 200 | 300 | 46 | 84 | 122 | 172
50 14 |9 Rc1/4| 34 | 215 | 47 | 40 | 130 | 60 | 146 | 110 | 130 | 92 | 48 | 124 | 200 | 300 | 48 | 86 | 124 | 174
63 14 |9 Rc1/4| 39 | 28 55 | 50 | 130 | 70 | 158 | 124 | 142 | 110 | 52 | 128 | 200 | 300 | 50 | 88 | 124 | 174
mm]  MGPM (casquillos de friccion)/Dimensiones A, DB, E [mm]
Didmetro| x XA XB XC XL YY YL 4 Didmetro A DB E
[mm] [mm] B8t | it | 1758t Bt | paami | 1755t
32 42 4 | 45 3 6 |M8x125| 16 | 21 32 97 102 | 140 20 125 | 175 | 555
40 50 4 | 45 3 6 |M8x125| 16 | 22 40 97 102 | 140 20 6 11 49
50 66 5 6 4 8 |MI0x15| 20 | 24 50 | 1065 | 118 | 161 25 95 | 21 64
63 80 5 6 4 8 |Mi0x15| 20 | 24 63 | 1065 | 118 | 161 25 45 | 16 59
Mecanismo de bloqueo en final de carrera [mm] MGPL (cojinetes lineales a bolas)/Dimensiones A, DB, E [mm]
oA HN 0 A E
Diametro| pL DM HR ; LL MO Diametro DB
(mm] (max.) [mm] 25 st hagtza5755tst ha;;i%st >175 st 25 st haglzas%st hasi;ﬁ%sl >175 st
32 2 | 22 95 | 21 15 15 32 84.5 98 | 118 | 140 16 0 135 | 335 | 555
40 26 | 23 115 | 255 21 19 40 91 98 | 118 | 140 16 0 7 27 49
50 24 | 23 13 27 21 19 50 97 114 | 134 | 161 20 0 17 37 64
63 25 | 255 | 11 25 21 19 63 | 102 114 | 134 | 161 20 0 12 32 59

-

st

carrera



Dimensiones

Cilindro compacto con guias:
Con bloqueo final de carrera

Serie MGP

MGP80/100

4-gOA pasante

R 4-MM prof. ML 5 i6
4-YY prof. YL pro = 4-g0B profundidad de avellanado 8 Seccion XX
Seccién XX Sect:ién XX /& Z WA
g 30 4-NN pasante
g N
- B L. m) OO
=
= )
& u <y
8 e 3 © | o
d H =
% < : ' N
x| — | X
- - x 255 - ﬁ
O O
Il .
-t Mecanismo de bloqueo
| | _enfinal decarreqra ] B @ @
(modelosinenclavamiemo) 1 Gc[ o-Rc3/8
-RC
067 prof. 10 “Sb'ﬂ”_eg";”usalls | PB| G 5| e
we (tapon) 10 PA + Carrera Q
WA _l z JB 1| .JA o617 prof. 10 |FA[FB C + Carrera s
J K B + Carrera E
G A + Carrera 26H7 prof. 10
Con bloqueo delantero
(o]
Q — HN
L8 ) &
~} [H-FD ] H)
o e QY ©
10 L o '
- b = Q+-—- ®©
Detalle seccion XX — «
— cldl_
© e
| [T 1o Mecanismo de bloqueo en final de carrera Dimensiones de la ranuraen T
[ a5 o] [ (Deshloqueo manual con enclavamiento)
L] [mm]
30 .
R Diametro| g b c d e
[mm]
Con bloqueo trasero
80 |13.3|20.3|12 8 | 225
100 |15.3|233|135| 10 |30
[mm]
Diametro| Carrera estandar
mm] mm] B C | DA | FA | FB G |GA | GB [GC | H |HA | J JA | JB K L
80 |25 50, 75,100, 125, 150,175/ 146.5 [ 106.5| 25 | 22 | 18 | 91.5| 19 | 155 | 145 | 202 | M12 | 455 | 38 75 | 46 | 54
100 200,250, 300,350,400 | 166 | 116 30 | 25 | 25 |111.5| 23 |19 |18 240 | M14 | 555 | 45 | 105 | 56 62
[mm]
Diametro WA
MM ML NN OA | OB [ PA | PB | PW | Q R [ T U | VA | VB
[mm] 50t ha;gngst ha;:asgsﬁst >250 st
80 |M12x175| 25 |Mi2x1.75| 106 | 175 | 645 | 255 | 74 | 52 | 174 | 75 | 198 | 156 | 180 | 140 | 52 | 128 | 200 | 300
100 | M14x20 | 31 | M14x20 | 125 [ 20 | 675 | 325 | 89 | 64 | 210 | 90 | 236 | 188 | 210 | 166 | 72 | 148 | 220 | 320
[mm]
Didmetro wB
X YY YL | Z
[mm} 50st ha;gqggst ha?;g%m >250 st
80 54 | 92 | 128 | 178 | 100 |M12x175| 24 | 28
100 47 | 85 | 121 | 171 | 124 | M14x20 | 28 | 11
Mecanismo de hloqueo a final de carrera [mm] MGPM (casquillos de friccion)/Dimensiones/A, DB, E [mm] MGPL (cojinetes lineales a bolas)/Dimensiones A, DB, E [mm]
Diametro Diametro A E Didmetro A E
DB DB
[m] | Db | DM | HR | HN [mm] | 1s0st | 1508t 150st | >150st mm] | 4505t | sts0st 150st | >150st
80 | 455 | 405 | 24 | 385 80 | 1465 | 193 30 0 46.5 80 160 193 25 135 | 465
100 |49 | 435 | 265 | 41 100 | 166 203 36 0 37 100 180 | 203 30 14 37
r st: carrera 7
S S\VC



Cilindro compacto con guias:
Vastago con guias de gran resistencia

Serie MGPS

250, 280

Forma de pedido

MGP S [S01L_I-150]-MIBW

Cilindro compacto con guias

N¢ de detectores
magnéticos

Vastago con guias de gran resistencia®

— 2 uns.
. S 1 un.
Diametro @
50 50 mm
80 80 mm e Modelo de detector magnético

Sin detector magnético
(cilindro con iman integrado)

= Véase en la siguiente tabla los detectores magnéticos
aplicables.

Tipo de rosca ®

_ [ Msxo08
Rc

N NPT

TF G

Carrera del cilindro [mm] e
Véase la tabla de carreras estandar en la pag. 9.

Detectores mag néticos aplicab|eS/ConsuIte mas informacién acerca de los detectores magnéticos en la guia de detectores magnéticos.

o Funcionamiento Entrada ZS Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético Lgnsgltud1de cgble [r5n] Conector Carga
P especial eléctrica uQEJ (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea (;) m| D@2 precableado|  aplicable
3 hilos (NPN) MONV M9N ® e O O Circui
ito IC
— 3 hilos (PNP) 5V.12V MOPV | MoP | e (@ @ O o |
5 2 hilos 12V M9BV M9B ® /0 O O -
o[ o 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ ([@|@®@|O| O .
23 '"‘z;:c:g” g g'iggfzzfo 3 hilos (PNP) Svizv MSPWV | MoPW | @ [® @ 0| o |0 Rels
[ play Salida |Si| 2hios | 24V [ 12V | — [ M9BWV | M9BW | @ (@ @ |O| O  ps
[ ) directa 3 hilos (NPN) MINAV:s:: | MONA+#x | O |O | @ | O O _
= Resistente al agua Circuito IC
© O g - 5V,12V ircuito
%8| (display en 2 colores) a cable 3 hilos (PNP) MOPAV=++ | MOPA+++ | O |O | @ |O| O
we 2 hilos 12V M9BAV:x | MOBA=++x | O O |[@|O| O
O |Resistente a campos magnéticos 2 hilos — P3DW [ Bk 2K J O -
(display en 2 colores) (No polar) - — PADW | — [— @@ e)
£, Salida |q|emeam| — | SV | — | A%V | A% |e|—|e|—| — |owbl —
£3 - directa |~ | 100V | A93V A93 | @ ) Relé
g% L 2hil — — —__ nele,
g acable o 2hilos | 24V 12V sl A9V A% | ® |—|®|—| — [cmil| PLC

#ix% 0s detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos con las referencias anteriores, aunque esto no garantiza la resistencia al agua del
cilindro. Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.

* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m............... — (Ejemplo) MONW = Los detectores magnéticos de estado sélido marcados conun" O " se
Tmo. M  (Ejemplo) MONWM fabrican bajo demanda.
1 11 PO L (Ejemplo) MONWL
S5mon. Z (Ejemplo) MONWZ

= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte la guia de detectores magnéticos.

= Consulte la guia de detectores magnéticos si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
Para D-P3DW, consulte el catalogo D-P3DW.

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

O
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Cilindro compacto con guias:
Vastago con guias de gran resistencia

Caracteristicas técnicas

Serie MGPS

Funcionamiento

Doble efecto

Fluido

Aire comprimido

Presion de prueba 1.5 MPa

Presién max. de trabajo. 1.0 MPa

Presién min. de trabajo. 0.1 MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10a 60°C (sin congelacion)
Velocidad del émbolo 50 a 400 mm/s

Amortiguacion

Topes elasticos en ambos extremos

Lubricacién

No necesaria

Tolerancia de carrera

+1.5
o mm

Carreras estandar

Didmetro [mm]

Carrera estandar [mm]

50, 80

25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200

Preparacion de carreras intermedias

Forma de modificacion

Tipo de instalacién del espaciador
Los espaciadores estan instalados en un cilindro de carrera
estandar.

Referencia

Véanse las referencias estandar y la forma de pedido en la pag. 8.

Carrera aplicable [mm]

de5a 195

Ejemplo

Ref.: MGPS50—35
Se ha instalado un espaciador de 15 mm de ancho en
MGPS50—50. La dimension C es de 94 mm.

Nota 1) La carrera minima para el montaje de dos detectores es de 10mm o superior y para un detector de 5 mm o superior.

Nota 2) Carreras intermedias (en intervalos de

Esfuerzo tedrico

1 mm) con un cuerpo especial estan disponibles bajo demanda.

SALIDA ENTRADA
[N]
1 Tamario | Direccion| Area Presion de trabajo [MPa
Diametro |\ stago | del movi- | efectiva jo MPal
[mm] [mm? miento | (mm? | 02| 03| 04| 05| 06| 07| 08| 09| 1.0
5 SALIDA | 1963 | 393 | 589 | 785 | 9822|1178 |1374 | 1571|1767 | 1963
5 20
ENTRADA| 1649 | 330 | 495 | 660| 825| 990|1155| 1319|1484 |1649
80 o5 SALIDA | 5027 [1005 (1508 | 2011 | 2513|3016 [3519 | 4021 | 4524 |5027
ENTRADA| 4536 | 907 {1361 | 1814 | 2268|2721 |3175 | 3629 | 4082 |4536
Nota) Esfuerzo tedrico [N] = Presién [MPa] x Area [mm?]
Pesos
[kl
ia Carrera estandar [mm
D'fnznnf]"o Modelo [mm
25 50 75 100 125 150 175 200
50 MGPS50 | 3.90 4.68 5.74 6.52 7.30 8.08 8.86 9.64
80 MGPS80 | 9.21 10.7 13.0 145 15.9 17.9 18.9 20.3
Momentos admisibles sobre la placa de union Tolerancia angular de la placa de unién
Par: T [N-m] Para la tolerancia
| } angular 6 sin
I 4+ carga, utilice un
] @_ _ | — = [~—t _g valorinferior a los
| valores indicados
% I en la tabla como
T [N-m] referencia.
Diametro Modelo Carrera estandar [mm] Diametro Modelo Tolerancia
[mm] 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 [mm] angular 6
50 MGPS50 15 12 16 15 13 12 11 9.8 50 MGPS50 +0.05°
80 MGPS80 | 49 | 41 51 | 45 41 38 35 |32 80 MGPS80 +0.04°
P
2 SNIC 9



serie MGPS
Seleccion del modelo

Condiciones para la seleccion del modelo

Posicién de montaje

Vertical

Horizontal

m

TITIIT

-

Velockcr{r?r?]/r;}amma 200 400

200

400

Diagrama n’ E E, ﬂ

(Modelo con casquillos de friccion)

556

(718

Ejemplo 1 de seleccion (Montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccion (Montaje horizontal)

Condiciones para la seleccion del modelo

Montaje: Vertical

Carrera: 50 mm

Velocidad maxima: 200 mm/s

Carga admisible: 100 kg

Distancia excéntrica: 100 mm
Halle el punto de interseccion para un peso de 100 kg y una
distancia excéntrica de 100 mm, en el diagrama El, basado en el
montaje vertical , carrera de 50 mm y velocidad de 200 mm/s.
—Se ha seleccionado MGPS80-50.

El carrera de 50mm o inferior V =200 mm/s

Condiciones para la seleccion del modelo
Montaje: Horizontal
Distancia entre la placa de union y el centro de gravedad de la
carga: 50 mm
Velocidad maxima: 200 mm/s
Carga admisible: 30 kg
Carrera: 100 mm

Halle el punto de interseccion para un peso de 30 kg y una

carrera de 100 mm en el diagrama [, basado en el montaje

horizontal, la distancia de 50 mm entre la placa y el centro de

gravedad de la carga y la velocidad de 200 mm/s.
—Se ha seleccionado MGPS80-100.

H¢=50mm V=200 mm/s

200 100
280 \
1100 e p— -
1 \\ <
280 N
\ 50 — N
— g \ @
(=2
X, == — — = € 40
€ \ %
2 50 Q
2 050 E
£ N S 30
s ‘\l ©
(=
g 5 SN
I O N
o N
250 \I\ 5
‘\ [2]
20
N ™
10 10
10 50 100 300 10 20 30 40 50 51 100 200
Distancia excéntrica ¢ [mm] Carrera [mm]

10




Cilindro compacto con guias:

Vastago con guias de gran resistencia

Montaje vertical KEGEIEEEE friccién

MGPS50, 80

Serie MGPS

Presion de trabajo: 0.4 MPa
Presion de trabajo: 0.5 MPa o mas

Kl Carreras de 50 mm o inferiores V =200 mm/s

H Carreras superiores a 50 mm V= 200 mm/s

300

200

100 \

50

Carga admisible m [kg]

40 N
N

30

20 \

10 50 100 200

Distancia excéntrica ¢ [mm]

300

200

50

250

Carga admisible m [kg]

40

30

20

10

10

Distancia excéntrica ¢ [mm]

50 100 200

El Carreras de 50 mm o inferiores V = 400 mm/s

B Carreras superiores a 50 mm V= 400 mm/s

300

200

280 N
N

100 \

50

Carga admisible m [kg]

40 N
N

30

20 \

10 50 100 200

Distancia excéntrica ¢ [mm]

300

200

100

o
o

Carga admisible m [kg]

N
o

20

________ | S R I T O B
A Y
\
280 \
N
A Y
\\
250 \
10 50 100 200

Distancia excéntrica ¢ [mm]

11



Serie MGPS

Montaje horizontal [eEELTHILELER TV

MGPS50, 80
H¢=50mm V=200mm/s [@¢=100 mm V=200mm/s
100 100
™~ ~
280
50 — J 50 N
_ \ 280 . 280
2 2 080
= 40 c 40 —_
K] % T~
% B I~
S £
S 30 S 30
g 5
3 ™~ 3 ™~
o o
250 \ \
e 250 50
20 AN 20 Ne
NN -\gso
\\
\
10 10
10 20 30 40 50 51 100 200 10 20 30 40 50 51 100 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
H¢=50mm v=400mms Ed¢=100 mm V=400 mm/s
50 50
280
080 280 280
40 40 \
30 30
2 g
S €
<@ <@
) a
iz ]
€ S
3 3
S 20 S 20
[ ©
(6] (&)
250
250 \
\‘aso\ \050\
10 10
10 20 30 40 50 51 100 200 10 20 30 40 50 51 100 200
Carrera [mm] Carrera [mm]

12



Cilindro compacto con guias:
Vastago con guias de gran resistencia

Utilizacion como cilindro de tope

Serie MGPS

¢ aprox. 50mm

O ‘t: aprox. 50mm

@)

1
1
1
/ 7 / 7
* Cuando seleccione un modelo de mayor dimension ¢,
elija un diametro también de dimensiones mayores.

/Precaucioén

Precauciones de manejo

Nota) Si se utiliza como cilindro de tope,
seleccione un modelo con una carrera no
superior a 50 mm.

O

2000

1000

500
400

300

200

Masa en movimiento: m [kg]

MGPS80 \

MGPS50 \ \

/,
//

10 20 30 40

Velocidad de desplazamiento: v [m/min]

50

13



Serie MGPS

Contruccion

OIEL)

Carreras superiores a 50 mm

Lista de componentes

al

i
|

\

@

&

VL //

s I

")

Ll

Carreras de 50 mm o inferiores

Lista de componentes

Ne Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota

1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 11 | Arandela de seguridad Acero para herramientas | Revestido de fosfato

2 | Embolo Aleacién de aluminio Cromado 12 | Tope A Uretano

3 | Vastago Acero al carbono Cromado duro 13 |Tope B Uretano

4 |Aro Fundicién aluminio aleado Revestido 14 | Iman Goma sintética

5 | Casquillo Bronce autolubricante 15 | Tapdn conico de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Niquelado

. L .. | @50 | Cromado sin color 16 | Casquillos de friccion Bronce autolubricante

6 | Culata posterior | Aleacion de aluminio =0 == ve o 17| Junta del émbolo NBR

7 | Vastago guia Acero al carbono Cromado duro 18*| Junta del vastago NBR

8 |Placa Acero al carbono Niquelado 19*| Junta de estanqueidad A NBR

9 | Perno montaje placa A| Acero al carbono Niquelado | Paravastago del émbolo 20*| Junta de estanqueidad B NBR

10 | Perno montaje placaB| Acero al carbono Niquelado | Para vastago guia

Juego de juntas de recambio
D|(anr1nne13')(ro Referencia juego Contenido

50 MGP50-PS Los juegos incluyen los elementos
80 MGP80-PS 17,18, 19y 20 de la tabla anterior.

« Los juegos de juntas contienen los elementos mencionados del 17 al 20.

14
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Dimensiones

Cilindro compacto con guias:

Vastago con guias de gran resistencia

Serie MGPS

MGPS50/80

oXAH7 prof. XL

Dimensiones de laranuraen T

4-YY prof. YL
© N\ [ o | L y
i — — - H o 4 ©
Bt L _ v
fary
A%
m o
TN exE [ ————
S B N c d
3 o e
XAH7 Q XC 4
XL TN T ;Fl [mm]
| —] I
7] - \ - Didmetro | Dimensiones de la ranura en T
| | N b B [mm] a b c | d e
Detalle seccion XX 8-RR prof AL 50 11 17.8 10 6 17.5
E— Seccion XX 80 [133[203| 12 | 8 | 225
WB
QB QA 4 WA
Seccion XX 4-gOA pasante
4-MM prof. ML z WA 4-g0B profundidad de avellanado OL Seccion XX
S| —
§ % 4-NN prof. NL
e o [
£l ] H
= B o Y
= - ~
N4 D
@ | g
I S
< +
g8 AL+ T@©]"
S o gI
I I
|
@ g
D
~ CERC) tlo 4o
B | E}_ _ N\ fan\
Fa Y i ria TL K=
i) == Al L
o
PB °
2.|':v <J—> K @ XAH7 prof. XL GC Q oXAH7 prof. XL
(tapdn) GA GB S
G [
FB PA + Carrera 2-P
FA N C + Carrera
B + Carrera E Nota) Véase "Preparacion de carreras interme-
dias" en la pag. 9.
A + Carrera
Dimensiones [mm]
Diametro |Carrera estandar A E
[mm] [mm] 25,50 st | >50 st B|C |DbAjDB 25,50 st | >50 st FA|FB| G |GA|GB GC| H HA| J K L
50 25, 50, 75, 100, 86 110 86 | 44 | 20 | 30 0 24 30 | 12 | 72 | 14 | 11 [12 | 160 [M10| 35 | 37 | 50
80 125, 150, 175, 200 118 151 118 65 | 25 45 0 33 35 18 95 19 | 24 | 145|242 | M12 | 47 | 48 66
DidmetroCarrefa esténdarl  mm ML | NN [ NL [OA OB |OL | P |PA|PB|PW| Q |QA|QB |RA|RB| RR |RL
50 25, 50,75,100, | M12x1.75 | 20 M10x1.5 | 20 [10.6 |17.5|13 Rc 1/4 9 |245]| 50 | 32 16 7 48 | 140 | M8x1.25 14
80 125,150,175,200 | M16x2 32 | M12x1.75| 24 |125 |20 |17.5| Rc3/8 |14.5|29 77 | 40 | 18 9 80 | 200 | M10x1.5 20
Didmetro |Carrera estandar WA wB
T VA | VB X XA | XB | X XL
[mm] [mm] S v 25st  [50,75,100st| >100 st 25st  [50,75,100st| >100 st ¢
50 25,50, 75,100, | 50 | 156 | 116 | 140 | 100 24 48 124 36 48 86 68| 5 | 6 | 4 | 8
80 125,150, 175,200 | 65 | 228 | 170 | 214 | 138 28 52 128 42 54 92 100 6 7 5 10
» - t: carrera
Didmetro |Carrera estandar s
[mm] [mm] YY YL z
50 25 50,75,100, | M12x1.75 | 24 | 24
80 [125,150,175,200 M14x2 | 28 | 28
15

O
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Serie MGP
Montaje del detector magnetico 1

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion a final de carrera) y altura de montaje

Modelo de guiado de alta resistencia

Para D-A9]
Para D-A9[1V
Para D-M9(]
Para D-M9[1V
Para D-M9CIW
Para D-M9COWV
Para D-M9CJA
Para D-M9[JAV

Para D-P3DWOI
250

Para D-Z7]
Para D-Z80
Para D-Y590]
Para D-Y69[]
Para D-Y7P
Para D-Y7PV
Para D-Y7OW
Para D-Y7COWV
Para D-Y7BA

250, 280

Detector magnético

J

250

Posicion adecuada de monta

16.5

je del detector magnético  [mm

Modelo| D-M9T] D-Z7/Z80
de detector| D-MOCIV D-A9C] D-Y5901/Y7P
agnético| D-MOCIW - D-Y6QU/Y7PV | . 0
D-MOCOWV| p-AeOv [D-y7zoOw | D-P3DW | D-P4DW
D-M9[JA D-Y7OWV
Didmetro D-M9CIAV D-Y7BA
[mm] A B A B A B B B
50 | 125/16.5| 85 [125]| 7.5 | 115 8.5 11
80 [18 [235[14 [195[13 [185 15.5 [ 12,5 | 18

Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
se encuentran en el ajuste real.

280

=Ht

Altura de montaje del detector magnético [mm]
Modelo de detectr| D-A9L/M9C/MITIW/MILIA D-M9IV D-Y690]
magnéfico| D-Z701/Z80/Y5901/Y7P D-A9CIV D-M9CIWV D-Y7PV D-P3DW D-P4DW
Bl D-Y7OOW/Y7BA D-M9IAV D-Y7OOWV
[mm] Hs Hs Ht Hs Ht Hs Ht Hs Ht Hs Ht
50 32.5 36 — 38.5 — 34 — 42.5 — 50 —
80 40 43 71.5 45 74 41 70 48 78.5 61 84.5

16



Montaje del detector magnético Serie M GP

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion a final de carrera) y altura de montaje

Con bloqueo delantero

Para D-A9C]
Para D-A901V
Para D-M9C]
Para D-M9CIV
Para D-M9CW

Para D-Z70]
Para D-Z80
Para D-Y590]
Para D-Y69[
Para D-Y7P

Detector magnético

Para D-M9CJWV Para D-Y7PV
Para D-M9CJA Para D-Y7OW
Para D-M9CJAV Para D-Y7OWV
Para D-Y7BA

1
e | )
B

Posicion adecuada de montaje del detector magnético mm

Modelode| - p-po D-Z701/Z80
o el | e B
D-MOOWV | D-A9CIV |D-Y7OW D-P3DW [ D-P4DW
y D-M9CIA D-Y7OOWV
[[;':;n”]‘e”" D-M9IAV D-Y7BA
A B A B A B A B A B
20 40 7 36 3 35 2 — — — —
25 40.5 7 36.5 3 8515/ 2 32.5 0 — —
32 37.5 10 33.5 6 32.5 5 29.5 2 32 4.5
40 43.5 10.5 39.5 6.5 38.5 5.5 8515 2.5 38 5]
50 44 .5 9.5 40.5 55 39.5 4.5 36.5 1.5 39 4
63 47 12 43 8 42 7 39 4 41.5 6.5
80 68 23.5 64 19.5 63 18.5 60 15.5 62.5 18
100 72.5 28.5 68.5 24.5 67.5 23.5 64.5 20.5 67 23

Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se
encuentran en el ajuste real.

Con bloqueo trasero

ParaD-A9C]  Para D-Z70]
Para D-A9C]V  Para D-Z80
ParaD-M9  Para D-Y590]
Para D-M9CJV  Para D-Y6901
Para D-M9COW Para D-Y7P

Para D-M9CJWV Para D-Y7PV

Para D-M9CJA  Para D-Y7OW
Para D-M9CJAV Para D-Y7OWV

Para D-Y7BA

Detector magnético

Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm;

Modelo| - p-pMoC] D-Z701/Z80
d;:ge;eef“:; B-MQD% DA D-Y59C1/Y7P
D-Mgng D-Aggv B-\\(((;QDDIVJ "PV| ppspw | D-PaDW
b D-M9CIA D-Y7OWV
[Dn;fn";e"" D-M9TIAV D-Y7BA
A B A B A B A B A B
20 9 38 5 34 4 33 — — — —
25 9.5 38 515 34 4.5 33 1.5 30 — —
32 10.5 37 6.5 33 55 32 2.5 29 5 315
40 14.5 39.5 10.5 8515) 9.5 34.5 6.5 | 31.5 9 34
50 12.5 41.5 8.5 375 7.5 36.5 4.5 33.5 7 36
63 15 44 11 40 10 39 7 36 9.5 38.5
80 18 73.5 14 69.5 13 68.5 10 65.5 125 68
100 22.5 78.5 18.5 74.5 17.5 735 14.5 70.5 17 73

Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se
encuentran en el ajuste real.

Para D-P3DW
(* No pueden montarse
en didmetros ©20.)

225 a 063

Para modelos D-P4DW

(* No pueden montarse en diametros
@25 o inferiores.)

232 a 063

16.5

280, 2100

Para carrera de 25

* En el caso de didmetros
240 a 63 con dos
detectores magnéticos,
se monta un detector en
cada lateral.

280, 100

Detector magnético
Altura de montaje

Detector magnético
Altura de montaje

[mm] [mm]

Diametro Hs Ht Diametro Hs Ht
25 30 — 32 415 | —
32 33 — 40 445 | —
40 37 — 50 50 —
50 425 | — 63 57 —
63 495 | — 80 61 84.5
80 48 78.5 100 71 96.5

100 58 90

] Montaje del detector magnético

/A Precaucién

En el caso de carrera de 25 mm o inferior con bloqueo en
final de carrera en el lateral posterior, puede no insertar
el detector magnético en el lateral anterior.

En tal caso, instalelo tras retirar la placa temporalmente.
Para la retirada y montaje de la placa, consulte con SMC.
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Serie MGP
Montaje del detector magneético 2

Carrera minima de montaje del detector magnético

Modelo de detector magnético | N° de detectores magnéticos montados 220 [ 025 | 232 | 240 | 250 [ 263 | 280 | @100
1 ud. 5
Pt 2 uds. 10
D-A9C1V 1 ud. 5
D-M9oC1V 2 uds. 10
1 ud. 5 Nota 1) 5
25 2 uds. 10
1 ud. 5 Nota 1)
D-M9CIW 2 uds. m
D-M9CIWV 1 ud. 5 Nota2)
D-M9CIAV 2 uds. 10
1 ud. 5 Nota 2)
DRI 2 uds. 10 Nota2)
D-Z701 1 ud. 5 Nota 1) [ 5
D-Z80 2 uds. 10
D-Y590] 1 ud. 5 Nota 1) [ 5
D-Y7P 2 uds. 10
D-Y69[1 1 ud. 5
D-Y7PV 2 uds. 5
D-Y7OW 1 ud. 5 Nota2)
D-Y7OWV 2 uds. 10 Nota2)
1 ud. 5 Nota 2)
D-Y7BA 2 uds. 10 Nota2)
1 ud. — 15
D-P3DW 5 uds. — i
1 ud. — 5 Nota 2), Nota 3)
D-P4DW 2 uds., laterales diferentes — 10 Nota2), Nota 3)
2 uds., mismo lateral — 75 10

Nota 1) Compruebe que es posible garantizar el radio minimo de flexién de 10 mm del cable del detector magnético antes del uso.
Nota 2) Compruebe que es posible fijar firmemente los detectores magnéticos dentro del rango de iluminacion del LED verde antes del uso.
Para el modelo de entrada en linea, considere también la Nota 1) mostrada arriba.

Rango de trabajo

Nota 3) El radio minimo de flexion del modelo D-P4DW es de 20 mm.
Nota 4) El modelo de guiado de alta resistencia esta disponible en 850 y ¢80.

Fijacion de montaje del detector magnético: Ref.

[mm]

Modelo de detector Diametro [mm]

magnético 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100
D-A9C/A90IV 9 9 | 9 | 95] 95[11 [105]105
D-M9CI/M9IV
D-MOLIW/MOLIWV | 55| 5 | 6 | 55| 6 | 65| 6 | 7
D-MSLCIA/MOLCIAV
D-Z701/Z80 10 [ 10 |[10.5]10.5[10.5 | 11.5 [ 11.5 | 12
D-Y59C1/Y690]
B:;;E’Jvﬁymwv 75| 7 | 65| 6 7 | 8 9.5| 10
D-Y7BA
D-P3DW — | 6 | 55| 55| 55| 65| 75| 75
D-P4DW — | =15 a4 a5 [4]a

= El rango de trabajo tiene Unicamente un valor orientativo, incluyendo la histéresis, por
lo que no esté garantizado (asumiendo una dispersién aproximada de +30%).
Por ello, puede variar sustancialmente dependiendo del entorno.
* Los cilindros con bloqueo en final de carrera estan disponibles en 20 a 100.

= El modelo de guiado de alta resistencia esta disponible en 50 y 280.

Modelo de detector Diametro [mm]
magnético 220 [025] 23220100
D-A9C/A9CIV
DMOCWIMSIWY BMG2 012
D-M9TIA/M9LIAV
D-P3DW — | BMG6-0255
D-P4DW — [ BMG1-040

* Los cilindros con blogueo en final de carrera estan disponibles en 920 a ¢100.
 El modelo de guiado de alta resistencia esta disponible en 950 y 280.

- Para D-A9CI(V)/MOCI(V)/

MOCIW(V)/MITIA(V) I

BMG2-012

[ = = e e e e e e e e e e e e e e e e e ey

Ademas de los modelos indicados en "Forma de pedido”, también se pueden instalar los siguientes modelos.
Véase la Guia de los detectores magnéticos para los detalles de las especificaciones.

Tipo de detector magnético

Modelo

Entrada eléctrica (direccion de alcance)

Caracteristicas

Reed

D-Z78, Z76

D-Z80

Salida directa a cable (en linea)

Sin indicador LED

Estado solido

D-Y69A, Y69B, Y7PV

D-Y7ZNWV, Y7PWV, Y7BWV

Salida directa a cable (perpendicular)

Indicador diagndstico (indicador de 2 colores)

D-Y59A, Y59B, Y7P

D-Y7NW, Y7PW, Y7BW

D-Y7BA

Salida directa a cable (en linea)

D-P5DW

Indicador diagnéstico (indicador de 2 colores)

Resistente al agua (indicacién de 2 colores)

Resistente a campos magnéticos (indicador de 2 colores)

= Para los detectores de estado sélido, también estan disponibles detectores magnéticos con un conector precableado. Véase la Guia de detectores magnéticos para mas detalles.
= También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (modelos D-FAG/FOH/Y7G/Y7H) normalmente cerrados (NC = contacto b). Para més detalles, consulte laGuia de detectores magnéticos.

I o o o o e e e mm mm mm e mm e mm e mm e e mm mm Em mm Em mm Em mm Em mm Em mm Em mm Em mm Em mm Em Em mm mm omm e
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Al

Serie MGP

Precauciones de los actuadores 1

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

|

Precauciones de disefio \

Seleccion

A\ Advertencia

1.

Existe la posibilidad de que los cilindros produz-
can movimientos bruscos y peligrosos si las piezas
moviles de la maquina sufren fuerzas externas, etc.

En tales casos, se pueden producir dafios fisicos (dedos y manos
pueden quedar atrapados entre la maquinaria) o del propio
aparato. Un disefio adecuado de la maquina evitaria estos riesgos.

. Se recomienda instalar una proteccion para

minimizar el riesgo de lesiones.

Si hay partes fijas muy proximas a las partes moviles del cilindro
puede existir riesgo de accidentes. Disefie una estructura que
evite el contacto con el cuerpo humano.

. Apriete firmemente todas las piezas estaticas

y conectadas para evitar que puedan soltarse.
Cuando un cilindro funciona con una frecuencia alta o se instala
donde hay muchas vibraciones, asegurese de que todas las
piezas estan bien sujetas.

. Se puede necesitar un circuito de deceler-

acion o un amortiguador, etc.

Cuando un objeto se desplaza a mucha velocidad o la carga es
muy pesada, la amortiguacion del cilindro puede no ser
suficiente para absorber el choque. Instale un circuito de
deceleracion para reducir la velocidad antes de la amortiguacion
o instale un amortiguador exterior para aliviar el choque. En este
caso, conviene examinar la rigidez de la maquinaria.

. Tenga en cuenta la posibilidad de una caida de la

presion de utilizacién debido a un fallo de corriente, etc.
Cuando se utiliza un cilindro para un mecanismo de fijacion y
hay por ejemplo un fallo de la corriente, se produce una caida de
la presion de utilizacion, decrece la fuerza de fijacion y la pieza
puede caerse. Por lo tanto, se recomienda instalar un equipo de
seguridad para prevenir cualquier dafo fisico o de la maquinaria.
Conviene tener en cuenta los mecanismos de suspension y los
dispositivos de elevacion para evitar futuras caidas.

. Tenga en cuenta una posible pérdida de energia.

Conviene tomar las medidas necesarias para evitar dafos
fisicos o de la maquinaria, ocasionados por una pérdida de
energia eléctrica o de presion en equipos controlados mediante
sistemas neumaticos, eléctricos, hidraulicos, etc.

. Disefie los circuitos para prevenir cabeceos

de los objetos desplazados.

Cuando se desplaza un cilindro mediante una valvula de centro
a escape o cuando se pone en marcha después de que se ha
evacuado la presién residual del circuito, etc., el émbolo y el
objeto desplazado cabecearan a gran velocidad. Esto es debido
a la ausencia de presién de aire dentro del cilindro, que a su vez
ocasiona que la presion se aplique en un lado de éste. De esta
manera, seleccione un equipo y disefie unos circuitos que
prevengan el cabeceo brusco y asi se evite el riesgo de que se
produzcan dafios fisicos o de la maquinaria.

. Tenga en cuenta las paradas de emergencia.

El disefio debe evitar posibles dafos fisicos o del equipo cuando
se pare la maquinaria por dispositivos de seguridad, un fallo de
la corriente o una parada de emergencia manual.

. Verifique el funcionamiento del equipo al reiniciarlo

después de una parada de emergencia o inesperada.
El disefio de la maquinaria debe evitar dafios fisicos o en el equi-
po al reiniciar su funcionamiento. Instale un equipo de seguridad
manual para colocar el cilindro en su posicion inicial.

A\ Advertencia

1. Compruebe las especificaciones.

Los productos expuestos en este catdlogo se disefian en
funcion de su uso en sistemas industriales de aire comprimido.
Si los productos se utilizan en condiciones de presion,
temperatura, etc., distintas a las especificadas, se pueden
producir danos o fallos en el funcionamiento. No los utilice en
estas condiciones.

Consulte con SMC si utiliza un fluido que no sea aire
comprimido.

. Paradas intermedias.

Cuando se realiza una parada intermedia con una valvula de 3
posiciones centros cerrados, es dificil lograr posiciones de
paradas tan precisas y minuciosas como con la presion
hidraulica, debido a la compresibilidad del aire.

Ademas, como valvulas y cilindros aunque muy pequefas
tienen fugas de aire, no es posible mantener una posicion de
parada durante un periodo de tiempo largo. Consulte con SMC
en caso de necesitar una posicion de parada durante un
periodo extenso de tiempo.

A\ Precaucion
1. No exceda los limites de la carrera maxima admisible.

En caso de exceder el limite, se podria danar el vastago.
Véase el procedimiento de seleccién del modelo de cilindro
para la carrera maxima admisible.

. Utilice el émbolo de manera que no tenga

lugar una colision en final de carrera.

El rango de operacion evita que un émbolo, con fuerza de
inercia, ocasione danos cuando se para golpeando la culata al
final de la carrera. Véase el procedimiento de seleccion del
modelo de cilindro para la carrera maxima admisible.

. Utilice reguladores de caudal para ajustar la

velocidad de desplazamiento del cilindro. La
regulacion hasta el valor deseado de
velocidad se hara partiendo de velocidades
bajas e incrementandolas de forma gradual.

Conexionado |

AM\Precaucion
1. Preparativos antes del conexionado.

Antes de conectar los tubos, es necesario limpiarlos
cuidadosamente con aire comprimido o lavarlos para retirar
virutas, aceite de corte o cualquier otra particula de su interior.

. Uso de cinta sellante.

Evite que llegue cualquier tipo de particula, virutas o escamas al
interior de los tubos.

Cuando utilice Teflén u otro tipo de cinta sellante deje 1 ¢ 2 hilos al
principio de la rosca sin cubrir, para evitar que se puedan introducir
restos de la cinta en el interior de las tuberias o de los elementos

neumaticos. Direccion de la cinta

Cinta sellante
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Al

Serie MGP

Precauciones de los actuadores 2

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

] Montaje \ ] Alimentacién de aire
/A\Precaucion /\Precaucién
1. No raye o deforme el tubo del cilindro o las 1. Instale filtros de aire.

partes deslizantes del vastago golpeandolas
o sujetandolas con otros objetos.

El interior de los diametros de los cilindros se fabrican con
tolerancias estrechas, de forma que cualquier pequeha
deformacion puede causar un funcionamiento defectuoso.
También si se raya o deforma el vastago puede dar lugar a
danos en el sellado, produciendo fugas de aire.

. Para evitar aplicar un par excesivo al vastago,

cuando coloque y apriete una pieza al final de
la placa, asegurese de que la placa esta
sujeta y el vastago completamente retraido.

. No utilice el equipo hasta que no compruebe

que funciona adecuadamente.

Después de montar, reparar, o hacer alguna modificacion
conecte la alimentaciéon de aire y la potencia eléctrica y
confirme que se ha montado correctamente mediante una
adecuada supervision de funcionamiento y de fugas.

. Instrucciones.

Para montar y manejar el producto es necesario leer detenida-
mente estas instrucciones entendiendo su contenido.
Tenga este catdlogo siempre a mano.

|

Amortiguacion \

/A\ Precaucion

1.

Realice el reajuste mediante el tornillo de
amortiguacion.

Los tornillos de amortiguacion se ajustan en fabrica. Al poner
en funcionamiento el cilindro, hay que reajustar los tornillos de
la carcasa dependiendo de factores tales como el tamano de la
carga y la velocidad de trabajo. Si los tornillos se giran en
sentido horario, aumenta la restriccion del caudal de aire y de
esta manera también aumenta el efecto de amortiguacion.

. No utilice el cilindro con los tornillos de

amortiguacion totalmente cerrados.
Se pueden dafar las juntas.

|

Lubricacion \

/A\Precaucién

1.

Lubricacion del cilindro.

El cilindro se ha lubricado en la fabrica y se puede utilizar sin a-fadir
ningun lubricante.

Sin embargo, en el caso de aplicar un lubricante, procure usar aceite
para turbinas de la categoria 1 (sin aditivos) ISO VG32.

Comenzar a lubricar conlleva la pérdida de lubricacion original. Por
ello, conviene continuar con la lubricacion una vez se ha empezado.

|

Alimentacién de aire |

A\ Advertencia

1.

20

Utilice aire limpio.
La presencia de productos quimicos, aceites sintéticos con

disolventes organicos, sal 0 gases corrosivos en el aire comprimido,
puede producir dafios o un funcionamiento defectuoso.

O

2.

3.

Instale filtros de aire a la alimentacién de las valvulas. Se
re-comienda un grado de filtracién de 5 um, estandar en SMC.

Instale un posrefrigerador, un secador de aire o
un separador de agua (colector de condensados).

El aire con excesiva humedad puede dar lugar a un fucionamiento
defectuoso de las valvulas y de otros equipos neumaticos. Para
prevenir esto, instale un posrefrigerador, un secador de aire o0 un
separador de agua (colector de condensados).

Utilice el producto dentro del rango especificado
de temperatura ambiente y de fluido.

La humedad dentro de los circuitos se puede congelar por
debajo de los 5°C, por lo que conviene tomar las medidas
necesarias para prevenir esta congelacion, ya que podria dahar
el material de sellado o provocar un funcionamiento defectuoso.

Ver el catalogo de SMC “Equipo de limpieza de aire” para mas
detalles sobre la calidad del aire comprimido.

|

Condiciones de trabajo |

1.

2.

3.

/A Advertencia

No se debe usar en ambientes con peligro de
corrosion.

Vea las secciones de construccién relacionados con los
materiales de los cilindros.

Proteja el vastago con una cubierta en zonas
sucias, como lugares polvorientos, o donde
el agua, aceite, etc. puedan salpicar el equipo.

En ambientes polvorientos, utilice unas rascadora metalica
(disponible bajo demanda). En ambientes con salpicaduras o
pulverizacion de algun liquido, utilice un cilindro resistente al
agua (disponible bajo demanda).

Cuando utilice detectores magnéticos, evite
los lugares con grandes campos magnéticos.

|

Mantenimiento \

1.

SVC

2.

/A Advertencia
1.

El mantenimiento se debe llevar a cabo de
acuerdo con las instrucciones de este cata-
logo.
Si se maneja de manera inadecuada, puede producirse un
funcionamiento defectuoso y dafos en la maquinaria o en el
equipo.

Mantenimiento de Ila maquinaria vy
alimentacion y escape del aire comprimido.
Al revisar la maquinaria, compruebe primero las medidas
para prevenir caidas de los objetos desplazados y descontrol
del equipo, etc. Después, corte la presién de alimentacién y la
potencia eléctrica y desaloje todo el aire.
Al poner en funcionamiento la maquinaria, compruebe que éste
es normal y que los cilindros no cabecean.

APrecaucién

Limpieza de condensados.
Retire regularmente el liquido condensado de los filtros de aire.



Serie MGP

detectores magnéticos 1

A I Precauciones de los
Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

| Disefo y seleccion

A\ Advertencia

1. Compruebe las especificaciones.

Lea detenidamente las especificaciones del producto y utilicelo
debidamente. El producto puede resultar danado o tener fallos
de funcionamiento si se usa fuera del rango de corriente de
carga, voltaje, temperatura o impacto.

2.Tome las precauciones necesarias cuando se
utilicen varios cilindros a poca distancia
entre ellos.

Cuando varios cilindros con detectores magnéticos se
encuentran muy proximos, la interferencia de campos
magnéticos puede causar un funcionamiento defectuoso en los
detectores. Mantenga una separacién minima de 40 mm entre
los cilindros (utilice el intervalo admisible para cada serie de
cilindros siempre que se especifique).

3. Preste atencion al tiempo en que un detector
se encuentra accionado en una posicion
intermedia de la carrera.

Cuando un detector magnético esta situado en una zona
intermedia de la carrera del émbolo y se introduce una carga
mientras este pasa, puede ocurrir que la velocidad del émbolo
sea demasiado alta para que la carga actue correctamente,
aunque el detector lo haya hecho. La maxima velocidad del
émbolo:

6.

Rango de trabajo del det. magn. [mm]
VImm/s]= — — x 1000
Tiempo de aplicacion de la carga [ms]

4. El cableado debe ser tan corto como sea

posible. £

<Detector tipo Reed>

Cuanto mayor es la longitud del cableado a la carga, mayor es

el sobrevoltaje del detector accionado y esto puede reducir la

duracion del producto. (El detector siempre permanece
accionado).

1) Si un detector magnético no dispone de un circuito de
proteccion de contacto, utilice una caja de proteccion de
contacto cuando la longitud del hilo es de 5 m o mayor.

<Detector tipo estado sélido>

2) Aunque la longitud del cableado no deberia afectar el
funcionamiento del detector, utilice un hilo de longitud
maxima de 100 m.

5. Tome medidas de precaucion frente a una
caida interna de voltaje en el detector.
<Detector tipo Reed>
1) Detectores con indicador de luz (Excepto D- Z76)
* Si los detectores estan conectados en serie como se
muestra a continuacion, tenga en cuenta que se producira
una gran caida de voltaje, debido a la resistencia interna

del diodo emisor de luz. (Véase caida interna de voltaje en
las especificaciones del detector magnético.)

Wan 7t}

[La caida de voltaje aumentara “n” veces para “n
detectores magnéticos conectados].

Aunque un detector funcione con normalidad es posible
que la carga no lo haga.

8.

9.

% SNC

e De la misma forma, al estar conectado a una tensidn
especifica, es posible que la carga no funcione
correctamente, aunque el detector lo haga. Por ello,
compruebe la férmula inferior, una vez se haya
comprobado el voltaje minimo de trabajo de la carga.

Caida del voltaje _ Voltaje minimo de

Alimentacion voltaje — !
interno del detector trabajo de la carga

2) Si la resistencia interna de un LED causa algun problema,
elija un detector sin indicador de luz.

<Detector tipo estado sdlido>

3) En general, la caida interna de voltaje en un detector de
estado sdlido de 2 hilos es mayor que un detector Reed.
(Tome las mismas precauciones que en el punto 1).

Tenga también en cuenta que no se puede instalar un relé
de 12 VDC.

Preste atencion a las corrientes de fuga.
<Detector tipo estado soélido>

Por un detector de estado sdlido de 2 hilos circula una
corriente de fuga hacia la carga para accionar el circuito
interno incluso cuando el detector esta en la posicién OFF.

Si las condiciones de la formula adjunta no se cumplen, el
detector no reinicializara correctamente (permanece en la pos.
ON).

Corriente accionamiento carga (pos. OFF) > Corriente de fuga

Use un detector de 3 hilos si no llega a satisfacerse esta
condicién. Cabe resaltar que la corriente de fuga aumentara “n”

7]

veces para “n” detectores magnéticos conectados en paralelo.

No utilice una carga que genera voltajes de
choque.

<Detector tipo Reed>

Cuando se introduce una carga, como por ejemplo un relé que
genera voltaje de choque, utilice un detector con un circuito de
proteccion de contacto integrado o utilice una caja de
proteccién de contacto.

<Detector tipo estado solido>

Aunque un diodo Zener esté conectado en el lado de salida del
detector de estado sdlido, pueden producirse dafos si se
genera un voltaje de choque muy a menudo. En el caso de
que una carga, bien un relé o un solenoide, sea excitada
directamente, utilice un modelo de detector con un sistema
incorporado de absorcién contra voltajes de choque.

Tome precauciones para el uso de circuitos
de seguridad (interlock).

Cuando un detector magnético se usa para generar una sefal
de interlock de alta fiabilidad, disponga de un sistema doble de
interlocks para evitar problemas, facilitando asi una funcion de
protecciéon mecanica. También se puede usar otro detector
(sensor) junto con el detector magnético.

Asimismo, procure realizar un mantenimiento periédico para
asegurar un funcionamiento co rrecto.

Disponga de suficiente espacio libre para
trabajos de mantenimiento.

Al desarrollar una aplicaciéon procure proveer suficiente
espacio libre para inspecciones y trabajos de mantenimiento.
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Al

Serie MGP

Precauciones de los detectores magnéticos 2

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

|

Montaje y ajuste

|

Conexion eléctrica

/A Advertencia

1

. Evite caidas o choques.

Evite caidas, choques o excesivos golpes al manejar el detector
(los de tipo Reed presentan una resistencia al impacto de 300
m/s2 0 mas y los de estado sélido de 1000 m/s2 0 mas). Aunque el
cuerpo del detector no resulte danado es posible que la parte
interior del detector lo esté y cause fallos de funcionamiento.

Nunca sujete un cilindro por los hilos

conductores del detector.

Nunca sujete un cilindro por sus hilos conductores. Eso no sélo
puede provocar una rotura de los hilos conductores sino también,
por las tensiones, dafios en los elementos internos del detector.

. Monte los detectores con el par de apriete

adecuado.

Cuando un detector esta fijado a un par de apriete superior a lo
especificado, los tornillos de montaje o el detector pueden
resultar dafiados.

Por otro lado, fijandolo a un par de apriete inferior puede
provocar un deslizamiento del detector.

. Monte un detector en el centro del rango de

trabajo.

Ajuste la posicién de montaje del detector magnético para que
el émbolo se pare en el centro del rango de trabajo (el rango
en que un detector esta accionado). (La posicion 6ptima de
montaje a final de carrera se muestra en el catdlogo). Si se
monta al final del rango de trabajo (en el limite entre ON y
OFF), el funcionamiento sera inestable.

|

Conexion eléctrica

/\ Advertencia

1.

2.

Evite doblar o estirar los hilos conductores
de forma repetitiva.
Los hilos conductores se pueden romper si se doblan o estiran.

Procure conectar la carga antes de activar el
detector.
<2 hilos>

Al activar un detector mientras la carga no esta conectada se
produce un fallo instantaneo debido a un exceso de corriente.

3.Compruebe si el cableado esta correctamente

22

aislado.

Procure que el aislamiento del cableado no esté defectuoso
(contacto con otros ciucuitos, averia por toma de tierra,
aislamiento inadecuado entre terminales, etc.). Se pueden
producir averias debido a un exceso de corriente hacia el
detector.

. No coloque el cableado cerca de lineas de

potencia o lineas de alto voltaje.

Separe el cableado de lineas de potencia o de alto voltaje y
evite cableados paralelos dentro del mismo conducto. El ruido
de estas otras lineas puede producir un funcionamiento
defectuoso de los circuitos de control, detectores magnéticos
incluidos.

O

5.

6.

SvVC

/A Advertencia

Evite cargas cortocircuitadas.
<Detector tipo Reed>

Si se activa el detector con una carga cortocircuitada, éste se
dafara instantaneamente debido al exceso de corriente.

Al usar detectores de 3 hilos, tome precauciones especiales
para evitar una conexion inversa entre el hilo de alimentacion
marrén [rojo] y el de salida negro [blanco].

Evite una conexion incorrecta.
<Detector tipo Reed>

Un detector de 24 VDC con LED indicador dispone de
polaridad. El cable marrén [rojo] es (+) y el azul [negro] es (-).

1) Si se conecta al revés, el detector funciona, sin embargo, el
LED no se enciende.

Tenga en cuenta que si la corriente es mayor que la
especificada, danara el LED y ya no funcionara.

<Detector tipo estado solido>

1) Si se conecta un detector de 2 hilos al revés, el detector no
resultara dafiado si esta protegido por un circuito de
proteccion, pero el detector permanecera siempre en la
posicién ON. Sin embargo, es necesario evitar esta conexion
porque el detector puede resultar dahado por un
cortocircuito.

2) Si las conexiones en un detector de 3 hilos estan invertidas
(alimentacion + y alimentacion —), el detector esta protegido
por un circuito de proteccidon. No obstante, si la alimentacion
(+) esta conectada con el hilo azul [negro] y la alimentacién
(-) con el hilo negro [blanco], el detector resultara dafiado.

* Cambios de colores del cableado

Los colores de los hilos conductores de los detectores de SMC se han
modificado con el fin de cumplir la norma NECA (Nippon Electric Control
Equipment Industries Association) Standard 0402 para las series fabricadas a
partir de septiembre de 1996 y posteriores. Por favor, vea las tablas adjuntas.
Se deben tomar precauciones debido a la polaridad de los hilos mientras
coexistan la antigua gama de colores y la nueva.

2 hilos 3 hilos
Antiguo | Nuevo Antiguo | Nuevo
Salida (+) Rojo [Marron  Alimentaciéon | Rojo Marrén
Salida (-) Negro | Azul Tierra Negro Azul
Salida Blanco | Negro
Estado sélido con Estado sélido con salida
salida diagndstico diagnéstico mantenida
Antiguo | Nuevo Antiguo | Nuevo
Alimentacién Rojo | Marrén Alimentacion Rojo | Marrén
Tierra Negro | Azul Tierra Negro | Azul
Salida Blanco | Negro Salida Blanco | Negro
Salida diagnéstico [Amarillo [Naranja ~ Saida dagnostico | Amayill |Naranja




Al

Serie MGP

Precauciones de los detectores magnéticos 3

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

|

Condiciones de trabajo |

|

Mantenimiento \

A\ Advertencia

1.

Nunca debe usarse cerca de gases explosivos.

La estructura de los detectores magnéticos no es apta para
prevenir explosiones. Nunca se deben usar en un ambiente
con gases explosivos porque eso puede causar una explosion.

. No debe usarse donde se genere un campo

magnético.
Los detectores presentaran fallos de funcionamiento o los
imanes llegaran a desmagnetizarse dentro de los cilindros.

. Nunca debe usarse en un ambiente donde el

detector esté continuamente expuesto al agua.

Aunque los detectores cumplen la norma de estructura IP67 de
IEC (JIS C0920: “watertight construction”), procure no usarlos
en aplicaciones donde estén expuestos a salpicaduras o
pulverizaciones de agua de forma continuada. Un aislamiento
insuficiente o un hinchamiento de la resina dentro de los
detectores magnéticos puede ocasionar un funcionamiento
defectuoso.

. No debe usarse en un ambiente junto con

aceites o productos quimicos.

Consulte con SMC si se prevé usar los detectores en
ambientes con liquidos refrigerantes, disolventes, aceites o
productos quimicos. Si los detectores se usan bajo estas
condiciones, incluso durante cortos periodos de tiempo,
pueden resultar afectados por un aislamiento defectuoso, fallos
de funcionamiento debido a un hinchamiento de la resina, o un
endurecimiento de los hilos conductores.

. No debe usarse en un ambiente con ciclos térmicos.

Consulte con SMC si se usan los detectores en ambientes
donde existan ciclos térmicos que no corresponden a los
cambios normales de temperatura, dado que los detectores
pueden resultar dafados.

. No debe usarse en ambientes donde exista

un impacto de choque excesivo.
<Detector tipo Reed>

Cuando se aplica un impacto excesivo (300 m/s2 0 mas) a un de-
tector tipo Reed durante su funcionamiento, el punto de contacto
fallard y se generara o cortard una sefial momentanemente (1 ms
0 menos). Consulte con SMC la necesidad de utilizar un detector
de estado sélido en funcion del ambiente.

No debe usarse en entornos donde se
generen voltajes de choque.
<Detector tipo estado solido>

En el caso de que ciertas unidades (elevadores de solenoide,
hornos de induccioén de alta frecuencia, motores, etc.), que ge-
neran una gran cantidad de voltajes de choque, estén
instaladas en la periferia de cilindros con detectores de estado
sélido, éstos pueden presentar fallos de funcionamiento o
resultar danados. Evite la presencia de fuentes que generan
voltajes de choque, asi como cableados no ordenados.

. Evite acumulaciones de polvo de hierro o

contacto directo con sustancias magnéticas.

Si se acumula una gran cantidad de polvo de hierro (p.e.
virutas de mecanizado, salpicaduras de metal fundido) o si se
coloca una sustancia magnética (atraida por un iman) muy
cerca de un cilindro con detector magnético, pueden
producirse fallos de funcionamiento debido a una pérdida
magnética dentro del cilindro.

O

A\ Advertencia
1.

Procure realizar periédicamente el siguiente
mantenimiento para prevenir posibles ries-
gos debido a fallos de funcionamiento ines-
perados.

1) Fije y apriete los tornillos de montaje del detector.

Si los tornillos estan flojos o el detector esta fuera de la
posicion inicial de montaje, apriete de nuevo los tornillos una
vez se haya reajustado la posicion.

2) Verifiqgue que los hilos conductores no estén defectuosos.
Para prevenir un aislamiento defectuoso sustituya los
detectores, hilos conductores, etc., en el caso de que estén
dahados.

3) Compruebe el encendido del LED verde del detector de LED

de 2 colores.
Asegurese de que el LED verde esta activado cuando se
para en la posicion prevista. Si se enciende el LED rojo, la
posicién de montaje no es adecuada. Reajuste la posicion
hasta que se encienda el LED verde.

|

Otros

SvVC

A\ Advertencia
1.

Consulte con SMC sobre la resistencia al
agua, elasticidad de hilos conductores y uso
cerca de soldaduras, etc.
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Serie MGP

A I Precauciones especificas de producto

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

’ Montaje \

| Conexionado

A\ Advertencia

1. Evite introducir los dedos, las manos, etc. entre la placa y el cuerpo.
Evite introducir los dedos de la mano, etc. en el espacio entre el cuerpo del cilindro
y la placa cuando se aplica aire comprimido.

A\Precaucién

1. No raye o haga muescas en las partes deslizantes del vastago
del émbolo y de los vastagos con guia.
Las juntas se pueden dafar y originar fugas de aire o un mal funcionamiento.

2. Base del cilindro.
Los vastagos con guia sobresalen de la base del cilindro al final de la carrera retractil,
por lo tanto, cuando el cilindro se monta desde la base, se necesitan taladros pasantes
en la superficie de montaje para los vastagos con guia, asi como orificios para los
tornillos de cabeza hueca hexagonales que se utilizan para el montaje. Ademas, en las
aplicaciones en las que un tope, etc., produce un choque, conviene insertar los
tornillos de montaje a una profundidad de 2d o0 mas (1.5d o mas para MGPS).

Serie MGP Serie MGPS
oD oD
Dia. conexion by-pass Dia. conexion by-pass
Cc 02 010,2
o
e 2
b en -- - o
%] ; ST BT 2N
: .
107 '@g:d,.‘ib:; ot >
A10.2

2domas
Rosca O.D.)
Rosca O.D.)

d

1.5d o mas

(d

t )
Didmetro| A | B | C D[mm] | Buonmontale  Didmetro| A B © D | Bulén montaje
[mm]  |[mm]|[mm]|[mm]|mcPMm| MGPL | hexagonal [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] hexagonal
12 50| 18 41 10 8 | M4x0.7 50 140 | 50 116 | 32 | M12x1.75
16 56| 22 46| 12 10 | M5x0.8 80 214 | 66 170 | 47 | M16x2

20 72| 24 | 54| 14 12 | M5x0.8
25 82| 30 | 64| 18 15 | M6x1.0
32 98| 34 | 78| 22 18 | M8x1.25
40 106 40 | 86| 22 18 | M8x1.25
50 130| 46 | 110 27 22 [M10x1.5
63 142| 58 | 124 27 22 |[M10x1.5
80 180| 54 | 156| 33 28 |[M12x1.75
100 210] 62 | 188| 39 33 |[M14x2.0
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A\Precaucion

Dependiendo de las
condi-ciones de trabajo las
posiciones de conexionado se
pueden cambiar mediante un

tapon.
1. Para M5

Después de apretar

manualmente,

realice un giro adicional de 1/6 6 1/4 con
una herramienta de apriete.
2. Para roscas conicas
Utilice el par de apriete adecuado de la
tabla inferior. Antes de apretar el tapén,
envuélvalo con cinta sellante.

Tamafo rosca conex.| Par apriete adecuado N-m
R 1/8 7a9
R 1/4 12a14
R 3/8 22a24




Al

Serie MGP

Precauciones especificas de producto

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

\ Utilice los circuitos neumaticos recomendados.\

Presion de trabajo

APrecaucion

¢ Es necesario para un funcionamiento adecuado y para el desbloqueo.

-

L.

i = —

[w]

Con bloqueo trasero

Con bloqueo delantero

Funcionamiento

/MN\Precaucion

1.

No utilice electrovalvulas de 3 posiciones.

Evite utilizar el producto en combinacién con electrovalvulas de
3 posiciones (en especial los modelos de centro cerrado con
sellado metalico). En caso de presidn en el lado del mecanismo
de bloqueo, el cilindro no se puede bloquear.

De todas formas, incluso después de efectuarse el bloqueo y
debido a fugas de aire de la electrovalvula al cilindro, puede
llegar a desbloquearse después de algun tiempo..

. Para desbloquear el cilindro se necesita presion.

Antes de iniciar el funcionamiento, asegurese de que se
aplique aire en el lado sin mecanismo de bloqueo. Existe la
posibilidad de que no se desbloquee, en ese caso, vea la
seccion sobre desbloquear el cilindro.

. Desbloquee el cilindro cuando se realice el montaje o el

ajuste.

La unidad de bloqueo se puede dahar si se monta o se realiza
otro trabajo cuando el cilindro esta bloqueado.

. El porcentaje de carga no debe ser superior al 50%.

Puede causar fallos en el desbloqueo del cilindro o dafar la
unidad de bloqueo. Ademas, no exceda los rangos de funciona-
miento indicados en el catdlogo de la serie MGP (Best
Pneumatics No. 2) cuando realice la seleccion.

. No haga funcionar multiples cilindros sincronizados.

Evite que dos o mas cilindros con bloqueo operen de manera
sincronizada para mover una pieza. Puede ocurrir que uno de
los cilindros no se desbloquee cuando sea necesario.

. Utilice un regulador de caudal con regulacién de escape.

Es posible que el cilindro no se desbloquee si la regulacion es
de entrada.

. Asegurese de que el cilindro alcanza el final de carrera en

el lado con bloqueo.

Si el pistéon no alcanza el final de carrera, es posible que el
bloqueo y el desbloqueo no se lleguen a realizar.

. No utilice cilindros neumaticos como cilindros hidrone-

umaticos.
Puede causar fugas del fluido hidraulico.

. Ajuste la posicion del detector de manera que funcione

para ambos movimientos de las posiciones de carrera y de
juego (2mm) .

El detector con LED de 2 colores ajustado para indicacion
verde a final de carrera puede cambiar al rojo después el
retorno del juego del vastago, pero es normal.

-~
Z

A\Precaucion

1.

Para desbloquear el cilindro sera necesario aplicar en la conexién
del mecanismo de bloqueo una presion de al menos 0.15 MPa.

Caudal de bombeo

A\Precaucion

1.

Si la presién aplicada a la conexién del mecanismo de bloqueo
desciende hasta 0.05 MPa o es menor, el bloqueo se efectuara
automaticamente. En caso de que la tuberia en el lado del mecanismo
de bloqueo sea larga y delgada o que el regulador de caudal esté a
cierta distancia del orificio del cilindro, el caudal de bombeo se
reducird. Tenga en cuenta que se requiere cierto tiempo para efectuar
el bloqueo. Ademas se producird el mismo efecto si se obstruye el
silenciador montado en el orificio de escape de la electrovalvula.

Desbloqueo

A\ Advertencia

1. Antes de realizar el desbloqueo, asegurese de aplicar aire en el

lado sin bloqueo para evitar que exista una fuerza excesiva
aplicada sobre el mecanismo de bloqueo (véanse los circuitos
neumaticos recomendados). Si se desbloquea cuando el otro
lado esta en estado de salida y se aplica una carga a la unidad
de bloqueo, este se puede dafar debido a una fuerza excesiva.
Al mismo tiempo, se evitard que el vastago salga repentina-
mente al desbloquearse, con el consiguiente peligro.

Desbloqueo manual

A\Precaucion

1. Desbloqueo manual sin enclavamiento

Introduzca el perno accesorio desde la
parte superior de la tapa de goma (no es
necesario retirarla) y una vez enroscado
en el émbolo que hace de bloqueo, tire de
él para desbloquear el cilindro. Si se
suelta el perno, el bloqueo volvera a
funcionar. Las roscas, fuerzas y carreras
se muestran en la tabla inferior.

Didmetro [mm] Tamanho rosca Fuerza N Carrera [mm]
20, 25, 32 M2.5 x 0.45 x 25 ¢ 0 mas 49N 2
40, 50, 63 M3 x 0.5 x 30 ¢ o mas 10N 3
80, 100 M5 x 0.8 x 40 ¢ o mas 245N 3

= Retire el perno para su funcionamiento normal. Podria causar un funcionamiento

erréneo en el bloqueo o un fallo en el desbloqueo.

2. Desbloqueo manual con enclavamiento

SVC

Mientras presiona el mando M/O haga un giro antihorario de
90°. Se realiza el desbloqueo (y se mantiene esta posicion) al
alinear la marca A de la tapa con la marca OFF ¥ del mando
M/O. Para accionar el bloqueo, gire el mando M/O 90° en
sentido horario Desbloqueo Bloqueo
mientras se presiona @
. . <=
hacia abajo
completamente y
alinee la marca A de la
tapa con la marca ON
V del mando M/O.
Asegurese de que
hace “clic" en caso
contrario podria
desbloquearse.

Bloqueado

Desbloqueado
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/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion”, "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

r ., Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de 1 ><1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

! A Precaucion: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones I sistemas.

i leves o moderadas. I IS0 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
| . Advertencia indica un peligro con un nivel medio I IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.

| A Advertencia = de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones 1 (Parte 1: Requisitos generales)

| graves o la muerte. 1 ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.

I . Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo | ¢

I A Pellgro % que, sino se evita, podria causar lesiones graves o I

la muerte.

T S |

3.

4.

/A\Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catélogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente

cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se
hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones
especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,

o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacién, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catélogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccién mecénica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

w

n

©

>

-

APrecaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad”.
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencidon de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 anos a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*?)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrard
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ningun otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencién de responsabilidad descritas en el catalogo correspondiente a los
productos especificos.

+2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elstico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccion
destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de
armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a ofro estd regulada por la legislacion y
reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen y cumplen
todas las reglas locales sobre exportacion.

A\ Caution

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han sido certficados
mediante pruebas de homologacion de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de

metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.

SMC Corporation (Europe)

Austria @& +43(0)2262622800  www.smc.at office@smc.at Lithuania @& +37052308118 www.smelt.It info@smclt.It

Belgium @ +32(0)33551464  www.smcpneumatics.oe  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria @& +359(0)2807670  www.smc.bg office@sme.bg Norway & +47 67129020 WWW.SMC-Norge.no post@smc-norge.no

Croatia @ +385(0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48(0)222119616  www.smc.pl office @sme.pl

Czech Republic @& +420 541424611 www.smc.cz office@smc.cz Portugal & +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smces.es
Denmark @& +45 70252900 www.smedk.com smc@smcedk.com Romania @& +40 213205111 Www.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatikru - info@sme-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smc.fi smcfi@sme.fi Slovakia @ +421 (0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk

France @& +33(0)164761000  www.smc-france.fr promotion@smc-france.fr | Slovenia & +386 (073885412 www.smc.si office @smc.si

Germany @& +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain & +34 902184100 Www.smc.eu post@smc.smces.es

Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary @& +36 23511390 www.smc.hu office@smc.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy @ +39 0292711 www.smcitalia. it mailbox @smcitalia.it UK @ +44(0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk ~ sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +37167817700 www.smelv.lv info@smclv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362

1st printing TQ printing TQ 00 Printed in Spain

Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.



