Cilindro guiado compacto
J6,08,010,012, 0 16, G 20, J 25, J 32, D 40, @ 50

También se pueden utilizar como tope.

Modelo existente
MGPM32
\ Méax. 28 % de reduccién E =

VO’umen Altura: /
\J 538 cm® = 390 cm? 3 mmx—= 'h ‘

(
@ *Se han anadido los diametros @ 6, @ 8y @ 10. ]
uevo

mas corto
45 mm

En comparacion con la serie MGPM,
carrera de @ 32, 25 mm

Max. 41 % de reduccion

Peso \
0.32kg = 0.19 kg ’
. En comparacion con el modelo existente Anchura: 10 mm mas corto

(MGPM), carrera de @ 16, 10 mm

Longitud total:
15 mm mas corto

Configuracion optimizada gracias a su cuerpo compacto
Alta '\ de alta rigidez

rigidez o o
Carga lateral, energia cinética admisible y precision antigiro equivalentes al modelo
existente (MGP-2).

Serie MGPK

CAT.EUS20-270D-ES



Cilindro guiado compacto serie MGPK

Grosor de placa incrementado en
hasta un 33 %. Rigidez superior

FEEJ 12 mm = 16 mm

Posibilidad de elegir entre dos mate-

riales para la placa delantera.

® Acero al carbono

® Aleacion de aluminio: reduccidén
de peso

ﬁ‘ =

o
U,

)

Se ha ahadido un retenedor
de lubricacion para las guias.
(Casquillo de friccidn)

® Aumenta la vida operativa.
o Evita la entrada de particulas extranas.

Véastago guia

Casquillo de friccion
Retenedor de
lubricacion

(con soporte)

Lado derecho
@12a@50

Conexion superior (—) Conexion lateral (—)

@12, @ 16 (Sin conexion lateral)
Conexién derecha (P)

) 1 “‘l'G\ Dado que las Gni '
] - 4 que las Unicas conexiones
N se encuentran en la superficie

superior, no se requiere tapon
en el lateral, lo que permite re-
ducir la anchura del cuerpo.

Posicionamiento simétrico de conexion estandarizado
Elige entre izquierda o derecha para el conexionado superior/lateral.

* Derecha/izquierda determinados como se
ven desde la placa (consulta la pag. 4.)

Lado izquierdo: Modelo simétrico
@12a @50

Conexion superior (L)

Conexion lateral (LT)

N
SENOOEEN VN Permite instalar el conexionado en la misma direccion

Lado derecho
Conexion lateral —

se

Lado izquierdo: Modelo simétrico
Conexmn lateral




Cilindro guiado compacto serie MGPK

4 tipos de montaje disponibles.

® Posicionamiento preciso @ Todas las superficies de montaje incorporan orificios de posicionamiento

@ Montaje superior @ Montaje inferior © Montaje trasero O Montaje inferior mediante las ranuras en "T"

Facil ajuste de la pieza y montaje del cilindro

Ejemplos de aplicaciones )

Empuje

Tope

(S

Posibilidad de montar detectores magnéticos en 2 lados.
 D-MoL] L D-A9L]

Cara superior Cara inferior

Detector magnético




Cilindro guiado compacto serie MGPK

Se ha anadido un modelo con amortiguaciéon neumatica

® El rendimiento y la resistencia son equivalentes a los del
modelo existente de la serie MGP con amortiguacién neumatica.
® El parachoques reduce el ruido metalico cuando el émbolo se detiene.

1.65 kg = 1.1 kg

Comparado con el modelo existente serie MGP, con amortiguacion neumatica, @ 32, carrera 25 mm

Peso: Max. reduccion 33 %

Adopta una estructura combinada de junta de amortiguacién + tope elastico

Junta de amortiguacion

—

Tope elastico

[0

Vélvula de amortiguacién
# Con anillo de retencion
para evitar caidas

serie MGPK (con amortiguacion neumatica) Variaciones de carrera

Diametro
[mm]

Carrera [mm]

g12
16
@20
@25
@32
@40
@50

MGPKM-CH
Casquillo de friccién

Variaciones del cilindro guiado compacto

Diametro [mm]
Guiado

Amortiguacion Conexionado Carrera [mm]

Modelo — Casquillo@e"’ (evo | (W2ovo @ 6:5a30
basico 3 de o & & o o o o [ N J @8. 3 10: 0
\ o ° friccion , :5a5
N = —— Rodamient Elastica @12, 16: 102150
) h O odamiento i @20, @ 25:20 a 200
Nz — ineal a ° + Gonexion 32 a @ 50: 25 a 200
1 bolas superiot/lateral a ceoa
- — - Conexién
Con amortiguacién superior
neumatica - ) (Solo @12y & 16)
= / Casg}eulllo ol elele o | @ | Neumtics @12, @ 16: 25 a2 150
= friccién @25 a@50: 25 a 200

Modelo basico

FOrma de Pedid - ««« -« s -rssrrerrrmsrmneeieiiniei p. 4
Caracteristicas tECNICAS -+« +--rrrrrreerrreaeeaeeaineanns p.5
PPESO #+ v v v e er et p.6
Lista de rEPUESLOS -+« -+ wr-rrrrrrmrmrernen e, p.8
DIMENSIONES ++++++ v v vrerreenreereeaeeaiteeieeaireaieaanas. p.9
SelecCion del MO0 -+« rrerrrremrrremiiraniiieaiieeaiian, p. 14

Con amortiguacion neumatica

Forma de pedldo ............................................. p 28
Caracterl’sticas téCnicaS ..................................... p 29
PESO + v v vt p. 30
Lista de repueStOs ««+«+«+xrrrrrrsrrnrrneneeneneiieen. p. 32
DiIMENSIONES =+« +c v v veerreeeenmnnaeeeeeuuunaaeeeeeennnaaaes p. 33
SelecCion del MOdElO -« xrrerrrmnaareeeeiiiaaeeeeea. p. 35
Montaje de detectores magnéticos -« ««+-««+ravrereeeenees. p. 41

3 ZSMC



Cilindro guiado compacto

Serie MGPK

06,08,010,012,0 16,020, 025,032, 040,050 (RoHS>

MGPK

Forma de pedido

A

32

S

0

M9BW

Cilindro guiado compactol

Material de la placa

A

Aleacion de aluminio

F

Acero al carbono

Guiado e

M

Casquillo de friccion

L*1

Rodamiento lineal a bolas

*1 Para didametros 16 y 32 solo

Diametro e

6| 6mm [16| 16 mm |32 | 32 mm
8| 8mm |20 | 20mm | 40 | 40 mm
10| 10mm |25 | 25mm |50 | 50 mm
12| 12 mm
Rosca de conexion e
M5 x 0.8

B Rc

TN NPT

TF G

* Para didmetros 12 y 16, sola-

mente M5 x 0.8.

® | ado derecho

l N.° de detectores magnéticos

- 2
S 1
n n

Detector magnético

Sin deteccion magnética
(iman integrado)

* Consulta los modelos de detectores

magnéticos aplicables en la siguiente tabla.

® Posicion de conexion del conexionado

® | ado izquierdo: Modelo simétrico

Conexién superior/lateral
(Tapones en lado derecho)

Conexién superior/lateral

+1 Para didmetros 12 y 16 Unicamente
%2 Para diametros 12 a 50 Unicamente
# Lado derecho e izquierdo determinados como se ven desde la placa.

» Carrera del cilindro [mm)]
Véanse las carreras estandar en la pag. 5.
Detectores magnéticos aplicables / Consulta el catalogo en www.smc.eu para obtener informacién adicional sobre los detectores magnéticos.

Entrada Dg Cableado Tensién de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] Conector

Tipo| Funcionamiento especial | giecirica | %5 (Salida) DC AC |Perpendicular| En linea (Of’) (,J,l) (E) (% precableado| Ca79@ aplicable

) F8LIN*3 — ® -0 O -
P 3 hlos (NPN) SV 12y MONV | MON | ® (@ ®|O| O |[Circuito
g - 3 hilos (PNP) ’ SHsE — ® - 00 - '
2 M9PV M9P o [-/@|O -
25 i 2 hilos 12V REsEE — ® 0,00 O -~
o pida | v B M9BV MOB | @ (@ @O O Relé,
I o bi 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ (@@ O O |cCircuito| PLC
+ @ |Indicacion de diagnéstico| cab'e - 5V,12V IC
54| (indicador en 2 colores) 3 hilos (PNP) MOPWV | MOPW (| @ @@ O O
oo 2 hilos 12V MOBWV | MOBW | @ @@ O O —
% Resistente al 3 hilos (NPN) 5V 12V MONAV*' | MONA*' | O [O [@[O| O |[Gircuito
I di‘zsa"j;”eﬁg ;f’lgfes) 3 hilos (PNP) ' MOPAV*T | MOPA*™ | O [O|@|O @) IC

2 hilos 12V M9BAV*' | M9BA*' | O |O[@|O O —
=T ) 3 hilos Circuito
%§ d'Sa“?a Si |lquivalenteaNPN)| 5V B oy Bt hl hd hd b O IC B
33 pinall I shios | 24v | 1oy |10V | A9BV A93 o e @@ O° — | Rels,
Qs 100Vomenos|  A9OV A90 ® ®/® ® O |[Cirubolc| PLC

%1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.

%2 La tensién de carga usada es 24 VDC.

*3 Para diametros 6, 8 y 10 Unicamente

# Simbolos de la longitud de cable:0,5 m

— (Ejemplo) MONW

M (Ejemplo) MONWM
L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ

+ Para mas detalles sobre los detectores magnéticos con conectores precableados, consulta el catalogo en www.smc.eu.
# Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar.

* Los detectores magnéticos marcados con un «O» se fabrican bajo demanda.




Serie MGPK

T Caracteristicas técnicas
Diametro [mm] 76|08 |010/0 12|0 16|03 20|0 25|0 32| 40|0 50

Funcién Doble efecto
Fluido Aire
Presion de prueba 1.0 MPa 1.5 MPa
Presién max. de trabajo 0.7 MPa 1.0 MPa
Presion min. de trabajo 0.2 MPa 0.12 MPa | 0.1 MPa
Temperaturas ambiente y de fluido -10 a 60 °C (sin congelacion)
Velocidad del émbolo*" 50 a 500 mm/s
Amortiguacion Tope elastico en ambos extremos
Lubricacion No necesaria (sin lubricacién)
Tolerancia de longitud de carrera 0a*}® mm*2

* *1 Velocidad méxima sin carga. La velocidad real de cada aplicacion dependera de las condicio-

; L '(\‘-\ = nes de trabajo especificas.
N 4{'—6@_" %2 La tolerancia de longitud de carrera no incluye la cantidad de cambio del tope elastico.
Simbolo Carreras estandar
Tope elastico
— Diametro [mm] Carrera estandar [mm]
1 6 5,10, 15, 20, 25, 30
1l 8,10 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50
\ \ 12,16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200
32 a 50 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200
Consulta las paginas 41 y 42 en lo referente
al uso con detectores magnéticos.
- Posicion adecuada de montaje de los detectores Fabricacién de carreras intermedias

magnéticos (deteccion a final de carrera)

: Carrer’a.mlnlma para el montaje de detectores Disponibles con espaciadores intermos
magnéticos Descripcion Los espaciadores internos estén instalados en los cilindros de Carrera estandar.
- Rango de trabajo P @ 6 a@ 32: La carrera se puede modificar en incrementos de 1 mm.
- Montaje de detectores magnéticos - @40, @ 50: La carrera se. puede modificar en ujcrementos de5 rT1m.
Ref. Consulta la «<Forma de pedido» para las referencias de modelo estandar.
g6 1a29
c licabl J8,010 1a49
N arrera aplicable
Tubo de control de - [mm] ©12,016 1a149
humedad 20,025,032 1a199
Serie IDK - 2 40, @ 50 5a195
En caso de actuadores de pequefio volumen, funcionando con Ref.: MGPKAM16-39
una alta frecuencia (como puede ser el caso de pinzas), en Ejemplo Se ha instalado un espaciador de 1 mm en el modelo MGPKAM16-40.
ciertas condiciones puede producirse condensacion de gotitas La dimension C es de 68.5 mm.

de agua en el interior del conexionado.

En este caso, se recomienda el uso de tubos de la serie IDK,
especificos para el control de condensados. Para mas detalles,
consulta el catalogo en www.smc.eu.




Fuerza teorica

Cilindro guiado compacto Serie MGPK

ouT IN
H— —
[N]
Diametro | Diametodevasiago | Direccion de | Area del émbolo Presién de trabajo [MPa]
[mm] [mm] |funcionamiento [mm?] 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
6 3 ouT 28.3 5.7 8.5 11.3 14.1 17.0 19.8 — — -
IN 21.2 4.2 6.4 8.5 10.6 12.7 14.8 — — -
8 4 ouT 50.3 10.1 15.1 20.1 251 30.2 35.2 - - -
IN 37.7 7.5 11.3 15.1 18.8 22.6 26.4 — — -
10 5 ouT 78.5 15.7 23.6 31.4 39.3 471 55.0 — — -
IN 58.9 11.8 17.7 23.6 29.5 35.3 41.2 471 53.0 58.9
12 6 ouT 113 23 34 45 57 68 79 90 102 113
IN 85 17 25 34 42 51 59 68 76 85
16 8 ouT 201 40 60 80 101 121 141 161 181 201
IN 151 30 45 60 75 90 106 121 136 151
20 10 ouT 314 63 94 126 157 188 220 251 283 314
IN 236 47 71 94 118 141 165 188 212 236
25 10 ouT 491 98 147 196 245 295 344 393 442 491
IN 412 82 124 165 206 247 289 330 371 412
32 14 ouT 804 161 241 322 402 483 563 643 724 804
IN 650 130 195 260 325 390 455 520 585 650
40 16 ouT 1257 251 377 503 628 754 880 1005 1131 1257
IN 1056 211 317 422 528 634 739 845 950 1056
50 20 ouT 1963 393 589 785 982 1178 1374 1571 1767 1963
IN 1649 330 [ 495 660 825 990 1154 1319 1484 1649
* Esfuerzo tedrico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]
Peso
MGPK[IM6 a 10 lg]
L ’ Carrera estandar [mm]
Diametro [mm] Material de la placa 5 10 15 20 25 30 20 50
6 Acero al carbono 90 100 110 120 130 140 — —
Aleacion de aluminio 71 81 91 101 111 121 - -
8 Acero al carbono 113 124 136 148 160 171 195 219
Aleacién de aluminio 88 100 112 124 135 147 171 194
10 Acero al carbono 131 144 158 171 184 198 225 252
Aleacién de aluminio 103 116 130 143 157 170 197 224
MGPK[(IM12 a 50 kgl
Diametro Material de la placa Carrera estandar [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200
12 Acero al carbono 0.18 0.22 — 0.25 0.28 0.32 0.42 0.50 0.60 0.69 — —
Aleacién de aluminio| 0.15 0.18 — 0.22 0.25 0.28 0.38 0.47 0.57 0.65 — —
16 Acero al carbono 0.23 0.27 - 0.31 0.35 0.39 0.51 0.61 0.74 0.83 - -
Aleacién de aluminio| 0.19 0.23 — 0.27 0.31 0.35 0.46 0.56 0.69 0.79 — —
20 Acero al carbono - 0.49 = 0.55 0.61 0.67 0.86 1.01 1.17 1.32 1.47 1.62
Aleacién de aluminio — 0.41 — 0.47 0.53 0.59 0.78 0.93 1.09 1.24 1.39 1.54
25 Acero al carbono — 0.69 — 0.77 0.85 0.93 1.21 1.41 1.63 1.83 2.03 2.23
Aleacién de aluminio — 0.57 — 0.65 0.73 0.81 1.08 1.28 1.50 1.70 1.90 2.10
32 Acero al carbono - - 1.07 — — 1.33 1.66 1.92 2.21 2.48 2.75 3.01
Aleacion de aluminio — — 0.87 — — 1.14 1.46 1.73 2.01 2.28 2.55 2.81
40 Acero al carbono — — 1.37 — — 1.68 2.04 2.35 2.66 2.97 3.27 3.58
Aleacién de aluminio — — 1.14 — — 1.45 1.81 212 2.43 2.73 3.04 3.35
50 Acero al carbono - - 2.35 - - 2.82 3.38 3.85 4.32 4.78 5.25 5.72
Aleacién de aluminio — — 1.86 — — 2.33 2.89 3.36 3.82 4.29 4.76 5.22
MGPKLIL16, 32 [kg]
Diametro Material de la placa Carrera estandar [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200
16 Acero al carbono 0.25 0.29 - 0.33 0.39 0.43 0.53 0.63 0.76 0.86 - -
Aleacién de aluminio| 0.20 0.24 — 0.28 0.34 0.38 0.48 0.58 0.72 0.82 — —
32 Acero al carbono - - 1.14 - - 1.41 1.74 2.01 2.43 2.69 2.96 3.23
Aleacion de aluminio — — 0.94 — — 1.21 1.54 1.81 2.23 2.49 2.76 3.03




Serie MGPK

Momentos admisibles sobre la placa

Par: T [N-m]
AN NN
Y

i Carrera estandar [mm]
Diametro [mm]

5 10 15 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200
6 0.15 0.13 0.11 0.10 0.09 0.08 - - - - - — — -
8 0.23 0.20 0.17 0.15 0.14 0.13 0.11 0.09 — — — — — —
10 0.29 0.26 0.23 0.20 0.18 0.17 0.14 0.12 - — — — — -
12 - 0.39 - 0.32 - 0.27 0.24 0.21 0.43 0.36 0.31 0.27 - —
16 - 0.69 - 0.58 - 0.49 0.43 0.38 0.69 0.58 0.5 0.44 — —
20 — — — 1.05 — 0.93 0.83 0.75 1.88 1.63 1.44 1.28 1.16 1.06
25 — — — 1.76 — 1.55 1.38 1.25 2.96 2.57 2.26 2.02 1.83 1.67
32 - — - — 6.35 - — 5.13 5.69 4.97 4.42 3.98 3.61 3.31
40 - - - — 7.00 - — 5.66 6.27 5.48 4.87 4.38 3.98 3.65
50 — — — — 13.00 — — 10.8 12.00 | 10.6 9.50 8.60 7.86 7.24

MGPK[IL16, 32 [N-m]
- Carrera estandar [mm]
Diametro [mm]

10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200
16 0.99 0.74 — 0.59 0.99 0.86 0.65 0.52 0.43 0.37 0.32 0.28
32 - — 5.95 — — 4.89 5.11 4.51 6.34 5.79 5.33 4.93

Tolerancia angular

Precision antigiro cuando esté retraido y cuando no se aplica

carga no debe superar los valores mostrados en la tabla.

DRt (i Precisién antigiro 6
MGPK[CIM MGPK[CIL
6 +0.08° —
8 _
+0.07°
10 —
12 —
+0.07°
16 +0.05°
20 —
+0.06°
25 —
32 +0.03°
+0.05°
40 —
50 +0.04° —

Energia cinética admisible

/A Precaucion

El peso de carga y la velocidad maxima deben estar
dentro de los margenes indicados a continuacion.
* Mira “Seleccién del modelo” en la pagina 14 para el método de seleccion.

1000

100
=9 50
@40
@32
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Cilindro guiado compacto Serie MGPK

Lista de repuestos: Comun MGPKLIM, MGPKLIL

;

ﬂ/ -
s

c o

[ fy

3 12 a @ 32 (100 mm de carrera o0 menos)

Lista de componentes

N°

Descripcion

Embolo

Collar

Cubierta posterior

Junta del émbolo

Junta del vastago

Junta de estanqueidad A

N|o|a|h|OIN| =

Junta de estanqueidad B

Piezas de repuesto: Juego de juntas

Dl[ar:]n‘i;ro Ref. del juego Contenido
12 MGPK12-PS
16 MGPK16-PS
20 MGPK20-PS ’
25 MGPK25-PS Jueggg dtz@lozD nu(;)neros
32 MGPK32-PS A
40 MGPK40-PS
50 MGPK50-PS

* El juego de juntas incluye @ a @. Pida el juego de juntas en funcion
del diametro del cilindro.
= El juego de juntas no incluye un tubo de grasa. Pidelo por separado.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)

/®
Al

@ 12 a @ 32 (101 mm de carrera o mas)
9 40, 9 50



Serie MGPK

Dimensiones: @ 6 a @ 10

4 x NN pasante

L 4 X @ NN prof. ML % z WA 4 x @ OA pasante Seccion XX
/ Seccion XX & / 4 x diametro de avellanado @ OB, prof. OL
] g| — /
— £le < H i q \@‘@\

S 5/ —5

cls @ : JUe
x g §I§; - /f ;XD pmi E,e@,%}

=3Es)

T|= L o { 521/ I
| [COI= e P LBl
o @ —] ¥

a8 S oo
2xP PB.  \@XAuprotg S GA GB\2xP 0 XA prof. g Q
(macho) J K PA + Carrera s
G FA
FB B + Carrera
A + Carrera
Vista inferior
§ y4 WA
2 £ WB 9 XAHg prof. g
N 2 T
D S 1+ oz
m 1 85 S € L]
P> P o £ IS ﬂé R
] OFO g c|d
m § § é {—M,ﬁ;, 78 e
h . x 88 Ue=—rt
g @;@ @( =3 TO o Dimensiones de laranuraen T
f
Detalle de secciéon XX J
Seccion XX 4x @YY prof. YL

= El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, profundidad 3) permite una tolerancia suave del paso del pasador por su orificio (& XAHe, profundidad g)
como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.
= Para carreras intermedias distintas de las estandar, consulta «Fabricacién de carreras intermedias» en la pagina 5.

MGPKM mml (mml
Digmetro | o rera estandar A B | DA | DB | FA | FB Diametro | 5 | p | ¢ | d | e
[mm] [mm]
6 5,10, 15, 20, 25, 30 31.8 243 3 5 5.5 2 6 - - - - -
8 5, 10, 15, 20, 25, 33.1 24.6 4 6 6.5 2 8 28 | 53 | 22 2.1 4.9
10 30, 40, 50 33.5 25.0 5 6 6.5 2 10 33 | 58 | 26 | 21 5.3
[mm]
Diametro | 6 |GA|GB| H [HA| J | K | L [MM[ML|NN|oA|OB|OL| P |PA |PB|PW|Q Diametro | - ¢
[mm] [mm]
6 20775 43| — [10 |10 |[12|M3| 6 |M3|2.7|55|3.6|M3x05(|125(6 |145]11 6 7.4
8 22|7.7|5 |46|M25|11 |11 |14 |M3| 6 [M3|33|65|4 |M3x05[125(65(15 |12 8 5.7
10 23775 (50| M3 |115|115|16 M3 | 6 [M3|33|65|4 |M3x05(125[75[16 |13 10 41
[mm]
Diadmetro WA wB Diametro
[mm] R S T|U|VA VB Carrera30( Carera [Carrera30| Carera X | XA | XB YY YL| Z [mm] g h
omenos |superiora3)| omenos | superiora30
6 35| 18 | 41 | 31 375 — | 12 — | 95| — | 182 25 |M3x05| 6 | 35 6 4 2
8 37| 19 | 44 | 33 |40 29 | 12 [42.0] 95 |245| 18 | 2 25 |M4x07| 8 | 35 8 4 2
10 41 | 20 | 48 | 35 |445| 31 | 12 |420] 95 [245| 20| 25 | 3 M4x0.7| 8 | 35 10 5 2.5




Cilindro guiado compacto Serie MGPK

Dimensiones: @ 12 d @ 25/Conexi6n superior/lateral (Lado derecho)

4 x MM

prof. ML

25

Carrera 50 mm o menos

NeF

Modelo con
conexion superior

4 x NN pasante

Seccion XX & Z WA 4 x @ OA pasante Seccion XX
g 2 x digmetro de avellanado @ OB, prof. OL
4 . o o s € o [
i 3 : , 0%
S P25}
.::3 Q (&) ¥ . L I 3 /
e : : : - si%|2| Fle| 3§ ©— x 3
,,,,,, = == a Xy i Q 6
2 - = E 5 Detall ion XX
m — OO etalle de seccion
o PB g GA GB\[2x P @ XAnoprof. 6 Q
2xP J, | K O XA prof. 6 GC S
(macho) G PA + Carrera x
FA Q — T ©
FB C + Carrera |
B + Carrera E cld
A + Carrera e
g Y4 WA Dimensiones de laranuraen T
g wB 9 XAnoprof. 6 Vista inferior
%3 _ oo aD ®
£ _ _ : T =
x| '8 J e
=10 © 52
[mm] — 5| E5 [mm]
Diametro ~ A Xy 28 Diametro
[mm] ; == 5 - _ , €8 mm] | & b|lc|d|e
_12 |7 L — 12 |33(58(26|16|48
16 2.5 Seccién XX/ 4 x YY prof. YL 16 3.7|62|3 |25|6.5
_ 20 |85 20 |54|84|45|28|7.8
25 6 25 54|84|45|3 8.2

*
kS
*
E

El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, profundidad 3) permite una tolerancia suave del paso del pasador por su orificio (@ XAH9, profundidad 6) como referencia, sin afectar a la precision de montaje.
Para carreras intermedias distintas de las estandar, consulta «Fabricacion de carreras intermedias» en la pagina 5.
Para @ 12 y @ 16, solo estéa disponible M5 x 0.8.
Para @ 20 o més, se puede elegir la conexion Rc, NPT, G. (Vea la pagina 4.)

MGPKLIM, MGPKLIL [mm]
i4 A B C E
Dlﬁ.;n rii[ro Carrera estandar Canera500 [ Careraentre | Carrera | Carera1000| Carrera | Camera1000| Carrera DA DB [ Careras00 [ Carrera enro [Carera superior FA FB
menos 50y 100 |superiora100| menos |superiora100| menos | superiora 100 menos 50y 100 a100
12 10, 20, 30, 40, 50 36.5 53 75 36.5 39 275 | 30 6 8 0 16.5 36 7 2
16 75,100,125,150 38 58 86 38 41 285 | 315 8 8 0 20 45 7.5 2
20 20, 30, 40, 50, 75, 100 50.5 75.5 50.5 52.5 39 41 10 10 0 25 23 9 2.5
25 125, 150, 175, 200 50.5 77 50.5 53.5 37.5 40.5 10 14 0 26.5 23.5 10 3
D'E“n:“ﬁm G |GA Ca,,e,mff' BCW GC|H|HA| J | K| L | MM |ML| NN [OA|OB|OL — | T'L EG PA | PB [PW| Q
menos | superior a 100
12 25 |10 6 7 (10 54 M5 [12.5]/12.5| 17 |M4x0.7| 10 |[M4x0.7| 4.3 | 8 4.5 M5 x 0.8 11.5| 8 (16 14
16 29 |125| 55| 75[11.5| 59 |[M3.5{14.5|14.5| 20 (M5x0.8/ 11 [M5x0.8| 4.3 | 8 4.5 M5 x 0.8 11.5| 9.5(16.5| 15
20 33 [125]| 95| 9.5(125| 78 (M5 |16.5(16.5| 23 |[M5x0.8| 13 |[M5x0.8| 5.4 | 9.5 | 5.5 |[Rc1/8|NPT1/8| G1/8 |15.5| 8.5|25 18
25 38 |11.5]| 9.5 |125(11.5| 90 M5 |19 |19 27 |M6x1 15 [M6x1 | 54 | 95 | 7 Rc1/8|NPT1/8| G1/8 |12.5|11 |30 22
ia WA WB
Dl?r:‘:;ro R S T U VA | VB Carrera 100 ‘ Carrera entre | Carrera entre | Carerasuperiora | Carrera 10 0 ‘ Carrera entre | Carrera entre Carrera X XA | XB YY YL z
menos 10y 30 30y 100 100 menos 10y 30 30y 100 | superior a 100
12 43 |22 50 | 37 | 47 | 33 20 40 110 15 25 60 20 | 3 | 35| M5x0.8| 10 5
16 49 |24 57 | 42 | 51 | 37 20 [ 22 42 110 15 [ 16 26 60 24 | 3 | 35|M5x0.8| 10 5
20 60 |28.5| 71 | 49 | 66 | 44 24 44 120 30 40 78 28 3 [ 35 |M6x1 12 | 18
25 73 |34 86 | 60 | 78 | 50 24 44 12 29 39 77 34 4 |45 | M6x1 12 | 17
Dimensiones MGPKLIL: A, DB,y E [mm]
Diametro A E
[mm] Carrera30 0 | Carrera entre [Carrera superior DB Carrera30 0 | Carrera entre (Carrera superior
menos 30y 100 a100 menos 30y 100 a100
16 43.5 61.5 91 8 5.5 23.5 50
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Serie MGPK

Dimensiones: @ 12 d @ 25/Conexi6n superior/lateral (Lado izquierdo: Modelo simétrico)

2xP

L: Conexion macho lateral
LT: Para conexionado

F

f

Carrera 50 mm o menos

PA + Carrera

L 4 x MM .p'rof. ML IGA o P 4 x NN pasante
Seccion XX GC| L Para conexionado GB Seccién XX
LT: Conexion macho superior
O ; < [l== = = = 1
3| 2 al 10 P o d
] S = = Q \NZ'y = o ] L
2|¢ =519z - - - ) el
g x = 5 b g r a]
= oy
« =5 v L & 1
Q | T = = = rt(é%\
] ®, )ad w]
[sp] m 1 1
(=]
J | K | \ @ XAH9 prof. 6 QZ WA @ XAH9 prof. 6 Q.|
G FA C + Carrera S
FB | B + Carrera E 4 x @ OA pasante
‘ A + Carrera 2 x diametro de avellanado @ OB, prof. OL
o &ffg* © é z WA Vista inferior
0 2 WB @ XAH9 prof. 6 ) ] @
c|d x| s = N
e g h - - - =] 3 2 / E
Dimensiones de laranuraen T — © S —& 8 __ X 3
| gl 52 © 6
——— ikl
Xy s8 Detalle de seccién XX
e © ] 25 =
iametro = = = = 8 Diametro
f It I =3
[mm] L] — — [mm] alb|c|d|e
12 |7 Seccion XX/ 4 x YY prof. YL 12 133158126/16]48
_16 |25 16 |3.7/6.2|3 |25/65
_ 20 |85 20 [54(84(45(28(7.8
25 6 25 54|84[45|3 |82
* El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, profundidad 3) permite una tolerancia suave del paso del pasador por su orificio (@ XAH9, profundidad 6) como referencia, sin afectar a la precision de montaje.
* Para carreras intermedias distintas de las estandar, consulta «Fabricacion de carreras intermedias» en la pagina 5.
+* Para@ 12y @ 16, solo esta disponible M5 x 0.8.
%

MGPKLIM, MGPKLIL

Para @ 20 o mas, se puede elegir la conexion Rc, NPT, G. (Vea la pagina 4.)

[mm]
i4 A B C E
Dl?r;nrii[ro Carrera estandar Canera500 [ Careraentre | Carrera | Carera1000| Carrera | Camera1000| Carrera DA DB [ Caeasto [Careaente Cartera superior FA FB
menos 50y 100 |superiora100| menos |superiora100| menos | superiora 100 menos 50y 100 a100
12 10, 20, 30, 40, 50 36.5 53 75 36.5 39 275 | 30 6 8 0 16.5 36 7 2
16 75,100,125,150 38 58 86 38 41 285 | 315 8 8 0 20 45 7.5 2
20 20, 30, 40, 50, 75, 100 50.5 75.5 50.5 52.5 39 41 10 10 0 25 23 9 2.5
25 125, 150, 175, 200 50.5 77 50.5 53.5 37.5 40.5 10 14 0 26.5 23.5 10 3
D'E“n:“ﬁm G |GA Ca,,e,mff' BCW GC|H|HA| J | K| L | MM |ML| NN [OA|OB|OL — | T'L EG PA | PB [PW| Q
menos | superior a 100
12 25 |10 6 7 (10 54 M5 [12.5]/12.5| 17 |M4x0.7| 10 |[M4x0.7| 4.3 | 8 4.5 M5 x 0.8 11.5| 8 (16 14
16 29 |125| 55| 75[11.5| 59 |[M3.5{14.5|14.5| 20 (M5x0.8/ 11 [M5x0.8| 4.3 | 8 4.5 M5 x 0.8 11.5| 9.5(16.5| 15
20 33 [125]| 95| 9.5(125| 78 (M5 |16.5(16.5| 23 |[M5x0.8| 13 |[M5x0.8| 5.4 | 9.5 | 5.5 |[Rc1/8|NPT1/8| G1/8 |15.5| 8.5|25 18
25 38 |11.5]| 9.5 |125(11.5| 90 M5 |19 |19 27 |M6x1 15 [M6x1 | 54 | 95 | 7 Rc1/8|NPT1/8| G1/8 12.5‘ 11 |30 22
ia WA WB
Dl?r:‘:;ro R S T U VA | VB Carrera 100 ‘ Carrera entre | Carreraentre | Carerasuperiora | Carrera 10 0 ‘ Carrera entre | Carrera entre Carrera X XA | XB YY YL z
menos 10y 30 30y 100 100 menos 10y 30 30y 100 | superior a 100
12 43 |22 50 | 37 | 47 | 33 20 40 110 15 25 60 20 | 3 | 35| M5x0.8| 10 5
16 49 |24 57 | 42 | 51 | 37 20 [ 22 42 110 15 [ 16 26 60 24 | 3 | 35|M5x0.8| 10 5
20 60 |28.5| 71 | 49 | 66 | 44 24 44 120 30 40 78 28 3 [ 35 |M6x1 12 | 18
25 73 |34 86 | 60 | 78 | 50 24 44 12 29 39 77 34 4 |45 | M6x1 12 | 17
Dimensiones MGPKLCIL: A, DB,y E
Diametro A E
[mm] Carrera 30 0 | Carrera entre [Carrera superiol DB Carrera30 0 | Carreraentre (Carrera superior
menos 30y 100 a100 menos 30y 100 2100
16 43.5 61.5 91 8 5.5 23.5 50
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Cilindro guiado compacto Serie MGPK

Dimensiones: @ 32 d @ 50/Conexi6n superior/lateral (Lado derecho)

4 x @ OA pasante
4 x MM prof. ML 2 x dimetro de avellanado @ 0B, prof. OL 4 x NN pasante
L Seccion XX 4 WA Seccion XX
m BRG]
T - — 7
g B ™ / r o)
= O O Ji ©
g i b
8 5 5 < L sl o b
S : S EdE- Di - -—F x| I : -
x S Q ; x| d h
£ = p
- -
4 o ,@,4@ E‘
ot LI L oy TN l O
2xP D XAng prof. XL \2x P @ XA prof. XL / Q
(macho) GA GB S
PA +Carrera
FA| E
FB C + Carrera ;
B + Carrera E m
A + Carrera ><E
[mm] XA | | XC
- 4 WA LX_|=J
Diametro alblcldle wB @ XAHs prof. XL
[mm] Detalle de seccion XX
32 6.5|10.255|3.5| 95 —
40 6.5(10.5|55[4 (10 I _ _ _ _] ] =
50 85[125|75]|4 [125 7 o rﬁ% ©
0O 46 8 _
' O O g _ e |d
52
|5 5 Dimensiones de la ranuraen T
0O 00 €8
* El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, profundida permite una
El uso d (anchura XA, longitud XB, profundidad XC) i
I —] tolerancia suave del paso del pasador por su orificio (@ XAHe, profundidad XL)
= = = _] como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.
L] * Para carreras intermedias distintas de las estandar, consulta

Seccion XX/ «Fabricacion de carreras intermedias» en la pagina 5.
4 x YV prof. YL * Se puede elegir conexion Rc, NPT, G. (Vea la pagina 4.)

Vista inferior

MGPKLIM, MGPKLIL [mm]
Diametro 2 A B c E
[m m] Carrera estandar Carreraentre| Carera | Carrera100 | Carera | Carrera100 |  Carrera DA DB Carrera500 | Carreraentre |  Carrera FA FB G GA
50y 100 | superiora00 | omenos |superiora100| omenos | superiora 100 menos 50y 100 | superior a 100
32 60 78 | 52.5 55 37.5 40 14 16 7.5 | 255 23 12 3 45 12
40 12255' 550675)}; 0360 69 87 64 47 16 16 5 23 12 5 49 15
50 ’ ’ ’ 79 100 69 48 20 20 10 31 16 5 59 15
oz P
D'f‘r;“nf?o GB H|HA| J | K |[L| MM ML NN |OAOBOL—— T 1y | 7¢ |PA|PBPWQ | R|S T | U|VA\VB

32 9 [102| M6 |22.5|22.5|31 | M8x1.25/20 | M8x 125/ 6.7 |11| 9 | Rc1/8 [NPT1/8| G1/8 | 6.5{14.5|/34 |26 | 86(39.5|100| 74| 88|63
40 12 (112| M6 |24.5|24.5|35| M8x1.25|20 | M8x 125/ 6.7 [11| 9 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 (16 |16.5|41|28| 92|42 |106| 82| 98|72
50 12 (140| M8|29.5|29.5 |43 |M10x1.5 |22 (M10x15 | 8.6 14| 9 | Rc1/4 [NPT1/4| G1/4 |13 |19 |49|35|115|52.5|133|104|122|92
Diametro WA wB
[mm] Carrera250 | Carreraentre |  Carrera | Carrera250 | Carreraentre | Carrera X XA XB XC XL Yy YL r4
menos 25y100 | superiora 100 menos 25y100 | superior a 100
32 24 48 124 33 45 83 42 4 4.5 3 6 M8x1.25| 16 21
40 24 48 124 34 46 84 50 4 4.5 3 6 M8x1.25| 16 22
50 24 48 124 36 48 86 66 5 6 4 8 M10 x 1.5 20 24
Dimensiones MGPKLIL: A, DB,y E [mm]
Didmetro A E
[m m] Carrera500 | Carreraentre | Carrera DB Carrera500 | Carreraentre [  Carrera
menos 50y 100 | superiora 100 menos 50y 100 | superior a 100
32 68.5 | 81.5 | 109.5 16 16 29 54.5
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Serie MGPK

Dimensiones: @ 32 d @ 50/Conexi6n superior/lateral (Lado izquierdo: Modelo simétrico)

2xP

L: Conexion macho lateral
LT: Para conexionado

L 4 x MM prof. ML PA + Carrera oy P 4 x NN pasante
PB Seccién XX 9_A. 9§ X - Seccion XX
L: Para conexionado —\
— | r}tq:] | - LT: Conexién macho superior ] @
o S
= i .
E [l %
2 ¢/ k '/
g c = s
S = < o 8l b
& 2 T DI - ~—\ x| el g I —
bd s Q b d h
2 AY g
= SR [ pid
[a1]
R - oD
Qr - N4 63}
71 -
J K @ XAHg prof. 6 FB Y4 WA @ XAH9 prof. 6 Q
G FA C + Carrera S
B + Carrera E 4 x @ OA pasante
A + Carrera 2 x diametro de avellanado @ OB, prof. OL
[mm] Z WA Vistainferior
Diametro
[mm] al b |c|d]je WB @ XAHg prof. 6
32 6.5|10.2|55(35| 9.5 f‘g’
40 6.5(10.5|55(4 [10 § H _]
50 85|125|75(4 |125 g 5 - _I
£ A &N .
% @ Y4 §
* El'uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, 5; A — ~ % é %
profundidad XC) permite una tolerancia suave del paso i % g § =
del pasador por su orificio (& XAHs, profundidad XL) como S8 a 0y ©
referencia, sin afectar a la precision de montaje. @ (o W aa £ 8 [
* Para carreras intermedias distintas de las | }J w N d
estandar, consulta «Fabricacion de carreras - /A X _] S
intermedias» en la pagina 5. i _] e
* Se puede elegir conexiéon Re, NPT, G. (Vea la L
péagina 4.) Seccion XX 4 x YY prof. YL Dimensiones de laranuraen T
MGPKLCIM, MGPKLIL
Diametro . A B c E
[mm] Carrera estandar Carreraentre| Camera | Carrera100 | Carera | Carrera100 |  Carrera DA DB Carrera500 | Carreraentre | Carrera FA FB G GA
50y 100 | superiora00 | omenos |superiora100| omenos | superiora 100 menos 50y 100 | superior a 100
32 60 78 | 52.5 55 37.5 40 14 16 7.5 | 255 23 12 3 45 12
40 12255 ;5500715751 0360 69 87 64 47 16 16 5 23 12 5 49 15
50 ’ ’ ’ 79 100 69 48 20 20 10 31 16 5 59 15
Diametro P
[mmj GB| H |[HA| J K | L MM ML NN |OA|OB|OL _ N TF PAIPBPWQ| R | S [T |U|VA|VB
32 9 (102 | M6 |22.5|22.5|31| M8x1.25|20 | M8x1.25|6.7 |11| 9 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 | 6.5{14.5|34 |26 | 86|39.5|100| 74| 88|63
40 12|112| M6 [24.5(24.5|35| M8x1.25{20 | M8x125(6.7 |11 | 9 | Rc1/8 [NPT1/8| G1/8 |16 [16.5(41|28| 92|42 |106| 82| 98|72
50 12 (140| M8|29.5|29.5 |43 |M10x1.5 |22 (M10x15 | 8.6 14| 9 | Rc1/4 [NPT1/4| G1/4 |13 |19 |49|35|115|52.5|133|104|122|92
Diametro WA WB
[mm] Carrera250 | Carreraentre [ Carrera | Carrera250 | Carreraentre |  Carrera X XA XB XC XL Yy YL z
menos 25y100 |superiora100|  menos 25y 100 | superior a 100
32 24 48 124 33 45 83 42 4 4.5 3 6 M8x1.25| 16 21
40 24 48 124 34 46 84 50 4 4.5 3 6 M8 x1.25| 16 22
50 24 48 124 36 48 86 66 5 6 4 8 M10x 1.5 20 24
Dimensiones MGPKLIL: A, DB,y E [mm]
Diametro A E
[mm] Carrera500 | Carreraentre |  Carrera DB Carrera’50 0 | Carrera entre Carrera
menos 50y 100 | superiora 100 menos 50y 100 | superior a 100
32 68.5 81.5 | 109.5 16 16 29 54.5
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Serie MGPK

Seleccion del modelo

Condiciones de seleccion

Vertical Horizontal
L L
<Ly
. L
s M em
Posicion de montaje
em em
Tipo de Material de la placa Velocidad méax. [mm/s]
quiado P 200 0 menos 400 200 0 menos 400
Casquillode| Acero al carbono 1] El (546 (748
friccion | Aleacion de aluminio El [ 11} [13M14] 15016}
Rodamiento| Acero al carbono a a 25} 27}
lineal a bolas| Aleacion de aluminio a a 371 39840

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccion (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: vertical

Carrera: 30 mm

Velocidad méax.: 200 mm/s

Peso de la carga: 2 kg

Distancia excéntrica: 80 mm
Halla el punto de interseccion para una masa de carga de 2 kg y una
distancia excéntrica de 80 mm en el gréafico, en base a un montaje
vertical, una carrera de 30 mm y una velocidad de 200 mm/s.

- Debe seleccionarse MGPKFM16-30.

Kl Carrera de 50 mm o menos, V = 200 mm/s o menos

Condiciones de seleccion
Montaje: Horizontal
Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 50 mm
Velocidad méax.: 200 mm/s
Peso de la carga: 10 kg
Carrera: 25 mm
Halla el punto de interseccién para una masa de carga de 10 kg y una carrera de
25 mm en el gréfico, en base a un montaje horizontal, una distancia de 50 mm
entre la placa y el centro de gravedad de la carga y una velocidad de 200 mm/s.

- Debe seleccionarse MGPKFM32-25.

H L =50 mm, V = 200 mm/s o menos

100
O 50 — | @ 50T
T ,,1232.8380 T |5 52, 5 70;
— ]
e k 0 25
© ] 0 207
2 I
§ 625 |
2 \\i\ Q\:E\\
216 i
g 1 I —~
Q12
o1 ~
08 L]
| ~
26 T
|
0.1 |
10 30 50 51 100 200
Carrera [mm]

100
EP 50 ———— -1 -J-t
1940 _ | __ | _|_ 1. [ DN
9 32
2 10 ——— e
£ =9 25
]
o 920
Q8 EFee==== - ==+ =
o S
©
é 216 N
@ F@12 - ---q4--1-~ L
< (=10 N
roa
o 6
0.1
10 100
Distancia excéntrica L [mm]
por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.
Velocidad max.|Hasta 300 mm/s|Hasta 400 mm/s|Hasta 500 mm/s
Coeficiente 1.7 1 0.6

- Si la velocidad méaxima supera 200 mm/s, el peso de carga admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s
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Serie MGPK

Montaje vertical | Material de la placa /MGPKDM

Presion de funcionamiento: 0.4 MPa - - - - - Presion de funcionamiento: 0.5 MPa o mas
MGPKFM6 a 50
Carrera de 50 mm o menos, V = 200 mm/s o0 menos Carrera de mas de 50 mm, V = 200 mm/s o menos
100 100
P50 —————J-——1-7-¢ o950 __J__I_-J-L[J-FL
9 40 ~N
_______ I EEEAN o 40 N\
~.
Q32 Q32
10— 1o 3 10— —
2 [P25 2 FEo25
€ o e ! S e e Bt Ee——
5 920 ~T 5 [020
8 [~~~ TTTTTT TN 8 p------ it ks it Kk ke [l T
Ko ko s
3 o 16 \\\ ° 316
8 1s g """" I e e A e el N
© F@12° 7" ""7""T ™\ ©
b= N b=
B0 N 1 912
08
—Q 6
0.1 0.1
10 100 10 100

Distancia excéntrica L [mm]

Distancia excéntrica L [mm]

Carrera de 50 mm o menos, V = 400 mm/s

Carrera de mas de 50 mm, V = 400 mm/s

100 100
10250
—0 40
10 -9 50
= Q@32 =
2 = [o40
£ @25 £ -
© ©
= @ 20 =
S 1= 8 Fo32
© —@ 16 ©
S @12 S
== 3 [°%
s s
o8 15020
0.1
56 —0 16
212
0.01 0.1
10 100 10

Distancia excéntrica L [mm]

100

Distancia excéntrica L [mm]
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Seleccién del modelo Serie M GP K

L
N L
Montaje horizontal Material de la placa /MGPKDM ]'% ’_H:Hé
Tm
]

MGPKFM6 a 50
L = 50 mm, V = 200 mm/s o menos AL = 100 mm, V = 200 mm/s o menos
100 100
—_— L o850 T ———_|
G 10,832,040~ |0 32, 67, % o220 | [ |e32 020
e O 25~ e [932 040 [g o5~
«© — © lx AT
> 920 S 920
3 3
—
g \\ D 12] T~ g 920 \\\ E‘E\\\
216 I~ \ \
! Eo 16
ro12 -
g1 g 15—
@8 — ™ - N
(@6 T~ o8
\\
96 | ——
0.1 0.1
10 30 50 51 100 200 10 30 50 51 100 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
lld L =50 mm, V = 400 mm/s ElL = 100 mm, V = 400 mm/s
50 50
2 50 2 50 2 50 @50
) | > |1
= |@40 o 40 < 9240 0 40
E | E |
S % S =
5 [932 o 32 © [g32 s
: | : =
g 2% 625 3 (9B =152
o ! B 1
216 o6 | T—. 216 o6 [T ——0vw
050 12 0.5:@ 12
(& 10 — o 10
12 = @12
|> 8 08 ]
26
96
0.05 0.05
10 30 50 51 100 200 10 30 50 51 100 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Serie MGPK

Montaje vertical| Material de la placa A\[ETa e[ e ENTTLIN LY /MGPK LM

MGPKAM6 a 50

Presién de funcionamiento: 0.4 MPa - - - - - Presion de funcionamiento: 0.5 MPa o mas

E] Carrera de 50 mm o menos, V = 200 mm/s o menos

] Carrera de mas de 50 mm, V = 200 mm/s o menos

100
@50 _ |___J__[_J_[_-L . ‘\\\\\
9 40 ‘\\\\\\‘\
N
'_1O»ﬁ32
2
€ = N
E Fg2s S
) C
§ @20
s foooooo s P e o <
S L [ \
© 216 \
[+~ J S —— I R S I I P §
= q
1E@ 1o =—=+=1 .
10 ~—
. o8__ | 1 | |
| O 6
0.1
10 100

Distancia excéntrica L [mm]

100
I 1 R D O Y I
D 40
_ 10932
g _______ e B L e e S B
€
e =925
=
g 2 20
«
s [ R R 0 Y 19
©
g o1
g8 [ 70 SRR IR U O IO
;
—512
0.1
10 100

Distancia excéntrica L [mm]

il Carrera de 50 mm o menos, V = 400 mm/s

Carrera de mas de 50 mm, V = 400 mm/s

100
10
—0 50
—0 40
2 0 32
€
g, 025
FE="FT
S +o16
& [o@12
E < 10
o8
0.1
— O 6
0.01
10 100

Distancia excéntrica L [mm]

100
10
3 [@ 50
=,
£
« | @40
o
g
©
o 032
©
2
s ,[925
@ 20
16
01 212
10 100

Distancia excéntrica L [mm]
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Seleccién del modelo Serie M GP K

I

BL =100 mm, V = 200 mm/s o menos

100

10

Masa de la carga m [kg]

0.1

MGPKAMG6 a 50
L =50 mm, V = 200 mm/s o menos
— \\\
250 | T—|950 T
H — J i
@ 32, @ 40 '@ 32,0
(@ 25 1~
D 20—
m\\
220 \\\ QTG\\\
ro 16
(@12
L3 10—
o1~
~
D6
10 30 50 51 100 200
Carrera [mm]

100

10

Masa de la carga m [kg]

0.1

Fn
1950 ‘032, 0
-9 32, @ 40 (O 25~
i
+@ 20
\
225 ||| 216~
|
020 1| [g7~L] >
-0 16 |
210
o8 ~
W\
10 30 50 51 100 200
Carrera [mm]

L = 50 mm, V = 400 mm/s

@ L = 100 mm, V = 400 mm/s

100

10

Masa de la carga m [kg]

0.1

0.01

9 50 —Q‘sc‘
-9 40 '@ 40
|
9 32 o 32
[
@ 25 9]25] |
9 20 "o 20
= |
LD 16 5 16 —
(@12 1
— 1
3 10 —
e 2
D6
10 30 50 51 100 200
Carrera [mm]

100

10

Masa de la carga m [kg]

0.1

0.01

@ 50 ﬂl5
@ 40 rd 40
[ ]
9 32 0 32
0 25 T~ ¢a125| T
FO 20 Eglzcl
"0 16 =l ——o
@12 B % l
(@10 | T~ —
o8 | ~] -0 12
96
10 30 50 51 100 200
Carrera [mm]
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Serie MGPK

Montaje vertical | Material de la placa /MGPKDL W

Presién de funcionamiento: 0.4 MPa Presion de funcionamiento: 0.5 MPa o mas
MGPKL16
Carrera de 30 mm o menos, V = 200 mm/s o menos [B] Carrera de mas de 30 mm, V = 200 mm/s o menos
20 20
10 10
———————————— \\
\\\ N\

Masa de la carga m [kg]
/|
/
/
/
Masa de la carga m [kg]

0.1 0.1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPKL32
[E] Carrera de 50 mm o menos, V = 200 mm/s o menos Carrera de mas de 50 mm, V = 200 mm/s o menos

100 100
o o
I el s el s o o s e =,
£ N £
© ©
(22 (22
& \ 5
o o
ko Ko

o 10 o 10
o N o
© ©
(2] (2]
© ©
b= \ b=

N
1 1
1 10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
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Seleccion del modelo Serie M GP K

Montaje vertical | Material de la piaca [P RTIR) / MGP KL T

Presiéon de funcionamiento: 0.4 MPa - - - - Presion de funcionamiento: 0.5 MPa o mas

MGPKL16

Carrera de 30 mm o menos, V = 400 mm/s Carrera de mas de 30 mm, V = 400 mm/s
5 0.6

0.1

Masa de la carga m [kg]
4
Masa de la carga m [kg]

0.1 0.01
10 100 10 100

Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

MGPKL32

Carrera de 50 mm o menos, V = 400 mm/s Carrera de mas de 50 mm, V = 400 mm/s
30 30

10

10

Masa de la carga m [kg]

Masa de la carga m [kg]

10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
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Serie MGPK

Montaje horizontal | Material de Ia placa / MGPKLIL

om

MGPKL16
L =50 mm, V = 200 mm/s o menos L = 100 mm, V = 200 mm/s 0 menos
10 10
g — g
£ N £
) AN ) —
8 N 3 \\
b N g —] N
8 \ S N \
b 3 NN N
© ©
= =
1 1
0.3 0.3
10 30 31 100 101 200 10 30 31 100 101 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPKL32
L = 50 mm, V = 200 mm/s o menos L = 100 mm, V = 200 mm/s o0 menos
g 2
£ £
© ©
o =
8 8
© ©
(0] (0]
© ©
© ©
@ @
= =
N
I N
\
\\ \\
10 10
™~
1
5 5
10 50 51 100 101 200

50 51 100 101 200

Carrera [mm]

Carrera [mm]
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Seleccion del modelo Serie M GP K

L
— L
Montaje horizontal Material de la placa /MGPKDL L ’—}:[E%
Tm
[

MGPKL16
HEi L = 50 mm, V = 400 mm/s L = 100 mm, V = 400 mm/s
5 5
2 2
£ £
© ©
o o
® ®
[&] [&]
© ©
(0] (0]
© ©
« «
g 1 g 1
= =
0.3 0.3
10 30 31 100 101 200 10 30 31 100 101 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPKL32
HEi L = 50 mm, V = 400 mm/s E& L = 100 mm, V = 400 mm/s
50 50
2 2
£ £
© ]
o o
® ®
[&] [&]
© ©
(0] (0]
© ©
« «
(2] (2]
«© ©
z Z 10
3 3
10 50 51 100 101 200 10 50 51 100 101 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Serie MGPK

Montaje vertical | Material de la placa \CES LR CEIMuY/MGPK[CIL T

Presién de funcionamiento: 0.4 MPa - - - - - - Presion de funcionamiento: 0.5 MPa o mas
MGPKL16
Carrera de 30 mm o menos, V = 200 mm/s o menos Carrera de mas de 30 mm, V = 200 mm/s o menos
20 20
10 10

—_

/

Masa de la carga m [kg
/
/
/
v
Masa de la carga m [kg

0.1 0.1
10 50 100 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPKL32
Carrera de 50 mm o menos, V = 200 mm/s o0 menos Carrera de mas de 50 mm, V = 200 mm/s o0 menos
50 50
5 iubuin S ol o & S Rl )
= =
£ £
g 10 S 10
@ @
o o
R L R
3 N 3
© \ ©
(2] (2]
© ©
= =
1 1

1 10 50 100 10 50 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
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Seleccion del modelo Serie M GP K

Montaje vertical| Material de la placa RN Il K TR IUT I /MGPKLIL T

Presion de funcionamiento: 0.4 MPa - - - - - - Presién de funcionamiento: 0.5 MPa o mas
MGPKL16
Carrera de 30 mm o menos, V = 400 mm/s Carrera de mas de 30 mm, V = 400 mm/s
3 1
1
o o
= =
£ £
© ©
= =
8 8
© © 0.1
[0} [0}
© o
© ©
(2] (2]
© ©
= =
0.1 0.01
10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPKL32
Carrera de 50 mm o menos, V = 400 mm/s Carrera de mas de 50 mm, V = 400 mm/s
20 20
10
10
2 2
£ £
© ©
= =
[} «©
o o
i <
[0} [0}
o o
© ©
1%} n 1
= =
N\
1 0.1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
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Serie MGPK

Montaje horizontal | Material de la placa \CEIS LR CEITNGY /MGPKLIL

om

MGPKL16
L = 50 mm, V = 200 mm/s o menos L = 100 mm, V = 200 mm/s o0 menos
10 10
5 5
£ £
© — ©
© N ©
3 \\ 3 —
g \ \\ 8 \\
© ©
— N \ s N \
N
1 1 \ NG
0.3 0.3
10 30 31 100 101 200 10 30 31 100 101 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPKL32
L = 50 mm, V = 200 mm/s o menos L = 100 mm, V = 200 mm/s 0 menos
50 50
2 )
£ £
© ©
o o
© ©
3 3
g 3
@ \ @
=~ =10
— N
I~ NN
~
—_— \\
—{
3 3
10 50 51 100 101 200 10 50 51 100 101 200

Carrera [mm]

Carrera [mm]
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Montaje horizontal | Material de la placa \CEG LR CREINu R /MGPKLIL

Seleccion del modelo Serie M GP K

H o

MGPKL16
EE L = 50 mm, V = 400 mm/s M L = 100 mm, V = 400 mm/s
3 3
5 5
£ £
© ©
o o
8 8
s 1 s 1
(0] (0]
© ©
4] 4]
[2] (2]
© ]
= =
0.3 0.3
10 30 31 100 101 200 10 30 31 100 101 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPKL32
EEl L = 50 mm, V = 400 mm/s M L = 100 mm, V = 400 mm/s
30 30
5 5
£ £
®© ®©
= =
8 10 8 10
o d
(0] (0]
© ©
[4] [4]
(2] (2]
© []
= =
2 2
10 50 51 100 101 200 10 50 51 100 101 200

Carrera [mm]

Carrera [mm]
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Serie MGPK

Rango de trabajo como cilindro de tope

Diametros J 6 a @ 25 / MGPKFM6 a 25 (Casquillo de friccion)

MGPKFM6 a 25 (Casquillo de friccion)

£ IS
£ V) € (V)
) -~— 3 -~ 100
4 m 4 m Q9 25
OO0 [OQPLOO | g%
. P40 9 20
E 30 :
1] 5 516
L] £
o 912
3
£ 210
210
* Cuando selecciones un modelo de mayor Q <&
dimension L, aseglrate de escoger también un S 98 N
diametro suficientemente grande. g 5 \\
® 4
.z g g6 \
/A\Precaucion 3
Precauciones de manejo 2
1. Si lo utilizas como tope, selecciona un modelo
con una carrera de 30 mm o menos. 1
2. El modelo MGPKA (material de la placa: aleacion de 5 10 20 30 40 50
aluminio) no puede utilizarse como tope. Velocidad de traslado: u [m/min]
Diametros & 32 a @ 50 / MGPKFM32 a 50 (Casquillo de friccion)
-—V -—V . L
MGPKFM32 a 50 (Casquillo de friccion)
E m é m
o|O O O O Oo O OO O 0O 2000
Yol Yol I
2 2 -
‘ ‘ W ﬂ i H 1000
| 2
. 7 ) Z € 500
§ 400 550
S 300
* Cuando selecciones un modelo de mayor g
dimension L, asegrate de escoger también un | & 200 9 40
diametro suficientemente grande. %
., s 9 32
A\ Precaucion g 100
[
Precauciones de manejo é
1. Si lo utilizas como tope, selecciona un modelo 50
con una carrera de 50 mm o menos. 40
2. El modelo MGPKA (material de la placa: aleacion
de aluminio) no puede utilizarse como tope. 30 5 10 20 30 40 50
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Velocidad de traslado: u [m/min]




Cilindro guiado compacto/
Con amortiguacion neumatica

Serie MGPK

012, 0 16,0 20, 0 25, 0 32, @ 40, @ 50

Forma de pedido

MGPKAM 32| |-|50/H| |-[M9BW

Cilindro guiado compactol l N.° de detectores magnéticos
- 2
. S 1
Material de la placa n n
A Aleacion de aluminio
F Acero al carbono ¢ Detector magnético
i i _ Sin deteccion magnética
Tipo de guiado e (iman integrado)
M [ Casquillo de friccién | * Consulta los modelos de detectores
L magnéticos aplicables en la siguiente tabla.
Diametroe
12| 12mm [ 32| 32 mm ¢ Posicion de conexion del conexionado
16 | 16 mm | 40 | 40 mm - Conexion por ambas direcciones lateral/superior
20 | 20mm | 50 | 50 mm pP*1 Conexionado SOLO superior
25| 25 mm *1 Solo para diametros 12 y 16.
Rosca de conexion ¢
M5 x 0.8 e Con amortiguacion neumatica (Neumatica + elastica)
Rc
TN NPT N
TF G ® Carrera del cilindro [mm]

Véanse las carreras estandar en la pag. 29.
* Para didmetros 12y 16, pag

solamente M5 x 0.8.

Detectores magnéticos compatibles/Consulta el catalogo en https:/www.sme.eu para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos.

S— = P Tension de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] - ; =
. . . a ntrada =2 ableado onector arga
Tipo | Funcionamiento especial | gjectrica | = | (Salida) DC AC |Perpendicular| Entinea | S || B 5 lprecableadol  aplicable
o 3 hilos (NPN) V. 12V MONV M9N ® 0 O @) Circuito
29 — 3 hilos (PNP) ' M9PV M9P ® @0 e O @) IC
2= 2 hilos 12V M9BV M9B ® 00 O O -
o0 ' 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ @@ O O |Circuito
® N - Salida 5V,12V ¢
E | Maroosinons Sovae, | directaa | i [3hios PNP)| 24V |° ™ — [moPWvV | MoPW @ [@|@[O| O ic_| file.
5% cable 2 hilos 12V MOBWV | M9BW | @ [@e[@[O]| O -
8o Fesi icad 3 hilos (NPN) 5V 12V MONAV™' | MONA™ | O [O|@|O| O [circuito
%S (ﬁmﬂiséz;tgnaeiazplcﬁog:)s 3 hilos (PNP) : MIPAV' | MOPA” | O [O|@]|0O] © Ic

2 hilos 12V M9BAV' | M9BA™ | O |O|@|O| O -
=T 3 hilos Circuito
%§ dsahtda si (equivalemeaNPN) — 5V - A96V A96 [ BN AN AN J O IC -

— irecta a

%g_ cable || onios | 24y | 12y | 100V | A9V A93 o000 @ O — | Relg,
Q3 No 100Vomens|  A9OV A90 ® | ® @ @ O (Ciuilc PLC

*1 Pueden montarse detectores magnéticos resistentes a salpicaduras en los modelos anteriores, si bien en ese caso SMC no puede garantizar la
resistencia al agua.

*2 Latension de carga que se usa es de 24 VDC. * Los detectores magnéticos de estado sélido marcados

— (Ejemplo) MONW con «O» se fabrican bajo demanda.
... M (Ejemplo) MONWM
..o.... L (Ejemplo) MONWL
5m......... Z (Ejemplo) MONWZ

* Para mas detalles sobre los detectores magnéticos con conectores precableados, consulta el catalogo en https://www.smc.eu.
* Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar.

* Simbolos de la longitud de cable: 0.5 m
1m...
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Serie MGPK

Simbolo
Amortiguacién neumatica

]

\ \

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm]

012 | @16 | @20 | @25 | @32 | @40 | @50

Funcién Doble efecto
Fluido Aire
Presion de prueba 1.5 MPa
Presién max. de trabajo 1.0 MPa

Presion min. de trabajo

0.15 MPa 0.12 MPa

Temperaturas ambiente y de fluido

-10 a 60 °C (sin congelacion)

Velocidad del émbolo*’

50 a 500 mm/s

Amortiguacion

Amortiguacién neumatica en ambos extremos (con tope elastico)

Lubricacion

No necesaria (sin lubricacién)

Tolerancia de longitud de carrera

Oa +£|).5 mm*Z

*1 Velocidad méxima sin carga.

La velocidad real de cada aplicacion dependera de las

condiciones de trabajo especificas.
x2 La tolerancia de longitud de carrera no incluye la cantidad de cambio del tope elastico.

Carreras estandar

Diametro [mm]

Carrera estandar [mm]

12,16

25, 50, 75, 100, 125, 150

20a 50

Consulta la pagina 41 y 42 en lo referente
al uso con detectores magnéticos.

- Posicién adecuada de montaje de los detectores
magnéticos (deteccion a final de carrera)

- Carrera minima para el montaje de detectores
magnéticos

- Rango de trabajo

- Montaje de detectores magnéticos

29

25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200

* Carreras intermedias disponibles bajo demanda.

Fuerza tedrica

ouT IN
— [
IN]
Diametro | Diémetiode véstago| Direccinde | Area del émbolo Presion de trabajo [MPa]

[mm] [mm]  |fucionamiento| [mm? | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 06| 0.7 | 0.8 09 | 1.0
12 6 ouT 113 23| 34| 45| 57| 68| 79| 90| 102| 113
IN 85 17| 25| 34| 42| 51 59| 68| 76| 85

ouT 201 40 60| 80| 101| 121| 141| 161| 181| 201

e 8 IN 151 30| 45| 60| 75| 90| 106| 121| 136| 151
ouT 314 63| 94| 126| 157| 188| 220| 251| 283| 314

=) 10 IN 236 47| 71| 94| 118| 141| 165| 188| 212| 236
ouT 491 98| 147| 196| 245| 295| 344| 393| 442| 491

e 10 IN 412 82| 124| 165| 206| 247| 289| 330| 371| 412
ouT 804 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643| 724| 804

e 4 IN 650 130| 195| 260| 325| 390| 455| 520| 585| 650
ouT 1257 251| 377| 503| 628| 754| 880|1005(1131|1257

e 16 IN 1056 211| 317| 422| 528| 634| 739| 845| 950|1056
50 20 ouT 1963 393| 589| 785| 982(1178|1374(1571|1767|1963
IN 1649 330| 495| 660| 825| 990|1154(1319|1484(1649

# Fuerza tedrica [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]



Cilindro guiado compacto/Con amortiguacién neumatica Serie MGPK

Peso
MGPK[IM12 a 50 kdl
Diametro Material de la placa Carrera estandar [mm]
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200
Acero al carbono 0.30 0.40 0.49 0.59 0.67 0.75 - -
e Aleacion de aluminio 0.27 0.37 0.45 0.55 0.64 0.72 - -
Acero al carbono 0.38 0.50 0.60 0.72 0.82 0.92 — —
= Aleacion de aluminio 0.34 0.46 0.56 0.68 0.77 0.87 - -
Acero al carbono 0.65 0.84 0.99 1.14 1.29 1.44 1.60 1.78
=Y Aleacion de aluminio 0.57 0.76 0.91 1.06 1.21 1.37 1.52 1.71
Acero al carbono 0.91 1.18 1.38 1.58 1.78 1.98 2.18 2.46
& Aleacion de aluminio 0.78 1.06 1.26 1.46 1.66 1.86 2.05 2.33
Acero al carbono 1.30 1.62 1.89 2.16 2.42 2.69 2.96 3.34
< Aleacion de aluminio 1.10 1.43 1.69 1.96 2.23 2.49 2.76 3.14
Acero al carbono 1.65 2.01 2.32 2.63 2.94 3.24 3.55 3.97
£ Aleacion de aluminio 1.42 1.78 2.09 2.39 2.70 3.01 3.32 3.74
Acero al carbono 2.77 3.33 3.80 4.27 4.73 5.20 5.67 6.33
=Y Aleacion de aluminio 2.28 2.84 3.31 3.78 4.24 4.71 5.18 5.84
Momentos admisibles sobre la placa
Par: T [N-m]
AN AN AN
Yy
MGPKCIM12 a 50 N-rm]
Diametro Carrera estandar [mm]
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200
12 0.29 0.52 0.42 0.36 0.31 0.27 — —
16 0.53 0.84 0.69 0.58 0.5 0.44 — —
20 0.99 2.23 1.88 1.63 1.44 1.28 1.16 1.06
25 1.64 3.51 2.96 2.57 2.26 2.02 1.83 1.67
32 6.35 6.64 5.69 4.97 4.42 3.98 3.61 3.31
40 7 7.32 6.27 5.48 4.87 4.38 3.98 3.65
50 13 13.8 12 10.6 9.5 8.6 7.86 7.24
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Serie MGPK

Tolerancia angular

=

+0
-0

Precision antigiro cuando esté retraido y cuando no se aplica
carga no debe superar los valores mostrados en la tabla.

Energia cinética admisible

Diametro [mm] Precli\:ggl‘zgils;liro 8

12

+0.07°
16
20

+0.06°
25
32

+0.05°
40
50 +0.04°

31

/A\Precaucion

El peso de carga y la velocidad maxima deben estar

dentro de los margenes indicados a continuacion.

# Mira “Seleccion del modelo” en la pagina 35 para el método de seleccion.

300
100
Q50
—Q 40
—0 32
% 25
2 19 =g 20
o
8
- [~
% g 1U \
. 212
1
0.1
100 500
Velocidad maxima [mm/s]




Cilindro guiado compacto/Con amortiguacién neumatica Serie MGPK

Lista de repuestos: Serie MGPKLIM-[1H

Lista de componentes

I —

[

|

%@[” o

1]

e

[~
M|

/ \5%!

S b oo

&D:

N°

Descripcion

Nota

Embolo

Collar

Cubierta posterior

Junta del émbolo

Junta del vastago

Junta de amortiguacion

Junta de estanqueidad A

Junta de estanqueidad B

J16a@50

OO (N|O|a|H|OIN|=

Tope elastico

Piezas de repuesto: Juego de juntas

Diametro
[mm]

Ref. del juego

Contenido

12

MGPK12-H-PS

16

MGPK16-H-PS

20

MGPK20-H-PS

25

MGPK25-H-PS

32

MGPK32-H-PS

40

MGPK40-H-PS

50

MGPK50-H-PS

Juego de los nimeros

@.6.6,006

* El juego de juntas incluye @ a ®. Pida el juego de juntas en funcion
del diametro del cilindro.

= El juego de juntas no incluye un tubo de grasa. Pidelo por separado.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
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Serie MGPK

Dimensiones: @ 12 a @ 25/Con amortiguacion neumatica

f

Carrera de 75 mm o menos

4 x NN pasante

Seccion XX

4 x MM prof. ML 4 x @ OA pasante é’
i6 2 x Diametro d llanado @ OB, prof. OL
L Seccnon_xx Z WA x Diametro de avellanado pro Q s ‘
© 2 < [OE= 7 1 gg%gl 7ol
— < g a - J 3 XA
2 , g Q & @ 5 > [ Py
o = / o b (AN
o gl & )< s - = — - 3 D h
M V] - g >|>| T 5 ek ke S Y I Detalle de seccion XX
3 2 = © - 1
o o -y x as ¥
2 [ g {:F GB’ = = =t Y a&}e}
R T 4 o —
@ i a L2xP -
/| a GA GB X @ XA+ prof. 6 Q § ©
/Il _|PB Q GC s c d
2xP J, | K | \BXAwnoprof. 6 PA +Carrera <&,
(macho) G . .
FA Dimensiones de laranuraen T
FB C +Carrera
B +Carrera E
A + Carrera
2 z WA
Te WB @ XAns prof. 6
&8
28 ch ch
o £ e v — R
[mm] o JF—=0 nit [mm]
Diametro : = = z 3|8 E Diametro
mm | f X| 58 mm | 2| P|c|d|e
= 9. ‘©—Q — g8
12 |7 —+ = = : ] =8 12 |33|58|26)|16)|48
_ 16 |25 L — 16 |3.7]62|3 |25|65
20 8.5 Seccién XX 4 x YY prof. YL 20 54184452878
* El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, profundidad 3) permite una tolerancia suave del paso del pasador por su
orificio (& XAHe, profundidad 6) como referencia, sin afectar a la precision de montaje.
MGPKCM -
Diametro . A E
[mm] Carrera estandar Carrera 75 [Carrera entre| Carrera B c DA DB Carrera 75 [Carrera entre| Carrera FA FB G GA GB Gc
omenos | 100y 175 200 omenos | 100y 175 200
12 25, 50, 75, 64 75 — 64 55 6 8 0 11 — 7 2 25 10 7 10
16 100, 125, 150 66 86 - 66 56.5 8 8 0 20 — 75| 2 29 12.5 75 | 115
20 25, 50, 75, 100, 775 | 775 | 108 | 77.5 | 66 10 10 0 0 30.5 9 2.5 33 125 | 115 | 125
25 125, 150, 175, 200 785 | 785 | 109 | 785 | 65.5 10 14 0 0 30.5 | 10 3 38 11.5 | 125 | 115
Diadmetro =
(mm] H HA J K L MM ML NN OA |OB | OL _ ‘ N ‘ TF PA | PB |[PW | Q R S
12 54 | M3 125|125 | 17 | M4x0.7 | 10 | M4x0.7 | 43 | 8 4.5 M5 x 0.8 365 | 8 16 14 | 43 | 22
16 59 | M35 |145|145| 20 | M5x0.8 | 11 | M5x0.8| 43 | 8 4.5 M5 x 0.8 36.5| 95|165| 15 | 49 | 24
20 78 | M5 16.5|165| 23 | M5x0.8| 13 | M5x0.8| 5.4 | 9.5 | 55 | Rc1/8 | NPT1/8| G1/8 | 40.5| 8.5 | 25 18 | 60 | 28.5
25 90 | M5 19 19 27 | M6x 1 15 | M6 x 1 54195 |7 Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8 | 37.5 | 11 30 22 | 73 | 34
Diametro WA WB f
T U VA VB Carrera 75|Carrera entre] Carrera |Carrera 75 |Carrera entre] Carrera X XA XB YY YL V4 Carrera | Carrera 50, |Carrera entre
[mm] omenos | 100y175 200 omenos | 100y175 200 25 75 100y 175
12 50 37 47 33 40 110 — 25 60 — 20 3 3.5 |[M5x0.8| 10 5 34 11 —
16 57 42 51 37 42 110 — 26 60 — 24 3 3.5 |[M5x0.8| 10 5 31 8 —
20 71 49 66 44 44 120 | 200 40 78 118 28 3 3.5 |M6x1 12 18 35 2 2
25 86 60 78 50 44 120 | 200 39 77 117 34 4 45 |M6x1 12 17 33.5 15| 1.5
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Cilindro guiado compacto/Con amortiguacién neumatica Serie MGPK

Dimensiones: @ 32 a @ 50/Con amortiguacion neumatica

f
Carrera de 175 mm o menos 4 x NN pasante
Seccion XX
4 x MM prof. ML :XD‘Q ?Adpasimedoeoa i 0L
B Z WA X Uiametro ae aveliana , prot. A
Seccién XX / 2 x Vélvula de amortiguacion o
— (Distancia entre caras 1.5) A j §
_ L/ O s
2 [ : RN
& © N_[€ 4 fj
s S N
Slm|<|g| & j // 2 xe XA
E5|5T SI ’ . ] SE el e XL
> = L i L
s = E . Detalle de seccion XX
= \S2/- Di
o
ik & Do)
® | i l 63
@ XAnoprof. XL GB @ XAno prof. XL / A
FA PA +Carrera Q
G ] N2 x P S
FB C +Carrera
B +Carrera E Dimensiones de la ranuraen T
A + Carrera
Y4 WA
WB @ XAHo prof. XL
= [ H
52 = : :
58 [ Par) Y A o=
= U A4 s
x i 5| B8
x| S -2
38
™ o ° £ [mmi
e M e Diametro
- 7 - o] alb|c|d| e
32 6.5]|10.2|55(3.5| 95
- 40 6.5|10.5|55 |4 10
Seccion XX/ 4 x YY prof. YL 50 85|125|7514 | 125

Vista inferior

* El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, profundidad XC) permite una tolerancia suave del paso del pasador por su
orificio (& XAHe, profundidad XL) como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.

MGPKCIM ]
Diametro 2 A E
[m m] Carrera estandar Carrera |Carrera entre| Carrera B C DA DB Carrera |Carrera entre| Carrera FA FB G GA GB GC H
25 50y 175 200 25 50y 175 200
32 | 5. 50. 75. 100 96 96 | 130 | 80 65 14 16 0 0 34 12 3 45 12 9 12 | 102
40 12 T A 4o ’ 89 89 | 123 | 89 72 16 16 0 0 34 12 5 49 15 12 15 | 112
—_— 5, 150, 175, 200
50 94 100 | 141 94 73 20 20 0 6 47 16 5 59 15 12 15 140
Diametro P
[mm] HA | J K L MM ML NN OA | OB | OL N TF PA | PB |PW| Q R S T
32 M6 |22.5|225| 31 M8x1.25| 20 | M8x1.25| 6.7 | 11 9 |Rc1/8|NPT1/8| G1/8 |31.5|14.5| 34 | 26 86 | 39.5| 100
40 M6 [245]245| 35 | M8x1.25| 20 | M8x1.25| 6.7 | 11 9 |Rc1/8 | NPT1/8| G1/8 | 41 16.5| 39 | 28 92 | 42 106
50 M8 [29.5|29.5| 43 [M10x15 | 22 |[M10x15 | 8.6 | 14 9 | Rc1/4|NPT1/4| G1/4 | 38 19 49 | 35 | 115 | 52.5| 133
Diametro WA wB f
[mm] U VA vB Carrera |Carrera 25,| Carrera [Carrera entre| Carrera | Carrera |Carrera 25,| Carrera (Carrera entre| Carrera X XA | XB YY YL z Carrera |Carrera entre
25 75 100 | 125y175 | 200 25 75 100 | 125y175 | 200 25 50y 175
32 74 88 | 63 43 48 | 119 | 124 | 200 | 42.5| 45 |80.5| 83 | 121 | 42 4 45 | M8x1.25| 16 | 21 |205| 2
40 82| 98| 72 43 48 | 119 | 124 | 200 | 43.5| 46 |(81.5| 84 | 122 | 50 4 45| M8x125| 16 | 22 |20.5| 2
50 104 | 122 | 92 43 48 | 119 | 124 | 200 | 455 | 48 |83.5| 86 | 124 | 66 5 6 M10x1.5 | 20 | 24 |15 —
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Serie MGPK
Seleccion del modelo

Condiciones de seleccion

Vertical Horizontal
L L L
— <L
s M em
Posicion de montaje
em em
Tipo de Material de la placa Velocidad maxima [mm/s]
quiado P 200 0 menos 400 200 0 menos 400
Casquilo de| Acero al carbono 1] 3] (5R6] (78]

friccion | Aleacion de aluminio El [ 11} 13014] 15016}

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccidon (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: Vertical

Tipo de guiado: Casquillo de friccion

Carrera: 75 mm Carrera

Velocidad max.: 200 mm/s

Peso de la carga: 6 kg

Distancia excéntrica: 70 mm
Halla el punto de interseccidn para una masa de carga de 6 kg y la distan-
cia excéntrica de 7 0 mm en el grafico B, en base a un montaje vertical,
casquillo de friccion, una carrera de 75 mm, y una velocidad de 200 mm/s.

— Debe seleccionarse MGPKFM20-75H.

H Carrera de mas de 25 mm, V = 200 mm/s

Condiciones de seleccion

Montaje: Horizontal

Tipo de guiado: Casquillo de friccion

Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 40 mm

Velocidad max.: 400 mm/s

Peso de la carga: 8 kg

Carrera: 100 mm Carrera
Halla el punto de interseccion para una masa de carga de 8 kg y una carrera de 100 mm
en el grafico l, en base a un montaje horizontal, casquillo de friccion, una distancia de
40 mm entre la placa y el centro de gravedad de la carga y una velocidad de 400 mm/s.

— Debe seleccionarse MGPKFM32-100H.

Carrera de 25 mm o menos, L = 50 mm, V = 400 mm/s

100
S 50
2T e —— P P __:__
Q32
21i0Fe2s
E BBz
|- oo ocoood Socoopdo: I aEsoa
5 N
© O 16
e | RPN [N A . ) P ) S
o <
° [@12
(%]
[0
o1
0.1
10 100
Distancia excéntrica L [mm]

' 50—
9 50 L T~
e owm NI~
101@ 32 rg 32 ~—
E —
= |
c Lk
©
o 9 25 i -
® r@ 20
3 [g16 T 1
& (@12
0.1
10 100
Carrera [mm]

- Si la velocidad maxima supera 200 mm/s, el peso de carga admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s

por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.

Hasta 300 mm/s|Hasta 400 mm/s|Hasta 500 mm/s
1.7 1 0.6

Velocidad max.
Coeficiente
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Seleccion del modelo Serie M GP K

Montaje vertical | Material e la placa | Acero al carbono fl[el/ (Ml

Presién de trabajo: 0.4 MPa - - - - - Presién de trabajo: 0.5 MPa o mas
MGPKLIM
Carrera de 25 mm o menos, V = 200 mm/s o0 menos Carrera de mas de 25 mm, V = 200 mm/s o menos
100 100
T — - ]
(940 t940_ __I___| S DU U O ) I
_____________ --{--- 1 \
0 32 \ o 32
10 5 = = >
5 F925 | — 5’10_—@_2:: ————————— e e e o i e A e =
E [O20 o c [©2a
© ©
O fkEeccccacdaaad oodo © [~~~ =""T1T-°-°=17 e Bl i e i Bl o R
© > ©
s [OD16 ¢ [oi6
o F------d--- --4-1L N Ol - - oo C o000y SEEEE (S R S S
© o =
2 g12 9 212
it \\ it
o N o
1 1
0.1 0.1
10 100 10 100

Distancia excéntrica L [mm]

Distancia excéntrica L [mm]

Carrera de 25 mm o menos, V = 400 mm/s

Carrera de mas de 25 mm, V = 400 mm/s o menos

100

| @ 50

3 40

10 9 32

| O 25 N

G 20

216 N

Peso de la carga m [kg]

12 N

0.1

10 100
Distancia excéntrica L [mm]

100

-9 50

D 40

10Fg32

925

0 20
16

Peso de la carga m [kg]

212

0.1

10 100
Distancia excéntrica L [mm]

36



Serie MGPK

Montaje horizontal | Material de la placa /MGPKLIM

om

MGPKLCIM
L = 50 mm, V = 200 mm/s o menos AL = 100 mm, V = 200 mm/s o menos
(050~
950 ~—1 N '3 50—~
2 32.0 40 @ 32,0 40~ @ 50 B
i —~—_ ™~
10 Q25 ~ 10 | @32,03
\i\ N QD 32,0 40 o — ~_
) e &) -0 25 AN
'E N E L@ 20_ T R}
> (025 — [ S
© L [
s |©20 — 216~ s Feesrm |
p B ~ o 1925 T
° G2 o [@20 T =L N
_\
2 o6 — N 2 8127 | [N\
o \ o L
'Fg12 To16
o012
0.1 0.1
10 100 10 100
Carrera [mm] Carrera [mm]
lld L =50 mm, V =400 mm/s ElL = 100 mm, V = 400 mm/s
o 50—~ 50
@ 50 L N " | ~—_
B10:ﬂ32 :QS% \\ B1O:Q32,Q40 rd 32 —
= 1 = \\
£ 1 £ N
: o : o
S (@25 — 1 g ;Iz l
= F@ 20 = @20
i " ‘| \
g |920 |[o1e L s [o25 =l
] g2 B ——1 0% Sy
o [ 1 —— || o
g 16 012 . 012 | T \\
'Fo12 o916
@12
0.1 0.1
10 100 10 100
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Seleccion del modelo Serie M GP K

Montaje vertical Material de la placa [\l 15 ls 1 K¢ LR (ML 1Y/ MGPKLIM W

Presion de trabajo: 0.4 MPa - - - - - Presiéon de trabajo: 0.5 MPa o mas
MGPKLIM
E] 25mm Carrera o menos, V = 200 mm/s o menos ] Carrera de mas de 25 mm, V = 200 mm/s o menos
100 R
-9 50 HO50___
_____________ S e T e e Lk i D ey
o 40
B 2O p— P e _____\\ T [t e S e Y e
s 0 32 c 9 32
< 10 g 0E======s====x I B e I I e
|SL 2 5 25
g @25 __ | | === 8 =
(] (]
o P20 o 920
© T e ocododbdaeddalblboocoo
2 S 2
¢ [o16 S S
11012 11912
0.1 0.1
10 100 10 100

Distancia excéntrica L [mm]

Distancia excéntrica L [mm]

il Carrera de 25 mm o menos, V = 400 mm/s

Carrera de mas de 25 mm, V = 400 mm/s

100
@ 50
O 40
210
£
E [o32
o
8
s [©@25
(0]
©
§ | @20
o o 16
1012
0.1
10 100

Distancia excéntrica L [mm]

100
T F50

_ o240

L0

£

5 [032

S

©

° 925

©

2 Q20

(0]

& 16
1912

0.1
10 100

Distancia excéntrica L [mm]
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Serie MGPK

Montaje horizontal | Material de la placa ARSI KGRI/ MGPKLM

om

MGPKLCIM
L = 50 mm, V = 200 mm/s o menos AL =100 mm, V = 200 mm/s o menos
\\\
— T~~~
250 — | 250 T 50—
35040 "0 32,0 A0 10Fg 50 —
2 ’ (025~ g [o32040 020
= (=" [~ ] I
£ L5 20—t £ e
S S r@ 20 iy
© E 4~
s [@25 —T— 5
© By ©
S AT S
o [
8 SN ¢ e —— 128 T
_\ ™~
11016 B 1 o1 -
-0 12 -0 16
ro12
0.1 0.1
10 100 10 100
Carrera [mm] Carrera [mm]
[AL =50 mm, V=400 mm/s @ L = 100 mm, V = 400 mm/s
(G50~ 2 50
T en —————| ~
950 \‘\‘ N T~
gwkg‘m :?49 S §’10kg50 @ 40
g [©832 932 € (332040 932 N
g (g) 7g \
5] @
: 0% : 0%
8 [gos —— [ | 3 | |
2 _[220 3 (@20
— e ]
£ |920 716 Y t [o25 1
—_— | 916 T~
e N ™~ 620 || | ~
@12 Lo 16
ro12
0.1 0.1
10 100 10 100
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Rango de trabajo como cilindro de tope

Seleccién del modelo Serie M GP K

MGPK(IM12 a 25
£ v £ )
3 -~— ) -— 100
3 m 5 m Q25
OO0 [OOKOO 50
40 220
NN 30 516
I 20
212

* Cuando selecciones un modelo de mayor
dimension L, asegurate de escoger también un
diametro suficientemente grande.

Masa del objeto trasladado: m [kg]
=

5
4
/A\Precaucion 3
Precauciones de manejo 2
1. Si lo utilizas como tope, selecciona un modelo
con una carrera de 30 mm o menos. 1
2. El modelo MGPKA (material de la placa: aleacion de 5 10 20 30 40 50
aluminio) no puede utilizarse como tope. Velocidad de traslado: u [m/min]
MGPK[IM32 a 50
-—V -—V
1S m € m 2000
IS €
o[O O O O Oo O OO O O
Yol Yol I
n 14
4 ‘ ‘ - j HTL 1000
il _
| 2
i € 500
o
I g Z 5 400 9 50
& 300
8
* Cuando selecciones un modelo de mayor S 200 9 40
dimension L, asegulrate de escoger también un %
diametro suficientemente grande. ey
) 9 32 N
3100
= s ©
/A\Precaucioén g
Precauciones de manejo 50
1. Si lo utilizas como tope, selecciona un modelo 40
con una carrera de 50 mm o menos. 20
2. El modelo MGPKA (material de la placa: aleacion 10 20 30 40 50
de aluminio) no puede utilizarse como tope. Velocidad de traslado: u [m/min]
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Serie MGPK
Montaje de detectores magnéticos

Posicion adecuada de montaje de los detectores magnéticos (deteccion a final de carrera)

D-M9L/M9LIV Detedlor
D-M9LIW/MOLCIWV — 7 e
D-M9LJA/M9LIAV ;i
D-A9L /A9 IV o / o 5 O
D-F8 T ,
OO OO
® O ol]
Cilindro aplicable: MGPK (Modelo basico) A s C.lW
Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm]
Modelo de D-M9C] D-M9CW D-M9CIA D-F8+1 D-A9]
detector D-M9CV D-M9CWV D-M9CIAV D-A9C1V
magnético B o) W B C W
A Carerade | Camerade | Camerade | Carerade | Camerade | Camerade A B c w A Carerade | Carmerade | Camerade | Camerade | Camerade | Carerade
100mmo | 101mmo | 100mmo | 10immo | 100mmo | 10fmmo 100mmo | 101mmo | 100mmo | 10immo | 100mmo | 10fmmo
Diametro menos més menos més menos més menos més menos més Menos més
6 4.5 7.5 — 19.5 — 3 — 2.5 55 | 21.5 0 0.5 3.5 — 23.5 — 1 —
8 4.5 7.5 — 19.5 — 3 — 2.5 55 | 21.5 0 0.5 3.5 — 23.5 — 1 —
10 5 7.5 - 19.5 - 3.5 - 3 55 21.5 0 1 3.5 — 23.5 — 1 —
12 7.5 7.5 10 19.5 22 4.5 2 — — — — 3.5 3.5 6 23.5 26 1 —
16 9 75 | 105 | 195 | 225 | 45 1.5 — — — — 5 3.5 6.5 | 235 | 26.5 1 —
20 135 | 135 15 255 27 — — — — — — 9.5 9.5 11 29.5 31 — —
25 11.5 14 16.5 26 28.5 — — — — — — 7.5 10 12.5 30 32.5 — —
32 12 13 183 25 27.5 — — — — — — 8 9 11.5 29 31.5 — —
40 15 20 20 32 32 - - - - - - 11 16 16 36 36 — —
50 14.5 21 21 33 33 — — — — — — 10.5 17 17 37 37 — —

+ El valor de "W" en la tabla significa la cantidad de saliente del detector desde la superficie del extremo del cuerpo.
= Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.
%1 Solo para diametros 6, 8,y 10

Cilindro aplicable: MGPK (Modelo basico)

Altura de montaje del detector magnético [mm]

Cilindro aplicable: MGPK-A (Amortiguacion neumatica)

Posicion adecuada de montaje del detector magnético  [mm]

Cilindro aplicable: MGPK-A (Amortiguacion neumatica)

Altura de montaje del detector magnético [mm]
& d’:toe(iior D-M9oCV
Ao D-M9COWV D-A9CV
D-M9CIAV

Diametro Hs Hs
12 19.7 17.2
16 215 19
20 23.2 20.7
25 24.7 22.2
32 29.5 27
40 31.2 28.7
50 34.5 32

41

Hoddo b p.mo  D-MoV
e eecr | D-MOCIV Geddedy | 1 MorW  D-MOCWV D-A9C

agnéﬂco D-MQDWV D'F8D D-AQDV agnéﬁcg D-MQDA D-MQDAV D-AQDV

D-M9IAV
. Diametro A B C A B C
D'ameetro Z'Z ';'g 1'355 12 20 | 23 | 35 | 16 | 19 | 39
8 4-8 7'2 19'2 16 21 23.5 35.5 17 19.5 39.5
10 5'1 7'3 19'3 20 25 29 41 21 25 45
12 19‘ = . 17'2 25 24 29.5 41.5 20 25.5 45.5
16 21 '5 — 1é 32 27.5 25.5 37.5 23.5 21.5 41.5
20 G — o 40 285 | 315 | 435 [ 245 | 275 | 475
- — . 50 305 | 305 | 425 | 265 | 265 | 465
25 24.7 - 222 . — - -
* Ajuste el detector magnético después de confirmar que las

g2 29.5 — 27 diciones de trabaj t I ajuste real
20 310 — 28.7 condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.
50 34.5 — 32



Montaje de detectores magnéticos Serie M GP K

Rango de deteccion

[mm]

Modelo de detector Diametro

magnético 6 |8 |10/12|16|20|25|32|40 |50

D-M9CI/MOCIV
D-M9CW/MOCIWV |25(25|25|35(35| 5 | 5 [565(6 |6
D-M9LIA/M9LAV
D-F8C*1 252525 — | —|—|—|—|—|—
D-A9CI/A9LIV 4 |55|45|7 |9 9 19 |95[(95]|95

Montaje de detectores magnéticos

+#1 Solo para diametros 6, 8,y 10

* Los valores que incluyen histéresis se suministran Gnicamente como
referencia. No existe una garantia (asumiendo una dispersion de aprox.
+30 %) y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las
condiciones de trabajo.

Carrera minima para montaje de detectores magnético

[mm]

Modelode | NUmeros de Aa
detector detectores LGS
magnético | magnéticos | 6 | 8 [10[12[16[20[25][32]40]50

1 5]5]5 5
PAAERYY 2 555 5

1 15 [ 15 | 15 51 [ 5
Bahas 2 [ 15|15 [ 15 [107] 10

1 1515 | 15 5%2
eHAEDL 2 15 | 15 [ 15 [10%7] 10
D-M9CWV 1 555 572
D-M9IAV 2 10[10] 10 10

1 15|15 | 15 5*2
SRR 2 15|15 | 15 10%2

1 5[/5]5 -
= 3
D-F80 > 5155 —

1 15[ 15[15 | — 51 5
2REE 2 15[ 15[ 15| — 10+ 10

1 5|5]5]— 5
D-ALV 2 [10]10[10] = 10

=1 Confirme que es posible asegurar el radio de curvatura minimo de 10
mm del cable del detector magnético antes de utilizarlo.

%2 Confirme que es posible ajustar de forma segura el detector magnéti-
co (o detectores magnéticos) dentro del rango de encendido de la luz
verde del indicador antes de utilizarlo. Ten en cuenta también la nota
*1 indicada anteriormente.

+3 Solo para diametros 6, 8,y 10

D-M9CI/MOLIV
Detectores D-M9TIW/M9CWV
magnéticos D-M9LIA/M9CIAV
compatibles D-F8C1*1
D-A9LI/A9LIV
Diametro [mm)] 26,08 010,012, 16,0 20,0 25, ¥ 32, @ 40, @ 50
IN-m]
Modelo de detector magnético Par de apriete
. D-M9C]
Par de apriete del D-MQDV(\\?(V) 0.0520.15
detector magnético D-A9CI(V)
D-F8(1*1 0.1a0.2%2
D-M9CIA(V) 0.05a0.10

%1 Solo para didmetros 6, 8,y 10
«2 Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético, utilice un
destornillador con un didmetro de mango de 5 a 6 mm.
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- El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
A Normas de Segurldad Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucién",
"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse junto
con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normas generales y requisitos

A Peligro: Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que, si de sequridad para los sistemas y SUS componentes.

no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves o
la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

A Precaucion: aue, sino se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/A Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
diseina el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disena el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y andlisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad
son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del
equipo a todos los elementos especificados en el anterior catalogo con el
objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal
cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. Lainspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta
confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar
la caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se
hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes
de utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un lugar
expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones de
prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas para las
caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos y/o
manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito de
tipo interlock doble con proteccion mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos funcionan
correctamente.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos de
seguridad para los sistemas y sus componentes.
|IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacion de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pais.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencién de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades” y a "Requisitos de conformidad”.
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencién de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 anos a partir de la fecha de entrega,
aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto puede tener
una vida util, una distancia de funcionamiento o piezas de
repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor de ventas
mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafo que se produzca dentro del periodo
de garantia, y si demuestra claramente que sea responsabilidad
del producto, se suministrara un producto de sustitucion o las
piezas de repuesto necesarias. Esta garantia limitada se aplica
unicamente a nuestro producto independiente, y no a ningun
otro dafio provocado por el fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catdlogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una
ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada
durante un afo a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del
periodo de garantfa, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material eldstico no esta
cubierto por la garantfa limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas de
destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.



Historial de revision

Edicion B

Edicién C

Edicion D

- Se han anadido los diametros @ 12, @ 20, @ 25, @ 40,

y @ 50.

BQ

- Se ha afadido un modelo con amortiguacion neumatica CY
para los diametros de @ 12 a @ 50.
- El nimero de paginas ha incrementado de 20 a 28.

- Se han afiadido los diametros @ 6, @ 8y @ 10. Dz
- El numero de paginas ha incrementado de 28 a 44.
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.
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