Pince a profil étroit

08,012, 3 16, O 20, @ 25, O 32
Profil etroit

Hauteur: réduction max. de 66 %

Réduction des moments d'inertie lors des transferts de pieces EXP

72.8 mm = 25 mm

(Comparé a la série MHZ2 avec un effort de préhension équivalent)

® VHF2-12D ®
3A1-21 | PRESS.0.1~0.7MPa

.\ ZSVC woe In ey [A][22] '

3 types de longueurs de course sont disponibles. m»

Course courte Course moyenne Course longue

@veau Les O 25 et @ 32 ont été ajoutés. BB
® Rigidité élevée ® Distance du point de préhension : max. 170 mm oz a4

Course max. : 128 mm

(@ 32 course longue, Dimension d'ouverture/fermeture : 20 a 148 mm)

Guide linéaire
Guide linéaire a recirculation
pour les alésages @ 25 et @ 32

% SNC

CAT.EUS20-166C-FR



Pince a profil étroit série MHF2

Hauteur réduite d'environ 1/ 3

pour un effort de maintien égal ou supérieur au produit de la série MHZ2

72,8 mm = 25 IMIM (Comparaison entre le MHF2 (@ 12) et le MHZ2 (@ 20)) /PistonHA
La construction & double piston permet une conception % == @Fﬂﬂ
compacte avec un grand effort de maintien. o L A
Modele Alésage [mm] Hauteur [mm]  Effort de maintien [N] P . (@2 j’ﬂ

MHF2-8D[] 8 19 19 ]:D:

MHZ2-10D] 10 49 11 MHZ2-20D3 R \\ e "
MHF2-12D[] 12 25 48 \Piston B
MHZ2-20D[] 20 72.8 42

MHF2-16D[] 16 33 90

MHZz2-25D[] 25 87.7 65

MHF2-20D] 20 41 141 - MHF2:12D
MHZ2-32D[] 32 97 158

MHF2-25D[] 25 45.5 240

MHZ2-40D(] 40 120 254

MHF2-32D[] 32 57 400

MHZ2-40D[] 40 120 254

Moment et charge admissibles max.

Modele Charge verticale Moment de tangage = Moment radial ~Moment latéral Y Conception é encombrement

Fvmax [N] Mpmax [N-m] Mymax [N-m] Mrmax [N-m]
MHF2-8DC] 58 0.26 0.26 0.53 réduit et a profil étroit
MHF2-12DU] 98 0.68 0.68 14 ® Génération de moment réduite
MHF2-16D] 176 1.4 1.4 2.8 2 . Z 9.0
MHF2-20D0] 2oa » ” ® Amélioration de la précision avec
MHF2-25D0] 600 10 16 un fonctionnement en douceur
MHF2-32D[] 900 20 32

Conception
a profil étroit

.
3
I

£
(

Fy Mp My Mr * Moment de flexion réduit
/‘\ ¢ Vibration réduite
1 B b
1o O OO0 H
o o

Différentes courses disponibles.

3 longueurs de course standard sont disponibles pour chaque alésage La course peut étre choisie en fonction de la taille des pieces.

‘ MH:? H7D [©]
®o. Moyenne
i
| PRESS.0.15~0.7MPa.
SGSNC woe v sery FIE Longue
1 =
S SVC



Pince a profil étroit serie MHF2

Guide linéaire

Haute précision et grande rigidité
Tailles @ 25 et @ 32 ¥

Les détecteurs peuvent étre

Facilité de montés sur deux cotés
montage des mors
Gra 1 2 rangées de rainures de montage
q rac'gtaux OLS des détecteurs sont disponibles
¢ pietage sur un méme c6té pour les
alésages @ 25 et @ 32 3B
’ |[ @o--@BD-voN x
@® VHF2- 1201 ®
PRESS. 0. 1~0.7MPa
0 DSNIC weoe N swean [ [ZP] a
Le raccordement est possible dans
2 directions
Meilleure repétabilite La position du raccordement doit étre
de montage spécifiée dans la référence.

Gréace aux trous de piétage Le cablage et le raccordement est possible sur une méme face

Raccordement axial

Grande flexibilité de montage

Comme aucune fixation n'est nécessaire, la hauteur
de montage peut étre réduite au minimum.

Montage possible dans
4 directions

<@ 8ad20>
Raccordement axial: (1)(2)3)%)
Raccordement latéral: (1)2)@)
<@ 25, @ 32>
Raccordements axial et latéral:

00O0)

Modéle compatible avec les capteurs de position Exemples d'applications

Pour la mesure des piéces -

Exécution spéciale -X7050

® L a position de la course est -
transmise par un signal analogique.

® Répétitivité : 0.1 mm

® Montage direct possible.

Capteur
de position

cus Q@ IO-Link W
LISTED
*1 Capteur de position uniqguement

O
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Pince a profil étroit série MHF2

Des alésages O 25 et J 32 ont été ajoutés.

Distance du point de préhension Le guide linéaire tres rigide avec piste sans fin permet de grandes distances au point de préhension.
Limite de plage du point de préhension (a 0,4 MPa)
180

160
140
120

= i_,
Point de
préhension

Modéle actuel
MHF2-8]

_
o
o

Porte-a-faux H [mm]

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Point de préhension L [mm]

Utilise un guide linéaire
a recirculation

Guide linéaire a recirculation

Les détecteurs statiques (D-A9L]) peuvent étre montés.

2 rangées de rainures de montage du détecteur des deux cotés (1 seule rangée pour les alésages @ 8 & @ 20)

BTy & @

® ®

5 C1yp1 o [EB Pour le transfert de pigces

(el o)l 1iTe ]3] de différentes tailles
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Série MHF2
Sélection du modele

Sélection du modeéle

Procédure de sélection

m Vérifiez I'effort de préhension =g m Vérifiez le point de prise. =g m Vérifiez la force externe des doigts.

m Vérifiez I'effort de préhension.
C Vérifiez les conditions. >—>< Calcul de l'effort de préhension requis. >—><Sélectionnez du modgle a partir du graphique)

Criteres de sélection du modele en fonction de la piece
Exemple , N o ) . MHF2-12D[]
* Bien que les conditions relatives a la structure de la piece et au coefficient ; '
M?SSG de la g | e fottement diferent entreles fixations et piéce, choisissez un modéle |y 70— pression : 0.7 MPa ——]
piece : 0.15 kg capable de fournir un effort de maintien d'au moins 10 & 20 fois*! = g 06 MP‘
supérieur a la masse de la piece. = oo
; .. 1 Pour plus de détails, reportez-vous au schéma de sélection du modele. L S0 =———=—05MPa
Méthode de prise : £ AP
. @ 38- T T = ——0. a
prise externe + Une tolérance supérieure doit &tre fournie lorsqu'une accélération ou un 1S :
. ; ) N ® 30 0.3 MPa ™|
impact important est prévu lors du transfert de la piece. °© ; i
£ 2 0.2 MPa |
[T |
Exemple de calcul :
If’our un effort de rrlalntlen au moins 20 fois supérieur o 20 30 40 pr——
a la masse de la piéece : ) ) )
Effort de maintien requis = 0.15 kg x 20 x 9.8 m/s? ~ Point de préhension L [mm]
K E 29.4 N min.
Dlgtance_ du point de P  Lorsque MHF2-12D est temporairement sélectionné
prehenS|on :30 mm ® | ‘effort de maintien correspond au point
d'intersection entre le point de préhension L =
30 mm et une pression de 0.4 MPa.
Pression d'utilisation : Effort de maintien [N] = 38 N
> ® Un effort de maintien de 38 N satisfait I'effort
0.4 MPa de maintien requis de 29.4 N. Par conséquent,
le choix du MHF2-12D est approprié.

— Schéma de sélection du modéle

Lors de la préhension d’'une charge comme
indiqué ci-contre, avec les désignations ci-
dessous, F : Force de préhension [N]

© © u : Coefficient de friction entre les mors et la
[ | I 71 piece
m : masse de la piece [kg]
F | R F g : accélération gravitationnelle (= 9.8 m/s?)

mg : Masse de la piece [N]

Conditions pour éviter la chute de la charge :

uF uF

mg
2xuF>mg

« Effort de préhension au moins 10 a 20 fois supérieur a la masse de la piéce » :T
« Au moins 10 & 20 fois supérieur & la masse de la charge » recommandée Nombre de doigts
par SMC se calcule avec une marge de « a » = 4, ce qui permet de tolérer

certains chocs dus au déplacement de I'objet, etc. et par consequent,

Lorsque u =0.2 Lorsque u = 0.1 Fs mg
2xu
F= mg x4 F= mg x4 Avec « a » représentant la marge,
2x0.2 2x0.1 « F» est le résultat de la formule suivante :
=10 x mg =20 x mg
mg

F=—xa
+ * 2xu
10 x masse de la charge 20 x masse de la charge

x ¢ Méme dans des situations ou le coefficient de frottement est supérieur a u = 0.2, SMC vous recommande de choisir un effort de maintien au moins
10 a 20 fois supérieur a la masse de la charge pour des raisons de sécurité.
* Prévoyez une marge supplémentaire si des accélérations ou des chocs importants se produisent pendant le déplacement.

SVC
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Pince a profil étroit Série MHF2

T3 Vérifiez I'effort de préhension : Série MHF2

® Indication de I'effort de préhension Etat de la préhension externe Etat de la préhension interne
L'effort de préhension indiqué dans

les graphiques ci-dessous repré-

sente I'effort d'un doigt lorsque tous = = = =
les doigts et fixations sont en contact ‘ ‘ ‘ ‘ & ©
avec la piece. d d d d I I I I
F = Poussée d'un doigt o pm: y
® | es efforts de préhension externes et - |
internes sont les valeurs indiquées — 4‘ —
dans les graphiques ci-dessous. IR
1
MHF2-8D[] MHF2-12DL]
70 P |
— Pression : 0.7 MPa
— 30 —
£ — Pression : 0.7 MPa £ 60 ———T ggmpa
c ! c
S <}
2 ————— 0.6 MPa ‘B 50 T—— 0.5 MPa
& 20— 0.5 MP 3
@ T s 4 0.4 MPa
5 0.4 MPa 5
30 —
° o 0.3 MPa
© 10 0.3 MPa ko)
T = 20 ]
L 0.2 MPa ks g2vEa
i} L 10
0 10 20 30 40 0 20 40 60 80
Point de préhension L [mm] Point de préhension L [mm]
MHF2-16DLJ MHF2-20DLJ
140 | ; | 210 1 1
120 —T— Pres‘smn :0.7 MPa Pressio‘n :0.7 MPa
= — = 180
Z, 0.6 MPa Z, 0.6 MPa
= 100 S 150 |
o o I
2 0.5 MPa & 0.5 MPa
3 80 g 120
2 0.4 MPa < 0.4 MPa
© 60 0
by 0.3 MPa S 90 0.3 MPa
3 3 |
T 40 0.2 MPa = 60 0.2 MPa—j
NSl NSl
G 20 b 30
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Point de préhension L [mm] Point de préhension L [mm]
MHF2-25D(] MHF2-32DL]
600 | |
360 |
—— Pression : 0.7 MPa Pression : 0.7 MPa
— | — 500 | |
£ 30 0.6 MPa Z, 0.6 MPa
c c
S S 400
@ 240 0.5 MPa E 0.5 MPa
% 180 0.4 3"::" = % 300 0.4 MPa
\L - a \L
a o 200 0.3 MPa
o 120 — [
g 0.2 MPa g 0.2 MPa
5 60 5 100
i i
0 40 80 120 160 200 0 40 80 120 160 200 240
Point de préhension L [mm] Point de préhension L [mm]
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Série MHF2

Sélection du modeéle

] vérifiez le point de préhension : Série MHF2

Etat de la préhension externe

Etat de la préhension interne

0|9

® |_a pince pneumatique doit étre utilisée de
maniéere a ce que le point de préhension de
la piece « L » et le dépassement « H »

f soient maintenus dans la plage indiquée
| : i pour chaque pression d'utilisation indiquée
: = 4 75 ci-dessous.
[ 1 - ® Si le point de préhension de la piece
_\_ [ \ [ 1 [ dépasse la plage limite, alors la durée de
= Point de ‘ ™ 7\j ‘ service de la pince en sera affectée.
préhension
H Point de
H préhension
MHF2-8DL1 MHF2-12D[]
50 80
A,
z (s, 0.5 MPa T 60 0.5MPa
£ - ol;oe 0.6 MPa E 0.6 MPa
N 0.7 MPa __|
T P s, — I 0.7 MPa
x & x
5 79 5 40
© 2 NS @
w20 2y, -
® & ©
£ \\ £ 20
S S
o 1° \\2% \ o
N N \
0 10 20 30 40 50 0 60 80
Point de préhension L [mm] Point de préhension L [mm]
MHF2-16DL] MHF2-20DL1
100 !
100 ,c' 0.5 MPa —
80 0.5 MP. N es“"b 0.6 MP‘
— ! a — I a
£ i E s 29,
S 0.6 MPa S AN W,
— 1 — a ) 9, 0.7 MPa
T % 0.7 MPa T X
0.7 MPa 60 2 &
x x <4 Q
s NNV
:‘&_S 40 :‘:G 40 N N
) o \>
€ g
S 2 S 2 % |
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Point de préhension L [mm] Point de préhension L [mm]
MHF2-25DL] MHF2-32DL]
200 240
—_ P 0.3 MPa — 0.5 MPa
1S (s, g
E 150 o 0.7 MPa E 180
> O & -
S 0 ke Q S 4
& 100 51, & 120
© TN N &
o e ,d)
% 50 AN e\\ 5 60
SRS NN ’ N
0 50 100 150 200 0 60 120 180 240
Point de préhension L [mm] Point de préhension L [mm]
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Pince a profil étroit Série MHF2

Vérifiez la force externe des doigts : Série MHF2

(o) (o) (o) O (@)
li I I }l l{ I I }l [ [T [
] ]
= = = | 0 S 1 I |
ik T
\_/ | v
T M Mr
Fv P /MV\\
=
O ol 1o O
o o
L : Distance jusqu'au point de préhension de la charge [mm]
Moment admissible maximum
Modele Charge verticale ] i
admissible Fv [N] Moment de tangage | Moment radial My | Moment latéral Mr

Mp [N-m] [N-m] [N-m]

MHF2-8D[] 58 0.26 0.26 0.53
MHF2-12D[] 98 0.68 0.68 1.4
MHF2-16DL[] 176 1.4 1.4 2.8
MHF2-20D[] 294 2 2 4
MHF2-25D[] 600 10 10 16
MHF2-32D[] 900 20 20 32

+ Les valeurs de charge et de moment dans le tableau indiquent des valeurs statiques.

Calcul de la force externe admissible
(lorsque la charge de moment est appliquée)

Exemple de calcul

M (Moment admissible maximum) [N-m]

Charge f = 10 N en mouvement. Moment de tangage au point
L = 30 mm de l'extrémité du doigt de MHF2-12D.

Charge admissible F [N] = 0.68
Lx10%! Ch dmissible F= —————
arge admissible 30 x 103
(+1 Constante pour la conversion des unités) =22.7 [N]

Charge f = 10 [N] < 22.7 [N]

Le modéle MHF2-12D choisi convient.

O
2



MHF 2 —

Pince a profil étroit

Série MHF2

08,012,316, D 20, O 25, @ 32 RoHS

Pour passer commande

12

D

—M9BW

Nombre de doigts
(2] 2 |
Alésage [nm] o
8 8
12 12
16 16
20 20
25 25
32 32
Taraudage @
Symbole | Type Alésage
| Teraudage M Jd8ad?25
Rc .
TN | NPT | 032 Action
T | o [D ] Double effet ]
Coursee®

Course courte

-

Course moyenne

Course longue

lExécution spéciale
Pour plus de détails, reportez-vous en p. 10.

2

S

1

n

n

o Détecteur

Nombre de détecteurs

| — ] Sans détecteur (aimant intégré) \

e Body option
— Modele a raccordement axial
R Modeéle a raccordement latéral

Modele a raccordement axial

Orifices

Modele a raccordement latéral

Orifices

Détecteurs CompatibleS/Référez-vous au Catalogue Web pour plus d'informations sur les détecteurs.

i ) ;:: =1 Tension d'alimentation| Modgle de détecteur |Longueur de cable [m]*?| Taille de I'alésage applicable
Modéle Forjc_tlon Qonne_an ‘g 2 Cablage T . 05 11315 (Connecteur Charge
spéciale | électrique EE (Sortie) DC AC culaire Axial 4 mlola 0 8|0 1210 1610 20[0 25 32| précablé | admissible
3fils (NPN) . MONV | M9N e 0e|j0(C|0o/0/0 0 @ @@ O [Cicui
° — 3fils (PNP) ’ M9PV | M9P e e/ Ojl0oj0oj0o0 00 O cl
E 2fils 12V M9BV | M9B e e/ Oj0oj0oj0o0 00 O —
% Sortie double 3 fils (NPN) 5VA2V MONWV| MONW | @ |(@e|/@|O @@ @ /@ /@0 O Ciruif]
5 |Wisualisation| Fil noyé | Oui [3fis (PNP)| 24V | ~ — [M9PWV| MPW | @ (e[e@|O (e e[@@|@ @ O | C "FEE
£ | Dicolore) 2 ils 12V MIBWV|MBW | @ [@e[e[C|e|e|e[e|[e|e| O [ —
3 Resistant a 3fils (NPN) SV 12V MONAV:'|MONA*'| O |O|@|OC| @ |®@|®|® | ® | ®| O [GCicui
a (visJ;?sl;non 3 ils (PNP) ’ MOPAV:' | MOPA* | O |(O|@|O|e|e|e|e|e|@| O | C
bicolore) 2 fils 12V M9BAV+' |[M9BA*'| O |O|@|O| e | e|e| @ @ @ O —

#1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais SMC ne peut pas garantir la résistance a I'eau.

2 Symboles de longueur de cable :

M
L
z

(Exemple) MONW

(Exemple)MONWM
(Exemple)
( )

MONWL

Exemple)MINWZ

# Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont
fabriqués sur commande.

#  Lors de I'utilisation d'un modele a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin
d'assurer la détection a la correcte position de la pince.



Pince a profil étroit Série MHF2

Caractéristiques techniques

Bore size [mm] 8 | 12 | 16

| 20

Fluide

Air

Pression

d'utilisation 01540.7 MPa

0.1 4 0.7 MPa

Températures
ambiante et du fluide

De -10 a 60 °C (Hors gel)

R +0.05 mm

[1°D)

pétitivité*'

+0.04 mm

Course

courte 120 c.p.m.

100 c.p.m.

60 c.p.m.

Course

120 c.p.m.
moyenne

100 c.p.m.

60 c.p.m.

Course
longue

Fréquence d'utilisation max.

60 c.p.m.

60 c.p.m.

30 c.p.m.

Lubrification

Symbole

Double effet:
préhension interne

mal
[y?W

Double effet:
préhension externe

[ 1

—K

Madefo] .
order | Exécution spéciale

(Pour plus de détails, reportez-vous en p. 30 a 38.)

Symbole Caractéristiques techniques
-X4 Résistant a la chaleur (=10 a 100 °C)
-X5 Joint en caoutchouc fluoré
-X50 | Sans aimant
-X53 | Joint en caoutchouc éthyléne propyléne (EPDM)
-X63 | Graisse fluorée
-X79 LL'lbrifianlt pour Ifes machir]es de l'industrie
alimentaire, graisse fluorée
-X79A Luprifiaqt pour les machines de l'industrie gl?mentaire :
graisse a base de savon complexe d'aluminium
-X81A | Traitement anticorrosion du doigt
-X81B | Traitement anticorrosion du doigt et du guide
-X83 Avec positiolnnement du doigt réglable
ouvert/fermé
-X7050 | Modéle compatible avec le capteur de position

+ |In'y a pas d'options en exécution spéciale pour les alésages
@ 25et@32.

Tube de contréle d'humidité
Série IDK

Lors de ['utilisation d'un actionneur de petit alésage
et de course courte a une haute fréquence, une
condensation (gouttelettes d'eau) peut apparaitre
dans les raccordements selon les conditions.
Connecter simplement le tube de contrdle d'humidité
a l'actionneur pour empécher l'apparition de
condensation. Pour plus de détails, reportez-vous a

la Série IDK dans le catalogue en ligne.
\ J

Non lubrifié

Action

Double effet

+1 |l s'agit de la valeur lorsqu'aucune charge de compensation n'est appliquée au doigt.
Lorsqu'une charge décalée est appliquée au doigt, la valeur maximale est de +0.15 mm en raison de
l'influence du jeu de la crémaillere et du pignon.

Modeéle
Effoigicn;ai;t:n*‘ Course Volume interne
. ouverture/ 3
Action Modele Allifi?e ephfggt?\?:iozr fermeture Ma[s:]e*z e
doigt P (De‘[‘:q;‘?tés) it oueert [Coté fermé
IN] dudoigt | du doigt
MHF2-8D 8 65 0.7 0.6
MHF2-8D1 8 19 16 85 1.1 1.0
MHF2-8D2 32 120 2.0 1.9
MHF2-12D 12 155 1.9 1.6
MHF2-12D1 12 48 24 190 3.3 3.0
MHF2-12D2 48 275 6.1 5.8
MHF2-16D 16 350 4.9 4.1
MHF2-16D1 16 90 32 445 8.2 7.4
Double | MHF2-16D2 64 650 14.9 14.0
effet | MHF2-20D 20 645 8.7 7.3
MHF2-20D1 20 141 40 850 15.1 13.7
MHF2-20D2 80 1,225 28.0 26.6
MHF2-25D 25 1,200 245 245
MHF2-25D1 25 240 50 1,350 491 491
MHF2-25D2 100 1,670 98.2 98.2
MHF2-32D 32 2,240 51.5 51.5
MHF2-32D1 32 400 64 2,500 | 102.9 | 102.9
MHF2-32D2 128 3,200 | 205.9 | 205.9
1 A pression de 0.5 MPa, lorsque le point de préhension L est de 20 mm.
%2 Le poids du détecteur n’est pas compris
10
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Série MHF2

Construction

MHF2-8D, MHF2-8D1

— %
-
[
= =
14 5 9
\
] = -
- - _ -
o : \ / ool
|- - -
L1 % =
é@ @3
Nomenclature

Ne Description Ne Description
1 Corps 8 | Clip
2 | Ensemble piston 9 | Bille en acier
3 | Joint 10 | Galet
4 | Rail de guidage 11 | Goupille
5 | Doigt 12 | Joint de piston
6 | Butée de rouleau 13 | Joint
7 | Capuchon A 14 Taraudage de montage

du rail de guidage

Piéces de rechange Vis pour montage par trous traversants

Réf. kit Réf. Nombre de piéces
Description Contenu — —
o MHF2-8D MHF2-8D1 MHF2-8D2 MHF2-8D 2 pieces/unité
Kit de joints MHF8-PS MHF8-PS MHF8-PS-2 8,12, 13 MHF-B08 | MHF2-8D1 2 pieces/unité
Ensemble doigts | MHF-A0802 | MHF-A0802-1 | MHF-A0802-2 | 3,4,5,6,9, 10, 11, 14 MHF2-8D2 4 piéces/unité

# Des vis pour un montage par trous traversants
sont livrées avec le produit. lls sont également
fournis a partir d'une commande de 1 piéce ou
plus avec les références ci-dessus.

Référence de piéce de rechange/kit de lubrification :
Unité de guidage : GR-S-010 (10 g)
Vérin : GR-L-005 (5 g)

11
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Construction

Pince a profil étroit Série MHF2

MHF2-12DL] & 20DL]

)
/

9
Q

§

o
t
|
T

......

Nomenclature

WL 7

Ne Description Ne Description

1 Corps 9 | Goupille

2 | Ensemble piston 10 | Joint de piston

3 | Joint 11 | Joint

4 Rail de guidage 12 | Joint

5 | Doigt 13 @12 : circlip en forme de R

6 | Butée de rouleau @16 a @ 20 : circlip de type C

7 | Bille en acier 14 | Capuchon A

8 @12 : rouleau 15 | Taraudage de montage du rail de guidage

@16 a @ 20 : goupille cylindrique
Pieces de rechange Vis pour montage par trous traversants
Description Réf. kit P — Réf. Nombre de pieces
MHF2-12D | MHF2-12D1 MHF2-12D2 MHF2-12D 2 pieces/unité
Kit de joints MHF12-PS MHF12-PS MHF12-PS 10, 11,12 MHF-B12 MHF2-12D1 2 pieces/unité
Ensemble doigts| MHF-A1202 | MHF-A1202-1 MHF-A1202-2 | 3,4,5,6,7,8,9,15 MHF2-12D2 4 pieces/unité
o Réf. kit = Des vis pour un montage par trous traversants

DUSCTPION | MHF2-16D [ MHF2-16D1 | MHF2-16D2 conen® fournis & parr dund command de 1 pisce ou
Kit de joints MHF16-PS MHF16-PS MHF16-PS 10, 11,12 plus avec les références ci-dessus.
Ensemble doigts| MHF-A1602 | MHF-A1602-1 MHF-A1602-2 | 3,4,5,6,7,8,9,15 * En montant MHF2-16DC] ou MHF2-20DO en

— Ret ki gtméagt les t_rbolus trav:arsants,r]gtilisez des vis
Description 220D | MHF2-20D1 | MHF2-20D2 Contenu sponibles sl marehe:

Kit de joints MHF20-PS MHF20-PS MHF20-PS 10, 11,12
Ensemble doigts| MHF-A2002 | MHF-A2002-1 MHF-A2002-2 | 3,4,5,6,7,8,9,15

Références des kits de graissage

MHF2-00D, D1 (@ 12, © 16, @ 20)

GR-S-010 (10 g) (guidage)

MHF2-00D2 (0 12)

GR-L-005 (5 g) (piston)

GR-S-010 (10 g) (guidage)

MHF2-00D2 (0 16, @ 20)

GR-L-010 (10 g) (piston)

O
2
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Série MHF2

Construction

MHF2-25L], 32 ]

M
T = "-
/- = - X
g \@ =\
5 13
T
G — \
ol N\
[
o
T
Nomenclature
N° Description
1 Corps
2 | Ensemble piston
3 | Capuchon A
4 | Rail de guidage
5 | Doigt
6 Circlip en forme de R
7 | Goupille
8 | Joint de piston
9 | Joint
10 | Vis de montage du rail de guidage
11 | Joint
12 | Bille en acier
13 | Goupille
Piéces de rechange
Description Ref. kit Contenu
MHF2-25D MHF2-25D1 | MHF2-25D2
Ensemble doigts | MHF-A2502 MHF-A2502-1 MHF-A2502-2 | 4,5,7,10,11,12,13
Description Ref. kit Contenu
MHF2-32D MHF2-32D1 MHF2-32D2
Ensemble doigts | MHF-A3202 MHF-A3202-1 MHF-A3202-2 | 4,5,7,10,11,12,13

Références des kits de graissage

[ MHF2-000ID, D1, D2 (9 25, @ 32) | GR-S-010 (10 g) (guidage)

13
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Dimensions: 8D

Pince a profil étroit Série MHF2

MHF2-8D

%
[
&5
| EELO'
A ~l8 3
. <8 x
5 S L=
+
11
E-E

«1 Utilisez les vis a téte hexagonale

jointes pour les trous de montage.

s N
1.3
mL—‘
™ B =3
b
Dimensions de la rainure de
montage du détecteur

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4
(Taraudage de montage)

11

22

4 x M4 x 0.45 prof. taraudage 3

(Taraudage pour montage des accessoires)

4 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4 14
(Taraudage de montage)
O—|——~
PN 1l oo
o o
A4 A4
15, .5,
10 10 2 x @ 2Hg ('0%°) prof. 2
Rainures de montage du détecteur
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4 36 32
(Taraudage de montage) 22 15.8 o
0
o | - ' ) ¥
) (! BS/NIEE:
Y 1 Y \
0.8 12 12 0.8 \M3 x 0.5
0.8/ \.0.8 17 9, (Orifice fermeture doigts)
. . +0.1
Sifermé 0 o M3 x 0.5 l«—— (Plan de référence du doigt)
Siouvert 8 -1 (Orifice ouverture doigts)
[Te)
o
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 7 16 5
s ( 7
(Taraudage de montage)
o 0.2
|~E S M
?O
(2}
I
0
% 3\
Af_\b__ % i
< M -
+0.025
©25H9 (o) prof. 25 = Détails de la section A
E \ J
3 28.3 3.4

O
2

s N
M2.5 x 0.45
g 15 X 2 pcs.
Accessoire : vis CHC
(Vis spéciale)
o J
14



Série MHF2

Dimensions: 8D1 ’ 8D2

MHF2-8D1, 8D2

e ) 0
(8}
BTX M3>;0.5 p;oi. tarautd e D D D 11 E|x B x M3 x 0.5 prof. taraudage 7 A “é'
(Taraudage de mon age)\ § § (Taraudage de montage) E)&
| © <
\ A [ ] N8 g H
- \ Q3 x I
+ R - x| 2 ]
——O— —O— O <i9 o= O = ‘ o
. = H—0 OF
8 = } R hd 4
c ﬁj
‘ 25H9 ('3%) prof. 25 -
Pour MHF2-8D2 ~ EE 3 c El | 54
N\ v, «1 Utilisez les vis a téte hexagonale
jointes pour les trous de montage.
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4 R’ainures de montage du
(Taraudage de montage) détecteur
E 32 ( 02 N
F 15.8 o -
[t}
i s B B ,3} Rk Q}
pos : — <
\’\ _ ' _ o d S Tl <
——— e [ =
0.8 G G 0.8 \M3 x 0.5
0.8 0.8 17 (Orifice fermeture doigts) L. .
) ) =01 Détails de la section A)
Sifermé 0 l«— (Plan de référence du
Si ouvert H doigt)
(Orifice ouverture doigts)
(. 7 4 7
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4
(Taraudage de montage) M2.5 x 0.45
D R § e
A\ [ A\ < 15
| d s Q
(Orifice ouverture doigts) (Orifice fermeture doigts) = J{ = Accessoire :
P Vis CHC (vis spéciale)
Pour MHF2-8D2 (8D1 : 2 pes. inclus, 8D2 : 4 pcs. inclus)
L ) S J
J x M2.5 x 0.45 prof. taraudage 3 - N
~ (Taraudage de montage)
1.3
J x M2.5 x 0.45 prof. taraudage 3 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4 K
(Taraudage de montage)
(Taraudage de montage) L \
ot 3
o— O O & —
oo [ _I[ee ST 8 of [e,
ey A 72 [ %
e A e o < R~ € . .
1o | | l ol o 7 Dimensions de la rainure
de montage du détecteur
o - - - o ™ Pa
N N \V4 A\ 74 \ /
L M M| L L M M L
Pour MHF2-8D2 2 x @ 2H9 (*5:9%5) prof. 2
_ J
[mm]
Modele A B C D E F G H J K L M P Q R
MHF2-8D1 28 2 40.3 — 48 34 14 16 4 26 4 7 34 2 2
MHF2-8D2 — 4 64.3 17 72 58 18 32 8 50 8 5 58 4 4
15
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Pince a profil étroit Série MHF 2

Dimensions: 12D

MHF2-12D 2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 5

(Taraudage de montage) \

[N S |
%

' N
* ' 0
38
4 x M4 x 0.7 prof. taraudage 5 28 4 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4
(Taraudage de montage) /(Taraudage pour montage des accessoires)
&——F——0
Or - oS
A A w| o
N T @
O | ©
N a
J N
9 9 2 x @ 2.5H9 ('8%°) prof. 2.5
14 14
Rainures de montage du
détecteur
52 40
38 2x M4 x 0.7 prof. taraudage 5 20
(Taraudage de montage)
= Q| © = = = Q| © = :i
I o 74 s DTS o
\gk H J Pary . . Va &Jj ] &%}S &
:LJ: - = - :LJ:
O
1 18 18 1 M5 x 0.8
y‘ M 209, (Orifice fermeture doigts)
. , +0.1
Sifermé 0 o M5 x08 - =— Plan de référence
4 x M4 x 0.7 orof. taraudage 10 Si ouvert 12 -1 (Orifice ouverture doigts) du doigt
x M4 x 0.7 prof. taraudage
(Taraudage de montage)
e 26 [}
2% .
148 P 2
| S o
| 3|6 ~E '
(5% SE 3 ¢ s N
| o 3
A RS el 0.3
7 < | e x o ——f-——
\ \IJQ 0 alE o 2 1 I (j,:)
= b b %
= e ¢ <
/I‘\ i ' ©
+ O —_—
) @ 3Ho ('7*°) prof. 3 <
E-E ~
4 42 4 Atai .
«1 Utilisez les vis a téte hexagonale \Detalls de la section A/
jointes pour les trous de montage.
( N
1.7 s ~
M3 x 0.5
@ ;
“”Li =) )
o [TRe © 20
- Q X 2 pcs
. . . Accessoire : vis CHC
Dimensions de Ia’ralnure (vis spéciale)
L de montage du détecteur ) (12D: 2 pcs. Inclus)

sSVC 16

O



Série MHF2

Dimensions: 12D1 y 12D2

MHF2-12D1, 12D2

2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 5 ( M
(Taraudage de montage) { E J M3 x05
W A - ; :
J A
i [ 20
d i i i _* 2 =
Accessoire : vis CHC
L (vis spéciale)
(12D1: 2 pes. inclus, 12D2 : 4 pcs. inclus))
&

4 x M4 x 0.7 prof. taraudage 5

Y
( R (Taraudage de montage)
17 J 8 x M3 x 0.5 prof. taraudage 4 . .03
(Taraudage pour montage des accessoires)
o _ R Py
gL_ \\> \\> 7
- B —& _i
- = ©— ;? \ ﬁ—w & of T
i - o w| M - |
2 R | © &
. . . O || 94—
Dimensions de la rainure
de montage du détecteur 5] = = 5] Détails de la section A
- J -
K 4.5 4.5 K 2 x @ 2.5H9 (*59%) prof. 2.5
2x M4 x 0.7 prof. taraudage 5 Rainures de montage du détecteur
(Taraudage de montage) 40
E
20
F
580 [0 ¢ ) ) ) ) e @ © T
@_ @ = e R SH
| R & Z &3{8 "l
S i ‘ ¥ L J— |
1 G 1 1 G 1 M5 x 0.8
Si fermé 0 "8'1 20 _8.1 (Orifice fermeture doigts)
Si ouvert Hst M5 x 0.8 " .
(Orifice ouverture doigts) =—(Plan de référence du doigt)
. } 4
14.8 =15 B x M4 x0.7 pro. traudage 10 A « B x M4 x 0.7 prof. taraudage 10 h
S |o (Taraudage de montage) 5
S| s (Taraudage de montage)
ER= —E —
I gls w© o D D D
{5 JIE © &
A =8 Q 29 )
‘\ 4 Q 3 x L o \
<= ! I
A 4 == = H 1 )
- P N T e
®$@ ‘ LA o Yo - O < :
i
@ 3H9 (*5%%) prof. 3 . c
EE 4 c Ell4
«1 Utilisez les vis a téte L Pour MHF2-12D2 )
hexagonale jointes pour les
trous de montage.
[mm]
Modele A B C D E F G H J K L M N
MHF2-12D1 42 2 58 —_ 68 54 21 24 44 12 54 2 2
MHF2-12D2 — 4 94 26 104 90 27 48 80 18 90 4 4
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Dimensions: 16D

Pince a profil étroit Série MHF2

MHF2-16D

2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5.5

(Taraudage de montage)

=

-/

A
\

20

4 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5.5

2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5.5

- (Taraudage de montage)

52

+0.030

4Ho (o

) prof. 3

Il o
' R
yaa - Va
Y%
Al
1.2 25 25 1.2
1.2 / .2
Si fermé 0"8‘1
Si ouvert 16 =1
2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 12
(Taraudage de montage) 38
20 2| %
gs —E
—{‘l} g2
SlS
A 5 5 2
i J° @ '
\ Q3 x
X c)\<| (SR % \
&
y=== & éf———ﬁ}
5 i Y
j%}— +0.030 |
@4aH9 (o) prof. 3
E-E LE
6 57.5
e N
2.2
©
<
™ ©
b'd

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur

O

52
8 x M4 x 0.7 prof. taraudage 4 36
(Taraudage pour montage des / (Taraudage de montage)
accessoires) ~
“D— \\%
10 O
Vz: NN ol o
o 10 ol ©
. Far YN fan
2 x @ 3H9 (0 %°) prof. 3 D D
15 5 5 15

M5 x 0.8
(Orifice fermeture doigts)

Rainures de montage du détecteur

50
26
) @ | © N ©
o
F <
[a\}
]
0 — ==
27 44
Plan de référence
M5 x 0.8 du doigt
(Orifice ouverture doigts)
4 7
0.3
——-—

15

KDéte\ils de la section A

18



Série MHF2

Dimensions: 16D 1 y 1

6D2

MHF2-16D1, 16D2

2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5.5 -
(Taraudage de montage) 25
o R st ©
AV A\ <
* 4 & o e
= = = = b g
M Dimensions de la rainure de
montage du détecteur
4 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5.5
8 x M4 x 0.7 prof. taraudage 4 K (Taraudage de montage)
(Taraudage pour montage des 4 0.3 M
accessoires) 2 ~
D &
O—1¢ o9
o - - ol M f T T
/\ | <
©—1& | | ©—+—0
2 x @ 3H9 (*5%%°) prot. 3 By, 8% Détails de la section A
L 55 55 L ~ -
2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5.5 Rainures de montage du détecteur M5 x 0.8
(Taraudage de montage) 50 (Orifice fermeture
F 26 doigts)
G
L oTe® [ 9t - - . : Lppled | Sal &l
o 2
AN L KF 71X 3
aa . - Va:
© . < ] LS
- s
—
1.2 H H 1.2
1.2/ \1.2 27 5,
Sifermé 075" M5 x 0.8 | Plan de référence
Siouvert du (Orifice ouverture doigts) du doigt
B x M5 x 0.8 prof. taraudage 12
.. —(Taraudage de montage)
20 § & A ™ ( 7
1] g o B x M5 x 0.8 prof. taraudage 12
g g l~—E E (Taraudage de montage)
ES: N g E E E
A a8 © 29
\ * = x = > I I o
al al@ Z — z
: A i‘\
[ = t v : . 0 ) —_— D e
8 & 2 — % < S
T +0.030!
E-E @4H9 (3" prof. 36 . )E . c
Pour MHF2-16D
L ou 6 )
[mm]
Modele A B C E F G H J K L M N P
MHF2-16D1 60 2 79.5 —_ 94 74 29 32 58 18 74 2 2
MHF2-16D2 — 4 127.5 36 142 122 37 64 106 26 122 4 4

19
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Dimensions: 20D

Pince a profil étroit Série MHF 2

MHF2-20D

2 x M6 x 1 prof. taraudage 6
(Taraudage de montage)

25

8 x M4 x 0.7 prof. taraudage 4
(Taraudage pour montage des
accessoires)

4 x M6 x 1 prof. taraudage 6

(Taraudage de montage)

— -

VanY
Av>4

24
52

AR

i
oD
A\

2 x @ 3H9 (+8'025) prof. 3

16
\7.5 M5 x 0.8
(Orifice fermeture
2 x M6 x 1 prof. taraudage  Rajnures de montage du détecteur doigts)

6 (taraudage de montage)

' -' o
N o
L ] 3
fj/ s
%
31 1.2
325,
. , +0.1
Sifermé 0 o M5 x 0.8 |« Plan de référence
Si ouvert 20 .1 (Orifice ouverture doigts) du doigt
<
|~—E °
Q|
‘.
8
?O
(2]
I
& ©
& &
= s N
E 6 .03

——
1.2
2 x M6 x 1 prof. taraudage 15
25 (Taraudage de montage)
> i =
N S
w| o
Qe x
' iy 1l o
I -
[
\{bz J @ 5H9 (0°*) prof. 4
E-E
6
( R
2.3
) I
) [ ©
¥

Dimensions de la rainure de
montage du détecteur

O

Détails de la section A
o J

20



Série MHF2

Dimensions: 20D 1 y 20D2

MHF2-20D1, 20D2

2 x M6 x 1 prof. taraudage 6

( 7
(Taraudage de montage) o3
© & o
® % & ™ "2
- — b
L Dimensions de la rainure
de montage du détecteur
k J
4 x M6 x 1 prof. taraudage 6
8 x M4 x 0.7 prof. taraudage 4 J (Taraudage de montage) p N
(Taraudage pour montage des 0.3
accessoires) & ~
©— —D
55—l - —t o -(%)-
©
AR e} *‘E’i
/ Aqf © Al
©——& || +o--—o ‘é}
2 x @ 3H9 (*0°%) prof. 3 & & KDétaiIs de la section A)
K 8 8 K
Rainures de montage du
2 x M6 x 1 prof. taraudage deétecteur M5 x 0.8
E 6 (taraudage de montage) 62 (Orifice fermeture doigts)
33
F
4@ © I = = ) e | € )
. i . ® te} () o
| i T 8
© € S N
|
1.2 G 1.2 1.2 G 1.2
Si fermé 0 3 32 5,
Si ouvert Hx1 M5 x 0.8 kPlan de référence
(Orifice ouverture doigts) du doigt
B x M6 x 1 prof. taraudage 15
25 (Taraudage de montage) A Vs ~
=5 < B x M6 x 1 prof. taraudage 15
% & l—E g (Taraudage de montage)
S ge o = D D D
A \ IEERS 8
ERS <
A\ S 2 2 \
5 — == ,1\-(?- - 0 + é 3
T 1 - . - . N
I — > ©
T = e é + : A - Did
J 5H9 (3™ prot. 4
Eo M Cc
E-E ~E Pour MHF2-20D2
6 C 6 k J
[mm]
Modele A B C D E F G H J K L M N
MHF2-20D1 66 2 99 —_ 114 84 36 40 68 20 84 2 2
MHF2-20D2 — 4 159 42 174 144 46 80 128 30 144 4 4
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Dimensions: 25D

Pince a profil étroit Série MHF 2

MHF2-25D

( 7
2.35
n
o
far
W
™ Q
° B 8 ) >
2 x M8 x 1.25 prof. taraudage 8 83 +
(Taraudage de montage)
Dimensions de la rainure
L de montage du détecteur
26 4
4 x M8 x 1.25 prof. taraudage 6 61
(Taraudage de montage) 8 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5
(Taraudage pour montage des accessoires)
@ A %4
0 o © s
WAy LN o @
U ] 4 e
o o
W W
- || -
oD
\J / ®
IS
2 x @ 3H9 (*59%9) prof. 3 28 5 =
o
%O
>
5 M5 x 0.8 )
131 c’\]‘ (Orifice fermeture doigts)
Rainures de montage du 104 76
détecteur
& 83 40.3 2
CHK:
o L |
3 A ® L T gl v
: D
<
Ve Qe e
® ®
6.25 38 6.25 44
M ‘ Si ouvert 41 =t
2Tx 8 Z1.25£ro . tarfudage 8 Si fermeé 161 M5 x 0.8
(Taraudage de montage) (Orifice ouverture doigts)
i 60 ©
58 \ —E 5
5y 2|5 &
S| E 10 o
HHE |
| 0) < P - ' OLS
S s E @ 6H9 (*5°%°) prof. 6 2
~e @ ©
# % i \C) f} ! () 3
T e &
3 o
4:] 2 x M6 x 1.25 prof. taraudage 20 |
_€h (Taraudage de montage) "_
E
29 17.5 48 44.5 7
E-E
22
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Série MHF2

Dimensions: 25D1 y 25D2

MHF2-25D1, 25D2

&

2.35

Te}
o
2 x M8 x 1.25 prof. taraudage 8 L
(Taraudage de montage) . °
e >
8 x M5 x 0.8 prof. taraudage 5
4 x M8 x 1.25 prof. taraudage 8 (Taraudage pour montage des accessoires) Y +
(Taraudage de montage) K 26 4
L
_@;_ — A Dimensions de la rainure
o o Iy de montage du détecteur
& = ¢ Y,
Dy LA AL o o
J N> Y 4 Y @
s} o
W \Y”4
D
\J -
I
2 x @ 3H9 ("8’025) prof. 3 28 5 2
2
@ M5 x 0.8
E o - -
o (Orifice fermeture doigts)
F 76 o
Rainures de montage du détecteur G 40.3 / 3{
(-3
8 [e ¢ L L I
1 %) g
o tie = ]
| ' ® ®
6.25 38 6.25 44
2 x M8 x 1.25 prof. taraudage 8 S c.>uvert’Hi1
(Taraudage de montage) Si fermé Ja1 M5 x 0.8
(Orifice ouverture doigts)
__ @6H9 (*8'030) prof. 6 A A A ©
g % | —E g
o |8 2 =
REERS ' =
<15 X
# |2 & @ . S
— /@Q O—CO- © (5
IO |  4xMB8x1.25 prof. taraudage 20 !
] (Taraudage de montage) |
29 B c D 7 |—E
E-E
[mm]
Modele A B C D E F G H J K L
MHF2-25D1 40 38 40 36.5 156 129 108 66 16 86 108
MHF2-25D2 50 17 86 825 206 179 158 116 16 136 158
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Pince a profil étroit Série MHF 2

Dimensions: 32D

MHF2-32D
4 R
3 an) 27
Y
s / ° |8
/ 2
2 xM10 x 1.5 prof. taraudage 10 / 108
(Taraudage de montage)
™ (S
>
hs
8 x M6 x 1 prof. taraudage 6
4 x M10 x 1.5 prof. taraudage 10 (Taraudage pour montage des accessoires)
(Taraudage de montage) 33.5 5 —t
78
@ \V \¥Z
© © © &
_J;_ < o Dimensions de la rainure
BN '@—9 j’—@ == o ~ de montage du détecteur
anY o K )
A4 \Y4
o N
A\ /[
<
2 x @ 4H9 (*5%%°) prof. 4 / 36 65 ©
o
g
o
(o)
I
N 1/8 (Re, NPT, G)
R (Orifice fermeture doigts)
168 94
140 50
Rainures de montage du détecteur 108 o
©
ANz
Py ¢ J : KJJ q 'S 5
© O O @ B
/ ] ' ] @ ®
75 49 7.5 53
Si ouvert 52 =1
2 x M10 x 1.5 prof. taraudage 10 Si fermé 20-1 1/§ .(RC' NPT, G) .
(Taraudage de montage) Orifice ouverture doigts
— 100 ©
| 5
S8 | —E <l
el5 =
E1E 3 | g
w|lc H oo
ool 9 @sHe (*3.9%) prof. 6 e
<15 T
|2 @ ©
- oo ——0O
(]
®
ﬂ 2 x M10 x 1.5 prof. taraudage 25

(Taraudage de montage)

sSVC 24
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Série MHF2

Dimensions: 32D1, 32D2

MHF2-32D1, 32D2

( 7
2.7
ﬁ} fan\
L\
° @ 3
0
2 x M10 x 1.5 prof. taraudage 10 T
(Taraudage de montage) L
® Q
8 x M6 x 1 prof. taraudage 6 >
(Taraudage pour montage des accessoires) 3
4 x M10 x 1.5 prof. taraudage 10 335 5
K
(Taraudage de montage) +
) Var
@ (V) \V%4
o o Ho A
| ——J;—@B—eL @ @ ;f—@-— = S-S Dimensions de la rainure
' ' de montage du détecteur
o o
|| A4 N || | K J
fan Van
W \J
X
2 x @ 4H9 (*$%%°) prof. 4 36 65 2
g8
2o
2 1/8 (Rc, NPT, G)
E : (Orifice fermeture doigts)
Y 94
F
Rainures de montage du détecteur G 50 0
©
CAR-
o [z . - e N\AN 7N
S s
72>\
DO - O & =
| ®
7.5 49 7.5 53
Si ouvert Hs1
P
9 9 Orifice ouverture doigts
@ 6H9 (*5:9%) prot. 6
2 6H9 (5%)prof. 6 A A A
P ©
| Q s
3 & ~~E ©
2 gl2w SE
o8 3
2|8 e ' ' kit
© g E x o2}
< [SA @ \ %
o
_ T oD : B : B )
== T B R
® ;
e 2] |
37 l-E
4x M10 x 1.5 prof. taraudage 25 B C D 8
E-E (Taraudage de montage)
[mm]
Modele A B C D E F G H J K L
MHF2-32D1 50 40 60 56 200 172 140 84 20 110 140
MHF2-32D2 60 22 110 106 264 236 204 148 20 174 204
25
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série MHF2
Modele : raccordement latéeral

MHF2-8DR
MHF2-8D1R B A
. . = o
b EREEPA
[ TE—H—][ % I
===
Coté orifice du modéle a D D
raccordement axial (Orifice fermeture doigts*?) (Orifice ouverture doigts*?)
Variantes selon la course: dimensions [mm]
Modeéle A B Cc D
MHF2-8DR 25
MHF2-8D1R 5.5 e 11 M3 x 0.5
MHF2-8D2R 8 A
MHF2-12DLIR
MHF2-16DLIR
MHF2-20DLIR 4 o
- ——
T T T T
7 i q
- s D D
Cété orifice du modele a (Orifice fermeture doigts*) (Orifice ouverture doigts*)
raccordement axial
MHF2-25DCR 5 A
MHF2-32DLIR
[} _ o | o
o® L[ 1T 1 ©e
D D
(Orifice fermeture doigts*1) (Orifice ouverture doigts*1)
(Taraudage de montage (Taraudage de montage)
Variantes selon la course: dimensions [mm] [mm]
Modele A B C D Modeéle A B C D
MHF2-8D2R 5.5 61 11 M3 x 0.5 MHF2-25DR 104
MHF2-12DR 38 MHF2-25D1R 13.5 129 30 M5 x 0.8
MHF2-12D1R 7 54 14.8 M5 x 0.8 MHF2-25D2R 179
MHF2-12D2R 90 MHF2-32DR 140 1/8
MHF2-16DR 54 MHF2-32D1R 14 172 38 (Rc, NPT,
MHF2-16D1R 9 76 19 M5 x 0.8 MHF2-32D2R 236 G)
MHF2-16D2R 124
MHF2-20DR 66
MHF2-20D1R 10 94 23 M5 x 0.8
MHF2-20D2R 154

#1 Il n'y a pas d'orifices de l'autre c6té du produit.
« Pour les alésages de @ 8 & @ 20, il n'y a pas de taraudage de montage sur la surface du cété de I'orifice d'alimentation.

En revanche, pour les alésages de @ 25 et @ 32, il y a des taraudages de montage sur la surface du cété de I'orifice d'alimentation.
# Les dimensions autres que celles indiquées ci-dessus sont les mémes que celles du modeéle a raccordement axial.

Pour plus de détails, reportez-vous aux dimensions des pages 14 a 25.
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Série

MHF2

Exemples de montage du détecteur
et positions de montage

Les détecteurs peuvent étre installés de différentes fagcons selon le nombre de détecteurs installés et la position de détection.

1) Détection travaillant sous prise externe

Exemple de détection

(D Confirmation de doigts
préparés pour la prise

2 Confirmation de doigts
tenant la piece

(3 Confirmation de doigts ne
tenant pas la piece

Position a détecter

Doigts & &
complétement
ouverts O

Piece
prise.

Doigts
complétement
fermés

Fonctionnement des
détecteurs

Quand les doigts s'ouvrent :
Le détecteur s'active (LED ON)

Lorsqu'une piéce est prise :
Le détecteur s'active (LED ON)

Lorsqu'une piece n'est pas maintenue
(opération anormale) :
Le détecteur s'active (LED ON)

£ | Un détecteur
£ | = Une position, 1, @ et ® [ ] o ()
§ peut étre détectée.
£ | Deux détecteurs ,% A ° ° —
‘S| * Deux positionsde | 5 _
S| @, @et® peuvent | £ B ® )
S| étre détectées. S|C [ J — (
) . Etape 1) Etape 1) Etape 1)
Comment déterminer la | ouvrez - o Positionnez Fermez
position de montage du | complétement les doigts complétement
détecteur les doigts. pour la les doigts.
préhension
d'une piece.

Sans pression ou a
basse pression,
branchez le détecteur
sur une alimentation, et
suivez les instructions.

Etape 2) Insérez le détecteur dans la rainure de montage
du détecteur dans le sens indiqué dans la figure a la droite.

Etape 3) Faites glisser le détecteur
dans le sens de la fleche jusqu’a ce
que l'indicateur soit activé, et fixez le
détecteur a une distance de 0.3 a
0.5 mm de la position dans laquelle
s’allume l'indicateur.

Position lorsque la LED est activée

0.320.5mm

Position a fixer

Etape 3) Faites glisser le détecteur dans le sens de la fleche jusqu’a ce que

l'indicateur s'allume.

— ==

—

Etape 4) Faites glisser le détecteur plus loin dans le sens de la fléche jusqu’a ce

que l'indicateur s'éteigne.

—

Etape 5) Faites glisser le détecteur dans le sens opposé, et fixez le détecteur &
une distance de 0.3 a 0.5 mm de la position dans laquelle s’allume l'indicateur.

Position lorsque la LED est activée

Position a fixer

\r\‘\

# o |l est recommandé de réaliser le maintien d'une piéce prés du centre de la course de doigt.
¢ Lors du maintien d'une piéce prés de I'extrémité de la course d'ouverture/fermeture des doigts, la détection des performances des combinaisons listées dans le

tableau ci-dessous peut étre limitée, selon I'hystérésis d'un détecteur, etc.

27




Exemples de montage du détecteur

Série MHF2

et positions de montage

Les détecteurs peuvent étre installés de différentes fagcons selon le nombre de détecteurs installés et la position de détection.

2) Détection travaillant avec préhension interne

Exemple de détection

(D Confirmation de doigts
préparés pour la prise

(3 Confirmation de doigts ne
tenant pas la piece

(@ Confirmation de doigts
tenant la piece

Position a détecter

Position des
doigts
complétement
fermés

Position de Position des
B eneon gg:gtusl‘etement
dune piece. ouverts

Fonctionnement des
détecteurs

Quand les doigts se ferment :
Le détecteur s'active (LED ON)

Lorsqu'une piéce n'est pas maintenue
(opération anormale) :
Le détecteur s'active (LED ON)

Lorsqu'une piéce est prise :
Le détecteur s'active (LED ON)

Sans pression ou a
basse pression,
branchez le détecteur
sur une alimentation, et
suivez les instructions.

5| Un détecteur
8| Une position, @, @ et ® [ J [ J [ J
= peut étre détectée.
£ | Deux détecteurs | S|A [ ° —
'S | = Deux positions de 5 _
2| @ @et®peuvent £ B hd hd
S| étre détectées. 3|C [ ] — [ ]
3 . Etape 1) Etape 1) Etape 1)
Comment déterminer la | Fermez Positionnez Ouvrez ° °
position de montage du | complétement les doigts complétement
détecteur les doigts. pour la les doigts.
préhension
d'une piece.

Etape 2) Insérez le détecteur dans la rainure de montage du
détecteur dans le sens indiqué dans la figure a la droite..

Etape 3) Faites glisser le détecteur
dans le sens de la fleche jusqu’a ce
que l'indicateur s'allume.

— e E—fer

—

Etape 4) Faites glisser le détecteur
plus loin dans le sens de la fleche
jusqu’a ce que l'indicateur s'éteigne.

—_—

Etape 5) Faites glisser le détecteur
dans le sens opposé, et fixez le
détecteur a une distance de 0.3 2 0.5
mm de la position dans laquelle
s’allume l'indicateur.

Position lorsque la LED est activée

IR\,

Position a fixer

Etape 3) Faites glisser le détecteur dans le sens de la fleche jusqu’a ce que
l'indicateur soit activé, et fixez le détecteur a une distance de 0.3 a 0.5 mm de
la position dans laquelle s’allume l'indicateur.

Position lorsque la LED est activée

0.320.5mm

Position a fixer

# o |l est recommandé de réaliser le maintien d'une piece pres du centre de la course de doigt.
¢ Lors du maintien d'une piece pres de I'extrémité de la course d'ouverture/fermeture des doigts, la détection des performances des combinaisons listées dans le
tableau ci-dessous peut étre limitée, selon I'hystérésis d'un détecteur, etc.

O
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Série MHF2

Hystérésis du détecteur

Dépassement du corps par le détecteur.

Les détecteurs ont une hystérésis similaire a celle des
capteurs électromécanique.

Utilisez le tableau ci-dessous afin de vous guider dans
le réglage des positions de détecteur, etc.

@ Le dépassement du détecteur quant a la surface d'extrémité
du corps est indiqué dans le tableau ci-dessous.
@ Utilisez-le comme standard lors du montage, etc.

Dépassement du détecteur

|
I
© | @
1" ]
Hystérés] Type de cable Entrée axiale Entrée perpendiculaire
ystieresis
Position d'utilisation du détecteur (ON) Figure
Position d'utilisation du détecteur (OFF) [: -
Hystérésis o L
Od\‘ O -~
D-M9oL(V) //)0‘0 %,
D-M9CIW(V) %, %o L —_—
g [N - -
) Modele \%; \ | pouocw | PMOUA |p o wy| D-MIAV
MHF2-8D[] 0.2
MHF2-12D0] 0.3 MHF2-8D o] 65 8.5 4.5 6.5
. Fermé 6.5 8.5 4.5 6.5
MHF2-16D0] 02 Hr2eng |0t 65 8.5 45 6.5
MHF2-20D[] 0.5 Fermé 6.5 8.5 45 6.5
MHF2-25D(] 0.6 BRI Ouvert 0.5 2.5 — —
MHF2-32D(] 0.5 Fermé 0.5 2.5 e e
, MHE2-12D Ouvert 3 5 1 3
Montage du détecteur - Fermé 3 5 ] 3
—
Pour installer le détecteur, insérez le détecteur dans la MHF2-12D1 (F)uvert 1 2
rainure de montage de la pince dans le sens indiqué dans erme &
la figure ci-dessous. Apres avoir réglé la position, serrez la MHF2-12D2 Ouvert
vis de montage du détecteur avec un tournevis plat Fermé| — — — —
d'horloger. MHF2-16D Ouvert| —— —_— —_— —_—
Tournevis plat Fermé
d'horloger Ouvert e o o _
MHF2-16D1
Fermé — JE— N
Vis de montage MHF2-16D2 ST
du détecteur Fermé — — — —
M2.5x4 L Ouvert e e e —_—
MHF2-20D
Fermé R — JE— N
. Ouvert R R _ -
Détecteur MHF2-20D1
Fermé _ —_ N —
Ouvert E— E— E— _
MHF2-20D2
Fermé R — JE— N
Ouvert  — R _ -
MHF2-25D
Fermé _— —_— —_— _
Ouvert E— E— E— R —
MHF2-25D1
Fermé R — JE— N
Ouvert e — — — —
# Utilisez un tournevis avec un manche de 5 a 6 mm de diamétre pour bk Fermé - - - N
serrer la vis de montage du détecteur. Ouvert
Serrez également avec un couple d'environ 0.05 a 0.15 N-m, ou MHF2-32D
d'environ 0.05 & 0.10 N-m pour D-M9IA(V). Fermé| — — — —
Ouvert o —_— _ N
MHF2-32D1
e . Fermé _ R — R — _
/\ Précaution . owen] — | — | — | —
T , £ MHF2-32D2
En cas d'utilisation d'un dé- € Fermé| — — — —
tecteur du coté de la pIaque g Sécoul # |l n'y a pas de dépassement si aucune valeur n'est indiquée dans le tableau.
«Secouler »
de montage, le détecteur dé- g o
passera de la face d'extrémité il T
comme indiqué sur la figure — —
de droite. Veuillez prévoir un o O
. ] 2] 1Ne @
dégagement de 2 mm ou plus ® T o)
sur la plaque de montage. © olff © o
@ ©
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série MHF2
Exécution spéciale

K -x4
-X5
-X50
A -X53
-X63
[ -X79

-X79A

H -x810]

El -x83

Résistant a la chaleur (=10 & 100 °C) -+ p. 31
Joint en caoutchouc fluore e p. 31
SANS @IMANT -+ p. 31

Joint en caoutchouc éthylene propylene (EPDM) p. 32
Graisse fluorée e p. 32

Graisse pour applications dans l'industrie alimentaire,
graisse fluorée - p. 32

Graisse pour applications dans l'industrie alimentaire :
Graisse a base de savon complexe d'aluminium - p. 33

Traitement anticorrosion du doigt oo ‘p. 33
-X81 A (traitement spécial chromé noir uniquement sur le doigt.)
-X81B (traitement spécial chromé noir uniquement sur le doigt et le guide.)

Avec un positionnement réglable du doigt d'ouverture/fermeture -+ p. 34

[l -X7050 Modele compatible avec le capteur de position - p. 37

O
2

de to
'\“grder
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Série MHF2

n Résistant a la chaleur (-10 a 100 °C)

La matiére des joints et le lubrifiant ont été changés pour que le produit puisse étre utilisé a des températures entre 10 et jusqu'a 100 °C.

Pour passer commande

| Réf. du modeéle standard

|- x4

Résistant a la chaleurT
Caractéristiques techniques

Symbole
-X4

+ L'aimant est intégré, mais lors de I'utilisation d'un détecteur, la plage de
température acceptable est comprise entre 10 et 60 °C.
= Pour la lubrification, le lubrifiant spécial GR-F est recommandé.

Piéces de rechange : Kit Joints

Plage de température ambiante

-10 °C to 100 °C (Hors gel)

Référence du kit de joint

Matiére du joint

Caoutchouc fluoré

Graisse

Lubrifiant résistant a la chaleur
(GR-F)

Caractéristiques techniques autres que
celles mentionnées ci-dessus et dimensions

Identiques a celles du modeéle
standard

/\ Attention
Précautions

Sachez que fumer des cigarettes aprés que vos mains aient été en
contact avec la graisse utilisée pour ce produit peut créer un gaz

dangereux pour 'nomme.

E Joint en caoutchouc fluoré

Pour passer commande

| Réf. du modéle standard

|- x5

Joint en caoutchouc quoré—l_

Caractéristiques techniques

] Matiére du joint

{

Caoutchouc fluoré

Caractéristiques techniques autres que

Identiques a celles du modele

celles mentionnées ci-dessus et dimensions standard
E Sans aimant

Pour passer commande

| Réf. du modéle standard | = X50

31

Sans aimantI

MHFOO-PS-X4
(MHF8-PS-2-X4 pour le MHF2-8D2-X4)

+ Entrez la taille de l'alésage du cylindre en [IJ de la référence du kit de joint.
Reportez-vous en pages 11 et 12 pour les piéces de rechange.

« Le kit de joints est livré sans kit de lubrification. A commander séparément.
Réf. du kit de lubrification : GR-F-005 (5 g)

Symbole

# Veuillez contacter SMC, car le type de produit chimique et la température de
fonctionnement peuvent ne pas permettre I'utilisation de ce produit.

+ L'aimant de type standard étant intégré, veuillez contacter SMC pour
connaitre I'adaptabilité du produit a I'environnement de fonctionnement.

Symbole

Caractéristiques techniques

‘ Aimant ‘ Aucun

Identiques a celles du modele
standard

Caractéristiques techniques autres que
celles mentionnées ci-dessus et dimensions




Exécution spéciale Série MHF 2

Symbole
n Joint en caoutchouc éthylene propyléene (EPDM)
Le matériau des joints a été remplacé par de I'éthyléne-propyléne (EPDM), et la graisse par de la graisse fluorée.
Pour passer Commande + Pour la lubrification, une graisse spécialisée GR-F est recommandée.

Réf. du kit de lubrification : GR-F-005 (5 g)

| Réf. du modeéle standard | - X53

Joint en caoutchouc éthyléne propyléne (EPDM) I

Caractéristiques techniques A\ Attention
Matiére du joint Caoutchouc(zt:’lg'\eﬂr)\e propyléne Précautions
N - ” Sachez que fumer des cigarettes aprés que vos mains aient été en
Graisse Graisse fluorée (GR-F) contact avec la graisse utilisée pour ce produit peut créer un gaz
Caractéristiques techniques autres que Identiques a celles du modele dangereux pour fhomme.
celles mentionnées ci-dessus et dimensions standard

Symbole
E Graisse fluorée

Pour passer commande

z 3 # Pour la lubrification, le lubrifiant spécial GR-F est recommandé.
| Réf. du modéle standard | - X63 Réf. du kit de lubrification : GR-F-005 (5 g)
Graisse quoréeI
A\ Attention Caractéristiques techniques
Précautions | Graisse | Graisse fluorée (GR-F) |
Sachez que fumer des cigarettes aprés que vos mains aient été en Caractéristiques techniques autres que Identiques a celles du modéle
contact avec la graisse utilisée pour ce produit peut créer un gaz celles mentionnées ci-dessus et dimensions standard

dangereux pour 'homme.

Symbole
E Graisse pour applications dans l'industrie alimentaire, graisse fluorée
Utilisez du lubrifiant pour les machines de l'industrie alimentaire (certifiée NSF-H1/graisse fluorée).
# Pour la lubrification, le lubrifiant spécial GR-H est recommandé.
Pour passer Commande Réf. du kit de lubrification : GR-H-010 (10 g)
| Réf. du modéle standard | - X79
] o ) I _ ) Caractéristiques techniques
Graisse pour applications dans l'industrie alimentaire — - - -
Graisse fluorée Graisse Il.ubrlflalnt pourllgls machines dell |ndustr|e,
. alimentaire (certifi¢ NSF-H1)/Graisse fluorée

A\ Attention
Pré . Caractéristiques techniques autres que Identiques a celles du modéle

récautions celles mentionnées ci-dessus et dimensions standard
Sachez que fumer des cigarettes aprés que vos mains aient été en + Sila graisse fluorée n'est pas applicable  l'environnement de travail, utilisez « -X79A ».
contact avec la graisse utilisée pour ce produit peut créer un gaz
dangereux pour 'homme.

-4 H Zone alimentaire

A Precautlon Non installable

tili P i i Zone & éclaboussures — —
N'utilisez pas. de plrlces pneumatiques dans un envi Non nsalabl 0 ]
ronnement alimentaire. \
<Non installable>

Zone alimentaire -«----«.--... Les aliments peuvent entrer en contact direct avec

les pinces pneumatiques, et sont traités comme des
produits alimentaires.

<Installable> Zone non

Zone a éclaboussures------Les aliments peuvent entrer directement en Rortreinsialgp

contact avec les pinces pneumatiques, mais ne

sont pas traités comme des produits alimentaires.
Zone non alimentaire ------- Les pinces pneumatiques n'entrent pas

directement en contact avec les aliments.

32

O
2



Série MHF2

Symbole

Graisse pour applications dans l'industrie alimentaire : graisse a base de savon complexe d'aluminium . @£°]-

Utilisez du lubrifiant pour les machines de l'industrie alimentaire (certifié NSF-H1)

Pour passer commande
| Réf. du modéle standard

| - x79A

Graisse pour applications dans Il'industrie alimen-
taire : graisse a base de savon complexe d'aluminium

/A\ Précaution

N'utilisez pas de pinces pneumatiques dans un
environnement alimentaire.

<Non installable>
Zone alimentaire ««««----------- Les aliments peuvent entrer en
contact direct avec les pinces
pneumatiques, et sont traités

comme des produits alimentaires.

<Installable>

Zone a éclaboussures:------ Les aliments peuvent entrer
directement en contact avec les
pinces pneumatiques, mais ne sont
pas traités comme des produits
alimentaires.

Zone non alimentaire --+---- Les pinces pneumatiques n'entrent
pas directement en contact avec les
aliments.

E Traitement anticorrosion du doigt

® Traitement spécial au chrome noir

+ Pour la lubrification, le lubrifiant spécial GR-R est recommandé.
Réf. du kit de lubrification : GR-R-010 (10 g)

Caractéristiques techniques

Lubrifiant pour les machines de 'ndustrie alimentaire (certifié

Graisse NSF-Hi)/graisse  base de savon complexe d'aluminium

Caractéristiques techniques autres que

celles mentionnées ci-dessus et dimensions Identiques a celles du modgle standard

Zone alimentaireNon
installable

Zone & éclaboussures
Non installable

Conteneur

Zone non
alimentaireinstallable

Symbole

® | e doigt et le guide utilisent I'acier inoxydable martensitique. Lorsque des mesures anti-corrosives supérieures a celles de I'acier inoxydable

martensitique sont nécessaires, utilisez ces séries.

Pour passer commande
| Réf. du modéle standard

| - x81A

Traitement anticorrosion du doigtI

| Réf. du modéle standard | - X81B

Traitement anticorrosion du doigt et du guide I

33
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Caractéristiques techniques

| Traitement \ Traitement spécial chromé noir

Identiques a celles du modele
standard

Caractéristiques techniques autres que
celles mentionnées ci-dessus et dimensions




Exécution spéciale Série MHF 2

ﬂ Avec positionnement du doigt réglable ouvert/fermé

eLa course peut étre ajustée pour s'adapter a la piece
*3 types de réglage de la course d’ouverture/fermeture du doigt (type de position d’ouverture/fermeture du doigt réglable, type de position
d’ouverture du doigt réglable, type de position de fermeture du doigt réglable)

BCourses variées
e Types a 3 course standardisée et types de réglage a 2 courses pour une précision de réglage.

Symbole

Alésage Course courte Course moyenne Course longue
[mm] Course totale \ Largeur réglable de la course | Course totale \ Largeur réglable de la course | Course totale \ Largeur réglable de la course
Régleur court Régleur court Régleur court
4 mm 6 mm 12 mm
@8 , . ,
Régleur long Régleur long Régleur long
8 mm 10 mm 22 mm
Régleur court Régleur court Régleur court
Régleur long Régleur long Régleur long
12 mm 14 mm 28 mm
Régleur court Régleur court Régleur court
Régleur long Régleur long Régleur long
4 mm 8 mm 36 mm
Régleur court Régleur court Régleur court
Régleur long Régleur long Régleur long
18 mm 20 mm 40 mm

Pour passer commande

| Réf. du modéle standard

| - x83

Largeur réglable de la course
1 Régleur court
2 Régleur long

Coté du réglage de la course
A Deux cotés

B Coté ouverture

C Coté de fermeture

O
2

® Avec positionnement du doigt réglable ouvert/fermé
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Série MHF2

ﬂ Avec positionnement du doigt réglable ouvert/fermé

Caractéristiques techniques

Course du doigt réglable en largeur pour la position d’ouverture/fermeture

Symbole

[mm]

A : modele a position d'ouverture/| B : modéle a position C : modéle a position de
Model Course dLargeur fermeture du doigt réglable  |d'ouverture du doigt réglable| fermeture du doigt réglable
odele le course - - 7
totale réglables Largeur de course reglables | Largeur de course réglable | Largeur de course réglable
Position fermée Position douverture pour position ouverte pour position fermée
Régleur court (-X83[1) 4 0a4 4a8 4a8 0a4
- 8
MHF2-8DLI Régleur long (-X83[12) 8 0as 0as 0as 0as
Régleur court (-X83[11) 6 0a6 10a16 10a16 0a6
- 16
MHF2-8D1C] Régleur long (-X83[12) 10 0a10 6a16 6a16 0a10
Régleur court (-X83[1 12 0ait2 20a32 20432 0ait2
MHF2-8D20] -9 { ) 32 \ \ ‘ :
Régleur long (-X83[12) 22 0a22 10432 10432 0a22
Régleur court (-X83[11) 8 0a8 4a12 4a12 0a8
- 12
Ll 8 Régleur long (-X83[12) 12 0ai2 0ai2 0ai2 0ait2
Régleur court (-X83[1 8 0as8 16224 16a24 0as8
MHF2-12D10] > ( ) 24 ‘ : \ \
Régleur long (-X83[12) 14 0ai4 10424 10424 0ai4
Régleur court (-X83[11) 18 0a18 30a48 30448 0418
- 48
alnlF el Régleur long (-X83[12) 28 0a28 20248 20 a 48 0a28
Régleur court (-X83[1) 10 0aio 6a16 6a16 0aio
- 16
MHF2-16D0] Régleur long (-X83[12) 14 0ai14 2a16 2a16 0a14
Régleur court (-X83[11) 8 0as8 24232 242432 0as
- 32
MHF2-16D10] Régleur long (-X83[12) 18 0a18 14a32 14232 0a18
Régleur court (-X83[11) 16 0ai6 48 a 64 48 a 64 0ai6
- 64
MHF2-16D2L1 Régleur long (-X83[12) 36 0a36 28a64 28464 0a36
Régleur court (-X83[11) 8 0as8 12a20 12220 0as
- 20
Luln (el Régleur long (-X83[12) 18 0a18 2a20 2a20 0a18
Régleur court (-X83[1) 10 0aio 30240 30240 0aio
H 40
Aliledrlehin Régleur long (-X83[12) 20 0a20 20440 20 240 0a20
Régleur court (-X83[11) 20 0420 60 a 80 60 a 80 0420
- 80
il et Régleur long (-X83[12) 40 0a40 40 a 80 40 a 80 0a40

= Les caractéristiques techniques et les détails autres que ceux indiqués ci-dessus sont les mémes que ceux du modele standard.

Pour régler la course du doigt

Aprés avoir réglé le filetage de réglage de la largeur
d’ouverture/fermeture, serrez le contre-’écrou.

Couple de serrage

Réf. Raccordement Couple de serrage [N-m]
hE2120 Rxs T | MoX08
iF2 200 Ao | M2
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A Attention

1. Réglez la vis de réglage de la course a la largeur de réglage.

Si vous réglez la vis de réglage au-dela de la valeur
maximale, la vis de réglage peut se désolidariser et entrainer
des dommages humains ou matériels (équipements).

s'applique sur le coté de la vis de réglage.

Si une pression d’air est appliquée a la vis de réglage, celle-ci
peut tomber dans certains états de réglage. Lorsque vous
appliquez la pression, assurez-vous que la vis de réglage soit
suffisamment serrée.

1 2. Ne réglez pas la course lorsque la pression de I'air




Exécution spéciale Série MHF 2

Symbole
ﬂ Avec positionnement du doigt réglable ouvert/fermé
Dimensions (Les dimensions ci-dessous sont identiques a celles du modeéle standard.)
Modeéle a position d'ouverture/fermeture du doigt réglable: MHF2-[ - %ggﬁ;
- >(<n G
é 5 (Pour régler la position de fermeture)
2 <
8 P = =
35 109 Sep =
> 3] > & !
L o .
M(Course totale) - “(poyr régler Ia position d'ouverture)
(E) D(Max.) P
£
Largeur réglable |
o B ,
_© © 3
IM11 (Largeur de course réglable pour la position de fermeture)
M 2(Largeur de course réglable pour position ouverte)
I N X83B1 . _ X83C1
Type de position d'ouverture du doigt réglable /MHF2-[] X83B2 Type de position de fermeture du doigt réglable /MHF2-] X83C2
£
Iy : :
L [ ﬁ (Pour régler la position de fermeture)
‘ | ™ o o
. 5 o S QO © ]
€ ¢<>!\¢¢ @] § == 1=
S e & - 8| & oG G+
’@ﬁ;&w 5 & Ty Eoa | T 5
S 5 oS o N v; < ©
‘ " M (Course totale) G M -
% (Pour régler la position d'ouverture)
° (E) D (E) D(Max.) P
F \F. | Largeur /\"
Largeur réglable M D:&
/L [
o o L %‘i )
| ¢ ol I

(Largeur de course réglable pour
la position de fermeture)

M2 (Largeur de course réglable pour position ouverte)

Dimensions (Le O dans le tableau ci-dessous indique le symbole du coté réglable de la course (A : modeéle & position d'ouverture/fermeture du doigt réglable,

B : modéle a position d'ouverture du doigt réglable, ou C : modéle a position de fermeture du doigt réglable).) [mm]
Modale A:modé\e‘al\gloimon dowertrefemeture IS;I dzoiglre’glab\e B:modé\;;ll gosition douverture dul\(jf’i‘)gt réglable C:modéli\jl aosition de fermeture d:\(liloizgt réglable D|(E)|F G |HI1lJdlklLImle
wrzap ST 034 | sas |- |- sas | gas |- |l B
MHF2-8D1C] :ﬁggg; 82?0 12;]2 = 12;]2 8;?0 - 191 48| 68/wx07|158] 592 | 7 46| 16|18
wnrzanan 0|03l 20z |- | 20am | esk |- |1/, 2
w0 |MEH 080 |- save |- saip | oas | -zl B
MHF2-12D10] X831 0 2 PR 2 2 = 18 : R 2 5 =121 68| 82|Msx08|20 | 77(25| 8|54 2423
wraapaD [XOCA] 0318 1 0ad8 1~ | 0ade | 0ste |~ Il z
MHF21600) | S5 o0 1d | oate | = | sate | 0atd | = fi7] i
MHF2-16D10J :iggg; g 2 ?8 ?3 2 gg : fj 2 gg 8 2 ?8 : 13 941102 M6x 1|26 [10.6|3 |10 (7.4 E 2.4
MHF2-16020) | S35 0056 | poaei | = | onani | 0ad | = 1an|'®2 64
MHF2:2000 | S5 —0a 15| aas0 | = | as0 | 0ats | = 23] % 2]
MHF2-20D1(] :§ggg; 8 g ;8 gg :: ig : :238 :: 28 8 2 ;8 : ;g 114|132 (M8x1.25(33 (13 |4 |12 (9.9 ﬂ 3
MHF2:20020 | G515 40| 4o a0 | = 4oaco | oad0 | = Tsa1'" 80

36



Série MHF2

m Modéle compatible pour capteur de position -X7050
® La position de la course est une sortie de type signal analogique.

® Répétitivité : 0.1 mm

® Montage direct possible. s
® Sortie analogique, Sortie TOR (Commutation)

Capteurs de position applicables
(Possibilité de détecter la longueur totale de la course)

Capteur de position

Course Alésage
a8 g12 J16 @20
Course courte Non disponible | D-MP025[] D-MP0250] D-MP025]
Course moyenne D-MP025] D-MP025] D-MP025] D-MP025]
Course longue D-MP0250] D-MP050C] D-MP050C] D-MP0500]

Caractéristiques techniques : identiques a celles du modéle standard

Pour passer commande
MHF2 - 0000 = X7050

lModéIe compatible pour capteur de position

Reportez-vous au numéro du modéle standard a la page 9.
+ Le modéle a course courte ne peut pas étre utilisé pour le @ 8 car la dimension de
montage est trop courte.

+ Le capteur de position n'est pas fourni avec le produit. Il doit étre commandé séparément.
# Les détecteurs de la série D-M9 ne peuvent pas étre utilisés.
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m Modeéle compatible pour capteur de position

Exécution spéciale Série MHF 2

Symbole

Position de montage du capteur de position (guide)

Il s'agit d'une directive pour la position de montage lors de la détection de la longueur totale de la course.
# Ajustez le capteur aprés avoir confirmé les conditions de fonctionnement dans le réglage réel.

00

Lorsque le capteur est
monté vers l'intérieur

(B)

Largeur du corps

Plaque d'identification ou
orifices latéraux

(B) A

&

©, b = ]

o O o}:@%
© - ©

! TF 1L ]

Lorsque le capteur est
monté vers I'extérieur

Plaque d'identification ou
orifices latéraux

D . (B)  Largeurducorps  (B) D -
g g
(@00 J° M @) (@J00 /o]
- = L 5@ | @, L - : 1 =
© © 0 s R - &
Guide de position de montage du capteur de position
Modele A (B) (C) D Capteur de position applicable
MHF2-8D1(R)-X7050 55475 (15) (8.5) 0af
MHF2-8D2(R)-X7050 26.5431.5 (15) (8.5) 0a35
MHF2-12D(R)-X7050 6a115 (15) (8) 0a4 D-MP025H]
MHF2-12D1(R)-X7050 19.5427.5 (15) 8) 0465
MHF2-12D2(R)-X7050 24 a 39 (15) (8) 0aid D-MP050C]
MHF2-16D(R)-X7050 194315 (14) (7) 0atl
MHF2-16D1(R)-X7050 36 a44.5 (14) (7) 0a135 D-MP025L]
MHF2-16D2(R)-X7050 56a71 (14) (7) 5.5a20.5 D-MPO050C]
MHF2-20D(R)-X7050 31243 (14) (5.5) 1213 _
MHF2-20D1(R)-X7050 54256 (14) 55) 1552175 D-MP025L]
MHF2-20D2(R)-X7050 80 a 87 (14) (5.5) 22 a29 D-MPO050C]

= Le [J dans les références applicables du capteur de position indique le type de cable. Pour plus de détails, reportez-vous au capteur de position de
I'actionneur dans le catalogue Web.

Pour le modéle a raccordement latéral

Lorsque le capteur est monté, sur le modéle a raccordement latéral, donc sur la méme face que les orifices de raccordement,
il y aura une interférence entre le capteur et le raccord ou le régleur de débit, ce qui entrainera une utilisation restreinte.

Modéle

Capteur : vers l'intérieur|

Capteur : vers l'extérieur

MHF2-8D1R-X7050

X

Lorsque le capteur est monté vers l'intérieur

MHF2-8D2R-X7050

MHF2-12DR-X7050

MHF2-12D1R-X7050

MHF2-12D2R-X7050

MHF2-16DR-X7050

MHF2-16D1R-X7050

MHF2-16D2R-X7050

MHF2-20DR-X7050

MHF2-20D1R-X7050

MHF2-20D2R-X7050

OlO|O|x | x |x |[x|[x|[x|x

O|O|O|O|0|O|O|O|0|0|0O

il:
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Série MHF2

Al

Precautions specifiques au produit
Veuillez lire ces consignes avant d'utiliser les produits. Reportez-vous a la couverture arriére pour les consignes de sécurité.
Pour connaitre les précautions a prendre pour les pinces pneumatiques et les détecteurs, consultez les « Précautions de

manipulation des produits SMC » et le « Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC : https://www.smc.eu

] Manipulation

] Environnement d'utilisation

A\ Précaution

Comment localiser le doigt et le dispositif de fixation

@ Positionnement dans le sens d’ouverture/fermeture du doigt
Positionnez le doigt et le dispositif de fixation en insérant la
goupille du doigt dans le trou d’insertion du dispositif de
fixation.

Fournissez les dimensions suivantes du trou d’insertion de la
goupille : dimension de 'embase de I'arbre C pour le sens
d'ouverture/fermeture ; trou oblong avec décharge B pour le
sens transversal.

@ Positionnement dans le sens transversal du doigt
Effectuez le positionnement a partir du plan de référence du
doigt et du c6té A du dispositif de fixation.

Sens
d’ouverture /
de fermeture

X

Sens transversal
Types

Si la pince est montée sur un élement mobile
(manipulateur, robot, etc.). pendant le déplacement se
produiront des forces d'inertie en raisons des
accélérations de mouvement. En cas de force inertielle
provoquée par les mouvements ou la rotation de
I'actionneur, utiliser la course compléte du doigt.
Spécialement dans le cas de type de course longue, la précision
du doigt peut diminuer.

A\ Précaution

Attention a la capacité anti-corrosive de I'unité de guidage
linéaire.

L'acier inoxydable martensitique est utilisé pour les doigts des
alésages de @ 8 a @ 20 et les rails de guidage de tous les
alésages. (Toutefois, I'acier au chrome a haute teneur en
carbone est utilisé pour les doigts des alésages @ 25 et @ 32). A
noter que la capacité anti-corrosive de cet acier est inférieure a
celle de I'acier inoxydable austénitique. En particulier, de la
rouille peut apparaitre dans des environnements ou des
gouttelettes d'eau sont sont susceptibles de se former
(condensation, etc).

%9 ZSNC



A Consignes de sécurité

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de risque

potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution”, "Attention" ou "Danger”. Elles sont toutes
importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC) ", a tous les textes en vigueur a ce jour.

Danger indique un risque potentiel de niveau fort qui, s'il est

1) ISO 4414 : Fluides pneumatiques — Régles générales et exigences

A Danger: . . . N de sécurité pour les systémes et leurs composants.
g ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures graves. ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Régles générales et exigences

Attention indique un risque potentiel de niveau moyen qui, de sécurité pour les systemes et leurs composants.

A Attention: s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des

machines. (1ére partie : recommandations

graves. "
générales).
. Précaution indique un risque potentiel de faible niveau qui, ISO 10218-1 : Robots et dispositifs robotiques - Exigences de
A Précaution: s'il estignoré, pourrait entrainer des blessures mineures ou sécurité pour les robots industriels - Partie 1 : robots.
peu graves. etc.

/A Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne
qui a congu le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines
conditions, c'est la personne qui a congu le systeme ou qui en a déterminé
les caractéristiques (apres avoir fait les analyses et tests requis) qui
décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les
performances et la sécurité exigées par I'équipement seront de la
responsabilité de la personne qui a déterminé la compatibilité du systéme.
Cette personne devra réviser en permanence le caractere approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier
catalogue et en tenant compte de toute éventualité de défaillance de
I'equipement pour la configuration d'un systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir
sur les équipements ou machines.
Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait I'objet d'une mauvaise
manipulation. Le montage, le fonctionnement et I'entretien des machines
ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne doivent étre réalisés
que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des
machines ou équipements sans s'étre assuré que tous les dispositifs
de sécurité ont été mis en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre
effectués qu'une fois que les mesures de prévention de chute et de
mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été confirmées.

2. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les
mesures de sécurité indiquées ci-dessus ont été prises, que le courant
a été coupé a la source et que les précautions spécifiques du produit
ont été soigneusement lues et comprises.

3. Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention
pour éviter les dysfonctionnements malencontreux.

. Nos produits ne peuvent pas étre utilisés au-dela de leurs
caractéristiques techniques.

Nos produits ne sont pas développés, congus et fabriqués pour une

utilisation dans les conditions ou environnements suivants.

Une utilisation dans ces conditions ou environnements n'est pas

couverte.

1. Conditions et environnements en dehors des caractéristiques
techniques indiquées, ou utilisation en extérieur ou dans un endroit
exposé aux rayons du soleil.

2. Utilisation dans les secteurs nucléaire, ferroviaire, aérien, aérospatial,
maritime ou automobile, application militaire, équipements affectant la
vie humaine, le corps et les biens, équipements relatifs aux carburants,
équipements de loisir, circuits d'arrét d'urgence, embrayages de
presse, circuits de freinage, équipements de sécurité, etc. et toute autre
application ne correspondant pas aux caractéristiques standard
énoncées dans les catalogues et les manuels d'utilisation.

3. Utilisation dans les circuits interlock, sauf pour une utilisation avec
double verrouillage telle que l'installation d'une fonction de protection
mécanique en cas de défaillance. Inspectez régulierement le produit
pour vérifier son bon fonctionnement.

/\ Précaution

Nous développons, concevons et fabriquons des produits
pour équipement de commande automatique destinés a une
utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
L'utilisation dans les industries non manufacturiéres n'est
pas couverte.

LLes produits que nous fabriquons et commercialisons ne
peuvent pas étre utilisés a des fins de transactions ou de
certification indiquées dans la Loi sur les mesures.

La nouvelle Loi sur les mesures interdit I'utilisation d'unités
autres que Sl au Japon.

Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité/
clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité" et aux "Clauses de conformité".Veuillez
les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou
d'un an et demi aprés livraison du produit, selon la premiére
échéance. ? Le produit peut également tenir une durabilité
spéciale, une exécution a distance ou des pieces de rechange.
Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la
plus proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période
de garantie, période durant laquelle nous nous portons
entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies. Cette limitation
de garantie s'applique uniquement a notre produit,
indépendamment de tout autre dommage encouru, causé par
un dysfonctionnement de I'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les
termes de la garantie, ainsi que les clauses limitatives de
responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les produits
particuliers.

2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.

Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie
pendant un an a compter de sa date de livraison.

Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne
prend pas en charge l'usure du produit causée par I'utilisation de la
ventouse ou un dysfonctionnement provenant d'une détérioration d'un
caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production
pour la fabrication des armes de destruction massive (ADM) ou
d'autre type d'arme est strictement interdite.

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un
pays a un autre sont déterminées par les directives de sécurité
et les normes des pays impligués dans la transaction. Avant de
livrer les produits SMC a un autre pays, assurez-vous que toutes
les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

A Consignes de sécurité Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.



Historique de révision

Edition B

Edition C

I'actionneur a été ajouté.

- Les alésages @ 25 et @ 32 ont été ajoutés.
- Le nombre de pages est passé de 40 a 44.
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