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Pour passer commande

Modèle à sortie avec détecteur

Symbole Modèle de détecteur Type de sortie

— D-M9N NPN

P D-M9P PNP

RoHS

Bride de mntage compatible 

MELFA ASSISTA

Connecteur 

MELFA ASSISTA

Préhenseur magnétique
pour robots collaboratifs

Compatible MELFA ASSISTA

Mitsubishi Electric Corporation

Effort de maintien : Max. 200 N (Ø 25, épaisseur de la pièce : 6 mm)

� Maintien des pièces même lorsque l'air est coupé

� Fonctionne en connectant simplement 1 tube d'alimentation en air et un connecteur M12 de câblage électrique

� Électrodistributeur, détecteur et mécanisme de réglage de la vitesse du piston intégrés

�  Nomenclature

Fluide Air

Action Double effet

Pression d'utilisation [MPa] 0.2 à 0.6

Pression d’épreuve [MPa] 0.9

Températures ambiante et du fluide [°C] −10 à 50 (hors gel)

Effort de 

maintien [N]

Épaisseur de la pièce : 2 mm 160

Épaisseur de la pièce : 6 mm 200

Force de maintien résiduelle [N] 0.3 max.

Lubrifi cation Non lubrifi é

Masse [g] 780

Normes ISO 9409-1-31.5-4-M5

Modèle de détecteur D-M9N, D-M9P

Type de connecteur M12 (connecteur 8 broches)

Caractéristiques techniques

� Pièces incluses :  bride de montage, vis de montage, pied de centrage, tube 

spiralé (Ø 4) et raccords (2 types) pour l'alimentation d'air

MHM 25D X7400A ASSISTA P

Préhenseur 

magnétique

Orifi ce 

d’alimentation 

en air

Détecteur 

statique

Électrodistributeurs

Mécanisme de 

réglage de la vitesse

�La prise d'objets lourds est réalisée grâce à un aimant

�  Idéal pour la prise de pièces présentant des trous et surfaces irrégulières

�Compact avec un effort de maintien élevé
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Caractéristiques

Effort de maintien

Le graphique de l'effort de maintien indique la valeur théorique pour les tôles d'acier à faible teneur en 

carbone. Les efforts de maintien varient en fonction du matériau et de la forme de la pièce. Veuillez 

effectuer un test de maintien en vous référant à la valeur sélectionnée sur la base du graphique.

Dimensions

MHM-25
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Épaisseur de la pièce t [mm]

Trou pour le montage du produit (4 vis M6)

Orifi ce d’alimentation en air

Diam. ext. de tube utilisable : Ø 4

Trou pour le montage de la bride (4 vis M5)

4 x M4 x 0.7 prof. 7

2 x M4 x 0.7 prof. 8

prof. 6

Limiteur d’échappement avec 

silencieux pour le réglage de la 

vitesse durant la libération de la 

pièce

prof. 5

Limiteur d’échappement avec 

silencieux pour le réglage de la 

vitesse durant le maintien de la pièce
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Préhenseur magnétique 
pour robots collaboratifs

Les caractéristiques peuvent être modifiées sans avis préalable et sans obligation du fabricant.1st printing  ZU  printing  ZU 00  Printed in Spain
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