Cilindro giratorio de amarre = Nuevo
012,016, 9 20, O 25, @ 32, @ 40, O 50, O 63

Momento de inercia admisible 3 veces mayor 4{ CMKI
iNueva estructura! @ iiSerie MK comercializada!! -

.............................................................................. Consolidada a la Nueva serie
iLa longitud total es la misma que ladelos | MKy renovada!
productos existentes! Las dimensiones de
montaje son intercambiables con la serie MK.

Posibilidad de montar detectores magnéticos pequenos sobre los 4 \ados

+ Posibilidad de montar detectores magnéticos en cualquiera de los 4 lados,
dependiendo de las condiciones de instalacion
(2 lados para 20 y 925).

+ Sin proyeccion del detector magnético.

Detector de estado solido, con indicador de 2 colores

El ajuste de la posicion de montaje se puede realizar de forma precisa sin cometer errores.
ON
Rango de
trabajo OFF

i Rojo | Verde | Rojo i
: ;A :

Un LED _\@ indica que el rango  (EIT T traajo adecuado

de trabajo es adecuado.

Ejemplos de aplicaciones
Amarre de Ias

Carrera de
amarre

Serie MK ZS\VC.

CAT.EUS50-214A-ES



@ serie MK

Momento de inercia admisible 3 veces mayor

El momento de inercia admisible es el mismo
que para la serie MK2 de alta resistencia.

Momento de inercia admisible (J 32, @ 40)

10-1 = ;
T Nueva serie MK
S (estandar)
iy [
3 102 - -
i) " Serie MK2 convencional
s Zamm (mod. de alta resist.)
5]  —
K]
g 103
= Serie MK —
o convencional —
£ " " | Brazo estandar
£ 104 | [ [
= 50 100 200
Velocidad del émbolo [mm/s]

El mantenimiento se puede realizar para todos los tamafios.

El juego de juntas y el pasador
de la guia se pueden sustituir.

[ L
Pasador guia @_J;Ni‘

puede utilizarse.
Aplicable al mod. &’?

D-P3DW

S

Se han afiadido carreras a la Nueva serie MK, para obtener un
amplio rango de carreras disponibles. (% indica las carreras afiadidas)

q ” Carrera
Serie Diametro 10 20 mi
12 [ ] [ J * —
16 L [ ] * =
20 [ J [ ] * —
25 L ® * —
@vk—; ® | o | *x | x
40 e [ ] * *
50 * [ J * [ J
63 * ® * e

Las bridas traseras estan ahora
disponibles para @ 12y @ 16. o

Se ha afiadido este tipo de montaje para
adecuarse a una amplia gama de aplicaciones.

Brida

Caracteristicas 1 2 SNC

La longitud total es menor.

(equivalente a la serie MK)

3 a 10 mm mas corto que la serie MK2, por lo que
el producto es mas compacto.

[l Comparacion de longitud total

J La longitud total se ha reducido.

Serie | Serie
MK ‘ MK2

conven. conven.

[ Dimensiones globales

» Dimensiones reducidas Serie MK
Diametro | *Eriempneiner® | S e )

20 3 mm 112.5
25 5 mm 113.5
32 8 mm 133.5
40 8 mm 134.5
50 10 mm 152

63 10 mm 155

2 tipos de montaje de cilindro
disponibles con un solo cuerpo.

2 tipos de montaje de cilindro, montaje con tornillos pasantes y
montaje con taladros roscados, disponibles para el montaje del cilindro.
LEn el montaje con taladros roscados, la longitud de la rosca es diferente a la del producto existente.

M Ejemplos de montaje

Sentido de giro de amarre
seleccionable entre 2 tipos.

El sentido de giro de amarre se puede selec. para adecuarse a las




Serie MK
Seleccion del modelo

Elemento Serie| Nuevo MK
Velocidad méx. del émbolo Nt [mm/s] | 12 a @ 63 200
212 1.4
Precision antigiro 016a@25 1.2
(Pieza de amarre) 032,040 0.9
@50, 9 63 0.7
Angulo de giro 9010
Montaje horizontal No admisible

Nota) La velocidad maxima del émbolo indica la maxima velocidad

posible cuando se emplea un brazo estandar.

Durante el desamarre

(lado de extension)
Tipo L
(sentido antihorario)

Angulo

Lado de conexion

(5)

QZI5(
©)
O57C

de giro

)

Durante el desamarre
(lado de extension)
Tipo R
(sentido horario)

Angulo de giro

Durante el amarre (lado de retraccion)

Precision antigiro

|

Disefo de los brazos

A Precaucion

Si los brazos deben fabricarse por separado, su longitud y masa deberian estar dentro del siguiente rango.

1. Momento de flexion admisible

Use la longitud del brazo y la presion de trabajo indicadas en el
Grafico (1) para seleccionar el vastago del émbolo cargado con

un momento de flexion admisible.

Grafico (1)
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Presion de trabajo [MPa]

¢ Cuando la longitud del brazo es de 80 mm, la presion

debera ser
Nuevo MK20/25: 0.45 MPa o menos,
Nuevo MK32/40: 0.55 MPa o menos.

Nota) Use @ 63 dentro de un rango de presién de 0.1 2 0.6 MPa.
Si @ 63 se va a utilizar en un rango de presion de 0.61 a 1

MPa, utilice el modelo —X2071.

2. Momento de inercia

Si el brazo es largo y pesado, se pueden originar dafios en las
piezas internas debido a la inercia. Use el momento de inercia y la
velocidad del cilindro mostrados en el Grafico (2) basados en los

requisitos del brazo.
Gréfico (2)
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Momento de inercia [kg-m?2]
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Rango de trabajo
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Velocidad méax. del émbolo Nota) [mm/s]

100
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» Si el momento de inercia del brazo es 1 x 10-3 kg-m2, la

velocidad del cilindro debera ser
Nuevo MK20/25: 82 mm/s o inferior,
Nuevo MK32/40: 150 mm/s o inferior.

e Para calcular el momento de inercia, consulte la pagina 3.

Nota) La velocidad maxima del émbolo es equivalente a
aprox. 1.6 veces la velocidad media del émbolo

(indicacion general).



Seleccion del diametro

Momento de inercia Nota) La velocidad max. del émbolo equivale a aprox. 1.6 veces la velocidad media del émbolo (indicacién general).

Calcule las condiciones de funcionamiento y utilice este producto dentro de su rango admisible.
Si se supera el rango admisible, aumente el diametro o utilice la serie MK2T.
(Consulte el catalogo Best Pneumatics n° 3 de SMC para obtener los detalles de la serie MK2T.)
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Seleccion del diametro

Momento de inercia Nota) La velocidad max. del émbolo equivale a aprox. 1.6 veces la velocidad media del émbolo. (indicacion general).
Ejemplo de calculo cuando se usan brazos diferentes a las opciones.

jemp P @ 32, 0 40
« Calcule el momento de inercia del brazo. S 0% 10-1

2, g2
Li=m:. A+B" m1~[g - 3]2

« Calcule el momento de inercia del dispositivo de amarre.

D2
[o=m2. 5 + m2L? Brazo: [
Masa del brazo: m1

<Ejemplo de calculo> cuando el diametro del £
ye (@]
cilindro es @ 32. Dispositivo de amarre: |2 = 1.0x10% —xuevo MK
A=01mb=002m Masa del dispositivo de % S
' B=003m mi=035kg | oo™ £ o
1 $=0012m m2=0.15kg ! © \
i L=0.076 m 1 5
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, < N
2 2 2 [0)
I1=035x 212205, 0,35 (&5 -0012] =8.2x 10 kgm? 8 17x109 7 T 1
c AY
2 [ \—! a A \
2=0.15x 9%2— +0.15 x 0.076? =8.7 x 10~ kgm? E 1.0x103L] (Momento de inercia) =
=

« Calcule el momento de inercia real.

I=I +12=(8.2+8.7) x 10%=1.7 x 10~ kgm? \

Resultado del calculo (cuando el diametro es @ 32 y la carrera de amarre es de 10 mm).

Modelo | Velocidad max. del émbolo | Velocidad media del émbolo™2 )| Carrera total Nota 2) | Tiempo de carrera Noa3)

Nuevo MK| 115 mm/s 72 mm/s 25 mm 0.35 segundos . v
1.0x1
Nota 1) Velocidad media del émbolo = Velocidad max. del émbolo=+1.6 0x10 115
Nota 2) Carrera total = Carrera de amarre + Carrera de giro 10 100 200 1000
Nota 3) Carrera total = Velocidad media del émbolo ) " .
El tiempo de carrera debe ser mayor que el tiempo de carrera mencionado anteriormente. Velocidad méxima del émbolo [mm/s]
Ecuaciones para el calculo del momento de inercia I: Momento de inercia [kg-m2] m: Masa de la carga [kg]

Si se utilizan brazos diferentes a los de las opciones, asegurese de calcular el momento de inercia del brazo antes de seleccionarlo.

1. Barra centrada 4. Placa rectangular fina (Paralelepipedo rectangular)
Posicion del eje de giro: Posicién del eje de giro:
Perpendicular a la barra y fijado desplazado del centro de gravedad Perpendicular a la placa y fijado desplazado del centro de gravedad
d‘: ai b
Jaz o a? & 24 p2 2 4 b2
g tmr g > oy daveb? o da2+b
12 12
A
[N
| Y |
N
2. Barra centrada N . ]
Posicion del eje de giro: 5. Plat_:a_llrectangular flna (Paralgleplpedo rectangular)
Perpendicular a la barra y fijado en el centro de gravedad Posicion del eje de giro: Perpendicular a la placa y fijado en el

centro de gravedad (igual al caso de la placa rectangular gruesa)

I—M' a2 + b2
B 12

3. Placa rectangular fina (Paralelepipedo rectangular)
Posicion del eje de giro:
Paralelo al lado b y fijado en el centro de gravedad

<




Seleccion del diametro

| Disefio / Seleccién

A\ Precaucion
1. No use este cilindro en los siguientes entornos:

* Areas en las que puedan producirse salpicaduras de fluidos como el aceite de corte sobre el vastago del émbolo.
* Areas en las que existan materias extrafias como particulas, virutas de corte o polvo.

* Areas en las que la temperatura ambiente supere el rango de trabajo.

o Areas expuestas a la luz directa del sol.

« Entornos que conlleven un riesgo de corrosion.

2.La aplicacion de una fuerza de giro excesiva sobre el vastago del émbolo puede producir
un mal funcionamiento del cilindro o afectar a la precisién antigiro. Por este motivo,
observe las siguientes precauciones antes de poner en funcionamiento el cilindro.
1) Asegurese de montar el cilindro verticalmente (Fig. (1)).
2) No realice absolutamente ninguin trabajo (como el amarre o el uso como un tope, etc.) en el sentido de giro (Fig. (2)).
3) Al realizar el amarre, asegurese de hacerlo dentro del rango de la carrera de amarre (carrera en linea recta) (Fig. (3)).
4) Asegurese de que la superficie de amarre de la pieza de trabajo quede perpendicular al eje del cilindro (Fig. (4)).
5) No ponga en funcionamiento el cilindro si la pieza de trabajo se puede mover por la accion de una fuerza externa mientras esta fijada (Fig. (5)).
6) Ademas, no ponga en funcionamiento el cilindro en una aplicacion en la que se vaya a aplicar una fuerza de giro sobre el vastago del émbolo.

1) No ponga en funcionamiento el cilindro horizontalmente. 2) No realice ningun trabajo en el sentido de giro.
Cuando vaya a utilizar el cilindro horizontalmente, utilice la serie MK2T.

Carrera de giro

Carrera de amarre

5) Asegurese de que las piezas de trabajo no pueden moverse
mientras estan amarradas.

Fig. (5)




Forma de pedido

MK|B

20

R[N

10

Cilindro giratoriol
de amarre

Fijacion de montaje
Montaje

Taladro pasante/Taladro
roscado doble comun (béasico)

Brida trasera

Simbolo
B
G

+ Las bridas traseras se envian juntas de
fabrica, pero sin instalar.

_Z__

Cilindro giratorio de amarre: Estandar

Serie MK

012,016,090 20, 9 25, @ 32, @ 40, @ 50, O 63

M9BW

l Ejecuciones especiales
(Consulte los detalles en
la siguiente péagina.)

Modelo de detector magnético

2 uds.

S 1 ud.

——— e Modelo de detector magnético
® Montaje lateral de multiples

Sin detector magnético
(Iman incorporado)

Diametro e detectores magnéticos
12 [12 mm ® Opciones de cuerpo * Consulte en la tabla inferior los
P delos de detectores magnéticos
Rosca de conexion e mo
16 16 mm R M|@12a @25 — Estandar (rosca hembra) fggiizlialaecst;)res magnéticos se
20 | 20 mm — [ 2 N | Con brazo " emvion ] Soric i
envian juntos de fabrica, pero sin
Rc i
25 |25 mm * Los brazos se envian juntos de fabrica, instalar.
32 |32 mm TN NPT 0322063 pero sin instalar.
TF G
40 | 40 mm Lado de conexion
50 | 50 mm e Sentido de giro . 5 |
=D t
63 |63 mm Carreradeamarres  (Soltar > Amarrar)  fwmes G Goee
B = FANS A
Simbolo|Carrera de amarre | Diametro aplicable R |Sentido horario (lado de (Y 5\ = /1 (adode
- - - extension) @ @) / extension)
10 10 mm L | Sentido antihorario Tipo L ] | = Tipo R
(sentido | (sentido
:g 20 mm 0122063 antihorario) L] horario)
30 mm
50 50 mm ©32a063 ®

Durante el amarre (lado de retraccion)

* El rascador de bobina no esta integrado.

Detectores magnéticos apIicabIeS/ Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Best Pneumatics n° 3. Para D-P3DW, consulte el catalogo ES20-201.

Tension de carga Mod. detector magnético | Longitud del cable (m)
Tipo Funcionamiento | Entrada Cableado 0511135 K Conector Carga
especial eléctrica (Salida) DC AC  |Perpendicular| En linea ha MOl ‘Tal”)”a precableado|  aplicable
3 hilos (NPN) 5V, MONV M9N ® 00 O — O Circuito IC.
S —_ 3 hilos (PNP) 12V M9PV M9oP ® 60 O - | O
:§ 2 hilos 12V M9BV MOB | © @ O|—| O —
8 ndicacion de diaanisi 3 hilos (NPN) 5V, MONWV| MONW | @ @ |® O| — O Cirauito IC
'3 (ri]n&ci::coignznlggcr:)?;::) Salida Si' | 8 hilos (PNP) 24V 12V _ MOPWV | MPW | @ (@ | ® O/ —| O Relé,
g directa 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | @ (@ | @®@|O|—-| O - PLC
2 esisonto a cable 3 hilos (NPN) 5V, MONAV | MONA | O (O |@|O|—| O Ciruio IC
o esistente al agua - —
S | (inicacion en 2 colores) 3 hilos (PNP) 12V MOPAV | M9PA | O |O|@|O ©)
E’ 2 hilos 12V M9BAV | M9BA | O |O|@|O|—| O
- 2hios (o pola) - —~ |(PpW* (@ [-@/0-| @
s Salida | g [‘fseoiereal)) — | 5V — A96V A96 ® |- |® —|—| — |Cruolc| —
o
23 — directa ) 12V | 100V | A93V A93 ® -0 - - - - Relé,
k) ble 2 hilos 24V . PLC
= aca No 5V,12V{100Vomenos| A9OV A90 ® —|® —|—| — |CicibolC
* Simbolos de longitud de cable:0.5 m:+«+ — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
- M (Ejemplo) MONWM + Para D-P3DWL, estan disponibles diametros de @ 32 a @ 63.
- L (Ejemplo) MONWL
Z  (Ejemplo) MONWZ

= Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los aqui enumerados. Consulte los detalles en la pag. 15.

* Consulte el catalogo Best Pneumatics n° 3 si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
Para D-P3DWLJ, consulte el catadlogo ES20-201.

+ Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

* El rascador de bobina no esta incorporado.



Serie MK

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm) 12 [ 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Funcionamiento Doble efecto
Angulo de giro @ 90° £10°
Sentido de giro "2 Sentido horario, Sentido antihorario
Carrera de giro (mm) 7.5 [ 9.5 15 I 19
- o Carrera de amarre (mm) 10, 20, 30 10, 20, 30, 50
Empuie tedrico de amarre (N) > | 40 [ 75 [ 100 | 185 | 300 | 525 | 825 | 1400
l Fluido Aire
‘ ‘ Presién de prueba 1.5 MPa
Nota 4)
i4 H 0.1a
Rango de presion de trabajo 0.1a1MPa 06 MPa

Sin detector magnético: —10 a 70°C (sin congelacion)

Temp. amblente y de fluldo Con detector magnético: —10 a 60°C (sin congelacion)

Lubricacion Sin lubricacion
~ L. Rc1/8, NPT1/8 | Rc1/4, NPT1/4
Tamarnio de conexion M5 x 0. . .
8 G1/8 G1/4
Montaje Taladro pasante/Taladro roscado doble comun, Brida trasera
Amortiguacion Tope elastico
Tolerancia de long. de carrera ’_“82
Velocidad del émbolo “**% 50 a 200 mm/s
Precision antigiro (Pieza de amarre) ™' +1.4 | £1.2 | £0.9 | 0.7
Simbolo Nota 1) Consulte el valor del "Angulo de giro".
Nota 2) Sentido de giro visto desde el extremo del vastago cuando el vastago del émbolo se esta retrayendo.
] Nota 3) Empuje de amarre a 0.5 MPa.
Nota 4) Si el cilindro se va a utilizar en un rango de presion de 0.61 a 1 MPa, utilice el modelo —X2071.
)

‘ | Nota 5) Asegurese de instalar un regulador de velocidad en el cilindro y de ajustarlo de forma que la velocidad
del cilindro se encuentre dentro del rango de 50 a 200 mm/s. Para regular la velocidad, comience con el
tornillo totalmente cerrado, y ajuste la velocidad abriéndolo gradualmente.

Angulo de giro Esfuerzos tedricos
» Unidad: N
Lado de conexion — — - - — -
Diametro | Diametro véstago Senqdp de | Area del émbolo Presién de trabajo (MPa)
Durante el desamarre Durante el (mm) (mm)  |movimignio (cm?) 0.3 0.5 0.7 1.0
(lado de extension) . desamarre 12 6 ENTRADA 0.8 25 42 59 85
80°°a 1000° © ‘ 71 (lado de SALIDA 1.1 34 57 79 113
(90° = 10% @) extension) 16 g |BMOAL 15 45 75 106 151
TipoL 80° 2100 SALDA| 20 60 101 141 201
(sntdo anthoaro) (60° 2107 ENRADA] 2.0 60 101 141 201
PN A 2 [sAUDA| 3.1 94 157 220 314
horario) o5 1o |DRDA 3.8 113 189 264 378
Pieza de amarre SALIDA 4.9 147 245 344 491
/ '\ Precision antigiro ENTRADA 6.0 181 302 422 603
~— sorata 32 16 [saupA[ 8.0 241 402 563 804
Durante el amarre (lado de retraccion) ENTRADA 10.6 317 528 739 1056
40 16 [sALDA[ 126 377 628 880 1257
50 20 ENTRADA 16.5 495 825 1155 1649
~to] Ejecucion especial: Especificaciones a8 289 282 1374 1963
Morder | individual 63 20 : = =
order | Individuales SALDA|  31.2 935 1559 — —
(Para mas detalles, consulte las paginas 18y 20) Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area del émbolo (cm?) x 100
Simbolo Descripcion Sentido de movimiento ENTRADA: Amarre SALIDA: Desamarre
-X2071 | Max. presion de trabajo 1.0 MPa Opcién/Brazo
-X2094 | Longitud total igual a la de la serie MK2
-X2172 | Con mufidn posterior de centrado _ _
X277 | L2 dimensiones de a brida en el extremo trasero son Diametro (mm) Ref. Accesorios
B las mismas que en las series MK y MK2 actuales. 12 MK-A012Z o
-X2997 | Especificacién de angulo de giro de 60 °C 16 MK-A016Z Perno de fijacion,
20 MK-A020Z Tornillo Allen,
. s . e s 25 Tuerca hexagonal,
Ejecucion especial: Especificaciones 32 MK-A032Z Arandela de muelle
40
Simbolo Descripcion 50
-XB6 Cilindro resistente al calor (-10 a 150 °C) 63 MK-A050Z
Sin detector magnético Ginicamente Neta 1)
-XC4 | Con rascador reforzado Nota2) FI]aCI()n de montaje/B rida
-XC22 | Juntas de caucho fluorado Nota3)
Nota 1) Excepto @ 12y @ 16. . - - - - -
) i . ) Diametro (mm) Brida anterior Brida posterior Accesorios
Nota 2) I|cablfa a @ 16 a @ 63 (solo aplicable a brida 12 MKZ-RF012 CQS-F012 Tomilo de cabeza hexagonal especia
anterior @ 3280 63) . 16 MKZ-RF016 CQS-F016 (4 uds)
Nota 3) El tope es un producto estandar. 20 MKZ-RF020 MKZ-F020 Tomnillo de cabeza hexagonal especial
25 MKZ-RF025 MKZ-F025 (2uds)
] i, ) 32 MKZ-RF032 MK2T-F032
Para mas detalles s_obre el cilindro remstente al agua 40 MKZ-RF040 MK2T-F040 Tornillo de cabeza hexaganal especial
y la serie compatible con baterias secundarias 50 MKZ-RF050 MK2T-F050 (4 uds)
(25A-), consulte el catadlogo en www.smc.eu. 63 MKZ-RF063 MK2T-F063

6
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Cilindro giratorio de amarre: Estandar Serie MK

Peso
Unidad: g
Carrera de amarre Diametro (mm)
(mm) 12 16 20 25 32 40 50 63
10 69 94 222 282 445 517 921 1256
20 84 113 250 319 494 570 1001 1364
30 99 132 279 355 542 623 1081 1472
50 — — — — 639 728 1241 1687
Peso adicional
Unidad: g
Diametro (mm) 12 16 20 25 32 40 50 63
an brazo i 13 32 100 100 200 200 350 350
gg'fnz‘gzsg{gngjg')uye 58 | 69 | 130 | 150 | 175 | 209 | 371 | 578
Calculo: (Ejemplo) MKG20-10RNZ + Calculo estandar: MKB20-10RZ........... 2229
+ Calculo del peso adicional: Brida trasera............130 g
Con brazo.......c....... 100 g
4529

Perno de montaje para MKB-Z

Montaje: Esta disponible un perno de montaje para el modelo con taladros
pasantes.
Forma de pedido: Afiada la palabra "Perno" al tamafio de los pernos de montaje.

Ejemplo) Perno M5 x 75 L (4 uns.)
EL’ Perno de montaje

Arandela plana .C,

D

Nota) Aseglrese de usar una arandela plana para montar los cilindros
mediante taladros pasantes.

Modelo de cilindro C D Tamario del perno de montaje
MKB12-101Z 50 M3 x 50L
-2001Z 8 60 M3 x 60L
-3001Z 70 M3 x 70L
MKB16-101Z 50 M3 x 50L
-2001Z 8 60 M3 x 60L
-3001Z 70 M3 x 70L
MKB20-101Z 75 M5 x 75L
-2001Z 9 85 M5 x 85L
-3001Z 95 M5 x 95L
MKB25-101Z 75 M5 x 75L
-2001Z 8 85 M5 x 85L
-3001Z 95 M5 x 95L
MKB32-10[1Z 85 M5 x 85L
-2001Z 95 M5 x 95L
-3001Z 9.5 105 M5 x 105L
-501Z 125 M5 x 125L
MKB40-10L1Z 80 M5 x 80L
-2001Z 11 90 M5 x 90L
-3001Z 100 M5 x 100L
-5001Z 120 M5 x 120L
MKB50-101Z 90 M6 x 90L
-2001Z 105 100 M6 x 100L
-3000Z2 ' 110 M6 x 110L
-5001Z 130 M6 x 130L
MKB63-101Z 95 M8 x 95L
-2001Z 141 105 M8 x 105L
-3000Z ' 115 M8 x 115L
-501Z 135 M8 x 135L

O

| Montaje del brazo de amarre

/A Precaucion

Use un brazo de amarre que esté disponible como opcién.
Para fabricar un brazo de amarre, asegurese de que el momento de
flexion admisible y el momento de inercia estén dentro del rango
especificado.

Véanse los graficos 1y 2 en la pagina 1.

| Garantia de seguridad

/A Precaucion

Si se suministra aire comprimido a un lado del émbolo
con el brazo de amarre acoplado, el émbolo se movera
verticalmente mientras el brazo de amarre gira.

Esta operacién puede ser peligrosa para el personal, ya que sus
manos o pies podrian quedar atrapados por el brazo de amarre,
0 podrian ocasionarse dafos al equipo. Por este motivo, es
importante acotar como zona de peligro un area cilindrica cuyo
radio sea la longitud del brazo de amarre, y cuya altura
corresponda a la carrera mas 20 mm.

] Montaje y retirada del brazo de amarre

/A\ Precaucion

Si el brazo de monta o retira desde el vastago del émbolo,
no fije el cuerpo del cilindro; sujete el brazo con una llave
mientras aprieta o afloja el perno (Fig. 1).

Si el perno se aprieta con el cuerpo del cilindro fijo, se aplicara una
fuerza de giro excesiva al vastago del émbolo, pudiendo dafar los
componentes internos.

Observe que, cuando se fabrica un brazo, el mecanizado debe
realizarse de forma que el brazo engrane con la distancia entre caras
apuntando hacia el extremo del vastago para evitar que gire.

Par de apriete adecuado

Diametro | Par de apriete
(mm) adecuado (N-m)
12 0.5a0.7
16 2.8a3.5
20, 25 11.5a14.0
32, 40 24 a 30
50, 63 75a90

] Montaje de la brida trasera

/\ Precaucion

El perno de montaje para la brida trasera debe
apretarse al par indicado en la tabla inferior.

Diametro Tamafo de rosca Par de apriete
012,16 M4 x 0.7 14a 2.6Nm
© 20 a 40 M6 x 1.0 9.0a 12.0 N-m
@ 50 M8 x 1.25 11.4a 22.4 N-m
@ 63 M10x 1.5 25.0a 44.9N'm
SVC 7



Serie MK

Diseno

Nuevo MK12, 16

8

Nuevo MK20 a 32
14 q

13

s

MK[132-[1z

Nuevo MK40 a 63

13

1

Con brazo (N) 2 @

Brida anterior (F)

ﬁ

14
6 @ ﬁgb
i o J B L
=t - =l
Lista de componentes Lista de componentes
N° Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 |Camisa del cilindro |Aleacion de aluminio Anodizado duro 18 | Tope elastico Uretano
2 |Culata anterior Aleacion de aluminio Anodizado duro 19 | Tope elastico B Uretano @ 12, @ 16 Unicamente
3 |Embolo Aleacion de aluminio Cromado 20 |[Iman —
4 |Soporte de iman |Aleacién de aluminio Cromado 21 |Anillo guia Resina Excepto @ 12, & 16
5 |Vastago Acero inoxidable @ 12 a @ 25 Nitrurado 22 |Junta del vastago NBR
9 Acero al carbono |0 32 a @ 63 Niquelado en caliente 23 |Junta del émbolo NBR
6 |Casquillo Material antifriccion de cobre| @ 32 a @ 63 Gnicamente 24 |Junta de estanqueidad NBR
7 |Anillo de parada Acero inoxidable | @ 20 a @ 32 GUnicamente 25 |Junta térica NBR @ 20 a @ 32 Unicamente
8 | Anillo de sujecion redondo tipo R | Acero tratado al carbono| @ 12, @ 16 Gnicamente 26 |Brazo Acero laminado
9 | Anillo de sujecion de tipo C |Acero tratado al carbono| & 40 a @ 63 Unicamente 27 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno
10 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Seccion de extremo afilado: 90 28 | Arandela de muelle | Acero endurecido
11 |Pasador guia Acero inoxidable Nitrurado 29 |Perno de amarre Acero al cromo molibdeno
12 |Junta térica NBR 30 | Tuerca hexagonal | Acero laminado
13 | Anillo de sujecion redondo tipo R | Acero tratado al carbono Excepto @ 12, @ 16 31 |Brida Acero laminado
14 |Rascador de bobina| Bronce fosforado Excepto @ 12, J 16 32 Tornillo Acero al cromo Cant 012,016,032a @ 40: 4 uds.
15 |Presién de rascador| Acero inoxidable Excepto @ 12, @ 16 Allen molibdeno 1@ 20, @ 25: 2 uds.
16 |Culata posterior Acero laminado Niguelado electrolitico
17 | Anillo de sujecion de tipo C| Acero al carbono | @ 20 a @ 32 Gnicamente
Lista de repuestos: Juego de juntas
Diametro (mm) g12 916 920 925 9 32 940 9 50 9 63
Ref. juego CQSB12-PS | CQSB16-PS MK20Z-PS MK25Z-PS MK32Z-PS MK2T40-PS MK2T50-PS MK63Z-PS
Contenido Juego de los nimeros 22) 23 24) anteriores Juego de los nimeros (14 2 23 24 anteriores
* El juego de juntas incluye los nimeros especificados en la tabla. Pida el juego de juntas en funcion del diametro.
* El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado. Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
Lista de repuestos: Juego de pasadores guia
Diametro (mm) g12 16 920 g25 932 940 9 50 963
Ref. juego MK12Z-GS MK16Z-GS MK20Z-GS MK25Z-GS MK32Z-GS MK40Z-GS MK50Z-GS MK63Z-GS
Contenido Juego de los nimeros (0 (1 (2 anteriores

* El juego de pasadores guia incluye los nimeros especificados en la tabla. Pida el juego de pasadores guia en funcién del diametro.
* Para el procedimiento de sustitucién de los repuestos (juegos de juntas y de pasadores guia) consulte el Manual de instrucciones.

8
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Cilindro giratorio de amarre: Estandar Serie M K

= Dimensiones: @ 12, @ 16
7 ’ DlmenS|ones. Q b ) Las dimensiones exter. mostradas corresponden al momento el vastago esta retraido.

| &=

Taladro pasante/Taladro roscado doble comin

MOS0

2 (basico)
Q
,% 3 2 R E profundidad efectiva de rosca F
£ "
g g 2.5 15 5.5 &
= “% M5 x 0.8 (2 posiciones) !
Q> | (Tamario de conexion)
)}
£ K -0 Va =} |
> U5 |
Q |
{ 2 i
,J o T T 3/
4 8
Arandela plana BNLibS % B =2 912 Detector magnético oc
Con 4 uds. A ] 7 5|52 Radio minimo de flexion DA
Q o Olgq para cable 10
M4 x 0.7 (4 posiciones) & |2
(Las dimensiones en el lado 3 H S
opuesto son las mismas) ‘u')’ ; §
o285
Ve - @
Basico (mm) (mm)
Modeo |A|B| C | D E F | H|9Yh9 Estado del Carrera de amarre
MKB12-Z| 25 |32 | 155 | 5 | M3x0.5|55| 6 1100 Modelo vastago 10 mm 20 mm 30 mm
MKB16-Z | 29 | 38 | 20 7 |M5x0.8 65| 8 |1400s Q R Q R Q R
Retraido | 68 88 108
MKB12-Z e tendido| 855 | *°° [155 | %% [1as5 | 55
Retraido | 68 88 108
MRB16-Z) - reraicaliessn]. o [Daissnl 20 [asen] o0

Nota) Los valores anteriores corresponden al modelo con detector magnético

Con brazo (D-M9LJ) montado.

Lado de conexion

M Sentido de giro: L Sentido de giro: R
Durante el desamarre '
N (lado de extension) Durante el desamarre Con brazo (mm)
(lado de extension) Modelo I | N|O|P|U \'
I MKB12-Z | 4 8/29|20| 8| M3x05
- t —E MKB16-Z | 5 | 11 |36 | 25 | 11 | M4x 0.7
| _
Estado del L
Ola Modelo . Carrera de amarre
vastago
10 mm | 20 mm | 30 mm
Retraido 28.5 38.5 48.5
= MKB12-Z 1 tendido| 46 66 86
8al8 U Retraido | 31.5 41.5 51.5
R R 69 89

Durante el amarre
(lado de retraccién) Brida anterior
* Las dimensiones diferentes a las dimensiones MM son las mismas

H que en el modelo de brida posterior.
Brida trasera * Las dimensiones del brazo diferentes a las dimensiones M son las

M4 x 0.7 (4 posiciones) mismas que en el modelo con brazo.

@ 4.5 (2 posiciones
ep ) (Tornillo hexagonal) M
MM

/ C B /
x| N / —O | B A/
, L —
M J&:Zj L
— Brida anterior (mm)
Fv = Estado del i s
. Modelo ) Carrera de amarre Carrera de amarre
Bl'lda trasera (mm) vastago 10 mm [ 20 mm | 30 mm | 10 mm | 20 mm | 30 mm
el | FY | FX B2 MKF1z.z |Fetaido| 28 [ 33 [a3 |17 [27 | a7
MKG16 25 | 45 | 55 Extendido| 405 | 605 | 80.5 | 345 | 545 | 745
ool oo s MKF16.z |Retaido| 26 |36 |46 | 17 |27 | a7
Extendido| 43.5 | 63.5 | 83.5 | 345 | 545 | 745

SvVC °
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Serie MK

" Dimensiones: Q 20 b Q 25 Las dimensiones ext. mostradas corresponden al momento el vastago esté retraido.

Taladro pasante/Taladro roscado doble comiin

. (basico)
Q 10
o .
i M5 x 0.8 (2 posiciones)
55T o s amano de conexion < Detector magnético
= = > <l>< Radio minimo de flexion
ol Q — para cable 10
of
© 5 ) A :
S &9 ©
M8 x 1.25
{ - Profundidad efectiva
3 de rosca 11
Arandela plana 7100, | 8| Mex1(2posiciones)/ |10 |7 | _|Eg
S| (Lasdimensiones en el lado 8lsE
Con 2 uds. S| opuesto son las mismas) S|gE
3 S|58
Q D28
o 8lEg
alo8
a >l88 DA
L. Q
Basico (mm) (mm)
Modelo |A|B|C| E |F| G |[O9Yh9| S T Estado del Carrera de amarre
MKB20-Z | 36 | 47 | 36 | 35.5 | 18 | 17.9 | 18 005 | 28 9 Modelo Véstago 10 mm 20 mm 30 mm
MKB25-Z | 40 | 52 | 40 | 40.5 | 21 | 22.5 | 23 945> | 27.5 | 10.5 Q R Q R Q R
Retraido 92.5 112.5 132.5
MKB20-Z/5, tondido | 112 2 a2 8 7 92
R i . 113. 133.
ez P |5 |y [0s] oy [me
Con brazo
Nota) Los valores anteriores corresponden al modelo con detector magnético
o (D-M9[) montado.
Lado de conexiéon M
Sentido de giro: L i Sentido de giro: R 14 \
Durante el desamarre Durante el desamarre
(lado de extensién) i
X {lado de extension) \ Con brazo (mm)
(¢ | 7 \ M
L [ —\\ Modelo Eit:sg d;' Carrera de amarre
T e 9 70 mm [ 20 mm [ 30 mm
— )\ -
bl 8 \ - | Retraido | 32 42 52
\ MKB20-Z ¢ i orgido| 515 | 715 | 915
= N _ | Retraido | 32 42 52
~ D i Extendido| 51.5 715 OIlE5
12222 . )
16 \M6x1.0 Brida anterior

Durante el amarre
(lado de retraccion)

Brida trasera

@ 6.6 (2 posiciones)

* Las dimensiones diferentes a las dimensiones MM son las mismas
que en el modelo de brida posterior.
* Las dimensiones del brazo diferentes a las dimensiones M son las
mismas que en el modelo con brazo.

M6 x 1.0 (2 posiciones)

(Tornillo hexagonal)

O

P e
i @ I
&b || i/
Fre
Arm | t}"LU L]
Brida anterior (mm)
Estado del y ol
Fv Modelo \S/:stg : Carrera de amarre Carrera de amarre
. 9 10 mm |20 mm |30 mm | 10 mm | 20 mm | 30 mm
Brida trasera (mm) MKF20.z Retaido | 24 | 34 | 44 | 125 [ 225 [ 325
Modelo FV FX FZ Extendido] 435 | 63.5 | 835 | 32 52 72
MKG20-Z| 39 48 60 MKF25-z | Retraido | 24 34 44 125 | 225 | 325
MKG25-Z| 42 52 64 Extendido| 435 | 63.5 | 835 | 32 52 72

SvC
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Cilindro giratorio de amarre: Estandar Serie M K

| 2 = _ _ . Q 3 2 Q 4 0 Q 5 O Q @3 Las dimensiones externas mostradas
E ® } Dimensiones: b ) b ) b ) co len al momento el véastago esté retraido.
[ 1
| ‘ f
-
-l ah / Taladro pasante/Taladro
" roscado doble comiin (Basico)
o Q
’é o R AE (Rc, NPT, G) (2 posiciones)
i < (Tamario de conexion)
=t % Z_>x S <I> E profundidad efectiva de rosca F
T|7 55 | =] 8
o= £t
=% 3%/ O3
o ~ - : | 8]8s a
e =|Eg =
. SIEES
] £ /
JI.L| 8| K posiciones) LlJ
Arandela plana = (Las dimensiones en el lado
Con 4 uds. Q]| opuesto son las mismas)
<
Q
Basico (mm)
Modelo |A| B |[C|D E F| G |H|I J K L| S T |W|X|9Yh9| Z |AA|/ABP ACAE
MKB32-Z | 45 | 495 | 34 | 14 | M10x1.5 | 12 | 29.5 | 16 9 7 M6x1.0 |10 [31.5|105|14 |3 30502 |6.5]4.5]1 55 |1/8
MKB40-Z | 52 | 57 40 | 14| M1Ox1.5 |12 [295|16| 9| 7 M6x1.0 | 10 | 29 9 15 |3 | 30082 [6.5]|5 1 5.5 [ 1/8
MKB50-Z | 64 | 71 50 | 17 | M12x1.75 | 15 | 36.5| 20 | 11 8 M8x1.25 | 14 | 34 11519 |3.5| 3782 |7.5]|7 6.6 | 1/4
MKB63-Z | 77 | 84 60 | 17 | M12x1.75 | 15 | 47.5| 20 | 14 | 10.5 | M10x 1.5 | 18 | 345 | 10.5 | 19 |3.5|48 00 |7.5|7 1419 1/4
Carrera de amarre
Modelo Ei?gggjl 10 mm 20 mm 30 mm 50 mm
Q R Q R Q R Q R
Retraido | 113.5 133.5 153.5 193.5
MKB32-Z Extendido | 138.5 815 168.5 915 198.5 101.5 258.5 1215
Retraido | 114.5 134.5 154.5 194.5
AL Extendido | 139.5 75 169.5 a 199.5 95 259.5 115
Retraido | 132 152 172 212
MKB50-Z Extendido | 161 86.5 191 96.5 291 106.5 281 126.5
Retraido | 135 155 175 215
MKB63-Z | = tendidol] 164 % 194 | ' [oa 10 o84 130
Nota) Los valores anteriores corresponden al modelo con detector magnético (D-M9L[1) montado.
Con brazo
M Lado de conexion c b
N Sentido de giro: L Sentido de giro: R on brazo {mm)
q Durante el desamarre Durante el desamarre Modelo N|O/P|U v AD
(|ad0 de extensi()n) (Iado de extensién) MKB32-Z 18 |67 | 45|20 |[M8x1.25 |15a25
) i 77777777777 MKB40-Z | 18 | 67 | 45 | 20 | M8 x 1.25 | 15225
o \ MKB50-Z | 22 | 88 | 65 | 22 | M10 x 1.5 | 30 a 40
@V ) \ L MKB63-Z | 22 | 88 | 65 | 22 | M10 x 1.5 | 30 a 40
Q Estado del L
Ola Modelo ) Carrera de amarre
20) vastago
32‘0 ) 10 mm | 20 mm | 30 mm | 50 mm
R @o 20.0° MKB32-z| Retraido | 455 | 555 [ 655 | 855
g0 ¢ {% Extendido| 70.5 | 90.5 | 110.5 | 150.5
o Retraido | 53 63 73 93
AD MKBAO-Z . tendico] 78 98 | 118 | 158
u Nv . Retraido | 63 73 83 103
b e ol MKB50- Extendido| 92 112 132 172
urante el amarre -
’ Retraido | 62.5 72.5 82.5 | 102.5
| t 6 B
(tado de retraccion) MKB63-Z - tondido] 91.5 | 111.5 [ 1315 [ 171.5
11
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Serie MK

Dimensiones: Q 32, Q 40, Q 50, Q 63

Las dimensiones externas mostradas

corresponden al momento el vastago esta retraido.

Brida trasera

@ FD (4 posiciones)
-\

FY (4 posiciones)
(Tornillo hexagonal)

FZ

Brida anterior

* Las dimensiones diferentes a las dimensiones MM son las mismas que en el modelo de brida posterior.
* Las dimensiones del brazo diferentes a las dimensiones M son las mismas que en el modelo con brazo.

M
MM

Brida trasera (mm)
Modelo C OFDFT |FV|FX FY FZ
MKB32-Z| 34 | 55| 8 | 48|56 | M6x1.0 65
MKB40-Z | 40 [ 55| 8 |54 |62 | M6x1.0 72
] MKB50-Z |50 |66 | 9 |67 |76 | M8x1.25 | 89
FT MKB63-Z | 60 | 9 9 [80 92| M10x1.5 |108
Brida anterior (mm)
M MM
Modelo E\S/?g(ggdfl Carrera de amarre Carrera de amarre
10 mm |20 mm |30 mm |50 mm |10 mm |20 mm|30 mm |50 mm
Retraido | 37.5 | 47.5| 57.5| 77.5| 24 34 44 64
MKF32-2 Extendido| 62.5 | 82.5|102.5|142.5| 49 69 89 |129
Retraido | 45 55 65 85 | 315 |415| 51.5| 715
MKF40- Extendido | 70 90 |110 |150 | 56.5 | 76.5 | 96.5|136.5
Retraido | 54 64 74 94 36.5 | 46.5 | 56.5| 76.5
MKF50-2 Extendido| 83 |103 |123 [163 | 65.5 | 85.5 |105.5|145.5
Retraido | 53.5 | 63.5| 73.5| 93.5| 36 46 56 76
MKF63-Z Extendido | 82.5 |102.5|122.5|162.5 | 65 85 105 |145

O
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Cilindro giratorio de amarre: Estandar Serie MK

Posicion adecuada de montaje de los detectores magnéticos (deteccion a final de carrera) y su altura de montaje

012

D-M9L]
D-M9oIW
D-M9LIAL

D-A9L]
g

Tm

Al montarlos

a)

D-M9L1V
D-M9LIWV
D-M9LJAVL
D-A9L1V

A

®
o5

=
g

b)

916

Al montarlos

a)

b)

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (mm) Altura de montaje del detector magnético (mm)
D-M9[C] od. de detector | D-MOCIV
Diametro| D-MOCIW D Meowy | D-MeDAL v magnéico| D-MOCIWV |  D-A9CIV
(mm) | D-M9TAVL D-M9JAVL
A/ B|/W| A | B|W/ A B| W|A|B|W Diametro Hs Hs
4.5 12 19 17
12 12 4 |6 124 4 124 |8 |80 |, 16 o 1
45
12 | 4 12 | 4 4
16 6 4 | 12 818 | 0| 5

Nota 1) (): D-A96, A9V

Nota 2) Cuando realice los ajustes del detector magnético, confirme la operacion y ajuste su posicion de montaje.

Rango de trabajo

(mm)

Mod. detector magnético Diametro
' 5 12 [ 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
D-M9OLI/M9CIV
D-M9CIW/M9IWV 3 4 5 55| 5 5 5 6.5
D-M9CJAL/M9OCIAVL
D-A9[1/A91V 6 7.5 | 10 9 9 9.5 9.5 | 11
D-F700/J79
D-F70V/J79C
D-F7OW/F7CJWV
D-J79W — — 6 6 6 6.5 6.5 7.5
D-F79F/F7BAL * Esto datos sirven de referencia, histéresis incluida, y no estan
D-F7BAVL/F7NTL garantizados (asumiendo aproximadamente una dispersion del 30%).
D-A7[1/A80 En algunos casos puede variar ligeramente en funcion del entorno de
D-A7[H/A80H — — |12 |11 105 | 11.5 | 11 13 trabajo.
D-A73C/A80C * Los modelos D-M9CI(V), MOCIW(V), MOUIA(V)L y A9CI(V) con @ 126 & 16
(MK), 6 @ 32 o superior (MK, MK2) corresponden al rango de trabajo
D-A79W — — 155 | 14 14 155 | 145 | 17 cuando se usa la ranura de montaje existente, sin utilizar la brida de
D-P3DWA — — — — 65| 7 7 8 montaje del detector magnético BQ2-012.
ZSVC 18



Serie MK

D-M9o[] D-M9LJAL
D-MoL1V D-M9LJAVL
D-M91W D-A9[]
D-M9LIWV D-A9L1V

A B
920,025
032a063

A B

D-F70I/J79
D-F700V

D-J79C
D-F7CIW/J79W
D-F700WV
D-F7BAL/F7TBAVL

Q20,0 25

®©) B0
‘@ki = =
© —
0o (©

A B

D-F79F/F7NTL
D-A701/A80
D-A73C/A80C
D-A70]H/A80H
D-A79W

D-P3DWL
g32a063 B
T‘i
[=]
@7, ) 1
\
=
Al
Posicion adecuada de montaje del detector magnético
D-F71/J79
D-F7C1V
D-M9L(] D-J79C/F7C0W
D-M9[C1V D-F7CIWV
. D-M9[IW D-F7BAL D-A9[] D-A73
Diametro D-MOCIWV D-F7BAVL D-F7NTL D-A9CIV D-A80 D-A79W D-P3DWL
(i) D-MOCIAL | D-F79F/J79W
D-M9CIAVL |D-A7(C1H/A80H
D-A73C/A80C
D-A72
A B A B A B A B A B A B A B
20 30.5 10.0 28.0 7.5 33.0 12.5 26.5 6.0 27.5 7.0 25.0 4.5 — —
25 29.5 12.0 27.0 9.5 32.0 14.5 25.5 8.0 26.5 9.0 24.0 6.5 — —
32 31.5 13.0 29.0 10.5 34.0 15.5 27.5 9.0 28.5 10.0 26.0 7.5 22.5 3.5
40 25.0 13.0 22.5 10.5 27.5 15.5 21.0 9.0 22.0 10.0 19.5 7.5 16.0 4.0
50 29.0 16.5 26.5 14.0 31.5 19.0 25.0 12.5 26.0 13.5 23.5 11.0 20.0 7.5
63 29.5 19.5 27.0 17.0 32.0 22.0 25.5 155 26.5 16.5 24.0 14.0 20.5 10.5
Nota) Cuando realice los ajustes del detector magnético, confirme la operacion y ajuste su posicion de montaje.
Altura de montaje del detector magnético (mm)
Mod. detect. D-F71/J79
magnético D-F7C1W
D-J79W
D-F7BAL D-F7C1V D-A70] D-A73C
D-M9[C1V D-A9[1V D-F79F D-F700WV D-J79C D-A80 D-A80C D-A79W | D-P3DWL]
D-F7NTL
D-A7C0H
D-A80H
Diametro U U U ) U U U U U
20 25 23 25.5 27.5 30 24.5 31 28 —
25 28 26 28 30.5 8215 27.5 34 31 —
32 28.5 26.5 36 26.5 39.5 34 40.5 37.5 33
40 32 30 38 40 42.5 37.5 43.5 40.5 36.5
50 37.5 35 43.5 45 48 43 49 46 42
63 42.5 40.5 48.5 50.5 53.5 48 54.5 51.5 47

14




Cilindro giratorio de amarre: Estandar Serie MK

Fijacion de montaje del detector magnético / Ref.

Detector B:mggw/gmug\éwv D-F7C/F70O0VAI7979C/F7TOW/N79W/F7IWV
mag_nético D-MOCIAL/MSCIAVL D-F7BAL/F7BAVL/F79F/F7NTL D-P3DW[I
aplicable D-ASL/A9LIV D-A7C1/A80/A7(1H/A80H/A73C/A80C/A79W
Diametro (mm) 9122063 920,025 9322063 0322063
Ref. de las fijaciones de montaje _ BQ4-012 BQ5-032 BQ3-0325S

delos detectores magnéticos

Gama de racores
para fijaciones
de montaje
del detector
magnético / Peso

(D Tornillo de montaje del
detector magnético
(M2.5 x 8L)

(2) Tuerca de montaje del
detector magnético
Peso:1.5g

(D Tonillo de fijacion del detector magnético
(M2.5x 10L)

(2 Tornillo de montaje del detector magnético
(M3 x8L)

(3) Espaciador del detector magnético

(@) Tuerca de montaje del detector magnético
Peso:3.5g

Cuando solicite el envio de la proteccion de la fijacion de montaje del detector
magnético junto con el cilindro, afiada "-BQ" al final de la referencia del cilindro.

Referencia estdndar +BQ Ejemplo: MKB:

20-10LZ-BQ

@ Tornillo Allen
(M2.5 x 6L)
@ Tornillo Allen
(M2.5 x 9L)
(3 Fijacion de montaje del
detector magnético (tuerca)
Peso:2.5¢g

Superficies con ranura para montaje de detector magnético

Solo en el lado del rail de montaje del detector magnético

Lado A/B/C excepto el lado de conexion

Superficies con ranura para montaje de detector magnético

Lado de conexion

Superficie
de montaje
del detector
magnético
() Inserte la tuerca en la ranura de montaje | (1 Inserte la tuerca en la ranura de montaje del | (D Inserte la protuberancia de la cara
del detector magnético del tubo del detector magnético del tubo del cilindro y inferior del detector magnético en la
cilindro y coléquelo en la posicion de coloquelo en la posicion de ajuste aproximada. parte de acoplamiento de la fijacion de
ajuste aproximada. (2) Con la parte conica inferior del espaciador del montaje del detector y fijelos
(2 Enganche el reborde del brazo de detector magnético situada hacia el exterior temporalmente apretando el tornillo
Tomillo d taie d ) montaje del detector magnético en el del tubo del cilindro, alinee el orificio pasante Allen (M2.5 x 9L) 1 6 2 vueltas.
Io‘;rzgfec:)r’gg%?enéeﬁcos U} hueco del rail del tubo del cilindro y |  M25 con la conexion hembra M2.5 de la | @ Inserte la fijacion de montaje fijada
g deslicelo hasta la posicion de la tuerca. tuerca de montaje del detector magnético. temporalmente en la ranura de
‘ 3 Atornille ligeramente el tornillo de | 3 Atornille ligeramente el tonillo de fijacion de la acoplamiento del tubo del cilindro, y
montaje del detector magnético en la tuerca de montaje del detector magnético deslice el detector magnético en el tubo
rosca de la tuerca de montaje del (M2.5) en la rosca de la tuerca de montaje del del cilindro a través de la ranura.
detector magnético a través del orificio de detector magnético a través del orificio de | 3) Compruebe la posicion de deteccion
montaje situado en el brazo de montaje montaje. del detector magnético y fijelo
del detector. (@) Enganche el reborde del brazo de montaje del firmemente con ayuda de los tornillos
@ Confirme la posicion de montaje y apriete detector magnético en el hueco del espaciador Allen (M2.5 x 6L, M2.5 x 9L)."
el tornillo de montaje del detector del detector magnético. (@ Sila posicion de deteccion varia, vaya
magnético para fijar el detector. El par de | & Apriete el tomillo de montaje del detector al paso 2.
apriete del tornillo M2.5 debe estar entre magnético (M3) para fijarlo al detector | * Eltornillo Allen (M2.5 x 6L) se usa para fijar
0.25y0.35 N'm. magnético. El par de apriete del tornillo M3 la fijacion de montaje y el tubo del cilindro.
(5 La posicion de deteccion puede ser debe estar entre 0.35 y 0.45 N'm. Esto permite sustituir el  detector
magnético cambiada bajo las condiciones descritas | ) Confirme la posicion de montaje y apriete el magnético sin necesidad de ajustar la
Montaije del en el paso 3. tomillo de fijacion del detector magnético posicion del mlsdmo. g »
o (M2.5) para fiar la tuerca de montaje del | Nota 1) Aseg“rese oo due el etelcmr magnengo
= i ijacio ® Tomi j detector. EI par de apriete del tornillo M2.5 queda cublerto con la ranura de
magnético Para apretar el tornillo de fijacion, (3 Tornillo de montaje de los acoplamiento para protegerlo.

utilice un destornillando de relojero
con diametro de empufadura de 5
a 6 mm de diametro.

Par de apriete del tornillo de montaje

del detector magnético (N'm)
Mod. de detect. magnético|  Par de apriete
D-M9LI(V)
D-M9CJW(V) | 0.05a0.15
D-M9JA(V)L
D-A9C1(V) 0.1020.20

> detectores magnéticos

(M2.5 x 0.45 x 8L)
(2) Detector magnético

() Tuerca de montaje del
detect. magnético

debe estar entre 0.25 y 0.35 N'm.
(@) La posicion de deteccion puede ser cambiada
bajo las condiciones descritas en el paso ().

@ Tornillo de fijacion del
detector magnético
(M2.5 x 0.45 x 10L)

(5 Tornillo de montaje de
los detect. magnéticos
(M3x0.5x8L)

(@) Detector magnético

(@ Detector magnético

/—\ (1) Tuerca de montaje
del detect. magnético

Nota 2) El par de apriete para un tornillo Allen
(M2.5x 6L, M2.5x 9L) es de 0.2a 0.3

N-m.
Nota 3) Apriete los tornillos Allen de forma uniforme.

Tornillo Allen
(M2.5 x 9L)/'ﬁ

Tornillo Allen
(M25x6L)—___ \
14, Protu-
Z berancia
7
Fijacion de
montaje del

detect. magnético

Nota) La fijacion de montaje de los detectores magnéticos y el detector magnético se envian junto con el cilindro.

O
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Serie MK

e |

Ademas de los modelos indicados en "Forma de pedido", son también aplicables los siguientes detectores magnéticos.
Para més informacién sobre las caracteristicas técnicas, consulte Best Pneumatics No. 3.

Mod. detector magnético Modelo Entrada eléctrica Caracteristicas

D-A72, A73 Salida direct bl —
D-A80 alida direc'a a cable Sin LED indicador
(perpendicular)

Diametro aplicable

D-A79W Indicador de diagnéstico (indicacion en 2 colores)
- — 2
Reed D-A73C Conector (Perpendicular) - — 02020863
D-A80C Sin LED indicador
D-A72H, A73H, A76H Salida directa a cable (en linea) - _ -
D-A80H Sin LED indicador
D-F7NV, F7PV, F78V Salida directa a cable —
D-F7NWV, F7BWV . Indicador de diagnéstico (indicacion en 2 colores)
(perpendicular) - T

D-F7BAVL Resistente al agua (indicacion en 2 colores)
D-J79C Conector (Perpendicular) —

Estado sélido D-F79, F7P, J79 — @20a0d63

D-F79W, F7PW, J79W Indicador de diagndstico (indicacion en 2 colores)

Salida directa a cable

D-F7BAL (en linea) Resistente al agua (indicacion en 2 colores)
D-F79F Con salida de diagnéstico (indicacion de 2 colores)
D-F7NTL Con temporizador

* También se encuentra disponible con conector precableado para detectores magnéticos de estado solido. Para méas informacion, consulte Best Pneumatics No. 3.

R |

] Montaje \

A\ Precaucion

Con un cuerpo magnético rodeando
el cilindro

Con detectores magnéticos resistentes a
campos magnéticos D-P3DWL

+ Si el cilindro esta rodeado por un cuerpo magnético, como se + Cuando un cable de soldar o los electrodos de la pistola de soldar se

muestra en la siguiente figura (incluyendo el caso en que el cuerpo
magnético sélo se encuentre en un lado del cilindro), el movimiento
del detector magnético puede hacerse inestable, por lo que debera
contactar con SMC.

@12a0 16
0 36a063

encuentran cerca del cilindro, los imanes del cilindro pueden verse
afectados por los campos magnéticos externos. (Péngase en
contacto con SMC si el amperaje de soldadura supera los 16000 A).
Si la fuente de campo magnético fuerte entra en contacto con el
cilindro o con un detector magnético, asegurese de colocar el cilindro
alejado de la fuente de magnetismo.

Si el cilindro se va a utilizar en un entorno en el que puedan

Cuerpo magnético
(Placa de hierro, etc.)

Cuerpo magnético
(Placa de hierro, etc.)

producirse salpicaduras sobre los cables, cubra los cables con un
tubo protector. Como tubo protector, utilice un tubo de diametro
interno @ 7 o superior con excelente flexibilidad y resistencia al calor.
Poéngase en contacto con SMC si se va a utilizar un soldador tipo
inverter o un soldador DC.

920,025
Cuerpo magnético
(Placa de hierro, etc.)

Cuerpo magnético
(Placa de hierro, etc.)

16 ZS\VC



Conexion basica

Conexiones de
detectores y ejemplos

Estado sélido de 3 hilos, NPN  Estado sélido de 3 hilos, PNP 2 hilos

(Estado sélido)

LED,

etc.

! ! 1 Marrén !

b b M :

1| Circuito 1| Circuito , 1| Circuito

1+ | principal = 1+ | principal ' = + | principal

! | del detector 1 [ del detector ! | del detector

b : :

e e e e e e vAzul
(El detector y la carga se alimentan por separado.)

P oot A Marrdn
v :

|| Circuito 1| Circuito

1+ | principal - 1+ | principal

1 [ del detector 1| del detector

b :

' '

h
i

' . .

! circuito
I

I protector,
I

I

I

I

I

LED,

etc.

circuito
protector,

Ejemplo de conexiéon a PLC (Controlador I6gico programable)

+ Especificacion de entrada COM+ 3 hilos, NPN

Conmutador

2 hilos

Conmutador

Marron  Entrada 1~ 3y
O

Conmutador

+ Especificacion de entrada COM- 3 hilos, PNP

2 hilos

Circuito interno PLC

Conmutador

Realice la conexion de acuerdo con las
especificaciones de entrada PLC, dado

Circuito interno PLC

Ejemplo de conexidon Y (en serie) y O (paralelo)

que el método de conexion varia segun
las especificaciones de entrada PLC.

* 3 hilos
Conexion Y para salida NPN
(mediante relés)

<Relé

contacto

IR

Marrén
Negro
Detector 1
| e ot |
Marrén
Negro
D 2
| etector Azul m
+ 2 hilos

2 detectores en conexién Y

Marrén

Detector 1

Azul

Marrén [

Azul

Detector 2

Cuando dos detectores se conectan
en serie, se puede producir un

funcionamiento defectuoso debido a

que la tension de carga disminuira
en el estado activado.

Los indicadores LED se encienden
cuando ambos detectores estan
activados.

Tension de cargaen ON  =Tension de aliment. —  Tension residual x 2 uds.
=24V -4Vx2uds.

=16V

Ejemplo) Tension de alimentacion eléctrica: 24 VDC
Caida de tension interna del detector magnético: 4 V

Conexion Y para salida NPN
(Gnicamente con detectores)

Conexion O para salida NPN

Marrén Marrén

o NeGto o {Gargal-
Detector 1 Detector 1

Azl Carga Azu Carga

Marror T Marrén T
N

Detector 2 egro Detector 2 |/Negro

Azul |\Azu

Los indicadores LED se encienden cuando ambos detectores estan activados.

2 detectores en conexiéon O

Marrén

| Detector 1 ’< Azul
Detector2| Marron

Carga

Azul

(Estado solido)

Al conectar dos detectores
en paralelo se puede
producir un funcionamiento
defectuoso debido a una
elevacion de la tension de
carga en el estado
desactivado.

Tension de carga en OFF= Corriente de fuga x 2 uds.
x Impedancia de carga
=1mAx2uds. x3k

=6V

Ejemplo) Impedancia de carga: 3 k

Corriente de fuga del detector magnético: 1 mA

SvVC

O

(Reed)

Dado que no hay
corriente de fuga, la
tension de carga no
aumenta cuando se
desactiva. No obstante,
dependiendo del niUmero
de detectores activados,
los indicadores LED
pueden mostrar un brillo
mas débil o no
encenderse debido a la
dispersion y reduccion de
la corriente que circula
hacia los detectores.
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Serie MK

Simbolo

Presion max. de trabajo 1.0 MPa R.@liral
MK| Montaje |63 -|Carrera|| Sentido de giro | N Z - X2071

Opciones de cuerpo

+ Use esta especificacion si la presion - Sin brazo

esta entre 0.61 y 1.0 MPa cuando N | Con brazo
use el modelo MK63-1JZ.

+ Las dimensiones del extremo del

Presion max. de trabajo

vastago y del brazo son diferentes o _ 1.0MPa
de las estandares. Caracteristicas técnicas
+ Para pedir un conjunto de brazo para | Digmetro (mm) 63

esta especif., utilice la referencia
[MK-A063-X2071].
(Véase a continuacion.)

Rango de presion de trabajo | 0.1 a 1.0 MPa

* Las especificaciones diferentes a las
mostradas en la parte superior son las
mismas que en el modelo estandar.

iA Las dimensiones externas mostradas corresponden al momento
COnStrUCCIOI'\/ Sel vastago esta retraido.) P
Dimensiones

Las dimensiones diferentes a las marcadas con "+" son las mismas
que las del modelo estandar.

Sin brazo

c?.i i~

oy A

8*

19%]
Q*
Modelo Estg 12l Carrera de amarre

vastago

10 mm 20mm | 30 mm 50 mm
Retraido | 146.5 166.5 186.5 226.5
Extendido| 175.5 205.5 235.5 295.5

MK[63-[12-X2071

Con braz M+
* o

15+ | 22 5|8
~NES
[S)[=SXC

90
65

T M10 x 1.5
o @ 30a40 | (3) o5% [
- (mm)
M
Modelo Ezt:sdtzgdoel Carrera de amarre
10 mm 20mm | 30 mm 50 mm

Retraido 77.5 87.5 97.5 117.5
Extendido| 106.5 126.5 146.5 186.5

Conjunto de brazo
MK-A063-X2071
IPresi()n max. de trabajo 1.0 MPa
Componentes del conjunto del brazo

MK[J63-[1Z-X2071

N° Descripcion Material Nota

1 |Brazo Acero laminado

2 |Perno de amarre Acero al cromo molibdeno

3 |Tuerca hexagonal Acero laminado

4 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno M12 x 25L

5 |Arandela de muelle Acero endurecido

6 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Parte plana M8 x 8L

= El conjunto del brazo consta de las piezas n° 1 a 6.

18

Cilindro giratorio de amarre

Consulte con SMC para mas detalles acerca de las
Order | dimensiones, caracteristicas y plazos de entrega.

Ejecuciones especiales individuales

Simbolo

La longitud total es la misma que la de la serie MK2 B, @2{0[* I}
MK Diimeto| = Sdingt;ii(:g Opciones decuepo | Z — X 2094

La longitud total es la misma que la de la serie MKzl

e La longitud total Q (desde el extremo de
la culata posterior hasta la culata Carrera
anterior) es la misma que la de la serie Diametrol
MK2. 0 20

g 25

9 32

940

9 50

9 63

Diametro aplicable/

Carrera

10, 20

20, 50

(Las dimensiones externas mostradas corresponden al momento
El va(?tago esta re(tjr,]'gudo.)t | § "% sonlas mi
H H as dimensiones diferentes a las marcadas con "+" son las mismas
Dl mensiones que las del modelo estandar.

Q*
M= R

B—66—o

e s e —

Carrera de amarre
10 mm 20 mm
Q R M Q R M Q R M

Diémefro| Estado del
vastago

Refraido | 95.5| 72 23.5 |1155| 82 335 — — -

020 Extendido| 115 | 72 43 | 145 82 63 — — —

Retraido | 98.5 | 73 25.5 |118.5| 83 355| — = =

— Extendido| 118 | 73 45 [ 148 83 65 = = =

Refraido | 121.5| 81.5 | 40 [141.5] 91.5| 50 - - -

@32 Extendido| 146.5| 81.5 | 65 |176.5| 91.5| 85 - — -

Retraido | 122.5 | 75 47.5 | 1425 85 Bid| = = =

A Extendido| 147.5 | 75 725 |177.5] 85 925| — = =

250 Retraido | — - — 162 96.5| 65.5| 222 [126.5| 95.5
Extendido| — — — | 201 96.5|104.5| 291 |126.5|164.5

263 Retraido | — = — [165 [100 65 | 225 |130 95
Extendido] — = — [204 [100 [104 | 294 [130 |164




Serie MK

Ejecuciones especiales: Caracteristicas tecnicas individuales 2

Consulte con SMC para més detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

Simbolo

ﬂ Con munoén posterior de centrado -X2172

MKB | Didmetro |- |Carrera|| Sentido de giro || Opciones de cuerpo | Z - X2172

Con muiidn posterior de centrado

Diametro| @ Ah9
D20 | 13 5o
@25 | 15 $ois
@32 21 5o
D40 | 28 s
@50 | 350
D63 | 35

T m—

3@ Ah9

Simbolo

n Las dimensiones de la brida en el extremo trasero son las mismas que en las series MK y MK2 existentes @A ¥4

MKG | Diametro | -|Carrera|| Sentido de giro || Opciones de cuerpo | Z-X2177

Las dimensiones de la brida en el
extremo trasero son las mismas que en
las series MK y MK2 existentes

iLas dimensiones de montaje de la brida en el extremo trasero y el tamafio del orificio de posicionamiento son los mismos que en las series MK 'y MK2 existentes.
Nota) Se usa un anillo de centrado para la parte de conexion entre el cilindro y la brida del extremo trasero.

@ 6.35.08 (dos posiciones)

Diametro| FX FY
920 48 25.5

@ 20,025
@ 25 52 28
32| 56 -
@40 | 62 —
@50 | 76 —
E g63| 92 —
@ 6.3 1002 (dos posiciones)
@32a063 |
1k / >
i
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Serie MK

E Angulo de giro 60° Caracteristicas técnicas

Simbolo

MK | Montaje || Diametro |-|Carrera|| Sentido de giro || Opciones de cuerpol Z- |Detector magnéticol - X2997

Caracteristicas técnicas

ll\ngulo de giro 60°
caracteristicas
técnicas

Angulo de giro

Diametro (mm) 12 | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Angulo de giro (°) 60 +10
Carreradegiromm)| 5 | 5 [ 63 | 63 | 10 | 10 | 127 | 127

+ Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son las mismas que en el

modelo estandar.

Dimensiones: iguales a las del producto estandar

20

O
2

Lado de la conexién

Durante el desamarre
(Lado de extension)

Durante el desamarre
(Lado de extension)

50° a 70° 50° a 70°
(60° £10°) (60° £10°)
Tipo L Tipo R
(Sentido (Sentido
antihorario) horario)

Pieza de amarre
U Precision antigiro +0.7° a 1.4°

Durante el amarre
(Lado de retraccion)



/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucién”,

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) 1)y otros reglamentos de seguridad.

A Peliaro: Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
gro: si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves

o la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

A Pl‘ecauci()n: que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y andlisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad
son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad
del producto. Esta persona debe revisar de manera continua la
adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados en el anterior
catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del
equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de méaquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal
cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta
confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para
evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se
hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas para
las caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos y/o
manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito de
tipo interlock doble con proteccién mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos funcionan
correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
méquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robéticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefhados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacion de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pais.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y
exencién de responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. 2) Asimismo, el producto
puede tener una vida til, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor
de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto de
sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta garantia
limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el fallo
del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afo. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un
ano a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, aseglrese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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SMC Corporation (Europe)

Austria +43 (0)2262622800 www.smc.at
Belgium +32 (0)33551464  www.smc.be
Bulgaria +359 (0)2807670  www.smc.bg
Croatia +385 (0)13707288  www.smc.hr
Czech Republic +420 541424611  www.smc.cz
Denmark +45 70252900 www.smedk.com
Estonia +372 651 0370 www.smcee.ee
Finland +358 207513513  www.smc.fi
France +33 (0)164761000  www.smc-france.fr
Germany +49 (0)61034020  www.smc.de
Greece +302102717265  www.smchellas.gr
Hungary +36 23513000 www.smc.hu
Ireland +353 (0)14039000  www.smcautomation.ie
ltaly +39 03990691 www.smitalia.it
Latvia +371 67817700 WWw.smc.lv

Printing CZ 00 Printed in Spain

office.at@smc.com
info@smc.be
sales.bg@smc.com
sales.hr@smc.com
office.at@smc.com
smc.dk@smc.com
info.ee@smc.com
smc.fi@smc.com
supportclient.fr@smc.com
info.de@smc.com
sales@smchellas.gr
office.hu@smc.com
technical.ie@smc.com
mailbox.it@smc.com
info.lv@smc.com

Lithuania +370 52308118
Netherlands +31 (0)205318888
Norway +47 67129020
Poland +48 22 344 40 00
Portugal +351 214724500
Romania +40 213205111
Russia +7 (812)3036600
Slovakia +421 (0)413213212
Slovenia +386 (0)73885412
Spain +34 945184100
Sweden +46 (086031240
Switzerland  +41 (0)523963131
Turkey +90 212 489 0 440
UK +44 (0)845 121 5122
South Africa +27 10 900 1233

www.smclt. It
www.sme.nl
WWW.SmC-norge.no
www.sme.pl
WWW.SMC.eu
www.smcromania.ro
WWW.SMC.eu
www.smc.sk
WWW.SMC.Si
www.smc.eu
WWW.SMC.NU
www.sme.ch
www.smcturkey.com.tr
www.smc.uk

WWww.smcza.co.za

info.t@smc.com
info@smc.nl
post.no@smc.com
office.pl@smc.com
apoiocliente.pt@smc.com
office.ro@smc.com
sales@smcru.com
sales.sk@smc.com
office.si@smc.com
post.es@smc.com
order.se@smc.com
helpcenter.ch@smc.com
satis@smcturkey.com.tr
sales.gb@smc.com

Sales.za@smc.com

Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacion por parte del fabricante.
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