Mesa giratoria

Modelo pinon-cremallera
Tamano: 10, 20, 30, 50
[Q@evc

e Se ha ahadido la opcion de
amortiguador hidraulico
externo.

B Altura

1 Reducido en 15 mm
Max. reduccion del 28 % ° I
54 hnm=» 39 mm

S Peso_

Max. reduccion del 28 % *
9404= 6804
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Mesa giratoria / Modelo con pifidn-cremallera serie USQ

Compacta y ligera. Perfecta para las aplicaciones de la robética actual

Modelo de la serie MSQ existente

Reducida altura [mm]

Tamario| @ MSQ (H1)| MSQ (H2) | Reduccion [%] (wsevo msQ
10 35.5 47 24 .f_
20 39 54 28 —
30 46 57 19 Zve e W
50 51.5 66 22 2
Reducido peso lq]
Tamaiio| (@:o MSQ | Reduccion [%]
10 375 500 25
20 680 940 28
30 930 1230 24
50 1500 1990 25

+ Para la serie MSQLIA

Operabilidad mejorada

Las conexiones neumaticas y Conexiones neumaticas

los mecanismos de regulacion Mecanismo de regulacién del
del angulo estan ubicados en angulo

la misma superficie. (Amortiguador eléstico, tope elastico)

Conexion lateral
(Igual para el lado opuesto, con tapén)

5 tipos de amortiguaciones disponibles.

Diseno de amortiguador elastico, tope elastico

Cuando se absorbe el impacto Cuando se detiene en la superficie final

Amortiguador
Perno de ajuste  elastico, tope elastico

\ = —
—— i =
N ’ Amortiguador hidraulico interno

[=| [=|

— _

Inicialmente, el amortiguador elastico  El amortiguador elastico o el tope
o el tope elastico absorben el elastico entran y se detienen en la
impacto. superficie final del perno de ajuste.

Amortiguador elastico

La energia cinética max. admisible es hasta 2
veces superior a la del tope elastico.

Energia cinética admisible

0.4
=
& -
2 o3 . et Tope elastico
E ope elasiico Reduce el ruido metalico
e Amortiguador elastico que se produce cuando
38 0.2 Amortiguador hidraulico interno £ 27 el émbolo se detiene
30_5 \ | I : 5 4
3 o4 §
g " \ \ Amortiguador hidraulico interno
é 0 = W ] “ - & . & La energia c_inética max. admis’ibl_e es hasta 5
10 20 30 50 veces superior a la del tope elastico
Tamafo
1

SVC

N



Mesa giratoria / Modelo con pifidén-cremallera serie USQ

MSQ 0.2a1.0s/90°

ajustable se ha ampliado. precision
Se puede utilizar a velocidad mas baja que el El gran rodamiento de bolas
producto existente proporciona una alta
@ durabilidad y gran
2°YMSQ 0.2 a 2.0 s/90° precision.

+ Para la serie MSQDS Gran rodamiento a bolas

El rango de tiempo de giro  Alta durabilidad y gran

magnéticos.

/1

=
o S
‘ @

Detector magnético de

estado sdlido
D-M9[]

Posibilidad de montar detectores

Detector tipo Reed

(wewSe ha anadido una opcion de amortiguador hidraulico externo. g

Longitud total reducida

(Comparado con el modelo de amortiguador hidréulico interno) Reducida longitud total de montaje gracias a la eliminacion de los pernos
Hay 2 tipos de amortiguadores hidraulicos: 1 para baja energia y 1 para alta energia. de ajuste que sobresalen y a los amortiguadores hidraulicos internos.
Comparacion de la energia cinética admisible (para tamaio 30)

= Con amortiguador hidraulico externo

=

@

=

el

©

8 ,

3 I

S FCon amortiguador hidréulico intreno—=—r———— I _——=—

S 0.001 C, ‘d just ‘

s : 0N perno e ajuste ————=—+— m

| =

0.0001
02 03 04 05 06 07 08 09 10
Rotacién time [s/90°]
Energia cinética admisible

5 2

8 /

B Amortiguador hidraulico externo B san B .

£ (Para baja energia) / Modelo simétrico izquierda/derecha

S

© Amortiguador / Conexion A Conexién B

:% 1 hidralies externo W / L Modelo estandar Modelo simétrico J

g (Para alta energia) / I 5 N\ ° @ °° ® |

& 05 ‘ / / ooy

5]

c 7 © (®

RN Y/ ) 7

10 0 50 :ﬁ /L

Tamafo Conexién B

O
z

Conexién A
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Mesa giratoria / Modelo con pifidn-cremallera serie USQ

Diametro de orificio central ampliado para conexionado

[mm]
Tamafio ‘ @:w MSQ ‘ MSQ Orificio central
10 a7 g6
20 J12 g9
30 J13 g12
50 J14 J13

Orificio central

O @()
ol
o \@

(Debe suministrarlo el cliente)

o5,

Estan disponibles mesas y - =<

i : i i = @ =
placas de altura intercambiable, teszmemae 3= _F= m’-ﬁ)
(Ejecucion especial) U

El nuevo producto solo es totalmente
intercambiable con el producto existente si se
utilizan la placa y la mesa intercambiables
opcionales.

* Para mas informacion, consulta la p. 21 a p. 27.

3 tipos de montaje disponibles.

Las dimensiones de montaje son intercambiables con las de la serie MSQ existente. Para el montaje, consulta «Montaje» en la pagina 32.

Montaje sobre la
cara superior
(Orificio pasante)

Montaje inferior
(roscado en el
cuerpo)

Montaje sobre la cara
superior
(roscado en el cuerpo)
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Actuador de giro Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion “ Ejemplo de seleccion

@ Lista de condiciones de funcionamiento

- Modelo seleccionado Consulta el tipo de carga en la pagina 10.
inicialmente
* Presién de trabajo [MPa] La unidad del angulo de giro es el
- Posicion de montaje radian.
+ Tipo de carga 180° = 7t rad
Carga estatica 90° = 1/2 rad

Carga de resistencia
Carga de inercia
- Dimensiones de la carga [m]
+ Masa de la carga [kg]
+ Tiempo de giro [s]
- Angulo de giro [rad]

Modelo seleccionado inicialmente: MSQ30A

Presion de trabajo: 0.3 MPa

Orientacion de montaje: Vertical Tipo de carga: Carga de inercia
Tiempo de giro: t=1.5s Angulo de giro: 6= 7 rad (180°)

o Calculo del momento de inercia p.6)
Calcula el momento de Se generan cargas en muiltiples piezas. En Momento de inercia de la carga 1: I+
inercia de la carga. tal caso, se calculara el momento de I 0.152 + 0.052 2
inercia de cada carga y, a continuacion, se 0 (e 12 ECRIU IS0 U01533
sumaran todos los momentos. Momento de inercia de la carga 2: I
2
le=02x 2225, 0.2 x 0.12 = 0.002063

Momento de inercia total: [
I=Ti + I = 0.003896 [kg-m2]

e Calculo del par requerido p.10)

Calcula el par requerido para cada Si la carga de resistencia gira, sera Carga de inercia: Ta
tipo de carga y comprueba que los necesario anadir el par requerido calculado Ta=[o®
valores se encuentran dentro del a partir de la carga de inercia. .20 2

. o = 5 [rad/s?]
rango de par efectivo. t

Par requerido T=Tfx(3a5)+ Tax 10 Par requerido: T
- Carga estatica (Ts) T=Tax10
Par requerido T=Ts = 0.003896 x 21"52‘ x10 = 0.109 [N-m]

- Carga de resistencia (Tf)
Par requerido T=Tf x (3 a 5)

- Carga de inercia (Ta)
Par requerido T=Ta x 10

0.109 N'm < Par efectivo OK

e Confirmacion de la duracion del giro p.10)

Comprueba que el tiempo se Considera el tiempo después de 02<t<20
encuentra dentro del rango de convertirlo en tiempo por 90°. t = 0.75 s/90° OK
‘ ajuste de duracion de giro. (1.0 s/180° se convierte en 0.5 s/90°.)
0 Calculo de la energia cinética p.11)
Calcula la energia cinética de la carga y Si la energia supera el rango admisible, Energia cinética: E
compruebe que la energia se encuentra sera necesario instalar externamente un E= l-I-mz
por debajo del rango admisible. mecanismo de amortiguacion adecuado, 2
por ejemplo, un amortiguador hidraulico. ® = 26
Puedes confirmarlo consultando el t
gréfico de momento de inercia y tiempo E =2 x0.003896 x (2 X 75)2 = 0.03418 [J]
de giro (p. 12) 2 1.5

0.03418 [J] < Energia admisible OK

e Confirmacion de carga admisible p.13)

Comprueba que la carga aplicada Si la carga supera el rango admisible, sera Carga de momento: M
al producto esta dentro del rango necesario instalar externamente un cojinete M =0.4x9.8x0.05+ 0.2 x 9.8 x0.1= 0.392 [N-m]
' admisible. o similar. 0.392 [N-m] < Carga de momento admisible OK

G Calculo del consumo de aire y de la capacidad de caudal de aire requerida p.13)

El consumo de aire y la capacidad de caudal de aire
requerida se calculan en caso necesario.

O
2



Actuador de giro Seleccion del modelo

1 Calculo del momento de inercia

El momento de inercia es un valor que indica la inercia de un cuerpo que gira, y
expresa el grado de dificultad para hacer girar el cuerpo o la dificultad para
detenerlo.

Es necesario conocer el momento de inercia de la carga para poder determinar
el valor del par requerido o de la energia cinética cuando se selecciona un
actuador de giro.

El movimiento de la carga con el actuador genera energia cinética en la carga.
Cuando la carga que estd en movimiento se detiene, la energia cinética de la
carga debe ser absorbida por un tope o un amortiguador hidréulico.

La energia cinética de la carga se puede calcular usando las férmulas
mostradas en (para movimiento lineal) y GIEEB(para movimiento de
giro).

En el caso de la energia cinética para movimiento lineal, la férmula (1) muestra
que, cuando la velocidad V es constante, es proporcional a la masa m. En el
caso del movimiento de giro, la féormula (2) muestra que, cuando la velocidad
angular o es constante, es proporcional al momento de inercia.

Movimiento lineal

Fig. 1 Movimiento lineal E=1l.mVZ e, (1)
2
@ E : Energia cinética
m : Peso de carga
-V V : Velocidad

Movimiento de giro

Fig. 2 Movimiento de giro £ _ 1 [-0? = 1 O T )

_ 2 2

| : < > E : Energia cinética
@

I : Momento de inercia (= m-r?)
{ . : Velocidad angular

m: Masa
r : Radio de giro

@ Calculo del momento de inercia

1. Eje fino
Posicion del eje de giro: Perpendicular al
eje y coincidente con el centro de gravedad
[=m-22
=M
2. Placa rectangular fina
Posicion del eje de giro: Paralelo al lado
b y coincidente con el centro de gravedad

=mg
3. Placa rectangular fina (incluyendo

paralelepipedo rectangular)
Posicion del eje de giro: Perpendicular a la ,
placa y coincidente con el centro de gravedad oS

a2 + b2 o
R P

4. Placa redonda (incluyendo columna)
Posicion del eje de giro: Coincidente con el eje central

I=m

l=m—5"
5. Esfera soélida
Posicion del eje de giro: Coincidente con
el centro del diametro
2r2

I=m- 5

Dado que el momento de inercia es proporcional a la masa por el
cuadrado del radio de rotacion, incluso si la masa de la carga es
la misma, el valor del momento de inercia se elevara al cuadrado
al aumentar el radio de rotacion. Esto generard una energia
cinética mayor, que podria ocasionar dafnos en el producto.
Cuando existe movimiento de giro, la seleccion del producto
debe basarse no en la masa de la carga sino en el momento de
inercia.

Férmula del momento de inercia
La féormula basica para obtener el momento de inercia se
muestra a continuacion.

r

\
li I=m-r

|
-

m Masa
r: Radio de giro

Esta férmula representa el momento de inercia para un eje con
masa m, que se encuentra a una distancia r del eje.

Para cargas reales, los valores del momento de inercia se
calculan en funcién de las configuraciones, tal como se muestra
a continuacion.

= p. 7, 8 Ejemplo de calculo del momento de inercia
= p. 9 Grafico para calcular el momento de inercia

I: Momento de inercia m: Masa de carga

6. Placa redonda fina ¢t
Posicion del eje de giro: Coincidente con el
centro del diametro

b=my

7. Cilindro
Posicion del eje de giro: Coincidente con
el centro del diametro y de gravedad

3r2 + a2

T=m-=5

gravedad de la carga no son coincidentes
L [=K+m.L2

K: Momento de inercia alrededor del
centro de gravedad de la carga

4. Placa redonda K = m-Tr

® B e |- Calcula el momento de inercia
granaie = IB para el giro del eje (B).
2. |B se convierte al momento de
inercia IA para el giro del eje (A).

Ia=(2)2IB

a
b



Actuador de giro Seleccion del modelo

@ Ejemplo de calculo del momento de inercia

M Si el eje se encuentra en un punto deseado de la carga:

Ejemplo: ) Si la carga es una placa rectangular fina:
Obtén el centro de gravedad de la carga como I1, un eje provisional.

L=m. a2 + b?
' 12

(2 Obtén el momento de inercia real I» alrededor del eje, con la premisa de que la masa
de la propia carga se concentre en el punto del centro de gravedad de la carga.

I =m-L?
(3 Obtén el momento real de inercia 1.
I=L+1L

(m: Peso de carga )
L: Distancia desde el eje al centro de gravedad de la carga

Centro de gravedad de la carga

Ejemplo de calculo

a=02m,b=0.1m,L=0.05m, m=1.5kg

2 2
I=15x % =6.25x10° kg:m?
L= 1.5x 0.052 = 3.75 x 10 kg-m?
I=(6.25 + 3.75) x 10-° = 0.01 kg-m?

M Si la carga se divide en multiples cargas:

Ejemplo: ) Si la carga se divide en 2 cilindros:
{EI centro de gravedad de la carga 1 coincidira con &l eje.
El centro de gravedad de la carga 2 no coincidira can el eje.
Halla el momento de inercia de la carga 1:

2
I = m1-%
r
Carga 1: 11 L _r (@Obtén el momento de inercia de la carga 2::
Carga 2: 12 2
Iz = mzari2 + m2°L2
2
(3 Obtén el momento real de inercia I:
I=Li+L
m1, mz2: Masa de las cargas 1y 2
r1, r2: Radio de las cargas 1y 2

L: Distancia desde el eje al centro de gravedad de la carga 2

Ejemplo de célculo

m1=25kg, m2a=0.5kg, r1=0.1m, r2=0.02m, L=0.08m

0.12 . ,

li=25x —5— =1.25x10 kg:m
_ 0.022 a9 2 2
= 0.5x == +0.5x0.08°=0.33x 102 kgm
I=(1.25+0.33) x 102 = 1.58 x 102 kg-m2

O
2



Actuador de giro Seleccion del modelo

M Si se fija una palanca al eje y se montan un cilindro y una pinza en el extremo de la palanca:

Ejemplo: 1) Obtén el momento de inercia de la palanca:
2
Cilindro: I» L= m. Lt
3
(@ 0btén el momento de inercia del cilindro:
(D/2)?

I = m2~T +m2 L?

(3 Obtén el momento de inercia de la pinza:
a’+b’
12
(@ Obtén el momento real de inercia:

Palanca: I1

Is = mas- + ms. L2

Pinza: Is I=h+l+1Is

m2: Masa del cilindro

< m1: Masa de la palanca >
ms: Masa de la pinza

Ejemplo de célculo

L=02m,@D=0.06m,a=0.06m,b=0.03m, mi=0.5kg, mz=0.4 kg, ms=0.2 kg

2 2 2
Ii = 0.5 x 052 =067 x 102 kg-m? I = 0.2 x w +02x022=081x102  kgm?
2
L= o.4x(°'°2ﬂ+o.4xo.22= 1.62x 10°2 kg-m? I=(0.67 +1.62+0.81)x102=3.1 x 10° kg-m?

M Si una carga gira a través de los engranajes:

Ejemplo: (1) Obtén el momento de inercia I+ alrededor del eje A:

di/2)?
I = m-%
(2 0btén los momentos de inercia Iz, Is, e I+ alrededor del eje B:
(d2/2) (D/2)?
o = me- 5 Iz = ma- >
2 2
I4:m4~a 1+2b =lk+I+1Is
Engranaje 1: I (3 Sustituye el momento de inercia Is alrededor del eje B

por el momento de inercia Ia alrededor del eje A.

) In= (A/B)>Is  [A/B: Relacién del nimero de dientes]
Engranaje 2: I

(4)Obtén el momento real de inercia:
I=Li+1a

m:: Masa del engranaje 1
m:z: Masa del engranaje 2
ma: Masa del cilindro
ma4: Masa de la pinza

Ejemplo de célculo

di=0.1m,d2=0.065m,D=0.04m,a=0.04m,b=0.02m
m:1 = 1 kg, m2 = 0.4 kg, ms = 0.5 kg, ms4 = 0.2 kg, Relacién del nimero de dientes = 2

0.042 + 0.02
het1 xOU2E oo oo pgme 14702 1+2 =0.03 x 107 kg-m?
- =i

Pinza: Ia

- o = (013 + 0.1 + 0.03) x 10° = 0.26 x 10~ kg-m?
l=0.4x Q%2 0135 10°kgm®

) Ia=2°x0.26 x107°=1.04 x 10° kg-m?
=05 x Q8 _ 01 x10°kgm

I=(1.25+1.04)  x10°=2.29x 10 kg-m?

SMC 8
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Actuador de giro Seleccion del modelo

@ Grafico para calcular el momento de inercia

@ ® @

d:a‘ b

0

az b
. /x g i %
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aor[mm] Momento de inercia x 10~ basado en una masa de carga de 1 kg [kg:-m<]

Como leer el grafico: Unicamente cuando la dimension de la carga es «a» 0 «» ‘

‘ Como leer el grafico: Cuando la dimension de la carga contiene «a» y «b»

[Ejemplo] Cuando la forma de la carga es 2), a = 100 mm, y la masa de la carga es 0.1 kg

[Ejemplo] Cuando la forma de la carga es (), a = 100 mm, b = 100 mm, y la masa de la carga es 0.5 kg

En el Grafico (1), el punto en el que la linea vertical de a = 100 mm
intersecciona con la linea de la forma de carga @ indica que el
momento de inercia de la masa de 1 kg es 0.83 x 107° kg-m”.

Dado que la masa de la carga es 0.1 kg, el momento real de inercia es
0.83x 103 x 0,1 = 0.083 x 10-3kg-m?

(Nota: Si «a» se divide en «ataz», el momento de inercia se puede obtener calculdndolos por separado.)

0.83x 10°®

En el Grafico (1), obtén el punto en el que la linea vertical de

a =100 mm intersecciona con la linea de la forma de la carga ®.
Traslada este punto de interseccion al Grafico (2); en él, el punto en
el que intersecciona con la curva de b = 100 mm indica que el
momento de inercia de la masa de 1 kg es 1.7 x 107° kg-m°.

Dado que la masa de la carga es 0.5 kg, el momento real de inercia es
1.7x 103 x 0.5 = 0.85 x 103 kg-m?

|
|
|
|
|
I
!
1
I

b =100

0 1.7x10°



Actuador de giro Seleccion del modelo

2 Calculo del par requerido

@®Tipo de carga

El método de calculo del par requerido varia segun el tipo de carga. Obtén el valor del par requerido a partir de la tabla inferior.

Tipo de carga

Carga estatica: Ts Carga de resistencia: Tf Carga de inercia: Ta
Cuando es necesaria la fuerza de presion Cuando la fuerza de friccion o la gravedad se . . )
. . L . Cuando se gira la carga con inercia
(amarre, etc.) aplican en la direccién de giro

El centro de giro y el ’\‘
Actta la gra- centro de gravedad e
se corresponden

vedad g€

m

| eje de giro es vertical
hacia arriba y hacia abajo)

Actua la fuerza
de friccion

—

Ts=F.L Cuando la gravedad actua en la direccién de giro

Tf=m-gL
Ts: Carga estatica [N-m] g ) .
F : Fuerza de amarre [N] Cuando la fuerza de friccion acta en la direccién de giro Ta: Carga de inercia [N-m]
L : Distancia entre el centro de I :Momento de inercia [kg-m?]

T _1..20
Ta_l-u)_l-t—2

Tf=pm-g.L

giro a la fijacién [m] . _ o: Aceleracién _angular [rad/s2]
Tf: Carga de resistencia [N-m] 0 : Angulo de giro [rad]
m: Peso de la carga [kg] t : Duracion del giro [s]

g : Aceleracion gravitacional 9.8 [m/s?]

L : Distancia entre el centro de giro al punto en el que
se aplica la gravedad o la fuerza de friccién [m]

1 : Coeficiente de friccién

Par requerido T =Ts Par requerido T = Tf x (3 a 5)*1 Par requerido T = Ta x 10*1
- Cargas de resistencia — Se aplica la gravedad o la fuerza de friccion en la direccion de giro. *1 Con el fin de regular la velocidad, es necesario
Ejemplo 1) El eje de giro se encuentra en direccion horizontal (lateral) y el centro de giro y el disponer de un margen de ajuste para Tf y Ta.

centro de gravedad de la carga no son el mismo.
Ejemplo 2) La carga se desliza por el suelo mientras gira.
 El par requerido es igual al total de la carga de resistencia y la carga de inercia.
T=Tfx(3a5)+Tax10
- Cargas de no resistencia — No se aplica la gravedad o la fuerza de friccion en la direccion de giro.
Ejemplo 1) El eje de giro se encuentra en direccion perpendicular (vertical).
Ejemplo 2) El eje de giro se encuentra en direccion horizontal (lateral) y el centro de giro y el
centro de gravedad de la carga son el mismo.
« El par requerido es igual al total de la carga de inercia Unicamente.
T=Tax 10

@ Par efectivo

[N-m]
5 Presion de trabajo [MPa]
Tamano

0.1 02 | 083 | 04 | 05|06 |07 |08/ 09 1.0
10 0.18 | 0.36 | 0.53 | 0.71 | 0.89 | 1.07 | 1.25 | 1.42 | 1.60 | 1.78
20 0.37 | 0.73 | 1.10 | 1.47 | 1.84 | 220 | 2.57 | 2.93 | 3.29 | 3.66
30 055 | 1.09 | 1.64 | 218 | 2.73 | 3.19 | 3.82 | 4.37 | 491 | 5.45
50 093 | 1.85 | 2.78 | 3.71 | 464 | 557 | 6.50 | 7.43 | 8.35 | 9.28

3 Confirmacion de la duracién del giro

Para un funcionamiento estable, asegurate de que cada producto se use dentro del rango de tiempo de giro admisible.
MSQLIA (Amortiguador elastico, tope elastico): 0.2 a 2.0 s/90°  MSQOIR (Amortiguador hidraulico interno): 0.2 a 0.7 s/90°

Z;SVC 10



Actuador de giro Seleccion del modelo

4 Calculo de la energia cinética

Se genera energia cinética cuando la carga gira. La energia cinética se aplica sobre el producto al final del movimiento como fuerza de
inercia, pudiendo causar dafios en el producto. Para evitar esto, el valor de la energia cinética admisible se determina para cada producto.
Calcula la energia cinética de la carga y verifica que se encuentra dentro del rango admisible para el producto.

Energia cinética
Utiliza la siguiente férmula

para calcular

cinética de la carga.

B I
E_210)

- =2

la energia i

Velocidad angular

0 : Angulo de giro [rad]
t : Duracién del giro [s]

E: Energia cinética [J]
I : Momento de inercia [kg:m?]
o: Velocidad angular [rad/s]

=p. 12 Momento de inercia y duracién del giro

Para calcular la duracion de giro cuando la energia cinética se encuentra
dentro del rango admisible para el producto, usa la siguiente férmula.

20
Cuando la velocidad angular es ® = 3

> / 2-1.62
E

t : Duracion del giro [s]

I : Momento de inercia [kg-m?]
0: Angulo de giro [rad]

E: Energia cinética admisible [J]

o: Velocidad angular [rad/s]

@®Energia cinética admisible y rango de ajuste del tiempo de giro

Tabla: Energia cinética admisible y rango de ajuste del tiempo de giro

Energia cinética admisible [J] Rango a]ustable_z de tle_mpo de glgo seguro en
funcionamiento [s/90°]
Tamafo Tope Amortiquador Amortiguador Amortiguador hidraulico externo Amortiquador Amortiguador | Amortiguador
e|éS‘t:)iCO elés%ico h[dréulico Amortiguador hidréulico | Amortiguador hidraulico Tope elastico elésgico hi.dréulico hidraulico
interno para baja energia para alta energia interno externo
10 0.007 0.014 0.039 0.161 0.231
20 0.025 0.042 0.116 0.574 1.060
30 0.048 0.072 0.116 0.805 1.210 02220 0.2a0.7 | 02a20
50 0.081 0.162 0.294 1.310 1.820

Ejemplo de calculo

Ejemplo de calculo

Forma de carga: Vastago redondo

Longitud de la pieza a
Longitud de la pieza a.

Masa de la pieza a; (= m1): 0.09 kg
Masa de la pieza a; (= m2): 0.03 kg

:0.12m Angulo de giro: 90°
:0.04m Tiempo de giro: 0.9 s/90°

(Paso 1) Calcula la velocidad angular o.

I=m i'z +m izz
- 1 3 2 3
2 m
09 \ 2
= 3.489 rad/s

(Paso 2) Calcula el momento de inercia. I.

2
I= mi-ai

mo-a5°
3

3
_ 0.09x0.12°  0.08x0.04"

3

3

=4.48 x 10" kg:m®

(Paso 3) Calcula la energia cinética E.

1

[ B
E= > I

1

S X448 10 x 3.489°

=0.00273 J

Si se ha determinado el modelo que se va a usar, obtén el valor umbral
del tiempo de giro en el que se puede usar el actuador de giro de
acuerdo con la energia cinética admisible de dicho modelo.

Modelo usado : MSQ50A (Amortiguador elastico)
Energia cinética admisible :0.081 J (Consulta la tabla anterior.) :
Forma de carga : Consulta la figura siguiente.
Angulo de giro :90°
a’ 2r
I[=m-— +m.-a’+ m,-—
"3 T g 0.12m
p 0.15m
(Paso 1) Calcula el momento de inercia. 1 kg
m.: 0.18 kg
2 .
I= mi-ai + Meat+ mzf:_)Zr2 r :0.03m
2 2
_ 0.1 x30.12 +018x 0_152+ 0.18 x%x 0.03

=4.6x10°kgm’
(Paso 2) Calcula el tiempo de giro.

2
N - L -053s

Por tanto, resulta evidente que no existira ningtin problema si se usa durante
un tiempo de giro superior a 0.53 s. Sin embargo, de acuerdo con la tabla
anterior, el valor maximo de tiempo de giro para un funcionamiento estable es
de 2 s. Por tanto, el tiempo de giro debe estar dentro del rango de 0.53 <t<2.

2x4.6 x10° x (n/2)°

11
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Actuador de giro Seleccion del modelo

® Momento de inercia y tiempo de giro

’ Como leer el grafico

Ejemplo 1) Cuando existen restricciones en el momento de inercia de la carga y en la duracion del giro:

Si el momento de inercia de la carga es 1 x 10 kg-m? y la duracion del giro es 0.3 s/90°, podemos ver a partir de los gréaficos 3 a 5 que el
tamano del producto mas adecuado para cada tipo de amortiguacion es el siguiente:

Tope elastico : MSQ50A
Amortiguador elastico : MSQ30, 50D
Amortiguador hidraulico interno : MSQ20 a 50R
Amortiguador hidraulico externo : MSQ10 a 50L(H)

Ejemplo 2) Cuando existen restricciones en el momento de inercia de la carga, pero no en la duracién del giro:

Podemos ver a partir de los gréficos 3 a 5 que para operar a un momento de inercia de la carga de 1 x 102 kg-m?:
MSQ50A serd 0.8 a 2 s/90°.

MSQ50D sera 0.55 a 2 s/90°.
MSQ50R serd 0.4 a 0.7 s/90°.
MSQ50L sera 0.2 a 2 s/90°.

[Observaciones] Para las duraciones de giro de los gréaficos 3 a 5, las lineas del grafico indican los rangos de velocidad ajustables. No obstante, si la

velocidad se regula hacia el limite de velocidad inferior por debajo del rango de la linea, podria producirse la adherencia del actuador.
Grafico (3) Tope elastico Grafico (4) Amortiguador elastico
1
0. —~—MSQ50A
—~ MSQ30A
pe i MSQ20A o ~— MSQ50D
0.01 AL MSQ30D
_ 7~ . _ ~— MSQ20D
:\é > — MSQ10A C\é
5] o Ard 2 oo 1 LA ~—MSQ10D
K 4 Ze L ©
(]
@ 0.001 a4 o :
= £ ]
9 e p K 1
o = ~ o 0001
= =
(0] A [0}
5 / 5
= 0.0001 =
Z
0.0001
0.00001 0.00001
02 03 05 07 1.0 2.0 02 03 05 07 1.0 2.0
Tiempo de giro [s/90°] Tiempo de giro [s/90°]
Grafico (5) Amortiguador hidraulico interno Grafico (6) Amortiguador hidraulico externo
0.1
MSQ50H
L MSQ50L
MSQ50R / MSQ30H
1 7 24 MSQZOH
001 ~— MSQ20R, MSQ30R —Z 724~ MSQ30L
Z 27 7 ~—— MSQ20L
= = /I
L <~ MSQ10R £ P A
> > ///9; ~—— MSQ10H
) & 01 s /= msaioL
S 000t S parZ —
£ £ A A1~
[0} [0} e 7
Lol S l/ 7 L A
: e
(0] (0]
S € / ////
2 00001 S 001X A
'/ ~ 1 7
/
0.00001 0.001
0.2 0.3 04 05 06 07 02 03 05 07 1.0 2.0
Tiempo de giro [s/90°] Tiempo de giro [s/90°]
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Actuador de giro Seleccion del modelo

9 Confirmacion de carga admisible

Siempre que no se genere una carga dinamica, puede aplicarse una
carga en la direccion axial hasta el valor indicado en la tabla de la
derecha. Sin embargo, las aplicaciones en que las que la carga se

aplica directamente al eje tienen que evitarse todo lo posible. - 7
Tamafo Direccion de la carga
Fsa [N] Fsb [N] Fr [N] M [N-m]
10 78 74 78 2.4
20 137 137 147 4.0
30 363 197 196 5.3
50 451 296 314 9.7

6 | Calculo del consumo de aire y de la capacidad de caudal de aire requerida

El consumo de aire es el volumen de aire que se utiliza durante el funcionamiento del actuador de giro, dentro del actuador y en el conexionado entre
el actuador y la valvula de control, etc. Es necesario calcularlo para seleccionar un compresor adecuado y para estimar su coste de funcionamiento.
El volumen de aire requerido es el volumen de aire necesario para que un actuador de giro funcione a una velocidad requerida. Es necesario
calcularlo para seleccionar el didmetro del conexionado desde la valvula de control y el equipo de la instalacién neumatica.

* Para calcular el consumo de aire, consulta los graficos (5) y (6) en la pagina 14.

(DVolumen de consumo de aire (2Capacidad de caudal del aire requerida

Férmula Férmula
w) O e _1V (M) (7) oy 60 .
an:Vx( 04 | x10 (1) Qr=15 X" x 10°+axL x 01 ) X107 x5 (5)
P 6
Qcp-2 xax L x ( 04 ) X107 e @ Qr = Volumen de aire consumido para el actuador de giro  [I/min (ANR)]
QC =QCR 4 QICP -+« v eveveenemenen ettt (3) V = Volumen interno del actuador de giro (1 ciclo) [cm’]
- - - P = Presion de trabajo [MPa]
Qcr = Cantidad de consumo de aire del actuador de giro [I (ANR)] L = Longitud de conexionado (mm]
Qcep = Cantidad de consumo de aire de los tubos o el conexionado [l (ANR)] : . ) 2
) ) ] . a = Area transversal interna del conexionado [mm?]
V = Volumen interno del actuador de giro (1 ciclo) [em] t = Duracién total del giro s]
P =Presion de trabajo [MPa]
L = Longitud de conexionado [mm] Seccion transversal interna de las tuberias y el tubo de acero
a = Area transversal interna del conexionado [mm?] Nominal Diém. ext. [nm] | Didm. int. [mm] [occcion transversalnema
a[mm
Qc = Cantidad de consumo de aire necesaria para un ciclo del actuador de giro[L (ANR)] Gl
T[] 0425 4 2.5 4.9
Para seleccionar un compresor, es importante seleccionar uno que disponga T 0604 6 4 12.6
de margen suficiente para suministrar el volumen total de aire que consumen TU 0805 8 5 19.6
los actuadores neumaticos situados més adelante. .El volumen total de TC1 0806 8 6 28.3

consumo de aire depende de las fugas en los tubos, el consumo de las
vélvula de drenaje y las vélvulas de pilotaje, asi como de la reduccién del
volumen de aire como consecuencia de la disminucion de la temperatura.

Foérmula

Qc2=Qc x n x N.°2 de actuadores x Factor de seguridad---(4)

Qc:= Cantidad de aire de un compresor
n = Ciclos del actuador por minuto

[/min (ANR)]

Factor de seguridad: desde 1.5

O




Actuador de giro Seleccion del modelo

@ Grafico para calcular del consumo de aire

Paso 1| Usando el Grafico (5) se obtiene el volumen de consumo de aire del actuador de giro.
El volumen de consumo de aire para 1 ciclo de funcionamiento del actuador de giro
se obtiene a partir del punto de interseccion entre el volumen interno y la presion de
trabajo (linea inclinada) y, a continuacion, extiende la linea hacia el lado izquierdo.

Paso 2| Usando el Gréfico (6) se obtiene el volumen de consumo de aire

para 1 ciclo de funcionamiento de las tuberias o del tubo de acero.

(1) En primer ugar, determina el punto de interseccidn entre la presidn de trabajo (inea incinad) y a longiud del conexionado
Y, & continuacidn, extiende una inea vertcal perpendicularmente desde ese punto.

(2)Ef volumen de cansumo de aie para el conexionado se obfiene a partrdel punto de interseccion con un diémetro interno del
fubo de conexionado de trabajo (inea incinada) y; a continuacidn, extendiendo la inea hacia el lateral (zquierda o derecha).

Paso 3| Elvolumen total de consumo de aire por minuto se obtiene como sigue:
(Volumen de consumo de actuador de giro de un actuador de giro [unidad: L
(ANR)] + Volumen de consumo de aire de tuberias o tubo de acero) x Ntimero
de ciclos por minuto x NUmero de actuadores de giro = Volumen total de
consumo de aire

Ejemplo) Cuando se usan 10 unidades de un modelo MSQ30A a una presién de 0.5 MPa, ;cudl es el
consumo de aire de sus 5 ciclos por minuto? (EI conexionado entre el actuador y la valvula
de conmutacion es un tubo con un didmetro interno de 6 mm y una longitud de 2 m.)
1. Presion de funcionamiento: 0.5 MPa - Volumen interno de MSQ30A: 47.4 cm3
- Volumen de consumo de aire: 0.25 | (ANR)
2. Presion de iabajo: 05MPa - Longitud de conexionado: 2m - Didmetro interno: 6 mm - Volumen de consumo de aire: 0.56 | (ANR)
3. Volumen total de consumo de aire = (0.25 + 0.56) x 5 x 10 = 40.5 I/min (ANR)

Grafico (5) Consumo de aire (1 ciclo)

Volumen interno 1 ciclo [cm?3]
5 Angulo de giro
Tamano

190°
10 15.6
20 30.8
30 47.4
50 76.0

Grafico (6) Consumo de aire de tuberias, tubo de acero (1 ciclo)
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La «Longitud de conexionado» indica la longitud del tubo de acero o de las tuberias
que conectan el actuador de giro y las vélvulas de conmutacion (electrovdlvulas, etc.).
Consulta la pagina 13 para el tamafio de las tuberias y del tubo de acero (didmetro
interno y diametro externo).

*
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Serie MSQ

Desplazamiento de la mesa (Valores de referencia)

- Los siguientes graficos muestran el desplazamiento en el punto A, que es
de 100 mm con respecto al centro de giro, donde se aplica la carga.

-

Sin mesa intercambiable Con mesa intercambiable Mesa intercambiable (= = >-)
100 Brazo 100 AT i1 ”
Brazo I Carga Mesa intercambiable '\ All Carga :
A = —
(IR == == o
= ) g
! bS] £
5 g
R =1
g E:
Tamaiio 10 a Tamaiio 20
400 300
= —= 250 — H\e
€ 350 —ge E e
‘S \8)53 = . efC2
2 Ga‘“ ] \“‘
£ et £ 200 es?
Q i\ @ o
ey 3 on ‘ o\
£ 300 we = c 5
5] co(\ ‘ / 5 ‘.caﬂ\
N « b\e N nte!
« GaW © 150 T esa wn
2 mesa It g s ™"
250 \n
e [ 2 9 100
200 50
0 5 10 15 20 25 30 0 10 20 30 40 50
Carga [N] Carga [N]
Tamaiio 30 Tamaiio 50
300 350
= q € 300
E 250 iercambpiadle | £
e conmesall °
a — piable__—| g 20
€ 200 . xercam €
g - mesa INte g
B sin ME2— & 200
Q. Q.
3 3
150
e 2 50
100 100
0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100 120
Carga [N] Carga [N]

Precision de giro: Valor de desplazamiento a 180° (valor de referencia)

Sin mesa intercambiable Con mesa intercambiable

Desplazamiento en la parte superior de la mesa Desplazamiento en la parte superior de la mesa

Desplazamiento en la superficie

Desplazamiento en la superficie
lateral de la mesa

lateral de la mesa

Principio de funcionamiento

[mm

Sin mesa Con mesa

e T intercambiable | intercambiable

Desplazamiento en la parte

) 0.1 0.1
superior de la mesa

Desplazamiento en la 0.1 0.1

superficie lateral de la mesa

Los valores de la tabla son valores reales y no valores garantizados

Perno de

ajuste Embolo A

—_

. Consta de 2 émbolos que tienen una cremallera
integrada, que se deslizan en 2 cilindros paralelos,
y que al desplazarse hacen girar un pifién central.

2. El aire que se suministra desde la conexién B

empuja el lado izquierdo del émbolo A; al mismo

2— \\ Lz
e = £

1

tiempo, pasa a través del paso de aire del cuerpo,
empujando el lado derecho del émbolo B, y creando

3. El aire en la cdmara de escape se descarga a
través de la conexion Ay gira en sentido horario.

~\ 1 . | N g . | asi una cantidad de par en el eje que es equivalente
\J e \J 9 a 2 émbolos.
=HE

4. El piidn se detiene cuando el émbolo B entra en

E ’|=: 0. = Eﬁ. S ™
My Fa

Cuerpo Embolo B

15 ZS\NC

contacto con el perno de ajuste y se detiene.
5. De forma similar, cuando el aire se suministra
desde la conexién A, gira en sentido antihorario.



Mesa giratoria / Modelo con piidn-cremallera

Serie MSQ

Tamano: 10, 20, 30, 50

Forma de pedido

[ MSQA0[A-[MOBWI[ || -

Tamaﬁol l Ejecucion especial
10 Para obtener los detalles, consulta la pagina siguiente.
20 . . .
30 Tipo de conexion
50 Modelo con conexién final| Tamafo
— M5 10, 20
® — Rc1/8
-XF G1/8 30, 50
-XN NPT1/8
A Tope elastico * Las conexiones laterales son todas M5.
Para mas informacion, consulta las especificaciones en
la pagina 17.
®N.2 de detectores magnéticos
— 2
D | Amortiguador eldstico ‘ S 1
n n
e Detector magnético
Amortiguador hidraulico | —_ |Sin detector magnético (iman integrado)‘
R interno # Consulta los modelos de detectores
magnéticos aplicables en la siguiente tabla.

Detectores magnéticos aplicables / Consulta el Catalogo Web para obtener més informacién acerca de los detectores magnéticos.

S Tensién de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m]
g Funcionamiento especial Sniace Bg Cableado 051|835 Sz Carga aplicable
= eléctrica | 25| (Salida) DC AC | Perpendicular| En linea : precableado
£ =) (ML) @)
3 hilos (NPN) VY MINV M9N ® | 0 0 O O Circuito
8 — 3 hilos (PNP) ’ M9PV MOP [ ®@ (@@ O @) IC
8g 2 hilos 12V MOBV | MOB | ® (@@ O] O —
‘gé Indicacion de diaandsii Salida 3 hilos (NPN) VY MONWV | MONW | @ (@ | @ O O | Circuito Relé
g9 (Tncljclg:c?gn o 'zaggl‘(’frg‘s’;’ directaa | Si [3 hilos (PNP)| 24V | — [moPwv | moPw | @ [@|@[O] O IC Le
58 cable 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | @ (@ [@[O| O —
Ew fes | 3 hilos (NPN) 5V 12V MYNAV*! | MONA*' | O |O | @ | O O | Circuito
Rl | ooolente 2 2gua 3 hilos (PNP) ’ MOPAV*T |[MOPA*" | O |[O|@|O| O Ic
(Indicacién en 2 colores) 2 hilos 12V M9BAV* | M9BA*'| O |O | @ |O| O -
~ ) 3 hilos Circuito
§§ dﬁ:!gaa Si | equiv. a NPN) 5V A96V A96 [ J [ J Ic
= - %2 . _ .
T3 cable 2 hilos oav | 12v 100V | A93V A93 (B I 2K - Relé,
= No 100Vomenos| A9OV A90 o — 0| — — CircuitoIC| PLC

=1 Aunqgue es posible montar detectores magnéticos resistentes al agua, ten en cuenta que el propio actuador de giro no tiene un disefio resistente al agua.
%2 El cable de 1 m solo es aplicable al modelo D-A93.

— (Ejemplo) MONW x Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con «O» se
M (Ejemplo) MONWM fabrican bajo demanda.
L (Ejemplo) MONWL

z (Ejemplo) MONWZ
= Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar.

SVC 16
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Serie MSQ

Simbolo

deto] _. L. .
Meter | Ejecucion especial

(Para mas informacion, consulta la p. 21.)

Especificaciones
Tamafio 10 | 20 | 30 | 50

Fluido Aire (Sin lubricacién)
Presion max. Tope .elastlco e 1 MPa
de trabajo Amo.rt|guaqor ejla.stlco .

Amortiguador hidraulico interno 0.6 MPa*?
Presion min. de trabajo 0.1 MPa*2
Temperaturas ambiente y de fluido 0 a 60 °C (sin congelacién)

Tope elastico™® Tope eldstico
Amortiguacién | Amortiguador elastico

Amortiguador hidréulico interno Amortiguador hidraulico
Rango de regulacién del angulo™* 0 a 190°%5
Angulo max. de giro** 190°
Diametro del cilindro 213 | ©16 020 | @22
Tamaifo de Conexion final M5 x 0.8 Rc1/8, G1/8, NPT1/8
conexion Conexion lateral M5 x 0.8

Simbolo Especificaciones

A | Con mesay placa intercambiables

B | Con mesa intercambiable

C | Con placa intercambiable

Para los detectores magnéticos, consulta la
pagina 29

*1 La presion max. de funcionamiento del actuador es limitada debido al empuje max. admisible

del amortiguador hidraulico.

%2 Consulta la pag. 31 para la presion min. de trabajo con un tope eldstico.

x3 Reduce el ruido cuando el émbolo y el perno de ajuste chocan.

x4 Para mas informacion, consulta la pag. 18.

x5 Si el angulo de giro de un modelo con amortiguador hidraulico interno se ajusta a un valor
inferior al de la siguiente tabla, la carrera del émbolo puede ser menor que la carrera efectiva
del amortiguador hidraulico, dando como resultado una menor capacidad de absorcion de

energia.
Tamario 10 20 30 50
Angulc_) de giro minimo que no perlmltllra que la 40° 350 350 47°
capacidad de absorcion de energia disminuya
Conexiones laterales Conexiones

(Con tapén)

finales

Energia cinética admisible y rango de ajuste de la duracion del giro

- Posicion adecuada de montaje del detector
magnético
(deteccion en final de giro))

17

Energia cinética admisible [J]*" Rango ajustable de tiempo de giro seguro en funcionamiento [s/90°]
Tamano . .. |Amortiguador| Amortiguador | Amortiguador P Amortiguador
Tope elastico P A P Tope elastico| ... % .,
elastico hidraulico interno elastico hidréulico interno
10 0.007 0.014 0.039
20 0.025 0.042 0.116
30 0.048 0.072 0.116 02220 0-2a0.7
50 0.081 0.162 0.294

x1 Si se utiliza cuando la energia cinética supera el valor admisible, pueden producirse dafos en las
piezas internas y, como consecuencia, un fallo del producto. Presta especial atencion a los niveles
de energia cinética durante el disefio y el funcionamiento para evitar que superen el limite admisible.
#2 Si el tiempo de giro del modelo con amortiguador hidraulico interno se ajusta a un valor
superior al mostrado en la tabla anterior, la absorcién de energia del amortiguador hidraulico

puede reducirse de manera importante.

Peso
ld
Tamario 10 20 30 50
Amortiguador elastico
Modelo basico Tope elastico 375 680 930 1500
Amortiguador hidraulico interno 440 795 1130 1810

+ Los valores anteriores no incluyen el p
= Para las opciones especiales, afiade el peso mostrado en la siguiente tal

eso del detect

or magnético.

bla al peso del modelo basico.

[g]
Tamafio 10 20 30 50
Con mesa y placa intercambiables 70 160 120 220
Con mesa intercambiable 30 60 80 130
Con placa intercambiable 40 100 40 90

ZSNC




Mesa giratoria / Modelo con pifién-cremallera Serie MS Q

Sentido de giro y angulo de giro

- La mesa giratoria gira en sentido antihorario cuando la conexion A esta presurizada y en sentido horario cuando lo esté la conexién B.
(Ten en cuenta que el sentido de giro es diferente del de la serie MSQ existente.)

- Regula el perno de ajuste para que el limite de giro esté dentro de los rangos mostrados en el diagrama.

- El dngulo de giro también se puede regular en un modelo con amortiguador hidraulico interno.

- Consulta la pagina 31 para los pares de apriete para ajuste del angulo de giro.

En sentido horario Orificio para pasador de
Conexién A

_‘ m posicionamiento

7] 1 Perno de ajuste A
e
N 0 [ (Para regulacion del imite de giro en sentido amihorario)Eg,
oo\
De Perno de ajuste B
<Eg, L | (Para regulacién el limite de giro en sentido horario) \Eg
?,*
|

[T~

Conexion B
En sentido antihorario

T

@

sentido antihorario 95°

Rango de regulacion del limite de giro en

Sentido de giro y angulo de giro

gango de regulacion del [imite
(Amortiguador elastico, Tope elastico, Amortiguador hidraulico interno)

€ giro en sentido horario 95°

Tamafio Angulo de regulacién mgdiante el giro del perno de
ajuste
10 8.0°
20 5.7°
30 5.7°
50 6.4°

Ejemplos del rango del éng_julo de giro

- Son posible diversos rangos de giro, como se muestra en los diagramas siguientes usando los pernos de ajuste Ay B. Valor d acid
(Los diagramas también muestran los rangos de giro en el orificio para el pasador de posicionamiento.) mig{anferfe?::ﬁ;g"
- El angulo de giro también se puede regular en un modelo con amortiguador hidraulico interno. de ajuste A

Orificio para pasador
de posicionamiento

Perno de ajuste A

(Para regulacion del limite de

giro en sentido antihorario)
Perno de ajuste B
(Para regulacion del limite
de giro en sentido horario)

Valor de regulacién
mediante el perno
de ajuste B

Giro de 190° (maximo) Giro de 180°

Valor de regulacion

Rango de giro
del orificio de
posicionamiento

Valor de regulacion Valor de regulacion
mediante el perno mediante el perno mediante el perno de
de ajuste A de ajuste A ajuste A

=
=

Valor de regulacion
mediante el perno
de ajuste B

Valor de regulacién
mediante el perno

Vlor e regulcion medate el pemo de auste B de ajuste B

Giro de 90° Giro de 90°

Giro de 90°
SMC 18
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Serie MSQ

Diseno

MSQCIR
(Con amortiguador hidraulico interno)

F
q

EE

EE

Lista de componentes

MSQJA (Tope elastico)
MSQLCID (Amortiguador elastico)

ﬂ_.

Ne Descripcion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio|  Anodizado
2 | Tapén posterior Aleacion de aluminio Anodizado
3 | Cubierta final Aleacion de aluminio Pintado Lista de repuestos
] Amortiguad9r elastico Aleacic:m de aluminio Anodizado B Contenido
4 |Embolo Tope el.a,s.t'?o Aleamon.de glum|n|o Anodizado Tamarfio Ref. Descripeion (Cant)
Amortiguador hidréulicoinermo |~ Acero inoxidable 10 P891010-5 .
5 |Pifidon Acero al cromo molibdeno (9 Junta de estanqueidad (1)
6 | Tuerca hexagonal compacta | Acero laminado Cromado 20 P891020-5 2 Anillo guia (4)
;| Pemode Tope elastico | Acero al cromo molibdeno Cromado 30 P891030-5 (@3Junta del émbolo (4)
ajuste Amortiguador elastico | Acero al cromo molibdeno | Niquelado electrolitico 50 P891040-5 ®Arandela de sellado (2)
8 Amortig,uador elastico Material elastico Se incluye un paquete de grasa (10 g). Pide la siguiente referencia
Tope elastico Material elastico cuando sélo necesites el tubo de grasa.
9 | Junta de estanqueidad NBR Ref. tubo de grasa: GR-L-010 (10 g)
10 | Retén de rodamiento Aleacion de aluminio Anodizado
11 Iman — Conjunto de perno de ajuste (Tope elastico)
12 | Anillo guia Resina Tamario Ref. Contenido
13 | Junta del émbolo NBR Descripcién (Cant.)
14 | Rodamiento Acero de rodamientos 10 P391010-3
15 | Rodamiento Acero de rodamientos 20 P391020-3 @Perno de ajuste (1)
Tornillo Allen de cabeza ) 30 (8 Amortiguador eléstico (1)
16 superfina Acero laminado Cromado 50 P391040-3
Tornillo Allen . Se requieren dos juegos para cada producto.
17 . . Acero laminado Cromado
Tornillo Allen fino Conjunto de perno de ajuste (Amortiguador elastico)
18 | Arandela de sellado Acero laminado + NBR J P ] g -
19 | Anillo de retencion redondo detipo S | Acero laminado | Revestimiento fosfatado Tamafio Ref. Contenido
20 |Bola de acero Acero inoxidable Descripcion (Cant.)
21 |Bola de acero Acero inoxidable 10 P891010-3 )
22 | Bola de acero Acero inoxidable el P891020-3 @Perna ds ajuste (1)
23 | Conjunto de tapén M5 Acero laminado Niquelado electrolitico 30 ®Tope elastico (1)
24 | Amortiguador hidraulico — 50 P891040-3

A Precaucion

El material del émbolo es diferente dependiendo de que se trate de un
modelo con amortiguador elastico, tope eldstico o amortiguador
hidraulico interno. No instales un amortiguador hidraulico en un producto
con amortiguador elastico o tope elastico, ya que podria daiar el émbolo.

19

O

Se requieren

dos juegos para cada producto.

Amortiguador hidraulico (amortiguador hidraulico interno)

Tamano Ref. \
20
RBA1006-X692
30 006-X69
50 RBA1411-X692

Se requieren dos juegos para cada producto.

SVC



Mesa giratoria / Modelo con pifién-cremallera Serie MS Q

Dimensiones: Tamanos 10, 20, 30, 50

Modelo basico/MSQ14

F

LA
k| W
— | £
- i _g
8
vya |2 -
o
Q.
m
>
o DD
CA oD o
2 x JC prof. JD
2xJU e | T
\ Nl <
\ R
o RS L o ol 2
o ‘ - T \] [
e s s :
O DF (pasante)
AU | [BA 0 DG 2
SB g
(Méx. ~ SU) S é
I
o

4 x JdJ prof. JK

SE

2xP
Conexion

SD

Amortiguador hidraulico interno

Diametro de avellanado JA, prof. JB MSQDR
Y =
ﬂ: 7%' e -
S H
ﬂig{ (Méax. = FU)
Conexién
Con tapén
( pon) BD
4 x WD x prof. WE
(Circunferencia: 4 equivalentes)
[mm]
Tamafo| AA | A | AU | AV |AW |AX|AYBA| BB |BC ([BD |BE|CA|CB| D | DD [DF| DG [FA|FB|/FC|FU|H| J [JA|JB JC |JD
10 |54.4|50| 6.6|22 98|12| 4 | 8 |35 |[22.2| 60|27 | 4 [22.2|26h9|46h9| 7 |12H9|2 [2.7(1.3|32|6 6.8/11| 6 |M8x1.25|12
20 (69.4|65| 7.6(30 |11.1|14| 5 |10(50.2|23.6| 76|34 | 5 [23.6|36h9|61h9| 12 [20H9|4 |2.5|1.3|36 |8 8.6|14 | 85|M10x1.5| 15
30 [74.4|70| 7.6|36.5[13.8[14| 5 | 12|49 |30 84 (37| 6 |31 [41h9|67h9| 13 |20H9|4 |2.5|2.3|34 |8 8.6| 14| 85|M10x1.5| 15
50 (84.4/80 (10 (42 |17.5(/19| 6 [12(62 |35 |[100|50| 6 |35 |46h9|77h9| 14 [21H9|4.5|2.5|2.7|54 |8.5/10.5| 18 |10.5[M12x1.75| 18
[mm]
Tamaio| JJ  [JK| JU P Q | S |SB|SD|SE | SF |[SU*|UU |WA |WB|WC| WD (WE|/WFXA|XB | XC|YA|YB |YC
10 (IM5x0.8| 6 | M8x1 |[M5x0.8/29.5| 92|47.2| 86| 52|45.6| 18 |355| 6 |[2H9|2.5|M3x0.5| 5|13 |27 [3H9|3.5| 19 |3H9 |3.5
20 | M6x1 | 6 |[M10x 1 [M5x0.8(31 117(59.9|10.1| 5.2|59.4| 26 |39 9.5|3H9|35[M4x0.7| 7|20 |36|4H9|4.5|24 |4H9|4.5
30 | M6x1 | 6 | M10x1|Rc1/8%2|38 |[127|65.3|10.3(14 |65 | 24 |46 [10.5|4H9|3.5|M5x0.8| 9|22 |39 |4H9 |4.5| 28 |4H9 | 4.5
50 [M8x1.25| 8 (M14x1.5| Rc1/8*2 (43 |152(77.7|11.3|(16 |75 | 34 [51.5(11.5|4H9[3.5| M6x 1 | 10 | 24 |45 |5H9 | 5.5 | 33 | 5H9 | 5.5
x1 La dimensién SU no es la dimensién de fabrica, ya que es la dimensién para las piezas de regulacion.
2 Ademas de Rc1/8, también estan disponibles G1/8 y NPT1/8.
20

SVC
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Serie MSQ
Ejecucion especial

Consulta con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

n Con mesa

y placa intercambiables

Forma de pedido

Referencia estandar

A

Ejecucion especial

l_l

# Las mesas y placas intercambiables pueden

pedirse por separado. Para mas informacion,

A | Con mesay placa intercambiables
B | Con mesa intercambiable
C | Con placa intercambiable

consulta las siguientes tablas.

# Lamesay la placa intercambiables estan
instaladas en el momento del envio.

Ref. de piezas intercambiables

Con mesa y placa

intercambiables

Con mesa
intercambiable

de to

Simbolo

-A, -B, -C

g Tornillo Allen
Mesa intercambiable

Con mesa y placa
intercambiables

- et 5>
\'@v € = = ‘
- Eje paralelo
Uiy e I
iy it 1111 L (Integrado en la

mesa intercambiable)

A

2 —oie
/; -~ Placa
N - intercambiable
P
~
> N - - - N
\N -~ - N
- P - ~N -
- € J ~
_— - = <> ~
- = ~N
- oy ~N
< — N
A N » Placa I
N N intercambiable I
Orificio pasante .
N Tomillo con cabeza |
N encastrada para |
~ i . par
_Con placa. N instrumentos de precision |
intercambiable N N I

x Para colocar el producto, usa los orificios para espiga de posicionamiento
del cuerpo en lugar de los orificios pasantes que estan vacios en la placa
intercambiable.

= Consulta en la pagina 31 el par de apriete de las piezas intercambiables.

Tamano Ref Coilonido
) Descripcién (Cant.)
10 P891010-50 | . Mesa intercambiable (1)
20 | Ps91020-50 |- Eieparalelo (1)
- Tornillo Allen (4)
30 P891030-50 | . pjaca intercambiable (1)
50 P891040-50 | - Tornillo con cabeza encastrada para instrumentos de precision (2)
Con mesa intercambiable
- Contenido
ity U Descripcién (Cant.)
10 P891010-51 M ) blabl
20 | P89102051 | EjiS;algl?arlga(T) iable (1)
30 | P891030-51 | 15 iio Allen (4)
50 P891040-51
Con placa intercambiable
- Contenido
[ G- Descripcién (Cant.)
10 P891010-52 Pl . iable (1
20 P891020-52 To?r?mén(t:?)f?:?bbeliz ngcz)astrada para
30 P891030-52_| i strumentos de precision (2)
50 P891040-52
. . = Esquema de montaje de la mesa y placa intercambiables
Dimensiones

Las dimensiones distintas a las mostradas abajo son las mismas que las del modelo basico. Consulta la pagina 20.

»

),

Mesa intercambiable

ke
e

Placa intercambiable

8 x WH prof. WI
(Circunferencia: 8 equivalente

21

@ DH Prof. efectiva 1.7

~
@DD =
ob |
QDH |3
g B
i1 i 1 R i1k
> ©® 3
o e 'I‘:':e..:u
o § g B ® @) @ 0 o
2 (2]
AB [mm]
Tamaro| AB| SG | BF | BG | DD | DH | DI | FD |HA[HB
10 | 49 | 14.3 | 26.7 | 26.7 | 46h9 | 20H9 | 45h9 | 8 | 13 | 4.5
20 |64 |17.1|29.6|29.6 | 61h9 | 28H9 | 60h9 | 10 | 17 | 6
30 |69 158 |32 |33 |67h9 |32H9 | 659 | 10 | 17 |2
) 50 | 79 | 205 |38 |38 | 77h9 | 35H9 | 75h9 | 12.5 | 20 | 3
[mm]
Tamaio] S | SA |UV WG| WH WI | XD [ XE [ XF
EH' 10 | 92| 83| 47 | 32 | M5x0.8 | 8 |15 | 3H9 | 35
20 | 117 | 106 | 54 | 43 | M6x1 |10 |205 | 4H9 | 45
EH' ] 30 | 127 | 114 | 57 | 48 | M6x1 |10 |23 | 4H9 | 45
= = 50 | 152 | 139 | 66 | 55 | M8x 1.25 | 12.5 | 26.5 | 5H9 | 6.5




Mesa giratoria / Modelo con pindn-cremallera

Serie MSQ

Con amortiguador hidraulico externo

Tamano: 10, 20, 30, 50

Forma de pedido

MSQ[10]L|2|-M9BW -

Tamaﬁol 4‘ l Ejecucion especial
10 Para obtener los detalles, consulta la
20 pagina 23.
30 Tipo de conexidn
50 Modelo con conexidn final Tamano
— M5 10, 20
Modelo de amortiguador hidraulico = 2011/;8
L | Amortiguador hidraulico para baja energia . 30, 50
H | Amortiguador hidraulico para alta energia XN NPT1/8
g p: 9 -XT NPTF1/8
. . . L. N.2 de,d_etecmres ¢ # Las conexiones laterales son todas M5.
Ubicacion de la conexién/Rotacion e magnéticos Para mas informacion, consulta las
2 | 180° — 2 especificaciones en la pagina 23.
Modelo estandar
3 90° S 1
4 S 180° n n
5 Modelo simétrico 90°
Consulta la tabla de la derecha. Ubicacion de la conexion/Rotacion
Rotacion
Detector magnético ° 180° 90°

[ — ]Sin detector magnético (iman integrado)\
x Consulta los modelos de detectores

2: Modelo estandar, 180° 3: Modelo estandar, 90°

]
el
=
Za . . . G c
magnéticos aplicables en la siguiente tabla. S|®| S
=| o x
c
Q|| O
oo
o=
S| 8| 4: Modelo simétrico, 180°
c|E
O | @ -
S|E e (o 58\° 5 S
o (2] X x
a|o ) 2 2
[} [e] o
i) (6] (&
O
=

Detectores mag néticos aplicables / Consulta el Catalogo Web para obtener mas informacién acerca de los detectores magnéticos.

S Tensién de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m]
.8— Funcionamiento especial Erjtra_da Bg Cablgado 05|11]3]|5 ez Carga aplicable
= eléctrica | 25| (Salida) DC AC  |Perpendicular| Enlinea | precableado
£ =) (ML) ]@)
. 3 hilos (NPN) VY MINV M9N ® 0 0 O O Circuito
E — 3 hilos (PNP) ’ MOPV MOP ® 0 0 O O IC
Sg 2 hilos 12V M9BV M9B ® 0 0 O O —
%é Indicacion de diagnéstico Salida 8 hilos (NPN) 5V,12V MONWV| MONW_1 @ | @@ | O © Circuito Relé
go (indicacién en 2 golores) directa a | Si |3 hilos (PNP)| 24V ’ — MOPWV | MOPW | ®@ (@ @ O O IC PLC
58 cable 2 hilos 12V MOBWV | M9BW | @ (@ | ® | O @) —
§ ° Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V,12V M9NAV*'| MONA*' | O |O | @ | O O Circuito
2 (indicacion en 2 Cglores) 3 hilos (PNP) ’ MIPAV*T | MOPA*T | O [O| @O O IC
2 hilos 12V M9BAV*' [M9BA*' | O |O | @ | O @) —
.o 3 hilos Circuito
g 8 o dfr':g?aaa Si |(equiv.aNPN)| 5V - A%‘:Z A% | & — 10— -— IC -
23 cable | | 5 hilos Y 12V 100V | A93V A93 ® 0 0 o — = Relé,
= No 100Vomenos| A90V A90 o — 0| — — Circuito IC| PLC

%
'y

Aunque es posible montar detectores magnéticos resistentes al agua, ten en cuenta que el propio actuador de giro no tiene un disefio resistente al agua.
%2 El cable de 1 m solo es aplicable al modelo D-A93.

— (Ejemplo) MONW # Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con «O» se
M (Ejemplo) MONWM fabrican bajo demanda.
L (Ejemplo) MONWL

4 (Ejemplo) MONWZ
= Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar.

22




Serie MSQ

Simbolo

etol _. . . .
M+ | Ejecucion especial
(Para mas informacion, consulta la p. 27.y 28)

Especificaciones
Tamatio 10 20 | 30 | 50
Fluido Aire (Sin lubricacion)
Presiéon max. de trabajo 1 MPa
Presion min. de trabajo 0.2 MPa

Temperaturas ambiente y de fluido

0 a 60 °C (sin congelacion)

Amortiguacion

Amortiguador hidraulico

Modelo de Para alta energia RB0805 RB1006 RB1411
amortiguador hidréulico| para baja energia RB0806 RB1007 RB1412
Rotacién 90°, 180°
Rango de regulacion del angulo*! +/-3° en cada extremo de giro
Diametro del cilindro @13 16 g 20 g22
Conexion Rc1/8, G1/8,
Tamaifo de final M5x0.8 NPT1/8, NPTF1/8
conexién i6
Conexion M5 X 0.8
lateral

Simbolo Especificaciones

-C Con placa intercambiable

-X232 | Con tope externo

Para los detectores magnéticos, consulta la
pagina 29

- Posicién adecuada de montaje del detector
magnético
(deteccion en final de giro))

23

*1 Para mas informacion, consulta la pag. 24.
La vida util del amortiguador hidraulico puede ser diferente de la del cuerpo de la mesa giratoria

dependiendo de las condiciones de trabajo.

Consulta las Precauciones especificas del producto para el periodo de sustitucion adecuado.

Conexiones laterales

Conexiones
finales

Energia cinética admisible y rango de ajuste de la duracion del giro

Energia cinética admisible [J]*! Rango ajustable de tiempo de
Tamafno | Amortiguador hidraulico | Amortiguador hidraulico | giro seguro en funcionamiento
para baja energia para alta energia [s/90°]
10 0.161 0.231
20 0.574 1.060
0.2a2.0%2

30 0.805 1.210
50 1.310 1.820

x1 Si se utiliza cuando la energia cinética supera el valor admisible, pueden producirse dafios en las
piezas internas y, como consecuencia, un fallo del producto. Presta especial atencion a los niveles de
energia cinética durante el disefio y el funcionamiento para evitar que superen el limite admisible.

%2 Los valores anteriores indican el tiempo entre el inicio del giro y la deceleracién causada por el amortiguador
hidraulico. Aunque el tiempo que necesita la mesa giratoria para llegar al final del giro tras la deceleracién
varia en funcién de las condiciones de trabajo (momento de inercia de la carga, velocidad de giro y presion
de trabajo), se requieren aprox. de 0.2 a 2 segundos. El rango de angulos en los que opera el amortiguador
hidréulico es el rango comprendido entre el final del giro y los valores mostrados a continuacion.

Tamano 10 20 30 50
Para baja energia 7.3° 7.1° 6.4° 9.6°
Para alta energia 8.8° 8.3° 7.5° 10.5°

Peso
]

Tamano 10 20 30 50
Modelo 90° 480 910 1205 2000
estandar 180° 455 860 1145 1880

# Para las opciones especiales, afiade el peso

# Los valores anteriores no incluyen el peso del detector magnético.

mostrado en la siguiente tabla al peso del modelo bésico. gl

Tamafo 10

20 30 50

Con placa intercambiable 40

100 40 90

SVC
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Mesa giratoria / Modelo con pin

Sentido de giroy éng_;ulo de giro

én-cremallera Serie MSQ

- La mesa giratoria gira en sentido antihorario cuando se presuriza la conexion A 'y en sentido horario cuando se presuriza la conexién B.
- El ajuste del amortiguador hidraulico permite establecer el final del giro dentro del rango mostrado en el esquema.

Modelo estandar

En sentido horario

Conexidn A —‘ A
1

Para 180°

Orificio para pasador de
posicionamiento

&

1 el
L" I — XN \» I =
° (o 2 ane” 31 o (o ke
o 2%/ ¢ [ﬁu \B Y8/ &
Conexién B J U II ConexiénB:j se“\l‘.do ConexiénB En senhdo\\ Lm;
En sentldg anti- (&3 = o‘a‘\o S horarlo
horario ‘o)(\
e
Rango M\® 2
& $
Rang® met

Orificio para pasador
de posicionamiento

o—~O->o

Posicién inferior del orificio para pasador
de posicionamiento

Modelo simétrico

Para 180°

Orificio para pasador
de posicionamiento

En sentido horario

A\ f Conexion A
. ,.,CJ

°
° /e

‘o
o\ @ f B g

f

fffff *1

Conexién B

L g

En sentido
antihorario

Orificio para pasador
de posicionamiento

o @/,k@ke

Posicidn inferior del orificio para pasador
de posicionamiento

Con amortiguador hidraulico externo

Para 90°

Orificio para pasador
de posicionamiento

Orificio para pasador
de posicionamiento

o—~O->o

Posicién inferior del orificio para pasador

de posicionamiento

Para 90°

Orificio para pasador
de posicionamiento

::“ =
En sentld\\ m

horarlo

Orificio para pasador
de posicionamiento

od-Q—o

Posicidn inferior del orificio para pasador

de posicionamiento

Tamafio | Angulo de ajuste por giro del tornillo de regulacién del &ngulo
10 1.5°
20 1.2°
30 1.1°
50 1.3°

El rango de ajuste de giro para el amortiguador hidraulico externo es +3° en cada final de giro.
Si se ajusta fuera de dicho rango, la durabilidad del amortiguador hidraulico puede disminuir.

O
2

- Los esquemas muestran el angulo de giro para el orificio para la

espiga (pasador) de posicionamiento superior de la mesa.

- La posicién del orificio para espiga en el esquema muestra el final

del giro antihorario cuando los amortiguadores hidraulicos se
aprietan por igual y el giro se ajusta a 180° y 90°.
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Serie MSQ

Diseno

Lista de componentes

No. Descripcion Material Nota

1 | Cubierta final Aleacién de aluminio Pintado
2 | Brazo Acero al cromo molibdeno Niquelado electrolitico
3 | Alojamiento para amortiguador hidraulico Aleacion de aluminio Anodizado
4 | Mesa para amortiguador hidraulico externo | Aleacién de aluminio Anodizado
5 | Pin paralelo Acero al carbono

6 | Tornillo Allen Acero inoxidable

7 | Tornillo Allen Acero inoxidable

8 | Tornillo Allen Acero inoxidable

9 | Tuerca hexagonal Acero laminado

10 | Amortiguador hidraulico —

* Los componentes no se pueden enviar individualmente.

Lista de repuestos

Tamano Ref Contonito
) Descripcién (Cant.)
10 P891010-10 . “
20 P891020-10 ©) Junta de estanqueidad (1)*
30 P891030-10 @ Anillo guia (4)*"
50 589104010 (3 Junta del émbolo (4)*1

Se incluye un paquete de grasa (10 g). Pide la siguiente referencia

cuando sélo necesites el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-L-010 (10 g)

«1 Las piezas (9, @2, y @3 corresponden a las ref. de componentes
mostradas en el disefio de la pagina 19.
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Amortiguador hidraulico
(con amortiguador hidraulico externo)

Tamano | Modelo de amortiguador Ref.
10 Para baja energia RB0805
Para alta energia RB0806
20 Para baja energia RB1006
Para alta energia RB1007
30 Para baja energia RB1006
Para alta energia RB1007
50 Para baja energia RB1411
Para alta energia RB1412




Mesa giratoria / Modelo con pifién-cremallera Serie MSQ

Dimensiones: Con amortiguador hidraulico externo, tamanos 10, 20, 30, 50

Modelo estandar/MSQL] ',:| O

fi i

2 x JC prof. JD LT

pan
\ % N4
N o
>
©
B =2
k3]
= 8
(0]
2
o
2 2
© «1 Esta pieza no estéa disponible con la especificacion de 180°.
@ DD 2
[
oD s 1 2xP
NA 9 DE B~ m o fa) BB Conexion
% Q- e S 5]
\ \ oIl
2 T o | L /
= E i ©s e —
- S w
J) — ‘ oy =) 7 ELO ‘
m m=lay ‘ o 2| & O
) — i A | @
CA ‘ O DF (pasante) a S'F
&) (7]
BA 9 DG e A
®
SB 2
k3] AA
s 8
15}
o
o ) .
8 x WD x prof. WE S N!Od’el? 1 Conexién
(Circunferencia: 8 equivalentes) simétrico
2xM5x0.8 - )
Conexion (con tapén) G o o G
[
ENADARNE
7 \ﬁ b W E
i 9 il ]
~ o Q
s 8 ‘
t ? : (@J
w ro N
Wi~ 5
HE o
= g
] PN
3 © 1)
u A S>4
[a]
= BD Didmetro de avellanado 2
EF JA, prof. JB '
Posicidn inferior del orificio para pasador

2xK

icionamient
Amortiguador hidraulico de posicionamiento

[mm]
Tamaio| AA| A |BA |BB|BC|BD|CA|CB| D |DD |DE | DF DG [EA*'| EB |EC | ED |[EE*'| EF | FA |FB |FC |GA|GB|GC|GD|GE| H | J

10 |54.4| 50 | 8 | 35 |22.2] 60 22.2| 45 | 46 |20H9| 7 |12H9|52.9|43.3|27.5| 8 |9%6.2|782| 2 8 | 13|20 [15.6] 11 | 7.5 |44.3| 13 | 6.8
20 (69.4| 65 | 10 [50.2(23.6| 76 23.6( 60 | 61 [28H9| 12 |20H9|61.8|53.7| 35 | 10 (1155/972| 4 | 10 | 1.3 | 25 |19.5| 14 | 9.5 [54.9| 17 | 8.6
30 [74.4] 70 | 12 | 49 | 30 | 84 31 | 65 | 67 |32H9| 13 |20H9|63.1|58.6|38.5| 12 (121.7106.4| 4 | 10 | 2.3 | 27 (21.5| 14 | 9.5 |59.9| 17 | 8.6
50 (84.4| 80 | 12 | 62 | 35 | 100 35 | 75 | 77 |35H9| 14 [21H9|86.8|71.4| 46 | 12 (158.2(129.6| 4.5 [12.5| 2.7 | 32 | 28 | 18 [11.5| 73 | 20 |10.5

oo~

[mm]
Tamaio| JA | JB| JC | JD K NA |NB|NC|ND P Q| S |SB|SD|SE|SF|UU|WAWBWC| WD |WE/WF|YA|YB|YC
10 (11| 6 |[M8x125/ 12 | M8x1 | 10 | 5.5 (125] 4 |M5x0.8(29.5| 92 |47.2| 8.6 | 5.2 |45.6/42.5| 15 |3H9| 3.5 | M5x0.8| 8 | 32 | 19 |[3H9| 3.5
20 | 14 |85 |[M10x1.5| 15 | M10x1 | 14 | 8 |16.5| 4 |M5x0.8| 31 [117[59.9|10.1| 5.2 |59.4| 48 [20.5|4H9| 4.5 | M6x1 | 10 | 43 | 24 |4H9| 4.5
30 | 14 |85 |M10x1.5| 15 | M10x1 | 14 | 8 |16.5| 4 | Rc1/8%2 | 38 |127(65.3{10.3| 14 | 65 | 55 | 23 |4H9| 4.5 | M6x1 | 10 | 48 | 28 |4H9| 4.5
50 | 18 |10.5|M12x1.75| 18 |[M14x 1.5 17 | 8.5|19.5| 6 | Rc1/8%2 | 43 |152|77.7|11.3| 16 | 75 | 63 |26.5|5H9| 5.5 [M8 x 1.25|12.5| 55 | 33 |5H9| 5.5

«1 La dimension EA no es la dimension de fabrica, ya que es la dimension para las piezas de regulacion.
2 Ademas Rc1/8, G1/8, NPT1/8 y NPTF1/8 también estan disponibles.

ZS\NC 26




Serie MSQ

Ejecucion especial

Order

Consulta con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

n Con placa intercambiable

Forma de pedido

Referencia estandar

Ref. de piezas intercambiables

-C

TEjecucién especial

Simbolo

C

C | Con placa intercambiable |

# Las placas intercambiables pueden
pedirse por separado. Para mas
informacion, consulta las siguientes

tablas.

# La placa intercambiables estén instaladas

en el momento del envio.

Unidad C intercambiable (Con placa intercambiable) S = ‘I
Contenido N i i
f o N I
Tamano Rt Descripcion (Cant.) M Tomillo con cabeza |
10 P891010-52 . . N encastrada para |
20 P891020-52 - Placa intercambiable (1) .Con placa_ ~ N i instrumentos de precision |
30 P891030-52 - Tornillo con cabeza encastrada para intercambiable N - |
instrumentos de precision(2y | ~ TTT-T----—-—-=-=-===
50 P891040-52 = Para colocar el producto, usa los orificios para espiga de posicionamiento
« Consulta en la pagina 31 el par de apriete de las piezas intercambiables. del cuerpo en lugar de los orificios pasantes que estan vacios en la placa
intercambiable.
. . = Esquema de montaje de la mesa y placa intercambiables
Dimensiones Las dimensiones distintas a las mostradas abajo son las mismas que las del modelo basico. Consulta la pagina 26.

f

==

O

j > e Ol !
o] o
—3 & [T
2 &
AB
[mm]
Tamand AB | BF | BG | HB ) SA | UV
10 49 26.7 26.7 4.5 92 83 47
20 64 29.6 29.6 6 117 106 54
30 69 32 33 2 127 114 57
50 | 79 | 38 38 3 152 | 139 | 66
27
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Serie MSQ

] ] y u
Ejecucion especial e
Consulta con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.
Simbolo

E Con tope externo

Al reducir la carrera efectiva del amortiguador hidraulico, se reducira el tiempo de absorcién, permitiendo mejorar el tiempo de ciclo.

Forma de pedido

MSQ

Modelo de amortiguador hidraulico ¢

10

M9BW C-X232

Tamaﬁol iCon tope externo
;g Placa intercambiable
30 — Sin placa intercambiable
50 C Con placa intercambiable
b o Tipo de conexion

- —— - - Modelo con conexién final | Tamafio | * Las conexiones
L |Amortiguador hidrdulico para baja energia |
_ aterales son todas
H | Amortiguador hidraulico para alta energia RM15/8 10,20 M5
. . } XF Gi/8 Para mas informacion,
Ubicacion de la conexiéon/Rotacion e XN | NpTis | 3050 consulta las
180° especificaciones en la
g Modelo estandar Sg° -XT NPTF1/8 pagina 23.
4 ] 180° o -
5| Modelo simétrico— < o N.? de detectores magnéticos
— 2
Detector magnético e S 1
* Consulta la pagina 29 para detectores magnéticos. n n
Especificaciones
Energia cinética admisible [J] # La energia cinética admisible indicada en la tabla corresponde al valor cuando se usa la carrera completa del
Tamario] Amortiguador hidraulico | Amortiguador hidraulico amortiguador hidraulico. Si la carrera efectiva del amortiguador hidraulico se reduce al usar un tornillo Allen, la energia

para baja energia

para alta energia

admisible serd inferior al valor mostrado en la tabla.
Si deseas ajustar la carrera del amortiguador hidraulico para reducir el tiempo de ciclo, coloca primero el amortiguador

10 0.161 0.231 hidraulico en la posicién en la que vaya a usarse con la carrera completa y, a continuacion, mientras observas las
20 0.574 1.060 condiciones de trabajo del producto, ajusta gradualmente la carrera de modo que la carrera efectiva disminuya.
30 0.805 1.210 = El amortiguador hidraulico es una pieza consumible. Si observas signos de que el rendimiento de absorcién de energia
50 1.310 1.820 del amortiguador hidraulico se ha deteriorado (por ejemplo, el amortiguador hidraulico salta en el punto de final del
movimiento), reajusta la posicion del amortiguador hidraulico para aumentar su carrera efectiva. Si el problema
contintia incluso cuando se usa la carrera completa, es necesario sustituir el amortiguador hidraulico por uno nuevo.
Dimensiones
® ®EG . R I
> «1 Esta pieza no esta disponible con la especificacién de 180°.
.
B | : Carrera efectiva
i ' i
il L Amortiguador
F‘rﬁf\ ‘ hidraulico
\? Tornillo Allen
o [mm]
7\ -
N2 Tamano | EG | NG
@% 10 |474| 45
20 62 4.5
‘ p 30 |676]| 48
| e
# Las dimensiones diferentes a las
Tornillo Allen mostradas en la parte superior son las

mismas que en el modelo estandar.
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Serie MSQ
Montaje de detectores magnéticos

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion en final de giro)

Modelo estandar Con amortiguador hidraulico externo

Perno de ajuste

=2 _ |
|_L

)
= q
Ii; B | [ o) @ ] [
 — O
Perno de ajuste A

Q’m F@féﬁ |

Iman

Rango de funcionamiento en la
posicién de montaje adecuada (Lm/2)

Posicion mas sensible |» Ragg%ﬁg&ym;&:jgﬁég
individual Lm
[mm]
Detector magnético de estado sélido Detector tipo Reed
Tamafio AngL_JIo de D-M9[1(V) D-MQDW(V) i D-A9[], D-AQDV :
giro A B Angulo de Apgglo de A B Angulo de A!’]gl’.l|0 de
funcionamiento 6m | histéresis funcionamiento 6 m |  histéresis
10 180° 26 a29 49 a 51 27° 3° 22a25 45 a 47 50° 4°
20 180° 34a37 66 a 68 21° 2° 30 a 33 62 a 64 42° 4°
30 180° 39a41 70a73 24° 2° 35a37 66 a 69 44° 4°
50 180° 46 a 48 88 a91 19° 2° 42 a 44 84 a 87 31° B

Angulo de funcionamiento 8 m : Valor del rango de funcionamiento Lm de un detector magnético individual convertido a un angulo
de giro axial
Angulo de histéresis: Valor de la histéresis del detector magnético convertido en un angulo
= Las cifras de la tabla anterior se suministran Unicamente como guia, por lo que no estan garantizadas. Ajusta el detector
magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.
- Los valores de la tabla anterior son las posiciones cuando el apriete de los pernos de ajuste (amortiguadores hidraulicos) es el
mismo y estan ajustados a 180°.
Consulta el par de apriete del tornillo de regulacion del detector magnético en el manual de funcionamiento del detector magnético
correspondiente.

29
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Antes del uso
Conexiones del detector magnético y ejemplos

Caracteristicas técnicas de entrada COM+ Caracteristicas técnicas de entrada COM-

3 hilos, NPN 3 hilos, PNP

(Circuito interno PLC) (Circuito interno PLC)

Conecta segun las especificaciones, dado que el modo de conexién variara en funcién de las entradas al PLC.

Ejemplos de conexiones Y (en serie) y O (en paralelo)

# Cuando uses detectores magnéticos de estado sélido, asegurate de que la aplicacién esta configurada de modo qu:e las sefales emitidas durante los primeros 50 ms no
sean validas. Dependiendo del entorno de trabajo, el producto puede no funcionar correctamente. |

Conexion Y de 3 hilos para salida NPN
(Usando relés) (Realizado tnicamente con detectores magnéticos)

Conexion O de 3 hilos para salida NPN

Marrén Marrén Marrén
O

Detector magnético 1

Detector magnético 2

Conexion Y de 3 hilos para salida PNP
(Usando relés)

Conexion O de 3 hilos para salida PNP

(Realizado Unicamente con detectores magnéticos)

Marrén Maro’n Marrén

Detector magnético 1

Carga
Conexion Y de 2 hilos
Marrén Cuando dos detectores magnéticos .
° se conectan en serie, se puede (Estado solido) (Reed)
producir un funcionam.ilento Cuando dos detectores Dado que no existe
defectuoso porque la tension de magnéticos estan corriente de fuga, la

carga disminuye en el estado ON.
Los indicadores LED se encienden
cuando ambos detectores
magnéticos estén activados.

i
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
| .
! conectados en paralelo, tensién de carga no
|
|
|
;

No se pueden usar detectores .
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

se puede producir un  aumentara mientras esté
funcionamiento desactivado. No
defectuoso debido a un obstante, dependiendo
aumento de la tensién  del niumero de

de carga en el estado  detectores magnéticos
OFF. activados, los
indicadores LED pueden
mostrar un brillo mas
débil o no encenderse
debido a la dispersién y
reduccion de corriente
que circula hacia los
detectores.

magnéticos con una tension de
carga inferior a 20 V. Contacta con
SMC si vas a usar una conexion Y

. L para un detector magnético de
Eiemplo) Tension de carga en ON 244 gjido resistente al calor o

Tension de alimentacion: 24 VDG getector regulable.
Caida de tension interna: 4 V
Tensién de carga en ON = Tensién de alimentacion —
Caida de tension interna x 2 uds.
=24V -4V x2uds.
=16V

Ejemplo) Tension de carga en OFF

Corriente de fuga: 1 mA

Impedancia de carga: 3 kQ

Tension de carga en OFF = Corriente de fuga x 2 uds. x
Impedancia de carga
=1mA x 2 uds. x 3 kQ

=6V
ZS\VC %0



Serie MSQ
c Precauciones especificas del producto 1

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las
normas de seguridad en la contraportada. Para mas detalles sobre las precauciones del actuador
y del detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo de productos SMC» y el
«Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC: https://www.smc.eu

\ Ajuste del angulo de giro

/A\Precaucion

3. Cuando realices el ajuste del dngulo de giro en la especificacion
con tope eldstico, ten en cuenta la fuerza de compresion.
Puedes usar el tope elastico sin comprimirlo completamente; no
obstante, si necesitas precision en el final de giro, considera los
siguientes métodos:

1. Usa una presién min. de trabajo de 0.3 MPa o superior.
2. Usa un tope externo

\ Ajuste de velocidad \

A\Advertencia

1. Para regular la velocidad, realiza el ajuste gradualmente
comenzando por el limite inferior de velocidad.

Si el ajuste de velocidad se realiza a partir del limite superior
de velocidad, el producto podria resultar dafhado. Como
resultado, podria suponer un peligro para las personas o
dafar las maquinas y equipos.

/A\Precaucion

. o Tamafio Angulo
. - . (amortiguador hidraulico). 1 S
1. Si se utiliza a alta velocidad con un gran peso de carga, La siguiente mesa muestra el 0 16
se aplica una gran cantidad de energia sobre el actuador, ajuste de giro por cada giro del 20 120
pudiendo causar dafios. Calcula un tiempo de tJ o d g6 30 12
funcionamiento correcto siguiendo el procedimiento de ornifio de regutacion. 50 15

seleccion de modelo de la pagina 5.

2. No mecanices el orificio fijo de la conexion para ampliar su
tamanio. Si el tamano del orificio fijo se amplia, la velocidad
de funcionamiento del actuador y la fuerza de impacto
aumentaran, causando danos.

\ Par de apriete

1. Aprieta el perno de ajuste o la tuerca hexagonal para
ajustar el amortiguador hidraulico al par de apriete
mostrado en la siguiente tabla.

3. Si el producto se usa a la velocidad méax. (aprox. 0.2 s/90°),

. . . . . s . Tuerca hexagonal para ajustar el pemno
ajusta la presién de alimentacion a 0.3 MPa o mas.

de ajuste o el amortiguador hidraulico

\ Lubricacion |

/A\Precaucion

1. Usa el producto sin lubricarlo.

Perno de ajuste o
amortiguador hidréulico

Este producto viene lubricado de fabrica y la lubricacion adicional Tamafo Par de apriete adecuado [N-m]
hara que no se cumplan las especificaciones del producto. 10 1002167

20

30

50 6.48a10.8

/A\Precaucion

1. El par efectivo en el limite del giro es la mitad del par
efectivo generado durante el giro. Esto se debe a que uno
de los émbolos del mecanismo de doble rack determina el
angulo al entrar en contacto con un perno de ajuste o un
amortiguador hidraulico en el limite de giro. (Excluye la
opcion de amortiguador hidraulico externo)

2. Aprieta el tornillo para ajustar la mesa y la placa intercambiables
al par de apriete mostrado en la siguiente tabla.

Mesa intercambiable Tornillo Allen

Placa intercambiable

| Ajuste del angulo de giro

J\ Tornillo con cabeza encastrada

7\

e para instrumentos de precision

A\Precaucion
1. Como caracteristica estandar, la mesa giratoria esta equipada con un Par de apriete adecuado [N-m]

mecanismo de regulacién de angulo (perno de ajuste o amortiguador Tamafio | Tornillo para ajuste dela | Tornillo para ajuste de la

hidraulico) que se puede usar para regular el angulo de giro. Consulta placa intercambiable placa intercambiable

las paginas siguientes para el sentido de giro y el angulo de giro. 10 1.1a3.1

MSQ10a 50 — p. 18 20 29a4.9

X UL 0.420.5
Amortiguador hidréulico externo — p. 24 30 4.92a6.9
50 7.429.8

2. El ajuste del angulo puede resultar dificil usando una herramienta
debido a las condiciones de instalacion del producto.
Si se requiere una herramienta especial, consulta el manual de

x Consulta los procedimientos de montaje en el manual de funcionamiento.

| Absorcidn de energia cinética

\ Par efectivo | 188a3.14

funcionamiento. . 7
I s /A\Precaucion
ﬁ E% e 1. Este producto tiene 3 tipos de amortiguacion: un amortiguador
7 elastico, un tope elastico y un amortiguador hidraulico. Su finalidad
no es generar una parada suave, sino absorber la energia cinética
[ E— de la carga y prevenir dafios en el producto.
”=g§ Si es necesario detener la carga suavemente, sera necesario
El——= instalar un amortiguador hidraulico del tamafio éptimo que cumpla
los requisitos de funcionamiento de forma externa al equipo.
31
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Serie ISQ

Al

y del detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo de productos SMC» y el
«Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC: https://www.smc.eu

Precauciones especificas del producto 2

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las
normas de seguridad en la contraportada. Para mas detalles sobre las precauciones del actuador

Montaje

/A\Precaucion

1. Al montar el cuerpo, utiliza tornillos de la longitud adecuada.

® Modelo estandar

g -
o e
)
=l
/ )
=

® Con placa intercambiable

Placa intercambiable L

1. Montaje superior (orificio pasante)

4. Montaje superior (orificio pasante)

Tornillo Allen Tornillo Allen
e ——— (Debe suministrarlo el cliente) _— / (Debe suministrarlo el cliente)
Fﬁl’] (T Iﬁl'] R i
| = A Placa intercam- = N~
) ! ‘ -
| | — | biable I 11 —
Placa de montaje = T ~N i Placa de montaje L~ | =]
(Debe suministrarlo el cliente) - (Debe suministrarlo el cliente) 3 -
L1 L2 L7 L8 L10
A : : A : a1
Tamarno Tomillo Longitud Pasador Prof. efectiva Tamarfio Tornillo Longitud | Pasador | Profundidad Grosor de
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] placa [mm]
10 M6 x 1 23.5 a3 3.5 10 M6 x 1 28 a3 8 4.5
20 M8 x 1.25 22.5 g4 4.5 20 M8 x 1.25 28.5 a4 10.5 6
30 M8 x 1.25 29.5 g4 4.5 30 M8 x 1.25 31.5 g4 6.5 2
50 M10 x 1.5 32.5 a5 B 50 M10x 1.5 35.5 a5 8.5 3
+1 La profundidad efectiva del pasador es la profundidad obtenida al

2. Montaje inferior (roscado en el cuerpo)

restar el grosor de la placa (L10) de la profundidad L8.

= Consulta en la pagina 31 el par de apriete de las piezas intercambiables.

P e ——
T
=1 e ﬂt 5. Montaje inferior (roscado en el cuerpo)
| | L P u— — 1
Placa de montaje N Tomilo Allen B L =
(Debe suministrarlo el cliente) (Debe suministrarlo el cliente) Placa intercam-. = .
biable i = — _II
L2 L3 I
Tamafno | Pasador | Prof. efectiva . Profundidad max. de | \
[mm] [mm] Tornillo tornillo [mm] Placa de montaje ] Tornillo Allen
10 03 3.5 M8 x 1.25 12 (Debe suministrarlo el cliente) (Debe suministrarlo el cliente)
20 g4 4.5 M10x 1.5 15 L8 L9 L10
30 Q4 4.5 M10x 1.5 15 Tamafio | Pasador Profundidad’ Tornillo | Pofundidad méx. | - Grosor de
50 @5 55 M12 x1.75 18 [mm] [mm] de tornillo [mm] | placa [mm]
10 g3 8 M8 x 1.25 16.5 4.5
3. Montaje superior (roscado en el cuerpo) 20 Q4 10.5 | M10x1.5 21 6
. 30 g4 6.5 M10x 1.5 17 2
Tornillo Allen 50 o5 85 | M12x1.75 | 21 3
Placa de montaje (Debe suministrarlo el cliente) - — - - -
(Debe suministrarlo el cliente) ©| +1 La profundidad efectiva del pasador es la profundidad obtenida al
) 4 - restar el grosor de la placa (L10) de la profundidad L8.
I Joe L = Consulta en la pagina 31 el par de apriete de las piezas
! L < intercambiables.
-
L5 L6
Tamafo . Profundidad méx. Altura Prof. de avellanado
vl de tornillo [mm] [mm] [mm]
10 M5 x 0.8 6 6 3.9
20 M6 x 1 6 8 4.5
30 M6 x 1 6 8 4.5
50 M8 x 1.25 8 8.5 5.6
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Serie MSQ
c Precauciones especificas del producto 3

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las
normas de seguridad en la contraportada. Para mas detalles sobre las precauciones del actuador
y del detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo de productos SMC» y el
«Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC: https://www.smc.eu

\ Amortiguador hidraulico externo \

A\Advertencia

1. Nunca coloques tus manos o dedos entre el brazo y
el amortiguador hidraulico.
Asegurate de que tus manos y dedos no queden atrapados en el
hueco que hay entre el brazo y el amortiguador hidraulico cuando se
suministra aire.

\ Montaje \

/A\Precaucion

1. Mantén el producto alejado de objetos que se vean
afectados por imanes.
Dado que este producto lleva un iman integrado, evita colocarlo
cerca de discos magnéticos, tarjetas magnéticas o cintas
magnéticas. Los datos se pueden borrar.

(Igual para el lado opuesto)

2. Si el orificio central se usa para conexionado,
asegurate de que el diam. ext. del tubo, el cable del
detector magnético, etc. no entran en contacto con
la placa de montaje.

Conexionado, cableado

Orificio central

/A\Precaucion

Puede generarse polvo de abrasion en la parte en la que el
amortiguador hidraulico choca con el brazo. No uses el producto en
lugares donde el polvo de abrasion puede afectar negativamente al
producto.

Placa de montaje
(Debe suministrarlo el cliente)

| Amortiguador hidraulico

/A\Precaucion

1. Nunca gires el tornillo inferior del amortiguador
hidraulico. No es un tornillo de regulacion y podria
producirse una fuga de aceite.

El tornillo inferior

w ]W no puede girar
| I—
I il

\ Vida util y periodo de sustitucion del amortiguador hidraulico \

/A\Precaucion

1. El tiempo de funcionamiento admisible segtin las
caracteristicas establecidas en este catalogo es de
1 millén de veces.
# La vida util especificada (periodo de sustitucion adecuado) corresponde a
temperatura ambiente (20 a 25 °C). El periodo puede variar en funcién de
la temperatura y otras condiciones. En algunos casos, el amortiguador

puede tener que sustituirse antes de que finalice el tiempo de
funcionamiento admisible anterior.
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/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) Yy otros reglamentos de seguridad.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

A Precaucién: que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

/\ Advertencia:

o la muerte.

/A Peligro:

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que disenha
el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado
debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus especificaciones
basandose en los resultados de las pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento
esperado del equipo y su garantia de seguridad son responsabilidad de la
persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona debe
revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos
especificados en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier
posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. EI montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos,
incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal cualificado y
experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta

confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la
caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan
tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la
corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda
las precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para
evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar
expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar,
tratamientos médicos, combustién y aparatos recreativos, asi como en equipos
en contacto con alimentacion y bebidas, circuitos de parada de emergencia,
circuitos de embrague y freno en aplicaciones de prensa, equipos de seguridad
u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas estandar descritas en
el catalogo de productos.

3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de
seguridad.

4. Siel producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo
interlock doble con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo,
compruebe de forma periddica que los dispositivos funcionan correctamente.

/\ Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente
con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general
para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general
para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de

riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves las maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencién de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afos a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. 2 Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafo provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catdlogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un
afo a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantfa, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esté cubierto por la
garantfa limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccién destinados a la fabricaciéon de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los palises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

/\ Precaucion

Los productos SMC no estan disefados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa
no han sido certificados mediante pruebas de homologacion
de metrologia (medicién) conformes a las leyes de cada pals.
Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para
actividades o certificaciones de metrologia (medicion)
establecidas por las leyes de cada pais.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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Edicion B - - Se ha afiadido un tope elastico (amortiguacion). ZP
Edicion C - Se ha afiadido la opcién de amortiguador hidraulico AU
externo.

SMC Corporation (Europe)

Austria +43 (0)2262622800 www.smc.at
Belgium +32(0)33551464  www.smc.be
Bulgaria +359 (02807670  www.smc.bg
Croatia +385 (0)13707288  www.smc.hr
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Estonia +372 6510370 www.smcee.ee
Finland +358 207513513 www.smc.fi
France +33(0)164761000 www.smc-france.fr
Germany +49(0)61034020  www.smc.de
Greece +302102717265  www.smchellas.gr
Hungary +36 23513000 www.smc.hu
Ireland +353 (0)14039000  www.smcautomation.ie
Italy +39 03990691 www.smcitalia.it
Latvia +37167817700 WWW.smc.Iv
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Lithuania  +3705 2308118
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Russia +7 (812)3036600
Slovakia +421(0)413213212
Slovenia  +386 (0)73885412
Spain +34 945184100
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Switzerland +41(0)523963131
Turkey +90 212 489 0 440
UK +44 (0)845 121 5122

South Africa +27 10 900 1233

www.smclt.It
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WWw.Smc-norge.no
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacion por parte del fabricante.
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