Mesa lineal compacta
@ 6,310, 16, 3 20, B 25

Aumento de la rigidez de la guia lineal

Durabilidad (o MXH2. |
3 veces superior  wowe [N 00—

+ Basado en condiciones de prueba de SMC.

El desplazamiento de la mesa se reduce en un 48 %

Desplazamiento debido a la fuerza que [ Desplazamiento debido a la fuerza que actiia [l Desplazamiento debido a la fuerza que

actua en la direccion del momento flector B en la direccion del momento flector lateral W actuia en la direccion del momento torsor

48 % °3'™ 163 % %3 (90 9% %™

de reduccion Q.16 . | de reduccion Q.09 .. |de reduccion 0.006 mm

+ Con la carrera de 60 mm y @ 10 se aplica un 50 % de la carga admisible correspondiente (en comparacion con la serie MXH existente)

Consulta las pags. 5y 6 para mas detalles.
@ 02

e Misma anchura que el modelo de @ 20
* Momento admisible: Max. 1.4 veces mayor que el del modelo de @ 20

I Carrera max. estandar: 150 mm

(Para @ 20, @ 25)

CAT.EUS20-276




Mesa lineal compacta Serie MXH2

Alta rigidez

La rigidez aumenta al Longitud de guia
ampliar la longitud de la
guia lineal.

El desplazamiento de la f
mesa se reduce |
significativamente cuando

se aplica un momento. E F Mesws ]

22N Max. 6 % de reduccién

194g= 182 g

(En comparaciéon con la serie MXH existente, @ 16, carrera de 5 mm)

El momento
admisible y el
paralelismo de
carrera son
equivalentes a
los de la serie

MXH existente.
@ 6 a @ 20) D

/

Compatible con detectores
magnéticos pequenos
(D-M9J, D-A9]J)

(Max. 150 mm)

(Producto existente: Max. 60 mm)

Carrera max. [mm]

- i E = m Modelo existente
g6 60
10 100 80
16 125
20 150
(vuevo & 25 150 -




Mesa lineal compacta Serie MXH2

Las dimensiones de montaje Posibilidad de montaje en 4 direcciones.

y la longitud son equivalentes
a las de la serie MXH

existente.

Las dimensiones de montaje de la pieza y las
dimensiones de montaje del cilindro son las mismas
que las del modelo existente.

Posibilidad de conexionado en 3 direcciones

Si cambia la posicion de la conexion, el modelo de «Ejecucion
especial» (-XC3[J) estéa disponible.

2 opciones de montaje de
piezas disponibles.

Montaje superior Montaje frontal

Tope elastico

Tope elastico instalado en el interior del cilindro.
* Para mas informacion, consulta la pag. 9 «Disefio».

Diametro Carrera ‘

‘ Accion | Amortiguacion (mm] (mm]

Ejecucion especial (pag. 23 a 25)

6 5a60 -XB13 : Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s)
Tope elastico 10 5a100 -XC3L] : Posicién de conexion especial
Doble P -XC19 : Carrera intermedia (modelo con espaciador)
en ambos 16 5a125
efecto exiremos -XC22 :Junta de goma fluorada
20 52150 | -XC79 : Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante
@V,, 25 5a150 y orificio de posicionamiento
Seleccién del modelo: -« rrrrrrrrrrrr e L Ejecuci()n espeCiaI (eSpeCifiCaCiOneS comunes) ............ p. 24
[REImeE) 612 [BEel]g) 200ee0000002000000000000000309000000000000000000900003 . -XB13 Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) ..... p. 24
Especificaciones ...................................................... . -XC3[] Posiciéon de conexion especial ++rrrreeeeeeees p. 24
Dlseﬁo ................................................................... ! _Xc19 Carrera Intermedla (modelo con eSpaCIadOl’) p 25

DiMENSIONES ++#+v#+vtereteeteteseesetututtutttittattieenees . -XC22 Junta de goma fluorada <« cecerre e p. 25
Montaje de detectores magnéticos
OPCIONES BSPECIales «+++w+wrrrrsrssssrsrsts st
-XC79  Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio
pasante y orificio de posicionamiento =++««+++*"+* p. 23




Serie MXH2
Seleccion del modelo

A Precaucion Ees necesario confirmar Ia fuerza teorica por separado. Consulta la «Fuerza teérica» en la pagina 10.

Condiciones de seleccion: Sigue las siguientes tablas para determinar las condiciones de seleccion y elige un gréfico de seleccion.

Vertical Horizontal
| L1: Excentricidad de carga
|
!
| m
Posicion de montaje m |
| L ,
i I H
H N N e _
L L
Velocidad max. [mm/s]|Hasta 100[Hasta SOOIHasta 500 Hasta 100 Hasta 300 Hasta 500
Excentricidad de carga L1 [mm] - 50 100 200 50 100 200 50 100 200
Grafico de seleccion ] | | (6] [9]

= L: Voladizo (distancia entre desde el centro del eje del cilindro y el centro de gravedad de la carga)

La direccion de L también puede ser en diagonal. (Consulta el diagrama de la derecha.) L
= H: Distancia desde el centro del eje del cilindro y la superficie de montaje de la mesa

Carrera de 5 a 60 mm Carrera de 75 a 150 mm @ / @
06 D10 | 016 | 020|025 | 10| 016 | QD20 | D25 @_\
@ @ T Centro de
Dimensién H [mm]| 24.5 | 30.5 | 345 | 415 | 485 | 325 | 36.5 | 455 53 dad
Centrodeleje| m graveda
del cilindro de la carga

Grafico de seleccion [1] a [3] (montaje vertical)

Grafico Il Velocidad max. : 100 mm/s o menos Grafico 4 Velocidad max. : 300 mm/s o0 menos Grafico 1 Velocidad max. : 500 mm/s o0 menos
10 10

100
g 10 %*EEEEEE g 1 %;Egﬁ g 1
£ = £ @25 £
=S =—1—1ox| |§ ——ox| |g e Ry
= ~—[ [ 1920 = ~ s ~ ~—
1 %\ 016 0.1 = = @10 0 e e gfg
~— 210 26 ~— @10
A .01 .01
0 0 20 40 60 80 100 0.0 0O 20 40 60 80 100 00 0 20 40 60 80 100
Voladizo L [mm] Voladizo L [mm] Voladizo L [mm]
Ejemplo de seleccion (montaje vertical)
Grafico B Velocidad max. : 300 mm/s o0 menos Condiciones de seleccion  (* Montaje: vertical
Velocidad méx.: 300 mm/s
Voladizo L: 40 mm
Masa de la carga m: 0.2 kg
S | N # Lamasa de carga m debe ser: masa de la pieza + masa de las piezas méviles (consulta la tabla a continuacion).
= 1
£ : @25 Consulta el gréafico [2] para montaje vertical y una velocidad de 300 mm/s.
§ — = — g%g En el grafico [2], dado que la interseccion del voladizo L de 40 mm y la masa de carga m de
= 1 Ly .‘ — 210 0.2 kg se encuentra en el area debajo de la linea de @ 10, se selecciona un diametro @ 10.
ecCi6 o6 . .
Masa de piezas méviles lkal
0.01 Diametro Carrera [mm]
0 20 40 60 8 100 [mm] 5 |10 [ 15| 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150
Voladizo L [mm] 6 0.02 | 0.02 [ 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03|0.03|0.03|0.04| — | — | — | —
10 0.04 | 0.04 | 0.05| 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.06 | 0.06 | 0.06 | 0.08 | 0.10 | — —
16 0.08 | 0.08 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.10 | 0.11 | 0.11 | 0.14 | 0.16 | 0.19 | —
20 0.14 | 0.14 | 0.15| 0.15| 0.16 | 0.16 | 0.17 | 0.18 | 0.19 | 0.24 | 0.28 | 0.31 | 0.35
25 0.24 |1 0.24 | 0.26 | 0.26 | 0.27 | 0.27 | 0.29 | 0.30 | 0.32 | 0.37 | 0.42 | 0.47 | 0.52

3 Z;SVC



Seleccion del modelo Serie MXH2

Grafico de seleccion [4] a 12 (montaje horizontal)

Velocidad max.: 100 mm/s o menos Velocidad max.: 300 mm/s o menos Velocidad max.: 500 mm/s o menos

Grafico 1 Excentricidad de carga: 50 mm

Masa m [kg]

Masa m [kg]

100
10
— 025
~ —— 020
; - — 216
@10
— 06
0.1
0O 20 40 60 80 100

0.1

Voladizo L [mm]

~ —
SSEESSSSER
\ —
~_| T T—— o6
——r— @10
T —

o6

0 20 40 60 80 100

Voladizo L [mm]

Grafico [ Excentricidad de carga: 200 mm

Masa m [kg]

10
—
S Y e e == S Y
1 = 216
— 010
-
=1,
0.1
0 20 40 60 80 100

Voladizo L [mm]

Gréafico Ml Excentricidad de carga: 50 mm Grafico IlY Excentricidad de carga: 50 mm
10

10

2 == g ;@;ﬁ
€ = 025 €
5 ~—+r1—02 g =
3 ~ — 016 3 — @25
= ™~ T = ™ @20
0.1 @10 0.1 R
06 — @10
T —
a6
0.01 0.01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Voladizo L [mm] Voladizo L [mm]
Grafico El Excentricidad de carga: 100 mm Grafico [l Excentricidad de carga: 100 mm
10 10

@25

——— 025
— ™S = T 920

01 e = 010 0-1%616
a6 @10

0 20 40 60 80 100
Voladizo L [mm]

Grafico El Excentricidad de carga: 200 mm

U========c="c"

Masa m [kg]
Masa m [kg]

T = g 4 B
£ == Q25 E ==
: SSSE=SS[LINE SSSPm
© ©
™~ — ——
= 01 T @10 = 01 — g2
06 —~ 010
= 26
0.01 0.01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Voladizo L [mm] Voladizo L [mm]

Ejemplo de seleccidon (montaje horizontal)

Grafico [ Excentricidad de carga: 200 mm

Masa m [kg]

10

[ —

——— —T——— 025
~—1 [ ——— 520
1 olo de seleceio 216

— 10

T —

e ==
0.1
0 20 40 60 80 100

Voladizo L [mm]

Condiciones de seleccion [ Montaje: Horizontal
Velocidad méax.: 100 mm/s

Excentricidad de carga L1: 200 mm
Voladizo L: 30 mm
Masa de la carga m: 1.0 kg

= La masa de carga m debe ser: masa de la pieza + masa de las piezas moviles (consulta la tabla a continuacion).

Consulta el grafico [6 ] para montaje horizontal, una velocidad de 100 mm/s y una excentricidad de carga Lt de 200 mm.
En el gréfico [6], dado que la interseccion del voladizo L de 30 mm y la masa de carga m de 1.0 kg
se encuentra en el area debajo de la linea de @ 16, se selecciona un didmetro de & 16.

Masa de piezas moviles [kgl
Diametro Carrera [mm]
[mm] 5 10 |15 | 20 | 256 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150
6 0.02 | 0.02 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.04 | — — — —
10 0.04 | 0.04 | 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.06 | 0.06 | 0.06 | 0.08 | 0.10 | — —
16 0.08 | 0.08 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.10 | 0.11 | 0.11 | 0.14 | 0.16 | 0.19 | —
20 0.14 1 0.14 | 0.15| 0.15|0.16 | 0.16 | 0.17 | 0.18 | 0.19 | 0.24 | 0.28 | 0.31 | 0.35
25 0.24 | 0.24 | 0.26 | 0.26 | 0.27 | 0.27 | 0.29 | 0.30 | 0.32 | 0.37 | 0.42 | 0.47 | 0.52
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Serie MXH2

Desplazamiento de la mesa (Referencia)

Desplazamiento de la mesa debido a la fuerza que L y o segun el diametro y la carrera [mm]
actua en la direccién del momento flector Carrera 06 210 @16 @20 @ 25
El desplazamiento del extremo de la mesa cuando se aplica la carga F 3 L @ L & L @ L @ L @
directamente en el final de carrera en la direccién del momento flector. 155' 200 28 22 ig gg gg
Calcula la carga en el extremo de la mesa F empleando la formula siguiente. 2
97 25, 30 50 55 59 66 78
(Consulta la siguiente tabla para los valores de L y o..) 40 501 Y51 %9171 19 [8s] 26
L1—o L1: Excentricidad de carga 50 70 75 79 86 98
F= xm x 9.81 I 60 80 85 89 96 108
Gainde | 75 101, [107 111 122
Carga en el extremo de la mesa [N] delawgat lF 100 126 132 | 16 | 136 20 147 o7
L1: Excentricidad de carga [mm] m 125 157 161 172
m: Peso de la carga [kg] — 150 186 197
L: Consulta la siguiente tabla.
o: Consulta la siguiente tabla.
legngl'iro Carrera de 5 a 60 mm Carreras de 75 mm o superiores
= 025
£ P
S 020 50
£ / L~ w0
< 015 P 25, 30 o
] : 4 — ’ )
e | 15,20 S
6 £ 010 ; 8
§ ——1 L —T 510
% 0.05
8
O 0.00
0 5 10 15 20 25 30
Carga en el extremo de la mesa F [N]
g 0.30 50 g 0.30
‘s 025 A o ‘s 025
3 / / 40 3
E 020 A E 020
© : / [ 25,30 o | @ : 100 ©
[} (0]
S 015 15, 20, 213 o1s 75 e
10 |£ Z2 510 |8 |2 — 8
€ 010 £ 010
£ Z £
§ T — g —
S 005 £ 005
8 3
O 0.00 O 0.00
0 10 20 30 40 50 60 5 10 15 20
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
g 040 PEN T 040 ‘
% 0.35 / 50 % 0.35 - 125
& 030 40. @ 0.0
>
€ / £ 100
s 025 L co s | & 025 .
3 020 A L 15,20 518 a0 5|8
2 : / g | e : 3
16 | 5 o5 ,/ — | = o0——° | § o5 o
£ 2 — T 1 —T ] & 1l €
g o010 —— § 0710
g 005 ] g 005
2 0.00 S 0.00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 5 10 15 20 25 30 35
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
= 045 = 050
£ £
£ 040 [ 60 E 045 v 150 %
8 o35 AL 50 g o040 - 125
E 030 e 40. g 035
3 0.25 o 25,30 g < 030 100 s
S 020 P 15, 20 E|5 o2 —75— £
20 |5 015 L~ ~ [ |o |5 o2 &
S 010 Z — — | G0 g 8'12
© : 1 © .
g 005 g oo0sf——
2 0.00 S 0.00
0 20 40 60 80 100 120 140 10 20 30 40 50 60
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
= 035 = 0.40
£ B
E 60. = 150
= 0.30 i £ 035 L~ pre
g o025 40, & 030
1S E = 1S
= 25,30 s 025 100
@ 020 15, 20. Sl s
E | 5,10 = E 0.20 75— =
25 5 015 Z © 1§ o015 o
‘€ ‘€
§ 0.10 E 0.10
2 005 2 0.05
J)
S 0.00 O 0.00
0 50 100 150 200 20 40 60 80
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]

* Los valores de desplazamiento se toman a partir de una fuerza de empuje hacia abajo que actua directamente sobre el extremo de la mesa. Esto incluye cualquier desplazamiento debido a la deformacion elastica del conjunto del rodillo
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Seleccion del modelo Serie MXH2

Desplazamiento de la mesa debido a la fuerza que L y o segun el diametro y la carrera [mm]
actua en la direccion del momento flector lateral Carrera ©6 © 10 © 16 © 20 @25
. . L o L o L o L o L o
El desplazamiento del extremo de la mesa cuando se aplica la carga F 5.10 30 35 39 26 58
. . . .z 3
directamente en el final de carrera en la direccién del momento flector lateral. 15, 20 20 45 49 56 68
Calcula la carga en el extremo de la mesa F empleando la formula siguiente. 25, 30 50 14 1551 4 59 19 66 19 78 26
(Consulta la siguiente tabla para los valores de L y 0..) 40 60 65 69 76 88
L1 50 70 75 79 86 98
- L1: Excentricidad de carga
F= — xmx9.81 9 60 80 85 89 9 108
E 75 101 14 107 111 122
Carga en el extremo de la mesa [N] [ cenrode 100 126 132 | 16 | 136 147
. . gravedad 20 27
L1: Excentricidad de carga [mm] dela 1 125 157 161 172
m: Peso de la carga [kg] carga 150 186 197
L: Consulta la siguiente tabla. m
o: Consulta la siguiente tabla.
D'E:I"ni;ro Carrera de 5 a 60 mm Carreras de 75 mm o superiores
= 0.14
T
E 0.12 50
g A
g o0.10 40 25, 30
= L - L 15,20 ©
o 0.08 o
] — 4
6 £ 006 — ——5 10 8
k) [ —
E 004 —
N
e 002
8
9  0.00
0 5 10 15 20 25 30
Carga en el extremo de la mesa F [N]
E o 50 E 014
g 0.14 ﬁ// L /95' < 15, 20 § 0.12 75
5, .
5 012 4 = 5 0.0
2 010 s 519 Sle $
o N = © =
2 008 VA | g 008 3
10 = Z ©| 5§ o006 ©
€ 0.06 ‘€ .
g 0.04 E 0.04
% 0.02 % 0.02
9  0.00 9 0.00
0 10 20 30 40 50 60 0 5 10 15 20
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
= 020 = 020 .
E o018 60 1 50 lso_z5,30 b E o1s 125
% 0.16 v - el % 0.16 100,
o} P 1 5,10 o
E 0.4 L L~ £ 014
< 042 L | 2 o012 e o
2 010 (e 21 % o10 g
e - | & = P I
16 S 008 S| § o008 S
E o006 E 006
8 o004 ] 004
g 002 g 002
2 0.00 2 0.00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 5 10 15 20 25 30 35
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
= 020 = 025
E \ \ \ E 150 |
s 078 S 2% 40 953 \ = o 125
& 0.16 30— — S 020 100
2 014 P 1520 2 L 75
s o P —— I _— —
0.12 - 5,10 © 0.15 ©
2 010 ] 2|3 1 — 8
o . S o T
20 | £ o008 S| o0 - 3
£ 006 £ %
8 004 8 005
g 002 g
S 0.00 2 0.00
0 20 40 60 80 100 120 140 0 10 20 30 40 50 60
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
= 025 = 030
£ 60 | £ | 150
'S 020 SO % 025 - 125
g - ; 25,30 g L 100
© 15, 20 S 020
© 5 K] 75
s 0.15 / // 5,10 g % 015 / g
o o N T
25 £ 010 7~ 8| € 8
‘€ € 0.10
8 o005 8
< B <
5 5 0.05
9 0.00 9  0.00
0 50 100 150 200 0 20 40 60 80
Carga en el extremo de la mesa F [N] Carga en el extremo de la mesa F [N]
6
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Serie MXH2

Desplazamiento de la mesa (Referencia)

Desplazamiento de la mesa debido a la fuerza que

actaa en la direccion del momento torsor F r T
El desplazamiento de la mesa (en la flecha A) con respecto al momento Mr C A A
torsor Mr cuando se aplica la carga F en la flecha F en el final de carrera ﬁJ
del cilindro.
Mr=FxL
D'Fnr:'ni;ro Carrera de 5 a 60 mm Carreras de 75 mm o superiores
. 0.010
£
E
« 0.008
8
£
= 0.006
[
o
6 £ 0.004
Q2
£
N 0.002
g
A 0.000
00 02 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6
Momento Mr [N-m]
z 003 g 003
E E
[ ©
£ oo £ oo
3 3
L — | |£ e
2 0.01 £ 0.01 —
5 | 5] | ——
s | _— 8
Q.
2 — 2
Q000 Q0.0
0.0 0.5 1.0 15 2.0 25 3.0 3.5 0.0 0.5 1.0 15 2.0 25 3.0 3.5
Momento Mr [N-m] Momento Mr [N-m]
— 005 — 005
E E
‘s 004 ‘s 004 —
[0} [0}
£ £
= 003 003 ]
3 3
o o
16 5§ 002 — 5 002
§ 0.01 — T | % 0.01 7
a5 : et = .
8 4
Qo 0.00 Qo 0.00
0.0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0 0.0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0
Momento Mr [N-m] Momento Mr [N-m]
£ 005 £ 005
E E
é 0.04 é 0.04 ——
< 008 < 003
S S —
20 5 002 1 g 002
8 o001 & o001
Q. Q.
4 4
o 000 o 0.00
0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0 0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0
Momento Mr [N-m] Momento Mr [N-m]
— —  0.09
E o E oos
= 006 = : —
3 83 o007
e 005 E 006
s ©
g 004 e 005
25 2 003 g 004
2 2 003
E 002 E
& S 0.02
g oo g oot
Q000 aQ  0.00
0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0 14.0 0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0 14.0
Momento Mr [N-m] Momento Mr [N-m]

* Los valores de desplazamiento se toman a partir de una fuerza de empuje hacia abajo que actua directamente sobre el extremo de la mesa. Esto incluye cualquier desplazamiento debido a la deformacion elastica del conjunto del rodillo

7
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Paralelismo de carrera para una mesa

Carrera [mm]
40 a 60 75 100

0.13mm | 0.17 mm
0 menos | 0 menos

5a30

0.05 mm
0 menos

125

0.21 mm
0 menos

150

0.25 mm
0 menos

Paralelismo|
de carrera

0.1 mmo
menos

= No se incluye la deflexion de la mesa causada por la fluctuacion de carga, etc.

Max. admisible

IN-m]
Momento flector | Momento flector lateral| Momento torsor
Modelo
Mp My Mr

MXH6 0.81 0.81 1.40
MXH10 1.69 1.69 3.19
MXH16 3.49 3.49 6.47
MXH20 5.86 5.86 11.66
MXH25 8.20 8.20 12.72

Seleccion del modelo Serie MXH2

|

Diseino

/A Precaucion

1. La seleccién de un diametro no se puede realizar
unicamente a partir del momento admisible anterior.
Selecciona un diametro conforme a la «Seleccién
del modelo» de las pags. 3y 4.

2. Si la salida de la Mesa lineal compacta se aplica
directamente sobre la mesa, asegurate de que se
aplique a lo largo de la linea axial del vastago.

%

2

|

Contragolpe en la direccion de carrera \

/\ Precaucion

1. Dado que la conexion entre
el vastago y la mesa es un

mecanismo flotante, la mesa

. Vastago
tiene contragolpe en la

direccion de carrera. ’Im

Mesa

Contragolpe

Parte de conexion del
vastago y la mesa



Mesa lineal compacta

Serie MXH2

06,010,016, O 20, 9 25

Forma de pedido

MXH2B[10/-[60-M9BW|| |-

Mesa lineal compacta Ejecucjo_n espgcial
* Para mas informacion, consulta la p. 10.

Diametro .
3 T o N.° de detectores magnéticos
10| 10mm - 2 uds.
16 | 16 mm S 1 ud.
20| 20mm
25| 25mm

o Detector magnético

| — [Coniman integrado (sin detectores) |
* Consulta los modelos de detectores
magnéticos aplicables en la tabla inferior.

e Carrera estandar (mm)
Consulta las «Carreras estandar» en la siguiente pagina.

Detectores magnéticos aplicables / Consulta el catalogo en www.smc.eu para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos.

. . S Tensién de carga Modelo de detector magnético| Longitud de cable (m)
Tipo Funcmnan_’nento Erjtra_da a § Cabl_eado . ] 05111315 Conector Carga aplicable
especial eléctrica |[— = (Salida) DC AC Perpendicular| En linea - mlol@ precableado
8 3 hilos (NPN) 5V, MONV MON ® 00 O O Circuito
° - 3 hilos (PNP) 12V MOPV M9P ® 00 O O IC
:% 8 2 hilos 12V MOBV | M9B (@ (@[®@ O] O —
g,g Indicacion de Salida 3 hilos (NPN) 5V, MONWV| MONW (| @ @ @ O O Circuito Relé
g ol diggnéstico directaa | Si | 3 hilos (PNP) | 24V | 12V — MO9PWV| MOPW | @ (@ | ® O O IC PLC’
5 E (indicacion en 2 colores) cable 2 hilos 12V MOBWV|  M9BW (@ (© | @ O O —
5 9 Resistente a 3 hilos (NPN) 5V, MONAV*!' MONA*'| O |O | @ | O O Circuito
% salpicaduras 3 hilos (PNP) 12V MOPAV*'| MOPA*'| O |O | @ | O O IC
O | (indicacion en 2 colores) 2 hilos 12V M9BAV*'| MO9BA*'| O |O | @ | O ©) —
» T . 3 hilos Circuito
‘§ § _ dﬁ:(l,ltdaaa Si |(equivalenteaNPN)| 5V - A6V A96 e o 00 © IC -
B Q cable || 2 hilos oav | 12V 100 V A93V A93 ® 0 0 0 O — Releé,
] No 100V max.| A90V A0 (@ (@@ |®| O* [CircuitoIC| PLC

x1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia a salpicaduras.
%2 La tension de carga usada es de 24 VDC.

= Simbolos de la longitud de cable0.5 m-— (Ejemplo) MONW = Los detectores magnéticos de estado so6lido marcados con una
M (Ejemplo) MONWM “O” se fabrican bajo demanda.
=L (Ejemplo) MONWL

z (Ejemplo) MONWZ

# Véanse en la pag. 22 los modelos de detector magnético aplicables distintos a los enumerados anteriormente.
* Para mas detalles sobre los detectores magnéticos con conectores precableados, consulta el catalogo en www.smc.eu.
# Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar.



Simbolo
Tope elastico

=T

\ \

wade o] Ejecucion especial
order | (Para mas informacién, consulta

las paginas 23 a 25).

Simbolo Caracteristicas técnicas

Mecanizado adicional del orificio roscado,
-XC79| .. P - .
orificio pasante y orificio de posicionamiento

-XB13 | Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s)
-XC3[1| Posicion de conexion especial

-XC19 | Carrera intermedia (modelo con espaciador)
-XC22 | Juntas de caucho fluorado

Mesa lineal compacta Serie MXH2

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 6 | 10 | 16 | 20 | 25
Fluido Aire
Accion Doble efecto
Tamafo de conexion M5 x 0.8
Presion min. de trabajo 0.2 MPa 0.1 MPa [ 0.08 MPa [ 0.06 MPa
Presiéon max. de trabajo 0.7 MPa
Presion de prueba 1.05 MPa

Sin deteccion magnética: -10 a 70 °C (sin congelacion)

Temperatura ambiente y de fluido Con deteccion magnética: -10 a 60 °C (sin congelacion)

Velocidad del émbolo 50 a 500 mm/s
Energia cinética admisible [J] 0.0125 0.025 006 | o1 [ 0175
L, Unidad de cilindro No requerida
Lubricacion - - .
Unidad de guia Lubricacién recomendada*"
Amortiguacion Tope elastico en ambos extremos
Tolerancia de longitud de carrera o

«1 Dependiendo de las condiciones de trabajo y del entorno, la vida til de la guia lineal se puede
ampliar significativamente engrasando regularmente los railes de la guia lineal.
No se incluye un tubo de grasa. Pidelo por separado.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)

Carreras estandar

Diametro [mm] Carrera estandar [mm]
6 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
10 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100
16 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100, 125
20 5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100, 125, 150
25 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100, 125, 150

% Carreras intermedias disponibles en el modelo de «Ejecucién especial» (-XC19).
(Para mas informacion, consulta la p. 25.)

Fuerza teodrica

[N]
Diametro Diémetro de véstago | Direccion de | Area del émbolo Presion de trabajo [MPa]
[mm] [mm] funcionamiento [mm?2] 0.3 0.5 0.7
ouT 28 8 14 19
6 3
IN 21 6 10 14
ouT 78 23 39 55
10 4
IN 66 19 33 46
ouT 201 60 101 141
16 6
IN 172 51 86 121
ouT 314 94 157 220
20 8
IN 264 79 132 185
ouT 491 147 245 344
25 10
IN 412 124 206 289
Peso
Consulta las paginas 21 a 22 en lo referente
al uso con detectores magnéticos. [9]
- Carrera minima para el montaje de RLICLE Carera [mm] ‘
mm
detectores magnéticos [mm] Carrera 5|Carrera 10| Carrera 15|Carrera 20| Cartera25 | Carrera 30 | Carrera 40 | Carrera 50 | Carrera 60 | Carrera 75 |Carrera 100|Carrera 125|Carrera 150
- Posicién adecuada de montaje de los 6 61 68 | 75| 8 | 89| 96 | 110 | 124 | 137 | — - - -
detectores magnéticos (deteccion a final 10 103 | 113 | 124 | 134 | 144 | 154 | 174 | 195 | 215 | 259 | 312 - -
de carrera) 16 182 | 196 | 210 | 224 | 238 | 251 | 279 | 306 | 333 | 406 | 481 | 554 -
- Rango de trabajo 20 347 | 370 | 392 | 415 | 438 | 460 | 505 | 550 | 596 | 706 | 826 | 948 | 1069
- Montaje de detectores magnéticos 25 470 | 473 | 521 | 524 | 572 | 575 | 624 | 675 | 726 | 834 | 968 | 1102|1237
10
ZS\NC



Serie MXH2

VAV
fiC Om

© [ @

R

&\ |le

A -
@@/

@

Ne°

Descripcion

Tubo del cilindro

Guia

Tabla

Embolo

Iman

Tope elastico

Tope elastico

©| o N g ~W|IN| =

Junta del émbolo

Junta de estanqueidad

—
—

O
2



Mesa lineal compacta Serie MXH2

Dimensiones: @ 6

Carrerade 5 a 60 mm

10 5 + Carrera 4 xM3x0.5

’% / Prof. 4.8
[}

3 x M4 x 0.7 pasante

2xM5x0.8 Diam. de orificio de pilotaje @ 3.3 4xM5x0.8
Conexion 6 x @ 6 prof. de avellanado 3.3 Conexion del cilindro 4 xM3x0.5
del cilindro 0 (Con tap6n para conexion) Prof. 6.5
4xM3x0.5 ©
Prof. 4.8 [
~
© #@G gl o
2 2 - - - - @ o
o ° 2.9
[t} [fe} 0 9
n
6.5 16
NS 10
8.5 31 + Carrera
39.5 + Carrera
LT
o0 mE —& o o ®
0 © Y
8| LA | LB | \JxM3x05
Prof. 5.5
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LT NS
5 4 10 - 42 14
10 4 10 - 47 14
15 4 20 - 52 24
20 4 20 - 57 24
25 4 30 - 62 30
30 4 30 - 67 30
40 6 20 20 77 45
50 6 25 25 87 &
60 6 30 30 97 60

SVC 12
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Serie MXH2

Dimensiones: @ 10

Carrerade 5 a 60 mm

Conexioén del cilindro
(Con tap6n para conexion)

4 x M4 x0.7
Prof. 7.5
0
~
©
oD

% Or¢|s

®

4 xM4 x0.7
12 5 + Carrera Prof. 6
2 O
3 x M5 x 0.8 pasante
Diam. de orificio de pilotaje @ 4.3
0 6 x @ 7.5 prof. de avellanado 4.4
©
4xM4x0.7 2xM5x0.8
Prof. 6 Conexion — vl
del cilindro / {}
@ o [s¢] - - - - I Y ]
[\ . | N [\ a
o> s
09t @)
0 13 0 0 75| |5 NS 12.5 | 2
© ©
11.5 35 + Carrera
46.5 + Carrera
LT
o %
2| = % @ @
© i :
1 LA | LB | \JxM4x07
Prof. 6.5
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LT NS
5 4 10 - 49 14
10 4 10 - 54 14
15 4 20 - 59 24
20 4 20 - 64 24
25 4 30 - 69 30
30 4 30 - 74 30
40 6 20 20 84 45
50 6 25 25 94 55)
60 6 30 30 104 60

13
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Dimensiones: @ 10

Mesa lineal compacta Serie MXH2

Carrerade 75y 100 mm

12 5 + Carrera 4xM4x0.7
/ Prof. 6
o2 ©
&) ©
3 x M5 x 0.8 pasante
Diam. de orificio de pilotaje @ 4.3 4xM5x0.8
6 x @ 7.5 prof. de avellanado 4.4 Conexion del cilindro 4xM4x0.7
2x M5x0.8 (Con tapdn para conexion) Prof. 7.5
4xM4x0.7 Conexion mt I
— - -
Prof. 6 del cilindro — = -
&
S e 3 o ¢ Tol s
)i D © 32
[s2] 1) o [s2] _ - - - o [ee]
N a N [\ —
PN o) an) @ e
o 13 0 0 0 11
© [(e) —p
7.5 5' NS 12.5 20
11.5 37 + Carrera
48.5 + Carrera
LT
|
of o © ° ® ®
° 8 o e
11|_ 30 | 30 \ 6xM4x0.7
Prof. 8.5
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera LT NS
75 119 75
100 144 100

14
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Serie MXH2

Dimensiones: @ 16

Carrerade 5 a 60 mm

12 10 + Carrera 4xM4Xx0.7
;‘ Prof. 6
1A
J__, A%
= 1
=
[ \*%4 é
4 x M5 x0.8
3 x M5 x 0.8 pasante Conexion del cilindro
Diam. de orificio de pilotaje @ 4.3 (Con tapon para conexién) 4 X M4 x 0.7
2xM5x0.8 6 x @ 7.5 prof. de avellanado 4.4 Prof. 10
Conexion 0
4 xM4x0.7 del cilindro ©
Prof. 6 |
) 0
ﬁ%/ §
* O
K % © ﬁ 90 0| v
B ANG 8 2
n
~ 4 4 L O ~ i L - - - - 0 ©
(e} o N (s} N
DN
0 U @) © —
9 17 ) b 10 | |5 NS 125 |0
© 14 42 + Carrera 16
56 + Carrera 25 ]
LT
| © NN
N N \é A\-ZEA\-
14 | LA | 1B | \Jxmaxor
Prof. 6.5
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LT NS
5 4 10 - 58 20
10 4 10 - 63 20
15 4 20 - 68 30
20 4 20 = 73 30
25 4 30 - 78 40
30 4 30 - 83 40
40 6 20 20 93 50
50 6 25 25 103 60
60 6 30 30 113 60
15
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Dimensiones: @ 16

Mesa lineal compacta Serie MXH2

Carrera de 75, 100 y 125 mm

12 10 + Carrera 4 xM4x0.7
Prof. 6
=
S o -
?ﬂ
€ ©
3 x M5 x 0.8 pasante
Diam. de orificio de pilotaje @ 4.3 4CX M5 x (()j‘sl —
onexion del cilindro
2% M5 x 0.8 6 x @ 7.5 prof. de avellanado 4.4 (Con tapon para 4% Md x 0.7
Conexién 0 o
del cilindro o conexion) Prof. 10
4x M4 x0.7
Prof. 6 T g
rf%/ ;
o
T 4 5] %
~ Yo} ~ - - - - - - 0 ©
[aV) [eV) N (s} [\
O
© © © €
0 17 0 0 10 | [5 NS 125 © 16
wn © wn [(e]
14 46.5 + Carrera 25
60.5 + Carrera
LT
& e ® e ® OfF
| © . - - _ . . - -
A — JE
® ° ® 8 ® ©®
14 LA LB |  LC | \JxM4x07
Prof. 9.5
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LC LT NS
75 6 30 30 — 128.5 75
100 6 30 30 — 15315 100
125 8 35 35 35 178.5 135

O
2
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Serie MXH2

Dimensiones: @ 20

Carrerade 5 a 60 mm

20

15 10 + Carrera 4xM5x0.8
Prof. 8
H a
—o 3
©
~ o
e I @
3 x M6 x 1.0 pasante 4xM5x0.8

Diam. de orificio de pilotaje @ 5.2 o avion del cilindro

2xM5x0.8 6x0 9.3 prof. de avellanado 8 (Con tapon para 4xM5x0.8
Conexion  / conexion) Prof. 11
4 xM5x0.8 del cilindro
Prof. 8 '\t
{ | ™
<
rr%/ )
Q g4 @ © ¢ Foom,,
Wary ik
< ! o <| _ _ _ [ <
(s2] M (2] (3] @ (s2]
BB &
Pary + ar)y : Ve
© W J |~ © \Y ~
20 11 6 NS 15 20
15.5 52.5 + Carrera 32
68 + Carrera
LT
mn ]
O e :
o e & ’E
14 LA LB | \JxM5x0.38
Prof. 7
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LT NS
5 4 10 - 69 20
10 4 10 - 74 20
15 4 20 - 79 25
20 4 20 = 84 25
25 4 30 - 89 40
30 4 30 - 94 40
40 6 20 20 104 50
50 6 25 25 114 70
60 6 30 30 124 70
17
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Mesa lineal compacta Serie MXH2

Dimensiones: %) 20
Carrera de 75, 100, 125 y 150 mm

15 10 + Carrera 4xM5x0.8
| [ Prof. 8
—c) o
o e
N A4
) ©
3 x M6 x 1.0 pasante
2xM5x0.8
Conexion Diam. de orificio de pilotaje @ 5.2 gx M.5, x0.8 —
> onexion del cilindro
del cilindro 6 x @ 9.3 prof. de avellanado 8 (Con tapon para 4xM5x0.8
4xM5x0.8 o,
conexion) Prof. 11
Prof. 8 i \ I
1 \ P
: 2 @ % % o O vl
& ! 58
< [V < i | - - - - N <
(s2] @ (s2] (3] (s}
O ar)Y P
~ ~ S
© 20 © 11 6 NS 15 20
15.5 52.5 + Carrera 32
68 + Carrera
LT
- O - - - - - - - - T
[sp2 I aV) é
14 LA | 1B [ Lc | \Jxmsxo8
Prof. 11
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LC LT NS
75 6 30 30 - 136.5 90
100 6 30 30 — 161.5 115
125 8 35 35 35 186.5 140
150 8 35 35 35 211.5 165

18
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Serie MXH2

Dimensiones: @ 25

Carrerade 5 a 60 mm

4 xM5x0.8

[ Prof. 15.5

T

31.5

\Z4

é <

©

34

73
74

15 10 + Carrera 4 xM5x0.8
Prof. 8
]/ Vs
N A% §§
Q ©
3 x M6 x 1.0 pasante 4x M5 x0.8
2 x M5 x 0.8 Diam. de orificio de pilotaje @ 5.2 Conexion del cilindro
Conexién 6 x @ 9.3 prof. de avellanado 8 (Con tapén para
del cilindro / conexion)
[t}
4xM5x0.8 -
——
Prof. 8 ® 3 a f1
Ao ] % @E
RO© N2
B A8 t
3 Q} 8 9l : : : : : —8
_//
E?ﬁ\ ) fia N O
~ A% i A ¥ > &
20 N © 155 | |6 NS 15 |2
19 L2
L1
L3
Vs
® & ﬁ
= o f2n\ @ A
® & Q Q
20 LA LB J xM5x0.8
Prof. 11.5
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera L1 L2 L3 J LA LB LT NS
5,10 87 68 30 4 10 - 83.5 35
15, 20 97 78 40 4 20 — 93.5 45
25, 30 107 88 50 4 30 - 103.5 55
40 117 98 60 6 20 20 113.5 65
50 127 108 70 6 25 25 123.5 75
60 137 118 80 6 30 30 133.5 85

19
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Mesa lineal compacta Serie MXH2

Dimensiones: %) 25
Carrera de 75, 100, 125 y 150 mm

15 20 + Carrera 4 x M5 x 0.8
—‘ Prof. 8
—© I
& ©
I o0
% ©
4xM5x0.8 3 x M6 x 1.0 pasante 4xM5x0.8
Prof. 8 Diam. de orificio de pilotaje @ 5.2 Conexion del cilindro
2x M5'3< 0.8 6 x @ 9.3 prof. de avellanado 8 (Con tapén para 4 xM5x0.8
3o o / conexion) [Prof. 15.5
T encf |
ﬂé T T T 3
0 \"24 @} 1 2 W U1V
D 4 i X NS
Fga O Ar@ A : ¢
~ \Y
20 2 ol |55 ]6 NS 15 |2 20
19 58 + Carrera 32
77 + Carrera
LT
- O 1
™ N R
20 | LA | 1B | e | \JxM5x08
Prof. 16
# Consulta los procedimientos de montaje de la mesa lineal, montaje de la pieza y el cambio de las posiciones de las
conexiones en el manual de funcionamiento.
[mm]
Carrera J LA LB LC LT NS
75 6 30 30 - 149 100
100 6 30 30 — 174 125
125 8 35 35 35 199 150
150 8 35 35 35 224 175

SMC 20
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Serie MXH2
Montaje de detectores magnéticos

Carrera minima para el montaje de detectores magnéticos

[mm]
N Modelo de detector magnético aplicable
° detectores
magnéticos montados D-M9LC], M1V [I;—-I\I(IIIZDDVAV’ mgng\\ll D-A9[], A9V
1 ud. 5 5 5
2 uds. 5 10 10

Posicion adecuada de montaje de los detectores magnéticos (deteccion a final de carrera)

Direccion de la Direccion de la
A entrada eléctrica: entrada eléctrica:
Axial Perpendicular
I [ ]
) gﬁ
© © e © © ¢
BEo =T I
B ] I 15 [l =)
© © ©
B | |W ¢ [6.5]
@)

[ 1: Valor del modelo D-M9[1V, D-M9IWYV, y D-M9[JAV
( ): Valor del modelo D-A9C1V

[mm]
D-M9C]
D-MOIW
B D-MOV D-A9]
D'Fme]‘fo D-M9CIWV D-A9LV
AL, D-M9LIA
D-M9JAV
A B c w A B c w
6 12.0 185 65 55 8.0 25 25 2.0
) 245 125 - 285 8.5 -
10 100 (26.5) (14.5) 6.0 (30.5) (10.5)
» 29.0 17.0 - 33.0 13.0 -
16~ 12.0 (33.5) (21.5) 8.0 (37.5) (17.5)
20 175 36.0 24.0 — 135 400 20.0 -
) 395 275 ~ 435 235 ~
25 18.0 (44.5) (32.5) 14.0 (48.5) (28.5)

+1 Los valores entre paréntesis () en las tablas son las dimensiones para carreras de 75 mm o superiores.

%2 Los valores entre paréntesis para el tamafio @ 25 son las dimensiones para carreras de 5, 15y 25 mm.

= Los valores «W» en la tabla indican la protrusién maxima del detector magnético desde la superficie final del cilindro. Ajusta el detector magnético
después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.

* En el caso de modelos con carreras de 5y 10 mm, el detector magnético puede no desactivarse debido al rango de funcionamiento o dos detectores
magnéticos se pueden activar simultaneamente. Fija los detectores magnéticos entre 1 y 4 mm por encima de los valores de la tabla anterior. (Si utilizas
1 detector magnético, asegurate de que se activa y desactiva correctamente; si utilizas 2 detectores, asegurate de que ambos se activan).

21



Montaje de detectores magnéticos Serie MX H2

Rango de trabajo

[mm]
Modelo de detector Bore size
magnético 6 10 16 20 25
D-M9C1, MoV
D-M9CW, M9LIWV 3 3.5 5 6 6
D-M9CIA, MOLIAV
D-A90], A9C IV 5 6 9 11 10.5

* Los valores que incluyen histéresis se suministran Gnicamente como informacion, no
estan garantizados (asumiendo una dispersion de aprox. +30 %)
y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.

/\ Montaje de detectores magnéticos

B Si se instalan unas cerca de otras Tabla 1. [mm
Si se usa la Mesa lineal compacta con el detector magnético Diametrg ) ds 2"1 ‘ ‘
D-A9L] o D-M9L], los detectores magnéticos podrian activarse de 10 5 25 0% 0%
manera no intencionada si el espacio entre los productos es 16 10 35
inferior a la dimension mostrada en la Tabla 1. Por tanto, 20 15 47
asegurate de dejar al menos esta holgura. A causa de 25 15 47 Q0 ©©
circunstancias inevitables, si tienes que usarlos a una distancia =1 = | —
menor de la que muestra la tabla de la derecha, deberas proteger d
los cilindros. Asi pues, fija una superficie de acero o una proteccion L
magnética (MU-S025) en la parte del cilindro que corresponde al
detector magnético. (Contacta con SMC para obtener mas Se indican las dimensiones de una placa protectora (MU-S025)
informacion.) En caso de que no se utilice una placa protectora, que se vende por separado como referencia.
el detector magnético podria activarse de manera no intencionada.

Material: acero inoxidable con ferrita,

® Grosor: 0.3 mm
Dado que la cara posterior lleva un tratamiento
36 con adhesivo, es posible acoplarlo al cilindro.

B Modelo con conexion lateral

Si se usa con un modelo con conexion lateral, no es posible
montar los detectores magnéticos D-A9L IV o M9V de tipo
perpendicular en el lateral en el que esta conectado el
conexionado.

Detector
magnético

o T e e e e e e Em e e R Em R e S S RN R Em R S R R Em A A e Em Em Em Em e
I Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en «Forma de pedido», también se pueden montar los siguientes detectores magnéticos.

I # También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (D-M9LJE(V)) normalmente cerrados (NC = contacto b). Consulta el catalogo Web I
para obtener mas detalles.

AR |
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Serie MXH2
Opciones especiales | sicrmsmens

) . L .. 1 ) informacion.
Es posible realizar las siguientes modificaciones de extremo de vastago

Simbolo

n Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante y orificio de posicionamiento -XC79

Estas opciones especiales se usan para el mecanizado adicional ’
del orificio roscado, orificio pasante y orificio de posicionamiento,

a peticion del cliente, en piezas disefiadas principalmente para

montaje de una pieza, etc. en los cilindros neumaticos combinados.

No obstante, dado que hay partes en las que es imposible realizar

un mecanizado adicional, consulte las limitaciones de mecanizado

adicional para cada modelo.

/A Precauciones |

+ SMC no asume ninguna responsabilidad por la calidad del mecanizado adicional
de orificios ni por la disminucion del rendimiento del producto en si mismo.

+ No se realizara un nuevo recubrimiento de las piezas mecanizadas
adicionalmente.

« Asegurate de incluir el diametro del taladro pasante y la «profundidad efectiva»
del orificio ciego.

Serie aplicable y Lista de componentes con mecanizado adicional - Si se realiza el mecanizado adicional de orificios pasantes, asegurate de que la
punta del perno, etc. para montaje de la pieza no que queda adherida en el lado
Lista de componentes compatibles del cilindro. Podria producirse un problema inesperado.

Serie aplicable con mecanizado adicional « Ten cuidado de que el orificio de montaje actual de los productos estandar no

interfiera con el orificio que se va a mecanizar adicionalmente. No obstante,
es posible perforar adicionalmente el tamafo superior de orificio en la misma
posicién que el orificio actual.

MXH2 Tabla

Explicaci()n adicional comun /Los orificios que se han mecanizado adicionalmente son de los 3 tipos siguientes.

Orificio roscado Orificio roscado Orificio de posicionamiento
El didmetro nominal designado y el paso del orificio El orificio roscado de un diametro interior El orificio de posicionamiento de un diametro
roscado se mecanizan adicionalmente. (Didmetro designado esta mecanizado. designado (orificio fresado) estd mecanizado.
max. nominal de rosca M20) (Diametro max. de orificio 20 mm) (Diametro max. de orificio 20 mm)
El orificio ciego tiene una profundidad en la parte Si deseas un orificio ciego, especifica la La dimension interna tiene una tolerancia H7
inferior del orificio preparado que corresponde a la profundidad efectiva. (Consulta la figura con respecto al diametro de orificio designado.
suma de A a C en la siguiente figura, en contraste siguiente.) Ademas, la precision dimensional (Consulta la siguiente tabla).
con la profundidad efectiva del orificio roscado. Sino | para el diametro interno sera £0.2 mm.
es qu'ble realizar el orificio pasgnte, etc.,- (_jgja Dlam 3omenos| De3a6 [De6a10{De 10a 18{De18a20
suficiente grosor en la parte interior del orificio. orificio
Toeranal T007 | ¥0.012 [ +0015 | +0.018 | +0.021
D (tamafio de rosca) olerancia| o 0 0 o
DH7

A (Prof. efectiva 4""7

de rosca) A (Prof. efectiva)

B =3 x P (seccion A (Prof. efectiva)

roscada incompleta)

C=03x(D-P) C=03x(D-P)

* P corresponde al paso de rosca.

Limitacion de mecanizado adicional / pado que las lineas inclinadas definen el rango restringido para mecanizado adicional, define las dimensiones de acuerdo con lo siguiente.

Serie MXH2 Material de la mesa: Aluminio

2 @

o

LX

77
) 2
x|

Rango dimensional que no es posible mecanizar adicionalmente [mm)]

Diametro [mm] LX LY LZ
6 28 11 8

10 31 14 8.5

16 39 19 8.5

20 48 23 10.5

25 54 28.5 10.5
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Serie MXH2

Caracteristicas tecnicas comunes de las ejecuciones especiales

Consulta con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

n Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s)

Permite un funcionamiento uniforme a bajas velocidades.

Ejeoucion
aspecid

Simbolo

Descripcion Modelo Accion

Nota

Mesa lineal compacta MXH2 Doble efecto

Forma de pedido
Referencia estandar |-XB1 3

Cilindro de baja velocidad l

Caracteristicas técnicas

Velocidad del émbolo 5a 50 mm/s

Dimensiones Igual que el modelo estandar

Especificaciones adicionales Igual que el modelo estandar

E Posicion de conexién especial

Cilindro con una posicién de conexion modificada en comparacion con el modelo estandar.

* Funcionamiento exclusivo con
AIRE NO LUBRICADO.

* Para el ajuste de velocidad, usa
reguladores de caudal para
controlar las velocidades mas
bajas. (Serie AS-FM/AS-M)

Simbolo

Descripcion Modelo Accion

Nota

Mesa lineal compacta MXH2 Doble efecto

Forma de pedido

Referencia estandar |— XC3

Posicion de conexion especial l

Especificaciones: las mismas que el modelo estandar

La posicion de conexiéon de un producto estandar se encuentra en direccion axial y se envia de fabrica taponada en ambos extremos.

No obstante, se puede pedir modelo con conexion lateral.
El cliente no tiene que realizar el cambio de los tapones.

Relacion entre la posicion de la conexién y la posicién del tapén

Estandar -XC3A

-XC3B

Conexion OUT

Conexion IN

Conexién OUT

<~
> Conexién IN
/
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Serie MXH2

E Carrera intermedia (modelo con espaciador)

Carreras intermedias disponibles mediante la instalacion de un espaciador con el cilindro de carrera estandar.

Simbolo

Descripcién

Modelo

Accién

Nota

Mesa lineal compacta

MXH2

Doble efecto

Disponible mediante el uso de espaciadores de 50 10 mm

Forma de pedido

Referencia estandar

XC19

Carrera intermedia (modelo con espaciador)L

Caracteristicas técnicas

Carrera intermedia

Dimensiones del producto y
dimensiones de montaje

Véase la Tabla 1 enla
parte inferior.

anteriores

Caracteristicas técnicas distintas a las

Igual que el modelo estandar

Tabla 1. Carrera intermedia (modelo con espaciador)

Carrera Carrera
intermedia | 35 | 45 | 55 | 65 | 70 | 80 | 85 | 90 | 95 | 105 | 110 | 115 | 120 [ 130 | 135 | 140 | 145
Dimensiones | lguales | Iguales | lguales
Iguales que en

del producto | queen | queen | queen carrera de Iguales que en carrera de Iguales que en carrera de Iguales que en carrera de
y dimensiones |carrera decarrera de|carrera de 75 mm 100 mm 125 mm 150 mm

de montaje 40mm | 50mm | 60 mm
- Posible mediante la instalacién de un espaciador de 5 mm o 10 mm de anchura con el cilindro de carrera estandar.
- Las carreras intermedias no enumeradas en la tabla estan disponibles bajo demanda.

Simbolo

n Juntas de caucho fluorado

Descripcion

Modelo

Accion

Nota

Mesa lineal compacta

MXH2

Doble efecto

Forma de pedido

Referencia estandar

|- xc22

25

Juntas de caucho fluorado l

Caracteristicas técnicas

Material de sellado

Goma fluorada

Rango de temperatura
ambiente

#1 Con deteccion magnética: -10 °C a 60 °C
Sin deteccion magnética: -10 °C a 70 °C

(Sin congelacion)

Especificaciones que no se
indican anteriormente
Dimensiones del producto
y dimensiones de montaje

Igual que el modelo estandar

*1 Confirma con SMC que este producto es adecuado para el tipo de

producto quimico y la temperatura de trabajo que vayas a utilizar.

« También se pueden fabricar cilindros con detectores magnéticos; no
obstante, las piezas relacionadas con los detectores magnéticos (unidades
de deteccion magnética, fijaciones de montaje, imanes integrados) son las
mismas que las de los productos estandar. Antes de usarlos, contacta con
SMC para asegurar que su idoneidad en el entorno de funcionamiento.




/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion”,

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o la
muerte.

A\ Peligro:

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves
o0 la muerte.

/\ Advertencia:

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/A\ Advertencia

/\ Precaucion:

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y andlisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencién a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con protecciéon mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
|IEC 60204-1: Seguridad de las méaquinas - Equipo eléctrico de las
méquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pals.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pals a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los palises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pals, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.



Historial de revision

Edicion B - Se ha afiadido el tamafio & 25.

- Se ha afnadido «Durabilidad 3 veces superior».
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Austria +43 (0)2262622800 www.smc.at
Belgium +32(0)33551464  www.smc.be
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Finland +358 207513513 www.smcfi
France +33(0)164761000 www.smc-france.fr
Germany +49(0)61034020  www.smc.de
Greece +302102717265  www.smchellas.gr
Hungary +36 23513000 www.smc.hu
Ireland +353 (0)14039000  www.smcautomation.ie
Italy +39 03990691 www.smcitalia.it
Latvia +37167817700 WWW.SMC.Iv
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office@smc.hu
sales@smcautomation.ie
mailbox@smcitalia. it
info@smc.lv

Lithuania  +3705 2308118
Netherlands +31 (0)205318888
Norway +47 67129020
Poland +48 222119600
Portugal +351 214724500
Romania  +40 213205111
Russia +7 (812)3036600
Slovakia  +421(0)413213212
Slovenia  +386 (0)73885412
Spain +34 945184100
Sweden +46 (0)86031240
Switzerland +41(0)523963131
Turkey +90 212489 0 440
UK +44 (0)845 121 5122

South Africa +27 10 900 1233

www.smclt.lt
www.smc.nl
WWWw.Smc-norge.no
www.smc.pl
WWW.SMC.eu
WwWw.smcromania.ro
WWW.SmC.eu
www.smc.sk
WWW.SmC.Si
WWW.SMC.eu
WWW.SMC.NU
www.smc.ch
www.smcturkey.com.tr
www.smc.uk

WWw.smcza.co.za

info@smclt.It

info@smc.nl
post@smc-norge.no
sales@smc.pl
apoioclientept@smc.smces.es
smcromania@smcromania.ro
sales@smcru.com
office@smc.sk
office@smc.si
post@smc.smces.es
smc@smc.nu

info@smc.ch
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sales@smc.uk
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.
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