Table linéaire compacte
J6,010, 16, D 20, O 25

Rigidite renforcee du guide lineaire

3 fois plus (Noveau MXH2
de IongéVité MXH actuel

# Dans les conditions de test de SMC.

Déplacement de la table réduit de 48 2,

Déplacement dii a la force Déplacement di a la force Déplacement di a la force
agissant dans le sens longitudinal il agissant dans le sens radial ll agissant dans le sens latéral
48 % de réduction 63 % de réduction 90 % de réduction

0.31mm % 0.16 mm 0.06 mm»0.006 mm
= F .

¢

||
d

* Pour un @ 10 et une course de 60 mm, 50 % de la charge admissible correspondante s'applique (par rapport a la série actuelle MXH)

Pour plus de détails, reportez-vous pages 5 et 6.
| @I_/V:}elll O 25

¢ L argeur identique a la taille @ 20
e Moment admissible : Max. 1.4 fois celui de la taille @ 20

Course max. standard : 150 mm

(Pour @ 20, @ 25)




Table linéaire compacte Série MXH2

Grande rigidité

Rigidité renforcée par Longueur du guidage
I'allongement du guidage

linéaire

Déplacement de la table fi

nettement réduit lorsqu'un
E P - ® SC @0 VB @

moment s'applique.
IZ= Réduction de 6 % max.

194g= 182 g

(Par rapport a la série MXH actuelle @ 16 et 5 mm de course)

Orifice OUT

.

Orifice IN

Le moment
admissible et le
parallélisme de
déplacement sont
équivalents a ceux
de la série MXH
actuelle.

@ 6 a @ 20) FXD

e

Petits détecteurs

possibles
(D-M9J, D-A9))

La course max. standard a été allongée.
(Max. 150 mm)

(Produit actuel : Max. 60 mm)

Course max. [mm]

-ua:m Modele actuel o
g6 60
g10 100
60
a16 125
@ 20 150
(o 25 150 - '




Table linéaire compacte Série MXH2

Dimensions de montage et Montage possible dans 4 directions.

longueur équivalentes a celles
de la série MXH actuelle.

Les dimensions incluant le montage de la piéce et le
montage du vérin sont identiques a celles du
modéle actuel.

Le raccordement est possible
dans 3 directions.

Si I'emplacement des orifices doit étre modifié, le modéle en
« Exécution spéciale » (-XC3[J) est disponible.

2 options de montage
de la piéce.

Amortisseur

Un amorti élastique est également installé a l'intérieur du vérin.
= Pour plus de détails, voir page 9, « Construction ».

Alésage ‘ Course

[mm] [mm] Exécutions spéciales (pp. 23 a 25)

‘ Action ‘Amortissement

6 5a60
-XB13 : Vérin faible vitesse (5 & 50 mm/s)
Boubla Amqﬂisseur 10 5 ‘i" 100 -XC3L] : Emplacement spécial des orifices
offet elast|qu<? (ljes 16 54125 -XC19 : Course intermédiaire (modéle a entretoise)
deux cotes 20 52150 -XC22 : Joint en caoutchouc fluoré
@mu25 53150 -XC79 : Usinage de trous taraudé, percé et goupillé supplémentaires
CONTENTS
Sélection du MOdElE -« -« wrrerrrrrrrrteeeiiriiiiees p. 3 Slmple Specials ...................................................... p. 23
Pour passer COMMANGE v v rererereserreseseeeeiiaeeeees p. 9 -XC79 Trou taraudé, trou percé,
Caractéristiques techniques ...................................... p10 trou goupillé usiné supplémentaire .......................... p. 23
CONSEIUCTION = +# v e re e eseree sttt p11 Caractéristiques communes aux exécutions spéciales o0 [3), 24
DiIMENSIONG: +#+#+ e se e rereseseeneneeatatteueietttitttieeeaenes p. 12 -XB13 Vérin faible vitesse (5 450 mm/s) .............. p. 24
Montage du JBtECtEUr w - rvrrerrrr e rr ettt p. 21 -Xc3d Emplacement spécial des orifices =t rereee p. 24
-XC19  Course intermédiaire (modéle a entretoise) * p. 25
-XC22  Joint en caoutchouc flugré:+««=-+«==ssxeeeeeneees p. 25



Série MXH2
Sélection du modele

A Precautlon L'effort théorique doit étre vérifié séparément. Reportez-vous a « Effort théorique » page 8.

Conditions de sélection : référez-vous aux tableaux ci-dessous pour déterminer les conditions de sélection et choisir un graphique de sélection.

Vertical Horizontal
| L1: Load eccentricity
|
!
| m
Sens de montage m |
| L ,
i I H
H N N e _
L L
Vitesse max. [mm/s] |Jusqu'a 100 [ Jusqu'a 300 [ Jusqu'a 500 Jusqu'a 100 Jusqu'a 300 Jusqu'a 500
Déport de la charge Li [mm] - 50 100 200 50 100 200 50 100 200

Graphique de sélection | [1] | | (6] [9]
* L : porte-a-faux (distance du centre de I'axe du vérin au centre de gravité de la charge) L
La direction de L peut aussi étre diagonale. (Voir le dessin a droite.) _/\7
* H : distance du centre de I'axe du vérin a la surface de montage de la table

5 a 60 mm Course 75 a 150 mm Course

| ©

g6 |10 | D16

Dimension H [mm]| 24.5 | 30.5 | 34.5

320|025 |010 | @16 | @20 | 25 @ \@@-\‘
415 | 485 | 325 | 36.5 | 455 | 53

» m Centre de gravité
Centre de [axe du vérin de la charge

Graphique de sélection [1] a [3] (montage vertical)

Graphique |l Vitesse max. 100 mm/s
100

Masse m [kg]
)
T

~~ N —— —1] @25
N ~—1 | 1920
== e e —FIL
~—— @10
~— 06

0.1

0 20 40 60 80 100

Porte-a-faux L [mm]

Graphique [A Vitesse max. 400 mm/s Graphique [H Vitesse max. 500 mm/s
10 10

e N =
E @25 E =
% — — 8 %g % e — 025
= ~ —~— = [ T @20
0.1 @10 01 e
06 —~ @10
—
06
0.01 0.01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Porte-a-faux L [mm] Porte-a-faux L [mm]

Exemple de sélection (montage vertical)

Graphique H Vitesse max. 300 mm/s

U==========
g N
E : 025
2 — I — @20
g < 1 216
0.1 YT 210
example 06
001520 40 60 80 100
Porte-a-faux L [mm]
3

Montage : vertical
Conditions | Vitesse max. : 300 mm/s
de sélection | Porte-a-faux L : 40 mm
Masse de la charge m : 0.2 kg
* La masse de la charge m doit correspondre a : masse de la pieéce + masse des parties mobiles
(voir tableau ci-dessous).

Reportez-vous au Graphique [2]| basé sur un montage vertical et une vitesse de 300 mm/s.

Sur le Graphique [2], I'intersection du porte-a-faux L : 40 mm et de la masse de la charge
m : 0.2 kg se trouvant dans la zone sous la ligne @ 10, un @ 10 est sélectionné.

Masse des parties mobiles 1]
Alésage Course [mm]
[mm] 5 |10 |15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150
6 0.02 | 0.02 | 0.03 | 0.03 [ 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.04 | — | — — —
10 0.04 | 0.04 | 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.06 | 0.06 | 0.06 | 0.08 | 0.10 | — —
16 0.08 | 0.08 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.10 | 0.11 | 0.11 [ 0.14 | 0.16 | 0.19 | —
20 0.14{0.14 | 0.15|0.15|0.16 | 0.16 | 0.17 | 0.18 | 0.19 | 0.24 | 0.28 | 0.31 | 0.35
25 0.24 | 0.24 | 0.26 | 0.26 | 0.27 | 0.27 | 0.29 | 0.30 | 0.32 | 0.37 | 0.42 | 0.47 | 0.52
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Sélection du modéle Série MX H2

Graphique de sélection [4] a 12 (montage horizontal)

Vitesse max. 100 mm/s Vitesse max. 300 mm/s Vitesse max. 500 mm/s

Graphique EX Déport de la charge 50 mm

Masse m [kg]

Graphique [ Déport de la charge 200 mm

Masse m [kg]

Masse m [kg]

100

—
o

-

0.1

10

0.1

— 0 25

— 020

~ T 9216

@10

== 06

0 20 40 60 80

Porte-a-faux L [mm]

100

Porte-a-faux L [mm]

~ —
SSEESSSSER
\ —
~_| T T—— o6
——r— @10
T —

o6

0 20 40 60 80 100

Porte-a-faux L [mm]

]
~—1_ \:§_ 0 25
@16
—~ @10
— |
e 26
0 20 40 60 80 100

Graphique A Déport de la charge 50 mm Graphique Il Déport de la charge 50 mm
10 10
A ~ 2 1 @_
= — 025 =
3 Se=—==F e —
3 ~1_ | ~ o 16 2 — = @25
3 N~ —— © — ] @20
< o1 210 s 0.1 216
06 — @10
T —
a6
0.01 0.01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Porte-a-faux L [mm] Porte-a-faux L [mm]
Graphique El Déport de la charge 100 mm
10
g g B
@25 =
==9 SS===p
2] ~ @ N P~ e
20l e e 010 §o.1%838
o6 @10
= 06
0.01 0.01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Porte-a-faux L [mm] Porte-a-faux L [mm]

Graphique El Déport de la charge 200 mm Graphique I Déport de la charge 200 mm

U========c="c"

> —— > —

= 1 x 1 w

1S — @25 £ ~=

© j — 20 [ ——

2 —— 516 2 @25

g N~ T~ % —~ T 220

= 0.1 @10 = 0.1 076
06 —~ 010

= o6
0.01 0.01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Porte-a-faux L [mm] Porte-a-faux L [mm]

Exemple de sélection (montage horizontal)

Graphique [ Déport de la charge 200 mm

Masse m [kg]

10

—

T T——— 025
~— 1 | ——— 220
1 @16

— 510

T —

=056
0.1
0 20 40 60 80 100

Porte-a-faux L [mm]

Montage : horizontal

Vitesse max. : 100 mm/s

Déport de la charge L1 : 200 mm
Porte-a-faux L : 30 mm

Masse de la charge m : 1.0 kg

Conditions
de sélection

* La masse de la charge m doit correspondre a : masse de la piece + masse des parties mobiles (voir tableau ci-dessous).
Reportez-vous au Graphique [6] basé sur un montage horizontal, une vitesse de 100 mm/s et un déport de
la charge L1 de 200 mm.

Sur le Graphique [6], l'intersection du porte-a-faux L : 30 mm et de la masse de la charge
m : 1.0 kg se trouvant dans la zone sous la ligne @ 16, un @ 16 est sélectionné.

Masse des parties mobiles [kg]
Alésage Course [mm]

[mm] 5 10 |15 | 20 | 256 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150
6 0.02 | 0.02 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.03 | 0.04 | — — — —
10 0.04 | 0.04 | 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.05 | 0.06 | 0.06 | 0.06 | 0.08 | 0.10 | — —
16 0.08 | 0.08 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.09 | 0.10 | 0.11 | 0.11 | 0.14 | 0.16 | 0.19 | —
20 0.14 | 0.14 | 0.15| 0.15| 0.16 | 0.16 | 0.17 | 0.18 | 0.19 | 0.24 | 0.28 | 0.31 | 0.35
25 0.24 | 0.24 | 0.26 | 0.26 | 0.27 | 0.27 | 0.29 | 0.30 | 0.32 | 0.37 | 0.42 | 0.47 | 0.52

ZSNC 4



Série MXH2

Déplacement de la table (Référence)

’ A Y . . . 1 A
Déplacement de la table dii a la force agissant dans le sens longitudinal L et o selon l'alésage et la course [mm]
Déplacement de I'extrémité de la table lorsqu'une charge F s'applique Course 06 910 016 © 20 925
directement a I'extrémité de la course dans le sens longitudinal L & L e L = L & L e
' 5,10 30 35 39 46 58
Calculez la charge F a I'extrémité de la table avec les formules suivantes. 15, 20 40 45 49 56 68
(Voir le tableau ci-dessous pour les valeurs L et o.) 25, 30 50 14 55 16 59 19 66 19 78 %6
40 60 65 69 76 88
Li-a L1 : déport de la charge 70 75 79 86 98
F= ——% x mx9.81 e S CEROn O =2
L Cntede [ 60 80 85 89 96 108
Charge 4 l'extrémité de la table [N] lg’a;"é*t F 75 101} ,, 107 111 122
oV acharge 100 126 132 | 16 | 136 147
L1 : déport de la charge [mm] m 20 27
. —T 125 157 161 172
m : Masse de la charge [kg] 0 1 197
L : Reportez-vous au tableau ci-dessous. 15 86 9
o : Reportez-vous au tableau ci-dessous.
A{sns;?e Course de 5 a 60 mm Courses de 75 mm ou plus
_. 025
€ 60
E 4
S 020 A 50
E A
[0}
© 015 7 T —25,30 3
3 | 15,20 E
6 |§ oo ——1— §
§ ——1 L —T 510
g_ 0.05
@
o
0.00
0 5 10 15 20 25 30
Charge F a l'extrémité de la table [N]
0.30 0.30
T y 60 5
E o025 7 50 E 025
% / P 40 %
£ o020 25,30 o | & 020 o °
o / 15,20 Sle o5 7 2
€ o015 j 5|8 o 5
10 E 0.10 // P 8 g 0.10 — 8
£ . 2 £ 8
g 0.05 /// E o0 4
Q. - [=% -
5 5
o [=]
0.00 0.00
0 10 20 30 40 50 60 0 5 10 15 20
Charge F a l'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]
0.40 0.40
E o35 // DU‘ £ o35 125
2 030 £—40. 2 030
S o5 25,30 L B o
= O )l | 15,20 gle s |&
€ o020 T 3|38 o020 > 3
16 |5 o5 ,// — | =k O|% o1 = o
& 010 | — | 20 5 010
& — g o
2 005 — 2 005
o [=]
0.00 0.00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 5 10 15 20 25 30 35
Charge F a I'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]
. 045 050 ‘
E o040 60 E o045 50—
2 03 A 50 2 040 -~ 125
S 030 40. g 035
5o ) 25,30 2| = 030 100 @
s 15, 20 5|38 o025 75— 5
20 |z 02 7 ~ [ — |8|% o2 — 8
g2 015 g £ o4 Pl
5 A [ — — 5,10 g 015
& 010 e — & o010
o = o —
& 005 & 0.05
o [=]
0.00 0.00
0 20 40 60 80 100 120 140 0 10 20 30 40 50 60
Charge F a I'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]
_. 035 . 040
€ €
E 030 60. E 0.35 L 150
- 50 - ] 125
S 025 40 5 030
s - r 25,30 e 100
© 0| m 025 o
< 020 15, 20. g | = )
3 // | 5,10 3|8 o2 ~ 75— 3
2 s 015 % Olg ois )
g 010 g 010
g 005 2 005 | Z—]
a o
0.00 0.00
0 50 100 150 200 0 20 40 60 80
Charge F a I'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]

* Les valeurs de déplacement sont obtenues pour une force de poussée vers le bas agissant directement sur I'extrémité de la table. Cela inclut tout déplacement dd a la déformation élastique de I'ensemble guide & billes.
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Sélection du modéle Série MX H2

I Ay . . 1 A
Déplacement de la table dii a la force agissant dans le sens radial L et o selon l'alésage et la course [mm]
Déplacement de I'extrémité de la table lorsqu'une charge F s'applique Course 06 910 016 © 20 925
directement a I'extrémité de la course dans le sens radial D Lz B & 0 a B K B =
’ 5,10 30 35 39 46 58
Calculez la charge F a I'extrémité de la table avec les formules suivantes. 15, 20 40 45 49 56 68
(Voir le tableau ci-dessous pour les valeurs L et o.) 25, 30 50 14 55 16 59 19 66 19 78 %6
40 60 65 69 76 88
Li—o L1 : déport de la charge 70 75 79 86 98
F= ———xmx9.81 50
L F 60 80 85 89 96 108
Centre d
Charge a l'extrémité de Ia table [N] g 17& 12; 14 1% 16 1;’; 125
L1 : déport de la charge [mm] la charge 1; 125 57 161 20 175 27
m : Masse de la charge [kg] m
L : Reportez-vous au tableau ci-dessous. 150 186 197
o : Reportez-vous au tableau ci-dessous.
A{sns;?e Course de 5 a 60 mm Courses de 75 mm ou plus
014 ‘
E 60
£ 012 50
3 0.10 / 40
s O 25, 30
- L L 15,20 o
o 008 — 12
6 T 006 — —5 10 3
g 0.08 // O
5 o
8
g 002
o
0.00
0 5 10 15 20 25 30
Charge F a I'extrémité de la table [N]
_. o018 _. o016 I
£ B
0.16 0.14 100.
£ 50 £
S o014 60 4 40 | 25,30 | - 75
s / v g 15, 20 = 0.12
g o12 = : =
= 0 p % = 5,10 g | 010 9
3 0l08 VA § g oo §
10 s v Z O| % o006 o
e 0.06 £
§ 0.04 § 0.04
& 002 2 002
o o
0.00 0.00
0 10 20 30 40 50 60 0 5 10 15 20
Charge F a l'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]
0.20 0.20 ‘
g 0.18 60 | 50 ’40_2‘5_ so | .. Z\U \ g 018 125
S 016 v - — ﬁ CAL 100,
3 o014 4 ] : 3 o4 /
© 012 7/// S| = o012 = B
g o010 g § g o010 > §
16 £ 008 O | E o008 -~ o
£ 0.06 £ 0.06
& 004 & 004
g o002 g o002
0.00 0.00
0 10 20 30 40 5 60 70 80 90 100 0 5 10 15 20 25 30 35
Charge F a l'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]
. 020 ‘ ‘ ‘ 025 ‘
3 € 150
E 08 Y L OV 40 o5 30 \ E ~ 125
5 0.16 » 30— — > 0.20 100
) s 15, 20 o - 75
g o4 v / 5 T | —
= 012 A 5,10 2| = o015 Q
8 010 ~ 5|8 1 — 5
20 £ o008 S| % o1 - 3
2 00 g %
& 004 & 005
§ 0.02 §
0.00 0.00
0 20 40 60 80 100 120 140 0 10 20 30 40 50 60
Charge F a I'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]
_. 025 i _. 030 =5
€ €
£ a0 % 50 0 E 025 P Y
s L 25,30 2 / 100
s L 15,20 o | & 020 — o
= 0.15 / —75, 10 8| < | _— 3
° / 8 ko] 0.15 8
25 £ 010 ] o5 (&
£ e 0.10
¢ oos g
s © £ 005
ko) @
[a] [=]
0.00 0.00
0 50 100 150 200 0 20 40 60 80
Charge F a l'extrémité de la table [N] Charge F a I'extrémité de la table [N]

O



Série MXH2

Déplacement de la table (Référence)

Déplacement de la table dii a la force agissant dans le sens latéral

Déplacement de I'extrémité de la table (au niveau de la fleche A) lié au F r T
moment latéral Mr lorsqu'une charge F s'applique au niveau de la fleche F Mr C A A
a l'extrémité de la course du vérin. ﬁJ
Mr=FxL
A{?:;‘-i’e Course de 5 a 60 mm Courses de 75 mm ou plus
0.010
£
‘5 0.008
o
s
s 0.006
3
(] € 0004
£
3
8 0.002
o
D
[=]
0.000
00 02 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6
Moment Mr [N-m]
0.03 0.03
E E
E E
<@ @
8 o002 8 002
© ]
[} [}
10 |z / g -
= [=
2 oot S oot —— — |
3 | _— 3 L —
s _— :
8 L — a
0.00 0.00
0.0 0.5 1.0 15 2.0 25 3.0 3.5 0.0 0.5 1.0 15 2.0 25 3.0 3.5
Moment Mr [N-m] Moment Mr [N-m]
0.05 0.05
E B
£ o0 £ oo —
o o
[} ©
= 003 = 003 ]
[0} [}
16 | ¢ z
£ 002 £ 0.02
£ | — £
8 | 8 -1
s o001 g o001
“© 5
[=] o
0.00 0.00
0.0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0 0.0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0
Moment Mr [N-m] Moment Mr [N-m]
0.05 0.05
£ E
S 004 5 004
o o
© [}
= 003 = 003 —
3 3 |_—]
20 £ 002 1 T 002
§ Py 5 —
8 0.01 8 0.01
o o
@ O
[=} [=]
0.00 0.00
0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0 0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0
Moment Mr [N-m] Moment Mr [N-m]
0.07 0.09
E o006 E 008 >
o o 007
2 005 £ 0.06
© < '
é 0.04 é 0.05
25 = 003 = 004
2 2 003
g 002 8
S § 002
S 001 & 001
(=) a
0.00 0.00
0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0 14.0 0.0 2.0 4.0 6.0 8.0 10.0 12.0 14.0
Moment Mr [N-m] Moment Mr [N-m]

* Les valeurs de déplacement sont obtenues pour une force de poussée vers le bas agissant directement sur I'extrémité de la table. Cela inclut tout déplacement dd a la déformation élastique de I'ensemble guide & billes.
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Sélection du modéle Série MX H2

Parallélisme de déplacement d'une table | Conception
ol Course [mm] A PrecaUtIOn
imoqs | 580 | 40860 | 75 1Y UED 50 1. L'alésage ne peut pas étre sélectionné uniquement
déplacement 0.05mm | 0.1 mm |0.13mm |[0.17 mm | 0.21 mm | 0.25 mm avec le moment admissible ci-dessus.
max. max. max. max. max. max.

Sélectionnez l'alésage a l'aide de la section

* La fléche de la table causée par une variation de la charge, etc. n'est pas « Sélection du modéle » pages 3 et 4

incluse.
. 2. Si la sortie du guidage compact s'applique
Maximum directement a la table, veillez a ce qu'elle s'applique
IN'm] le long de la ligne axiale de la tige.
R Moment de tangage | Moment radial Moment latéral
Modele
Mp My Mr

MXH6 0.81 0.81 1.40 V.

MXH10 1.69 1.69 3.19

MXH16 3.49 3.49 6.47

MXH20 5.86 5.86 11.66 Z

MXH25 8.20 8.20 12.72

] Jeu dans le sens de la course \
A\ Précaution .

1. La connexion entre la tige du )
piston et la table étant un /T
mécanisme flottant, la table a un
jeu dans le sens de la course.

) Tige de piston

N —

Jeu

-

Partie connexion de la tige
du piston et de la table



Table linéaire compacte

Série MXH2

06,910,316, D 20, D 25

Pour passer commande

MXH2B[10|-|60-M9BW| |-

Exécution spéciale

Table linéaire compacte ecl
* Pour plus de détails, reportez-vous

enp. 10.
Alésage .
5 oo o Nombre de détecteurs
10 | 10mm - 2 pcs.
16 | 16 mm S 1pC.
20| 20 mm
25 25 mm

e Détecteur

| — ]Sans détection magnétique (aimant intégré) |
* Sélectionnez les modeéles de détecteurs compatibles
dans le tableau ci-dessous.

e Course standard (mm)
Reportez-vous aux « Courses standard » a la page suivante.

Détecteurs compatibles / Reportez-vous au catalogue sur www.smc.eu pour plus d'informations sur les détecteurs.

. |13 % R Tension d'alimentation | Modele de détecteur |Longueur de cable (m)
Type| Fonction spéciale (;onngan 5.2 Cab"?ge Perpendi- . 05|1|3 |5 Conpeﬂcteyr Ch_a rge
électrique i E (sortie) DC AC R Axial ) précablé admissible
3 fils (NPN) 5V, MONV MON ® 0 0 O O Gircuit CI
g — 3 fils (PNP) 12V MOPV M9P ® o e O O
.‘%' 2 fils 12V M9BV M9B ® /0 O ©) —
+ ) 3 fils (NPN) 5V, MONWV| MONW | @ @® | ® O O | . .
M (Visuzﬁg;‘;::‘éibc'glore) Filnoyé |Oui[ 3fis (PNP) |24V |12V| — [MOPWV| MOPW | @ @ |@|O| o |creutc Rf\'g'ls*
g 2 fils 12V MO9BWV| M9BW | @ (@ @ O ©) —
.‘3 Résistant 4 l'eau 3 fils (NPN) 5V, MONAV*' | MONA*'| O O | @ | O O Gircuit CI
o e . 3 fils (PNP) 12V MOPAV#'| MOPA*'| O |O | @ | O O
(visuallsation bicolore) 2 fis 12V M9BAV*'|MOBA* | O [O|@[O| O -
- 3 fils -
ég ~ e Oui | (6quivalent anpN)| 5V — A96V A96 [ N AN BN ) O  |CircuitCl| —
£ e _ 100V | A93V | A93 (@ (@ @ @] OF — _|Relais,
a Non| 2fis 24V112V Hoovmax.] A9OV | A90 | @ |® | ® @] O [CircuitC API

*1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais SMC ne peut pas garantir la résistance a I'eau.
*2 La tension d'alimentation utilisée est de 24 VDC.

* Symboles de longueur de céble :0.5 m ««--eeeeeeeee — (Exemple) MONW * Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués
M (Exemple) MONWM sur commande.
L (Exemple) MONWL

Z (Exemple) MONWZ

* Reportez-vous a la page 22 pour les détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus.
* Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précéablés, reportez-vous au catalogue sur www.smc.eu.
* Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.




Table linéaire compacte Série MX H2

Caractéristiques techniques

Alésage [mm] 6 \ 10 | 16 | 20 | 25
Fluide Air
Action Double effet
Orifice de raccordement M5 x 0.8
Pression d'utilisation minimale 0.2 MPa 0.1 MPa | 0.08 MPa [ 0.06 MPa
Pression d’utilisation max. 0.7 MPa
Pression d'épreuve 1.05 MPa

Sans détection magnétique : -10 a 70 °C (hors gel)

Température ambiante et du fluide Avec détection magnétique : -10 a 60 °C (hors gel)

Vitesse du piston 50 a 500 mm/s
Energie cinétique admissible [J] 0.0125 0.025 005 [ 01 [ 0175
Vérin Non lubrifié

Lubrification

Unité de guidage Lubrification recommandée*?
Amortissement Amortisseur élastique des deux cotés
Symbol Tolé de course admissibl +10
Rubber bumper érance de course admissible 0

*1 En fonction des conditions d'utilisation et de I'environnement, la performance du guidage linéaire

T peut étre sensiblement prolongée en graissant régulierement les rails du guidage linéaire.
Le kit de lubrification n'est pas inclus. Commandez-le séparément.
] Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g)

Courses standards

de t0 R <
Mg,der Exécution spéciale
(Pour plus de détails, reportez-vous en p. 23 a 25.) Alésage [mm] Course standard [mm]
Symbole Caractéristiques techniques 6 5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
XC79 Trou taraudé’ trou percé’ trou 10 5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100
B goupillé usiné supplémentaire 16 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100, 125
-XB13| Vérin faible vitesse (5 & 50 mm/s) 20 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100, 125, 150
-XC3Ll| Disposition spécial du raccordement 25 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 75, 100, 125, 150
-XC19| Course intermédiaire (modéle a entretoise) * Des courses intermédiaires sont disponibles avec le modéle en « Exécution spéciale » (-XC19).
-XC22| Joints en caoutchouc fluoré (Pour plus de détails, reportez-vous en p. 25).
Effort théorique
[N]
) Taille de tige Surface du piston Pression d'utilisation [MPa]
Alésage [mm Mouvement
ge [mm] [mm] o [mm?] 03 05 0.7
ouT 28 8 14 19
6 3
IN 21 6 10 14
ouT 78 23 39 55
10 4
IN 66 19 33 46
ouT 201 60 101 141
16 6
IN 172 51 86 121
ouT 314 94 157 220
20 8
IN 264 79 132 185
ouT 491 147 245 344
25 10
IN 412 124 206 289
Masse
Reportez-vous aux pages 21 et 22 pour gl
les vérins avec détecteurs.
Course [mm]

- Course minimum de montage du détecteur Alésage [mm][ 5de [10de [ 15de [ 20de [ 25de | 30de | 40de [ 50 de [ 60 de | 75 de [100 de [125 de [ 150 de
- Position de montage du détecteur COUrse|course |COUrse |Course | Course |COUrse | CoUrse | Course |COUrse |course | course [course| course
(détection en fin de course) et hauteur 6 61 68 75| 82 89 | 96| 110 | 124 | 137 | — - - -
de montage correctes 10 103 | 113 | 124 | 134 | 144 | 154 | 174 | 195 | 215 | 259 | 312 - -

- Plage d'utilisation 16 182 | 196 | 210 | 224 | 238 | 251 | 279 | 306 | 333 | 406 | 481 | 554 -
- Montage du détecteur 20 347 | 370 | 392 | 415 | 438 | 460 | 505 | 550 | 596 | 706 | 826 | 948 | 1069
25 470 | 473 | 521 | 524 | 572 | 575 | 624 | 675 | 726 | 834 | 968 | 1102|1237
10
2 S\NC



Série MXH2
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Table linéaire compacte Série MX H2

Dimensions: @ 6

Course de 5 a 60 mm

10 5 + course 4xM3x0.5

’%_/ Prof. 4.8
[}

3 x M4 x 0.7 traversant

2xM5x0.8 Diam. trou de pilotage @ 3.3 4xM5x0.8
6 x @ 6 profondeur de lamage 3.3 Raccordement 4xM3x0.5

0 (Avec bouchon d'orifice) Prof. 6.5
[Te]

[

~
© f{%’ 3l o
o = - = - [e0] 0
@
[T} 0 9
n
6.5 16
NS 10
8.5 31 + course
39.5 + course
LT
Jr e = =
- °’E St
0 © Y
8| LA | LB | \JxM3x05

Prof. 5.5

# Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.

[mm]

Course J LA LB LT NS
5 4 10 - 42 14
10 4 10 — 47 14
15 4 20 — 52 24
20 4 20 — 57 24
25 4 30 - 62 30
30 4 30 — 67 30
40 6 20 20 77 45
50 6 25 25 87 55
60 6 30 30 97 60

SVC 12

O



Série MXH2

Dimensions: @ 10

Course de 5 a 60 mm

5 + course 4XM4x07
12 Prof. 6
e O
3 x M5 x 0.8 traversant 4xMS5x0.8
Diam. trou de pilotage @ 4.3 Raccordement B 4xM4x0.7
© 6 x @ 7.5 profondeur de lamage 4.4 (Avec bouchon d'orifice) Prof. 7.5
©
2xM5x0.8
Raccordement pot il 0
ﬁ&/ &
| &) ©
bl % O ely
[s¢] - - - - 1O ©
N Y -
ar)) 5 @
0 13 o 0 75| |5 NS 12.5 | © 11
© ©
11.5 35 + course 20
46.5 + course
LT
o 2
2 = % @ @
14 4 :
1 LA | LB | \JxM4x07
Prof. 6.5

= Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.

[mm]

Course J LA LB LT NS
5 4 10 - 49 14
10 4 10 — 54 14
15 4 20 - 59 24
20 4 20 — 64 24
25 4 30 - 69 30
30 4 30 - 74 30
40 6 20 20 84 45
50 6 25 25 94 55
60 6 30 30 104 60

13

O
2



Table linéaire compacte Série MX H2

Dimensions: @ 10

Course de 75 et 100 mm

12 5 + course 4 xM4x0.7
Prof. 6

13
©

3 x M5 x 0.8 traversant

Diam. trou de pilotage @ 4.3 4xM5x0.8
6 x @ 7.5 profondeur de lamage 4.4 Raccordement 4xM4x0.7
2xM5x0.8 (Avec bouchon d'orifice) Prof. 7.5
4xM4x0.7 Raccordement m_t I
Prof. 6 © °
& e
@< o d Sol 1l
8 L e # ) 52
Q Il =] I} N N - - o ©
N a N [\ —
PN o) an) @ e
0 13 0 [t} 0 11
© © f—
7.5 5' NS 12.5 20
15 37 + course
48.5 + course
LT
|
> I © © ® &
° 8 & ©
1] s | 30 | \exm4xoz
Prof. 8.5

= Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.

[mm]
Course LT NS
75 119 75
100 144 100

SVC 14

O



Série MXH2

Dimensions: @ 16

Course de 5 a 60 mm

4 x M5 x0.8

Raccordement
(Avec bouchon dlorifice) ~ 4 x M4 x 0.7
Prof. 10
0
N
O
% @ J w|
8 2
©
N
16
L2

12 10 + course 4 xM4x0.7
;‘ Prof. 6
1A
J__, A%
= 1
=
[ \*%4 é
3 x M5 x 0.8 traversant
Diam. trou de pilotage @ 4.3
2xM5x0.8 6 x @ 7.5 profondeur de lamage 4.4
4x M4 x07 Raccordemen 3
Prof. 6 |
P
ﬁ%/ |
Q@< © © @/
B ANG
~ 4 4 L O ~ i L - - - - 0
(e} o N (s}
S !
OO
0 U @) ©
0 17 0 © 10 | |5 NS 12.5 | ©
[te] © n ©
14 42 + course
56 + course
LT
| © NN
N N & A\-ZEA\-
14 | LA | 1B | \Jxmaxor
Prof. 6.5
= Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.
[mm]
Course J LA LB LT NS
5 4 10 - 58 20
10 4 10 - 63 20
15 4 20 - 68 30
20 4 20 = 73 30
25 4 30 - 78 40
30 4 30 - 83 40
40 6 20 20 93 50
50 6 25 25 103 60
60 6 30 30 113 60
15

O
2




Dimensions: @ 16

Table linéaire compacte Série MX H2

Course de 75, 100 et 125 mm

12 10 + course 4 xM4x0.7
Prof. 6
I
é NI
S o .
?ﬂ
g (<)
3 x M5 x 0.8 traversant
Diam. trou de pilotage @ 4.3 4Rx M5 Z 08
accordement
2% M5 x 0.8 6 x @ 7.5 profondeur de lamage 4.4 (Avec bouchon 4% Md x 0.7
Raccordement g d'orifice) Prof. 10
4x M4 x0.7
Prof. 6 0
[s2}
rf%/ -
B QO v
9.9 b © 4 poo 3|8
~ Yo} ~ - - - - - 0 ©
[aV) [eV) N (s} [\
V)
0 0o e © €
0 17 0 0 10 | [5 NS 125 © 16
wn © wn [(e]
14 46.5 + course 25
60.5 + course
LT
& e ® ® ® OfF
| © . - - _ . . - -
AN JE
® e e 8 ® ©
14 LA LB | Lc | \JxM4x07
Prof. 9.5
= Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.
[mm]
Course J LA LB LC LT NS
75 6 30 30 - 128.5 75
100 6 30 30 = 15315 100
125 8 35 35 35 178.5 135

O
2

16



Série MXH2

Dimensions: Q 20

Course de 5 a 60 mm

15 10 + course 4 xM5x0.8
Prof. 8
H a
N J Qé
& o
~ o
e I @
3 x M6 x 1.0 traversant 4xM5x0.8
Diam. trou de pilotage @ 5.2
Raccordement
2 x M5 x 0.8 6 x @ 9.3 profondeur de lamage 8 (Avec bouchon drice) 4xM5x0.8
Raccordement Prof. 11
4 xM5x0.8
Prof. 8 l\#
[ i [Te)
- <
rr%/ & )
7 1 O oD
Wary ik
< ! ol < B B _ Ql <
™ M ® ™ ] ™
Pary + ar)y : a
© W J |~ © \¥ ~

20 11 6 NS 15 20
15.5 52.5 + course 32
68 + course
LT

€
O

o o ¥ E
14 LA LB | \JxM5x0.38
Prof. 7

+ Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.

[mm]

Course J LA LB LT NS
5 4 10 — 69 20
10 4 10 — 74 20
15 4 20 — 79 25
20 4 20 — 84 25
25 4 30 — 89 40
30 4 30 — 94 40
40 6 20 20 104 50
50 6 25 25 114 70
60 6 30 30 124 70

17
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Table linéaire compacte Série MX H2

Dimensions: Q 20

Course de 75, 100, 125 et 150 mm

15 10 + course 4xM5x0.8
| l Prof. 8
T
o o
o O
A ~
o °
3 x M6 x 1.0 traversant
2xM5x0.8 Diam. trou de pilotage @ 5.2 4xM5x0.8
Raccordemen Raccordement
6 x @ 9.3 profondeur de lamage 8 4xM5x0.8
4xM5x0.8 (Avec bouchon Prof. 11
Prof. 8 ) d'orifice)
[+ \ .
[ ] \ [T @
& © & oo,
= : S 8
< [V < i | - - - - N <
(<) (o] (<) () @
O @ P
~ ] ~ S
© 20 © 11| |6 NS 15 20
15.5 52.5 + course 32
68 + course
LT
- o - = I
[sp2 I aV) é
14 LA | 1B [ Lc | \Jxmsxo8
Prof. 11
+ Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.
[mm]
Course J LA LB LC LT NS
75 6 30 30 - 136.5 90
100 6 30 30 — 161.5 115
125 8 35 35 35 186.5 140
150 8 35 35 35 211.5 165
18
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Série MXH2

Dimensions: @ 25

Course de 5 a 60 mm

4 xM5x0.8

| Prof. 15.5

T

31.5

\Z4

é <

©

34

73
74

20

32

15 10 + course 4 x M5 x0.8
Prof. 8
]/ Vs
N A% §§
Q ©
3 x M6 x 1.0 traversant 4xM5x0.8
2 x M5 x 0.8 Diam. trou de pilotage @ 5.2 Raccordement
Raccordement 6/X 9 9.3 profondeur de lamage 8 (Avec bouchon d'orifice)
0
4 xFek 8.8 -
=] / ————————
® 1 71
Ao ] % @E
RO© N2
E{} =N {B T
3 Q} 8 9l : : : . : —8
_//
E?ﬁ\ ') fia N O
~ A% i A ¥ > &
20 N © 155 | |6 NS 15 |2
19 L2
L1
L3
Vs
e & ﬁ
5 & OO
® & Q Q
20 LA LB J xM5x0.8
Prof. 11.5
+ Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.
[mm]
Course L1 L2 L3 J LA LB LT NS
5,10 87 68 30 4 10 - 83.5 35
15, 20 97 78 40 4 20 — 93.5 45
25, 30 107 88 50 4 30 - 103.5 55
40 117 98 60 6 20 20 113.5 65
50 127 108 70 6 25 25 123.5 75
60 137 118 80 6 30 30 133.5 85

19




Table linéaire compacte Série MX H2

Dimensions: Q 25

Course de 75, 100, 125 et 150 mm

15 20 + course 4 xM5x0.8
’[ Prof. 8
—c [
& ©
I o0
v ©
4 x M5 x 0.8 3 x M6 x 1.0 traversant 4xM5x0.8
Prof. 8 Diam. trou de pilotage @ 5.2 Raccordement
2xM5x0.8 6 x @ 9.3 profondeur de lamage 8 (Avec bouchon 4xM5x0.8
Raccordement / d'orifice) [Prof. 15.5
T encf
ﬂé T _TTOTTT 3
o< \2 © O ol 1olo
23 & : * R
th O AS% A c
~ \Y
20 2 ol |55 ]6 NS 15 |2 20
19 58 + course 32
77 + course
LT
- O |
™ N R
20 | LA | 1B | e | \JxM5x08
Prof. 16
+ Voir le manuel d'utilisation pour le montage du guide compact, le montage de la piéce et le changement
des emplacements de raccord.
[mm]
Course J LA LB LC LT NS
75 6 30 30 - 149 100
100 6 30 30 — 174 125
125 8 35 35 35 199 150
150 8 35 35 35 224 175
20

O
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Série MXH2
Montage du détecteur

Course minimum de montage du détecteur

[mm]
sl Modeéle de détecteur compatible

ombre de

. . D-M9wW, M9 WV
détect t - ’ 5
étecteurs montés D-M9L], MOLIV D-M9CIA, MOIAV D-A9[], A9V
1 pc. 5 5 5
2 pcs. 5 10 10

Position de montage du détecteur (détection en fin de course) et hauteur de montage correctes

Sens de
A connexion
électrique : axial

Sens de connexion
électrique :
perpendiculaire

B | |w c
[ 1: Valeur des D-M9L1V, D-M9[IWV et D-M9JAV
(') : Valeur du D-A9LIV
[mm]
D-M9[C]
D-MOIW
5 D-M9L1V D-A9]
Alésage D-M9CIWV D-A9CV
[l D-M9A
D-M9JAV
A B c w A B c w
6 12.0 185 65 55 8.0 225 25 2.0
) 245 125 - 285 8.5 ~
10 10.0 (26.5) (14.5) 6.0 (30.5) (10.5)
» 29.0 17.0 ~ 33.0 13.0 ~
16~ 12.0 (33.5) (21.5) 8.0 (37.5) (17.5)
20 175 36.0 24.0 — 135 400 20.0 -
) 39.5 275 ~ 435 235 ~
25 18.0 (44.5) (32.5) 14.0 (48.5) (28.5)

#1 Les valeurs entre () dans les tableaux sont les dimensions pour les courses de 75 mm et plus.

%2 Les valeurs entre crochets pour la taille @ 25 sont les dimensions pour les courses 5, 15 et 25 mm.

= Les valeurs « W » dans le tableau indiquent le dépassement max. du détecteur de la surface d'extrémité du vérin. Réglez le détecteur aprés avoir validé
les conditions d'utilisation en réglage réel.

* Dans le cas des modeles a courses 5 et 10, un détecteur risque de ne pas se désactiver en raison de la plage d'utilisation et deux détecteurs risquent de
s'activer simultanément. Fixez les détecteurs a I'extérieur, 1 a 4 mm plus loin que les valeurs indiquées dans le tableau ci-dessus. (Si un détecteur est
utilisé, vérifiez qu'il s'active et se désactive correctement, si deux détecteurs sont utilisés, vérifiez que les deux détecteurs s'activent.)

21



Plage d'utilisation

Montage du détecteur Série MX H2

[mm]
Modele de détecteur Alésage
6 10 16 20 25
D-M9(CI, M9V
D-M9CW, M9LIWV 3 3.5 5 6 6
D-M9CIA, MOLIAV
D-A9C1, A9C 1V 5 6 9 11 10.5

* Les valeurs qui incluent I'hystérésis sont données a titre indicatif uniquement, elles ne
sont pas garanties (dispersion estimée de +30 %) et peuvent changer substantiellement

selon I'environnement ambiant.

/\ Montage du détecteur

B installés trés prés les uns des autres

Lorsque la table linéaire compacte est utilisée avec le détecteur
D-A9L1 ou D-M9L, les détecteurs peuvent s'activer
accidentellement si I'espace entre les produits est inférieur a la
dimension indiquée dans le Tableau 1. Par conséquent, prévoyez
au moins cet espace. S'ils doivent, en raison de circonstances
inévitables, étre utilisés a une distance inférieure aux dimensions
indiquées dans le tableau a droite, les vérins doivent étre blindés.
Par conséquent, apposez une plaque d'acier ou une plaque de
protection magnétique (MU-S025) sur la zone du vérin qui
correspond au détecteur adjacent. (Veuillez contactez SMC pour
plus de détails.) Le détecteur peut s'activer accidentellement si
une plagque de blindage n'est pas utilisée.

B Modéle a raccord latéral

Avec le modeéle a raccord latéral, il n'est pas possible de
monter les détecteurs perpendiculaires D-A9[V ou M9V
du coté ou le tuyau est raccordé.

\ Détecteur

Table 1. [mm
Bore size [mm] d L
6 5 21 ' !
10 5 | 25 @T@ @?@
16 10 35
20 15 47 i '
25 15 47 @ @ @ @
d |
L

Les dimensions d'une plaque de blindage (MU-S025) vendue
séparément sont indiquées pour référence.

Matériau : Ferrite en acier inoxydable,
Epaisseur : 0.3 mm

La face arriére est adhésive, ce qui permet de
36 I'attacher au vérin.

)
—

el

1 Outre les détecteurs compatibles repris dans la rubrique « Pour passer commande », les détecteurs suivants peuvent étre montés. |
I« Des détecteurs statiques normalement fermé (NF = contact b) (D-M9JE(V)) sont également disponibles. Pour plus d'informations, reportez-vous au Catalogue en ligne. 1

L o o o o o i e e e e e e e e e e e e e R e e e R R Em e e Em R Em R Em e Em e e e
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Série MXH2
H - Veuillez contacter votre
S I m p I e S pec I a I s représentant commercial

) L, N . ) local pour plus de détails.
Les changements suivants sont gérés par le systéme Simple Specials.

Symbole
nTrou taraudé, trou percé, trou goupillé usiné supplémentaire -XC79

Cette option Simple Special permet d'usiner des trous taraudés, ’
percés ou goupillés supplémentaires, selon la demande du client,
essentiellement sur les parties destinées au montage de la piéce,

etc. sur les vérins pneumatiques combinés.

Mais, sur chaque modele, certaines parties ne pouvant pas recevoir
d'usinage supplémentaire. Par conséquent, prenez connaissance des
limites d'usinage supplémentaire.

/A Précautions |

» Nous déclinons toute responsabilité concernant l'intensité des trous
usinés supplémentaires et les effets de la réduction de l'intensité pour le
produit lui-méme.

* Les parties usinées supplémentaires ne recevront pas de nouveau placage.

« Veillez a renseigner « traversant » pour un trou traversant et
« profondeur effective » pour un trou borgne.

Série compatible et nomenclature des piéces supplémentaires usinées « Si vous choisissez I'usinage de trous traversants supplémentaires, vérifiez
que les pointes de vis, etc. pour le montage de la piéce ne pourront pas

- ) Nomenclature des pieces compatibles se coincer du coté vérin. Cela risquerait de provoquer des probléemes.
Serie compatible . 3 . Vaillas & .
avec un usinage supp|ementa|re Veillez a ce que le trou de montage actuel des pl’OdUltS standard
n'interfére pas avec les trous supplémentaires devant étre usinés.
MXH2 Table Cependant il est possible de percer un trou de plus grande taille a la

position du trou actuel.

Explications complémentaires communes/Les trous supplémentaires usinables sont des 3 types suivants.

Trou taraudé Trou percé Trou goupillé

Un diamétre nominal et un trou taraudé du pas Un trou percé est usiné au diamétre interne Un trou goupillé (trou alésé) est usiné au diamétre

indiqués sont usinés en plus. (Diameétre de indiqué. indiqué. (Diamétre de trou maximum 20 mm)

taraudage nominal maximum M20) (Diametre de trou maximum 20 mm) La dimension interne tolére une tolérance H7

Un trou borgne est creusé dans le fond du trou Si vous souhaitez un trou borgne, indiquez-nous par rapport au diametre de trou indiqué.

préparé qui totalise A a C sur la figure ci- la profondeur effective. (Voir la figure ci-dessous.) | (Reportez-vous au tableau ci-dessous.)

dessous par rapport a la profondeur effective du | Par ailleurs, la précision dimensionnelle du

trou taraudé. Lorsqu'une condition interdit un diamétre interne sera de +0.2 mm.

trou traversant, etc., laissez une épaisseur Dan.defos| 3 max. [Plusde 32 6|Plus de 64 10| Plusde 102 18 |Plusde 18220

suffisante apres le trou. o +001 | +0.012 | +0.015 | +0.018 | +0.021
olérance| ~ o 0 0 0 0

D (Taraudage)

Dn7

A (Profondeur effective i

A (Profondeur effective)
du taraudage)

B =3 x P (section de A (Profondeur effective)
taraudage incomplet)

C=03x(D-P) C=03x(D-P)

« P correspond au pas du taraudage.

Limites d'usinage supplémentaire/Les hachures représentant la plage restreinte d'usinage supplémentaire, déterminez les
dimensions en vous référant aux données ci-dessous.

Matériau de la table : aluminium

Plage dimensionnelle ne pouvant pas étre usinée additionnellement  [mm]

Alésage [mm] LX LY LZ
6 28 11 8

10 31 14 8.5

16 39 19 8.5

20 48 23 10.5

25 54 28.5 10.5
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série MXH2
Caracteristiques communes aux exécutions spéciales

Order
Veuillez contacter SMC pour les dimensions, caractéristiques et délais.

Symbole
B vérin faible vitesse (5 2 50 mmys)

Les phénoménes d'a-coups peuvent étre évités et un fonctionnement fluide peut étre obtenu méme a des vitesse de pilotage trés faible entre 5 et 50 mm/s.

Description Modele Action Note

Table linéaire compacte MXH2 Double effet

Pour passer commande

= 5 * N’utilisez pas de lubrification par
Réf. du modéle standard | XB13 lubrificateur de systdme
pneumatique.
Vérin faible vitesse * Pour régler la vitesse, utilisez des

régleurs de débit pour vitesses
lentes. (Série AS-FM/AS-M)

Caractéristiques techniques

Vitesse du piston 5a50 mm/s

Dimensions Identiques a celles du modéle standard

Caractéristiques techniques supplémentaires Identiques a celles du modéle standard

Symbole
E Disposition spécial du raccordement -XC3L]
Vérin dont I'emplacement des orifices a été modifié par rapport au modéle standard.
Description Modele Action Note
Table linéaire compacte MXH2 Double effet

Pour passer commande
Réf. du modéle standard |— XC3[]

Disposition spécial du raccordement l
Caractéristiques : identiques a celles du modéle standard

Sur un produit standard, I'emplacement des orifices est dans le sens axial et les deux c6tés sont bouchés a la livraison. Mais il est possible de
commander des modéles a raccord latéral.

Le client n'a pas besoin de changer les bouchons.

Relation entre I'emplacement des orifices et I'emplacement des bouchons

Standard -XC3A -XC3B

Bouchon Orifice OUT

Orifice IN

Orifice OUT

Bouchon
Bouchon Orifice IN
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Série MXH2

B Course intermédiaire (modéle a entretoise)

Gérer des courses intermédiaires en installant une entretoise avec le vérin a course standard.

Symbole

Description

Modéle

Action

Note

Table linéaire compacte

MXH2

Double effet

Disponible en utilisant des entretoises de 5 ou 10 mm

Pour passer commande

Réf. du modeéle standard

|-xc19

Caractéristiques techniques

Course intermédiaire (modéle a entretoise) l

Tableau 1. Course intermédiaire (modéle a entretoise)

Course intermédiaire
Dimensions du produit et dimensions de montage

Reportez-vous au
Tableau 1 ci-dessous.

Caractéristiques autres que celles
mentionnées ci-dessus

Identiques a celles
du modele standard

Course Course
intermédiaire | 35 | 45 | 55 | 65 | 70 | 80 | 85 [ 90 | 95 [ 105 | 110 [ 115 [ 120 | 130 [ 135 | 140 | 145
Dimensions du | Mémes | Mémes | Mémes N

roduit et que que que Memes que

prodt course Mémes que course 100 mm Mémes que course 125 mm Mémes que course 150 mm
dimensions de  |course de|course de|course de
de 75 mm
montage 40mm | 50mm | 60 mm

- Gérable en installant une entretoise de 5 mm ou 10 mm de large avec le vérin a course standard
- Les courses intermédiaires ne figurant pas dans le tableau sont disponibles en exécution spéciale.

nJoints en caoutchouc fluoré

Symbole
-XC22

Description

Modeéle

Action

Note

Table linéaire compacte

MXH2

Double effet

Pour passer commande

Réf. du modele standard

|- xc22

Caractéristiques techniques

Matériau de joint

Caoutchouc fluoré

25

Joints en caoutchouc fluoré l

Plage de température
ambiante

#1 Avec détection magnétique : -10 °C & 60 °C
Sans détection magnétique : -10°C a 70 °C

(Hors-gel)

Caractéristiques non
indiquées ci-dessus
Dimensions du produit et
dimensions de montage

Identiques a celles du modéle standard

*1 Veulillez vérifier aupres de SMC, que le type de produit chimique utilisé
et la température d'utilisation soient compatible avec I'usage du vérin.
= |l est également possible de produire des vérins avec des détecteurs.
Toutefois, les pieces liées aux détecteurs (unités de détecteurs,
fixations de montage, aimants intégrés) sont les mémes que pour les
produits standard. Avant de les utiliser, veuillez contacter SMC pour
savoir s'ils sont adaptés a I'environnement d'utilisation.




A\ Consignes de sécurité

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de risque

potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution”, "Attention" ou "Danger”. Elles sont toutes
importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC) ", a tous les textes en vigueur a ce jour.

1) ISO 4414 : Fluides pneumatiques — Régles générales et exigences

A Danger: Panggr indiqL{e un ri%que potentiel de niveau fort qui, S'il est de sécurité pour les systémes et leurs composants.
ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures graves. ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Regles générales et exigences
Attention indique un risque potentiel de niveau moyen qui, de sécurité pour les systemes et leurs composants.

A Attention: s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des

machines. (1ére partie : recommandations

graves.
générales).
; Précaution indique un risque potentiel de faible niveau qui, 1SO 10218-1 : Robots et dispositifs robotiques - Exigences de
A Précaution: s'ilest ignoré, pourrait entrainer des blessures mineures ou sécurité pour les robots industriels - Partie 1 : robots.
peu graves. etc.

/\ Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne

qui a concu le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines
conditions, c'est la personne qui a congu le systeme ou qui en a déterminé
les caractéristiques (apres avoir fait les analyses et tests requis) qui
décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les
performances et la sécurité exigées par I'équipement seront de la
responsabilité de la personne qui a déterminé la compatibilité du systéme.
Cette personne devra réviser en permanence le caractere approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier
catalogue et en tenant compte de toute éventualité de défaillance de
I'equipement pour la configuration d'un systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir
sur les équipements ou machines.
Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait I'objet d'une mauvaise
manipulation. Le montage, le fonctionnement et I'entretien des machines
ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne doivent étre réalisés
que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des
machines ou équipements sans s'étre assuré que tous les dispositifs
de sécurité ont été mis en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre
effectués qu'une fois que les mesures de prévention de chute et de
mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été confirmées.

2. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les
mesures de sécurité indiquées ci-dessus ont été prises, que le courant
a été coupé a la source et que les précautions spécifiques du produit
ont été soigneusement lues et comprises.

3. Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention
pour éviter les dysfonctionnements malencontreux.

. Nos produits ne peuvent pas étre utilisés au-dela de leurs
caractéristiques techniques.

Nos produits ne sont pas développés, concus et fabriqués pour une

utilisation dans les conditions ou environnements suivants.

Une utilisation dans ces conditions ou environnements n'est pas

couverte.

1. Conditions et environnements en dehors des caractéristiques
techniques indiquées, ou utilisation en extérieur ou dans un endroit
exposé aux rayons du soleil.

2. Utilisation dans les secteurs nucléaire, ferroviaire, aérien, aérospatial,
maritime ou automobile, application militaire, équipements affectant la
vie humaine, le corps et les biens, équipements relatifs aux carburants,
équipements de loisir, circuits d'arrét d'urgence, embrayages de
presse, circuits de freinage, équipements de sécurité, etc. et toute autre
application ne correspondant pas aux caractéristiques standard
énoncées dans les catalogues et les manuels d'utilisation.

3. Utilisation dans les circuits interlock, sauf pour une utilisation avec
double verrouillage telle que I'installation d'une fonction de protection
mécanique en cas de défaillance. Inspectez régulierement le produit
pour vérifier son bon fonctionnement.

/\ Précaution

Nous développons, concevons et fabriquons des produits
pour équipement de commande automatique destinés a une
utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
L'utilisation dans les industries non manufacturiéres n'est
pas couverte.

Les produits que nous fabriquons et commercialisons ne
peuvent pas étre utilisés a des fins de transactions ou de
certification indiquées dans la Loi sur les mesures.

La nouvelle Loi sur les mesures interdit I'utilisation d'unités
autres que Sl au Japon.

Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité/
clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité" et aux "Clauses de conformité".Veuillez
les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou
d'un an et demi aprés livraison du produit, selon la premiére
échéance. ? Le produit peut également tenir une durabilité
spéciale, une exécution a distance ou des pieces de rechange.
Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la
plus proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période
de garantie, période durant laguelle nous nous portons
entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies. Cette limitation
de garantie s'applique uniguement a notre produit,
indépendamment de tout autre dommage encouru, causé par
un dysfonctionnement de I'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les
termes de la garantie, ainsi que les clauses limitatives de
responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les produits
particuliers.

2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.

Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie
pendant un an a compter de sa date de livraison.

Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne
prend pas en charge l'usure du produit causée par I'utilisation de la
ventouse ou un dysfonctionnement provenant d'une détérioration d'un
caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production
pour la fabrication des armes de destruction massive (ADM) ou
d'autre type d'arme est strictement interdite.

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un
pays a un autre sont déterminées par les directives de sécurité
et les normes des pays impliqués dans la transaction. Avant de
livrer les produits SMC a un autre pays, assurez-vous que toutes
les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

A Consignes de sécurité Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.
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