Mesa lineal de alta rigidez
06,08,012,016,0 20,0 25

Menor altura

10[5%7elreduccion

Menor peso

* 2y
22 % de redUCC|0n (Modeloagmerior:3309*)

Mayor energia cinética admisible
0.09 J° Mesa de precision con altura

64 o de MEJOrA i 015 y peso reducidos
( J

® Mesa de acero inoxidable
@ |dénticas prestaciones que el modelo anterior de MXQ

+Comparacion entre el modelo con conexionado a ambos lados y el modelo anterior MXQ12-30

2 Taﬂmial_fﬁl@‘s d@ gJuJI:faJ p@ﬁ@ @evo ° SL ll:gtgl:lt:zz :(:ntralizado esta disponible

@ Se han anadido ejecuciones especiales.

cada diametro (excepto @ 25) | :uizmeme,

* Uso combinado de amortiguador hidréulico + tope metalico, efc.

Pagma Didmetros Didmetros 1 imanai Pagina
MXQCIA Conexionado ambos lados MXQLIB Modelo con guia sobredimensionada

g {Desdeﬂﬁaﬁ%} [Desde@ﬁa@ 20} S e — 53
Las conexiones neumticas y las ranuras para Y51 auntamafio de MXQle colocamos [a guia de un tamatio superior?,

detectores a ambos lados permiten una mayor por ejemplo una MXQ con la quia correspondiente l famafio 127
flexibilidad de conexionado y cableado. Obtenemos una mayor capacidad de carga con un espacio
necesario menor.

‘ Ejemplo
- MXQ8B con guia correspondiente al tamafio 12

Modelo INTERCAMBIABLE con MXQ actual "9

Modelo intercambiable en altura con
lel modelo MXQ actual.

Igual a
@ MXQactual
= &
Modelo MXQ[l-carrera-"Z"

Mayor visibilidad para detectores magnéticos.
El LED indicador se puede revisar desde un
lado cuando se usa con una carrera corta.

,—-.\

30 w27 @

«Tamano 12 Modelo MXQLIC

serie MXQ(1- carrera-"2" 2 SNVC.

CAT.EUS20-211C-ES

Diametros
Desde @ 6a @ 25

Diametros
g8y012




Serie MXQ[l-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

2 tamaiios de guia para cada diametro:0 6 a O 25 gu1a estandar.
:) 6 a O 20 guia sobredimensionada,

Modelo con conexionado a ambos [ados psgina
MXQLIA 11

m Altura reducida en 10 % respecto al modelo convencional
30 mm —> 27 mm Visibilidad mejorada

mPeso reducido en un 22 % *
380,— 298,

Para MXQ12A-30ZN
(Ranuras para detectores (una a cada lado para @6 a @ 12D

Il Modelo con conexiones neumaticas y ranuras
para detectores a ambos lados

Peso maximo de carga Diametro

Guia Si la altura debe ser la misma que la del modelo convencional,
~ elija el modelo MXQ[Jde altura intercambiable.
Pequena 32..

-\ o6 &3 {23 Objetivo de uso @
\!\f °¢.\ mm  Cuando la capacidad y precisién de la guia es la

adecuada,pero no se necesita tanta fuerza.

Ejemplo de Se puede elegir la MXQ de tamafio
B I N S | inferior pero con guia sobredimen- |8

------------------------------ sionada.
+ Movimientos en horizontal.

L L ogos) XK Objetivo de uso @

Objetivo de uso'®

Nota) Los modelos MXQCA de @ 6, 8 y 12 llevan una
ranura para detectores a cada lado

m Objetivo de uso (2)
212 ## Cuando la fuerza es la adecuada,pero se
1A AL . . L, .

necesita mayor precision o capacidad de
momentos del guiado.

Ejemplo de Se puede elegir la MXQ del
____________________________________ mismo diametro pero con guia

sobredimensionada.
* Movimientos (horizontales o vertcales) de piezas con voladizos.
Donde haya fuerzas externas laterales sobre a mesa, efc.

916
920
L |
[B— <H]
70 mm
A Los tamafios @ 16, @ 20, @ 25 presentan dos
Guia ranuras de montaje de detectores
Grande magnéticos en ambos lados.
r
7

:



Serie MXQ[l-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

Seleccione la mejor combinacion de @ con tamafio de guia.

/ " Modelo con conexiones Modelo mtercamblable en altura
Modelo con guia sobredimensionada ;.3 SN GONEXIONeS g A AR -
MXQlClB > MXQLIC ‘M mxQrl-[1-"z" W2

Mas precision y capacidad de carga M Cuerpo compacto M Modelo intercambiable
para el mismo @ de MXQ con buena visibilidad en altura con modelo
m Capacidad de la guia mejorada enun 50% | | G8/9etector |1 MXQanterior

(Para MIXGOR y MXGBA) M Disefio compacto, | | M Mejorada visibilidad
m En las aplicaciones donde usamos °m°:n:'a°i: Lae““’as de de det,et?m’es

, . magnéticos

Ia! nueva MXQ con guia _sobredlmen- detectores
sionada tenemos ventajas respecto magnéticos en un
del modelo estandar superior: lado y conexionado

. . neumatico por el
* Menor espacio necesario.

. otro
* Menor consumo de aire.

Diametro , . . . i 4 i
« Més ligero (importante en sistemas de manipulacion) | | "™ Diametro

No disponible. —
- o6 Use el modelo o6 'xvﬂﬁi 20
MXQ 22

Modelo estandar/simétrico

intercambiable.
(La figura muestra el

Ij-l] li--i
&
_ oo | otk 21w |los| EECE]20-
Modelo estéandar/simétrico Modelo estandar/smetnco Modelo estandar/simétrico
(La figura muestra el modelo esténdar) (Lafigura muestra el modelo estandar) (La figura muestra el

modelo estandar)

HTTH Tl
o8 23 - 212 @[ﬂ o | | 912 gquq; 30 mm

L ';.AOdeIo esttén?ar/ :irlnétrtigod Modelo estandar/simétrico Modelo estandar/simétrico
g e e ol TEEED Gek ) (Lafigura muestra el modelo esténdar) (La figura muestra el
modelo estandar)

ST (5 D 1
012 f;i:%i 30 o 16 o 16 _f’i?@ig 37,

Modelo estandar/simétrico
(La figura muestra el modelo estandar)

216 .“.m. i No disponible. 'm.m'
37 om 220 El modelo 20 46
gDk MXGLA 7 L |

= A
ya cumple esta
condicion.
55
2 20 46 o 0 25 0 25 e
Los tamarios @ 16 y @ 20 presentan 2 ranuras de montaje de detectores e r%oL?a]% 2 ge?eggpergsentan
magnéticos en ambos lados y no es necesario un modelo simétrico L ) B§ magnéticos en ambos lados. )

2

O
2



Serie MXQUl-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

@gulador de carrera (opcional)

Regulador de carrera colocado en el centro.
Reducido juego en el final de carrera.

Regulador de carrera

@ayor energia cinética admisible

Mejorada energia 5 Velocidad - Peso de carga
cinética admisible S
al reducir el peso

de las piezas méviles. 2
Mayor energia cinética admisible
P4
Modelo actual_~
\\\
0 100 200 300 400 500 600 700 800
Velocidad [mm/s]

-
&)

Peso de carga [kg]

o
]

@nfiguracién de la mesa para un mejor funcionamiento y un mantenimiento mas sencillo

de posicionamiento
colocados en el centro

[Orificios del pasador ]

Forma redondead colocados en el centro

para mayor seguridad

Orificios del pasador
de posicionamiento
)

sélido con indicador de 2 colore
(D-M9LJ)

[Apta para detector de estado ]
S

Orificios del pasador de
posicionamiento intercambiables
con el modelo actual

+ Modelo intercambiable en altura




Serie MXQ[l-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

@s dimensiones de montaje son equivalentes a las de la serie MXQ actual.

H Montaje de la pieza
© El didm. ext. del tornillo de montaje y las G’osicién desde el extremo) @spaciado de rosca)
posiciones de rosca se pueden intercambiar —
con la serie MXQ actual.

Espaciado de rosca

* Las roscas de la placa (Orificio de montaje de la pieza)
final no se pueden intercambiar.

M Montaje del cuerpo
© Dos métodos de montaje disponibles. Montaje lateral (roscado en el cuerpo)  Montaje lateral (orificio pasante)

® Las roscas de montaje del cuerpo
y el espaciado se pueden intercambiar L L
con la serie MXQ actual.
=« =™

@rios reguladores de carrera (opcional)

M Tope metélico con amortiguador
Elevada precision gracias al disefio integrado del amortiguador
y el tope metdlico: Precision de repeticién de posicionamiento
de +0.05 0 menos Mejorado tiempo de ciclo
Velocidad de trabajo de 300 mm/s (modelo actual: 200 mm/s)

B Amortiguador hidraulico

Modelo de parada uniforme / RJ
Adecuado para operaciones que requieren
una parada gradual, por ejemplo, traslado
de una pieza de escaso peso o traslado

(Comparado con el tope de la serie MXQ actual) . a baja velocidad
M Tope elastico M Tope metalico
Impacto reducido en 1/2 en comparacién con los modelos Adecuado para posicionamiento

sin regulador de carrera.

~— Principio de funcionamiento/Tope metalico con amortiguador ——

@ El amortiguador ‘“““ Mesa osiﬂgﬁg r(rjlﬁe I
. P
absorbe el impacto en /——
la fase inicial.
Cuerpo Amortiguador

et

@ El amortiguador se desplaza hasta el perno de regulacion y el tope metalico realiza el posicionamiento de forma
muy precisa en el extremo del perno de regulacion. (Precision de repeticion de posicionamiento: +0.05 o menos)

Tope metdlico




Serie MXQ[l-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

@ibilidad de combinar un regulador de final de carrera de extension y un requlador de final de carrera de retraccion,

Regulador de final de carrera de extension )

Ejemplo

Regulador de final de | Regulador de final de
carrera de extension | carrera de retraccion

- — Tope metalico
(Regulador de final de carrera de retraccion ) con amortiguador

Tope elastico

@mra disponible con una mesa de menor longitud total.

. Los orificios de montaje del
La longitud total se ha reducido en 8.5 mm Menor longitud total regulador de final de carrera de

extension se han eliminado.
70 mm (Modelo basico 78.5 mm) (Para MXQ8A-20)

* Los reguladores de final de carrera de extension
no se pueden montar. 6} {%}

@ detector magnético compacto esta ahora disponible.

* Detector tipo Reed: D-A9[], D-A9[1V
* Detector magnético de estado sélido: D-M9LI(A), D-MIUIW

= D-Mgr]
Detector —
magnético =
D-A9C]

compacto

O
2



serie MXQ-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

Funciones opcionales

@ Con telescépico
e Protege las piezas de trabajo y las herramientas eliminando
la posibilidad de choques al final de la carrera de salida.
e Se pueden montar detectores magnéticos para monitorizar el estado del teléscopico

Estado del mecanismo telescopico Ejemplo de aplicacién

Iméan Ejemplo de un trabajo de insercion:
Carrer'a del . Normalmenlte. OFFx El mecanismo telescopico absorbe Y DETECTA los posibles
telescopico Detector magnético |\ ON con el telesc6pico en funcionamiento.

golpes debidos a fallos de posicionamiento. (evitando los dafios
a otros componentes)

K Mecanismo
telescopico

Normalmente ON ) Pinza neumatica

Detector magnético \ OFF con el telescopico en funcionamiento.

ing Posicionado
Condiciones normales orroneo

= Al cambiar el &ngulo de montaje de los detectores magnéticos,
se puede cambiar el ajuste de normalmente ON/OFF.

Pieza de trabajo

© Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada

e Mantiene la posicion mesa dentro para evitar la caida accidental de la pieza
de trabajo aunque se corte la alimentacion de aire.

Paso de aire al cilindro
= para cilindro

Palanca r =

de bloqueo
NE
‘ Muelle
&

@
@& O
&+

@
|
5 :
< I

O®

D -S>
iRk '

@

@

88

Bloqueando Desbloqueado

© Modelo de regulador centralizado (6)

® En esta especificacion, el regulador de final de carrera de
retraccion esta montado en el lado del regulador de final de
carrera de extension.

Regulador de caudal Lado de conexion
de pilotaje

¥ v

B Regulador de final de carrera de extension

® Conexionado axial

e Conexionado trasero en direccion
axial para mantener un espacio
libre alrededor del cuerpo.

-~ ® _ 0@
. & 1~ 5@ A Regulador de final de carrera de retraccion
oD@ o e © 09

e,

O
z



serie MXQLl-carrera-"Z" Mesa lineal de alta rigidez

Variaciones

Opciones de
cuerpo

s

Diametro Opciones funcionales (paginas 5, 6, 15)

j ¥

Conexionado axial \ G

6|8 |12/16 |20 |25

Modelo estandar
Modelo simétrico
Modelo corto
(retenedor de lubricacion)
Con telescépico
Regulador centralizado

Telescopico, regulador centralizado
(modelo simétrico)

Cilindro con funcion de lubricacion estable

Con telescdpico y bloqueo en final de carrera
Telescdpico, regulador centralizado

Regulador centralizado (modelo simétrico) '_

Modelo con
conexiones a ambos e & o o o
lados MXQLIA

10 : 10 { 10 { 10 | 10
20 {1 20 ; 20 { 20 | 20
30 : 30 { 30 i 30 i 30
40 | 40 | 40 | 40 | 40 [ — [ ([ ] [ ([ ] [ ] [ [ ] [ ([ ] [ ([ ]
50 { 50 { 50 { 50 { 50
75 175 1757575
100 100 : 100 ; 100

125 1125 125
Pagina 11 150 | 150
Modelo con guia
sobredimensionada e o o o

MXxarB

10 | 10 { 10 | 10
20 | 20 | 20 | 20
30 | 30 | 30 | 30
40140 404 | — | ®@ | @ @& | — | — | — | — | — | — | — | — | |-
50 | 50 | 50 | 50
75 | 75 | 75 | 75
100|100 | 100 | 100

125125 | 125
150 : 150
Modelo con conexion en
un solo lado e o
MXQLCIC
10 ¢ 10
20 i 20
303 | —|—|— [ ] ([ J [ ] — [ ] [ ] ([ J [ ] [ J [ ] [ ] [ ] [ ]
40 ¢ 40
50 | 50
75 1 75
100
Modelo intercambiable en
altura e o o o o

MXxQrl

10 : 10 { 10 { 10 { 10
20 i 20 { 20 { 20 | 20
30 { 30 { 30 { 30 i 30
40 | 40 | 40 | 40 | 40 [ J [ [ J — [ J [ J ([ [ J [ [ J [ J [ J [ J
50 { 50 { 50 | 50 | 50
75 {75 {75 {75 { 75
100 100 ; 100 ; 100
125125125

Pagina 83 150 | 150

O
2
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serie MXQ[ l-carrera-"Z" Mesa lineal de alta r

Ejecuciones especiales (paginas 127 a 156)
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(od0])'R)3)\[[0]0]) [lesa lineal de deslizamiento MXQ Serie

Modelo con conexiones a ambos Iados
MXQUA serie

Cuando se requieran las caracteristicas siguientes
para los modelos de @ 8 y @ 12, consulte asimismo
el modelo MXQLIC con conexion en un solo lado.

Modelo con guia sobredimensionada

MXQOB serie e ‘/«‘*{5‘-’1%:%
ey - :

Forma de pedido Pagina 11
Caracteristicas técnicas Pagina 13
Caracteristicas técnicas opcionales Pagina 14
Dimensiones: @ 6 Pagina 17

@ 8 Pagina 23

@ 12 Pagina 29

@ 16 Pagina 35

@ 20 Pagina 41

@ 25 Pagina 47

Forma de pedido Pagina 53
Caracteristicas técnicas Pagina 55
Caracteristicas técnicas opcionales Pagina 56
Dimensiones: @ 6 P4gina 57

@ 8 Pagina 59

@ 12 Pagina 61

@ 16 Pagina 63

@ 20 Pagina 65

Modelo con conexion en un solo lado Forma de pedido Pagina 67

),%

MXQC serie

Cuando se requieran las caracteristicas siguientes
para los modelos de @ 8 y @ 12, consulte asimismo el
modelo MXQLIA con doble conexion.

Modelo intercambiable en altura’
MXQU] serie L

Caracteristicas técnicas Pagina 69
Caracteristicas técnicas opcionales Pagina 70
Dimensiones: @ 8 Pagina 71

@ 12 pagina 77

Forma de pedido Pagina 83
Caracteristicas técnicas Pagina 85
Caracteristicas técnicas opcionales Pagina 86
Dimensiones: @ 6 P4gina 87

@ 8 Pagina 93

@ 12 Pagina 99

@ 16 Pagina 105

@ 20 Pagina 111

@ 25 Pagina 117

H Opciones comunes del regulador Pagina 123

B Montaje de detectores magnéticos Pagina 125

M Ejecuciones especiales Pagina 127

M Seleccion del modelo Pagina 157

B Precauciones especificas del producto Pagina 195
B Normas de seguridad Contraportada

ZSNC
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MXQ

Mesa lineal de alta rigidez
Modelo con conexiones a ambos lados

Serie MXQ

06,08,012, 016, T 20, O 25

Forma de pedido

12

®

A_

M9BW

30/ZA
© 00

0 @ Oﬁciones de cuerpo:
Modelo con
Didmetro| conexiones aambos lados e Carrera estandar [mm]
tamafio A
6 Conlsa);;gr;ava Raﬁgrp‘;:ién 10' 20’ 30’ 40' 50
montaje del detector montaje del detector
8 < === 7" |10, 20, 30, 40, 50, 75
12 ERRE 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
16 |G £ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
montaje del detector montaje del detector
20 ; %e Ei e% ; 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
25 I 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150*

6 o

)

e Opciones funcionales 0 Numero de
Simbolo| Opcién funcional detectores magnéticos
— | Sin opcién funcional — 2
Con telescopico S 1
Con blogueo en final de carrera n n

Conexionado axial

Con telescdpico y bloqueo en final de carrera

Con telescopico y conexionado axial

+ Dado que el conexionado y las ranuras de montaje de detectores magnéticos
se suministran en ambos lados, sélo es simétrica la parte del regulador
centralizado.

= El rango de velocidad de trabajo de la carrera marcada con un asterisco ()
es de 50 a 300 mm/s. (sin regulador de carrera)

Regulador centralizado

Regulador centralizado (simé

trico)

Telescopico, regulador centralizado

©O(ON(® O H(W N =

Telescdpico, regulador centralizado (simétrico)

6 Detector magnético

| Sin deteccion magnética

[ —

@ Ejecuciones
especiales

Para obtener los detalles,
consulte la pagina
siguiente.

x Consulte los modelos de detectores magnéticos
aplicables en la pagina siguiente.

Q Combinaciones de opciones del regulador / opciones funcionales

Posicién de montaje Combinacién de opciones funcionales

del regulador*1#8 — 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Simbolo| Tipo de regulador*® Finalde | Finalde ||.. . 233 Con blogueo %6 %2 5256 *7 w2 x2w7]

cartea de | carera e[S OPCION  Con | enfialde.| Conexio- % s9cs(Con ssco Roquiador | Pegulader, | Tasedgo. s

extension | retraccion funcional telescdpico| carrera  [nado axial | final de cartera | “nado axial (centralizado| “(simét et 7ado (simétrico)
Y4 Sin tope de regulacion O O O ©) O O X X X X
ZA [ ) @) X X O X X ©) ©) X X
ZB | Tope metalico con amortiguador [ J O X O O X X X X X X
ZC [ ) @) X X O X X o o ©) ©)
ZD [ [ O X X O X X O O O O
ZE | Tope elastico [ J O O O ©) @) O X X X X
ZF [ O X X O X X O O O O
ZG [ ] [ O X X O X X o ©) X X
ZH | Amortiguador hidraulico/RJ ) O X ©) ©) X X X X X X
ZJ [ J O X X O X X O O O O
ZK [ [ @) X X O X X ©) ©) ©) ©)
ZL | Tope metdlico [ J O O O O O O X X X X
ZM [ @) X X O X X ©) ©) ©) ©)
ZN - | Sin tope de regulacion O O*5 X @) X O*5 X X X X
ZP 'O | Tope elastico [ [@) X X O X X X X X X
ZQ | Modelo corto*4 § Amortiguador hidraulico/RJ [ J O X X ©) X X X X X X
ZS +5 | Tope metdlico con amortiguador [ ) O X X O X X X X X X
T © | Tope metalico [ @) X X O X X X X X X
ZBF |.S|Tope S | Tope elastico o ® @) X X O X X @) @) X X
ZBJ | £ | metalico con | g | Amortiguador hidréulico/RJ[ @ [ O X X @) X X @) ©) X X
ZBM | 5 | amortiguador| & | Tope metélico D o @) X X O X X 9) 9) < <
ZEC § Tobe o | Tope metdlico con amortiguador | @ [ ) O X X O X X O O O O
ZEJ | o eIéF;tico % Amortiguador hidraulicoRJ| @ [ O X X ©) X X O ©) ©) ©)
ZEM | 8 £ | Tope metalico [ J [ J O X X O X X O O O O
ZHC |3 Amortiquador| S Tope metdlico con amortiguador | @ [ @) X X [®) X X 9) 9) < <
ZHF | £ h_r:q ||gua;R3r'§ Tope elastico [ J [ J O X X O X X O O X X
ZHM | g | "M | € [Tope metalico ® [ & | O [ x x | O [ x x | O [ O | x x
ZLC | S T ?,, Tope metdlico con amortiguador | @ [) O X X O X X O O O O
ZLF | 5| °P° & [Tope eléstico e | o o x x o x x @) @) @) @)
ZLJ | &| Moo Amortiguador hidraulico/RJ| @ ® @) X X O X X @) @) @) @)

+1 @: Se envia junto con el producto, pero sin montar.

Si no se afiade ningun simbolo para la posicién de montaje del regulador, el
regulador de final de carrera de retraccion se puede montar posteriormente.
Para el mecanismo telescépico, la carrera del telescépico serd menor si la
carrera es ajustada por el regulador de final de carrera de extension.

Si es necesario instalar un regulador de final de carrera de retraccién con un
mecanismo telescoépico, use un telescépico y un regulador centralizado
proporcionado con un regulador de final de carrera de retraccion en la parte
trasera del cuerpo. Las opciones de bloqueo en final de carrera o conexionado

*2
*3

x4 Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extension se han

axial no se pueden montar en los modelos de regulador centralizado.

11

eliminado para reducir la longitud total de la mesa.
x5 Se puede usar el modelo corto, pero en tal caso el regulador de final de carrera
de retraccién no se podra montar posteriormente.
«6 Para conexionado axial, no se pueden usar las conexiones en ambos lados.
%7 Solo es simétrico el regulador centralizado.
«8 Consulte los detalles sobre la posicion de montaje del regulador en la
siguiente pagina.
*9 El tope metdlico con opcién de amortiguador no esta disponible para @ 6.



Mesa lineal de alta rigidez/Modelo con conexiones a ambos lados Serie MX Q DA

Detectores magnéticos aplicables/Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catilogo Web.

. Funcionamiento Entrada o _(% Cableado Tensién de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m]|Conector .

Tipo especial eléctrica | 3| (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea 0.5/ 11315 | preca ) Carga aplicable
E (=) |(M)[ (L) |(Z) | bleado

g 3 hilos (NPN) 5V 12V MONV M9N ® 00O O Circuito
° — 3 hilos (PNP) ’ MIPV M9P ® 00 O O IC
:_% 8 2 hilos 12V MOBV | MOB (@ (@@ O] O —
g,g Indicacion de diagnéstico| ~ Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | @ @ | @ | O O Circuito Relé
g ° (indicacién en 2 directaa | Si [3hilos (PNP)| 24V ' — |MSPWV| M9PW | @ (@ ® | O O IC PLC’
5 g colores) cable 2 hilos 12V MOBWV| M9BW | @ @ | @® | O O —
S 3| Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V 12V MINAV+#1| MONA*1| O |O | @ | O O Circuito
% (indicacién en 2 3 hilos (PNP) ' M9PAV*1| MOPA*1| O |O | @ |O O IC
o colores) 2 hilos 12V M9BAV*1|M9BA+*'| O (O |@|O| O —
O ) 3 hilos Circuito
8 E dSallfia si |Equiv.anen)| 5V — A96V A96 o —|0| —| — c —
£ - e L shics | 24v | 12y 100V | A93V2 A93 (@ (@@ (@] — | — |Rek
o= Ninguno| 100Vomenosy A90V A90 ® —|®|—| — (CircuitolC|] PLC

«1 Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
=2 El cable de 1 m sélo es aplicable al modelo D-A93.

x Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ....... — (Ejemplo) MONW
1m ....... M (Ejemplo) MONWM
3m . L (Ejemplo) MONWL
5m ... Z (Ejemplo) MONWZ

= Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.

= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 125.
= Consulte el catalogo Web si desea informacioén acerca de detectores magnéticos con conector precableado.

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

deto] _. L .
Metder | Ejecucion especial

(Consulte las pags. 127 a 156 para mas detalles.)  Posicion de montaje del regulador (Excepcion: Regulador centralizado)

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

T

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

MXxaQllB

Mxatl T MXQLlc

|

Simbolo Caracteristicas técnicas
-X7 Grasa PTFE
-X9 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos ]

X11 Tope de regulacion largo @ é

(Rango de regulacién ampliado en 10 mm)

Modelo corto

- ‘,,A

Los orificios de montaje del regulador de final
de carrera de extension se han eliminado para
reducir la longitud total de la mesa.

Extender < Retraer

Regulador de final Regulador de final
de carrera de retraccion  de carrera de extension

Tope de regulacion largo

-X12 (Rango de regulacién ampliado en 20 mm)

-X28 Tuerca y perno de regulacion largos

-X383 | Sinimén para deteccion magnética integrado| - Posicién de montaje del regulador centralizado

-X39 Junta de goma fluorada

-X42 | Unidad de guia anticorrosion Modelo estandar

-X45 Junta de EPDM Regulador de final de
-X580 | Especificacion de baja velocidad (15 a 50 mm/s) =] = carrera de extension
-X2128 | Especificacion resistente al calor (10 a 100 °C) O @ Regulador de final de O @ Regulador de final de
-X2192 | Especificacion de doble carrera —_ carrera de retraccion J——— carrera de retraccion
-X2202 | Regulador de final de carrera de extensidn fjado desde la direccidn axial O @ Regulador de final de O @
carrera de extension
~ = = 1 !

Humedad e

Tubo de control

Serie IDK -

Si se utiliza un actuador de didmetro pequefio y carrera corta a una
frecuencia elevada, en ciertas condiciones puede producirse con-
densacion de rocio (gotitas de agua) en el interior del conexionado.
Por tanto, conecte el tubo de control de humedad al actuador
\para prevenir la condensacién de rocio.

SVC 12

O

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion
del modelo

magnéticos del regulador

especiales



Serie MXQLA

IN

s s L. - out =
Caracteristicas técnicas Fuerza tedrica E
— El vastago doble garantiza el doble de esfuerzo que en los cilindros actuales. [N]
D~|ametro [mm! _ 6 | 8 [ 12 | 16 | 20 [ 25 Diametro | Didmetro [Direccion def Area del Presién de trabajo [MPa]

Tamano de conexion M5 x 0.8 [mm] vastago | funciona- | émbolo
Fluido Aire [mm] miento [mm2] 0203|0405 |06]|07
Accion Doble efecto 6 3 ouT 57 11 17| 23| 29| 34| 40
Presién de trabajo 0.152 0.7 MPa*! (Bloqueo en final de carrera: 0.35 a 0.7 MPa)*! IN 42 8| 18| 17| 21| 25| 29
Presion de prueba 1.05 MPa ouT 101 20| 30| 40| 51| 61| 71
Temperatura ambiente y de fluido -10a 60 °C 8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53

i 50 a 500 mm/s OUT | 226 | 45| 68| 90| 113|136 | 158
Rango de velocidad - ) . 12 6
de trabajo (Tope metdlico con,a_mo.rnguador. 50 a 300 mm/s) IN 170 34| 51| 68| 85102 | 119
(velocidad media de trabajo) (Tope metalico: 50 a 200 mmy/s)

* en latabla de carreras estdndar en la pag. 11: 50 a 300 mm/s 16 6 OUT | 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281

Amortiguacion Tone elaction it IN | 346 | 69| 104|138 | 173 | 207 | 242
(sin regulador de carrera) ope elastico interno - g | OUT | 628 [126] 188251 | 314 377 | 440
Amortiguacién Tope metdlico con amortiguador, tope eldstico, IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
(Con regulador de carrera) amortiguador hidraulico, tope metalico OUT | 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
Lubricacion Sin lubricacion 5 IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 | 577

Detector magnético

Detector magnético de estado sélido, detector tipo Reed (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sélido, con indicador de 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carreral

+2a0mm

«1 Consulte la pagina 14 para la presién minima de trabajo del tope metalico con

amortiguador. Si la presion de trabajo es inferior a la presion minima de trabajo,
la precisién de repeticion empeorara.

Presion minima de trabajo del tope metalico con amortiguador: Presion requerida
para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en
contacto con la parte metdlica.

La presién de trabajo para el cilindro de diametro 20 con amortiguador hidrdulico

es 0.15a 0.6 MPa.

Si el tope metdlico con amortiguador se usa para posicionamiento, la
salida tedrica puede variar en funcién de la fuerza de compresién total
del amortiguador. Para los detalles, consulte las caracteristicas
técnicas del regulador en la pagina 14.

Peso
ld]
Carrera estandar [mm] Reduccién del |Peso adcional de fas opcones el egulador Extra para opcion
Modelo 10 20 30 40 50 75 100 125 | 150 | modelo corto |Finalde carreralFinal de carreral Amorti- [ Blogueoen [Conexiona-
de extension | de retraccion | quador ffinal de carreral do axial
MXQ6A 130 130 170 190 210 — — — — -6 10 8 30 40
MXQ8A 140 160 180 210 270 290 — — — -6 10 8 30 60
MXQ12A 270 290 310 370 400 540 610 — — -12 20 16 70 80 Sin
MXQ16A 480 510 550 630 670 810 | 1000 | 1100 — -21 40 30 120 150 adicion
MXQ20A 840 840 870 950 | 1100 | 1300 | 1600 | 1900 | 2000 -33 70 50 (80) 190 400
MXQ25A | 1400 | 1400 | 1500 | 1500 | 1900 | 2000 | 2300 | 2900 | 3100 -60 110 80 310 700
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso del regulador centralizado
-
]
. Carrera estandar [mm] Redélcctidn Unicamente cuar;dg el
odelo producto viene con un regulador
10 20 30 40 50 75 100 125 150 de final de carrera de retraccion
MXQ6A 175 180 225 245 265 — — — — -10
MXQS8A 190 210 230 260 320 350 — — — -10
MXQ12A 355 385 405 465 495 635 705 — — -20
MXQ16A 640 680 720 800 840 980 1,170 1,270 — -40
MXQ20A 1110 1140 1170 1250 1400 1600 1950 2250 2350 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25A 1880 1920 2020 2020 2420 2520 2930 3530 3730 -100
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso de las piezas moviles
ld]
Nodol Carrera estandar [mm] Reduccion del modelo | Peso adicionalde s opciones dl requiador Extra para opcién
oadelo Final de carrerglFinal de carrera| Amorti- | Blogueoen [Conexiona-
10 20 30 40 50 75 100 125 150 D de extension | de retraccion | guador [final ge carrera] do axial
MXQ6A 61 66 80 89 97 — — — — -6 10 8 30 10
MXQS8A 68 76 85 97 116 138 — — — -6 10 8 30 10
MXQ12A | 143 154 168 192 206 263 300 — — -12 20 16 70 20 Sin
MXQ16A | 240 257 277 309 329 389 469 520 — -21 40 30 120 35 adicion
MXQ20A | 408 410 437 464 503 588 747 815 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25A | 674 681 721 761 836 935 1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
13
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Mesa lineal de alta rigidez/Modelo con conexiones a ambos lados Serie MX Q DA

Peso maximo de carga

Energia cinética admisible

[kgl [J]
Srgégl)ggig: Opciones del regulador Srégb?g; g: Opciones del regulador
dfzelE Tope eléstico | Tope | Tope metalico |Amortiguador hidraulico/RJ| Tope Al Tope elastico | Tope metdlico | Tope | Amortiguador| Tope
interno elastico amor(t:i(g);r&ador Horizontal [ Vertical [metalico interno amorfgl]ado, elastico | hidraulico/RJ | metalico

MXQ6A 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6A 0.03 — 0.06 0.175 0.009
MXQS8A 1 1 1 1 1 MXQ8A 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12A 2 2 2 1.5 1 2 MXQ12A 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
MXQ16A 4 4 4 4 2.5 4 MXQ16A 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04
MXQ20A 6 6 6 6 6 MXQ20A 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06
MXQ25A 9 9 9 9 l 6 9 MXQ25A 0.39 0.18 0.6 1.73 0.09

# Cuando seleccione un modelo, consulte la Seleccion de modelo en la
pagina 157 o use el Software de seleccion de modelo. Tenga en
cuenta que no es posible seleccionar un modelo Unicamente con la
energia cinética admisible.

Caracteristicas técnicas opcionales

Con bloqueo en final de carrera

Con mecanismo telescoépico

Modelo MXQBA | MXQ8A [MXQ12A]MXQ16A|MXQ20A]MXQ25A Modelo MXQBA | MXQ8A [MXQ12A|MXQ16A]MXQ20A]MXQ25A
Egggl%?ﬁng;?sién de 035a0.7 Rango de velocidad de t'rablajo [mmls] 50 a 500 (Montaje horizontal: 50 a 300)
— Carrera del telescopico [mm] 5 10
Fuerza de retencion [N]| 12 ‘ 12 ‘ 23 ‘ 45 ‘ 70 ‘ 110
g:rgea adg | CarreraaO[mm])| 3 5 9 16 25 40
telrerséépizo [N] Carrera méxima 6 8 15 24 38 59

Detectores magnéticos aplicables al telescépico

Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Direccion de la entrada eléctrica
- D-M9BV Con LED, 2 hilos
Detector magnético de .
d g’l'd D-M9NV Con LED, 3 hilos, salida NPN Vertical
estado solido D-M9PV Con LED, 3 hilos, salida PNP

Reguladores Para los modelos y dimensiones opcionales del regulador, véanse las pags. 123y 124.
Tope metalico con amortiguador
Modelo MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A

Energia méax. de absorcion [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18

Carrera de absorcion [mm)] 2 2.8 3.6 4.4 5.5

Presion min. de trabajo del tope

metélico con amortiguador*'*2 [MPa] 03 03 0.2 02 02

Reeel Fugrza de compresion total del amortiquador [N] 20 42 65 97 154

Tamafio del tornillo de montaje [mm)] \ M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

=1 Presién minima de trabajo requerida para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en contacto con la parte metdlica.
Si utiliza el tope metalico con amortiguador para posicionamiento, Uselo a una presion que supere la presion minima de trabajo. Para el montaje
vertical, debe tenerse en cuenta el peso de la pieza. Para mas informacion, consulte "Precauciones especificas del producto" en la pag. 196.

%2 No disponible para @ 6
Tope elastico

MXxQllB

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

Mxatl

Modelo intercambiable en altura

del regulador

Montaje de detectores | Opciones comunes

(]
Modelo MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A §
Energia max. de absorcion [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 “g”
Tamano del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 g
Amortiguador hidraulico/RJ
Modelo MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
Energia max. de absorcién [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 3 4
Carrera de absorciéon [mm] 3 5 6 7 10 S ©
Velocidad de impacto [mm/s] 50 a 500 e o
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45 S %
Empuje max. admisible [N] 150 245 422 814 ur @
Fuerza del muelle (extendido) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Fuerza del muelle (comprimido) [N] 3.9 4.9 8 15
Tamano del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5 P
i o8
Tope metalico 8¢
Modelo MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A % o
Energia max. de absorcion [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 » s
Tamano del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

14



Serie MXQLA

Con funcion de lubricacion estable (retenedor de lubricacion)

- Un cilindro para entornos generales con micropolvo (particulas de 10 a 100 um)
- La funcién de lubricacion estable (retenedor de lubricacion) se monta en el vastago del émbolo. Esto evita la entrada de polvo y particulas extrafias y mejora la durabilidad.

MXQ A M — Carrera||Opciones del regulador|| Opcién funcional |— | Detector magnético | — | Ejecucion especial

Opciones de cuerpo Con funcién de Opciones funcionales (J 6, J 8) Ejecucion especial
lubricacion estable Simbolo Opcién funcional * Esto varia con
5 "‘3 (retenedor de — Sin opcién funcional respecto al producto
2= lubricacion) 2 | Con bloqueo en final de carrera estandar. Véase a

continuacion.

= @12 a @ 25: Igual que el producto estandar

l Combinaciones de opciones del regulador y opciones funcionales (0 6, D 8) = @ 12 a @ 25: Igual que el producto estandar

E%ﬂ%?g 5‘5 Combinacién de opciones funcionales
1 — 2
Simbolo Tipo de regulador*2 *3 Jregulacor
= g cglrrr]grladge cz:rr‘grladge Sin opcién | Blogueo en final
extension | retraccion funcional de carrera*®
y4 Sin tope de regulacion *3 O O
ZA [ ] [ ©) X
ZB | Tope metdlico con amortiguador [ J *3 O O
ZC [ ] ©) X
ZD [ ] [ ©) X
ZE | Tope elastico [ J *3 O O
ZF [ J @) X s o ' rod )
% * : Se envia junto con el producto, pero sin
iﬁ Amortiguador hidraulico/RJ : L) 8 o) montar.
Si no se afiade ningun simbolo para la posicion
ZK ® ® ) X de montaje del regulador, el regulador de final
ZL | Tope metdlico [ J *3 O O de carrera de retraccion se puede montar
ZM ® O < posteriormente.
ZN Sin toe de requlacion 3 0O > +2 El tope metalico con amortiguador no esta
5 P € qu disponible para @ 6.
ZpP Modelo corto™4 | & Tope elastico L ) x %3 Cuando monte un regulador de final de carrera
ZS +Z | Tope metdlico con amortiguador [ J O X de retraccion posteriormente, pida la
ZT é Tope metalico o @) x ?;ﬁic;ifi(c:’\?cién de %emo de regulacitg')n Ia(;go
— - — - . (No se puede usar un amortiguador
ZBF 5 Tope metdlico g Tope eIasTI(I:O [ [ ] O X hidraulico con este modelo.)
ZBM | £ | con amortiguador 3 Tope metdlico L4 L4 ©) X #4 Los orificios de montaje del regulador de final
ZEC |3 |Tope o | Tope metdlico con amortiguador [ ] [ ] O X de carrera de extension se han eliminado para
ZEM § elastico % Tope metalico o ) [@) X 5 rEeIducirIIadIongitL;q tcl)tdal de la me;a. onsis
8 £ o - K regulador de final de carrera de extension
die 2 | Amortiguador |8 Tope metghc‘o conamoriguador | @ o © X con mecanismo de bloqueo en final de carrera
ZHF £ | hidraulico/RJ | 5 |oPe elastico ° ° o X esté disponible con tuerca y perno de
ZHM | S 'S | Tope metalico [ J [ J O X regulacion largos (-X28). No obstante, el sufijo
ZLC | Z|Tope 3 | Tope metdlico con amortiguador | @ [ O X de referencia del producto (-X28) no es
ZLF |&|metalico | [Tope elastico ° ° [®) X necesario.
10 36,08 Posicion de montaje del regulador
Mgrder Ejecucion especial Regulador de final de Regulador de final de
(Consulte las pags. 127 a 156 para mas detalles.) carrera de retraccion carrera de extension
Simbolo Opcién funcional
-X33 Sin imén para deteccidon magnética integrado
-X42 Unidad de guia anticorrosion Extender Retraer
-X2202 Regulador de final de carrera de extension
fijlado desde la direccién axial Modelo corto
—5] 9122025
Mgrder Ejecuci()n especial Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extension
4 4 se han eliminado para reducir la longitud total de la mesa.
(Consulte las pags. 127 a 156 para mas detalles.) 9
Simbolo Opcidn funcional Peso
X11 Tope de regulacion largo
(Rango de regulacion ampliado en 10 mm) — 9]
5 Peso adicional de Extra para
X12 Tope de regulacién largo Carrera estandar [mm] Reduccién | |as opciones del opcién
(Rango de regulacion ampliado en 20 mm) Modelo del modelo Finalrggma?:?r:al =
-X28 Tuerca y perno de regulacion largos 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 coro | carrera de | carrera de|.. B EGIED CI
in ima ' Stica i extension | retraccién [final de carrera
-X33 Sin iman para deteccion magnética integrado
Xa2 Unidad de guia anticorrosion MXQ6AM | 150 | 150 | 190 | 210 | 230 | - -6 10 10 40
X2202 Regulador de final de carrera de extension MXQBAM | 160 | 180 | 200 | 230 299 320 6 10 10 60
a fijado desde la direccion axial #* @12 a @ 25: Igual que el producto estandar
15
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Mesa lineal de alta rigidez/Modelo con conexiones a ambos lados Serie MX Q DA

Caracteristicas técnicas

Diédmetro [mm] 6 8 12 \ 16 20 \ 25
Accion Doble efecto
Tope elastico interno
Tope elastico
Presién min. pre 0.15 MPa
. Tope metalico
de trabajo
Amortiguador hidraulico — —
Tope metélico con amortiguador| — 0.3 MPa 0.3 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa
= Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacién son las mismas que las del modelo estandar.)
MXQ6AM [mm]
M
L] Modelo quelo Modelo corto V4 zz
10 estandar
MXQ6AM-10Z 74 64.5 56 69.5
@, MXQ6AM-20Z 84 74.5 56 69.5
MXQ6AM-30Z 105 95.5 69 82.5
ﬁ' M MXQ6AM-40Z 117 107.4 81 94.5
H MXQ6AM-50Z 127 1175 91 | 1045
4
Y44
Modelo corto
M
oP . 6 @ ©
oO® ] & O
[sx2s) [sz2g)
MXQ8AM o]
M
Modelo Moldelo Modelo corto V4 2z
estandar
10, MXQ8AM-10Z 78 69.5 57 70.5
MXQ8AM-20Z 88 79.5 67 80.5
P MXQ8AM-30Z 98 89.5 77 90.5
MXQ8AM-40Z 114 105.5 93 106.5
@ MXQ8AM-50Z 141 1325 120 | 1335
o MXQ8AM-75Z 166 1575 122 | 1355

O
2

Modelo corto

Las dimensiones externas de los tamanos
@12 a @ 25 son las mismas que las del pro-
ducto estandar.

16

Modelo con guia sobredimensionada JUALEGIELIE N EEENIIRIEE

T

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion

MXxaQllB

( MXxaQt] T MXQLlc

especiales magnéticos del regulador

del modelo



Serie UIXQL1A

Dimenslones: MXQ 6A [Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 6A'DZ Modelo estandar

(NN-1)xH_ G
83 . 58 H
0| L» ~—A
O ?‘9 ©, N~ —&D sl
oy o, SEF) & © F O
{=H >O—0—-5
&l o
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado @ 3H9 (*9%5) prof. 2 l—A 4 3H9 (*99%5) prof. 2
Seccion A-A HB GB
20 16 18
M
05 1. _LG
Do
- 4€ -
0@ 000 5o
Conexién 2 x M5 x 0.8 J 1] @
(Conector macho: Distancia entre caras 7) z © Vista inferior
de MXQ6A-30Z
Y74
@ 3H9 (*3°%) prof. 1.5 3H9 (*5%%) prof. 1.5
4.1 (profundidad max. tornillo) 3.5 23
2.1 (profundidad min. tornillo) B 18.9
Pa),
: @ o i
; & \%@WH 3 Qe = o
: @ o® ~ ®
N x M3 x 0.5 *1%2 F |~B ® 15|
Seccion B-B (ﬂ B 1) «F
11 2 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Conexién de pilotaje 2 x M5 x 0.8 J | ©
Ln.
rﬁ RS ©
1 Para un correcto montaje, se deberan usar [
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196.
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que esta construida en un ma-
terial magnético. Esta magnetizaciéon puede
causar un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ6A-10Z 22 18 9 23 38 10 27.5 64.5 4 2 50 60
MXQ6A-20Z 25 15 9 26 38 10 27.5 74.5 4 2 50 60
MXQ6A-30Z 21 — 12 — 48 13 37.5 95.5 6 3 63 73
MXQ6A-40Z 26 10 24 28 48 15 47.5 107.5 6 3 75 85
MXQ6A-50Z 27 20 34 28 48 15 57.5 117.5 6 3 85 95

17
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimenslones: MXQ GA [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 6A'D I:I Con topes de regulacion (J 6)
Con tope eldstico [ZD : Ambos sentidos,[ZE |: En carrera de salida, [ ZF J: En carrera de entrada, [ZP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Llave Allen de 3 7| @g_é@% ,\\ Llave Allen de 3
Entrecaras 8 T [ 05 Entrecaras 8
Rango de regulacion 12 H 5 Rango de regulacién 10 m
Max. 17 Max. 15 L]
31.5 31.5 g
=

Ambos sentidos

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

T

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZG): Ambos sentidos, [ZH : En carrera de salida, | ZJ J: En carrera de entrada,[ZQ]: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) _ _
%—El =15 E-%
Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 5 5 05 )
Max. 15 5 Rango de regulacion 3 —
Méax. 13
29.3
29.3
] Final de carrera de entrada \ ] Final de carrera de salida \

Modelo intercambiable en altura
MXQll

Con tope metdlico [ZK: Ambos sentidos, [ ZL |: En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida P
(]
(M6 x 0.75) \ jT@L / (M6 x 0.75) £ 5
£
Liave Allen de 3 A=t =R Llave Allen de 3 g s
Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8 8 g
c
Rango de regulacién 10 5 05 i S
) ' 5 Rango de regulacién 8 8 i
Max. 16 o
30 Méx. 14 2
30 =
58
] Final de carrera de entrada \ | _Final de carrera de salida_| g2
gE
o 8
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. g £
o
=

MXQ 6A'DZ N Modelo “corto”

Ejecuciones
especiales

Dimensiones [mm]

#3 En el modelo “corto” no se pueden montar Modelo M

topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ6A-10ZN 55
pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ6A-20ZN 65 °
C -
ad MXQ6A-30ZN | 8 |28
@ MXQ6A-40ZN 98 8 E
- MXQ6A50ZN | 108 | 33

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Serie UIXQL1A

Dlmensiones: MXQ GA [Funciones opcionales]

MXQ 6A'DD1 Con telescopico (D 6)

M Dimensiones [mm]

™ 115» Modelo estandar| Modelo “corto” 77
B Modelo m M

S o 3 MXQ6A-102C11| 815 72 .
27 ‘ MXQ6A-20Z11| 915 82

15 MXQ6A-30Z[11| 1125 103 90

MXQ6A-40Z(11 | 1245 115 102

< E y¢ MXQ6A-50Z11| 1345 | 125 112

2| GeH =

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXxQ 6A'DD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada, sin tope de carrera (9 6)

Conexién 2 x M5 x 0.8

(Conector macho: Distancia entre caras 7) Dimensiones [mm]
— i ] Modelo J Q
h@A/ W ' MXQ6A-10Z[12 575 25
{ J 5 ! MXQ6A-20Z[12
© MXQ6A-30Z[12| 785
o MXQ6A-40Z[12 | 90.5| 33
; i e MXQ6A-50Z[12 | 100.5
@]
%@5’2@ e 3
@ ;l © | : oo T J k
s o
1|75 Q
; ; J 5
uIIXQGAd 0Z[12 ‘ | 2
T e @
{ Conexion 2 x M5 x 0.8
Llos
# Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.
Con bloqueo mecanico en final de carrera y - " —
- 2 \ 4 Tipo Refrencia el kit e regulecion e camera | Ref, de modelo con perno de regulacion. !
MXQ 6A L& con regulador de final de carrera de salida (@ 6) “Gon tope elastico: ZE | MXQA-AT8-X28 | MXQA-A827-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo _Con amortiguador hidréulicoRJ: ZH | MXQA-JT8-X28 RJ0603N
mecanico en final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de Con tope metalico: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

referencia del producto (-X28) no es necesario.

El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del
producto estandar.

En la version de bloqueo mecanico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

=1 Esta referencia corresponde tnicamente a una unidad individual de perno de
regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con tope elastico: [ZE] Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH]  Con tope metilico:
Regulador de final de carrera Amortiguador hidraulico de final Regulador de final de carrera
de salida (M6 x 0.75) de carrera de salida (M6 x 0.75) de salida (M6 x 0.75)
-\ “Llave Allen de 3 T ‘f‘ -\ “_Llave Allen de 3
i Distancia entre caras 8 |\ Distancia entre caras 8 i Distancia entre caras 8
05 —_— 05 05 —_—
10 Rango de regulacién 15 10 Rango de regulacion 3 10 Rango de regulacién 13
Max. 25 Max. 14 Max. 24
41.5 29.9 40

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimenslones: MXQ GA [Funciones opcionales]

MXQ 6A'DD3 Conexionado axial (J 6)

Conexién M5 x 0.8

Conexién M5 x 0.8
(IN)

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. E
(@)
x
6A-4 i - =
MXQ LI J~F Con telescépico y bloqueo en final de carrera (Q 6)
M .
. 175 Conexién 2 x M5 x 0.8 §
oi 1 (Conector macho: Distancia entre caras 7) . o
T o
© [Te} @
© [t} s
. o ® [0 59
{ J 5 :§ G
2z £ X
15 S =
@ 8
uﬁ' i Y %
b4 ce <| po; g
= CUEEL E :
[ ; 5
T o2 E—— =
28 @ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 g
@
J 8 2 o
5 : . 2C
| [ Dimensiones mm] | § X
I ﬂ., ,.Q @ 0 Modelo | Modelo ::-_- =
I % Modelo J Q |estandar| “corto’ 74 °
Conexién 2 x M5 x 0.8 o5 M M g
=
MXQ6A-10Z04 575 | 25 81.5 72 77
MXQ6A-20Z4 91.5 82
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6A-30Z14| 78.5 112.5 103 90 -
S
MXQ6A-40Z[14 | 90.5| 33 | 124.5 115 102 kA
MXQ6A-50Z[14 | 100.5 134.5 125 112 3
[
°
T

MXQ 6A'DD5 Con telescépico y conexionado axial (Q 6)

Montaje de detectores | Opciones comunes

8

L

" 3

(=2}

a 17.5 g
o -
© 1f

— i -
s . ]— | 1
Conexién M5 x 0.8 74 5 @ o
£
X []
] %5 % 0@ < o0 g3
() 0e o F ), “y Dimensiones (mm] | 8 §
o8 Modelo | Modelo a8
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 Modelo estandar | “corto” 77
M M

MXQ6A-10ZCI5 | 815 2 | |53

MXQ6A-20Z015| 91.5 82 g 3

MXQ6A-30Z05| 1125 | 103 | 90 |2 E

MXQ6A-40Z(15 | 1245 | 115 | 102 | ¥ B

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6A-50Z[15| 134.5 125 112
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Serie UIXQL1A

Dimenslones: MXQ GA [Opciones funcionales]

MXQ 6A-D|:|6 Regulador centralizado (@ 6) #1 El regulador de final de carrera de extensiéon (amortiguador hi-

draulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X28). (No
se puede montar un regulador estandar en el producto.) Véanse

T ; mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos (-X28)
Tope metalico [ZK|: Ambos extremos, o la pég, 120,
[ZM[: Final de carrera de retraccién

MZ
Max. 34
Rango de regulacién 15
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3
i Dimensiones [mm]
-\ Regulador de final de carrera de retraccién Modelo MZ
(M6 x 0.75) MXQ6A-10Z[16 | 18.9
Regulador de final de carrera de extension*' ~ MXQ6A-20Z[16 | 28.9
(M6 x 0.75) MXQ6A-30Z[16
0.5 | Distancia entre caras 8 MXQ6A-40Z[16 | 36.9
10 Rango de regulacion 13 MXQ6A-50ZL16
Max. 24
Tope elastico [ZD]: Ambos extremos, Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,
[ZF|: Final de carrera de retraccién [ZJ ]: Final de carrera de
Max. 36 retraccion
Rango d lacion 16 Hiwe o4
ango de reguiacion 5 Rango de regulacién 10
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3 ‘
. B O® }
Regulador de final de carrera de refraccion o o Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion
(M6 x 0.75) (M6x0.75)
Regulador de final de carrera de extension*! Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension*!
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
081 Distancia entre caras 8 0.5 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacién 15 10 Rango de regulacion 3
Max. 25 Max. 14

= Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
+ En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXQ 6A'DD7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (O 6)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extensiéon

Regulador de final de carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MX Q DA

Dimenslones: MXQ GA [Opciones funcionales]

MXQ 6A'DIZI8 Telescépico, regulador centralizado (9D 6)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico.

Dimensiones [mm]
® 175 Modelo MZ
Ny MXQ6A-10Z[16 | 18.9
© ' MXQ6A-20Z(16 | 28.9
< o y% MXQ6A-302L16

MZ MXQ6A-40Z[16 | 36.9
~— MXQ6A-50Z16

21

MXxaQllB

< i
Regulador de final de carrera de retraccion & %H
Regulador de final de carrera de extension

Modelo con guia sobredimensionada [l ERTMIIKIENEIEEERTIEERGH

|

2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5

+ Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

|

MXQ 6A'DD9 Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 6)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

MXxaQtl

Modelo intercambiable en altura

|

Regulador de final de carrera de extensiéon

Regulador de final de carrera de retraccion

del regulador

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

sMC 2
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Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

8A

[Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 8A'DZ Modelo estandar

[\
(NN-1)xH G s
Q
— 27 23 10
8.3 5.8 @3H9 (*5°%) prof. 2 A H g
2 o - _t: - E — | o
@ @ °! & © @ r 50 @ >_$ S ﬁ
b 5 = & ® -
N L &0 —o—© 5 L i
o
) l— A . . .
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado 4 Vista inferior de MXQ8A-30Z
Seccidén A-A HB GB
M
05 [
Conexion 2 x M5 x 0.8 J | n
(Conector macho: Distancia entre caras 7) 7 o
Y24
4.1 (profundidad max. tornillo 23
i ) @3H9 (*3°%) prof. 1.5
2.1 (profundidad min. tornillo) 19.7
© ¢ 0 @© L —[ o
— [s2) W e']" | ™
© O ef :
N x M3 x 0.5%1%2 0025 ™ 15| \ 2x M3 x 0.5 prof. rosca 5
L. 3H9 (o rof. 1.5
Seccion B-B
Conexion de pilotaje 2 x M5 x 0.8 J | °
l 5
mi © @
{

1 Para un correcto montaje, se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196.

%2 La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que esta construida en un ma-
terial magnético. Esta magnetizacion puede
causar un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.

Dimensiones [mm]

Modelo F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ8A-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8A-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8A-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8A-40Z 32 14 27 31 65 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8A-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8A-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimenslones: MXQ 8A [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 8A'D I:I Con topes de regulacion (J 8)

Tope metdlico con amortiguador de goma| Z/A |: Ambos sentidos, ZB)] : En carrera de salida, ZC: En carrera de entrada ZS |: Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK |: Ambos sentidos| ZL| : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, | ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada  Regulador de final de carrera de salida 16.6

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) -

°_ @ @

Llave Allen de 3~ \Llave Allen de 3 IE : m
Distancia entre caras 8 7 05 Distancia entre caras 8 ]
Rango de regulacion 10 5 5 Rango de regulacion 8 g

Méx. 15 Max. 13 =
30 30

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

T

Con tope elastico : Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, [ZF J: En carrera de entrada, [ZP : Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

(M6 x 0.75) \ § (M6 x 0.75)

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

Llave Allen de 3 / o "\l \Llave Allen de 3
Distancia entre caras 8 E=0_‘5 Distancia entre caras 8 e
Rango de regulacién 11 5 5 Rango de regulacién 9
Méx. 17 Max. 15
31.5 31.5
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Modelo intercambiable en altura
MXQll

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZG]: Ambos sentidos,[ZH: En carrera de salida, En carrera de entrada,[ZQ]: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida »
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) § .
< §8
- - Ss
Distancia entre caras 8 5 Distancia entre caras 8 8 i',’
05 5%
Rango de regulacién 5 5 » 2 ]
i 5 Rango de regulacion 3 8
Max. 15 Max. 13 o
"
29.9 @
29.9 S
: g3
Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | g2
85
©
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. 3%‘ £
=
2

MXQ 8A'DZ N Modelo “corto”

Ejecuciones
especiales

Dimensiones [mm]

M %3 Modelo M

/ #3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ8A-10ZN 60

p topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ8A-20ZN 70
4@?%7%2{{ pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ8A-30ZN 80 c %
@ @ O MXQ8A-40ZN | 96 | § 3
T - MXQ8A-50ZN | 123 S E
MXQ8A-75ZN | 148 b3

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Serie UIXQL1A
S8A

Dimensiones: MXQ

[Funciones opcionales]

MXQ 8A'DD1 Con telescopico (D 8)

M . .
- p Dimensiones [mm]
N Modelo Modelo esténdar|  Modeo ‘otd 77
< M M
= —ﬂ—@ V MXQ8A-10Z[1 85 76.5 77.5
77 15 MXQ8A-20Z[ 1 95 86.5 87.5
MXQ8A-30Z[1 105 96.5 97.5
: MXQ8A-40Z[1 121 112.5 113.5
5 © 5 ® O < : MXQ8A-50ZC11| 148 | 1395 | 1405
% ® ®©0 8 i s MXQ8A-75Z(11| 173 | 1645 | 1425
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 . . . .
* Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 8A'DD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 8)
[ 0 . .
j‘l S Dimensiones [mm]
e —— e ——— L@ r - Modelo J Q
2 MXQ8A-10ZC12 | 615
Conexiéon 2 x M5 x 0.8 MXQ8A-20Z[12 | 71.5
(Conector macho: Distancia entre caras 7) MXQ8A-30Z12 | 815/ 30
o ® MXQ8A-40Z[12 | 97.5
E__UJ MXQ8A-50Z[12 | 124.5
SN == <! o MXQ8A-75Z[12 | 139.5 | 43
BN = ELE
qoo——
= e ol
MXQ8A-75Z[12 Conexién 2 x M5 x 0.8
o J 5
| |
[
0
n
* Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar. A
8 A 2 Con bloqueo mecanico en final de carrera y Tipo Refera i reguinde aree | Re. e modelo con perno e regulacion.*!
MXQ =] con regulador de final de carrera de salida (Q 8) Tope metdlico con amortiguador de goma: 28 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
N . ) . Con tope eldstico: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en - P aT——
final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es Con am°"'g”ad°,r .h|draullco/RJ. 2| MXQA-JT8-X28 RJO603N
necesario. Con tope metalico: ZL MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar. 1 Esta referencia corresponde Uinicamente a una unidad individual de perno de

En la version de bloqueo mecdnico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

regulacion sin una tuerca.

Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Con tope metalico:

Tope metalico con amortiguador de goma en la carrera de salida

Con tope elastico: | ZE |

/(M6 x 0.75)

NJlave Allen de 3

Distancia entre caras 8

b2

05
10

Rango de regulacién 13
Max. 23

40

Tope eldstico en la carrera de salida

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida

/(M6 x 0.75)

\Jlave Allen de 3

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 14

Max. 25

41.5

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

25

ZSNC

(M6 x 0.75)
®c
Sz
@ E E;KDistancia entre caras 8
05
10 Rango de regulacién 2.2
Max. 13
29.9




Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

8A

Dimensiones: MXQ

[Funciones opcionales]

MXQ 8A'DD3 Conexionado axial (J 8)

Conexién M5 x 0.8

5 Conexién M5 x 0.8
(IN)

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. E
o
=

MXQ 8A'DD4 Con telescopico y bloqueo en final de carrera (J 8)

M o
. 17 Conexién 2 x M5 x 0.8 k]
o (Conector macho: Distancia entre caras 7) %
N 1 0 50
~ — [Te] =
- ] £0
J 5 = (s ]
s X
zz ==
8
°
ol s { MXQ8A-752(14 ‘ 2
! - . . O
=
o Yoo ti=—1l3 E
T p = (s < f
©® 60 ol 5 IR © H
== Rt . sl
28.5 o @ = 20
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 § g
Q Dimensiones mm] | £
J 5 Modelo | Modelo §
[y Modelo J | Q [estandar| ‘corto’ 77 2
P ® | jf M | ™
= 0 MXQ8A-10Z04| 61.5 85 | 765 | 775 | &
Conexion 2 x M5 x 0.8 o175 MXQ8A-20Z(14| 715 95 | 865 | 87.5 é 5
MXQ8A-30Z(14| 81.5| 30 | 105 96.5 97.5 8 g
MXQ8A-40Z14 | 97.5 121 112.5 1135 § 9?
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8A-50Z[14 | 124.5 148 1395 | 1405 ‘g g
MXQ8A-75Z[14 | 139.5 | 43 | 173 164.5 | 1425 8‘
8
L
88
o .©
L . . . =
MXQ 8A'DD5 Con telescoépico y conexionado axial (G 8) 8g
28
=
M 2
e oaz
< 9
. 3 imensi §s
hfs Dimensiones [mm] | GQ
=]
Conexion M5 x 0.8 2z 15 Modelo | Modelo 22
Modelo estandar| “corto” 77 ir @
M M
@) :
%%@%@Q% g foH & MXQ8A-10Z05| 85 | 765 | 775
® @0 : MXQ8A-20Z05| 95 | 865 | 875 | £9
Conexion M5 x 0. 28.5 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 MXQ8A-30Z15 | 105 96.5 97.5 g 3
(IN) 2 MXQ8A-40Z(5 | 121 | 1125 | 1135 | & E
MXQ8A-50Z005 | 148 | 1395 | 1405 | ® S
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8A-75Z15 | 173 | 164.5 | 1425
26
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Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

SA [Opciones funcionales]

MXQ 8A-D|:|6 Regulador centralizado (@ 8) #1 El regulador de final de carrera de extensiéon (amortiguador

Tope metalico con amortiguador [ZA : Ambos extremos,
[ZC]: Final de carrera de retraccion

Tope metélico [ZK]: Ambos extremos,
[ZM: Final de carrera de retraccion

hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)
Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
largos (-X28) en la pag. 130.

MZ
18.1 Max. 34
16.6 5 Rango de regulacion 14 ] )
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3 Dimensiones [mm]
Y Modelo MZ
_\Regulador de final de carrera de retracciéon MXQ8A-10ZL16
N @ (M6 x 0.75) MXQ8A-20Z[16
<
W Regulador de final de carrera de extension®! MXQ8A-30Z[16 | 225
(M6 x 0.75) MXQ8A-40Z[16
05|, Distancia entre caras 8 MXQ8A-50ZL16
10 Rango de regulaciéon 13 MXQ8A-75Z2[16 | 46.5
Max. 23

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,
[ZF |: Final de carrera de retraccion

Max. 36

5 Rango de regulacién 16

Distancia entre caras de orificio hexagonal 3

Regulador de final de carrera de retraccion

0® | (M6x0.75)
= Regulador de final de carrera de extension*!
(M6 x 0.75)
0.5 Distancia entre caras 8
— -
10 Rango de regulaciéon 14
Max. 25

Amortiguador hidraulico/RJ [ZGl: Ambos extremos,
[ZJ |: Final de carrera de retraccion

Max. 34
5 Rango de regulacién 10
=1 ‘_‘
O¢ 4
o—- Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion

oe T (M6x0.75)

=] Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension*!
(M6 x 0.75)
0.5 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacion 2.2
Max. 13

= Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXQ 8A'DIZI7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (O 8)

El regulador de final de carrera de retraccidon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extensién

Regulador de final de carrera de retraccién

+ En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MX Q DA

Dimensiones: MXQ

8A

[Opciones funcionales]

MXQ 8A'DIZI8 Telescopico, regulador centralizado (O 8)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope

elastico o un modelo con tope metalico.

17

1

| B

174 23

&

=1 El regulador de final de carrera de extension
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de
regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un

regulador estandar en el producto.) Véanse mas
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos

(-X28) en la pag. 130.

28.5

Mz

15
< '
Regulador de final de carrera de retraccion ] !—‘* N i .
Regulador de final de carrera de extension*! 9 Dimensiones [mm]

= Modelo Mz

2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5 MXQ8A-10Z[16

MXQ8A-20Z[16
MXQ8A-30Z[16 | 225

MXQ8A-40ZL16

MXQ8A-50Z[16
MXQ8A-75Z[16 | 46.5

+ Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXxaQ 8A'DD9 Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 8)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcién funcional 8.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

O
2

28

Modelo con guia sobredimensionada [l ERTMIIKIENEIEEERTIEERGH

|

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion
del modelo

MXxaQllB

{ MXQ[] { MXxaQrtlc

magnéticos del regulador

especiales



Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ 12A [Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 1 2A'DZ Modelo estandar

0
(NN -1)xH G N
85__ 74  ©@4HI(T™)prof. 25 H e 8 29 1
}‘_ A ;o
9 0 —loen o R _lon o
©| < Gvf? © — %
SIES) Q < o ¥ @
F =1t SO O 0 ==
o : ——
I\ —
~—A . . .
NN x M5 x 0.8 taladro pasante roscado 5 Vista inferior
Seccion A-A HB GB de MXQ12A-40Z
M
0.5 [T
C AD D
Conexion 2 x M5 x 0.8 J | u”?,
(Conector macho: Distancia entre caras 7) Z
Y74
@ 4H9 (*3°%) prof. 2
0.030
5.7 (profundidad max. tornillo) 4H9 (*5"*") prof. 2 27
| 2.7 (profundidad min. tornillo) 45 24.9
k—B
o : S
: 0 o
8 ﬁh@— : @@f @@f © 2 SO K| €
) ® © oD 3 éﬂ
— — — I ey
#1%2
Nx Mf’ x07 F o 17 | \ 2x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Seccion B-B N -
<— - 1> xF
16 2
Conexién 2 x M5 J |
0
[Te}
&
l L
1 Para un correcto montaje, se deberan usar tornillos con la
longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196.
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya
que esta construida en un material magnético. Esta mag-
netizaciéon puede causar un funcionamiento defectuoso de
los detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ12A-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12A-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12A-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12A-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12A-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12A-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12A-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

12A

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 2A'D I:I Con topes de regulacion (J 12)

Tope metdlico con amortiguador de goma [ZA ]: Ambos sentidos, ZB : En carrera de salida,[ ZC |: En carrera de entrada, [ Z'S | Modelo “corto” con reg. en la entrada

Con tope metdlico [ZK]: Ambos sentidos,| ZL | : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

18.9

Regulador de final de carrera de entrada
(M8 x 1)

Distancia entre caras 4

Regulador de final de carrera de salida
(M8 x 1)

Distancia entre caras 4

Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 9

Méax. 16

Distancia entre caras 10 E‘ﬁ“’o 5
Rango de regulacién 10 6.5 6.5
Max. 17
35 35

Ambos sentidos

Con tope eléstico [ZD]: Ambos sentidos, | ZE |: En carrera de salida, | ZF ]: En carrera de entrada,[ZPP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida
(M8 x 1)

Distancia entre caras 4

Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 10

Max. 17

(M8 x 1) o)
Distancia entre caras 4
= prm—)

Distancia entre caras 10 =

0.5
Rango de regulacion 11 6.5 6.5

Max. 18
36.5 36.5

|Regulador en la carrera de entrada|

[ Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZG]: Ambos sentidos, ZH: En carrera de salida, ZJ J: En carrera de entrada,[ZQ: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada
(M8 x 1)

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M8 x 1)

Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 11

Méx. 22

;g == um—
Distancia entre caras 10 05
Rango de regulacion 12 6.5 6.5
Max. 23
40.8 40.8

Regulador en la carrera de entrada|

[ Regulador en la carrera de salida |

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2A'IZ|ZN Modelo “corto”

M #3
oo © & © O
@% ® ©® & Of/

3 En el modelo “corto” no se pueden montar
topes de regulacién en la carrera de salida. Si
pueden montarse para la carrera de entrada.

% Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

SVC

O

Dimensiones [mm]
Modelo M
MXQ12A-10ZN 72
MXQ12A-20ZN 82
MXQ12A-30ZN 92
MXQ12A-40ZN 110
MXQ12A-50ZN 120
MXQ12A-75ZN 164
MXQ12A-100ZN| 189
30

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

T

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion

MXxQllB

especiales magnéticos del regulador MXQ[] 1 MXQLCIC

del modelo



Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ 12A [Funciones opcionales]

MXQ 1 2A'DIZI1 Con telescopico (D 12)

M Dimensiones [mm]
215 Modelo Modslo estanda  Nocdo ' 77
@ M M
< . MXQ12A-10Z[1 103.5 93 96
8 ﬁ:@ o MXQ12A-20Z01 | 1135 | 103 98
7z MXQ12A-30Z[11 123.5 113 108
1, MXQ12A-40Z11 | 1415 | 131 126
—_— ] MXQ12A-50ZCJ1 | 1515 | 141 136
@é?@ O® ' MXQ12A-75ZC1 | 1955 | 185 180
O O ; .|_¢ N MXQ12A-100ZCJ1| 2205 | 210 205
37 = = b % Las dimensiones no mencionadas arriba son
2 x M3 X 0.5 prof. r0sca 5 las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 1 2A'DIZI2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 12)
Conexién 2 x M5 x 0.8
(Conector macho: Distancia entre caras 7) Dimensiones [mm]
i [ — 0 Modelo J
- - % © rro MXQ12A-10Z(12 68
J 5} MXQ12A-20Z[ 12 70
OCo= MXQ12A-30Z(12 80
O®p—] © e MXQ12A-40Z[12 98
‘ - MXQ12A-50Z(12 108
® ®  O@ ol g MXQ12A-752012 | 152
>, ® ; o®®" MXQ12A-100202 | 177
=5 T i
30
| MXQ12A-10Z[12 | | J | 5
\ N . i ¥
# Las dimensiones no mencionadas arriba son ~ Conexion 2 x M5 x 0.8 ~l95
las mismas que para el modelo estandar.
1 2 A 2 Con bloqueo mecanico en final de carrera ycon Tipo Reftenia e eqiinde crer | Re. de modelo con perno de regulacidn.*
MXQ = regu|ador de final de carrera de salida (ﬂ 12) Tope metdiicocon amortiguadordegome: 28 | MXQA-CT12-X28 | MXQA-A1287-X11
Usar la ejecucion de tuerca y/tope de regulacidn largos (-X28) cyando se usen juntos el bloqueo mecanico en finall g::al;l:fli(::as:oc:liizzulicoln.]: - Rnﬂ;((gAAﬁE g))gg Méj%gals\sf)gé)éy
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario. —
El rango de regulacion de carrera de la versién -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar. Con tope metdlico: ZL MXQA-DT12-X28 | MXQA-A1238-X11

En la versién de blogueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Con tope metalico:

Regulador de final de carrera de salida

«1 Esta referencia corresponde tnicamente a una unidad individual de perno de
regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH|

Con tope elastico: [ZE|

Regulador de final de carrera de salida

(M8 x 1)

Distancia entre caras 4

Distancia entre caras 10

Rango de regulacion 16

Max. 27

(M8 x 1)
Distancia entre caras 4

= ™ Distancia entre caras 10 = ™

0.5 0.5

—_—- —_—-
11 Rango de regulacién 15 11
Max. 26

45 46.5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC
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Amortiquador hidraulico de final de carrera de salida

(M8 x 1)
!
.o £
05 Distancia entre caras 10
11 Rango de regulacion 13
Max. 28
47.3




Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

12A

[Funciones opcionales]

Dimensiones: MXQ

MXQ 1 2A'DD3 Conexionado axial (3 12)

Conexién M5 x 0.8

M. e e_od
Lﬂhm} | Be” 60 0®

Conexién M5 x 0.8,
(IN)

# Las dimensiones no mencionadas arriba son

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

las mismas que para el modelo estandar. E
<
MXQ 1 2A'DD4 Con telescoépico y bloqueo en final de carrera (J 12) =
M 2 Conexion 2 x M5 x 0.8
215 onexion 2 x M5 x 0. - —_
@ D | (Conector macho: Distancia entre caras 7) K=}
N I [ L H ‘_‘_:
[ 0 = [=3
Q Og - s
o | G m= 26
J 5 O © 2]
20
3
zZ § >
o 17 g =
o
[ = = g
oy oeH . < } e
- O—- - =K : S E
®o- e 09— } =
\ = Jom— o= MXQ12A-10Z[14 S
37 h I "’ - - - S
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 = e}
30 § x
| J : 5 Dimensiones mm] | & =
v Modelo | Modelo °
| ! 79 &3 - ;f Modelo J |estandar| ‘corto” | ZZ §
: 0 M M =
9 MXQ12A-10Z(14 | 68 | 103.5 93 96
2xM .
Conexion2 x5 x08 /— MXQ12A-20Z04 | 70| 1135 103 | 98 | &
MXQ12A-30Z004 | 80| 1235 | 113 |108 | 5 5
MXQ12A-40Z04 | 98| 1415 | 131 [126 | § E
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12A-50Z004 | 108 | 151.5 141 136 29
MXQ12A-75Z[14 | 152 | 195.5 185 180 S %
MXQ12A-100Z14 | 177 | 220.5 210 |205 | 8§
o
8
o
MXQ 1 2A'DD5 Con telescopico y conexionado axial (Q 12) 88
P
> &
‘® E
21.5 =
™ <_>1
N — 73
“ I H:
Conexion M5 x 0.8 Y74 17 Dimensiones mm] | S §
(ouT) Modelo | Modelo 8 &
_ i‘ ; Modelo estandar| ‘“corto” | ZZ ir ¢
A
i@} 5 o . MM
ﬁé); = %@— L8 = s MXQ12A-10Z005 | 1035 | 93 | 9%
&I_III (#! Do 0@ ' MXQ12A-20Z05 | 1135 | 103 | 98 | _ o
“x. = ! MXQ12A-30Z005 | 1235 | 113 [108 | © 8
Conexién M5 x 0.8, 37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 MXQ12A-40Z15 | 1415 131 126 § g
(IN) MXQ12A-50Z(15 | 151.5 141 136 | © g
MXQ12A-75Z05 | 1955 | 185 |180 | # ©
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12A-100Z035 | 220.5 210 205
32
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Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

12A

[Opciones funcionales]

MXQ 1 2A'DD6 Regulador centralizado (3 12)

Tope metalico con amortiguador [ZA : Ambos extremos, [ZC : Final de carrera de retraccion

1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).

(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)

largos (-X28) en la pag. 130.

Tope metalico [ZK]: Ambos extremos, [ZM]: Final de carrera de retraccién

20.9

t ——

| 5
MZ

Méx. 41
6.5

Rango de regulacién 16

Distancia entre caras de orificio hexagonal 4

Regulador de final de carrera de retraccion

(M8 x 1)
Regulador de final de carrera de extension*!

(M8 x 1)
Distancia entre caras 10

11 Rango de regulaciéon 14

Méax. 26

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,
[ZF |: Final de carrera de retraccion

Méax. 43

6.5

Rango de regulacion 18

Distancia entre caras de orificio hexagonal 4

Og)

O®

0.5

Regulador de final de carrera de retraccion
(M8 x 1)
Regulador de final de carrera de extension*!
(M8 x 1)
Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 16

Max. 27

Amortiguador hidraulico/RJ [ZGJ: Ambos extremos,

Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacién

Dimensiones [mm]
Modelo MZ
MXQ12A-10Z6 26
MXQ12A-20Z[]6
MXQ12A-30Z[16
MXQ12A-40Z[16 34
MXQ12A-50Z[16
MXQ12A-75Z16

MXQ12A-100ZC16

[ZJ]: Final de carrera de retraccion

Max. 47
6.5 Rango de regulacién 16
Amortiguador hidréulico de final de carrera de retraccion
(M8 x 1)
O
O_V Amortiguador hidraulico de final
- o de carrera de extension*! ]
(M8 x 1) 3
0.5 Distancia entre caras 10 g
— - =
11 Rango de regulaciéon 13 ;
Max. 28 é
[72]
z

+ Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacioén, consulte la pag. 126.

MXQ 1 2A'DD7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (J 12)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcién funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

0o, @, O
Oe © 09
I =

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

33
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MX Q DA

Dimensiones: MXQ

12A

[Opciones funcionales]

MXQ 1 2A'EID8 Telescépico, regulador centralizado (@ 12) *

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope

elastico o un modelo con tope metalico.

# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

21.5

™,

El regulador de final de carrera de extensién
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de
regulacion largos (-X 2 8). (No se puede montar un

regulador estandar en el producto.) Véanse mas
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion

largos (-X28) en la pag. 130.

37

22.4

MZ

17

> ©_ Oo

4.4

27

egulador de final de carrera de extension*!

) ) (5 Regulador de final de carrera de retraccion 1_”
©e © O‘E?R : o | 13

2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5

Dimensiones

[mm]
Modelo MZ
MXQ12A-10Z[]8 26
MXQ12A-20Z[18
MXQ12A-30Z[]8
34

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. MXQ12A-40Z[18
Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXQ12A-50ZL18

MXQ12A-75Z[18

MXQ12A-100ZC18

MXQ 1 2A'DD9 Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 12)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

Regulador de final de carrera de extension

@ @ Ogé» Regulador de final de carrera de retraccion

Pe © 09
- T

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

O
2

34

Modelo con guia sobredimensionada [l ERTMIIKIENEIEEERTIEERGH

|

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion
del modelo

MXxaQllB

{ MXQ[] { MXxaQrtlc

magnéticos del regulador

especiales



Serie UIXQL1A

Dimenslones: MXQ 16A [Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 1 6A'IZIZ Modelo estandar

(NN-1)xH G ®
k]
12.4 8.7 @ 5H9 (6°) prof. 3 H 5
~—A 8
V lacss] jacas] S ol
0| ~ <& o —
(] - | [©2]
SIS @ %? © 1 o ©
HHEH L 0@ OO =
NN x Mé x 1 taladro pasante roscado —A 6
Seccion A-A HB GB

45 35 16

- L TZ_LE -
lo0o® ©o ©o ¢
i

0.5

.} &
J | o)
Conexion 2 x M5 x 0.8 Y4 ®
(Conector macho: Distancia entre caras 7) 77 Vista inferior de MXQ16A-50Z
@ 5H9 (*59%) prof. 2 5H9 (*3°%°) prof. 2 35

7.3 (profundidad max. tomillo)

32.2

3.3 (profundidad min. tornillo)

o .
o
& @@” 8 3
™ ‘<‘J
™ 23 \ 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
N x M5 x 0.8%1%*2 N
’ (— -1)xF
Seccién B-B 21 2
Conexidn 2 x M5 J | ©
‘ 0
%1 Para un correcto montaje, se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196. |
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia

de imanes, ya que esta construida en un

material magnético. Esta magnetizacién

puede causar un funcionamiento defectuoso

de los detectores magnéticos, etc.

Dimensiones [mm]

Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ16A-10Z 38 16 8 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16A-20Z 38 20 12 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16A-30Z 48 21 30 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16A-40Z 58 28 17 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16A-50Z 40 — 27 — 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16A-75Z 46 23 58 52 80 34 88 176.5 6 3 1445 159
MXQ16A-100Z 44 39 102 44 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16A-125Z 44 20 127 44 80 53 138 2455 10 5 213.5 228

35



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ 1 GA [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 6A'D I:I Con topes de regulacion (J 16)

Tope metalico con amortiguador de goma [ZA]: Ambos sentidos] ZB |: En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, [ZS : Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metélico [ZK: Ambos sentidos, [ ZL]: En carrera de salida, [ZM): En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida
(M10 x 1) (M10 x 1)
Llave Allen de 5 B e, Llave Allen de 5 m
Distancia entre caras 12 E————- Distancia entre caras 12 g
[ @™o o |
05 |, »
Rango de regulacién 10 8 8 Rango de regulacién 8 =
Max. 18 Max. 17
40 40 —

Ambos sentidos

Con tope elastico : Ambos sentidos, IE]: En carrera de salida, IE] : En carrera de entrada, : Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida
(M10 x 1) (M10x 1)
. e
Llave Allen de 5 ® Llave Allen de 5
Distancia entre caras 12 = Distancia entre caras 12 Y
05 |, s
Rango de regulacién 11 8 8 Rango de regulacion 10 E
-]
Max. AX.
ax. 20 Max. 18 2 0
41.5 41.5 S
20
|Regulador en la carrera de entrada | | Regulador en la carrera de salida | g >§<
=
Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGiJ: Ambos sentidos,[ ZH |: En carrera de salida,| ZJ ]: En carrera de entrada,[ZQ: Modelo “corto” con reg. en la entrada | S
=3
(=]
=

Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de retraccion Amortiguador hidrdulico de final de carrera de extension § -
(M10x1) /('V”OX‘) £
— oS
0 >

- (7]
£ = [} sl_.)
2 e 2 S
S = = s g°

£ 0.5 £ 5)

w —_—- w P

Rango de regulacion 12 8 8 Rango de regulacién 10 g
Max. 24 Max. 22 3 8
45.3 45.3 35
o o
T D
- o 8
[ Regulador en la carrera de entrada | | Regulador en la carrera de salida | sE

o

=

MXQ 1 6A'DZN Modelo “corto”
M %3

Dimensiones [mm]

Ejecuciones
especiales

pueden montarse para la carrera de entrada.

/ Modelo M
7 MXQ16A-10ZN 85
@ @ O , #3 En el modelo “qgrto” no se pueden montar MXQ16A-20ZN 95
] @ ; B @ -4 topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ16A-30ZN 105
> @ Of.4

=22} =22}

MXQ16A-40ZN | 122 535
MXQ16A-50ZN | 132 338
MXQ16A-75ZN | 163 s E
MXQ16A-100ZN| 207 » 3

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ16A-125ZN| 232

SvC %
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Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

16A

[Funciones opcionales]

MXxQ 1 6A'DD1 Con telescopico (T 16)

M Dimensiones [mm]
20.5 Maodelo esténdar| Modelo “corto”
o Modelo M M zz
MXQ16A-10Z(11 118.5 105 107
& MXQ16A-20Z11 | 1285 | 115 111
© © MXQ16A-30ZC11 | 1385 | 125 121
2z 23 MXQ16A-40ZC11 | 1555 | 142 138
= MXQ16A-50Z(11 165.5 152 148
O Y MXQ16A-752(11 | 196.5 183 179
@ @ 3 . MXQ16A-100Z11| 2405 227 223
) O ¥ @ MXQ16A-125ZC11| 2655 | 252 248
41
2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6
MXxQ 1 6A'DDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 16)
i | . ] )
L Lrsl Dimensiones (mm]
- o © [Tt Modelo J
o J 5 MXQ16A-10Z(12 78
o MXQ16A-20Z[ 12 82
:| Conexién 2 x M5 x 0.8
@ ] (Conector macho: Distancia entre caras 7) MXQ16A-30ZL 12 92
| - MXQ16A-40Z[ 12 109
& X - ° MXQ16A-50ZC12 | 119
- MXQ16A-75Z[ 12 150
@ O@— MXQ16A-100Z[12 | 194
\ 5 _ @ , ol o MXQ16A-125Z[12 | 219
- < O
{ ﬁ: L i1
4.5 Ol w
33
! MXQ16-10Z[12 ; Conexién 2 x M5 x 0.8
‘ - ” - J 5
[ I
T & © ]
0
— n
x Las dimensiones no mencionadas arriba son l
las mismas que para el modelo estandar.
0.5
1 6 A_ 2 con b|0qU90 mecénico en ﬁnal de ?arrera V con Tipo Refrenca el Kt e regulecion e camera | Ref, de modelo con perno de regulacin. !
MXQ L] regu|ad0r de final de carrera de salida (ﬂ 16) Tope metdlico con amoriiguador de goma: 28| MXQA-CT16-X28 MXQA-A1687-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en final £ lope.elaslico:.ZE' - MXQA-AT16-X28 MXQA-A1627-X11
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufifo de referencia del producto (-X28) no es necesario.  ¢0" amorhguad’or hidréuiicoR:2H | MXQA-JT16-X28 RJ1006U-X2300
El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto esténdar. Con tope metalico: ZL MXQA-DT16-X28 | MXQA-A1638-X11

En la versidn de bloqueo mecanico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.t

Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

«1 Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad individual de perno de
regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH]

Con tope elastico:|ZE]

Regulador de final de carrera de salida

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 14

Max. 27

50

Regulador de final de carrera de salida

Amortiguador hidréulico de final de carrera de salida

ﬁ’ (M10 x 1)
s
- Llave Allen de 5
_ o
=11 Distancia entre caras 12
05 |.
13 Rango de regulacion 15
Max. 28
51.5

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

37

ZSNC

(M10x 1)
£
£
(=]
8
==mmsi g
5

0.5 Distancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 13
Max. 29
52.8



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ

16A

[Funciones opcionales]

MXQ 1 6A'DD3 Conexionado axial (J 16)

Conexién M5 x 0.8

# Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.

(IN)

MXQ 1 6A'DIZI4 Con telescopico y bloqueo en final de carrera (9 16)

M

20.5

™~
™

Conexién 2 x M5 x 0.8

2]
q

T

(Conector macho: Distancia entre caras 7)

13.8

7.5

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

T

Modelo con conexion en un solo lado

MXxQllB

MXQLlc

zz
23
-1 9
T If
@ @Q@ 21BN ;'; ) 4.5
<| © = ® —
o) Q{%}_ MXQ16A-1024 S
[sxas] [sxask - - g
Al w Dimensiones [mm] | @
2 X M4 x 0.7 prof. rosca 6 Modelo | Modelo g O
33 Modelo J |esténdar| ‘o0 | zz | EC
J 5 M M S >§<
| I MXQ16A-10Z04 | 78| 1185 | 105 |107 | &
,"" ® ﬁ MXQ16A-20Z014 | 82[ 1285 | 115 [111 | 2
— 0 MXQ16A-30Z14 | 92 | 1385 125 | 121 é
— MXQ16A-40Z004 | 109 | 1565 | 142 | 138
Conexion 2 x M5 x 0.8 105 MXQ16A-50Z(14 | 119 | 1655 | 152 | 148 —
MXQ16A-75Z014 [150| 1965 | 183 [179 | & _
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16A-100Z[14 | 194 | 240.5 227 223 E 3
MXQ16A-125Z14 | 219 | 2655 | 252 [248 | 8§ =
g
c
S3
16A-005 N
MXQ =L ]<J Con telescépico y conexionado axial (Q 16) =]
(7]
5
M 83
~ © o
|l 205 35
T g g)
) T E
N I =
& %
Conexién M5 x 0.8 77 23
, a o
[ &ny . . Q
; Dimensiones mm] | § g
@ O <« o Modelo | Modelo S 8
- r e 3 Modelo estandar | ‘corta” | ZZ S &
@ O M M ur ©
e MXQ16A-10Z15 | 1185 | 105 | 107
4] MXQ16A-20Z005 | 1285 | 115 | 111
2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6 MXQ16A-30Z015 | 1385 | 125 | 121 c 9
MXQ16A-40Z[15 | 1555 | 142 |138 | © 8
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16A-50ZC15 | 165.5 152 148 ] g
MXQ16A-752005 | 1965 | 183 | 179 | @ 5
MXQ16A-100Z05 | 2405 | 227 |223 | #©
MXQ16A-125Z15 | 265.5 252 248
38

SVC

O



Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

16A

[Opciones funcionales]

MXQ 1 GA'DDG Regulador centralizado (J 16)

Tope metlico con amortiguador [ZA]: Ambos extremos,[ZC | Final de carrera de retraccion

1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).

(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)

largos (-X28) en la pag. 130.

Tope metélico [ZKJ: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

27.2
25.2

21.3

iI= = 9

MZ

Max. 47

Rango de regulacion 17

05|,

Distancia entre caras de orificio hexagonal 5

Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulaciéon

Regulador de final de carrera de retraccion
(M10x 1)
Regulador de final de carrera de extension*!
(M10x 1)
Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 13

Méx. 27

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,
[ZF]: Final de carrera de retraccion

Max. 49
8 Rango de regulacion 19
= T
O@ B Distancia entre caras de orificio hexagonal 5
Regulador de final de carrera de retraccion
O ~ (M10 x 1)
= Regulador de final de carrera de extension*!
(M10x 1)
05| Distancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 15
Max. 28

Amortiguador hidraulico/RJ [ZGJ: Ambos extremos,

Dimensiones [mm]
Modelo MZ
MXQ16A-10Z[16 | 33.5
MXQ16A-20Z[16
MXQ16A-30Z[16
MXQ16A-40Z[16
MXQ16A-50Z[16 | 39.5

MXQ16A-75ZC16

MXQ16A-100ZC16

MXQ16A-125Z[16

[ZJ ]: Final de carrera de retraccion

[l
Max. 53, Rango de 5
8 regulacién 15 § .
88
— 8§
__< Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion

(M10 x 1)

O®

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension*!

(M10x 1)
05|, Distancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 13
Méax. 30

= Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
+ En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXQ 1 6A'DIZI7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (9 16)

El regulador de final de carrera de retraccidon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

ZSNC
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MX Q DA

Dimensiones: MXQ

16A

[Opciones funcionales]

MXQ 1 GA'DDB Telescopico, regulador centralizado (J 16)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope

elastico o un modelo con tope metalico.

=1 El regulador de final de carrera de extension
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de
regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un

regulador estandar en el producto.) Véanse mas
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos

(-X28) en la pag. 130.

N 20.5
3]
. =
[s\)
Mz
4 23
-,
() @ @ O@ Regulador de final de <
4‘3@7?@ carrera de retraccion gg'
\ @ @ O Regulador de final de carrera
de extension*!
2 x M4 x 0.7, prof. de rosca 6
Dimensiones [mm]
Modelo MZ
MXQ16A-10Z[18 | 33.5
MXQ16A-20Z(18
+ Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16A-30Z[18
#* Enel caso de una carrera corta, haY algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. MXQ16A-40Z18
Para mas informacion, consulte la pag. 126. MXQ16A-50Z[18 | 39.5

MXQ16A-75Z(18

MXQ16A-100Z[18

MXQ16A-125Z[18

MXQ 1 GA'DDQ Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 16)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

Regulador de final de carrera de extension

@@ @ O Regulador de final de

,4@,@4@@77 carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacioén, consulte la pag. 126.

O
2

40

Modelo con guia sobredimensionada [l ERTMIIKIENEIEEERTIEERGH

|

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion
del modelo

MXxaQllB

{ MXQ[] { MXxaQrtlc

magnéticos del regulador

especiales



Serie MXQL1A
20A

Dimensiones: MXQ

[Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 20A'IZIZ Modelo estandar

(NN -1)xH G ®
H B
@5H9 ("5 %) prof. 3 —a =
0 T —
[¢) ()
S} & 5
Yo
L | e}
NN x M6 x 1 prof. rosca 9 —A 6
Seccion A-A HB GB
48 36 16 M
0.5 -
jncia] s
B :
- {Do--o—0— S ® =
. Z
Vista inferior 7 ZZ
de MXQ20A-50Z Conexion 2 x M5 x 0.8
(Conector macho: Distancia entre caras 7)
5H9 (*0.%%) prof. 2
7.3 (profundidad méax. tornillo) (s )p 5.5 43
3.3 (profundidad min. tornillo) @5H9 (*5°%) prof. 2 L e 38.6
7 B )
Oy \Fo .00 A
3 D- - * @ - - r N 1 W g 8
6 & © 0O i
N=ZaA\ & &
; ; el ~)
0 el
F ~—B ™ 29
N x M5 x 0.8*1*2 <ﬂ _ 1> <F 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
Seccion B-B 27 2
%1 Para un correcto montaje, se deberan
usar tornillos con la longitud de rosca
adecuada. Ver pagina 196. Conexién 2 x M5 J |
%2 La mesa podria magnetizarse en presen-
cia de imanes, ya que esta construida en D o ~
un material magnético. Esta magneti-
zacion puede causar un funcionamiento
defectuoso de los detectores magnéticos, ‘
etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN 4 Y74
MXQ20A-10Z 45 18 8 46 70 245 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20A-20Z 40 18 8 46 70 245 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20A-30Z 48 28 18 46 70 225 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20A-40Z 58 28 18 56 80 225 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20A-50Z 42 — 34 — 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20A-75Z 65 22 58 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20A-100Z 50 16 108 56 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20A-125Z 55| 32 133 59 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20A-150Z 62 48 158 62 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ 20A [Con topes de regulacion de carrera]
MXQ 20A'D I:I Con topes de regulacion (9D 20)

Tope metélico con amortiguador de goma [Z A |: Ambos sentidos,[ZB |: En carrera de salida, ZC J: En carrera de entrada, ZS |: Modelo “corto” con reg. en a entrada
Con tope metélico [ZK: Ambos sentidos, [ZL |: En carrera de salida, [ZM: En carrera de entrada, [ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

31.5 31.5

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

M12x 1) (M12x 1)
Llave Allen de 6 7 Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17 I T Distancia entre caras 17 E
D L= 05 o
Rango de regulacién 10 10 10 Rango de regulacion 9 <
Max. 21 Max. 20 =
47 - 47
Ambos sentidos | ~———

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

T

Con tope eléstico [ZD]: Ambos sentidos, [ ZE |: En carrera de salida, [ ZF |: En carrera de entrada, [ZP]: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

B
=
o
2
50
=
(M12x 1) /(M12x1) ED
— 5 g
Llave Allen de 6 = § =
Llave Allen de 6 s
Distancia entre caras 17 ) ] 8
Distancia entre caras 17 L _ Distancia entre caras 17 2
Rango de regulacién 12 10 05 é
Max. 22 10 Rango de regulacion 11 S
48.5 Max. 21
48.5
|Regu|ador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi|: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ |: En carrera de entrada,[ZQ)J: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiquador hidraulco de finalde carrera de entrada Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M10x 1) (M10x 1)

Modelo intercambiable en altura
MXQll

entrecaras 9mm
]

\ 1

entrecaras mm

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

(7]
(]
55
§ 2
u oS
65 0w
Distancia entre caras 12 ’ ) 2 e
- — Distancia entre caras 12 S =
4 = = 05 S
.. o
Rango de regulacién 3 8 8 Rango de regulacion 6 o
Max. 15 Max. 18 8
45.3 45.3 % @
D O
@ .8
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | o2
=g
‘S E
kS
o
=

MXQ 20A'DZN Modelo “corto” Dimensiones (mm]

M %3 Modelo M
MXQ20A-10ZN 96

MXQ20A-20ZN 106

#3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ20A-30ZN 116
topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ20A-40ZN 126
pueden montarse para la carrera de entrada.

Ejecuciones
especiales

MXQ20A-50ZN | 142 535
MXQ20A-75ZN 176 338
MXQ20A-100ZN| 249 8 E
MXQ20A-125ZN| 274 » 3

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20A-150ZN 299

Z;SVC 42




Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

20A

[Funciones opcionales]

MXQ 20A'DD1 Con telescopico (@ 20)
M

Dimensiones [mm]
@ 18 Modelo estandar|  Moddo cote"
@ [ M |
odelo M M Y74
~ MXQ20A-10Z[11 131 1135 1215
3 MXQ20A-20Z[11 141 123.5 ’
® ® MXQ20A-30ZC11 | 151 | 1335 | 1315
zz 29 MXQ20A-40ZC11 | 161 | 1435 | 1415
o MXQ20A-50Z11 177 159.5 157.5
— MXQ20A-75Z[ 11 211 193.5 1915
_— 69 @ O ° « MXQ20A-100Z[ 11| 284 266.5 241.5
— @ AP @ B B © i MXQ20A-125Z[ 11 309 291.5 266.5
9@ @ O MXQ20A-150ZC11| 334 | 3165 | 2915
44.5 K = = ) * Las dimensiones no mencionadas arriba son
; 2 x M5 x 0.8 prof. rosca 7 las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 20A'DIZI2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 20)
l | , :
Dimensiones [mm]
) B — ~ Modelo J |Q
o @ -
e ?\ J | 5 MXQ20A-10Z[12 91,5
Conexion 2 x M5 x 0.8 MXQ20A-20ZL12
(Conector macho: Distancia entre caras 7) MXQ20A-30ZL12 | 101.5 38
° © MXQ20A-40Z[12 | 111.5
- ( — MXQ20A-50Z[12 | 127.5
@ @ O MXQ20A-75Z[12 | 161.5
}» i ) @ = | « MXQ20A-100Z[12 | 234.5
C " MXQ20A-125Z(12| 259.5 | 61
@ @ MXQ20A-150Z[12 | 284.5
%‘
RCAe)
9.5 Q
- ‘ Conexion 2 x M5 x 0.8
7I7V|X029A-1 OZJIZ J 1 J [ 5 .
& @ || ]
# Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar. !
0.5
con b|0que° mecénico en final de carrera y con Tipo Refrenci do it de regulaciondecarera | Ref, de modelo con perno de regulacion.!
MX 2 O A-l:”:l2 . : Tope metdlico con amoriiguador de goma: 28| MXQA-CT20-X28 MXQA-A208-X11
Q regulador de final de carrera de salida (020) .1\, gionse MXQA-AT20-X28 | MXQA-A2027-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el blogueo mecénico en final Con amortiguador hidréulico/RJ: ZH| MXQA-JT20-X28 RJ1007HU-X2300
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario.  “¢on tope metalico: ZL MXQA-DT20-X28 MXQA-A2038-X11

El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto esténdar.

En la versién de blogueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

. Regulador de final de carrera de extensién
:J /(M1 2x1)

llave Allen de 6

ot

— i Distancia entre caras 17
0.5
—-
13 Rango de regulacién 16
Max. 30
57

Con tope elastico:|ZE]

+1 Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad individual de perno de

regulacion sin una tuerca.

Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Regulador de final de carrera de extension

M12x 1)

pAsk

llave Allen de 6

o

T
.
13

0.5
—

Distancia entre caras 17

Rango de regulacion 18

Max.

31

58.5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC
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Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH]

Amortiguador hidréulico de final de
carrera de extension

(M10x 1)

|2 e -
trecaras 9 mm

04-5,¢ Di;ijancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 9
Max. 25
52.8



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ 2 OA

[Funciones opcionales]

Conexién M5 x 0.8
(OUT)

wxa 20A-003

Conexionado axial (& 20) !

61

Conexién M5 x 0.8

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

(IN) 55
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
m
wxa 20A-004 o
o
Con telescépico y bloqueo en final de carrera (J 20) = E
. M 0.5 @ |
@ |18 -
' Conexion 2 x M5 x 0.8 @ o \=
~ (Conector macho: Distancia entre caras 7) §
8 =
(3] @4/ @ ~ §
- $ g
| J [Ls* L 5
/ S
2z . 29 g <>:<’
= , 95| 2=
E 1 =3
— ] MXQ20A-10Z[14 P
@ © @& O @ - - g
— 774@7 % @ ) ol o o o =
— ol ~ © < —
Pe e o@ E
—— @«
a5 | — — T 11" | ’ o Dimensiones [mm] | S
R 2xM5x0.8 Modelo | Modelo % ]
Q prof. rosca 7 Modelo J Q |estdndar| “corto” r74 r-¥e |
J . M| ™ § X
A MXQ20A-10Z04 | .. 131 ] 1135 [ o | 8 =
p ® 1 MXQ20A-20Z[14 ' 141 | 1235 M=
{ ~} MXQ20A-30Z04 | 1015 |, | 151 [ 1335 [1315 s
= | MXQ20A-40Z004 | 1115 161 | 1435 | 1415 | =
_l MXQ20A-50Z(14 | 127.5 177 159.5 | 157.5
L 0.5 MXQ20A-75Z[14 | 161.5 211 193.5 | 191.5 7]
Conexion2 x M5 x 0.8 B MXQ20A-100Z14 | 234.5 284 | 2665 |2415 | S 5
. . . . . . A MXQ20A-125Z(14 | 259.5 |61 | 309 2915 | 266.5 g g
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20A-150Z14 | 2845 334 | 3165 | 2915 : 3
2 Q
S
&'5
o
wxa 20A-005 >
- . . S
Con telescoépico y conexionado axial (J 20) T g
o 8
M S35
o |18 3 :'é,
3] | % £
2
5
Conexién M5 x 0.8 29 Dimensiones mm] | & @
zz Modelo | Modelo _‘c_:> s
| P Modelo estandar|  “corto” ZZ S $
— M M 8 &
| © @ O MXQ20A-10Z05 | 181 [ 1135 | . | T @
— W - 3 §| MXQ20A-20Z05 | 141 | 1235 '
L O ®© O MXQ20A-30Z005 | 151 | 1335 | 1315
= , ¢ MXQ20A-40Z[15 | 161 | 143.5 | 1415 c 9
445 o MXQ20A-50Z05 | 177 | 159.5 | 1575 | © 3
Conexis 2 x M5 x 0.8 prof. rosca 7 MXQ20A-75Z005 | 211 | 1935 [ 1915 | & 2
onexion M5 x 0.8 o
N MXQ20A-100Z15 | 284 | 266.5 | 2415 % G
MXQ20A-125Z15 | 309 | 2915 |2665 | 9 ©
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20A-150Z035 | 334 | 316.5 | 291.5
44
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Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ 20A [Opciones funcionales]

MXQ 20A'DD6 Regulador centralizado (3 20)

Tope metlico con amortiguador [ZA: Ambos extremos, [ZC | Final de carrera de retraccion

x1 El regulador de final de carrera de extensién (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).

(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)

Tope metélico [ZK]: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

34.3
31.5

27

Tope elastico [ZD|:
[ZF:

i

@ @

MZ

Max. 54

10

Rango de regulacién 17

0.5

13

Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
largos (-X28) en la pag. 130.

Dimensiones [mm]
Modelo MZ

\Regulador de final de carrera de retraccion MXQ20A-10Z[J6 | 36.5

(M12x 1)

Distancia entre caras de orificio hexagonal 6 MXQ20A-30ZL 16

MXQ20A-20Z[16

Regulador de final de carrera de extension*’ MXQ20A-50Z16

MXQ20A-40Z[]6 | 46.5

(M12x 1)

Distancia entre caras 17

Rango de regulacién 16

Max. 30

Ambos extremos,
Final de carrera de retraccion

Méax. 56

10

Rango de regulacién 19

ofc ui

Regulador de final de carrera de retraccion

O ®

0.5

13

(M12x 1)
Distancia entre caras de orificio hexagonal 6

Regulador de final de carrera de extension*!

(M12 x 1)
Distancia entre caras 17

Rango de regulacién 18

Max. 31

MXQ20A-75Z[16

MXQ20A-100ZC16
MXQ20A-125Z[16 | 69.5
MXQ20A-150ZL16

Amortiguador hidraulico/RJ [ZGJ: Ambos extremos,

[ZJ]: Final de carrera de retraccion

O®

Max. 53
8 Rango de regulacién 10
Amortiguador hidraulico de final
de carrera de retraccion
| / | (M10x1)

O®

0.5

Amortiguador hidraulico de final
de carrera de extension*!

(M10x 1)
Distancia entre caras 12

13 Rango de regulacion 9

Max. 26

= Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

Distancia entre caras 9

MXQ 20A'DD7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (J 20)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Y

‘]'s—
&
il

17
©)
Ini¢
7S\

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ 20A [Opciones funcionales]

8
=]
<
MXQ 20A'DD8 Telescopico, regulador centralizado (@ 20) *' E' regulador de final de carrera de extension =
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de =
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un 4
elastico o un modelo con tope metdlico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas [l
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos g
© 18 (-X28) en la pag. 130. S
° 8
— £
g T |
Yol
3 O
@ @ g
o
Mz ]
2
5 m
44.5 29 .§ g
| 2%
1 =
@1 — o=
I @ @9 @ O @ Regulador de final de §
- — o5 @ —— carrera de retraccion 3 g 3
— (=3
e & 0@ (=
‘ — Regulador de final de
' % carrera de extension*! ! % =4
2 x M5 x 0.8 prof. de rosca 7
Dimensiones [mm]
Modelo MZ

MXQ20A-10Z[18 | 36.5

) ’ . . ) . ) . MXQ20A-20Z(18
# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20A-30Z0 18
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. -

Para mas informacion, consulte la pag. 126. MXQ20A-40Z(18 | 46.5
MXQ20A-50Z[18

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

|

(o]
MXQ20A-75Z[18 %
MXQ20A-100Z(18 s
MXQ20A-125Z(18 | 69.5 2
MXQ20A-150Z18 g CD,
§ X
SS
D
MXQ 20A'DIZI9 Telescépico, regulador centralizado (modelo simétrico) (@ 20) =
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico. §
El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8. =
(7]
g
: ] Regulador de final de =]
9 £ET
— carrera de extension &
@ @ @ O @ Regulador de final de § ?':'
’4@@49@77 carrera de retraccion § 3
 De @ 09 g8
— o
I 8
T el =
L
o »n
@ O
@ 2
22
+ En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126. 2 £
5
=

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

46
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Serie MXQL1A
25A

Dimensiones: MXQ

[Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 25A'DZ Modelo estandar

=1 Para un correcto montaje, se deberan usar

65

50

26

tornillos con la longitud de rosca adecuada. Ver {9
pagina 196.
+2 La mesa podria magnetizarse en presencia de Q{B@’ (%) © &0 [
imanes, ya que esta construida en un material {{}
magnético. Esta magnetizaciéon puede causar
un funcionamiento defectuoso de los detectores
magneéticos, etc. . . .
Vista inferior de MXQ25A-75Z
(NN-1)xH G ~
20.5 12.5 H 5
@ 6H9 ("0°%) prof. 4 —A &
men facu} 8
@ \ z
-~ 5 H [©2]
o o % O D 5
o) —o-(-ogo——
NN x M8 x 1.25 prof. rosca 12 —A 7
. HB GB
Seccion A-A "
0.5 b
e
2
J |
Y4
/ zz
Conexién 2 x M5 x 0.8
(Conector macho: Distancia entre caras 7)
52
9 (profundidad max. tornillo) 40,030 6.5 46
4 (profundidad min. tornillo) 69 (5% prof. 3 ; T
@ 6H9 (*3%%°) prof. 3 ; "
A n o
8 H-O— 0 f{@f—@ - 3 Oh 8| R
NN !
Do s © 09 | ibd
: = =i =i
F [~B o 34
‘. N
Seccién B-B 30 <? - 1) xF 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
Conexién 2 x M5 J |
=
o ©
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN 4 Y74
MXQ25A-10Z 55 18 7 55 80 30 36 1315 4 2 95 118
MXQ25A-20Z 46 18 7 65 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25A-30Z 55 28 17 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25A-40Z 65 28 17 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25A-50Z 75 36 20 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25A-75Z 60 — 45 — 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25A-100Z 48 20 46 44 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25A-125Z 60 18 60 66 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25A-150Z 65 43 85 66 170 66 168 339.5 8 4 263 286

47



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ 25A [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 25A'D|:| Con topes de regulacion (@ 25)

Tope metdlico con amortiguador de goma | Z/A ]: Ambos sentidos, [ZB : En carrera de salida, ZC | En carrera de entrada] ZS |: Modelo “corto” con reg, en la entrada
Con tope metdlico [ZK: Ambos sentidos, ZL |: En carrera de salida, [ZM): En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

@
S
<
w
2
=
<
<
w
2
K=}
><
2
8
38.3 38.3 §
K=}
=
Regulador de final de carrera de retraccion i i Regulador de final de carrera de extension =
(3]
(M14 x 1.5) B 1 @ ) n (M14 x 1.5) g
=
Llave Allen de 6 /=5 wirm o= Llave Allen de 6 2 m
© 0
Distancia entre caras 19 - - Distancia entre caras 19 3 G
B e 05 2
Rango de regulacién 11 11 AN 2 X
Méx. 22 11 Rango de regulacion 10 g‘ =
54 Max. 21 ‘?o’,
Ambos sentidos 54 é

T

Con tope eléstico [ZD]: Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, | ZF |: En carrera de entrada, [ZPP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

=]
<
K=]
2
50
=
]
Regulador de final de carrera de retraccion —E = Regulador de final de carrera de extensién S g
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5) g x
— H — o
= s =
B — g
Llave Allen de 6 7‘@”@ 3@1 Llave Allen de 6 £
Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19 =2
Rango de regulacion 12 11 = == 0.5 "
Max. 24 11 Rango de regulacién 11
55.5 Max. 23
55.5
[Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGl: Ambos sentidos,[ZH : En carrera de salida,| ZJ : En carrera de entrada,[ZQ): Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo intercambiable en altura
MXQll

Amortiguador hidréulico de final de carrera de retraccion Amortiguador hidréulico de final de carrera de extension
(M14 x 1.5) E (M14x15)
£
ﬁ =3

g s S &
£ 8 £
5 ] L s o8
I — q:.) [
| 8 [ S3
i i [T

Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19 o°-

Rango de regulacién 21 11 == = o5 - a

Méx. 36 11 Rango de regulacion 20 S
o »n

=\ [
= Las dimensiones no mencionadas arriba son 67.1 Max. 35 g .§
las mismas que para el modelo estandar. 67.1 2 'ﬂg-‘,
o 8
| Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | £ E

=
| N 13 ” N .
MXQ 25A DZ Modelo “corto Dimensiones (mm]
M 3 Modelo M

MXQ25A-10ZN 110
MXQ25A-20ZN 120
#3 En el modelo “corto” no se pueden MXQ25A-30ZN 130

montar topes de regulacién en la B
carrera de salida. Si pueden mon- MXQ25A-40ZN LEY

Ejecuciones
especiales

tarse para la carrera de entrada. MXQ25A-50ZN 163 S %
i MXQ25A-75ZN 188 g 3
: , MXQ25A-100ZN | 229 | & E
= = MXQ25A-125ZN | 293 0o
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25A-150ZN 318

Z;SMC 48



Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

25A

[Funciones opcionales]

MXQ 25A'DMIZI1 Con telescoépico (T 25)

© Dimensiones [mm]
v 1222 Modelo estandar|  Modglocore"
Modelo M m Y4
S MXQ25A-10Z01 | 1515 | 130 135
N ® ® MXQ25A-20Z01 | 1615 | 140
MXQ25A-30Z[ 11 171.5 150 148
2z 34 MXQ25A-40ZC1 | 1815 | 160 158
i ] ' MXQ25A-50Z(11 | 2045 | 183 181
— MXQ25A-75Z[ 1 229.5 208 206
@ @ O . | . MXQ25A-100Z[11| 2705 | 249 217
— —Q ~ | o MXQ25A-125Z[ 11| 334.5 313 281
@ & O | MXQ25A-150ZC11| 3595 | 338 | 306
50 = ! * Las dimensiones no mencionadas arriba son
2 x M6 x 1 prof. rosca 9 las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 25A'DIZI2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 25)
5 Dimensiones [mm]
® @ Ty Modelo J |Q
@‘\ it MXQ25A-10Z[12 | 109 | 48
{ J |5 MXQ25A-20Z12 | 104
Conexién 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-30Z[12 | 114
(Conector macho: Distancia entre caras 7)  MXQ25A-40Z[12 | 124 | 43
® MXQ25A-50Z[12 | 147
= MXQ25A-752[12 [172
MXQ25A-100Z[12 | 213
& Q@— MXQ25A-125Z(12| 277 | 73
- - 2
2y @ ) w ol 2 MXQ25A-150Z12] 30
1 |125 = -
LN
MXQ25-10Z[12 Conexién 2 x M5 x 0.8 Q
[ -- - 1 J 1 5
& ®
e
’ # Las dimensiones no mencionadas arriba son
05 las mismas que para el modelo estandar.
Con b|0queo mecénico en final de carrera y con Tipo Referencia de i de regulacionde carera | Ref. de modelo con perno de regulacion.!

wxa 25 A-012

regulador de final de carrera de salida (@ 25)
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en final
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario.
El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estdndar.

En la versién de blogueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.
Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

=Tt

Regulador de final de carrera de salida

(M14 x 1.5)

T‘E

BE]

0.5

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19

Rango de regulacion 13

Max. 31

64

Tope metélico con amortiquador de goma: ZB

MXQA-CT25-X28

MXQA-A2587-X11

Con tope eléstico: ZE MXQA-AT25-X28 MXQA-A2527-X11
Con amortiguador hidréulicoRJ: ZH | MXQA-JT25-X28 RJ1410U-X2300
Con tope metalico: ZL MXQA-DT25-X28 | MXQA-A2538-X11

1 Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad individual de perno de regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH]

Con tope elastico:|ZE]

£

=T ] =1 Amortiguador hidruiicode &

Regulador de final de carrera de salida fnel de carera de salda g

— [(M14x1.5) 8

/ . (M14 x 1.5) / o H

bJ@T Liave Allen de 6 tjg@—i
Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19
05, |, 05|,
18 Rango de regulacion 15 18 Rango de regulacién 23
Max. 33 Max. 44
65.5 7741

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ

25A

[Funciones opcionales]

mxa 25 A-003

Conexién M5 x 0.8

(ouT)

Conexionado axial (Q 25)

Conexién M5 x 0.8

(IN)

@_

TR

fan @@ g@o@

7.5

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

wxa 25A-o04

Con telescépico y bloqueo en final de carrera (J 25)

MXxQllB

Modelo con guia sobredimensionada [ILLERIAMIRIE LRI E L

M 0.5 -
2 205 :| P
N Conexion 2 x M5 x 0.8 @ - G
© — (Conector macho: Distancia entre caras 7) - c_;
g o @ = 2
o o gl 20
| X st £
74 o g x
Ta 5%
34 S
@ (i %
Sesey =]
‘ — L& | 125 =
— | ' - I /:u—
S® © O ! | MXQ25A-10204 2
= O —O——fF—853 ® 8 e —— =
@@9 ® O@ . Dimensiones [mm] | o
— N Modelo | Modelo S g
T - Modelo J | Q |esténdar| ‘corto” | ZZ [ <
50 =D T ' M M S
@l 2X M6 x 1 5=
orof, 10sca 9 MXQ25A-10z004 [109[48[1515] 130 [ .. | E
J Q 5 ' MXQ25A-20Z14 | 104 1615 | 140 K
MXQ25A-30Z014 | 114 1715 | 150 [148 ’Eg
= % Las dimensiones no MXQ25A-40Z(14 | 124 | 43| 181.5 160 |158
] @ TS mencionadas arriba  "MXQ25A-50Z04 | 147 2045 183 [181
= . son las mismas que  "NIXQ25A-75214 | 172 2295 | 208 |206 | & _
\ para el modelo €S- "MXQ25A-100204 213 | |2705| 149|217 | £ §
andar. MXQ25A-125214 | 277 | 733345 | 313 |281 | 935
Conexion 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-150Z[4 | 302 359.5| 338 |306 § &
g3
S
mxa 25A-005 >
- . . S
Con telescoépico y conexionado axial (O 25) 238
L =
™ M # Las dimensiones no mencionadas abajo son las mismas E “g’,
< (208 que para el modelo estandar. 2 g
£
Yo} =
]

3 Dimensiones mm] | & @
Conexion M5 x 0.8 77z a4 Modelo | Modelo _‘c_:> s
©uD Modelo estdndar| “corto” | ZZ ] 8

; | o W M M 2
— ; MXQ25A-10Z005 | 1515| 180 | .. | i @
) @@ 1> Q@ ! MXQ25A-20Z015 | 1615 140
© — ) | ° _ ol MXQ25A-30Z05 |171.5| 150 |148
~ —— ~ © MXQ25A-40Z05 [1815| 160 [158 | _ ©
\ @@ @ Q@ | MXQ25A-50205 [ 2045 183 [181 | 0 3
= , LI W oW &) MXQ25A-752005 [229.5| 208 [206 | & g
50 ° ‘ W MXQ25A-100Z015 | 270.5 | 149 (217 | © 5
Conexion M5 x 0.8 2 x M6 x 1 prof. rosca 9 MXQ25A-125Z15 | 334.5| 313 |[281 @ s
75 (IN) MXQ25A-1502005 | 359.5| 338|306
50
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Serie UIXQL1A

Dimensiones: MXQ

25A

[Opciones funcionales]

MXQ 25A'DD6 Regulador centralizado (@ 25)

Tope metlico con amortiguador [ZA]: Ambos extremos,[ZC | Final de carrera de retraccion
Tope metalico [ZK]: Ambos extremos, [ZM]: Final de carrera de retraccién

30.4

B

1 El regulador de final de carrera de extensién (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacién largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)
Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
largos (-X28) en la pag. 130.

g

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,
[ZF]: Final de carrera de retraccion

Max. 66

11

Rango de regulacion 20

= T

oo
o®

Regulador de final de carrera de retraccion

(M14 x 1.5)

\Distancia entre caras de orificio hexagonal 6

Regulador de final de carrera de extension*!

= | (M14 x 1.5)
0.5 Distancia entre caras 19
18 Rango de regulacion 14
Max. 33

@ @
Mz
Max. 64
11 R d laciéon 19 . .
EN90 Ce Tegreen Dimensiones [mm]
T Modelo MZ
E ] MXQ25A-10Z(16 | 48
@*@ @ O@_ L egulador de final de carrera de retraccion MXQ25A-20Z[ 16
_@_@__9_@ (M14 x 1.5) MXQ25A-30Z[16
Distancia entre caras de orificio hexagonal 6 MXQ25A-40Z( 16 58
@ @ O Regulador de final de carrera de extension*! MXQ25A-50ZL16
(M14x 1.5) MXQ25A-75Z[ 16
0.5 Distancia .entre caras 19 MXQ25A-100ZL16
; MXQ25A-125Z[ 16 | 88
18 Rango de regulacién 13 MXQ25A-150ZL16
Max. 31

Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,

[ZJ |: Final de carrera de retraccion

@
Max. 78 Rango de @ N
11 regulacion 23 2
S 3
— \ 88
- H \Amorﬁguador hidraulico de final de carrera de retraccion
@ (M14 x 1.5)
O Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension*!
= | (M14 x 1.5)
05| Distancia entre caras 19
18 Rango de regulacién 23
Max. 45

# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 25A'DD7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (@ 25)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcién funcional 6.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQDA

Dimensiones: MXQ 25A [Opciones funcionales]

8
=]
<
MXQ 25A'DD8 Telescopico, regulador centralizado (@ 25) *' E! regulador de final de carrera de extension g4
) (amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de S
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un 54
elastico o un modelo con tope metdlico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas g
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos i,
vl 205 (-X28) en la pag. 130. S
< e =
8
B o
— D
0  — 3
g =
<
@ @ e
s
Mz 2
Em
g
50 34 EXe]
=
—]
| , : 2=
— L 8
@@ @ Q@— Regulador de final de §
] w s l carrera de retraccion o _ 3 2
H o
_@@ @ O@ Regulador de final de carrera de extension*! S B
) 2
I ] . ! 2
ﬁ ) =
= (&)
2 x M6 x 1 prof. de rosca 9 = D
20
2 X
Dimensiones mm] | 2=
Modelo MZ | S
. Las di . ionad la list teri | . | modelo estand MXQ25A-10Z(18 48 §
« Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25A-20Z 18 =
MXQ25A-30Z(18 £
MXQ25A-40Z(18 58 w
MXQ25A-50Z18 s
MXQ25A-75Z18 a0
MXQ25A-100Z(18 _g (]
MXQ25A-125Z[ 18 | 88 S x
MXQ25A-150Z18 2=
£
S
o
25 A-109 retescen - méte —
MXQ [IL]<J Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (J 25)
(7]
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico. § -
El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcién funcional 8. £ §
83
8¢
c
K=y
S ©
o
o
K , 8
: : S
— @ @ O Regulador de final de carrera de extension ‘g ]
@ 2
_@ @ Regulador de final de 2 ‘E
I ’4@@’ S 1 carrera de retraccion g b4
- =
2

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

sMC %2
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Mesa lineal de deslizamiento
Modelo con guia sobredimensionada

Serie MXQ

06,908,012, 16,0 20

MXQ

Forma de pedido

M9BW

12]B
oo

30[zA
© o

© 0 o

Opciones de cuerpo

B Modelo estandar Modelo simétrico 9 Carrera estandar [mm]
Diametro B BL
R
6 Conexion  montaje daer\‘zzgti;ar Slzrlréaez:ﬁdetector Conexion 10! 20! 30! 401 50*! 75%
8 : @ ; : @ ; 10, 20, 30, 40, 50, 75*, 100*
12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100*, 125%, 150*
1
20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125*, 150*

=1 No disponible, ya que el modelo estandar lleva conexiones y ranuras de montaje de detectores magnéticos en ambos lados. Utilice el
modelo estandar.
= El rango de velocidad de trabajo de las carreras marcadas con un asterisco (*) es de 50 a 300 mm/s. (sin regulador de carrera)

0 Opciones de regulador

Simbolo|

Tipo de regulador*3

Posicion de
montaje del
regulador*1

Finalde | Final de
carrera de | carrera de
extension | retraccion

V4 Sin tope de regulacion

ZA [ [

ZB | Tope metalico con amortiguador [

ZC [ ]

ZD [ [ J

ZE | Tope elastico [ ]

ZF [ ]
ZG [ [

ZH | Amortiguador hidraulico/RJ [ ]

ZJ [

ZK [ J [

ZL | Tope metalico [

ZM [

ZN Sin tope de regulacion

ZP Model § | Tope elastico ®
ZQ | conoe 'S | Amortiguador hidraulico/RJ °

ZS S | Tope metalico con amortiguador [ J

ZT g Tope metalico ()
ZBF | 5 Tope metélico con e Tope eldstico d d
ZBJ % amortiguador 5 Amomguad’o.r hidraulico/RJ ® ®
ZBM | & & | Tope metalico ) )
ZEC § 3 Tope metalico con amortiguador | @ [
ZEJ | @ | Tope elastico % Amortiguador hidraulico/RJ [ [ ]
ZEM | § £ | Tope metalico ) )
ZHC § Amortiquad 8 | Tope metalico con amortiguador| @ [ J
ZHF % hirgr%ull?cuch(.)Jr 5 [ Tope elésric.:o ° °
ZHM | < & | Tope metdlico [ °
ZLC -(S’; ?-; Tope metdlico con amortiguador| @ [
ZLF | 3 | Tope metalico OC | Tope elastico [ [
ZLJ | £ Amortiguador hidraulico/RJ| @ °

Posicion de montaje del regulador

9 Detector magnético

[ —

|Sin deteccién magnétical

= Consulte los modelos de
detectores magnéticos aplicables
en la pagina siguiente.

@ N2 de detectores magnéticos

2

1

S
n

n

0 Ejecuciones especiales
Para obtener los detalles, consulte la pagina

siguiente.

1 @: Se envia junto con el producto, pero sin montar.
Si no se afiade ningun simbolo para la posicion de montaje del regulador,
El regulador de final de carrera de retraccion se puede montar

posteriormente.

%2 Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extension se
han eliminado para reducir la longitud total de la mesa.
x3 El tope metalico con opcion de amortiguador no esta disponible para @ 6.

Regulador de final de
carrera de retraccion

Extende r<=———————————————p Retraer

Regulador de final de
carrera de extension

Modelo corto

‘ [T:

Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extension
se han eliminado para reducir la longitud total de la mesa.
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Detectores magnéticos aplicables/Consulte més informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Web.

. Funcionamiento Entrada o § Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético| Longitud de cable [m] | Conector '

Tipo especial eléctrica | =S| (salida) DC A0 Bty Bl | 82| 1] & | £ || EE | O aplEe
£ (=) [(M)| (L) |(@)]| bleado

2 3 hilos (NPN) 5V 12V MONV M9ON ® 00| O O Circuito
= — 3 hilos (PNP) ’ M9PV M9P ® 00 O O IC
:% 8 2 hilos 12V MOBV | M9B [ ® (@@ O| O —
5-.}_9, Indicacion de Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | @ ® | ® | O O Circuito Relé
g ° diagnostico directaa | Si |3 hilos (PNP)| 24V ' — |MOPWV| M9PW (© @ ® O O IC PLC’
5 E (indicacion en 2 colores)|  cable 2 hilos 12V MO9BWV| M9BW | @ @ | @ | O O —
5 8| Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V 12V MINAV#1| MONA*1 | O |O | @ | O O Circuito
% (indicacién en 2 3 hilos (PNP) ' M9PAV*1| MOPA*'| O |O | @ | O O IC
o colores) 2 hilos 12V M9BAV*1|M9BA*1| O |O |®@|O| O —
5 g Salida ) 3_h||os . 5V . A96V A96 P P . Circuito .
-&,-; 2 . directa a Si | (Equiv. a NPN) IC
TS cable  —— 2 hilos oav | 12v 100V | A93V+*2| A93 o 0 0 o — — Relé,
o= Ninguno 100Vomenosy A9O0V A90 ® —|®|—| — (CicuitolC] PLC

*
4

Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
«2 El cable de 1 m sélo es aplicable al modelo D-A93.

# Simbolos de longitud de cable: 0.5 m .......... — (Ejemplo) MONW
Tm .. M (Ejemplo) MONWM
3m...........L (Ejemplo) MONWL
5m- Z (Ejemplo) MONWZ

= Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.

= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 125.
= Consulte el catdlogo Web si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

ade o} _. ‘. .
Mgrdef Ejecucion especial
(Consulte las pags. 127 a 156 para mas detalles.)

Simbolo Caracteristicas técnicas
-X7 Grasa PTFE
-X9 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos

Perno de regulacion largo

-X11 (Rango de regulacién ampliado en 10 mm)

Perno de regulacion largo

L (Rango de regulacién ampliado en 20 mm)

-X28 Tuerca y perno de regulacion largos

-X33 Sin iman para deteccién magnética integrado
-X39 Junta de goma fluorada

-X42 Unidad de guia anticorrosion

-X45 Junta de EPDM

-X580 | Especificacion de baja velocidad (15 a 50 mm/s)
-X2128 | Especificacion resistente al calor (-10 a 100 °C)
-X2202 | Regulador de final de carrera de extension fijado desde la direccion axial

Humedad - )

Tubo de control
Serie IDK -

Si se utiliza un actuador de didmetro pequefio y carrera corta a una

frecuencia elevada, en ciertas condiciones puede producirse con-

densacidn de rocio (gotitas de agua) en el interior del conexionado.

Por tanto, conecte el tubo de control de humedad al actuador
kpara prevenir la condensacion de rocio.

SMC 54
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Modelo con conexiones a ambos lados
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Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Ejecuciones Montaje de detectores | Opciones comunes

Seleccién

MXQLIB MXQLIA

( MXQLl T MXQLIC

magnéticos del regulador

especiales

del modelo



Serie MXQL 1B

IN

T —
Caracteristicas técnicas Fuerza tedrica i
El vastago doble garantiza el doble de esfuerzo que en los cilindros actuales. [N]
Diametro [mm] 6 | 8 | 12 | 16 | 20 Diametro |Pidmetro|Direccion def Area del Presién de trabajo [MPa]
Tamaiio de conexion M5 x 0.8 [mm] Vﬁﬂ% 0 '“m”ICe'g?: e[frfr‘]%g]o 0210304105 0607
Fluido Aire OUT | 57 | 11| 17| 23| 29| 34| 40
Accién Doble efecto 6 3 N ) sl 13| 171 21| 25| 29
Presion de trabajo 0.15 a 0.7 MPa*1 ouT | 101 20| 30| 40| 511 61| 71
Presion de prueba 1.05 MPa 8 4 N 25 1 151 231 301 38| 25| 53
Temperatura ambiente y de fluido -10a 60 °C ouT 206 45| 68| 90| 113|136 | 158
Rango de velocidad de - 50 a 50(? mm/s. e 6 IN 170 34| 51 68| 85| 102 | 119
trabajo (Tope m_‘la_tallco CO?’T-mO.ﬂlsg(;Jadg{).:O a 2/00 mm/s) B 5 ouT 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
(velocidad media de trabajo) |, tabl(a d‘;pc‘:r::r‘;is'tc;aarenala o g;rg;; — IN | 346 | 69| 104|138 | 173 | 207 | 242
ouT 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
Amortiguacion Tope eldstico interno 20 8 IN | 528 [106 | 158 | 211|264 | 317 | 369

(sin regulador de carrera)

Amortiguacion
(con regulador de carrera)

Tope metdlico con amortiguador, tope elastico,
amortiguador hidraulico, tope metalico

Lubricacion

Sin lubricacion

Detector magnético

Detector magnético de estado sdlido, detector tipo Reed (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sélido, con indicador de 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+2a0mm

#1 Consulte la pagina 56 para la presion minima de trabajo del tope metdlico con
amortiguador. Si la presion de trabajo es inferior a la presién minima de trabajo,

la precisién de repeticion

empeorara.

Presién minima de trabajo del tope metalico con amortiguador: Presion requerida
para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en
contacto con la parte metdlica.

= Si el tope metdlico con amortiguador se usa para posicionamiento, la
salida tedrica puede variar en funcién de la fuerza de compresion total
del amortiguador. Para los detalles, consulte las caracteristicas
técnicas del regulador en la pagina 56.

Peso
]
Modelo Carrera estandar [mm] Reduccin del modelo | Peso adicional de las opciones del regulador‘
10 20 30 40 50 75 100 125 150 corto Final de carrera de extension|Final de carrera de retraccion
MXQ6B 120 140 150 180 230 260 — — — -6 10 8
MXQ8B 220 240 260 310 330 450 500 — — -12 20 16
MXQ12B 420 450 480 550 580 700 890 970 — -21 40 30
MXQ16B 710 730 770 820 920 1.100 1.400 1.700 1.800 -33 70 50 (80)
MXQ20B | 1.200 1.200 1.300 1.300 1.600 1.700 2.000 2.600 2.700 -60 110 80
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso de las piezas moviles
¢]]
Modelo Carrera estandar [mm] Reduccion del modelo | Peso adicional de las opciones del regulador\
10 20 30 40 50 75 100 125 150 corto Final de carrera de extension|Final de carrera de retraccion
MXQ6B 63 68 76 87 106 125 — — — -6 10 8
MXQ8B 116 128 141 161 174 224 255 — — -12 20 16
MXQ12B 226 241 262 293 313 373 454 504 — -21 40 30
MXQ16B 331 352 375 399 434 510 661 720 779 -33 70 50 (80)
MXQ20B 591 601 637 672 743 831 963 1.157 1.246 -60 110 80
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso maximo de carga Energia cinética admisible
_— _—
[kg] [J]
Sin tope de regulacion Opciones del regulador Sin tope de regulacion Opciones del regulador
Modelo | Tope eléstico | Tope Tope crgﬁtéllico Amor.tiguador hidréuli.colFlJ Tope Modelo Tope eléstico Tope cn;ﬁteilico Tope elstico A.mO,ﬂipuador Tope metdico
interno elastico amortiguador | Horizontal | Vertical metalico interno amortiguador hidraulico/RJ
MXQ6B 0.6 1 — 1 1 MXQ6B 0.03 — 0.06 0.2 0.009
MXQ8B 1 2 1 1.5 1 2 MXQ8B 0.06 0.018 0.12 0.33 0.02
MXQi12B 2 4 2 4 25 4 MXQ12B 0.12 0.04 0.2 0.76 0.04
MXQ16B 4 6 4 6 6 MXQ16B 0.2 0.08 0.4 1.47 0.06
MXQ20B 6 9 6 9 6 9 MXQ20B 0.4 0.12 0.6 1.73 0.09
# Cuando seleccione un modelo, consulte la Seleccion de modelo en la pagina
157 o use el Software de selecciéon de modelo. Tenga en cuenta que no es
posible seleccionar un modelo tnicamente con la energia cinética admisible.
55
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Caracteristicas técnicas opcionales

Reguladores Para los modelos y dimensiones opcionales del regulador, véanse las pags. 123y 124.
Tope metalico con amortiguador
Modelo MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Energia max. de absorcion [J] 0.018 0.04 0.08 0.12

Carrera de absorciéon [mm] 2 2.8 3.6 4.4

Presion min. de trabajo del tope

metalico con amortiguador*'*2 [MPa] 03 03 02 0.2

Referencia) Fyerza de compresion total del amortiguador [N] 20 42 65 97

Tamaiio del tornillo de montaje [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5

1 Presién minima de trabajo requerida para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en contacto con la parte metalica.

Si utiliza el tope metalico con amortiguador para posicionamiento, Uselo a una presién que supere la presion minima de trabajo. Para el montaje
vertical, debe tenerse en cuenta el peso de la pieza. Para mas informacioén, consulte "Precauciones especificas del producto” en la pag. 196.

2 No disponible para @ 6

Tope elastico

|

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

Modelo MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energia max. de absorcion [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6
Tamano del tornillo de montaje [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
Amortiguador hidraulico/RJ
Modelo MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energia max. de absorcion [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7
Carrera de absorcion [mm)] 3 5 6 7 10
Velocidad de impacto [mm/s] 300 a 500 50 a 500
Frecuencia méax. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45
Empuje méax. admisible [N] 150 245 422 814
Fuerza del muelle (extendido) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Fuerza del muelle (comprimido) [N] 3.9 4.9 8 15
Tamano del tornillo de montaje [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5
Tope metalico
Modelo MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energia max. de absorcion [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09
Tamano del tornillo de montaje [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
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Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

Modelo intercambiable en altura
MxXQ]

Ejecuciones Montaje de detectores | Opciones comunes
especiales magnéticos del regulador

Seleccién
del modelo




Serie MXQL1B

Dimensiones: MXQ GB [Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 6B'DZ Modelo estandar

(NN-1)xH G
5.3 5.8 @ 3H9 (*5%%) prof. 2 H
0 o ~—A
O » : ~ =
S @ OF;? © i e
¢ S>0®—© =
Ol — i N—
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado —A 4 319 (*3%%%) prof. 2
Seccion A-A HB GB
M 27 23 10
057
56 Q
$00-B0o- s
z L L
2z Vista inferior
de MXQ6B-30Z
@ 3H9('3%%)prof. 1.5 3HI(*3%%°) prof. 1.5
4.1 (profundidad méax. tornillo) 20
2.1 (profundidad min. tornillo) 3:5 18.9
f—8B
ﬁs‘jo \ o o
H © © @ ® & Q Ry
120 {95 @ @) >
e [s2)
N x M3 x 0.5 *1%2 F ~—B © 12| \ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Secci6n B-B (ﬂ _ 1) <F
12 2
=1 Para un correcto montaje, se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada. J |
Ver pagina 196. 0
2 La mesa podria magnetizarse en presencia - i
de imanes, ya que esta construida en un ma- [_H }b ©
terial magnético. Esta magnetizacion puede | ]
causar un funcionamiento defectuoso de los Conexion 2 x M5
detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ6B-10Z 25 15 9 25 37 10 31 68.5 4 2 51 61
MXQ6B-20Z 25 22 16 28 40 17 34 78.5 4 2 61 71
MXQ6B-30Z 26 — 26 — 40 20 41 88.5 6 3 71 81
MXQ6B-40Z 32 14 27 31 55 26 51 104.5 6 3 87 97
MXQ6B-50Z 46 16 54 29 55 40 64 131.5 6 4 114 124
MXQ6B-75Z 50 15 56 30 55 20 86 156.5 6 4 116 126
MXQ 6 B L'IZIZ Modelo simétrico
12 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
e [
®  ® 09 i®:
@ & 3 S8
© & 09 g
- 18.9
”

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Dimenslones: MXQ GB [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 6 B-|:| I:l Con topes de regulacion (D 6)
Con tope eldstico [ZD : Ambos sentidos,[ZE |: En carrera de salida, [ ZF J: En carrera de entrada, [ZP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

_13.6 Regulador de final de carrera de entrada  Regulador de final de carrera de salida 13.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Llave Allen 3 * @ @ @i T . Llave Allen 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 11 5 5 Rango de regulacién 9

Méx. 17, Méx. 15
31.5 315

| Ambos sentidos |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGiJ: Ambos sentidos, [ZH]: En carrera de salida, | ZJ |: En carrera de entrada, ZQ): Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) > (M6 x 0.75)
Llave Allen 3~ gﬁ DA \_Llave Allen 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacion 10 5 5 Rango de regulacién 8
Max. 15 Max. 13
30 30
| Final de carrera de entrada | | Final de carrera de salida |

Con tope metdlico [ZK: Ambos sentidos, [ ZL ]: En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

: i/ —
Distancia entre caras 8 ] 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 5 ‘ 5 5 Rango de regulacion 3
Max. 15 Maéx. 13
29.3 1.29.3 |
] Final de carrera de entrada \ ] Final de carrera de salida \
% Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 6 B'DZ N Modelo “corto”
Dimensiones [mm]
M +3 Modelo M

MXQ6B-10ZN 60
W MXQ6B-20ZN 70
B PN S & MXQ6B-30ZN | 80
® & O MXQ6B-40ZN 96
MXQ6B-50ZN 123
+«3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ6B-75ZN Lo

topes de regulacion en la carrera de salida. Si
pueden montarse para la carrera de entrada.

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Modelo con conexiones a ambos lados
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Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Ejecuciones Montaje de detectores | Opciones comunes

Seleccién
del modelo

MXQLIA

MXQLIB

del regulador MXQ[] 1 MXQLIC

magnéticos

especiales



Serie MXQL1B
8B

Dimensiones: MXQ

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ SB'DZ Modelo estandar

(NN-1)xH G
4.5 7.4 H
o N 3 ~—A
< [ —
S KH@ ° 4 &
R 20— 3‘\ R Y
NN x M5 x 0.8 —A 5
taladro pasante roscado +0.030'
s 4H9 rof. 2.5
Seccion A-A HB GB _|\4H9(G*®)prof. 2.5
@ 4H9 (*5°%) prof. 2.5
39 29 11
M
%»'47
T 73Nz 3Y @
[ & Q & we_e*(.}
S
Y4 — —
zz Vista inferior
de MXQ8B-40
4H9 (*5.%%) prof. 2
Lado de las
. i . conexiones 23
5.7 (profundidad max. tornillo)
4.5 21.7
| 2.7 (profundidad min. tornillo)
f—B
PN s
KO & O ©)
2 @Sg%i%@ = OO &| 2
o 'eo @ 09 |8 @
N x M4 x 0.7 #1%2 FE (B 113] \_2x M3 x 0.5 prof. rosca 5
@ 4H9 (*3°%°) prof. 2 N
Seccién B-B 1 (j - 1) xF
=1 Para un correcto montaje, se deberan usar tornillos
con la longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196. J ! ®
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia de ©
imanes, ya que esta construida en un material mag- @
nético. Esta magnetizacion puede causar un fun- | |
cionamiento defectuoso de los detectores magnéti-
cos, etc. Conexién 2 x M5
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 zz
MXQ8B-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 63 75
MXQ8B-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 65 77
MXQ8B-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 75 87
MXQ8B-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 93 105
MXQ8B-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 103 115
MXQ8B-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 147 159
MXQ8B-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 172 184
MXQ 8B L'DZ Modelo simétrico
13 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
S
o
o, @ @ 0@ NL%_» )
< | <
o © © 09 ®,
)
21.7
Lado de las conexiones
23

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MXQDB

Dimenslones: MXQ SB [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 8 B'D I:I Con topes de regulacion (J 8)

Tope metdlico con amortiguador de goma| Z/A |: Ambos sentidos, ZB)] : En carrera de salida, ZC: En carrera de entrada ZS |: Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK |: Ambos sentidos| ZL| : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, | ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

14.9  Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida 14.9
(M8x 1) (M8 x 1)
= S
5
Llave Allen de 4 Llave Allen de 4 2
5]
Distancia entre caras 10 Distancia entre caras 10 _§ o
0.5 Dimensiones £ %
Rango de regulacién A 6.5 6.5 Rango de regulacién B Topes de regulacion A = <
Max. 17 Max. 16 Tope metélico con ==
35 35 amortiguador de goma 8 °
=
=

Ambos sentidos (ZA, ZB, ZC, ZS)

Tope metalico
(ZK, ZL, ZM, ZT)

10

Con tope elastico : Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, [ZF J: En carrera de entrada, [ZP : Modelo “corto” con reg. en laentrada | 2
Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida § tl)
(M8 x 1) ). (M8 x 1) =¥e

- = £ X
Llave Allen de 4 D \ Llave Allen de 4 S =

Distancia entre caras 10 05 Distancia entre caras 10 g

=

Rango de regulacién 11 6.5 6.5 Rango de regulacién 10
Max. 18 Max. 17
36.5 36.5
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi]: Ambos sentidos, ZH: En carrera de salida, En carrera de entrada,[ZQ : Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo intercambiable en altura
MxXQ]

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1)
=] : =2 c o
a k3 =)
: ‘ £ s
D 3
Distancia entre caras 10 Distancia entre caras 10 vy
S —
Rango de regulacién 12 6.5 6.5 Rango de regulacién 11 o
Max. 23 Max. 22
40.8 40.8
Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8B'DZN Modelo “corto”

Montaje de detectores
magnéticos

Ejecuciones
especiales

Dimensiones [mm]
M *3 Modelo M
/ N d MXQ8B-10ZN 72
x3 En el modelo “corto” no se pueden .

@@ @ @ O montar topes de regulacion en la MXQ8B-20ZN e
1 ©O——©— carrera de salida. Si pueden mon- MXQ8B-30ZN 92 9
D & Qg tarse para la carrera de entrada. MXQ8B-40ZN 110 '§ 3
MXQ8B-50ZN 120 s E
MXQ8B-75ZN 164 oo

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8B-100ZN 189
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Serie MXQL1B

Dimensiones: MXQ

12B

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 1 ZB'DZ Modelo estandar

7.4

8.7

09.5
5.1

NN x M6 x 1 taladro pasante roscado

Seccion A-A

@5H9 (*3%%°) prof. 3

6
@

0
AV o4

HB

45 35

(i3

|
)

>0 ©o0——-0-

MXQ12B-50Z

5H9 (*5°%) prof. 3

M

7.3 (profundidad max. tornillo)

3.3 (profundidad min. tornillo)

@5H9 (*5%%°) prof. 2

24

OP

30

27.7

52

25

e e
<

33
50

P
¢

"

F 5H9 (*5:9%°) prof. 2
Seccion B-B <ﬂ _ 1) «F 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
x1 Para un correcto montaje, se deberan usar tornillos 21 2
con la longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196. )
#2 La mesa podria magnetizarse en presencia de Conexion2xMs J I 0
imanes, ya que esta construida en un material magné- ‘ 0
tico. Esta magnetizacién puede causar un funcionami-
ento defectuoso de los detectores magnéticos, etc. [E] :
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN y4 Y74
MXQ12B-10Z 38 16 8 39 58 21 29 98.5 4 2 72.5 87
MXQ12B-20Z 38 20 12 39 58 25 29 108.5 4 2 76.5 91
MXQ12B-30Z 48 21 30 48 50 26.5 37.5 118.5 4 2 86.5 101
MXQ12B-40Z 58 28 17 58 80 335 47.5 135.5 4 2 103.5 118
MXQ12B-50Z 40 — 27 — 80 33 58 1455 6 3 113.5 128
MXQ12B-75Z 46 23 58 52 80 39 83 176.5 6 3 144.5 159
MXQ12B-100Z 44 39 102 44 80 57 109 220.5 8 4 188.5 203
MXQ12B-125Z 44 20 127 44 80 57 134 2455 10 5) 2135 228

MXQ 1 2 B L'IZIZ Modelo simétrico

18 2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6

& Og |4 B
© %@ - 4@ o (an 2l g
® 09 o)
—— -
30

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MXQDB

Dimensiones: MXQ 12B [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 2 B'D I:I Con topes de regulacion (T 12)

Tope metalico con amortiguador de goma [ZA J: Ambos sentidos, ZB : En carrera de salida,[ ZC : En carrera de entrada, | ZS |: Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK]: Ambos sentidos,| ZL | : En carrera de salida, [ZM]: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

- 20.2  Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida ~ 20.2
(M10x 1) (M10x 1)

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

Llave Allen de 5 Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12 ﬁ
0.5 . .
Rango de regulacion A 8 8 Rango de regulacion B Dimensiones 9
L , Topes de regulacion A
Max. 18 Max. 17 =

Tope metalico con
40 40 amortiguador de goma 8
(ZA, ZB, ZC, 2S)
Tope metalico
(ZK, ZL, ZM, ZT)

o]
=
<
=
=]
]
=
<
£
=
o
=
=]
2
=
=
>
=
S
S
=4
7]
=
S
=

10

Con tope eldstico [ZD]: Ambos sentidos, | ZE |: En carrera de salida, | ZF ] En carrera de entrada,[ZPP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

(M10 x 1) (M10x 1)
Llave Allen de 5 Llave Allen de 5
Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12
05 |, ——
Rango de regulacién 11 8 8 Rango de regulacién 10
Max. 20 Méx. 18
41.5 41.5
|Regu|ador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGl: Ambos sentidos,[ZH J: En carrera de salida, ZJ |: En carrera de entrada,[ ZQ: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo intercambiable en altura
MxXQ]

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M10x 1)

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada
(M10x 1)

Distancia entre caras 9
Dist. entre caras 9

Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12

Opciones comunes
del regulador

Rango de regulacién 12 8 8 Rango de regulacién 10
Max. 24 Max. 22
45.3 45.3

Regulador en la carrera de entrada] | Regulador en la carrera de salida |

Montaje de detectores
magnéticos

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2B'DZN Modelo “corto”
M

Dimensiones [mm]
3 Modelo M

MXQ12B-10ZN 85
«3 En el modelo “corto” no se pueden MXQ12B-20ZN 95

7 ) @ O montar topes de regulacién en la MXQ12B-30ZN 105
© % ®  Of
MXQ12B-100ZN 207

carrera de salida. Si pueden mon-
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12B-125ZN 232

ZS\NC 62

Ejecuciones
especiales

tarse para la carrera de entrada. MXQ12B-40ZN 122 5 S
MXQ12B-50ZN 132 S 3

MXQ12B-75ZN | 163 3 E

a5




Serie MXQL1B

Dimensiones: MXQ

16B

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 1 6B'DZ Modelo estandar

NN x M6 x 1 taladro pasante roscado

(NN-1)xH G ®
10.3 10.7 @ 5H9 (*3%°) prot. 3 H g
- ~—A =
b, [actinl] oo 3
Q) A 9 ! — %°
o 5 (2]
8| o €D ﬂ& D &
= R TORY:
S Lﬂ | ©
o —a 5
Seccioén A-A HB GB
48 36 _ 16 M
0.5 e
is il oD
ﬂ o
oo Bo-o—o0— — B [
E & J I 0
Te]
i Y4
Vista inferior / 2z
de MXQ16B-50Z Conexién 2 x M5 x 0.8
(Conector macho: Distancia entre caras 7)
7.3 (profundidad max. tornillo) 5H9 (3% prof. 2
3.3 (profundidad min. tornillo) 5.5 37
@ 5H9 ("5.%*°) prof. 2 345
l—B
2p:,
N
o 9,09 | [oF
8 @7 - “—@4% R © % ¥ 8
D © O @ 8 |
Tt
TaD T
N x M5 x 0.8%1%2 F ~—B - »
Secciéon B-B <ﬂ B 1) <F 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
27 2
1 Para un correcto montaje, se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196.
x2 La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que esta construida en un »
material magnético. Esta magnetizacién Conexion 2 x M5 J I 0
puede causar un funcionamiento defectuoso ‘ | 0
de los detectores magnéticos, etc. [: © ©
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ16B-10Z 45 18 8 46 70 40 18.5 113.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-20Z 40 18 8 46 70 28.5 30 123.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-30Z 48 28 18 46 70 22.5 46 133.5 4 2 95.5 114
MXQ16B-40Z 58 28 18 56 80 225 56 143.5 4 2 105.5 124
MXQ16B-50Z 42 — 34 — 80 35.5 59 159.5 6 3 121.5 140
MXQ16B-75Z 65 22 58 56 90 44.5 84 193.5 6 3 5515/ 174
MXQ16B-100Z 50 16 108 56 90 66.5 112 266.5 8 4 205.5 224
MXQ16B-125Z 55! 32 133 59 90 68.5 135 291.5 8 4 230.5 249
MXQ16B-150Z 62 48 158 62 90 68.5 160 316.5 8 4 255.5 274
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MXQDB

Dimensiones: MXQ

16B

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 6B'D|:| Con topes de regulacion (@ 16)

Tope metalico con amortiguador de goma [ZA]: Ambos sentidos] ZB |: En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, [ZS : Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metélico [ZK: Ambos sentidos, [ ZL]: En carrera de salida, [ZM): En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

25.5

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida

(M12x 1)

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

(M12x 1)

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17

25.5

Modelo con conexiones a ambos lados

= = ' 05 |, !
Rango de regulacién A 10 10 Rango de regulacisn B Dimensiones
Max. 21 Max. 20 Topes de regulacion A
47 [ Ambos sentidos | 47 Tope metalico con

amortiguador de goma 9
(ZA, ZB, ZC, ZS)
Tope metalico
(ZK, ZL, ZM, ZT)

Con tope elastico : Ambos sentidos, IE]: En carrera de salida, IE] : En carrera de entrada, : Modelo “corto” con reg. en la entrada

10 ©

Regulador de final de carrera de entrada — Regulador de final de carrera de salida
(M12x 1) (M12x 1)

Llave Allen de 6 Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17 Ee= =5 Distancia entre caras 17
Rango de regulacion 12 10 10 Rango de regulacion 11

Max. 22 Max. 21
48.5 48.5

|Regulador en la carrera de entrada |

| Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi\: Ambos sentidos,| ZH : En carrera de salida, ZJ J: En carrera de entrada, [ZQ): Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de entrada

(M10 x 1)

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida

(M10 x 1)

g
g
§ =
£ E g2
@ @ c =
g g ST
g === = £ g o
N 4 05 .| IN” S
Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12
Rango de regulacién 3 8 8 Rango de regulacién 6 s
Méx. 15 Méx. 18 g8
45.3 45.3 T3
o o
5 E
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | g
=
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
1 6 B_ Z N . . Dimensiones mm] | €8
MXQ ] Modelo “corto Modelo M €3
>
" MXQ16B-10ZN 96 2 g
=3 MXQ16B-20ZN | 106 w
/ 5 En el modelo “corto” 4 MXQ16B-30ZN 116
: x3 En el modelo “corto” no se pueden
@ @ @ Q| montar topes de regulacion en la MXQ16B-40ZN (20
] @%#@4’»@— carrera de salida. Si pueden mon- _MXQ16B-50ZN 142 s
@ & ® O tarse para la carrera de entrada. MXQ16B-75ZN 176 g 3
,,,,, MXQ16B-100ZN| 249 s E
= = MXQ16B-125ZN| 274 oo
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16B-150ZN 299
64

ZSNC

o]
=
<
=
=]
]
=
<
£
=
o
=
=]
2
=
=
>
=
S
S
=4
7]
=
S
=

1 Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

MXQLIA

MXQLIB

MXQLIC

MXQLl




Serie MXQL1B

Dimensiones: MXQ

20B

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 20 B'DZ Modelo estandar

14.5 12.5

+0.030)

@6H9 (*S
ERT
~| © {} o a
o g S
T [
4L \
Dl
NN x M8 x 1.25 prof. rosca 12
Seccion A-A
65 50 26
facaal facaal
S BL o

Vista inferior
de MXQ20B-75Z

9 (profundidad max. tornillo)

)prof. 4

0.5

Conexion 2 x M5 x 0.8
(Conector macho: Distancia entre caras 7)

@6H9 (*3%%) prof. 3

6H9 (*5°%) prof. 3

(NN-1)xH G -
H IS
—A SE-
o ol 3
\ >
Oo| g
YD o=
O @
=—A 7
HB GB
M
P =
J I
V4
Y74

4 (profundidad min. tornillo) 6.5 46
- 4.7
I—B
2,
L P}
b @ O ’
17a N : )
O —© © 8 @ S| ®
® @ © 09 <@
< (\
i Y J)
0 ==l
~—B ® 28
Seccién B-B N F 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
—-1
30 < 2 ) X
=1 Para un correcto montaje, se deberan usar J 1
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196. =
2 La mesa podria magnetizarse en presencia (R >
de imanes, ya que esta construida en un ma- \\
terial magnético. Esta magnetizacion puede \
causar un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.
Conexién 2 x M5
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ20B-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ20B-20Z 46 18 7 65 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ20B-30Z 55 28 17 55 80 34 42 151.5 4 2 105 128
MXQ20B-40Z 65 28 17 65 90 34 52 161.5 4 2 115 138
MXQ20B-50Z 75 36 20 80 110 47 62 184.5 4 2 138 161
MXQ20B-75Z 60 = 45 — 110 48 86 209.5 6 3 163 186
MXQ20B-100Z 48 20 46 44 120 34 111 250.5 8 4 174 197
MXQ20B-125Z 60 18 60 66 170 73 136 314.5 8 4 238 261
MXQ20B-150Z 65 43 85 66 170 73 161 339.5 8 4 263 286
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MXQDB

Dimensiones: MXQ 2OB [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 20 B'DI:I Con topes de regulacion (@ 20)

Tope metélico con amortiguador de goma [Z A |: Ambos sentidos,[ZB |: En carrera de salida, ZC J: En carrera de entrada, ZS |: Modelo “corto” con reg. en a entrada
Con tope metélico [ZK: Ambos sentidos, [ZL |: En carrera de salida, [ZM: En carrera de entrada, [ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

Regulador de final de carrera de entrada E ] Regulador de final de carrera de salida
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5)

NN =Y
@

|
Llave Allen de 6 7—@{_@ ~ Llave Allen de 6

S

5

=
E 0
o _ =N
Distancia entre caras 19 ; Distancia entre caras 19 S o
= 05 | =X

.. 2y >
Rango de regulacion A 11 11 Rango de regulacion B Di . s =

Max. 22 Max. 21 ITenSleneSI — A 2

- =

54 Ambos sentidos 54 T —— =

Tope metalico con
amortiguador de goma 8

(ZA, ZB, ZC, ZS)
Tope metalico
(ZK, ZL, ZM, ZT)

Con tope elstico [ZD]: Ambos sentidos, [ZE : En carrera de salida, | ZF |: En carrera de entrada,[ZP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada =

=
(M14 x 1.5)
— H ( I =

11 10

Regulador de final de carrera de salida
(M14 x 1.5)

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

) N
§cc N :
Llave Allen de 6 Llave Allen de 6 E
Distancia entre caras 19 = Distancia entre caras 19 g
05 |, =]
Rango de regulacién 12 11 11 Rango de regulacién 11 3 o
Max. 24 Max. 23 § x
55.5 55.5 £ =
o
|Regu|ador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | %
=

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi|: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ ]: En carrera de entrada,[ZQ)J: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M14 x 1.5)

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada — =
(M14x 1.5)

entrecaras 12

entrecaras 12

Opciones comunes
del regulador

=

Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19

05 |,

Rango de regulacién 21 11 11 Rango de regulacion 20
Méx. 36 Max. 35

# Las dimensiones no
mencionadas arriba son
67.1 671 las mismas que para el

; modelo estandar.
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

MXQ 20 B'DZN Modelo “corto” Dimensiones [mm]

Modelo M
M MXQ20B-10ZN 110
3 MXQ20B-20ZN 120
MXQ20B-30ZN 130

Montaje de detectores
magnéticos

Ejecuciones
especiales

/F #3 En el modelo “corto” no se pueden

@@ @ @ @ O montar topes de regulacion en la MXQ20B-40ZN el
@ © ? 9 ©- | carrera de salida. Si pueden mon-  MXQ20B-50ZN 163 9
& @ @ Of..4 tarse para la carrera de entrada. MXQ20B-75ZN 188 '§ 3
""" MXQ20B-100ZN| 229 3 E
v g

MXQ20B-125ZN| 293

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20B-150ZN 318

2 SVC 66




Mesa lineal de alta rigidez
Modelo con conexion en un solo lado

Serie MIXQ

28,012

Forma de pedido

MXQ

M9BW

12][C
o o

30/ZA
© 00

6 o o

12

&2

g2/

Opciones de cuerpo @ Opciones funcionales 0 Ne de detecto-
Did Modelo estandar | Modelo simétrico e Carrera estandar [mm] Simbolo| Opcién funcional res magneticos
Ll C CL — | Sin opcién funcional — 2
., Ranura para montaje | Ranura para montaje » Con telescopico S 1
Conexion del detector | del detector Conexién
8 10, 20, 30, 40, 50, 75 Con bloqueo en final de carrera n n

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

Conexionado axial

Con telescpico y blogueo en final de carrera

Con telescdpico y conexionado axial

Regulador centralizado

Regulador centralizado (simétrico)

Telescépico, regulador centralizado

©|00|N|®| O H|WIN =

Telescdpico, regulador centralizado (simétrico)

@ Detector magnético

l

| Sin deteccién magnética |

@ Ejecuciones
especiales

Para obtener los
detalles, consulte la
pagina siguiente.

# Consulte los modelos de detectores magnéticos
aplicables en la pagina siguiente.

0 Combinaciones de opciones del regulador / opciones funcionales

EsiEEn A mEmEE Combinacion de opciones funcionales
—_ oo g | del regulador™1* — 1 2 3 4 5 6 7 8 9
imbolo ipo de tope de regulacion Finalde | Finalde |[.. ., +2++3| Con blogueo . %2 %2 Regulador w2 w2
Sin opcion il : Conexio- Con telescdpico | Con telescapi- ; Telescopico, | Telescopico, re-
carrera de | carrera de L Con tele-| enfinal de 3 3 P" Regulador | centralizado
vensio et | "M | soOpica | carera |00 ko) cycooio ol i) | SRRt | et
Z Sin tope de regulacion ©) O O O O O X X X X
ZA [ [ O X X O X X O O X X
ZB | Tope metalico con amortiguador [ @) X O O X X X X X X
ZC [ O X X ©) X X O O O O
ZD ) [J O X X O X X O O O O
ZE | Tope elastico [ ] O O O ©) O O X X X X
ZF [ O X X @) X X O O O O
ZG [ [ O X X O X X O O X X
ZH | Amortiguador hidraulico/RJ [ ©) X O O X X X X X X
ZJ [ O X X O X X O O O ®)
ZK [ ] [ ] O X X @) X X (@) O O O
ZL | Tope metdlico [ @) @) @ @ @ O X X X x
ZM [J O X X O X X O O O O
ZN c Sin tope de regulacion @) O*5 X O X O*5 X X X X
ZP | Modelo de 'O | Tope elastico o O X X O X X X X X X
ZQ | menor longitud § Amortiguador hidraulico/RJ [ O X X O X X X X X X
ZS |total*4 <5 | Tope metélico con amortiguador [ ©) X X O X X X X X X
ZT o | Tope metalico [ O X X O X X X X X X
ZBF | 5 | Tope metéli- | 5 | Tope elastico ® [ ©) X X O X X O O X X
ZBJ | 2| co con amor-| g | Amortiguador hidraulico/RJ| @ ® @) X X @) X x @ O X X
ZBM | 5 | tiguador & | Tope metalico D ° ¢ X X ¢ X X ¢ @) X X
ZEC |8 8 Tope metalico con amortiguador| @ [ ©) X X O X X O O O O
ZEJ | 5|ToPe S [ Amortiguador hidraulico/RJ| @ ° o x x o x x 0 o o o
ZEM | 5 |°13810 |3 [Tope metaiico e | o o X X o X X o o o o
ZHC |3 ) "o | Tope metdlico con amortiguador| @ [ @) X X @) X X O O X X
ZHF | £ Amortiguador) 5 Tope eldstico [ [ ©) X X ©) X X @) O X X
ZHM |3 hidréulico/RJ % Tope metdlico [ [ O X X O X X O O X X
ZLC | S S | Tope metalico con amortiguador| @ [ O X X O X X O [©) @) ©]
ZLF | 5|ToPe & [Tope eféstico ° ° 0 x x 0 x x 0 o o O
ZLJ | & | metdlico Amortiguador hidraulicoR)| @ ° o x x 0 x x 0 0 0 o

1 @: Se envia junto con el producto, pero sin montar.

Si no se anade ningun simbolo para la posicién de montaje del regulador, el
regulador de final de carrera de retraccion se puede montar posteriormente.
Para el mecanismo telescopico, la carrera del telescopico sera menor si la
carrera es ajustada por el regulador de final de carrera de extension.

Si es necesario instalar un regulador de final de carrera de retraccion con un
mecanismo telescdpico, use un telescépico y un regulador centralizado

#2
#3

%
ES

%
(9]

proporcionado con un regulador de final de carrera de retraccién en la parte
trasera del cuerpo. Las opciones de bloqueo en final de carrera o conexionado
axial no se pueden montar en los modelos de regulador centralizado.

67

Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extensiéon se
han eliminado para reducir la longitud total de la mesa.

Se puede usar el modelo corto, pero en tal caso el regulador de final de
carrera de retracciéon no se podra montar posteriormente.

Consulte los detalles sobre la posicion de montaje del regulador en la
siguiente pagina.



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Detectores magnéticos aplicables/Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Web.
. Funcionamiento Entrada D% Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] |Gonector '
Tipo . P oS . ) , 05| 1| 3| 5 | preca- |Carga aplicable
especial eléctrica |2 S (salida) DC AC | Perpendicular| En linea &) | L [ @] bleado
8 3 hilos (NPN) 5V 12V MONV M9N ® 00| O O Circuito
5 — 3 hilos (PNP) ' M9PV M9P ® & e O @) IC
:% 2 2 hilos 12V MIBV | M9OB |® (@ |/@®@|O| O —
g,§ Indicacién de Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV| MONW (@ (@ @ | O O Circuito Relé
g ° diagndstico directaa | Si |3 hilos (PNP)| 24V ’ — |MOPWV| M9PW © @ ® O O IC PLC’
5 E (indicacion en 2 colores) cable 2 hilos 12V MO9BWV| M9BW | @ @ | ® | O O —
5 $| Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V 12V MINAV#1| MONA*1| O |O | @ | O O Circuito
% (indicacién en 2 3 hilos (PNP) ’ M9PAV*1| MOPA*'| O |O | @ | O O IC
o colores) 2 hilos 12V M9BAV*1|M9BA*1| O |[O|®@|O| O —
O . 3 hilos Circuito
g8 B dﬁ:ﬂgj‘a Si | (Equiv. a NPN) 5V el e * ® ic ,
g g cable 5 hilos oay | 1oy [ 100 V | A93V#2 A93 o o 0o 0 — — Relé,
= Ninguno 100Vomenosy A9OV A90 ® —|®|—| — (CicuitolC PLC

s
'y

Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
=2 El cable de 1 m sélo es aplicable al modelo D-A93.

* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ........... — (Ejemplo) MONW
im .. M (Ejemplo) MONWM
3m.. .... L (Ejemplo) MONWL

5M s Z (Ejemplo) MONWZ

* Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.

= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 125.
= Consulte el catdlogo Web si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

detol . L .
MSrder Ejecucidon especial

(Consulte las pags. 127 a 156 para mas detalles.) Posicion de montaje del regulador (Excepcion: Regulador centralizado)
Simbolo Caracteristicas técnicas
-X7 Grasa PTFE
-X9 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos

Modelo corto

EEE [

Tope de regulacion largo

-X11

(Rango de regulacion ampliado en 10 mm) Extender <4 Retraer B . , 3
. ) Reaulador de final d Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extension
X12 Tope de regulacion largo Regulador de final de  Regulador de final de se han eliminado para reducir la longitud total de la mesa.
(Rango de regulacién ampliado en 20 mm) carrera de retraccion carrera de extension
-X28 Tuerca y perno de regulacion largos Posicién d taie del lad tralizad
-X33 Sin imén para deteccion magnética integrado osicion de montaje del regulador centralizado

-X39 | Junta de goma fluorada
-X42 Unidad de guia anticorrosion

-X45 Junta de EPDM

-X580 | Especificacion de baja velocidad (15 a 50 mm/s)
-X2128 | Especificacion resistente al calor (10 a 100 °C) O @
-X2202 | Regulador de final de carrera de extensién ——

fijado desde la direccién axial O @

Humedad o —
Tubo de control
Serie IDK -

Si se utiliza un actuador de didmetro pequefio y carrera corta a una
frecuencia elevada, en ciertas condiciones puede producirse con-
densacidn de rocio (gotitas de agua) en el interior del conexionado.
Por tanto, conecte el tubo de control de humedad al actuador

para prevenir la condensacion de rocio.
N J

Lado de conexion de pilotaje]

Regulador de final de
carrera de extensién

=
Regulador de fma! ,de : @ Regulador de final de
carrera de retraccion - ”
§ carrera de retraccion

Lado de conexion de pilotaje ]

Regulador de final de
carrera de extension

SvC o8

O

S

a | Modelo con conexiones a ambos lado

T

Modelo intercambiable en altura QIEEERTAIEIGIENTMELLYERE Modelo con guia sobredimensionad

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion
del modelo

MXQLIA

MXxaQllB

( Mxatl

magnéticos del regulador

especiales



Serie MXQLIC

IN
. L. - out =
Caracteristicas técnicas Fuerza teodrica E
El vastago doble garantiza el doble de esfuerzo que en los cilindros actuales. [N]
Diametro [mm] 8 12 Didmetro |Didmetro|Direccion de Area del Presién de trabajo [MPa]
- 2 vastago | funciona- | émbolo
Tamario de conexién M5 x 0.8 (mml | 1mm) | mento | (mm? | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 05| 06 | 0.7
Fluido Aire ouT | 101 | 20| 30| 40| 51| 61| 71
Accion Doble efecto 8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
L. . 0.15 to 0.7 MPa*1 (Bloqueo en final de carrera: ouT 226 45| 68| 90| 113| 136| 158
Presion de trabajo 0.352 0.7 MPa) 12 6
) ) IN 170 34| 51 68| 85| 102| 119
Presion de prueba 1.05 MPa + Si el tope metalico con amortiguador se usa para posicionamiento, la

Temperatura ambiente y de fluido -10a 60 °C salida tedrica puede variar en funcion de la fuerza de compresion total
del amortiguador. Para los detalles, consulte las caracteristicas

Rango de velocidad de 502500 mm/s técnicas del regulador en la pagina 70.
trabajo (Tope metalico con amortiguador: 50 a 300 mm/s)
(velocidad media de trabajo) (Tope metalico: 50 a 200 mm/s)

Amortiguacion

. Tope elastico interno
(sin regulador de carrera) P

Amortiguacion
(con regulador de
carrera)

Tope metdlico con amortiguador, tope eldstico,
amortiguador hidraulico, tope metalico

Lubricacion Sin lubricacién

Detector magnético de estado sdlido, detector tipo Reed (2 hilos, 3 hilos)

Detector magnetico Detector de estado sélido, con indicador de 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera +2a0mm

x1 Consulte la pagina 70 para la presion minima de trabajo del tope metalico con
amortiguador. Si la presion de trabajo es inferior a la presién minima de trabajo,
la precisién de repeticion empeorara.
Presién minima de trabajo del tope metalico con amortiguador: Presién requerida
para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en
contacto con la parte metdlica.

Peso
_ ]
Modelo Carrera estandar [mm] Reduceicndel loﬁ,gfgngg'ggprae'gqj a'gg, Extra para‘opcién
10 [ 20 [ 3 [ 40 [ 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | mtbooto |Fiakeren Pt g FgEae Coperone
MXQ8C | 140 | 150 | 170 | 200 | 260 | 280 — — — -6 10 8 30 60 Sin
MXQ12C | 280 | 290 | 320 | 370 | 400 | 550 | 620 — — -12 20 16 70 60 | adicion

Peso del regulador centralizado

[9]

4 Reduccion tnicamente
Modelo Carrera esténdar [mm] cuando el producto viene
10 20 30 40 50 75 100 con un regulador de final
de carrera de retraccion
MXQ8C 185 195 215 245 305 340 — -10
MXQ1i2C 365 385 415 465 495 645 715 -20
Peso de las piezas moviles
Modelo Carrera estandar [mm] Reduccion del o'?)%lsgn%glggin%g%?alggr EX“’? para opcion
modelo corto | Final de carrera | Final de carrera ; Blogueo en final| Conexiona-
10 20 30 40 50 75 100 125 150 deexension | de reraccion | AMOMGUador | varers | Qo Al
MXQ8C 68 76 85 97 116 138 — — — -6 10 8 30 10 Sin
MXQ12C | 143 | 154 | 168 | 192 | 206 | 263 | 300 | — — -12 20 16 70 20 | adicion
69
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MXQD C

Peso maximo de carga Energia cinética admisible
N - @
kg M| g
Sin tope d : Sin tope d .
ré%u?ggiér? Opciones del regulador nleg;u?g;ér? Opciones del regulador g
o - — g
Modelo Tope elstico | Tope | ToPe metalico| Amortiguador hidréuiico/RJ|  Tope Modelo Tope Tope : P 2
interno | elastico r‘f"o n dor |Horizontal| Vertical |metdlico eléstico |metdlicocon| _10P€  [Amortiguador] - Tope g[]
amonigHacon - : elastico |hidraulico/RJ| metdlico | | € O
MXQ8C 1 1 1 1 1 interno  [amortiguador 38 ¢
o
MXQ12C 2 2 2 1.5 ‘ 1 2 MXQ8C 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009 E =
MXQ12C 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02 ‘_;
D
# Cuando seleccione un modelo, consulte la Seleccién de modelo en la pagina é
157 o use el Software de seleccién de modelo. Tenga en cuenta que no es e

posible seleccionar un modelo Unicamente con la energia cinética admisible.

Caracteristicas técnicas opcmnales E
o
=

Con bloqueo en final de carrera Con mecanismo telescoépico
Modelo MXQ8C | MXQi2C Modelo MXQ8C | MXQi12C
Rango de presion de trabajo [MPa] 0.35a0.7 . . 50 a 500
Fuerza de retencion [N] 12 \ 23 Rango de velocidad de trabajo [mm/s] (Montaje horizontal: 50 a 300)
Carrera del telescépico [mm] 5 10
Carga de carrera Carrera a 0 [mm] 5 9
del telescopico [N] | Carrera maxima 8 15

Detectores magnéticos aplicables al telescopico

Modelo intercambiable en altura QIEEERTAIEIGIENTMELLYERE Modelo con guia sobredimensionad

Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Direccion de la entrada eléctrica
Detector magnético de D-M9oBV Con LED, 2 hilos
. D-M9NV Con LED, 3 hilos, salida NPN Vertical
estado sélido D-M9PV Con LED, 3 hilos, salida PNP
L]
N . . . c
Reguladores Para los modelos y dimensiones opcionales del regulador, véanse las pags. 123 y 124. P>
- . =
Tope metalico con amortiguador
Modelo MXQ8C MXQ12C
Energia max. de absorcion [J] 0.018 0.04
Carrera de absorcion [mm)] 2 2.8

Presion min. de trabajo del tope

metalico con amortiguador*'*2 [MPa] 03 03 .
Referencia) Fuerza de compresion total del S
amortiguador [N] 20 42 %
Tamaiio del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 2
=

=1 Presién minima de trabajo requerida para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en contacto con la parte metalica. g

Si utiliza el tope metalico con amortiguador para posicionamiento, Uselo a una presiéon que supere la presién minima de trabajo. Para el montaje
vertical, debe tenerse en cuenta el peso de la pieza. Para mas informacién, consulte "Precauciones especificas del producto" en la pag. 196.
#2 No disponible para @ 6

Tope elastico

Montaje de detectores | Opciones comunes

(]
Modelo MXQ8C MXQ12C 2
Energia max. de absorcion [J] 0.06 0.12 '“g”
Tamano del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 g
Amortiguador hidraulico/RJ
Modelo MXQ8C MXQ12C
Energia max. de absorcién [J] 0.35 0.5 3 @
Carrera de absorciéon [mm] 3 5 S ©
Velocidad de impacto [mm/s] 50 a 500 50 a 500 g $
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 S %
Empuje max. admisible [N] 150 245 ur @
Fuerza del muelle (extendido) [N] 1.3 2.8
Fuerza del muelle (comprimido) [N] 3.9 4.9
Tamano del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 c9
© 3
Tope metalico 82
Modelo MXQ8C MXQi2C 33
Energia max. de absorcion [J] 0.009 0.02 » s
Tamafno del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1
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Serie MXQLIC

Dimensiones: MXQ 8C [Modelo con conexionado a un solo lado]

MXQ 8C'DZ Modelo estandar

[aV)
(NN -1)xH G °©
B
6.3 58  3H9(*%%)prof. 2 H g
9 o —A K
© —~ I~ L o
SIS DP(] © h o ®
& =
b
) -
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado —A 4
Vista transversal A-A HB GB
=1 Para un correcto montaje, se deberan usar tornillos 05 M 27 23 10
con la longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196. —~
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia de :
imanes, ya que esta construida en un material mag- [ r Y.y oW . ©
nético. Esta magnetizacién puede causar un fun- 7 L = ij
cionamiento defectuoso de los detectores magnéti-
cos, etc. 2z . . .
Vista inferior de MXQ8C-30Z
4.1 (profundidad méx. torillo) 21
2.1 (profundidad min. tornillo) @ 3H9 (2%%) prof. 1.5 19.7
i I- il ],
i ey
i l © : — 8 O &) 8
ﬁH@j oge) ;'Br )
N x M3 x 0.5*1%2 F B 13
3H9 (Y°%) prof. 1.5 >
Vista transversal B-B (ﬂ _ 1>X F
12 2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5
Conexion de pilotaje 2 x M5 x 0.8 J | ©
\ o
e ©
|
MXQ 8C L'IZIZ Modelo simétrico
13 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
4 9 Og 2 AP
—0r—O0—0_ 3 S
© @ 09 ‘
T | J
L Lado de las j 197
conexiones 21
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN 4 Y74
MXQ8C-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8C-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8C-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8C-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8C-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8C-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Dimenslones: MXQ 8C [Con topes de regulacion de carrera]

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

MXQ BC'DI:I Con topes de regulacion (J 8)

Tope metdlico con amortiguador de goma| Z/A |: Ambos sentidos, ZB)] : En carrera de salida, ZC: En carrera de entrada ZS |: Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK |: Ambos sentidos| ZL| : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, | ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

14.6  Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida 14.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
P —

Llave Allen de 3 / ® @r '\\Llave Allen de 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8 E
Rango de regulacién 10 5 5 Rango de regulacién 8 (¢]
Méx. 15 Max. 13 x
30 30 =

Ambos sentidos

Con tope elastico : Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, [ZF J: En carrera de entrada, [ZP : Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

Modelo intercambiable en altura QIEEERTAIEIGIENTMELLYERE Modelo con guia sobredimensionad

pr—
(M6 x 0.75) \ » % g 3/(Me X 0.75)
Liave Allen de 3 2% DY R N\ Llave Alen de 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 11 5 5 Rango de regulacién 9
Max. 17 Max. 15
31.5 31.5
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | g
x
=
Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi: Ambos sentidos,[ ZH |: En carrera de salida, En carrera de entrada,[ZQ}: Modelo “corto” con reg. en la entrada
Regulador de final de carrera de entrada — Regulador de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) ® (M6 x 0.75)
= n
E (== 8
— —@ XN | — S 36
Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8 § §
0.5 o S
Rango de regulacion 5 5 5 Rango de regulacién 3 § g
Max. 15 Max. 13 .g g
29.9 29.9 &
"
Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida | £
58
@ .8
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. o 2
28
T E
=
o
=

MXQ 8C'DZ N Modelo “corto”

Ejecuciones
especiales

M #3
/ Dimensiones [mm]
I - 3 En el modelo “corto” no se pueden montar Modelo M
o topes de regulacién en la carrera de salida. Si
4@%4@*%% pupeden mor?tarse para la carrera de entrada. m;ggg:;gi: sg < %
- MXQ8C-30ZN 80 38
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. LACEE % % g
MXQ8C-50ZN 123 n-g
MXQ8C-75ZN 148

sMC 72
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Serie MXQLIC
8C

MXQ BC'DD1 Con telescopico (D 8)

[Funciones opcionales]

Dimensiones: MXQ

M
ol |17 Dimensiones [mm]
Y Modelo Modelol\enstandar Model:\)llcorto 77
if MXQ8C-10Z[1 85 76.5 77.5
< zz MXQ8C-20Z[1 95 86.5 87.5
= 13 MXQ8C-30Z11| 105 965 | 975
MXQ8C-40Z[1 121 112.5 1E5
@ @ o MXQ8C-50Z[ 1 148 139.5 140.5
] O — O P H s MXQ8C-75Z11| 173 | 1645 | 1425
=i o B
285
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 * Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas
. . que para el modelo estandar.
MXQ BC'DD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 8)
L o o
. o
g 5 ® @O0 o
@ @ - ~
® @ OQF]: wl
]
®
Conexion 2 x M5 x 0.8 Q
5 J 5 @ ; ;
O [ ©!  Dimensiones [mm]
-l 05 [ L3 - Modelo J Q
[ B s MXQ8C-10Z02 | 615
| Mxasc-752012 - MXQ8C202012 | 715
MXQ8C-30Z[12 81.5 30
MXQ8C-40Z[12 97.5
« Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8C-50Z[12 | 124.5
MXQ8C-75Z[12 | 139.5 43

mxa 8C-o02

Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en
final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es

necesario.

Con bloqueo mecanico en final de carrera y
con regulador de final de carrera de salida (@ 8) Towenetiooconamoriusor e gon 5

Tipo Refrenca el Kt e regulecion e camera | Ref, de modelo con perno de regulacin. !
MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Con tope eldstico: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Con amortiguador hidraulico/RJ: ZH| MXQA-JT8-X28 RJ0603N
Con tope metélico: ZL MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar. 1 Esta referencia corresponde Uinicamente a una unidad individual de perno de
En la version de bloqueo mecdnico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

sie

Tope metalico con amortiguador de goma en la carrera de salida

/(M6 x 0.75)

NJlave Allen de 3

05 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacién 13
Méx. 23
40

regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con tope elastico: | ZE |

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |

Tope eldstico en la carrera de salida

Amortiguador hidréulico de final de carrera d

/(M6 x 0.75)

| \Ulave Allen de 3

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 14

Max. 25

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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SVC

(M6 x 0.75)

|

EE”\Distancia entre caras 8
05
10 Rango de regulacién 2.2
Max. 13
29.9



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Dimensiones: MXQ BC [Funciones opcionales]

MXQ 8C'DD3 Conexionado axial (J 8)

w
S
[3~]
«
2
£
s g
"
.z -2
Conexion M5x 0.8 Conexion M5 x 0.8 g X
=
(oum) > (N £=
| T ) 2
2 Gl g
U [a\] T =
(-3
6.3 6.3 2
Conexién M5 x 0.8 c i6n M5 x 0.8 =
N : onexion x 0. R
(IN) o (ouT) n E
Modelo simétrico G
» . - x
=

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8C'DD4 Con telescopico y bloqueo en final de carrera (J 8)

©
[ 17

2z 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

17.4

Modelo intercambiable en altura QIEEERTAIEIGIENTMELLYERE Modelo con guia sobredimensionad

13 - —
) 2 o] e
L 1 T H | © —
® @ O@i o < ; L1.05
=re 06, X 3 toHral
® NG ol N » f
~ MXQ8C-75Z[14 Ll
428—'5—] ™ . . -- -- -- O
- Dimensiones [mm] >
Q Modelo | Modelo =
“ J 5 Modelo J Q |estandar| ‘corto" 77
| I M| M
m— (3 MXQ8C-10ZL14| 615 85 | 765 | 775
[ i MXQ8C-20Z[14| 715 95 86.5 87.5
Conexién 2 x M5 x 0.8 .75 MXQ8C-30Z[14| 815 | 30 | 105 96.5 97.5 o
MXQ8C-40Z[ 14 97.5 121 112.5 113.5 S 5
MXQ8C-50Z[14 | 124.5 148 139.5 140.5 g g
. . . . . . MXQ8C-75Z2[14 | 139.5 | 43 | 173 164.5 142.5 © 3
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. 28
o =
K=y
80 5 Dimensiones (mm] §-°
MXQ =Ll Con telescépico y conexionado axial (0 8) Modelo | Modelo -
Modelo estandar| "corto" 77 g
B B M M k] §
Conexis MXQ8C-10Z5| 85 765 | 775 | 8%
reon Mo x0D o M MXQ8C-202005| 95 | 865 | 875 | 8 &
(oun bt @ |17 MXQ8C-30Z[15| 105 | 965 | 975 | & E
| Ny MXQ8C-40Z05| 121 | 1125 [ 1185 | S
2 T = MXQ8C-50Z[15 | 148 | 139.5 | 1405
% o ‘ A 1 MXQ8C-75Z15| 173 | 164.5 | 1425 °
6.3 | Conexion M x 0.8 N z 13 39
B - C -
|2 6w
3
Conexién M5 x 0.8 3 %
Il q_>‘
(IN) ’ 5 1 H s So
Modelo simétrico /
- - - 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
: 2
© 3
(%]
(ouT) — =4 g
[B— ] 3 g
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Z;S\VC 74



Serie MXQLIC

Dimensiones: MXQ 8C [Opciones funcionales]

«1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador hi-
draulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X28). (No
se puede montar un regulador estandar en el producto.) Véan-
se mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacién largos
(-X28) en la pag. 130.

MXQ BC'DDG Regulador centralizado (J 8)

Tope metalico con amortiguador [ZA : Ambos extremos, [ZC : Final de carrera de retraccion
Tope metalico [ZK]: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

'TI
MZ
16.1 Max. 34
14.6 5 Rango de regulacién 14
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3 Dimensiones [mm]
i j Y Modelo MZ
@9 @ @ O¢ 7\Regulador de final de carrera de retraccion MXQ8C-10Z[16
o ©é @ ©- ©O O (M6 x 0.75) MXQ8C-20Z[ 16
) Regulador de final de carrera de extensién! MXQ8C-30Z[16 | 22.5
(M6 x 0.75) MXQ8C-40Z[ 16
0.5 Distancia entre caras 8 MXQ8C-50Z[16
10 Rango de regulacion 13 MXQ8C-75Z[16 | 46.5
Max. 23

Tope elastico

[ZD]: Ambos extremos,

[ZF |: Final de carrera de retraccion

Amortiguador hidraulico/RJ [ZGJ: Ambos extremos,

[ZJ]: Final de carrera de retraccion

Max. 36 Max. 34
5 Rango de regulacion 16 5 Rango de regulacion 10
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3

Oe X < Oe

= \Regulador de final de carrera de retraccién Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion
@) (M6 x 0.75) o€ (M6 x 0.75)

. i6n*1 =
=] Regulador de final de carrera de extension Amortiguador hidréulico de final de carrera de extensién!
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
0.5 Distancia entre caras 8 0.5 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacion 14 Rango de regulacion 2.2
Max. 25 10
Max. 13

# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 80 L'DD7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (& 8)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

Lado de conexién
de pilotaje

ZS\VC
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Dimensiones: MXQ 8C [Opciones funcionales]

~

£

MXQ 8C-DD8 TE|9306piCO regulador centralizado (@ 8)1 El regulador de final de carrera de extension (amor- | &
’ tiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de regula- | &€ <
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope cién largos (-X28). (No se puede montar un regula- | S 0

elastico o un modelo con tope metdlico. dor estandar en el producto.) Véanse mas detalles | £
sobre la tuerca y perno de regulacion largos (-X28) g g
en la pag. 130. s s

=

m. 17 8

3L g

< = S

N IF =

~ I h I
MZ
13 5
=1 i i O
Regulador de final de Dimensiones [mm] b3
carrera de retraccion S i_¢_, 5 Modelo MZ s
™ . -
Regulador de final de carrera de extension*! . MXQ8C-10ZL18

MXQ8C-20Z[18
2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5 MXQ8C-30Z[18 | 225
MXQ8C-40Z(18
MXQ8C-50ZL 18

# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8C-75Z[18 | 46.5

MXQ 8C L'DDQ Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 8)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcién funcional 8.

Regulador de final de carrera de extension

MXxaQtl

Regulador de final de
carrera de retraccion

Modelo intercambiable en altura JUEEEWIAIIRDTOEIIMELGYERVE Modelo con guia sobredimensionad

|

Lado de conexion
de pilotaje

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos del regulador

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

sMC 76
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Serie MXQLIC

Dimenslones: MXQ 12C [Modelo con conexionado a un solo lado]
wxa 12C-0Z

Modelo estandar 8
(NN-1)xH G 5
[o}
8.5 7.4 @ 4H9 (*3%%%) prof. 2.5 H &
© l—A =S
[ Sl ] Iy
| < © | o2}
9y ® {é}ﬁ e s o ¥
of é_}“ L_ S $@—‘&@—Q’ :é’ O
NN x M5 x 0.8 taladro pasante roscado —A 5
Seccion A-A HB GB
39 29 11 M
0.5 o
Ir N ‘
® @ @ o6 -
i ©
Y4
Vista inferior 2z
de MXQ12C-40Z
4H9 ("0°%) prof. 2
5.7 (profundidad méax. tornillo) 27
2.7 (profundidad min. tornillo) 24.9
f ) ~
N7 &
% ® @ Og o IS,
39 mh@ @ @ @ ~ © | a3
VA @ © O o @
Raf E BT
N x M4 x 0.7 #1%2 F |—B .-
Seccion B-B N -
(+0030) 16 CE 1)xF
D 4H9 ') prof. 2 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
J |
<
.
+#1 Para un correcto montaje, se deberan usar tornillos con la
longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196. ﬂ
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya [
que esta construida en un material magnético. Esta mag- B
netizacion puede causar un funcionamiento defectuoso de Conexion 2 x M5
los detectores magnéticos, etc.
wxa 12CL-cZ
MOdelo simetrico 17 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
© $=¢
Q@ & @ @ R @
O—©— % 2 O K| @
‘@ ® © O@ ©.
)
)
Lado de las 24.9 # Las dimensiones no mencionadas arriba son las
27 mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ12C-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12C-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12C-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12C-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12C-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12C-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12C-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Dimensiones: MXQ 1 ZC [Con topes de regulacion de carrera]

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

MXQ 1 2C'D|:| Con topes de regulacion (@ 12)

Tope metdlico con amortiguador de goma [ZA ]: Ambos sentidos, ZB : En carrera de salida,[ ZC |: En carrera de entrada, [ Z'S | Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK]: Ambos sentidos,| ZL | : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

18.9  Regulador de final de carrera de refraccion Regulador de final de carrera de extension ~ 18.9
M8 x 1 M8 x 1

( ) ( ) \
Llave Allen de 3 / G D Llave Allen de 3 m
Distancia entre caras 10 E T Distancia entre caras 10 Ul
0.5 (@)
Rango de regulacién 10 6.5 6.5 Rango de regulacion 9 >
Max. 17 Max. 16 =

35 35

Ambos sentidos

Con tope eléstico [ZD]: Ambos sentidos, | ZE |: En carrera de salida, | ZF ]: En carrera de entrada,[ZPP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Modelo intercambiable en altura QIEEERTAIEIGIENTMELLYERE Modelo con guia sobredimensionad

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

magnéticos

Regulador de final de carrera de retraccion Regulador de final de carrera de extensién
(M8 x 1) G (M8 x 1)
Llave Allen de 3 / 5 D \Llave Allen de 3
Distancia entre caras 10 e —ly Distancia entre caras 10
0.5
Rango de regulacion 11 6.5 6.5 Rango de regulacion 10
Max. 18 Max. 17
36.5 36.5
. L]
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | [e]
=
Con amortiguador hidréulico/RJ [ZG]: Ambos sentidos, ZH : En carrera de salida,| ZJ |: En carrera de entrada,[ZQ): Modelo “corto” con reg. en la entrada
Amortiguador hidréulico de final de carrera de retraccion — = Amortiguador hidréulico de final de carrera de extension
(M8 x 1) (M8 x 1)
- n
(]
55
= — =
§8
(2]
Distancia entre caras 10 0.5 Distancia entre caras 10 § g
Rango de regulacién 12 6.5 6.5 Rango de regulacién 11 =l g
(3]
Méx. 23 Méx. 22 &
40.8 40.8 2
S
Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | é
®
o
2
]
=
o
=

MXQ 1 2C'DZN Modelo “corto”

M #3

Ejecuciones
especiales

Dimensiones [mm]

; | / Modelo M

@ @ @ O g 3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ12C-10ZN 72

] } @ @ @ topes de regulacién en la carrera de salida. Si MXQ12C-20ZN 82
@% @ @ @ @) , pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ12C-30ZN 9 g %
‘ MXQ12C-40ZN 110 g 3
MXQ12C-50ZN | 120 2 E
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. [T
MXQ12C-75ZN 164 n-g

MXQ12C-100ZN 189

sMC 78
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Serie MXQLIC
12C

MXQ 1 2C'DIZI1 Con telescoépico (T 12)

[Funciones opcionales]

Dimensiones: MXQ

M Dimensiones [mm]
21.5 Modelo estandar | Modelo tor
- Modelo M M Y74
< ! MXQ12C-10Z[1 103.5 93 96
& MXQ12C-20Z[1 | 1135 | 103 98
7z 17 MXQ12C-30Z[11 123.5 113 108
= MXQ12C-40Z[11 141.5 131 126
— 2 MXQ12C-50Z[11 151.5 141 136
@@9 O @ H MXQ12C-75Z[1 195.5 185 180
O — = & MXQ12C-100Z11| 2205 | 210 205
Pe oL :
37 i :
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 1 2 C'DD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 12)
[s)
; — Y
D e o o] |°
® © e
™~
®
Conexién 2 x M5 x 0.8 30 Dimensiones [mm]
< J 5 Modelo J
© | | v MXQ12C-102[12 68
Et]t L ) Jf MXQ12C-20Z[12 70
[ ; © MXQ12C-30Z[12 80
MXQ12-10Z12 05 MXQ12C-402L12 %
-- -- -- - MXQ12C-502[12 108
MXQ12C-75Z[ 12 152
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12C-100Z2 177

ani i Tipo Referencia del it de egulcion d carera | Ref. de modelo con perno de regulacin.
Con bloqueo mecanico en final de carrera y con w
MXQ =] regu|ador de final de carrera de salida (Q 12) Tope netin onanorigator e one: 8 MXQA-CT12-X28 | MXQA-A1287-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecénico en final gon l°pe:|as:c°;,§E, TR ?\nn))ig‘:ﬁ;}ggg Méj%ﬁégaz)g;(()-(';
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario. on amor |gua'c.»r \dravtcom - - -
El rango de regulacion de carrera de la versién -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar. Con tope metalico: ZL MXQA-DT12-X28 | MXQA-A1238-X11

En la versién de blogueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

«1 Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad individual de perno de

regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con tope elastico: [ZE| Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH|

Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

Regulador de final de carrera de salida

Regulador de final de carrera de salida

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

79
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Amortiguador hidraulico
final de carrera de salida

(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
3 ~

Llave Allen de 4 L/ Llave Allen de 4 5(@ £

Distancia entre caras 10 0 | Distancia entre caras 10 — | §
05 |, 05 |, 0.5 Distancia entre caras
11 Rango de regulacion 15 11 Rango de regulacion 16 1 Rango de regulacion °

Méax. 26 Max. 27 Max. 28
45 46.5 47.3




Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Dimensiones: MXQ 12C [Funciones opcionales]

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

T

MXQ 1 ZC'DD3 Conexionado axial (0 12)

Conexién M5 x 0.8
(OUT)

Conexién M5 x 0.8

8V}
-

(]
™

8.4

Conexién M5 x 0.8
(IN)

Modelo simétrico

MXxQllB

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 ZC'DD4 Con telescépico y bloqueo en final de carrera (J 12)
M

s
s
s
£
g
S
=
S
8
K=
8
(=3
=
=]
=
[=3
o 215 | ‘ - %
< =l : =
Sl —— | OCof= 2
! S
2z 17 O © s
b s
[ 1. i g
% OF¢> mun BN - -
76%@7* = © ; c’?l :=’--
SIS o |° s
— ¥ -]
T = H H
37 © 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 ' ' =[]
- l MXQ12C-10Z[14 ‘ = e
30 B - - =
. . S
I J 5 Dimensiones mm] | § =
V Modelo | Modelo =
- Modelo J | estindar | ‘corto" 7z 2
- _ K]
: o M M K]
- MXQ12C-10Z[14 | 68| 103.5 93 96
Conexion 2 x M5 x 0.8 0.5 MXQ12C-20Z004 | 70| 1135 | 103 | 98

MXQ12C-30Z14 80 | 123.5 113 108
MXQ12C-40ZC14 98 | 1415 131 126
MXQ12C-50Z14 | 108 | 151.5 141 136
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12C-75Z004 | 152 | 1955 185 180

MXQ12C-100Z14 | 177 | 220.5 210 205

del regulador

Montaje de detectores | Opciones comunes

L. . . Conexion M5 x 0.8
MXQ 1 ZC'DDs Con telescopico y conexionado axial (J 12) oun g
M = ‘g,
21.5
o P14, g g
< — =
Conexién M5 x 0.8 8.4
i6n M . 17 s 2
Conexidn M5 x 0.8 zz N Modelo simétrico e 3
(IN) -- - - o8
i ® ¢ Dimensiones mm] | 8 §
I o () O ' Modelo | Modelo S
i %%@f* f—@f ; Y Modelo estandar| ‘o’ | zz | i ®
1 Do % O® : M| ™

- YT a7 g h o MXQ12C-10Z15 | 103.5 93 96
Conexion M5 x 0.8 8.4 2 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 MXQ12C-20Z5 1135 103 98 c o
(OuT) MXQ12C-30Z015 | 1235 | 113 | 108 | 93
3 - ! MXQ12C-40Z005 | 1415 | 131 | 126 | & 2
: l MXQ12C-50Z[15 | 151.5 141 136 T
MXQ12C-752005 | 1955 | 185 | 180 | #©

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12C-100Z035| 220.5 210 205

2 SVC 80



Serie MXQLIC

Dimensiones: MXQ

12C

[Opciones funcionales]

MXQ 1 2C-DD6 Regulador centralizado (@ 12) x1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador hi-

draulico) usa tuercas y pernos de regulacién largos (-X28). (No
se puede montar un regulador estandar en el producto.) Véanse

Tope metlico con amortiquador [ ZA: Ambos extremos,[ZC | Final de carrerade retraccign ™S detalles sobrela tuerca y perno de regulacion largos (-X28)

en la pag. 130.

Tope metlico [ZK: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

==

—
| g
MZ
Max. 41
6.5 Rango de regulacién 16
de pilotaje Distancia entre caras de orificio hexagonal 4
‘ ‘ ¥ Dimensiones [mm]
@@ @ Py O Regulador de final de carrera de retraccién a Mc&delo - Mz
9 % S (M8 x 1) MXQ12C-10Z[16 | 26
S &
‘@ @ O ‘ Regulador de final de carrera de extensién*! MXQ12C-20Z[16
(M8 x 1) MXQ12C-30Z[16
0.5 Distancia entre caras 10 MXQ12C-40ZC16 34
11 Rango de regulacién 14 MXQ12C-50Z[16
Méx. 26 MXQ12C-75Z[16
- MXQ12C-100Z(J6
Tope elastico : Ambos extremos, Amortiguador hidraulico/RJ IE]: Ambos extremos,
[ZF |: Final de carrera de retraccion [ZJ |: Final de carrera de retraccién
Max. 43 ] E
6.5 Rango de regulacién 18 Max. 47_,. Rango de '§ 3
Distancia entre caras de orificio hexagonal 4 83 regulacion 16 g %
oo
= = !
O Regulador de final de carrera de retraccion O 4
M8 x 1 Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccién
o® ( b ) o9 (M8 x 1)
Regulador de final de carrera de extensidn*!
= (M8 x 1) = Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensién*!
0.5 Distancia entre caras 10 (M8 x 1)
— 0.5 Distancia entre caras 10
11 Rango de regulacion 16
Max. 27 11 Rango de regulacién 13
. Max. 28

# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2C L'DD7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (J 12)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

O®

o®

@ A O Regulador de final de carrera de retraccién

81

& 09

Lado de conexion
de pilotaje

O
2



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX Ql:l C

Dimensiones: MXQ 12C [Opciones funcionales]

~

MXQ 1 2C'EID8 Telescopico, regulador centralizado (@ 12) *' E! requlador de final de carrera de extension (amor-

tiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de regula-

w

S

<

w

2
. . 9 S«
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope cién largos (-X28). (No se puede montar un regula- | & 0
elastico o un modelo con tope metdlico. dor estandar en el producto.) Véanse mas detalles g c
21.5 sobre la tuerca y perno de regulacioén largos (-X28) i, P>
@ en la pag. 130. 8=

< : = 8

il £

o

=

Mz —
Lado de conexién
37 de pilotaje 17
‘ m
L T o [:‘
- " Regulador de final de
69 @ O carrera de retraccion < H ~ g
B> ©° 09 | ol =
@ O Regulador de final de

carrera de extension*!

2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5

Dimensiones [mm]
Modelo MZ
MXQ12C-10Z(18 26
MXQ12C-20Z(18
MXQ12C-30Z[18
MXQ12C-40Z(18
MXQ12C-50Z[18
MXQ12C-75Z18

MXQ12C-100Z(18

= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

34

MXQ 1 2C L'DDQ Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 12)

Modelo intercambiable en altura JUEEEWIAIIRDTOEIIMELGYERVE Modelo con guia sobredimensionad

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico. ]
El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcién funcional 8. (@]
=
Regulador de final de carrera de extension
- - Regulador de final de
&) .. —
@ . @ @ 70 carrera de retraccion
060 ©° 09
T T =] _‘g‘
L y 82
" =]
Lado de conexion » D
de pilotaje o Q9
[ =
S
o T
o
o
(]
[
L
o »n
2 o
@ 2
]
g5
L e
s
o
=

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

82
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Mesa lineal de alta

Modelo intercambiable en altura

rigidez

Serie MMXQ

06,08, 012,016, D 20, T 25

Forma de pedido

MXQ

M9BW

12][ ]-[30]ZA
00 © 06

6 o o

0 9 Opciones de cuerpo e Opciones funcionales 0 N2 de detecto-
» Modelo estandar | Modelo simétrico 9 Carrera estandar [mm] Simbolo Opcién funcional res magnéticos
Didmetro — L — | Sin opcion funcionall — 2
6 | Conoxien " i imeny | ctbern " conexion | 10,20, 30, 40, 50 1| Con telescopico S 1
2 Con bloqueo en final de carrera n n
8 10, 20, 30, 40, 50, 75 3 Conexionado axial
12 10, 20 30. 40. 50. 75, 100 4 Con telescopico y blogueo en final de carrera
L 5 | Con telescopico y conexionado axial @ Ejecuciones
16 , 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 6 | Regulador centralizado especiales
20 2 g o 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 7 Regulgdgrcentralizado (siméltrico) Para obtener los
ZA AV : 8 TeIescoPlc.o, reguladorcentrallzadg detalles, consulte
25 Anexién Conexkk 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150* g | Telescopico, regulador centralizado | |a pagina siguiente.

=1 No disponible, ya que el modelo estandar lleva conexiones y ranuras de montaje de
detectores magnéticos en ambos lados. Utilice el modelo estandar. Sélo es simétrica
la parte del regulador del regulador centralizado.

+ El rango de velocidad de trabajo de la carrera marcada con un asterisco (*) es de 50
a 300 mm/s. (sin regulador de carrera)

0 Combinaciones de opciones del regulador / opciones funcionales

(simétrico)

6 Detector magnético

[ —

| Sin deteccién magnética |

# Consulte los modelos de detectores magnéticos

aplicables en la pagina siguiente.

Posicién de montaje Combinacién de opciones funcionales

del regulador*1+8 — 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Simbolo Tipo de tope de regulacion*? Finalde | Finalde Sin oncién %253 Con bloqueo #6 *2 %26 *7 - * K247

carerade | carrerade |15 cti)) nal| Con foen firalde. | Conexio- (068 escencs ch"ytggf:;;;g{- Regulador (Reguadocene "7223 iR gg;gggfgggﬁ;ﬁt

extension | retraccion telescdpico| carrera  [nado axial | nal de carrera | nado axial |centralizado|lizado (smético) | centralizado | zado (simétrico)
Z Sin tope de regulacion [©) o o o O o X X X X
ZA [ o O X X ©) X X ©) @) X X
ZB | Tope metalico con amortiguador [ @) X O ©] X X X X X X
ZC [ J [©) X X o X X o o O O
ZD [ [ @) X X ©) X X ©) ©) ©) O
ZE | Tope elastico [ O ®) ®) ©) ®) ®) X X X X
ZF [ @) X X O X X O O @) O
ZG [ [ O X X O X X O ©) X X
ZH | Amortiguador hidraulico/RJ [ ] O X o o X X X X X X
ZJ [ ] ] X X O X X O O O O
ZK [ [ @) X X O X X O O O O
ZL | Tope metalico [ O O O O O O X X X X
ZM [ ] ] X X O X X O O O O
ZN Sin tope de regulacion @) O*5 X o X O*5 X X X X
ZP kS Tope elastico [ O X X O X X X X X X
zq | Modelo 8 [Amortiguador hidraulico/Rd ° o x x o X X X X X X
ZS corto* % Tope metdlico con amortiguador [ O X X o X X X X X X
ZT o | Tope metalico °® @) X X O X X X X X X
ZBF | 5 |Tope metéli- E Tope elastico o o O X X O X X O O X X
ZBJ g €O con amor- § Amortiguador hidréulico/RJ| @ [ ] O X X O X X O O X X
ZBM | 5 |tiguador & | Tope metalico [ ® O X X @) X X @) @) X X
ZEC |8 g Tope metdlico con amortiguador| @ [J O X X ©) X X ©) ©) ©) O
ZEJ | §|ope S [Amortiguador hidrauicoR)| @ | @ 0 X X o X X o o o o
ZEM | 5 /%9510 |8 [Fope metalico e | o o X X o X X o o o o
ZHC |3 ) "o | Tope metalico con amortiguador| @ 0 @) X X O X X O O X X
ZHF | £ Amortiguador| 5 Tope eléstico [ [ ] O X X ©) X X O O X X
ZHM |3 hidréulico/R.J § Tope metalico [ J [ ] O X X O X X O O X X
ZLC |§ S | Tope metélico con amortiguador| @ [ O X X O X X O O O O
ZLF |5 |ToPe 8 [Tope eléstco o | o o x x o x x o o o o
ZLJ | & | metdlico Amortiguador hidraulicoR)| @ ° o X x o x x o o o o

S

1 @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. .
Si no se ahade ningun simbolo para la posiciéon de montaje del regulador, el
regulador de final de carrera de retraccion se puede montar posteriormente.,

6]

x2 Para el mecanismo telescopico, la carrera del telescépico sera menor si la
carrera es ajustada por el regulador de final de carrera de extension. #6 Para @
x3 Si es necesario instalar un regulador de final de carrera de retraccion con un *7
mecanismo telescopico, use un telescopico y un regulador centralizado *8

{)roporcionado con un regulador de final de carfera de retraccion en la parte
rasera del cuerpo. Las opciones de bloqueo en final de carrera o conexionado
axial no se pueden montar en los modelos de regulador centralizado.

83

©

Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de extension
han eliminado para reducir la longitud total de la mesa. .

Se puede usar el modelo corto, pero en tal caso el regulador de final
carrera de retraccion no se podra montar posteriormente.

16 a @ 25, no se pueden usar las conexiones en ambos lados.
Para @ 16 a @ 25, sélo es simétrico el regulador centralizado.

Consulte los detalles sobre la posicion de montaje del regulador en
S|rgmente pagina. B . o )
El'tope metalico con opcién de amortiguador no esta disponible para & 6.

a



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

S

a | Modelo con conexiones a ambos lado
MXQLIA

Detectores magnéticos aplicables/Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Web. g
. Funcionamiento Entrada D% Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético |Longitud de cable [m]|Conector ' §
Tipo . o (IS . ' " 05| 1| 3|5 | preca- |Carga aplicable S
especial eléctrica |4 -E (salida) DC AC | Perpendicular| En linea & Il @) bleado £m
P 3 hilos (NPN) Sy 12V MONV | MON | ® (@ |®[O| O |[Circuito 5 g
5 — 3 hilos (PNP) ’ MOPV | MOP (@ (@@ |O| O IC =
238 2 hilos 12V MOBV | M9B | @ |@|@®|O| O — >=
g,§ Indicacién de Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV| MONW (@ (@ @ | O O  |Circuito Relé 8
So diagnéstico directaa | Si [3hilos (PNP)| 24V |° " — |[M9PWV| M9PW | @ [@[@]|O| O IC | olc 8
5 E (indicacion en 2 colores) cable 2 hilos 12V MO9BWV| M9BW | @ @ | @ | O O — =2
S 9| Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V 12V MINAV*'| MONA*'| O |O | @ | O| O |[Circuito >-8—
< (indicacién en 2 3 hilos (PNP) ' M9PAV'[MOPA* | O [O[@|O| O Ic =
o colores) 2 hilos 12V M9BAV*'|M9BA*' | O (O |@|O| O — 3
85 Salida shios || 5y | _ | AoeV | A% | @ |—|@|—| — |[Crouel ] 20
2 g . directa a Si | (Equiv. a NPN) IC % O]
9% b 5 hi oay | 1oy [ 100V | A93V¥2] A93 | e (@ /®[®| — — |Rele, || E§C
= A g s i00Vomens’ A9OV | A90 | ® |— |@®|—| — [ircuiIC| PLC || § E
=1 Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos * Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo §
anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al demanda. K=}
agua. Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos « Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados g
que requieran resistencia al agua. =

«2 El cable de 1 m sdlo es aplicable al modelo D-A93. anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 125.
+ Simbolos de longitud de cable: 0.5 m — (Ejemplo) MONW x Consulte el catdlogo Web si desea informacién acerca de detectores

1 m M (Ejemplo) MONWM magnéticos con conector precableado
am o L (E}emzlo) MONWL = Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

5M v Z (Ejemplo) MONWZ

L]
(€]
=

detol . L .
MSrder Ejecucion especial

(Consulte las pags. 127 a 156 para ms detalles.) Posicion de montaje del regulador (Excepcion: Regulador centralizado)
Simbolo Caracteristicas técnicas
-X7 Grasa PTFE
-X9 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos B
Tope de regulacion largo

Modelo corto

% [

©
s
=
=
©
=
D
o
£
=
£
£
<
o
o
D
<
E
=)
D
=
(=]
=

X1 (Rango de regulacién ampliado en 10 mm) é
i Extender < Retraer

-X12 Tope de reQUIaC'f),n Iargq ] " Los orificios de montaje del regulador de final de carrera de %

(Rango de regulacion ampliado en 20 mm) Reguladdor det final de Regulador de final de extension se han eliminado para reducir la longitud total de la mesa. b

— carrera de retraccion carrera de extension =

-X28 Tuerca y perno de regulacion largos =

7]

-X33 Sin imén para deteccion magnética integrado Py . . ©
39 | ina depgoma S g Posicion de montaje del regulador centralizado

-X42 Unidad de guia anticorrosion Modelo estandar|@6 a @12 Modelo estandar|s16 a 25

-X45 Junta de EPDM Lado de conexién de pilotaje] E_—EH

-X580 | Especificacion de baja velocidad (15 a 50 mm/s)
-X2100 | Placa final compatible con la serie MXQ actual ) :) @
-X2128 | Especificacion resistente al calor (-10 a 100 °C) ?;?;‘::ddo’; ?eirggi::ne
-X2200 | Especificacion de regulador lateral S -
Uso combinado de amortiguador O‘ Regulador de final de :) @

Regulador de final de
carrera de retraccion

magnéticos

Montaje de detectores | Opciones comunes

Regulador de final de

-X2201 | .0 o = carrera de extension carrera de extension
eralljllgo +dto$e rln;atallco - =
egulador de final de carrera de [
- e f s . Q
X2202 extension fijado desde la direccion axial g %
Modelo simétrico| @6 a @12 Modelo simétrico | 016 a 925 ‘s g
3
h Regulador de final de Regulador de final de oo
= n
_I;_lug'egad trol - = carrera de extension carrera de extension i.% L
ubo de contro )
. Regulador de final de :) @ )
Serie IDK = O carrera de retraccion Regulador de fma! ’de
1 T carrera de retraccion
Si se utiliza un actuador de didmetro pequefio y carrera corta a una :) @ °
frecuencia elevada, en ciertas condiciones puede producirse con- 5 o
densacidn de rocio (gotitas de agua) en el interior del conexionado. g '8
Por tanto, conecte el tubo de control de humedad al actuador o E
para prevenir la condensacion de rocio. 3 g




Serie MXQ

Caracteristicas técnicas

Fuerza tedrica

IN

= m—

Diametro [mm]

6 | 8 [ 12 [ 16 [ 20 | 25

Tamafho de conexién

M5 x 0.8

Fluido

Aire

Accion

Doble efecto

Presién de trabajo

0.15 a 0.7 MPa*! (Blogueo en final de carrera: 0.35 a 0.7 MPa)

trabajo
(velocidad media de
trabajo)

Presion de prueba 1.05 MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10a 60 °C
Rango de velocidad de 50 a 500 mm/s

(Tope metalico con amortiguador: 50 a 300 mm/s)
(Tope metalico: 50 a 200 mm/s)
# en la tabla de carreras esténdar en la pag. 83: 50 a 300 mm/s

Amortiguacion
(sin regulador de carrera)

Tope elastico interno

Amortiguacion
(con regulador de carrera)

Tope metdlico con amortiguador, tope eldstico,
amortiguador hidraulico, tope metalico

Lubricacion

Sin lubricacion

Detector magnético

Detector magnético de estado sdlido, detector tipo Reed (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sdlido, con indicador de 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+2a0mm

=1 Consulte la pagina 86 para la presion minima de trabajo del tope metalico con
amortiguador. Si la presion de trabajo es inferior a la presion minima de trabajo,
la precisién de repeticion empeorara.
Presién minima de trabajo del tope metdlico con amortiguador: Presién requerida
para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en
contacto con la parte metdlica.
La presién de trabajo para el cilindro de didmetro 20 con amortiguador hidraulico

El vastago doble garantiza el doble de esfuerzo que en los cilindros actuales. [N]
Diametro I?Igésr{\;tgo D%Lenccclgwade %l;%% (;:ilgl Presion de trabajo [MPa]

(mm] | “[mm] | miento | [mm?] | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7
ouT 57 11 17| 23| 29| 34| 40
6 8 IN 42 8| 13| 17| 21| 25| 29
OouT | 101 20| 30| 40| 51| 61| 71
8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
ouT 226 45| 68| 90| 113 | 136 | 158
12 6 IN 170 34| 51| 68| 85| 102 | 119
ouT 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
16 6 IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242
ouT 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
20 8 IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
25 10 OUT | 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 | 577

Si el tope metalico con amortiguador se usa para posicionamiento, la

salida tedrica puede variar en funcion de la fuerza de compresion total
del amortiguador. Para los detalles, consulte las caracteristicas
técnicas del regulador en la pagina 86.

es0.15a 0.6 MPa.
Peso
]
Carrera estandar [mm] Reduccién del Peso adicional de fas opciones del reguladon Extra para opcién
Modelo Final de carrera| Final de carrera ] Blogueo enfinal Conexionado
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | modelocorto | iension | de reraccion | O1194R00r|” i e axial
MXQ6 120 120 160 180 190 — — — — -6 10 8 30 40
MXQ8 150 180 190 230 310 350 — — — -6 10 8 30 60
MXQ12 290 310 340 400 430 590 670 —_ - -12 20 16 70 80 Sin
MXQ16 500 520 570 650 690 840 | 1100 | 1200 — -21 40 30 120 150 adicion
MXQ20 870 870 900 990 | 1100 | 1300 | 1700 | 2000 | 2100 -33 70 50 (80) 190 400
MXQ25 | 1400 | 1400 | 1500 | 1600 | 1900 | 2100 | 2300 | 3000 | 3300 -60 110 80 310 700
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso del regulador centralizado
—
¢]]
Carrera estandar [mm] Reduccion dnicamente cuando el
Modelo producto viene con un regulador
10 20 30 40 50 75 100 125 150 de final de carrera de retraccin
MXQ6 160 165 210 230 240 — — — — -10
MXQ8 195 225 235 275 355 410 — — — -10
MXQ1i2 375 405 435 495 525 685 765 — — -20
MXQ16 660 690 740 820 860 1010 1270 1370 — -40
MXQ20 1140 1170 1200 1290 1400 1600 2050 2350 2450 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25 1880 1920 2020 2120 2420 2620 2930 3630 3930 -100
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso de las piezas moviles
]
Carrera estandar [mm] Reduccian del | Pesoiionaldeles opcione delrequiador Extra para opcion
Modelo Final de cartera| Final e carrera| , -~ Bogueo enfinal | Conexionado
10 20 30 40 50 i 100 125 150 | modelo corto de extension | de retraccion Ay ) de carrera axial
MXQ6 61 66 80 89 97 — — — — -6 10 8 30 10
MXQ8 68 76 85 97 116 138 — — — -6 10 8 30 10
MXQ12 | 143 154 168 192 206 263 300 — — -12 20 16 70 20 Sin
MXQ16 | 240 257 277 309 329 389 469 520 — -21 40 30 120 35 adicion
MXQ20 | 408 410 437 464 503 588 747 815 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25 | 674 681 721 761 836 935 1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110
= El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
8 ZSvC



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Peso maximo de carga Energia cinética admisible

S

kgl M| g
Sré%fﬁg;gr? Opciones del regulador Sn'%b(l’gggr? Opciones del regulador g
el Tope elastico | Tope |Tope metalico |Amortiguador hidréulico/RJ| Tope e D Tope eldstico |Tope metdlicol  Tope  |Amortiguador| ~ Tope s <
interno | elastico amor(t:i(g);r&ador Horizontal[ Vertical |metalico interno amor‘t:i(g)]rl]Jador elastico |hidraulico/RJ| metalico g L]
MXQ6 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6 0.03 — 0.06 0.175 0.009 = g
MXQ8 1 1 1 1 1 MXQ8 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009 § =
MXQ12 2 2 2 1.5 1 2 MXQ12 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02 §
MXQ16 4 4 4 4 2.5 4 MXQ16 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04 2
MXQ20 6 6 6 6 6 MXQ20 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06 é
MXQ25 9 9 9 9 | 6 9 MXQ25 | 0.39 0.18 0.6 173 009 | (=

*

Cuando seleccione un modelo, consulte la Seleccién de modelo en la pagina
15 7 o use el Software de seleccidon de modelo. Tenga en cuenta que no es

5
posible seleccionar un modelo Uinicamente con la energia cinética admisible. g m
fo
Caracteristicas técnicas opcmnales £X

s

Con bloqueo en final de carrera Con mecanismo telescépico g

>—
Modelo MXQ6 | MXQ8 [MXQ12]MXQ16]MXQ20]MXQ25 Modelo MXQ6]MXQ8|MXQ12[MXQ16[MXQ20]MXQ25
Rang_o de presion de 0.3520.7 Rango de velocidad de trabajo [mm/s] 50 a 500 (Montaje horizontal: 50 a 300)

trabajo [MPa] Carrera del telescopico [mm] 5 10 3
Fuerzaderetencion[N]] 12 [ 12 [ 23 [ 45 [ 70 [ 110 Carga de Careraa0[m]| 3 5 9 16 %5 70 0
fé@’é’c’%,?i%'o [N]| Carrera maxima 6 8 15 24 38 59 g
=

Detectores magnéticos aplicables al telescopico

Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Direccion de la entrada eléctrica
- D-M9BV Con LED, 2 hilos
Detector magnético de .
d g’l'd D-M9NV Con LED, 3 hilos, salida NPN Vertical
estado solido D-M9PV Con LED, 3 hilos, salida PNP

Reguladores

Para los modelos y dimensiones opcionales del regulador, véanse las pags. 123y 124.

Tope metalico con amortiguador

[T E TN E LT W Modelo con conexion en un solo lado

Modelo MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Energia max. de absorcion [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18
Carrera de absorcion [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5
Presion min. de trabajo del tope
metalico con amortiguador*'*2 [MPa] 03 03 02 02 0.2 § =
Reference) Fugrza de compresion total del amortiguador [N] 20 42 65 97 154 g 3
Tamafio del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 8 %
(=2
=1 Presién minima de trabajo requerida para comprimir totalmente la protuberancia del amortiguador para que entre en contacto con la parte metdlica. § [
Si utiliza el tope metalico con amortiguador para posicionamiento, Uselo a una presion que supere la presion minima de trabajo. Para el montaje vertical, | © @
debe tenerse en cuenta el peso de la pieza. Para mas informacioén, consulte "Precauciones especificas del producto" en la pag. 196. g®
%2 No disponible para @ 6 o
"
D
Tope elastico £.
Modelo MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25 § §
Energia max. de absorcion [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 8 '“g"’
Tamaiio del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 2 g
k=
Amortiguador hidraulico/RJ 2
Modelo MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Energia max. de absorcion [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 & 0
Carrera de absorciéon [mm] 3 5 6 7 10 g %
Velocidad de impacto [mm/s] 50 a 500 g B
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45 2 %
Empuje méax. admisible [N] 150 245 422 814 o @
Fuerza del muelle (extendido) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Fuerza del muelle (comprimido) [N] 3.9 4.9 8 15
Tamano del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5 -]
)
JST] - T
Tope metalico 8 g
Modelo MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25 % 5
Energia max. de absorcion [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 » s
Tamaiio del tornillo de montaje [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ 6 | [Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 6'EIZ Modelo estandar

HB GB S
(NN-1)xH| G s
5.3 5.8 @3H9 (*3°%) prof. 2 H = 20 16 18
+
L] o ~ ~—A >
Ol R © I
oo Rl 4 A P o) Po
— 0@—©0-- — ) 40 0600 P
g Lé° 7= ha L=
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado "_‘: N Vista inferior de
L. < MXQ6-30Z
- S
Seccion A-A ©3H9 (*2%%5) prof. 2 HA GA g
M 2
%1 Para un correcto montaje, se deberan usar 05 | ®
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196.
2 La mesa podria magnetizarse en presencia z
de imanes, ya que esta construida en un ma-
terial magnético. Esta magnetizaciéon puede 2z
causar un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.
. . . 20
4.1 (profundidad méax. tornillo)
2.1 (profundidad min. tornillo) 189
1l 3| el s
Ao D ;
N x M3 x 0.5 *1%2 y E 2 12
Seccion B-B N T
11 <7 - 1) xF 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
J [
~ %
e ©
|
Conexioén 2 x M5
MXQ GL'DZ Modelo simétrico
[aV)
I
=
@ 3H9 (*5%%) prof. 2 HA GA So - 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
H |
4 T -
v : |
—
seessea Tt (R %o %o 0 || BT
@ ¢ ¢ o9 ° | B
=/
Vista inferior 1891+ Las dimensiones no mencionadas arriba son
conexiones 20 las mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 Y74
MXQ6-10Z 22 18 25 9 23 16 38 10 30 64.5 4 2 50 60
MXQ6-20Z 25 15 15 9 26 26 38 10 30 74.5 4 2 50 60
MXQ6-30Z 21 — 34 12 —_ 20 48 13 40 95.5 6 3 63 73
MXQ6-40Z 26 10 38 24 28 28 48 15 50 107.5 6 3 75 85
MXQ6-50Z 27 20 48 34 28 28 48 15 60 117.5 6 3 85 95
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

6

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXxQ G'EI I:I Con topes de regulacion (9 6)

Con tope eldstico [ZD : Ambos sentidos,[ZE |: En carrera de salida, [ ZF J: En carrera de entrada, [ZP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de retraccion

Regulador de final de carrera de salida

Llave Allen de 3 Pl
Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 12

Max. 17

™_Llave Allen de 3

Distancia entre caras 8

Rango de regulacion 10

Max. 15

(M6x0.75) (M6 x 0.75)
o ,
: () %
5 05
5
31.5
315

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi ): Ambos sentidos, [ZH: En carrera de salida, [ Zd J: En carrera de entrada,[ZQ)): Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada
(M6 x 0.75)

Distancia entre caras 8
Rango de regulacion 10

Liave Allen de 3 gi@

5 0.5

Méax. 16

Amortiguador hidréulico de final de carrera de salida

(M6 x 0.75)
- & Llave Allen de 3

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 8

30

Max. 14

30

|Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

Con tope metalico [ZIK]: Ambos sentidos, | ZL ]: En carrera de salida, [ZIM: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida

\
a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

Modelo con guia sobredimensionad

T

[T E TN E LT W Modelo con conexion en un solo lado

MXxQllB MXQLIA

MXQLlc

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
‘_¥:- @7 N| —

Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8 3
Bl C L L e } S o

.z 3
Rango de regulacion 5 5 Rango de regulacion 3 E §
Méax. 16 Max. 14 : a
29.9 29.9 g £
. G 8

Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | s

3

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. :S:
(]
58
S 3
6- N 113 ” % g?
MXQ DZ Modelo “corto o 8

5

=

M #3
a 83
ol Dimensiones [mm] | .2 3
ol Modelo M 38
«3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ6-10ZN 55 i%‘ b4
topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ6-20ZN 65
pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ6-30ZN 86

MXQ6-40ZN 98 c 9
x Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6-50ZN 108 o8
g e

K
33

88

O



Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

6

[Funciones opcionales]

MXQ 6'DIZI1 Con telescoépico (T 6)

M Dimensiones [mm]
2 1175 Modelo Modelol\enstandar Model:\)llcorto 77
MXQ6-10Z[ 11 81.5 72 77
- MXQ6-20ZC11 | 915 82
© z MXQ6-30ZL11| 1125 | 103 | 90
. 2 MXQ6-40Z(I1 | 1245 | 115 102
T MXQ6-50Z[11 | 134.5 125 112
| ® @ s @
& ) ® é! i
28 ‘
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ G'DDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 6)
0
o | - ;
 —
' © O L I\
B B
; | o
oo st o
- J 54
. | MXQ6-10Z[12
e @[ [3 - ]
|
105 Dimensiones [mm]
Conexién 2 x M5 x 0.8 Modelo J Q
MXQ6-10Z[12
MXQ6-20Z[12 i
MXQ6-30Z[12 81
MXQ6-40Z[ 12 93 | 33
) . . . ) X MXQ6-50Z[12 | 103
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
6- 2 COTI bloqueo meca_mco en final de carre_ra y Tipo Reftencia el Kt e regulecion e camera | Ref, de modelo con perno de regulacion. !
MXQ LIL]&& con regulador de final de carrera de salida (06) Rubber stopper:ZE | MXQA-AT8X28 |  MXQA-A827-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo _Shock absorber/RJ: ZH| MXQA-JT8-X28 RJ0603N
mecédnico en final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de Metal stopper: ZL MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

referencia del producto (-X28) no es necesario.

El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del
producto estandar.

En la version de bloqueo mecanico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Con tope elastico: [ZE]

Regulador de final de carrera de salida

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH|

Amortiguador hidréulico de final de carrera de salida

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

N A ]
_§ Llave Allen de 3 _§ 0 — '-f
05 Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacién 15 10 Rango de regulacion 3
Max. 25 Max. 14
41.5 29.9

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

89 ZS\VC

_6‘.

0.5
10

=1 Esta referencia corresponde tnicamente a una unidad individual de perno de
regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con tope metalico:

Regulador de final de carrera de salida

(M6 x 0.75)

\Llave Allen de 3

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 13

Max. 24

40




Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 6 [Funciones opcionales]

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

MXQ 6'IZ|D3 Conexionado axial (J 6)

Conexién M5 x 0.8 Conexién M5 x 0.8
(IN)
o o b2
(o} @ O
o 2 —
5.5

id -

Conexién M5 x 0.8 [_H <
(ouT) {

(IN)

Modelo simétrico

x Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIB

MxaQ 6'DD4 Con telescoépico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (O 6)

o
M : =
o
2 178 2
I 0 20
u © m
I O @E— <
© 2z : sX
¢ © ? s =
o o 12 g
. ; g
) T =
oled OO i Lelte :
-1 (] - - < -~ o~ A
: : @ o « ® o 7.5 =
‘ 28 2 s
imétri - MXQ6-10Z[14 =
Mq@lmemc Q 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 -- -- -- §
J 5 . . g
~ | I Dimensiones [mm]
s ] Modelo | Modelo =
f 1%’ @ g Modelo J Q |estandar| ‘corto’ 74 K=
5 M | M g
C ion 2 x M5 x 0.8
e e XX o5 MxQe-10z04| 1, [ 85| 72 | =
MXQ6-20Z[14 91.5 82
MXQ6-30Z[14 | 81 112.5 103 90
MXQ6-40Z[14 | 93| 33 | 124.5 115 102
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6-50Z(14 | 103 134.5 125 112

del regulador

MXQ 6'DD5 Con telescoépico y conexionado axial (O 6)

Conexién M5 x 0.8

Montaje de detectores | Opciones comunes

o " B
I~ 17.5 -
%
If 153
It
Conexién M5 x 0.8 © y44
(IN) © 12 Conexién M5 x 0.8
IN
; Model(o ;imétrico g2
o ®
| 8 7 O :- D - . . . © g
o) ™ 0 3 2
g . . Q9
o8 Dimensiones mm] | ir @
Modelo | Modelo
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 Modelo estandar| "corto” 77
Conexién M5 x 0.8 2 M M c 9
(oum — - MXQ6-10Z15 | 81.5 72 7 |2 3
= 1) MXQ6-20Z05| 91.5 82 e g
— ‘ MXQ6-30ZC15| 1125 | 103 | 90 | B g
o . , , ] MXQ6-40ZC5 | 1245 | 115 | 102 | #©
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6-50ZC15 | 134.5 125 112
90
ZSNC



Serie MXQ

Dimensiones: MXQ

6

[Opciones funcionales]

MXQ 6'EIIZI6 Regulador centralizado (3 6)

ZK
ZM

Tope metalico

4.8 12.7
w0
©
0 ©
o 13.6
15.1

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,

: Ambos extremos,
: Final de carrera de retraccion

«1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)
Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
largos (-X28) en la pag. 130.

2}
Mz
Max. 34
5 Rango de regulacién 15
Regulador de final de carrera de retraccion
(M6 x 0.75)
l@@ & @§ % . O D \Distancia entre caras de orificio hexagonal 3 DlmeTﬂi:gl';es I[\;Ian]
@~ @ > \Regulador de final de carrera de extension*! MXQ6-10Z[16 18.9
(M6 x 0.75) MXQ6-20Z[ 16 28.9
0.5 Distancia entre caras 8 MXQ6-30ZL16
10 Rango de regulacién 13 MXQ6-40ZL16 36.9
i o4 MXQ6-50ZC16

[ZF |: Final de carrera de retraccion

0.5

Max. 36

5

e

Rango de regulacién 16

Regulador de final de carrera de retraccion
(M6 x 0.75)

\Distancia entre caras de orificio hexagonal 3
Regulador de final de carrera de extension*!
(M6 x 0.75)

Distancia entre caras 8

10

Rango de regulacién 15

Méx. 25|

Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,

[ZJ]: Final de carrera de retraccion

Max. 34

Rango de regulacién 10

Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccién
(M6 x 0.75)

—

Amortiguador hidrulico de final de carrera de extension*!
(M6 x 0.75)

Distancia entre caras 8

Rango de regulacion 3

Max. 14

+ Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 6 L'DD? Regulador centralizado (modelo simétrico) (J 6)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

91

Regulador de final de carrera de extension

Lado de conexidn
de piotaje

O

Regulador de final de carrera de retraccion




Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Dimenslones: MXQ 6 [Opciones funcionales]

~

£

MXQ G'DDS Telescdpico, regulador centralizado (& 6) *' E! regulador de final de carrera de extension | g
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de | & <
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un | & 0
elastico o un modelo con tope metdlico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas g c
o 175 detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos i, P’
o " (-X28) en la pag. 130. 8=

=

@ == 8

; o

o I A B

Mz =

<

kS

=

o8 Lado de conexidn 12 2

de pilotaje S
i fm
@ @) Regulador de final de <« _ = L]
& : o carrera de retraccion & SR E g
Regulador de final de S s

carrera de extension*1 S

2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5 S

8

. . 2

Dimensiones [mm] ——
Modelo MZ
MXQ6-10Z(18 18.9

= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6-20Z[ 18 28.9 (@)
MXQ6-30Z[18 ]
MXQ6-40Z(18 36.9 (¢]
MXQ6-50Z18 E

MXQ 6 L'IZIDg Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 6)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

Regulador de final de
carrera de extension

Regulador de final de
carrera de retraccion

L E N EENEEEELTTEW Modelo con conexion en un solo lado

Lado de conexidn
de pilotaje

~
Z

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos del regulador

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

sMC %



Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ 8 [Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 8'EIZ Modelo estandar

HB GB =
(NN -1)xH G S
8.3 5.8 o
@3H9 (*3 %°) prof. 2 4 H & 27 23 10
a| & ~ A z
©| ™ R =]
& ° 595}@;1 \'\ @ © % r $-00)@) ’$ j}
% == mERN =y
P — —
l—A N . . .
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado B3H0 (3% prof, 2 HA 4 ‘ GA 2 Vista inferior de
Seccion A-A =2 MXQ8-30Z
(2]
I
[sp]
M
05 [
1 Para un correcto montaje, se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada. [
Ver pagina 196. — Z
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que esta construida en un ma- zz
terial magnético. Esta magnetizaciéon puede
causar un funcionamiento defectuoso de los f
detectores magnéticos, etc. =
=
Ladodela | & 03
4.1 (profundidad méx. tornillo) @3H9 (*3%%) prof. 1.5 conexiones | 122
3.5 o 19.7
2.1 (profundidad min. tornillo) <
E )
o)
: : s B
© :
F B 7 15 \ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
N x M3 x 0.5%1%2 (£_1>X|:
Seccién B-B 12 2
Conexion 2 x M5 J | 10
| I =
R S
|
MXQ 8L'DZ Modelo simétrico
[aV)
5
=
@ 3H9 (*39%%) prof. 2 HA GA g 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
4 ?a‘f 15
D ‘ 5 [
B © p
o i @ @ O 2 A
r ¢¢@ © @’@ o0 —] ‘_@'9" 8 e’]"'N %
L o @ @ O o
T T J
19.7
P P P Lado de la
Vista inferior >3
. . * Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 2z
MXQ8-10Z 25 15 21 9 25 19 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8-20Z 25 22 22 16 28 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8-30Z 26 — 33 26 — 27 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8-40Z 32 14 45 27 31 31 5 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8-50Z 46 16 45 54 29 58 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8-75Z 50 15 45 56 30 60 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126

93



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 8 [Con topes de regulacion de carrera]

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

MXxQ 8'EI I:I Con topes de regulacion (9 8)

Tope metdlico con amortiguador de goma| Z/A |: Ambos sentidos, ZB)] : En carrera de salida, ZC: En carrera de entrada ZS |: Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK |: Ambos sentidos| ZL| : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, | ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

16.6 Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida 166
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

P
&, @ g
s
- -©—«(k N 2
Llave Allen de 3 / @ @ N Llave Allen de 3 2 m
Distancia entre caras 8 // 05 Distancia entre caras 8 g ]
- =
Rango de regulacién 10 5 5 Rango de regulacion 8 § o
Méx. 15 | | Max. 13 ‘ag
30 30 g
°
Ambos sentidos 8
=

T

Con tope elstico : Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, [ ZF |: En carrera de entrada, [ZP }: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada

— Regulador de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) \ % (M6 x 0.75)

Liave Allen de 3 //' O] \ Llave Allen de 3
Distancia entre caras 8 _0 5 Distancia entre caras 8

MXQLlc

Rango de regulacién 11 5 5 Rango de regulacién 9
Max. 17 Max. 15
31.5 315
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZG]: Ambos sentidos,[ZH: En carrera de salida, [ZJ]: En carrera de entrada,[ZQ}: Modelo “corto” con reg. en la entrada

[T E TN E LT W Modelo con conexion en un solo lado

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Wi 8
—— S
— D X | — =)
. . ET
Distancia entre caras 8 = Distancia entre caras 8 S g
0.5 0 >
Rango de regulacion 5 5 5 Rango de regulacién 3 g =
Méx. 15 Max. 13 g S
29.9 29.9 o
"
L
Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | 2.
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. S rg
T D
& E
kS
o
=

MXQ 8'EIZ N Modelo “corto”

)

. Q90

2 ss

M 38

. . [T

x - Dimensiones mm] | ir @
B} @ B ® 0 Modelo M

—@o—0@——9O

@ & Of o MXQ8-10ZN 60

. 3 En el modelo “corto” no se pueden montar °

topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ8-20ZN 70 Ss©

pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ8-30ZN 80 g 3

MXQ8-40ZN 9% 8 E

MXQ8-50ZN | 123 » 3
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-75ZN 148

Z;SVC 94



Serie MUXQ

8

MXQ 8'EIIZI1 Con telescoépico (T 8)

[Funciones opcionales]

Dimensiones: MXQ

- M Dimensiones [mm]
I Modelo Modelol\enstandar Model:\)llcorto 77
I MXQ8-10Z[1 85 76.5 77.5
< 77 ‘ MXQ8-20Z[ 11 95 86.5 87.5
~ 15 MXQ8-30Z(11 | 105 96.5 97.5
MXQ8-40Z[1 121 112.5 113.5
1 : MXQ8-50Z[ 11 148 139.5 140.5
® B0 < - MXQ8-75Z001 | 173 | 1645 | 1425
oo 3 Hoh = : :
= Bk
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 8'DD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 8)
g P o
(& a6 ]IN
N
®
Modelo simétrico Dimensiones [mm]
ii' Py Conexién 2 x M5 x 0.8 Q Modelo J Q
——— ol J |5 8 _mxqe-10z02 | 615
0.5 ; MXQ8-20Z[ 12 715
- ru xdl @ [T MXQ8-30Z012 | 815 | 30
MXQ8-752[12 75 MXQ8-40Z[12 97.5
— - - - MXQ8-50Z(12 | 124.5
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-75Z[12 | 1395 | 43

Con bloqueo mecanico en final de carreray

. ’ Tipo Refeenia dl it de i d carera | Ref, de modelo con peno de requlacion.
MXQ 8-|:":|2C0n regulador de final de carrera de salida (@ 8) Tope metdico con amortiguador de goma: 28 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en gon topel e'?“‘;:: ZT RU:2ZH :\\ﬂn))iQﬁ-ﬁ:ll:S-;((ZB MXQRI:\J'A%L'X”
final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es on amortigua o'r. Idrauicom.: QA-JT8-X28 0603

necesario. Con tope metalico: ZL MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar. 1 Esta referencia corresponde Uinicamente a una unidad individual de perno de

En la version de bloqueo mecdnico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

Regulador de final de carrera de salida

Con tope elastico: | ZE |

regulacion sin una tuerca.

Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC

95

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |

Amortiguador hidraulico de
final de carrera de salida

(M6 x 0.75) h (M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
@ : \ Llave Allen de 3 @‘ ’ AN Llave Allen de 3 @ ) — v—.f '
=] 05 Distancia entre caras 8 —0 p Distancia entre caras 8 0 iDlstanaa entre caras 8
10 Rango de regulacion 13 10 Rango de regulacién 14 10 Rango de regulacion 2.2
Max. 23 Max. 25 Max. 13
40 41.5 29.9



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ

8

[Funciones opcionales]

MXQ 8'EIIZI3 Conexionado axial (J 8)

(ouT)

Conexion M5 x 0.8

@
o

N
<
3

8.3

(IN)

Conexién M5 x 0.8
(IN)

N

+
-&-|

|24.2 |

| Conexion M5 x 0.8

8.3

(ouT)

9.8

\
a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

MXQLIA

B
S
: Modelo simétrico ‘ E m
L. - -- - * Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. % g
=
=5
MXQ 8'DIZI4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (0 8) | &
W E
2 17 G em—
R
— |3
! ﬁ 2
=
N z2z O o s 8
= : N 2
é @) o 20
15 £ X
g P s =
gr———— e s
°
q: 1 — D
o 8 S @ 7o E
: ] ©
=
Modelo simétrico M3 x 0.5 prof. rosca 5 ~05 =
=
- a MXQ8-75Z14 2
0 J 5 L - - s
~ . . =
l 1 Dimensiones (mm] S
4;H—dé @ o Modelo | Modelo s
© Modelo J Q |estandar| ‘corto’ 7z .E
Conexién 2 x M5 x 0.8, 175 M M K]
MXQ8-10Z(14 | 61.5 85 76.5 775 I
MXQ8-20Z14 | 71.5 95 86.5 87.5
MXQ8-30Z(14 | 81.5 30 105 96.5 97.5 @
MXQ8-40Z(14 | 97.5 121 112.5 113.5 S 5
MXQ8-50Z14 | 124.5 148 139.5 140.5 g kS
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-75Z[14 | 139.5 43 173 164.5 | 1425 o a
39
o
- . g_'a
oy . . ion M .
MXQ 8'DIZ|5 Con telescopico y conexionado axial (J 8) o T = g
M [ 8 a0
«© 17 N A % g
Y i S =
& 3 %
[ H Q@
: 3 g*
< o
Conexién M5 x 0.8 = 2z 15 Conexién M5 x 0.8 =
(IN) 7 ! (IN) ! 2 o
o O . Modelo simétrico <<
Dimensiones mm] | § §
@ 285 Modelo | Modelo ir
o [} 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 Modelo estandar | "corto” 27
: |22 . 2 M M
Conexién M5 x 0.8 ‘ MXQ8-10Z05| 85 | 765 | 775 | o ©
(oum) = + M ] MXQ8-20ZC15| 95 | 865 | 875 | S8
— | MXQ8-30Z015 | 105 9%65 | 975 | g2
MXQ8-40ZUJ5| 121 | 1125 | 1135 | @ 5
MXQ8-50ZC15 | 148 | 1395 | 1405 | # O
« Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo esténdar. MXQ8-75Z(15 | 173 | 1645 | 1425
96
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Serie MXQ

Dimenslones: MXQ 8 [Opciones funcionales]

MXQ 8'EIIZI6 Regulador centralizado (T 8)

Tope metalico con amortiguador [ZA : Ambos extremos, [ZC | Final de carrera de retraccion

«1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)
Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion

largos (-X28) en la pag. 130.

Tope metalico [ZK: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion
‘—‘ [
MZ
Max. 34
_ 5 Rango de regulacion 14
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3
: : y Dimensiones [mm]
%@ @ &- @@O Y Regulador de final de carrera de retraccion Modelo MZ
@ @ O€ (M6 x 0.75) MXQ8-10Z[16
Regulador de final de carrera de extension*! MXQ8-20Z[ 16
(M6 x 0.75) MXQ8-30Z[ 16 22.5
0.5 Distancia entre caras 8 MXQ8-40Z[ 16
10 Rango de regulacién 13 MXQ8-50Z[ 16
Méx. 23 MXQ8-75Z[ 16 46.5

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,

[ZF |: Final de carrera de retraccion

Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,
[ZJ]: Final de carrera de retraccion

Max. 36 .
5 Rango de regulacién 16 Méx. 34 »
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3 5 Rango de regulacion 10
og¢ = f\ReguIador de final de carrera de retraccion O¢ ' — . »
o€ (M6 x 0.75) 0 Amortiguador hidrdulico de final de carrera de retraccién
’ M 7
=] Regulador de final de carrera de extension*1 =] ( ) 6x0 é), ) ) "
(M6 x 0.75) Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension*!
. N 0.5 (M6 x 0.75)
0.5 Distancia entre caras 8 X X
— 10 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacion 14 i
Max. 25 Rango de regulacién 2.2
ax.
Max. 13

= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8 L'DD? Regulador centralizado (modelo simétrico) (& 8)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

Lado de conexion|
de pilotaje
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Dimenslones: MXQ 8 [Opciones funcionales]

~

w
s
MXQ 8'EID8 Telescopico, regulador centralizado (@ 8) *! E! regulador de final de carrera de extension | &
’ (amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de | & <
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un | & 0
elastico o un modelo con tope metdlico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas g c
o 17 detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos i, P>
o N (-X28) en la pag. 130. 8=
=
N - 8
N K=
- IF ‘ 0 S
=
MZ
LN Mo
Lado de
conexion
285 rde pilotajeW 15

k]
s
w
S
, y £m
@ @ Oq Regulador de final de y 20
i— g@ carrera de retraccion <3 {I—F & Dimensiones [mm] E¥e
Regulador de final de g Modelo MZ % E
carrera de extension*! 2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5 MXQ8-10Z[18 §
MXQ8-20ZL18 2
MXQ8-30ZL 18 225 é
MXQ8-40ZL18 —
MXQ8-50ZL 18
= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-75Z[18 46.5

MXxaQrtlc

MXQ 8 L'IZIDg Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 8)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

Regulador de final de
carrera de extension

Regulador de final de
carrera de retraccion

72
&) Oy

o
It
(SR

L E N EENEEEELTTEW Modelo con conexion en un solo lado

Lado de conexidn
de pilotaje

~
Z

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos del regulador

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

SvC %



Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ 12 [Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 1 2'IZIZ Modelo estandar HB GB

(NN-1)xH G
@ 4H9 (*5°%) prof. 2.5 H

(4]
~
N
4H9 (*3.9%%) prof. 2.5

g4.2
8.5

g8

.

1 L_‘~$Q -6 —===

ollo |

19

&

NN x M5 x 0.8 taladro pasante roscado A 5
@ 4H9 (3™ ) prof. 2.5 HA GA

Seccion A-A

39 29 11 M
0.5

£ O
loo-®D—Do—-o—0 !
L:- 63 S ﬂ y4

Y44

4H9 (*39%%) prof. 2.5

Vista inferior de MXQ12-40Z

5.7 (profundidad max. tornillo) gy 4H9 (*3:°%°) prof. 2
2.7 (profundidad min. tornillo)

30
24.9

20

49
<
27
40

23.5
\

kA

N x M4 x 0.7%1%2 F |—B 20 2 x M3 x 0.5 prof.
Seccion B-B (ﬂ
16 2

#1 Para un correcto montaje, se deberan usar tornillos con
la longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196.
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, @ 6{ ©
{

11.4

ya que esta construida en un material magnético. Esta
magnetizacion puede causar un funcionamiento defectu- c =
o0so de los detectores magnéticos, etc. onexion 2 x M5

MXQ 1 2L'IZIZ Modelo simétrico

@ 4H9 ("3%%) prof. 2.5

)

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
20

+0.030
0

HA GA
£

[ 'd g, © o og |7 j@
L_vev e O 0 w6 ﬁ @@ @@_@__@_O@ ‘

Vista inferior Lado de la 24.9
conexiones 30

Dimensiones # Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

4H9 (
prof. 2.5

9

23.5

49
@
27
40

‘l

[mm]

Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN Z Y44
MXQ12-10Z 28 17 17 11 32 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12-20Z 28 19 19 11 32 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12-30Z 38 21 21 11 40 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12-40Z 34 = 40 27 = 39 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12-50Z 34 11 50 37 39 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12-75Z 36 25 61 4 36 72 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12-100Z 36 14 86 66 36 72 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

%9 ZS\VC



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 12 [Con topes de regulacion de carrera]

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

MXQ 1 2'IZI I:I Con topes de regulacion (J 12)

Tope metdlico con amortiguador de goma [ZA ]: Ambos sentidos, ZB : En carrera de salida,[ ZC |: En carrera de entrada, [ Z'S | Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metdlico [ZK]: Ambos sentidos,| ZL | : En carrera de salida, [ZIM]: En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

21.9 Regulador de final de carrera de entrada  Regulador de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1) P

=1

<

s

- — w

- : 5
Llave Allen de 4 > xS Llave Allen de 4 _E m
Distancia entre caras 10 . y Distancia entre caras 10 % D
Rango de regulacién 10 6.5 05 2 g

) 6.5 Rango de regulacién 9 S
Méx. 17 " >

Max. 16 S

35 3

35 K=]

- S

Ambos sentidos =

T

Con tope eléstico [ZD]: Ambos sentidos, | ZE |: En carrera de salida, | ZF ]: En carrera de entrada,[ZPP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZG]: Ambos sentidos, ZH: En carrera de salida, ZJ J: En carrera de entrada,[ZQ: Modelo “corto” con reg. en la entrada

o
s
=
2
50
. ! ) S ]
Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida 5
(M8 x 1) M8 x 1) §§<’
Llave Allen de 4 Llave Allen de 4 §
Distancia entre caras 10 —_— = Distancia entre caras 10 §
Rango de regulacion 11 6.5 05 5 =2
Méx. 18 6.5 Rango de regulacion 10 -
36.5 Méx. 17 =
36.5 =
-5
2
. =)
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | =
g
o
o
=
o
[}
=
(=]
=

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1) *
h [

. 55
£ &
£ == = £ oS
= 05 = 8
3 B 2

Distancia entre caras 10 Distancia entre caras 10 .g g
Rango de regulacién 12 6.5 6.5 Rango de regulacién 11 o°-
Max. 23 Max. 22 @
D
40.8 40.8 s

Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida | 35

85

e
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. £
o
=

MXQ 1 2'IZIZN Modelo “corto”

Ejecuciones
especiales

u Dimensiones  [mm)
Modelo M
I
MXQ12-10ZN 72
] @$ @4@@—@@7: MXQ12-20ZN 82
' MXQ12-30ZN 2 | c2
oe° © © @ O s
‘ ‘ MXQ1240ZN | 110 | 38
3 En el model t d ; MXQ12-50ZN 120 8 E
* n el modelo “corto” no se pueden montar . s3
* Las dimensiones no mencionadas arriba son topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ12-75ZN 164 °
las mismas que para el modelo estandar. pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ12-100ZN 189

SvC 100
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Serie MUXQ

12 [Funciones opcionales]

Dimensiones: MXQ

MXQ 1 2'DD1 Con telescopico (T 12)

M Dimensiones [mm]
215 Modelo esténdar| Modelo “corto”
Model
- odelo M M Y4
< MXQ12-10Z11 103.5 93 96
S ' MXQ12-20ZC1 | 1135 103 98
77 MXQ12-30Z(11 123.5 113 108
MXQ12-40Z[]1 141.5 131 126
20 MXQ12-50ZC11 | 1515 | 141 136
] 7 MXQ12-75Z[1 195.5 185 180
O O < Al MXQ12-100Z0J1 | 2205 | 210 | 205
--0-O—- —_— = H N
O O® N :
37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2'DI:|2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 12)

- -- - - “y Dimensiones [mm]
1 - 5 I T Modelo J
el > O@f | .| _Mxa12-10z02 68
< . 1 %O @l | |§ _WxQi2202012 70
M g MXQ12-30Z[12 80
| gl ;. MXQ12-40ZC2 | 98
{Modelo simétrico T MXQ12-50Z[12 108
E o Conexién 2 x M5 x 0.8 30 MXQ12-75Z[12 152
( MXQ12-100Z2[12 177

.l 185 1 = J [

|
MXQ12-10ZC12 @ & e :

Bz

0.5
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
1 2 2Con bloqueo mecanico en final de carrera y con

MXQ =] regu|ado|- de final de carrera de salida (@ 12) Tipo Refrenca el Kt e regulecion e camera | Ref, de modelo con perno de regulacin. !

Tope metico con amortiquador de goma: 28 | MIXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanicoen g o0 tope elastico: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es Con amortiguador hdréulicod: 26] MXQA-JT8-X28 RJ0603N
flecesario Con tope metalico: ZL MXQA-DT8-X28| MXQA-A838-X11

El rango de regulacién de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar.

En la versién de blogqueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada. *1 Esta referencia corresponde tnicamente a una unidad individual de perno de

regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Con tope metalico: Con tope elastico: | ZE | Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |
_ _ Amortiguador hidraulico de
Regulador de final de carrera de salida Regulador de final de carrera de salida - fina de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
= Llave Allen de 4 Llave Allen de 4 =
- — Distancia entre caras 10 Distancia entre caras 10 ; 1 §
05|, 05 | pe
11 Rango de regulacion 15 Rango de regulacion 16 Distancia entre caras 10
Max. 26 11 Rango de regulacién 13
45 Max. 28
47.3

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 12 [Funciones opcionales]

~

8
MXQ 1 2'DD3 Conexionado axial (@ 12) g
) - - s <
Conexion M5 x 0.8 Conexion M5 x 0.8 g g
(IN) B
b | f — 58
e v + Y =
N2 I Og g
F )3 7 =
) I(€5) <t O 2
h’- i e T s
<
Conexion M5 x 0.8/ _| 11.4 Conexién M5 x 0. | 11.4 el 2
L (IN) I (ouT) o s
| Modelo simétrico ‘ 1 e £ 0
- - - 20
20
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. =3 E
s
— |2
, , . s 3
MXQ 1 2'DD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (0 12) : 2
O )
M O © g
ol |.215 50
i 2
1= e [[Be 52
8 : ( ' g E
24 | |85 g
- 20 : : 2
; = LMXQ1 2-10Z[14 3
[ - _ e l———
5% O . o o
Q@%%% - % ; +t x| Dimensiones mm] S
: H o=
@9 O— 991 Modelo | Modelo 2
_— il Modelo J |estdndar| ‘corto" | ZzZ =
37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 M M g
s - J S MXQ12-10Z04 | 681035 | 93 | 96 [l
(= = MXQ12-20z04 | 70 | 1135 | 103 08 (=
‘ .- & IR MXQ12-30Z04 | 80 | 1235 | 113 | 108 [l
| Ll o | iRyl ® ad MXQ12-40Z014 | 98 | 1415 | 131 | 126 [
‘ @ﬁe‘ ‘ ] MXQ12-50Z[14 | 108 | 151.5 141 136
Modelo simétrico | - Conexion 2 x M5 x 0.8 05| MXQ12-75Z04 | 152 | 1955 | 185 | 180 | &
MXQ12-100Z04| 177 | 2205 | 210 | 205 | 3 §
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. g <
=
MXQ 1 2'DD5 Con telescopico y conexionado axial (J 12) %Si?'on M5 x 0.8 g8°
‘ 50 g
L
o w
" 3 g8
ol 215 ) s aga,
{ o 8
N — n Conexién M5 x 0.8 11.4 £ E
« il (IN) 2
y 1 Modelo simétrico 1
Conexiéon M5 x 0.8 2z 20 I . . - J "
IN . . @
o ] _— : Dimensiones [mm] | £ 2
: Modelo | Modelo ° 9
3 @S? O i O@f s ‘i“”R Modelo estandar| ‘'corto" | Zzz § §-
1 O O® N ' M | ™ iir ©
g = ot MXQ12-10Z015 | 103.5 93 96
Conexion M5 x 0.8 11.4 37 5 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 MXQ12-20ZC15 | 113.5 103 98
©uD ] MXQ12-30Z005 | 1235 | 113 | 108 | £
] s o f MXQ12-40Z005 | 1415 | 131 | 126 | g 3
' ] MXQ12-50Z05 | 1515 | 141 | 136 | 2 E
MXQ12-75Z005 | 1955 | 185 | 180 | # S
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12-100Z[15| 220.5 | 210 | 205

ZSNC 102



Serie MXQ

Dimensiones: MXQ 12 [Opciones funcionales]

MXQ 1 2-|:||:|6 Regulador centralizado (Q 12) #1 El regulador de final de carrera de extensién (amortiguador

hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)

o ; , ) ' Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
Tope metélico con amortiguador [ZA | Ambos extremos, [ZC: Final de carrera de retraccion | araos ( X28) on [a péy. 130,

Tope metlico [ZK: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

LI.I.
MZ
23.9 Max. 41
6.5 Rango de regulacién 16
do plte Distancia entre caras de orificio hexagonal 4 Dimensiones [mm]
I 1
2 Modelo MZ
@@ @ Py O Regulador de final de carrera de retraccion MXQ12-10Z(16 26
b ¥ N (M8 x 1) MXQ12-20Z[ 16
(S )
‘@ @ O‘ Regulador de final de carrera de extension’ MXQ12-30Z[16
(M8 x 1) MXQ12-40Z(16 34
0.5 Distancia entre caras 10 MXQ12-50Z[16
11 Rango de regulacion 14 MXQ12-75Z[16
Mix. 26 MXQ12-100216
Tope elastico [ZD]: Ambos extremos, Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,
[ZF |: Final de carrera de retraccion [ZJ ]: Final de carrera de retraccion
~
Max. 43 . 3
6.5 Rango de regulacién 18 M. 47 Rango de ‘g §
- ¢} 9 6.5 regulaciéon 16 < @
Distancia entre caras de orificio hexagonal 4 2%
[l [l
O Regulador de final de carrera de retraccion O ) o ) B
Amortiguador hidrdulico de final de carrera de retraccion
O (M8 x 1) O V8 1
Regulador de final de carrera de extensién*! ( . ) o ) »
= | (M8 x 1) = | Amortiguador hidréulico de final de carrera de extension*!
0.5 Distancia entre caras 10 (M8 x1)
» 0.5 Distancia entre caras 10
11 Rango de regulacion 16 - .
g 11 Rango de regulacién 13
Max. 27
Méx. 28

= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2 L'DD? Regulador centralizado (modelo simétrico) (J 12)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

oo
oo

@ @ o~ O Regulador de final de carrera de retraccion

& 09

Lado de conexidn
de pilotaje
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 12 [Opciones funcionales]

~

? Modelo MZ
MXQ12-10Z(18 26
b MXQ12-20Z[18
MXQ12-30Z[ 18
MXQ12-40Z(18

O Regulador de final de

\ G
/f..\\!. @E}@— g@ - carrera de retraccion
@

Vel

0O®

41.
I
27

Regulador de final de
carrera de extension*1

w
s
MXQ 1 2'EID8 Telescopico, regulador centralizado (@ 12) *' E! regulador de final de carrera de extension | g
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de | & <
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un | & 0
elastico o un modelo con tope metalico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas | £
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos g g
21.5 (-X28) en la pag. 130. 8 s
o 5
o
< === £
a 3 =
3
©
Mz S
g
Ladodeconexwon EMm
s 2 £o
- - E=3
@il f i 2 Dimensiones [mm] Z g
=
b=
8
K=}
S
(=3
=

|

2xM3x0.5
brof. rosca 5 MXQ12-50208 | >
MXQ12-75Z[ 18
* Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12-100Z[]8

MXxaQrtlc

MXQ 1 2 L'IZIDg Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 12)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope eldstico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

Regulador de final de
carrera de extensién

Regulador de final de
carrera de retraccion

0o 00

©¢
!
Lado de conexidn
de pllotale

L E N EENEEEELTTEW Modelo con conexion en un solo lado

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos del regulador

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ 16 [Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 1 6'IZIZ Modelo estandar

45 35 16

J o= ¢
0 0@ @0 oo
=

Vista inferior de MXQ16A-50Z

HB GB
(NN-1)xH G ®
H w
+0.030 o
14.4 87 @5H9 (5™ prof. 3 A 6 8
5]
0~ R4 o - _ = I— %0
o 5 | - H 1 o
SIS Q & :  F
= B o)
=1 b o®  Go oo
7o) . 0
o N i
A © f =
> —
NN x M6 x 1 taladro pasante roscado l—A 6 @
. 2 x @5H9 (*3%%) prot. 3 HA GA °
Seccion A-A =
3
M g2
05 [ %
[Te)
x
EY——m—m————————
L B
Conexién 2 x M5 x 0.8 J 1 0
(Conector macho: Distancia entre caras 7) z ~
2z
) i ) 5H9 (*0.2%) prof. 2 37
7.3 (profundidad méx. tornillo) 5.5 300
3.3 (profundidad min. tornillo) ®5H9(+8'°3°)prof. 5
. \ o ‘piny
| @ Kol
3 > B O o O 9|38
O 3| 1
F B 1) ‘25 \2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
Seccién B-B (ﬂ - 1) xE
21 2
*1 Para un correcto montaje, se deberan usar Conexién 2 x M5
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
Ver pagina 196. J 1 re}
. . : : ~
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia | |
de imanes, ya que esta construida en un ma- & %
terial magnético. Esta magnetizaciéon puede
causar un funcionamiento defectuoso de los E’
detectores magnéticos, etc.

Dimensiones [mm]

Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN Z 2z
MXQ16-10Z 38 16 16 8 39 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16-20Z 38 20 20 12 39 39 58 15 39 | 1085 4 2 76.5 91
MXQ16-30Z 48 21 21 30 48 48 50 16 48 | 1185 4 2 86.5 | 101
MXQ16-40Z 58 28 28 17 58 58 80 23 58 | 1355 4 2 1035 | 118
MXQ16-50Z 40 — 51 27 — 45 80 28 63 | 1455 6 3 1135 | 128
MXQ16-75Z 46 23 75 58 52 52 80 34 88 | 1765 6 3 1445 | 159
MXQ16-100Z 44 39 83 102 44 88 80 53 113 | 2205 8 4 1885 | 203
MXQ16-125Z 44 20 108 127 44 88 80 53 138 | 2455 10 5 2135 | 228

105 2 S\MC



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

16

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 6'IZI I:I Con topes de regulacion (J 16)

Tope metalico con amortiguador de goma [ZA]: Ambos sentidos] ZB |: En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, [ZS : Modelo “corto” con reg. en la entrada
Con tope metélico [ZK: Ambos sentidos, [ ZL]: En carrera de salida, [ZM): En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

27.2

Regulador de final de carrera de entrada
(M10x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 10

Regulador de final de carrera de salida
(M10 x 1)

Max. 18

40

e b 05

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 8

Max. 17

[Ambos snidos | '~—=

Con tope elastico : Ambos sentidos, IE] : En carrera de salida, IE] : En carrera de entrada, : Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada
(M10x 1)

Llave Allen de 5
Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 11

Max. 20

Regulador de final de carrera de salida

(M10 x 1)

05

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 10

Max. 18

41.5

|Regulador en la carrera de entrada|

[ Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/R) [ZGiJ: Ambos sentidos,[ ZH |: En carrera de salida,| ZJ ]: En carrera de entrada, [ZQ\: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada

(M10 x 1)

Dist. entre caras 9

Distancia entre caras 12
Rango de regulacién 12

Max. 24

45.3

(M10 x 1)

%; Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida

05

st entre caras 9

Distancia entre caras 12

0

Rango de regulacién 10

Max. 22

45.3

|Regulador en la carrera de entrada|

[ Regulador en la carrera de salida |

\
a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

Modelo con guia sobredimensionad

T

MXQ 1 6'DZN Modelo “corto”
M *

[T E TN E LT W Modelo con conexion en un solo lado

Montaje de detectores | Opciones comunes

MXxQllB MXQLIA

MXQLlc

del regulador

magnéticos

Dimensiones mm] | o

3 3 En el modelo “corto” no se pueden mon- Modelo N g %

tar topes de regulacion en la carrera de MXQ16-10ZN 85 § ]

|/ salida. Si pueden montarse para la carre- MXQ16-20ZN 95 S &

@ @ O ra de entrada. MXQ16-30ZN 105 ir @
@ ’ @ @ o MXQ16-40ZN 122
O MXQ16-50ZN 132

— MXQ16-752N | 163 | 53

MXQ16-100ZN | 207 | G 'é

MXQ16-125ZN | 232 33

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. 2 -

106
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

16

[Funciones opcionales]

MXQ 1 6'IZIIZI1 Con telescopico (D 16)

M Dimensiones [mm]
~| 205 Modelo estandar| Modelo “corto”
I Modelo M M 2z
o MXQ16-10Z[]1 118.5 105 107
« MXQ16-20ZC11 | 1285 | 115 111
® ® MXQ16-30Z[11 138.5 125 121
2z o5 MXQ16-40ZC1 | 1555 | 142 138
MXQ16-50Z[11 165.5 152 148
MXQ16-75Z[11 196.5 183 179
@ <« MXQ16-100Z(11 | 2405 227 223
@ 2 MXQ16-125Z[11 | 2655 | 252 248
41
2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6 # Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.
MXxQ 1 6'DD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 16)
Dimensiones [mm]
s @ - Modelo J
o ‘ r - MXQ16-10Z[12 78
;'_ 3 N MXQ16-20Z[12 82
= Conexién 2 x M5 x 9.8 : MXQ16-30Z12 92
@ (] o (Conector macho: Distancia entre caras 7) MXQ16-40Z12 109
" MXQ16-50Z12 | 119
MXQ16-75Z[12 150
Y Te MXQ16-100Z12 | 194
= MXQ16-1252[12 219

4.5

MXQ16-10Z12

Conexién 2 x M5 x 0.8

[ J T 5
o & _[THe—
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son — ~
las mismas que para el modelo estandar. 05
1 6 2 Con bloqueo mecénico en final de carrera y con Tipo Refrenca el Kt e regulecion e camera | Ref, de modelo con perno de regulacin. !
MXQ =00

necesario.

El rango de regulacién de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar.

regulador de final de carrera de salida (2 16)

Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en
final de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es

En la version de bloqueo mecdnico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Con tope metalico:

Regulador de final de carrera de salida

Con tope

(M10x 1)
| —
D Liave Allen de 5
E_w Distancia entre caras 12
0.5
13 Rango de regulacion 14
Max. 27
50

el

Tope metico con amortiquador de goma: 28 | MIXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Con tope eldstico: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Con amortiguador hidraulico/RJ: ZH| MXQA-JT8-X28 RJ0603N

Con tope metélico: ZL MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

elastico: | ZE |

Regulador de final de carrera de salida
(M10x 1)

==
05|

-

13

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 15

Max. 28

51.5

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

107

p
Z

SVC

=1 Esta referencia corresponde tnicamente a una unidad individual de perno de

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |

Amortiguador hidraulico de

final de carrera de salida

(M10 x 1)

0.5

13

Dist. entre caras 9

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 13

Méax. 29

52.8




Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 16 [Funciones opcionales]

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

T

MXQ 1 6'IZIIZI3 Conexionado axial (J 16)

Conexién M5 x 0.8

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIB

. , \ E— i
MXQ 1 6'DD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (@ 16) g O
M ‘ :| ———
c:' <2i5>1 Conexiéon 2 x M5 x 0.8 o %
{ (Conector macho: Distancia entre caras 7) @ ~ S
o =5 ey : s ($)
Q L' ,\-i /%IE = 5
o o — £g
{ J [[5t ‘ 1o 2 X
2z i = =
. 25 é
. _ | 4.5 ! g
@ O @_ MXQj 6-1 02@4 =
< —
©— T o ¢ 3 =
@ O@— Dimensiones (mm]
s Y | B! Modelo | Modelo =
41 o= = i Modelo J |estindar| ‘coto' | zz [T
33 2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6 M M g
J 5 MXQ16-10Z04 | 78| 1185 | 105 |107 (=
‘ I MXQ16-20Z04 | 82| 1285 | 115 |111 [&S
55 =]
® [1r ff MXQ16-30Z04 | 92 | 1385 | 125 | 121 [
— ™~ MXQ16-40ZC14 | 109 | 1555 | 142 | 138
3 MXQ16-50Z004 | 119 | 1655 | 152 |148 | &
Conexién 2x M5 x08/— ~l22 MXQ16-75Z004 | 150 | 1965 | 183 | 179 é 5
MXQ16-100Z014 | 194 | 2405 | 227 223 | 8 =
x Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16-125Z04 | 219 | 265.5 250 248 @ g
S
[T -]
<)
MXQ 1 6'IZIIZI5 Con telescoépico y conexionado axial (Q 16) 2
M P
~ 205 B2
s} <—>! % .qg,,
. | & E
N =
T (=}
ES =
Conexién M5 x 0.8 77
(©oum 25 Dimensiones (mm] | @
Modelo | Modelo Ss
i : Modelo estandar| 'corto' | zz | G g
=]
@ O < Sl M M .&,—’. %
B ° . r g 8 MXQ16-10Z(15 | 1185 | 105 |107 | iO
! > O ' MXQ16-20Z005 | 1285 | 115 | 111
7 =5 MXQ16-30Z15 | 1385 | 125 | 121
75 41 2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6 MXQ16-40Z015 | 1555 | 142 |138 | ¢ 2
MXQ16-50Z(J5 | 1655 | 152 | 148 | g 3
o _ MXQ16-75Z05 | 1965 | 183 |179 | & E
Conexion M5 x 0.8 # La_s dlmen5|ones_ no mencionadas MXQ16-100ZC15 | 2405 257 223 n3
(IN) arriba son las mismas que para el
modalo estandar. MXQ16-125Z(15| 2655 | 252 | 248
108
ZS\NC



Serie MXQ

Dimensiones: MXQ 1 6 [Opciones funcionales]

MXQ 1 6-|:||:|6 Regulador centralizado (Q 16) #1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador

hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacién largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)

o ; , ) ' Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
Tope metdlico con amortiguador [ZA | Ambos extremos, [ZC: Final de carrera de retraccion | ara0s ( X28) on [o péy. 130,

Tope metélico [ZK]: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

t © @ | :
Mz
29. Méx. 47
272 8 Rango de regulacién 17
Distancia entre caras de orificio hexagonal 5
P4 — Dimensiones [mm]
N = Regulador de final de carrera de retraccion MXQ";Ag-d‘le(I)OZDG ::\g25
Re(g“::::d)c():(;e final de carrera de extension*! Ll
& MXQ16-30ZLJ6
(M10x1) MXQ16-40216
. Distancia entre caras 12 MXQ16-50Z16 395
13 Rango de regulacién 13 MXQ16-75Z216 ’
Max. 27 MXQ16-100Z[16
MXQ16-125Z[16
Tope elastico [ZD]: Ambos extremos, Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,
[ZF |: Final de carrera de retraccion [ZJ ]: Final de carrera de retraccion
[=>]
Méx. 49 B Max. 53 _ Rango de R §
8 Rango de regulacion 19 8 requlacién 15 =i
Distancia entre caras de orificio hexagonal 5 g ';::)
=T =T
@ = Regulador de final de carrera de retraccién @ = Regulador de final de carrera de retraccion
O (M10x 1) O B (M10 x 1)
M Regulador de final de carrera de extension*! M Regulador de final de carrera de extensién!
= (M10x 1) = (M10x 1)
0.5 Distancia entre caras 12 0.5 Distancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 15 13 Rango de regulacién 13
Max. 28 Maéx. 30

= Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXQ 1 6'IZIIZI7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (O 16)

El regulador de final de carrera de retraccion se monta en el lado inverso a la opcién funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

109 %SVC



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 1 6 [Opciones funcionales]

£
MXQ 1 6'D58 Telescopico, regulador centralizado (@ 16) *! B! regulador de final de carrera de extension | g
(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de | & <
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montarun | & 0
elastico o un modelo con tope metdlico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas g c
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos i, P>
(-X28) en la pag. 130. 8=
s
5| 205 S
3
o
o =
Q <
N kS
@ @ | s
w
MZ g m
=
2]
E=3
20
41 25 =
=
= >2=
=3
o
NG £y ; Regulador de final de o
—?@ @@ Q carrera de retraccion ; H 9 §
Regulador de final de ~ V=
@ @ O@ carrera de extension*!
5% M4 X 0.7 brof. A Dimensiones [mm]
x M4 x 0.7, prof. de rosca NViodelo NZ LD)
MXQ16-10Z(18 33.5 o]
MXQ16-20Z[18 >
MXQ16-30Z[18 =
* Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16-40Z[18
* En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. MXQ16-50ZC18 395
Para mas informacion, consulte la pag. 126. MXQ16-75ZL18
MXQ16-100Z[18
MXQ16-125Z(18

MXQ 1 G'DDQ Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 16)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcién funcional 8.

L E N EENEEEELTTEW Modelo con conexion en un solo lado

Regulador de final de carrera de extension

(7]
@ @ O@ Regulador de final de § .
M T carrera de retraccion S
o —o®—— £
D© & 09 5B
o
2 e
e =0 = S3
O T

o

o

(]

o

L
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126. § §
.=
S 3
g5
28

=

o

=

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo

SVC 110

O



Serie MUXQ

20

Dimensiones: MXQ

[Modelo intercambiable en altura con serie antetior]

MXQ 20'DZ Modelo estandar

-

_

48 36 16
o = o
&
o—e@--@{}-—e—e-—
O

Vista inferior de MXQ20-50Z

HB GB
(NN-1)xH G

[s)

H 3

19.3 10.7 @ 5H9 (5%*°) prot. 3 6 s

l— A 3

I @ @ gO

0| - Rec] i _ EN I %;
IR +

SIRS aj Q | @ 5

-H A —G}@"_@'C ———y—
&’ ! ©
e j - —

f— A 6 (<)

P H +0.030 7. N

NN x M6 x 1 prof. rosca 9 x @ 5H9 (™) prot. 3 HA GA 5

Q)

Seccion A-A M 3

05 K3

2. >

I

Conexién 2 x M5 x 0.8 — L:

(Conector macho: Distancia entre caras 7) N

T
J | =}
Y4
Y44

5H9 (*59%) prof. 2

46
7.3 (profundidad méax. tornillo) 40,030
3.3 (profundidad min. tornillo) 2. 5H9 (%) prof. 2 386
& N 98
© i
[$)
B ® 32 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
Seccion B-B (% _ 1) «F
=1 Para un correcto montaje, se deberan usar »
tornillos con la longitud de rosca adecuada. Conexion 2 x M5
Ver pagina 196. J I
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia 2
de imanes, ya que esta construida en un ma-
terial magnético. Esta magnetizacion puede ®
causar un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc. ‘ ‘
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN z 2z
MXQ20-10Z 45 18 14 8 46 50 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20-20Z 40 18 14 8 46 50 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20-30Z 48 28 24 18 46 50 70 22.5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20-40Z 58 28 28 18 56 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20-50Z 42 — 52 34 — 48 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20-75Z 655 22 78 58 56 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20-100Z 50 16 72 108 56 112 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20-125Z 55| 32 91 133 59 118 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20-150Z 62 48 110 158 62 124 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
11 % S\VC



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

20

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 20'IZI I:I Con topes de regulacion (J 20)

Tope metélico con amortiguador de goma [Z A |: Ambos sentidos,[ZB |: En carrera de salida, ZC J: En carrera de entrada, ZS |: Modelo “corto” con reg. en a entrada
Con tope metélico [ZK: Ambos sentidos, [ZL |: En carrera de salida, [ZM: En carrera de entrada, [ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

34.5

Regulador de final de carrera de entrada
(M12x 1)

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

Rango de regulacién 10

Regulador de final de carrera de salida
(M12x 1)

Max. 21

47

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

Rango de regulacién 9

Max. 20

47

Ambos sentidos

Con tope elastico [ZD]: Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, | ZF |: En carrera de entrada,[ZP |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada
(M12x 1)

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

Rango de regulacién 12

10

Méax. 22

48.5

Regulador de final de carrera de salida
(M12x 1)

05|
10

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

_Rango de regulacion 11

Max. 21

48.5

|Regulador en la carrera de entradal

[ Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi|: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ |: En carrera de entrada,[ZQJ: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada
(M10x 1)

Distancia entre caras 12

Distanci entre caras 9

Rango de regulacién 3

Max. 15

45.3

Distancia entre caras 12

Amortiguador hidréulico de final de carrera de salida
(M10x 1)

0.5
—

Dstanci ente caras 9

Rango de regulacién 6

Méx. 18

45.3

|Regulador en la carrera de entrada|

[ Regulador en la carrera de salida |

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

\
a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

Modelo con guia sobredimensionad

T

[T E TN E LT W Modelo con conexion en un solo lado

Montaje de detectores | Opciones comunes

MXxQllB MXQLIA

MXQLlc

del regulador

magnéticos

0
MXQ 20'DZ N Modelo “corto” Dimensiones _mm) | £ $
M Modelo M ‘s ©
*3 =
MXQ20-10ZN 96 S 2
K | B MXQ20-20ZN 106 r ©
@ @ O MXQ20-30ZN 116
@7%%@4’,% MXQ20-40ZN 126
Y #3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ20-50ZN 142 s %
@ @ @ O topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ20-75ZN 176 S -g
. I pueden montarse para la carrera de entrada. o e
T T MXQ20-100ZN 249 % =
MXQ20-125ZN | 274 | © S
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20-150ZN 299
112

ZSNC



Serie MUXQ

20

Dimensiones: MXQ

[Funciones opcionales]

MXQ 20'IZIIZI1 Con telescoépico (T 20)
M

.18

@
)

35.7

Dimensiones

[mm]

Modelo

Modelo estandar

Modelo “corto”

Y74

MXQ20-10Z[ 1

131

113.5

MXQ20-20Z[1

141

123.5

121.5

MXQ20-30Z[ 11

151

133.5

131.5

MXQ20-40Z[ 11

161

143.5

141.5

MXQ20-50Z[ 1

177

159.5

157.5

MXQ20-75Z[1

211

193.5

191.5

60

MXQ20-100Z[11

284

266.5

241.5

42

MXQ20-125Z[11

309

291.5

266.5

MXQ20-150Z[11

334

316.5

291.5

2 x M5 x 0.8 prof. rosca 7

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las
mismas que para el modelo estandar.

MXQ 20'IZ|IZ|2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 20)

l

i

()
162 .

Conexiéon 2 x M5 x 0.8

10

@E
o

.Q

9.5

Conexién 2 x M5 x 0.8

(Conector macho: Distancia entre caras 7)

53

Dimensiones

[mm]

Modelo

J

MXQ20-10Z[ ]2

J

MXQ20-20Z[ ]2

91.5

MXQ20-30Z[12

101.5

38

MXQ20-40Z[12

111.5

MXQ20-50Z[ 2

127.5

MXQ20-75Z[ 12

161.5

@

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las

0.5

—

10

MXQ20-100Z[12

234.5

MXQ20-125Z[12

25915

61

MXQ20-150Z[12

284.5

mismas que para el modelo estandar.
2 0 2 Con blogueo mecénico en final de carrera y con
MXQ L& regulador de final de carrera de salida (@ 20)

Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecénico en final
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario.
El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estéandar.

En la versién de blogueo mecanico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Tipo

Referncia el it de regulcion e carera

Ref. de modelo con perno de regulacion.*!

Tope metdlico con amortiguador de goma: ZB

MXQA-CT8-X28

MXQA-A887-X11

Con tope elastico: ZE

MXQA-AT8-X28

MXQA-A827-X11

Con amortiguador hidraulico/RJ: ZH

MXQA-JT8-X28

RJO603N

Con tope metalico: ZL

MXQA-DT8-X28

MXQA-A838-X11

1 Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad individual de perno de regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Con tope metalico: Con tope elastico: | ZE | Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |
Amortiguador hidraulico de
- Regulador de final de carrera de salida == Regulador de final de cartera de salida final de carrera de salida
g ;_za/(mmxn 3/(M12x1) (M10xT)
}mz; Llave Allen de 6 7@3; Llave Allen de 6 E
E}_ﬂ?ﬂ Distancia entre caras 17 E}_ﬂ?ﬂ Distancia entre caras 17 :‘Tﬂ? g
0.5 05 |, 2
13 Rango de regulacién 16 13 Rango de regulacion 18 0.5 Distancia entre caras 12
Max. 30 Max. 31 13 Rango de regulacion 9
57 58.5 Max. 25
52.8

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ

20

[Funciones opcionales]

MXQ 20'IZIIZI3 Conexionado axial (J 20)

Conexién M5 x 0.

(ouT)

8

Conexién M5 x 0.8

(IN)

61

8.5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

\
a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

Modelo con guia sobredimensionad

I\
MXQ 2 O'DD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (@ 20) .
. E (5
g 18 Conexion 2 x M5 x 0.8 - =
il \(Conector macho: Distancia entre caras 7) @ = 2
~ — 50
& L 2 - 2]
® - éL 7] £Q
@/ 11 || 119 £ X
{ J s S=
7z f 8
o 32 \ 5 =
.5 2
=TT Ty 22 =
— TEN) MXQ20-10Z[ 14 ©
o®, © oo e 3
— @—#@ - 3y 8 Y| Dimensiones (mm] 3
@ 69 @ O @_ Modelo | Modelo =
— Modelo J Q |estandar| ‘“corto" .74 =1
= = B! M M £
44.5 R MXQ20-10Z014 131 | 1135 S
™ 2xM . _— | 2
a s MxQ2020z04 | °'°| [Trar | 125 | 21° RS
J 5 MXQ20-30Z(04 | 101.5 ag 151 133.5 | 131.5 K]
y Y i MXQ20-40Z004 | 111.5 161 | 1435 | 1415 @5
of  Las dimensiones no MXQ20-50Z(04 | 127.5 177 159.5 | 157.5
; mencionadas arriba _MXQ20-75Z004 | 161.5 211 | 1935 [ 1915 [g
_l \ son las mismas que MXQ20-100Z(04 | 234.5 284 266.5 | 241.5 < 5
iy 05 para el modelo es- MXQ20-125Z14 | 259.5 | 61 | 309 | 291.5 | 266.5 ET
Conexién 2 x5 x08| o tandar. MXQ20-150Z014 | 284.5 334 | 3165 | 2915 | O %
g9
K=y
&'5
o . . O
MXQ 20'DD5 Con telescépico y conexionado axial (G 20) -
D
M L2
2|18 g8
ol L5 g
‘@
85
o 8
3 £°
2
Y44 Di P »
Conexion M5 x 0.8 32 Imensiones [mm] e g
(OUT) ‘ Modelo | Modelo o g
P\ | ' . - Modelo estandar| “corto' Y74 § 8_
! — (G M M S0
L @ @ O @ MXQ20-10Z05 | 131 | 1185 | , - | & @
j o ——+© O @ §|  MXQ20-20Z005 | 141 | 1235 '
( ‘_) L @9 @ O MXQ20-30Z(15 | 151 | 133.5 | 131.5
g = , J MXQ20-40Z(15 | 161 | 143.5 | 1415 c 9
iy 65 445 MXQ20-50205 | 177 | 1595 | 1575 | 9 3
- 2 x M5 x 0.8 prof. rosca 7 MXQ20-75Z[15 | 211 1935 | 191.5 g g
o MXQ20-100Z015| 284 | 2665 | 2415 | @5
?"\’lnexm” M5 x 038 MXQ20-125Z005| 309 | 2915 | 2665 | ©
N # Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20-150ZJ5 | 334 3165 | 2915
114
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Serie MXQ

Dimensiones: MXQ 20 [Opciones funcionales]

MXQ 20-|:||:|6 Regulador centralizado (Q 20) #1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador

hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacioén largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)

Tope metdlico con amortiguador [ ZA : Ambos extremos, [ZC | Final de carrera de retraccion ' can'se mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion

largos (-X28) en la pag. 130.
Tope metélico [ZK]: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

]
@ @
MZ
373 Max. 54
345 10 Rango de regulacién 17
Dimensiones [mm]
] Modelo MZ
N \ MXQ20-10Z[16 36.5
i = Regulador de final de carrera de retraccién MXQ20-20Z6
~ (M12x1) o MXQ20-30Z16
@ Distancia entre caras de orificio hexagonal 6 MXQ20-40ZC16 46.5
RO Regulador de final de carrera de extension*! MXQ20-50Z[ 16
M12x 1) MXQ20-75Z[16
05 |, Distancia entre caras 17 MXQ20-100Z[16
13 Rango de regulacién 16 MXQ20-125Z[16 | 69.5
V30 MXQ20-150Z16
Tope elastico [ZD]: Ambos extremos Amortiguador hidraulico/RJ : Ambos extremos,
H
[ZF|: Final de carrera de retraccion [ZJ]: Final de carrera de retraccion
Méx. 56 Max. 53
10 Rango de regulacién 19 8 Rango de regulacién 10
= Amortiguador hidraulico de final
O @ \ ] y O @ de carrera de retraccion
- Regulador de final de carrera de retraccion g— (M10x 1)
(M12x 1)
O @ N Distancia entre caras de orificio hexagonal 6 O @ e
= Regulador de final de carrera de extension*! s Amortiguador hidraulico de final de
(M12 x 1) ) ) = carrera de extension*!
. ! Distancia entre caras 12 k=]
05 | Distancia entre caras 17 05 5 (M10 x 1)
13 Rango de regulacion 18 — B
i 13 Rango de regulacién 9
Max. 3 -
Max. 26

+ Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.
= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.

MXQ 20'IZIIZI7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (O 20)

El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcién funcional 6.

Regulador de final de carrera de extension

Regulador de final de carrera de retraccion

= En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 20 [Opciones funcionales]

~

MXQ 20'DD8 Telescopico, regulador centralizado (& 20) *1E! regulador de final de carrera de extension

(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de

w

S

<

w

2
. . 9 S«
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un | $ 0
elastico o un modelo con tope metalico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas | £ c
© 18 detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos i, P>
ol [T (-X28) en la pag. 130. 8=

=

8

N~ I % K=

@ d g

& & =
<
MZ
445 32

60
42

E | i j
@ @9 @ O @ Regulador de final de
carrera de retracciéon
@ Regulador de final de
carrera de extension*!

=SS— — ; \\'

2 x M5 x 0.8 prof. de rosca 7

Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIB

|

L
H
|
I

Dimensiones [mm]
Modelo MZ
MXQ20-10Z[18 | 36.5

MXQ20-20Z(18

. . . . . . . MXQ20-30Z(18
# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20-40Z18

+ En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético.
. . . MXQ20-50Z[ 18
Para mas informacion, consulte la pag. 126.
pag MXQ20-75Z(18

MXQ20-100Z[18
MXQ20-125Z[18 | 69.5
MXQ20-150Z[]8

MXxaQrtlc

46.5

MXQ 20'DD9 Telescopico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 20)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico.
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8.

L E N EENEEEELTTEW Modelo con conexion en un solo lado

(7]

(]

= . .. f=
— Regulador de final de carrera de extension g _‘g‘
@ @ ) o8
_@ O @ Regulador de final de oS
% @77 carrera de retraccién e

— (]
22
e & 09 53
— ]

— o

; T o

o e

(]

e

L
S 3
@ 2
# En el caso de una carrera corta, hay algunos lugares en los que no se puede montar un detector magnético. Para mas informacion, consulte la pag. 126. | 5 @
=)
@ ©
TE

f =

o

=

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ 25 [Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

25--Z ' .
MXQ [ &= Modelo estandar . -
— &5 = ©
sol) (oo
— D 2
Vista inferior de MXQ25-75Z
HB GB
(NN-1)xH G
H <
235 125 @6H9 (*3°%) prof. 4 7 5
l— A o
n facas] <)
7 — — =
- © Lf
o9 g | N Ool g
ISy W ——
v N2 S
8 O @
L e
" 7 <
NN x M8 x 1.25 Prof. de rosca 12 2x @6HI (0% prof. 4/ A HA GA =
Seccion A-A M =
0.5 7 So
Y
5
Conexién 2 x M5 x 0.8 <
(Conector macho: Distancia entre caras 7) o
D f'-’#
J |
Y4
Y44
6H9 (*5°%) prof. 3 55
9 fundidad max. tornill
(profun |. al malx Oml. 0) 0 6H9 (*9%) prof. 3 6.5 46
4 (profundidad min. tornillo) H—B
gy o\ f | 5‘2'/ LQ
-
A B B
CRY © © © O@ @ i
© N *,— . - Pz - o] k’\ ol o
® P @ 4 s e~
(D) '
Do © © 09 |
~)
" Ew %E m_/
N x M6 x 1*1%2 F }‘_?\l o 37
Seccién B-B 20 <? - 1) xF 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
#1 Para un correcto montaje, se deberan usar torillos Conexién 2 x M5
con la longitud de rosca adecuada. Ver pagina 196. J |
%2 La mesa podria magnetizarse en presencia de =
imanes, ya que esta construida en un material mag- \97 - - *-#
nético. Esta magnetizacién puede causar un fun-
cionamiento defectuoso de los detectores magnéti-
cos, etc. ’ ‘
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB I J M N NN z zz
MXQ25-10Z 55 18 18 7 55 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25-20Z 46 18 18 7 515 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25-30Z 55 28 28 17 55 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25-40Z 65 28 28 17 65 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25-50Z 75 36 36 20 80 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25-75Z 60 = 76 45 — 65 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25-100Z 48 20 64 46 44 88 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25-125Z 60 18 84 60 66 132 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25-150Z 65 43 109 85 66 132 170 66 168 339.5 8 4 263 286

117



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

25

MXQ 25'IZI I:I Con topes de regulacion (J 25)

Tope metdlico con amortiguador de goma | Z/A ]: Ambos sentidos, [ZB : En carrera de salida, ZC | En carrera de entrada] ZS |: Modelo “corto” con reg, en la entrada
Con tope metdlico [ZK: Ambos sentidos, ZL |: En carrera de salida, [ZM): En carrera de entrada, [ ZT |: Modelo “corto” con reg. en la entrada

[Con topes de regulacion de carrera]

Dimensiones: MXQ

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

T

Regulador de final de carrera de entrada
(M14 x 1.5)

Regulador de final de carrera de salida
(M14 x 1.5)

Llave Allen de 6 Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19 . Distancia entre caras 19

‘ o5
11 11

54 Ambos sentidos 54

Con tope eldstico [ZD|: Ambos sentidos, [ZE |: En carrera de salida, [ ZF |: En carrera de entrada, [ZPP ]: Modelo “corto” con reg. en la entrada

= =
=

Rango de regulacién 10
Max. 21

Rango de regulacion 11
Max. 22

Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIB

T

Regulador de final de carrera de entrada
(M14 x 1.5)

Regulador de final de carrera de entrada
(M14 x 1.5)

MXQLlc

Llave Allen de 6 @éﬂé Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19 == ==, Distancia entre caras 19
Rango de regulacién 12 11 7¢ Rango de regulacién 11
Max. 24 Max. 23
55.5 55.5

|Regu|ador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico/RJ [ZGi: Ambos sentidos,[ZH : En carrera de salida,| ZJ : En carrera de entrada, ZQ: Modelo “corto” con reg. en la entrada

Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19

[T E TN E LT W Modelo con conexion en un solo lado

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada — = = Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5)
n
(]
55
- = §8
8 ¥ 8 o B
g £ *
< ° o @
K == = g Ss
2 os | ||z g3
Rango de regulacién 21 11 11 Rango de regulacién 20 o
Max. 36 Max. 35 8
o
67.1 67.1 S o
) ) . 28
* Las dimensiones no mencionadas - 32
arriba son las mismas que para el Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | ° 2
oS 5
modelo estandar. e
]
kS
o
=

MXQ 25'DZ N Modelo “corto”

Dimensiones [mm] § é
Modelo M % g
MXQ25-10ZN | 110 | 8 &
MXQ25-20ZN 120 i @
MXQ25-30ZN 130
MXQ25-40ZN 140
x3 En el modelo “corto” no se pueden montar MXQ25-50ZN 163 S %
topes de regulacion en la carrera de salida. Si MXQ25-75ZN 188 g 3
; S pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ25-100ZN 229 % E
= = MXQ25-125ZN | 293 | # B
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25-150ZN | 318
118
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

25

[Funciones opcionales]

MXQ 25'IZIIZI1 n?on telescopico (T 25)

0 [205 Dimensiones [mm]
M Modelo Modelo estandar| Modelo “corto” 77
M M
o MXQ25-10ZC]1 151.5 130 138
¥ S S MXQ25-20ZC11 | 1615 | 140
MXQ25-30Z[ 11 171.5 150 148
zz 37 MXQ25-40Z(11 | 1815 | 160 158
| MXQ25-50Z[]1 204.5 183 181
— 5 MXQ25-75Z[ 11 229.5 208 206
@@ @ Q@ - MXQ25-100Z011 | 2705 | 249 | 217
—— —_— e 3 MXQ25-125Z[11 | 3345 | 313 281
@@ @ O@ : MXQ25-150Z001 | 3595 | 338 | 306
50 T ? = Las dimensiones no mencionadas arriba son las
2 x M6 x 1 prof. rosca 9 mismas que para el modelo estandar.
MXQ 25'E|IZI2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (J 25)
&
:|_ > ®V\ —95
s J 5
Conexién 2 x M5 x 9.8 :
@ = (Conector macho: Distancia entre caras 7) o
© O&
1 o @ E# @ + | s Dimensiones [mm]
@ Modelo J Q
— MXQ25-10Z[12 109 | 48
12.5 I i MXQ25-20Z[12 | 104
MXQ25-102(12 Conexisn2xMsx08 @ _ @ MXQ25-30ZL12 | 114
L J 5 MXQ25-40Z[ 12 124 | 43
MXQ25-50Z[ 12 147
™.
& e 1ol — MXQ25-75Z012 | 172
MXQ25-100Z[12 | 213
* Las dimensiones no mencionadas arriba son ’ MXQ25-125Z[12 | 277 | 73
las mismas que para el modelo estandar. —1.0.5 MXQ25-150Z[12 | 302
2 5- 2 Con bloqueo rpecanlco en final de garrera y con Tipo Refrenci do i de egulciondecarera | Ref, de modelo con perno de regulacion.!
MXQ /N regulador de final de carrera de salida (0 25) Tope metdico con amortiguador de gome: 8 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Usar la ejecucién de tuerca y tope de regulacién largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecénico en final ~Con tope elastico: ZE MXQA-AT8-X28 | MXQA-A827-X11
de carrera y tope de regulacion en la salida. No obstante, el sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario. ~ Con amortiguador hidréulicoRJ: ZH| MXQA-JT8-X28 RJ0603N
El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar. Con tope metélico: ZL MXQA-DT8-X28| MXQA-A838-X11

En la versién de blogueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.
Tope metalico con amortiguador de goma:
Con tope metalico:

=TI}

ool

Regulador de final de carrera de salida

(M14 x 1.5)

0.5

T‘m

18

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19

Rango de regulacién 13

Max. 31

64

Con tope elastico: | ZE |

=TI}

1 Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad individual de perno de regulacion sin una tuerca.
Se usa como repuesto cuando el perno de regulacion se ha desgastado.

Regulador de final de carrera de salida
(M14 x 1.5)

o=

0.5

X
T
18

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19

«E%ll@:

SN

Con amortiguador hidraulico/RJ: [ZH |
=1 d1

Amortiguador hidraulico de
final de carrera de salida

/(M14x1.5)

T‘E

Rango de regulacién 15

Méx. 33

65.5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC
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0.5
S|

Dist.entre caras 12

Distancia entre caras 19
Rango de regulacién 23

Max. 44
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 25 [Funciones opcionales]
mxa 25-103

Conexionado axial (J 25) %’Sij“"” MS x 0.8

S

76
|
a | Modelo con conexiones a ambos lado
MXQLIA

b1, 1,08
® @

a | Pe .
: k-
Conexion M5 x 08 105 'é
D
(IN) : EmMm
D
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. -‘g‘ g
g
I . >=
o
mxa 29-c04 , g
[T
e - V4 - L] =
Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (@ 25) @:'— 2 €&
'd
M 0.5 ‘ 8
S| 208 @ = s
Conexién 2 x M5 x 0.8 2
\ (Conector macho: Distancia entre caras 7) = (&)
1\l ‘ g
o @ =] o g X
= ==
J 5 = S
2z 37 ! <
- © i \T 125 2
—— — : MXQ25-10Z(4 =
e @ oo - —
_@ @_ ' Dimensiones imm] 3
— %}@ % @ p 88 R 3 Modelo | Modelo %
@@9 @ O@_ ' Modelo J | Q |esténdar| ‘corto" | ZZ 'E
—— 2 M M S
E : 5 MXQ25-10Z04 | 109 [48[ 1515 | 130 |, .o s
50 a ®l g, 5% M6 x 1 MXQ25-20Z014 | 104 1615 | 140 =
J 5 prof. rosca 9 MXQ25-30Z14 | 114 1715 | 150 148 %
- MXQ25-40Z14 | 124 |43 [ 1815 | 160 [158 (=
° @ ot — MXQ25-50Z014 | 147 2045 | 183 [181
/ N MXQ25-75Z2004 | 172 2295 | 208 [206 | @
7 < Lasd @
7 o e aibason _MXQ25-100Z14 | 213 | | 2705 | 149|217 | § 5
—’ / l las mismas que para el MXQ25-125Z[14 | 277 | 73 | 334.5 313 | 281 g 8
Conexién 2 x M5 x 0.8 V modelo estandar. MXQ25-150Z14 | 302 359.5 | 338 |306 é ;_’,,,
$3
&'5
o
mxa 29-005 :
Con telescoépico y conexionado axial (O 25) g q
B .2
<| [205 H g
5
0 =
g
2x M6 x 1 prof. rosca 9 Dimensiones mm] | & 8
(]
Conexion M5 x 0.8 77 37 Modelo | Modelo F:
] Modelo estandar| ‘corto" | ZZ S $
; | 5 £ M M 8 &
/2 & O : MXQ25-10Z05 [ 1515 130 [ - | i @
@ @ i MXQ25-20Z005 | 1615 | 140
N — R 3 MXQ25-30Z005 | 1715 | 150 |148
@@ ® O@ . MXQ25-40Z005 | 1815 | 160 |[168 | . ©
— : MXQ25-50Z(05 | 2045 | 183 |181 | © 3
; ; : T MXQ25-752005 | 2295 | 208 (206 | & 2
50 MXQ25-100Z015] 2705 | 149 217 | © 5
Conexién M5 x 0.8 # Las dimensiones no mencionadas arriba son las MXQ25-125Z[15 | 334.5 313 | 281 » s
(IN) mismas que para el modelo estandar. MXQ25-150Z[15 | 359.5 338 | 306

120



Serie MXQ

Dimensiones: MXQ

25

[Opciones funcionales]

MXQ 25'IZIIZI6 Regulador centralizado (O 25)

Tope metalico con amortiguador [ZA : Ambos extremos, [ZC | Final de carrera de retraccion

«1 El regulador de final de carrera de extension (amortiguador
hidraulico) usa tuercas y pernos de regulacion largos (-X 2 8 ).
(No se puede montar un regulador estandar en el producto.)
Véanse mas detalles sobre la tuerca y perno de regulacion
largos (-X28) en la pag. 130.

Tope metalico [ZK: Ambos extremos, [ZM: Final de carrera de retraccion

H3

@ @
MZ
44.7 Max. 64
41.3 11 Rango de regulacion 19
Dimensiones [mm]
Modelo MZ
@@ @ O _@: egulador de final de carrera de retraccion MXQ25-10ZL16 48
1 oo 14 x15) MXQ25-20216
. o MXQ25-30Z[16
@ @ @ O -@ Distancia entre caras de orificio hexagonal 6 MXQ25-20ZC 16 58
Regulador de final de carrera de extension*! MXQ25-50Z[16
—_—— (M14 x 1.5) MXQ25-75Z16
05 |_ Distancia entre caras 19 MXQ25-100ZL16
18 Rango de regulacién 13 MXQ25-125Z[16 | 88
Max. 31 MXQ25-150Z[16

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos,

[ZF|: Final de carrera de retraccion

Méx. 66

11

Rango de regulacion 20

= I

09

o®

Regulador de final de carrera de retraccién

(M14 x 1.5)
Distancia entre caras de orificio hexagonal 6

Regulador de final de carrera de extension*!
(M14 x 1.5)

0.5 Distancia entre caras 19
—t-—
18 Rango de regulacién 14
Max. 33

Amortiguador hidraulico/RJ [ZG]: Ambos extremos,

[ZJ]: Final de carrera de retraccion

N
Méx. 78 Rango de © §
11 regulacion 23 € ©
go
g¢
[}
= T .
N = ) \Amorﬁguador hidréulico de final de carrera de retraccion
@ (M14 x 1.5)
Q Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension*!
= (M14 x 1.5)
05 |, Distancia entre caras 19
18 Rango de regulacién 23
Max. 45

= Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

MXxQ 25'IZIIZI7 Regulador centralizado (modelo simétrico) (O 25)

El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 6.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo intercambiable en altura Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 25 [Opciones funcionales]

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

MXQ 25'DD8 Telescopico, regulador centralizado (@ 25) *' E! regulador de final de carrera de extension

(amortiguador hidraulico) usa tuercas y pernos de
El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope regulacion largos (-X 2 8 ). (No se puede montar un
elastico o un modelo con tope metdlico. regulador estandar en el producto.) Véanse mas
detalles sobre la tuerca y perno de regulacion largos
(-X28) en la pag. 130.
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Regulador de final de 2
— carrera de retraccion o o 8
— ~ 0 =
Regulador de final de I —
@ @ @ O carrera de extension*1 S
! 1
‘ (&)
2 x M6 x 1 prof. de rosca 9 ]
(S
. . x
Dimensiones [mm] =
Modelo MZ
MXQ25-10Z( 18 48
# Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25-20Z[18

MXQ25-30Z[ 18
MXQ25-40Z[ 18 58
MXQ25-50Z[ 18

MXQ25-75Z[18

MXQ25-100Z[18
MXQ25-125Z[18 | 88
MXQ25-150Z[18

L E N EENEEEELTTEW Modelo con conexion en un solo lado

MXQ 25'IZIIZI9 Telescépico, regulador centralizado (modelo simétrico) (O 25)

El regulador de final de carrera de extension sélo se puede montar en un modelo con tope elastico o un modelo con tope metalico. a8
El regulador de final de carrera de retracciéon se monta en el lado inverso a la opcion funcional 8. S5
§8
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— Q Regulador de final de carrera de extension o°'
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Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo
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Serie MXQ
Opciones comunes del regulador

Tope metalico con amortiguador

Final de carrera de extension

Blogue de tope

Tuerca de regulacion

Final de carrera de retraccion

M D M\ D
e === : 2 g
; T
A1 A D ) A A1 A A1
MXQB-CSCI] A1 A
- MXQB-CTLI]
Mesa
Co N\ Tope metalico con amortiguador Unicamente
M
w mI B Al - ]
A1 A
£ MXQA-ACII87
Ref. del regulador M (Paso
Modelo Final de carrera de[Final de carrera de|  Tope metélico con A|lA1 B|C| D E F G X P*2 @ H
extension refraccion | amortiguador tnicaments*' estrecho)
MXQ8(A, C) — MXQA-CS8 |MXQA-CT8 | MXQA-A887 [30]|2 8/ 3| 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6 | —
MXQ12(A, C) — MXQA-CS12 | MXQA-CT12| MXQA-A1287 (35|28 | 10| 4 | 65|24 71104 | M8x1 M4x8 | —
MXQ16(A) — MXQA-CS16 | MXQA-CT16| MXQA-A1687 (40|36 | 12| 5 | 8 |294| 9.2(126| M10x1 |M5x10 | —
MXQ20(A) — MXQA-CS20 | MXQA-CT20| MXQA-A2087 |47 |44 | 17| 6 |10 |36 |11.2|16.2| Mi12x1 |M6x12 | —
MXQ25(A) — MXQA-CS25 | MXQA-CT25| MXQA-A2587 |54 | 55| 19| 6 | 11 44 135|193 | M14x1.5 | M8x 16 | —
= MXQ8B |MXQB-CS8 |MXQB-CT8 | MXQB-A887 |35|2 10| 4 | 6.5 (24 711104 | M8x1 M4x8 | 6.8
— MXQ12B | MXQB-CS12| MXQB-CT12| MXQB-A1287 (40|28 | 12| 5 | 8 |294| 9.2|126| M10x1 |M5x10 | 8.8
= MXQ16B | MXQB-CS16 | MXQB-CT16 | MXQB-A1687 | 47 |36 | 17| 6 |10 36 11.2|16.2| Mi12x1 M6 x 12 | 10.8
— MXQ20B | MXQB-CS20 | MXQB-CT20| MXQB-A2087 |54 | 4.4 | 19| 6 | 11 44 1835(19.3 | M14x1.5 | M8x 16 | 12.3
1 Tope metalico con amortiguador Unicamente: Una Unica unidad de tope sin bloque de tope, tuerca de regulacion o tornillo de cabeza avellanada.
%2 Tamanfo del tornillo de cabeza avellanada
Tope elastico
Final de carrera Retraccion final
de extension M decarrera 3 p
of N\
D % H ) o
A A c
c Mesa Tope elastico unicamente
gt M
i { B
wim 8
¥ A
F MXQA-ALI[127
Ref. del regulador M i
Modelo Final de carrera de extension | Final de carrera de refraccidn | Tope eléstico tinicamente*! . E < = E 7 i (Paso estrecho) i
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-AS8 MXQA-AT8 MXQA-A827 | 315 8 3 5 18 58| 83| M6x0.75 M3 x 6
MXQ8(A, C)
a2(A:C) | MxQA-AS12 | MXQA-AT12 | MXQA-A1227 | 365 | 10 | 4 | 6524 | 71 |104 | Mex1 | Maxs
% MXQA-AS16 MXQA-AT16 | MXQA-A1627 | 415 | 12 5 8 294 | 9.2 | 126 M10 x 1 M5 x 10
% MXQA-AS20 | MXQA-AT20 | MXQA-A2027 | 485 | 17 | 6 |10 |36 |112|162| Mi2x1 | Mex12
m% MXQA-AS25 MXQA-AT25 | MXQA-A2527 | 555 | 19 6 11 44 135 | 19.3 | M14x15 | M8x 16

=1 Tope elastico individual: Una Unica unidad de tope sin bloque de tope, tuerca de regulacién o tornillo de cabeza avellanada.
2 Tamaho del tornillo de cabeza avellanada
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Amortiguador hidraulico/RJ

Opciones comunes del regulador Serie MX Q

Final de carrera de extension Final de carrera de M D
MXQA-JSE M ¢ retraccion
] I
© = 1 s mI
D A A1 C
At A E } MXQA-JT12 a JT25 MXQA-JT8
Mesa -
: = &
MXQA-JS12 a JS25
, 1= —
w mI 4 Amortiguador e —
hidraulico Unicamente M
F = 3 i @
A1 A 4 23 M5 x 1072
RJOIOCIC(H)N MXQA-JT20P*3
Ref. del regulador M (Paso
Modelo Final de carrera de extension|Final de carrera de retraccion {Amoriguador idrduico inicaments* [ & E c = = 3 & estrecho) -
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-JS8 |MXQA-JT8 RJO603N 299 | 34 8 1 5 |18 58 | 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ8(A, C)
T2 C) | MxQA-US12 [MXQA-JTI2 | RJOBOSN | 408 | 5 | 10 | 7 | 65|24 | 71 |104| Mex1 | Maxs
% MXQA-JS16 |MXQA-JT16 | RJ1006N 453 | 6 12 9 8 | 294 | 92 |126| M10x1 M5 x 10
m%gfg(BA) MXQA-JS20 IMXQA-JT20P| RJ1007HN | 453 | 7 12 9 8 |3 |[112 162 | M10x1 M6 x 12
MXQ25(A) ] _
“MXQ20B | MXQA-JS25 [MXQA-JT25 | RJ1410N 67.1 | 10 19 | 12 | 11 44 | 135|193 | M14x15 | M8x 16

*1 Amortiguador hidraulico inicamente: Una Unica unidad de amortiguador hidraulico sin bloque de tope, tuerca de regulacion o tornillo de cabeza avellanada.
2 Tamaho del tornillo de cabeza avellanada
*3 Dado que el amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccién de los modelos MXQ20(A) y MXQ16B presenta un tamafo de rosca diferente del
flaca de montaje para montar el amortiguador hidraulico. Esto hace que la referencia sea diferente de otros tamafios.

de la rosca del producto, use la
(La referencia tiene el sufijo “P”

Tope metalico

Final de carrera
de extension

Retraccion final

de carrera

_ ) M\,H
D } 5 m
A
A C
Mesa
c. N Tope metélico
Unicamente M
w mi L J
A
F MXQA-ACI138
Ref. del regulador M
el Final de carrera de extension(Final de carrera de retraccion| Tope metélico dnicamente*! A B c D E F G (Paso estrecho) pr
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-DS8 | MXQA-DT8 | MXQA-A838 30 8 3 5 18 58| 83| M6x0.75 M3 x 6
MXQ8(A, C)
mg;g"’c MXQA-DS12 | MXQA-DT12 | MXQA-A1238| 35 | 10 | 4 | 65|24 | 7.1|104| M8x1 | Max8
%MXQA-DSW MXQA-DT16 | MXQA-A1638| 40 12 5 8 29.4 | 92| 126 M10 x 1 M5 x 10
%MXQA-DSW MXQA-DT20 | MXQA-A2038| 47 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | Mex12
%MXQA-DSZS MXQA-DT25 | MXQA-A2538 | 54 19 6 11 44 135 | 193 | M14x1.5 | M8x 16

1 Tope metalico tnicamente: Una Unica unidad de tope sin bloque de tope, tuerca de regulacion o tornillo de cabeza avellanada.
%2 Tamaho del tornillo de cabeza avellanada

O
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a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

MXQLIA

Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIC MXQLlB

T

Mxatl

Montaje de detectores (o]t , X II-CH | Modelo intercambiable en altura
magnéticos del regulador

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo



Serie MXQ
Montaje de detectores magnéticos

# Ajuste el detector magnético después de confirmar que
las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion en final de carrera)

Detector magnético de estado sélido: D-M9L /M9 W [mm]
Modelo Carrera A Carrera E
1020 | 30|40 | 50|75 |100/125|/150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100|125|150
MXQ6(A) 18 [ 74| 74| 74| 74 — | — [ =] —10 | 06| 36] 5656 —|—]—]—
[ ] MXQ8(A, C) [13.9][13.9[13.9[13.9[139[139] — [ — [ — [ 51] 51 5A[11.1][281[ 61| — [ — | —
] MXQ12(A, C) |26.5[16.5[16.5[16.5]16.5|16.5[165| — | — | 41| 6.1] 6.1[14.1[14.1[33.1331] — | —
u:m—“—“ﬁ*‘ MXQ16(A) 20.6[20.6 [20.6[20.6]20.6 [20.6[20.6 [206] — [20 [14 [14 [21 [21 [27 [46 [46 | —
! MXQ20(A) 322[212]212|212]212[212]21.2[212]21.2[20.9]21.9|21.9(21.9]/27.9(36.9]|61.9|61.9]61.9
Al EJ MXQ25(A) 34.4|25.4|25.4|25.425.4|25.425.4 | 25.4 | 25.4 | 28.7 [ 27.7|27.7 | 27.7] 40.7 [ 40.7 | 42.7| 65.4 | 65.7
MXQ6B 18 | 74| 74| 74| 74 74| — | — | — | 1 |116[116]176[346]|116] — | — | —
MXQ8B 29 [13.9(13.9[13.9]139[139[139] — | — [ 2 | 91| 91[17.1[17.1[36.1|361| — | —
MXQ12B 26.5|16.5]/16.5|16.5]16.5|16.5|165|165| — |14 |18 [18 |25 [25 [31 [50 |50 | —
MXQ16B 20.6 | 20.6 [ 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 32.922.9 [22.9|22.9|28.9]37.962.9]62.9|62.9
MXQ20B 322|21.2]21.2]21.2][21.2|21.2][21.2]21.2]21.2]30.8 | 31.8 | 31.8 | 31.8] 44.8 | 44.8]30.8| 69.8[ 69.8
Detector magnético de estado sélido: D-M9LIV/M9L WV [mm]
Modelo Carrera A Carrera E
1020|3040 | 50|75 |100/125|/150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100|125|150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74| 74 — | — | — | — 12 | 26| 56| 76| 76| — | — | — | —
MXQ8(A, C) |[13.9[13.9[139[13.9[139[139] — [ — [ — [ 71| 71| 7A[181[301[ 71| — [ — | —
MXQ12(A, C) [26.5[16.5[16.5]16.5[16.5[16.5[165] — | — [ 6.1] 8.1] 8.1[16.1[16.1[35.1[35.1[ — [ —
MXQ16(A) 20.620.6 [ 20.6[20.6]20.6 [20.6[20.6 [206] — [22 [16 [16 [23 [23 [29 [48 [48 | —
MXQ20(A) 322[212]212(212]212[212]21.2[212]21.2(22.9]23.9/23.9(23.9]/29.9(38.9]63.9|63.9]63.9
MXQ25(A) 34.4|25.4|25.4|25.4[25.4|25.4[25.4|25.425.4|30.7 [29.7|29.7 [ 29.7 | 42.7 [ 42.7 | 28.7 | 67.7 | 67.7
MXQ6B 18 | 74| 74| 74| 74| 74| — | — | — | 3 [136/13.6[19.6/36.6|136| — | — | —
MXQ8B 29 [13.9]13.9[13.9[139[13.9][139] — [ — | 4 [11.1]11.1[19.1]19.1[38.138.1] — [ —
MXQ12B 26.5|16.5]/16.5|16.5]16.5|16.5(165|165| — |16 |20 |20 |27 |27 |33 [52 |52 | —
MXQ16B 20.6 | 20.6 [ 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 34.9 | 24.9 [24.9|24.9|30.9]30.9 | 64.9|64.9 | 64.9
MXQ20B 32221.2][21.2]21.2][21.2]21.2][21.2]21.2]21.2[32.9]33.8 | 33.8| 33.8] 46.8 | 46.8]32.8| 71.8[71.8
Detector tipo Reed D-A9[ /A9 1V [mm]
Modelo Carrera A Carrera E
10 [ 20 [ 30 | 40 | 50 | 75 [100({125/150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100/125|150
4 | 46| 76| 96| 9.6
MXQ6(A 14 | 34| 34| 34| 34| — | — | — | — — ===
Q6(A) (1.5)] @ |6.1)|71)]7.1)
91| 91| 9.1(15.1(32.1| 9.1
MXQ8(A,C) | 99| 99| 99| 99| 99| 99| — | — | — 66)|66)(6.6)|(128) 296 66)| — | — | ~
8.1/10.1[10.1]18.1[18.1|37.1|37.1
MXQ12(A, C) |225|125|125|125[125|125(125| — | — 56)|(7.6)|7.6)|156) (1561 (348 iaes)| — | —
24 (18 |18 |25 |25 |31 |50 |50
MXQ16(A)  |166/166|16.6)166|166|16.6)166|166| — | o145 | 155) | (155)|(225)| 225) | 285) | (47.5) | a75)| —
249(25.9(25.9|25.9(31.9|40.9|65.9 |65.9|65.9
MXQ20(A) 28.2(17.2|172(172|17.2[17.2|17.2[17.2|17.2 220)|234) | 23.)| (22.0) (29.0) (38.0) | 634) (62.4) (63.4)
32.7(31.7(31.7|31.7 | 44.7 | 44.7 | 46.7 | 69.4 | 69.7
MXQ25(A) 30.4(21.4(21.4|21.4|21.4|21.4|21.4 (214|214 (02)|(302)|1202)| (302 42.2)| 422) | (442 66.9) (672)
5 |15.6|15.6(21.6(38.6|15.6
MXQ6B 14 | 34| 34| 34| 34| 34| — | — | — @5) |13 | (13| (1o @) [(tany| — | — | —
6 |13.1[13.1]21.1[21.1]40.1[40.1
MxasB 25 | 99| 99| 99 99| 99] 99| — | — |35 |40 (10.6)|(186)| (18.6)| 37.6) | 376)| — | —
18 |22 |22 |29 |29 |35 |54 |54
MXQ12B 225(12.5(125(12.5(|125(125|125[125| — (1551 (195 (19.5)| 26| (26.5) 3251 (515 31 51| —
36.9(26.9(26.9|26.9(32.9|41.9|66.9 |66.9 | 66.9
MXQ16B 16.6|16.6 | 16.6| 16.6 | 16.6 | 16.6 [ 16.6 | 16.6 | 16.6 (44)| 4.0 i24.0)| 4)| (300)| 39.4) (64.0) 164 )| (644
34.8(35.8(35.8|35.8(48.8|48.8(34.8|73.8|73.8
MXQ20B 28.2(17.2(17.2(17.2|17.2[17.2|17.2[17.2|17.2 (29| (333)|339)| (33| 46.3)| @63)| (32.3) 71 )| (713)

(): Indica los valores de D-A93.

Montaje de detectores mag_jnéticos
A\ Precaucion

M Par de apriete

Rang_;o de trabajo

[mm]

Diametro aplicable
6 8 12 | 16 | 20 | 25

Modelo de detector magnético

Par de apriete del tornillo de D-MOLY(V)/MOLIW(V)Y/MOL] | 25 |25 | 3 | 4 |45 | 5

montaje del detector magnético  [N-m] D-A9L (V) 45 | 5 6 7 |8 9
e (e oo MAgNen e ot i " o onist un garsnila (aaumiondo una Superin 0o aprox. <30 %) ¥ pusden

T ) el O R T — s oo Sl Gpedonh s e,
D-MOTIA(V) 0:0530: 10 Tornillo de montaje del detector magnético |'A demas de los detect 8 licabl d F, d'l
(incuido con ¢ detector magnétco) 1 Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en "Forma de |

1 pedido”, también se pueden montar los siguientes detectores magnéticos.
I También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (D-F9G/ 1

B Herramienta de montaje del

Al Destornillador de relojero
detector magnético

Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético (incluido con el detector
magnético), utilice un destornillador de relojero con un diametro de empuiiadura
aproximado de 5a 6 mm.

125

1 F9H) normalmente cerrados (NC = contacto b) y el detector de estado |
- sélido (D-F8). Consulte el catalogo WEB para obtener mas detalles. -



Montaje de detectores magnéticos Serie MX Q

] Precauciones de montaje de detectores magnéticos \

|Cémo retirar la unidad de bloqueo de regulacién|

/\ Precaucion

1. Deje un espacio de 3 mm o mas si el modelo estandar
y el modelo simétrico se usan uno junto al otro.

En caso contrario, los detectores pueden sufrir fallos.

_ Deje un espacio de 3 mm o més para el montaje en paralelo.

|

2 . Tenga en cuenta que es posible que un detector
magnético con un regulador centralizado con
opciones funcionales no se pueda instalar en
algunos lugares debido al bloqueo de regulacion.
Use el método detallado a continuacion. En el caso
de una carrera que no esté marcada con una [x] en la
siguiente tabla, es posible usar el detector magnético
tras insertarlo desde el lado de la placa final.

1) Instale el detector en otra ranura de detector magnético.

2) En primer lugar, retire la unidad de bloqueo de regulacion y,
a continuacion, inserte el detector.
(Para mas detalles sobre el método de retirada de la unidad
de bloqueo de regulacion, consulte “Cémo retirar la unidad
de bloqueo de regulacion.”)

3) Sustituya el detector magnético por un detector D-F8[.

Modelo con conexiones a ambos lados
Modelo Carrera
1020 |30 |40 |50 |75 (100(125/150
MXQ6A-Z[11(6,7,8,9) | x | x | O| O] O
MXQ8A-Z[1(6,7,8,9) | x| x |O| O] O] O
MXQ12A-Z[1(6,7,8,9) | x [ x |O|O|O|]O|O
MXQ16A-211(6,7,8,9)| x |O|O|O|O|O| O] O
MXQ20A-Z[1(6,7,8,9) | x | O[O |O|O|O|O|]O|O
MXQ25A-Z2(1(6,7,8,9) | O| O | O[O |O]|O|O]O]|O
Modelo intercambiable en altura
Modelo Carrera
10|20|30| 40|50 |75 [100{125/150
MXQ6(L)-2(11(6,7,8,9) | O| O | O | O | O
MXQ8(L)-2[][1(6,7,8,9) | O| O | O[O | O] O
MXQ12(L)-200(6,7,8,9) | O | O | O | OO | O] ©
MXQ16-2011(6,7,8,9) | x| O|0O|0O|0O|0O| O] O
MXQ20-zZ(]JC)(6, 7, 8, 9) X O|O|O|O|O|]O|O]|O
MXQ25-z2(1](6, 7, 8, 9) OO0 O0O|]O|O|O|O|O|O
MXQG6A, 8A, 12A
Carrera de 10, 20 mm
No se puede montar
/ el detector magnético —
Bloque de regulacion Placa final
MXQ16(A), 20(A)
Carrera de 10 mm
No se puede montar
el detector magnético [ — -
Se puede montar el .
detector magnético 3 & U.‘

Bloque de regulacion Placa final

O

1. Retire los tornillos Allen mostrados en esquema.

Unidad de bloque
de regulacion

Extraer

Tornillo Allen
Lseels Taqran el [t Pardoaprt

[mm] mm] N-m]
MXQeé[[1-SZ2[(6, 7, 8, 9) M2.5 2 0.36
MXQ8[[1-Sz2[](6, 7, 8, 9) M3 2.5 0.63
MXQ12(J-Sz[](6, 7, 8, 9) M4 3 1.5
MXQ16[1]-SZ[1(6, 7, 8, 9) M5 4 3
MXQ20[JJ-SZ[](6, 7, 8, 9) M5 4 3

2. Inserte el detector magnético D-M9[.

= 5
_® | ===

Insertar
D-M9[] Detector magnético

3. Aplique adhesivo de bloqueo a la rosca hembra del
cuerpo y, a continuacion, instale de nuevo la unidad
de bloqueo de regulacion.

+ Para el par de apriete y otros valores consulte el punto 1 de
la tabla.

Puntos de aplicacién adhesivo
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a | Modelo con conexiones a ambos lados

|

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones comunes
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-X11

-X12
-X28
-X33
-X39

-X45
-X58
-X2100

-X2192
-X2200
-X220

g

Serie MXQ

Ejecuciones especiales

Caracteristicas técnicas

Grasa PTFE I

Grasa para equipo de procesamiento de alimentos

Perno de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 10 mm)

Perno de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 20 mm)

Tuerca y perno de regulacion largos

Sin iman para deteccion magnética integrado I

Junta de goma fluorada

Junta de EPDM

Especificacion de baja velocidad (15 a 50 mm/s)

Placa final compatible con la serie MXQ actual I

Especificacion de resistencia al calor (-10 °C a 100 °C)

Especificacion de doble carrera

Especificacién de regulador lateral

Uso combinado de amortiguador hidraulico + tope metalico

| Unidad de guia anticorrosion

Regulador de final de carrera de extension fijado desde la direccion axial I
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Ejecucion especial

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Modelo con conexiones
aambos lados

Modelo con guia
sobredimensionada

Modelo con conexion
en un solo lado

Modelo intercam-

biable en altura
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

n Grasa PTFE

La grasa PTFE se usa para todas las piezas que se engrasan. A Adve rtencia
MXQl Referencia estandar | - X7

Precauciones

Caracteristicas técnicas TGrasa PTFE Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus
Didmetro [mm] | 6,8, 12, 16, 20, 25 | manos después de haber entrado en contacto con el lubricante
! . o ) ) utilizado en este cilindro pueden crear un gas que es peligroso
= Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son | lud
las mismas que en el modelo estandar. para la salud. ;
Simbolo
E Grasa para equipo de procesamiento de alimentos

La grasa para alimentos se usa para todas las piezas que se engrasan.

MXQl Referencia estandar | - X9

P P . . . . Zona de alimentos

Caracteristicas técnicas TGrasa para equipo de procesamiento de alimentos No instalable
Diametro [mm] | 6,8, 12, 16,20, 25 Zona de salpicaduras

« Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son las mismas que en el modelo estandar. No instalable

1. No lo utilice en lugares en contacto con alimentos.

2. No lo utilice en lugares expuestos a salpicaduras de liquidos,
por ejemplo, agua, detergente o prod. quimicos liquidos.

<No instalable>

Zona de alimentos--«««+-- Zona en la que los alimentos comercializados entran

| Zona libre de alimentos

- Instalable

en contacto con los componentes del cilindro.
Zona de salpicaduras ----- Zona en la que los alimentos no comercializados

entran en contacto con los componentes del cilindro.
<Instalable>
Zona libre de alimentos ---- Zona en la que no hay contacto con alimentos.

Simbolo

ﬂ Perno de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 10 mm)
Tope metalico con amortiguador, tope eldstico: El rango de requlacion de carrera se ha incrementado en . "
10 mm en comparacion con el producto estandar al hacer més largo el pemo de regulacién. Referencia estandar
Amortiguador hicraulico/RJ El rango de regulacion se ha incrementado mediante el uso de una filaciondel - pixQ Ref. del modelo con regulador estandar | = X11
tapén montada en el extremo del véstago del amortiguador hidraulico. — - -
#1 Consulte la tabla siguiente para la unidad de amortiguador hidraulico aplicable Ref. del modelo con perno de regulacién estandar.

a la opcion “-X11”.

x La opcién “-X11” no esta disponible para productos con bloqueos en final de carrera o » » .
reguladores centralizados. Consulte con SMC si se requiere un producto con el rango de Perno de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 10 mm)
regulacion 10 mm mas largo.
Dimensiones
Regulador de final de Regulador de final de Tope metalico con amortiguador [mm]
carrera de retraccion carrera de extension Modelo A B c D E
MXQ8(A, C) — 40 [ 25 | 20 | 23 | 18
S 7 MXQ12(A,C)|MXQ8B | 45 | 27 | 20 | 26 19
- - - MXQ16(A) MXQ12B| 50 | 28 | 20 | 27 18
S MXQ20(A) MXQi16B| 57 | 31 20 | 30 19
Rango de ; , MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 21 | 31 | 20
regulacion C 05 Rango de e B - )
Viéx. B regulacion E La opciodn “-X11” no estéa disponible para el modelo MXQ6(A, B).
A Max. D Tope elastico [mm]
A Modelo A[BJ[CJ[DTJE
MXQ6(A) — 415| 27 | 22 | 25 | 20
RJC-X2300 Fijacién del tapén MXQ8(A,C) |[MXQ6B |[415| 27 | 21 | 25 | 19
La fijacién del tapén se MXQ12(A, C)|MXQ8B |46.5| 28 | 21 27 | 20
monta para aumentar MXQ16(A) MXQ12B|51.5| 30 | 21 28 | 20
i Iy Carrera MXQ20(A) |MXQ16B|585| 32 | 22 | 31 | 21
la dimension A.
MXQ25(A) MXQ20B|655| 34 | 22 | 33 | 21
Amortiguador hidraulico/RJ [mm]
Al Modelo A B C D E | Modelo de amortiguador hidraulico aplicable
Tope mﬁzgi:fo RN [Em] MXQ12(A, C)[MXQ8B | 47.3| 29 | 19 | 28 | 18 RJ0805U-X2300
MXQ6(A) — MXQ16(A) MXQ12B| 52.8 | 31 19 | 30 18 RJ1006U-X2300
MXQ8(A, C) |MXQ6B 40 25 20 23 18 MXQ20(A) MXQ16B| 52.8 | 23 11 26 14 RJ1007HU-X2300
2 MXQ25(A) MXQ20B| 77.1 | 46 | 3t 45 | 30 RJ1410U-X2300

MXQ12(A,C) [MXQ8B | 45 | 27 | 20 | 26 | 19 = — -
MXQ16(A) MXQ12B| 50 | 28 | 20 | 27 | 18 La opcién “-X11” no estéa disponible para el modelo MXQ6(A, B) y MXQ8(A, C).

MXQ20(A) |MXQ16B| 57 | 31 | 20 | 30 | 19  Laforma dela pieza de regulacion (orificio hexagonal, distancia entre caras, ranura) depende del modelo de
MXQ25(A) [MXQ20B| 64 | 32 | 21 | 31 | 20  reguladory de amortiguador hidraulico. Consulte la vista completa del producto estandar para los detalles.
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[a | Modelo con conexiones a ambos lado

T

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion
del modelo

Modelo con guia sobredimensionad

T
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( MXxaQt] T MXQLIC

magnéticos del regulador

especiales



Serie MXQ

n Perno de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 20 mm)

El rango de regulacién de carrera se ha incrementado en 20 mm en comparacion con el producto estandar al hacer mas largo el perno de regulacion.

Para més informacion sobre el rango de regulacion, consulte la tabla siguiente.

* La opcién “-X12” no esta disponible para el amortiguador hidraulico (RJ).

Simbolo

2

*x La opcién “-X12” no est4 disponible para productos con bloqueos en final de carrera o reguladores centralizados. Consulte con SMC si se requiere un producto con el rango de regulacién 20 mm més largo.

Referencia estandar

MXQ Ref. del modelo con regulador estandar

Ref. del modelo con perno de regulacion estandar

Dimensiones

=X12

I Perno de regulacion largo (rango de regulaciéon ampliado en 20 mm)

Regulador de final de
carrera de retraccion

Regulador de final de
carrera de extension

| E———

Rango de regulacién C

Max. B

129

0.5

Rango de regulacion E

Max. D

O

Tope metalico con amortiguador

[mm]
Modelo A B (o5 D E
MXQ8(A, C) — 50 35 30 33 28
MXQ12(A, C)| MXQ8B 55 37 30 36 29
MXQ16(A) MXQ12B| 60 38 30 37 28
MXQ20(A) MXQ16B| 67 | 41 30 40 29
MXQ25(A) MXQ20B| 74 | 42 31 41 30
La opcidn “-X12” no esta disponible para el modelo MXQ6(A, B).

Tope elastico [mm]
Modelo A B (o5 D E
MXQ6(A) — 515 | 37 32 35 30
MXQ8(A, C) |MXQ6B |51.5| 37 31 35 29
MXQ12(A, C)| MXQ8B | 56.5| 38 31 37 30
MXQ16(A) MXQ12B| 61.5 | 40 31 38 30
MXQ20(A) MXQ16B| 68.5 | 42 32 41 31
MXQ25(A) MXQ20B| 75.5 | 44 32 43 31

La forma de la pieza de regulacion (orificio hexagonal,
distancia entre caras, ranura) depende del modelo de
regulador. Consulte la vista completa del producto estandar

para los detalles.

Tope metalico

[mm]

Modelo A B C D E
MXQ6(A) —
MXQ8(A, C) [MxqeB | ° | | %0 | ¥ | 28
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 55 | 37 | 30 | 36 | 29
MXQ16(A) MXQ12B| 60 38 30 37 28
MXQ20(A) |MXQ16B| 67 | 41 | 30 | 40 | 29
MXQ25(A) |MXQ20B| 74 | 42 | 31 | 41 | 30




Ejecuciones especiales Serie MX Q

ETuerca y perno de regulacion largos

Regulacion de carrera mas sencilla con longitudes totales mayores de la tuerca de regulacion, el perno de regulacién y el amortiguador hidraulico.
Se usa para el regulador de final de carrera de extension del mecanismo de bloqueo en final de carrera y para el regulador de final de

carrera de extension del modelo de regulador centralizado.

Ref. del modelo estandar*1
MXQ

Ref. del modelo con regulador estandar

- X28
I Tuerca y perno de regulacion largos

Simbolo

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQUOA

e
=]
Dimensiones §
Tope metalico con amortiguador [mm] § m
Regulador de final de Regulador de final de ez ole A B c D E F % g
carrera de retraccion carrera de extension MXQ8(A, C) _ 40 | 25 | 15 123 | 13 | 10 § >
MXQ12(A, C) — 45 [ 27 | 16 | 26 | 15 | 11 >
MXQ16(A) — 50 [28 |15 | 27 | 14 | 13 8
MXQ20(A) — 57 |31 |17 |30 | 16 | 13 8
MXQ25(A) — 64 | 32 | 14 | 31 [ 13 | 18 >E°_
el e 5 e |mmee _ — |wxaes 45| ev |6 |20 |15 | g
Vi B Vax D — MXQ12B| 50 | 28 | 15 | 27 | 14 | 13 S
A A — MXQ16B| 57 | 31 | 17 | 30 | 16 | 13 50
— MXQ20B| 64 | 32 | 14 | 31 | 13 | 18 = L]
El modelo MXQ6(A, B) no esta disponible. E g
Tope elastico [mm] ==
Modelo A|B|[C|[D[EJF s
Fijacion del tapon MXQ6(A) — 41527 (17 | 25 | 15 | 10 2
MXQ8(A, C) [MXQ6B [415| 27 | 16 | 25 | 14 | 10 o
Carrera MXQ12(A, C)[MXQ8B [465] 28 | 17 | 27 | 16 | 11 2
. MXQ16(A) |MXQ12B[515| 30 | 16 | 28 | 15 | 13 b
ﬁ MXQ20(A) |MXQ16B|585 32 [ 19 [ 31 | 18 | 13 20
MXQ25(A) |MXQ20B|655| 34 | 15 | 33 | 15 | 18 %0
RJ[-X2300 Amortiguador hidraulico/RJ mm] | S E
omontar Iz dimension AT Modelo A|B|C|D|E|F | atmeg | s
MXQ6(A) — 20916 | 3 [ 14| 3 | 10 3
MXQ8(A, C) |MXQ6B |209] 15 | 3 | 13 [22] 10| TJO6O3N =
MXQ12(A, C)[MXQ8B [47.3| 29 [ 15 [ 29 [ 13 | 11 | RJ0805U-X2300 -
MXQ16(A) |MXQ12B|528| 31 [ 14 [ 30 [ 13 [ 13 | RJ1006U-X2300 s
MXQ20(A) MXQ16B|528| 23 | 8 |26 | 9 | 13 RJ1007HU-X2300 gg
MXQ25(A) MXQ20B |77.1| 46 | 24 | 45 | 24 | 18 RJ1410U-X2300 § %
La tuerca de regulacion es larga sélo para los modelos MXQ6(A, B) y MXQ8(A, C). _§ é
Tope metalico [mm] &
Modelo A| B |C|D|E|F !
MXQ6(A) — S
MXQB(A, C) |MXQ6B 40 | 26 | 16 | 24 | 14 | 10 gé
MXQ12(A, C) [MXQ8B | 45 | 27 | 16 | 26 | 15 | 11 8s
MXQ16(A) |MXQ12B| 50 | 28 | 15 | 27 | 14 | 13 o8
MXQ20(A) |MXQi16B|57 [31 |17 |30 | 16 | 13 E
MXQ25(A) MXQ20B| 64 | 32 | 14 | 31 | 13 | 18

x1 El regulador de final de carrera de extension (-X28) del bloqueo en final de carrera ya se usa para el producto estandar. El sufijo de referencia del producto (-X28) no es necesario.

La forma de la pieza de regulacion (orificio hexagonal, distancia entre caras, ranura) depende del
modelo de regulador y de amortiguador hidraulico. Consulte la vista completa del producto

estandar para los detalles.

especiales

Ejecuciones
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Serie MXQ

ﬂ Sin iman para deteccion magnética integrado

Este producto no incorpora un imdan para deteccion magnética.
Es adecuado para aplicaciones en las que el uso de fuerza
magnética no sea aceptable.

MXQl Referencia estandar | = X33

lSin iman para deteccién
magnética integrado

Junta de goma fluorada

Esta especificacion cambia los materiales de la junta del émbolo,
junta del vastago y juntas téricas por goma fluorada.

MXQl Referencia estandar | - X39

l Junta de goma fluorada

E Unidad de guia anticorrosion

El acero inoxidable martensitico se usa para la mesa y el bloque de la guia.
Use este tratamiento si se requiere una capacidad anticorrosion
mas eficiente.

La mesa y el bloque de guiado incorporan tratamiento anticorrosion.

MXQ | Referencia estandar |—X42

l Unidad de guia
anticorrosion

ﬂ Junta de EPDM

Esta especificacion cambia los materiales de la junta del émbolo,
junta del vastago y juntas téricas por EPDM.

MXQl Referencia estandar | = X45

l Junta de EPDM

/\ Advertencia

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Diametro [mm)]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Detector magnético

Sin posibilidad de montaje

* Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte
superior son las mismas que en el modelo estandar.

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Diametro [mm)]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Material de sellado

Goma fluorada

* Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte
superior son las mismas que en el modelo estandar.

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Diametro [mm)]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Tratamiento de superficie

Tratamiento anticorrosion especial*?

x1 El tratamiento especial anticorrosion hace que la mesa y el bloque de la

guia sean de color negro.

# Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte
superior son las mismas que en el modelo estandar.

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Diametro [mm)]

6, 8,12, 16, 20, 25

Material de sellado

EPDM

Grasa

Grasa PTFE

* Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte
superior son las mismas que en el modelo estandar.

Precauciones

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en

este cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.

m Especificacion de baja velocidad (15 a 50 mm/s)

El fendmeno de adherencias y deslizamientos se puede prevenir y
se puede conseguir un funcionamiento uniforme incluso a
velocidades de actuacién inferiores de entre 15 y 50 mm/s.

MXQ | Referencia estandar |—X580

l Baja velocidad

% Sin lubricacién de un lubricador del sistema neumatico.

131

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Diametro [mm]

6, 8,12, 16, 20, 25

Rango de velocidad de trabajo
(velocidad media de trabajo)

15 a 50 mm/s

Modelo de regulador aplicable

Tope elastico, tope metalico

* Las dimensiones y especificaciones diferentes a las mostradas en la parte
superior son las mismas que en el modelo estandar.




m Placa final compatible con la serie MXQ actual

Las dimensiones para el montaje de una pieza sobre una placa final son las mismas que las de la serie MXQ actual.

Diametroe
Igual que el
producto estandar

Opciones de cuerp

MXQ |1‘_g|-|1_o_||ZB| [M9BWL|- X2100
[o]

Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

Forma de pedido

Montaje de la placa final compatible

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

|

Modelo intercambiable en altura

® Detector magnético

Modelo intercambiable en altura
(simétrico)

Sin detector magnético

Opciones funcionales
(iman integrado)

Estandar

ES
S
2
Em
— — =]
2 [Con bloqueo en final de carrera| * Los detectores magnéticos g
3 Conexionado axial aplicables son los mismos 20
6 Regulador centralizado que los del producto estandar. | -Z E
- o
Opciones del regulador 7 | Regulador centralizado (simétrico) §
Tipo de tope de regulacién el s L) =
il P P 9 del regulador* Combinaciones de opciones del regulador / opciones funcionales | 8
Final de carrera Final de carrera de Final de | Final de Opcion funcional V=
L » carrera de |carrera de ' — 2 3 6 7 o
de extension retraccion extension | retraccion Opciones del regulador ]

z Sin tope de regulacion ZA, ZD, ZG, ZK, ZC, ZF, ZJ, ZM =
ZA* O O ZBF, ZBJ, ZBM, ZEC, ZEJ, ZEM | x X X O @) g
ZB Tope metélico con amortiguador*? O ZHC, ZHF, ZHM, ZLC, ZLF, ZLJ s 8
ZC*! O ZB, ZH O O O X X S o
ZD* O O ZE, ZL O ] O | O X x g%
ZE | Tope elastico @) ZN O X @) X X =
ZF*! O 8
ZG" o | o Caracteristicas técnicas g
ZH Amortiguador hidraulico/RJ ©) Serie Modelo intercambiable en altura =
ZJ% ©) Diametro [mm] 6,8, 12, 16, 20, 25 =
ZK*1 O O Posicion de montaie Estandar Regulador de final de carrera de extension %

ZL Tope metédlico O
= P ! del regulador Regulador centralizado Reguladorgn ambos extremo”s, S
ZM O Regulador de final de carrera de retraccion | | -2 O
ZN | Modelo corto (sin regulador) Tipo de opcién Sin opciones funcionales (estandar), Con blogueo en final de cartera, 20
ZBF*! | Tope metalico | Tope eldstico O O funcional Conexionado axial, Regulador centralizado, Regulador centralizado (simétrico) £ x
ZBJ*! | con _ | Amortiguador hidraulico/RJ O O * Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son _% =
ZBM*1 | amortiguador*?| Tope metalico O O las mismas que en el modelo estandar. £
ZEC*! Tope metélico con amortiguador®?| O ©) imensi mangionag inuacié j : =
Tope ! dallil Dimensiones (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del modelo esténdar) | -
ZEJ*! oldstico Amortiguador hidraulico/RJ o O 2
ZEM*! Tope metélico O ©) X Dimensiones [mm]
T e N
- hidraulico/RJ p e MXQ6 | 20 | 11 M3 x 0.5 5 5
ZHM 1 Tope metdlico - ) ) MXQ8 | 24 [13 | M4x07 | 6 2
ill_-(;: Tope :rr(z)e em:tg:: :::(o)n amortiguador™ 8 8 %%y@ - 1T MXQ12| 29 | 17 M5 x 0.8 6 qg,,
| metalico pe ! " "NZ>| MXQ16[ 29 [23 | M6x1 |10 £
ZLJ Amortiguador hidraulico/RJ| O O 7~ MXQ20/| 35 | 28 M6 x 1 13 3
x1 Solo para uso con un regulador centralizado MXQ25| 44 | 33,5 | M8x1.25 | 15

%2 No disponible para @ 6

%3 Si no se afade ningun simbolo para la posicion de montaje del re-

gulador: El regulador de final de carrera de retraccion se puede

montar posteriormente.

m Especificacion de resistencia al calor (-10 a 100 °C)

El material de sellado y la grasa han sido modificados para que se
pueda usar el producto a temperaturas entre —10 hasta 100 °C.

MXQl Referencia estandar | - X2128

= El iman esta integrado; no obstante, cuando se usa un detector
magnético, el rango de temperatura pasa a ser de -10 a 60 °C.

l Especificacion de
resistencia al calor

x No es posible pedir un modelo con un detector magnético.
* Para lubricacioén, se recomienda la grasa especial GR-F.

2 x MM prof. de rosca MQ
Placa final

x No hay orificios de montaje en el
centro de la placa final.

Simbolo

magnéticos

Montaje de detectores | Opciones comunes

Caracteristicas técnicas
Temperatura ambiente
Material de sellado
Grasa
Modelo de regulador aplicable

-10 °C a 100°C (sin congelacion)
Goma fluorada
Grasa resistente a altas temperaturas (GR-F)
Tope metalico

especiales

*

Ejecuciones

Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son las
mismas que en el modelo estandar.

/\ Advertencia

Precauciones

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en
este cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.
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Serie MXQ

m Especificacion de doble carrera

Se pueden instalar dos cilindros en linea y la carrera del cilindro se puede controlar en dos fases en las dos direcciones.

Forma de pedido

MXQ (12| A -[15|-(25] [ZA|-[M9BWL|- X2192 {Doble carrera
Diametro ® Detector magnético
8 [ — | Sin detector magnético (iman integrado) |
12 ® Carrera A [ ® Carrera B-A + Los detectores magnéticos aplicables son los mismos que los del producto esténdar.
50 ;g Opciones del regulador
25 | 5 h %043 Posicion de montaje
5 35 Simbo Tipo de regulador del regulador™
. 45 Final de carrera Final de carrera de Final de carre- | Final de carre-
Opciones de cuerpo 10 de extensién retraccién 1a de extension | a de reraccidn
[ A [Modelo con conexiones a ambos lados| 10 20 Z | Sin tope de regulacion
30 ZA [ ) [ ]
L. L. 40 ZB | Tope metalico con amortiguador o
Caracteristicas técnicas 15 ZC 0
Serie Modelo con conexiones a ambos lados 15 25 ZD o [ []
Diametro [mm] 8,12, 16, 20, 25 35 %E Tope elastico L) -
Carrera maxima [mm] 50 20 20 ZG °® °
# Las especificaciones diferentes a las mostradas en 30 ZH | Amortiguador hidraulico/RJ [ )
la parte superior son las mismas que en el modelo 25 25 ZJ M)
estandar. ZK ) [
ZL | Tope metdlico [ )
ZM [
| Descripcién funcional del cilindro multiposicional | ZBF | Tope metdlico | Tope elastico ® ®
ZBJ | con Amortiguador hidraulico/RJ [ ) [ )
- ZBM | amortiguador [ Tope metalico [ ] [ ]
B C A 1) Est nicial
1 1 | ) ( Sozi(ici)éln Igleacarrera 0) ZEC Tope Tope metalico con amortiguador [ ) [ ]
{ \ P ZEJ | % [Amortiguador hidréulicoRJ | @ °
I ZEM Tope metalico [ ) [ )
2) 12 etapa (Funciona- ZHC ' Tope metalico con amortiguador [ ) [ )
CarreraB  Carrera A Amortiguador Tt
miento con carrera A) ZHF | o D o) [Tope efastico L] ®
B c ®  Cuando se suministra ZHM Tope metalico (] (]
A L | aire desde la conexion étg Tope ]'I_OPe mel|a'hc$' con amortiguador : :
1 I 5 2 ope elastico
A, el vastago inicia la metalico - e
Carrera A | | 1 ‘ carrera A. ZLJ Amortiguador hidraulico/RJ | @ ]
1 @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. Si no
3) 22 etapa (Funciona- se afiade ningun simbolo para la posicion de montaje del
_— . ® o miento Coan carrera B-A) E?Jgelggdn%nltzérr?)%glt%?icc’)l;ga?tgél de carrera de retraccion se
arrera 8- i | | Tras la 12 etapa, cuan- «2 Los amortiguadores hidraulicos en ambos extremos y el
1 I ‘ do se suministra aire regulador de final de carrera de extensién no estan
i 1 desde la conexion, el disponibles para @ 8. Solo esta disponible el regulador de
4staqo inicia | ) final de carrera de retraccion.
vastago Inicia la carrera #3 Si el regulador de final de carrera de extension se va a montar
B-A. posteriormente, pida el modelo —X2202 (Regulador de final
(B} de carrera de extension fijado desde la direccion axial).
l C A 4) Retraccion del cilindro
[ * l " Cuando se suministra | La salida doble es posible. |
[ aire desde la conexion B c A
{ B, el vastago se retrae . 1 | o
CarreraB  Carrera A completamente. ‘ 1) Estald(.),|n|0|a|
(posicién de carrera 0)
CarreraB  Carrera A

| Posibilidad de usar el funcionamiento con carrera A o carrera B individualmente. |

B ﬂ: A [Funcionamiento con carrera A]
1) Estado inicial
(posicion de carrera 0)
CarreraB  Carrera A
2) Funcionamiento
Carrera A l? Cf ] Cuando se suministra aire
[ | [ 1 T desde la conexion A, el vas-
[ 1 | ‘ tago inicia la carrera A.
B ¢ A (Funcionamiento con carrera B)
‘ 1) Estado inicial
(posicién de carrera 0)
CarreraB  Carrera A
® 2) Funcionamiento
Carrera B l? ] /?\ Cuando se suministra aire

desde la conexion C, el vas-
tago inicia la carrera B.

—
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® @ 2) Salida doble
- ‘? ; ; Cuando se suministra aire a
L 1 ‘ las conexiones A y C al
w Pw o | mismo tiempo, se puede
obtener la salida doble en
el rango de carrera A.

| Precauciones

/A\Precaucion

1. No suministre aire hasta que no se haya sujetado el

cilindro con el tornillo suministrado.

S_i se suministra aire antes de fijar el cilindro, el ci-

lindro podria tambalearse, con el riesgo de causar

danos fisicos o danos a los equipos periféricos.

. Los reguladores de carrera pueden realizar la regula-
cion en las posiciones del final de carrera de exten-
sion y final de carrera de retraccion, pero no en la
posicion central.

2.
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo
£
8
- - K=
Dimensiones S«
g []
MXQ8A-[-[1Z-X2192 N s g
[a\) )
= - s
g 2 s =
H 17 o N HA H 17 & °
G 8 | o3H9(5%)prof. 2 G g 58 8.3 =
kS A— kS ) =
jouns] = joene] % jouns] = D % ~ S ™ © >‘“—
F " ® » Q ? D Q@ <
PRRR = ' e i £
+0.025 . . g E
@3H9 (o )prof. 2 4 A—+ 4 NN x Md x 0.7 g 5
HB GB HB GB taladro pasante roscado S c
= X
Carrera B: 20 mm Carrera B: 30 a 50 mm Vista transversal A-A | 55
o
P
3
=2
M —
g
05 | =
2
( 1 u"n, s (&)
£0
J I 105 g g
Conexién de pilotaje 3 x M5 x 0.8 Y4 8 =
(Conector macho: Distancia entre caras 7) ZZ §
é
=
e
s
=
4.1 (Profundidad max. de tornillo) a5 23 w
+0. - +0. =
2.1 (Profundidad min. de tornillo) @ 3H9 (5% ) prof. 1.5 3H9 (3 %°) prof. 1.5 19.7 3
—B C k- CD§
s £0
D e% *{ ® O p £ X
- @_@_. oo} v—I ol ]
{D @ o ™ 91 5 I ol o -":3 E
K § + F_ a [2==] im=) -S
N x M3 x 0.5 F B ® 15] \ 2xM3x05 3
N prof. rosca 5 2
Vista transversal B-B 12 <?1> xF —
‘ (7]
g P
=1
Eg
Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 J 1 10.5 © 3
88
e 2
e——% % —> 83
C ] b &
Dimensiones/Peso §
Peso [g] ‘g’ 2
i i Peso adicional de | 32
Caxera Cagera iRkl Dimensiones [mm] Modelo Opiisgnzsuggnégu?aggr § %
4 Final d Final d g
F[N| G| H[HA[NN[GB[HB[ I [ J [ M [ Z [2Z |~ |t | brnen | 2 &
5 MXQ8A-5-15Z[1-X2192 'g'
T 20 MXQ8A-10-10Z1-X2192 25 4 54 | 28 | — 3 65 | 40 | 525|325 | 785|110| 120 | 230 2
5 MXQ8A-5-25Z[ 1-X2192
10 30 MXQ8A-10-20Z2[1-X2192 | 26 6 52 | 23 | 27 4 85 | 40 | 63 42 88.5| 130 | 140 | 270 g 3
15 MXQ8A-15-15Z[1-X2192 3]
5 MXQ8A-5-35Z[1-X2192 g 5
10 MXQ8A-10-30Z[-X2192 o 7
15 40 MXQ8A-15-25Z( -X2192 32 6 40 | 31 | 31 4 70 | 55 | 52.5 | 52.5|104.5| 130 | 140 | 280 15 8 o ©
20 MXQ8A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ8A-5-45Z[1-X2192
10 MXQ8A-10-40Z[1-X2192 P
15 50 MXQ8A-15-35Z[1-X2192 | 46 6 59 | 29 | 29 4 85 | 55 | 57.5|62.5|131.5|145| 155 | 330 N=] %
20 MXQ8A-20-30Z[1-X2192 § 2
25 MXQ8A-25-25Z[ 1-X2192 T
(20 -}

+ El ajuste de la carrera de primera etapa no se puede realizar.
= Véanse las pags. 139 y 140 para las dimensiones del modelo con una opcién de regulador.
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Serie MXQ

m Especificacion de doble carrera

Dimensiones

MXQ12A-[-[1Z-X2192

7.4

—

8.5

@ 4H9 (57%°°) prof. 2.5

8.5

©
Q

dqt+

NN x M5 x 0.8
taladro pasante roscado

Vista transversal A-A

0 0

N N

kS S

HA H G 25 2 H G 25 2

g g

A_.{G:D joene] joens] C_‘_L;/ [se=s] joens] joens] ?O
i T
<

4H9 (

A

—

HB GB

]
Q-
a
O
D le bllle »
'

HB GB

Carrera B: 40, 50 mm

0.5

Carrera B: 20, 30 mm

@ 4H9 (5 ) prof. 2.5

| — w
0
Conexién de pilotaje 3 x M5 x 0.8 J ? | 13
(Conector macho: Distancia entre caras 7) Y4
Y74
5.7 (Profundidad max. de tomillo) 4H9(+00'030 )prof. 2 27
2.7 (Profundidad min. de torilg 0,030 4.5 24.9
®4H9(o )prof. 2 —B
O\ &  © Og ‘
S =00 —© 2 9Ok e
» ' ® ® OFf < ;
L N 3T
o) T oD T+
F —B ) 7 2xM3x0.5
N prof. rosca 5
Vista transversal B-B 16 (2 -1)X F
Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 J | 13 1
n
Eﬂ ——O——@—- ©
C \
Dimensiones/Peso
Peso [g]
Ca;era Cagera Wiekle Dimensiones [mm] — oiiffnig'ﬁ'&"fég‘iﬁ alg(s)r
FIN|[G | H HAINN[GB [HB[ T [J | M [ Z [ 2Z | s | termmcion
5 MXQ12A-5-15Z[ -X2192
10 20 MXQ12A-10-10Z -X2192 28 | 4 | 583 |32 | — | 3 |675| 48 |56.5| 32 925|121 | 133.5| 420
5 MXQ12A-5-25Z[ 1-X2192 480
10 30 |MXQ12A-10-20Z[1-X2192| 38 | 4 | 65 | 40 | — | 3 | 77.5| 58 | 68.5| 40 | 102.5 | 141 | 153.5 460
15 MXQ12A-15-15Z[1-X2192
5 MXQ12A-5-35Z[ 1-X2192
10 MXQ12A-10-30Z[1-X2192 30
15 40 MXQ12A-15-252[ -X2192 34 |6 |37 |29 |3 | 4 |755| 60 |585| 50 |120.5| 141 |153.5| 490 (25)*1 16
20 MXQ12A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ12A-5-45Z[ -X2192
10 MXQ12A-10-40Z[1-X2192
15 50 MXQ12A-15-352[1-X2192 | 34 | 6 | 42 | 39 | 39 | 4 | 90.5| 60 | 63.5| 60 | 130.5 | 156 | 168.5| 530
20 MXQ12A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ12A-25-25Z[1-X2192

=1 El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
+ El ajuste de la carrera de primera etapa no se puede realizar.

= Véanse las pags. 139 y 140 para las dimensiones del modelo con una opcién de regulador.
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo
£
8
- - E=3
Dimensiones S«
+ 8 D
MXQ16A-[]-[1Z-X2192 o 05H(P™)prot.3 o £o
H G 205 g H 6 s 2 2 E
g g 8.7 124 8
on oo 9_'0 oD on ?o f %
] : ; ‘.
i AL 8 o b b Q 'g
(] )\ A4 w W N4 — = g
S
] 2
g g qg, 0
6 At 6 20
E=3
HB GB HB GB NN x M6 x 1 20
taladro pasante roscado = X
Carrera B: 20 a 40 mm Carrera B: 50 mm Vista transversal A-A gE
@ 5H9 (5" *°) pro. 3 " %
=
0s [ CEE
—— %
‘ § LD)
% J ? I 145 1 SO
Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 z 0 2 X
(Conector macho: Distancia entre caras 7) 77 = =
8
K=}
3
=
7.3 (Profundidad méx. de tornillo) 35 %
B . S
3.3 (Profundidad min. de tornilo) | 320 =
s
127 9
: 20
b 4 =
=
BT =
o o
o 23 S
=
(ﬂ_OXF 2xM4x07, =
21 2 ‘ prof. de rosca 6
§ P
Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 J | 145 @ E S
- £ 3 53
- ’ﬂi’ 4 g 93’
I ST
S ©
- - n
Dimensiones/Peso °
Peso [g] g
Cartoa|Carera Modelo Dimensicnes [mr oadlo eirescimat | § 3
< - k=1 :..:
FIN[ G| H[HA[NN[GB[HB] T [J [ M [ Z [ ZZ | s e | 8 &
5 MXQ16A-5-15Z[ -X2192 2 g
10 20 MXQ16A-10-10Z -X2192 38 |4 |57 (3| — |3 |715|58 |60 | 39 [1085]| 136 | 150.5| 760 -g-
5 MXQ16A-5-25Z[1-X2192 — =
10 30 |MXQ16A-10-20Z[1-X2192| 48 | 4 ([ 68 | 48 | — | 3 [ 995 | 50 | 71 | 48 | 118.5| 156 | 170.5
15 MXQ16A-15-152[1-X2192 820 3 @
5 MXQ16A-5-352[1-X2192 oS
10 MXQ16A-10-30Z[1-X2192 860 50 g ]
15 40 MXQ16A-15-252[ -X2192 58 | 4 | 58 | 58 3 |695| 80 | 61 | 58 | 1355 | 156 | 170.5 (40)*" 30 _8 §
20 MXQ16A-20-20Z[1-X2192 850 (m)
5 MXQ16A-5-45Z[ -X2192 920
10 MXQ16A-10-40Z[1-X2192
15 50 MXQ16A-15-35Z2[1-X2192 | 40 | 6 | 51 | 35 | 45 | 4 |845| 80 | 71 | 63 | 145.5| 171 | 185.5 c9
20 MXQ16A-20-30Z[1-X2192 910 :g 3
25 MXQ16A-25-252Z[ 1-X2192 8 g
+1 El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico. g °
°

+ El ajuste de la carrera de primera etapa no se puede realizar.
= Véanse las pags. 139 y 140 para las dimensiones del modelo con una opcién de regulador.
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Serie MXQ

m Especificacion de doble carrera

Dimensiones

MXQ20A-[-[1Z-X2192 ®
H G 24 ® HA H G 24 k)
5 Qﬁ 10.7 16.3
- = = | S =A = = | 8
5 . gf’, i o
rt Py o r} | 75}
0@ o @)oo -
LA . / | .
N i .
6 —A 6 NN x M6 x 1 prof. de rosca 9
HB GB HB GB .
0050 Vista transversal A-A
+0.1
Carrera B: 20 a 40 mm @5H9(o " )prof. 3 Carrera B: 50 mm
@ 5H9 (%) prof. 3
M
05 [
L= —
~
— @ @
\ J | I 16.5
Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 Y4
(Conector macho: Distancia entre caras 7) Y74
7.3 (Profundidad max. de tornillo) 5Hg(+°'030) s . 43
3.3 (Profundidad min. de tornill) o Jprol. 38.6
2 5H9 (0% ) prof. 2 B

N xM5x0.8
Vista transversal B-B

72
42
60

™

2 x M5 x 0.8 prof. de rosca 7

Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 J | 16.5
l I I
T o———o-—0——0©
~
. i l |
Dimensiones/Peso
Peso [g]
Ca;era Cagera Wiekle Dimensiones [mm] — oii?gn:glglgnﬂgﬁ alg(s)r
FIN| G| HJHA[NN|[GB|HB| T [J | M | Z [ ZZ | = |G| Sy’
5 MXQ20A-5-15Z[ -X2192
10 20 MXQ20A-10-10Z -X2192 40 | 4 | 46 | 46 | — | 3 | 60 | 70 | 60 | 34 |123.5| 137 | 156 | 1200
5 MXQ20A-5-25Z[ 1-X2192
10 30 |MXQ20A-10-20Z[1-X2192| 48 | 4 |66 | 46 | — | 3 | 80 | 70 | 68 | 46 | 133.5| 157 | 176 | 1300
15 MXQ20A-15-152[1-X2192
5 MXQ20A-5-35Z[ 1-X2192
10 MXQ20A-10-30Z[1-X2192 85 50
15 40 MXQ20A-15-252[ -X2192 58 | 4 | 56 | 56 | — | 3 |70 | 80 | 58 | 56 | 143.5| 157 | 176 | 1300 (55)%1 | (80)*!
20 MXQ20A-20-20Z[ 1-X2192
5 MXQ20A-5-45Z[ -X2192
10 MXQ20A-10-40Z[1-X2192
15 50 MXQ20A-15-352[1-X2192 | 42 | 6 | 43 | 36 | 48 | 4 | 85 | 80 | 65 | 64 |159.5| 172 | 191 | 1500
20 MXQ20A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ20A-25-252[1-X2192

=1 El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
+ El ajuste de la carrera de primera etapa no se puede realizar.
+ Véanse las pags. 139 y 140 para las dimensiones del modelo con una opcién de regulador.
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo
£
. . 2
Dimensiones S«
g8 []
MXQ25A-[ -[1Z-X2192 « S0
205 125  ©6HI(5"")prof. 4 H G 24 5 g X
[ —A = S=
, oD oD o 3 1=3
) . o So =
13 A :
o6 . . & =
4 G
H 2
iis 2 M
H =]
% E]
3 x M8 x 1.25, prof. de rosca 12 —A 7 = g
Vista transversal A-A HB GB =4 =
M °
0.5 3
9o . 3
\=
@ar | S— K=
o o
A= -~ 8
P @ SO
\ J | I |17 20
=] O
Conexion de pilotaje 3 x M5 x 0.8 Y4 s <
(Conector macho: Distancia entre caras 7) 74 E s
o
9 (Profundidad max. de tornilo) 6H9 (%) prof. 3 6.5 52 %
4 (Profundidad min. de tormnillo) @ 6H9 (50'030 ) prof. 3 H—B ’ 46 ?
| ,ﬂg/ ) S
/Af\ 2 ® i =
A NS ISLC Bl ol |3
| s : - B B =
5 It i — O B8R |25
17 c Q@ | g X
N\ 3 S
; J) =
Hem i 8] g
30 F —B ™ ‘34 KT}
o
Vista transversal B-B 2Xx M6 x 1 prof. de rosca 9\, \ =
(7]
Conexién de pilotaje 3 x M5 x 0.8 J | 17 e .
2§
T o \ 83
° 22
c
S
’ S T
- - n
Dimensiones/Peso °
Peso [g] g
i i P dicional de | ]
CarArera Cagera Modelo Dimensiones [mm] Modelo op%?gngslglgln%gu?aggr % _é
tandar |Finald Final d S ig
F |G| HJ|GB[HB[ T [ J [ M [ Z [ 2Z | | Geeremon | deremacsion. | € &
5 MXQ25A-5-15Z[ -X2192 = £
. 20 MXQ25A-10-102-X2192 46 | 51 55 | 64 80 | 70 | 36 | 141.5| 152 | 175 | 2000 £
5 MXQ25A-5-25Z[1-X2192 =
10 30 |MXQ25A-10-20Z[-X2192| 55 | 71 55 | 84 80 | 72 | 54 | 1515 | 172 | 195 | 2200
15 MXQ25A-15-15Z[1-X2192 38
5 MXQ25A-5-352-X2192 8=
10 MXQ25A-10-30Z[1-X2192 135 g o
5 40 MXQ25A-15-2521 1-X2192 65 | 61 65 | 74 90 | 62 | 64 | 161.5| 172 | 195 | 2100 (120)*1 80 3 §
20 MXQ25A-20-20Z[-X2192 [m)
5 MXQ25A-5-45Z[ -X2192
10 MXQ25A-10-40Z(1-X2192
15 50 |MXQ25A-15-35Z[-X2192| 75 | 61 80 | 69 | 110 | 75 | 66 | 184.5 | 187 | 210 | 2500 c 9
20 MXQ25A-20-30Z[1-X2192 :g 3
25 MXQ25A-25-252(1-X2192 g 2
+1 El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico. T
2 -

+ El ajuste de la carrera de primera etapa no se puede realizar.
« Véanse las pags. 139 y 140 para las dimensiones del modelo con una opcién de regulador.
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Serie MXQ

m Especificacion de doble carrera
Dimensiones
MXQLIUJA-LI1Z[ 1-X2192 Con opcion de regulador

Tope metalico con amortiguador [ZA]: Ambos extremos, [ZB]: Final de carrera de extension, [ZC}: Final de carrera de retraccion

Tope metdlico [ZK]: Ambos extremos, [ZL]: Final de carrera de extensién, [ZM]: Final de carrera de retraccion

Regulador de final de

Regulador de final de Distancia entre caras de orificio hexagonal N  carrera de extension

carrera de retraccion (M)
(M) I
Distancia entre -——] ) )
caras de orificio Distancia ep‘tn‘a
hexagonal H @@ caras de orificio
g hexagonal H
Distancia entre caras G I
- D TD TD
Rango de regulacion E 0.5 | 11 Rango de regulacion F
Max. B Max. C
Aq A2
Final de carrera Final de carrera
de retraccion de extension
Tope metalico con amortiguador/Tope metalico
Tope metdlico con amortiguador| Tope metélico
Ref. del regulador Ref. del regulador
Modelo  |At|Az|B|C| D |E|F|G|H|K|L|L| M |N : 2

Regulador de
final de carrera final de carrera
de retraccion de retraccion

13 | 16.6 | 18.2 | M6 x 0.75]| 2.5 | MXQA-CS8-X2202 |MXQA-CT8 |MXQA-DS8-X2202 |MXQA-DT8
16.2|18.9|20.7 | M8 x1 |2.5 IMXQA-CS12-X2202| MXQA-CT12| MXQA-DS12-X2202 | MXQA-DT12
20 |252]26.9| M10x 1 |3 |MXQA-CS16-X2202| MXQA-CT16| MXQA-DS16-X2202| MXQA-DT16
27 |31.5]34.1| M12x1 |4 |MXQA-CS20-X2202) MXQA-CT20| MXQA-DS20-X2202 | MXQA-DT20
27 [38.3]40.8| M14x15 |5 |[MXQA-CS25-X2202| MXQA-CT25 MXQA-DS25-X2202| MXQA-DT25

Regulador de final de Regulador de

Regulador de final de
carrera de extension

carrera de extension

MXQ8A--X2192 |30 |40 |15[23| 5 |10[12| 8
MXQ12A-[]-X2192| 35 | 45| 17 [ 26| 6.5| 10|14 |10
MXQ16A-[1-X2192| 40 |50 |18 |27 | 8 [10|15|12
MXQ20A-[]-X2192| 47 | 57 |21 |30 |10 |10 |18 |17
MXQ25A-[]-X2192| 54 | 64 |22 |31 |11 |11]20 |19

(o | oW

Tope elastico [ZD]: Ambos extremos, [ZE[: Final de carrera de extension, [ZF|: Final de carrera de retraccion

Regulador de final de

Regulador de final de Distancia entre caras de orificio hexagonal N carrera de extension
carrera de retraccion (M)
(M) f

Distancia entre caras de ( é A @ A /(ll‘@b: ‘_/
orificio hexagonal H | §'QW é Y L _j

Distancia entre caras G T

Distancia entre caras de orificio hexagonal H

D [asas] T
Rango de regulacion E 0.5 | 11 Rango de regulacion F
Max. B Max. C
Aq A2
Final de carrera Final de carrera
de retraccion de extension
Tope elastico
Ref. del regulador
Modelo A | A2 | B|C| D |[E|F|G|H| K L1 L2 M N | Regulador de final de |Regulador de final de

carrera de extension |carrera de retraccion
13 16.6 | 18.2 | M6x 0.75 | 2.5 | MXQA-AS8-X2202 | MXQA-ATS8

16.2 | 18.9 | 20.7 | M8x 1 2.5 | MXQA-AS12-X2202 | MXQA-AT12
20 252|269 | M10x1 |3 MXQA-AS16-X2202 | MXQA-AT16
27 315|341 | M12x1 | 4 MXQA-AS20-X2202 | MXQA-AT20
27 38.3 408 [M14x15| 5 MXQA-AS25-X2202 | MXQA-AT25

MXQ8A-[1-X2192 | 315|415 |17 |25]| 5 1113 | 8
MXQ12A-[1-X2192 | 36.5 | 46.5 | 18 |27 | 6.5 | 11 | 16| 10
MXQ16A-[1-X2192 | 415 | 515 |20 |28 | 8 11117 | 12
MXQ20A-[1-X2192 | 48.5 | 58.5 | 22 | 31 | 10 12 | 20 | 17
MXQ25A-[1-X2192 | 55.5 | 65.5 | 24 | 33 | 11 12 21 ] 19

oUW
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

Dimensiones
MXQLIUJA-LI1Z[ 1-X2192 Con opcion de regulador

Amortiguador hidraulico/RJ [ZGl: Ambos extremos, [ZH[: Final de carrera de extensién, [ZJ |: Final de carrera de retraccion

012,016, 25 ; | @12 a @ 25 (Final de carrera de extension) :
(Final de carrera de retraccion) : Amortiguador hidrulico de |
Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension
i final de carrera de retraccion M
™
o —T
E = == g -
Se8 j\ S8
858 ‘ 858
| =D =B Distancia entre caras de
i Distancia entre caras G D 3 3 orificio hexagonal N
Rango de regulacion E 0.5 |11 Rango de regulacion F
Méax. B Méax. C
Aq A2
Final de carrera de retraccién\ ] Final de carrera de extension
g8 P J 20 (Final de carrera de retraccion) '3
(Final de carrera | : L1
de retraccion) i 1 Amortiguador hidraulico de
i+ final de carrera de retraccion =
PiM K] r
: o =
{ E e 8
L D = =
I - 0358 H
- A
Rango de N
i regulacion E @LZS
l\ 777777777777777777777777777777 Distancia entre
caras G L
Rango de regulacién E| | |D| | 4 T
Max. B
A1
Amortiguador hidraulico/RJ
Ref. del regulador
Modelo Ar | A2 | B|C| D [E|F|G|J| K L1 L2 M N | Regulador de final de |Regulador de final de
carrera de extension |carrera de retraccion
MXQ8A-[1-X2192 | 293 | — |15|— | 5 5|—| 8 — — — | M6x0.75 | — —#1 MXQA-JT8

MXQ12A-[1-X2192 | 40.8 | 47.3 [23 |29 | 65|12 |11 [ 10 16.2 | 189 | 20.7 | M8x 1 2.5 | MXQA-JS12-X2202 | MXQA-JT12
MXQ16A-[1-X2192 | 45.3 | 52.8 |24 | 30| 8 1211 |12 20 252 (269 | MI0x1 |3 |MXQA-JS16-X2202 | MXQA-JT16
MXQ20A-[1-X2192 | 45.3 | 52.8 |15 [26 | 8 3| 6]12 27 31.5[341 | MI0Ox1 |4 |MXQA-JS20-X2202 | MXQA-JT20P
MXQ25A-[1-X2192 | 67.1 | 77.1 |36 | 45 | 11 21 125[19 |12 | 27 38.3 |40.8 | M14x1.5|5 |MXQA-JS25-X2202 | MXQA-JT25

%1 Las opciones de final de carrera de extension y de amortiguadores hidraulicos en ambos extremos no estan disponibles para @ 8.

(OKO\II
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Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada | Modelo con conexiones a amhos lado
MXQU] MXQLIC MXQLIB MXQLIA

del regulador

magnéticos

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo



Serie MXQ

m Especificacion de regulador lateral

Especificaciones en las que el regulador de final de carrera de extension se instala en el lateral del cuerpo

Forma de pedido

MXQ[20] -|1_0_||ZG|-|M93w|-x2200

Altura intercambiable
tipo

Opciones de cuerpo
| Igual que el producto estandar |

Diametro/Carrera ®
| Igual que el producto estandar |

Caracteristicas técnicas

Detector magnético

® Posicion de regulador lateral
Simbolo| Posicion de regulador lateral
— Modelo estandar

Regulador lateral

L Modelo simétrico

| — [Sin detector magnético (iman integrado) |

x« Los detectores magnéticos aplicables

(@ 16 a @ 25 Gnicamente)

son los mismos que los del producto

estandar.

—— e Opciones del regulador

[ Serie [

Modelo intercambiable en altura

|

+ Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son

las mismas que en el modelo estandar.

Dimensiones

Tipo de regulador*! Posicion de montaje del regulador
Simbolo| Finalde carrerade | -« | Final de carrera | Final de carrera
extension Final de carrera de retraccion de extension | de retraccion
ZA . ) [ J ()
ZB Tope metélico con amortiguador °
— Tope elastico o ®
zE | P 0
ZG ) - [ ) ()
ZH Amortiguador hidraulico/RJ °
ZBF | Tope metdlico | Tope elastico @ [ J
ZBJ | con amortiguador| Amortiguador hidraulico/RJ [ ] o
ZEC Tope eléstico Tope metalico con amortiguador [ [
zes | Amortiguador hidraulico/RJ | @ 0
ZHC | Amortiguador | Tope metdlico con amortiguador o o
ZHF | hidraulico/RJ Tope elastico [ J [

=1 El tope metdlico con opcién de amortiguador no esta disponible para @ 6.

Modelo estandar/MXQ6-[1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion

son las mismas que las del producto estandar.

4.5 29.9 195
4.8 12.7 5 Rango de regulacion 11 [V 15 | Distancia entre caras 8
Distancia entre caras 8 =)
B 0 —
imE - _
! )
Q| € b o
© Regulador de final de carrera de retraccion ~ ~ ‘
- (Amortiguador hidraulico) 2,
Regulador de final de carrera de extension (M6 x0.75) Di .
(Amortiguador hidraulico) l 14 K | Imensmne: iz
(M6 X0.75) — - b Carrera
Lo [®¢ © 10 7.5 | 18.9
: 20 75 | 28.9
Rango de regulacién 6 5 15.8 30 65 | 36.9
29.9 40 145 | 36.9
50 245 | 36.9

Modelo simétrico/MXQ6L-[1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ

Regulador de final de carrera de extension (Amortiguador hidraulico)

(M6 x 0.75)

MXQ6(L)-[1ZD-X2200: Tope elastico

Distancia entre caras
de orificio hexagonal 3

Distancia entre caras 8

(M6x0.75)

Regulador de final de carrera de retracciéon (Amortiguador hidraulico)

! ;(MG x 0.75)

141

31.5 31.5 Distancia entre caras
Rango de regulacion 11 | 5 5 Rango de regulacion 16 de orificio hexagonal 3
Regulador de final de carrera de extension Distancia entre caras 8
® . 9 ° ]
g@—g}—@'g@— o r Regulador de final de carrera de retraccion

(M6 0.75)




Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

S

Dimensiones

Modelo estandar/MXQ8-1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

Regulador de final de carrera de extension

a | Modelo con conexiones a ambos lado
MXQLIA

18.1 (Amortiguador hidraulico)
o . 48 15.7 (M6 x 0.75) Ladg:e”cotzgian 4.5 29.9 Rango de 22.5 P

istancia 5 regulacién 10 N 18 Distancia entre caras 8 | &
entre caras 8 Q — | 8
I - 7]
3 *: .y - g

N 5 — ‘ : |y © Em

“ '%@ oF o B° Tt & ° i

~ @ o : & : & O Regulador de final de carrera de retraccion : § &)

- $ (Amortiguador hidraulico) o S, E
(M6 x 0.75) g
o
14 K MZ Dimensiones g
Rango de regulacion del regulador \ =
H' o L 0} de final de carrera de extension K=
I =1 b= Carrera| K | MZ TOPegﬁté"CO Tope | Amoriguador | &
Rango de regulacion L1 5 15.8 amortiguador | eléstico | hidrauico z

59.9 L1 L1 L1 20

: 10 55 | 22.5 9 10 5 =[]

20 [ 105 [ 225 10 11 6 20

30 |20 [225]| 10 11 6 g E
40 245 | 22.5 10 11 6 §
50 175 | 225 10 11 6 2
Modelo simétrico/MXQ8L-[1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ 75 [ 465 | 465 10 11 6 2

T

@ @ o Regulador de final de carrera de retraccién (Amortiguador hidraulico)
%ﬁ—@e——@—@—&t (M6 x 0.75)
® ® 0 %

: - ]
o
Regulador de final de carrera de extension X
(Amortiguador hidraulico) — =
(M6 x 0.75) Lado devcon.ean
de pilotaje

Modelo intercambiable en altura

|

MXQ8(L)-LIZA-X2200: Tope metalico con amortiguador

L

o

©

S

Distancia entre caras de 30 Distancia entre caras de §)
orificio hexagonal 3 Rango de regulacién L1 5 30 orificio hexagonal 3 %
. Distancia entre caras 8 Regulador de final de carrera de extensién 5 Rango de regulacion 15 Distancia entre caras 8 ©

(M6 x 0.75)

|

O

—@g——@—@ ' Regulador de final de carrera de retraccion
® ® 0 (M6 x 0.75)

magnéticos

Montaje de detectores | Opciones comunes

T n
MXQ8(L)-[1ZD-X2200: Tope elastico o 8
o.®
S
Distancia entre caras de 31.5 Distancia entre caras 3 3
irine bt 7
orificio hexagonal 3 Rango de regulacién L1 5 315 de orificio hexagonal 3 i.%' g
_Distancia entre caras 8 - Regulador de final de carrera de extension 5 Rango de regulacién 16 Distancia entre caras 8
(M6 x 0.75)
= [e]
; ; =9
@ ® 0 23
@O ' Regulador de final de carrera de retraccion o g
© ® 0 (M6 x 0.75) 2=
)
n o

SVC 142
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Serie MXQ

m Especificacion de regulador lateral

Dimensiones

Modelo estandar/MXQ12-[ 1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

o o7

Rango de
! regulacion L1

o

o
H—

Direccion de montaje de la tuerca del
regulador de final de carrera de extension ,

Carrera: 10, 20 mm

23.9
20.9

5.9

Distancia
entre caras 7

Distancia entre caras 10

Lado de conexion
de pilotaje

6.5

40.8

6.5

Rango de
regulacion 17

13

29.5

23.7

Distancia entre caras 7

Distancia entre caras 10

i
A f T —
5 S o® 8
© "‘é‘@ B _9'@' : _@‘ - _@_ B H Regulador de final de carrera de refraccion
5 D O@U /' (amortiguador hidraulico)
(M8 x1)
Regulador de final de carrera de extension
(Amortiguador hidraulico) 17 K MZ Dimensiones
(M8 x1) Ran%o de regulacion del regulador
\ ek | q de final de carrera de extension
Eﬂ i — Carrera | K | MZ |Topemetdicocon| Tope | Amoriguador
| - | amortiguador | elastico | hidrulico
Rango de regulacion Li l 6.5 L4 L4 L1
40.8 10 5.5 26 3 4 4
o s . Py 20 55| 34 3 4 4
Modelo simétrico/MXQ12L-[1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ 30 55| 34 m 6 5
40 55| 34 6 8 7
DS e 50 | 14 | 34 8 9 | o
‘@{% ©- @e ©- @@ ’ ® ’ o® 75 20 34 8 9 9
‘ : 1 B 100 45 34 8 9 9

Regulador de final de carrera de extension (Amortiguador hidraulico

(M8 x 1)

Lado de conexion
de pilotaje

MXQ12(L)-[1ZA-X2200: Tope metalico con amortiguador

Distancia
entre caras 10

Rango de regulacion L1

35
6.5

Regulador de final de carrera de extensién

Distancia entre caras
de orificio hexagonal 4

(M8 x 1)

Regulador de final de carrera de retraccion (Amortiguador hidraulico)
(M8 x 1)

35 Distancia entre caras 10

6.5

Rango de
regulacion 16

Distancia entre caras

de orificio hexagonal 4

a—]

O
8

MXQ12(L)-[1ZD-X2200: Tope elastico

Distancia

entre caras 10

Rango de regulaciéon L1

36.5
6.5

Regulador de final de carrera de extension

Distancia entre caras

(M8 x 1)

de orificio hexagonal 4

Aegulador de final de carrera de retraccion

(M8 x 1)

36.5

Rango de

6.5

regulacion 18

Distancia entre caras10

Distancia entre caras
de orificio hexagonal 4

O
8

®
i

143

/Regulador de final de carrera de retraccion

(M8 x 1)




Dimensiones

Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

S

Modelo estandar/MXQ16-1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

B
Ajuste Direccion de montaje de la tuerca del
! Rango de L1 requlador de final de carrera de extension

Carrera: 10 mm

29.2
25.3

7.8

Distancia
entre caras 9

(Amortiguador hidraulico)

Distancia entre caras 12 (M10x1)

43

27.7

Regulador de final de carrera de extension

a | Modelo con conexiones a ambos lado

|

R03

Rango de regulacion L1

45.3

Modelo simétrico/MXQ16-1ZG-X2200L: Amortiguador hidraulico/RJ

+ Solo es simétrico el regulador lateral.

Regulador de final de carrera de extension

(Amortiguador hidraulico)

(M10x 1)

MXQ16-[1ZA-X2200(L): Tope metalico con amortiguador

Distancia
entre caras 12

Distancia entre caras
de orificio hexagonal 5

Rango de regulacion L1

40
8

Regulador de final de carrera de extension
(M10x 1)

MXQ16-[1ZD-X2200(L): Tope elastico

Distancia
entre caras 12

Distancia entre caras
de orificio hexagonal 5

41.5
Rango de regulacion L1 8
Regulador de final de carrera de extension
(M10x 1)
= p—

kS
S
k]
S
E
=
=
36.5 §
29 Distancia =
7.5 45.3 entre caras 9 2
Rango de ‘ 8
8 regulacion 15 o
]
L . 2

Distancia
L >
- :3 N entre caras 12 | 3
| Regulador de final de | 2 2
- carrera de retraccion r g
L (Amortiguador hidraulico) s
1 (M10x 1) s
=
MZ Dimensiones S
o
Rango de regulacion del regulador de inalde carrera de extension s
™ " o
‘ B carea| K |MZ Tope me}ahco con Topg Ampmlgqador 2
- amortiguador  |elastico| hidréulico é

i — L1 L1 L1
21.8 10 | 55 335 8 9 6 £
D 20 |55 (395 11 12 9 =
30 [ 14 [395 11 13 10 §
40 | 17 [395 11 13 10 =
50 | 22 |39.5 11 13 10 'E
75 | 41 |395 11 13 10 S
100 | 47 |39.5 11 13 10 2
. 125| 72 | 395 11 13 10 °
[
Regulador de final de carrera de retraccion 3B
(Amortiguador hidraulico) =

(M10x 1)
(7]
(]
c
=}
£
o
(%]
8
40 Rango de _s
) S
8 regulacion 17 Distancia 8_
entre caras 12

(]
[
Distancia entre caras -3
+— Regulador de final de \\de orificio hexagonal 5 | &
O carrera de retraccion g
- (M10x 1) oS
- H 2
el g
L] =
7]
Q
c
=]
S
41.5 Rango de o
8 regulacién 19 i.%‘

Distancia entre
caras 12

Distancia entre caras

o

| Regulador de final de T\ de orificio hexagonal 5

[

carrera de retraccion
(M10x 1)

144

Seleccion
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especiales magnéticos del regulador

del modelo




Serie MXQ

m Especificacion de regulador lateral

Dimensiones

Modelo estandar/MXQ20-1ZG-X2200: Amortiguador hidraulico/RJ

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

45.5
37.3 36.2
9.5 32.5 - Distancia
Distancia Regulador de final de 5 453 Rango de entre caras 9
entre caras 9 carrera de exten.siqn _ 5.5 8, |regulacion 10 ©
Distancia entre caras 12 (Amortiguador hidrdulico) 2
(M10x 1) H
) Distancia
- @ entre caras 12
[ o)
o @ @ O @ < Q
: '_’_@_' @— Regulador de final de carrera B
3 g de retraccion i
™ @ @ @ O [ (Amortiguador hidraulico) o3
(M10x 1)
121 '5| K MZ Dimensiones
Carrera K MZ
-—e B 10 6 36.5
= ) 20 6 465
‘ E | ] 30 18 | 46.5
Rango de regulacion 8 ’ 8 29.8 g‘g 28 46.5
30 46.5
52.8
75 47 46.5
100 24 69.5
Modelo simétrico/MXQ20-[1ZG-X2200L: Amortiguador hidraulico/RJ e

= Solo es simétrico el regulador lateral.

Regulador de final de carrera de extensién (Amortiguador hidraulico
(M10x 1)

MXQ20-[1ZA-X2200(L): Tope metalico con amortiguador

47

Distancia entre caras

de orificio hexagonal 6 Rango de regulacién 7,

10

Regulador de final de carrera de extension
(M12x 1)

Distancia entre caras 17

MXQ20-[1ZD-X2200(L): Tope elastico

48.5

Distancia entre caras -
Rango de regulacion 9

10

de orificio hexagonal 6

Regulador de final de carrera de extension
(M12x 1)

Distancia entre caras 17

145

©
@

Regulador de final de carrera de retraccién (Amortiguador hidrdulico)
(M10x 1)

Distancia entre caras

47 de orificio hexagonal 6
10 Rango de regulacién 17
Distancia
Regulador de final de entre caras 17
LU carrera de retraccion
s (M12x 1)
Distancia entre caras de
48.5 orificio hexagonal 6
10 Rango de regulacion 19

Distancia

@ O
® O

O
2

Regulador de final de
\  carrera de retraccion

M12x1)

entre caras 17




Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

S

Dimensiones

Modelo estandar/MXQ25-DZG X2200 Amortiguador hidraulico/RJ  Dimensiones

MXQLIA

S
<
w
2
g
-]
D
=
o
=
. Rango de regulacion del regulador de 2
;Z?sg:\?jzr;s;og::tgz’zg;ezoanI?ass ?lnal de carrera de extension E
*?—I% & mismas que las del producto Carrera| K | MZ [Topemetédlicocon| Tope |Amortiquador §
! ! estandar. amortiguador | elastico | hidrdulico g
‘  —— E L4 L+ L1 L=
__*1 (
! Rangode Direccion de montaje de la tuerca del ! 10 - 48 15 16 20 8
i regulacion L1 regulador de final de carrera de extension | 20 _— 58 15 16 20 S
c - 30. 50 30 6.5 | 58 7 9 12 g
L Larrera: 38,9 mm B K Mz 40 | 65 58 6 8 | 11 |Em
50 | 65| 58 6 8 | 11 £[]
) é—-—@—é H 75 |12 | 58 16 17 | 21 20
‘ ‘ S 100 |21 88 16 17 21 5, E
‘ |_<|1:B EPF 125 7 88 16 17 21 s
o
Rango de regulacién L1 l 11 150 |33 88 " 16 17 21 §
44.7 67.1 54.5 =2
11.1 39.3 67.1 44 > P
Distancia Reguledor de final de carera de extension 10.5 Rango de Distancia entre caras 12 %
entre caras 12 6.5 (Amortiguador hidraulico) 11 regulacion 24 - Distancia entre caras 19 | S
Distancia (M14 x 1.5) « g (&)
entrecaras19] [+ - S[]
Lnrecaras 19 S S
o N3 < — 3 ¢ 5
AN 3 @@ @ @ O@_ Regulador de final de } | S =
\Y) f : — carrera de retraccion ;
=) @ @@ @ @ @ O @_ Eﬁmiigusa)dor hidraulico) E
oS ' .

== =]

Modelo simétrico/MXQ25- 1ZG-X2200L: Amortiguador hidraulico/RJ - - - -

+# S06lo es simétrico el Conexion (36)  (30)

A ) § Regulador de final de
i r carrera de retraccion
@ O @— (M14 x 1.5)
?

‘ 2% %
\ ¥

2y Do

magnéticos

(]
3
‘©
[ =
5]
K]
. . =3
regulador lateral de pilotaje 65 |, (23.5) = CD’
e © © © Oog | ! nE
~—#— - = T o B ]
— £
@@ ® © o o9 | |5
, ] | H—1 | 2
_;_.‘ 2
=
Regulador de final de carrera de extension Carrera: 10, 20 mm
(Amortiguador hidraulico) Regulador de fmal de carrera de retraccién (Amortiguador hidraulico) - - - o 2
(Mi4x15) (M14x 1.5) S5
ES
MXQ25-1ZA-X2200(L): Tope metalico con amortiguador g s
Distancia Rango de 54 54 Distancia Distancia entre caras § g
entre caras 19 regulacion L1 11 11 Rango de regulacion 19 entre caras 19  de orificio hexagonal 6 S g
o
Distancia entre caras / Regulador de final de carrera de extension 8.
de orificio hexagonal 6 *T (M14x1.5) X r -
[T L 2
i 1 ‘ :O:
il o
&) i 8
o
]
o
2,
[}
kS
o
=

MXQ25- 1ZD-X2200(L): Tope elastico 2

Distancia S s

entre caras 19 Rango de 55.5 55.5 Distancia Distancia entre caras g e

regulacion L1 11 11 Rango de regulacion 20 entre caras 19  de orificio hexagonal 6 3 %

Distancia entre caras Regulador de final de carrera de extensién ir @
de orificio hexagonal 6 (M14 x 1.5)

1
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Serie MXQ

m Uso combinado de amortiguador hidraulico + tope metalico

Existen especificaciones en las que los amortiguadores hidraulicos y los topes metalicos se usan en combinacién con el regulador de final de carrera de extension
y el regulador de final de carrera de retraccién. Los amortiguadores hidraulicos absorben energia y los topes metalicos se usan para posicionamiento.

Forma de pedido

MxQ[20][ ]-[10][ZG]-[M9BW]- X2201 L]

Modelo intercambiable en altura Posicion de regulador lateral
Simbolo|Posicién de regulador lateral
— Modelo estandar

Opciones de cuerpo L Modelo simétrico
| Igual que el producto estandar | (@ 16 to @ 25 tnicamente)

¢ Uso combinado de amortiguador
hidraulico + tope metalico

Diametro/Carrera® .
| Igual que el producto esténdar | ¢ Detector magnético
| — | Sin detector magnético (imén integrado) |
« Los detectores magnéticos aplicables son los
mismos que los del producto estandar.

® Opciones del regulador

L. L. Simbolo Tipo de tope de Posicién de montaje del regulador
Caracteristicas técnicas regulacion Final de carrera de extension | Final de carrera de retraccién
[ Serie | Modelo intercambiable en altura | ZG |Amortiguador hidraulicol| L °
+ Las especificaciones diferentes a las mostradas en la parte superior son ZH RJ o ®
las mismas que en el modelo estandar. zJ + Tope metalico [
Dimensiones
Modelo estandar/MXQ6-1ZG-X2201 * Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto esténdar.

Amortiguador hidraulico de final
Distancia de carrera de extension
entre caras 8 151 (M6 x 0.75) 4.5 29.9 Rango de regulacién 11
4.8 12.7 Méax. 16 5 19.5  Distancia entre caras 8
Rango de regulacion 10 5 Lado de conexion Amortiguador hidraulico de o 15
t de piotaje final de carrera de retraccion =} Distanci
0 - L M6 x 0.75 istancia entre caras
o W e £ ] (,_ ! x0.75) - de orificio hexagonal 3
(o)) 4
3 ® @ o & \
© o °® @E ® & © o = | Tope metdlico en final de carrera de extension -
- (M6 x 0.75) Distancia entre caras 8
Distancia [l 136 Tope metalico en final de carrera de retraccion 5 Rango de regulacion 14 13.6
entre caras 8 (M6 x0.75) Max. 20 . .
Distancia entre caras de orificio hexagonal 3 Dimensiones
14 K Mz Carrera K MZ
| | 10 75 | 189
El 1o o [ ’ 20 75 | 289
- £ 30 6.5 | 36.9
Rango de regulacion 6 5 15.8 40 145 | 36.9
i s 29.9 50 245 | 36.9
Modelo simétrico/MXQ6L-[1ZG-X2201

Tope metalico en final de carrera de extension

& & 0 (M6 x 0.75)
@ @ o)
Tope metélico en final de carrera de retraccion

(M6 x 0.75) Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion
Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensién (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) de piltaje
Modelo estandar/MXQ6-1ZH-X2201 Modelo estandar/MXQ6-[1ZJ-X2201
:\'\;Ineo)r(tlgl;z(;or hidréulico de final de carrera de extension Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion
’ . ) . (M6 x 0.75)
Tope metélico en final de carrera de extension
(M6 x 0.75)
l%g@ e 9o O 9. o . ol
e OO ©—20——©-
o & o o & o
Tope metalico en final de carrera de retraccion
(M6 x 0.75)

147 SVC
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Dimensiones

Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

Modelo estandar/MXQ8-[1ZG-X2201

# Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacién son las mismas que las del producto estandar.

Amortiguador hidraulico de final

Distancia de carrera de extension
entre caras 8 18.1 (M6 x 0.75) 45 29.9 Rango de
4.8 15.7 Méax. 15 - Lado de conexion 5 regulacion 10 Distancia entre caras 8
i de piotaie
Rango de regulacion 10 | Amortiguador hidréulico de final de carrera de reraccion O
™ [
o 3 [] (Mfix075) © ®) Distancia entre caras 8
&’ @ ® OaH S g o
- ; @_@é_@jé@f) Tope metalico en final de carrera de extension - Distancia entre caras
T (M6x0.75) de orificio hexagonal 3
: - 16.6 Tope metélico en final de carrera de retraccion 5 Rango de regulacion 14 16.6
Distancia - ¢
entre caras 8 (M6 x 0.75) Méx. 19
Distancia entre caras ; .
de orificio hexagonal 3 ﬁh MZ Dimensiones
Carrera K MZ
1 — P 10 55 | 225
: =2 ==2y 20 105 | 225
Rango de regulacion L1 5 15.8 30 20 22.5
29.9 40 245 | 225
50 175 | 225
75 46.5 | 46.5
Modelo simétrico/MXQ8L-[1ZG-X2201
Tope metélico en final de carrera de extension
(M6 x 0.75)
(& O Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion
© @@i ©- @ (M6 x 0.75)
Tope metalico en final de carrera de retraccion -
(M6 x 0.75)
Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension
(M6 x 0.75) de plotaje
Modelo estandar/MXQ8-[1ZH-X2201 Modelo estandar/MXQ8-[1ZJ-X2201
Amortiguador hidraulico de final de
carrera de extension Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccién
(M6 x 0.75) \ (M6 x 0.75)
& ® 0 & ® O
— 00— OO OO
® @ 0 ® & 0%
Tope metélico en final de carrera de extension Tope metélico en final de carrera de retraccion
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
148
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a | Modelo con conexiones a ambos lado

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion

MXQLIA

>—

MXxaQllB

{ MXQ[] T MXxaQrtlc

especiales magnéticos del regulador

del modelo



Serie MXQ

m Uso combinado de amortiguador hidraulico + tope metalico

Dimensiones
Modelo estandar/MXQ12-[ 1Z2G-X2201 Dimensiones
« Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacién son las mismas que las del producto estandar. Carrera K Mz L+
10 5.5 26 4
— _ B o o 20 5i5) 34 4
B 30 5.5 34 5
i = E ' 40 5.5 34 7
i ; ’ 50 14 34 9
Rango de Direccion de montaje de la tuerca del amortiguador 75 20 34 9
. regulacion L1 hidraulico de final de carrera de extension i
‘ i 100 45 34 9
Carrera: 10, 20 mm
. - . - - 295
23.9 40.8 23.7
5.9 | 20.9 6.5 i i
Sisancia ent : Max. 17 . ‘ D|s[tfrtm|a. enttre caras1;
istancia entre caras
Rango de regulacion 10 | . | 6.5 Rango de Listancia eniré caras 10
Distancia 6.5 | regulacion 17 2}
entre caras 10 0 Distancia entre caras
N~ o
2 - w \ N de orificio hexagonal 4
5 Amortiguador hidraulico de Q
& © © Oo® fnel de cartera de rfraceion
0 ©——> . N (M8x1)
N . @ O ®' Tope metalico en final de carrera de extension Distancia entre caras 10
" (M8 x1)
21.9 Tope metélico en final de carrera de retraccion 6
Distancia (M8 x 1) 6.5 Rango de regulacion 13
entre caras 10 Distancia entre caras de Max. 20
orificio hexagonal 4
17 K MZ

4

Rango de regulacion L1

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension 40.8

(M8 x 1)

Modelo simétrico/MXQ12L-[1ZG-X2201

Tope metalico en final de carrera de extension

(M8 x 1)
4 Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion

O
&

Tope metélico en final de carrera de retraccion T

(M8 x 1)

Lado de conexion

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensio|
de pilotaje

(M8 x 1)

Modelo estandar/MXQ12-[1ZH-X2201

Amortiguador hidréulico de final de carrera de extension
(M8 x 1)

©®

0e® 5% @

d@
o®

Tope metalico en final de carrera de extension
(M8 x 1)
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Modelo estandar/MXQ12-[1ZJ-X2201

O
2

Tope metalico en final de carrera de retraccion

(M8 x 1)

© © © @ Og
¢ © @ @ 09

Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion
(M8 x 1)




Dimensiones

Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

Modelo estandar/MXQ16-1ZG-X2201

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

Rango de
» regulacion L1

\hidréulico de final de carrera de extensién

Direccién de montaje de la tuerca del amortiguador

Carrera: 10 mm

Amortiguador hidraulico de
final de carrera de extension

29.2
Distancia 7.8 253 )
entre caras 9 Max. 18
Distancia Rango de regulacién 10

entre caras 12

© it
<

21.3
®

27.7

27.2

(M10 x 1)

7.5

Dimensiones

Carrera K MZ L1
10 55 33.5 6
20 5i5) 39.5 9
30 14 39.5 10
40 17 39.5 10
50 22 39.5 10
75 41 39.5 10
100 47 39.5 10
125 72 39.5 10
<365
29 Distancia
453 _ Rango de jentre caras 9
8 __|regulacién 15 Distancia

13.2

entre caras 12

{ Distancia entre
caras de orificio

Amortiguador hidraulico de .QS

final de carrera de retraccion hexagonal 5

Distancia
entre caras 1 (M10x 1)
Distancia entre caras

de orificio hexagonal 5

O
I@

(M10x1)
Tope metdlico en final de carrera de extensién

Distancia

Rango de regulacién L1

L (M10x 1)
Tope metdlico en final de carrera de retraccion 8 Rango de regulacion 11
Max. 20
17 K MZ
o %; & 8]
p— ‘ _F
l 8 21.8
45.3

Modelo simétrico/MXQ16L-[1ZG-X2201

# Soblo es simétrica la parte del regulador.

Tope metdlico en final de carrera de retraccién
(M10x 1)

Tope metdlico en final de carrera de extension

J(M1 0x1)
. Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion

(M10x 1)

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension

(M10 x 1)

Modelo estandar/MXQ16-1ZH-X2201

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensién

Tope metdlico en final de carrera de extension

(M10x 1)

Modelo estandar/MXQ16-1ZJ-X2201

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension

(M10x 1)

Tope metalico en final de carrera de retraccion

(M10x 1)
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a | Modelo con conexiones a ambos lado

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

Seleccion

T MXQLIA

MXxaQllB

( MXQ[] T MXxaQrtlc

especiales magnéticos del regulador

del modelo



Serie MXQ

m Uso combinado de amortiguador hidraulico + tope metalico

Dimensiones

Modelo estandar/MXQ20-[1ZG-X2201

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

37.3 Amortiguador hidraulico de final
9.5 32.5 de carrera de extension
Distancia entre caras 9 (M10x 1)
Distancia Ajuste Max. 21
entre caras 12 adecuado 10 10

©

E@_@ o
256 3

[
™

Distancia entre

—%

Tope metélico en final de carrera de retraccion

Distancia
entre caras 9

45.5
36.2
7.5 45.3 Rango de ©
8_ regulacion 10 ©
] Amortiguador hidréuico de 1 ®
O @ final de carrera de retraccion :
@ = (M10x1)
O @_ Tope metalico en final de carrera de extension
(M12x1)

10

Rango de regulaciéon 12

Distancia
entre caras 12

Distancia
entre caras 17

caras de orifici M12x 1) Max. 22 Distancia entre caras de
hexagonal 6 orificio hexagonal 6
Distancia entre caras 17 215 K Mz
l | Dimensiones

e—@{—-—é Carrera K mz
10 6 36.5
‘ E | . E 20 6 | 465
Rango de regulacién 8 ’ 8 20.8 30 18 46.5
59,8 40 28 46.5
' 50 30 | 465
75 47 46.5
100 24 69.5
e ras 125 49 69.5
Modelo simétrico/MXQ20L-[1ZG-X2201 150 74 | 695

# S6lo es simétrica la parte del regulador.

Tope metalico en final de carrera de retraccion
(M12x 1)

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension
(M10x 1)

Modelo estandar/MXQ20-1ZH-X2201

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension

(M10 x 1)

Tope metalico en final de carrera de extension
(M12x 1)

151

Tope metdlico en final de carrera de extension

(M12x 1)

Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccién

(M10 x 1)

Modelo estandar/MXQ20-1ZJ-X2201

Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion

(M10 x 1)

Tope metélico en final de carrera de retraccion

M12x 1)

O
2




Dimensiones

Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

Modelo estandar/MXQ25-[1ZG-X2201

+ Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del producto estandar.

Distancia entre caras 12

entre caras 19

Distancia entre caras 19

54.5
44.7 44
1141 39.3
Distancia Amortiguador hidréulli?o de final 10.5 67.1 Rango de
entre caras 12 Max. 22 de carrera de extension 1 regulacion 24 by
Distancia Rango de (M14x1.5) Y
entre caras 19 (a3 regulacion 11 11 - .
9 il x ‘ . 0 ¥ s Distancia
3 Amortiguador hidréulico de final 3
© ~ — J
N =] @@ @ @ @ O @ de cartera de retraceion
(o %—@——%@—{@——@——j - (Hax1g] T
=) 7 @ © © © O @_ Tope metlico en final de carrera de extensién
% (M14x1.5) g
Distancia - » ) ~ 11| | | Rango de regulacién 10 413
entre caras 19 41.3 Tope metalico en final de carrera de retraccion Max. 21 :
(M14 x 1.5) - Distancia entre caras
235 K Mz de orificio hexagonal 6
Distancia entre caras de orificio hexagonal 6 ‘ |
¢—-—@—# B

I

Rango de regulacién L1 _l 11
Dimensiones 67.1
Carrera K MZ L4
10 — 48 20 _ - - - - - . -
20 — 58 20 Conexién (36) _ (30)
30 6.5 58 12 8! de pilotaje 6.5 |, (23.5)
40 6.5 58 11 : 1 :
50 6.5 58 11 g
75 12 58 | 21 e H— - J
100 21 88 21 Rango de \Direccién de montaje de la tuerca del amortiguador
125 7 88 21 1 regulacion L1 hidréulico de final de carrera de extension 1
150 33 88 21 Carrera: 30, 50 mm Carrera: 10, 20 mm

Modelo simétrico/MXQ25L-[1ZG-X2201

# Solo es simétrica la parte del regulador.

Tope metdlico en final de carrera de retraccién

Tope metdlico en final de carrera de extension

(M14x1.5)

©®
Qe

O~

é@

@

(M14 x 1.5)

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de retraccién

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensién? -

©
g_ﬁi ﬁmmn.a)

(M14 x 1.5)

Modelo estandar/MXQ25-[1ZH-X2201

Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensién

Modelo estandar/MXQ25-[1ZJ-X2201

Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion

(M14 x 1.5)

Tope metal

(M14 x 1.5)

ico en final de carrera de retraccion

(M14 x 1.5) r

S

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada | Modelo con conexiones a amhos lado
MXQU] MXQLIC MXQLIB MXQLIA

|

del regulador

magnéticos

SO

L)
I

@

@@
Bo°

& @& 0@
—o—6——F=
® ® oL

@
40
@

o
©
=

=

Tope metdlico en final de carrera de extension

(M14 x 1.5)

O
2

=

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo



Serie MXQ

m Regulador de final de carrera de extension fijado desde la direccion axial

Este producto ha sido disefiado para permitir fijar el método de bloqueo del regulador de final de carrera de extensién desde el lateral
usando una llave Allen.

Forma de pedido

MXQ@ -[10][zA]-[M9BW]- X2202

Regulador de final de carrera de

extension fijado desde la
Opciones de cuerpo direccion axial

[ Igual que el producto esténdar |

Detector magnético
| Sin detector magnético (imén integrado) ]

* Los detectores magnéticos aplicables son los
mismos que los del producto estandar.

Diametro/Carrera ®
| Igual que el producto esténdar |

lOpciones del regulador

Posicion de mor;t1a1e Tipo de regulador*2*3+4 Posicién de montaje
Simbolo|  Tipo de regulador*2#3+4 del regulador Simbolo el reguiador
Finalde | Final de Final de carrera Final de carrera de Final de | Final de
carrera de | carrera de g na carrera de | carrera de
extension | retraccion de extension retraccion extension | retraccion
ZA Tope metélico con [ J [ J ZBF | Tope metalico | Tope eldstico ) )
ZB amortiguador [ J ZBJ |con Amortiguador hidraulico/RJ | @ [ J
ZD Tope eldstico ) ) ZBM | amortiguador | Tope metalico ® )
ZE P [ J ZEC Tope metalico con amortiguador | @ [
2G . - [ J [ J ZEJ | Tope elastico Amortiguador hidraulico/RJ [ J [ J
Amort dor hidraulico/R AT
ZH mortiguador hidraulico/RJ o ZEM Tope metélico o [ )
ZK . [ J [ J ZHC ) Tope metalico con amortiguador | @ [
Tope metalico Amortiguador e
ZL [ J ZHF | .~ ¢ Tope elastico [ J [ J
— - hidraulico/RJ —
«1 @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. ZHM Tope metalico o )
Si no se afade ninglin simbolo para la posicién de mon- | ZLC Tope metdlico con amortiguador | @ [ J
taje del regulador, el regulador de final de carrera de | ZLF | Tope metélico | Tope elastico [ ] [ ]
retraccion se puede montar posteriormente. ZLJ Amortiguador hidraulico/RJ o o

«2 El tope metdlico con opcion de amortiguador no esta
disponible para el modelo MXQ6(A, B).

%3 La opcion de amortiguador hidraulico no esta disponible
para el modelo MXQ6(A, B) y MXQ8(A, C).

«4 Cuando el producto viene con reguladores en ambos
extremos, el final de carrera de retraccién es estandar.
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo
g
3
Dimensiones £«
g[]
i Regulador de final de | Amortiguador hidraulico/RJ g E
[ carrera de extension Amortiguador hidraulico de s
D @ O 5B (M) ‘ final de carrera de extension ! >
« |r=\\ L @ , ] =5 /() 2
I :"/ IX ' Distancia entre caras =
Eol‘ll_l [ @ O@E: de orificio hexagonal H ==—8 (s
L!i'i PN Distancia entre caras - - g
' de orificio hexagonal N o8 @
g8 2 m
0.5 | 11 Rango de regulacion F _(‘5 % g ]
K=
Max. C eo 20
E’E
Tope metalico con amortiguador [mm] Amortiguador hidraulico/RJ [mm] é
Modelo C|F| H| K| L | L M N Modelo C|F|J| K| L | L M N é
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ12 21.9|23.7 P —
MXQ8C 23112 3 118 Hus 160 6X075|25 MXQi2A, mxaizc| 20 | 1| 7|62 459 207 | MBX1 |25 | 8
MXQ12 219|237 MXQ16 272|289 2
MXQ12A, Mxaizc| 28 | | 4 |82 [fg9(207| ME*' |25 MXQ16A 1T %1% [es2leee] MOXT % | 2,
MXQ16 27.2 | 28.9 MXQ20 34.5|37.1 S[]
MXQ16A 2711515 120 5p5Toeg| MIOXT |3 MXQ20A 26| 6| 9127 gypraa | MIOXT 14 | 55
MXQ20 345371 MXQ25 413438 = X
MXQ20A 30 | 18| 6 |27 oor Mi2x1 (4 MXQ25A 45|25 | 12|27 ot M14x15 15 EE
MXQ25 413|438 MXQ8B 28 [11] 7[162]149[16.7] M8x1 [25 | o
MXQ25A 811201 6127 agaigog| M4x15 5 MXQ12B 30 |11] 9|20 |202]219]| Miox1 |3 | B
MXQ8B 26 | 12| 4 [162[149[16.7] M8x1 |25 MXQ16B 26| 7| 9|27 |255|281| Miox1 |4 \=
MXQ12B 27 13| 5 [20 [202]21.9] M10x1 |3 MXQ20B 45 |25 [ 12|27 [32.3[34.8[M14x15]5 g
MXQ16B 30 |16 ] 6 |27 [255[28.1| M12x1 |4 =
MXQ20B 31|17 ] 6 |27 [32.3[348[M14x15]5 5
20
[~
Tope elastico [mm] Tope metalico [mm] g (&)
Modelo C|F|H| K |L | L M N Modelo C|F|H| K |L | L M N §§
MXQ6 13.6 | 15.2 MXQ6 13.6 | 15.2 £
MXQBA 25 14| 3 |13 (o o MBX0.75 | 2.5 MXQBA 24112 | 3 |13 o o MBX0.75 | 2.5 %
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 3
MXQSC 25 (13| 8 |18 (e M6 X075 | 25 MXQBC 23 (12| 8 |18 g s MEx075 |25 | 2
MXQ12 21.9|23.7 MXQ12 219|237
MXQ12A, mxaizc| 27 | 16| 4 |82 [qg9(207| MB*' |25 MxQ12a, mxaizc| % | ' | ¢ |"%?ge (207 X' |2° | g
MXQ16 27.2|28.9 MXQ16 27.2 | 28.9 35
MXQ16A 28 |17 | 5 |20 oo M10x1 |3 MXQ16A 27 [15| 5 |20 Sooe o M10x1 |3 Eg
MXQ20 345 37.1 MXQ20 34.5]37.1 2D
MXQ20A 31020 | 6 |27 oo M12x1 14 MXQ20A 30 (18| 6 |27 oo M12x1 14 gg
MXQ25 41.3|43.8 MXQ25 41.3|43.8 i
MXQ25A 33 |21| 6 |27 o IM14x15/5 MXQ25A 31120 | 6 |27 et M14x15 |5 8
MXQ6B 25 [13] 3 [13 [13.6]152[M6x0.75[2.5 MXQ6B 23 [12] 3 [13 [136]152[M6x075[25 | &
MXQ8B 27 |16 | 4 [162]149[16.7| M8x1 |25 MXQ8B 26 |14 | 4 [162[149[16.7| M8x1 |25 | € ,
MXQ12B 28 |17 ] 5 [20 [202]21.9] M10x1 |3 MXQ12B 27 |15] 5 [20 [20.2]21.9] Mi0x1 |3 §§
MXQ16B 31 (20| 6 [27 [255[28.1 | M12x1 |4 MXQ16B 30 |18 6 |27 [255[28.1 | M12x1 |4 8e
MXQ20B 33|21 6 [27 [32.3[34.8|M14x15]5 MXQ20B 31|20 6 [27 [32.3[34.8|M14x15]5 2 g
E

Ejecuciones
especiales

Seleccion
del modelo
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Serie MXQ

m Regulador de final de carrera de extension fijado desde la direccion axial (Pida un regulador de final de carrera de extension como una unidad simple.)

Este producto ha sido disefiado para permitir fijar el método de bloqueo del regulador de final de carrera de extension desde el lateral

usando una llave Allen.

Regulador de carrera Serie (Accesorios)

Dimensiones

Forma de pedido

MXQA -CS

Tope metélicol

con amortiguador

= X2202

IReguIador de final

de carrera de exten-
sion fijado desde la
direccion axial

Tope metalico con amortiguador

(4}

Distancia entre caras

de orificio hexagonal C

Distancia entre caras
de orificio hexagonal B

ge====

A1

D

Tope metalico con amortiguador [mm]

Modelo Ref. del regulador A A1 B C D*! E F G @ H1 M (Paso estrecho))  P*2
MXQB(L, A, C, CL) MXQA-CS8-X2202 40 2 2.5 3 M3 x 12 18 5.8 8.3 2 M6 x 0.75 M3 x 6
MXQ12(L, A, C, CL) MXQA-CS12-X2202 45 2.8 2.5 4 M3x12 | 24 71 10.4 2.8 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQA-CS16-X2202 50 3.6 3 5 M4 x 12 | 29.4 9.2 12.6 3.6 M10 x 1 M5 x 10
MXQZO(A) MXQA-CS20-X2202 57 4.4 4 6 M5x 12 | 36 11.2 16.2 4.4 M12 x 1 M6 x 12
MXQZS(A) MXQA-CS25-X2202 64 5.5 5 6 M6 x12 | 44 135 19.3 5.5 M14x1.5 | M8x 16
1 Tamaho del tornillo Allen  *2 Tamaho del tornillo de cabeza avellanada
Forma de pedido Dimensiones

T lasti
MXQA - AS[12]- X2202 ope elastico
IReguIador de final de '

Tope elastico
carrera de extension fijado
desde la direccion axial

Tamaiio Distancia entre caras
8 de orificio hexagonal C D ey
12
16
20 w {
25 @
Distancia entre caras il
de orificio hexagonal B
K
Tope elastico [mm]
Modelo Ref. del regulador A B C D*1 E F G M (Pasoestrecho))  P*?
MXQ6(L, A) MXQA-AS8-X2202 415 25 3 M3x12 | 18 5.8 8.3 | M6x0.75 M3 x 6
MXQ8(L, A, C,CL) | MXQ6B(L) ) ) ) ) )
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) MXQA-AS12-X2202 | 46.5 2.5 4 M3x12 | 24 71 10.4 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQ12B(L) | MXQA-AS16-X2202 | 51.5 8 5 M4 x12 | 29.4 9.2 | 12.6 M10 x 1 M5 x 10
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-AS20-X2202 | 58.5 4 6 M5x 12 | 36 11.2 16.2 M12 x 1 M6 x 12
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-AS25-X2202 | 65.5 5) 6 M6 x12 | 44 13.5 193 | M14x1.5 | M8x 16

+#1 Tamafo del tornillo Allen  *2 Tamano del tornillo de cabeza avellanada
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Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo
Forma de pedido Dimensiones £ <
. - g [
Amortiguador hidraulico ] s
- - o] | - | 2O
MXQA - JS X2202 s
11 S =
Amortiguador Regulador de final de g
hidraulico/RJ carrera de_eXter_‘ISién fiiado Distancia entre caras C §
_desde la direccion axial m L2
Tamano i (s
12 2
16 wi 2
20 @l Em
25 Distancia entre caras 8 O
Carrera A1 dg orificio hexagonal B ] e ]
. - F S X
Amortiguador hidraulico/RJ mm] | 5
Modelo Ref. del regulador  [Ref.del amoriguador hidiéuico inicaments]f A | A+ [ B | C | D*? E F G |M{Pasoesirecho)] P*2 8
MXQ12(L, A, C, CL) MXQ8B(L) | MXQA-JS12-X2202 [ RJ0B05U-X2300 |47.3 | 5|25[ 7 [M3x12[24 | 7.1 104 | M8x1 | M4x8 | g
MXQ16(A) MXQ12B(L) | MXQA-JS16-X2202 | RJ1006U-X2300 |528 | 6|3 9 |M4x12|29.4| 9.2/ 126 |MI0Ox1[M5x10 | 2
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-JS20-X2202 | RJ1007HU-X2300 | 52.8 | 7 | 4 9 [M5x12[36 [11.2[16.2 | Mi2x1[M6x12 P
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-JS25-X2202 | RJ1410U-X2300 |77.1 (10 |5 |12 [M6x12[44 |13.5]|19.3 [M14x15/M8x16 | &
x1 Tamafo del tornillo Allen  #2 Tamafio del tornillo de cabeza avellanada %
Forma de pedido Dimensiones g 8
san :g O
Tope metalico 0 e
MXQA - DS [12]- X2202 P === 5
11 Nm g
Tope metalico Regulador de final de Distancia entre caras A §
_ _ carrera de extension fijado de orificio hexagonal C D (=
Tgmano desde la direccién axial Mesa /";l L e
= Eﬁ o1 s
[ =
16 TS — o
20 &) —+ gl
25 Distancia entre caras _g )
de orificio hexagonal B S x
. F 5=
Tope metalico mm] | £
Modelo Ref. del regulador A B C D*! E F G [M(Pasoestrecho)]  P*2 s
MXQ6(L, A) Nen. S
NMXQS(L, A, C, CL) |MXQ6B(L) MXQA-DS8-X2202 40 25 3 M3x12 | 18 5.8 83 | M6x0.75 | M3x6
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) MXQA-DS12-X2202 | 45 2.5 4 M3x12 | 24 71 | 104 M8 x 1 M4 x 8 ”
MXQ16(A) MXQ12B(L) |MXQA-DS16-X2202 | 50 | 3 5 | M4x12 | 294 | 9.2 | 126 | Mi0x1 | M5x10 | & _
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-DS20-X2202 | 57 4 6 M5x12 | 36 11.2 | 16.2 M12 x 1 M6 x 12 23
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-DS25-X2202 64 5 6 Méx12 | 44 135 | 19.3 | M14x1.5 | M8x 16 S =
*1 Tamano del tornillo Allen 2 Tamafio del tornillo de cabeza avellanada 29
e 2
S®
( Modelo con guia sobredimensionada ) g°
Forma de pedido Dimensiones g
Tope metalico con amortiguador 83
MXQB -CS - X2202 - 33
4 [ S5
Q@ 8
Tope metalico Regulador de final de . M ; gE
. .z " Distancia entre caras o
con amortiguador carrera de extension fijado de orificio hexagonal C =
Tamafio desde la direccion axial
8 2 3 g8
12 WS ———1 2.8
16 @] -+ 22
20 Distancia entre caras i.% 3

de orificio hexagonal B

F
Tope metalico con amortiguador [mm]

Modelo Ref. del regulador A Aq B Cc D*! E F G | OHi | OH2 M(Pasoestrecho)] P*2 c2
MXQ8B(L) | MXQB-CS8-X2202 45 2.8 25 4 M3x12 | 24 71 | 104 [ 28 6.8 M8 x 1 M4 x 8 :g 3
MXQ12B(L) |MXQB-CS12-X2202 | 50 3.6 3 5 M4 x 12 [ 29.4 92 | 126 [ 36 88 | Miox1 [M5x10 ] g
MXQ16B MXQB-CS16-X2202 | 57 44 4 6 M5x12 | 36 112 | 162 | 44 | 108 [ Mi2x1 | M6x12 | o5
MXQ20B MXQB-CS20-X2202 | 64 5.5 5 6 M6 x 12 | 44 185 | 193 | 55 | 123 | M14x15 | M8Bx16 | # ©

+#1 Tamaho del tornillo Allen

2 Tamano del tornillo de cabeza avellanada
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Serie MXQ

Seleccion del modelo

Guia para la seleccion del modelo 1

El software de seleccién de modelo
esta disponible.

Para mas detalles, consulte los deta-
lles en el Software de seleccién de
modelo del sitio web de SMC.

. . Momento admisible [N-m]
; ” Dimensiones [mm] Peso [g] Fuerza de
Criterios de seleccién de modelo JLECICEI I o B (Comparado con | empuje [N] |{Comparado con la carrera 50)
cuerpo tamano |Direccion Anchural Anchurade | o oo rera 50)  |(05MPa, direccion OUT) Momento . Momfnto | Momento
vertical mesa ’ ' flector | flector lateral|  torsor
Cuando se requiere una mesa lineal de alta rigi- a6 23 34 32 210 29 6 6 13
dez sin direcciones de conexionado preestable-| Modelo con o8 23 38 32 270 51 10 10 18
e o e Puiene, | conexionesa [ @12 | 27 | 49 | 40 400 113 10 10 19
Q@ 16, Q0 20, @ 25: Modelo esténdar, modelo ambos lados Q16 35 62 50 670 201 16 16 33
con guia sobredimensionada (excluyendo @ (MXQLIA) @ 20 43 | 72 60 1100 314 21 21 49
25): Modelo de doble direccién de conexionado 25 52 88 70 1900 491 41 41 82
Modelo con gui g6 20 34 32 230 29 10 10 18
Para aplicaciones que requieran mas sobredimensio- ‘?182 gg gg gg ggg 1?:13 12 ]g (132
rigidez de la guia que fuerza de empuje (M;'(anEB) 016 37 70 60 920 501 21 21 29
J20 46 80 70 1600 314 4 41 82
e Cuando se requiere menor altura Modelo con o8 21 38 32 260 51 10 10 18
© Cuando deben observarse dos LEDs indicado- consegig)?agg un
res en un lado (incluyendo carrera corta) (MXQOIC) @12 27 49 40 400 113 10 10 19
g6 20 34 32 190 29 6 6 13
Para sustituir el modelo actual . Modelg 08 23 38 82 310 51 10 10 18
Las dimensiones v altura de montaie intercambiable @12 30 49 40 430 113 10 10 19
s A ) en altura @16 | 37 | 62 | 50 690 201 16 16 33
: (MXQL) g 20 46 72 60 1100 314 21 21 49
25 55 88 70 1900 491 41 41 82

Guia para la seleccion del modelo 2

Variaciones de modelo

Tamafio Modelo con conexiones a Modelo con guia Modelo con conexién en un | Modelo intercambiable en
de qui ambos lados sobredimensionada solo lado altura
;_ 9{”'3 MXQCA QB MXQriC MXQr
( ::' aa)n- Didmetro Didmetro Modelo Modelo Didmetro Modelo Modelo Didmetro Modelo Modelo
estandar |simétrico (L) estandar |simétrico (L) estandar |simétrico (L)
a1
3201y 06 T - - — = - — | o | R | &=
32(2) | 08 5 % 06 | 2o | W | gg | 5o | B9 | gg | PREE | 2209
(T3 (T T (TTR mes) T TR
40 | 512 5D 68 08 | BE Gt | 3008 |p12| BO O | 30 O9 |o12 | PO €8 | 3 €5
o STTe | T ST e
2o 7re (2 o S5
50 |o16| gD (5 (@12 | 6D ©8 |0 Od | — — — |o16 D G5
60 | 220 016 — — — @20
70 | @25 020 — — — 025

+1 Para una anchura 32, existen dos tipos de rigidez de las mesas de actuador.
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Condiciones de seleccion

Existen 2 métodos de seleccion de modelo dependiendo del uso. El procedimiento de seleccion de modelo se muestra a continuacion.

A continuacién se muestra el procedimiento simplificado de seleccion de modelo usando los gréficos que corresponde a una mesa lineal de alta rigidez MXQ montada sobre una mesa estatica.
Si el producto se monta en un actuador eléctrico, etc., sera necesario realizar la seleccién de modelo empleando otro método, ya que el producto mas adecuado dependera de la aceleracion del
actuador eléctrico. Para més detalles, consulte los detalles en el Software de seleccion de modelo del sitio web de SMC.

Aplicacion Traslado Presion

~

a | Modelo con conexiones a ambos lados
MXQLIA

Posicion de montaje de la pieza
Voladizo

T

Montaje de la mesa Montaje de la placa final Montaje de la mesa Montaje de la placa final
L1: Distancia entre el centro de la mesa y el centro de gravedad de la pieza L1: Distancia entre el centro de la mesa y la pieza de presion
L2: Distancia entre la superficie superior y el centro de gravedad de la pieza L2: Distancia entre la superficie superior de la mesa y la
L3: Distancia entre el extremo del cuerpo y el centro de gravedad de la pieza en la direccion Z pieza de presion

Sin Topemetdlico | Elastica |Amortiguador|  Tope

AL LLLEICDG ] Regulador |conamortiguador|  tope hidraulico/RJ | metalico

Selec- | Mod. con conexiones a ambos lados
Mod. con conexion en un solo lado | Pagina 162 | P4gina 168 | Pagina 173 | Pagina 179 | Pagina 185 Pagina 191
Mod. intercambiable en altura

Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIB

T

cion
grafico

Mod. con guia sobredimensionada| Pagina 165 | Pagina 171 | Pdgina 176 | P4gina 182 | Pagina 188 Pagina 192

Para traslado
Pasos para la seleccion del modelo Precauciones para el tope metalico con amortiguador

Si se usa un tope metalico con amortiguador en
Condiciones necesarias posicion vertical, se requerira un empuje superior a
masa de la carga de trabajo + fuerza_ total de
compresion del tope metalico con amortiguador".
® Equipo a utilizar e Voladizo © Modelo de regulador Téngalo en cuenta cuando ajuste la presion de trabajo y
e Masa de la carga e Velocidad media seleccione el tamaio del cilindro.
= El tope metalico con amortiguador no se puede comprimir
totalmente debido a la falta'de empuje.

Modelo con conexion en un solo lado
MXQLIC

T

Seleccione un grafico.

Seleccione el grafico aplicable (pagina 162 y siguientes) con la MXQSBB'W’ZO’:’OZ(D’ E, F) Tope elastico

=1 El coeficiente varia segun el modelo y la carrera. Véanse mas detalles en la o 10 20 B 40 s0 e0 70 80 90 100

. ) Voladizo admisible L [mm] |Ls: Voladizo
pagina 159 = s (mmJ [Rango admisible: 100 mm

Voladizo en las condiciones de trabajo

l =
=
(2 2
=
-]

V = mm/ @
configuracion del cuerpo y el tipo de regulador de carrera. Si el regulador T L, . 2 ]
de final de carrera de extensién y el regulador de final de carrera de e \ N 2 (s ]
retraccion son dos tipos de reguladores diferentes, compruebe que se % 15 \\ o S E

o | — N
pueden usar con cada grafico de regulador. s 40—\ \ 0 2
3 N N ~ =)
© % \?00 -—
g 05 NS, (7]
= SN0 ] 38
N7 —— 2
0’00 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 ~—
i isi Ls: Voladi
Voladizo admisible L [mm] RaJn aa(;mi\b\‘ez:?m o p”
(]
Determine el voladizo. €5
£38
— S8
Determine el voladizo en las posiciones de montaje de la pieza L1, L2 y L3. aplcacion JT23ZE0 °3
+ La relacion de posicién entre L1, L2, y L3 no cambia sea cual sea la direccion eQ
=7 f S
de montaje del cuerpo. R 35
montaje de =L o
la pieza J—== P
L
Voladizo Montaje de la mesa Montaje de la placa final %
L1: Distancia entre el centro de la mesa y el centro de gravedad de la pieza 2 g
L2: Distancia entre la superficie superior y el centro de gravedad de a pieza _g
L3: Distancia entre el exiremo del cuerpo y el centro de gravedad de la pieza en la direccion Z g ‘@
S5
Compruebe el voladizo. 2 g
5
D
Compruebe el voladizo para Limax., L2max. y L3max. durante el traslado. MXQ8B-10, 20, 30Z¢ =
(DL1max.: Compruebe el voladizo a partlr del punto de cruce de la masa de 25 V= mmis)
la carga y la velocidad de accionamiento. »
(@L2max.: a: cuando se monta en la mesa T 20 o 3
Compruebe el voladizo admisible a partir del punto de cruce T \ \ o8
de la masa de la carga y la velocidad de accionamiento. S s N '® o
b: Cuando se monta en la placa final g \ N vy 3o
El voladizo admisible se calcula multiplicando el voladizo < 40 \ 2% o2
admisible por 1/2 (coeficiente*). ° N Ve I~ w
(3L3max.: Es posible usarlo dentro del "rango de voladizo admisible" del £ os V=500_¥fa 200
grafico de seleccion si se encuentra dentro del rango admisible 03 %, ~
de la masa de carga y la velocidad de accionamiento 00 [ DN —

o
53
80
g€
=
(]

Este producto se puede utilizar con los voladizos requeridos (L1, L2, L3 de n? 3) si esta dentro del rango admisible de voladizo (L1max., L2max., L3max. de n2 4).
= Si el voladizo requerido supera el voladizo admisible, revise el voladizo, la masa de carga, la velocidad de accionamiento, etc. y vuelva a confirmar que

son aceptables.
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Serie MXQ

Para presion

Pasos para la seleccidon del modelo Precauciones para el tope metélico con amortiguador

Si se usa un tope metalico con amortiguador en
Condiciones necesarias posicion vertical, se requerira un empuje superior a
'masa de la carga de trabajo + fuerza total de
compresion del tope metalico con amortiguador”.
e Equipo a utilizar Téngalo en cuenta cuando ajuste la presion de trabajo y

.. . L. . seleccione el tamaiio del cilindro.
e Fuerza de presion requerida o presion de trabajo

# El tope metalico con amortiguador no se puede comprimir
e Voladizo totalmente debido a la falta de empuje.

Seleccione un gréfico.

Seleccione el grafico aplicable con la configuracion del cuerpo (pagina 191 mxa 8¢ -[1Z

y siguientes). T GO
70 —carr. 10 a 30 0.7/—

o
=)

3 0.5/0.67

w
o
A«‘

0.3/0.4

Fuerza de presion [N]

N ~
A S ~

~ - s~k

Presion de alimentacion [MPa]

0 50 100 150 200
Voladizo admisible L [mm]

Determine el voladizo.

Determine el voladizo en L1y L2. Aelieagtin Efeslor
I + La relacion de posicion entre L1 y L2 no cambia sea cual sea la direccion L

de montaje del cuerpo. Posicion de
montaje de
la pieza

polatizg Montaje de la mesa Montaje de la placa final

L1: Distancia entre el centro de la mesa y la pieza de presion
L2: Distancia entre la superficie superior de la mesa y la pieza de presion

Verifique la fuerza de presion admisible.

Confirme la fuerza de presiéon admisible Nmax. con el voladizo. mxa 8&-1Z
Nmax.: () Cuando se monta en la mesa
Determine la fuerza de presion admisible a partir del punto de
cruce del voladizo en L1y L2y la carrera.
(2)Cuando se monta en la placa final
La valvula admisible se calcula multiplicando la fuerza de presion
admisible por 1/2 (coeficiente*1).

OUuT: IN

. y lado :ladi
MXQ8A-10 a 30Z ado +lado
0.7/ -

70

T
W | _ MXQ8A-20Z
JImxQ8A-50] 752

50 [o5}o67

30 \ 0.3/0.4

~ S~
~ Se b
~ ~|~

Fuerza de presion admisible [N]

0.1

=1 El coeficiente varia segun el modelo y la carrera. 0 20 [4of 60 80 100

Véase la parte inferior para los detalles. Voladizo admisible L [mm]
* La presion de alimentacion admisible en el lado OUT y en el lado
IN es el valor teérico del cilindro cuando se requiere fuerza de presion.

+ Presion de alimentacion admisible [MPa]

Fuerza de presién admisible en las condiciones de trabajo

Este producto se puede utilizar con la fuerza de presion requerida si esta dentro del rango admisible de fuerza de presion.
# Si la fuerza de presion requerida es mayor que la fuerza de presion admisible, revise la fuerza de presion de trabajo o presién de trabajo,
el voladizo, etc. y compruebe de nuevo si son aceptables.

Compruebe la presién de alimentacién admisible.

La presién de alimentacion admisible se puede confirmar con el grafico de seleccién.

+ El coeficiente para el voladizo admisible y la fuerza de presion
admisible de los modelos mostrados a continuacién es 1/4.

Modelo Carrera
MXQ8(A, C) 50, 75
MXQ12(A, C) 75,100
MXQ16(A) 100, 125
MXQ20(A) 100, 125, 150
MXQ25(A) 125, 150
MXQ6B 50, 75
MXQ8B 75, 100
MXQ12B 100, 125
MXQ16B 100, 125, 150
MXQ20B 125, 150
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Ejemplo de seleccion 1 (traslado, montaje de la mesa)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Ejemplo de seleccion 2 (traslado, montaje de placa final)

Condiciones de seleccion

Modelo seleccionado: MXQ8B-30ZEJ

Carga: 0.3 kg

Velocidad media de trabajo: Final de carrera de extension: 300 mm/s

* Velocidad media de trabajo: Velocidad calculada dividiendo la

carrera por el tiempo que transcurre desde que se inicia la
operacién hasta que se alcanza el final de carrera.

Voladizo: L1 =20, L2 =20, L3 =50

Regulador de carrera: Final de carrera de extension: Tope eldstico

Final de carrera de retraccion: Amortiguador hidraulico

Método de seleccion

Determine el final de carrera de extension (tope elastico).

(DHalle el voladizo max, de L1, L2 y L3 a partir del grafico de seleccion.
L1, L2: Use el gréfico para calcular el voladizo L cuando la velocidad
es 300 mm/s y la masa de la carga es m = 0.3 kg. L =30 mm —
voladizo max. L1, L2=30mm
L3: Compruebe el rango de voladizo admisible mostrado en la esquina
inferior derecha del grafico. Voladizo méx. L3 = 100 mm

(2)Confirme que L1, L2 y L3 son inferiores al voladizo maximo.
L1 =20 mm and L2 = 20 mm OK (voladizo max. L1, L2 = 30 mm),
L3 = 50 mm OK (voladizo méax. L3 = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Tope elastico)

25 1V =mm/s
2 20
£ \ \
© N\,
S 15 \ \
8 b
= \ \7 9
> 1.0 N 4
g \ v
2 NN ™

0.5ty =500 S 9
= V =500 NN

0.3 ‘ \\74 \\

T —
0.0 L=
0 10 20 80 40 50 60 70 80 90 100
L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 100 mm H

Determine el final de carrera de retracciéon (amorti-

uador hidraulico).

%Halle el voladizo max, de L1, L2 y L3 a partir del gréfico de seleccion.
L1, L2: Use el gréfico para calcular el voladizo L cuando la velocidad
es 500 mm/s y la masa de la carga es m = 0.3 kg. L = 50 mm —
voladizo max. L1, L2=50 mm
L3: Compruebe el rango de voladizo admisible mostrado en la
esquina inferior derecha del grafico. Voladizo max. L3 = 100 mm

(2)Confirme que L1, L2 y L3 son inferiores al voladizo maximo.

L1 =20 mm and L2 = 20 mm OK (voladizo max. L1, L2 = 50 mm),
L3 =50 mm OK (voladizo max. L3 = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Amortiguador hidraulico)

1 g \ ‘ ‘ V =mm/s
1' 4 \ \\ " 1 ] | | V\e
> ' asa max. de la carga para 3 2p,
= 1.2 \\ funcionamiento horizontal \ Y
£
S 1.0 \ <
S o8 N Masa mx. de fa carga para ™~ Vs 30p
= N[ funcionamiento vertical
2 06 i [~
% 04 \'(* 50, —
= [o3 >e°00
0.2 — T
0.0

v
o 10 20 30 40 50l 60 70 80 90

L3: Voladizo
Rango admisible: 100 mm

100

Voladizo admisible L [mm]

[

Por tanto, se puede usar el modelo MXQ8B-30ZEJ.

Condiciones de seleccion
Modelo seleccionado: MXQ8B-30ZD
Carga: 0.3 kg
Velocidad media de trabajo: 300 mm/s
+ Velocidad media de trabajo: Velocidad calculada dividiendo la
carrera por el tiempo que transcurre desde que se inicia la
operacion hasta que se alcanza el final de carrera.
Voladizo: L1 =20, L2 =10, L3 =50
Regulador de carrera: Final de carrera de extension: Tope elastico
Final de carrera de retraccion: Tope elastico

Método de seleccion
(DHalle el voladizo méx, de L1, L2 y L3 a partir del grafico de seleccion.
L1: Use el gréfico para calcular el voladizo L cuando la velocidad es
300 mm/s y la masa de la carga es m = 0.3 kg. L =30 mm —
voladizo max. L1 =30 mm
L2: Use el gréfico para calcular el voladizo L cuando la velocidad es
300 mm/s y la masa de la carga es m = 0.3 kg y multiplique el valor
obtenido por 1/2.
L =30 mm — voladizo méx. L2=30 mm/2=15mm
* Para el montaje en placa final, L2 es 1/2 del valor de L que aparece en
el gréfico.
L3: Confirme que este valor es inferior al voladizo max. mostrado en
la esquina inferior derecha del grafico. Voladizo méx. L3 = 100 mm
(2)Confirme que L1, L2 y L3 son inferiores al voladizo maximo.
L1 =20 mm OK (voladizo max. L1 = 30 mm)
L2 = 10 mm OK (voladizo max. L2 = 15 mm)
L3 = 50 mm OK (voladizo max. L3 = 100 mm)

Por tanto, se puede usar el modelo MXQ8B-30ZD.

MXQ8B-10, 20, 30Z (Tope elastico)

25 1V =mm/s
2 20
£ \ \
S 15 \ AN
; \ N
s, \ \700
S N X
3 N ~—
< 0.5} —N’\ 200
= 2 'V =500 %0,

0.3 — ~_ |

0.0 RN T

0 10 20 80 40 50 60 70 80 90 100
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 100 mm |-
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a | Modelo con conexiones a ambos lados

T

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

c
9
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o
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Serie MXQ

Ejemplo de seleccion 3 (presion, montaje de la mesa)

Ejemplo de seleccion 4 (presion, montaje de placa final)

Condiciones de seleccion
Modelo seleccionado: MXQ8B-50Z
Direccién de funcionamiento: OUT

Presion de trabajo: 0.5 MPa (Fuerza de presion: 51 N)
Voladizo: L1 =20, L2 = 30

Método de seleccion

(DHalle el voladizo méx, de L1y L2 a partir del grafico de
seleccion.
Halle un L a una presion de trabajo de 0.5 MPa a partir del
gréfico.
Voladizo max. L1, L2 = 45 mm

(2)Confirme que L1 y L2 son inferiores al voladizo maximo.
L1 =20 mmy L2 = 30 mm OK (voladizo max. L1, L2 = 45 mm)

Por tanto, se puede usar el modelo MXQ8B-50Z con una
presion de alimentacion de 0.5 MPa.

wxa 8B-1Z

. . OUT : IN
MXQ8B-10 a 30Z lado *lado
70 + + 0.7/ —

I
/|MX08B-|4‘10,

MXQ8B-75, 1002

< 0.5/0.67
~ 0.3/0.4
3

> ~

N

0 145] 100 200 300 400

~

Fuerza de presiéon admisible [N]

* Presion de alimentacion admisible [MPa]

Voladizo admisible L [mm]

*

La presion de alimentacion admisible en el lado OUT y en el lado IN
es el valor teorico del cilindro cuando se requiere fuerza de presién.

Condiciones de seleccion
Modelo seleccionado: MXQ8B-50Z
Direccién de funcionamiento: OUT

Presion de trabajo: 0.5 MPa (Fuerza de presion: 50 N)
Voladizo: L1 =20, L2=10

Método de seleccion
(DHalle el voladizo méx, de L1y L2 a partir del grafico de
seleccion.
L1: Halle L a una presién de trabajo de 0.5 MPa a partir del
grafico, y multipliquelo por 1/2. Voladizo méx. L1 = 22.5 mm
L2: Halle un L a una presién de trabajo de 0.5 MPa a partir del
gréfico, y multipliquelo por 1/2. Voladizo max. L2 = 22.5 mm
* Para el montaje en placa final, L1y L2 son 1/2 del valor de
L que aparece en el grafico.
(2 Confirme que L1y L2 son inferiores al voladizo maximo.
L1 =20 mm OK (voladizo max. L1 = 22.5 mm)
L2 = 10 mm OK (voladizo max. L2 = 22.5 mm)

Por tanto, se puede usar el modelo MXQ8B-50Z.

wxa 8B-1Z

T T OUT: IN
MXQ8B-10 a 30Z lado ‘lado
7 ! f 0.7/ —

I
MXQ8B- :‘10,
MXQ8B-75, 100Z

50 \\ \i 0.5/0.67
30 0.3/0.4

~ ~ =~

Fuerza de presiéon admisible [N]

0 145] 100 200 300 400

* Presion de alimentacion admisible [MPa]

Voladizo admisible L [mm]

* La presion de alimentacion admisible en el lado OUT y en el lado IN
es el valor tedrico del cilindro cuando se requiere fuerza de presion.

/A Precaucion

1. Accione las cargas dentro de los limites de trabajo.

y una menor vida util.

rearranque.

pueden producir lesiones personales.

Seleccione el modelo conforme a los pasos de selecciéon de modelo.
Si no se respeta el limite de trabajo, tendra efectos adversos como la creacion de juego en la guia, una reduccion de la precision

2. Cuando se realice una parada intermedia con el tope externo, tenga cuidado con la eyeccién durante el

Si se produce cabeceo, pueden producirse dafos. Si la mesa lineal se detiene en posiciones intermedias debido a un tope
externo y, a continuacion, se desplaza hacia delante, cuando la mesa vuelva hacia atras ligeramente para retraer el tope,
suministre presion en la conexion opuesta para accionar la mesa.

3. No utilice el producto de forma que se aplique una fuerza externa o fuerza de impacto excesivas,
Puede producirse un fallo de funcionamiento o dafios en la mesa.
Aunque la mesa presente una resistencia adecuada, si resulta danada, proteja sus manos con guantes. De lo contrario, se
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wxa 6 A-0Zo, mxa 6-0Z0 (i

wxa 8¢-0Z0, mxa 8-0Z0 (e )

)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Para traslado/
Sin topes de regulacion

MXQ6(A)-10, 20Z(]

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

MXQ6(A)-30, 40, 502

0.7 V =mm/s 0.7 V = mm/s
0.6 0.6
2 5
=, 05 = 0.5
£ £
S o4 S o4
8 8
[} 0.3 L [} 0.3
° N, °
2 02 % 2 02
o o
0.1 0.1
0.0 E— 0.0
0 20 30 40 50 60 60 80 100 120
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 120 mmH-
MXQ8()-10, 20, 30Z[] MXQ8(4)-40Z]
1.2 V = mm/s 1.2 1V =mm/s
_. 10 _. 10
()] ()]
g g V1N
£ 08 £ 08
(0] (0]
o o
g 06 g 06
() (0]
© o
o 0.4 o 0.4 V2
%} %} Q>
3 3 \\70
o o 0
0.2 V = 500 0.2
) 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ8(4)-50, 752
1.2 1V =mm/s
_ 1.0
g AN
£ 08
(o]
o
g 06
3 A
o 04 NS
0.2
0.0 —
) 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 180 mm
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aTModelo con conexiones a ambos lado

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

o
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58
8 €
=
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MXxQllB MXQLIA

magnéticos del regulador MXQ 1 MXQLCIC

especiales



Serie MUXQ

A Modelo de altura Determine ?)I volladizc;. (Oljo \tl:on el co1efig:iente garal IL2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
MXQ 1 2 C -DZD MXQ 1 2 -DZD ( intercambiable ) L1, LZ! Compru':abe el voli)u(iizo appgrtir deq punto de cr)uce del peso
J de la carga y la velocidad de accionamiento.
Hodelode alura Para traslado/ L3: Se ptfxede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
. . réfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ 1 6 A-DZD y MXQ 1 6 -DZD ( intercambiable ) Sin topes de regulacion Velocdar de accionamient estn dento de rango admisile,
MXQ12(¢)-10, 20, 30ZL] MXQ12(¢)-40, 50ZL]
25 V =mm/s 2.5 1V =mm/s
g g * \
£ £ \
g g 1.5 \
8 g v
® ® 10 ¢ \‘\7
'g 'g X%
4 3 k\\ \
a o 0.5 900
S \
SOy - —
0.0
60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mm{- Rango admisible: 90 mm-
MXQ12(%)-75, 1002
25 1V =mm/s
2
£
®©
=
IS
o
[0} Q>
7
NG
[0
[n
\
\
20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L [mm] lﬁasr;gmggibfe?m i
MXQ16(A)-10, 20, 302 MXQ16(A)-40, 502
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
5 as— {1\ 5 as— k| \
= N = \ N
g 30 g 30
S 25 \ N\ L S L5 \ N\
et . = . \
IS \ \\\ 8 N
o 20 N, o 20 b
b= \ N © \ \‘ 7
) 1.5 L\ 8 15 PA N%D
o} RN \ o} S \
fon 1.0 S % AN o 1.0 k\\ 2
05— Vs 5% 05 Vs 5p 3052
0.0 =2 0.0 % [~ I
) 10 20 30 40 50 60 ) 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mm- Rango admisible: 90 mm{-
MXQ16(A)-75Z[] MXQ16(A)-100, 125Z[ ]
4.5 V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
= =
£ 3.0 \ £ 3.0 \ \
5 L. NEEAN S L. VAN
5 \ AN 5 AN
o 20 \ N o 20 \
o 15 N "\\, o 15 (&
& 10 PRYA % e 10 PRV 70
S 2 S N0
0.5 l/\\ - '900 % 0.5 l’k \\"?0 eoo
: | S0p — : l S0p 0 —
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 120 mmi- Rango admisible: 200 mmi-
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MXQ 20A'DZD, MXQ 20'DZD (

Modelo de altura
intercambiable

)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Modelo dealura Para traslado/ L3: Se p;nede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
réfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ 2 5 A-DZD y MXQ 2 5 -DZD ( intercambiable ) Sin topes de regulacién 3elo|cidad de accionamiento estén den?ro del rango agdn¥isible.
MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z[] MXQ20(A)-50Z]
7 1V =mm/s 7 1V =mm/s
6 6
2 2 \
= 5 = 5
£ £ \
® ©
=) 4 ) 4
5 N4 5
o 3 N 70 o 3
° Y °
g 2 2
o a
1 1 —~_
0 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ20(A)-752C] MXQ20(A)-100, 1502[]
7 V =mm/s 7 V =mm/s
6 6
5 5 \
=t} 5 — 5 \
£ £ \
S 4 \ \ S 4
[ [
o L o \ \b
g 2 \ e g @ \ %
3 2 P b ™ 3 2 G )
T k%~‘%ﬁ% \\\ B 11— by % \\\\
. % ) 0 ~—_| . 1500 \
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 120 mmH- Rango admisible: 300 mmH-
MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z[] MXQ25(A)-50, 752
10 1V =mm/s 10 1V =mm/s
9 \ \ 9
3 8 3 8
=, \ =,
7 7
£ 6 \ = .
® ©
(=] (o))
g s \ \\ﬁ\, 5 &
[0} 4 N 0. 0] 4 oo
9 AN I AN
@ 3 17} 3 AN
jo) [0
o 2 o 2
1 1
0 0 E—
0 10 20 30 40 50 60 70 80 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm)] | L3: Voladizo
Rango admisible: 80 mmH- Rango admisible: 140 mmH-
MXQ25(A)-100ZC] MXQ25(A)-125, 150Z(]
10 1V =mm/s 10 V =mm/s
3 8 3 8
A \ \ = 7
E \ E N\
o] 6 « 6 N
2 5 N 2 5 N 1’\\
8 \ 3, S %
3 4 N oo 3 4 °
o < NS o \
g ° AN N g O
o 2 e N2 o 2 N
AN
1 % 1
0 X —— 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 150 200 250 300
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 200 mm

[

Rango admisible: 300 mmH-
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aTModelo con conexiones a ambos lado

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones
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80
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=
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MXxQllB MXQLIA

magnéticos del regulador MXQO 1 MXQLCIC

especiales



Serie MXQ

MXQ 6 B'DZD/Para traslado/Sin topes de regulacién

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
0.7 1V =mm/s 0.7 1V =mm/s
0.6 0.6

Peso de carga m [kg]

0.5
0.4
0.3
0.2

0.1—
0.0
0
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N

\”\
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20 30 40 50 60 70

80 90 100

Voladizo admisible L [mm]

L3: Voladizo
Rango admisible: 100 mm

[

MXQ6B-50, 75ZL ]

0.7 I 1V =mm/s
0.6 Presién max. de |
= : \ trabajo: 300 mm/s
= 05
: A
WA
[
o 03 3
kel 2 >
o 4\ . (@
RSO
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0.1 %‘ & AN
0.0
50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 300 mmH-
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Peso de carga m [kg]

0.5
0.4
0.3
0.2
0.1
0.0

40 60 80 100
Voladizo admisible L [mm]

120 140 160

L3: Voladizo
Rango admisible: 160 mm
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wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

Seleccion del modelo Serie MX Q

MXQ8B-10, 20,

30Z[]

1.2 1V =mm/s
1.0
\
I3 0.8
®©
o
] 0.6 \ <
O AN
° o4\ \e %
@a 2\ N
Ll NGNS DN
Y% \%
0.
0.0 \° ~—
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 100 mm

MXQ8B-75, 100Z[ ]

[

1.2

1.0

T 1V =mm/s

Presion max. de

oo\

trabajo: 300 mm/s —

\

oo\

0.4

Peso de carga m [kg]

0.2

0.0

N

0 50

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
Para traslado/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible” del
. ., gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
Sin topes de regUIaC|0n velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
MXQ8B-40, 50Z[ |
1.2 1V =mm/s
1.0
E ol
=,
£ 0.8
©
S 06 \
8 ' \ A
Q >
© \
o 04 & C
3 AR <
N\ 2
o 0.2 —\ % 00
S \° \
0.0=2
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 160 mm

100

150

200

250

300

Voladizo admisible L [mm]

L3: Voladizo
Rango admisible: 300 mm

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

[

MXQ12B-40, 50Z[

25 1V =mm/s 25 1V =mm/s
5 2.0 \ 5 2.0
= =
1.5 1.5
5 N S
5 \% g
g 10 /i N g 10
o ) \ o
3 % 3
o 05 L 3 a 05
\\6\ \\ \
| oo \
0.0 N 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 100 mmH- Rango admisible: 140 mmH-
MXQ12B-752Z[] MXQ12B-100, 125Z[ ]
25 1V =mm/s 25 V =mm/s
= 20 3
=, =,
£ £
s 15 ©
o >
] 2, ]
o () o
0
o 1.0 < 3
S \ 2
tgf 0.5 Sf \
\ \
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo

Rango admisible: 180 mm

[

Rango admisible: 300 mm
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MXQLIA

Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada | Modelo con conexiones a ambos lado
MXQLIC MXQLIB

MXxartl

Modelo intercambiable en altura

del regulador

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos

Ejecuciones
especiales

o
53
80
8 €
=
(]



Serie MUXQ

Para traslado/

MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B'DZD / Sin topes de regulacion

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[ ] MXQ16B-50Z[ ]
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ 4.0
£ 3.0 \ £ 3.0 \ \
& 25 S 25
3 N 3 \_ [\
o 20 v o 20 N
° S © \ N
o 1.5 7, o 15 >
2 % 2 L N\
D o) 1\& S 0
o 1.0 o 1.0 L R NE)
0.5 4 ™~ 0.5 CPNCANNG
~—_| 00
0.0 0.0 H I~
0 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L [mm)] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm)] | L3: Voladizo
Rango admisible: 100 mmH- Rango admisible: 140 mmH-
MXQ16B-75ZL] MXQ16B-100, 150Z[
4.5 1V =mm/s 4.5 T T V =mm/s
4.0 4.0 Presiéon max. de —|
G 35 \\ \ G 35 \\ \ trabajo: 300 mm/s
£ 3.0 \ \ £ 3.0 \
5 25 S 25
g VAN g \ N\
o 20 o 20 ¢
(] N L Q N
© \ S © \_7,
o 15 3 o 15 L (7
3 ¢ % 3 \4 [\ » &
a 1.0 \\90 a 1.0 \\\0 2
0.5 2 0.5 \Tog @
0.0 0.0
0 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 180 mm

[

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ]

Rango admisible: 400 mm

[

MXQ20B-50, 75Z[]

Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 300 mm

[
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Rango admisible: 400 mm

7 V = mm/s 7 1V =mm/s
6 6
5 5 \L N
= 5 = 5
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8 3
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Rango admisible: 120 mmH- Rango admisible: 200 mmH-
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wxa 8¢-0Z0, mxa 8-0Z ( e )/

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso

Para traslado/ Tope metdlico

de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la

con amortiguador de goma velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
MXQ8(¢)-10, 20, 30Z[ ] MXQ8(2)-40Z[ ]
1.2 V = mm/s 1.2 1V =mm/s
.10 10
2 2
£ 0.8 £ 0.8
s, ! ] e
g 06 S 70 g 06 %
3 3 —
] 0.4 o 04—
(7] [0
& N & Y2
0.2 N <5 V =300 0.2 %
| - V =300
0.0 =1 1 ool
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 90
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ8(4)-50, 752
1.2 1V =mm/s
— 1.0
2
3 0.8
5 v
g 06 S7
© "%
- I —
3 0.4 Z
D
o \ >
02—
N | v=300
0.0 : :
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Voladizo admisible L [mm]

L3: Voladizo
Rango admisible: 180 mmH-
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aTModelo con conexiones a ambos lado

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

o
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58
8 €
=
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MXxQllB MXQLIA

magnéticos del regulador MXQ 1 MXQLCIC

especiales



Serie MUXQ

1 2 A Z 1 2 Z ( Modelo de aftura Determine ?)I volladizc;. (Oli)o( \(I;on el co1efig:iente garal IL2)en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
- - intercambiable ) L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
MXQ C D D, MXQ l:l D Para traSIadOI . sde la %aprga y Ig veloc‘i’de dep ac%ionar:r)ligmo. dmisbl dpl
ali 3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
- - M0d9|0 de gllura Tope meta"co con grg?ico dltle seleccion si los va?ores ;el peléo de IaI clarga yla
MXQ O D, MXQ Ol \ intercambiable amorhguador de goma velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
MXQ12(2)-10, 20, 30Z[] MXQ12(2)-40, 50Z[ |
25 V =mm/s 2.5 1V =mm/s
= 2.0 = 20
i~ 4 ~ =, Vt
- \100 c Noo
% 1.5 — % 1.5 —
8 8
k) 1.0 3 1.0
2 2 v
o) V. o s
& 053209 o 05 S 200
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0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mm-
MXQ12(4)-75, 1002
25 1V =mm/s
g 1.5 Vs 10,
5 ~2
s I i
3 1.0
o
b
054 <"oo
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c.?oo
0.0 ~
20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 180 mm-
MXQ16(A)-10, 20, 30Z[] MXQ16(A)-40, 502
45 ‘ V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 T 4.0 ~
B 3.5 Ve S 3.5 \
=, ' N 700 =, ' Vs 7
£ 3.0 — £ 3.0 00\
« I E— « I
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Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mm\- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ16(A)-75Z[ ] MXQ16(A)-100, 125Z[ ]
45 V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ 4.0 \\
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P 2.0 P 2.0
o 15— o 15 \
%) ’ %) ’
gj 1.0 \ VQ? & 1.0 \ l/te
05 v oo]\ 05 v
. < 30, 0 . ) 300
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 120 mm|

L
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Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 200 mm|

L




Seleccion del modelo Serie MX Q

2 0 Z 2 0 Z ( Modelo de altura Determine EI volladizt;. (Oli)o( \(I:on el co1eligiente garal IL2)en caso de
. . montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
A- - intercambiable ) L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
MXQ L&l J MXQ L& Para traslado/ . Sde la té:rga y Ig veloc‘iid?d dep act:}onar?\isnto. i dpl
Ali 3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
2 5 A_ Z 2 5 - Z ( M0d9|0 de gllura ) Tope meta"co con grg?iclo dlcle seleccion si los vaﬁ’orgs Xel peléo de IaI clarga yla
MXQ O D, MXQ U1l \ intercambiable amorﬂguador de goma velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
8
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Serie MUXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

Voladizo admisible L [mm]

1.2 ‘ 1V =mm/s
V =100
10
2
€ 08
(0]
o
8 06
© N
3 0.4 ~
2 [v=200
S 02\
0.0 >
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
L3: Voladizo
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MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
i de la carga y la velocidad de accionamiento.
Para traslado/ Tope metalico | La: se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible” del
. gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
con amortiguador de goma velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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Rango admisible: 180 mm
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Rango admisible: 300 mm
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Para traslado/ Tope metalico
MXQ 1 6B'DZD MXQ 20 B-DZD / con amortiguador de goma

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso

de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

o
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=
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magnéticos del regulador

especiales



Serie MIXQ
wxa 6 A-0Zo, mxa 6-0Z0 (i

wxa 8¢-0Z0, mxa 8-0Z0 (e )

)

Para traslado/
Tope elastico

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ6(A)-10, 20Z(]

MXQ6(A)-30, 40, 502
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Seleccion del modelo Serie MX Q

A Modelo de altura Deletrn]ine sl.-)l volladizt;: (Oli)o( \(I:on el co%igiente gatral IL2)en caso de
montaje sonre placa final) (Vea pag. ara detalles).
MXQ 1 2 C-DZD MXQ 1 2-DZD ( intercambiable ) L1,L2:lComprupebe el voladizo appgrlir de‘i punto de cruce del peso
J de la carga y la velocidad de accionamiento.
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Serie MUXQ

uxa 20A-0Zo, mxa 20-0Z: (
wxa 20 A-0Zo, wxa 25-0Z0 (

Modelo de altura
intercambiable

intercambiable

Modelo de altura

Para traslado/

Tope elastico

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

para detalles).
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Peso de carga m [kg]
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MXQ 6 B'DZD/Para traslado/Tope elastico

MXQ6B-10, 20, 30Z[]

MXQ6B-40ZL]

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso

de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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L3: Voladizo
Rango admisible: 300 mm
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Rango admisible: 160 mm
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S

aTModelo con conexiones a ambos lado

TModelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Montaje de detectores | Opciones comunes

Ejecuciones

o
S8
58
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=
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MXxQllB MXQLIA

magnéticos del regulador MXQ 1 MXQLCIC

especiales



Serie MUXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

MXQ8B-10, 20, 30Z[]
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L3: Voladizo
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Rango admisible: 300 mm

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

[

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
Para traslado/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible” del
- gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
To pe elastico velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
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Rango admisible: 180 mm
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Para traslado/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / Tope elastico

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 300 mm

[

Rango admisible: 400 mm
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Serie MUXQ

wxa 6 A-0Zo, mxa 6-0Z0 (
wxa 8¢-00, mxa 8-0Z0 (

intercambiable

intercambiable

Modelo de altura

Modelo de atura )

Para traslado/

Amortiguador hidraulico (RJ)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ6(A)-10, 20Z(]

MXQ6(A)-30, 40, 502

MXQ8(2)-50, 752

Rango admisible: 60 mmH-

Voladizo admisible L [mm]

1.2 V = mm/s
1.0
ke V =100
2 \k\\ >\
£ 08 3%
o8 A\ V =200
5 A\
8 0.6 \6\00
% 0.4 N ~
@ ’ N ———
& 02 \
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
L3: Voladizo

Rango admisible: 180 mm
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[

0.7 T V = mm/s 0.7 V = mm/s

06 V <200 06
= . Z = . \‘4 N L 7\ V =100
=05 X N = \ \ >
= . S 00 = 0.5 \0‘ s?o
E % E \a Y V =200
S o4 S o4 (= <
8 0.3 \ 8 0.3 N
() . () .
©
o \ -g \ \
2 0.2 8 0.2
o o

0.1 B —— 0.1 p———

]
0.0 0.0 ——
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 120 mmH-
MXQ8(2)-10, 20, 30ZL] MXQ8(¢)-40Z[]

1.2 V =mm/s 1.2 V =mm/s
_. 10 _ 1.0
5 Py 7\ V=100 ) v 7\V= 100
g 08 S V200 E 08 % f
o] L = o] A =
=) \3 ) \ 3 \ V =200
8 0.6 \o‘o 8 0.6 S

(24 00 \

() (0]
o 04 AN S 04 ~
2 ' T 2 ' —
. 0.2 o 0.2 \

0.0 0.0

0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm)] | L3: Voladizo
Rango admisible: 90 mm




Seleccion del modelo Serie MX Q

A Modelo de aftura Determine sl:)I volfdizt;. (Oli)o( \(I:on el co1eti§iente garal IL2)en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
MXQ 1 2 C-DZD MXQ 1 2-DZD ( intercambiable ) L1, L2:lComprupebe el voladizo appgrlir 4 punto de cruce del peso
) de la carga y la velocidad de accionamiento.
Hodelode alura Para traslado/ L3: Se Q;{ededusarlden.lyo dg: "rangl;o de ;olladizo :drlnisible" dell
N sp r rarico de selecclon si 10s valores del peso de la cargay la
- - intercambiable Amortiguador hidraulico (RJ \glelocidad de accionamiento estan den?ro del rango agdnl/isible.
b)
MXQ12(¢)-10, 20, 30Z[ ] MXQ12(8)-40, 50Z[]
1? T V = mm/s 12 1V =mm/s
: \ [ ) \
1.4 . 14
. Peso mé. de a carga en . NV
g 1.2 \\ funcionamiento horizontal \\300 g 1.2 \ \\?oo
£ £
g 10 S g 10 \
5 0.8 | Pesomé. delacargaen 5 0.8
S ' funcionamiento vercal D ° . \l/\‘s
3 06 % 3 06 %0
g g
g 04 e o4
0.2 0.2 T
0.0 0.0
0 20 40 60 0 20 40 60 80
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ12(2)-75, 100Z]
1.6 1V =mm/s
1.5 \ <
1.4
2 12 &
E 1.0 \ %
© . \
2
g o8 N
3 06 S .
o %
3 04
K .
02 —
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 180 mmH-
MXQ16(A)-10, 20, 30Z[ ] MXQ16(A)-40, 50Z[ |
45 [V =mm/s 4.5 LV =mm/s
4.0 4.0
N
T 35 \\ AN » T 35 \\ =
= I = l’\
. \
% 2.5 N \ % 2.5 N \\
S 459 N S 55 N
3 ’ VQ % ' \ y\
S 15 S00 o 15 S Sop
£ 1.0 g 10 —
—
05 0.5 =
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ16(A)-75Z] MXQ16(A)-100, 125Z(]
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
N
5 o5 \\ \\ 5 s \\ N
£ 30 Vs £ 30 Vs
© \ 300 © \ 300
[ 25 [ 25
o 20 N - o 20 \\
g e \\ 500 g 15 V§500
£ 1.0 £ 1.0 —
0.5 — 0.5 —
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo

Rango admisible: 120 mm

Rango admisible: 200 mmH-
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Serie MXQ
mxa 20A-0Z0, mxa 20-0Z0 (

Modelo de altura
intercambiable

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Modelo de atura Para traslado/ L3: Se ptf{ededusarlden};o dg: "rangl;o de ;olladizo :dr}lisible" dell
rafico de seleccion si 10s valores el peso de la carga y la
MXQ 2 5 A-DZD’ MXQ 2 5 -DZD ( intercambiable Amorliguador hidraulico (RJ) Velocidad de accionamiento estan dentro el rango aimisibl.
MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z[] MXQ20(A)-50Z(]
7.0 V =mm/s 7.0 1V =mm/s
6.0 6.0
2 \ Vs e \
g 50 N 300 —| T 50 Q
S 40 AN S 40
g , 8
g 3.0 IS 500 g 3.0 Vo s
2 20 2 20 %
1.0 1.0
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 60 mmH- Rango admisible: 90 mmH-
MXQ20(A)-75Z] MXQ20(A)-100, 150ZC]
7.0 V = mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 6.0
5 \ 5 \
= 50 V. = 50 \
E \ < 30p £ \ Veg
& 40 \ & 40 S %
5 N 5 N
g 3.0 [/§ g 3.0
o 500 o v
2 20 2 20 S 500
o T o
10 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm)] | L3: Voladizo
Rango admisible: 120 mmH- Rango admisible: 300 mmH-
MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z[] MXQ25(A)-50, 75Z(]
10.0 V =mm/s 10.0 V =mm/s
9.0 < ‘ 9.0 N ! —
= 8.0 Peso max. de fa carga en N V=300"_ = 80 V =300
=, 70 funcionamiento horizontal \ =, 70 \
£ : N £ ' N
g 60 < g 60 v
§ 5.0 [ Peso méx. de a carga en S &) § 5.0 S Q)
o 4.0 —{_funcionamiento vertical 3 4.0
2 30 2 3.0
jo) [0
o 20 o 2.0
1.0 1.0
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 80 mmH- Rango admisible: 140 mmH-
MXQ25(A)-100Z] MXQ25(A)-125, 150ZC]
10.0 ‘ 1V =mm/s 10.0 V = mm/s
9.0 ‘ 9.0
5 80 N\ V=300 _ L
= . N > 8.0
2 N 2 N
€ 7.0 € 7.0 \
© 6.0 © 6.0
5 50 Vs § 50 v
o : S0p o : &)
8 40 8 40
& 30 2 30
[0 [
o 20 e 20
1.0 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300
L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 200 mmH-
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Rango admisible: 300 mmH-




Seleccion del modelo Serie MX Q

MXQ 6 B'DZD/Para traslado/Amortiguador hidraulico (RJ)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
1.2 V = mm/s 1.2 V =mm/s
10 V=100 10 V=100
g N, g N
E 08 \\k 20 g 08 \ L NS <op
(0] 2 \\0 (o] A \\\0
g 0.6 1\\\6\% T~ g 0.6 \\6‘ 00\ \
3 \oo \ \\ % % I~
2 0.4 2 0.4
o 0 \ T~ o 0 I~
: \\\\.\\\ : \\\ —
0.0 = 0.0 s
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140 160

Voladizo admisible L [mm]

MXQ6B-50, 75ZL ]

Rango

L3: Voladizo

admisible: 100 mm

[

Peso de carga m [kg]

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0

PV:mm/s

V =100

L N
—\4 \"o
\\6‘ (7}
[~}
\
\\
0 50 100 150 200 250 300
L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

Rango

admisible: 300 mm-

Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 160 mm

[
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Serie MUXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

12 \ \ \ |V = mm/s
S X e D
1.4 Peso méx. dela carga en S
15 \ funcionamiento horizontal \200
2 - N
£ 1.0 - N
© \ Peso méx. de la carga en \ v
g 0.8 N[ funcionamiento vertical S 309
o 06 =~
° —
%) 0.4 V<
& 3%
0.2
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

!

MXQ8B-75, 100Z[ ]

Rango admisible: 100 mm

1.6

1V =mm/s

1.5 T

~ |

N

S

\2007

1.2

AN

1.0

\
\

<

0.8

N\

300

0.6

AN

0.4

Peso de carga m [kg]

%o

0.2

0.0
0 50

100 150

Voladizo admisible L [mm]

200

250
L3: Voladizo

300

[

Rango admisible: 300 mm

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
Para traslado/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible” del
. s gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
Amorhguador h|d|‘au||c0 (RJ) velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
MXQ8B-40, 50Z[ |
1.6 1V =mm/s
Hy - A |
5 12 N 90 —
S o8 Vs3
8 wo
3 0.6
\
3 0.4
@ .
4 s 500
. ——
0.0 I —
) 20 40 60 80 100 120 140 160
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 160 mm

Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 180 mmH-
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MXQ12B-10, 20, 30Z[] MXQ12B-40, 50Z[]
4.5 [V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 < 4.0
3.5 \‘ 3.5 \ \ 14
S ) 2% 5 ) S
g 3.0 \\ \\ = 200< % 3.0 \\ 2004
€
g 25 N AN g 25 \ BN
§ 2.0 \\ Vt 300 § 2.0 \ V: 300
3 15 N v b= 15 i I
< — o
2 10 500 2 10 Ve
& ~ o 500
0.5 — 0.5 —
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 100 mm— Rango admisible: 140 mmj-
MXQ12B-75Z[] MXQ12B-100, 1252Z[ ]
4.5 V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 < ‘ 4.0
E \ \ - g \ N Vs
E 3.0 \ E 3.0 \ 200 ]
© 2.5 < © 2.5 N
) N Ve > N
] 2.0 300 8 2.0 = 39
() (0] 0
©° 15 \\ o° 1.5 AN — |
(o] o
§ 1.0 Vs 500 § 1.0 V=500
0.5 — 0.5 — |
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300
L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo

Rango admisible: 300 mm

[




Para traslado/
MXQ 1 6B'DZD MXQ 20 B'DZD / Az:Zrt:ZZ:dgrhldraullco(RJ)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso

de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[ ] MXQ16B-502[ |
7.0 I I I I I I |V= mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 [Peso méx. de la carga en funcionamiento horizomal] 6.0
S 50 V =200 3 50 0 |
E o \ Ve E 4o ™~
5] It 00
S 3.0 N ~__ o 3.0 N
g 2 4 — g 2.0 v E—
2 : < 500 2 : =
§ 9 _| 8 \500
1.0 ] 1.0 —_
0.0 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 100 mm- Rango admisible: 140 mm|-!
MXQ16B-75Z[ ] MXQ16B-100, 125, 150Z[ ]
7.0 1V =mm/s 7.0 1V =mm/s
6.0 6.0
5 \ \ S \ \ V =200
2 5.0 N ‘V =200 3 50 <
- \ - \ V
) \\ <30p ) N 20,
S L0 v — s, 0 \ v B—
g 809 g ~200
o 1.0 — o 1.0 —
I I
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 180 mm| H

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ]

Rango admisible: 400 mm

MXQ20B-50, 75Z[]

10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 N 9.0 <
8.0 v 8.0
=) N\ S3p 3 N\ NV
= 7.0 0 = 7.0 N 300
E 60 , B E 60 N
© Peso méx. de carga en «© \
2 50 Mfuncionamiento verica v 2 50 v
° 40 <505 ° 40 NE
T 30 ~_| S 80
8 20 8 20 ———
1.0 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] | L3: Voladizo
Rango admisible: 120 mm\- Rango admisible: 200 mm-
MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 1502 |
10.0 |V = mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ 9.0 \
8.0 8.0
S \ v S N\ V = 300
= 7.0 3 2 7.0 N
= N 00 = N
£ 6.0 AN € 6.0
& 50 N & 50
© < >
g 4.0 e g 4.0 = 500
S 30 3500 S 30
8 20 ] 8 20
1.0 1.0
0.0 0.0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Voladizo admisible L [mm)] |L3: Voladizo Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo

Rango admisible: 300 mm-

Rango admisible: 400 mm
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Serie MXQ
wxa B A-0Z0, mxa 6-0Z0 (

Modelo de altura
intercambiable

)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

A Modelo de ltura Para traslado/ L3: Se ptf{ededusarlden};o dg: "rangl;o de ;olladizo :dr}lisible" dell
rafico de seleccion si 10s valores el peso de la carga y la
MXQ 8 C -DZD y MXQ 8 -DZD ( intercambiable ) Tope metalico Velocdar de accionamient estn dento de rango admisile,
MXQ6(A)-10, 202(] MXQ6(A)-30, 40, 502
0.7 V = mm/s 0.7 V = mm/s
0.6 0.6
5 \ g |\
= 0.5 = 0.5
E ¢z V =150 E \‘\\ V=150
S 04 Vo S o4 z )
3 A [~ 8 W \/
3 03\v; g 03 2
= Z =
S o 2 V = 200 2 0 /\\ V = 200
& o g L\
0.1 % \ 0.1 _\\%<\
0.0 0.0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Voladizo admisible L [mm] Voladizo admisible L [mm]
MXQ8(%)-10, 202 MXQ8(2)-40Z]
1.2 V = mm/s 1.2 V = mm/s
_ 10 _ 10
g N z N
£ 0.8 £ 0.8 Z
g ¢ V=150 g \\\ V =150
5 06N\ § 06\& 2 %
3 . V =200 8 . V =200
o 04 B o 04 2
3 \ ° 3 —\
o o
0.2 0.2 & ~
0.0 0.0 E—
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Voladizo admisible L [mm] Voladizo admisible L [mm]
MXQ8(2)-50ZC]
1.2 V =mm/s
10
g A
£ 0.8
© & V =150
= PA S |
g 09 " i/ V=200
() =
)
o o4 °
jo)
= \ V
0.2 N
N —
o 20 40 60 80 100 120
Voladizo admisible L [mm]
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Seleccion del modelo Serie MX Q

A Modelo de altura Determine sl.-)l volladizt;. (Oli)o( \(I:on el co1eligiente garal IL2)en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
MXQ 1 2 C-DZD MXQ 1 2-DZD ( intercambiable ) L1,L2:lComprupebe el voladizo appgrlir de‘i punto de cruce del peso
J de la carga y la velocidad de accionamiento.
Hodelode alura Para traslado/ |is:se p;nede usar dentro del "rango de voladizo admisible” del
. rafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ 1 6 A-DZD, MXQ 1 G-DZD ( intercambiable ) TOpe metalico Velocdad de aoconamiento ectin deniroge rango aimisible,
8
MXQ12(2)-10, 20, 302 MXQ12(2)-40, 502 F
=
25 V = mm/s 25 1V =mm/s s<g
i3
k=3
= 20 = 20 S %
£ £ 5
s 15 4 s 15 \4% g
s = > V=150 8 < ) V=150 g
° 10 L\ | o 1.0 W | \ =
2 A\ \° )< | v =200 2 \0 )< |_v=200 g
o 05 o 05—\ S 2
D
S ST L
0.0 0.0 =
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 § g
Voladizo admisible L [mm] Voladizo admisible L [mm] E’ b
o
K=
MXQ12(A)-75, 100Z] g
=
25 1V =mm/s T
-
§, 2.0 Z
AR
g 15 S = g
5 4 & V=150 g %
g 10 % ) i s =
o o
? -V =200 o
Sf 05 >’/ é
: >/< < \ e
0.0 =
0 20 40 60 80 100 120 140 P
Voladizo admisible L [mm] % 0
[~
3Q
MXQ16(A)-10, 20, 30Z(] MXQ16(A)-40, 50Z] 5 X
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s ‘E
40 T\ 40 N g
B 35 T\ P 35 I \ =
=, 2 =, 2
E 30 . E 30 .
S 25 A‘A\% S 25 \‘-fA"é g _
g N V =150 8 \ N V =150 55
2.0 C i o 20 C ‘ ‘ ET
I AN | s RN ] 52
g N v =200 g . \ X N [ v=200 £
0.5 0'5 \&%//\ g%
— |
0.0 0.0 3
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 g
Voladizo admisible L [mm] Voladizo admisible L [mm] é _é
S 3
L o
S o
MXQ16(A)-752(] MXQ16(A)-100, 1252 5 g
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s é
4.0 4.0
E) 3.5 \\ \\ §3 3.5 \\ \\ 3 3
=, = c 92
E 30 \ & E 30 \ z s
5 \
S 25 c—\g S 25 2+—\g 2a
g . N V =150 g \w V =150 8o
o 20 > i S 20 2 ‘ i
o 15 ACHIIN | o 15 \CAN ,
g \ V =200 2 \ A LN LV = 200
o 1.0 o 1.0
0.5 | 0.5 \\Eé 53
0.0 0.0 o
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 % E
[
Voladizo admisible L [mm] Voladizo admisible L [mm] * 5
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Serie UXQ
wxa 20A-0Z5, wxa 20--Z0 ()
mxa 2D A-0Z0, mxa 25020 (e )

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Para traslado/ | Ls:se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del

. gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

TO pe metal ICO velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40ZL]

MXQ20(A)-50Z[]

7.0 1V =mm/s
6.0
% [
= 5.0 A
S A V =150
8 40 4\ 2
S \ \
® 30 2
; T vem
2 20
2 .
o
1.0
0.0 ——
) 10 20 30 40 50 60 70
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7.0 1V =mm/s
6.0
g AN
= 5.0 £
€ \ M V =150
S 40 v o
[
o 30 2 N
© V =200
g 2.0 \(
o
1.0 N
0.0 \<<\ \\

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Voladizo admisible L [mm]

MXQ20(A)-75Z]

MXQ20(A)-100, 15027
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= 50 2z
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S 40 £ )
2
[} 3.0 Q.
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2 20
. K
O-OO \

20 40 60 80 100 120
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6.0
G VN
E 5.0 \ A\
\ V =150
S 40 < >
S " N
o 30 2 N
© \ /\ V =200
@ 20
§ ENX Y
1.0
——<]™
0.0
0 50 100 150 200 250

Voladizo admisible L [mm]

MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z[]

MXQ25(A)-50, 752

10.0 1V =mm/s
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[HHA
7o\
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2
£
5 6.0 \4 >
@ 5.0 \
PP SN
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2 3.0 \
o 2.0
20 XN
\< T
0.0

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
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s \_X
. 20 X

0.0
0 20 40 60 80 100 120 140
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\

S 80
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0.0
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\
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6.0 ©
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0.0
0

N\ V = 200
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4;/@”

50 100 150 200 250 300 350
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la

MXQ 6 B =] Z [/Para traslado/To pem etalico velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

S

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40ZL]

1.2 1V =mm/s 1.2 V = mm/s
1.0 1.0 \
0.8 0.8
\ <& V =150
0.6 z %
N\

0.4 \% N 0.4

o ’& L v =200 V = 200
0.2 \ L | 0.2 \(/
Ny % e o %< ~—

' ' 0 2

0 5 10 15 20 25 30 35 40 0 1 0 30 40 50 60
Voladizo admisible L [mm] |Ls Voladizo Voladizo admisible L [mm] L3 Voladizo

£ V =150

©

0.6 Youm
3

a | Modelo con conexiones a ambos lado
MXQLIA

T

Peso de carga m [kg]
M

Peso de carga m [kg]

[

Rango admisible: 100 mm Rango admisible: 160 mm {-

MXQ6B-50, 75ZL ]

Modelo con guia sobredimensionad
MXQLIB

12 V = mm/s o
k]
_ 10 s
g \ s ($)
g 08 & s
=
oy ") V =150 ¥ |
T 06 £ @ 2%
o o
P A\Y o E
° )0 s
3 0.4 ) 8
e \/ |V =200 £
=
0 20 40 60 80 100 120

Voladizo admisible L [mm] |L3: Voladizo
Rango admisible: 300 mm H

Modelo intercambiable en altura
MXQll

del regulador

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos

Ejecuciones
especiales

o
S8
58
8 €
=
(]
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Serie MUXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

25 V =mm/s
x’a 2.0
€ V =150
s 15 G
= W\
8 < N
g o\
° : >
2 % )< |V =200

i, E ><

0 10 20 30 40 50 60
L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

MXQ8B-75, 100Z[

Rango admisible: 100 mm -

25 V =mm/s
g, 2.0
E ¢
© 1.5 R
(2]
=2 S
S 2 \< V =150
2 10 N
A 2
2 \ & )<
[
o 0.5 \\2<

0.0

0 20 40 60 80 100 120
L3: Voladizo

Voladizo admisible L [mm]

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

Rango admisible: 300 mm H

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de
montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
Para traslado/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible” del
e gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
To pe meta | ICO velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
MXQ8B-40, 50Z[ |
25 1V =mm/s
= 20
=,
€ \ V =150
£
© 15
=) W
5] A \%
o W \
3 1.0 2
o o
% & X Lo
o 05 N N |
0.0 < ~—_
) 10 20 30 40 50 60 70 80
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MXQ12B-40, 50Z[

Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 180 mm -
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4.0 \ \ 4.0
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8 — W N 8 2 O \“
s NI I
o 1.5 o 1.5
g \ | V=200 g \_ L N[ v=200
0.5 \(\ 05 \<)\
0o O D S~—_ oo ~—
) 20 40 60 80 100 120 "0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Ls: Voladizo Voladizo admisible L [mm)] [L& Voladizo

Rango admisible: 300 mm |-




Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de

montaje sobre placa final) (Vea pag. 158 para detalles).

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

Para traslado/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / Tope metalico

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[ | MXQ16B-50Z[]
7.0 1V =mm/s 7.0 1V =mm/s
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Rango admisible: 180 mm - Rango admisible: 400 mm -
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Voladizo admisible L [mm]

Rango admisible: 400 mm H
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Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada | Modelo con conexiones a ambos lado
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

|

Modelo intercambiable en altura
MxXQrl

del regulador

Montaje de detectores | Opciones comunes
magnéticos

Ejecuciones
especiales

o
53
80
8 €
=
(]



Serie MUXQ

Modelos MXQQ, MXQOA y MXQQC / Graficas funcion de amarre

Determine el voladizo. Ojo con el coeficiente de L2 para
montajes sobre la placa frontal (Vea pag. 159 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce
de la fuerza de presion y la velocidad de accionamiento.

MXQ6A-[1Z
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* La fuerza de presién en los rangos de las lineas de puntos son valores de referencia, ya que la fuerza de presién puede variar dentro de estos rangos.

# Carr. = Carrera
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. Ojo con el coeficiente de L2 para
montajes sobre la placa frontal (Vea pag. 159 para detalles).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce

Modelos MXQQB modelo de guia sobredimensionada / Graficas funcion de amarre [ d!afuerzade presiony a velocidad de accionamiento.
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Serie MXQ

Deflexion de la mesa (valores de referencia)

Desplazamiento de la mesa debido
al momento flector de la carga

Desplazamiento cuando se aplica una carga
sobre la pieza indicada por la flecha para toda
la carrera de la mesa lineal de alta rigidez

2 2

=

La linea discontinua mostrada en el siguiente grafico muestra
el desplazamiento de la parte indicada por una flecha cuando
la placa es montada por el cliente.

F Placa
had 3 (material de aluminio)

T

MXQ6(A)-[1Z

Desplazamiento de la mesa
debido al momento flector lateral
Desplazamiento cuando se aplica una
carga sobre la pieza indicada por la

flecha para toda la carrera de la mesa
lineal de alta rigidez

1 —

==
MXQ6(A)-[1Z

Desplazamiento de la mesa
debido al momento torsor
Desplazamiento de la parte A cuando se

aplica una carga a la parte F con la mesa
retraida.

=

I

Lr

MXQ6(A)-[1Z

i i Lr =40 mm
g e i g carr. :‘20a50 i g /carr.10,20
o 002 carr.504 | | | 0003 e
0.020 | |
= / carr.40| | : |2 o A e / A‘. 30 a 50
8 oos /// | S / carr. 10| | | |2 oo S
% 0010 7 e carr. 30 : é . // / : é ) /
5 // == 2(I')I' 40, 50 3 g . /// 3 g
g " I can 0| | | § i
O o0 —==11 car-104a:30 L 12 o000 C 12 o0
0 2 4 6 8 i 0 2 4 6 8 i 0 2 4 6 8
Carga [N] 3 Carga [N] 3 Carga [N]
(Tamafio de placa: t=8) ! 3
; ; Lr =70 mm
MXQ8()-1Z, MXQ6B-T1Z | MXQ8()-JZ, MXQ6B-0Z | MXQ8()-1Z, MXQ6B-[Z
= 0.120 3 = 0.007 3 a 0.004 .
; ; carr.10a
% 0.100 gear. 75 ! % 0.008 carr.75 | | ! % / “
2 / : 2 / ; 2 0003 4carr. 40 __|
E om0 | E 0005 / % carr.30a50 | | | E / /
© / | oom g // carr. 50, 75
0,060 V4 e // C 120002 / , 2
2 /| carr. 50 L2 oo /L carn.20— | | | //
£ 0040 | E // | // pd -
5 / carr. 40 | g o0z / o PR 0001 #
S 0020 — carr.10a30 | | | & o 0 ] e
2 /______:4\ carr. 75 : e : &
O pop = carr.10a30] | + | O 4y )
0 5 10 15| 0 5 10 15| 0 5 10 15
Carga [N] , Carga [N] , Carga [N]
(Tamano de placa: t = 8) i i
| I Lr=90 mm
MXQ12()-00z, MXQ8B-0Z = MXQ12()-0Z, MXQ8B-1Z = MXQ12()-0Z, MXQ8B-Z
— 0200 b 0012 v 0007
g 100 1 g carr. 100 1 E
o / carr: Lo e 0010 / : L | g 0006 carr. 10 a 30
é 0.150 : é / : é 0005 /carr.40, 50
s / : o 0008 carr. 50, 75 : T oo //
é 0.100 /carr. 75 — ; E 0.006 / carr. 30,40 ; 'é s //7 carr. 75, 100
] ! ] ! o
€ C | E 0004 = //
T 0050 |8 // | g e
%_ ! %‘ 0.002 é carr. 10, 20 i %_ 0.001
Jo) . o) . o}
© oo L1 oo )
0 ! 0 10 20 30| 0 10 20 30
Carga [N] 3 Carga [N] 3 Carga [N]

* carr. = carrera

193

(Tamano de placa: t = 10)



Seleccion del modelo Serie MX Q

Deflexion de la mesa (valores de referencia)

Desplazamiento de la mesa debido
al momento flector de la carga

Desplazamiento cuando se aplica una carga
sobre la pieza indicada por la flecha para toda
la carrera de la mesa lineal de alta rigidez

L 2

=

La linea discontinua mostrada en el siguiente grafico muestra
el desplazamiento de la parte indicada por una flecha cuando
la placa es montada por el cliente.

Desplazamiento de la mesa

debido al momento flector lateral
Desplazamiento cuando se aplica una
carga sobre la pieza indicada por la

flecha para toda la carrera de la mesa
lineal de alta rigidez

1 —

Desplazamiento de la mesa
debido al momento torsor
Desplazamiento de la parte A cuando se

aplica una carga a la parte F con la mesa
retraida.

=
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Serie MXQ

Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de
seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores y detectores

magnéticos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en el sitio web de SMC: http://www.smc.eu

|

Montaje

APrecaucion

1.
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Evite rayar o mellar la superficie de montaje del
cuerpo, de la mesa y de la placa final.

Podria causar pérdida de paralelismo en las superficies de
montaje, vibracion de la unidad de guia, incremento de la
resistencia de trabajo, etc.

. Evite rayar o mellar la superficie de traslado del rail

o de la guia.
Esto podria provocar una falta de apriete y un incremento en
la resistencia de trabajo, etc.

. Evite aplicar un impacto excesivo durante el

montaje de la pieza.

Si se aplica una fuerza externa superior al momento
admisible, se podria producir una falta de apriete de la unidad
de la guia o un incremento en la resistencia de trabajo.

. La planicidad de la superficie de montaje debe ser de

0.02 mm o inferior.

Un escaso paralelismo entre las piezas montadas en el
cuerpo, en la base y en otras piezas puede generar
vibraciones en la unidad de la guia, asi como un incremento
en la resistencia de trabajo, etc.

. Seleccione la conexion adecuada para conectar una

carga que presenta el soporte externo y/o el
mecanismo de guia en la parte externa, y alinéela
correctamente.

. Evite el contacto con el cuerpo durante el funciona-

miento.

Las manos pueden quedar atrapadas en el regulador de
carrera. Coloque una cubierta como medida de seguridad si
esta previsto que alguien se sitle cerca de la mesa de
deslizamiento durante su funcionamiento.

. Mantenga el producto alejado de objetos que se

vean afectados por imanes.

Dado que los imanes del cuerpo estan integrados, evite
colocarlo cerca de discos magnéticos, tarjetas magnéticas o
cintas magnéticas. Los datos se pueden borrar.

. No toque la seccidn de la mesa con un iman.

La mesa podria magnetizarse en contacto con un iman, etc.,
ya que esta construida en un material magnético.

Esto podria causar fallos de funcionamiento en detectores
magnéticos, etc.

9. Cuando monte el cuerpo, utilice tornillos de la longitud

adecuada y no supere el par de apriete maximo.

El apriete a un par superior al limite establecido podria causar un
funcionamiento defectuoso, Mientras que un apriete insuficiente podria
provocar un defecto de alineacion o un desprendimiento.

1. Roscado en el cuerpo
i |
Lj: ‘ -ll'_ PN
, O
7772774807777 -

A Precaucion Los modelos diferentes a MXQ20(A) y MXQ25(A) presentan orificios rosca-
dos pasantes. Use pernos con una longitud al menos 0.5 mm mas corta
que la profundidad max. de tornillo (L2). Si se emplean pernos largos, éstos
pueden entrar en contacto con el cuerpo y causar fallos de funcionamiento.

Modelo Perno il .méXimo 2 P'”?Sr‘r’fiﬂid o megg(ﬂ;drﬁﬁlcryn e
apriete [N-m] L1 [mm] L2 [mm]

MXQ6 M4 x 0.7 2.1 5 8

MXQ8 M4 x 0.7 2.1 8 11

MXQ12 M5 x 0.8 4.4 11 15

MXQ16 M6 x 1 7.4 14 19

MXQ20 M6 x 1 7.4 9

MXQ25 M8 x 1.25 18 12

MXQ6A M4 x 0.7 2.1 8 11

MXQS8A M4 x 0.7 2.1 8 11

MXQ12A | M5x0.8 4.4 8 12

MXQ16A M6 x 1 7.4 12 17

MXQ20A M6 x 1 7.4 9

MXQ25A | M8 x 1.25 18 12

MXQé6B M4 x 0.7 2.1 5 8

MXQ8B M5 x 0.8 4.4 4 9

MXQ12B M6 x 1 7.4 7 12

MXQ16B M6 x 1 7.4 10 15

MXQ20B | M8x 1.25 18 14 20

MXQ8C M4 x 0.7 2.1 6 9

MXQ12C | M5x0.8 4.4 8 12

2. Taladro pasante
= %:' -
Q WHR '

Modelo Perno Par méx. de apriete [N-m] L [mm]
MXQ6 M3 x 0.5 1.1 5.3
MXQ8 M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ12 M4 x 0.7 2.7 11.5
MXQ16 M5 x 0.8 5.4 14.4
MXQ20 M5 x 0.8 5.4 19.3
MXQ25 M6 x 1 9.2 23.5
MXQ6A M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ8A M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ12A M4 x 0.7 2.7 8.5
MXQ16A M5 x 0.8 5.4 12.4
MXQ20A M5 x 0.8 5.4 16.3
MXQ25A M6 x 1 9.2 20.5
MXQ6B M3 x 0.5 1.1 5.3
MXQ8B M4 x 0.7 2.7 4.5
MXQ12B M5 x 0.8 5.4 7.4
MXQ16B M5 x 0.8 5.4 10.3
MXQ20B M6 x 1 9.2 14.5
MXQ8C M3 x 0.5 1.1 6.3
MXQ12C M4 x 0.7 2.7 8.5
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Serie MXQ

Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de
seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores y detectores

magnéticos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en el sitio web de SMC: http://www.smc.eu

Montaje \

] Montaje

A Precaucioén

3. Montaje frontal

L<—
T |
i ‘
Q N
Par max. de Prof. max.
LRl FEY apriete [N-m] | tornillo L [mm]
MXQ6(A) — M3 x 0.5 0.9 5
MXQ8(A, C) | MXQ6B M3 x 0.5 0.9 5
MXQ12(A, C) | MXQ8B M3 x 0.5 0.9 5
MXQ16(A) MXQ12B | M4 x0.7 2.1 6
MXQ20(A) MXQ16B| M5x0.8 4.4 7
MXQ25(A) MXQ20B| M6x 1 7.4 9

4. Montaje superior

Max.

N
i

Bloque de la guia

Z

SRR
)

/A\Precaucion

12. Si utiliza el tope metalico con amortiguador, uselo a
la presion minima de trabajo teniendo en cuenta la
fuerza de compresion total.

Si se utiliza un tope metalico con amortiguador, la salida del
cilindro disminuye por accién de la fuerza de compresion total
del amortiguador. Si la salida no tiene tolerancia, el
amortiguador no estéd totalmente comprimido sobre el tope
metalico, provocando inestabilidad en la posiciéon de parada.
Cuando seleccione un modelo, preste atencién a la salida del
cilindro. (Véase la siguiente tabla.)

En particular, si se monta hacia arriba en direccion vertical, no
s6lo debe tenerse en cuenta la fuerza de compresién del
amortiguador, sino también la masa de la pieza.

- Horizontal: Salida del cilindro > Fuerza de compresion total del amortiguador
- Vertical: Salida del cilindro > Fuerza de compresion total del amortiguador +
(Masa de la pieza + Masa de las piezas moviles del producto)

Pieza metélica

Piezas internas Amortiguador Tope metélico con amortiguador

ion Para evitar que el perno de fijacion de la pieza choque contra iz Presién minima de trabajo del tope| Refeendal Fuerza de
APrecauclon la mesa, utilice un perno con una longitud al menos 0.5 mm IEEED (ol metalico con amortiguador [MPa] | compresion total (N]
mas corta que la profundidad méaxima de tornillo. Si se 8 03 20
emplean pernos largos, éstos pueden entrar en contacto con 12 03 42
el bloque de la guia y provocar un fallo de funcionamiento, etc. 2
16 0.2 65
Par max. de |Profundidad de tomillo [mm] 20 0.2 97
Modelo Pemo | porete [N-m] | Max. | Min. 25 0.2 154
MXQ6(A) — M3 x 0.5 1.1 4.1 2.1 # No disponible para @ 6
MXQ8(A,C) | MXQ6B | M3x0.5 1.1 41 2.1
MXQ12(A, C) [MXQ8B | M4x0.7 2.7 5.7 2.7 Horizontal Vertical ﬁ Empuje del cilindro
MXQ1 6(A) MXQ12B | M5x 0.8 5.4 7.3 3.3 Fuerza de compresion total Masa de la pieza
MXQ20(A) MXQ16B | M5 x 0.8 5.4 7.3 3.3 Empuje —> +
MXQ25(A) MXQ20B | M6 x 1 9.2 9 4 del cilindro Masa de las

10. Los orificios de posicionamiento de la mesa y el
orificio de posicionamiento situado en la parte
inferior del cuerpo no tienen el mismo eje central.
Use estos orificios durante la reinstalacion después
de haber retirado la mesa para realizar el
mantenimiento de un producto idéntico.

11. Cuando se monta el regulador, el empuje del cilin-
dro genera un momento, provocando el desplaza-
miento del final de carrera de la mesa al detenerse.
El valor de desplazamiento puede variar depen-
diendo de la presiéon de alimentacion, la orientacion
de montaje o el modelo. Para mas informacion,
contacte con su representante de ventas de SMC.

O

piezas moviles

Tope metélico

- Tope metalico
con amortiguador

con amortiguador @ Fuerza de
| V' compresion total
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Serie MXQ

Precauciones especificas del producto 3

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de
seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores y detectores

magnéticos en las "Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de
funcionamiento en el sitio web de SMC: http://www.smc.eu

|

Condiciones de trabajo \

|

Otros

A Precaucion

1
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. No utilice el producto en condiciones en las que

pueda estar expuesto a liquidos como el aceite de
corte, etc.

El uso en condiciones en las que el producto pueda estar
expuesto a liquidos como el aceite de corte, etc. podria provocar
falta de apriete, incremento en la resistencia de trabajo, fugas de
aire, etc.

. No utilice el producto en condiciones en las que

pueda estar expuesto directamente a materias
extrafias como polvo, virutas de soplado, particulas
de corte, salpicaduras, etc.

Esto podria provocar falta de apriete, incremento en la
resistencia de trabajo, fugas de aire, etc. Consulte con SMC
la posibilidad de utilizar el producto en este tipo de
condiciones.

. No colocar bajo luz solar directa.
. Evite que el producto esté expuesto a fuentes de calor

proximas al area de trabajo.

Si existen fuentes de calor alrededor del producto, el calor
irradiado puede hacer que la temperatura de la unidad
aumente y supere el rango de temperatura de trabajo.
Bloquee el calor irradiado con una cubierta, etc.

. No someta al producto a vibraciones y/o impacto

excesivos.

Consulte con SMC la posibilidad de utilizar el producto en
este tipo de condiciones, puede causar dafios o un fallo de
funcionamiento.

Aunque la mesa presente una resistencia adecuada, si resulta
danada, proteja sus manos con guantes, ya que el producto
puede cortar. Se pueden producir lesiones personales.

. Tenga cuidado con la capacidad anticorrosion de la

seccion de la guia lineal.

El acero inoxidable martensitico se usa para la mesa y el
bloque de la guia. No obstante, la capacidad anticorrosion de
este nivel es inferior a la del acero inoxidable austenitico. La
generacion de 6xido se puede producir especialmente en un
entorno en el que las gotas de agua se puedan adherir debido
a la condensacion, etc.

O

SVC

/A Advertencia

1. Evite introducir las manos o los dedos entre la
mesa y la fijacion.
Evite introducir las manos o los dedos entre la mesa y la
fijacion durante la retraccion. Eso podria provocar lesiones en
las manos o dedos.

A\ Precaucion

1. No desmonte ni modifique el producto.

2. Estabilidad de funcionamiento

La velocidad del émbolo de la tabla de caracteristicas
técnicas corresponde a la velocidad media. La velocidad real
de este producto puede variar ligeramente durante la carrera
dependiendo de las condiciones de funcionamiento tales
como el cambio de la resistencia a cargas y de la presion.

Si se requiere el funcionamiento estable a baja velocidad,
consulte con la oficina de ventas local de SMC.






/\ Normas de seguridad

[P = = = e e e e e e e e e e e e e e e e

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion”, "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves o moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o
la muerte.

/\ Precaucion :
/\ Advertencia :
/A Peligro :

T S |

4.

A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

diseiia el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catélogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente

cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se
hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones
especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,

o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,

aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,

combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones

de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas

estandar descritas en el catdlogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble

con proteccién mecénica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

n
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A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

A #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.

etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades” y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencidn de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*?)
Asimismo, el producto puede tener una vida Uutil, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.
Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catalogo correspondiente a los
productos especificos.

#2) Las ventosas estdn excluidas de esta garantia de 1 afio.

Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un afio a partir de

la entrega.

Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la

ventosa o el fallo debido al deterioro del material eléstico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccién destinados a la fabricacion de armas de destruccion masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportaciéon de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacién sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologacién de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de
metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

’A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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