Unita di traslazione
©6,08,012,0 16,0 20, O 25

Altezza ridotta

Riduzione/delhl 0

Peso del prodotto

o 208 N
RIdUZIOﬂE del 22 % (Modellogﬂuale:3809*)

Energia cinetica ammissibile |
Altezza e peso ridotti grazie

i 0.09J° -~ .
64 % mlgllorata odeloatua:0.055 0 alla tavola piu sottile

® Tavola sottile in acciaio inox speciale
*Confronto tra il tipo a doppio attacco e il tipo attuale MXQ12-30 (senza blocchetto di regolazione) ~ ® Materiale durevole con la stessa robustezza del modello attuale

Disponibili 2 combiNAZIONI| (s +zoccete resoone cenvaizatostrozone
dJiJ g@ﬂd@ e) d i!alm@tﬁ@ { ® Sono state aggiunte opzioni di esecuzioni speciali.
del cilindro

* Specifica doppia corsa
» Specifica blocchetto di regolazione laterale
* Uso combinato del deceleratore idraulico + stopper in metallo, ecc.

Tipo con doppi attacchi ' ;" PEe ] Plametre Tipo a bassa spinta e alta rigidita P29
Grazie alle scanalature di montaggio dei La combinazione con un cilindro di
sensori e agli attacchi su entrambi i lati la diametro inferiore aumenta la rigidita
flessibilita di cablaggio e di connessione in base alla spinta. Possibilita di

e migliorata. ridurre l'altezza.

Per MXQ8B

Pagina

Tipo con altezza intercambiabile B3

Altezza intercambiabile con la
serie attuale MXQ.

Maggiore visibilita dei sensori. E
possibile controllare il LED da un
lato quando si usa una corsa breve.

Diametro

12

Diametro
g12

Per MXQ12C

Serie MXQ

CAT.EUS20-211C-IT



Unita di traslazione serie MXQ

Disponibili 2 combinazioni della guida e del diametro del cilindro

Tipo con doppi attacchi

m Altezza ridotta del 10 % rispetto al modello attuale
30 mm —> 27 mm Migliore visibilita

m Peso ridotto del 22 %
380 g— 298 g

Per MXQ12A-30ZN

(Due scanalature di montaggio per sensore)

© Tabella di combinazione della misura della guida e del diametro
I Attacchi e scanalature di montaggio dei sensori

presenti su entrambi i lati.

Misura della guida

Peso massimo del carico Diametro

Guida Se l'altezza deve essere la stessa di quella del modello
B attuale, scegliere MXQL], il tipo con altezza intercambiabile.
piccola 32...

Fy

g6 23

. Scopo dell'utilizzo @

La rigidita della guida e la grande superficie della
tavola sono necessari ma la spinta non & richiesta.
B il il Attt Ainteleiieieints (it i eet e Esempm W - Trasporto orizzontale di un pezzo, trasporto [ ========-~
ﬂPP“CﬁZ‘Oﬂe di utensil, presa a bassa spinta

gr 23 B Scopo dell'utilizzo @

Scopo dell'utilizzo'®.

Scopo dell'utilizzo @

E necessaria la guida con maggiore rigidta, senza
cambiare la spinta rispetto al modello attuale.

* Trasporto df un pezzo con una
EEIOE  maggiore sporgenza

+ Presa ad alta precisione e spinta elevata

920
70 mm
f | diametri @ 16, @ 20, @ 25 presentano due
Guida scanalature di montaggio del sensore su
g rande entrambi i lati.
r
7
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Unita di traslazione serie MXQ

Selezionare il migliore attuatore con guida in base all'applicazione.

Tipo con attacchi
su un solo lato e

Tipo con altezza
intercambiabile

Tipo a bassa spinta e alta rigidita 5y,
MXQLIB >3

MXQLIC

Rigidita della guida in base alla spinta migliorata | | ™ Corpo compatioconbuona| | M Stessa altezza del

visibilita del sensore modello attuale
Applicabile soloa @ 8e @ 12

mRigidita della guida migliorata del 50 %

(Per MXQSB e MXQSA) B Migliore visibilita dei

M Ingombri ridotti, con sensori
mE possibile sotto dimensionare il :]‘Lenf::gi‘:a;:{e di o Montaaaio int
- . .. ontaggio intercam-
| . .
cilindro quando il carico e leggero! sensore su un lato biabile con il modello
* Altezza ridotta attuale
«Consumo d'aria ridotto
cLeggero
Diametro Diametro Diametro
Non disponibile ===
- — o6 Usare MXQ[J, g6 foi:i! 20 o
itrl‘lto;, g :nr';;il;i?lzea Tipo standard/simmetrico
’ (La figura mostra il modello standard).
208 &TT
GTT= ST T3
. 0 os| GOCR|21w flos| gL [2
Tipo standard/simmetrico Tipo standard/smmetrlco Tipo standard/simmetrico
(La figura mostra il modello standard). (Lafigura mostra il modello standard). (La figura mostra il modello standard).

Tipo standa_rd/ simmetrico Tipo standard/simmetrico Tipo standard/simmetrico
(La figura mostra il modello standard). (La figura mostra il modelo standard). (La figura mostra il modello standard).

%12 r‘é"?i 30 016 216 .?i?i;;f, 37,

Tipo standard/simmetrico
(La figura mostra il modello standard).

Non disponibile
916 ©20| Usare MXQCIA, @ 20
tipo con doppio
attacco.
55
220 46 025 025 oL
. . I diametri @ 16, @ 20, @ 25 presentano due
| diametri @ 16 e @ 20 presentano due scanalature di montaggio scanalature di montaggio del sensore
del sensore su entrambi i lati. L ) su entrambi i lati.

\. J
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Unita di traslazione serie MXQ

@ﬁté di regolazione corsa (su richiesta)

Il blocchetto di regolazione della corsa & posizionato nel centro.
Gioco ridotto a fine corsa.

Unita di regolazione corsa

@gliore energia cinetica ammissibile

Migliore energia cinetica Velocita - Peso del carico

ammissibile grazie al 25
peso ridotto delle parti
mobili 2
g Migliore energia cinetica ammissibile
§ 15 -
& Modello attuale /\ \
3
g \\\
(7]
ol
o
0.5
0

0 100 200 300 400 500 600 700 800
Velocita [mm/s]

@nfigurazione tavola per un migliore funzionamento e una manutenzione facilitata

Fori di posizionamento
posizionati al centro

Fori di posizionamento
posizionati al centro

Forma tonda
maggiore sicurezza

con led bicolore
(D-M9L))

[Sensore allo stato solido ]

Fori di posizionamento inter-
cambiabili con il Modello attuale

* Tipo con altezza intercambiabile

O
2



Unita di traslazione serie MXQ

@ dimensioni di montaggio equivalgono a quelle dell'attuale serie MXQ.

H Montaggio del pezzo
@ Il diam. est. della vite di montaggio e le (Posizione daII'estremité) Distanza tra i fori filettatD
posizioni dei fori filettati offrono intercambiabilita T
con lattuale MXQ. | =

—————

(Distanza tra i fori filettati )

(Foro di montaggio del pezzo)

* Le filettature della piastra terminale
non sono intercambiabili.

—

B Montaggio del corpo
© Disponibili due metodi di montaggio. Montaggio laterale (fori filettati) Montaggio laterale (foro passante)
® | fori filettati di montaggio del corpo e : d
la distanza sono intercambiabili con L L
la serie attuale MXQ .

= =

@verse unita di regolazione (su richiesta)

i Stopper in metallo con paracolpi
Elevata precisione con la costruzione integrata del paracolpi e dello
stopper in metallo: Precisione di posizionamento ripetuta +0.05 max.
Durata del ciclo ridotta
Velocita d'esercizio 300 mm/sec (Modello attuale: 200 mm/sec)
(Confronto con uno stopper dell'attuale serie MXQ)

M Deceleratore idraulico
Tipo soft/RJ
Adatto per applicazioni che richiedono un arresto
morbido, come trasferimenti di pezzi leggeri 0 a
bassa velocita

i Stopper in elastomero M Stopper in metallo
, Impatto dimezzato rispetto al modello senza blocchetto ! Adatto per il posizionamento
di regolazione della corsa.

~——Principio di funzionamento/Stopper in metallo con paracolpi ——

@ Paracolpi assorbe limpatto ‘"““ Unita T

nella fase iniziale.
JL , &

Corpo Stopper in metallo con paracolpi

gt

@ |l paracolpi si inserisce nella vite di regolazione e lo stopper in metallo esegue il posizionamento ad alta precisione alla
fine della vite di regolazione. (Precisione di posizionamento ripetuta: +max. 0.05)

Stopper in metallo

2 SNIC 0



Unita di traslazione serie MXQ

@ssibilité di combinare il blocchetto di regolazione di fine corsa in
estensione e il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione)

Esempio

Blocchetto di regolazione | Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione [ di fine corsa in rientro

K X . — Stopper in metallo
(Blocchetto di regolazione di fine corsa in rlentro) con paracolpi

Stopper in elastomero

@ra e disponibile il tipo di tavola con lunghezza totale piu corta

. | fori di montaggio del blocchetto
La lunghezza totale & piu corta di 8.5 mm Lunghezza totale piu corta di regolazione del fine corsa in
estensione sono rimossi.

70 mm (Esecuzione base 78.5 mm) (per MxQ8A-20)

4

= Non e possibile montare i blocchetti di regolazione
di fine corsa in estensione. & &

@nsore compatto ora disponibile.

e Sensore reed D-A9[], D-A9CV
» Sensore allo stato solido: D-M9L1(A), D-M9UIW

3 - D-Moll
\_ Sensore ==
compatto 8-

D-A9]

O
2



Unita di traslazione serie MXQ

Opzione funzionale

@ Con meccanismo con buffer

e Protegge i pezzi e gli utensili grazie all'eliminazione
dell'impatto a fine corsa in estensione.

e | 'unita buffer & dotata di sensore.

Condizione di funzionamento del meccanismo a buffer Esempio di applicazione

Arelo magrefico Nei processi di inserimento di pezzi con problemi
Normalmente OFF ) di posizionamento difettoso, il meccanismo con

Corsa buffer Sensore ON é& il buffer in funzione. buffer assorbe I'impatto del pezzo onde evitare
eventuali danni.
i = = T _ i
0 Ul
o= - A - T Meccanismo
| a buffer

Anello

magnetico Pinza pneumatica
Normalmente ONx* P

Sensore OFF ¢ il buffer in funzione.

Condizione normale NG

* Cambiando la direzione di montaggio dei sensori, & possibile
modificare le impostazioni di normalmente ON/OFF.

® Con bloccaggio a fine corsa
e Mantiene la posizione del cilindro per evitare la caduta
del pezzo anche con I'alimentazione interrotta.

Leva di ]
bloccaggio @ == @
eln B .. H
R R i e
©o® O @g
© ® ©+©

i | _ ' |

Attacco di alimenta-
= zione per il cilindro

©9
©

Bloccato Sbloccato

'Specifica blocchetto
di regolazione centralizzato (6)

® Connessioni assiali

® Connessioni centralizzate in
direzione assiale per mantenere ‘
uno spazio libero intorno al corpo.

iQuesta specifica si riferisce a quando il blocchetto di
regolazione di fine corsa in rientro & montato sul lato del
blocchetto di regolazione fine corsa in estensione. Per

Regolatore di flusso maggiori informazioni.

Lato attacco pilota

— =
- = . . . . .
B Blocchetto di regolazione fine corsa in estensione

o
B

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

L

svC o

N



Unita di traslazione serie MXQ

Varianti
. Opzione . . .
Diametro P Opzione funzionale (pagine 5, 6, 15)
corpo
- T Mg
O - o o] s
S — M W
Sy S8 o ﬁ ..%
© k=3 = = N |8 o N
= @ © o © = © =1 N
Q £ » o ‘B S | N T | =
o S o [} (%] = N R“ [
2| B o | = | £ | 8 5 | '® T |E
Q o [0} = c o = =} [}
o o [0} = 7] © o = c o
= = = [} e = (%)) = (0] [0
© = < = ) = © o 7] c 5SS o o
° © ° g = ®© = D o S 98| « |63
% £ © < = o 5 =3 c N 2 = S N =
6|(8|12(16(20(25| & | £ | § | 8|3 ||| & 5|8 |s58|& |83
® 5] i= c (o) & o 9 S INE| & |9o¢
o a= o Q (o] © o © )] © = o)
g8 | o > | 2 | O o 2 | 3 - © |SE| § |2k
= e c = Q c " o - |8a| & |5
E = b @ S] = £ 7 s |5
= [} ° [0} 5 © o O — o
c = (@] = o Q| © [e}=%
o o = o] = — = .=
S K] =] = = = o H =
N o Qo = [0 = [}
2 S (@] Q < o [5) =
o3 2 c (&) O = = Q
= = = Q ) 8 3
S (@) o < S i}
o E [$] i o
<} S <« L
S o P )
(&)
= ol £ |5
(&} a |@
Tipo con doppi
attacchi e o o o o

MXQCIA

10 ;10 { 10 { 10 | 10
20 : 20 i 20 { 20 i 20
30 : 30 : 30 i 30 { 30
40 140 40 40 40| @ - [ ] ([ ] [ ] [ ] ® ([ ] ( ([ ] ([ ] [ ] ([ ]
50 ; 50 { 50 { 50 { 50

75 75 {75 {75 75

100 : 100 { 100 ; 100

1251125 1 125
150 i 150
Tipo a bassa spinta e
alta rigidita e o o o

MxQrB

10 | 10 | 10 | 10
20 | 20 | 20 | 20
30 | 30 | 30 | 30
40 (40 (40i 40| — | @ | @ | @ | — | — | — | — | — | — | — | — | — | —
50 | 50 | 50 | 50
75 | 75 | 75 | 75
100 | 100 | 100 | 100

1251125125
150 i 150
Tipo con attacchi su
un solo lato [ N ]
MxQrlc
10 : 10
20 i 20
30i3|—|—|— [ J [ J [ J — [ J [ J ([ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J
40 | 40
50 : 50
75 75
100
Tipo con altezza
intercambiabile e 6 o o o

MXQO

10 : 10 : 10 : 10 ; 10
20 1 20 1 20 : 20 | 20
30 i 30 { 30 { 30 ; 30
40 | 40 | 40 | 40 | 40 [ J [ [ J - [ J [ J ([ [ J [ [ J [ J [ J [ J
50 { 50 { 50 : 50 | 50

75 175 7575 75

100 ; 100 ; 100 ; 100
1251125125
150 ; 150

O
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Tipo con doppi attacchi D ﬁ
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Se sono richieste le caratteristiche mostrare sotto per i diametri @ 8 e @
12, fare riferimento a MXQLIC, anche il tipo con attacchi su un solo lato.
-Sono necessarie due scanalature di montaggio dei sensori su un lato.
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Unita di traslazione
Tipo con doppi attacchi

Serie MXQ

06,08,012, 016, T 20, 0 25

Codici di ordinazione

MXQ[12] A -[30]ZA] |-[M9BWI -
00 ©6 606 06 0 O

9 Opzione corpo: 6 Opzione funzionales o Numero di
. Tipo con doppi aftacchi 9 Corsa standard [mm] Simbolo) Opzione funzionale sensori
Diametro i i
A — | Senza opzione funzionale = 2
6 Attacco Attacco| 10, 20, 30, 40, 50 1 Con buffer S 1
L se. Moo 2 | Con bloccaggio a fine corsa n n
8 N o 7 10, 20, 30, 40, 50, 75 3 Connessioni assiali _
DS 4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa
12 | = 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 5 Con buffer, connessioni assiali g Esecuzioni speciali
16 [\ s wiiues ]| 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 6 | Blocchetto diregolazione centraizzalo | per maggiori informazioni,
Movlaggiosensoe__nonlagg sensore 7 Blocchetto di reolazione centralizzato (simmetrico)| - consultare la pagina
20 ; o o 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato |  syccessiva.
m Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato
9 g
25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150* (simmetrico)
* Grazie alle scanalature di montaggio dei sensori e gli attacchi su entrambi i @ s
lati, solo la parte di regolazione del blocchetto centralizzato & simmetrica. ensore
* |l campo della velocita d’esercizio della corsa indicato con un asterisco () & [ — | Senzasensore |
compreso tra 50 e 300 mm/s. (Vedere pagina 195.) = Per i sensori applicabili, consultare

la pagina seguente.
a Opzioni del blocchetto di regolazione/combinazione opzione funzionale

Posizione di montaggio del Combinazione opzione funzionale
blocchetto di regolazione*!*¢l|  — 1 2 3 4 5 6 | 7 8 9
) ' ) ) S :
Stk ey LS Sn i GG 8P el Flneirc]orsa Eing corsa O%i?()z:e C(;ﬁ*s bIocc?aogngio a ConnessiorTiE %lon buff;r? Con bﬁlezr? Brg)coclhe}lo% gi Blocchettotdilre;ot\z- B%ﬂer. b\locCh:ﬂgo Buﬁ‘er, b\o;h%ﬁ
estensione| " rientro Iiq nzionale| buffer | fingcorsa | assial af(i)rsg%%grls% S asali cegtraﬂlzzzato fg{'r%cen?e[?r‘fé%‘)) c'erﬁﬂghazzz‘gtnoe Eggtgz(%emceet%g;
Y4 Senza blocchetto di regolazione O ©) ©) ©) ©) ©) x x x x
ZA [ J [ J O X X @) X X O O X x
ZB | Stopper in metallo con paracolpi [ J O X ©) ©) X X X X X X
ZC [ J O X X @) X X O O O O
ZD [ J [ J O X X O X X O O O O
ZE | Stopper in elastomero [ J O O O ©) O O X X X X
ZF [ J O X X @) X X O O O O
ZG [ J [ J O X X ©) x x O O X X
ZH | Deceleratore idraulico/RJ [ J O X ©) ©) X X X X X X
ZJ [ J O X X O X X O O O O
ZK [ J [ J O X X ©) X X O O O O
ZL | Stopper in metallo [ J O O O @) O O X X X X
ZM [ J O X X ©) X X O O O O
ZN i Senza blocchetto di regolazione O Ox*5 X ©) x O*5 X x x x
ZP Tipo con = Stopper in elastomero [) O X X @) X X X X X X
lunghezza S ——
Z2Q " -2 | Deceleratore idraulico/RJ [ O X X ©) X X x X X X
totale piu p - -
ZS cortaxd < Stopper in metallo con paracolpi [ J O X X ©) X x x x x x
ZT @ | Stopper in metallo [) O x X @) X X X X X X
ZBF | = [Stopperin | S [Stopper in elastomero ) [ ) O X X ©) X x ©) ©) x x
ZBJ | 2| metallo con 2 [Deceleratore idraulicoRJ | @ ® O x x ) x x O O X X
ZBM | 8| paracolpi |5 | Stopper in metallo ) [) O X X @) X X O O X X
ZEC |z St ) & [ Stopper in metallo con paracolpi| @ [ J O X X O X X O O O O
ZEJ | 8[29PPern 1.8 eceleratore idraulicolR) | @ [ O X X ©) X X O O O O
2| elastomero | © -
ZEM |= S | Stopper in metallo [ [ ) O X X @) X X O O O O
ZHC |g Deceleratore L | Stopperin metallo con paracolpi | @ [ ) O X X O X X O O X X
ZHF | & idraulico/RJ | o Stopper in elastomero ) [) O X X @) X X O O X X
ZHM | & £ [ Stopper in metallo D o @) X x O x x @) @) x x
ZLC é Stopper in § Stopper in metallo con paracolpi| @ [) O x X @) X X O O O O
ZLF E metzlljlo 2 | Stopper in elastomero [) [) O X X @) X X O O O O
ZLJ |= Deceleratore idraulico/RJ | @ [ J O X X @) X X O O O O
*1 @: Consegnato assieme al prodotto ma non montato. x4 | fori di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione sono
Senza simbolo per la posizione di montaggio del blocchetto di regolazione: Il rimossi per ridurre la lunghezza totale.
blocchetto di regolazione pud essere montato in un secondo momento. x5 E possibile usare il tipo con lunghezza totale piu corta ma non & possibile montare a
*2 Per il meccanismo con buffer, la corsa del buffer sara piu corta per la corsa che e posteriori il blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro.
regolata dal blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione. *6 Per la connessione assiale, non ci sono attacchi di connessione su entrambi i lati

*3 Se & richiesto un blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro con meccanismo a buffer, %7 Solo il blocchetto di regolazione centralizzato & simmetrico.
usare un buffer e un blocchetto di regolazione centralizzato dotato di blocchetto di regolazione del ~ *8 Per i dettagli sulla posizione di montaggio del blocchetto di regolazione, consultare la
fine corsa in rientro sul lato posteriore del corpo. Non & possibile montare I'opzione bloccaggio a pagina successiva.
fine corsa o connessione assiale sul modello con blocchetto di regolazione centralizzato. *9 Lo stopper in metallo con opzione paracolpi non ¢ disponibile per @ 6.
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MX QDA

Sensori app"cab“i/Consultare il catalogo web per maggiori informazioni sui sensori.

c . Cablagaio Tensione di carico Modello di sensore | Lunghezza cavi[m] | | " Carico
Tipo | Funzione speciale onnes_5|0ne 8 gg . . 05(1[3]|5 SO A
elettrica — (Uscita) DC AC  |Perpendicolare| In linea Ol @ precablato|  applicabile
g 3 fili (NPN) 5V 12V MINV M9N ® 00 O O Circuito
5 — 3 fili (PNP) ’ M9PV MOP ® 0 0 O O cl
o 2 fil 12V MO9BV | MOB (@ [@|@®@|O| O —
§ ndicazione di diagnostica 3 fili (NPN) SV 12V MINWV| MONW | @ (@ (@ [O| O |Circuito | o
2 (LED bicologre) Grommet | Si | 3fii (PNP) | 24V [> — [M9PWV| M9PW | @ (@@ O O o | e
® 2 fili 12V MO9BWV| M9BW (@ @ | ® O ©) —
ol -ctente altacaua 3 fili (NPN) 5V 12V MINAV='|MONA*' [ O [O[@[O| O | Ciruito
e (LED bicolore;] 3ili (PNP) ’ M9PAV='|M9PA* | O [O[@|O| O cl
é 2 fili 12V M9BAV+1|M9BA+'| O |O | @ |O| O —
- s leuoaney| — | SV | — | A%V | A% | |e|ele| — |CTF
S - Grommet i | 2av | 12y | 100V | AS3V | A93 | @ @ @ @[ 07 | — | Rel
¢ Assente 100 Vmax.| A90V A90 ® | ®® @® O+ (CicuitoCl| PLC

x1 Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all’acqua, ma in tal caso SMC non garantisce I'impermeabilita dell’unita di traslazione.
Si raccomanda di usare un cilindro resistente all'acqua in ambienti che lo richiedono.

#2 La tensione di carico utilizzata e di 24 VDC.

# Simboli lunghezza cavi: 0.5 m =« — (Esempio) MONW

- M (Esempio) MONWM

- (Esempio) MONWL

Sm e Z (Esempio) MONWZ

| sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

Consultare le informazioni relative agli altri sensori applicabili non indicati nell’elenco sopra a pagina 125.

Per maggiori dettagli sui sensori con connettore pre-cablato, consultare il catalogo web.

| sensori sono consegnati unitamente al prodotto ma non sono montati.

-

* % % ¥

de t0 L. .
Esecuzioni speciali

|

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIC MXQLIB

T

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 127  156). Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione (eccezione: blocchetto di regolazione centralizzato) ———
Eiitet Speins Tipo con lunghezza totale piui corta 2
-X7 Grasso PTFE | % E
-X9 Lubrificante per macchinari per processi alimentari ] | e 8 a
<
X11 Vite di regolazione lunga @ @ @ @ g L
(campo di regolazione piu lungo di 10 mm) Etonsi fi 'g S
stensione e ——— Rientro ;o . . o
i f i | fori di montaggio del blocchetto di regola- = 2
-X12 Vite di rde_golazllope Iun_g? di 20 Blocchetto di regolazione  Blocchetto di regolazione di zione del fine corsa in estensione sono rimossi g. 5
(campo di regolazione pill lungo di 20 mm) di fine corsa in rientro fine corsa in estensione per ridurre la lunghezza totale.
-X28 Dado e vite di regolazione lunghi 3
-X33 | Senza anello magnetico integrato per sensore Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione centralizzato oo
-X39 Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata >89
-X42 Unita guida anticorrosiva = g
-X580 | Specifica bassa velocita (15 a 50 mm/s) = Bllolcchetto dil regolazigne S 7]
-X2128 | Specifica alta temperatura (-10 a 100 °C) difine corsa in estensione =
-X2192 | Specifica doppia corsa O @ Blocchetto di regolazione O @ Bllolcchetto di. regolazione
-Xx2202 | Blocchetto di regolazione di fine corsa — difine corsa in rientro T di fine corsa in rientro
in estensione dalla direzione assiale ) '
O Blocchetto di regolazione O
di fine corsa in estensione
~ = i
Tubo -
Controllo Tubo
Serie IDK —

Se si utilizza un attuatore con diametro ridotto e corsa breve ad alta
frequenza, allinterno delle connessioni si potrebbe raggiungere il P = H
punto di rugiada (gocce d’acqua) a seconda delle condizioni. reca u Z I O n I
Per evitare la formazione di condensa, basta solo collegare il tubo F= == == === - - === --

\anticondensa allattuatore. ) 1 Leggere le “Precauzioni specifiche del 1
prodotto” prima dell’'uso. Vedere pagina 195.

1 1
L e |

O
2

Selezione del modello | Esecuzioni speciali
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Serie MXQLI1A

Specifiche Forza teorica

- II'cilindro doppio pistone sviluppa una spinta doppia rispetto al cilindro standard. [N]

Bismatio|mm] 6 [ 8 [12 ] 16 [ 20 | 25 Diametro | Diametro i Sezione Pressione di esercizio [MPa]
Misura attacco M5 x 0.8 |[anr1nntqe]ro stelo ggeszsrg% equivalente
Fluido Aria [mm] mm7 | 0.2 | 03 |04 | 05|06 |07
Funzione Doppio effetto 6 3 ouT 57 1 17] 23| 29| 34| 40
Pressione d'esercizio | 0.15a0.7 MPa*! (bloccaggio a fine corsa: 0.35 a 0.7 MPa)*! IN 42 8| 18| 17| 21| 25| 29
Pressione di prova 1.05 MPa ouT 101 20| 30| 40| 51| 61| 71
Temperature d’esercizio -10a 60 °C 8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
Campo velocita 50 a 500 mm/s 12 OUT | 226 | 45| 68| 90| 113 | 136 | 158
: L . . 6

d esercizio (Stopper in me'gallo con paracolpi: da 50 a 300 mm/s) IN 170 34| 51 68 | 851102 | 119
(Velocita media (Stopper in metallo: da 50 a 200 mm/s)
d'esercizio) * nella tabella corse standard a pagina 11: da 50 a 300 mm/s 16 6 ouT 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
Ammortizzo . IN | 346 | 69104138 | 173 | 207 | 242
(senza blocchetto di regolazione) Paracolpi elastico interno 20 o | OUT | 628 | 126188251 314377 | 440
Ammortizzo Stopper in metallo con paracolpi, stopper in IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
(senza blocchetto di regolazione) | elastomero, deceleratore idraulico, stopper in metallo OUT | 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
Lubrificazione Senza lubrificazione 25 10 IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 | 577

Sensore

Sensore allo stato solido, sensore reed (2 fili, 3 fili)
Sensore allo stato solido con LED bicolore (2 fili, 3 fili)

Tolleranza sulla corsa

+2a0mm

*1 Consultare pagina 14 per la pressione d’esercizio minima dello stopper in metallo
con paracolpi. Se la pressione d’esercizio € inferiore alla pressione d’esercizio
minima, la precisione di ripetibilita peggiorera.

La pressione d'esercizio minima dello stopper in metallo con paracolpi: Pressione
richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a
contatto con la parte in metallo.

La pressione d’esercizio del cilindro di diametro 20 con deceleratore idraulico &
compresa tra 0.15 e 0.6 MPa.

* Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il
posizionamento, la forza teorica potrebbe variare a seconda della forza
di compressione totale del paracolpi. Per maggiori dettagli, consultare
le specifiche del blocchetto di regolazione a pagina 14.

Simbolo
Paracolpi Elastici

Peso
ld]
Corsa standard [mm] Rid&Jpz(i)og:ndel Peso aggiuntivo opzione del blocchetto di regolazione| Extra per opzione
Mo |70 20 [ 30 [ 40 [ 50 [ 75 [ 100] 125 | 150 | dneze, | Foecueay Figfome i [Fne o5 | puer | Soeeglo | Copeonon
MXQ6A | 130|130 |170 (190|210 — | — | — | — -6 10 11(9) 8 30 40
MXQ8A | 140|160 | 180|210 (270 (290 | — | — | — -6 10 11(9) 8 30 60
MXQ12A | 270 | 290 | 310 | 370 | 400 | 540 | 610 | — | — -12 20 22 (20) 16 70 80 Nessuna
MXQ16A | 480 | 510 | 550 | 630 | 670 | 810 |1000|1100| — -21 40 38 (34) 30 120 150 aggiunta
MXQ20A | 840 | 840 | 870 | 950 |1100|1300 1600|1900 |2000 -33 70 62 (34) 50 (80) 190 400
MXQ25A |1400{1400|1500|1500 1900|2000 |2300|2900|3100 -60 110 102 (95) 80 310 700
* |l valore tra ( ) € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
Peso del blocchetto di regolazione centralizzato
-
]
Corsa standard [mm] Riduzione solo quando il prodotto
Modello & dotato di blocchetto di
10 20 30 40 50 75 100 125 150 regolazione di fine corsa in rientro
MXQ6A 175 180 225 245 265 - - - - -10
MXQ8A 190 210 230 260 320 350 — - - -10
MXQ12A 355 385 405 465 495 635 705 - - -20
MXQ16A 640 680 720 800 840 980 1.170 1270 - -40
MXQ20A 1110 1140 1170 1250 1400 1600 1950 2250 2350 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25A 1880 1920 2020 2020 2420 2520 2930 3530 3730 -100
= |l valore tra () € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
Peso delle parti in movimento
]
o Corsa sandard ] i | o pocosore
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 [T e | Moeme | e | Sl | Cpe
MXQ6A 61 66 80 89 97 - — - - -6 10 8 30 10
MXQ8A 68 76 85 97 116 138 - - - -6 10 8 30 10
MXQ12A | 143 154 168 192 206 263 300 - - -12 20 16 70 20 |Nessuna
MXQ16A | 240 257 277 309 329 389 469 520 - -21 40 30 120 35 | aggiunta
MXQ20A | 408 410 437 464 503 588 747 815 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25A | 674 681 721 761 836 935 1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110

= |l valore tra ( ) € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.

®13
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Peso massimo del carico

Energia cinetica ammissibile

[kg] [J]
Sg??gggllggicgﬁgo Opzione del blocchetto di regolazione Sg??:ggllgczicgﬁéto Opzione del blocchetto di regolazione
Modello Paracolpi | Stopper in |Stopper in metallo | Deceleratore idraulico/RJ [Stopper in Modelio Paracolpi |Stopper in metallo| Stopper in [Deceleratore| Stopper in

elastico interno|elastomero|  con paracolpi Orizzontale[Verticale metallo elastico interno| con paracolpi | elastomero | idraulico/RJ | metallo
MXQ6A 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6A 0.03 - 0.06 0.175 0.009
MXQ8A 1 1 1 1 1 MXQ8A 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12A 2 2 2 1.5 1 2 MXQ12A 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
MXQ16A 4 4 4 2.5 4 MXQ16A 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04
MXQ20A 6 6 6 6 6 MXQ20A 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06
MXQ25A 9 9 9 9 ‘ 6 9 MXQ25A 0.39 0.18 0.6 1.73 0.09

* Quando si seleziona un modello, consultare la Selezione del modello a
pagina 157 o usare il software di selezione del modello. Tenere
presente che un modello non puo essere selezionato solo con I'energia

cinetica ammissibile.

Specifiche su richiesta

Con bloccaggio a fine corsa

Con meccanismo a buffer

Modello

MXQ6A | MXQ8A [MXQ12A]MXQ16A[MXQ20AMXQ25A

Modello

MXQ6A | MXQ8A [MXQ12AMXQ16A]MXQ20A| MXQ25A

Campo della pressione
d'esercizio [MPa]

0.35a0.7

Campo della velocita
d'esercizio [mm/s]

50 a 500 (montaggio orizzontale 50 a 300)

Forza di tenuta [N]

12 [ 12 [ 23 [ 45 [ 70 [ 110

Sensore applicabile su buffer

Corsa buffer [mm] 5 10
Carico corsa| Corsaa0 [mm] 3 5 9 16 25 40
buffer [N] | Massimocorsa | 6 8 15 24 38 59

|

MXaQLlc

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

Tipo Modello Specifiche Direzione connessione elettrica @
D-M9BV Con LED, 2 fili g
Sensore allo stato solido D-M9NV Con LED, 3 fili, uscita: NPN Verticale =
D-M9PV Con LED, 3 fili, uscita: PNP S
s[]
EQ
Blocchetti di regolazione Per i modelli e le dimensioni dei blocchetti di regolazione, consultare pagina 123 e 124. g >§<
- -
«©
Stopper in metallo con paracolpi s
Modello MXQS8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A §
Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18 =
Assorbimento corsa [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5
Pressione d'esercizio minima dello stopper =
in metallo con paracolpi*'*? [MPa] PP 03 03 0.2 0.2 0-2 E g
Rifermento) Forza di compressione totale del paracolpi [N] 20 42 65 97 154 ‘_§ b
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14x 1.5 % 8
*1 Pressione d’esercizio minima richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a contatto con la parte in metallo '; %
Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il posizionamento, applicare un livello di pressione che supera la pressione d’esercizio minima. S P
Per il montaggio verticale, tenere in considerazione il peso del carico. Per ulteriori informazioni, consultare Precauzioni specifiche del prodotto on page 196. g. _g
*2 Non disponibile per @ 6
Stopper in elastomero ]
Modello MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A 2 g
Max. energia assorbita [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 § 2
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 ] i
o
Deceleratore idraulico/RJ =
Modello MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A s
Max. energia assorbita [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 'i,_
Assorbimento corsa [mm] 3 5 6 7 10 o
Velocita di impatto [mm/s] 50 a 500 S
Max. frequenza d'esercizio [ciclo/min] 80 80 70 45 N
Max. spinta ammissibile [N] 150 245 422 814 §
Forza della molla (estesa) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 w
Forza della molla (compressa) [N] 3.9 4.9 8 15 %
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14x 1.5 kS
£
Stopper in metallo 3
Modello MXQ6A [ MXQS8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A %
Max. energia assorbita [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 E
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 &

14



Serie MXQLI1A

Con funzione di lubrificazione costante (paraolio)

- Un cilindro per funzionamento in ambienti con micropolveri (10 a 100 um) e ambienti generici
- La funzione di lubrificazione costante (paraolio) € montata sullo stelo. Si evita I'ingresso di polveri e corpi estranei e migliora la durata.

MXQ A M —|Corsal|Opzione blocchetto di egolazione || Opzione funzionale|[—| Sensore |—| Esecuzioni speciali |

Opzione corpo

<=
&)

Con funzione di
lubrificazione

LR .
.~ costante (paraolio)

Opzione funzionale (J 6, @ 8)

Esecuzioni speciali

* Diverso dal prodotto

standard. Vedi sotto.

Simbolo Opzione funzionale
— Senza opzione funzionale
2 Con bloccaggio a fine corsa

* @12 a @ 25: Come nel modello standard.

l Opzioni blocchetto di regolazione/Combinazioni opzione funzionale (J 6, & 8) = @ 12 a @ 25: Come nel modello standard

@®: Consegnato assieme al prodotto ma non
montato.

Senza simbolo per la posizione di montaggio del
blocchetto di regolazione: Il blocchetto di
regolazione pud essere montato in un secondo
momento.

Lo stopper in metallo con paracolpi non &
disponibile per @ 6.

In caso di montaggio di un blocchetto di
regolazione del fine corsa in rientro a posteriori,
ordinare la specifica vite di regolazione lunga
(-X11). (Non & possibile usare un deceleratore
idraulico con questo modello).

| fori di montaggio del blocchetto di regolazione
del fine corsa in estensione sono rimossi per

ridurre la lunghezza totale.

Blocchetto di regolazione  Blocchetto di regolazione
difine corsa in rientro  di fine corsa in estensione

Estensione == Rientro

Posizione di montaggio del [Combinazione opzione funzionale;
. . . . blocchetto di regolazione*! - 2
Simbolo| Tipo con blocchetto di regolazione*2 *3 —— : :
Fine corsain| Fine corsa || Senza opzione | Bloccaggio a
estensione | in rientro funzionale fine corsa
4 Senza blocchetto di regolazione *3 O O
ZA [ o O X
ZB | Stopper in metallo con paracolpi o *3 O O
ZC o O X
ZD [ o O X
ZE | Stopper in elastomero [ J *3 O O
ZF o O X
§|c_|; Deceleratore idraulico/RJ : ® 8 é
ZK [ J (] ©) X
ZL | Stopper in metallo () *3 O O #1
ZM [ ] O X
ZN | Tipo con o | Senza blocchetto diregolazione *3 O X
ZP |lunghezza 'S | Stopper in elastomero () O X
ZS |totale piu = | Stopper in metallo con paracolpi [ J ©) X
ZT |corta*4 & [ Stopper in metallo o O X ‘2
ZBF |5 %‘g a!ﬁgrcign o | Stopper in elastomero ° ° O <
ZBM g g paracolpi | 5 | Stopper in metallo ) ) ©) X 3
ZEC |'N'2 |Stopperin | £ | Stopperin metallo con paracoli | @ ® O X
ZEM |5 |elastomero | & [ Stopperin metallo O ® O X
ZHC |2 _E g',’ Stopper in metallo con paracolpi | @ [ ©) X
ZHF E & i?j‘ra:tflliisge S | Stopper in elastomero o o O X
ZHM |28 T | Stopper in metallo 0 0 [®) X 4
ZLC §_°g_’ Stopper in :8’ Stopper in metallo con paracolpi | @ @ O X
ZLF |@  |metallo 2 | Stopper in elastomero o o O X
] 26,08 Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione
order | Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 127 e 156).
Simbolo Opzione funzionale
-X33 Senza anello magnetico integrato per sensore
-X42 Unita guida anticorrosiva
Blocchetto di regolazione di fine corsa in
-X2202 estensione dalle? direzione assiale

= 0122025

MeGer | Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 127 e 156).

Simbolo Opzione funzionale
Vite di regolazione lunga
-X11 : . S .
(campo di regolazione piti lungo di 10 mm)
Vite di regolazione lunga
-X12 i . = .
(campo di regolazione piu lungo di 20 mm)
-X28 Dado e vite di regolazione lunghi
-X33 Senza anello magnetico integrato per sensore
-X42 Unita guida anticorrosiva
-X2202 BIocchgtto di rego!azpne di flqe corsain
estensione dalla direzione assiale
®15

Tipo con lunghezza totale piu corta

!

hal
o o

| fori di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione sono rimossi
per ridurre la lunghezza totale.

Peso
ld]
Riduzione | peso aggiuntivo opzione del | Extra per
ST R EEER [T del tipo con | pjocchetto di regolazione opzione
Modello lunghezza — == :
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | totalepi Fine corsain| Fine corsa| Bloccaggio a
cota | estensione | inrientro | fine corsa
MXQ6AM | 150 | 150 | 190 | 210 | 230 | - -6 10 10 40
MXQ8AM | 160 | 180 | 200 | 230 | 290 | 320 -6 10 10 60

* @12 a @ 25: Come nel modello standard.

O
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MX QDA

Specifiche
Diametro [mm] 6 8 12 \ 16 \ 20 25
Funzione Doppio effetto
Paracolpi elastico interno
Stopper in elastomero
Min. pressione S - 0.15 MPa
' . topper in metallo
d'esercizio
Deceleratore idraulico - -
Stopper in metallo con paracolpi — 0.3 MPa 0.3 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa
* Le specifiche non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
Dimensioni (Le dimensioni non indicate nella lista sotto corrispondono a quelle del modello standard).
MXQ6AM [mm]
M
-
= lestill Tipo standard |ur'w‘§%§§z”a z z
10 totale piu corta
MXQ6AM-10Z 74 64.5 56 69.5
@i MXQ6AM-20Z 84 74.5 56 69.5
MXQ6AM-30Z 105 95.5 69 82.5
ﬁ- i @ MXQ6AM-40Z 117 107.4 81 94.5
. MXQ6AM-50Z 127 117.5 91 104.5
z
Y44
Tipo con lunghezza totale piu corta
M
@ O@ i @ ©
.{@_. ©) - @%_ﬂ_@}___k
&/ [
@ O® & O
[sx2s) oD oD
MXQ8AM (]
M
Tipo con
M Blostle Tipo standard Iurl%h,ezza z 2z
totale”piu corta
10, MXQ8AM-10Z 78 69.5 57 70.5
MXQ8AM-20Z 88 79.5 67 80.5
@SC MXQ8AM-30Z 98 89.5 77 90.5
MXQ8AM-40Z 114 105.5 93 106.5
@ @ MXQ8AM-50Z 141 132.5 120 | 1335
_ ‘ MXQ8AM-75Z 166 157.5 122 | 1355
Y4
Y44

O
2

Tipo con lunghezza totale piu corta

Le dimensioni esterne dei modelli da @ 12 a @ 25
sono le stesse di quelle del modello standard.

16

|

MXQLIC

Tipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleReZe]3We[e]eJeJR:11E1oTe]y 1]
MXQLl MXQLIB

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 6A [Standard]

MXQ 6A'DZTipo standard

(NN-1)xH_ G
8.3 5.8 H
0 o A
S| 5 / ©o ~
SIS (Fa?_&@ F»,__ oo
J ‘ o’
NN x M4 x 0.7 foro passante filettato @ 3H9 (*99%5) prof. 2 l—A 4 3H9 (*3%9) prof. 2
Vista A-A HB GB
M 20 16 18
05 |, —fEn
r Do
¢ PN —¢ _
==y
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J 1 | ©
(Connettore maschio: piano chiave 7) z © Vista inferiore
di MXQ6A-30Z
Y44
@ 3H9 (*3%%%) prof. 1.5 3H9 (*5°%%) prof. 1.5
4.1(Profondita di avvitamento massima) 3.5 23
2.1(Profondita di avvitamento minima) r_ B 18.9
dr : \§ % 5 o O A
: fe] = ) ) @ ) 0) g ~ e- N %
o 2 IR -
i / ==
N x M3 x 0.5 *1%2 F [—B ® 115 \2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5
Vista B-B ( N 1) F
11
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | ©
0
e _____o—
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc- [
care il blocco guida e causare malfunziona-
menti. Usare una vite che abbia una lunghez-
za intermedia tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di avvitamento mini-
ma. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196.
*2 Dato che l'unita & composta da una sostanza
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare
se venisse toccata da un magnete. Questo
potrebbe causare il malfunzionamento del
sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ6A-10Z 22 18 9 23 38 10 27.5 64.5 4 2 50 60
MXQ6A-20Z 25 15 9 26 38 10 27.5 74.5 4 2 50 60
MXQ6A-30Z 21 — 12 - 48 13 37.5 95.5 6 3 63 73
MXQ6A-40Z 26 10 24 28 48 15 47.5 107.5 6 3 75 85
MXQ6A-50Z 27 20 34 28 48 15 57.5 117.5 6 3 85 95
17

O
2



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Dimensioni: MXQ 6A [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 6A'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (O 6)

Stopper in elastomero [ZD : Entrambi i lati] ZIE |: Fine corsa in estensione, ZF : Fine corsa in rientro,| ZIP: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pill corta)

Blocchetto di regolazione di Blocchetto di regolazione di
fine corsa in rientro fine corsa in estensione

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) /
®© 7 )
Foro ad esagono incassato 3 7 @ ©@ ,\\Foro ad esagono incassato 3
D

Piano chiave 8

Piano chiave 8

05
Campo di regolazione 12 ¢ 2 5 Campo di regolazione 10
Max. 17 Max. 15
31.5 31.5

Entrambi i lati

Deceleratore idraulico/RJ ZG : Entrambi i lati, ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa n rientro, ZQ: Fine corsa n rientro (tipo con lunghezza totale piil corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) - -
Lt S
Piano chiave 8 Piano chiave 8
Campo di regolazione 5 5 05 ] ]
Max. 15 5 Campo di regolazione 3
Max. 13
29.3
29.3

] Fine corsa in rientro \ ]Fine corsain estensione\

Stopper in metalloZ KK |: Entrambi  lati,| Z L. |: Fine corsa in estensione, ZIVI : Fine corsa in rientro,| Z'T |: Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pi corta)

fine corsa in rientro fine corsa in estensione
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Foro ad esagono incassato 3 4 = @ —E % _Foro ad esagono incassato 3

Piano chiave 8 Piano chiave 8

Campo di regolazione 10 5 05 ‘ )
Max. 16 5 Campo di regolazione 8
30 Max. 14
30
Fine corsa rientro | | Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 6A'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

|

MXQLIC

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Dimensioni [mm]
*3 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie Modello M
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- MXQ6A-10ZN 55
chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ6A-20ZN 65
S sione, non & possibile montare a posteriori un
6 blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ6A-30ZN 86
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ6A-40ZN 98
= chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ6A-50ZN 108

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

ZS\NC 18

Selezione del modello | Esecuzioni speciali
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 6A [Opzione funzionale]

MXQ 6A'DD1 Con buffer (@ 6)

Dimensioni [mm]
@ 172, Tipo con lunghezza
o Modello Modello standard| i ot 77
S S — EIR
77 MXQ6A-10ZCJ11| 815 72 -
15 MXQ6A-20Z(11| 915 82
MXQ6A-30Z[11| 1125 103 920
< % MXQ6A-40Z(11| 1245 | 115 102
. %" N MXQ6A-50Z1| 1345 | 125 112

2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

+ Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 6A'DD2 Con bloccaggio a fine corsa, senza blocchetto di regolazione (J 6)

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 . . .
(Connettore maschio: piano chiave 7) Dimensioni [mm]

- ) Modello J Q
; %ﬁ | MXQG6A-10ZL12
| J . MxQeA-20zr2| ' °|

wn

[eo] | .
%’ ‘ 0
e i © MXQ6A-30Z12| 785
A=k . MXQ6A-40ZC12| 905 | 33

‘ mr——— MXQ6A-50Z12 | 100.5
O
%@%@— oo 5y ®
= i I TD To ‘ k
— =
175 Q

‘ | J 5
uIIXQGA-wZDZ | o

T @

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

0.5

—

+ Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

6 A_ 2 Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di

MXQ [LIL1& regolazione fine corsa in estensione (0 6)

Non ¢ possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in elastomero: [ZE| Deceleratore idraulico/RJ: [ZH] Stopper in metallo:
Blocchetto di regolazione di fine Deceleratore idraulico fine Blocchetto di regolazione di fine
corsa in estensione (M6 x 0.75) corsa in estensione (M6 x 0.75) corsa in estensione (M6 x 0.75)
= ™\_Foro ad esagono incassato 3 _ﬁ - _ﬁ — I™\_Foro ad esagono incassato 3
(sEs) . .
‘ Piano chiave 8 [\ Piano chiave 8 ™ Piano chiave 8
05 — 05 05 —
10 Campo di regolazione 15 10 Campo di regolazione 3 10 Campo di regolazione 13
Max. 25 Max. 14 Max. 24
41.5 209 40

+ Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

SvVC

O



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Dimensioni: MXQ 6A [Opzione funzionale]

MXQ 6A'DD3 Connessioni assiali (O 6)

Attacco pilota M5 x 0.8

=
)
o
o
©
=y
o
(]
°
c
o
o
o
2
-
Attacco pilota M5 x 0.8 %
(IN) K=
(2]
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. 5 E
(2]
=
55
6A-—4 1=
MXQ =[JOJ& Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 6) &
=
M =
i o
o 175 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 =
oi 1 (Connettore maschio: piano chiave 7) S, )
Q ' 0 2
- o © - =8
{ J 5 3L
2z 53
X
15 £E=
@ =
= ‘ 3
! . °
& oe ol < < | 2
%@—g@ 70 TN ® 5 {I_" Y] ;—;
28 | — © ' g
@ 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 'g
[}
Q 50
J 5 £E0
| [ Dimensioni mm] | § X
3
; i ,.Q @ © Modello = =
= 8 Modello J | Q| sendad | ZZ §
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 105 M 2
MXQ6A-10Z(14 81.5 L
——————— 575| 25 77
MXQ6A-20Z14 91.5 P
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ6A-30Z14 | 78.5 1125 | 90 E é
MXQ6A-40Z(14 | 90.5| 33 | 1245 | 102 | 8 8
MXQ6A-50Z14 | 100.5 1345 | 112 g 5
=8
5%
MXQ 6A'DD5 Con buffer, connessioni assiali (J 6) ~
[}
o2
M g 9
@ 1175 £8
Y == g [
© [ _ =
59 % o —
Attacco pilota M5 x 0.8 74 15 .g
a
3 7]
| ® __%® < JO0 H
& o ® } | &y Dimensioni mm] | §
y (3]
) Tipo con lunghezza [
28 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 WieekEl Modello standard " - picota | Z22Z ]
Attacco pilota M5 x 0.8 M M %
(IN) MXQ6A-10Z05| 815 2 | g
MXQ6A-20Z[15| 91.5 82 3
MXQ6A-30Z15| 1125 103 90 g
MXQ6A-40Z[15 | 124.5 115 102 N
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ6A-50Z[15| 134.5 125 112 ]

%EF C 20®



Serie MXQLI1A

6A [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ GA'DDG Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 6)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati,
[ZM[: Fine corsa in rientro

Mz
Max. 34
N Campo di regolazione 15
Foro ad esagono incassato
Dimensioni [mm]
-\ Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Modello MZ
(M6 x 0.75) MXQ6A-10Z[16 | 18.9
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ6A-20Z[16 | 28.9
(M6 x 0.75) MXQ6A-30Z[16
Piano chiave 8 MXQ6A-40Z[16 | 36.9
10 Campo di regolazione 13 MXQ6A-50Z[ 16
Max. 24
Stopper in elastomero [ZD: Entrambi i lati Deceleratore idraulico/RJ [ZGl: Entrambi i lati,
[ZF]: Fine corsa in rientro [ZJ]: Fine corsa in rientro
Max. 36
5 c gi lazi 16 Max. 34
1t ampo dl regoazione 5 Campo di regolazione 10
Foro ad esagono incassato 3 - ¢
o® . . L o o }
5 Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro —OQ —1 \Fine corsa rientro deceleratore idraulico
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
(U550 Piano chiave 8 0.5 Piano chiave 8
10 Campo di regolazione 15 10 Campo di regolazione 3
Max. 25 Max. 14

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 6A'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 6)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’'opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

®21

O
2



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Dimensioni: MXQ 6A [Opzione funzionale]

MXQ 6A'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (O 6)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1. Dimensioni [mm]

™ 17.5 Modello MZ
oi MXQ6A-10Z(18 | 18.9
© ' % MXQ6A-20Z018 | 28.9

2 I MXQ6A-30Z[18

@ B

MZ MXQ6A-40Z[18 | 36.9

- MXQ6A-50Z[18

21

MXxallB

< .
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro &5 H
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Tipo a bassa spinta e alta rigidita EJoJeXeTe]iReleTeTsTIE: Vi E:Telod]l

2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5

|

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

|

MXQ 6A'DD9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (O 6)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

ipo con altezza intercambiabile
MXQL]

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione —
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro _
28
2 E
=3
88
K=
=5
S5
z 5
o D
N 2
j = Sp—
o T
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.
2
o2
5 0
7]
O c
S o
S
cwn
o
=

Selezione del modello| Esecuzioni speciali
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 8A [Standard]

MXQ 8A'DZTipo standard

[aV)
(NN-1)xH G kS
Q.
— 27 23 10
8.3 5.8 @3H9 (*5.9%°) prof. 2 A H g
- _Lu__m
< o A~ i 2 -
® ® M @ ‘ © @ F S-0 () o d
i 560 —0-©- = t L DO -—¢ j
g L o
NN x M4 x 0.7 foro passante filettato —A 4 Vista inferiore di MXQ8A-30.
Vista A-A HB GB
M
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | )
(Connettore maschio: piano chiave 7) Z ©
Y44

4.1(Profondita di avvitamento massima) 23

19.7

@3H9 (*5%%) prof. 1.5

2.1(Profondita di avvitamento minima)

[(e) @ O oo} ; Qq
— (5] § ei" & (s2]
AL ® O cgf :
oNly? 1x
N x M3 x 0.5%1%#2 0025 15 | \ 2xM3x 0.5 profondita fi
. 3H9 (*9°°) prof. 1.5 -
Vista B-B
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | o
\ ¥
mi © ®
{

*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc-

care il blocco guida e causare malfunziona-

menti. Usare una vite che abbia una lunghez-

za intermedia tra la profondita di avvitamento

massima e la profondita di avvitamento mini-

ma. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196.
*2 Dato che I'unita € composta da una sostanza

magnetica, questa si potrebbe magnetizzare

se venisse toccata da un magnete. Questo

potrebbe causare il malfunzionamento del

sensore.
Dimensioni [mm]

Modello F G GB H HB | J M N NN z 2z

MXQ8A-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61

MXQ8A-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71

MXQ8A-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81

MXQ8A-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97

MXQ8A-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124

MXQ8A-75Z 50 15 56 30 65 10 91.5 156.5 6 4 116 126
23

O
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

8A

Dimensioni: MXQ

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 8A'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (O 8)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

Blocchetto di regolazione di

Blocchetto di regolazione di

fine corsa in rientro fine corsa in estensione

Piano chiave 8

Campo di regolazione 10

Foro ad esagono incassato 3,

Max. 15

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
® @
\_Foro ad esagono incassato 3
7 05 Piano chiave 8
5 5 Campo di regolazione 8
Max. 13
30 30

Entrambi i lati

Stopper in elastomero : Entrambi i Iati,@: Fine corsain estensione,@: Fine corsain rientro,: Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pil corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di fine corsa in est

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Foro ad esagono incassato 3 ’ /‘ { \Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8 Tl 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 11 5 5 Campo di regolazione 9
Max. 17 Max. 15
31.5 315

| Fine corsain rientro |

| Fine corsa in estensione |

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro
(M6 x 0.75)

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

—

Piano chiave 8

Campo di regolazione 5

Max. 15

(M6 x 0.75)
Piano chiave 8
5 05
5 Campo di regolazione 3
Max. 13
29.9 20.9

| Fine corsa in rientro |

| Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del m

odello standard.

MXQ 8A'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

M /ﬁ
PN @ opf
BOREE GE

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del m

*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione, non & possibile montare a posteriori un
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

odello standard.

SvVC

O

Dimensioni [mm]
Modello M

MXQ8A-10ZN 60
MXQ8A-20ZN 70
MXQ8A-30ZN 80
MXQ8A-40ZN 96
MXQ8A-50ZN 123
MXQ8A-75ZN 148

24

|

MXQLIC

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali



Serie MXQL1A
S8A

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ 8A'DEI1 Con buffer (@ 8)

M

L7,

2.3

174

Dimensioni [mm]

Tipo con lunghezza
fotale pil corta .74

Modello standard|
Modello

MXQ8A-10Z[ 1 85 76.5 77.5

2z 15

MXQ8A-20Z[ 1 95 86.5 87.5

; MXQ8A-30Z[1 105 96.5 97.5

®  ©0 < 1. MXQ8A-40Z11| 121 | 1125 | 1135

% ® ©O0 8 o MXQ8A-50Z(11| 148 | 1395 | 1405

MXQ8A-75Z1| 173 | 1645 | 1425

285
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
MXQ 8A'DD2 Con bloccaggio a fine corsa (J 8)
i 0 . -

= ) Dimensioni [mm]

——— e —— - — L@ r - 5 Modello J Q

——

* Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
dono a quelle del modello standard.

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
(Connettore maschio: piano chiave 7)

MXQ8A-10Z[12 | 61.5
MXQ8A-20Z[12 | 71.5
MXQ8A-30Z[12 | 81.5| 30

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
J

2 ™ MXQ8A-40Z[12 | 97.5
P {?__UJ MXQBA-SOZEZ 1245
O@ﬁ— < MXQ8A-75Z[ 12 | 139.5 | 43
= P — | Q
MO —EAN
qom——
— ==

l -

[oa

5.5

8 A_ 2 Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di

MXQ L& regolazione fine corsa in estensione (0 8)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:

Stopper in metallo:

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

Stopper in elastomero: [ ZE |

@ (M6 x 0.75)
ée \Foro ad esagono incassato 3
05 . Piano chiave 8
10 I Campo di regolazione 13
Max. 23
40

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®25

ZS\VC

%3 (M6 x 0.75)
@ (M6 x 0.75)
= _ (= ‘:*
@ Foro ad esagono incassato 3 § .
: o chi ==L Piano chiave 8
05 Piano chiave 8 05
10 ! Campo di regolazione 14 10 Campo di regolazione 2.2
Max. 25 Max. 13
415 29.9




Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

8A

[Opzione funzionale]

MXQ 8A'DD3 Connessioni assiali (J 8)

Attacco pilota M5 x 0.8

=
)
o
o
©
=y
o
(]
°
c
o
o
o
2
-
5_| | \Attacco pilota M5 x 0.8 %
(IN) K=
=
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. S E
(2]
=
53
8A-—4 £
MXQ =L Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 8) 3
- 2
=
M 2
» Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 &
2 17 — - (=4
N (Connettore maschio: piano chiave 7) E]
NI= 3 50
" & 3L
J 5 g g
[}
Zz =
[ =
8
' 1 o
- . | MXQ8A-75204 | =
! % _ . . o
=
@ @ O < o g
1 VO —©f o8 < | 2
®  ©0 ol & o| T&H & 5
o @ ; 5[]
T D T ™ S =
285 © o 0
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 N >§<
a Dimensioni mm] | S
J 5 Vodelo S
| v Modello J Q | sanded | ZZ =3
e S & | jT M
(B 0 MXQ8A-10Z14 | 615 85 | 775 | 2°E
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 L1175 MXQS8A-20Z14| 71.5 95 87.5 %: £
MXQ8A-30Z14 | 815|30| 1056 | 975 | S o
MXQ8A-40Z04 | 97.5 121 (1135 | 8§
=)
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8A-50ZL14 | 124.5 148 | 1405 § 5
MXQ8A-75Z(14 | 139.5| 43 | 173 [ 1425 | &+
3
e£
. . . s =)
MXQ 8A'DD5 Con buffer, connessioni assiali (J 8) o¢
g (7]
M =
e a7 5
[%}
< a
~ — . N 2
hfs Dimensioni [mm] g
Attacco pilota M5 x 0.8 2z 15 Modello {Tipo con lunghezza N
Modello standard | toldepiicota | ZZ §
M M w
O b
%%@% 3 M- & MXQ8A-10Z05| 85 | 765 | 775 | 3
: ® " ®0 7 MXQ8A202(15| 95 | 865 | 875 | &
Attacco pilota M5 x 0.8 28.5 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 MXQ8A-30ZJ5 | 105 965 | 975 3
) 8 MXQ8A-40Z05 | 121 | 1125 | 1135 2
MXQ8A-50Z[15| 148 | 139.5 | 140.5 N
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8A-75Z15 | 178 | 164.5 | 1425 »
7 26®

=

SvVC



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 8A [Opzione funzionale]

MXQ 8A'DD6 Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 8)
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

j
Mz
18.1 Max. 34
16.6 5 Campo di regolazione 14
Foro ad esagono incassato Dimensioni [mm]
Modello MZ
_\Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ8A-10Z[ 16
N (M6 x 0.75) MXQ8A-20Z[16
g - Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ8A-30ZL 16 | 22.5
(M6 x 0.75) MXQ8A-40Z[ 16
05|, Piano chiave 8 MXQ8A-50Z( 16
10 Campo di regolazione 13 MXQ8A-75ZL16 | 46.5
Max. 23
Stopper in elastomero [ZD]: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZG]: Entrambi i lati,
[ZF |: Fine corsa in rientro [ZJ|: Fine corsa in rientro
Max. 36 Max. 34
5y Campa di ragolazione 16 5 Campo di regolazione 10
Foro ad esagono incassato
4 =7 '_*
) . o Lo [}
) Blocch | f O@
X . (Mobf:i ;t;g)dl regolazione di fine corsa in rientro @O_Q - ::hi;g:grig)fiemro deceleratore idraulico
= Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione =1 ) ) ) ) )
(M6 x 0.75) Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
05 Piano chiave 8 (M6 x 0.75)
Dven - - 05 Piano chiave 8
10 Campo di regolazione 14 10 c " lazione 2.2
Max. 25 ampo di regolazione 2.
Max. 13

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 8A'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 8)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro & sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

®27



Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

8A

[Opzione funzionale]

MXQ 8A'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (@ 8)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

174 23

28.5

Mz

15
< :
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro 8 !—‘* N . L.
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione g Dimensioni [mm]

h==1 Modello MZ

2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5 MXQ8A-10Z8

MXQ8A-20Z[18
MXQ8A-30Z[18 | 22.5

MXQ8A-40Z[18

MXQ8A-50Z[18
MXQ8A-75Z[ 18 | 46.5

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 8A'D|Z|9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

O
2

(@8)

28®

MXxallB

Tipo a bassa spinta e alta rigidita EJoJeXeTe]iReleTeTsTIE: Vi E:Telod]l

|

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

ipo con altezza intercambiabile
MXQL]

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello| Esecuzioni speciali



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 1 2A [Standard]
MXQ 1 2A'DZTipo standard

0
(NN -1)xH G N
o
85 74 ©@4H9(3%)prof. 2.5 H 8 39 20 11
—A 3
o a 0 oo il 22 T e
© < SN © — 2
oy Q QBJ Q s o = T o
w(mly Tee® o @ o g o Ho-o-B—Do—o—0—
& L ° U e
?‘ 1l  — |
i —A . . .
NN x M5 x 0.8 foro passante filettato 5 Vista inferiore
Vista A-A HB GB di MXQ12A-40Z
M
0.5 [T
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | 2
(Connettore maschio: piano chiave 7) Z
Y74
@ 4H9 (*3°%°) prof. 2
+0.030
5.7 (Profondita di avvitamento massima) 49 ('3™)prof. 2 27
a . 4.5
2.7 (Profondita di avvitamento minima) 24.9
k—B
% A I | i
7N 7
Y/ $Z N\ O @‘
8 ® & —©& @ . . N €
o > © 09 o 1.
O ‘ ©
T @D D 1=o}
N x M4 x 0.7 *1%2 g [—B ® 17 \2 xM3x 0.5 profondita filettatura 5
Vista B-B N
(— - 1) xF
16 2
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | o
i 3
B ©
{
x1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc-
care il blocco guida e causare malfunziona-
menti. Usare una vite che abbia una lunghez-
za intermedia tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di avvitamento mini-
ma. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196.
x2 Dato che l'unita € composta da una sostanza
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare
se venisse toccata da un magnete. Questo
potrebbe causare il malfunzionamento del
sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ12A-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12A-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12A-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12A-40Z 34 = 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12A-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12A-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12A-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

12A

Dimensioni: MXQ

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 1 2A'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (J 12)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

18.9  Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M8 x 1)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Piano chiave 4

Piano chiave 10

Campo di regolazione 10

Max. 17

(M8 x 1)
@ Piano chiave 4
L Piano chiave 10
6.5 6.5 Campo di regolazione 9
Max. 16
35 35

Entramhi i lati

Stopper in elastomero - Entrambi i lati] ZE J: Fine corsa i estensione,[ ZIF ]: Fine corsa n rientro, ZIPJ: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M8 x 1)

o

Piano chiave 4

=
Piano chiave 10 =
Campo di regolazione 11 6.5
Max. 18
36.5

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M8 x 1)
Piano chiave 4
— Piano chiave 10
0.5
6.5 Campo di regolazione 10
Max. 17
36.5

] Fine corsa rientro

| [Fine corsa in estensione |

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro
(M8 x 1)

o f
g ===
Piano chiave 10
Campo di regolazione 12 6.5
Max. 23
40.8

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

(M8 x 1)
— g
0.5 Piano chiave 10
6.5 Campo di regolazione 11

Max. 22

40.8

] Fine corsa in rientro \

[Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 1 2A'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

*3 *3

M
@%@ & © ® é:’f
@% ® © & O

Dato che la lunghezza totale e ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione, non & possibile montare a posteriori un
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

SvVC

O

Dimensioni [mm]
Modello M
MXQ12A-10ZN 72
MXQ12A-20ZN 82
MXQ12A-30ZN 92
MXQ12A-40ZN 110
MXQ12A-50ZN 120
MXQ12A-75ZN 164
MXQ12A-100ZN 189

30

|

MXQLIC

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ

12A

[Opzione funzionale]

MXQ 1 2A'DD1 Con buffer (9 12)

Dimensioni [mm]

215 = Modello Modello standard T‘ptgt:ren;:ang:;;za 77

® M M
pV MXQ12A-10Z[1 103.5 93 96
o @ © | MXQ12A-20Z11 | 1135 | 103 98
Y44 17 MXQ12A-30Z[11 123.5 113 108
— MXQ12A-40Z[1 1415 131 126
MXQ12A-50Z[ 11 151.5 141 136
@_{:?_@_ %k < 1 MXQ12A-75Z[ 1 195.5 185 180
O 0% T & MXQ12A-100ZC1| 2205 | 210 | 205

37 = = * Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
dono a quelle del modello standard.
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
MXQ 1 2A'DD2 Con bloccaggio a fine corsa (J 12)
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
(Connettore maschio: piano chiave 7) Dimensioni [mm]
Modello J

. . MXQ12A-10Z[12 68
~ MXQ12A-20Z(12 70
Og o MXQ12A-30Z[12 80
oO®p—] © MXQ12A-40Z[12 98
MXQ12A-50Z[12 108
MXQ12A-75Z[12 152
MXQ12A-100Z[12 177

L

 MXQ12A-1

0z2 |
- -

{

= Le dimensioni non indicate sopra corrispon- Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

dono a quelle del

modello standard.

wxa 12A-0-2

Stopper in metallo con paracolpi:

Stopper in me

tallo:

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

(M8 x 1)
Piano chiave 4
o ™ Piano chiave 10
0.5
—_—-
11 Campo di regolazione 15
Max. 26
45

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (0 12)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in elastomero: [ ZE |

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®31

(M8 x 1) (M8 x 1)
Piano chiave 4 N
>
I ™ H i T o _(C_“
Piano chiave 10 S
05 — 2
~ a
11 Campo di regolazione 16 0.5 Piano chiave 10
Max. 27 11 Campo di regolazione 13
46.5 Max. 28
47.3
Y
2 SVC



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

oimensioni: uxa | 1 2\ | [Opzione funzionale]

MXQ 1 2A'DD3 Connessioni assiali (J 12)

Attacco pilota M5 x 0.8

=
(T}
o
S
©
-3
o
]
5N c
AR 8
M. o, @, o9 :
D B 2o o 2
&.I!II}@}! > ® O =
e <
Attacco pilota M5 x 0.8 'g_‘
* Le dimensioni non indicate sopra corrispon- N % m
dono a quelle del modello standard. @ 0
S
£Q
12A-c4 oan £
MXQ [IL1<r Con buffer, bloccaggio a fine corsa (@ 12) 3s
(-3
=
(-]
M N lota 2 x M5 x 0.8 §'
215 ttacco pilota 2 x M5 x 0. -- . . ,,*
@ N " (Connettore maschio: piano chiave 7) %
ol = 0 = >
o @ | O = 2o
) : o =E Eln
2z EE
- 17 s =
8
f — - 8—
&% oo . J @ (=
-0 - 3| @ T S =
Do~ o 09 i) 3
\ S MXQ12A-10Z2[14 E
e T Lct? — -- -- -- o
37 Pl o s []
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 = e
30 § X
- . - 3
J 5 Dimensioni mmy | £ =
| 11y Modelo g
— ‘H ;-9 @ : ;f Modello J standard | ZZ =3
—— 0 M =
) MXQ12A-10Z(14 68 | 103.5 | 96
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8/ — MXQ12A-20Z004 | 70 (1135 98 | 2 €
MXQ12A-30Z014 | 80 | 1235 [108 | & §
MXQ12A-40Z004 | 98| 1415 [ 126 % P
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12A-50Z014 | 108 | 151.5 | 136 | g ]
MXQ12A-75Z04 | 152 | 195.5 | 180 =5
MXQ12A-100Z04 | 177 | 2205 [205 | § &
o T
.. - ]
MXQ 1 2A'DD5 Con buffer, connessioni assiali (J 12) o
28
g5
M §°
=
w1215
i s
< L El
: e @
Attacco pilota M5 x 0.8 74 17 Dimensioni mm] | §
(OUT) Modello  {Tipo con unghezza 5
50 ; Modello standard | totaepiicota | ZZ &
ﬁljm*éi) < 9 O@ < 1 L M il
E); - —o©— — < H & MXQ12A-10Z05 | 1035 | 93 | 96 | 2
&I_III &) Do O : MXQ12A-20Z015 | 1135 | 103 | 98 | &
- x. = ! MXQ12A-30Z005 | 1235 | 113 | 108 E
Attacco pilota M5 x 0.8 I 37 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 MXQ12A-40Z015 | 1415 | 131 | 126 §
(N MXQ12A-50Z005 | 1515 | 141 [136 | §
MXQ12A-75Z(15 | 195.5 185 180 B
Q
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12A-100Z015 | 220.5 210 205 i

%5" C 32®



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ

12A

[Opzione funzionale]

MXQ 1 2A'EID6 Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 12)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA]: Entrambi i lati, [ZCl: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

t )

B
MZ

Max. 41
6.5

Campo di regolazione 16

Foro ad esagono incassato 4

Dimensioni
Modello

[mm]

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

(M8 x 1)
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

MXQ12A-10Z[16

26

MXQ12A-20Z[16

MXQ12A-30ZL16

(M8 x 1)
Piano chiave 10

11

Campo di regolazione 14

MXQ12A-40Z[16

MXQ12A-50Z[6

MXQ12A-75Z[16

34

Max. 26

Stopper in elastomero [ZD]: Entrambi i lati,

Max. 43

[ZF |: Fine corsa in rientro

6.5

Campo di regolazione 18

Foro ad esagono incassato 4

Og)

O®

0.5

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M8 x 1)
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M8 x 1)
Piano chiave 10

Campo di regolazione 16

Max. 27

MXQ12A-100Z[16

Deceleratore idraulico/RJ [ZGl: Entrambi i lati,

[ZJ: Fine corsa in rientro

Max. 47
6.5 Campo di regolazione 16
Fine corsa rientro deceleratore idraulico
(M8 x 1)
oL
O‘Y Fine corsa in estensione ~
deceleratore idraulico )
(M8 x 1) ._::E
0.5 Piano chiave 10 o
—f-— — o
11 Campo di regolazione 13 &
Max. 28 .

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 1 2A'DIZ|7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (O 12)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

\

&

©
/

N/

&)

ST

&

R:(8F

) Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
= @i}@ @ ~ O Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
~ \/ -
®¢ o 09
) ‘_mj tﬂn_‘

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non € possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

®33

O
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Dimensioni: MXQ

12A

[Opzione funzionale]

MXQ 1 2A'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (3 12)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

™,

21.5

22.4

37

MZ

17

rH

S

27

locchetto di regolazione di fine corsa in estensione

II

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

[mm]
Modello Mz
MXQ12A-10Z[18 26
MXQ12A-20Z[18
MXQ12A-30Z[18
* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. MXQ12A-40ZL 18 34

Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

49—@*’ . . g L < 1
@ O g?’ Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro 5 {.—
B

2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5

Dimensioni

MXQ12A-50Z[ 18

MXQ12A-75Z[18

MXQ12A-100Z(J8

MXQ 1 2A'DD9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (0 12)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

@§ B @ @ Ogé» Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

©e @ 09

—

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

O
2

MXxallB

Tipo a bassa spinta e alta rigidita EJoJeXeTe]iReleTeTsTIE: Vi E:Telod]l

|

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

ipo con altezza intercambiabile
MXQL]

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello| Esecuzioni speciali
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 1 6A [Standard]
MXQ 1 6A'IZIZTipo standard

(NN-1)xH G ©
ksl
12.4 8.7 (0] 5H9(+8'030) prof. 3 L H :l:
A 3
, @0 3
0|~ R4 o J L £
o) & %? 5 ‘ o 3
= IR TommCr——
g i :
NN x Mé x 1 foro passante filettato —A 6
Vista A-A HB GB
45 35 16
I e
05 [T | =
L &0 GO oo N
J | 0 1
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 Z : B . .
(Connettore maschio: piano chiave 7) 77 Vista inferiore di MXQ16A-50Z
o , @ 5H9 (*39%) prof. 2 5H9 (*3:9%9) prof. 2 35
7.3 (Profondita di avvitamento massima) 322
3.3 (Profondita di awitamento minima) 55
B o

H @ o
@lmm

24
z‘
62

31
&

[
F B ™ ‘23 \2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
N x M5 x 0.8%1%2 N
. (— - 1) xF
Vista B-B 21 2
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | 0
Te]
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc- ‘
care il blocco guida e causare malfunziona- 1 ©
menti. Usare una vite che abbia una lunghez-
za intermedia tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di avvitamento mini-
ma. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196.
*2 Dato che I'unita & composta da una sostanza
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare
se venisse toccata da un magnete. Questo
potrebbe causare il malfunzionamento del
sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z 2z
MXQ16A-10Z 38 16 8 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16A-20Z 38 20 12 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16A-30Z 48 21 30 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16A-40Z 58 28 17 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16A-50Z 40 — 27 — 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16A-75Z 46 23 58 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16A-100Z 44 39 102 44 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16A-125Z 44 20 127 44 80 53 138 2455 10 5 213.5 228
35

O
2



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

16A

Dimensioni: MXQ

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 1 6A'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (Q 16)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M10x 1)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M10 x 1)

Foro ad esagono incassato 5

Piano chiave 12

Campo di regolazione 10

Foro ad esagono incassato 5

Max. 18

Piano chiave 12

Campo di regolazione 8

Max. 17

40 Entrambi i lati 40

Stopper in elastomero + Entrambii i lati| Z E J: Fine corsa n estensione, ZFF |: Fine corsa in rientro] ZPPJ: Fine corsa n rientro (tipo con lunghezza totale pid corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M10 x 1)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M10 x 1)

Foro ad esagono incassato 5

Piano chiave 12

Campo di regolazione 11

Foro ad esagono incassato 5

Max. 20

Piano chiave 12

Campo di regolazione 10

Max. 18

41.5 415

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione \

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Piano chiave 12

Deceleratore idraulico fine corsa rientro
(M10 x 1)

Piano chiave 12

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

/(M10x1)

Piano chiave 9

Campo di regolazione 12

Piano chiave 9

D

=

05 |
8

Max. 24

Campo di regolazione 10

Max. 22

45.3 45.3

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione

|

MXQLIC

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

MXQ 1 6A'IZIZN Tipo con lunghezza totale piu corta

M #3

=

+3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione, non & possibile montare a posteriori un
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

O

SvVC

s
o
3
- - - w
Dimensioni [mm] | §
Modello M §
MXQ16A-10ZN 85 8
MXQ16A-20ZN 95 w
MXQ16A-30ZN 105 2
MXQ16A-40ZN | 122 g
MXQ16A-50ZN 132 s
MXQ16A-75ZN 163 2
MXQ16A-100ZN| 207 5
MXQ16A-125ZN| 232 3
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ

16A

[Opzione funzionale]

MXQ 1 6A'DD1 Con buffer (O 16)

Dimensioni

M [mm]
~ 20.5 Tipo con lunghezzal
o Modello Modello standard| i 77
M M

& ; MXQ16A-10ZC11 | 1185 | 105 107

T ®  ® MXQ16A-20Z01 | 1285 | 115 | 111

zz 23 MXQ16A-30Z001 | 1385 | 125 121

MXQ16A-40Z[]1 155.5 142 138

O MXQ16A-50Z(11 165.5 152 148

@_ . p ® MXQ16A-75Z([11 196.5 183 179

) O ¥ @ MXQ16A-100ZC11| 2405 | 227 223

MXQ16A-125Z2[ 11| 265.5 252 248

41
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
MXQ 1 6A'D52 Con bloccaggio a fine corsa (@ 16)
t, o Dimensioni [mm]

- o E Modello J
o J 5 MXQ16A-10Z(12 78
z 1] ) MXQ16A-20Z[12 82

:| Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
@ o (Connettore maschio: piano chiave 7) MXQ16A-30Z 12 92
| MXQ16A-40Z[12 109
@ 2 ® MXQ16A-50Z(12 119
. ] MXQ16A-75Z[ 12 150
O@— MXQ16A-100Z(12 194
@_ _ o o MXQ16A-125Z[12 219
145 Ol o
33
! MXQ16-10Z[12 ; Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
: o o - 1 J 5
[ g @ fe}
— 1 ©

* Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
dono a quelle del modello standard.

0.5

wxa 16 A-co2

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:
Stopper in metallo:

DIvLUIICLIL Ul Teyuvlaziviie ul
fine corsa in estensione

Stopper in elastomero: [ ZE |

(M10 x

1)

sl

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (0 16)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.

fine corsa in estensione

(M10 x 1)

Foro ad esagono incassato 5

corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH]

(M10 x 1)

Piano chiave 12

Campo di regolazione 15

0.5

Piano chiave 9

Piano chiave 12

Max. 28

=
} - Foro ad esagono incassato 5
Piano chiave 12 E}_m
0.5 0.5
—- —t
13 Campo di regolazione 14 13
Max. 27
50 51.5

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®37
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Campo di regolazione 13

Max. 29
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

oimensioni: uxa L1 OA | [Opzione funzionale]

MXQ 1 6A'DD3 Connessioni assiali (J 16)

Attacco pilota M5 x 0.8

* Le dimensioni non indicate sopra corrispon- (IN)

dono a quelle del modello standard.

MXQ 1 6A'DD4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa (9 16)

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

M o
~ 205 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 - o]
® - (Connettore maschio: piano chiave 7) ! :| -
1
& 4 o & -
1 ' N
?’ @ [ ‘ (6]
J 5 ]
2z (s}
- 23 ; To X
' =
T 1]
@7 <| © = ® —
> O@— i MXQ16A-10Z4 2
= T Y o —_—- - - <
al ol Dimensioni [mm] | 8
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6 Wodello s[]
=
33 Modello J | sndad | ZZ | s g
J 5 M 3 =
| I MXQ16A-10Z04 | 78| 1185 |107 | &
,f‘) ® q MXQ16A-20Z14 | 82| 1285 [111 | 8
— © MXQ16A-30Z004 | 92| 1385 [ 121 | &
— MXQ16A-40Z004 | 109 | 1555 | 188 =
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 L1058 MXQ16A-50ZC14 | 119 [ 165.5 | 148 —
MXQ16A-75204 | 150 [ 1965 [179 | § 5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ16A-100Z014 | 194 | 240.5 | 223 § 8
MXQ16A-125Z[14 | 219 | 265.5 | 248 2 g
33
5%
. . . s S .=
MXQ 1 GA'DDS Con buffer, connessioni assiali (J 16) oS
M S [
ol |205 -
T -S o
[} g (7]
Y ¥ = =
Attacco pilota M5 x 0.8 77 23 E
¢ Dimensioni [mm] | &
@ O < - Modello  [Tio conlunghezza s
\ i | 2 ® Modello standard | totalepilcorta | ZZ N
& O | M|
L MXQ16A-10Z[15 | 118.5 105 | 107 w
4] MXQ16A-20Z05 | 1285 | 115 [111 | 2
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6 MXQ16A-30Z15 | 138.5 125 | 121 kS
MXQ16A-40ZC05 | 1555 | 142 [138 E
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ16A-50Z15 | 165.5 152 148 3
MXQ16A-75Z05 | 1965 | 183 [179 | §
MXQ16A-100Z15 | 240.5 227 | 223 8
MXQ16A-125Z(15] 265.5 | 252 [ 248 A
38®
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Serie MXQL1A

16A [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ 1 6A'DD6 Blocchetto di regolazione centralizzato (J 16)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.
Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC : Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM: Fine corsa in rientro

—

MZ
272 Max. 47
25.2 8 Campo di regolazione 17
Dimensioni [mm]
s — Modello MZ
&' Foro ad esagono incassato 5 MXQ16A-10Z[16 335
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ16A-20ZL16
: M10 x 1) MXQ16A-30ZL16
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ16A-40ZL 16
(M10 x 1) MXQ16A-50Z[ 16 | 39.5
05|, Piano chiave 12 m;&g} gz':ggzljlgs
13 c di regolazione 13 -
VI MXQ16A-125216
Stopper in elastomero [ZDJ: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZGJ: Entrambi i lati,
[ZF |: Fine corsa in rientro [ZJ |: Fine corsa in rientro
(2]
[}
Max. 49 Max. 83, campo di g
8 Campo di regolazione 19 8 regolazione 15 2
3
=T = 0 a
O@ B Foro ad esagono incassato 5 O@ 5
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Fine corsa rientro deceleratore idraulico
O@ (M10x 1) O@ (M10x 1)
= Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione = Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M10x 1) (M10 x 1)
0.5 Piano chiave 12 05| Piano chiave 12
13 Campo di regolazione 15 13 Campo di regolazione 13
Max. 28 Max. 30

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 1 6A'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (O 16)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro & sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.
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Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

16A

[Opzione funzionale]

MXQ 1 6A'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (J 16)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

=

[3}
o
©
=
©
‘S
o)
o
-]
~| 205 =
= 8
= o
——— 2
2 (=
ﬂ
MZ 5
<

41 23 =m

. =[]

£0

@ @ O Blocchetto di regolazione « g E
{7@ di fine corsa in rientro gg' ﬁ
\ @ @ O Blocchetto di regolazione di pis
fine corsa in estensione .g'

) S—

2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6 2
K=]
3

Dimensioni mm] | SO

Modello MZ | 3 L]

MXQ16A-10z(J8 |335 | § g

MXQ16A-20Z[18 S =
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ16A-30Z[18 g
* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non € possibile montare un sensore. MXQ16A-40Z[18 8
Per maggiori dettagli, vedi pagina 126. MXQ16A-50Z[18 | 39.5 2
=

MXQ16A-75Z[18

MXQ16A-100Z[18

MXQ16A-125Z[18

MXQ 1 6A'DE19 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 16)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

DO, D OB  fustuo e
Po © 09

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

O
2

ipo con altezza intercambiabile
MXQL]

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello| Esecuzioni speciali

40®



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 20A

[Standard]

MXQ 20A'IZIZTipo standard

@95

@ 5H9 (

+0.030
0

NN x M6 x 1 profondita filettatura 9

Vista A-A
48 36 16
sl lacie]

= °
@ Do ¢ o
L &

Vista inferiore
di MXQ20A-50Z

)prof. 3

0.5

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

(NN-1)xH o
H I
o
l—A =
faied D go
i | =
ol
Yol Do —
L | @
~—A 6
HB GB
M
= ~
J
z
zz

(Connettore maschio: piano chiave 7)

5H (

+0.030
0

)prof. 2

7.3 (Profondita di avvitamento massima) 55 43
3.3 (Profondita di avvitamento minima) @ 5H9 ("5) prof. 2 38.6
n — :,—\A -
o N | - Aq| ©
(<2} ~ <| ©
© :
(3]
] 29
N x M5 x 0.8%1%2
2 x M5 x 0.8 profondita filettatura 7
Vista B-B
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc-
care il blocco guida e causare malfunziona-
menti. Usare una vite che abbia una lunghez-  attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J
za intermedia tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di avvitamento mini- =
ma. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. | R @
x2 Dato che I'unita & composta da una sostanza
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare |
se venisse toccata da un magnete. Questo
potrebbe causare il malfunzionamento del
sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ20A-10Z 45 18 8 46 70 245 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20A-20Z 40 18 8 46 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20A-30Z 48 28 18 46 70 22,5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20A-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20A-50Z 42 — 34 — 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20A-75Z 55 22 58 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20A-100Z 50 16 108 56 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20A-125Z 65| 32 133 ) 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20A-150Z 62 48 158 62 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274

41
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

20A

MXQ 20A'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (O 20)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo[Z K J: Entrambi ilati[ ZIL.]: Fine corsa in estensione, ZIVIJ: Fine corsa in rientro, [ Z'T | Fine corsa in ientro (tipo con lunghgzza totale pil corta)

[Opzione del blocchetto di regolazione]

Dimensioni: MXQ

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

M12x 1) (M12x 1)
Foro ad esagono incassato 6 R Foro ad esagono incassato 6
Piano chiave 17 T Piano chiave 17
—_— =0 o 05
Campo di regolazione 10 10 10 Campo di regolazione 9
Max. 21 Max. 20
47 Entrambi i lati 47

|

Stopper in elastomero - Entrambi i lati] ZEE J: Fine corsa i estensione,[ ZIF ]: Fine corsa n rientro, ZIP |: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pil corta)

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione (&)
(M12x 1) (M12x 1) L]
. - g
Foro ad esagono incassato 6 / T
- j%@h‘ Foro ad esagono incassato 6 =
Piano chiave 17 ] .
— — — Piano chiave 17
Campo di regolazione 12 10 =1 951
Max. 22 10 Campo di regolazione 11 ———
485 Max. 21 T_au
48.5 =
g
] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione \ 80
=
Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ : Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale piir corta) | £ =
Leceleratore laraulico Tine corsa rientro Deceleratore idraulico fine corsa in estensione §
(M10x 1) (M10 x 1) o
> g=3
2 = L
£ g
e 3 o E
= . = g8
iTi 8
Piano chiave 12 ) . ] E
o L — Piano chiave 12 =
4 T =1 05 2 g,’
Campo di regolazione 3 8 8 Campo di regolazione 6 ]
Max. 15 Max. 1
& 453 453 ax. 18 =3 |l deceleratore idraulico utiliz- | g
- - za una filettatura di dimensioni 'g o
’ Fi in rient ‘ ’ Fi T tensi diverse rispetto agli altri bloc- | -5, 8
Ine corsa In rientro Ine corsa Iin estensione chetti di regolazione. g 5
0
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. §
wxa 20A--ZN
- . e~ 5
Q Tipo con lunghezza totale piu corta Dimensioni oy | &
M 4 Modello M 'g
4 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie MXQ20A-10ZN 96 N
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- MXQ20A-20ZN 106 S
cheto 0 regoimone o e cosan eslen MXQ0A30ZN | 110 |
f 2
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ20A-40ZN 126 KT}
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ20A-50ZN 142 e
chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ20A-75ZN 176 ]
MXQ20A-100ZN 249 g
MXQ20A-125ZN 274 N
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ20A-150ZN 299 ]
42®
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ

20A

[Opzione funzionale]

MXQ 2OA'D|:|1 Con buffer (O 20) Dimensioni (mm]
M Tipo con lunghezza
® 8 Modello Modello standard| o 77
(3] |
M M
~ MXQ20A-10Z1 131 113.5 1215
& MXQ20A-20Z[1 141 123.5 '
@ @ MXQ20A-30Z01 | 151 | 1335 | 1315
zz 29 MXQ20A-40Z[1 161 1435 | 1415
o MXQ20A-50Z[1 177 159.5 | 157.5
— MXQ20A-75Z[11 211 1935 | 191.5
L MXQ20A-100Z(11| 284 266.5 | 241.5
— 3 S MXQ20A-125ZC1| 309 | 2915 | 2665
— MXQ20A-150Z[11| 334 316.5 291.5
4 ) * Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7 dono a quelle del modello standard.
MXQ 20A'DDZ Con bloccaggio a fine corsa (@ 20)
| | . _—
L b Dimensioni [mm]
) ] ~ Modello J |Q
o @
e ?\ J | 5 MXQ20A-10Z[12 015
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 MXQ20A-20Z[ 12
(Connettore maschio: piano chiave 7) MXQ20A-30ZL 2 | 101.5 38
o © MXQ20A-40Z(12 | 111.5
i MXQ20A-50Z[12 | 127.5
@ @ O — MXQ20A-75Z[12 | 161.5
. @ f gl « MXQ20A-100Z[12 | 234.5
| P O] MXQ20A-125Z[12| 259.5 | 61
@ @ ] MXQ20A-150Z[12 | 284.5
Ol o
9.5 Q
- Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
| MXQ20A-10Z[12 *
[ MXQ20A022 ] L Ls
T 3 @ | ]
* Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
dono a quelle del modello standard. | 0
.5

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
MXQ 2 OA'DDZ regolazione fine corsa in estensione (@ 20)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:

Stopper in metallo:

Blocchetto di regolazione di

fine corsa in estensione

) (M12x 1)

: = Foro ad esagono incassato 6
%)’@‘_K
E;“Ufﬂ Piano chiave 17

0.5
—-
13 Campo di regolazione 16
Max. 30
57

Stopper in elastomero: [ ZE |

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

+1 |l deceleratore idraulico

utiliz-

za una filettatura di dimensioni

diverse rispetto agli altri
chetti di regolazione.

Deceleratore idr:

bloc-

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH]

aulico

fine corsa in estensione

Mi2x 1) (M10 x 1)
Foro ad esagono incassato 6
DO 3
EaN | E
g:;‘_mfﬂ Piano chiave 17 }—mé g
05| 051, Piano chiave 12
13 Campo di regolazione 18 13 Campo di regolazione 9
Max. 31 Max. 25
58.5 52.8

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
’-
2 SNC
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Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

20A

[Opzione funzionale]

wxa 20A-003

Connessioni assiali (J 20)

Attacco pilota M5 x 0.8
(OUT)

=
o
o
o
©
=y
o
(]
b °
8
4y 8
/ o
o 2
Attacco pilota M5 x 0.8 =
N) 5.5 pr
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. g,
Sm
wxa 20A-004 : 29
8V} o
= - 5 w
Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 20) = 3 E
(-3
M 05 | ®
al 18 @ - &
1 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 @ e —
(Connettore maschio: piano chiave 7) %
~ =
8 °
o o - 5 2
- f =
| J [ ] =0
zz £0
© 29 | § <
f L 1T Up!, & “g E
— ] X MXQ20A-10Z[ 14 8
©® & 09 A g
— 77@7%77 o ol o & [
— ol ~ © < —
e © 09 5
== = - Dimensioni mm] | €
' © ol 2xM5x08 Wodello 0]
prof. filettatura 7 Modello J Q | stnderd | ZZ Eg
9 M g X
N
: ° WXQ2OAT0Z04 | o | 131, | £ =
- e o MXQ20A-20z04 | °' ] 1218 | g
X ~t MXQ20A-30Z004 [ 101.5 | . [ 151 [ 1315 s
= — MXQ20A-40Z014 | 1115 161 [ 1415 | =
L MXQ20A-50Z004 | 1275 177 | 157.5
s ros) 95l o eE e
- . . =
o , MXQ20A-125Z014 | 259.5 | 61| 309 | 2665 | &
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ20A-150Z14 | 284.5 334 | 2915 s 5
[T~}
S
§8
20A S=
MXQ -5
.. . e °
Con buffer, connessioni assiali (J 20) S
M > 9
b I g5
™ e c n
2
N~
Attacco pilota M5 x 0.8 <+ 29 Dimensioni [mm] 'cg»_
zz Modello- {Tipo con lunghezza| °
| nfs Modello standard | totaepilcota | ZZ _g
] M M N
- © @ O MXQ20A-10Z005 | 131 | 1135 3
_ | o C\I 121.5 A
— © <|  MXQ20A-20Z(15 | 141 | 1235 w
L O ®© O MXQ20A-30Z005 | 151 | 133.5 | 1315 2
— , ‘ MXQ20A-40Z05 | 161 [ 1435 [1415 | 3
445 , - MXQ20A-50Z005 | 177 | 159.5 | 157.5 g
Attacoo bilota M x 0.8 2x M5 x 0.8 prof. flettatura 7 MXQ20A-75Z005 | 211 | 1935 [ 1915 | ©
N : MXQ20A-100Z005| 284 | 266.5 | 2415 | &
MXQ20A-125Z[15| 309 | 291.5 | 266.5 8
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ20A-150Z(15 | 334 | 316.5 | 291.5 &
44®
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 20A [Opzione funzionale]

MXQ 20A-DD6 Blocchetto dl rego|azi°ne centralizzato (0 20) #1 |l deceleratore idraulico utilizza una filettatura di dimensioni di-

) . . . . verse rispetto agli altri blocchetti di regolazione.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1. P 9 9

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

Mz
34.3 Max. 54
31.5 10 Campo di regolazione 17
Dimensioni [mm]
Modello MZ
R L Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ20A-10ZL16 | 36.5
M12x1) MXQ20A-20Z[16
) MXQ20A-30Z[16
@ Foro ad esagono incassato 6 MXQ20A-40Z[16 | 465
s O Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ20A-50Z[16
e (M12x 1) MXQ20A-75Z[16
05 Piano chiave 17 MXQ20A-100Z[16
13 Campo di regolazione 16 MXQ20A-125Z[16 | 69.5
Max. 30 MXQ20A-150Z[16

Deceleratore idraulico/RJ [ZGJ: Entrambi i lati,
Stopper in elastomero [ZD: Entrambi i lati, [ZJ: Fine corsa in rientro
[ZF]: Fine corsa in rientro

Max. 53
Max. 56 8 Campo di regolazione 10
10 Campo di regolazione 19
Fine corsa rientro deceleratore idraulico
= = : (M10 x 1)*1
O @ L Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro O @ L
(M12x 1) -
O @ Foro ad esagono incassato 6 O @ Fine corsa in estensione %’
) . e . . deceleratore idraulico >
= Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione = (M0 x 1)*" E
(M12 x 1) 0.5 Pi hi 12 g
05| Piano chiave 17 - 1ano C_ lave ) 8
13 Campo di regolazione 18 13 Campo di regolazione 9 &
Max. 26
Max. 31

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXxQ 20A'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (O 20)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

®45 Z; SNC



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

20A

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

mxQ ZOA'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (@ 20)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

8

3.8

35.7
mn

MZ

N7
r
o)\ | h—1

) ©

©
)

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

\%
tv{/ :
Ve

60

29

42

2

v
\

2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non € possibile montare un sensore.
Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

Dimensioni

[mm]

Modello

MXQ20A-10Z[18

36.5

MXQ20A-20Z[18

MXQ20A-30Z[ 18

MXQ20A-40Z[18

MXQ20A-50Z[8

MXQ20A-75Z[ 18

46.5

MXQ20A-100Z[18

MXQ20A-125Z[8

MXQ20A-150Z[18

69.5

MXQ 20A'DD9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (@ 20)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

N

2)E
ol

\S
N
]

~ S
[il
17ZN\'e

3

|

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in rientro

&)

* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

O
2

MXxallB

Tipo a bassa spinta e alta rigidita EJoJeXeTe]iReleTeTsTIE: Vi E:Telod]l

|

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

ipo con altezza intercambiabile
MXQL]

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello| Esecuzioni speciali

46®



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ

25A

[Standard]

MXQ 25A'DZTipo standard

*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare |l

blocco guida e causare malfunzionamenti. Usare
una vite che abbia una lunghezza intermedia tra la
profondita di avvitamento massima e la profondita
di avvitamento minima. Per maggiori dettagli, ve-
dere le pag. 196.

*2 Dato che I'unita & composta da una sostanza mag-
netica, questa si potrebbe magnetizzare se venisse
toccata da un magnete. Questo potrebbe causare
il malfunzionamento del sensore.

Vista inferiore di MXQ25A-75Z

(NN-1)xH G ~
205 12.5 ks
@ 6H9 ("0°%) prof. 4 —A S
" faccia} facis} 8
- © \ R
— 5 i H (=)
oo 6 OX::
"\_f ) @ A Ty S
w—\% )_e— & L
NN x M8 x 1.25 profondita filettatura 12 —A 7
HB GB
Vista A-A
M
0.5 %
e
il
J |
Y4
/ zz
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
(Connettore maschio: piano chiave 7)
52
9 (Profondita di avvitamento massima) +0.030 6.5 46
4 (Profondita di avvitamento minima) SHQ( = )prof. & . H
@ 6H9 (5 %*°) prof. 3 ; B ‘ o
e \g @ o og | IO
[Pl &6 29 . doal.
Sealy © @ O 3
E — o
N x M6 x 1 *1+2 F B o 34
. N
Vista B-B . (7 - ‘) xF 2 x M6 x 1 profondita filettatura 9
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J |
o
v - o
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z 2z
MXQ25A-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25A-20Z 46 18 7 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25A-30Z 55 28 17 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25A-40Z 65 28 17 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25A-50Z 75 36 20 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25A-75Z 60 = 45 — 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25A-100Z 48 20 46 44 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25A-125Z 60 18 60 66 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25A-150Z 65 43 85 66 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

25A

Dimensioni: MXQ

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 25A'D|:| Con opzione del blocchetto di regolazione (O 25)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metalloZKK | Entrambi i lati,l ZL. : Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,

38.3

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in rientro

(M14 x 1.5)

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 19

Campo di regolazione 11

Blocchetto di regolazione di

Max. 22

fine corsa in estensione
ﬁ—@iﬁ@ e
L @ —~ Foro ad esagono incassato 6
. . Piano chiave 19
1" EH—E 05,
11 Campo di regolazione 10
— Max. 21
54 Entrambi i lati "

[ ZT |: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale piil corta)
38.3

Stopper in elastomero : Entrambi i [ati] ZIE | Fine corsa in estensione, ZIF J: Fine corsa in rientro, ZIP : Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pidl corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M14 x 1.5)

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 19

=

=

Campo di regolazione 12

11 ==

Max. 24

55.5

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

(M14 x 1.5)

Y Foro ad esagono incassato 6

=

Piano chiave 19

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione \

= o5
— -
11 Campo di regolazione 11
Max. 23
55.5

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ : Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in et

aceleratore idraulico fine corsa rientro

114 x 1.5) o
o
s
a —
—
.
=
Piano chiave 19 -
Campo di regolazione 21 11 E=
Max. 36
* Le dimensioni non indicate sopra corrispon- 67.1

dono a quelle del modello standard.

(M14 x 1.5)

Piano chiave 1

Piano chiave 19
== o5
—f-
11 Campo di regolazione 20
Max. 35
67.1

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione \

MXQ 25A'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

+3

*3 Dato che la lunghezza totale ¢ ridotta
grazie alla rimozione dei fori di montag-
gio del blocchetto di regolazione di fine
corsa in estensione, non € possibile
montare a posteriori un blocchetto di
regolazione di fine corsa in estensione.
(E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in ri-
entro).

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

ZS\VC

|

MXQLIC

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita [R{sleXeZe]3We [oJeJoJR:TiE1oTe] 411
MXQLIB

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

©
o
Dimensioni mm] | &
Modello M 'g
MXQ25A-10ZN 110 N
MXQ25A-20ZN 120 8
MXQ25A-30ZN 130 w
MXQ25A-40ZN 140 2
MXQ25A-50ZN | 163 g
MXQ25A-75ZN 188 3
MXQ25A-100ZN | 229 2
MXQ25A-125ZN | 293 5
MXQ25A-150ZN | 318 3
48



Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ

25A

[Opzione funzionale]

MXQ 25A'DMIZI1 Con buffer (O 25)

Dimensioni

[mm]
©l 1205 Tipo con lunghezza
A it Modello Modello standard ok i ot 77
© M M
g MXQ25A-10Z1 151.5 130 138
@ @ MXQ25A-20Z[ 11 161.5 140
72z a4 MXQ25A-30Z11 171.5 150 148
- MXQ25A-40Z[ 11 181.5 160 158
: | MXQ25A-50Z 11 204.5 183 181
— @ @ O T MXQ25A-75Z[ 11 229.5 208 206
! : ‘ - | ° MXQ25A-100Z(J1| 2705 | 249 217
460 -O—— ~ e MXQ25A-125ZC11| 3345 | 313 | 281
@ & Q‘ MXQ25A-150Z1] 359.5 | 338 | 306
50 = ‘ * Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
2 x M6 x 1 prof. filettatura 9 dono a quelle del modello standard.
MXQ 25A'DDZ Con bloccaggio a fine corsa (@ 25)
° Dimensioni [mm]
- Modello J [Q
LA hud 1 | MXQ25A-10Z[12 | 109 |48
{ J |5 MXQ25A-20Z12 | 104
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-30Z[12 | 114
(Connettore maschio: piano chiave 7) MXQ25A-40Z[12 | 124 | 43
® MXQ25A-50Z[ 12 | 147
= MXQ25A-75Z[12 | 172
MXQ25A-100Z[12 | 213
@ & Q@— MXQ25A-125212 | 277 | 73
) o # & % = MXQ25A-150Z(12 | 302
\T 12.5 %‘
RCN)
MXQ25-10Z[12 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 Q
(R - 1 J [ 5
& ®
e
' * Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
05 dono a quelle del modello standard.

wxa 25 A-0o2

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (0 25)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:
Stopper in metallo:

=1

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

p@_ (M14 x 1.5)
1 =
: Foro ad esagono incassato 6
= |_'Tm Piano chiave 19
LN
18 Campo di regolazione 13
Max. 31
64

Stopper in elastomero: [ ZE |

Deceleratore idraulico/RJ: ZH|

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®49

ZSVIC

Eﬁ% Blocchetto di regolazione di Eﬁi Eﬁgif:ﬁ:\eeig{sﬁgme é
fine corsa in estensione S
I - | (M14x1.5) g
’ (M14 x 1.5) S
Ej-@T Foro ad esagono incassato 6 —~
=™ Piano chiave 19 =™ Piano chiave 19
0.5 - 0.5 -
18 Campo di regolazione 15 18 Campo di regolazione
Max. 33 Max. 44
65.5 77.1



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Dimensioni: MXQ

25A

[Opzione funzionale]

Attacco pilota M5 x 0.8

wxa 25 A-03

(OUT)

Connessioni assiali (J 25)

@_

TR

=
(4]
o
8
T
S
o
3
2 — %#@ — c
5]
(3]
fay Do e 0O :
2
| =
Attacco pilota M5 x 0.8 ]
(IN) 7.5 -g‘
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. =
S m
D
= [
wxa 25 A-cod o
- . ©
Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 25) £ =
M 0.5 - <
< [205 :| > =
¥ Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 @ - e~
© — (Connettore maschio: piano chiave 7) %
g ° & " 3
o~ o gl 50
| J s 25
zz : g X
o £5
o 34 = §
o o
— : — — | 125 =3
— - : - ! (@
@@ @@ O@ i | MXQ25A-10204 2
— T e® 4 — 8| 8| & 1 8 e -
@@9 ® O@ . Dimensioni | 8
— ] Modello £ e
T —— Modello J | Q[ sndad | ZZ | = ¢
50 = = =i ; M 8§
o e x ] MXQ25A-102004 [ 109 (48[ 1515 " | &
J a ., - MXQ25A-20204 | 104| | 1615 8
MXQ25A-30ZL14 | 114 1715 | 148 §-
7 * Le dimensioni non in- MXQ25A-40Z14 | 124 | 43| 181.5 | 158
] ® TS dicate sopra cor- MXQ25A-50214 | 147 2045 [181 =
= - rispondono a quelle MXQ25A-75Z014 | 172 2295 (206 | £ S
\ del modello standard. MXQ25A-100ZL04 | 213 | | 2705217 | § §
MXQ25A-1252004 | 277 | 73[ 3345 [281 | 3 &
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-1502004 [ 302 | [ 3595|306 | B §
j = Sy
o T
mxa 2D A-cod
. . . e o
Con buffer, connessioni assiali (J 25) e
—Se)
© M + Las Dimensioni no mencionadas abajo son las mismas § 2
< (208 que para elTipo standard. = 3
[]
=
0
3 s
. Dimensioni [mm] ‘{.,_
Attacco pilota M5 x 0.8 ZZ 34 Modello  {Tipo con lunghezza o
(oun Modello standard | totalepilcota | Z22Z _g
[ , ok M M 3
= ‘ . MXQ25A-10205 | 1515 130 [ .o 3
) @@ @& Q@ 1 MXQ25A-20Z015 | 161.5 | 140 bt
© — i | ° : ° MXQ25A-30Z005 |171.5| 150 [148 2
~ — ~ © MXQ25A-40ZC05 |181.5| 160 [158 3
\ @@ @ Q@ | MXQ25A-50205 |2045| 183 [181 | £
= i v (USEn f) MXQ25A-75Z05 [229.5| 208 [206 S
50 ° ' ! MXQ25A-100Z05 [ 2705 | 249 (217 | §
75 Attacco pilota M5 x 0.8 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9 MXQ25A-125Z[15 | 334.5 | 313 |281 8
: (IN) MXQ25A-150Z5 | 359.5| 338 306 &
50®

SvVC
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Serie MXQL1A

Dimensioni: MXQ 25A [Opzione funzionale]

MXQ 25A'DD6 Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 25)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

L & @
MZ
"7 Max. 64 . . .
38.3 11 Campo di regolazione 19 Dimensioni I[\’n“zm]
) Modello
N @ 1 LT 1 Blocchetto di regolazione MXQ25A-1 OZEG 48
Z < @ @ O — ‘I\ di fine corsa in rientro MXQ25A-20ZL 16
3 @ *@ L (M14x1.5) M§Q§5ﬁ-20§g¢3
*_@—@_'—9—@' ~._Foro ad esagono incassato 6 Q25A-40ZL 16 58

fine corsa in estensione*!

, — MXQ25A-50Z16
@ @ @ O Blocchetto di regolazione di MXQ25A-75ZL16

MXQ25A-100Z(16
2R M14x 1.5
' == Ffiano zmav)e 1 MXQ25A-125Z216 | 88
' ; . MXQ25A-150216
18 Campo di regolazione 13
Max. 31
Stopper in elastomero [ZDJ: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZG): Entrambi i lati,
[ZF |: Fine corsa in rientro [ZJ]: Fine corsa in rientro
[aV]
2
Max. 66 Max. 78 Campo di =
11 Campo di regolazione 20 11 regolazione 23 2
©
S
= T , = T ‘
— = I — .
O@_ L Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Q@_ |
(M14 x 1.5) : Fine corsa rientro deceleratore idraulico

M14 x 1.
O@ \Foro ad esagono incassato 6 O@ ( x13)

' . ' IS
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione*! Fine corsa in estensione deceleratore idraulico®

= (M14 x 1.5) = (M14x1.5)
0.5 Piano chiave 19 05| M_
18 Campo di regolazione 14 18 Campo di regolazione 23
Max. 33 Max. 45

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 25A'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 25)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

O Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
] ® @ '_9_@' % Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

©
@
@
O
“

®51



Unita di traslazione/Tipo con doppi attacchi Serie MXQI:IA

Dimensioni: MXQ 25A [Opzione funzionale]

MXQ 25A'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (J 25)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

To)
< 205

L
ai
<

MZ

50

:@@ @ O@=

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

() :@@ e 09

0 ﬁ

34

70
50

=)

2 x M6 x 1 profondita filettatura 9

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Dimensioni [mm]
Modello MZ
MXQ25A-10Z[18 | 48
MXQ25A-20Z[ 18
MXQ25A-30Z[ 18
MXQ25A-40Z[18 | 58
MXQ25A-50Z[ 18
MXQ25A-75Z[18
MXQ25A-100Z2[18
MXQ25A-125Z(18 | 88

MXQ25A-150Z[18

MXQ 25A'DD9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 25)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.
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Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in rientro
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Unita di traslazione
Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Serie MXQ

06,08, 012, 016,020

Codici di ordinazione

MXQ

12|B
00

-130]ZA|-IMI9BW| |-
© 0 6 0 o

0 9 Opzione corpo
o . Tipo standard Tipo simmetrico e Corsa standard [mm]
lametro B BL
6 Attacco monggg%alsaefg;%g a%an’::gig‘ilgasglllsore Attacco 10, 20, 30, 40, 50*, 75%
8 : @/ \@ ; 10, 20, 30, 40, 50, 75*, 100*
12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
Attaces ~ T Attaceo
16 e s moraggs g 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100%, 125%, 150*
_x1
20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125%, 150*

*1 Non disponibile, dato che il modello standard ha gli attacchi e le scanalature di montaggio per sensore su entrambi i lati. Fare riferimento al tipo standard.
* |l campo della velocita d’esercizio della corsa indicato con un asterisco (*) € compreso tra 50 e 300 mm/s. (Vedere pagina 195.)

6 Opzione del blocchetto di regolaziones

e sensore

Posizione di montaggio del | — | Senzasensore |
Simbolo Tipo di blocchetto di regolazione*3 blocchetto i regolezione! * Per i sensori applicabili,
I I consultare la pagina seguente.
y4 Senza blocchetto di regolazione

ZA ® ® . .

ZB | Stopper in metallo con paracolpi ® 0 Numero di sensori

ZC [ - 2

ZD ° ° S 1

ZE | Stopper in elastomero [J n n

ZF [ ]

ZG [ [

ZH | Deceleratore idraulico/RJ ) 0 Esecuzioni speciali

ZJ [ Per maggiori informazioni, consultare la pagina successiva.

ZK [ ] [

ZL | Stopper in metallo [

ZM [ ]

ZN o | Senza blocchetto di regolazione

ZP | unahesza ‘g Stopper in elastomero °

ZQ to?ale piu coga*z é Deceleratore idraulico/RJ [

ZS s Stopper in metallo con paracolpi [

ZT g Stopper in metallo [ ]
ZBF | . z Stopper in elastomero [ [

ZBJ % S(t)cr)]pp:rralcr:o?tietallo £ | Deceleratore idraulico/RJ| @ ®
ZBM | 8 P P S | Stopper in metallo ) )
ZEC ; . 2 ["stopper in metallo con paracolpi| @ [

ZEJ § Sltgsptg?r:(;?o ‘§ Deceleratore idraulico/RJ| @ [
ZEM § g Stopper in metallo [ ) ()
ZHC | 2 © | Stopper in metallo con paracolpi [ [
ZHF | 8 _I(Djecel_eratore 5 [ Stopper in elastomero ° @ | *1 ®: Consegnato assieme al prodotto ma non montato. . _
ZHM | & idraulico/RJ 2 ["Stopper in metallo ° ° Senza simbolo per la posizione di montaggio del blocchetto di regolazione:

b= @ - - Il blocchetto di regolazione pud essere montato in un secondo momento.

ZLC 2 § Stopper in metallo con paracolpi ° ° x2 | fori di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione
ZLF | g | Stopperin metallo | S | Stopper in elastomero L ® sono rimossi per ridurre la lunghezza totale.

ZLJ | = @ 'Deceleratore idraulico/RJ [ [ *3 Lo stopper in metallo con opzione paracolpi non ¢ disponibile per @ 6.

Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione
: : [
Blocchetto di regolazione ‘ “W Tipo con |_'~f"9hezza T
difine corsa in rientro di fine corsa in estensione totale piu corta
ESteNnSione <——————————— Ricntro I fori di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione sono rimossi per ridurre la lunghezza totale.
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MXQI:I B

Sensori applicabili/Consultare il catalogo web per maggiori informazioni sui sensori.

) . Tensione di carico Modello di sensore | Lunghezza cavi [m] .
| Furstene spsakit Connes§|one a Cablagglo Perpend- : sl ol connettore Ca.rlco.
elettrica | 0 (Uscita) DC AC L In linea ) ol precablato|  applicabile
S 3 fili (NPN) 5V 12y MONV | MON | ® [@|@®|O| O | Ciruito
S — 3 fili (PNP) ’ M9PV M9P ® | 00 O O Cl
° 2 fill 12V MOBV | MOB (@ (@@ O| O -
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5V 12V MONWV| MONW (@ (@ | ® O O Circuito Rele
o diagnostica Grommet | Si | 3fili (PNP) | 24V ’ — MOPWV| M9PW | @ (@ @ | O O Cl PLC!
© (LED bicolore) 2 fili 12V MOBWV| M9BW (@ @ | ® O ©) —
g Resistente all'acqua 3 fili (NPN) 5V,12V MSNAVSUMINASY © (1O | @] O © Cireuito
2 LED bicolore‘; 3fili (PNP) : MOPAV+1[M9PA+ | O [O|@|O| O cl
(7] 2 fili 12V M9BAV*1| MO9BA#*1 | O |O | @ | O ©) —
3 fili Circuito
% = ~ ot Si | equv.aney)| ~ 5V — A96V A96 (N AN AN J — ol —
s 2 | o fil oav | 12v 100V | A93V A93 ® 0 0 0| O — Rele,
@ Assente 100Vmax.| A90V A90 ® O ® @ O*2 |CicuitoCl| PLC

*1 Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all’acqua, ma in tal caso SMC non garantisce I'impermeabilita dell'unita di traslazione.
Si raccomanda di usare un cilindro resistente all'acqua in ambienti che lo richiedono.
#2 La tensione di carico utilizzata & di 24 VDC.

# Simboli lunghezza cavi: 0.5 m - — (Esempio) MONW
Tm e M (Esempio) MONWM
3m e L (Esempio) MONWL
5m ceeeeees Z (Esempio) MONWZ
# | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
# Consultare le informazioni relative agli altri sensori applicabili non indicati nell’elenco sopra a pagina 125.
+ Per maggiori dettagli sui sensori con connettore pre-cablato, consultare il catalogo web.
# | sensori sono consegnati unitamente al prodotto ma non sono montati.

Tipo con attacchi su un solo lato ICELEREERMECEIETLLi-W Tipo con doppi attacchi

T

Tipo con altezza intercambiabile

MXQLIA
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Made 0 .. -
order | Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 127 a 156).

Simbolo Specifiche 25
-X7 | Grasso PTFE § §
-X9 Lubrificante per macchinari per processi alimentari § g
X11 Vite di regolazione lunga § %

(campo di regolazione piti lungo di 10 mm) &2

N =

Xi2 Vite di regolazione lunga &3

(campo di regolazione pit lungo di 20 mm)
-X28 |Dado e vite di regolazione lunghi 3 °
-X33 |Senza anello magnetico integrato per sensore -g, §
-X39 | Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata = g
-X42 | Unita guida anticorrosiva H @
-X580 | Specifica bassa velocita (15 a 50 mm/s) =
-X2128| Specifica alta temperatura (-10 a 100 °C)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in
-X2202 . S .

estensione dalla direzione assiale

Tubo e
Controllo Tubo
Serie IDK o

Se si utilizza un attuatore con diametro ridotto e corsa breve ad - -
alta frequenza, all'interno delle connessioni si potrebbe raggiunge- & P rec a u ZI o n |
re il punto di rugiada (gocce d’acqua) a seconda delle condizioni.

Per evitare la formazione di condensa, basta solo collegare il tubo « . .
anticondensa all'attuatore. 1 Leggere le “Precauzioni specifiche del 1

J prodotto” prima dell’'uso. Vedere pagina 195.
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Serie MXQL1B

Specifiche Forza teorica
- Il cilindro doppio pistone sviluppa una spinta doppia rispetto al cilindro standard. [N]
: Diametro [mm] 6 ‘ 8 ‘ 12 ‘ 16 ‘ 20 T Digtrgleotro E— esuﬁﬁgr?te Pressione di esercizio [MPa]
Misura attacco M5x0.8 [mm] | o |desercizo| PR "0 2 T 0.3 [0.4 [ 05 [ 06 [ 07
Fluido Aria . g | OUT[ 57 | 11] 17[ 23] 29| 34 40
Funzione Doppio effetto : IN 40 8l 13| 17| 21| 25| 29
N N P *
Press!one d.esermzno 0.15a 0.7 MPa 8 . ouT 101 20| 30| 40| 51| 61| 71
Pressione di prova. . 1.05 MPa N 75 151 23| 30| 38| 45| 53
Temperature d_e‘sercmo -10a 60 °C 1 . ouT 296 45| 681 90| 113|136 | 158
Campo_v?loclta . 50 a 500 mm/s IN 170 34| 51| 68| 85102 119
d'esercizio (Stopper in metallo con paracolpi: da 50 a 200 mm/s) T
(Velocita media (Stopper in metallo: da 50 a 200 mm/s) 16 6 ou 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
d'esercizio) * nella tabella corse standard on page 53: da 50 a 300 mm/s IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242
. OUT | 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
Ammortizzo Paracolpi elastico interno 20 8
(senza blocchetto di regolazione) P IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
* Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il
Ammortizzo Stopper in metallo con paracolpi, stopper in posizionamento, la forza teorica potrebbe variare a seconda della forza
(senza blocchetto di regolazione) | elastomero, deceleratore idraulico, stopper in metallo di compressione totale del paracolpi. Per maggiori dettagli, consultare
—— — le specifiche del blocchetto di regolazione a pagina 56.
Lubrificazione Senza lubrificazione
Sensore Sensore allo stato solido, sensore reed (2 fili, 3 fili)
Sensore allo stato solido con LED bicolore (2 fili, 3 fili)
Simbolo
Tolleranza sulla corsa +2a0mm Paracolpi Elastici
*1 Consultare pagina 56 per la pressione d’esercizio minima dello stopper in metallo —
con paracolpi. Se la pressione d’esercizio € inferiore alla pressione d’esercizio
minima, la precisione di ripetibilita peggiorera.
La pressione d'esercizio minima dello stopper in metallo con paracolpi: Pressione
richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a
contatto con la parte in metallo.
Peso
]
Modello Corsa standard [mm] Riduzione del o con Peso aggiunivo opzione del blocchetto di regolazione
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | lunghezzatotale pili corta | Fine corsa in estensione| ~ Fine corsain rientro
MXQ6B 120 140 150 180 230 260 - - - -6 10 8
MXQ8B 220 240 260 310 330 450 500 — - -12 20 16
MXQi2B 420 450 480 550 580 700 890 970 - -21 40 30
MXQ16B 710 730 770 820 920 1100 1400 1700 1800 -33 70 50 (80)
MXQ20B 1200 1200 1300 1300 1600 1700 2000 2600 2700 -60 110 80
* |l valore tra ( ) € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
Peso delle parti in movimento
]
Modello Corsa standard [mm] Riduzione delipo con Peso aggiunivo opzione del blocchetto di regolazione
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | lunghezza totale pil cota |Fing corsain estensione|  Fine corsa in reniro
MXQ6B 63 68 76 87 106 125 - - - -6 10 8
MXQ8B 116 128 141 161 174 224 255 — - -12 20 16
MXQi2B 226 241 262 293 313 373 454 504 - -21 40 30
MXQi6B 331 352 375 399 434 510 661 720 779 -33 70 50 (80)
MXQ20B 591 601 637 672 743 831 963 1157 1246 -60 110 80
* |l valore tra ( ) € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
Peso massimo del carico Energia cinetica ammissibile
-
[kg] J]
Senza i ) : Senza i : )
blocchetto di Opzione del blocchetto di regolazione blocchetto di Opzione del blocchetto di regolazione
regolazione regolazione
Modello r— Modello -
Paracolpi | Stopper in |Stopper in metallo| Deceleratore idraulicoRJ|gtopper in Paracolpi n?;‘:glll’s"cg‘n Stopper in | Deceleratore | Stopper in
elastico interno| elastomero| con paracolpi | Qrizzontale |Verticale| metallo elastico interno paracolpi elastomero| idraulico/RJ | metallo
MXQé6B 0.6 1 - 1 1 MXQé6B 0.03 - 0.06 0.2 0.009
MXQ8B 1 2 1 1.5 1 2 MXQ8B 0.06 0.018 0.12 0.33 0.02
MXQ12B 2 4 2 4 25 4 MXQ12B 0.12 0.04 0.2 0.76 0.04
MXQ16B 4 6 4 6 6 MXQi6B 0.2 0.08 0.4 1.47 0.06
MXQ20B 6 9 6 9 6 9 MXQ20B 0.4 0.12 0.6 1.73 0.09
* Quando si seleziona un modello, consultare la Selezione del modello a pagina
157 o usare il software di selezione del modello. Tenere presente che un
modello non pud essere selezionato solo con I'energia cinetica ammissibile.
®55
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MXQI:I B

Specifiche su richiesta

Blocchetti di regolazione

Stopper in metallo con paracolpi

Per i modelli e le dimensioni dei blocchetti di regolazione, consultare pagina 123 e 124.

Modello MXQ8B MXQi2B MXQ16B MXQ20B
Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04 0.08 0.12
Assorbimento corsa [mm] 2 2.8 3.6 4.4
Pressione d'esercizio minima dello stopper
in metallo con paracolpi*'*2 [MPa] 0.3 0.3 0.2 0.2
Riferimento) Forza di compressione
totale del paracolpi [N] 20 42 65 97
Misura vite di montaggio [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14x 1.5

*1 Pressione d’esercizio minima richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a contatto con la parte in metallo

Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il posizionamento, applicare un livello di pressione che supera la pressione d’esercizio minima.

Per il montaggio verticale, tenere in considerazione il peso del carico. Per ulteriori informazioni, consultare Precauzioni specifiche del prodotto on page 196.

*2 Non disponibile per @ 6
Stopper in elastomero

MXQLIA

Modello MXQ6B MXQ8B MXQi2B MXQ16B MXQ20B
Max. energia assorbita [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
Deceleratore idraulico/RJ
Modello MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Max. energia assorbita [J] 0.35 0.5 15 3 3.7
Assorbimento corsa [mm] 3 5 6 7 10
Velocita di impatto [mm/s] 300 a 500 50 a 500
Max. frequenza d'esercizio [ciclo/min] 80 80 70 45
Max. spinta ammissibile [N] 150 245 422 814
Forza della molla (estesa) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Forza della molla (compressa) [N] 3.9 4.9 8 15
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10x 1 M14 x 1.5
Stopper in metallo
Modello MXQ6B MXQ8B MXQ1i2B MXQ16B MXQ20B
Max. energia assorbita [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5
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Serie MXQL1B

Dimensioni: MXQ

6B

[Standard]

MXQ 6 B'DZTipo standard

(NN-1)xH G
@ 3H9 (*5%%) prof. 2 H
~—A
_\;_ O + ¢
e o1
NN x M4 x 0.7 foro passante filettato F—A 4 3H9 (*39%%) prof. 2
Vista A-A HB GB
M 27 23 10
0—'5><*
oG Goe o
z L s
2z Vista inferiore
di MXQ6B-30Z
O 3HI(0%%)prof. 1.5 3HI(*3%%°)prof. 1.5
1.1 (Profondita di avvitamento massima) 20
2.1 (Profondita di avvitamento minima) 18.9
1‘1
i & < il —| o
E ™ 4 al
1 O] @ 1
N x M3 x 0.5 #1%2 2 u% 2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5
Vista B-B
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc-
care il blocco guida e causare malfunzionamen-
ti. Usare una vite che abbia una lunghezza inter-
media tra la profondita di avvitamento massima
e la profondita di avvitamento minima. Per mag-
giori dettagli, vedere le pag. 196.
*2 Dato che l'unita & composta da una sostanza
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare se Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
venisse toccata da un magnete. Questo potreb-
be causare il malfunzionamento del sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ6B-10Z 25 15 9 25 37 10 31 68.5 4 2 51 61
MXQ6B-20Z 25 22 16 28 40 17 34 78.5 4 2 61 71
MXQ6B-30Z 26 - 26 - 40 20 41 88.5 6 3 71 81
MXQ6B-40Z 32 14 27 31 55 26 51 104.5 6 3 87 97
MXQ6B-50Z 46 16 54 29 55 40 64 131.5 6 4 114 124
MXQ6B-75Z 50 15 56 30 55 20 86 156.5 6 4 116 126
MXQ 6 B L'IZIZ Tipo simmetrico
® 12 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
©
¢, @0 Al o o
‘ 18.9
”

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MX QI:I B

Dimensioni: MXQ 6B [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 6B-|:| |:| Con opzione del blocchetto di regolazione (O 6)

Stopper in elastomero [ZD : Entrambi i lati] ZIE |: Fine corsa in estensione, ZF : Fine corsa in rientro,| ZIP: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pill corta)

Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione
13.6 di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione 13.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Foro ad esagono incassato 3 / @ § @éw I%_Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 11 5 5 Campo di regolazione 9
Max. 17 Max. 15
31.5 315

Deceleratore idraulico/RJ ZG : Entrambi i lati, ZH | Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa n rientro, ZQ: Fine corsa n rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
(M6 x 0.75) @ (M6 x 0.75)
Foro ad esagono incassato 3 / . Téﬁ DA \ Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 10 5 5 Rango de regulacién 8
Max. 15 Max. 13
30 30
| Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione |

Stopper in metalloZ K |: Entrambi  lati,| ZL. |: Fine corsa in estensione, ZIVI : Fine corsa in rientro, Z'T |: Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa rientro Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
et ?}({ =1
- A PO -
Piano chiave 8 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 5 5 5 Campo di regolazione 3
Max. 15 Max. 13
29.3 29.3
Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ GB'IZIZN Tipo con lunghezza totale piu corta

Dimensioni [mm]
M 3 Modello M
MXQ6B-10ZN 60
- *3 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie MXQ6B-20ZN 70
@ @ O alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- .
: @e’@ B @@ chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQG6B-30ZN 80
O T sione, non € possibile montare a posteriori un MXQ6B-40ZN 96
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ6B-50ZN 123
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ6B-75ZN 148

chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
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Serie MXQL1B

Dimensioni: MXQ 8B [Standard]

8B--Zi
MXQ [&Tipo standard NN-DxH G
4.5 7.4 H
~ P ~—A
O | [y —
SIS o
e 0o® 0 /= 0
i s &
NN x M5 x 0.8 —A 5
foro passante filettato +0.030
. 4H9 (*3°%) prof. 2.5
Vista A-A HB GB A9 o )prol. 2.5
@ 4H9 (3%%°) prof. 2.5
39 29 11
M
05 [
&
= 000
©
4 (- —
z Vista inferiore
di MXQ8B-40
4H9 (*3°%) prof. 2
5.7 (Profondita di avvitamento massima) 23
2.7 (Profondita di avvitamento minima) 21.7
S ¥ oG & €
] 1@
= 13| \ 2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5
N x M4 x 0.7 *1%2 -
@ 4H9 (5%°°) prof. 2 N -
. _ —— =20 /e, N _,
Vista B-B 16 ( ) >X
#1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il blocco guida e
causare malfunzionamenti. Usare una vite che abbia una lunghezza J |
intermedia tra la profondita di avvitamento massima e la profondita fo)-
di avvitamento minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. -
#2 Dato che l'unita & composta da una sostanza magnetica, questa si H %
potrebbe magnetizzare se venisse toccata da un magnete. Questo { |
potrebbe causare il malfunzionamento del sensore. Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y44
MXQ8B-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 63 75
MXQ8B-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 65 77
MXQ8B-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 75 87
MXQ8B-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 93 105
MXQ8B-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 103 115
MXQ8B-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 147 159
MXQ8B-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 172 184

MXQ 8 B L'DZ Tipo simmetrico

13 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

& O SRS
@@@ © ® @ g I—Q‘H“'& S

Do & 0P ©;

21.7

.

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MX QI:I B

Dimensioni: MXQ 8B [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 8 B'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (O 8)
Stopper in metallo con paracolpi: Entrambi  lati, ZB }: Fine corsa in estensione, [ZC}: Fine corsa n rientro,[ ZS : Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pill corta)
Stopper in metallo Z KK : Entrambi i lati,| ZL.: Fine corsa in estensione,[ ZIMJ: Fine corsa in rientro,| ZT |: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione di
di fine corsa in rientro fine corsa in estensione
(M8 x 1) (M8 x 1)
Piano chiave 4 Piano chiave 4
Piano chiave 10 Piano chiave 10
05 Dimensioni [mm]
Campo di regolazione A 6.5 6.5 Campo di regolazione B Blocchetto di regolazione | A B
Max. 17 Max. 16 Stopper in metallo con
35 paracolpi 8 7

35
Entrambi i lati (ZA, ZB, ZC, ZS)

Stopper in metallo
(ZK, ZL, ZM, ZT)

10 €

Stopper in elastomero : Entrambi i [ati] ZIE | Fine corsa in estensione, ZIF J: Fine corsa in rientro, ZIP : Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pidl corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
(M8 x 1) : ‘ (M8 x 1)

Piano chiave 4 ; jlW Piano chiave 4

Piano chiave 10 05 Piano chiave 10

Campo di regolazione 11 6.5 6.5 Campo di regolazione 10
Max. 18 Max. 17
36.5 36.5
] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione \

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa rientro Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
(M8 x 1) (M8 x 1)
Piano chiave 10 Piano chiave 10
0.5
Campo di regolazione 12 6.5 6.5 Campo di regolazione 11
Max. 23 Max. 22
40.8 40.8
Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 8B'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

s

[5]

Q

o

7]

S

. .. °

Dimensioni [mm] ]

M *3 «3 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie Modello M §

/ agat:imglzionelde? fori 3| frjnontaggio ldeI btloc- MXQ8B-10ZN 72 w

chetto di regolazione di fine corsa in esten- . )

@@ @ Q O sione, non e possibile montare a posteriori un MXQ8B-20ZN g2 3
] @7@— blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ8B-30ZN 92 2
@ @ (@1 sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ8B-40ZN 110 3z
chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ8B-50ZN 120 g

MXQ8B-75ZN 164 §

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8B-100ZN 189 &
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Tipo con attacchi su un solo lato ICELEREERMECEIETLLi-W Tipo con doppi attacchi

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore
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serie MXQL1B
Dimensioni: MXQ 1 2B

[Standard]

MXQ 1 2B'DZTipo standard

(NN-1)xH G
7.4 8.7 H
0 ehis] o —A
ol 5 o)) —
SRR o
r=gi ©-0-6-—00 = . —_—
D ] ©
: i
NN x M6 x 1 foro passante filettato @ 5H9 (6°*°) prof. 3 —A 6 /
Vista A-A HB GB
s 16 5H9 (*5°%°) prof. 3
M
: | =
i m_e_@__@_e___e_e.. _——
I & |
i = ! z
MXQ12B-50Z y44
7.3 (Profondita di avvitamento massima) @ 5H9 ("6 %°) prof. 2

3.3 (Profondita di avvitamento minima)

f—8

E B

ee. @ © _Og
“ﬁ@—@@@ o6

5H9 (*3:9%°) prof. 2

52

30

27.7

25

Vista B-B <£ _ 1) «F 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
21 2
1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il blocco guida e
causare malfunzionamenti. Usare una vite che abbia una lunghezza J I
intermedia tra la profondita di avvitamento massima e la profondita 0
di avvitamento minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. ‘ | ©
2 Dato che I'unita & composta da una sostanza magnetica, questa si
potrebbe magnetizzare se venisse toccata da un magnete. Questo
potrebbe causare il malfunzionamento del sensore.
. . . Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ12B-10Z 38 16 8 39 58 21 29 98.5 4 2 72.5 87
MXQ12B-20Z 38 20 12 39 58 25 29 108.5 4 2 76.5 91
MXQ12B-30Z 48 21 30 48 50 26.5 375 118.5 4 2 86.5 101
MXQ12B-40Z 58 28 17 58 80 33.5 47.5 135.5 4 2 103.5 118
MXQ12B-50Z 40 — 27 - 80 33 58 145.5 6 3 113.5 128
MXQ12B-75Z 46 23 58 52 80 39 83 176.5 6 3 1445 159
MXQ12B-100Z 44 39 102 44 80 57 109 220.5 8 4 188.5 203
MXQ12B-125Z 44 20 127 44 80 57 134 2455 10 5) 213.5 228
- . . .
MXQ 1 2 B L |:|Z Tipo simmetrico 18 2xM4x0.7 prof. filettatura 6

@, © 08 ¥
° %% o 00

25
&

52
i

33

50

Lato attacco pilota

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono

61

27.7
30

a quelle del modello standard.
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MX QI:I B

menson:uxa |1 2| [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 1 2 B'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (O 12)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA J: Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metalloZ KK |: Entrambi  lati,l ZL_]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione 20.2
di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione -
(M10x 1) (M10x 1)

Foro ad esagono incassato 5 Foro ad esagono incassato 5

Piano chiave 12 Piano chiave 12
0.5 . . .
Campo di regolazione A 8 8 Campo di regolazione B Dimensioni [mm]
Blocchetto di regolazione | A B
Max. 18 Max. 17

Stopper in metallo con

40 Entrambi i lati 40 paracolpi 8 6

(ZA, ZB, ZC, ZS)
Stopper in metallo
(ZK, ZL, ZM, ZT)

Stopper in elastomero : Entrambi i [ati] ZIE | Fine corsa in estensione, ZIF J: Fine corsa in rientro, ZIP : Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pidl corta)

10 8

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M10 x 1) (M10x 1)
Foro ad esagono incassato 5 Foro ad esagono incassato 5
Piano chiave 12 Piano chiave 12
05 |,
Campo di regolazione 11 8 8 Campo di regolazione 10
Max. 20 Max. 18
41.5 415
| Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione |

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
(M10x 1) M10 x 1)

Piano chiave 9
Piano chiave 9

T2

Piano chiave 12 jiw Piano chiave 12
. os || ||
Campo di regolazione 12 8 8 Campo di regolazione 10
Max. 24 Max. 22
45.3 45.3
| Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 1 2 B'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

Dimensioni [mm]
Modello M
M #3 *3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- MXQ12B-10ZN 85
chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ12B-20ZN 95
@ @ @& i sione, non & possibile montare a posteriori un MXQ12B-30ZN 105
> G? o O egienoedinecenser  WXarodon | i
@ O chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ12B-50ZN 132
MXQ12B-75ZN 163
MXQ12B-100ZN 207
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12B-125ZN 232
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Tipo con attacchi su un solo lato ICELEREERMECEIETLLi-W Tipo con doppi attacchi

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali
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serie MXQL1B
Dimensioni: MXQ 1 6B

[Standard]

MXQ 1 6B'DZTipo standard

NN x M6 x 1 foro passante filettato

10.3 10.7
0 g
| {
SIS
Vista A-A
48 36 16
fscanl laciol

&
©

[IA o e o o

Vista inferiore
di MXQ16B-50Z

@ 5H9 ("0.°%) prof. 3

|

(NN - 1)xH G o
®
—A . =
= s
ﬂ S
Q| &
‘)—G}@--—@-C =
] ©
—A 6
HB GB

0.5

/

zZz

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

(Connettore maschio: piano chiave 7)

7.3 (Profondita di avvitamento massima)

3.3 (Profondita di avvitamento minima)

5H9 (*0.2%) prof. 2

5.5

o S}
~ <| ©
0 _@ i
® .
g ERE
*1%2
N x M5 x0.8 @ 23
Vista B-B (ﬂ _ 1) «F 2 x M5 x 0.8 profondita filettatura 7
27 2
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J | ©
[to)
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il blocco ‘(L (!3
guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite che I
abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di avvita- %
mento massima e la profondita di avvitamento minima.
Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196.
x2 Dato che l'unita & composta da una sostanza magnetica,
questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da
un magnete. Questo potrebbe causare il malfunziona-
mento del sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ16B-10Z 45 18 8 46 70 40 18.5 113.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-20Z 40 18 8 46 70 28.5 30 123.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-30Z 48 28 18 46 70 22,5 46 133.5 4 2 95.5 114
MXQ16B-40Z 58 28 18 56 80 22,5 56 143.5 4 2 105.5 124
MXQ16B-50Z 42 — 34 - 80 35.5 59 159.5 6 3 121.5 140
MXQ16B-75Z 55 22 58 56 90 44.5 84 193.5 6 3 155.5 174
MXQ16B-100Z 50 16 108 56 90 66.5 112 266.5 8 4 205.5 224
MXQ16B-125Z 55| 32 133 59 90 68.5 135 291.5 8 4 230.5 249
MXQ16B-150Z 62 48 158 62 90 68.5 160 316.5 8 4 255.5 274

63
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MX QI:I B

oimensioni: uxa |1 O B) [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 1 GB'DI:I Con opzione del blocchetto di regolazione (D 16)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

MXQLIA

25 5 25.5
Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro i | di fine corsa in estensione
(M12 x 1) (M12 x 1)

Foro ad esagono incassato 6
Piano chiave 17

Foro ad esagono incassato 6
Piano chiave 17

= oo 0.5
el
Campo di regolazione A 10 10 Campo di regolazione B Dimensioni [mm]
Max. 21 Max. 20 Blocchetto di regolazione | A B

47 47 Stopper in metallo con
paracolpi 8 7
(ZA, ZB, ZC, 2S)
Stopper in metallo
(ZK, ZL, ZM, ZT)

10 ¢

Stopper in elastomero : Entrambi i ati] ZIE |: Fine corsa in estensione,[ ZIF J: Fine corsa in rientro, ZIP |: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pi corta) 8
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro — Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione g
M12x 1) M12 x 1) s

Tipo con attacchi su un solo lato ICELEREERMECEIETLLi-W Tipo con doppi attacchi

Foro ad esagono incassato 6

1

Foro ad esagono incassato 6

o
Piano chiave 17 === =5 Piano chiave 17 E
Piano chiave 17, 5| | [\Pianochiave 17 k=
Campo di regolazione 12 10 10 Campo di regolazione 11 E
Max. 22 Max. 21 50
485 485 =0
N X
D
] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione \ = =
[ =
o
o
Deceleratore idraulico/RJ [ZGi: Entrambi  lati, ZH]: Fine corsa in estensione, ZJ : Fine corsa in rientro] ZQ: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale piil cort)) | &
-

Deceleratore idraulico fine corsa rientro = Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
(M10 x 1) (M10 x 1) o E
32
g8
> K=}
=8
z D X 2 SR
s S =
= 4 05 || [N\” S3
Piano chiave 12 Piano chiave 12
Campo di regolazione 3 8 8 Campo di regolazione 6 o
Max. 15 Max. 18 -g o
S ©
45.3 45.3 . . " ) 2
=3 |l deceleratore idraulico utilizza una fi- = %
| Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione lettatura di dimensioni diverse rispetto g
agli altri blocchetti di regolazione. =

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

=
©

Dimensioni mm] | &

MXQ 1 6B'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta Modello M g
M 4 MXQ16B-10ZN 96 N

* (2]

*4 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie MXQ16B-20ZN 05 ﬁ

alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- MXQ16B-30ZN 116 S

@ & & O|A chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ16B-40ZN 126 =

sione, non & possibile montare a posteriori un MXQ16B-50ZN 142 'é

1 @ o— # @ : @ . blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- =

© © & O} sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ16B-75ZN UitE 3

chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ16B-100ZN| 249 g

= = MXQ16B-125ZN 274 §

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ16B-150ZN 299 &

% SVC 64®



Serie MXQL1B

Dimensioni: MXQ 20 B

[Standard]

MXQ 20 B'DZTipo standard

(NN-1)xH G <
5
14.5 12.5 @ 6H9 ('3%%°) prof. 4 A 3
(er = = -4
—| © N g
- < O - o
oo e} S N O S| 5
Dl | 0o
NN x M8 x 1.25 foro passante filettato —A 7
. HB GB
Vista A-A
65 50 26 M
- - 0.5 -
oD Do—oo— 2 .
' € J I
Y4
- - f - ZZ
d\.“'\snt;ég:élgrsez Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
! " (Connettore maschio: piano chiave 7)
@ 6H9 (*59%) prof. 3
9 (Profondita di awitamento massima) 6H9 (+g.030) prof. 3
4 (Profondita di avvitamento minima) :167
o -
8| O @ 3
? (g
< Pery
) ¢
— B3
™ 28

Vista B-B N F 2 x M6 x 1 profondita filettatura 9
—-1
" Z-
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toc-
care il blocco guida e causare malfunziona-
menti. Usare una vite che abbia una lunghez- J |
za intermedia tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di avvitamento mini-
ma. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. < © b
*2 Dato che l'unita & composta da una sostanza 5
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare 2
se venisse toccata da un magnete. Questo \
potrebbe causare il malfunzionamento del
sensore.
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ20B-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ20B-20Z 46 18 7 655 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ20B-30Z 55 28 17 55 80 34 42 151.5 4 2 105 128
MXQ20B-40Z 65 28 17 65 90 34 52 161.5 4 2 115 138
MXQ20B-50Z 75 36 20 80 110 47 62 184.5 4 2 138 161
MXQ20B-75Z 60 = 45 = 110 48 86 209.5 6 3 163 186
MXQ20B-100Z 48 20 46 44 120 34 111 250.5 8 4 174 197
MXQ20B-125Z 60 18 60 66 170 73 136 314.5 8 4 238 261
MXQ20B-150Z 65 43 85 66 170 73 161 339.5 8 4 263 286
65
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Unita di traslazione/Tipo a bassa spinta e alta rigidita Serie MX QI:I B

Dimensioni: MXQ 20 B

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 20 B'DI:I Con opzione del blocchetto di regolazione (9 20)
Stopper in metallo con paracolpi{ Z A J: Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z K |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa n rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

32.3

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 19

Campo di regolazione A

32.3 Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5)

Piano chiave 19

Max. 22

% @ (= =
- Q!
f"u E | Foro ad esagono incassato 6
0.5

54 Entrambi i lati 54

T
11 B Campo di regolazione B
Max. 21 Dimensioni [mm]
Blocchetto di regolazione | A B
Stopper in metallo con

paracolpi 8 7

(ZA, ZB, ZC, 2S)
Stopper in metallo 11 10

(ZK, ZL, ZM, ZT)

Stopper in elastomero : Entrambi i Iati,@: Fine corsain estensione,@: Fine corsain rientro,: Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

thetto di regolazione di fine corsa in rientro
tx 1.5)

- EB=

Foro ad esagono incassato 6
Piano chiave 19

Campo di regolazione 12

N

11

Max. 24

55.5

Blocchetto di regolazione di fine corsa in este

(M14 x 1.5)

J
B
Foro ad esagono incassato 6

.
2

Piano chiave 19

05 |,
11 Campo di regolazione 11
Max. 23
55.5

] Fine corsa in rientro \

]Fine corsain estensione\

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro

(M14 x 1.5)

Piano chiave 12

Piano chiave 19

Campo di regolazione 21

=

11

Max. 36

67.1

(M14 x 1.5)

Piano chiave 12

Piano chiave 19

05 |

11 Campo di regolazione 20

Max. 35
67.1

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione \

* Le dimensioni non indicate
sopra corrispondono a quelle

del modello standard.

MXQLIA

MXQ 20 B'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

#3

M
pe_¢ e e O
Do g @H@g

A

O'\ \

*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione, non & possibile montare a posteriori un
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

ZS\VC
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Tipo con attacchi su un solo lato ICELEREERMECEIETLLi-W Tipo con doppi attacchi

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

©

o

Dimensioni mm] | &
Modello M 'g
MXQ20B-10ZN | 110 N
MXQ20B-20ZN | 120 8
MXQ20B-30ZN | 130 w
MXQ20B-40ZN 140 2
MXQ20B-50ZN | 163 g
MXQ20B-75ZN | 188 3
MXQ20B-100ZN| 229 2
MXQ20B-125ZN| 293 5
MXQ20B-150ZN| 318 3

66



MXQ

Unita di traslazione
Tipo con attacchi su un solo lato

Serie MXQ

08,012

Codici di ordinazione

M9BW

12]C
)

30(ZA
© 0

e

6 o o

0 @ opzione corpo © corsa standard @ opzione funzionales
. Tipo standard Tipo simmetrico ) .
Diametro C CL [mm] Simbolo ; ) g Opzione corpo
Opzione funzionale Tipo standard [ Tipo simmetrico
8 Attacco  Scanalatura di montaggio sensore | Scanalatura di montaggio sensore ~ Attacco 10’ 20, 30’ 40Y 50‘ 75 C CL
i ; : 7 — | Senza opzione funzionale O
12 @@ g@ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 1 [ Con buffer 5
100 2 | Con bloccaggio a fine corsa O
3 | Connessioni assiali O
4 | Con buffer, bloccaggio a fine corsa O
5 | Con buffer, connessioni assiali ©]
6 | Blocchetto di regolazione centralizzato O X
7 | Blocchetto di regolazione centralizzato (simmetrico) x
8 | Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato O x
9 | Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (simmetrico) X ©)
0 Sensore 0 Numero di @ Esecuzioni
[ — [ Senzasensore | sensori speciali
* Per i sensori applicabili, = 2 Per maggiori
consultare la pagina seguente. S 1 informazioni,
n n consultare la pagina
Q Combinazioni opzione del blocchetto di regolazione/opzione funzionale successiva.
Posiziong di montaggo del Combinazione opzione funzionale
blocchetto diregolazione*#8 || — 1 2 3 4 5 6 7 8 9
. . . . . . o o *g *2%7 248
Simboloj  Tipo di blocchetto di regolazione Fmeiﬁorsa Fine corsa ospiggr?e Cgr2]*3 ' Con | Connes- b?on buf[er,2 Con buiter,.2 Blocclhe‘no’gi ?g&g‘z’fg’ng' bw?c”ﬂ:éb i blogcl:r?:&b di
el N - loccaggio a | connessioni : -~ | regolazione
estensione| N7 liynzionale| buffer |afnesorsa| assili | oorka. | - esel iz fgmgﬁgg Crgﬁgﬁfz'ggg fselriﬁgrzlgg))
Z Senza blocchetto di regolazione o o o O @) @) X X X x
ZA [ ] [ O X X O X X O O X X
ZB | Stopper in metallo con paracolpi [ @) X O O X X x x x x
ZC [ @) X X O X X O @) O ©)
ZD [ ] [ [®) X X O X X @) O O ©)
ZE | Stopper in elastomero [ J O O O O O O X x x X
ZF ) @) X X @) X x O O O O
ZG [ ] [ ] @) X X O X X O @) X X
ZH | Deceleratore idraulico/RJ [ @) X @) @) X X X x x x
ZJ [ [©) X X O X X @) @) O ©)
ZK [ ] [ [©) X X O X X @) O O ©)
ZL | Stopper in metallo [ ] o o O O @) @) X x x x
ZM [ ] o x X o x X @) @) @) o
ZN © | Senza blocchetto di regolazione @) O*5 X @) X O%*5 x x x X
ZP | Tipo con S [ Stopper in elastomero D [®) x x [®) x x x x >< ><
ZQ | lunghezza totale| = | Deceleratore idraulico/RJ ® @ X x @ x x x x x x
ZS | piu corta*4 "« | Stopper in metallo con paracolpi [ O X X O X x x x x x
ZT £ [ Stopper in metallo D @ x x O x x X X X x
ZBF | g Stopoer n metallo o | Stopper in elastomero [ ] [ @) x x @) x x @) O X X
ZBJ |2 - | £ | Deceleratore idraulico/RJ [ J [ J O X X O X X O @) x x
ZBM | & | °On paracolpi | .5 Stopper in metallo ® ® O x x O x x O O x x
ZEC é St . & | Stopper in metallo con paracolpi [ ] [ O X X O X x O O O @)
ZEJ | S OPPerin | .o [Peceleratore idraulicolRd [ ] [] O x X [¢) X x O @) @) O
ZEM | £ | ©astomero | € i'gionerin metall ° ° 0 x x 0 x x 0 O o o
ZHC | 2|, leratore & [ Stopper in metallo con paracolpi | @ ® [® x X O X X O O X X
ZHF | 8| . 5 | Stopper in elastomero [ [ O X X O X X @) O x x
ZHM | & idraulico/RJ £ | Stopper in metallo [ [ J O X X O x x O @) x x
ZLC | ¢ St . 2 | Stopper in metallo con paracolpi | @ [ @) X X @) X X @) [@) [@) @)
ZLF | £|>'9PPeTIN 178 I'Stopper i elastomero ° ° o x x o x x o o o o
zLJ | 5| metallo |2 Deceleratore idraulicoR) | @ ° 0O x x O x x e o o O
*1 @: Consegnato assieme al prodotto ma non montato. 0 connessione assiale sul modello con blocchetto di regolazione centralizzato.

*2
*3

Senza simbolo per la posizione di montaggio del blocchetto di regolazione: Il
blocchetto di regolazione puo6 essere montato in un secondo momento.

Per il meccanismo con buffer, la corsa del buffer sara piu corta per la corsa
che é regolata dal blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione.

Se ¢é richiesto un blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro con
meccanismo a buffer, usare un buffer e un blocchetto di regolazione
centralizzato dotato di blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro sul lato
posteriore del corpo. Non & possibile montare I'opzione bloccaggio a fine corsa

®67

*4
*5
*6

®7
*8

| fori di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione
sono rimossi per ridurre la lunghezza totale.

E possibile usare il tipo con lunghezza totale piu corta ma non & possibile
montare a posteriori il blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro.

Per i dettagli sulla posizione di montaggio del blocchetto di regolazione,
consultare la pagina successiva.

Non applicabile al tipo simmetrico.

Non applicabile al tipo standard.



Unita di traslazione/Attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

Sensori applicabili/Consultare il catalogo web per maggiori informazioni sui sensori.

. . Tensione di carico Modello di sensore | Lunghezza cavi[m] | | .
Tipo| Funzione speciale | Nnessionel Cablaggio Perpendi- . 05113 5 |cometiorel  Carico
elettrica | 0 (Uscita) DC AC S In linea = mlO @ precablato|  applicabile
_.g 3 fili (NPN) 5V 12V MONV | MON (@ (@ @ O| O | Circuito
E — 3 fili (PNP) ’ M9PV M9P ® 00 O O Cl
o 12V M9BV M9B ® 0 0 O O —
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | © @ | ® O O Circuito Rele
o diagnostica Grommet | Si | 3fili (PNP) | 24V ’ — MOPWV| M9PW | @ (@ @ | O O Cl PLC’
® (LED bicolore) 12V MO9BWV| M9BW (@ (@ @ | O O —
g Resistente all'acqua 3 fili (NPN) 5V,12V MSNAVEUMINASY O (1O | @] O O Cireuito
@ . 3 fili (PNP ’ M9PAV+1| MOPA*1| O |O | @ | O O Cl
g | (LEDbicolore) e 2V M9BAV+1|MOBA*' | O [O |®@|O| O | —
Circuito
% 3 ~ Srommer Si | equv.anen)| 5V — A96V A96 [ N BN BN J — ol -
She L oav | 12v 100V | A93V A93 ® 0 0 0 O — Rele,
@ Assente 100Vma.| A9OV | A90 [ @ [@[@[@] O* |[CicitoCl| PLC

*
'y

ui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all’acqua, ma in tal caso non garantisce I'impermeabilita dell'unita di traslazione.
S delli indicat bil t tenti all tal SMC t | bilita dell'unita di trasl

Si raccomanda di usare un cilindro resistente all'acqua in ambienti che lo richiedono.

+2 La tensione di carico utilizzata & di 24 VDC.
# Simboli lunghezza cavi:

0.5 M -eeeeeeer — (Esempio) MONW

1m- - M (Esempio) MONWM
B eeeeeen L (Esempio) MONWL
B ceeeeeeee Z (Esempio) MONWZ

%

*

%

*

| sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

Consultare le informazioni relative agli altri sensori applicabili non indicati nell’elenco sopra a pagina 125.
Per maggiori dettagli sui sensori con connettore pre-cablato, consultare il catalogo web.

| sensori sono consegnati unitamente al prodotto ma non sono montati.

- J

ade 0 i -
Mordel’ Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 127 a 156). Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione (eccezione: blocchetto di regolazione centralizzato)
Simbolo Specifiche Tipo con lunghezza totale piu corta
-X7 Grasso PTFE ‘
-X9 Lubrificante per macchinari per processi alimentari - E%: 'y
X11 Vite di regolazione lunga
campo di regolazione piti lungo di 10 mm (O e R
( P 9 P 9 ) Estensmnle ] Rllentro ) | fori di montaggio del blocchetto di regolazione
Vite di regolazione lunga Blocchetto di regolazione  Blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione sono rimossi per
-X12 (campo di regolazione pit lungo di 20 mm) di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione ridurre la lunghezza totale.
-X28 Dado e vite di regolazione lunghi .. . . . . .
X33 | Senza anello magnetico integrato per sensore Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione centralizzato
-X39 | Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata Tipo standard
-X42 Unita guida anticorrosiva
-X580 | Specifica bassa velocita (15 a 50 mm/s) Bloccheto di i
— S —] occhetto di regolazione
-X2128 | Specifica alta temperatura (-10 a 100 °C) O — O di fine corsa in estensione
-X2202 Blocch_etto di regol_azu_)ne di fln_e corsa in @ B_chchetto d'. regolamone @ Blocchetto di regolazione
estensione dalla direzione assiale _— \di fine corsa in rientro - difine corsa in rientro
O @ Blocchetto di regolazione O @
di fine corsa in estensione
N =
Tubo e
Controllo Tubo
Serie IDK o
Se si utilizza un attuatore con diametro ridotto e corsa breve ad al- = =
ta frequenza, allinterno delle connessioni si potrebbe raggiungere & P recaUZIO n I
il punto di rugiada (gocce d'acqua) a seconda delle condizioni. .
Per evitare la formazione di condensa, basta solo collegare il 1 Leggere le “Precauzioni specifiche del 1
{ubo anticondensa alfattuatore. 1 prodotto” prima dell’uso. Vedere pagina 195. |

O
2

a | Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

MXxQllB

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile REERLUERERGTETIELIFIETN Tipo a bassa spinta e alta rigidita

|

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali

68®



Serie MXQLIC

IN
Specifiche Forza teorica
Il cilindro doppio pistone sviluppa una spinta doppia rispetto al cilindro standard. [N]
Diametro [mm] 8 12 Diametro Dksitrglitro el esjﬁgﬁte Pressione di esercizio [MPa]

Misura attacco M5 x 0.8 [mm] | ) |desercizio (Emmz] 02|03|04|05]|06]07
Fluldo Aria ouT | 101 | 20| 30| 40| 51| 61| 71
Funzione Doppio effetto 8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
Pressione d'esercizio 0.15 a 0.7 MPa*1 (bloccaggio a fine corsa: 12 6 ouT 226 45| 68| 90| 113| 136| 158
da0.85a 0.7 MPa) IN | 170 | 34| 51| es| 85| 102] 119

Pressione di prova

1.05 MPa

Temperature d’esercizio

-10a 60 °C

Campo velocita d'esercizio
(Velocita media d'esercizio)

(

50 a 500 mm/s
Stopper in metallo con paracolpi: da 50 a 300 mm/s)
(Stopper in metallo: da 50 a 200 mm/s)

Ammortizzo
(senza blocchetto di regolazione)

Paracolpi elastico interno

Ammortizzo
(senza blocchetto di regolazione)

Stopper in metallo con paracolpi, stopper in
elastomero, deceleratore idraulico, stopper in
metallo

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Sensore

Sensore allo stato solido, sensore reed (2 fili, 3 fili)
Sensore allo stato solido con LED bicolore (2 fili, 3 fili)

Tolleranza sulla corsa

+2a0mm

*1

Consultare pagina 70 per la pressione d’esercizio minima dello stopper in metallo

con paracolpi.Se la pressione d’esercizio & inferiore alla pressione d’esercizio
minima, la precisione di ripetibilita peggiorera.

La pressione d'esercizio minima dello stopper in metallo con paracolpi: Pressione
richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a
contatto con la parte in metallo.

* Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il
posizionamento, la forza teorica potrebbe variare a seconda della forza
di compressione totale del paracolpi. Per maggiori dettagli, consultare
le specifiche del blocchetto di regolazione a pagina 70.

Simbolo
Paracolpi Elastici

Peso
[¢]]
Corsa standard [mm] Ridlééilone Peso aggiuntiv?ec{)’%f?i;?oengel blocchetto di Extra per opzione
Modello tipo con : | Fine corsain ) ) -
Fine corsain|  estensione Fine corsa Bloccaggio |Connessioni
10 | 20 | 30 | 40 | S50 | 75 | 100 | 125 | 150 ; tlulnghgzza estensione | per bloccaggio | inrientro | BUffer |afine ok ~aseali
otale piu corta fine corsa
MXQ8C | 140 | 150 | 170 | 200 | 260 | 280 | — - - -6 10 11(9) 8 30 60 |Nessuna
MXQ12C | 280 | 290 | 320 | 370 | 400 | 550 | 620 | — - -12 20 22 (20) 16 70 60 |aggiunta
«1 Il valore tra () € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.contatto con la parte in metallo.
Peso del blocchetto di regolazione centralizzato
_—
ld]
Corsa standard [mm] Riduzione solo quando il prodotto
Modello & dotato di blocchetto di
10 20 30 40 50 75 100 regolazione di fine corsa in rientro
MXQ8C 185 195 215 245 305 340 - -10
MXQ12C 365 385 415 465 495 645 715 -20
Peso delle parti in movimento
]
Corsa standard [mm] Riduzione de | "5 OB Foopasione: | EXtra per opzione
Modello tipo con - i N ,
lunghezza  |Fine corsa in|Fine corsa in 0Ccaggio |Connessioni
10 20 30 40 50 75 100 125 150 it estensione | rentro Buffer 2 fine corsal _assiali
totale piti corta
MXQ8C 68 76 85 97 116 138 - — — -6 10 8 30 10 |Nessuna
MXQ12C | 143 154 168 192 206 263 300 — — -12 20 16 70 20 |aggiunta
®69
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Peso massimo del carico

Unita di traslazione/Attacchi su un solo lato Serie MXQI:I C

Energia cinetica ammissibile

[kg] J]
S i Opzione del blocchetto di regolazione Serzablocchetty Opzione del blocchetto di regolazione
di regolazione P 9 di regolazione 9
ezel Paracolpi | Stopper in | Stopper in metallo | Deceleratore idraulico/RJ |Stopper in Modello | Paracolpi | Stopperin | o in | Resistenza | o .
elastico intermolelastomero) _ con paracapi | Orizzontale [ Verticale| metallo elastico |metallo con| S -OPPEr N |- agjj yri: | S'OPPETIN
: . |elastomero metallo
MXQ8C 1 1 1 1 1 interno paracolpi absorber/RJ
MXxQi2cC 2 2 2 15 ‘ 1 2 MXQ8C 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12C 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
* Quando si seleziona un modello, consultare la Selezione del modello a pagina
157 o usare il software di selezione del modello. Tenere presente che un
modello non pud essere selezionato solo con I'energia cinetica ammissibile.
Con bloccaggio a fine corsa Con meccanismo a buffer
I
Modello MXQ8C | MXQi2C Modello MXQ8C | MXQi2C
Campo della pressione 0.3520.7 Campo della velocita d'esercizio 50 a 500
d'esercizio [MPa] [mm/s] (Montaggio orizzontale 50 a 300)
Forza di tenuta [N] 12 \ 23 Corsa buffer [mm] 5 10
Carico corsa Corsa a 0 [mm] 5 9
buffer [N] Massimo corsa 8 15
Sensore applicabile su buffer
Tipo Modello Specifiche Direzione connessione elettrica
D-M9BV Con LED, 2 fili
Sensore allo stato solido D-MONV Con LED, 3 fili, uscita: NPN Verticale
D-M9PV Con LED, 3 fili, uscita: PNP

Blocchetti di regolazione

Stopper in metallo con paracolpi

Modello MXQ8C MXQi2C
Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04
Assorbimento corsa [mm] 2 2.8
f’ressione d'esercizio mjnima dello stopper 03 03
in metallo con paracolpi*'*? [MPa]
Riferimento; i io-
ne totaI; I;%I;z;acrhaggln’;r[rﬁ]s&o 20 42
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

Per i modelli e le dimensioni dei blocchetti di regolazione, consultare pagina 123 e 124.

=1 Pressione d’esercizio minima richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a contatto con la parte in metallo
Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il posizionamento, applicare un livello di pressione che supera la pressione d’esercizio minima.
Per il montaggio verticale, tenere in considerazione il peso del carico. Per ulteriori informazioni, consultare Precauzioni specifiche del prodotto on page 196.

*2 Non disponibile per @ 6
Stopper in elastomero

Modello MXQ8C MXQ12C
Max. energia assorbita [J] 0.06 0.12
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1
Deceleratore idraulico/RJ
Modello MXQ8C MXQ12C
Max. energia assorbita [J] 0.35 0.5
Assorbimento corsa [mm] 3 5
Velocita di impatto [mm/s] 50 a 500 50 a 500
Max. frequenza d'esercizio [ciclo/min] 80 80
Max. spinta ammissibile [N] 150 245
Forza della molla (estesa) [N] 1.3 2.8
Forza della molla (compressa) [N] 3.9 4.9
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1
Stopper in metallo
Modello MXQ8C MXQ12C
Max. energia assorbita [J] 0.009 0.02
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

70

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

MXxQllB

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile REERLUERERGTETIELIFIETN Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali




Serie MXQLIC

Dimensioni: MXQ SC [Standard]

MXQ 8C'DZTipo standard

(NN-1)xH G
6.3 58  ©3H9 (*39%) profondita 2 H

3H9 (*3925) profondita 2

6.5
d3.2

~
)P Q

&Y i d
NN x M4 x 0.7 foro passante filettato

Vista A-A HB GB
trasversale

v
Z
ofle

*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il bloc- M 27 23 10
co guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite 0.5 |
che abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di avvitamento f r o
minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. SR-©00-—0 o

*2 Dato che I'unita @ composta da una sostanza magnetica, 4 L J
questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da 77
un magnete. Questo potrebbe causare il malfunziona- Viste inferiori di MXQ8C-30z
mento del sensore.

4.1 (Profondita di avvitamento massima

2.1 (Profondita di avvitamento minima) @ 3H9 (*3-92% ) profondita 1.5
I
L I 1 ],
ﬂéq}l ) @ O g% Ii
o @ O o
N x M3 x 0.5%1%2 F [—8B 113]

3H9( *39%° ) profondita 1.5
Vista B-B (ﬂ B 1>X F
trasversale 12 2

16
38
21

32

2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J |

[ o ©

{

5.5

MXQ 8C L'IZIZ Tipo simmetrico

13 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

%z 2 o &0d o @
Y & 09 ° g

18

21
32

19.7
”

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN z Y74
MXQ8C-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8C-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8C-30Z 26 — 26 — 40 145 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8C-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8C-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8C-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
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Unita di traslazione/Tipo con attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

Dimensioni: MXQ 8C [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 8C'D|:| Con opzione del blocchetto di regolazione (O 8)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione
14.6 di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione 14.6

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Foro ad esagono incassato 3 @ @ I\{ \Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 10 5 5 Campo di regolazione 8
Max. 15 Max. 13
30 30

Entrambi i lati

Stopper in elastomero : Entrambi i Iati,@: Fine corsain estensione,@: Fine corsain rientro,: Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pil corta)

cchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in esten

=
3x0.75) S % g‘ ;(Me x 0.75)

Foro ad esagono incassato 3 / /‘ @ N Foro ad esagono incassato 3

Piano chiave 8 05 Piano chiave 8

Campo di regolazione 11 5 5 Campo di regolazione 9
Max. 17 Max. 15
31.5 315
>
] Fine corsa in rientro \ ]Fine corsain estensione\

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro — Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
(M6 x 0.75) 90 (M6 x 0.75)
- —@ X [ —
Piano chiave 8 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 5 5 5 Campo di regolazione 3
Max. 15 Max. 13
29.9 29.9
Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ BC'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie

M 3 alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten- : [P
sione, non & possibile montare a posteriori un Dimensioni [mm]
; ® @ O w blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- Modello M
Y sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ8C-10ZN 60
@ @ O chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ8C-20ZN 70

MXQ8C-30ZN 80
MXQ8C-40ZN 96
MXQ8C-50ZN 123
MXQ8C-75ZN 148

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Tipo con doppi attacchi\
MXQLIA

MXxQllB

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile REERLUERERGTETIELIFIETN Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali
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Serie MXQLIC
8C

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ BC'DD1 Con buffer (O 8)

M
o [ Dimensioni [mm]
o Tipo con lunghezza
Modello Modello standard i ot 77
IF M M
< zz MXQ8C-10Z[11 85 76.5 775
= 13 MXQ8C-20Z1| 95 865 | 875
MXQ8C-30Z[1 105 96.5 97.5
o MXQ8C-40Z[ 1 121 1125 113.5
1 9—@—?—@—@ 3| toH = MXQ8C-50Z(11| 148 | 1395 | 1405
® @0 @ ; MXQ8C-75ZC11| 173 | 1645 | 1425
285
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del
- - modello standard.
MXQ BC'DDZ Con bloccaggio a fine corsa (@ 8)
S o .
_ P I ©
N
N~
ol
o
®
c—ii: ® Attacco piIc:a 2xM5x0.8 Q ;
o) | J <2 < Dimensioni [mm]
~L08 e @ [ [F Modello J Q
' .75 MXQ8C-10ZC2 | 615
L MXQ?F‘”’ZDf - MXQ8C-20Z(12 | 715
MXQ8C-30Z[12 81.5 30
MXQ8C-40Z[12 97.5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8C-50Z[12 | 124.5
MXQ8C-75Z[12 | 139.5 43

wxa 8 C-oo2

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (0 8)

Non e possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:
Stopper in metallo:

e ]

) w\Foro ad esagono inc to 3

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

(M6 x 0.75)

T

0.5

Piano chiave 8

10 Campo di regolazione 13

Max. 23

40

Stopper in elastomero: [ ZE |

Blocchetto di regolazione di

fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico
corsa in estensione

%ﬁ] (M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
b7 , /= ==l
@‘ : \Foro ad esagono incassato 3 @‘ : - '-f
; ; Piano chiave 8
05 Piano chiave 8 05
10 Campo di regolazione 14 10 Campo di regolazione !
Max. 25 Max. 13
41.5 29.9

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

ZSVIC
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Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

8C

[Opzione funzionale]

MXQ 8C'DD3 Connessioni assiali (J 8)

Attacco pilota M5 x 0.8
(OuT)

| 9.8

24.3

6.3

Attacco pilota M5 x 0.8
(IN)

| 24.3 |

@
63 2

(IN)

Attacco pilota M5 x 0.8

Tipo simmetrico

Attacco pilota M5 x 0.8 [_H &

(OUT)

|

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ BC'DD4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 8)

Tipo con doppi attacchi\
MXQLIA

MXxQllB

"‘S
=]
>
=
s
(-4}
=
=
&
@
2
S
<
2
=
=]
=
K-
M 3
(3] =4
[ 17 S
a
=
[X3
; s
N zz 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 g
o
13 s =
) 0 )@ [Fe
" 1 2 L ®
; = =
® @ Ooef— N < .05 3
1 Q20O N g 1&HrS E
®  ®0 of | °l 1 S
- ~ MXQ8C-75Z14 £ g
' 2 Dimensioni mm] | § X
Q Vodelo £=
© J 5 Modello J Q | sandad | ZZ s
l I M g
i & MXQ8C-10Z14| 615 85 | 775 |2
— p MXQ8C-20Z[14| 715 95 | 875
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 .75 MXQ8C-30Z[14| 815 | 30| 105 | 97.5 o=
MXQ8C-40Z[14| 975 121 | 1135 | 8 2
MXQ8C-50Z[14 | 124.5 148 [ 1405 | § 8
- S <
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQBC-75ZL14| 1395 | 43 | 173 | 1425 K g
. . £%
80 5 Dimensioni mml | B3
MXQ =L Con buffer, connessioni assiali (@ 8) Modello {Tipo con unghezza
Modello standard | totale pil corta 27 ]
, - - M M -g o
Att ilota M5 x 0.8 MXQ8C-10Z[15| 85 76.5 775 >3
STE R M MXQ8C-20Z05| 95 | 865 | 8756 | 8 5
( 21 ® |17 MXQ8C-30Z(15| 105 | 965 | 975 | §¢
- e A i MXQ8C-40Z05| 121 | 1125 | 1135 | =
N 7 MXQ8C-50Z[15| 148 | 139.5 | 1405 =
o A MXQ8C-75Z05| 173 | 164.5 | 1425 8
‘ N 2z 2
|63 Attacco pilota M5 x 0.8 ™~ 13 2
E
Attacco pilota M5 x 0.8 @ @ 5 ',%
< B =3
= I
Tipo simmetrico © / w
- - - o
M 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 3
2 8
£
Attacco pilota M5 x 0.8 T
(oum % - A3 g
i =
 E— E
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. »
74®
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Serie MXQLIC

Dimensioni: MXQ

8C

[Opzione funzionale]

MXxQ BC'DDG Blocchetto di regolazione centralizzato (O 8)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

'7|
MZ
16.1 Max. 34
14.6 - 5 Campo di regolazione 14
Foro ad esagono incassato Dimensioni [mm]
i I Y Modello MZ
9 @ o @QO & X Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ8C-10ZL16
® ©é @ & 0€ (M6 x 0.75) MXQ8C-20Z[ 16
b Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ8C-30Z[16 | 22.5
(M6 x 0.75) MXQ8C-40Z[6
0.5 Piano chiave 8 MXQ8C-50Z[16
10 Campo di regolazione 13 MXQ8C-75Z[16 | 46.5
Max. 23

Stopper in elastomero [ZDJ: Entrambi i lati,
[ZF]: Fine corsa in rientro

Deceleratore idraulico/RJ [ZGJ: Entrambi i lati,
[ZJ]: Fine corsa in rientro

Max. 36 Max. 34
5 Campo di regolazione 16 5 Campo di regolazione 10
Foro ad esagono incassato
®Jc = )\Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Oe Fine corsa rientro deceleratore idraulico
0¢ (M6 x 0.75) ot (M6 x 0.75)
= Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione =] Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
0.5 Piano chiave 8 0.5 Piano chiave 8
10 Campo di regolazione 14 Campo di regolazione 2.2
Max. 25 10
Max. 13

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ BC L'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 8)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Lato attacco pilota:

ZSVIC

®75



Unita di traslazione/Tipo con attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

8C [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ 8C'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (@ 8)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

™ 17
[sV)
<
~ I
— il {1
MZ
13
Blocchetto di regolazione X
. g P < o
difine corsa in rientro g H, by
Blocchetto di regolazione %

di fine corsa in estensione
2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Dimensioni

[mm]
Modello MZ
MXQ8C-10Z[18
MXQ8C-20Z[18
MXQ8C-30Z[18 | 22.5

MXQ8C-40ZL18

MXQ8C-50ZL18

MXQ8C-75Z[18

46.5

MXQ 8C L'DDg Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 8)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in rientro

Lato attacco pilota

O
2

a | Tipo con doppi attacchi
MXQLCIA

Tipo a bassa spinta e alta rigidita
MXQLIB

MXxaQrt!

[ ENCr2ZRTTECENWEREE Tipo con attacchi su un solo lato

{ T

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello| Esecuzioni speciali

76®



Serie MXQLIC

Dimensioni: MXQ 1 2C
wxa 12C-cZ

[Standard]

Modello standard «
(NN -1)xH G 5
Ql
85, ., 74 @ 4H9 (*$%%°) prof. 2.5 H g
—A =
o Plf i | 5
< 5
SS) QB RS Sy o ¥
= L $O—o B o Fo—r
NN x M5 x 0.8 foro passante filettato —A 5
Vista A-A HB GB
39 29 11 M
0.5 o
K 1 E
loo-® @0 o -
L. S
i Y4
Vista inferiore Zz
di MXQ12C-40Z
5.7 (Profondita di avvitamento massima) 27
2.7 (Profondita di avvitamento minima) 24.9
I 1
PZ N7\
G O@ @
) O — 6 —© 2 o0k 5| <
V) © O@ 0 .
7Y &
N x M4 x 0.7 *1%2 F |—B -
Vista B-B (£_1)x|= N
@ 4H9 (+g_930) prof. 2 16 > 2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il bloc- J | <
co guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite o

che abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di avvitamento ﬁ Q ©
minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. |
Dato che l'unita € composta da una sostanza magnetica,

questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da

un magnete. Questo potrebbe causare il malfunziona-

mento del sensore.

wxa 12CL-0Z

Tipo simmetrico

2 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

17 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

¢ 09
@@@ @_O@

235
o8

27

40

Sad
O

D

L__] 24.9 * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a

27 quelle del modello standard.

Dimensioni [mm]

Modello F G GB H HB | J M N NN V4 2z

MXQ12C-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12C-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12C-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12C-40Z 34 - 27 - 60 23 50 120.5 6 3 92,5 105
MXQ12C-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12C-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12C-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

7 ZS\NC



Unita di traslazione/Tipo con attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

12C

[Opzione del blocchetto di regolazione]

Dimensioni: MXQ

MXQ 1 ZC'DI:I Con opzione del blocchetto di regolazione (J 12)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

Blocchetto di regolazione

Blocchetto di regolazione

18.9 di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione
(M8 x 1) (M8 x 1)
—— ]
Foro ad esagono incassato 4 Foro ad esagono incassato 4
Piano chiave 10 0.5 Piano chiave 10
Campo di regolazione 10 6.5 6.5 Campo di regolazione 9
Max. 17 Max. 16
35 35

Entrambi i lati

Stopper in elastomero : Entrambi i [ati] ZIE | Fine corsa in estensione, ZIF J: Fine corsa in rientro, ZIP : Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pidl corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M8 x 1) ¢ (M8x 1)
Foro ad esagono incassato 4 Foro ad esagono incassato 4
Piano chiave 10 e —ly Piano chiave 10
0.5
Campo di regolazione 11 6.5 6.5 Campo di regolazione 10
Max. 18 Max. 17
36.5 36.5

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione \

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro[ Z Q): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

— —
(M8 x 1) (M8 x 1)
~ - ~
[<5) [<5)
kS s
S S
o | — = o
s kS
(=} o
Piano chiave 10 0.5 Piano chiave 10
Campo di regolazione 12 6.5 6.5 Campo di regolazione 11
Max. 23 Max. 22
40.8 40.8

Fine corsa in rientro \

| Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 1 ZC'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

MXxQllB

*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie

M .
8 alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- Dimensioni [mm]
chetto di regolazione di fine corsa in esten-

; sione, non & possibile montare a posteriori un Modello M

& @ @ blocche{to di regolazione di fine corsa in esten- MXQ12C-10ZN 72

1 } @ @ @ sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ12C-20ZN 82

@ © @ ® chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ12C-30ZN 92

‘ MXQ12C-40ZN 110

Le di ioni indicat i d lle del modello standard MXQ12C-50ZN 120

*

e dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12C-75ZN 164

MXQ12C-100ZN 189
78

SvVC

O

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile REERLUERERGTETIELIFIETN Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali



Serie MXQLIC

Dimensioni: MXQ

12C

[Opzione funzionale]

MXQ 1 2C'DD1 Con buffer (0 12)

M Dimensioni [mm]
21.5 Tipo con lunghezza
® Modello R fotel pil corta 77
< : M M
& T —— MXQ12C-10Z011 | 1035 | 93 %
pavd 17 MXQ12C-20Z[1 113.5 103 98
=~ MXQ12C-30ZL1 123.5 113 108
— MXQ12C-40Z[ 1 141.5 131 126
@@ Q@ < MXQ12C-50Z[1 151.5 141 136
@ﬁ*@’ RE) 5 & MXQ12C-75Z(11 | 1955 | 185 180
© O MXQ12C-100ZC1| 2205 | 210 | 205
37 ‘
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
MXQ 1 2 C'DDZ Con bloccaggio a fine corsa (9 12)
[s)
= - N
G20 8
0’ ©
™~
®
T Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 30 Dimensioni [mm]
: J 5 Modello J
| | v MXQ12C-10Z(12 68
Et]t L& ) Jf MXQ12C-20Z12 70
[ ; o MXQ12C-30ZL12 80
MXQ12-10Z72 05 DS L £
-- -- -- - MXQ12C-50Z12 108
MXQ12C-752[12 152
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12C-100Z12 177

mxa 12C-002

Non e possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (0 12)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:

Stopper in metallo:

Blocchetto di regolazione

e ] di fine corsa in estensione
@{1@‘ (M8 x 1)
j@~ Foro ad esagono incassato 4
H B Piano chiave 10
0.5
—l-
11 Campo di regolazione 15
Max. 26
45

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®79

Stopper in elastomero: [ ZE |

Blocchetto di regolazione di

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico

m;lzﬁfl fine corsa in estensione E;Fﬁ—l fine corsa in estensione
(M8 x 1) (M8 x 1)
=
— Foro ad esagono incassato 4 _
T B Piano chiave 10 — B %
05 |, 05|, Piano chiave 10
" Campo di regolazione 16 11 Campo di regolazione 13
Max. 27 Max. 28
46.5 47.3

%%

% SNC




Unita di traslazione/Tipo con attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

oimensiont: uxa | 128 | [Opzione funzionale]

~

MXQ 1 2C'DD3 Connessioni assiali (J 12)

Attacco pilota M5 x 0.8 Attacco pilota M5 x 0.8

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

(OUT)
N —
Q , @7 ,C&,
(s2] A
: 0% ———

8.4 2

Attacco pilota M5x 0.8 )

(IN) Attacco pilota M5 x 0.8 - N 3

(ouT)

Tipo simmetrico

MXxQllB

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 1 2C'DD4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 12)
M

':S
=]
>
=
=
(-4}
=
=
&
@
2
S
<
2
=
=]
©
k=]
[=]
ol 215 ' | - g
< . ; a
N ‘ 2
Nl——— | O g
ZZ 3 © ﬁ
o 17 s
, Y o
f i : 8_
—— =
69 O_ I\ < 1 @
o O—- - 3 3 & =
OO0 o |° ; S
Tipo simmet 37 o 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 l MXQ12C-10Z14 ‘ -_.qé) g
o 30 . . - N § X
< J 5 Dimensioni mm] | S
© «©
¥ Modello s
j & ® Jf Modello J | sendad | ZZ é
: o M 2
— MXQ12C-10Z004 | 68 | 1035 | 9
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 0.5 MXQ12C-20Z4 70 | 1135 98
o =
MXQ12C-30Z4 | 80| 1235 | 108 | & 2
MXQ12C-40Z[14 | 98| 141.5 | 126 8 8
MXQ12C-50Z04 | 108 [ 1515 | 136 | = &
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12C-75Z14 | 152 | 1955 | 180 SN
MXQ12C-100Z04 [ 177 | 2205 | 205 | § &
&8s
_— - Att ilota M5 x 0.8 S
MXQ 1 ZC'DDs Con buffer, connessioni assiali (9 12) o So
M ! = 23
o c
ol 1215 : £8
= 3 S
< L. . =
Attacco pilota M5 x 0.8 8.4 <
Att ilota M5 x 0.8 17 IN . . . 8
ALt M 2z N Tipo simmetrico g
; : Dimensioni mm] | 5§
L Q @9 O @ < 1IN Modello  {Tipo con lunghezza g
- **@ - T b N Modello standard | totalepiicota | ZZ g
< O 0P ‘ M M w
L = oo MXQ12C-10Z(J5 | 103.5 93 96 2
Attacco pilota M5 x 0.8 8.4 37 2 2xM3x0.5prof. filettatura 5 MXQ12C-20Z005 | 1135 103 98 §
(oun MXQ12C-30Z05 | 1235 | 113 | fos | E
H S R & MXQ12C-40Z(15 | 141.5 131 126 g
‘ l MXQ12C-50Z015 | 1515 | 141 | 136 5
MXQ12C-75Z[15 | 195.5 185 180 B
Q
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12C-100Z035 | 220.5 210 205 ol

%5“ C 80®



Serie MXQLIC

Dimensioni: MXQ

12C [Opzione funzionale]

MXQ 1 ZC'DDG Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 12)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZAl: Entrambi i lati,[ZCl: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZKJ: Entrambi i lati, [ZM]: Fine corsa in rientro

==

“= 5
MZ
Max. 41
6.5 Campo di regolazione 16
Foro ad esagono incassato 4
. 4

e, Od

& 09

Stopper in elastomero [ZDJ: Entrambi i lati,

0.5

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M8 x 1)
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
(M8 x 1)
Piano chiave 10

11

Campo di regolazione 14

Max. 26

[ZF |: Fine corsa in rientro

Dimensioni [mm]
Modello MZ
MXQ12C-10Z[16 26
MXQ12C-20Z[16
MXQ12C-30Z[16
MXQ12C-40Z[16 34

MXQ12C-50Z[J6

MXQ12C-75Z[16

MXQ12C-100Z[16

Deceleratore idraulico/RJ [ZG]: Entrambi i lati,
: Fine corsa in rientro

N~
Max. 43 Max. 4 s
6.5 Campo di regolazione 18 ax. 47 Camlpoldi 5
. regolazione o
Foro ad esagono incassato 4 85 130 = kS
o
= — |
O Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro O }
(M8 x 1) Fine corsa rientro deceleratore idraulico
O Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione O (M8 x 1)
= (M8 x 1) = Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
0.5 Piano chiave 10 os |(::M8 X 1r)1' o
11 Campo di regolazione 16 - " 1ano .c lave :
Max. 27 Campo di regolazione 13
Max. 28

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 1 20 L'DD7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 12)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

oo, ¢ Od

®81

o®

& 09

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Lato attacco pilotal

O
2



Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con attacchi su un solo lato Serie MX QI:I C

12C

[Opzione funzionale]

MXQ 1 ZC'DDB Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (O 12)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.
21.5

™

<
i
S\

—ﬁ— .
Mz
37 ﬁLalo attacco pi\olaw 17
[ 1
. . Blocchetto di regolazione
69@ ) @ ® O di fine corsa in rientro < _i_{» ~
o) < e
@ @ O Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione
2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5
Dimensioni [mm]
Modello MZ

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ12C-10Z[18 26
MXQ12C-20Z[18
MXQ12C-30Z[18
MXQ12C-40Z[18
MXQ12C-50Z[ 18
MXQ12C-75Z[18
MXQ12C-100Z(J8

34

MXQ 1 2C L'EIDg Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 12)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

©0, @, 00
o~ © 09

Lato attacco pilota

O
2

a | Tipo con doppi attacchi
MXQLCIA

Tipo a bassa spinta e alta rigidita
MXQLIB

[ ENCr2ZRTTECENWEREE Tipo con attacchi su un solo lato

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
Blocchetto di regolazione =
di fine corsa in rientro
£E
2 E
=3
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=
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Selezione del modello| Esecuzioni speciali
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Unita di traslazione
Tipo con altezza intercambiabile

Serie MXQ

06,08, 012,016, D 20, D 25

Codici di ordinazione

30(ZA| |-[M9BW| |-
© 06 06 0 o

MXQ

12
00

0 9 Opzione corpo e Opzione funzionali
i Tipo standard Tipo simmetrico e Corsa standard [mm] i
Diametro — L 9 Opzione corpo
’ . ) Diametro
6 Attacco  Scanalatura di moniaggio sensore | Scanalatura di montaggio sensore - Attacco 10: 20: 30: 40: 50 Simbolo OPZ|0ne funzionale 6, 8, 12 16, 20’ 25
8 ; @ ; 10, 20, 30, 40, 50, 75 Tipo standard]Tipo simmetico[Tipo standard
= [ L =
12| B= e 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 — | Senza opzione funzionale ©)
16 | Sl ] 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 1 _|Conbuffer 0
20 f g 70, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 2. | Con bloccaggio a fine corsa ©
3 D — 1 150 3 | Connessioni assiali O
i 2 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 4 | Con buffer, bloccaggio a fine corsa )
25 Attacco 150% 5 | Con buffer, connessioni assiali O
1 Non disponibile, dato che il modello standard ha gli attacchi e le scanalature di 6 | Blocchetto di regolazione centralizzato | O x O
montaggio per sensore su entrambi i lati. Fare riferimento al tipo standard. Solo il 7| Blocchett di regolazione centralizzato (simmetrico) | x o &)
blocchetto di regolazione centralizzato & simmetrico. 8 | Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato| O x O
|l campo della velocita d’esercizio della corsa indicato con un asterisco (x) & 9 | Buffer,bocchetto diregolazione centalizzato (simmelrico) | o O
compreso tra 50 e 300 mm/s. (Vedere pagina 195.) @ Sensore 0 Numero di @ Esecuzioni
sensori speciali
[ — T[Senzasensore | — Per maggiori
* Per i sensori applicabili, S 1 informazioni, .
consultare la pagina seguente. n n consultare a pagina
successiva.
0 Combinazioni opzione del blocchetto di regolazione/opzione funzionale
posizione di montaggio Combinazione opzione funzionale
del blocchetto di
regolazione*1*8 — 1 2 3 4 5 6 7 8 9
q q q . . %9 ) P *6 *2 *2%6 * #7311 #2510 xDx7x
Simbolo Tipo di blocchetto di regolazione Fine corsa Finecorsa || Senza | Co rf E Con | Connes- | Con bufe, |Con buffer, Blocchem;gi Blocclheno di Bufer,blocchet Butfen2 b|07cch:3tl1f1
| rentro | 9PZione | buffer |bloccaggio | Sioni - bloccaggio alconnessionif regolazione | 9t | diregozione | d eqoazone
estensione funzionale afine corsa| assiali | finecorsa | assiali |centralizato Simmetico) centralizato ‘Cse‘%’r:grz‘gg;
z Senza blocchetto di regolazione @) o o o O @) X x x x
ZA [ ) [ ] O X X O X X @) @) X X
ZB | Stopper in metallo con paracolpi [ O X ®) ©) X X X X x x
ZC [ ] @) x X ©) X X @) @) @) @)
ZD [ J [ ] ] X X O X X O O O O
ZE | Stopper in elastomero [ O ®) ®) ®) ©) @) X X X x
ZF [ J O X X O X X O O O O
2G [ ] [ ] @) X X ®) x x o o X X
ZH | Deceleratore idraulico/RJ [ O X ©) [©) X X x x X X
ZJ [ ] O X X O X X O O O O
ZK [ [ ] O X X O X X @) @) @) @)
ZL | Stopper in metallo [ @) o o @) @) @) X x x X
ZM [ ] O X X O X X @) @) @) O
ZN Tioo con £ | Senza blocchetto di regolazione O O*5 X O X O*5 X x x x
ZP IurF: hezza G | Stopperin elastomero [ ) O X X ©) X X X X X X
ZQ ghezz = | Deceleratore idraulico/RJ [) [@) x x @) x x x x X X
ZS totale pia " | Stopper in metallo con paracolpi [ ] O X X O X X X X X X
r4) corta* g Stopper in metallo [ ) O X X ©) X X X X x x
ZBF | = . © | Stopper in elastomero [ J [ ] O X X O X X O O X X
ZBJ § Stopper n metal.lo .,GE: Deceleratore idraulico/RJ [ [ J O X X @) X X O O X X
ZBM § con paracolpi 5 | Stopper in metallo [ J [ ] O x X O X X O O X X
ZEC |3 St . 2 | Stopper in metallo con paracolpi [ ] [ ] O X X O X X @] O O O
ZEJ |8 opperin -2 [ Deceleratore idralico/RJ [ ] [ ] @) x x o x x o o o o
ZEM | £ | ©1astomero | S [goperin metalo e [ o @ x x o x x o o 0 0
i:g % Deceleratore g)’ gzopper ?n metallo con paracolpi [ J [ ) O x x O x X O O X X
2. . =5 | Stopper in elastomero [ J [ J O X X @) X X O O X X
ZHM | € idraulico/RJ S | Stopper in metallo ® o @) x x O x x O O X X
ZLC | = Stopper in 2 | Stopper in metallo con paracolpi [ J [ ] O X X O X X O [®) O [©)
ZLF | £ pper 8 | Stopper in elastomero D ® O x x O x x [© [® @ @
ZLy | = |metallo |2 Meceleratore idrauico ® 0 o X X o X X o o 0 0
*1 @: Consegnato assieme al prodotto ma non montato. 4| fori di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione sono rimossi per ridurre la lunghezza totale.
Senza simbolo per la posizione di montaggio del blocchetto di regolazione: Il blocchetto di *5 E possibile usare il tipo con lunghezza totale piil corta ma non & possibile montare a posteriori il
regolazione puo essere montato in un secondo momento. blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro.
*2  Per il meccanismo con buffer, la corsa del buffer sara piu corta per la corsa che & regolata dal *6  Per la connessione assiale, non ci sono attacchi di connessione su entrambi i lati.
blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione. *7  Per@16a @ 25, solo il blocchetto di regolazione centralizzato & simmetrico.

*3  Se ¢ richiesto un blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro con meccanismo a buffer, usare *8  Peri dettagli sulla posizione di montaggio del blocchetto di regolazione, consultare la pagina successiva.
un buffer e un blocchetto di regolazione centralizzato dotato di blocchetto di regolazione del fine *9 Lo stopper in metallo con opzione paracolpi non & disponibile per @ 6.
corsa in rientro sul lato posteriore del corpo. Non & possibile montare I'opzione bloccaggio a fine *10 Non applicabile al tipo simmetrico.
corsa o connessione assiale sul modello con blocchetto di regolazione centralizzato. *11 Non applicabile al tipo standard.



Unita di traslazione con altezza intercambiabile Serie MX Q

Sensori applicabili/Consuiltare il catalogo web per maggiori informazioni sui sensori.

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

|

) . Tensione di carico Modello di sensore | Lunghezza cavi [m] ’
) T e Connesgone a Cablagglo . ) R connettore Ca.rlco.
elettrica = (Uscita) DC AC  |Perpendicolare| In linea ) mlO @ precablato|  applicabile
_-g 3 fili (NPN) 5V 12V MINV M9N ® | 00 O O cl
E — 3 fili (PNP) ' M9PV M9P ® 00 O O
° 2 fili 12V M9BV M9B ® 0 0| O O —
% Indicazione di 3 fili (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | ® @ | @® O O cl Rels
o diagnostica Grommet | Si | 3fili (PNP) | 24V ' — MOPWV| M9PW | @ (@ | @ | O O PLC’
G (LED bicolore) 2 fili 12V MOBWV| M9BW (@ @ | @® O O —
g . ) 3 fili (NPN) MINAV*' | MONA*'| O [O | @ |O| O
a Reffég”:jci'l'o‘i‘;‘;“a 3 fill (PNP) oV 12V MOPAV- [ M9PA* | O [O|@ 0| o | °
3 2 fili 12V M9BAV*!' | M9BA*' | O |[O | @ |O| O -
3 fili
§ g ~ ot Si | equiv.anen)| 5V — A96V A96 [ N BN BN J — Cl —
c5 o il oav | 12v 100V | A93V A93 ® 0 0 & O — Rele,
@ hssente 100Vmax] A9OV | A90 [ @ [®@ @ | ®] O*2 [CiritoCl| PLC

*
'y

Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma
in tal caso SMC non garantisce I'impermeabilita dell'unita di traslazione. Si racco-
manda di usare un cilindro resistente all'acqua in ambienti che richiedono

resistenza all'acqua.
+2 La tensione di carico utilizzata & di 24 VDC.

* Simboli lunghezza cavi:

= | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
= Consultare le informazioni relative agli altri sensori applicabili non
indicati nell’elenco sopra a pagina 125.

+ Per maggiori dettagli sui sensori con connettore pre-cablato, consultare
il catalogo web.
# | sensori sono consegnati unitamente al prodotto ma non sono montati.

Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione (eccezione: blocchetto di regolazione centralizzato)

0.5 m -eeeeeees — (Esempio) MONW
im - M (Esempio) MONWM
3m - L (Esempio) MONWL
5m Z (Esempio) MONWZ

Made t0 .. -

order Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 127 a 156).
Simbolo Specifiche
-X7 Grasso PTFE

Estensione <= Rientro

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Tipo con lunghezza totale piu corta

EEE [

| fori di montaggio del blocchetto di regolazione del
fine corsa in estensione sono rimossi per ridurre la
lunghezza totale.

.

Controllo Tubo
Serie IDK

Se si utilizza un attuatore con diametro ridotto e corsa breve ad al-
ta frequenza, all'interno delle connessioni si potrebbe raggiungere
il punto di rugiada (gocce d'acqua) a seconda delle condizioni.
Per evitare la formazione di condensa, basta solo collegare il
tubo anticondensa all'attuatore.

=

Lato attacco pilota

-X9 Lubrificante per macchinari per processi alimentari
-x11 | Vite diregolazione lunga . Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione centralizzato
(campo di regolazione piut lungo di 10 mm)
X12 Vite di regolazione lunga Tipo standard| @6 a @12 Tipo standard| ¢16 a 225
(campo d! regf)lazmne PIU lungo d.| 20 mm)
-X28 | Dado e vite di regolazione lunghi —
-X33 | Senza anello magnetico integrato per sensore ] _ ) :) @ Blocchetto di regolazione
-X39 | Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata = B.IO.CChe“O d'. regola2|one di fine corsa in rientro
X42 | Unita guida anticorrosiva PN = difine corsa in fientro
-X580| S 'fg b locita (15 a 50 / O Blocchetto di regolazione :) @ Blocchetto di regolazione
IpeCI |f>a Iassa ve O.CI. a(15a mm s) — di fine corsa in estensione di fine corsa in estensione
X2100 | Piastra di terminale compatibile con I'attuale serie MXQ =
-X2128| Specifica alta temperatura (-10 a 100 °C)
X2200 | Specifica blocchetto di regolazione laterale
x2201 | Uso combinato del deceleratore idraulico 06 a 012 216 2 25
+ stopper in metallo Blocchetto di regolazione = Blocchetto di regolazione
X2202 Blocchetto di regolazione di fine corsa in = di fine corsa in estensione di fine corsa in estensione
estensione dalla direzione assiale O Blocchetto di regolazione :) @ Blocchetto di regolazione
— = di fine corsa in rientro di fine corsa in rientro
N ]
Tubo . 2®

Shess

J

O
2

/1 Precauzioni

1 Leggere le “Precauzioni specifiche del 1
! prodotto” prima dell’'uso. Vedere pagina 195. |

MXQLIC

LI ZRTGCCETNWELTTEN Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita
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Opzioni del blocchetto
sensore

Montaggio del

Esecuzioni speciali
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Serie MXQ

Specifiche

Forza teorica

i

Diametro [mm]

6 | 8 | 12 | 16 | 20 | 25

Misura attacco M5 x 0.8
Fluido Aria
Funzione Doppio effetto

Pressione d'esercizio

0.15a 0.7 MPa*! (bloccaggio a fine corsa: da 0.35 a 0.7 MPa)

Pressione di prova 1.05 MPa
Temperature d’esercizio -10a 60 °C
Campo velocita 50 a 500 mm/s

(senza blocchetto di regolazione)

d'esercizio (Stopper in metallo con paracolpi: da 50 a 300 mm/s)
(Velocita media (Stopper in metallo: da 50 a 200 mm/s)
d'esercizio) * nella tabella corse standard a pagina 83: da 50 a 300 mm/s
Ammortizzo

Paracolpi elastico interno

Ammortizzo
(senza blocchetto di regolazione)

Stopper in metallo con paracolpi, stopper in elastome-
ro, deceleratore idraulico, stopper in metallo

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Sensore

Sensore allo stato solido, sensore reed (2 fili, 3 fili)
Sensore allo stato solido con LED bicolore (2 fili, 3 fili)

Tolleranza sulla corsa

+2a0mm

#1 Consultare pagina 86 per la pressione d’esercizio minima dello stopper in metallo con
paracolpi. Se la pressione d’esercizio ¢ inferiore alla pressione d’esercizio minima, la
precisione di ripetibilita peggiorera.

La pressione d'esercizio minima dello stopper in metallo con paracolpi: Pressione
richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a
contatto con la parte in metallo.

La pressione d’esercizio del cilindro di diametro 20 con deceleratore idraulico €

Il cilindro doppio pistone sviluppa una spinta doppia rispetto al cilindro standard. [N]

i Diametro ione | Sezione Pressione di esercizio [MPa
|t |FSSm et 55 05 T a4 | 05108 [ 07
6 3 ouT 57 1 17 23 29 34 40
IN 42 8 13 17 21 25 29
8 4 ouT 101 20 30 40 51 61 71
IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
12 6 ouT 226 45 68 90 | 113 | 136 | 158
IN 170 34 51 68 85| 102 | 119
16 6 ouT 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242
20 8 ouT 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
IN 528 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
25 10 ouT 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
IN 825 165 | 247 | 330 | 412 | 495 | 577

* Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il
posizionamento, la forza teorica potrebbe variare a seconda della forza
di compressione totale del paracolpi. Per maggiori dettagli, consultare
le specifiche del blocchetto di regolazione a pagina 86.

Simbolo
Paracolpi Elastici

compresa tra 0.15 € 0.6 MPa.
Peso
ld]
Corsa standard [mm] Riduzione del tipo | Peso aggiuntivo opzione del blocchetto di Extra per opzione
Moo 10 [ 20 [ o0 [ 40 [0 [ 75 [ 100 | 125 | 150 | aeputs | o it g | o [Pomee ] O
MXQ6 120 | 120 | 160 | 180 | 190 — — — — -6 10 11 (9) 8 30 40
MXQ8 150 | 180 | 190 | 230 | 310 | 350 - - - -6 10 11 (9) 8 30 60
MXQ12 | 290 | 310 | 340 | 400 | 430 | 590 | 670 - - -12 20 22 (20) 16 70 80 |Nessuna
MXQ16 | 500 | 520 | 570 | 650 | 690 | 840 | 1100 | 1200 | — -21 40 38 (34) 30 120 150 |aggiunta
MXQ20 | 870 | 870 | 900 | 990 | 1100 | 1300 | 1700 | 2000 | 2100 -33 70 62 (34) 50 (80) 190 400
MXQ25 | 1400 | 1400 | 1500 | 1600 | 1900 | 2100 | 2300 | 3000 | 3300 -60 110 102 (95) 80 310 700
= |l valore tra ( ) € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
Peso del blocchetto di regolazione centralizzato
_ ___[dl
e e e
10 20 30 40 50 75 100 125 150 T
MXQ6 160 165 210 230 240 - - - - -10
MXQ8 195 225 235 275 355 410 - - - -10
MXQ12 375 405 435 495 525 685 765 — — -20
MXQ16 660 690 740 820 860 1010 1270 1370 - -40
MXQ20 1140 1170 1200 1290 1400 1600 2050 2350 2450 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25 1.880 1.920 2.020 2.120 2.420 2.620 2.930 3.630 3.930 -100
= |l valore tra () € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
Peso delle parti in movimento
[¢]]
Corsa standard [mm] Riduzione del tipo | Peso aggiuntivo opzione del blocchetto di regolazione Extra per opzione
MO | 10 | 20 | a0 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | go EUE | Frewse | Pnecorea | pgype | Boudos Comesson
MXQ6 61 66 80 89 97 - - - - -6 10 8 30 10
MXQ8 68 76 85 97 116 138 — - - -6 10 8 30 10
MXQ12 | 143 154 168 192 206 263 300 — — -12 20 16 70 20 |Nessuna
MXQ16 | 240 257 277 309 329 389 469 520 — -21 40 30 120 35 |aggiunta
MXQ20 | 408 | 410 | 437 | 464 | 503 | 588 | 747 | 815 | 882 -33 70 50 (80) | 190 65
MXQ25 | 674 | 681 721 761 836 | 935 | 1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110

* |l valore tra ( ) € il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.

®85



Peso massimo del carico

Unita di traslazione con altezza intercambiabile Serie MX Q

Energia cinetica ammissibile

lka] W |5
Sgwgg%llgcz?gﬁgo Opzione del blocchetto di regolazione Sz;‘f:ggllgiic:sgo Opzione del blocchetto di regolazione §
Modello Paracolpi | Stopperin (Stopper in metallo Deceleratore idraulico/RJ |Stopper in Modello Paracolpi nft‘t’pl’l’e" '”n Stopper in | Deceleratore | Stopper in | | .= <
elastico interno | elastomero| - con paracalpi | Orizzontale|Verticale| metallo elastico interno p%fagofﬁ elastomero| idraulico/RJ | metallo by g
MXQ6 0.6 06 - 06 06 MXQ6 0.03 — 0.06 0.175 0.009 S %
MXQ8 1 1 1 1 1 MXQ8 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009 s=
MXQ12 2 2 2 1.5 1 2 MXQ12 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02 o
MXQ16 4 4 4 25 | 4 MXQ16 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04 2
MXQ20 6 6 6 6 6 MXQ20 0,24 0.12 0.4 1.47 0.06 L=
MXxQ25 9 9 9 9 [ &6 9 MXQ25 | 039 [0,18 06 1.73 009 | (e
* Quando si seleziona un modello, consultare la Selezione del modello a pagina ’g,
15 7 o usare il software di selezione del modello. Tenere presente che un | 5
modello non puo essere selezionato solo con I'energia cinetica ammissibile. sm
=0
ngu - - =
Specifiche su richiesta 5%
2=
S
<
. . . Py
Con bloccaggio a fine corsa Con meccanismo a buffer =
I
o
Modello MXQ6 [ MXQ8 [ MXQ12 [ MXQ16[ MXQZO[ MXQ25 Modello MXQG[ MXQB[MXQ12[MXQ1 6[MXQ20[MX025 %
Campo della pressione 0.35207 Campo della velocita d'esercizio [nm/s]| 50 a 500 (montaggio orizzontale 50 a 300) 2
d'esercizio [MPa] ) ) Corsa buffer [mm] 5 10 SO
Forza di tenuta [N] 12 [ 12 [ 23 | 45 [ 70 [ 110 Carico corsa | CorsaaO[mm] [ 3 5 9 16 25 40 z20
buffer [N]  [Massimocorsa | 6 8 15 24 38 59 £0
£2
. . E=
Sensore applicabile su buffer 5
o
2
Tipo Modello Specifiche Direzione connessione elettrica =
D-M9BV Con LED, 2 fili %
Sensore allo stato solido D-MONV Con LED, 3 fili, uscita: NPN Verticale S
D-M9PV Con LED, 3 fili, uscita: PNP E
o
2
- . . =
Blocchetti di regoIaZ|one Per i modelli e le dimensioni dei blocchetti di regolazione, consultare pagina 123 e 124. [l
_— N
3
Stopper in metallo con paracolpi =
Modello MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 8
Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0,18 §.
Assorbimento corsa [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5 =
Pressione d'esercizio minima dello stopper —
in metallo con paracolpi*'*2 [MPa] 03 03 02 02 02 % é
Riferimento) Forza di compressione S o
totale del paracolpi [N] 20 42 65 97 154 é é
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5 K -2
(1]
«1 Pressione d’esercizio minima richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi per entrare a contatto con la parte in metallo | S s,
Quando lo stopper in metallo con paracolpi viene usato per il posizionamento, applicare un livello di pressione che supera la pressione d'esercizio minima. Per il | '§ £
montaggio verticale, tenere in considerazione il peso del carico. Per ulteriori informazioni, consultare Precauzioni specifiche del prodotto on page 196. o ©
*2 Non disponibile per @ 6
Stopper in elastomero s
Modello MXQ6 [ MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 2 %
Max. energia assorbita [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 8 2
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 -g 3
o
Deceleratore idraulico/RJ =
Modello MXQ6 [ MXQ8 MXQ1i2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 s
Max. energia assorbita [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 2
Assorbimento corsa [mm] 3 5 6 7 10 &
Velocita di impatto [mm/s] 50 a 500 s
Max. frequenza d'esercizio [ciclo/min] 80 80 70 45 N
Max. spinta ammissibile [N] 150 245 422 814 8
Forza della molla (estesa) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 ]
Forza della molla (compressa) [N] 3.9 4.9 8 15
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5
Stopper in metallo
Modello MXQ6 [ MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Max. energia assorbita [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09
Misura vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
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Serie MXQ

Dimensioni: MXQ 6 [Standard]

MXQ 6'DZTipo standard
HB GB f‘_‘
(<]
(NN-1)xH _G 5
wn
5.3 58 @3H9 (*3°%) prot. 2 4H = 20 16 18
*
2 o 1 o~ ~—A -y
SIESIAS] >
o5, |Gf] N Tk - 9o
i So0—86- DRNE 0@ 6©06s- 6
/ 5 (9 _ -—%:, - L=
NN x M4 x 0.7 foro passante filettato 03O (3%)prof. 2 l«—ﬁ N Vista inferiore
i - - 5 di MXQ6-30Z
Vista A-A HA GA 8
—
8
?_'o
=
&
M
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il bloc- 05,
co guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite
che abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di avvitamento 4
minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. 74
*2 Dato che l'unita € composta da una sostanza magnetica,
questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da
un magnete. Questo potrebbe causare il malfunziona- 0
mento del sensore. 5
51
Lato attaccopilota |, & 20
R . S
4.1 (Profondita di avvitamento massima) Qo 189
SNT] . . [e)} -
2.1 (Profondita di avvitamento minima) ®3H9(+8'025) prof. 1.5 (:%
< . ) EIRIE]
<

[12] \_2.x M3 x 0.5 profonta filettatura 5

16.3

Vista B-B

N xM3x0.5*1*2  / E l—B
N

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

MXQ 6L'DZ Tipo simmetrico

0.025
@ 3H9 (*5°%) prof. 2 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

toteod RO,
Vista inferi i 18.9
Ista Inieriore 20_| = Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
. ; . dono a quelle del modello standard.

Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 Y74
MXQ6-10Z 22 18 25 9 23 16 38 10 30 64.5 4 2 50 60
MXQ6-20Z 25 15 15 9 26 26 38 10 30 74.5 4 2 50 60
MXQ6-30Z 21 — 34 12 — 20 48 13 40 95.5 6 3 63 73
MXQ6-40Z 26 10 38 24 28 28 48 15 50 107.5 6 & 75 85
MXQ6-50Z 27 20 48 34 28 28 48 15 60 117.5 6 3 85 95

87 ZS\NC



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

6

Dimensioni: MXQ

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ G'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (9D 6)

Stopper in elastomero [ZD : Entrambi i lati] ZIE |: Fine corsa in estensione, ZF : Fine corsa in rientro,| ZIP: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pill corta)

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

Foro ad esagono incassato 3 7|
Piano chiave 8
Campo di regolazione 12

(M6 x 0.75)

(M6 x 0.75)

Max. 17

31.5

@_’g@% ™._Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8
05 -
5 Campo di regolazione 10
Max. 15
31.5

Entrambi i lati

Deceleratore idraulico/RJ ZG : Entrambi i lati, ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa n rientro, ZQ: Fine corsa n rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

(M6 x 0.75)

\

Foro ad esagono incassato 3 41

Piano chiave 8
Campo di regolazione 10

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

(M6 x 0.75)

T & Foro ad esagono incassato 3

Piano chiave 8

Max. 16

30

0.5

5 Campo di regolazione 8
Max. 14

30

| Fine corsa in rientro |

| Fine corsa in estensione |

Stopper in metallo[ Z KK |: Entrambi  lati,| Z L. |: Fine corsa in estensione, ZIVI : Fine corsa in rientro, ZT |: Fine corsa n rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro

(M6 x 0.75)
4

Piano chiave 8

Campo di regolazione 5

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

Max. 16

29.9

(M6 x 0.75)
@ M|~
05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 3
Max. 14
29.9

Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

MXQLIC

MXQ G'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione, non & possibile montare a posteriori un
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

O
2

LI ZRTGCCETNWELTTEN Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

==
2a
25
g3
§%
3
o2
25
g5
cwn
[]
=
s
8
. .. &
Dimensioni [mm] | =
Modello M 2
MXQ6-10ZN | 55 3
MXQ6-20ZN 65 ]
MXQ6-30ZN 86
MXQ6-40ZN 98
MXQ6-50ZN 108
88




Serie MXQ

6

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ 6'DIZI1 Con buffer (O 6)

M Dimensioni [mm]
[} 115; Tipo con lunghezza
N Modello Modello standard i ot 77
M M
e MXQ6-10Z[1 81.5 72 77
© z MXQ6-20Z011 | o015 | 82
T 42 MXQ6-30ZJ1| 1125 | 103 920
e MXQ6-40ZC11 | 1245 | 115 102
®© O < ?i - MXQ6-50Z[ 11| 1345 125 112
=308 S 5 B
28
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
MXQ 6'D52 Con bloccaggio a fine corsa (9 6)
0
— ® o)
] - T =
By | &=
|
o e
Tipo simmetrico Q 1lzs
- J 5 2
: l MXQ6-10Z12
[ e @ [ [} - ]
{
7105 Dimensioni [mm]
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 Modello J Q
MXQ6-10Z[12
MXQe-20z02| | ¥
MXQ6-30Z[]2 81
MXQ6-40Z[12 93 | 33
MXQ6-50Z(12 | 103

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
6 2 Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di

- . - . .
MXQ U= & regolazione fine corsa in estensione (3 6)

Non ¢ possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH]

Deceleratore idraulico fine
corsa in estensione

Stopper in elastomero: [ZE|

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
) e
\Foro ad esagono incassato 3 y = v—f
05| Piano chiave 8 %»‘ \_Piano chiave 8
10 Campo di regolazione 15 10 Campo di regolazione 3
Max. 25 Max. 14
4.5 29.9

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

89 ZS\NC

Stopper in metallo:[ZL ]

Blocchetto di regolazione di fine

corsa in estensione (M6 x 0.75)

_ﬁ‘.

\Foro ad esagono incassato 3

Piano chiave 8
05 |, —_——
10 Campo di regolazione 13
Max. 24
40



6

Dimensioni: MXQ

Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

[Opzione funzionale]

MXQ 6'IZ|D3 Connessioni assiali (J 6)

Attacco pilota M5 x 0.8

Attacco pilota M5 x 0.8

(IN)

o
5.5

=

Attacco pilota M5 x 0.8

k4
-
é@

[_,H.Q
|

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

|

':S
=]
>
IN =
N (ouT) s 0
. . . <[]
| Tipo simmetrico 0
: @ X
- ) ) * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. § =
(-3
=
o
. . 2
MXQ 6'IZ|D4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 6) L=
8
M - k=)
® |75 2
Ny 0 50
© 2 [
: = £0
© zz o6 " X
& =
12 s
. ) o
= - 8
1 @@%*%—O D X = o
! : @ o N ® | 75 s
: I g —— =
0 £
ipo simmeti = - MXQ6-10214 S
| Tipo simmetrco a 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 - - - 5‘§’
J 5 . I ]
~ | I Dimensioni [mm] [
w3 Modello s
; e ) Modello J | Q | stnded | ZZ 8
= @ M =3
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 05 - =
2 MXQ6-10Z[14 60 | 25 81.5 77
MXQ6-20Z[14 91.5 o=
MXQ6-30Z014 | 81 1125 | 90 | & g
MXQ6-40Z[14 | 93| 33 [ 1245 [102 | § g
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ6-50Z(14 | 103 134.5 | 112 2 g
28
5%
mxa 6-00D con bust ioni assiali (O 6 : ’ S
on puirer, connessioni assiall ( ) Attacco pilota M x 0.8 ~
M (our) § o
ol 178 59
g5
cwn
i S
=
Attacco pilota M5x 0.8 y44
(IN) @ 12 ‘Attacco pilota M5 x 0.8 =
(IN) ;g
Tipo simmetrico o
5 e E
N
. L 3
Dimensioni [mm] 8
: Modello  {Tipo con lunghezza w
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 Modello o
Attacco pilota M5 x 0.8 2 M M
(Oum) — = MXQ6-10Z15 | 81.5 72 77
: | MXQ6-20Z[15| 91.5 82
= ‘ MXQ6-30Z015 | 1125 | 103 | 90
MXQ6-40Z15 | 124.5 115 102
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ6-50Z15 | 134.5 125 112
90®

O

SvVC



Serie MXQ

6 [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ 6'DD6 Blocchetto di regolazione centralizzato (J 6)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo [ZK|: Entrambi i lati,
ZM: Fine corsa in rientro

2}
MZ
Max. 34
5 Campo di regolazione 15
4.8 12.7 i i i fi in i
I(Bhlnogihgt;g)dl regolazione di fine corsa in rientro
i = Dimensioni
® P, @ 0@ ™\ Foro ad esagono incassato ensio [mm]
o0 = o = ] Modello MZ
:‘\l’- o > \Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ6-10Z(16 18.9
= 13.6 (M6 x 0.75) MXQ6-20Z[16 | 28.9
151 0.5 Piano chiave 8 MXQ6-30ZL16
10 Campo di regolazione 13 MXQ6-40ZL 16 36.9
¥ MXQ6-50ZL 16
ax. 24|
Stopper in elastomero [ZD]: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZGl: Entrambi i lati,
[ZF |: Fine corsa in rientro [ZJ ]: Fine corsa in rientro
Max. 36 Max. 34 . .
5 Campo di regolazione 16 5 Clampo di r'egoIaZ|one 10 ) :
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro F'\|/r|1e corsa rientro deceleratore idraulico
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
o \Foro ad esagono inc to o _° -
o \Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione o \
(M6 x 0.75) Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
0.5 Piano chiave 8 0.5 (M6 x 0.75)
10 Campo di regolazione 15 10 Piano chiave 8
Max. 25| Campo di regolazione 3
Max. 14

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 6 L'DD? Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 6)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Lato atftacco pilota

®91

O
2



Unita di traslazione con altezza intercambiabile Serie MX Q

6 [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

|

MXQ 6'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (QJ 6)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

o 175
3 =~
© ==
©
— If o]
MZ
N
ﬂ
=]
28 . 12 2
Lato atiacco piota =
. = < M
- D
occhetto di regolazione < =
@ o Blocchetto di regolazi _ L]
’@ B o di fine corsa in rientro o NI ég
Blocchetto di regolazione b4 =
di fine corsa in estensione e &
2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5 ﬁ
o
o
- - - i=
Dimensioni [mm] o
Modello MZ

MXQ6-10ZL 18 18.9
MXQ6-20ZC18 | 28.9
MXQ6-30ZL 18
MXQ6-40Z[18 | 36.9
MXQ6-50ZL18

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

MXQ 6 L'DDQ Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 6)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

2
=
=
=
[S
<
o
e
[}
2
=
]
N
N
[}
=
<
=
<}
o
o
=
=

2'E
r D =
Lato attacco pilota 2E
o O
o O
S o
S8
3
23
o D
|8
[ = T
o T
3
o2
25
17}
o c
S o
S
cwn
5]
=
]
(4]
[}
Q.
7]
'
2
N
=
[}
@
(7]
wi

SvC oz

O



Serie MXQ

8

Dimensioni: MXQ

[Standard]

MXQ 8'DZTipo standard
83_ 58
s, o, bm s

NN x M4 x 0.7 foro passante filettato

Vista A-A

27

23 10

*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il bloc-
co guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite
che abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di avvitamento

minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196.

HB GB N
(NN-1)xH G ,_E\_
@3H9 ("3 %) prof. 2 g
l—A =
[}
S S— 0|5
A - <
L J e
A 4 o
@3H9 (*39%) prof. 2 HA | GA B
o
>
T
(]
M
Y4

«2 Dato che l'unita € composta da una sostanza magnetica,
questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da
un magnete. Questo potrebbe causare il malfunziona-

mento del sensore.

4.1(Profondita di avvitamento massima)
2.1 (Profondita di avvitamento minima)

Vista B-B

EXICROR-Ta: i

—- =2

q
™

Attacco pilota 2 x M5 x 0.8

Vista inferiore
di MXQ8-30Z

2xM3x0.5 profondita filettatura 5

I 0
‘ ~
R s
MXQ 8 L'DZ Tipo simmetrico
o
%
=
fo HA GA 8 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
4 ?5? 15
| | 5 ]
i o oo @ O 2 @
T R e — w—— R & —O—0—8 @ 8 L? oS
o l% @ ® O@ :
. . . 19.7
Vista inferiore Lato attacco pilota 23
. . * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN Z Y74
MXQ8-10Z 25 15 21 9 25 19 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8-20Z 25 22 22 16 28 28 40 14 325 78.5 4 2 61 71
MXQ8-30Z 26 - 33 26 - 27 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8-40Z 32 14 45 27 31 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8-50Z 46 16 45 54 29 58 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8-75Z 50 15 45 56 30 60 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
% ZS\NC



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

Dimensioni: MXQ 8 [Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 8'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (9 8)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione
16.6 di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione 166
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Foro ad esagono incassato 3 / @ @ '\\Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8 05 Piano chiave 8
Campo di regolazione 10 .5 5 Campo di regolazione 8
Max. 15 Max. 13
30 30
Entrambi i lati

Stopper in elastomero : Entrambi i Iati,@: Fine corsain estensione,@: Fine corsain rientro,: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

p— |
(M6 x 0.75) \ [;}g % g 3/(Me x 0.75)
Foro ad esagono incassato 3 / /‘ N Foro ad esagono incassato 3
Piano chiave 8 _05 \Piano chiave 8
Campo di regolazione 11 5 5 Campo di regolazione 9
Max. 17 Max. 15
31.5 31.5
] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione \

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa rientro Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
— = x| —
Piano chiave 8 = Piano chiave 8
0.5
Campo di regolazione 5 5 5 Campo di regolazione 3
Max. 15 Max. 13
29.9 29.9
Fine corsa in rientro Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 8'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

*3
M
«3 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie B L.
5 ® @ 0 ] alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- ~Dimensioni [mm]
) O —O— chetto di regolazione di fine corsa in esten- Modello M
@ @ 0 sione, non é_ possibil_e mor_ns_:\re a post_eriori un MXQ8-10ZN 60
- blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-

sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ8-20ZN 70
chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ8-30ZN 80

MXQ8-40ZN 96
MXQ8-50ZN 123

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8-75ZN 148

Z;S\VC 94

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

MXQLIC

LI ZRTGCCETNWELTTEN Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

sensore

Montaggio del

Esecuzioni speciali




Serie MXQ

8

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ 8'DIZI1 Con buffer (O 8)

- M Dimensioni [mm]
[sp]
N Tipo con lunghezza
Modello Modello standard il il 77
i M M
< 77 ‘ MXQ8-10Z[1 85 76.5 77.5
~ 15 MXQ8-20Z[]1 95 86.5 87.5
MXQ8-30Z[ 11 105 96.5 97.5
—_— MXQ8-40Z[ 11 121 112.5 1135
o ® o @0 < ' MXQ8-50Z1 | 148 | 1395 | 1405
% @ @0 8 s MXQ8-75Z11 | 173 | 1645 | 1425
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
MXQ 8'DD2 Con bloccaggio a fine corsa (O 8)
g P o
(% ool 1®
N
®
Tipo simmetrico a Dimensioni [mm]
Yo —— Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 Modello J Q
- 8
Q .
(o T 9 J | MXQ8-10Z012 | 615
0.5 : MXQ8-20Z[12 71.5
T rﬂ xdl ® [T MXQ8-30ZC12 | 81.5| 30
MXQ8-752Z[12 75 MXQ8-40Z[12 97.5
— - - - MXQ8-50Z(12 | 124.5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8-75Z[12 | 1395 | 43

MXQ 8'DD2

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (0 8)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:
Stopper in metallo:

®

jégji

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

(M6 x 0.75)
\Foro ad esagono incassato 3
05 Piano chiave 8
10 Campo di regolazione 13
Max. 23
40

Stopper in elastomero: [ ZE |

Deceleratore idraulico fine
corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico fine
corsa in estensione

ey /(M6x0.75) (M6 x 0.75)
g voea— |
@‘ : \ Foro ad esagono incassato 3 @‘ ) ] *-f
= ) ) = N Piano chiave 8

05| Piano chiave 8 0s |

10 Campo di regolazione 14 10 Campo di regolazione 2,2

Max. 25 Max. 13
415 29.9

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®95

ZSNC




Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

Dimensioni: MXQ 8 [Opzione funzionale]

~

=
]
.. . s o
MXQ 8'DD3 Connessioni assiali (O 8) 2 S
s ¢
- - - - T & & a[]
Attacco pilota M5 x 0.8 © Attacco pilota M5 x 0.8 [ ] g' (¢]
(oum o (IN) -g P>
) S=
N o
<
2% %) 3
R ‘ 22 | o
| Attacco pilota M5 x 0.8 83 «© =
Attacco pilota M5x 0.8/ | | 8.3 (oum @ k=]
(IN) g
! Tipo simmetrico ‘ ‘s m
L. - -- - * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. £ g
5 g
4 2=
- - (-3
MXQ 8'EIIZI Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 8) 5
M 2
) |
<
I o
I 2
f =
= z OO 4o =0
[aY] = O
15 <:,M © 8 X
™ N =
R ¥ & 52
[ T g
0% 26 %09 3 8H . g
& © O@h o 3 Hf e © 5 @ [=
o= ] £
28.5 - =
Tipo simmetrico 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 : 105 =
£
- Q MXQ8-75Z[ 14 S
© J 5 - N B 2
N ‘ . L. =
: 1 Dimensioni imm]
=y @ # Modello =
= @ Modello J Q | sandad | ZZ s
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 175 M =4
MXQ8-10Z4| 61.5 85 | 775 W=
MXQ8-20Z2(14 | 71.5 95 87.5
MXQ8-30Z14 | 81.5 30 105 97.5 o=
MXQ8-40Z14| 97.5 121 | 1135 | 8 2
MXQ8-50Z14 | 124.5 148 | 1405 | § 8
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8-75Z[14 | 139.5 43 173 | 1425 3 5
[T~}
S
§8
MXQ O=0CJ Con buffer, connessioni assiali (J 8) R
M \ e — 3
o [ < e£
: < S
N 8 s
1f i) ' cwn
I il ‘ 8.3 )
N zz T =
Attacco pilota M5 x 0.8 = 15 ‘Attacco pilota M5 x 0.8 =
(IN) : (IN) : 8
3 " 5 o
N 0 : Tipo simmetrico 73
| B R
¥ Dimensioni mm] | §
@ 28.5 ) Modello  {Tipo con lunghezza 2
8.3 @ 2x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 Modello standard | tolaepilcota | ZZ i
122 2 M M
Attacco pilota M5 x 0.8 : MXQ8-10Z15| 85 765 | 775
(oum Eﬂ + M MXQ8-20Z5| 95 865 | 875
 — ] MXQ8-30Z[15| 105 96.5 97.5
MXQ8-40Z(15 | 121 112.5 113.5
MXQ8-50Z[15 | 148 139.5 | 140.5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8-75Z[15 | 173 | 164.5 | 1425

Z;SVC 96®



Serie MXQ

8

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ 8'DIZI6 Blocchetto di regolazione centralizzato (J 8)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

‘—‘ {1
MZ
Max. 34
5 Campo di regolazione 14
Lato atacco piota Foro ad esagono incassato
: y Dimensioni [mm]
@ & @@O 4 Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Modello Mz
@ @ O€ (M6 x 0.75) MXQ8-10Z[16
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ8-20ZL16
(M6 x 0.75) MXQ8-30Z[ 16 22,5
0.5 Piano chiave 8 MXQ8-40Z[ 16
10 Campo di regolazione 13 MXQ8-50Z( 16
Max. 23 MXQ8-75ZL16 46.5

Stopper in elastomero [ZD]: Entrambi i lati,

[ZF |: Fine corsa in rientro

Deceleratore idraulico/RJ [ZGJ: Entrambi i lati,

[ZJ]: Fine corsa in rientro

Max. 36
5 Campo di regolazione 16 Max. 34
- 5 Campo di regolazione 10
Foro ad esagono incassato
O¢ = )\Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro O¢ ) ) ) )
Yo (M6 x 0.75) 0 Fl\llrlmg cgr;: rientro deceleratore idraulico
=] Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione™! =] . (M6 x . ) ) . o
Fine corsa in estensione deceleratore idraulico*!
(M6 x 0.75) 0.5 M6 x 075
0.5 Piano chiave 8 ) ( OXE )
. . 10 Piano chiave 8
10 Campo di regolazione 14 h .
Campo di regolazione 2.2
Max. 25
Max. 13

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 8 L'DD? Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 8)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

e, @ 900

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Lato atiacco piota

®97

O
2



Unita di traslazione con altezza intercambiabile Serie MX Q

8 [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

|

MXQ 8'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (J 8)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

1) 17
AL
N
N
- i ‘ ]
.MZ | Ll
.
28.5 15 =]
. : =m
O Blocchetto di regolazione =[]
— ﬁ@ﬁ@* di fine corsa in rientro % HE & Dimensioni [mm] go
® @0 o g % X
Blocchetto di regolazione di : Modello MZ gs
fine corsa in estensione 2xM3x 05 profondita fiettatera s~ MXQ8-10ZL18 2
MXQ8-20ZL 18 s
MXQ8-30Z[18 | 225 | &
MXQ8-40Z[18 —
MXQ8-50Z[ 18
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ8-75Z[18 | 46.5

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

MXQ 8 L'IZIDg Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (9 8)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione

di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

=
=
.S
K=3
£
(3
o
=
[}
=
=
(]
N
N
[}
=
«©
=
o
o
o
=
=

Lato attacco piota

ZS\VC

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

sensore

Montaggio del

Esecuzioni speciali

98®



Serie MXQ

Dimensioni: MXQ 1 2 [Standard]

MXQ 1 2'DZTipo standard HB GB o
(NN-1)xH G 5
@ 4H9 (*3°%°) prot. 2.5 H =
15 . 74 5 g
—A 29
[ee] g 2 o — 2
(SIS Q L o T
- LZY oD—o-B—o-—¢==0= 7
IR IF @ 2
5 13 = =
NN x M5 x 0.8 foro passante filettato l—A 5 “N’
] @ 4H9 (09%0) prof 2. HA GA w
Vista A-A (8o 2
g
M =
39 29 11 2
05| E
ﬁ'-,« S— 0 @ |
B $O—@e b
K<) () z
- - - - ZZ
Vista inferiore di MXQ12-40Z
[aV)
I
2
5.7 (Profondita di avvitamento massima) @ 4H9 (+g-030) prof. 2 30
2.7 (Profondita di avvitamento minima) 24.9
)
S 2 (SN
2) (9
N x M4 x 0.7%1%2 F ~—B 20 2 x M3 x 0.5 profondita filettatura 5
Vista B-B (N _ 1) «F
. - ) 16 2
«1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il blocco
guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite che
abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di avvita- J J >
mento massima e la profondita di avvitamento minima. -
Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. @ G{ ®
x2 Dato che I'unita & composta da una sostanza magnetica,
questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da un {
magnete. Questo potrebbe causare il malfunzionamento Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
del sensore.
MXQ 1 2 L'DZ Tipo simmetrico
2 4H9 (*3%%°) prof. 2.5 R
8 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
o | = 20
5 25
I |5
¥ 5 :
B N © -
B o ‘el e @ & Og |8 1@
loo® e o o o @ @—-@——@— 2 O &9
B: ° @@ ® & 09 ‘
L )
. . . 24.9
Vista inferiore 2
Dimensioni + Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 2z
MXQ12-10Z 28 17 17 11 32 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12-20Z 28 19 19 11 32 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12-30Z 38 21 21 11 40 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12-40Z 34 = 40 27 — 39 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12-50Z 34 11 50 37 39 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12-75Z 36 25 61 41 36 72 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12-100Z 36 14 86 66 36 72 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

%9 ZS\NC



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

12

Dimensioni: MXQ

[Opzione del blocchetto di regolazione]

MXQ 1 2'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (J 12)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

21.9

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M8 x 1) (M8 x 1)
——
Foro ad esagono incassato 4 - B Foro ad esagono incassato 4
Piano chiave 10 . ; Piano chiave 10
Campo di regolazione 10 6.5 05
6.5 Campo di regolazione 9
Max. 17
Max. 16
35 o
Entrambi i lati

Stopper in elastomero : Entrambi i Iati,@: Fine corsain estensione,@: Fine corsain rientro,: Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pil corta)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

(M8 x 1)

Foro ad esagono incassato 4

Piano chiave 10
Campo di regolazione 11

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estens

Max. 18

M8 x 1)
5 Foro ad esagono incassato 4
t;: == Piano chiave 10
65 05
6.5 Campo di regolazione 10
36.5 Max. 17
36.5

] Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione \

Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati| ZH : Fine corsa in estensione, ZJ : Fine corsa in rientro ZQ): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro

(M8 x 1)

iano chiave 7

Piano chiave 10
Campo di regolazione 12

Deceleratore idraulico fine corsa in estensione

Max. 23

(M8 x 1)
|==——1 = %
05 5
Piano chiave 10
6.5 6.5 Campo di regolazione 11
Max. 22
40.8 40.8

Fine corsa in rientro

Fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

MXQLIC

MXQ 1 2'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta

M
& @ ® O
@% ® @ & O

* Le dimensioni non indicate sopra corrispon-
dono a quelle del modello standard.

+3

*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie
alla rimozione dei fori di montaggio del bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione, non & possibile montare a posteriori un
blocchetto di regolazione di fine corsa in esten-
sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
chetto di regolazione di fine corsa in rientro).

SvVC

O

LI ZRTGCCETNWELTTEN Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

25
K=2T}
25
g3
§%
S5
3
o2
28
g5
cwn
[]
=
s
[%}
3
7]
5
Dimensioni [mm] | §
Modello M §
MXQ12-10ZN 72 w
MXQ12-20ZN 82
MXQ12-30ZN 92
MXQ12-40ZN 110
MXQ12-50ZN 120
MXQ12-75ZN 164
MXQ12-100ZN 189
100



Serie MXQ

12

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ 1 2'DD1 Con buffer (0 12)

M Dimensioni [mm]
21.5 Tipo con lunghezza
- Modello Modello standard| ok il ot 77
< M M
S ' MXQ12-10ZC01 | 1035 93 96
MXQ12-20Z11 113.5 103 98
zz MXQ12-30Z11 123.5 113 108
2 MXQ12-40Z011 | 1415 | 131 126
! MXQ12-50Z[]1 151.5 141 136
O O < Al MXQ12-75ZC1 | 1955 | 185 | 180
O : B 3 T« MXQ12-100ZC11 | 2205 | 210 205
O® 0% N ' Q
37 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.
MXQ 1 2'DD2 Con bloccaggio a fine corsa (Q 12)
- - - 4 Dimensioni [mm]
7 - w =R Modello J
Clo mm— ©® O@f | ,o _MxQi2-10z02 | s
S - ‘ @_O Q MXQ12-20Z[12 70
|- - - MXQ12-302(12 80
‘ == S MXQ12-40Z[12 98
o] { Tipo simmetrico - MXQ12-50ZC12 | 108
@ s Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 30 MXQ12-75ZL12 152
( - MXQ12-100Z12 | 177
L1385 = J [ 5
MXQ12-102012 A e [ Ei
7 - N N {
05,1,

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

1 2 2Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
MXQ =LIL]&regolazione fine corsa in estensione (0 12)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:
Stopper in metallo:

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

(M8 x 1)
~ Foro ad esagono incassato 4
_— Piano chiave 10
05 |.
11 Campo di regolazione 15
Max. 26
45

Stopper in elastomero: [ ZE |

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico
fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®101

-~
Z

SvVC

(M8 x 1) (M8 x 1)
j Foro ad esagono incassato 4 _: —
=t Piano chiave 10 1 J:E
05| 05 |, g
11 Campo di regolazione 16 I?’_iano chiave 10
Max. 27| 11 Campo di regolazione 13
46.5 Max. 28
47.3



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

Simensiont: mxa L 1 2] [Opzione funzionale]

~

=
]
.. . e o
MXQ 1 2'DD3 Connessioni assiali (J 12) 8
i - - S <
Attacco pilota M5 x 0.8 Attacco pilota M5 x 0.8 % g
(IN) S <
(%85 T ] ! . — cs
MY B N 8
5 I Og g
FANE o6 ® 3
.llll&ﬁ; <t O =
O—— ‘ 2 B B =
Attacco pilota M5 x 0.8 ‘ 11.4 Attacco pilota M5 x 0.8 ‘ 11.4 - 2 -§"
(IN) I (oum N =
i Tipo simmetrico ‘ L s m
L >, - | =0
£E0
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. g g
£
S s
MXQ 1 2'[][]4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa (7 12) - =
y OG} \ =
w
M 0 © S
ol 215 50
T 3 D
< I : @ C Q = O
N 1 i i 8 X
(U =
7z _ 8.5 S
o 20 i : g
! ; _ ' s L!\{IXQ1 727-1 0294 =
|
DO O ' . .. 2
96%2% b ; & Dimensioni mm] [
D 0D @I ° ; Modelo g
I = Modello J | sandad | ZZ s
37 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 M .i
- J S MXQ12-10Z04 | 68 | 1035 | 96 [
! b MXQ12-20Z(14 | 70 | 113.5 | 98 g
‘ i MXQ12-30Z04 | 80 | 1235 | 108 [
| 4P @ o MXQ12-40Z004 | 98 | 1415 | 126 [y
‘ ‘o — MXQ12-50ZJ4 | 108 | 1515 | 136
Tipo simmetrico| ~ Attacco pilota2 x M5x 0.8 05 f MXQ12-75Z004 | 152 | 1955 | 180 | 2 &
B MXQ12-100Z014 | 177 | 2205 | 205 | & E
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. 8 a
£t
s
MXQ 1]« Con buffer, connessioni assiali (J 12) ?5‘30;)0 pilota M5 x 0.8 23
1 -52. [aV] '}
- 3
M . oo
215 ® 23
of |25 X g5
(7]
§ I 1 0] Attacco pilota M5 x 0.8 11.4 g
o : (N) =
1 Tipo simmetrico ‘ =
Attacco pilota M5 x 0.8 2z 20 I - P - . J L
IN . . -
) ) —— = Dimensioni [mm] §
H Modelo  {Tipo con lunghezza ‘s
) i
8 @Ez@ % = _H_, ~ Modello standard | tolaepiicota | ZZ 'r%
5 N 3
1 O O : M| M 3
. | — = o MXQ12-10ZJ5 | 103.5 93 96 w
A(;tsfrco pilota M5 x 0.8 11.4 37 2 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 MXQ12-20ZC05 | 113.5 103 98
oun MXQ12-30Z005 | 1235 | 113 | 108
| . A MXQ12-40Z15 1415 131 126
l MXQ12-50Z(15 | 151.5 141 136
MXQ12-75Z[15 | 195.5 185 180
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ12-100Z[15| 220.5 | 210 | 205

%SF C 102®



Serie MXQ

12 [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ 1 2'IZ|IZ|6 Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 12)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

LI.I.
Mz
23.9 Max. 41
i 6.5 Campo di regolazione 16
Foro ad esagono incassato 4 Dimensioni [mm]
I 1
4 Modello MZ
@@ @ P O Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ12-10Z[J6 26
X ¥ \ (M8 x 1) MXQ12-20Z[ 16
(S )
‘@ @ O‘ Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ12-30Z[ 16
(M8 x 1) MXQ12-40Z[16 34
0.5 Piano chiave 10 MXQ12-50Z( 16
11 Campo di regolazione 14 MXQ12-75Z[16
Max. 26 MXQ12-100Z[16
Stopper in elastomero [ZDJ: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZGl: Entrambi i lati,
[ZF]: Fine corsa in rientro [ZJ]: Fine corsa in rientro
Max. 43 E
i ! Max. 47 __ Gampo di =
6.5 Campo di regolazione 18 6.5 regolazione 16 S
Foro ad esagono incassato 4 §
—_1 —_1
O Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro O . . . .
(M8 x 1) Fine corsa rientro deceleratore idraulico
O Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione O .(MB x 1), ) . ,
= (M8 x 1) = | Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
0.5 Piano chiave 10 (M_8 x1) .
) . 0.5 Piano chiave 10
11 Campo di regolazione 16 b —
11 Campo di regolazione 13
Max. 27
Max. 28

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 1 2 L'DD? Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 12)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

=
o6°

9 O@
® 09

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

®103

O
2



Unita di traslazione con altezza intercambiabile Serie MX Q

12|[0Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ 1 2'DD8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (O 12)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

21.5

==

22.4

37 20

Lato aftacco piota
@
W DA
e @

I3

Blocchetto di regolazione 9 K
di fine corsa in rientro

27

O
©
41

Blocchetto di regolazione

di fine corsa in estensione
2xM3x0.5
prof. filettatura 5

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Dimensioni

[mm]
Modello Mz
MXQ12-10Z[18 26
MXQ12-20Z[8
MXQ12-30Z(18
MXQ12-40Z(18 34

MXQ12-50Z(18

MXQ12-75Z( 18

MXQ12-100Z[8

MXQ 1 2 L'DDQ Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 12)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

‘O
DD

@
W%—@

iNe!

Lato aitacco piota

O
2

Tipo a bassa spinta e alta rigidita | Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

|

Tipo con attacchi su un solo lato
MXQLIC

=
=
.S
K=3
£
(3
o
=
[}
=
=
(]
N
N
[}
=
«©
=
o
o
o
=
=

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

sensore

Montaggio del

Esecuzioni speciali

104®



Serie MXQ

Dimensioni: MXQ 1 6 [Standard]

MXQ 1 G'DZTipo standard

45 35 16

= -

[ - ?
0@ ©o oo
L ¢

Vista inferiore di MXQ16A-50Z

HB GB
(NN-1)xH G .
H 5
14.4 8.7 @ 5H9 (%) prof. 3 A 6 =
= o) 3
10 : L g°
. i —1 5
Q S - o 5
Yod o b—=
S - @
‘\ \ = ). - —_—
NN x M6 x 1 foro passante filettato l—A 6 ®
. 2 x @5H9 ("% prof. 3 HA GA °
Vista A-A =
M g
05 [T 2
Te}
x
_
I >
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J I 0
(Connettore maschio: piano chiave 7) z ~
Y44
e ) 5H9 (*3°°°) prof. 2 37
7.3 (Profondita di avvitamento massima) 55 )
3.3 (Profondita di avvitamento m{mma) @ 5H9 (,,8_030) prof. 2 B
3 b —@—% o @ﬁ—» 83
e
EI:!@‘
F B ™ ‘25 \ 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
Vista B-B ( N _ 1) <F
21 2
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il bloc- Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
co guida e causare malfunzionamenti. Usare una vite
che abbia una lunghezza intermedia tra la profondita di J | 2
avvitamento massima e la profondita di avvitamento | |
minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. o @
*2 Dato che I'unita € composta da una sostanza magnetica,
questa si potrebbe magnetizzare se venisse toccata da E’
un magnete. Questo potrebbe causare il malfunziona-
mento del sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 2z
MXQ16-10Z 38 16 16 8 39 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16-20Z 38 20 20 12 39 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16-30Z 48 21 21 30 48 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16-40Z 58 28 28 17 58 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16-50Z 40 — 51 27 — 45 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16-75Z 46 23 75 58 52 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16-100Z 44 39 83 102 44 88 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16-125Z 44 20 108 127 44 88 80 53 138 2455 10 5 213.5 228

105 2 S\MC



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

oimensioni: uxa | 1 ©/[Opzione del blocchetto di regolazione]

~

=
[3)
. . . o
MXQ 1 G'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (O 16) S
g ¢
Stopper in metalo con paracolpi{ Z/A : Entrambi i lat, Z B | Fine corsa n estensione, [Z.C}: Fine corsain rentro, ZS : Fine corsa inrintro (ipo con lunghezza totale il corty) | & g
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta) < E
[3)
Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione _8_
di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione -
(M10x 1) (M10x 1) >—,m
5
>
Foro ad esagono incassato 5 Foro ad esagono incassato 5 % o
Piano chiave 12 Piano chiave 12 =[]
Campo di regolazione 10 ‘ ) £ (&)
Max. 18 8 Campo di regolazione 8 2 x
: Max. 17 § =
40 =
Entrambii lati| |40 .| S
o
£
o
=
Stopper in elastomero + Entrambi i ati] ZIE |: Fine corsa in estensione, ZIF J: Fine corsa in rientro ZIP | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pil corta) | 2
w
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione § 8
(M10x 1) (M10 x 1) '-20
I — 8 x
. [}
Foro ad esagono incassato 5 Foro ad esagono incassato 5 £E=
Piano chiave 12 = Piano chiave 12 §
Campo di regolazione 11 05 =3
Max. 20 8 Campo di regolazione 10 i~
Max. 18 2
=
41.5 g
g
| Fine corsa in rientro | | Fine corsa in estensione | 8
=
g
o
=
Deceleratore idraulico/RJ [ZG |: Entrambi i lati, ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro] Z Q): Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta) [l
[=]
Deceleratore idraulico fine corsa in rientro Deceleratore idraulico fine corsa in estensione ,E'
(M10 x 1) a (M10 x 1)
2%
& = s §
]
Piano chiave 12 Piano chiave 12 -g :o”
Campo di regolazione 12 8 Campo di regolazione 10 N2
Max. 24 Max. 22 °®
45.3 5
)
] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione -g, §
g5
cwn
o
=
MX 1 G'DZN Tipo con lunghezza totale piu corta . - e
Q P 9 P Dimensioni [mm] §
M 3 Modello M >
MXQ16-10ZN 85 'g
«3 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie MXQ16-20ZN 95 §
' alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- o
@ ) @ O chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ16-30ZN 105 ﬁ
@ @ D o sione, non & possibile montare a posteriori un MXQ16-40ZN 122
O blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ16-50ZN 132
= sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ16-75ZN 163
chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ16-100ZN 207
MXQ16-125ZN 232
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

SvC 106
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Serie MXQ

Dimensioni: MXQ 16 [Opzione funzionale]

MXQ 1 6'IZIIZI1 Con buffer (O 16)
M

Dimensioni [mm]
~ 20.5 Tipo con lunghezza
) Modello Modello standard ke ot 77
o M M
o ) ) MXQ16-10ZC11 118.5 105 107
MXQ16-20Z[ 11 128.5 115 111
zz 25 MXQ16-30ZC11 | 1385 | 125 121
MXQ16-40Z[]1 155.5 142 138
MXQ16-50Z[11 165.5 152 148
O O < . MXQ16-7521 | 1965 | 183 | 179
@ 2 T e MXQ16-100Z(11 | 240.5 227 223
O MXQ16-1252(11 | 265.5 252 248
4
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6 * Le dimensioni non indicate sopra
corrispondono a quelle del modello standard.
MXQ 1 6'IZ|IZ|2 Con bloccaggio a fine corsa (9 16)
t Dimensioni [mm]
s - . = Modello J
) ‘ J . MXQ16-10Z[12 78
:| ‘ IN MXQ16-20Z[12 82
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 MXQ16-30ZC12 92
-1 (Connettore maschio: piano chiave 7)
@ @ MXQ16-40Z[12 109
MXQ16-50Z[ 12 119
MXQ16-75Z[12 150
Y IITe MXQ16-100ZC12 | 194
= MXQ16-1252Z[12 219
4.5
| MXQ16-10z002 |
o o o Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
33
I J T 5
o ® [THe—
* Le dimensioni non indicate sopra — ~
corrispondono a quelle del modello standard. 05

MXQ 1 6'|Z|IZ|2

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (@ 16)

Non & possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:

Stopper in metallo:

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione
(M10x 1)

Kl

0.5

13

Foro ad esagono incassato 5
Piano chiave 12

Campo di regolazione 14

Max. 27

50

Stopper in elastomero: [ ZE |

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico

fine corsa in estensione

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

®107

~
Z

SvVC

(M10x 1) (M10x1)
Foro ad esagono incassato 5 &
=11 =] \|Piano chiave 12 =\ || &
051, 05 . .
13 Campo di regolazione 15 w_
Max. 28 13 Campo di regolazione 13
515 Max. 29
52.8



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

Simensiont: mxa L 1 ©/[Opzione funzionale]

~

MXQ 1 6'DIZ|3 Connessioni assiali (J 16)

Attacco pilota M5 x 0.8

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

|

Attacco pilota M5 x 0.8

m
(IN) ]
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. (¢}
x
=
. . Q]
MXQ 1 6'DD4 Con buffer, bloccaggio a fine corsa (@ 16) . O
M ‘ :| —

c:' <2i5>1 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 E o

{ (Connettore maschio: piano chiave 7) @ ~
& 07 = | 8
& ® [1] é—T e ]
{ J st | 19 P
2z i =

25
™,

45 ‘
MXQ16-10Z[14

f
O?o
G |
43
62
49.4

0 | Dimensioni [mm]
41 = —— [ 1 A B Modello
Ol o Modello J | stndad | ZZ
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6 M
33
J 5 MXQ16-10ZC4 | 78 | 1185 | 107
| I MXQ16-20Z014 | 82| 1285 | 111

LI ZRTGCCETNWELTTEN Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

MXQ16-30Z4 92 | 138.5 | 121
MXQ16-40ZJ4 | 109 | 155.5 | 138

O
o

\
75|

MXQ16-50Z(04 | 119 | 165.5 | 148 2%
Attacco pilta 2 x M5 x 08/ — ~122 MXQ16-752004 | 150 | 1965 | 179 | = £
MXQ16-100Z(14 | 194 | 2405 |223 | £
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ16-1252014 | 219 | 265.5 | 248 e
. o
=39
£®
16-0:5
MXxQ =L« Con buffer, connessioni assiali (3 16) _
M 3
~| 205 2 5
i Sg
c
& o
3] = =
Attacco pilota M5 x 0.8 77 =
(ouT) 25 Dimensioni mm] | g
Maodello  |Tipo con lunghezza >
it \ Modello standard | toldepiloorta | ZZ 'g
j > O . M M g
) o - - 9 MXQ16-10Z5 | 1185 | 105 |107 8
1 > O MXQ16-20Z05 | 1285 | 115 | 111 w
77 < MXQ16-30Z15 | 138.5 125 121
175 4 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6 MXQ16-40Z[15 155.5 142 138
MXQ16-50Z(15 | 165.5 152 148
) o o MXQ16-75Z[15 | 196.5 183 179
Attacco pilota M5 x 0.8 * Le dimensioni non indicate sopra MXQ16-100ZC15 | 240.5 257 223
(IN) corrispondono a quelle del modello
standard. MXQ1 6'1 252[‘5 265.5 252 248
108®
ZS\VC



Serie MXQ

Dimensioni: MXQ

16 [Opzione funzionale]

MXQ 1 G'DDG Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 16)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

1

Mz
292 Max. 47
570 8 Campo di regolazione 17
) Foro ad esagono incassato 5
R Dimensioni [mm]
r o Modello MZ
o = Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ16-10Z[16 33.5
(M10 x 1) MXQ16-20Z[ 16
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ16-30ZC16
i (M10x 1) MXQ16-40Z16
n Piano chiave 12 MXQ16-50Z(16 | 39.5
13 Campo di regolazione 13 MXQ16-75ZL 16
Max. 27 MXQ16-100Z[16
- MXQ16-125Z[ 16
Stopper in elastomero [ZD]: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZGJ: Entrambi i lati,
[ZF |: Fine corsa in rientro [ZJ |: Fine corsa in rientro
B
Max. 49 ®
= . . Max. 53 Campo di S
8 Campo di regolazione 19 8 regolazione 15 2
Foro ad esagono incassato 5 -E,_E
= T - = 1 -
@ = Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro @ = Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
()69 (M10 x 1) CDQB (M10x 1)
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
= (M10x 1) = (M10x 1)
05 | Piano chiave 12 05 [, Piano chiave 12
13 Campo di regolazione 15 13 Campo di regolazione 13
Max. 28 Max. 30

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 1 6'IZ|IZ|7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 16)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

®109



Dimensioni: MXQ

16

Unita di traslazione con altezza intercambiabile Serie MX Q

[Opzione funzionale]

|

MXQ 1 6'IZ|IZ|8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (Q 16)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

3.7

20.5

29

41

@
O
AR

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6

49.4

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non € possibile montare un sensore.
Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

(s
E
=2
=
S m
s
25 %g
3=
=
H g 2
© i~
| >°—
k=
K-
Dimensioni [mm] 2
Modello MZ = o
MXQ16-10208 |335 | 2 g
MXQ16-20ZC18 S ¢
MXQ16-30Z18 £s
MXQ16-40ZC18 s
MXQ16-50Z18 | 395 | S
MXQ16-752(18 =

MXQ16-100ZL18

MXQ16-125Z[18

MXQ 1 6'DD9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 16)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

O
2

L]
c
x
=

=
=
.S
K=3
£
(3
o
=
[}
=
=
(]
N
N
[}
=
«©
=
o
o
o
=
=

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

sensore

Montaggio del

Esecuzioni speciali

110®



Serie MXQ

Dimensioni: MXQ 20 [Standard]

48 36 16
MXQ 20'IZIZTipo standard e =
5 .
sol) Oe e o
L o
Vista inferiore di MXQ20-50Z
HB GB
(NN-1)xH G
[s)
H 3
19.3 10.7 @ 5H9 (5. %°) prof. 3 6 8
l— A 3
R‘g_ P! @ go
| -~ =) A% - —
N ! ‘ )]
S, & ié Eﬂ R ‘ & 5
1 oo ==
2 | &
gl — - —
+0.030 —A 6 «®
NN x M6 x 1 profondita filettatura 9 2x @ 5H9('5"™) prof. 3 HA GA 5
Q)
Vista A-A g
M go
0.5 —
— (2]
I
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 12
(Connettore maschio: piano chiave 7) N
)
J | =)
Y4
y44

5H9 (*59%) prof. 2

46
7.3 (Profondita di avvitamento massima) 10,030
X 38.6
3.3 (Profondita di avvitamento minima) 2 SHQ( 0 )prof. 2
8 N g8
© :
[$)
™ 32 2 x M5 x 0.8 profondita filettatura 7
Vista B-B (ﬂ - 1) <F
2
#1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il blocco guida e .
causare malfunzionamenti. Usare una vite che abbia una lunghezza Attaceo pilota 2 x M5 x 0.8
intermedia tra la profondita di avvitamento massima e la profondita J | o
di avvitamento minima. Per maggiori dettagli, vedere le pag. 196. T
2 Dato che l'unita & composta da una sostanza magnetica, questa si \0
potrebbe magnetizzare se venisse toccata da un magnete. Questo
potrebbe causare il malfunzionamento del sensore.
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 Y74
MXQ20-10Z 45 18 14 8 46 50 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20-20Z 40 18 14 8 46 50 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20-30Z 48 28 24 18 46 50 70 22.5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20-40Z 58 28 28 18 56 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20-50Z 42 - 52 34 — 48 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20-75Z 65 22 78 58 56 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20-100Z 50 16 72 108 56 112 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20-125Z2 55| 32 91 133 59 118 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20-150Z 62 48 110 158 62 124 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274

111 %SNC



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

oimensioni: mxa | 20| [Opzione del blocchetto di regolazione]

~

MXQ 20'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (J 20)

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

34.5 34.5
Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

Deceleratore idraulico/RJ [ZG: Entrambi  lati, ZH]: Fine corsa in estensione, ZJ : Fine corsa in rientro] ZQ]: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)

di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione \

(M12x 1) (M12x 1) =

=2

2
Foro ad esagono e Foro ad esagono ,—‘E m
incassato 6 incassato 6 pt ]

Piano chiave 17 ; | Piano chiave 17 =
- i o 05 |, — 7 2
Campo di regolazione 10 10 10 Campo di regolazione 9 % =

Max. 21 Max. 20 2

. N o

47 Entrambi i lati 47 =

o

kS

o

Stopper in elastomero : Entrambi i lati ZEE : Fine corsa in estensione,[ZIF ): Fine corsa n rientro, ZIP J: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale piil corta) | '3
50
Blocchetto di regolazione Blocchetto di regolazione ; O]
di fine corsa in rientro di fine corsa in estensione =0
(M12x 1) N 7~ (M12x1) §><
- =

s

Foro ad esagono incassato 6 Foro ad esagono incassato 6 g

Piano chiave 17 = = Piano chiave 17 ,g'

0.5

nd £

Campo di regolazione 12 10 10 =Campo di regolazione 11 g

Max. 22 Max. 21 =

[

48.5 48.5 e

i

=

] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione \ g

3

s

[ =

[=]

o

[=]

2

-

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro Piano chiave 12
(M10x 1) ~ Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
Piano chiave 12 (M10 x 1)*® o =
= = g
3 @
Qo o
- L 2 - K=2T}
z © z =
g s 8
= = = B =
4 05 | §_ g’
Campo di regolazione 3 8 8 Campo di regolazione 6
Max. 15 Max. 18 3 |l deceleratore idraulico utiliz- | g
45.3 453 za una filettatura di dimensioni 'g o
diverse rispetto agli altri bloc- | -5, 8
| Fine corsa in rientro Fine corsa in estensione chetti di regolazione. g5
o0
o
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. =
20--ZN
. Y [5]
MXxQ =] Tipo con lunghezza totale piu corta Dimensioni mm] | &
M " Modello M S
MXQ20-10ZN 96 ]
‘ 34 x4 Dato che la lunghezza totale & ridotta grazie MXQ20-20ZN 106 §
@ @ O alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- MXQ20-30ZN 116 w
chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ20-20ZN 126
@7*#—@4’»@7 sione, non & possibile montare a posteriori un
@ @ @ Ol blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ20-50ZN 142
T sione. (E possibile montare a posteriori il bloc- MXQ20-75ZN 176
E = = ! chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ20-100ZN 249
MXQ20-125ZN 274
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ20-150ZN 299

%SMC 112®



Serie MXQ

Dimensioni: MXQ

20

[Opzione funzionale]

MXQ 20'E|IZ|1 Con buffer (Q 20)
M

Dimensioni
Tipo con lunghezza
2 18 Modello Modello standard e il o 77
M M
B MXQ20-10Z[11 131 113.5 1215
® ® @ MXQ20-20Z[ 1 141 123.5 '
MXQ20-30Z[ 1 151 1335 | 1315
zz 32 MXQ20-40Z(1 161 1435 | 1415
, MXQ20-50Z[11 177 159.5 157.5
f_ép(
— 4 MXQ20-75Z1 211 1935 | 191.5
MXQ20-100Z[ 1 284 266.5 241.5
— 3 g MXQ20-125Z[1 | 309 291.5 | 266.5
L MXQ20-150Z(J1 | 334 | 3165 | 2915
445 ‘ * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a
. 2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7 quelle del modello standard.
MXQ 20'EIIZI2 Con bloccaggio a fine corsa (9 20)
) - l l
N L o
[{e] — ~—
= %@ ' «@L ]
{ J G
o Attacco pilota 2 x M5 x 0.8
- (Connettore maschio: piano chiave 7)
[s)
.j
@ © O -
; | 1o _$_@ — gl & Dimensioni [mm]
@ @ O : Modello J Q
\ _F MXQ20-102[12 915
9.5 — MXQ20-20Z12 '
@ MXQ20-30Z[12 101.5 a8
i MXQ20-10Z12 “ Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 Q MXQ20-40ZC 12 1115
- - - ; J <3 MXQ20-50Z(12 | 1275
é,/ o ==l MXQ20-75Z[ 12 161.5
=) MXQ20-100Z[12 | 234.5
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a MXQ20-1252[12 | 259.5 | 61
quelle del modello standard. 05 MXQ20-150Z[12 | 284.5

wxq 20-002

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:
Stopper in metallo:

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

(M12x 1)

Ric

==

05 |
13

Fip

T

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 17

Campo di regolazione 16

Max. 30

57

* Le dimensioni non indica

®113

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (@ 20)

Non e possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa. 1

Il deceleratore idraulico utilizza una filettatura

di dimensioni diverse rispetto agli altri bloc-
chetti di regolazione.

Stopper in elastomero: [ ZE |

=TT Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione
(M12x 1)
D’A@Z; Foro ad esagono incassato 6
E}_ﬂ“ﬂ Piano chiave 17
05 |
13 Campo di regolazione 18
Max. 31
58.5

~
Z

e sopra corrispondono a quelle del modello standard.

SvVC

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH

Deceleratore idraulico
fine corsa in estensione
(M10 x 1)

4
PP, e
Piano chiave 9

Piano chiave 12

05 |,
13 Campo di regolazione 9
Max. 25
52.8



Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

20

[Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

~

=
[4]
. . - . (3]
MXQ 20'DD3 Connessioni assiali (J 20) 8
S <
Attacco pilota M5 x 0.8 gg
(oun ~ T X
S=
i o
o
F 5 =
|—
al o
< =]
B >
Attacco pilota M5 x 0.8 =
(IN) 88 =m
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. -E g
3 X
- - 2=
20--4 oal : g
MXQ ™[I Con buffer, bloccaggio a fine corsa (2 20) e <
. o
= =
: ® £
@ 18 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 e =
il \(Connettore maschio: piano chiave 7) @ = ° 2
~— w
~ — 50
8 é = . 7 [
¥ e — | | [T He g%
{ J |5 =
Y4 S
o — g
5 =
E m:; T N ,_Etl%, —_— [ o
— ) MXQ20-10Z[14 @
oo © OO0 e -
— & —¢©® - alal g § Dimensioni ) S
e © ool o g
— ; Modello J Q | slandard | ZZ =
= 3 B M S
44.5 © 2
™ 2xM5x0.8 MXQ20-10Z[14 91 131 121 =
J Q prof. filettatura 7 MXQ20-20Z4 5 141 5 §
I 2 MXQ20-30Z2(14 | 101.5 38 151 | 131.5 s
4 @ I MXQ20-40ZC04 | 111.5 161 | 1415 U
- o] * Le dimensioni non MXQ20-502004 | 127.5 177 | 157.5
! indicate sopra cor- MXQ20-752004 | 161.5 211 [ 1915 | 2
| | rispondono a quelle MXQ20-100Z14 | 234.5 284 2415 | £ E
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 | — 05|, del modello stand- MXQ20-125Z014 [ 2595 | 61 309 | 2665 | S a
e MXQ20-150ZC14 | 284.5 334 [ 2915 | 2.8
Ss
89
S .=
MXQ 20'DD5 Con buffer, connessioni assiali (J 20) °=
M 3
3 e 25
S
. £
s s
@ ‘ =
2z . - 2
Attacco pilota M5 x 0.8 3 Dimensioni mm] | @
(ouT) ‘ Maodello-|Tipo con lunghezza o
| i - Modello standard | totdepilcota | ZZ S
: — (@ M | ™ N
L @ @ O @ MXQ20-10Z05 | 131 | 1135 | ., 8
J © — - < MXQ20-20Z(15 | 141 123.5 ’ w
6‘_) @ ® O @ MXQ20-30Z005 | 151 | 1335 | 1315
/ = , J) MXQ20-40ZC15 | 161 | 1435 | 1415
iy 8.5 445 MXQ20-50Z(15 | 177 | 159.5 | 157.5
- 2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7 MXQ20-75Z15 | 211 193.5 | 191.5
) MXQ20-100Z[15| 284 | 266.5 | 241.5
AI:\‘laCC" pilota M5 x 0.8 MXQ20-125Z015| 309 | 2915 | 2665
o * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ20-150ZJ5 | 334 3165 | 2915
114®
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Serie MXQ

20 [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

MXQ 20'EIIZI6 Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 20)
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

; . A . . =1 |l deceleratore idraulico utilizza una filettatura di dimen-
Stopper in metallo con paracolpi [ZA |: Entrambi i lati, ZCl: Fine corsa in rientro siom diverse rispetto agii altr blocohett di regolazions,

Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

&
¢ @
MZ
37.3 Max. 54
345 10 Campo di regolazione 17
Dimensioni [mm]
i Modello MZ
N [ \ _ o o MXQ20-10Z(16 | 36.5
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ20-20Z16
s (Mrex) MXQ20-302(16
@ Foro ad esagono incassato 6 MXQ20-40Z[16 465
R 9 Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ20-50ZL16
(M12x 1) MXQ20-75Z[16
05 |, Piano chiave 17 MXQ20-100Z[16
13 Campo di regolazione 16 MXQ20-125ZL16 | 69.5
Viax. 30 MXQ20-150Z16
Stopper in elastomero [ZD: Entrambi i lati, Deceleratore idraulico/RJ [ZGl: Entrambi i lati,
[ZF |: Fine corsa in rientro [ZJ |: Fine corsa in rientro
Max. 56 Max. 53
10 Campo di regolazione 19 8 Campo di regolazione 10
= T = ——
Fine corsa rientro deceleratore idraulico
O @ =! \Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro O @ = (,\IMO X 1)*1I : :
(M12x 1) )
O @ N Foro ad esagono incassato 6 O @ E E
= Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione 26
(M12x 1) ) .
05 Piano chiave 17 Piana chiave 12 Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
i e e ! p
13 Campo di regolazione 18 95,1 (M19 x 1) )
Max. 31 13 Campo di regolazione 9
; Max. 26

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.

MXQ 20'IZIIZI7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 20)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.
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Unita di traslazione /Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

20 [Opzione funzionale]

Dimensioni: MXQ

1

MXQ 20'EIIZI8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (Q 20)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.
[c0)

18
o

35.7
jum

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

T

N

4.5 32

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro
Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

|

T
A
7,

\&2) i
s

MXxallB

@
O

60
42

L L 1]
@@
©
& ®

@<}
@
O

%— 1 o \'
2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7
Dimensioni [mm]
Modello MZ

MXQ20-10Z[J8 | 36.5
MXQ20-20Z[ 18

. _— Lo . . MXQ20-30Z[18
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ20-40ZC18

* In caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore.
L ’ : ; MXQ20-50Z[18
Per maggiori dettagli, vedi pagina 126.
9 9 pag MXQ20-75Z(18

MXQ20-100ZL18
MXQ20-125Z[18 | 69.5
MXQ20-150Z[18

MXQLIC

46.5

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

L]
c
x
=

MXQ 20'DD9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 20)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

=
=
.S
K=3
£
(3
o
=
[}
=
=
(]
N
N
[}
=
«©
=
o
o
o
=
=

° =
I Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione E é
=3
o O
_@ @ @ O @ Blocchetto di regolazione 8 g
— ® @ @ - . di fine corsa in rientro 25
D N
D & & 0® 28
— =5
] £S
%ﬂj N2
j = Sp—
o T
2
o £
* |n caso di una corsa breve, ci sono dei punti dove non & possibile montare un sensore. Per maggiori dettagli, vedi pagina 126. g @
S o
c®n
o
=
s
(4]
[
o
7]
=
2
N
=1
[*]
@
(7]
w
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Serie MXQ

Dimensioni: MXQ 25 [Standard]

. 65 50 26
MXQ 25'IZIZT|po standard
facias] facias]
i -
*1 Se si usano le viti lunghe, queste posson toccare il
blocco guida e causare malfunzionamenti. Usare {9
una vite che abbia una lunghezza intermedia tra la C)—é}@—@@—@—@—
profondita di avvitamento massima e la profondita di {9
avvitamento minima. Per maggiori dettagli, vedere
le pag. 196. —_ -
«2 Dato che I'unita & composta da una sostanza mag-
netica, questa si potrebbe magnetizzare se venisse . . . . ~
toccata da un magnete. Questo potrebbe causare il Vista inferiore di MXQ25-75Z
malfunzionamento del sensore.
HB GB
(NN -1)xH G
H <
235 125 @6H9 (*5°%) prof. 4 7 5
l— A =
' oo oo =Y
_ _ Pany 8.
—| © _W g°
o5 8 j Ool g
— AN o (%) o L =
— NSNS ¢
2 e o¢
" Di _ _
) 7 <
NN x M8 x 1.25 prof. filettatura 12 5, oy 619 (*9%%%) prof. 4 / A HA GA =
Vista A-A M =
05T .
2
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 (f:
(Connettore maschio: piano chiave 7) «
D 9#
J |
Y4
Y44
6H9 (*5°%) prof. 3 55
9 (Profondita di avvitament i
(Profon : |\a .I avY| amento nl1al35|ma) ©6H9 (%) prof. 3 6.5 6
4 (Profondita di avvitamento minima) H—B
As\ & )
@\gb © @ © Q@ :
© - B B A _ © f k’\ ol o
[$) \qy @ W |~
o ¢ © o8 |
== — == LS
N x M6 x 1%1%2 F =—B ™ 37
. (ﬂ - 1) xF 2 x M6 x 1 profondita filettatura 9
Vista B-B 30 2
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 J |
N =
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN z 2z
MXQ25-10Z 55 18 18 7 55 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25-20Z 46 18 18 7 55 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25-30Z 55 28 28 17 55 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25-40Z 65 28 28 17 65 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25-50Z 75 36 36 20 80 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25-75Z 60 — 76 45 — 65 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25-100Z 48 20 64 46 44 88 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25-125Z 60 18 84 60 66 132 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25-150Z 65 43 109 85 66 132 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

25

MXQ 25'D I:I Con opzione del blocchetto di regolazione (J 25)

[Opzione del blocchetto di regolazione]

Dimensioni: MXQ

~

Stopper in metallo con paracolpi{ ZA | Entrambi i [ati, ZIB |: Fine corsa in estensione, ZC: Fine corsa in rientro,[ ZS | Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale pii corta)
Stopper in metallo Z KK |: Entrambi  lati,l ZL.]: Fine corsa in estensione, ZIV]: Fine corsa in rientro,| Z T : Fine corsa i rientro (tipo con lunghezza totale pili corta)

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

Blocchetto di regolazione f |
di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

|

(M14 x 1.5) L @ Q@ (M14 x 1.5)
( . B C—

Foro ad esagono incassato 6 @ Foro ad esagono incassato 6 E
Piano chiave 19 . : Piano chiave 19 2
= =00 | =

Campo di regolazione 11 11 11 Campo di regolazione 10

Max. 22 Max. 21
54 54

Stopper in elastomero : Entrambi i Iati,@: Fine corsain estensione,@: Fine corsa in rientro,: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale it corta)
=

=
s %

|

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M14 x 1.5)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
(M14 x 1.5)

MXQLIC

Foro ad esagono incassato 6
Piano chiave 19

Foro ad esagono incassato 6

== ==y Piano chiave 19
Campo di regolazione 12 11 ?’¢ Campo di regolazione 11
Max. 24 L [ Max.23
55.5 55.5

| Fine corsa in rientro | ] Fine corsa in estensione \

Deceleratore idraulico/RJ [ZGi]: Entrambii i lati, ZH : Fine corsa in estensione, ZJ |: Fine corsa in rientro] ZQJ: Fine corsa in rientro (tipo con lunghezza totale piil corta)

Piano chiave 19 Piano chiave 19

LI ZRTGCCETNWELTTEN Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Deceleratore idraulico fine corsa in rientro — = = Deceleratore idraulico fine corsa in estensione
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5)
{ 2%
Qo o
. o 2 o
2 i = 25
s E 3R
=2 E= = : z8
05 | 28
Campo di regolazione 21 11 11 Campo di regolazione 20 &5
Max. 36 Max. 35 _
67.1 67.1 % o
. . . . . [
* Le dimensioni non indicate sopra " . ’ " . . =X
corrispondono a quelle del modello Fine corsa in rientro ‘ Fine corsa in estensione g g
standard. c ]
o
=
25-:ZN
. Y [5]
MXQ =] Tipo con lunghezza totale piu corta Dimensioni mm] | &
Modello M S
M #3 °
3 Dato che la lungh totale & ridott i MXQ25-10ZN 1o 3
*3 Dato che la lunghezza totale é ridotta grazie °
: : alla rimozione dei fori di montaggio del bloc- MXQ25-20ZN 120 ﬁ
@ @ @ @ Ol chetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ25-30ZN 130
@ . : sione, non & possibile montare a posteriori un MXQ25-40ZN 140
4#@*8?@*{@*—@7 o blocchetto di regolazione di fine corsa in esten- MXQ25-50ZN 163
4 )i sione. (E possibile montare a posteriori il bloc-
@@ @ @ O - chetto di regolazione di fine corsa in rientro). MXQ25-75ZN (=S
. — - MXQ25-100ZN 229
= = MXQ25-125ZN | 293
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. MXQ25-150ZN 318
118
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Serie MXQ

Dimensioni: MXQ

25

[Opzione funzionale]

MXQ 25'E|IZ|1 nﬁ:on buffer (O 25)

Dimensioni [mm]
2 1205, Tipo con lunghezza
~ Modello Modello standard i 77
o M M
g’ MXQ25-10Z[]1 1515 130 138
& o MXQ25-20Z11 | 1615 | 140
MXQ25-30Z[]1 1715 150 148
zz 37 MXQ25-40ZC11 | 1815 | 160 158
: : : MXQ25-50Z(11 | 204.5 183 181
— @ & O 6 MXQ25-75Z11 | 2295 | 208 206
_@ [ @ ' MXQ25-100Z[11 | 270.5 249 217
— i F‘@*— R 3 MXQ25-125Z001 | 3345 | 313 | 281
_@@ @ O@ S\ | MXQ25-150Z01 | 359.5 | 338 | 306
&ﬁ‘ ) * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a
2 x M6 x 1 prof. filettatura 9 quelle del modello standard.
MXQ 25'|ZIIZ|2 Con bloccaggio a fine corsa (0 25)
&
:'_ o ®\ —96
A J 5
Attacco pilota 2 x l\/!5 X 9.8 :
@ = (Connettore maschio: piano chiave 7) o
=
_ S  © OY o
S _é@_ L & ol @ Dimensioni [mm]
@ i @J_ Modello J Q
@ ® O MXQ25-102002 | 109 | 48
12,5 =t MXQ25-20Z[12 | 104
MXQ25-10Z[12 Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 Q e MXQ25-30ZL12 | 114
L - - - D MXQ25-40Z[12 | 124 | 43
MXQ25-50Z[12 | 147
.
& e 5 = MXQ25-75Z012 | 172
MXQ25-100Z[12 | 213
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono | MXQ25-125Z[ 12 | 277 | 73
a quelle del modello standard. —.05 MXQ25-150Z[12 | 302

mxaq 25-002

Con bloccaggio a fine corsa, blocchetto di
regolazione fine corsa in estensione (@ 25)

Non e possibile montare il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro sul bloccaggio a fine corsa.
Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi:

Stopper in metallo:

=1}

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

(M14 x 1.5)

el

@E

TH
i

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 19

Campo di regolazione 13

Max. 31

64

Stopper in elastomero: [ ZE |

=1}

Blocchetto di regolazione

Deceleratore idraulico/RJ: [ZH|

di fine corsa in estensione
(M14 x 1.5)

0.5
=

a' g AN |

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 19

Campo di regolazione 15

Max. 33

65.5

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

ZS\VC

®119

E}_ Deceleratore idraulico
fine corsa in estensione
{%f@_ /(M14 x 1.5)
BT E
==
S
[~
05 | Piano chiave 19
18 Campo di regolazione 23
Max. 44
771




Unita di traslazione/Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

Dimensioni: MXQ 25 [Opzione funzionale]
mxa 25-003

Connessioni assiali (O 25}:*(;‘3‘;‘;0 pilota M5 x 0.8

~

._} | |
29, 9,00

|
76
|
Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

far Do o 09 Gl
Attacco pilota M5 x 0.8 '%
(IN) 10.5 E o
+ Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. -g g
% X
@
25-:4 e |3
MXQ OO - S
- . o)) g.
Con buffer, bloccaggio a fine corsa (J 25) @:!— > E
! (o
M 0.5 s
3| |[205 @ s 2
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 @
\ (Connettore maschio: piano chiave 7) 50
© — 3 [
Y] ' —
) = o o g 53
S “ £S5
J 5 = §
y44 37 ‘ =]
- © i K—* 125 =
— — : MXQ25-10Z14 2
@@ © Q@_ 4 Dimen;i;)ni L [mm] é
— 4@% - 8|8l R 3 Nodelo g
@@ @ Q@_ - Modello J | Qs |zz JE
_ : ] 5
E - s MXQ25-10Z04 | 109 [48] 1515 | o =
20 a "ol oxmext MXQ25-20Z004 | 104| | 1615 s
J 5 prof. filetiatura 9 MXQ25-30Z14 | 114 1715 [ 148 [
= MXQ25-40Z14 | 124 |43 | 181.5 [ 158 [
° @ ap. = MXQ25-50ZC14 | 147 204.5 | 181
7 « Ledi - Lo MXQ25-75214 | 172 229.5 | 206 o=
7 e dimensioni non indicate £ 5
/ sopra corrispondono a MXQ25-100Z(14 | 213 2705 [217 | 2 E
/ l quelle del modello standard. MXQ25-125Z[14 | 277 | 73 | 3345 | 281 89
Attacco pilota 2 x M5 x 0.8 V MXQ25-150Z14 | 302 359.5 | 306 § .§
=39
s 9
25-1,5
MXQ =0
Con buffer, connessioni assiali (J 25) S,
M 25
@
2 205 g5
< Chdard .E 3
2
0
N . 3
4+ 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9 Dimensioni [mm] té_
Attacco pilota M5 x 0.8 P74 37 Modello  {Tipo con lunghezza o
Modello standard | totalepilcota | ZZ _g
f ! e M M g
— @ @ Q S MXQ25-10Z(15 | 151.5 130 138 2
@ @ | MXQ25-20Z[15 | 161.5 140 w
N — R 3 MXQ25-30Z(05 | 1715 | 150 |[148
@ ® ® O@ . MXQ25-40Z05 | 1815 | 160 |158
— 2 MXQ25-50Z15 | 204.5 183 181
; T : o MXQ25-75Z05 |2295| 208 |206
50 MXQ25-100Z015 | 2705 | 149 | 217
Attacco pilota M5 x 0.8 * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a MXQ25-125Z[15 | 334.5 313 | 281
(IN) quelle del modello standard. MXQ25-150Z15 | 359.5 338 | 306
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Serie MXQ

25

Dimensioni: MXQ

[Opzione funzionale]

MXQ 25'EIIZI6 Blocchetto di regolazione centralizzato (@ 25)

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

Stopper in metallo con paracolpi [ZA: Entrambi i lati,[ZC: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, ZM]: Fine corsa in rientro

H3

@ @
MZ
44.7 Max. 64
41.3 11 Campo di regolazione 19
T Dimensioni [mm]
Modello Mz
@@ @ O _@: Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro MXQ25-10ZL16 48
AP S—— M14x15) MXQ25-20Z16
. MXQ25-30Z[16
@@ @ O-@ Foro ad esagono incassato 6 MXQ25-20ZL 16 58
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione MXQ25-50Z[16
—_—— (M14 x 1.5) MXQ25-75Z[16
05 | Piano chiave 19 MXQ25-100ZL16
18 Campo di regolazione 13 MXQ25-125Z2[16 | 88
Max. 31 MXQ25-150Z[16

Stopper in elastomero [ZD]: Entrambi i lati,

Deceleratore idraulico/RJ [ZGJ: Entrambi i lati,

[ZF |: Fine corsa in rientro

Max. 66
11

Campo di regolazione 20

= T

Blocchetto di regolazione di fine

corsa in rientro

O
o®

(M14 x 1.5)
Foro ad esagono incassato 6

Blocchetto di regolazione di fine corsa

in estensione

(M14 x 1.5)

0.5 Piano chiave 19
—t-— —_——
18 Campo di regolazione 14
Max. 33

[ZJ ]: Fine corsa in rientro

o
Max. 78 Campo di E’
11 regolazione 23 £
g
s
- R H \Fine corsa rientro deceleratore idraulico
@ (M14 x 1.5)
Q Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
= (M14 x 1.5)
05 |, Piano chiave 19
18 Campo di regolazione 23
Max. 45

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

MXQ 25'IZIIZI7 Blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (J 25)

La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

@

O foe

De

@
YOO ——
®

O Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

1]

®121

%‘

O
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Unita di traslazione /Tipo con altezza intercambiabile Serie MX Q

Dimensioni: MXQ

25 [Opzione funzionale]

MXQ 25'EIIZI8 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato (O 25)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.

4.5

20.5

==

425

MZ

50

o® @ o%=

Blocchetto di regolazione

37

%

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Blocchetto di regolazione !
— @ @ O di fine corsa in estensione M A

di fine corsa in rientro o D o
~ & T
2 x M6 x 1 profondita filettatura 9
Dimensioni [mm]
Modello MZ
MXQ25-10Z[ 18 48

MXQ25-20Z[ 18

MXQ25-30Z[ 8

MXQ25-40Z[ 18 58
MXQ25-50Z[ 18
MXQ25-75Z18
MXQ25-100ZL18
MXQ25-125Z[18 | 88

MXQ25-150Z[18

MXQ 25'EIIZI9 Buffer, blocchetto di regolazione centralizzato / Tipo simmetrico (Q 25)

Il blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione pud essere montato solo sul tipo con stopper in elastomero o con stopper in metallo.
La posizione di montaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in rientro € sul lato opposto dell’opzione funzionale 6.

Per i codici del blocchetto di regolazione, consultare pagina 124-1.

:@@ e o0&

:@@ @ O@gﬁ

]

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

O
2

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

MXQLIC

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita
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Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

sensore

Montaggio del

Esecuzioni speciali
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Serie MXQ

Opzioni del blocchetto di regolazione comuni

Stopper in metallo con paracolpi

Fine corsa in estensione
Blocchetto stopper

Dado di regolazione

Fine corsa in rientro

M D M\ D
:@7 S F I = f 12
T - 1 ] I ]
A1 A S D ) A A1 A A1
MXQB-CSCIT] A A
) MXQB-CTLI]
Unita
C Stopper in singolo metallo con paracolpi
rrrrrrrrr M
w mI 8 Al - ]
A1 A
i MXQA-ACII87
Codice parte blocchetto di regolazione s omlele E F . M B o
Modell i - . — ' 1 i
oeelo g |Foeomsanrinn oS icEE e
MXQ8(A, C) — MXQA-CS8 |MXQA-CT8 | MXQA-A887 |30 |2 83| 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6 | —
MXQ12(A, C) — MXQA-CS12| MXQA-CT12| MXQA-A1287 [35| 28 | 10| 4 | 6.5 |24 71[104| M8x1 M4x8 | —
MXQ16(A) — MXQA-CS16 | MXQA-CT16| MXQA-A1687 |40 |36 | 12| 5 | 8 |29.4| 9.2|126| M10x1 |M5x10 | —
MXQ20(A) — MXQA-CS20| MXQA-CT20| MXQA-A2087 |47 | 44 | 17| 6 [10 [36 [11.2[16.2] Mi12x1 |M6x12| —
MXQ25(A) — MXQA-CS25 | MXQA-CT25| MXQA-A2587 |54 | 55| 19| 6 |11 |44 |135|19.3| M14x15 | M8x16 | —
— MXQ8B |MXQB-CS8 |MXQB-CT8 | MXQB-A887 |35(2 |[10| 4 | 65|24 71[104| M8x1 M4x8 | 6.8
— MXQ12B [MXQB-CS12|MXQB-CT12| MXQB-A1287 (40|28 | 12| 5 | 8 [29.4| 92[126| M10x1 |[M5x10| 8.8
— MXQ16B | MXQB-CS16| MXQB-CT16| MXQB-A1687 |47 |36 | 17| 6 [10 |36 [11.2[162| M12x1 |M6x12|10.8
— MXQ20B | MXQB-CS20 | MXQB-CT20| MXQB-A2087 |54 | 4.4 | 19| 6 |11 |44 |135|19.3| M14x1.5 | M8x 16 | 12.3

x1 Stopper in metallo singolo con paracolpi: Un'unita singola di stopper senza blocchetto stopper, dado di regolazione o vite ad esagono incassato
*2 Misura della vite ad esagono incassato

Stopper in elastomero

Fine corsa in estensione

Rientro fine corsa

M D
o] : N\
D % i ) o
A A c
c Unita Stopper singolo in elastomero
———————— M
[ ——
w m 2
! A
F MXQA-ACIC127
Codice parte blocchetto di regolazione M ,
: : A ; *
Modello Fg;?e%gﬂén Fine corsa in rientro St%?g;g%g?gf? nl A B c D 2 s G (Passo breve) P
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-AS8 | MXQA-AT8 |MXQA-A827 |315| 8 | 3 | 5 |18 | 58| 83| M6x075 | M3x6
MXQ8(A, C)
oaaB: C) | MXQA-AS12 | MXQA-AT12 |MXQA-A1227| 365 | 10 | 4 | 6524 | 71| 104 | Mex1 | Maxs
o) MXQA-AS16 | MXQA-AT16 [MXQA-A1627| 415 | 12 | 5 | 8 |294| 92126 | MiOx1 |WMsx10
IQ20A) | MXQA-AS20 | MXQA-AT20 [MXQA-A2027| 485 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | Mex12
R | MXQA-AS25 | MXQA-AT25 |MXQA-A2527| 555 | 19 | 6 |11 |44 | 135|193 | Miax1s | Msx1e

*1
*2

123

Stopper singolo in elastomero:
Misura della vite ad esagono incassato

Un'unita singola di stopper senza blocchetto stopper, dado di regolazione o vite ad esagono incassato



Deceleratore idraulico/RJ

Opzioni del blocchetto di regolazione comuni Serie MX Q

Fine corsa in estensione " Fine corsa in rientro M D
MXQA-JS8 ¢
| =
o = il liss! mi
D A A1 (o
A1 A } MXQA-JT12 a JT25 MXQA-JT8
Unita — I,
c = &
MXQA-JS12 a JS25
1 == —
w mi 4 Solo deceleratore e —
idraulico M
— i &
A1 A 4 23 M5 x 10%2
RJOOIOC(H)N MXQA-JT20P+
Modello - C.odice .parte. blocchgttp di regolazione. . A A1 B c D E F G M p*2
ing corsa in estensione| Fine corsa in rientro | Solo deceleratore idraulico*! (Passo breve)
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-JS8 |MXQA-JT8 RJ0603N 209 | 34| 8 1 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ8(A, C)
W MXQA-JS12 |MXQA-JT12 | RJOSBO5N | 408 | 5 | 10 | 7 | 65|24 | 7.1 |104| Mex1 | Maxs
% MXQA-JS16 |MXQA-JT16 | RJ1006N | 453 | 6 | 12 | 9 | 8 |204| 92 |126| Miox1 | M5x10
mgfgg‘) MXQA-JS20 |MXQA-JT20P| RJ1007HN | 453 | 7 | 12 | 9 | 8 |36 |112|162| Miox1 | Mex12
MXQ25(A) _ i
MXQ20B | MXQA-JS25 [MXQA-JT25 RJ1410N 67.1 | 10 19 12 | 11 44 135 | 193 | M14x15 | M8x 16

*1 Solo deceleratore idraulico: Un'unita singola di deceleratore idraulico senza blocchetto stopper, dado di regolazione e vite ad esagono incassato
*2 Misura della vite ad esagono incassato
*3 Dato che il deceleratore idraulico del fine corsa rientro del MXQ20(A) e MXQ16B presenta la misura della filettatura diversa dalla filettatura del prodotto, usare

la piastra di montaggio per montare il deceleratore idraulico. Per questo motivo, il codice sara diverso dalle altre misure. (Il codice ha un suffisso “P”).

Stopper in metallo

Fine corsa in estensione M Rientro fine corsa
o =M M\*g
D } 5 m
A
Unita A <
ni
cC. T\ Solo stopper
; ‘ in metallo
wo] @ —=5
A
F MXQA-ACI[138
Codice parte blocchetto di regolazione M
Medbsllo Fine corsa in estensione | Fine corsa in rientro | Solo stopper in metallo*! A B c D E F G (Passo breve) p
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-DS8 | MXQA-DT8 |MXQA-A838 | 30 8| 3 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ8(A, C)
WMXQA-DS& MXQA-DT12 | MXQA-A1238| 35 | 10 | 4 | 65|24 | 71| 104| Msx1 | maxs
W MXQA-DS16 | MXQA-DT16 | MXQA-A1638| 40 | 12 | 5 8 |204| 92| 126| MIOx1 | M5x10
M§8+(BA)MXQA-DSZO MXQA-DT20 | MXQA-A2038| 47 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | Mex12
mg% MXQA-DS25 | MXQA-DT25 | MXQA-A2538| 54 | 19 | 6 | 11 | 44 |135| 193 | Mi4x15 | MBx 16

*1 Solo stopper in metallo: Un'unita singola di stopper senza blocchetto stopper, dado di regolazione o vite ad esagono incassato
x2 Misura della vite ad esagono incassato

O
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Tipo con doppi attacchi\
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

T

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile
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di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

Selezione del modello | Esecuzioni speciali



Serie MXQ

Con opzione funzionale/blocchetto di regolazione

Modello appli-

cabile

Tipo

Bloccaggio fine corsa (2)

Compensatore di livello,
bloccaggio fine corsa (4)

Blocchetto di regolazione centralizzato (6)
Blocchetto di regolazione centralizzato/simmetrico (7)

Compensatore i lvello, blocchetto i regolazione centralizzato (8)
Compensatore di ivello, bloccheto di regolazione centralzzatolsimmetrico (9)

Fine corsa in estensione

Fine corsa in estensione

Fine corsa in estensione

Fine corsa in rientro

Fine corsa in estensione

Fine corsa in rientro

MXQ6A
MXQ6(L)

Stopper in elastomero

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8

Deceleratore idraulico

MXQA-JT8-X28

MXQA-JT8-X28

MXQA-JT8

MXQA-JT8

Stopper in metallo

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8

MXQ8A
MXQ8(L)
MXQ8C(L)

Stopper in metallo con paracolpi

MXQA-CT8-X28

MXQA-CT8-X28

MXQA-CT8

MXQA-CT8

Stopper in elastomero

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8

MXQA-AT8-X28

MXQA-AT8

Deceleratore idraulico

MXQA-JT8-X28

MXQA-JT8-X28

MXQA-JT8

MXQA-JT8

Stopper in metallo

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8

MXQA-DT8-X28

MXQA-DT8

MXQ12A
MXQ12(L)
MXQ12C(L)

Stopper in metallo con paracolpi

MXQA-CT12-X28

MXQA-CT12-X28

MXQA-CT12

MXQA-CT12

Stopper in elastomero

MXQA-AT12-X28

MXQA-AT12-X28

MXQA-AT12-X28

MXQA-AT12

MXQA-AT12-X28

MXQA-AT12

Deceleratore idraulico

MXQA-JT12-X28

MXQA-JT12-X28

MXQA-JT12

MXQA-JT12

Stopper in metallo

MXQA-DT12-X28

MXQA-DT12-X28

MXQA-DT12-X28

MXQA-DT12

MXQA-DT12-X28

MXQA-DT12

MXQ16(A)

Stopper in metallo con paracolpi

MXQA-CT16-X28

MXQA-CT16-X28

MXQA-CT16

MXQA-CT16

Stopper in elastomero

MXQA-AT16-X28

MXQA-AT16-X28

MXQA-AT16-X28

MXQA-AT16

MXQA-AT16-X28

MXQA-AT16

Deceleratore idraulico

MXQA-JT16-X28

MXQA-JT16-X28

MXQA-JT16

MXQA-JT16

Stopper in metallo

MXQA-DT16-X28

MXQA-DT16-X28

MXQA-DT16-X28

MXQA-DT16

MXQA-DT16-X28

MXQA-DT16

MXQ20(A)

Stopper in metallo con paracolpi

MXQA-CT20-X28

MXQA-CT20-X28

MXQA-CT20

MXQA-CT20

Stopper in elastomero

MXQA-AT20-X28

MXQA-AT20-X28

MXQA-AT20-X28

MXQA-AT20

MXQA-AT20-X28

MXQA-AT20

Deceleratore idraulico

MXQA-JT20-X28

MXQA-JT20-X28

MXQA-JT20

MXQA-JT20

Stopper in metallo

MXQA-DT20-X28

MXQA-DT20-X28

MXQA-DT20-X28

MXQA-DT20

MXQA-DT20-X28

MXQA-DT20

MXQ25(A)

Stopper in metallo con paracolpi

MXQA-CT25-X28

MXQA-CT25-X28

MXQA-CT25

MXQA-CT25

Stopper in elastomero

MXQA-AT25-X28

MXQA-AT25-X28

MXQA-AT25-X28

MXQA-AT25

MXQA-AT25-X28

MXQA-AT25

Deceleratore idraulico

MXQA-JT25-X28

MXQA-JT25-X28

MXQA-JT25

MXQA-JT25

Stopper in metallo

MXQA-DT25-X28

MXQA-DT25-X28

MXQA-DT25-X28

MXQA-DT25

MXQA-DT25-X28

MXQA-DT25

+ Per i dettagli sui blocchetti di regolazione applicabili a ciascuna opzione funzionale,
| blocchetti di regolazione per le opzioni funzionali (1) con compensatore di livello, (3) connessione assiale e (5) con compensatore di livello, connessione assiale

*

fare riferimento alle pagine 11, 67 e 83.

sono blocchetti di regolazione standard. Per ulteriori dettagli, consultare pagina 123 e 124.
* Per le dimensioni, fare riferimento alle dimensioni del tipo con blocchetto di regolazione indicato per ciascuna opzione funzionale.
* L’opzione con stopper in metallo con paracolpi non & disponibile per @ 6.

* |l deceleratore idraulico di @ 20 utilizza una filettatura di dimensioni diverse rispetto agli altri blocchetti di regolazione.

[mm]

Stopper in metallo con paracolpi

Stopper in elastomero

Deceleratore idraulico/RJ

Stopper in metallo

Serie

A

Serie

Serie

A

Serie

MXQA-CT8-X28

MXQA-AT8-X28

41.5

MXQA-JT8-X28

29.9

MXQA-DT8-X28

MXQA-CT12-X28

MXQA-AT12-X28

46.5

MXQA-JT12-X28

47.3

MXQA-DT12-X28

MXQA-CT16-X28

MXQA-AT16-X28

51.5

MXQA-JT16-X28

52.8

MXQA-DT16-X28

MXQA-CT20-X28

MXQA-AT20-X28

58.5

MXQA-JT20-X28

52.8

MXQA-DT20-X28

MXQA-CT25-X28

MXQA-AT25-X28

65.5

MXQA-JT25-X28

771

MXQA-DT25-X28

Con opzione funzionale/vite di regolazione singola

Questo codice & per una singola vite di regolazione senza dado. Possibilita di utilizzo come ricambio quando la vite si usura.

T —— Bloccaggio fine corsa | Compensatore di livello, Blocchetto di regolazione centralizzato (6) Compensatore di vello, blocchetto i reqolazione centralzzato ()
bil pp Tipo (2) bloccaggio fine corsa (4) | Blocchetto di regolazione centralizzato/simmetrico (7) | Compensatore diivello, blocchetto i regolazione centralizzatolsimmetrico (9)
cablle Fine corsa in estensione | Fine corsa in estensione | Fine corsa in estensione | Fine corsa in rientro | Fine corsa in estensione | Fine corsa in rientro
MXQ6A Stopper in elastomero singolo | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827 | MXQA-A827-X11| MXQA-A827
MXQS6(L) Deceleratore singolo RJO603N — RJO603N RJ0603N - RJO603N
Solo stopper in metallo | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838
MXQ8A Stopper in metallo singolo con paracoli | MXQA-A887-X11 — MXQA-A887-X11 | MXQA-A887 — MXQA-A887
MXQ8(L) Stopper in elastomero singolo | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827
MXQSC(L) Solo deceleratore idraulico RJO603N — RJ0603N RJO603N = RJO603N
Solo stopper in metallo MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838
MXQ12A Stopper in metallo singolo con paracolpi | MXQA-A1287-X11 — MXQA-A1287-X11 | MXQA-A1287 — MXQA-A1287
MXQ12(L) Stopper in elastomero singolo | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227
NMXQ12C(L) Solo deceleratore idraulico | RJ0805U-X2300 — RJ0805U-X2300 RJ0805N — RJ0805N
Solo stopperinmetallo | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238 | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238
Stopper in metalo singolo con paracolpi | MXQA-A1687-X11 = MXQA-A1687-X11 | MXQA-A1687 = MXQA-A1687
MXQ16(A) Stopper in elastomero singolo | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627 | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627
Solo deceleratore idraulico | RJ1006U-X2300 — RJ1006U-X2300 RJ1006N = RJ1006N
Solo stopperinmetallo | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638 | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638
Stopper in metallo singolo con paracolpi | MXQA-A2087-X11 — MXQA-A2087-X11 | MXQA-A2087 — MXQA-A2087
MXQ20(A) Stopper in elastomero singolo | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027
Solo deceleratore idraulico | RJ1007HU-X2300 — RJ1007HU-X2300 | RJ1007HN — RJ1007HN
Solo stopperinmetallo | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038 | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038
Stopper in metallo singolo con paracolpi | MXQA-A2587-X11 — MXQA-A2587-X11 | MXQA-A2587 — MXQA-A2587
MXQ25(A) Stopper in elastomero singolo | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527
Solo deceleratore idraulico | RJ1410U-X2300 = RJ1410U-X2300 RJ1410N = RJ1410N
Solo stopperinmetallo [ MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538 | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538

* Per i dettagli sui blocchetti di regolazione applicabili a ciascuna opzione funzionale, fare riferimento alle pagine 11, 67 e 83.
* | blocchetti di regolazione per le opzioni funzionali (1) con compensatore di livello, (3) connessione assiale e (5) con compensatore di livello, connessione assiale

sono blocchetti di regolazione standard. Per ulteriori dettagli, consultare pagina 123 e 124.
* Per le dimensioni, fare riferimento alle dimensioni del tipo con blocchetto di regolazione indicato per ciascuna opzione funzionale.
* L’opzione con stopper in metallo con paracolpi non & disponibile per @ 6.

+ |l deceleratore idraulico di @ 20 utilizza una filettatura di dimensioni diverse rispetto agli altri blocchetti di regolazione.

i

[mm]
Stopper in metallo singolo con paracolpi | Stopper in elastomero singolo Deceleratore singolo Solo stopper in metallo

Serie A Serie A Serie A Serie A
MXQA-A887-X11 40 MXQA-A827-X11 [415 RJO0603N 29.9 [ MXQA-A838-X11 40
MXQA-A1287-X11 | 45 | MXQA-A1227-X11 [46.5| RJ0805U-X2300 |47.3| MXQA-A1238-X11 | 45
MXQA-A1687-X11 | 50 | MXQA-A1627-X11 [51.5] RJ1006U-X2300 [52.8| MXQA-A1638-X11 | 50
MXQA-A2087-X11 | 57 | MXQA-A2027-X11 |58.5| RJ1007HU-X2300 |52.8| MXQA-A2038-X11 | 57
MXQA-A2087-X11 | 64 | MXQA-A2027-X11 [65.5| RJ1410U-X2300 |77.1| MXQA-A2538-X11 | 64
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Serie MXQ
Montaggio del sensore

* Regolare il sensore dopo aver controllato le

Posizione corretta di montaggio sensore (rilevamento a fine corsa) condizion desercizio nelle impostazion correnti.

Sensore stato solido: D-M9[ /M9 1W [mm]
Modello Corsa A Corsa E
10 |20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100(125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74|74 — | — [ =] =10 | 06] 36 56|56 — | —|—]-—
[ ] MXQ8(A, C) |[13.9]13.9[139[13.9[139[139] — | — [ — [ 61 51| 51111281 61| — | — | —
] MXQ12(A, C) |26.5[16.5|16.5[16.5]16.5|16.5[165] — | — | 41| 6.1] 61 [141[14.1[33.1[331] — | —
u:m—“—'-‘ﬁi MXQ16(A)  [20.6]20.6[20.6]20.6[20.6 20.6]20.6[20.6] — [20 [14 [14 |21 [21 [27 [46 |46 | —
{ MXQ20(A) 32.221.2[212|21.2]21.2]21.2]21.2]21.2]21.2]20.9|21.9]21.9(21.9]27.9[36.9|61.9]61.9]61.9
LA EJ MXQ25(A) 34.4|25.4|25.4|25.4|25.4 | 25.4| 25.4 | 25.4 | 25.4 | 28.7 | 27.7|27.7 | 27.7 [ 40.7 | 40.7 | 42.7 | 65.4 | 65.7
MXQ6B 18 | 74| 74| 74| 74| 74 — | — | = | 1 [116]116]176(346([116] — | — | —
MXQ8B 29 [13.9]139(139139[139[139| — | — [ 2 | 91| 91[17.1[17.1[361[361| — | —
MXQi2B 26.5(16.5|16.5[16.5|16.5|16.5[165|165] — |14 |18 [18 |25 |25 [31 |50 |50 | —
MXQ16B 20.6 [20.620.6 [ 20.6 | 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [32.9|22.9]22.9(22.9[28.9[37.9]62.9[62.9[62.9
MXQ20B 322|21.2|21.2|21.2|21.2[21.2|21.2|21.2|21.2|30.8 | 31.8|31.8 | 31.8 |44.8 |44.8|30.8[69.8]69.8
Sensore stato solido: D-M9[1V/M9[IWV [mm]
Modello Corsa A Corsa E
10 {20 | 30 | 40 | 50 | 75 |[100(125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74| 74 — | — | - [ — |2 | 26| 56| 76|76 —[—|—[-—
MXQ8(A, C) [139[139[139[13.9[139[139] — | — [ — [ 71 71 71[181[301[ 71 = [ = [ =
MXQ12(A, C) |26.5[165|16.5[16.5]165|16.5[165] — | — | 6.1] 81| 81[16.1]16.1[36.1[351| — | —
MXQ16(A) 20.620.6|20.6[20.6 | 20.6 |20.6[20.6[20.6| — [22 [16 |16 |23 [23 [29 |48 [48 | —
MXQ20(A) 32.2(212[212|21.2]21.2]21.2]21.2]21.2]21.2]22.9|23.9]23.9(23.9(29.9[38.9|63.9[63.9]63.9
MXQ25(A) 34.4|25.4 254|254 |25.4|25.4|25.4|25.4|25.430.7|29.7[29.7 [ 29.7 [42.7 [ 42.7 | 28.7 | 67.7 | 67.7
MXQ6B 18 | 74| 74| 74[ 74 74] — [ — [ — [ 3 [136[13.6]/19.6]36.6[13.6] — | — | —
MXQ8B 29 [13.9]139(139|139[139[139| — | — [ 4 [11.1[11.1[19.1[19.1[381[381 — | —
MXQi2B 26.5[16.5|16.516.5|16.5|16.5]165|165] — |16 |20 |20 |27 |27 |33 |52 |62 | —
MXQ16B 20.6 [ 20.620.6 [ 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [34.9|24.9|24.9[24.9[30.9[30.9|64.9 [64.964.9
MXQ20B 322|21.2|21.2|21.2|21.2|21.2|21.2|21.2|21.2|32.9|33.8|33.8|33.846.846.8[32.8[71.8|71.8
Sensore reed: D-A9L /A9 1V [mm]
Modello Corsa A Corsa E
10 |20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100(125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150
4 | 46| 76| 96| 96
14 | 34| 34| 34| 34| — | — | — | — - -] = =
MXQs(A) (18] @ |E.0]71)]71)
91| 91| 9.1/15.1/32.1| 9.1
MXQ8(A,C) | 99| 99| 99| 99| 99| 99| — | — | — 66)66)|66) 128|096 66| ~ | ~ | ~
8.1]10.1(10.1]18.1|18.1|37.1| 37.1
MXQ12(A, C) |225|125(125|12.5|125 (125|125 — | — 656)(7.6)| 7.6) | (156) 1561 34 35)| — | ~
24 (18 |18 |25 |25 |31 |50 |50
MXQ16(A) 16.6|16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | — (21.5)|(15.5)| (15.5)| (22.5) | (22.5) | (28,5) | (47.5) | (47.5)| —
24.9(25.9(25.9(25.9(31.9(40.9|65.9|65.9 | 65.9
MXQ20(A) 282 |17.2|172(17.2 (172|172 |17.2| 172 17.2 | o' | o' | o | )| (20,0 | 38.4)| (63.4) | (63.4)| (63,4
32.7(31.7|31.7|31.7 | 44.7 | 44.7 | 46.7 | 69.4 | 69.7
MXQ25(A) 80.4|21.4| 214214 | 214|214 | 21.4| 214|214 | 7o) [0’ |00 o) 402 | 422)| (44.2) (66.9) (672
5 [15.6|15.6(21.6|38.6|15.6
MXQ6B 14 | 34 3434134/ 34 — | — | — (25)[(13.1)[(13.1)[(19.1)[@6.4)[(13.0) — | |
6 |13.1]13.1]21.1|21.140.1|40.1
MXQ8B 25 | 99| 99| 99| 99| 99| 99| — | — 35)|d06)|(106) (185 (186) 378 378)]| — | ~
18 [22 [22 |29 |29 |35 |54 |54
MXQ12B 225(125(125|125|125|125|125|125| — (155)|(19.5)| (19.5)| 26.5)| (26.5) | (325 | (51.5) (51,5 ~
36.9(26.9|26.9(26.9(329|41.9(66.9|66.9|66.9
MXQ16B 16.6| 166 16.6| 16.6| 166 (16.6| 16.6| 166 | 16.6| 0,y | 0070 o4'a) | (24.4)| (30,4 139.4) (64.0)| 64.4)| (64.4)
34.8(35.8|35.8(35.8|48.8|48.8|34.8|73.8(73.8
MXQ20B 282|17.2|172|17.2 | 172|17.2|17.2| 172 |17.2 | )| aa'a | 0| 1305 (46.3) | 46.9)| (32.3) (71.9)| 71 9
(): Indica i valori di D-A93.
Montaggio del sensore Campo d'esercizio
P . [mm]
/ ' \ recauzione ; Diametro applicabile
Modello di sensore 6 12116 | 20 | 25
H Coppia di serraggio D-MOCI(VY/MOCIW(VY/MOL] [ 25 [25 [ 3 | 4 [45] 5
Coppia di serraggio della D-A9LI(V) 45]5 6 | 7 |8 9

vite di montaggio sensore

[N'm

Vite di montaggio sensore

Modello di sensore Coppia di serraggio
D-A9L (V) 0.10a0.20
D-M9LI(V)/M9LIW(V) | 0.05a0.15
D-M9LIA(V) 0.05a0.10

H Strumento di montaggi sensore

(Compreso con il sensore)
Cacciavite di precisione

Per serrare la vite di montaggio del sensore (compresa con il sensore), usare un
cacciavite di precisione con impugnatura da 5 a 6 mm di diametro circa.

®125

* | valori che includono l'isteresi sono solo indicativi e non sono garantiti (considerando circa £30 % di
dispersione) e potrebbero variare notevolmente a seconda dell'ambiente di lavoro.

1 Oltre ai sensori applicabili elencati in “Codici di|
1 ordinazione”, & possibile montare i seguenti sensori. 1
I Sono disponibili anche i sensori allo stato solido (D-M9TIE(V)) 1

1

I normalmente chiusi (NC = contatto b) e il sensore allo stato solido (D-
" F8). Per ulteriori informazioni, consultare il Catalogoweb.

g i R |



Montaggio del sensore Serie MX Q

] Precauzioni durante il montaggio dei sensori \

] Rimozione del blocchetto di regolazione \

/\ Precauzione

1. Mantenere una distanza minima di almeno 3 mm in caso di
utilizzo parallelo del tipo standard e del tipo simmetrico.

In caso contrario i sensori potrebbero funzionare in modo difettoso.

Mantenere una distanza minima di almeno
3 mm in caso di montaggio parallelo.

2 . Tenere presente che in alcuni punti potrebbe non
essere possibile montare un sensore insieme ad un
blocchetto di regolazione centralizzato a opzione
funzionale. Usare il metodo indicato sotto. Nel caso
in cui una corsa non é indicata da [x] nella tabella
sotto, & possibile usare il sensore dopo averlo
inserito dal lato della piastra terminale.

1) Installare il sensore in un’altra scanalatura per sensori.

2) Rimuovere prima il blocchetto di regolazione e poi inserire il sensore.
(Per maggiori dettagli sul metodo di rimozione del blocchetto di
regolazione, consultare “Rimozione del blocchetto di regolazione”).

3) Sostituire il sensore con un sensore D-F8[.

Tipo con doppi attacchi

Modello ca
50 | 75 (100{125(150
MXQBA-L1ZL1(6, 7, 8, 9)

MXQ8A-L1ZC1(6, 7, 8, 9)

MXQ12A-01ZL1(6, 7, 8, 9)
MXQ16A-L1ZC1(6, 7, 8, 9)
MXQ20A-C1ZC1(6, 7, 8, 9)
MXQ25A-01ZC1(6, 7, 8, 9)

O x|x|x|x|x|g
o|o|olo|olo|g
ololo|ololold
olo|olo|olo
olo|olo|o

O]0|0]x|x|x|N

O|0|0|O
O|0|O
O|0

Tipo con altezza intercambiabile
Corsa
50

Modello

MXQ6(L)-LIZC1(6, 7, 8, 9)
MXQ8(L)-0ZCI(6, 7, 8, 9)
MXQ12(L)-0ZCI(6, 7, 8, 9)
MXQ16-1ZC1(6, 7, 8, 9)
MXQ20-020J(6, 7, 8, 9)
MXQ25-01ZC1(6, 7, 8, 9)

~
a

100/125/150

O|x|x|0|0|0|a
o|o|olololo]N
o|o|olololo|8
olololo|olo|8
o|o|o|ololo
o|o|ololo

(e){e]le][e)
O|0|0
O|Oo

MXQ6A, 8A, 12A
Corsa 10, 20 mm

Sensore non 0
/ montabile

Piastra terminale.

=%

Piastra terminale.

Blocco di regolazione

MXQ16(A), 20(A)
Corsa 10 mm

Sensore

non montabile
Possibilita di
montaggio sensori

Blocco di regolazione

O

1. Rimuovere le viti ad esagono incassato come
mostrato nel disegno.

Unita blocco
di regolazione

Rimuovere
Vite a esagono incassato
Modello Taglia vite Foro ad esagono  (Coppia di serraggio

[mm] incassato [mm] [N'm]
MXQeé[J-12[](6, 7, 8, 9) M2.5 2 0.36
MXQ8[I-[1Z[(6, 7, 8, 9) M3 2.5 0.63
MXQ12-[12[(6, 7, 8, 9) M4 3 1.5
MXQ1e6[J-[JZ[](6, 7, 8, 9) M5 4 3
MXQ20(-[12[(6, 7, 8, 9) M5 4 3

2. Inserire il sensore D-M9L1.

==25 55

@ Inserire EB

D-M9[] sensore

3. Applicare dell’adesivo di bloccaggio alla filettatura
femmina del corpo e poi installare di nuovo il
blocchetto di regolazione.

* Per la coppia di serraggio e altri valori, consultare la tabella
alla voce 1.

Punti di applicazione adesivo

ipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e altarigidita | Tipo con doppi attacchi
MXQL] MXQLIC MXQLlB MXQLIA

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

3
o2
5 0
7]
o c
S o
S
cn
[*]
=

Selezione del modello| Esecuzioni speciali
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Serie MXQ

Esecuzioni speciali

Grasso PTFE

Lubrificante per macchinari per processi alimentari

Vite di regolazione lunga (campo di regolazione piu lungo di 10 mm)

-X12

Vite di regolazione lunga (campo di regolazione pit lungo di 20 mm )

-X28 Dado e vite di regolazione lunghi I

-X33 Senza anello magnetico integrato per sensore

-X42 Unita guida anticorrosiva

-X580 Specifica bassa velocita (15 a 50 mm/s)

X2100 Piastra terminale compatibile con I'attuale serie MXQ

Specifica resistente alle alte temperature (-10 °C a 100 °C)

-X2192
X2200
X2201

m | Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione dalla direzione assiale I

*1 Eccetto @ 6

Specifica doppia corsa

| Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata

Specifica blocchetto di regolazione laterale

| Uso combinato del deceleratore idraulico + stopper in metallo

®127

O

Esecuzioni speciali

Per maggiori informazioni, prezzi e consegna, contattare SMC.

Tipo con doppi
attacchi

Tipo a bassa spinta
e alta rigidita

Tipo con attacchi
su un singolo lato

Tipo con altezza
intercambiabile

MXQLCIA

MXQlB

MXQLCICc

MxaQQ

g
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Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

n Grasso PTFE
Il grasso PTFE & usato per tutte le parti su cui & applicato il grasso. Q AttenZione

= Per il tipo con deceleratore idraulico, si utilizza il grasso standard sulla parte del o
deceleratore. Precauzioni

Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in contatto con il
grasso del cilindro presente sulle mani pud sviluppare un gas
Specifiche TGrasso PTFE nocivo alla salute umana.

\ Diametro [mm] \ 6,8, 12, 16, 20, 25 \

+ Le dimensioni e le specifiche diverse da quelle indicate sopra corrispondono a
quelle del modello standard.

MXQl N. modello standard | - X7

Simbolo
E Lubrificante per macchinari per processi alimentari -X9

E usato lubrificante alimentare per tutte le parti su cui & applicato il grasso. * Per il tipo con deceleratore idraulico, si utilizza il grasso standard
sulla parte del deceleratore.

MXQl N. modello standard | - X9

. T " - - . Zona per applicazioni di tipo alimentare
Spec|f|che Lubrificante per macchinari per processi alimentari Non installabile
l Diametro [mm] [ 6, 8, 12, 16, 20, 25 Zona soggetta a schizzi
= Le dimensioni e le specifiche diverse da quelle indicate sopra corrispondono a Non installabile

quelle del modello standard.

/\ Precauzione

1. Non utilizzare in un ambiente a contatto con gli alimenti.
2. Non usare in un ambiente con schizzi di liquidi, ad es. acqua, detergenti o sostante chimiche liquide.
<Non installabile>

Applicazioni diverse
da quelle alimentari

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

MXQLlC

Applicazioni di tipo alimentare:........... in cui gli alimenti venduti come prodotto entrano in ataliabilg >
contatto diretto con le componenti del cilindro.
Ambienti soggetti a schizzi................ in cui gli alimenti non venduti come prodotto entrano

in contatto diretto con le componenti del cilindro.
<Installabile>
Applicazioni diverse da quelle alimentari Ambienti in cui non si verifica il contatto con alimenti.

SMC 128®

O

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore
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Serie MXQ

E Vite di regolazione lunga (campo di regolazione: 10 mm piu lungo)

Stopper in metallo con paracolpi, stopper in elastomero: il campo
di regolazione della corsa € stato aumentato di 10 mm rispetto al
prodotto standard, allungando la vite di regolazione.
Deceleratore idraulico/RJ: il campo di regolazione ¢ stato

aumentato grazie all’uso di una squadretta montata sullo snodo

sferico del deceleratore.
+1 Fare riferimento alla tabella seguente per I'unita deceleratore applicabile a “-X11”.

* “-X11” non & disponibile per i prodotti con bloccaggi a fine corsa o blocchetti
di regolazione centralizzati. Se & necessario un prodotto con un campo di
regolazione piu lungo di 10 mm, consultare SMC.

*

-X11 non puo essere utilizzato con un compensatore di livello.

Esistono delle serie senza corsa del compensatore di livello, pertanto il tipo

Simbolo

Codice modello standard

MXQ

Codice del blocchetto di regolazione standard

Codice della vite di regolazione standard*!

Vite di regolazione lunga (campo di regolazione: 10 mm piu lungo)

= X11

Dimensioni
Blocchetto di regolazione di fine corsaiin rientro  Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione Stopper in metallo con paracolpi [mm]
——] Serie A B C D E
MXQ8(A, C) — 40 | 25 | 20 | 23 | 18
MXQi12(A,C)| — 45 | 27 | 20 | 26 | 19
> ) MXQ16(A) — 50 | 28 | 20 | 27 | 18
Campo di MXQ20(A) = 57 | 31 20 | 30 19
regolazione C 05 Campo di MXQ25(A) — 64 | 32 | 21 | 31 | 20
Max. B regolazione E = MXQ8B | 45 | 27 | 18 | 26 | 17
- Max. D — MXQ12B| 50 | 28 18 | 27 16
A A = MXQ16B| 57 | 31 | 18 | 30 | 17
— MXQ20B| 64 32 18 31 17
RJC-X2300 Squadretta “-X11” non e disponibile per MXQ6(A, B).
Per allungare la Stopper in elastomero [mm]
dimensione A, viene Corsa Serie A B C D E
montata una squadretta. MXQ6(A) — 415 27 | 22 | 25 | 20
= ne MXQ8(A, C) [MXQ6B [415| 27 [ 21 | 25 | 19
:=“ MXQ12(A, C)|MXQ8B | 46.5 | 28 | 21 27 | 20
MXQ16(A) |MXQ12B|51.5| 30 | 21 28 | 20
MXQ20(A) MXQ16B| 585 | 32 | 22 | 31 21
MXQ25(A) |MXQ20B|655| 34 | 22 | 33 | 21
Deceleratore idraulico/RJ [mm
Serie A B C D E  [Modello unita deceleratore applicabile
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 47.3 | 29 19 | 28 18 RJ0805U-X2300
MXQ16(A) |[MXQ12B|52.8 | 31 19 | 30 | 18 RJ1006U-X2300
MXQ20(A) [MXQ16B|52.8 | 23 11 26 14 RJ1007HU-X2300
MXQ25(A) |MXQ20B|77.1 | 46 | 31 45 | 30 RJ1410U-X2300

®128-1

“-X11” non e disponibile per MXQ6(A, B) e MXQ8(A, C).

La forma della parte di regolazione varia (foro esagonale, piani chiave, scanalatura) a
seconda della serie di blocchetto di regolazione e deceleratore. Per i dettagli, fare
riferimento alla vista completa del prodotto standard.

Stopper in metallo [mm]
Serie A B C D E
MXQ6(A) — 40 | 26 | 20 | 24 | 18
MXQ8(A, C) [MXQ6B | 40 | 25 | 20 | 23 | 18
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 45 | 27 | 20 | 26 | 19
MXQ16(A) [MXQ12B| 50 | 28 [ 20 | 27 | 18
MXQ20(A) |MXQ16B| 57 | 31 | 20 | 30 | 19
MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 21 31 20







Serie MXQ

Simbolo
n Vite di regolazione lunga (campo di regolazione piu lungo di 20 mm) m

Il campo di regolazione della corsa € aumentato di 20 mm rispetto al prodotto standard allungando la vite di regolazione.

Per il campo di regolazione, consultare la tabella sotto.

* “-X12” non é disponibile per il deceleratore idraulico (RJ).

* “-X12" non ¢ disponibile per i prodotti con bloccaggio a fine corsa o blocchetti di regolazione centralizzata. Consultare SMC quando & necessario un prodotto con un
campo di regolazione minimo di 20 mm.

* Non esiste una corsa del compensatore di livello per il tipo -X12, pertanto non puo essere utilizzato con un compensatore di livello.

N. modello standard

MXQ | N. modello blocchetto di regolazione standard | = X12

N. modello vite di regolazione standard I Vite di regolazione lunga (campo di regolazione piu lungo di 20 mm)

Dimensioni
Stopper in metallo con paracolpi [mm]
Bloccheto i recolaz Blocchett di recolas Modello A B C D E
Juneto s eanne Bt onanore WXGBAC) | — | 50 |3 | w0 | %5 | 2
MXQ12(A,C) — 55 | 37 | 30 | 36 | 29
e —— MXQ16(A) — 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) — 67 | 41 | 30 | 40 | 29
MXQ25(A) — 74 | 42 | 31 | 41 | 30
( : — MXQ8B | 55 | 37 | 28 | 36 | 27
Campo di regolazione C, 0.5 Gampo di regolazions E — MXQ12B| 60 | 38 | 28 | 37 | 26
Max. B Max. D — MXQ16B| 67 | 41 | 28 | 40 | 27
A A — MXQ20B| 74 | 42 [ 28 | 41 | 27
“-X12” non ¢ disponibile per MXQ6(A, B).
Stopper in elastomero [mm]
Modello A B (o] D E
MXQ6(A) — 515| 37 | 32 | 35 | 30

MXQ8(A, C) (MXQ6B |51.5| 37 | 31 35 | 29
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 565 | 38 | 31 | 37 | 30
MXQ16(A) |MXQ12B[615| 40 | 31 | 38 | 30
MXQ20(A) |MXQ16B|685| 42 | 32 | 41 | 31
MXQ25(A) |MXQ20B|755| 44 | 32 | 43 | 31

Stopper in metallo [mm]
Modello A B C D E
MXQ6(A) 50 | 36 | 30 | 34 | 28

MXQ8(A,C) [MXQ6B | 50 | 35 | 30 | 33 | 28
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 55 | 37 | 30 | 36 | 29
MXQ16(A) |MXQ12B| 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) |MXQ16B| 67 | 41 | 30 | 40 | 29
MXQ25(A) |MXQ20B| 74 | 42 | 31 | 41 | 30

®129



E Dado e vite di regolazione lunghi

Regolazione facilitata della corsa con lunghezze complessive maggiori del dado di regolazione e della vite di regolazione e del deceleratore idraulico.
Si usa per il blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione del meccanismo di bloccaggio a fine corsa e del blocchetto di
regolazione di fine corsa in estensione della specifica blocchetto di regolazione centralizzato.

* | blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione per i tipi con bloccaggio fine corsa e blocchetto di regolazione centralizzato utilizza un blocchetto di

regolazione standard con dado e una vite di regolazione lunghi (-X28).
Non & necessario il suffisso del codice “-X28”.

MXQ

N. modello standard*’

N. modello blocchetto di regolazione standard

Dimensioni

Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

I

1

Campo di
regolazione C F
Max. B
A

Supporto cappuccio

- Campo di
05 |F regolazione E
Max.D|
A
Corsa

e

RJCI-X2300

Il supporto cappuccio € montato
per allungare la dimensione A.

- X28 (s
1_Dado e vite di regolazione lunghi E’
Hy
S
Stopper in metallo con paracolpi [mm] §§<’
Modello A|/B|C|D|E]|F 2=
MXQ8(A, C) — 40 [25 |15 |23 |13 [ 10 <
MXQ12(A, C) - 45 | 27 | 15 | 26 | 14 | 11 8
MXQ16(A) — 50 |28 [ 15|27 [ 13| 13 >:_
MXQ20(A) — 57 | 81 |17 [ 30 | 16 | 13 s
MXQ25(A) — 64 | 32 [ 14 |31 [ 13| 18 §
- MXQ8B |45 | 27 [ 13 | 26 | 12 | 11 SO
— MXQ12B| 50 | 28 | 13 | 27 | 11 | 13 3 [
= MXQ16B| 57 | 31 | 15 | 30 | 14 | 13 g g
- MXQ20B| 64 | 32 | 11 [ 31 | 10 | 18 £=
I modello MXQ6(A, B) non & disponibile. §
Stopper in elastomero [mm] §
Modello A[B]CIDJ[E]JF o
MXQ6(A) — 41527 |17 | 25 | 15 | 10 5
MXQ8(A, C) |MXQ6B [415| 27 | 16 | 25 | 14 | 10 2
MXQ12(A, C) [MXQ8B 465 28 | 17 | 27 | 16 | 11 gl:l
MXQ16(A) |MXQ12B|51.5| 30 | 16 | 28 | 15 | 13 Eg
MXQ20(A) |MXQ16B|[585| 32 | 19 | 31 | 18 | 13 - §>E<
MXQ25(A) |MXQ20B|655| 34 | 15 | 33 | 14 | 18 s
Deceleratore idraulico/RJ S
Modello A B | C D E F  |Coice parte applicabile (Solo deceleratore idrauiico) '%
MXQ6(A) — |209|16| 3 |14] 3 |10 —
MXQ8(A, C) |MXQ6B [299] 15 | 3 | 18 |22 10| T 0c0N £5
MXQ12(A, C) [MXQ8B [47.3| 29 [ 14 | 28 [ 13 [ 11 | RJ0805U-X2300 g
MXQ16(A) |MXQ12B|528| 31 | 14 | 30 | 13 | 13 | RJ1006U-X2300 =
MXQ20(A) MXQ16B|528| 23 | 6 | 26 | 9 | 13 RJ1007HU-X2300 g i
MXQ25(A) MXQ20B |77.1| 46 | 24 | 45 | 23 | 18 RJ1410U-X2300 gg
Per MXQ6(A, B) e MXQ8(A, C), solo il dado di regolazione & lungo. =
Stopper in metallo ]
Modello A[B[C|DJ|E]F 2o g
MXQ6(A) — 40 | 26 | 15 | 24 | 13 | 10 3 2
MXQ8(A, C) IMXQ6B | 40 | 25 | 15 | 23 | 13 | 10 ‘g [
MXQ12(A,C) [MXQ8B | 45 | 27 | 15 | 26 | 14 | 11 =
MXQ16(A) [MXQ12B| 50 | 28 | 15 | 27 | 13 | 13
MXQ20(A) |[MXQ16B| 57 | 31 |17 |30 | 16 | 13
MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 14 | 31 | 13 | 18

La forma della parte di regolazione varia (foro esagonale, piano chiave, scanalatura) a seconda
del modello del blocchetto di regolazione o deceleratore idraulico. Per i dettagli, fare riferimento
alla vista completa del prodotto standard.
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Serie MXQ

E Senza anello magnetico integrato per sensore

Questo prodotto non € dotato di un anello magnetico per un sensore.
E adatto per applicazioni in cui la forza magnetica non & ammissibile.

MXQl N. modello standard | - X33

lSenza anello magnetico
integrato per sensore

Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata

Con questa specifica la tenuta del pistone, la tenuta dello stelo e
gli o-ring sono realizzati in elastomero fluorurato.

* Per il tipo con deceleratore idraulico, viene utilizzato un deceleratore
standard.

MXQl N. modello standardl - X39

l Guarnizione di tenuta in
gomma fluorurata

ﬂ Unita guida anticorrosiva

La unita e il blocco guida sono gia state sottoposte a
trattamento anticorrosione.

MXQl N. modello standard | - X42

l Unita guida anticorrosiva

m Specifica bassa velocita (15 a 50 mm/s)

E possibile evitare il fenomeno stick-slip (inceppamenti e slitamenti)
e il cilindro pu0 funzionare in modo uniforme anche a velocita piu
basse comprese tra 15 e 50 mm/s.

MXQ | N. modello standard | ~ X580

l Bassa velocita

* Non lubrificare mediante sistema pneumatico.
* Non & dotato di un bloccaggio a fine corsa.

®131

Simbolo

Specifiche
Diametro [mm] 6,8, 12, 16, 20, 25
Sensore Non montabile

* Le dimensioni e le specifiche diverse da quelle indicate sopra corrispondono
a quelle del modello standard.

Simbolo

Specifiche

Diametro [mm] 6, 8,12, 16, 20, 25

Materiale della tenuta Gomma fluorurata

* Le dimensioni e le specifiche diverse da quelle indicate sopra corrispondono
a quelle del modello standard.

Simbolo

Specifiche

Diametro [mm)] 6, 8, 12, 16, 20, 25

Trattamento superficiale | Speciale trattamento anticorrosione*?

*1 |l trattamento speciale anticorrosivo fa diventare la unita e il blocco guida neri.
* Le dimensioni e le specifiche diverse da quelle indicate sopra corrispondono
a quelle del modello standard.
Simbolo

Specifiche

Diametro [mm] 6, 8,12, 16, 20, 25

Campo velocita d'esercizio

(Velocita media d'esercizio) 15 a 50 mm/s

Tipo con blocchetto di

regolazione applicabile Stopper in elastomero, stopper in metallo

* Le dimensioni e le specifiche diverse da quelle indicate sopra corrispondono
a quelle del modello standard.



Esecuzioni speciali Serie MX Q

m Piastra terminale compatibile con I’attuale serie MXQ

Le dimensioni per il montaggio di un carico sulla piastra terminale sono le stesse di quelle dell’attuale serie MXQ.

Diametro®

MXQ I?I

Codici di ordinazione

Come nel modello
standard.

Corpo opzioni

— | Tipo con altezza intercambiabile

(Simmetrico)

L Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni blocchetto di regolazione e——

Simbolo

~-[10][zB][_][m9BWL]- x2100

Tipo di blocchetto di regolazione

Posizione di montaggio del
blocchetto di regolazione™

Simbolo — - - =
Fine corsa in ) A Fine corsa in | Fine corsa
) Fine corsa in rientro B
estensione estensione | in rientro
4 Senza blocchetto di regolazione
ZA* ) ) O O
Stopper in metallo singolo con
ZB paracolpi*? S
ZC*! ©)
ZD*! O @)
ZE Stopper in elastomero O
ZF*! ©)
ZG*! O ©)
ZH Deceleratore idraulico/RJ O
ZJ* ©)
ZK*! O O
ZL Stopper in metallo O
ZM*! ©)
ZN Tipo con lunghezza totale pill corta (senza blocchetto di regolazione)
ZBF*' | Stopperin Stopper in elastomero O O
ZBJ*" | metallo singolo | Deceleratore idraulico/RJ O ©)
ZBM*T | con paracolpi*2[ Stopper in metallo O @)
ZEC*' Stopper in Stopper in metallo con paracolpi*?| O O
ZEJ*! elastzmero Deceleratore idraulico/RJ O O
ZEM*' Stopper in metallo O O
ZHC*' Stopper in metallo con paracolpi*y| O O
ZHF*! Deceleratore Stopper in elastomero O ©)
idraulico/RJ
ZHM* Stopper in metallo O O
ZLCH Stopper in Stopper in metallo con paracolpi*y| O O
ZLF* metpapl)lo Stopper in elastomero O O
ZLJ* Deceleratore idraulico/RJ O O

*1 Solo per I'uso con un blocchetto di regolazione centralizzato
*2 Non disponibile per @ 6

*3 Senza simbolo per la posizione di montaggio del blocchetto di regolazione:

Il blocchetto di regolazione pud essere montato in un secondo momento.

Montaggio su piastra
terminale compatibile

Opzioni funzionali

® Sensore
Senza sensore (anello

Standard

magnetico integrato)

Con bloccaggio a fine corsa

= | sensori applicabili corri-

Connessioni assiali

spondono a quelli del prodot-

Blocchetto di regolazione centralizzato

to standard.

N|o(Ww(N| |

Blocchetto di regolazione centralizzato (simmetrico)

Combinazioni opzione del blocchetto di regolazione/opzione funzionale

Opzione del blocchetto di regolazione

Opzione funzionale

— 2 3 6 7

ZA, ZD, ZG, ZK, ZC, ZF, ZJ, ZM
ZBF, ZBJ, ZBM, ZEC, ZEJ, ZEM
ZHC, ZHF, ZHM, ZLC, ZLF, ZLJ

X
X
X
@)
©)

ZB, ZH O O O X X
ZE, ZL O O O X X
ZN O X O X X
Specifiche

Serie

Tipo con altezza intercambiabile

Diametro [mm]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Posizione di montaggio

Standard

Blocchetto di regolazione i fine corsa in estensione

del blocchetto di
regolazione

Blocchetto di regolazione
centralizzato

Unita di regolazione su entrambi i lati,
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

Tipo opzione
funzionale

Senza opzione funzionale (standard), con bloccaggio a fine
corsa, connessione assiale, blocchetto di regolazione

centralizzato, blocchetto di regolazione centralizzato (simmetrico)

* Le specifiche non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

Dimensioni (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard).

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e altarigidita | Tipo con doppi attacchi
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

ipo con altezza intercambiabile
MXQL]

Piastra terminale

m Specifica resistente alle alte temperature (-10 a 100 °C)

Il materiale della tenuta e il tipo di grasso sono stati cambiati. Ora
il prodotto pud essere utilizzato a temperature da -10 a 100 °C.

MXQl N. modello standard | - X2128

= |L'anello magnetico & integrato, ma in caso di utilizzo di un sensore, il

l Resistente alle alte temperature

campo di temperatura applicabile diventa -10 a 60 °C.
* Non & possibile ordinare un modello con un sensore.
* Non e dotato di un bloccaggio a fine corsa.

. L =
X Dimensioni [mm] ———
Serie | X | Y MM [MQ | o=
MXQ6 | 20 | 11 M3x05 | 5 | @ g
MXQ8 [24 [13 | M4ax07 | 6 | 88
. > 1 MXQi12| 29 | 17 M5x0.8 | 6 g 5
@{}@ Y| MXQ16] 29 |23 Mex1 |10 | 88
Yo\ MXQ20| 35 | 28 Mex1 |13 | 8§
44 5| M8x1.25 | 1 S5
2 x MM prof. filettatura MQ MEQES 335 8x125 | 15 °°
+ Nel centro della piastra terminale non
sono presenti fori di montaggio. °©
© o
Simbolo 25
[7]
O c
S o
cwn
[*]
=

Specifiche

Temperatura ambiente

-10 °C a 100 °C (senza congelamento)

Materiale della tenuta

Gomma fluorurata

Grasso

Lubrificante per alte temperature

Tipo con blocchetto di
regolazione applicabile

Stopper in metallo

* Le specifiche non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard.

/\ Attenzione

Precauzioni

Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in contatto con il grasso del cilindro
presente sulle mani puo sviluppare un gas nocivo alla salute umana.
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Serie MXQ

m Specifica doppia corsa

Possibilita di integrare due cilindri collegandoli in linea e di controllo corsa in due fasi in entrambe le direzioni.

Codici di ordinazione

MXQ[12| A -[15]|-(25| [ZA|-[M9BWL|- X2192 ¢Corsa doppia
Diametro Sensore
8 [ — [Senza sensore (anello magnetico integrato)|
12 ® CorsaA |[é CorsaB-A + | sensori applicabili corrispondono a quelli del prodotto standard.
20 ;g Opzioni blocchetto di regolazione
25 5 35 Tipo di blocchetto di regolazione*2+3 | Posizone d montaggo ce
Simbol blocchetto di regolazione
. 45 °[Fine corsa in Fine corsa in rientro | e cosain[Fine corsa
Opzione corpoe® 10 estensione estensione | in rientro
[ A [ Tipo con doppi attacchi | 10 20 Z | Senza blocchetto di regolazione
30 ZA [] []
. 40 ZB | Stopper in metallo con paracolpi [ )
Specifiche 15 ZC °
Serie Tipo con doppi attacchi 15 o5 ZD _ [ [
Diametro [mm] 8,12, 16, 20, 25 35 %E Stopper in elastomero [ o
Max. corsa [mm] 50 20 20 ZG ° °
* Le specifiche non indicate sopra corrispondono a 30 ZH | Deceleratore idraulico/RJ [ )
quelle del modello standard. 25 25 ZJ M)
ZK [ ) [ )
ZL | Stopper in metallo [ )
ZM [ )
Descrizione funzionale del cilindro corsa doppia ZBF | Stopper in [ Stopper in elastomero 0 ®
l PP ‘ ZBJ | metallo con | Deceleratore idraulico/RJ [ ) [ )
B c A ZBM | paracolpi Stopper in metallo [ [ )
1 | | . — ZEC .| Stopper in metallo con paracolpi | @ [ )
[ 1) Condizione iniziale Stopper in - :
I{ ‘ (Posizione corsa 0) ZZEEI‘\jII elastomero gﬁ)f;iﬁfﬁg;ﬁg“cw RJ : :
2) 1a fase: Azionamento ZHC Stopper in metallo con paracolpi | @ [ )
CorsaB  Corsa A | Deceleratore -
corsa A _ | ZHF | idraulico/RJ Stopper in elastomero [ ) [ )
0 Quando la pressione ZHM Stopper in metallo [ [
‘? ﬂ: | pneumatica & alimen- ZLC Stopper in Stopper in metallo con paracolpi | @ [ )
{ } ‘i ‘ tata dall'attacco lo %ll:‘li metallo gtoprfer in elastorr:,en;R (] (]
Corsa A stelo aziona la corsa A. eceleratore idraulico/RJ | @ [ ]
) =1 @: Consegnato assieme al prodotto ma non montato Senza simbolo
3) 2a fase: Azionamento per la posizione di montaggio del blocchetto di regolazione: II
® A} corsa B-A blocchetto di regolazione pud essere montato in un secondo momento.
Corsa B-A B ‘ ‘ Secondo la 1a fase, «2 | blocchetti di regolazione su entrambi il lati e il blocchetto di
“I T quando la pressione regolazione di fine corsa in estensione non sono disponibili per @ 8.
ul 1 ‘ pneumatica & alimenta- E disponibile solo il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro.
ta dall'attacco lo stelo *3 Quando il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro deve essere
aziona la corsa B-A montato successivamente, ordinare I'opzione —X2202 (blocchetto di
’ regolazione di fine corsa in estensione dalla direzione assiale).
e 4) Rientro cilindro
| (f ﬁ Quando la pressione . . —
[ pneumatica é alimenta- l Doppia spinta possibile. ‘
H ta dall'attacco, lo stelo I? (E ﬁ
CoreaB . Corsa A & in rientro completo. ‘ 1) Condizione iniziale
(Posizione corsa 0)
| E possibile azionare la corsa A o la corsa B individualmente.| CorsaB  Corsa A 2) Doppia spinta
® (A) ngndo la pressione pneu-
B : A Azionamento corsa A [\3 1‘ | tma“ch? ia""ée”tﬁta atg" at
: ‘ 1 I acchi A e C allo stesso
1) C|)Don<_jiz_ione inizialg W Pw L | 1 ‘ tempo, & possibile ottenere
(Posizione corsa 0) la doppia spinta nel campo
Corsa B Corsa A Corsa A della corsa A.
(A) 2) Funzionamento —
Corsa A I? (E | Quando la pressione neu- ’ Precauzioni
‘ | i T mat||ca elahmgantat? dall attic
! 1 1 ‘ co lo stelo aziona la corsa A. APrecauzmne
5 c A 1. La regolazione puo essere eseguita dai blocchetti di
I 1 }  (_Azionamento corsa B regolazione corsa nelle posizioni del fine corsa in ri-
1)89“““”em””% entro ma non nella posizione centrale.
osizione corsa
Corsa B Corsa A
® 2) gunzignallmento )
uando la pressione pneuma-
Corsa B ‘13 ‘ | tica & alimentata dall'attacco ,

lo stelo aziona la corsa B.

—
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Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo
(M=
=
3]
o
. . . 8
Dimensioni ® <
a0
MXQ8A-[-[1Z-X2192 N o xe
g 5 X
5 S S=
s 5 °
<] [ o
1 g ] 2
H 17 o + HA H 17 S [
G & | 23H9("5"™) profondita2 G e 58 83  p———
- A_.* (=2} [T %
@D o o = =2 I ~ W | © =)
- I R ) K=
B . ® . o (oS | £
1" Q-0 or— L L ©-—o ¢ ~ T %m
+0.025 " % é o
@3H9 ("0 profondita 2 4 A— 4 NN x M4 x 0.7 s g
HB GB HB GB foro passante filettato b =
8
- =
Corsa B: 20 mm Corsa B da 30 a 50 mm Vista A-A s
trasversale -3
M o
05 s
e K-}
0 2
! ! w 50
a [
J 1 10.5 £0
s X
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 V4 % =
(Tappo: piano chiave 7) ZZ s
g
e
E
4.1 (Max. profondita di awitamento) a5 23 =
2.1 (Min. profondita di awitamento) @ 3H9 ("0 %*° ) profondita 1.5 : 3H9 ("9°*° ) profondita 1.5 19.7 g
-8 2
D @ O e § X
o - o] —| N N
> WO 1) QI U (\II ® % =
& = TD ==} S
N xM3x0.5 F B ) 15| \ 2xM3x05 S
N = \prof. filettatura 5 |‘__’-
Vista B-B (71> xF =
trasversale —
o 'c
S E
(Foro di sfiato) S 8
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 J | 10.5 § %
/ o
: | s &35
Dimensioni/Pesi -
Peso [g] g °
. A q P : O
Corsa A |Corsa B Modello Dimensioni {mm] Tipo Pﬁwsgcgﬁg;jon S.V?e‘gﬁfé‘i."fn‘ie' g 3
" PRlI= c
F{ N[ G| H [HA[NN[GB[AB[ T [ J [ M [ Z [ZZ | " ravorc] mroons g S
5 MXQ8A-5-15Z[1-X2192 s
10 20 MXQ8A-10-10Z -X2192 25 4 54 | 28 - 3 65 | 40 | 525|325 | 785|110|120| 230
5 MXQ8A-5-25Z[ 1-X2192 S
10 30 MXQ8A-10-20Z[]-X2192 | 26 6 52 | 23 | 27 4 85 | 40 | 63 42 88.5 | 130 | 140 | 270 é
15 MXQ8A-15-15Z[ -X2192 o
5 MXQ8A-5-35Z[ 1-X2192 S
10 MXQ8A-10-30Z1-X2192 N
15 40 MXQ8A-15-25Z1 -X2192 32 6 40 | 31 31 4 70 | 55 | 52,5 | 52.5|104.5| 130 | 140 | 280 15 8 §
20 MXQ8A-20-20Z[ -X2192 =
5 MXQ8A-5-45Z[ 1-X2192 %
10 MXQ8A-10-40Z[ -X2192 8
15 50 MXQ8A-15-35Z[-X2192 | 46 6 59 | 29 | 29 4 85 | 55 | 57.5|62.5 [131,5 | 145|155 | 330 E
20 MXQ8A-20-30Z[ -X2192 %
25 MXQ8A-25-25Z[ -X2192 s
* Non & possibile eseguire la regolazione della corsa della prima fase. >
* Per le dimensioni del modello con un’opzione blocchetto di regolazione, consultare pagine 139 e 140. &
134®
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Serie MXQ

m Specifica doppia corsa

Dimensioni

MXQ12A-[1-[1Z-X2192 2 0
AT ;(g
g g
© o
HA __H G 225 2 H 6 05 2
74 85 ©4H9('0") profondta 25 = %3
> So
0 W A— P - Ct’;, . o - L@,
[ee] Y : | ~ =
Q aql+ g g N % F - E
" LZ‘ :@—@)—Eﬁﬁ: PO®©® © ﬁ: =
10 bis /
NN x M5 x 0.8 A= 5 5
foro passante filettato HB GB HB GB

Vista A-A
trasversale

Corsa B 40, 50 mm

Corsa B 20, 30 mm

(+g.030 )

M @ 4H9 profondita 2.5
05 |
—— 0
n
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 J ? | 13
(Tappo: piano chiave 7) Y4
Y44
5.7 (Max. profondita di awitamento) 4H9 (+g-030) orofondita 2 27
27 Min. profonita i awiamerto 0,030 4.5 24.9
®4H9(o )profonditéz —B
o\ & @ Og ‘
8] SO0 6 2 _1oeHa/e
» ' ® @ OF : ‘
L N T
o) T D aw)
F 8B ™ 7 2xM3x0.5
N prof. filettatura 5
Vista B-B 16 (7-1)XF
trasversale
(Foro di sfiato)
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 J | 13
/ 0
C |
Dimensioni/Pesi
Peso [g]
Corsa A|Corsa B| Modello Dimensioni {mm] Tipo Pﬁ?é’c'é‘ﬁgkul?ﬂiv?e‘é‘éﬂi?fn‘ie'
F[N] G| H[HAINN[GB[HB| T [J [ M [ Z [ ZZ | o | nronre.
5 MXQ12A-5-15Z[ 1-X2192
10 20 MXQ12A-10-10Z0-X2192 28 | 4 | 53|32 | — | 3 |675| 48 | 565 | 32 | 925|121 |133.5| 420
5 MXQ12A-5-25Z[ 1-X2192 480
10 30 MXQ12A-10-202[1-X2192 | 38 | 4 | 65 | 40 | — | 3 | 77.5| 58 | 68.5 | 40 | 102.5 | 141 | 153.5 460
15 MXQ12A-15-152[1-X2192
5 MXQ12A-5-35Z[ -X2192
10 MXQ12A-10-30Z[1-X2192 30
15 40 MXQ12A-15-25201-X2192 34 | 6 | 37|29 |39 |4 |755| 60 |585| 50 |120.5| 141 | 153.5| 490 (25)*1 16
20 MXQ12A-20-20Z[ 1-X2192
5 MXQ12A-5-45Z[ 1-X2192
10 MXQ12A-10-40Z[1-X2192
15 50 |MXQ12A-15-35Z[1-X2192| 34 | 6 | 42 | 39 | 39 | 4 | 90.5| 60 | 63.5| 60 | 130.5| 156 | 168.5 | 530
20 MXQ12A-20-30Z[ 1-X2192
25 MXQ12A-25-252[1-X2192

*1 |l valore tra () e il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
* Non e possibile eseguire la regolazione della corsa della prima fase.

* Per le dimensioni del modello con un’opzione blocchetto di regolazione, consultare pagine 139 e 140.
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Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo
(=
-X2192
s
Dimensioni ®«
———— a0
MXQ16A-[ - 1Z2-X2192 pe 40030 " = 80
k= Q 5H9( 0 )profondlta 3 5 T X
S £ cs
H G 28 2 HA H G 225 =& 8
_ _ g A— _ _ g 8.7 124 3
| L | [ =
) . 2 N * ? = 5o T I
f - 0 i - 0, Q g Q %
() L;3o@}4@e = = g
Ld 7: > % m
D
6 At 6 & 'EE
HB GB HB GB NN x M6 x 1 §g
foro passante filettato s =
o
Corsa B da 20 a 40 mm Corsa B 50 mm Vista A-A §
. trasversale
@ 5H9 ("5 ) profondita 3 M =
0s [ T
©
= 8
‘ 50
=
% J ?V I 145 EE;
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 Z h § %3
(Tappo: piano chiave 7) 77 E=
g
8
7.3 (Max. profondita di awitamento) 35 %
3.3 (Min. rofondita ci awitamento) 5H9 ("6 ) profondita 2 5.5 320 5
—B - S
, £
o S
53
3 g } O 8| 3 §
- i [
o 1@ £
i 5
™ 23 o
@ 5H9 ("6 **°) profondia 2 =2
Vista B-B - 2 x M4 x 0.7 prof. —_
trasversale filettatura 6
(Foro di sfiato) 2
2e
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 J | 145 @ 8 3
/ ° S8
- ——— T8
i: g g
N e
j = Sp—
Dimensioni/Pesi °=
Peso [g] 5
Corsa A|Corsa B Modello e Tipo Pf)ls;czﬁgtlg] EY?eS?JT;ZT:ngeI _g g
Fi inFi =]
F[N|G[H[HAINN[GB|HB| I [J | M [ Zz [ zz || e | S8
5 MXQ16A-5-152[1-X2192 co0
10 20 MXQ16A-10-10Z01-X2192 38 |4 |57 (3| — |3 |715| 58 |60 | 39 [1085| 136 | 150.5| 760 §
5 MXQ16A-5-25Z[ 1-X2192 830 -
10 30 |MXQ16A-10-20Z[1-X2192 | 48 | 4 | 68 | 48 | — 3 [995| 50 | 71 | 48 |118.5| 156 | 170.5 <
15 MXQ16A-15-15Z[ 1-X2192 820 fg:_
5 MXQ16A-5-35Z[ -X2192 12
10 MXQ16A-10-30Z[1-X2192 860 | 50 s
BT 40 MXQ16A-15-252[ -X2192 58 | 4 | 58 | 58 | — | 3 |695| 80 | 61 | 58 |135.5| 156 | 170.5 (40)*1 30 §
20 MXQ16A-20-20Z[ 1-X2192 850 §
5 MXQ16A-5-45Z[ 1-X2192 920 e
10 MXQ16A-10-40Z[ 1-X2192 %
15 50 |MXQ16A-15-35Z[-X2192| 40 | 6 | 51 | 35 | 45 | 4 |845| 80 | 71 | 63 |1455| 171 | 185.5 8
20 MXQ16A-20-30Z1-X2192 910 £
25 MXQ16A-25-25Z[ 1-X2192 b
*1 |l valore tra () e il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico. S
* Non e possibile eseguire la regolazione della corsa della prima fase. >
* Per le dimensioni del modello con un’opzione blocchetto di regolazione, consultare pagine 139 e 140. &
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Serie MXQ

m Specifica doppia corsa

Dimensioni

MXQ20A-[-[1Z-X2192 pi pi
§ ©
S S
H G 24 g_ HA H G 24 <]
2 S 10.7
= = = |8 =A - = |8
oo oo
H P T i L
a0 () A [22)
T w I
fl - n fl 1 n
0 b—— e —
M i
6 F—A 6 NN x M6 x 1 profondita filettatura 9
HB GB HB GB .
0080 Vista A-A
+0.
CorsaBda20a40 mm ©5H9("o " )profondita 3 Corsa B 50 mm trasversale
2 5H9 ('0™°) profondita 3 m
0.5 o
L= —
~
— @ @
\ J | I 16.5
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 Y4
(Tappo: piano chiave 7) 74
7.3 (Max. profondita di avvitamento) sho (+0_030) o2 . 43
3.3 (Min. profondita di avvitamento 0 /profondiia 386
@ 5H9 (*0°*°) profondita 2 B

N x M5 x 0.8

Vista B-B
trasversale

Attacco pilota 3 x M5 x 0.8

J

72

42
60

[Se]

2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7

(Foro di sfiato)

16.5

l

 — — G—

T -
. o l |
Dimensioni/Pesi
Peso [g]
Corsa A|Corsa B Modello limeel ] Tipo Pi?&?ﬁé’h”o”ﬁ.vfef{éfé‘i.”fnie'
FIN| G| H|HAINN|GBHB| T | J | M | Z | ZZ | " rtead | s
5 MXQ20A-5-15Z[1-X2192
0 20 MXQ20A-10-102-X2192 40 | 4 |46 | 46 | — | 3 | 60| 70 | 60 | 34 [1235 | 137 | 156 | 1200
5 MXQ20A-5-25Z[1-X2192
10 30 |[MXQ20A-10-20Z[1-X2192| 48 | 4 | 66 | 46 | — | 3 | 80 | 70 | 68 | 46 | 1335 | 157 | 176 | 1300
15 MXQ20A-15-15Z[1-X2192
5 MXQ20A-5-35Z[1-X2192
10 MXQ20A-10-30Z[1-X2192 85 50
—5 1 40 MXQ20A-15-25201-X2192 58 | 4 |56 | 56 | — | 3 |70 | 80 | 58 | 56 [143,5 | 157 | 176 | 1300 (55 | (80)*"
20 MXQ20A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ20A-5-45Z[ -X2192
10 MXQ20A-10-40Z[1-X2192
15 50 |MXQ20A-15-35Z[1-X2192| 42 | 6 | 43 | 36 | 48 | 4 | 85 | 80 | 65 | 64 |159.5| 172 | 191 | 1500
20 MXQ20A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ20A-25-25Z[1-X2192

*1 |l valore tra ( ) & il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico.
* Non & possibile eseguire la regolazione della corsa della prima fase.
*  Per le dimensioni del modello con un’opzione blocchetto di regolazione, consultare pagine 139 e 140.
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Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo
(=
-X2192
o
. .. S
Dimensioni ® <
< all]
MXQ25A-[ -[ 1Z2-X2192 o o O
2 ° X
20.5 12,5  ©@6H9 (8% profondité 4 H G 24 g 5 =
‘ l—A = o
@D oo} oD o o
R 3 =
_le - 2 = '—
= EIRRTAIAY, r 2 (=
Q; il - © =
= 06 —)—o o— B
) lim 2n
Lt s
2 £0
3 x M8 x 1.25 profondit filettatura 12 F—A 7 b E
. HB GB 8
Vista A-A =
trasversale M =
0.5 i=
—— N
e
eon  e— K=
o
° 3
T » ® ® =Q
=
w
N ! L1z =0
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 Y4 ﬁ g
(Tappo: piano chiave 7) 7z g
8
9 (Max. profondita di awitamento) 6H9 (*3—"30) profondita 3 6.5 52 2
’ T 46 i=
4 (Min. profondita di awitamento) @ 6H9 (+8.030) profondia 3 +—B ?
E R 3
N I
A\ ! 9 g
o\l 29 A NEL =
| h B} r B} i 2
D o, 5 C)@} : N X
NP 3 Q @ s
‘ - s
2 E o0 s
4 x M6 x 1 30 F —B ® 34 §
Vista B-B 2 x M6 x 1 profondita filettatura 9 =
trasversale (Foro di sfiato) e
Attacco pilota 3 x M5 x 0.8 J I 17 g g
7 2o
! S S— =25
U | 52
Dimensioni/Pesi ©
Peso [g] 5
. _— 5 = T
Corsa A|Corsa B Modello Dimensioni [mm] Tipo i%’cﬁﬁgt'i’ong‘i’?eg‘éfég?ﬁnee _g g
tandard |Fi in| Fi (=]
F]G [ H[GB[HB[ I [ J [ M [ Z [2zz | [esnsione| inrentic. | 92
5 MXQ25A-5-152[1-X2192 co0
10 20 MXQ25A-10-10Z -X2192 46 51 55 64 80 | 70 36 [141,5 152 | 175 | 2000 §
5 MXQ25A-5-25Z[ 1-X2192 -
10 30 |MXQ25A-10-20Z[1-X2192| 55 71 5 84 80 | 72 54 | 151.5 | 172 | 195 | 2200 <
15 MXQ25A-15-15Z[1-X2192 fé_
5 MXQ25A-5-35Z[ 1-X2192 12
10 MXQ25A-10-30Z[ -X2192 135 _5
15 40 MXQ25A-15-2520 -X2192 65 61 65 74 90 | 62 64 | 161.5 | 172 | 195 | 2100 (120)*1 80 g
20 MXQ25A-20-20Z[ 1-X2192 2
5 MXQ25A-5-452[ 1-X2192 =
10 MXQ25A-10-40Z[ 1-X2192 %
15 50 |MXQ25A-15-35Z[ -X2192 | 75 61 80 69 | 110 | 75 66 [184,5 187 | 210 | 2500 e
20 MXQ25A-20-30Z[-X2192 £
25 MXQ25A-25-252[ 1-X2192 b
*1 |l valore tra () & il peso aggiuntivo del deceleratore idraulico. S
* Non e possibile eseguire la regolazione della corsa della prima fase. >
* Per le dimensioni del modello con un’opzione blocchetto di regolazione, consultare pagine 139 e 140. &
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Serie MXQ

m Specifica doppia corsa

Dimensioni

MXQLIUJA-LIL1Z[ 1-X2192 Con opzione del blocchetto di regolazione

Stopper in metallo con paracolpi [ZAJ: Entrambi i lati, [ZB: Fine corsa in estensione, [ZCl: Fine corsa in rientro
Stopper in metallo [ZK]: Entrambi i lati, [ZL]: Fine corsa in estensione, ZM: Fine corsa in rientro
L

Blocchetto di regolazione

Blocchetto di regolazione

Foro ad esagono incassato N

di fine corsa in estensione

di fine corsa in rientro (W]
(M) I
Foro ad ._}
esagono Foro ad
incassato H % esagono
incassato H
Piano chiave G T
D [as2s] [ssas]
Campo di regolazione E 0.5 | 11 Campo di regolazione F
Max. B Max. C
Aq A2

Fine corsa in rientro ‘

]Fine corsa in estensione

Stopper in metallo con paracolpi/Stopper in metallo

Stopper in metallo con paracolpi Stopper in metallo

Codice parte blocchetto di regolazione | Codice parte blocchetto di regolazione

Modello Ai|/A2B|C|D |E|F|G|H| K |L|L2 M N Blocchetto di Blocchetto di Blocchetto di Blocchetto di
regolazione di fine [regolazione difing| regolazione di fine [regolazione di fine

corsa in estensione | Corsaintientro | corsa in estensione | corsa in rientro

MXQ8A-[1-X2192 (30 |40|15|23| 5 |10|12| 8| 3 |13 [16.6|18.2|M6x0.75|2.5 | MXQA-CS8-X2202 |MXQA-CT8 |MXQA-DS8-X2202 |MXQA-DT8
MXQ12A-[J-X2192| 35 |45 |17 (26| 6.5|10 |14 [10| 4 |16.2]18.9(20.7 | M8x 1 |2.5 |MXQA-CS12-X2202| MXQA-CT12{MXQA-DS12-X2202 | MXQA-DT12
MXQ16A-[1-X2192| 40 |50 | 18 |27 | 8 |10 |15[12| 5 |20 [25.2|26.9| M10x1 |3 |MXQA-CS16-X2202| MXQA-CT16|MXQA-DS16-X2202 MXQA-DT16
MXQ20A-[1-X2192| 47 |57 |21 |30 [10 |10 |18 17| 6 |27 [31.5|34.1| M12x1 |4 |MXQA-CS20-X2202| MXQA-CT20|MXQA-DS20-X2202 MXQA-DT20
MXQ25A-[1-X2192| 54 |64 |22 |31 |11 |11 |20 |19 | 6 |27 [38.3|40.8| Mi4x15 |5 |MXQA-CS25-X2202| MXQA-CT25| MXQA-DS25-X2202 MXQA-DT25

Stopper in elastomero [ZDJ: Entrambi i lati, [ZE|: Fine corsa in estensione, [ZF |: Fine corsa in rientro

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

(M)

Foro ad esagono incassato H

Foro ad esagono incassato N

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(M)

Piano chiave G

Campo di regolazione E

/

v.a

=

T

—
70
D I

Stopper in elastomero

Max. B
A1

[az2s)

0.5

11

Foro ad esagono incassato H

Campo di regolazione F

Max. C
A2

Fine corsa in rientro \

] Fine corsa in estensione

Codice parte blocchetto di regolazione
Modello Ar | A2 | B|C| D |[E|F|G|H| K L1 L2 M N | Blocchetto di regolazione di [Blocchetto di regolazione

fine corsa in estensione | difine corsa in rientro

MXQ8A-[]-X2192 | 315|415 |17 |25| 5 11 13| 8| 3 | 13 16.6 | 18.2 | M6x 0.75 | 2.5 | MXQA-AS8-X2202 | MXQA-AT8

MXQ12A-[1-X2192 | 36.5 | 46,5 |18 |27 | 65|11 |16 | 10| 4 | 16.2 | 189 | 20.7 | M8x 1 2.5 | MXQA-AS12-X2202 | MXQA-AT12
MXQ16A-[1-X2192 | 415 | 51.5 |20 | 28 | 8 1117 (12| 5 |20 [252 269 | MI0Ox1 |3 |MXQA-AS16-X2202 | MXQA-AT16
MXQ20A-[]-X2192 | 48.5 | 58.5 | 22 | 31 | 10 12 20 (17| 6 | 27 315|341 | M12x1 | 4 MXQA-AS20-X2202 | MXQA-AT20
MXQ25A-[1-X2192 | 55.5 | 65.5 | 24 | 33 | 11 1221 (19| 6 | 27 38.3 | 408 |M14x15|5 MXQA-AS25-X2202 | MXQA-AT25
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Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

|

Dimensioni
MXQLIUJA-LIL1Z[ 1-X2192 Con opzione del blocchetto di regolazione

Deceleratore idraulico/RJ [ZG]: Entrambi i lati, [ZH]: Fine corsa in estensione, [ZJ |: Fine corsa in rientro

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

212,016, 25 ' . @12 a @ 25 (Fine corsa in estensione) ' .
- - - ! ! ! =]
(Fine corsa in rientro) | Fine corsa in estensione 2
Fine corsa rientro ‘ ‘ deceleratore idraulico 3 ‘_.5 o
deceleratore idraulico [ : : (W) : D
(M) : ‘ £
- 53
© — _ 3 E
N - ] < s
o - N
855 S5 2
—4 0 O [ i v — S © | ol
| =D =D Foro ad esagono )
i Piano chiave G D 3 3 incassato N ‘—;
Campo di regolazione E 0.5 | 11 Campo di regolazione F §
Max. B Max. C 50
A1 A2 ? L]
! | = O
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, B e % P>
] Fine corsa in rientro \ ] Fine corsa in estensione E =
8
RTRCEEEREE TR ER T T lofIiloiiiiooiiisiiiisiiiesooes N 2
o8 D @ 20 (Fine corsa in rientro) ; o —
Fine corsa rientro: | L1 5
{ | Fine corsa rientro =
i | deceleratore idraulico = §
Po(M) - M sl
: o £
P g & 5 52
- - a5 s
‘<
| = <
: Campo di g
i regolazione E k=3
i [
7777777777777777777777777777777 i Piano chiave G L oE
i Campo diregolazione E[ | |D| | 4 T g g
Max. B 2
o c
A1 ) ‘%
= o
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, &8
S5
Deceleratore idraulico/RJ T
Codice parte blocchetto di regolazione 'g o
Modello Ar | A2  B|C| D |[E|F |G |J K L1 L2 M N | Blocchetto di regolazione |Blocchetto diregolezione | ‘% @
di fine corsa in estensione | difine corsain rientro g S
MXQ8A-[1-X2192 | 293 | — |15| —| 5 5([—1| 8| —| — — — | M6x0.75| — —*1 MXQA-JT8 S @
MXQ12A-[]-X2192 | 408 | 47.3 |23 |29 | 65|12 |11 |10 | 7| 162|189 | 20.7 | M8x1 |25 |MXQA-JS12-X2202 | MXQA-JT12 =
MXQ16A-]-X2192 | 453 | 52.8 |24 (30| 8 12111 (12| 9| 20 2521269 | M10x1 3 MXQA-JS16-X2202 | MXQA-JT16 =
MXQ20A-[-X2192 | 45.3 | 52.8 | 15|26 | 8 3| 6|12| 9|27 |[315|341 | MioOx1 |4 |MXQA-JS20-X2202 | MXQA-JT20P S
MXQ25A-[1-X2192 | 67.1 | 77.1 | 36 | 45 | 11 21|25|19| 12|27 |383|408 |M14x1.5|5 |MXQA-JS25-X2202| MXQA-JT25 3
*1 Le opzioni su entrambi i lati e di fine corsa in estensione non sono disponibili per @ 8. 2
g
=
(3}
(1]
(7]
w
o
3
o
£
g
2
K]
]
[}
(7]
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Serie MXQ

m Specifica blocchetto di regolazione laterale

Specifiche in cui il blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione & montato sul lato del corpo

Codici di ordinazione

MXQ [20] -|1_o_IIZG|-|M93w|-x2200

Tipo con altezza
intercambiabile

® Posizione blocchetto di
Blocchetto regolazione laterale

Sensore di regolazmné Iéterale S P?g'gzé?:z?o?:gﬁg?;g?ed'
o | — \Senz_a sensore (anello magnefico integrato) | — Tipo standard
. Cgrpo OPZIQnI * | se;PZOIrl ap;pllcablll é:orc;wspondono a L Tipo simmetrico
— | Tipo con altezza intercambiabile quelli del prodotto standard. (Solo 0 16 2 © 25)
L |Tipo con altezza intercambiabile/Tipo simmetrico . . .
—— e Opzioni blocchetto di regolazione
Diametro/Corsa — Tipo di blocchetto di regolazione™! Tl IdnggI%gIlg:ee l
imbolo—— - - =
[Corre el modelo standard
- Stopper in metallo con paracolpi o L
ZB [
2 Stopper in elastomero L o
ZE [ ]
iﬁ Deceleratore idraulico/RJ : ®
ZBF | Stopper in metallo| Stopper in elastomero [ ] [ ]
Specifiche ZBJ | con paracolpi Deceleratore idraulico/RJ ° °
[ Serie [ Tipo con altezza intercambiabile ] ZEC | Stopper in Stopper in metallo con paracolpi [ ] [ J
* Le specifiche non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. ZEJ | elastomero Deceleratore idraulico/RJ ® L
ZHC | Resistenza agli urti:| Stopper in metallo con paracolpi [ J (]
ZHF | absorber/RJ Stopper in elastomero [ J [ J
Dimensioni *1 Lo stopper in metallo con opzione paracolpi non & disponibile per @ 6.

Tipo standard/MXQ6-[1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle
del modello standard.

15.1 4.5 29.9 195
‘ . 4.8 12.7 5 Campo di regolazione 11 o 15 | Piano chiave 8
Piano chiave 8 =
. wn ~—
o al
- - ®

Q& € Q o

O ’ i

- Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro %

Blocchetto di regolazione e
di fine corsa in estensione (Deceleratore idraulico) i ioni
14 K MZ__ (M6x0.75) Dimensioni

(Deceleratore idraulico) | | Corsa K MZ
(M6 x 0.75) e ©9 & ’ 10 75 | 18.9
. 1' = 20 7.5 | 28.9

Campo di regolazione 6 5 15.8 30 6.5 | 36.9

29.9 40 14.5 | 36.9

50 245 | 36.9

Tipo simmetrico/MXQ6L-[1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
1 (deceleratore idraulico)
(M6 x 0.75)

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione (deceleratore idraulico)
(M6 x 0.75)

MXQ6(L)-[1ZD-X2200: Stopper in elastomero
. 31.5 31.5 Foro ad esagono
Foro ad esagono incassato 3 Campo di regolazione 11 | 5 5 Campo di regolazione 16 Incassato 3

Piano chiave 8 Blocchetto di regolazione di Piano chiave 8
fine corsa in estensione

(M6 x 0.75)
® ) 0 "~ Blocchetto di regolazione
—9—@-2‘;@— 3 di fine corsa in rientro

(M6 x 0.75)

®141 %SVC



Dimensioni

Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

Tipo standard/MXQ8-[1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

Blocchetto di regolazione

18.1 difine corsa in estensione
48 =~ 15.7 (Deceleratore idraulico) 45 209 Campo di 22.5
. ) (M6 x 0.75) 5 regolazione 10 ] 18 | Piano chiave 8
Piano chiave 8 =] —
@ “% ||
o = ‘ [ i} ©
N @ ® O ik & o
~ © o - ©@s -© @ 0 " /Blocchetto di regolazione :
- di fine corsa in rientro &
(Deceleratore idraulico)
(M6 x 0.78. .
14 K MZ imensioni
Campo di regolazione del blocchetto di
h regolazione di fine corsa in estensione
H' R > Corsa K MZ | Stopperin metallo| Stopper in | Deceleratore
{ B H= con paracolpi | elastomero|  idraulico
Campo di regolazione L1 5 15.8 L1 L1 L1
29.9 10 55 | 225 9 10 5
20 10.5 | 225 10 11 6
30 20 22.5 10 11 6
40 245 | 225 10 11 6
50 175 | 225 10 11 6
75 46.5 | 46.5 10 11 6

Tipo simmetrico/MXQ8L-[1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
(Deceleratore idraulico)
(M6 x 0.75)

Lato attacco pilota

MXQ8(L)-L1ZA-X2200: Stopper in metallo con paracolpi

Foro ad esagono incassato

Campo di regolazione L1

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(Deceleratore idraulico)
(M6 x 0.75)

Piano chiave 8

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

(M6 x 0.75)

MXQ8(L)-L1ZD-X2200: Stopper in elastomero

Foro ad esagono incassato 3

Campo di regolazione L1

Piano chiave 8

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione

(M6 x 0.75)

30
5 30 Foro ad esagono incassato 3
5 Campo di regolazione 15 Piano chiave 8
= ’_‘
® . ©od
—Q——©— ' Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
® @0 (M6 x 0.75)
31.5 .
5 315 Foro ad esagono incassato 3
5 Campo di regolazione 16 Piano chiave 8

—

‘ [ ]
%Q. o3 o @@O%F.
® ® O

SvVC

O

\Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(M6 x 0.75)

142

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

ipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita
MXQL] MXQLIC

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

s
o
)
o
a

=

.2
N
S
o
@
7}

w

K=}

]

o
°
£

@

°
o
f=

.2
N

<
[

n



Serie MXQ

m Specifica blocchetto di regolazione laterale

Dimensioni

Tipo standard/MXQ12-[ 1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

P g
di L\ direzione di montaggio del
‘ f:;l?:zi;ne d_ac_io del bloqcherto di. regolazione ‘
' di fine corsa in estensione
Corsa: 10, 20 mm
- N - - ) 29.
2o 40.8 23975
5.9 | 209 : ' . .
6.5 A campo di || piano chiave 7
piano chiave 7 piano chiave 10 Lato attacco pilota 6.5 | regolazione 17 - piano chiave 10
|
0 f T —
5 o® 06 3 ¢
|| blocchetto di regolazione :
© 9O —2@® —©& —&— = difine corsa in rientro T
gi @@ O@— (Deceleratore idraulico) Yo,
(M8 x1)
blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione Di P
(Deceleratore idraulico) 17 K MZ imensioni
M8x1) Campo di regolazione del blocchetto di
regolazione di fine corsa in estensione
[OC D\ o) Corsa K | Mz |Stopperinmetalo | Stopperin | Deceleratore
lEﬂ \\ hd — con paracolpi | elastomero |  idraulico
= —-— L4 L4 L1
campo di regolazione L1 l 6.5 10 55| 26 3 4 4
40.8 20 55 | 34 3 4 4
. . . . . 30 55| 34 4 6 5
Tipo simmetrico/MXQ12L-[1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ 20 EERIRT g 5 >
50 14 34 8 9 9
DO olon 75 |20 | 34 8 9 | 9
‘@@g' @@ ' @@ ' @@ 0@ 100 | 45 | 34 8 9 | 9
! | i -
—5 ]_ blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro
(deceleratore idraulico)
blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione . (M8 x 1)
(deceleratore idraulico)
(M8 x 1)
MXQ12(L)-[1ZA-X2200: Stopper in metallo con paracolpi
35 35 campo di piano chiave 10
campo di regolazione 10 L1 6.5 6.5 regolazione 16

foro ad esagono
piano chiave  blocchetto di regolazione difine corsa in estensione incassato 4

(M8 x 1)

foro ad esagono incassato 4

a—]

P —

_._é_@_e_@_._@__‘@_ O@: blocchetto di regolazione di

@@ © & O@_ fine corsa in rientro

(M8 x 1)
MXQ12(L)-[1ZD-X2200: Stopper in elastomero
36.5 36.5 campo di piano chiave 10
campo di regolazione 10 L1 6.5 6.5 regolazione 18 foro ad esagono
piano chiave  blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione incassato 4
(M8 x 1)

& ® O . .
g@ : % o -ng / i T cores i votro

o (M8 x 1)
143 Z;SVC




Dimensioni

Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

Tipo standard/MXQ16-[ 1ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

il

e}

Direzione di montaggio del dado
del blocchetto di regolazione di

fine corsa in estensione

Campo di
! regolazione L1

Corsa: 10 mm

29.2
25.3

7.8

7.5

36.5
29

| Piano chiave 9

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

Piano chiave 9 (Deceleratore idraulico)

Piano chiave 12

Campo di
regolazione 15

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

T

MXxallB

o

Blocchetto di

regolazione di
fine corsa in rientro
(M10x 1)

<
=]
E=y
s
s
D
)
=
&
2
o
3
<
=
(M10x 1) || £
— o
) © Piano chiave 12 =
< ] ~| N -
Cel) %
] Blocchetto di regolazione di fine 2
,’: || corsa in rientro (deceleratore idraulico) 50
=
o L (M10 x 1) 3
50
17 _ K Mz Dimensioni 8 x
Campo di regolazione del blocchetto di ad =
PN N N Py 0 regolazione di fine corsa in estensione §
= ] Corsa K MZ | Stopperin metallo | Stopper in | Deceleratore =3
_ con paracolpi | elastomero | idraulico | =
Campo di regolazione L1 l 8 21 ‘8 L« Lt L ( =
e S 10 | 55335 8 o | 6 |8
453 20 | 55[395]| 11 12 9 g
Tipo simmetrico/MXQ16-[1ZG-X2200L: Deceleratore idraulico/RJ 30 |14 [395] 11 13 | 10 £
#Solo il blocchetto di regolazione laterale & simmetrico. —_— 40 |17 [395 11 13 10 = e ]
50 |22 [395 11 13 10 g X
75 |41 [395 11 13 10 £=
100 | 47 | 39.5 11 13 10 s
125 |72 | 395 11 13 10 o
2
Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro =
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione (deceleratore idraulico) —
(deceleratore idraulico) (M10x 1) % £
(M10x 1) 5 8
- . o
MXQ16-[1ZA-X2200(L): Stopper in metallo con paracolpi s 2
]
40 40 Campo di 5 =3
Campo di regolazione L1 8 8 regolazione 17 = 2
Piano chiave 12 Blocchetto di regolazione Piano chiave 12 o T
E p di fine corsa in éstensione
oro ad esagono -
incassato 5 (M10x1) ]
= [
1 Blocchetto di 25
@ O regolazione di fine 2 @
! ._@_._@_. 1 corsa in rientro S g
@ O (M10x 1) 5
L =
=
2
MXQ16-[1ZD-X2200(L): Stopper in elastomero &
=
5
415 41.5 Campo di N
Campo di regolazione L1 8 8 regolazione 19 3
; : Blocchetto di regolazione Piano &
Piano chiave 12 e ; : chiave 12 w
di fine corsa in estensione
Foro ad esagono (M10x1) N 2
incassato 5 —=— &) Foro ad esagono 3
e \.incassato 5 g
@
©
(4]
o
K]
2
[}
n

[
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Serie MXQ

m Specifica blocchetto di regolazione laterale

Dimensioni

Tipo standard/MXQ20-[ |ZG-X2200: Deceleratore idraulico/RJ

=1 |l deceleratore idraulico utilizza una filettatura di dimensioni diverse rispetto agli altri blocchetti di regolazione.

37.3
32.5

9.5

Piano chiave 9

Piano chiave 12

«@
-
7o)

33

* Le dimensioni diverse da quelle indicate di seguito sono le stesse del prodotto standard. 45.5
36.2
7.5 45.3 . Piano chiave 9
Blocchetto di regolazione Campo di
di fine corsa in estensione 5.5 8, regolazione 10 ©
Deceleratore idraulico ®
(M10 x 1)*! [
@ Piano chiave 12
& © O@] ¢ ¢
= Blocchetto di regolazione
: : @ B i di fine corsa in rientro i B
P & © @ O @_ (Deceleratore idraulico) é
L (M10x 1)
fts K Mz Dimensioni

Corsa K MZ
— H 10 6 | 365
| ) 20 6 46.5
] : o 3 30 18 | 465
Campo di regolazione 8 ’ 8 29.8 40 28 46.5
' 75 47 | 465
100 24 69.5
Tipo simmetrico/MXQ20-]ZG-X2200L: Deceleratore idraulico/RJ :gg ‘7‘2 gg-g

* Solo il blocchetto di regolazione laterale & simmetrico.

Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione

(Deceleratore idraulico)

(M10 x 1)

MXQ20-1ZA-X2200(L): Stopper in metallo con paracolpi

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 17

(M12x 1)

47
Campo di regolazione 7 | 10
Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione
n

@

Blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro

(deceleratore idraulico)
(M10 x 1)

Foro ad esagono incassato 6

224

® 0®

MXQ20-1ZD-X2200(L): Stopper in elastomero

Foro ad esagono incassato 6

Piano chiave 17

®145

Campo di regolazione 9

48.5

10

Blocchetto di regolazione
difine corsa in estensione

M12x1)

Piano chiave 17

Foro ad esagono incassato 6

47
10 Campo di regolazione 17
Blocchetto di regolazione
L di fine corsa in rientro
H (M12x 1)
48.5
10 Campo di regolazione 19

Piano chiave 17

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in rientro

M12x 1)




Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo
(=
=
3]
8
. . . s
Dimensioni ® <
. - al]
Tipo standard/MXQZS-DZG X2200 Deceleratore idraulico/RJ Dimensioni Xe)
— #* Le dimensioni non indicate sotto sono Campo di regolazione del bocchetiodi | S <
regolazione di fine corsa in estensione csS
@ 8 identiche a quelle del modello standard. - - Q
i Corsa K | MZ |Stopperin metallo | Stopper in | Deceleratore L
' ! con paracolpi | elastomero | idraulico g_
E——-1 E ] L1 L1 -
‘ - — . 10 | —*'] 48 15 16 20 (=
'Campo di Direzione di montaggio del dado del blocchetto o =
i regolazione L diregolazione di fine corsa in estensione | 20 — 2t L 16 20 >
c - 30. 50 30 6.5 | 58 7 9 12 =
L. _borsa: 35,0 mm ‘23-5| K MZ 40 | 65 58 6 8 11 |Sm
50 | 6.5 58 6 8 11 s
1 e > H 75 |12 |58 | 16 7 | 21 |50
w
: = 100 |21 |88 | 16 17 | 2 = E
‘ —H—3 1257 [es]| 76 17 [ 21 | &
Campo di regolazione L1 [ 11 150 |33 88 16 17 21 §
44.7 67.1 54.5 i=
114 39.3 Blocchetto di regolazione 67.1 44 . . E=]
di fine corsa in estensione 10.5 Campo di Piano chiave 12 =
Piano chiave 12 (Deceleratore idraulico) 11 regolazione 24 _ Piano chiave 19 2
S w
Piano g(M14x1.5) 20
i L |
chiave 19 1+ N ? D
3 4 j: ¥ b § g
L1 <
T oo © @ @ O0g 3 Jo? £S
) «@ | _ — Blocchetto di regolazione =
N \ —t di fine corsa in rientro 8
) @ @@ @ @ @ O@_ :ajie)l(e;a;c;re idraulico) é‘
O ' o

== =]

Tipo simmetrico/MXQ25-[1ZG-X2200L: Deceleratore idraulico/RJ

*Solo il blocchetto di regolazione

laterale & simmetrico.

e & & © og
@g@@@o@_

Attacco di (36)

(30),
pilotaggio 6.5 |, (23.5)
: | :
ib—-—o &
] =

|

|-
_;—-

E Blocchetto di regolazwne di fine corsa in rientro

MXxaQrt!

ipo con altezza intercambiabile

=
Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione Corsa: 10, 20 mm
(Deceleratore idraulico) N N N h o E
(M14 x 1.5) (deceleratore idraulico) k] g
(M14x 1.5) 8 §
MXQ25-JZA-X2200(L): Stopper in metallo zcon paracolpi =
Campo di 54 Campo di Piano Foro ad esagono 3 K
Piano chiave 19 regolazione L1 11 11 regolazione 19 chiave 19  incassato 6 g dg;,
Foro ad esagono ?Iocchetto.di retgolazione di g_ %
incassato 6 - ine corsa in estensione
T (M14x15) = r _
— 3
1 9’ L1 o2
| 5® ® @ O0g 25
1 ; L A 7Y A M R — Blocchetto di regolazione = g
@ [ ¥ ¥ ¥ i @_' di fine corsa in rientro ‘g ]
@ @ @ @ O — (M14 x 1.5) =
MXQ25-1ZD-X2200(L): Stopper in elastomero
Piano chiave 19 Campo di 55.5 5565 _ Campodi Piano Foro ad
regolazione L1 11 11 regolazione 20  chiave 19 esagono incassato 6

Foro ad esagon
incassato 6

Blocchetto di regolazione di
fine corsa in estensione
(M14x 1.5)

%,

Blocchetto di regolazione

B e

=

O

r di fine corsa in rientro
(M14 x 1.5)
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Serie MXQ

m Uso combinato del deceleratore idraulico + stopper in metallo

Ci sono specifiche in cui i deceleratori idraulici e gli stopper in metallo vengono usati in combinazione con il blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione
e il blocchetto di regolazione di fine corsa in rientro. | deceleratori idraulici assorbono I'energia e gli stopper in metallo sono usati per il posizionamento.

Codici di ordinazione

MXQ |20

Tipo con altezza intercambiabile

-[10][zG]-[M9BW |- X2201

Posizione blocchetto di regolazione laterale

Posizione blocchetto di
regolazione laterale

Corpo opzioni Tipo standard
Tipo con altezza intercambiabile L Tipo simmetrico
L |Tipo con altezza intercambiabile/Tipo simmetrico (Solo @ 16 a @ 25)
¢ Uso combinato del deceleratore
idraulico + stopper in metallo

Simbolo

Diametro/Corsa ®
| Come nel modello standard. |

®Sensore

| — [ Senza sensore (anello magnetico integrato) |
* | sensori applicabili corrispondono a quelli del
prodotto standard.

® Opzioni blocchetto di regolazione

. Tipo di blocchetto di | Posizione di montaggio del blocchetto di regolazione
Simbolo ) - - - - —r
i regolazione Fine corsa in estensione| Fine corsa in rientro
Specifiche ZG | Deceleratore idraulico/ ® ®
[ Serie | Tipo con altezza intercambiabile | ZH RJ ®
* Le specifiche non indicate sopra corrispondono a quelle del modello standard. ZJ + Stopper in metallo Ld

Dimensioni
Tipo standard/MXQ6-[1ZG-X2201

Fine corsa in estensione
deceleratore idraulico

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

) . 15.1 (M6 x 0.75) 4.5 29.9
Piano chiave 8 ) ) . ) .
12.7 Max. 16 5 Campo di regolazione 11 19.5 Piano chiave 8
Campo di regolazione 10 | . | 5 Lato attacco Fine corsa rigntro . N 15
pilota deceleratore idraulico =} F g
) - | M6 x 0.75 oro ad esagono
of W1 ¥ : [ (‘- | ) - incassato 3
> )
« @ @ o & \
© O °Q @e ® & © 0 ™ |_Fine corsa in estensione metal stopper -
T (M6 x 0.75) Piano chiave 8
[ 1136 Fine corsa in rientro stopper metallico 5 Campo di regolazione 14 13.6
Piano chiave 8 (M6 x 0.75) Max. 20 . I
Foro ad esagono incassato 3 Dimensioni
14 K MZ Corsa K MZ
| | 10 75 | 189
Eé_ﬂ 5 [} _ B 20 7.5 28.9
- - 30 65 | 36.9
Campo di regolazione 6 5 15.8 40 145 | 36.9
29.9 50 245 | 36.9

Tipo simmetrico/MXQ6L-1ZG-X2201

@—e @——@—
Fine corsa in rientro stopper metallico e —

Fine corsa in estensione stopper metallico
(M6 x 0.75)

(M6 x 0.75) S=SES Fine corsa rientro deceleratore idraulico
Fine corsa in estensione deceleratore idraulico (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75)

Tipo standard/MXQ6- 1ZH-X2201

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

Tipo standard/MXQ6-[1ZJ-X2201

Fine corsa in rientro fine corsa in estensione
(M6 x 0.75)

M 7
Fine corsa in estensione stopper metallico (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) o @E
{g@%% E

Fine corsa in rientro stopper metallico
(M6 x 0.75)

-©

¢
@©

®147 SMC
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Dimensioni

Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

Tipo standard/MXQ8-[ 1ZG-X2201

Fine corsa in estensione
deceleratore idraulico

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

Piano chiave 8 181 (M6 x 0.75) 4.5 29.9 Campo di 205
4.8 15.7 Max. 15 - Lato attacco 5 regolazione 10 Piano chiave 8
Campo diregolazione 10 | | 5 Fine corsa rientro deceleratore idraulico ;
© | (M6 x 0.75) ' .
~ < ‘ !_ : ° ® Piano chiave 8
& & ® oo - € p
N : ©—@$_@jé@6 Fine corsa in estensione stopper meallico Foro ad esagono
(M6 x 0.75) incassato
i 16.6 Fine corsa in rientro stopper metallico 5 I Campo di regolazione 14 16.6,
Piano chiave 8 (M6 x 0.75) Max. 19
Foro ad esagono incassato 3 [Jir% MZ, Dimensioni
Corsa K MZ
Eé_ﬂ» o—— i 10 55 | 225
E : == 20 105 | 225
Campo di regolazione L1 5 15.8 30 20 225
29.9 40 245 | 225
50 175 | 225
75 465 | 46.5

Tipo simmetrico/MXQ8L-1ZG-X2201

Fine corsa in estensione stopper metallico

Fine corsa in rientro stopper metallico -

(M6 x 0.75)

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M6 x 0.75)

Tipo standard/MXQ8-[1ZH-X2201

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

(M6 x 0.75)
> ® _ 0
%@—@%—@“?@6

Fine corsa in estensione stopper metallico

(M6 x 0.75)
(& ® O Fine corsa rientro deceleratore idraulico
® ©@ & @@ O- (M6 x 0.75)

Tipo standard/MXQ8-[1ZJ-X2201

Fine corsa rientro deceleratore idraulico
(M6 x 0.75)

& A

@OH
® & 0%

Fine corsa in rientro stopper metallico

O ®©

(M6 x 0.75)

(M6 x 0.75)

148

O

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

T

MXQLIC

Tipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita
MXQLl

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore
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Serie MXQ

m Uso combinato del deceleratore idraulico + stopper in metallo

Dimensioni
Tipo standard/MXQ12-[1ZG-X2201 Dimensioni
* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard. Corsa K Mz L«
10 5.5 26 4
- - o o o 20 6.5 34 4
B} 30 5.5 34 5
' EE ! 40 5.5 34 7
c di Diresi ) o del blocch 50 14 34 9
ooy || \orem s s bt | 5@ [ w |
! ' 100 45 34 9
Corsa: 10, 20 mm
. . . - - 295
23.9 40.8 23.7
5.9 | 20.9 6.5 Piano chiave 7
. . Max. 17 f - -
Piano chiave 7 Campodireqolzione 10 | | 6.5 . 6 Campo_di Piano chiave 10
6.5 | regolazione 17 ®
Piano chiave 10 0 ) ) Foro ad esagono
7@ ~ ‘ @i ‘ Fine corsa rientro incassato 4
5 deceleratore 3
@ & ® ® O@ idraulico
© ©—— . AN (M8 x 1)
?\r; R @ O@— Fine corsa in estensione stopper metallico Piano chiave 10
- , . - 6 (M8 x 1)
21.9 Fine corsa in rientro stopper metallico
(M8 x 1) 6.5 Campo di regolazione 13
Piano chiave 10 Max. 20
Foro ad esagono incassato 4
17 K MZ
[} o 2% | H
- - K |
Campo di regolazione L1 ’ 6.5
Fine corsa in estensione deceleratore idraulico 40.8
(M8 x 1)
Tipo simmetrico/MXQ12L-[1ZG-X2201
Fine corsa in estensione stopper metallico
(M8 x 1)
§ @@ @}_@ @@ O@ 4 Fine corsa rientro deceleratore idraulico
© 09 (M&x1)
Fine corsa in rientro stopper metallico T I 7 =
(M8 x 1) 1]

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M8 x 1)

Tipo standard/MXQ12-[1ZH-X2201

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

;(M8x1)

oo, @ ©  ®  Odl
®e e o

Fine corsa in estensione stopper metallico
(M8 x 1)

149

O

Tipo standard/MXQ12-[1ZJ-X2201

Fine corsa in rientro stopper metallico

(M8 x 1)
@ oo
@ 0

Fine corsa rientro deceleratore idraulico
(M8 x 1)




Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo
Dimensioni

Tipo standard/MXQ16-[1Z2G-X2201 Dimensioni
* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard. Corsa K Mz L
10 5.5 33.5 6
- _ _ B - o 20 55 39.5 9
] = H 30 14 395 [ 10
! ! 40 17| 395 | 10
- = E = 50 22 | 395 | 10
Campo di \Direzione di montaggio del dado del blocchetto 75 41 39.5 10
1 regolazione L1 di regolazione di fine corsa in estensione : 100 47 39.5 10
125 72 39.5 10

Corsa: 10 mm

29.2 385
7.8 25.3 Fine corsa in estensione deceleratore idraulico 29
Piano chiave 9 Campodi Max. 18 (M10x 1) 75 453 _ Campo di | Piano chiave 9
regolazione 10 8 __| regolazione 15 N
Piano chiave 12 2 Piano chiave 12
}
. S ) ) © Foro ad esagono
Q = Fine corsa rientro {«‘; incassato 5
] deceleratore idraulico
~ (M10x 1)
R; @ Fine corsa in estensione stopper metallico ) )
ARG L] (M10x 1) Piano chiave 12
27.2 Fine corsa in rientro stopper metallico 8 Campo di regolazione 11
Piano chiave 12 (M10x 1) Max. 20
Foro ad esagono incassato 5 17 K mz
o %; & 8]
p— ‘ _F
Campo di regolazione L1 l 8 21.8
45.3

Tipo simmetrico/MXQ16-[1ZG-X2201L

* Solo il blocchetto di regolazione € simmetrico.

Fine corsa in rientro stopper metallico
(M10 x 1)

Fine corsa in estensione stopper metallico

Tipo standard/MXQ16-[1ZH-X2201

_J(M1 0x1)
) Fine corsa rientro deceleratore idraulico

(M10 x 1)

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

(M10 x 1)

Tipo standard/MXQ16-[1ZJ-X2201

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

Fine corsa in estensione stopper metallico

(M10x 1)

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M10x 1)

Fine corsa in rientro stopper metallico

(M10 x 1)

Tipo con doppi attacchi
MXQLIB MXQLIA

ipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita
MXQL] MXQLIC

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore
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Serie MXQ

m Uso combinato del deceleratore idraulico + stopper in metallo

Dimensioni

Tipo standard/MXQ20-[1ZG-X2201

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

45.5
37.3 Fine corsa in estensione deceleratore idraulico 36.0
9.5 32,5 )
) ) (M10x 1) Piano chiave 9
Piano chiave 9 7.5 453 _ Campo di
. ©
Regolazione Max. 21 8, , lregolazione 10 © Piano chiave 12
Piano chiave 12 desercizio 10 10 —
@ ® Piano chiave 17
- Fine corsa rientro I
o -
Y @ & @I’} @ O @ L deceleratore idraulico ~ ¢
_q+%§+_ : @3 I.gg == (M10x 1) ! H
] @ @ © © ®© O @_ Fine corsa in estensione metal stopper ;
e mm————————————— 8 (M12x7) ;
Foro ad 34.5 | Fine corsa in rientro metal stopper 10, Campo di regolazione 12 34.5
esagono (M12x 1) Max. 22
incassato 6 Foro ad esagono incassato 6
Piano chiave 17 215 K MZ
‘ | Dimensioni
é—@—' Corsa K MZ
T 10 6 36.5
: ] R ==c 20 6 | 465
Campo di regolazione 8 ’ 8 29.8 30 18 46.5
508 40 28 46.5
' 50 30 | 465
75 47 46.5
100 24 69.5
. . . 125 49 69.5
Tipo simmetrico/MXQ20-[1ZG-X2201L 150 74 | 695

* Solo il blocchetto di regolazione & simmetrico.

Fine corsa in rientro metal stopper
(M12x 1)

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico
(M10x 1)

Tipo standard/MXQ20-[1ZH-X2201

Fine corsa in estensione metal stopper
(M12x 1)
Fine corsa rientro deceleratore idraulico

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

Fine corsa in estensione metal stopper

(M12x 1)

®151

:(M10x1)

Tipo standard/MXQ20-[1ZJ-X2201

Fine corsa rientro deceleratore idraulico

(M10 x 1)

Fine corsa in rientro metal stopper
(M12x 1)

O
2



Dimensioni

Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo

Tipo standard/MXQ25-[ 1ZG-X2201

* Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del modello standard.

|

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

54.5
447 44
1141 39.3 Piano chiave 12 N
Fine corsa in estensione 10.5 67.1 Campo di Piano chiave 19 | =
Piano chiave 12 Max. 22 deceleratore idraulico 11 regolazione 24 by '%
Regolazione (M14 x 1.5) / =
Piano chiave 19 (AN d'esercizio 11 11 < M
mRaee . . S0
@ S S ‘ &2 Py Piano chiave 19 ‘E o
© < L1 [Te] ! — =%
NN ] @@ @ @ @ O @ Fine corsa rientro deceleratore idraulico o X
: ' s
= 7 @ @ @ @ O @_ Fine corsa in estensione stopper metallico s
24 (M14x1.5) 3 =3
o 11 Campo di regolazione 10 413 N
Piano chiave 19 41.3 Fine corsa in rientro stopper metallico ' Max. 21 - %
(M14 x 1.5) - Foro ad esagono °
235 K Mz incassato 6 S
Foro ad esagono incassato 6 ‘ | 50
¢—-—@—# B 2
= =0
[X3
‘ = 52
H— £
. L Campo di regolazione L1 _l 11 §
Dimensioni 67.1 g
Corsa K MZ L4 =
10 — 48 20 . R . . - - . - |2
20 — [ 58 | 20 Attacco di _(36) __(30) s
30 6.5 58 12 o pilotaggio 6.5 |, (23.5) £
40 65 | 58 11 ; L e ]
50 6.5 58 11 x . £
—- >——o I E0
75 12 58 | 21 | — H—= ] S 52
100 21 88 21 Campo di Direzione di montaggio del dado del blocchetto : =
125 7 88 21 1 egolazione L1 di regolazione di fine corsa in estensione : E pid
o
21 ©
150 33 88 Corsa: 30, 50 mm Corsa: 10, 20 mm =3
Tipo simmetrico/MXQ25-[1ZG-X2201L 2%
L . £
* Solo il blocchetto di regolazione & simmetrico. § S
=8
Fine corsa in rientro stopper metallico Fine corsa in estensione stopper metallico SN
= ©o
(M14 x 1.5) ® & & & O (M14 x 1.5) § 8
_@ @ _ @ : @ B _ @ # Fine corsa rientro deceleratore idraulico OQ' S
@ @ (M14 x 1.5)
@ & o e 09 :
| o
23
. [e)] c
Fine corsa in estensione deceleratore idraulico S 3
(M14 x 1.5) s
=

Tipo standard/MXQ25-[ 1ZH-X2201

Fine corsa in estensione deceleratore idraulico

(M14 x 1.5)

Fine corsa in estensione stopper metallico

(M14 x 1.5)

Tipo standard/MXQ25-[1ZJ-X2201

Fine corsa rientro deceleratore idraulico

(M14 x 1.5)
Fine corsa in rientro stopper metallico

(M14 x 1.5)

® ©® O]
——0——F
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Serie MXQ

m Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione dalla direzione assiale

Questo prodotto € stato progettato per permettere il metodo di bloccaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione da
fissare dalla direzione assiale usando una chiave esagonale.

Codici di ordinazione

153

ch:l%l -[10][zA]-[M9BW]- X2202

Corpo opzioni
| Come nel modello standard. |

Diametro/Corsae
| Come nel modello standard. |

lOpzioni blocchetto di regolazione

Blocchetto di regolazione di fine corsa
in estensione dalla direzione assiale

Sensore

| Senza sensore (anello magnetico integrato)]

* | sensori applicabili corrispondono a quelli del

prodotto standard.

Posizione di montaggio del . . A «2x3%4 | Posizione di montaggio del
. Tigs car s o T ' Tipo con blocchetto di regolazione bioccheto i egalazions
Simbolo e ¥ I - Il — |Simbolo Fine corsa in E = =
g ine CO{SB in |ngcorsa in O.S Fine corsa in rientro ne cqsa n meporsa n
estensione fientro estensione estensione | rientro
ZA Stopper in metallo con e [ ZBF | Stopper in Stopper in elastomero ® ®
ZB paracolpi [} ZBJ | metallo con Deceleratore idraulico/RJ o [ J
ZD Stopper in elastomero [ ) ZBM | paracolpi Stopper in metallo ) [
ZE PP [ ZEC Stopper in Stopper in metallo con paracolpi | @ [
2G . ) [ [ ZEJ Deceleratore idraulico/RJ | @ [ J
Deceleratore idraulico/RJ elastomero -
ZH () ZEM Stopper in metallo [ ) [ J
ZK . [ [ ZHC | Resistenza agli | Stopper in metallo con paracolpi | @ [
Stopper in metallo A -
ZL PP [ ] ZHF | urti: Stopper in elastomero [ ] [ J
=1 @: Consegnato assieme al prodotto ma non montato. ZHM | absorber/RJ Stopper in metallo o @
Senza simbolo per la posizione di montaggio del bloc- | ZLC St . Stopper in metallo con paracolpi | @ [
chetto di regolazione: Il blocchetto di regolazione pud | ZLF mgtgpl)lzr n Stopper in elastomero [ J [ J
essere montato in un secondo momento. ZLJ Deceleratore idraulico/RJ M) M)

*2 Lo stopper in metallo con opzione paracolpi non € di-
sponibile per MXQ6(A, B).

*3 L'opzione deceleratore idraulico non & disponibile per
MXQ6(A, B) e MXQ8(A, C).

*4 Quando il prodotto & dotato di blocchetti di regolazione su
entrambi i lati, il fine corsa di rientro & standard.

O
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Dimensioni

a

Esecuzioni speciali Serie MX Q

Blocchetto di regolazione
di fine corsa in estensione

(M)

Simbolo

Deceleratore idraulico/RJ

Fine corsa in estensione
deceleratore idraulico

@ ; - ] ] M
X Foro ad esagono AL
@ O @5:3\ incassato H ==—8
Foro ad esagono =] 2
' incassato N 2
0.5 | 11 Campo di regolazione F ! _é
Max. C ‘ &
Stopper in metallo con paracolpi [mm] Deceleratore idraulico/RJ [mm]
Modello C|F| H| K | L | L M N Modello C|F|J| K| L | L M N
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ1i2 21.9|23.7
MXQ8C 2312|3113 4 6 16| M6 X075 |25 MXQ12A, Mxaizc| 2> | 1| 7|62 qg9 a0 MBXT |25
MXQ12 219237 MXQ16 27.228.9
MXQ12A, MxQi2c| 2 | 14| 4 | 162 qg9 207 MBXT |25 MXQ16A 80 1111 9120 HosToee] MIOXT |3
MXQ16 27.2|28.9 MXQ20 345|371
MXQ16A 27| 15| 5 |20 (Soime o M10x1 |3 MXQ20A 26| 6| 9|27 roerary MIOx1 |4
MXQ20 34.5(37.1 MXQ25 41.3 (43,8
MXQ20A 30 | 18| 6 |27 orear Mi2x1 |4 MXQ25A 45|25 | 12|27 et M14x15 15
MXQ25 41.3|43,8 MXQ8B 28 | 11| 7(16.2(149[16.7| M8x1 |25
MXQ25A 811201 6127 gaiang| M4x15 5 MXQ12B 30 (11| 9|20 [20.2[21.9| M10x1 |3
MXQ8B 26 [12] 4 [162[149[16.7] M8x1 [25 MXQ16B 26| 7| 9]27 |255(|28.1| Mi0x1 |4
MXQ12B 27 [13] 5 |20 [20.2|21.9] Mi0Ox1 |3 MXQ20B 45 [ 25 [ 12|27 [32.3|34.8|[M14x15(5
MXQ16B 30|16 | 6 |27 |255[28.1| M12x1 |4
MXQ20B 31 [17] 6 |27 [32.3|34.8|M14x15]5
Stopper in elastomero [mm] Stopper in metallo [mm]
Modello C|F|H| K| L | L M N Modello C|F|H| K| L | L M N
MXQ6 136 | 15.2 MXQ6 136 | 15.2
MXQGA 25 14| 3 |13 (et o MBX0.75 | 2.5 MXQBA 24112 3 |13 et o MBX0.75 | 25
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2
MXQ8C 25|18 | 8 |13 e o M6X0.75 | 2.5 MXQSC 23|12 | 8 |13 e o M6X0.75 | 2.5
MXQ12 219|237 MXQ12 219|237
MXQ12A, Mxaizc| > | ¢ | 4 |62 [qgg]207| MBX1 |25 MXQ12A, MxQizc| 20 | 14| * | 162 qgg 207 MBX1 |25
MXQ16 27.228.9 MXQ16 27.228.9
MXQ16A 28 17| 5 |20 (S-ome e M10X1 |3 MXQ16A 27 15| 5 |20 [S-ome et M10X 1 |3
MXQ20 34.5|37.1 MXQ20 34.5 | 37.1
MXQ20A 31|20 | 6 |27 oreary Mi2x1 |4 MXQ20A 30 | 18| 6 |27 orearg Mi2x1 |4
MXQ25 413438 MXQ25 41.3 43,8
MXQ25A 33| 21| 6 |27 (o e M14x15(5 MXQ25A 31120 | 6 |27 (o e MI14x15 |5
MXQ6B 25|13 | 3 |13 [13.6]15.2 | M6x0.75 | 2.5 MXQ6B 23|12 | 3 |13 [13.6]15.2|M6x0.75 | 2.5
MXQ8B 27 (16| 4 [162[149[16.7] M8x1 |25 MXQ8B 26 (14| 4 [162[149[16.7] M8x1 |25
MXQ12B 28 [17 ] 5 |20 [20.2|21.9] MioOx1 |3 MXQ12B 27 15[ 5 [20 [20.2|21.9] M10x1 [3
MXQ16B 31 (20| 6 [27 [255[28.1| M12x1 |4 MXQ16B 30 (18] 6 [27 [255([28.1| M12x1 |4
MXQ20B 33|21 | 6 |27 [32.3[34.8|M14x15|5 MXQ20B 31 (20| 6 |27 [32.3[34.8|M14x15|5
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ipo con altezza intercambiabile | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e altarigidita | Tipo con doppi attacchi
MXQL] MXQLIC MXQLIB MXQLIA

:

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore
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Serie MXQ

m Blocchetto di regolazione di fine corsa in estensione fissato dalla direzione assiale (ordinare un blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione come unita singola).

Questo prodotto & stato progettato per permettere il metodo di bloccaggio del blocchetto di regolazione del fine corsa in estensione da

fissare dalla direzione assiale usando una chiave esagonale.

Blocchetti di regolazione corsa (accessori)

Codici di ordinazione

Dimensioni

MXQA - CS [12|- X2202

I Blocchetto di regola-

zione di fine corsa in
estensione dalla
Taglia direzione assiale

Stopper in metallo
con paracolpi

Stopper in metallo con paracolpi

I
i
I

Foro ad esagono
incassato C

Foro ad esagono
incassato B

Stopper in metallo con paracolpi [mm]
Modello Codice parte blocchetto diregolazione| A A1 B C D*1 E F G @ Hi |M (Passobreve)] P*2
MXQ8(L, A, C, CL) | MXQA-CS8-X2202 40 2 2.5 3 M3x12 | 18 5.8 8.3 2 M6 x0.75 | M3x6
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQA-CS12-X2202 45 2.8 2.5 4 M3x12 | 24 71 10.4 2.8 M8 x 1 M4 x 8
MXQ1 G(A) MXQA-CS16-X2202 50 3.6 3 5 M4 x12 | 29.4 9.2 12.6 3.6 M10 x 1 M5 x 10
MXQ20(A) MXQA-CS20-X2202 57 4.4 4 6 M5x12 | 36 11.2 16.2 4.4 M12 x 1 M6 x 12
MXQ25(A) MXQA-CS25-X2202 64 5.5 5 6 M6 x12 | 44 18.5 19.3 55 M14x1.5 | M8x 16

*1 Misura della vite ad esagono incassato

Codici di ordinazione

*2 Misura della vite ad esagono incassato

Dimensioni

MXQA - AS |12|-X2202

IBIocchetto di regolazione

di fine corsa in estensione
dalla direzione assiale

Stopper in elastomero

Stopper in elastomero

Tag"a Foro ad esagono
8 incassato C
12
16
20 H
25
Foro ad esagono
incassato B
Stopper in elastomero [mm]
Modello Codice parte blocchetto di regolazione| A B C D*! E F G [M(Passobreve)| P*?
MXQ6(L, A) MXQA-AS8-X2202 41.5 2.5 3 M3x12 | 18 58 8.3 M6 x 0.75 M3 x 6
MXQ8(L, A, C, CL) | MXQ6B(L) ) ) ) ) )
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) MXQA-AS12-X2202 | 46.5 2.5 4 M3x 12 | 24 7.1 10.4 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQ12B(L) | MXQA-AS16-X2202 | 515 | 3 5 | M4ax12 | 294 | 92 [ 126 | M10x1 | M5x 10
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-AS20-X2202 | 58.5 4 6 M5x 12 | 36 11.2 | 16.2 M12 x 1 M6 x 12
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-AS25-X2202 | 65.5 5 6 M6 x 12 | 44 135 | 19.3 | M14x1.5 | M8x 16

*1 Misura della vite ad esagono incassato
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*2 Misura della vite ad esagono incassato



Esecuzioni speciali Serie MX Q

Simbolo
(=
L
o
3
Codici di ordinazione Dimensioni T«
. . a[]
i, o
MXQA - JS -X2202 Deceleratore idraulico ol 3 - - | 8 g
11 S=
Deceleratore Blocchetto di A o
idraulico/RJ regolazione di fine Piano chiave C D .. _g_
i corsa in estensione m (F
Taglia dalla direzione assiale ]
12 =]
16 =
20 sm
25 Foro ad esagono ®
Corsa A1 incassato B ‘é g
w
Deceleratore idraulico/RJ mm] | 8 E
Modello Codice parte blocchetto di regolazione | Codici deceleratore idraulicosingol)] A | A1 | B | C D*1 E F G [Mpassobree)) P*? 3
MXQ12(L, A, C,CL)| MXQ8B(L) | MXQA-JS12-X2202 | RJO805U-X2300 |47.3| 5|25| 7 [M3x12[24 711104 | M8x1 | M4x8 Py
MXQ16(A) MXQ12B(L) [ MXQA-JS16-X2202 | RJ1006U-X2300 [ 528 | 6|3 | 9 |[M4x12|29.4| 9.2[12.6 [MIOx1 |[MEx10 | =
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-JS20-X2202 | RJ1007HU-X2300 [52.8 | 7 |4 9[M5x12]36 [11.2[16.2 [Mi12x1[M6x12 g
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-JS25-X2202 | RJ1410U-X2300 [77.1[10[5 [12|[M6x12[44 [13.5[19.3 [M14x1.5|M8x16 | &
*1 Misura della vite ad esagono incassato  *2 Misura della vite ad esagono incassato %
[ =
Codici di ordinazione Dimensioni = LD’
: £0
MXQA - DS - X2202 Stopper 1g] meta"o o) 7;%5 é g
53
11 Nm s
Stopper in metallo Blocchetto di A P
. . Foro ad esagono b=
Taglia regolazione di fine incassato C D =
9 corsa in estensione @
e dalla direzione assiale @ 5 S
12 ™ — 2
16 il — S
20 @] Ep g0
25 Foro ad esagono ‘S o
incassato B N x
L=
Stopper In Metallo F mm] | £
Modello Codice parte blocchetto diregolazione| A B C D*! E F G M (Passobreve) P*2 P
MXQ6(L, A) MXQA-DS8-X2202 40 25 3 M3x12 | 18 5.8 83 | M6x0.75 | M3x6 =
MXQ8(L, A, C,CL) |MXQ6B(L) ) ) ) ‘ —
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) | MXQA-DS12-X2202 | 45 2.5 4 M3x12 | 24 71 | 104 M8 x 1 M4 x 8 g
MXQ16(A) MXQ12B(L) |MXQA-DS16-X2202 | 50 3 5 M4 x12 | 29.4 92 [ 126 | Miox1 M5 x 10 £ 5
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-DS20-X2202 57 4 6 M5x12 | 36 11.2 | 16.2 M12 x 1 M6 x 12 § §
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-DS25-X2202 | 64 5 6 M6x12 | 44 135 | 193 | M14x1.5 | M8x 16 S e
*1 Misura della vite ad esagono incassato ~ *2 Misura della vite ad esagono incassato = '%
5%
" . T s g
( Tipo a bassa spinta e alta rigidita ) 5=
Codici di ordinazione Dimensioni -
Stopper in metallo con paracolpi o2
MXQB-CS - X2202 > 9
T & g5
Stopper in metallo Blocchetto di M/ | T §°
con paracolpi regolazione di fine Foro ad esagono Q =
. corsain estensione incassato C =
Taglia o : =
= dalla direzione assiale o) o
- (=
n
12 — 2
16 “ i 8
20 = 2
Foro ad esagono I
incassato B u'ﬁ
Stopper in metallo con paracolpi F [mm] %
Modello Codice parte blocchetto di regolazione| A A1 B C D* E F G OHi1 | @Hz2 | Mpassobrewe) P*2 ]
MXQ8B(L) | MXQB-CS8-X2202 45 2.8 25 4 M3x12 | 24 71 | 104 | 28 6.8 M8 x 1 M4 x 8 g
MXQ12B(L) |MXQB-CS12-X2202 | 50 3.6 3 5 M4 x12 | 29.4 92 [ 126 | 36 88 | Miox1 | M5x10 S
MXQ16B MXQB-CS16-X2202 | 57 4.4 4 6 M5x12 | 36 112 [ 162 | 44 | 108 Mi2x1 | M6x12 s
MXQ20B MXQB-CS20-X2202 | 64 55 5 6 M6 x 12 | 44 135 [ 193 | 55 | 123 | M14x1.5 [ M8x 16 ]
*1 Misura della vite ad esagono incassato ~ *2 Misura della vite ad esagono incassato &
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Selezione del modello Software per il quale &

u possibile selezionare la posizione degli attacchi.
Selezione del modello &
Selezione Del Modello Software sul

sito web SMC.
Linee guida per la selezione del modelio 1
-
Dimensioni [mm] Peso [g] Spinta [N] | Momento ammissibile [N-m]
Criteri selezione del modello Corpo Diametro (Confronto con (0.5 MPa, (Confronto con corsa 50)
Altezza |Larghezza| Tabela arghezza corsa 50) direzione OUT)| Mp My Mr
Quando é richiesta un’unita di traslazione senza 06 23 34 32 210 29 6 6 14
le direzioni di connessione preimpostate (E o8 23 38 32 270 51 10 10 19
possibile scegliere la direzione di connessione | Tipo con doppi 212 57 29 20 200 113 9 9 >4
durante il montaggio su un'applicazione.) attacchi
+ 016, 0 20, 0 25: Tipo standard, Tipo a bassa|  (MXQUIA) 016 | 35 | 62 | 50 670 201 16 16 46
spinta e alta rigidita (escluso @ 25): Tipo di 220 43 | 72 60 1100 314 21 21 65
direzione di connessione doppia @25 52 88 70 1900 491 41 41 119
) 06 20 34 32 230 29 10 10 19
Per le applicazioni che richiedono piu Zﬁi?ﬂz Za;tss 08 23 42 40 330 51 9 9 24
rigidita della guida che spinta rigidita 012 30 52 50 580 13 16 16 46
016 37 70 60 920 201 21 21 65
(MXQOB)

20 46 80 70 1600 314 41 41 119
*Quando si richiede un’altezza inferiore Tipo con attacchi| @ 8 21 38 32 260 51 10 10 19

*In caso sia necessario visualizzare i due su un solo lato
indicatori LED su un lato (compresa corsa breve) (MXQLIC) @12 27 49 40 400 113 9 9 24
06 20 34 32 190 29 6 6 14
Per | tituzi i ttual T " 08 23 38 32 310 51 10 10 19
Le dimension di montaggio e faltezza | intercambiatile |2 12| 30 | 49 |40 430 13 o | o |
sono intercambiabili. (MXQO) 016 87 62 50 690 201 16 16 46
20 46 72 60 1100 314 21 21 65
@25 55 88 70 1900 491 41 41 119

Linee guida per la selezione del modello 2

Modello varianti
Tipo con doppi attacchi |Tipo a bassa spinta e alta rigidita | Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo con altezza intercambiabile

Larghezza MXQDA MXQDB MXQDC MXQD
guida | . Tipo Tipo . Tipo Tipo . Tipo Tipo
DA DA standard [simmetrico (L) DRI standard [simmetrico (L) PRI standard [simmetrico (L)
*1
32(1) | 06 — — - - — — 06 a2

]

32(2) | 08 ugey 06 | oot | Bog | 98 | EEE: | 009 | P8 | BOGE | 00
40 | @12 %5 08 08 | 5 | Fdm 212| pdh e | x5 o9 | P12 BO 08 | 1O 09
o SF STy | et ST T oy
50 | @16 SRR 012 | (2 & | - - - |o16 TARgas"
S D 05 | 50 O D 05

60 | @20 @16 = - - @20

70 | 025 @20 = - - @ 25
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Selezione del modello Serie MX Q

Condizioni di selezione

Sono disponibili due metodi di selezione del modello in base alluso. Le procedure di selezione del modello sono mostrate sotto.
Di sequito & indicata una procedura semplificata di selezione del modello tramite grafici riferendosi a quando MXQ & montato su un'unita statica. In caso di utilizzo del prodotto montato su un cilindro elettrico, & necessario

realizare la selezione del modello in un altro metodo dato che il prodotto pud essere influenzato dall'accelerazione del cilindro elettrico. Per ulteriori informazioni, consultare Selezione Del Modello Software sul sito web SMC.

Applicazione Trasferimento

Pressatura

Posizione di montaggio pezzo

~

Tipo con doppi attacchi
MXQLIA

Controllare la sporgenza per Limax, L2max e L3max durante lo
spostamento.
L1max: Controllare la sporgenza dal punto di incrocio del carico e la velocita di azionamento.

(2L2max: a: se montato sulla tavola

Controllare la sporgenza ammissibile dal punto di incrocio del
carico e la velocita di azionamento.
b: se montato sulla piastra terminale
Calcolare la sporgenza ammissibile moltiplicando la sporgenza
. ammissibile per 1/2 (coefficiente*1).

(3L3max: E possibile utilizzarlo entro I'intervallo del "Campo di sporgenza
ammissibile" nel grafico di selezione se rientra nel campo
ammissibile del peso del carico e della velocita di azionamento

«1 |l coefficiente varia dal modello e dalla corsa. Per maggiori informazioni,

MXQ8B-10, 20, 30ZE

. e
Braccio =
=2
Montaggio sulla unita Montaggio su piastra terminale Montaggio sulla unita Montaggio su piastra terminale 2
L1: Distanza tra il centro della tavola e il centro di gravita del pezzo L1: Distanza dal centro della unita alla parte pressante ,—% m
L2: Distanza tra la superficie superiore della tavola e il centro di gravita del pezzo | L2:Distanza dalla superficie superiore della unita alla parte b O]
L3: Distanza tra I'estremita del corpo e il centro di gravita del pezzo nella direzione Z. pressante 'g'_ (e}
UG08 6] e e GaEr Senza blocchetto| Stopperinmetallo| ~ Gomma | Resistenzaagli |  Metallo 2 x
g di regolazione | conparacolpi | lato di contatto |urti: absorber/RJ|lato di contatto § =
Sele- Tipo con doppi attacchi -
A Tipo con attacchi su un solo lato| Pagina 162 | Pagina 168 |Pagina 173|Pagina 179|Pagina 185 Pagina 191 2
z'::f':: | Tipo con altzza intercambiabile L=
9 Tipo a hassa spinta e alta rigidita| Pagina 165|Pagina 171 |Pagina 176 |Pagina 182|Pagina 188 Pagina 192 ( %
°
o
Per trasporto 2
Fas| della selezione del modello Precauzioni per lo stopper in metallo con paracolpi 20
Quando si usa uno stopper in metallo con paracolpi in posizione 5 o
Condizioni necessarie verticale, é richiesta una spinta maggiore rispetto a "peso carico § x
d'esercizio + forza di compressione totale dello stopper in metallo 5=
e Apparecchiature da usare e Braccio e Tipo di blocchetto con paracolpi". Da tenere in considerazione durante la regolazione S
oP del cari o Velocita medi di regolazion della pressione d'esercizio e la selezione della misura del cilindro. P
eso del carico elocita media egolazione * Lo stopper in metallo con paracolpi potrebbe non essere compresso =3
completamente a causa della mancanza di spinta. L
OSeIezmnare un grafico. 2
o
s
Selezionare il grafico applicabile (da pagina 162) con la configurazione del MXQBB DR2 V0% e S oRberill e'as‘v°me';° §
corpo e il tipo di blocchetto di regolazione della corsa. Quando il fine corsa = i s
in estensione e fine corsa in rientro usano diversi tipi di blocchetti di i 20 \ N § (s ]
regolazione, controllare ogni grafico del blocchetto per vedere se puo 8 15 \\ > ﬁ g
essere usato. ‘g 1.0 —I\ \ N ©
< \ Yo =
3 N2 ™~ 8
& 05 AT 2
0.0 N [~ 3‘
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 ~—
Sporgenza ammissibile L [mm] Ic.asmploaar?r(n:\(s:sllg\e 00mn o=
(=
Determinare la sporgenza. 52
9 £5
: o
Determinare la sporgenza nelle posizioni di montaggio del pezzo L1, L2, e L3. Do e %
La relazione di posizione tra L1, L2, e L3 non cambia a prescindere dalla 3 %
<
direzione di montaggio del corpo. CEEEcl 29
montaggio 8_ 5
pezzo
Braccio Montaggio sulla tavola Montaggio su piastra terminale g
L1: Distanza tra il centro della tavola e il centro di gravita del pezzo o 2
L2: Distanza tra la superficie superiore della tavola e il centro di gravita del pezzo = 0
L3: Distanza tra I'estremita del corpo e il centro di gravita del pezzo nella direzione Z 8 g
S o
e Controllare la sporgenza. Eo
=

andare a pagina 159.
Sporgenza come condizione d'esercizio

25 1V =mm/
g 20 N
E N
g 15 AN
2 L
° W\ N
5 10 N %
o N
3 Ve 3 200 ™~
o g-g V=500 N3,

o.o ‘ %\\\

) 10 20 - 40 50 60 70 80 90 100
Sporgenza ammissibile L [mm] | Ls: Braccio
Campo ammissivile: 100 mm

0uesto prodotto puo essere usato con la sporgenza richiesta (L1, L2, L3 del n. 3) se rientra nel campo ammissibile della sporgenza (Limax, L2max, L3max del n. .4).

* Quando la sporgenza richiesta supera la sporgenza ammissibile, controllare la sporgenza, il peso del carico, la velocita di azionamento e ricontrollare che siano accettabili.

158

ZS\VC

CE VL EGER LG EIGY Esecuzioni speciali




Serie MXQ

Per la pressatura

Fasi della selezione del modello

Condizioni necessarie

e Apparecchiature da usare
e Forza premente o pressione d'esercizio richiesta
e Braccio

Selezionare un grafico.

Precauzioni per lo stopper in metallo con paracolpi

Quando si usa uno stopper in metallo con paracolpi in posizione
verticale, & richiesta una spinta maggiore rispetto a "peso carico
d'esercizio + forza di compressione totale dello stopper in metallo
con paracolpi". Da tenere in considerazione durante la regolazione
della pressione d'esercizio e la selezione della misura del cilindro.
* Lo stopper in metallo con paracolpi potrebbe non essere compresso

completamente a causa della mancanza di spinta.

Selezionare il grafico applicabile con la configurazione del corpo (da pagina 191).

Determinare la sporgenza.

A
mxa 8&1Z
Lato :Lato
I ouT* IN —
= 70 —ST10a30 07/- &
= =
= =
s lla\e
3 50 \B\2y 05067 §
4 o s
= \ £
o s
T 30N = 0304 5
5 ESERN N @
2 s s S=a s
N - ~k @
8
0 50 100 150 200 o
Sporgenza ammissibile L [mm]

Applicazione Pressatura
« La relazione di posizione tra L1 e L2 non cambia a prescindere dalla dire-
zione di montaggio del corpo. Posizione
di montaggio
pezzo
Brace Montaggio sulla unita Montaggio su piastra terminale
L1: Distanza dal centro della unita alla parte pressante
L2: Distanza dalla superficie superiore della unita alla parte pressante
Controllare la forza di pressatura.
— 8e-0Z
Controllare la forza premente ammissibile Nmax con la sporgenza. MXQ
. it3 = OUT:IN &
Nmax: (DSe montato sulla unita o _ B . z R Do iho €
Calcolare la forza premente ammissibile con il punto di incrocio 570 W e g 07- =2
17} — = i7]
Q 2
della sporgenza L1 e L2 e la corsa. £ @]JL st £
(2Se montato sulla piastra terminale 5 %0 (oo p
= k<]
La valvola ammissibile si calcola moltiplicando la forza premente é \ 8
ammissibile per 1/2 (coefficiente*1). g0 N N oo %4 £
o - o
_ . £ 0.1 2
=1 |l coefficiente varia dal modello e dalla corsa. 0 20 [ 60 80 100 ¢
Vedere dettagli sotto. Sporgenza ammissibile L [mm] *

I Determinare la sporgenza a L1 e L2.

Forza premente ammissibile nelle condizioni operative

+ La pressione di ali issibile sul lato ON e lato IN & l'uscita
teorica del cilindro quando si richiede la forza premente.

Questo prodotto puo essere usato con la forza premente richiesta se si trova nel campo della forza premente ammissibile.
* Quando la forza premente richiesta supera la forza premente ammissibile, controllare la forza premente operativa, la pressione

Controllare la pressione di alimentazione ammissibile.

l d’esercizio, la sporgenza, e ricontrollare che siano accettabili.

E possibile controllare la pressione di alimentazione ammissibile con il grafico di selezione.

= || coefficiente per la sporgenza ammissibile e la forza
premente ammissibile dei modelli indicati sotto & 1/4.

Modello Corsa
MXQ8(A, C) 50, 75
MXQ12(A, C) 75, 100
MXQ16(A) 100, 125
MXQ20(A) 100, 125, 150
MXQ25(A) 125, 150
MXQ6B 50, 75
MXQ8B 75,100
MXQ12B 100, 125
MXQ16B 100, 125, 150
MXQ20B 125, 150
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Esempio di selezione 1 (trasporto, montaggio unita)

Selezione del modello Serie MX Q

Esempio di selezione 2 (trasporto, montaggio piastra terminale)

Selezione condizioni
Modello selezionato: MXQ8B-30ZEJ
Peso del carico: 0.3 kg
Velocita media d'esercizio: Fine corsa in estensione: 300 mm/s
* Velocita media d'esercizio: Velocita calcolata dividendo la corsa
per il tempo dall'inizio del funzionamento fino alla fine
Braccio: L1 =20, L2 =20, L3 =50
Unita di regolazione corsa: Fine corsa in estensione: Stopper in elastomero
Fine corsa rientro: Deceleratore idraulico

Metodo di selezione
Determinare il fine corsa in estensione (stopper in
elastomero).
(D Calcolare max. sporgenza di L1, L2 e L3 dal grafico di selezione.
L1, L2: Usare il grafico per calcolare L quando la velocita € 300 mm/s e
il peso € m=0,3 kg. L=30mm/L1, L2 max. sporgenza = 30 mm
L3: Controllare il campo della sporgenza ammissibile nel grafico in
fondo a destra. L3 max. sporgenza = 100 mm
(2)Controllare che L1, L2, L3 siano inferiori alla max. sporgenza.
L1 =20 mm e L2 = 20 mm OK (L1, L2 max. sporgenza = 30 mm),
L3 =50 mm OK (L3 max. sporgenza = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Stopper in elastomero)
25 1V =mm/s

s 15 \ N
8 N \ﬁ
o N 7,
T 10 \\ N %
2 l,\\ —
] v ?00
e %i [V =500 *x‘ N -

. +—

RN 1 |

0.0
0 10 20 I80] 40 50 60 70 80 90 100

Sporgenza ammissibile L [mm]| L3: Braccio
Campo ammissibile: 100 mm H

Determinare il fine corsa in rientro (deceleratore

idraulico).

(D Calcolare max. sporgenza di L1, L2 e L3 dal grafico di selezione.
L1, L2: Usare il grafico per calcolare L quando la velocita & 500 mm/s
e il peso € m=0.3 kg. L =50 mm/ L1, L2 max. sporgenza = 50 mm
L3: Controllare il campo della sporgenza ammissibile nel grafico in
fondo a destra. L3 max. sporgenza = 100 mm

(2)Controllare che L1, L2 e L3 siano inferiori alla max. sporgenza.
L1 =20 mm e L2 = 20 mm OK (L1, L2 max. sporgenza = 50 mm),
L3 = 50 mm OK (L3 max. sporgenza = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Deceleratore idraulico)

:II g I I I V = mm/s
1.4 \ \\ \ Max. peso del carico per V\Qe%
S funzionamento orizzontale 0
2 12 N
€
o 1.0
] \ Max. peso del carico per v
] 0.8 N1 funzionamento verticale §300
o] [~
° 0.6 AN |
2 04 I~ ve
e Jo3 Sapg 900
0.2 —
0.0 —
o 10 20 30 40 159 60 70 80 90 100
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Braccio

Campo ammissibile: 100 mm

Pertanto, & possibile usare MXQ8B-30ZEJ.

Condizioni di selezione
Modello selezionato: MXQ8B-30ZD
Peso del carico: 0.3 kg
Velocita media d'esercizio: 300 mm/s
* Velocita media d'esercizio: Velocita calcolata dividendo la corsa
per il tempo dall'inizio del funzionamento fino alla fine
Braccio: L1 =20, L2 =10, L3 =50
Unita di regolazione corsa: Fine corsa in estensione: Stopper in elastomero
Fine corsa rientro: Stopper in elastomero

Metodo di selezione

(D Calcolare max. sporgenza di L1, L2 e L3 dal grafico di selezione.
L1: Usare il grafico per calcolare L quando la velocita & 300 mm/s e il
peso € m=0.3 kg. L =30 mm /L1 max. sporgenza = 30 mm
L2: Usare il grafico per calcolare L quando la velocita & 300 mm/s e il
peso € m = 0.3 kg e moltiplicare per 1/2.
L =30 mm /L2 max. sporgenza = 30 mm/2 = 15 mm
* Per il montaggio sulla piastra terminale, L2 & 1/2 di L che & calcolato dal

grafico.

L3: Controllare che il valore sia inferiore alla max. sporgenza della
sporgenza indicata nel grafico in fondo a destra. L3 max. sporgenza =
100 mm

(@ Controllare che L1, L2 e L3 siano inferiori alla max. sporgenza.
L1 =20 mm OK (L1 max. sporgenza = 30 mm)
L2 =10 mm OK (L2 max. sporgenza = 15 mm)
L3 =50 mm OK (L3 max. sporgenza = 100 mm)

Pertanto, & possibile usare MXQ8B-30ZD.
MXQ8B-10, 20, 30Z (Stopper in elastomero)
25 [V =mm/s]

g 20 \
£ N
_8 1.5 \ .
8 >
5 10 \ \ NS
s N
3 1% Q?oo T~
e %-2 [V =500 *x‘ N
0.0 RN \\\\

0 10 20 [30] 40 50 60 70 80 90 100

L3: Braccio

Sporgenza ammissibile L [mm] 10
Campo ammissibile: 100 mm

[
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Serie MXQ

Esempio di selezione 3 (pressatura, montaggio unita)

Esempio di selezione 4 (pressatura, montaggio piastra terminale)

Condizioni di selezione
Modello selezionato: MXQ8B-50Z
Direzione d’esercizio: OUT

Pressione d'esercizio: 0.5 MPa (forza premente: 51 N)
Braccio: L1 =20, L2 =30

Metodo di selezione
(D Calcolare max. sporgenza L1 e L2 dal grafico di selezione.

Calcolare L a una pressione d’esercizio di 0.5 MPa dal grafico.

L1, L2 max. sporgenza = 45 mm
(2 Controllare che L1 e L2 siano inferiori alla max. sporgenza.
L1 =20 mm e L2 =30 mm OK (L1, L2 max. sporgenza = 45 mm)

Pertanto & possibile usare MXQ8B-50Z con una pressione
d’alimentazione di 0.5 MPa.

wxa 8B-1Z

. . OUT : IN
MXQ8B-10 a 30Z Lato “Lato
70 + + 0.7/ —

I
/lMXQSB-lt‘IO,

MXQ8B-75, 1002

< 0.5/0.67
~ 0.3/0.4
3

> ~

T\

o [45] 100 200 300 400

~

Forza premente ammissibile [N]

# Pressione di alimentazione ammissibile [MPa]

Sporgenza ammissibile L [mm]

*

La pressione di alimentazione ammissibile sul lato ON e lato IN & l'uscita
teorica del cilindro quando si richiede la forza premente.

Condizioni di selezione
Modello selezionato: MXQ8B-50Z
Direzione d’esercizio: OUT

Pressione d'esercizio: 0.5 MPa (forza premente: 50 N)
Braccio: L1 =20, L2=10

Metodo di selezione
(D Calcolare max. sporgenza L1 e L2 dal grafico di selezione.
L1: Calcolare L a una pressione d’esercizio di 0.5 MPa dal grafico
e moltiplicare per 1/2. L1 max. sporgenza = 22.5 mm
L2: Trovare L a una pressione d’esercizio di 0.5 MPa dal grafico e
moltiplicare per 1/2. L2 max. sporgenza = 22.5 mm
= Per il montaggio sulla piastra terminale, L1 e L2 sono 1/2 di
L che & calcolato dal grafico.
(2)Controllare che L1 e L2 siano inferiori alla max. sporgenza.
L1 =20 mm OK (L1 max. sporgenza = 22.5 mm)
L2 =10 mm OK (L2 max. sporgenza = 22.5 mm)

Pertanto, & possibile usare MXQ8B-50Z.

wxa 8B-1Z

; ; OUT: IN
MXQ8B-10 a 30Z Lato *Lato
70 + + 0.7/ —

I
MXQ8B- z‘w,
MXQ8B-75, 100Z

50 \\ \i 0.5/0.67
30 0.3/0.4

Forza premente ammissibile [N]

o [45] 100 200 300 400

+ Pressione di alimentazione ammissibile [MPa]

Sporgenza ammissibile L [mm]

*

La pressione di alimentazione ammissibile sul lato ON e lato IN & l'uscita
teorica del cilindro quando si richiede la forza premente.

/A Precauzione

1. Azionare i carichi entro il campo indicato.

guida, una minore precisione e una vita utile piu breve.

opposto per azionare l'unita di traslazione.

Rischio di guasto o danno al prodotto.

quest’avvertenza puo tradursi in lesioni.

Selezionare un modello in base alle procedure di selezione del modello.
Se il prodotto viene usato al di fuori dei limiti d'esercizio, si potrebbero provocare effetti negativi quali la formazione di gioco sulla

2. Se I'arresto intermedio viene eseguito da uno stopper esterno, fare attenzione all’espulsione durante il riavvio.

In caso di oscillazioni, si possono verificare dei danni. Nel caso in cui l'unita di traslazione si fermi in posizione intermedia
mediante uno stopper esterno, una volta che l'unita di traslazione torna indietro per ritrarre lo stopper, pressurizzare sull'attacco

3. Non utilizzare il prodotto in applicazioni soggette a forze esterne eccessive o a possibili impatti.

Sebbene la unita sia adeguatamente resistente, se viene danneggiata, proteggersi le mani con guanti. Non rispettare
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wxa 6A-0Zo, mxa 6-0Z0 (
wxa 8¢=-0Z0, mxa 8-0Z0 (

Tipo con altezza
intercambiabile

Tipo con altezza
intercambiabile

)

Selezione del modello Serie MX Q

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di

Per l trasporto/ senza
blocchetto di regolazione

MXQ6(A)-10, 20Z(]

azionamento.

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

MXQ6(A)-30, 40, 502

0.7 V =mm/s 0.7 V =mm/s
0.6 0.6
2 2
€ 0.5 € 0.5
8 o4 8 o4
8 8
s 03 < 03
© ©
2 02 2 02
jo) [0
o o
0.1 0.1
0.0 E— 0.0
0 10 20 30 40 50 60 60 80 100 120
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 60 mm Campo ammissibile: 120 mm H
MXQ8(2)-10, 20, 30Z[] MXQ8(2)-40ZL]
1.2 V = mm/s 1.2 1V =mm/s
— 1.0 — 1.0
£ 0.8 £ 0.8
(o] (o]
Q Q
5 0.6 ] 0.6
3 3
S 04 ° 04 e
@« @0 >
: 8 NG
0.2 V = 500 0.2
o 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 60 mm - Campo ammissibile: 90 mm -
MXQ8(2)-50, 752
1.2 1V =mm/s
— 1.0
2 A
€ 0.8
o
ks)
S 06
o] A
©
g 04 %
S_) 4
02—
0.0 —
o 60 80 100 120 140 160 180

Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 180 mm

[
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Serie MXQ

A Tipocon altezza Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
MXQ 1 2 C-D D, MXQ 1 =[]\ intercambiabile L1,L2: Conlrolla‘r)e dgal punl(o dig%crocio del carico epdglla velogilé di
. azionamento.
Tipocon ez Peril trasporto/ senza L3: Pud essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
- - ! i ' \ nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
MXQ WY 4N y MXQ U1\ intercambiabile blocchetto di regolazione | azionamento ientrano nel campo amissibile.
MXQ12(¢)-10, 20, 30ZL] MXQ12(¢)-40, 50ZL]
25 V =mm/s 2.5 1V =mm/s
o) 3 20
= =
£ £ \ \
_8 _8 15 \
3 8 N
§ % 1.0 A \700
3 g s S
o o 0.5 <',00
~ \\
0.0 N0 B
60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 60 mm Campo ammissibile: 90 mm
MXQ12(4)-75, 100ZC]
25 1V =mm/s
2
£
o
Q
I
[&]
6 N3
3 N
[}
[0
a
\
\
20 40 60 80 100 120 140 160 180
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 180 mm (-
MXQ16(A)-10, 20, 30Z[] MXQ16(A)-40, 502
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
g 35 \ \ g 35 \ \
g \NEEAN g \NEEIAN
£ 25 L 2 25
: % : S
S 20 N0, A X0) N
w WA w BN
S 15 ¢ o 15 %
o : Pt . N%D
17} > \ 17} L \
(o) 1.0 L < [0} 1.0 2 >
& o1 % < g1 YN,
0.5 —Vs > 0.5 S 5%
0.0 . o~
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 60 mm Campo ammissibile: 90 mm
MXQ16(A)-75Z[] MXQ16(A)-100, 125Z[ ]
4.5 V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
2 35 \ 2 35 \\ \
€ 3.0 \ € 3.0 N
8 e NEEAN 8 e \VEAN
g \ AN 5 AN
S 20 N £ 20
3 s \ N N S s \ L
8 ' L N ,o 8 ' >
& 10 LN~ "9 o 10 e N %
S <9 SANRE
05 Vs 500 ™>2. 05—Vs S0~
| S0p — | S0p 0 —
0.0 0.0 T
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 120 mm H- Campo ammissibile: 200 mm H
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Selezione del modello Serie MXQ

a | Tipo con doppi attacchi
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Tipo conaltezza Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
MXQ 2 O A-DZD y MXQ 2 O-DZD ( intercambiabile ) L1, L2: Contrlare Ga punt(o df nctocio el carico & dalla velogilé di
. azionamento.
. Per || tl’asportO/Senza L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
Tipo con atezza ) . nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
MXQ =Ll y MXQ =T\ intercambiabie hlocchetto di reg°|az|°ne azionamento rientrano nel campo ammissibile.
MXQ20(A)-10, 20, 30, 402 MXQ20(A)-50Z]
7 1V =mm/s 7 1V =mm/s
_ 6 _ 6
2 \ \ < \
= NI\ A
8 4 8 4
§ 8
K 3 T 3
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o )
a a
0 I 0 E—
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Campo ammissibile: 60 mm Campo ammissibile: 90 mm
MXQ20(A)-752] MXQ20(A)-100, 125, 150Z(]
7 V =mm/s 7 V =mm/s
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g I\ 8 \ I\
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MXQ25(A)-10, 20, 30, 402 MXQ25(A)-50, 752
10 1V =mm/s 10 1V =mm/s
9 9
R L W 5 s
2 \ 2
£ 7 \ £ 7
g o g o
® 5 \ \ L S 5 L\
= S, < NZ
3 4 % 35 4 \00
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o 2 o 2
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MXQ25(A)-100Z] MXQ25(A)-125, 1502
10 1V =mm/s 10 V =mm/s
9 9
58—\ 5 8
e 7 \ e 7 N
S 6 8 6
k] \ Qo N L
IS 5 G @ 5 N
° \ Y, 5 (
o) 4 N 3 4 %
o A \0 o \
2 3 2\ 2 3
o s \ 2 N o N
o 2 SN0 o 2
o\
1 D7) 1
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Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 200 mm

Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 300 mm

Montaggio del
sensore

EE VL EL R LG EIGY Esecuzioni speciali
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Serie MXQ

MXQ 6 B'DZD/Per il trasporto/senza blocchetto di regolazione

azionamento.

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

MXQ6B-10, 20, 30Z[ | MXQ6B-40Z[]
0.7 LV =mm/s 0.7 LV = mm/s
0.6 0.6
2 2
e 05 e 05
3 04 3 o4
8 8
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& 2 \o\ &
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MXQ6B-50, 75ZL |
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Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 160 mm (-




wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0./

Per il trasporto/ senza
blocchetto di regolazione

Selezione del modello Serie MXQ

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

Sporgenza ammissibile L [mm]
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10
2 \
£ 0.8
Q
2
] 0.6 \ §
° \ 2,
T 04 1. L\ \00
a A
& PRCAN \

02 -4 N, No

AN N~
0.0 o
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

L3: Sporgenza

MXQ8B-75, 100Z[

Campo ammissibile: 100 mm

1.0

Max. pressione

ol A\
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oo\

0.4

Peso del carico m [kg]
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300

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 300 mm

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]
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Campo ammissibie: 160 mm

MXQ12B-40, 50Z[

a | Tipo con doppi attacchi
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 180 mm

Sporgenza ammissibile L [mm]
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Serie MXQ

Per il trasporto/ senza
MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B'DZD / bIocIchetto di regolazzione

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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wxa 88-0Z0, wxa 8-0Z0 (k=) /

Selezione del modello Serie MX Q

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.

Peril trasportO/ Stopper in L3: Pud essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile”

nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di

metallo con parac0|pi azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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a | Tipo con doppi attacchi
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita

1

Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore

CE VL EGER LG EIGY Esecuzioni speciali




Serie MXQ

1 2 A Z 1 2 Z ( Tipo con altezza ) Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
- - intercambiabile . L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
MXQ c=lL&l, MXQ L&l Per il trasporto/ o P S )
N H 3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
Tipo con afezza Stopper in metallo con nel grafico di selezione se il pego del car?co% Ia velocita di
MXQ = D, MXQ =L\ intercambiabile paraco|pi azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 120 mm (-

Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 200 mm




MXQ 20A'DZD, MXQ 20'DZD (
MXQ 25A'IZIZD, MXQ 25'DZD (

Tipo con altezza
intercambiabile

Tipo con altezza
intercambiabile

)
)

Selezione del modello Serie MXQ

Per il trasporto/
Stopper in metallo con
paracolpi

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Serie MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Per il trasporto/ Stopper in
metallo con paracolpi

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Sporgenza ammissibile L [mm]
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Selezione del modello Serie MXQ

Per il trasporto/ Stopper in
MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B-DZD /metallocon paracolpi

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

Campo ammissibile: 180 mm
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Campo ammissibile: 400 mm
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Serie MXQ

Tipo con altezza Determinare | . (Magaiori inf ioni ina 158).
uxa 6 A-DZD, mxq 0020 (Fomee ) e B s i
. Per || trasporto/ L3: Pud essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
A Tipo con afezza . nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
MXQ C -D D 5 MXQ -D D intercambiabile Stopper in elastomero azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Campo ammissibile: 90 mm




wxa 128-0Z0, mxa 12-0Zc (
wxa 16A-cZo, mxa 16-0Z (

Tipo con altezza
intgrcambiabile

Tipo con altezza
intercambiabile

)

Selezione del modello Serie MXQ

Per il trasporto/
Stopper in elastomero

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Campo ammissibile: 200 mm
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Serie MXQ

uxa 20A-0Zo, mxa 20-0Z0 (i) i
- er il trasporto,

uxa 2D A-0Z0, mxa 25-0Z0 (e ) p

Stopper in elastomero

Determinare la sporgenza. (Maggior

azionamento.

i informazioni a pagina 158).

L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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MXQ 6 B'DZD/Per il trasporto/Stopper in elastomero

Selezione del modello Serie MX Q

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di

azionamento.

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Serie MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Per il trasporto/
Stopper in elastomero

MXQ@8B-10, 20, 30Z[ ]

MXQ8B-40, 50Z[ |

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Per il trasporto/
MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B'DZD /Stop:per in elastomero

Selezione del modello Serie MXQ

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Serie MXQ

Tipo con altezza Determinare la s — —
porgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
M XQ 6 A- DZD y M XQ 6 - DZD ( intercambiabile L1, L2: Cpnlrollar:: dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.

Pel‘ il trasporto/ L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di

A Tipo con altezza
MXQ 8 c™ O Z U] 5 M XQ 8 =] Z Il ( intercambiabile ) Deceleratore idraulico (RJ) azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Tipo con altezza
intercambiabile

wxa 12¢-0Z0, mxa 12-02 (
MXQ 1 6A'EIZD, MXQ 1 6'DZD (

Tipo con altezza
intercambiabile

)

Selezione del modello Serie MX Q

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

Per l trasporto/
Deceleratore idraulico (RJ)
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Serie IXQ
mxa 20A-cZo, mxa 20-0Z0 (e
uxa 2D A-0Z0, mxa 25-0Z0 (e

)
)

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

Per il trasporto/
Deceleratore idraulico (RJ)
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Selezione del modello Serie MX Q

MXQ 6 B'DZDlPer il trasporto/Deceleratore idraulico (RJ)

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di

azionamento.

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Serie MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.

Per il trasporto/
Deceleratore idraulico (RJ)

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

12 \ \ \ |V = mm/s
S X pre— DN
1.4 Max. peso del carico per S
\ operazioni orizzontal \200
=) 1.2 N
=3 \
£ 1.0 <
8 \ Max. peso del carico \ %
= 0.8 N{ | per operazioni vertical S 309
° 0.6 \ I~
3 : N —
32 0.4 V<
%] = 5
8 %%
0.2
0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 100 mm -

MXQ8B-75, 100Z[ |

Peso del carico m [kg]

1.6
1.5
1.4
1.2
1.0
0.8
0.6
0.4

0.2

0.0
0

1V =mm/s

\ N\

I

N

S

AN

\2007

\ N
\
\

<

N

N\ N

AN

%o

50 100 150 200

250 300

Sporgenza ammissibile L [mm]

L3: Sporgenza
Campo ammissibile: 300 mm -

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

Campo ammissibile: 160 mm

1.6 1V =mm/s
Hy{ - A |
B \ VL
B 12 200
= N\
€ 1.0 AN
Y \ I~ v
8 ~300
< 06
S 04 —
o B
8 Y= 500
0.2 —
—
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Sporgenza ammissibile L [mm] | L3: Sporgenza

MXQ12B-40, 50Z[

Sporgenza ammissibile L [mm]

183

L3: Sporgenza
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MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B'DZD / Deceleratore idraulico (RJ)

Per il rasporto/

Selezione del modello Serie MX Q

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Serie MXQ

wxa 6 A-0Zo, mxa 6-0Z0 (

Tipo con altezza
intercambiabile

)

Per il trasporto/

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"

A Tipo con afezza nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
MXQ 8 C =] U] 5 MXQ 8-D Il intercambiabile Stopper in metallo azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Tipo con altezza
intgrcambiabile

wxa 128-0Z0, mxa 12-0Zc (

)

MXQ 1 GA'DZD, MXQ 1 G'DZD (

Tipo con altezza
intercambiabile

)

Selezione del modello Serie MX Q

Per il trasporto/

Stopper in metallo

MXQ12(2)-10, 20, 30Z(]

MXQ12(2)-40, 502

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del

186®

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita | Tipo con doppi attacchi
MXQLIB
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Serie MXQ
mxa 20A-0Z0o, mxa 20-0Z0 (
wxa 25 A--Z0, mxa 25-0Z0

Tipo con altezza
intercambiabile

Tipo con altezza
intercambiabile

)
)

Per il trasporto/

Stopper in metallo

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Selezione del modello Serie MX Q

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di

MXQ 6B'DZDlPer il trasporto/Stopper in metallo

azionamento.

L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Tipo con doppi attacchi
MXQLIC MXQLIB MXQLIA

Tipo con attacchi su un solo lato | Tipo a bassa spinta e alta rigidita
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Mxatl

Tipo con altezza intercambiabile

Opzioni del blocchetto
di regolazione comuni

Montaggio del
sensore
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Serie MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Per il trasporto/
Stopper in metallo

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
azionamento.
L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Selezione del modello Serie MXQ

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 158).
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio del carico e della velocita di
. azionamento.
Per || trasportO/ L3: Puo essere usato entro il "Campo della sporgenza ammissibile"
1 6 B - Z 2 O B - Z . nel grafico di selezione se il peso del carico e la velocita di
MXQ [l D, MXQ O] Stopper in metallo azionamento rientrano nel campo ammissibile.
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Serie MXQ

Tipo con doppi attacchi, tipo con attacchi su un solo lato, tipo con altezza intercambiabile/per pressatura

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 159)
L1, L2: Controllare dal punto di incrocio della forza
premente e della velocita di azionamento.
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Tipo a bassa spinta e alta rigidita/per pressatura

Selezione del modello Serie MX Q

L1, L2: Controllare dal punto di incrocio della forza
premente e della velocita di azionamento.

Determinare la sporgenza. (Maggiori informazioni a pagina 159).
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Serie MXQ

Flessione della tavola (valori di riferimento)

Spostamento della tavola dovuto
al momento flettente Mp

Spostamento quando & applicato un
carico sulla parte indicata dalla freccia per
I'intera corsa dell'unita di traslazione
L 2
l l

=

Lalinea tratteggiata nel grafico mostra lo spostamento della sezione indicata
da una freccia quando la maschera della piastra € montata dall utente.
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Selezione del modello Serie MX Q

Flessione della tavola (valori di riferimento)
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Serie MXQ

Al

Precauzioni specifiche del prodotto 1

Leggere attentamente prima dell'uso. Consultare la retrocopertina per le Istruzioni di
sicurezza. Per le precauzioni su attuatori e sensori, consultare le "Precauzioni d'uso per i

prodotti di SMC" e il manuale operativo sul sito web di SMC, http:/www.smc.eu

| Montaggio

/A\Precauzione

1. Non graffiare né ammaccare la superficie di montaggio
del corpo, della unita o della piastra terminale.
Cio pud causare una perdita di parallelismo delle superfici di
montaggio, vibrazione della guida, maggior resistenza
d'esercizio, ecc.

2. Non graffiare o scalfire la superficie di trasporto della guida.
Si potrebbero provocare allentamenti, maggiore resistenza d'esercizio, ecc.

3. Non sottoporre a forti urti o a momenti eccessivi
durante il montaggio di un carico. 3
Se sono applicate forze esterne piu elevate del momento !
ammissibile, si potrebbe verificare I'allentamento dell'unita di
guida o l'aumento della resistenza d'esercizio.

4. La planarita della superficie di montaggio deve essere
inferiore a 0.02 mm. !
Un parallelismo inadeguato del carico montato sul corpo, sulla
base e altri componenti pud causare vibrazioni nella unita
guida e maggiore resistenza d'esercizio, ecc.

5. Selezionare il tipo adatto di connessione ai carichi
che hanno supporti esterni e/o meccanismi di
guida, e provvedere ad un adeguato allineamento. }

6. Evitare qualsiasi contatto con il corpo durante il
funzionamento. 3
Le mani o altre parti del corpo potrebbero rimanere incastrate |
nel blocchetto di regolazione della corsa. Montare una
protezione come misura di sicurezza se & necessario sostare
in prossimita dell'unita di traslazione durante il funzionamento.

7. Mantenere lontano da oggetti magnetici. }
Dato che gli anelli magnetici del corpo sono integrati, non &
consigliabile avvicinare dischi magnetici, carte magnetiche o .
nastri magnetici. | dati si potrebbero perdere.

8. Non toccare la sezione della tavola con magneti.
Dato che la tavola € composta da una sostanza magnetica,
questa potrebbe magnetizzarsi se in contatto con magneti,
ecc.

Questo potrebbe causare il malfunzionamento dei sensori.
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9. Al momento di montare il corpo, usare viti dalla lunghezza
adeguata e non superare la coppia di serraggio massima.
Il serraggio con una coppia al di sopra del limiti potrebbe causare
malfunzionamenti. D'altra parte, un serraggio insufficiente potrebbe
provocare un allineamento difettoso o un distacco.

1. Fori filettati

i ]

L=

i | tipi diversi da MXQ20(A) e MXQ25(A) presentano fori passanti
& Precauzione filettati. Usare viti di mass(lmo di 0.5 mm o piu corte della profondita di
avvitamento massima (L2). Se vengono usate viti lunghe, queste

potrebbero toccare la piastra terminale e causare malfunzionamenti.

Modello Bullone Max. cqppia di [Profondita di aitamento| Max. profondta di awitamento
serraggio [N-m] L1 [mm] L2 [mm]
MXQ6 M4 x 0.7 2.1 5 8
MXQ8 M4 x 0.7 2.1 8 11
MXQ12 M5 x 0.8 4.4 11 15
MXQ16 M6 x 1 7.4 14 19
MXQ20 M6 x 1 7.4 9
MXQ25 M8 x 1.25 18 12
MXQ6A M4 x 0.7 2.1 8 11
MXQ8A M4 x 0.7 2.1 8 11
MXQ12A | M5x0.8 4.4 8 12
MXQ16A M6 x 1 7.4 12 17
MXQ20A M6 x 1 7.4 9
MXQ25A | M8x1.25 18 12
MXQ6B M4 x 0.7 2.1 5 8
MXQ8B M5 x 0.8 4.4 4 9
MXQ12B M6 x 1 7.4 7 12
MXQ16B M6 x 1 7.4 10 15
MXQ20B | M8x 1.25 18 14 20
MXQ8C M4 x 0.7 2.1 6 9
MXQ12C | M5x0.8 4.4 8 12
2. Foro passante
= %:' -
Q WHR
Modello Bullone Max. coppia di serraggio [N'm]| L [mm]
MXQ6 M3 x 0.5 1.1 5.3
MXQ8 M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ12 M4 x 0.7 2.7 11.5
MXQ16 M5 x 0.8 5.4 14.4
MXQ20 M5 x 0.8 5.4 19.3
MXQ25 M6 x 1 9.2 23.5
MXQ6A M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ8A M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ12A M4 x 0.7 2.7 8.5
MXQ16A M5 x 0.8 5.4 12.4
MXQ20A M5 x 0.8 5.4 16.3
MXQ25A M6 x 1 9.2 20.5
MXQ6B M3 x 0.5 1.1 5.3
MXQ8B M4 x 0.7 2.7 4.5
MXQi12B M5 x 0.8 5.4 7.4
MXQ16B M5 x 0.8 5.4 10.3
MXQ20B M6 x 1 9.2 14.5
MXQ8C M3 x 0.5 1.1 6.3
MXQi12C M4 x 0.7 2.7 8.5
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Serie MXQ

Precauzioni specifiche del prodotto 2

Leggere attentamente prima dell'uso. Consultare la retrocopertina per le Istruzioni di
sicurezza. Per le precauzioni su attuatori e sensori, consultare le "Precauzioni d'uso per i

prodotti di SMC" e il manuale operativo sul sito web di SMC, http:/www.smc.eu

Montaggio \

| Montaggio

/A\Precauzione

3. Montaggio frontale

L<—
T |
i ‘
Q N
Modello Bullone Max. cc_)ppia di ng. profondita di
serraggio [N-m] |avvitamento L [mm]
MXQ6(A) — M3 x 0.5 0.9 5
MXQ8(A, C) | MXQ6B M3 x 0.5 0.9 5
MXQ12(A, C) | MXQ8B M3 x 0.5 0.9 5
MXQ16(A) MXQ12B | M4x0.7 2.1 6
MXQ20(A) MXQ16B | M5x0.8 4.4 7
MXQ25(A) MXQ20B| M6 x 1 7.4 9

4. Montaggio superiore

/A\Precauzione

12. Quando si usa lo stopper in metallo con paracolpi,

applicare il livello di pressione d'esercizio minimo
tenendo conto della forza di compressione totale.
Quando si usa lo stopper in metallo con paracolpi, la spinta del
cilindro diminuisce in funzione della compressione totale del
paracolpi. Se la spinta non presenta tolleranze, il paracolpi non &
completamente compresso sul metallo, causando una posizione
di arresto non stabile. Durante la selezione di un modello, tenere
conto della spinta del cilindro. (Vedi tabella sotto).

In particolare, se montato verso l'alto in direzione verticale,
tenere conto non solo della forza di compressione totale del
paracolpi ma anche del peso del carico.

- Orizzontale: Spinta cilindro > Forza di compressione totale del paracolpi
- Verticale: Spinta cilindro > Forza di compressione totale del
paracolpi + (Peso del carico + peso parti in movimento)

Piastra metallica

Parti interne Stopper in metallo con paracolpi

. ; e di fi ; " . Pressione d'esercizio minima dello | Rieimento) Forza i
Per evitare che la vite di fissaggio del pezzo colpisca la Diametro [mm h . )
APrecauzmne unita, usare una vite di almen%go. 5 mm piu corta della : i stopper in metallo con paracolpi [MPa]| compressione totale (N]
profondita massima di avvitamento. Se si usano viti 8 0.3 20
lunghe, queste possono toccare il blocco guida e 12 0.3 42
causare malfunzionamenti, ecc. 16 0.2 65
Max. coppia di | Profondita di awitamento [mm] 20 0.2 97
Modello Bullone serraggio Nml| Max. Min. 55 02 154
MXQ6(A) — M3 x 0.5 1.1 41 21 * Non disponibile per @ 6
MXQ8(A, C) |[MXQ6B | M3x0.5 1.1 4.1 2.1
MXQ12(A, C) | MXQ8B | M4 x0.7 2.7 5.7 2.7 Orizzontale Verticale ﬁspima del cilindro
MXQ16(A) MXQ12B | M5x 0.8 5.4 7.3 3.3 Spinta Forza di compressione totale Peso carico
MXQ20(A) MXQ16B | M5x 0.8 5.4 7.3 3.3 del —> .
MXQZS(A) MXQ20B M6 x 1 9.2 9 4 cilindro @peso delle
<::] partiin
10. Il foro di posizionamento sulla unita e sulla parte movimento

inferiore del corpo non hanno lo stesso centro.
Usare questi fori per l'installazione dopo che il
cursore é stato rimosso per la manutenzione di un
prodotto identico.

11. Quando é montato il blocchetto di regolazione, la

spinta del cilindro genera un momento, causando
lo spostamento della tavola in corrispondenza
dell’arresto.
Lo spostamento pud variare a seconda della
pressione d’alimentazione, orientamento del
montaggio o modello. Se necessario, rivolgersi al
personale SMC.

O

SvVC

Stopper in metallo

; Stopper in metallo
con paracolpi

con paracolpi @ Forza di
I compressione

totale
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Serie MXQ

Precauzioni specifiche del prodotto 3

Leggere attentamente prima dell'uso. Consultare la retrocopertina per le Istruzioni di
sicurezza. Per le precauzioni su attuatori e sensori, consultare le "Precauzioni d'uso per i

prodotti di SMC" e il manuale operativo sul sito web di SMC, http:/www.smc.eu

|

Ambiente d’esercizio \

Altro

/A\Precauzione

1

. Non utilizzare il prodotto in ambienti in cui pud essere

esposto a liquidi quali olio da taglio, ecc.

L'uso del prodotto in ambienti in cui pud essere esposto a olio da
taglio, refrigerante o olio, ecc. potrebbe provocare allentamenti,

A\ Attenzione

1. Non introdurre mai le dita o le mani tra la tavola e la

piastra.

Le dita potrebbero rimanere intrappolate tra la tavola e la
piastra al momento del rientro. Rischio di lesioni a mani e dita.

I'aumento della resistenza d'esercizio o perdite d'aria, ecc.

2. Non usare il prodotto in ambienti in cui pud essere
esposto direttamente a corpi estranei quali polveri,
polvere volatile, trucioli, gocce, ecc.

Questa eventualita potrebbe provocare allentamenti, maggiore
resistenza di scorrimento e perdite d'aria, ecc. Per 'uso in
questo tipo di ambienti, consultare SMC.

3. Non utilizzare alla luce diretta del sole.

4. In caso di fonti di calore nell'area circostante, bloccarle.
In presenza di fonti di calore nell'area circostante, queste
possono causare l'aumento della temperatura fino a
superamento del campo ammissibile. Isolare il calore con una
protezione o altro.

5. Non sottoporre a forti vibrazioni o urti. !
Consultare SMC riguardo all'uso in questo tipo di ambienti
onde evitare danni e malfunzionamenti. 1
Sebbene la unitd sia adeguatamente resistente, se viene
danneggiata, proteggersi le mani con guanti. Non rispettare
quest’avvertenza puo tradursi in lesioni.

6. Fare attenzione alla prestazione anticorrosione della
sezione della guida lineare. }

In particolare, la ruggine pud generarsi in un ambiente in cui €

—

@ @

2. Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in
contatto con il grasso utilizzato nella sezione del
cilindro presente sulle mani pu6 sviluppare un gas
nocivo alla salute umana.

/A\Precauzione

1. Non smontare né modificare il prodotto.

2. Stabilita delle prestazioni

La velocita del pistone nella tabella delle specifiche indica la
velocita media. La velocita effettiva di questo prodotto pud
variare leggermente durante la corsa a seconda delle
condizioni di esercizio, ad esempio la variazione di resistenza
e di pressione del carico.

Se € necessario un funzionamento stabile a bassa velocita,
consultare I'ufficio commerciale di zona SMC.

possibile che le gocce d'acqua aderiscano a causa della
condensa, ecc.
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/A Istruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita e indicato dalle diciture di "Precauzione’, "Attenzione"

o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono essere seguiti
assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*1) e altri regolamenti sulla sicurezza.

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di

/\ Pericolo:

gravi o la morte.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio

/\ Attenzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso

A Precauzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi 0 medie.

/\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto e responsabilita del progettista
dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative,
la sua compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla
persona che progetta I'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in
base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa
alle prestazioni e alla sicurezza dell'impianto € del progettista che ha
stabilito la compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra
controllare costantemente tutte le specifiche del prodotto, facendo
riferimento ai dati del catalogo piu aggiornato con I'obiettivo di prevedere
qualsiasi possibile guasto dell'impianto al momento della configurazione
dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto.
[ montaggio, il funzionamento e la manutenzione delle macchine o
dell'impianto che comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati
da un operatore esperto e specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di
sicurezza.

1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere
effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di
blocco di sicurezza specificamente previste.

2. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di
sicurezza di cui sopra siano implementate e che I'alimentazione
proveniente da qualsiasi sorgente sia interrotta. Leggere attentamente
e comprendere le precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti
relativi.

3. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni
per evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

. I nostri prodotti non possono essere utilizzati oltre i limiti delle
specifiche.

| nostri prodotti non sono stati sviluppati, progettati e fabbricati per

I'uso nelle seguenti condizioni o ambienti.

L’uso in tali condizioni o ambienti non & coperto.

1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso
all'aperto o in luoghi esposti alla luce diretta del sole.

2. Utilizzo per energia nucleare, settore ferroviario, aviazione,
apparecchiature spaziali, navi, veicoli, applicazioni militari,
apparecchiature che possono influire sulla vita, il corpo e la proprieta
delle persone, apparecchiature per il carburante, apparecchiature per
l'intrattenimento, circuiti di arresto di emergenza, le frizioni a pressione,
i circuiti dei freni, le apparecchiature di sicurezza, ecc., e per
applicazioni non conformi alle specifiche standard, come i cataloghi e i
manuali operativi.

3. Utilizzo per i circuiti di sincronizzazione, ad eccezione di quelli con
doppia sincronizzazione, come l'installazione di una funzione di
protezione meccanica in caso di guasto. Ispezionare periodicamente il
prodotto per verificarne il corretto funzionamento.

rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni

1) ISO 4414: Pneumatica — Regole generali e requisiti di sicurezza
per i sistemi e i loro componenti.
ISO 4413: Idraulica — Regole generali e requisiti di sicurezza per i
sistemi e i loro componenti.
|IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature
elettriche delle macchine. (Parte 1: norme generali).
ISO 10218-1: Robot e dispositivi robotici - Requisiti di sicurezza
per robot industriali - Parte 1: Robot.
ecc.

/\ Precauzione

Sviluppiamo, progettiamo e produciamo i nostri prodotti
da utilizzare per le apparecchiature di controllo
automatico e li forniamo per un uso pacifico nelle
industrie manifatturiere.

L'uso nelle industrie non manifatturiere non & coperto.

| prodotti che fabbrichiamo e vendiamo non possono essere
utilizzati per le transazioni o le certificazioni previste dalla
Legge sulle misurazioni.

La nuova legge sulle misurazioni vieta I'uso di unita diverse
da quelle Sl in Giappone.

Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato & soggetto alla seguente "Limitazione di
garanzia ed esonero di responsabilita’ e "Requisiti di
conformita".Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o
18 mesi dalla consegna, a seconda di quale si verifichi
prima.? Inoltre, il prodotto dispone di una determinata
durabilita, distanza di funzionamento o parti di ricambio.
Consultare la filiale di vendita piu vicina.

2. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di
garanzia di nostra responsabilita, sara effettuata la
sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari. Questa
limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in
modo indipendente e non ad altri danni che si sono verificati
a conseguenza del guasto del prodotto.

3. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere
i termini della garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati
nel catalogo del prodotto specifico.

2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto & soggetto a
garanzia per un anno a partire dalla consegna. Inoltre, anche durante
il periodo di garanzia, I'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa
per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in
plastica non sono coperti dalla garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato I'uso dei prodotti di SMC negli
impianti di produzione per la fabbricazione di armi di
distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un
paese a un altro sono regolate dalle relative leggi e norme
sulla sicurezza dei paesi impegnati nella transazione. Prima
di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi
di conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano
I'esportazione in questione.

Istruzioni di sicurezza Assicurarsi dileggere le "Precauzioni per 'uso dei prodotti di SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.
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Le caratteristiche posso essere soggette a modifiche senza preavviso o obblighi da parte del produttore.
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