Neu

Kolbenstangenlose Bandzylinder

Standardausfiihrung kurz (elastische Dampfung)

serie IY3A

NEU

Kolben-@
020, 032, 650 hinzugefiigt

Standardausfiihrung (pneumatische Dampfung)

Serie MY3B

NEU

~ Kolben-0
- 020, 032, 950 hinzugefiigt

—— —

Ausfiihrung mit Gleitfiihrung
(pneumatische Dampfung)

Serie MMY3M

s

——

Variantentibersicht Y hinzugefiigt
erie usiunrung mmmmmmm estelloptionen elte
Grund-
MY3A ausfiihrung StoBdémpfer
kurz sanft dampfende Ausf, ™
axialer -XB22 S.1
Grund-  Luftanschluss Gewindeeinsatz
MY3B ausfihrung X168
Standard  Standard- Befestigungselement ™™
Luftanschluss -X416, -X417
Ausfiihrung h
MY3M  mit kupzfgl:frm s.23
Gleitfiihrung

Anm.) AuBer Ausfliihrung MY3A

Ausfiihrung -XB22 mit zusatzlich montierten StoBdampfer
Serie RJ (sanft ddmpfende Ausfiihrung).

® Sanfte Dampfung am Hubende. ?—
® Je nach Betriebsbedingungen kénnen Sie zwischen zwei StoBddmpfern wéhlen. _/-’ .
CAT.EUS20-165Cc-DE




* Hobe Funkionaltt e eduzerten Hoen-nd [iangenabmessungen

Kolbenstangenlose Bandzylinder

Serie Y3

MY3A - = — o
Standardausfiihrung kurz | Q"‘ — . e
(elastische Dimpfung) _ ‘ P
MY3B
Standardausfiihrung {/
(pneumatische Didmpfung)
Nutzlast myam EIMy3assB
! 20— 70 |
- 180 m 2 I
— 1601 +—H 1 E
e % 1407% — ?ZE’ 50*% ]
@ 120 — £ 4 u
by 3 100 — %
[ g 80 g 30 ]
= & T R :
\‘3 s Ausfiihrung mit Gleitfiihrung & < 20 —
9 (pneumatische Dimpfung) 40 B
10 —
0 . . 20
Die Werkstiicke konnen dank der ol ol |IL
. . o) oo . 16 25 40 63 16 25 40 63
integrierten Gleitfiihrung direkt auf Kolben-0 (mm) Kolben-0 (mm)

den Schlittentisch aufgesetzt werden.
Reduktion der Gesamtlange (Z) um bis zu 140mm  Reduktion der Hohe (H) um bis zu 36%

MY3A (mit elastischer Dampfung)___ -
u © = z B,
o) o) 2 9
MY3B/MY3M MyiB MY3A/3B MY1M MY3M
mit pneumatischer Dampfun e
3_1 3 @() P piung) Héhe (H) (rom)
;
——
@) O MY3A 27 | 32 | 37 | 45 | 54 | 67 | 84
MY3B 27 32 37 45 54 67 84
MY1B/MY1M (mit pneumatischer Dampfung) MY1iB 37 46 54 68 84 94 | 116
i © [ MY3M 33 | — | 45 | — | 63 | — | 93
©) Q MY1M 40 = 54 = 84 — | 130
0° o
Gesamiinge 2 + o) Reduktion des Gewichts um bis zu 59%
Gesamtlange (2) (mm) Gewicht (kg)
Serie 216 220 025 032 240 @50 263 Series 216 220 225 232 040 250 263
MY3A 110 128 150 193 240 274 320 MY3A 0.33 0.57 0.84 1.61 2.81 4.52 7.58
MvsB 122 148 178 225 276 31 0 356 MY3B 0.34 0.67 0.93 1.75 2.81 4.90 8.16
MY3M 122 _ 178 _ 276 _ 356 MY1B 0.73 1.26 1.57 | 3.01 4.41 8.66 14.5
MY1B MY3M 045 | — 120 | — 365 | — 9.99
160 | 200 | 220 | 280 | 340 | 400 | 460
MY1M MY1M 0.91 — 2.12 — 7.00 — 18.8
* bei einem Hub von 100 mm
Ubersicht 1 @ SMC



Ausgleichselement

Hubbegrenzungseinheit

(MY3B/3M)

Axialer Luftanschluss Montage von vorn auf
beiden Seiten méglich.

Im Zylinderdeckel integrierter

Einfache Anbindung einer externen Fiihrung. Vertikale und seitliche Montage mdglich. (Seite 22)

Signalgeber

Stiitzelement

Das Zylinderrohr kann von oben oder von unten befestigt werden.

Luftanschluss maglich.
(Seite 18, 19, 33)

(Seite 21, 35)

e

Das einzigartige Design der Kolbenform
ermdglicht eine Reduktion der Hohen- und
Langenabmessungen sowie die praktische
Anordnung der gemeinsamen Leitungs-
durchfiihrungen, des Ddmpfungs- und des
Positioniermechanismus. Das Gerét wurde
dadurch deutlich verkleinert und sein
Gewicht reduziert.

Positionier- und Ddmpfungsmechanismus

Stiitzelement

Signalgeber H

pneumatische
Déampfung
(MY3B/3M)

Durchgang fiir
axialen Luftanschluss

O
z

Ubersicht 2



Ahnliche Produkte

Verzogerungsregler serie DAS

Zweistufige
Geschwindigkeitsregelung fur kirzere
Taktzeiten bei Druckluftzylindern
Ermoglicht die Reduzierung der
kinetischen Energie in den Endlagen

Der Dampfungszeitpunkt g8fgle
die Dampfungsintensitat

sind einstellbar.

lAnscthssbelspleI

Dampfungsintensitat

1. Geschwin-

Dampfungszeitpunkt dgkei

Hub

1. Geschwindigkei

> Betriebsdauer
\/ & H _ E@ __ 1 i ﬁ @ n E j -
: ©

g&;.l m I

Verzdégerung nach
Hochgeschwindigkeits-Betrieb

‘-;_'_-;:_‘ R-Seite

Verzdgerungsregler

<ar| Einstellung
Démpfungszeitpunkt

Einstellung

Dé&mpfungsintensitat

Einstellung Dampfungszeitpunkt

Einstellung Dampfungsintensitat

Ventil

[ —

B

Die Druckluft zum Einstellen —Hi Lk
des Ddmpfungszeitpunkts wird I-_Llpf‘
Uber die Antriebsluft zugefuhrt 7~
Einstellknopf fur
Dampfungszeitpunkt
(hellblau)

Einstellknopf fur
Dampfungsintensitat
(grau)

Varianten

Gehause-

Montage Metrische GréR3e

groke

Schlauch-AuRen-@

Verzbégerung nach
Hochgeschwindigkeits-Betrieb

=

Verzoégerungsregler

m Elnstellun
Dampfungszeltpunkt

Einstellung

Démpfungsintensitat

]

Die Druckluft zum Einstellen des | et
Dampfungszeitpunkis wird tber |+ i'f_*-r*-f"|
die Antriebsluft zugefihrt | )

"1.*-‘-

Einstellknopf fiir
Dampfungszeitpunkt
(hellblau)

Einstellknopf fiir
Dampfungsintensitat
(grau)

=l s

i>—

Zollmaf Kolben-@

Ubersicht 3
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Serie MY3
Modellauswahl

Die folgenden Schritte dienen zur Auwahl des am besten fir lhre Anwendung geeigneten Modells der Serie MY3.

Richtlinien fiir die Modellvorauswahl

. . Richtlinien zur Modellvorauswahl
Serie Ausfuihrung — - - — Anm.
Hubgenauigkeit | Verwendung externe Filtrung | direkter Anbau  |Schlittengenauigkeit

MY3A Standardausfiihrung kurz A e A A Im AIIgemeirlen in Kombinatlion mit einer )
separaten Fiihrung, Reduktion der Gesamtlange.
MY3B Standardausfiihrung @ © O A IrrJ Allgemeinen in Kombingtior) mit einer_separaten
Fihrung, wenn Hubgenauigkeit erforderlich ist.
Ausflihrung mit Wenn ein Werkstiick direkt am Produkt montiert
MY3M . X
Gleitfiihrung © © © wird oder Hubgenauigkeit erforderlich ist.

© am besten geeignet O geeignet A verwendbar X nicht empfohlen
Anm. 1) Die Schlittengenauigkeit bezieht sich auf die Positionsabweichung des Schlittens, wenn ein Moment wirkt.
Anm. 2) Die Parallelgenauigkeit des Verfahrwegs wird bei diesem Zylinder nicht gewahrleistet.

Auswahl-Flussdiagramm

Bei Verwendung einer externen Fiihrung ist eine Uberpriifung der Fiihrungskapazitit vorzunehmen.

Bei der Serie MY3 kann die Last innerhalb des zuldssigen Bereichs der eingebauten Fiihrung direkt angebaut werden. Die Nutzlast
variiert in diesem Fall je nach Antriebsgeschwindigkeit und Einbaulage des Zylinders. Bitte iiberpriifen Sie lhre Auswahl anhand des
folgenden Flussdiagramms. Eine detailliertere Beschreibung des Auswahl-Flussdiagramms finden Sie im Betriebshandbuch.

Betriebsbedingungen

m : bewegte Masse (kg) ~ Einbaulage: erneute Uberpriifung der Einsatzbedingungen
V : Geschwindigkeit (mm/s)
P : Betriebsdruck (MPa)

U

gréBeren
Vorauswahl des Zylindermodells Zylinder

wahlen
MY3A: Standardausfiihrung kurz
MY3B: Standardausfiihrung .

Fuh t
MY3M: Ausfiihrung mit Gleitfihrung é:’ldg::gsar

Y

nur fir MY3A

andere
Bestimmung von NEIN und MY38 Fiihrungsart wahlen
hewegter Masse und zulissigem EEEEEN » Beachten Sie die
41,2 Herstellerangaben
Moment zur F(ihrugng
~
OK [10K

Uberpriifen der Dampfung
am Hubende

Y

NEIN

externer

eingebaute Dampfung-
StoBdampfer

Hubbegrenzungseinheit

oK y“ oK
#1 Ist der Belastungsgrad im Vergleich zu der Zylinderleistung hoch, hat dies negative Auswirkungen auf den
- ~ Zylinder zur Folge und kann Fehlfunktionen verursachen. Wahlen Sie den Zylinder so, dass der Belastungsgrad
Uberpriifen der im Vergleich zu der Zylinderleistung 0.5 betragt (besonders bei Verwendung einer externen Fiihrung).
Signalgebermontage (Modell) | .2 Bei der Auswahlberechnung werden die Einfliisse von Leitungen, Kabelfihrungen usw. nicht beriicksichtigt.
Bitte berechnen und wéhlen Sie den Belastungssgrad unter Berticksichtigung externer Krafteinwirkungen durch
@ Leitungen und Kabelflihrungen.
+3 Bei Verwendung eines externen Dampfungsmechanismus empfiehlt es sich, diesen nahe am Lastschwerpunkt

ausgewéh“es zu installieren. Alle Modelle des kolbenstangenlosen Bandzylinders (Serie MY3) kénnen mithilfe der
Modell angegebenen Vorgehensweise ausgewéhlt werden.

Weitere Informationen finden Sie in der separaten Betriebsanleitung; bei Fragen wenden Sie sich bitte an SMC.

Einleitung 1 SvC
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Modellauswahi Serie Y3

AWarnung

Maglicherweise sind Verzogerungsschaltungen oder StoBdampfer erforderlich.
Wird ein Objekt mit hoher Geschwindigkeit angetrieben, oder ist die Last schwer, so reicht die zylindereigene Démpfung nicht aus, um den
Aufprall zu absorbieren. Bauen Sie eine Verzdgerungsschaltung ein, um die Geschwindigkeit vor dem Dampfungsvorgang zu reduzieren,

oder installieren Sie einen externen StoBddmpfer*, um den Aufprall abzuschwéchen. Bitte iiberpriifen Sie auch die Steifigkeit der Maschine.
Max' BetrlebsgeSChW"ldlngIt # Externe StoBdédmpfer miissen die auf Seite 11 genannten Eigenschaften erfiillen, da Zylinder sonst beschédigt

werden kénnen.

. . ’ max. Betriebsgeschwindigkeit (mm/s)
Lastanbau Hubpositionierung StoBdampfer =01 P =
| |
elastische
Dampfung
Zylinderhubende ’ ‘ MY3B ‘ ‘
pneumatische
Dampfung
direkter Anbau ’ ‘ MY3M ‘ ‘
Z Hubbegrenzungseinheit = —b d =
(Option: Einheit L, H) StoBdampfer ] MY3M \
Anm. 5)

Tk

externer Anm. 3)

StoBdampfer A"™ 2) %

externer Anschlag

MY3M ‘
’ ‘ Anm. 3)
elastische [ ]
Dampfung I MY3A I
Zylinderhubende
Verwendung |
einer externen pneumatische
Fihrung A" 1) Dampfung ’ ‘ MY3B ‘ ‘
Hubbegrenzungseinheit StoBdampfer =B d =
(Option: Einheit L, H) P ’ MY3B ‘
Anm. 4)
Anm. 5)
externer %:“ == D‘:% %:D =< D:%
externer Anschlag x Anm. 2) I Z — Z
StoBdampfer An™ I MY3A I I MY3B I
Anm. 3)

Anm. 1) Kolbenstangenlose Bandzylinder kdnnen innerhalb des fiir jede Fihrungsart zuldssigen Bereichs mit einer direkt angebauten Last eingesetzt werden; jedoch ist bei Anbau einer Last mit externem
Fuhrungsmechanismus eine sorgféltige Ausrichtung notwendig. Das Befestigungselement der externen Fiihrung und das Ausgleichselement missen in einer Position montiert werden, die dem
Ausgleichselement Y und axialem Z Bewegungsfreiheit erméglichen. Montieren Sie das Ausgleichselement so dass die Schubibertragungsflache gleichmaBigen Kontakt hat.

* Details zum Ausgleichselement Y und axialem Z finden Sie unter "Koordinaten und Momente" der Modellauswahl auf Seite 22.

Anm. 2) Der StoBdampfer muss die auf Seite 10 und 11 angegebenen Eigenschaften erfillen.
Anm. 3) Bei Verwendung als externer StoBdédmpfer muss die geeignete Einheit, nahe am Schwerpunkt eingebaut werden.
Anm. 4) Verwenden Sie die Hubbegrenzungseinheit der Serie MY3B mit einer externen Fiihrung.
Anm. 5) Die folgenden Werte geben die maximale Betriebsgeschwindigkeit fiir die Verwendung einer Hubbegrenzungseinheit an.
Serie MY3, maximale Betriebsgeschwindigkeit bei Verwendung einer Hubbegrenzungseinheit Einheit: mm/s
Serie Kolben-@ (mm) Hubeinstellbereich innerhalb des Hubeinstellbereichs auBerhalb des Hubeinstellbereichs
Einheit L 800 500
16, 20 —
MY3B Einheit H 1000 800
25, 32, 40, 50, 63 Einheit L, H 1000 800
MY3M 16, 25, 40, 63 Einheit L, H 1500 800

AuBerhalb des korrekten Hub-Einstellungsbereichs bedeutet, dass ein Montagewinkel verwendet wird (X416, X417).
Montagewinkel R Siehe Seite 30

SvC Einleitung 2
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Serie MY3

Belastungsmomente auf kolbenstangenlose Bandzylinder

Abhéngig von der Einbaurichtung, der Last und der Lage des Lastschwerpunkts kdnnen verschiedene Belastungsmomente erzeugt werden.

Koordinaten und Momente Bewegte Masse und statisches Momen

horizontale Decken-

Montage montage
Z
Ms: Quermoment M.
,Q VRN
X 9
m-g X
Mi: vertikaler 9
Ki|;pmoment Einbau- Einbaulage horizontal | Decke Wand vertikal
platzbedarf statische Last m m; m: ms msAmm)
y N Mi (M- g-X| M2-g-X —_ m.-g-Z
statisches g —
X M:: Rollmoment Moment | M2 |Mi-g-Y|m.-g.y|M:-g-2
z Ms — — m:-g-X|[m.-g-Y

Anm.) M4 ist eine durch Schub bewegbare Masse. Als Richtlinie fur den
jeweiligen Einsatz kann von einer 0.3 - 0.7-mal héheren Schubkraft
J: Gravitationskonstante (variiert je nach Betriebsgeschwindigkeit) ausgegangen werden.

| Dynamisches Momen

g : Gravitationskonstante
Va: Durchschnittsgeschwindigkeit
0 : Dampfscheibenkoeffizient

Einbaulage horizontal [ Decke [ Wand [ vertikal
. . dynamische Last FE 1.4Va - d xMh -
VorsichtsmaBnahmen bei der Auslegung d ; 9
M1Ee 5 *Fe-Z

Wenn das Produkt mit einem Flihrungslastfaktor betrieben dyr;;‘rjnn:secrzes Mz2e | dynamisches Moment Mz wird nicht erzeugt
wird, der den Standardwert iberschreitet, kann es aufgrund Mse ERN Y
einer Beschadigung der inneren Teile des Elektrischer 3
Kompaktschlitten kommen. Stellen Sie daher sicher, dass Anm.) Das dynamische Moment wird unabhéngig von der Einbaulage

der Fiihrungslastfaktor 1 oder weniger betragt. mit obigen Formeln errechnet.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1. Zur Durchfiihrung der Auswahlkalkulation miissen max. bewegte Masse (1), statisches Moment (2) und dynamisches Moment (3) zum Zeitpunkt des Aufpralls auf den Anschlag tberprift werden.

+ Verwenden Sie fir die Auswertung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fiir (1) und (2) und U (Aufprallgeschwindigkeit U = 1.4 ‘Va) fir (3). Ermitteln Sie m max. fir (1) aus
dem Diagramm flir die zul&ssige Last (m1, m2, m3 ) und Mmax flr (2) und (3) aus dem Diagramm flir das max. zuldssige Moment (M1, M2, M3).

Anm. 1) Anm. 2)
Summe der bewegte Masse m statisches Moment M dynamisches Moment Me
Belastungsfaktoren X O = — ; — - <1
der Fiihrun max. bewegte Masse ~ zuldssiges statisches Moment ~  zuldssiges dynamisches Moment
g m max Mmax MEmax

Anm. 1) Durch die Last usw. im Ruhezustand des Zylinders erzeugtes Moment.
Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhangig von der Werkstlickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der Belastungsgrade (Zc) der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln flr das dynamische Moment bei Aufprall
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Berticksichtigung des Aufpralls am Anschlag.

m : bewegte Masse (kg) VU : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) v

F : Last (N) L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m) —

Fe : aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) ME: dynamisches Moment (N - m) 1 Fe

Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s) O : Dampfscheibenkoeffizient i I Me

M : statisches Moment (N-m) mit elastischer Dampfung = 4/100 ;

Anm. 4) mit pneumatischer Ddmpfung = 1/100 L |

V=1.4Va(mm/s) FE=1.4Va-0-m.g mit StoBdampfer = 1/100 / )

M= 31_A".'"'£Z)‘ Ly = 4.57 Vadm Lt (N -m) g : Gravitationskonstante (9.8 m/s2) /

Anm. 4) 1.4 Vad ist ein dimension?Ioser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft.
Anm. 5) mittlerer Lastkoeffizient = 3
Dieser Koeffizient dient zur Ermittlung des durchschnittlichen max. Lastmoments beim Aufprall auf den Anschlag unter Beriicksichtigung der Kalkulation der Lebensdauer.

3. Detaillierte Angaben zur Modellauswahl finden Sie auf den Seiten 2, 3, 24, 25.

Einleitung 3 %SNC



Modellauswahi Serie Y3

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

Betriebsbedingungen

Zylinder «eeeeeeeeerninniiiiiinniii MY3A25-500

mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va «+-«---- 300 mm/s

Einbaulage ««+«++s+eeereeeeeernnannecnnnnns horizontale Montage

DEAMPFUNG ++++ersvevessessrestrsrenennens elastische Dampfung (& = 4/100)

W: Werkstiick (0.8 kg)

MY3A25-500

Montage

____________________________________

3. Decken-
montage*

1. horizontale Z

2. Wand-
montage
Seite 24

Seite 2

4. vertikale X
Montage

z y

Auf den oben angegebenen Seiten finden Sie Berechnungsbeispiele
zu jeder Einbaurichtung.
# Fur die Deckenmontage siehe Katalog "Best Pneumatics" Nr. 2

Lastanbau
Y Werkstiickgewicht und Schwerpunkt
h kt
l l | [ X l ‘ Werkstiick | Gewicht Schwerpun
(m) X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
z 5
w 0.8 kg 5mm 10 mm 20 mm
< |
=== ==
0 Y O [
10

Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

Mm1: Gewicht

M1 max. (D aus Diagramm MY3A /M1) = 10.7 KG ++eevveeverseesvensennne

Belastungsgrad o1 = M1 /M1 max =0.8/10.7 = 0.08
Mi: Moment

M1 max. (@ aus Diagramm MY3A / M1) = 4 NemM c.ceueeuieuinuiniiniinicienieieneeeeesesesenessesnene

M1 = M1egeX = 0.8¢9.8¢5¢1073 = 0.04 Nem
Belastungsgrad .2 = M1/ M1 max = 0.04 / 4 = 0.01
M2: Moment

M2 max. (3 aus Diagramm MY3A / M2) = 0.8 Nem c.eccveveueiiiiiiiiiiiiciincsresresiessessessennes

M3 = M1egeY = 0.8¢9.8010¢1073 = 0.08 Nem
Belastungsgrad .3 = M2/ M2 max = 0.08 /0.8 = 0.1

O
2

Einleitung 4



Serie MY3

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

Berechnung des Belastungsfaktors fir das dynamische Moment

aquivalente Last Fe bei Aufprall

4

FE = 1.4 VasdeMeQ = 1.4¢300¢ 100

°0.8°9.8 =131.7 N

M1e: Moment
M1E max (4 aus Diagramm MY3A / M1 wenn 1.4 Va = 420 mm/s) = 2.85 Nem
M1E = - —eFEsZ =1 +131.7¢20¢10 = 0.88 Nem
Belastungsgrad 0.4 = M1e / M1e max = 0.88 / 2.85 = 0.31

Mse: Moment
Mse max (5 aus Diagramm MY3A / M3 wenn 1.4 Va = 420 mm/s) = 0.95 Nem
Msg = —FesY = 1—+131.7410+102 = 0.44 Nem
Belastungsgrad 0.5 = M3e / M3e max = 0.44 / 0.95 = 0.43

Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

o= 01+ 02+ 03 + 04 + 05 = 0.08 + 0.01 + 0.1 +0.31 +0.43=0.93<1

Die obige Berechnung ergibt einen zuldssigen Wert; das ausgewéhlte Modell kann verwendet werden.

Wahlen Sie einen StoBdampfer separat aus.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Flhrung o in der obigen Formel einen Wert Uber 1, ziehen Sie die
Verwendung einer geringeren Geschwindigkeit, eines gréBeren Kolben-&J oder einer anderen Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY3A, MY3B/mi MY3A, MY3B/M MY3A, MY3B/M: MY3A, MY3B/Ms
200 200 gg 80
50
100 100 20 40
30
~
N AN 10 N
NN BN S 20
30 \\\ 30 ANAN = N N
20 NN 20 N ] ANEERY 10 NN
g N \\\\\ _ \\ \\\ N 3 \\ 3 \\963A P e e e s
P 1opm== = TUNNO\e83 S0 ANEEAY \\zs& S > NE £ 3 263
g SESCPNACs0] (2 NONUN < N NN < 3 NN
= AW " NJo40/ £ N 250 = N 250 = N N N250
o 5 N NC GE) i g/ ‘\ GE’ 1 (3 ) N \\ g 2
g : N Y il s [ 4 N 240 S No40] | S (5\\ 240
= 3 N = 3 O N I W = N N = O/ N
s N \lo25 ONEILN 0.5 [P AN ~
2 2 T No32 o4 N o327 o327
\\ 220 \ \\ 0.3 \ NC o
M NONMILN NI 05 AN
1 N6 1 3 N5 0.2 N 0.4 N
\JQ_Q_ N N 025 N i
N AN \ \\ 0.3 n\ { \{625
T i 1 N
8:2 8:2 i 520 0.1 o NG20 0.2 1 W o220
0.3 0.3 . N ! N
: 1 No16 0.05 0.1 . G164
0.2 0.2 1 0.04 216 1
100 20 30400500 1000 1500 100 20 3040500 1000 1500 100 20 3040050 1000 1500 100 20 3040050 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s)

Anm.) Siehe Seite 25 fir Informationen tber MY3M.

Einleitung 5




Modellauswahi Serie Y3

Montage von Steckverbindungen und Drosselriickschlagventilen

Wird die Hubbegrenzungseinheit mit den Ausfliihrungen MY3B und MY3M verwendet, kénnen nur die unten aufgefilhrten Steckverbindungen am

vorderen oder hinteren Anschluss montiert werden.

Da in solchen Féllen Drosselriickschlagventile fiir Direktmontage nicht montiert werden kdnnen, verwenden Sie Drosselriickschlagventile in

Axial-Ausfihrung (auBer MY3B40/50/63 und MY3M®63).

Montage (Steckverbindung mit AuBengewinde)

Siehe Katalog "Best Pneumatics" Nr. 6 fiir Einzelheiten zu Steckverbindungen und Drosselriickschlagventilen.

Drosselriickschlagventil fir Direktmontage
Hubbegrenzungseinheit Winkel-/Universal-Typ Axial-Ausfiihrung
ASOOOMF ASTIOCI1F
Rickseite (‘) » . \
- : )
Zylinderdeckel %
Vorderseite Steckverbindung (mit AuBengewinde) =
Zylinder- | Anschiuss- "g’we"dbafef Steckverbindungs- | Steckverbin- Zylinder- | Anschluss- | Yéendoarer | Steckverbindungs- | Steckverbin-
o ) chlauch . A . Schlauch .
BaugréBe | gewinde | Auen-0 (mm) ausfuhrung dungsmodell BaugréBe | gewinde  |Augen-0 (mm) ausfuhrung dungsmodell
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H23-M5[] 4 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H04-02S
Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L23-M5[] Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H06-02S
3.2 | gerade Steckverschraubung mit Inensechskent | KQ2S23-M5[] 6 Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L06-02S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H23-M5 MY30J40 | Rc1/4 gerade Steckverschraubung mit Imensechskent | - KQ2S06-02S
MY30J16 | M5 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L23-M5 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H08-02S
Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L04-M50] 8 Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L08-02S
4 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L04-M5 gerade Steckverschraubung mit Imensechskent | KQ2S08-02S
gerade Steckverschraubung mit Inensechskant | KQ2S04-M5 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H06-03S
6 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L06-M5 6 Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L06-03S
gerads Steckverschraubung mit Imensechstant | KQ2S23-M5[C] gerade Steckverschraubung mit Imensechskent | - KQ2S06-03S
3.2 | Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H23-M5 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2HO08-03S
Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L23-M5 8  |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L08-03S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2HO04-M5 MY3050 | Rea/s gerade Steckverschraubung mit Imensechskant |  KQ2S08-03S
MY3[20 | M5 4 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L04-M5 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H10-03S
gerade Steckverschraubung mit mensechskant | KQ2S04-M5 10  |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L10-03S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2HO06-M5 gerade Steckverschraubung mit Imensechskent | KQ2S10-03S
6 Einschraubwinkel mit Auengewinde | KQ2L06-M5 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H12-03S
gerade Steckverschraubung mit Imensechskant | KQ2S06-M5 12 |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L12-03S
32 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H23-01S gerade Steckverschraubung mit Imensechskant |  KQ2S12-03S
) Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L23-01S 6 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H06-03S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H04-01C1S 8  |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L08-03S
gerade Steckverschraubung mit mensechskant | KQ2S04-01C1S Steckverbindung mit AuBengewinde |  KQ2H10-03S
4 Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H04-01S 10  |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L10-03S
MY30125 | Rei/s Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L04-01S MY3L163 | Rc3/8 gerade Steckverschraubung mit Inensechskant | KQ2S10-03S
gerade Steckverschraubung mit Innensechskant | KQ2S04-01S Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H12-03S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H06-01C1S 12 |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L12-03S
Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L06-011S gerade Steckverschraubung mit Imensechskent | - KQ2S12-03S
6 gerade Steckverschraubung mit Imensechskant | KQ2S06-01C1S 16 |Einschraubwinkel mit AuBengewinde| KQ2L16-03S
Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L06-01S
gerade Steckverschraubung mit Imensechskant| KQ2S06-01S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H04-01S
4 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L04-01S
gerade Steckverschraubung mit Inensechskant| KQ2S04-01S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2HO06-01S
MY3[32 | Rc1/8 6 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L06-01S
gerade Steckverschraubung mit mensechskant | KQ2S06-01S
Steckverbindung mit AuBengewinde | KQ2H08-01S
8 Einschraubwinkel mit AuBengewinde | KQ2L08-01S
gerade Steckverschraubung mit Ingnsechskant| KQ2S08-01S
%SNC Einleitung 6



Serie Y3
c Produktspezifische Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.
Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise und "Sicherheitshinweise zum Umgang mit SMC-Produkten"
(M-E03-3) und das Betriebshandbuch fiir Sicherheitshinweise fiir Antriebe und Signalgeber.

] Montage \

A\ Achtung

3. Montieren Sie den Schlitten nicht an feststehenden

] Auswahl \

AWarnung

1. Nutzen Sie alle Gewinde, wenn die Last direkt auf

der Oberseite des Schlittens montiert wird. Flachen. Zylinderdeckel Zylinderrohr
Die Bauteile wurden verkleinert, um eine kompakte GréBe zu erzielen. Andernfalls kann es zu Schéden / X
Werden bei Montage der Last nicht alle Gewinde verwendet, kann der oder Fehlfunktionen durch L

durch den Betrieb verursachte Aufprall zu lokalen Uberlastungen und Uberlastung der Lager kommen.
Verformungen filhren und so den Betrieb beeintréchtigen oder den
Zylinder beschédigen. Schlitten
4. Setzen Sie sich bei
freitragender Montage =~ Montage mit Schlitten

mit SMC in Verbindung.

Da sich der Zylinder so verformt, Zylinderdeckel ~ Schlitten
kann es zu Fehlfunktionen
kommen. Bitte setzen Sie sich
bei einer derartigen Verwendung

A\ Achtung

1. Sehen Sie fiir Langhubzylinder Stitzelemente vor.

4

=]

Damit verhindern Sie die Beschédigung der Kolbenstange durch mit SMC in Verbindung. 7
Biegung, Verformung, Schwingungen und externe Lasten. . . Zylinderrohr
Detaillierte Angaben dazu finden Sie auf den Seiten 21 und 35 unter 5. Verm_elden Sie eine Ereitragende Montage
"Hinweise zur Verwendung der Stiitzelemente". Torsion des 9 9

2. Verwenden Sie einen doppelten Druckregelkreis Zylinders.

Achten Sie bei der Montage darauf, das Zylinderrohr nicht zu
verdrehen. Ist die Montageflache nicht eben, kann das Zylinderrohr
tordiert werden, was durch Abldsung des Dichtbandes zu
Druckluftleckagen und Fehlfunktionen fihren kann.

6. Vermeiden Sie einen Unterdruck im
Zylinderrohr.

Zwischenhiibe einen Uber einen, PAB-Anschluss mit einem 3-Wege Treffen Sie entsprechende VorsichtsmaBnahmen unter
Einsatzbedingungen, bei denen ein Unterdruck im Zylinderinneren

Ventil verbundenen, doppelten Druckregelkreis. J 1St el T ! !
durch externe Kréfte oder Tragheitskréfte ansteigt. Durch eine

fur das Anhalten in einer Zwischenstellung. :
3. Sicherheitshinweise bei weniger haufigem Betrieb | Trennung des Dichtungsbands kann es zu Druckluftieckagen

Da die kolbenstangenlosen Bandzylinder tber eine einzigartige
Dichtungsstruktur verfligen, kann es zu leichten externen Leckagen
kommen. Wird die Zwischenstellung mit einem 3-Wege-Ventil
gesteuert, kann die Stopp-Position des Schlittens nicht gehalten
werden. Die Geschwindigkeit beim erneuten Einschalten ist
moglicherweise auch nicht steuerbar. Verwenden Sie fiir

Wird der Zylinder nur sehr selten verwendet, sollte eine Verankerung kommen. Erzeugen Sie keinen Unterdruck im Zylinder, indem Sie
vorgesehen und eine Schmierfettwechsel durchgefihrt werden, da ihn wahrend des Testbetriebs mithilfe einer externen Kraft bewegen
sich sonst die Lebensdauer verkurzt. oder im drucklosen Zustand ein Herunterfallen durch das
Eigengewicht verursachen. Bewegen Sie den Zylinder langsam mit
der Hand, wenn Unterdruck erzeugt wird und bewegen Sie den
Schlitten vor und zuriick. Ist die Leckage danach noch nicht
behoben, setzen Sie sich bitte mit SMC in Verbindung.

| Montage |

| Betriebsumgebung |

AWarnung

1. Setzen Sie den Zylinder nicht in Umgebungen
ein, in denen er mit Kiihimitteln, Schneidél,
Wassertropfen, Klebstoffen, Staub usw. in
Berihrung kommt. Vermeiden Sie auch den
Betrieb mit Druckluft, die Kondensat oder
Fremdstoffe enthélt.

« Fremdstoffe oder Flussigkeiten im oder auBen am Zylinder
kénnen das Schmierfett auswaschen und somit zur Abnutzung
und Beschadigung des Staubschutzbands und der Dichtungen
fuhren, was das Risiko von Fehlfunktionen erhéht.

Wird der Zylinder in staubigen Umgebungen oder in Bereichen
betrieben, in denen er Wasser und Ol ausgesetzt ist, muss
eine Schutzabdeckung angebracht werden, um einen direkten
Kontakt mit dem Zylinder zu unterbinden oder der Zylinder
muss so montiert werden, dass das Staubschutzband nach
unten zeigt. Verwenden Sie auBerdem saubere Druckluft fir
den Zylinderbetrieb.

2. Das Produkt ist nicht fiir einen Betrieb unter

Reinraumbedingungen geeignet.

Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, falls ein Einsatz
unter Reinraumbedingungen erforderlich ist.

/\ Achtung

1.Sehen Sie bei der Montage an jedem Ende
einen Auflage von min. 5 mm Lénge an der
Zylinderunterseite vor.

’—rl: N
W% min. 5 mm min. 5 mm 7

2. Wenn der Zylinder unter Einsatzbedingungen, die hohe
Belastungsgrade oder StoBeinwirkungen erwarten
lassen, an der Decke oder an der Wand montiert wird,
miissen zusétzlich zu den Befestigungsschrauben am
Zylinderkopf Stiitzelemente verwendet werden, welche
die beiden Zylinderrohrenden halten.

Yz (52

Stltzelement Stiitz-
element

Einleitung 7 %SNC




Serie MY3A

Standardausfihrung kurz
(elastische Dampfung)

216, 220, 925, 332, 240, 250, 263

Serie MY3B

Standardausfihrung
(pneumatische Dampfung)

216, 220, 925, 332, 240, 250, 263




serie MY3A/3B
Modellauswahl

Die folgenden Schritte dienen zur Auwahl des am besten fir Ihre Anwendung geeigneten Modells der Serie MY3.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

Betriebsbedingungen

ZYINAEE +vevveresrerseserenentetnienieneaenaens MY3B25-500 :’";"""I'" E'nbaUIa‘Se d """""" ‘:
. . . . : 1. horizontale 2z 2. Wand-
mittlere BetriebsgeschwindigkeitUa ------- 300 mm/s : " Montage montage :
Einbaulage ««+««+«sseeeeereeceereiininiiniiian, vertikale Montage : Einleitung 4 Seite 24 .
1
Dampfung ......................................... StoBdampfer (6:1/1 00) : X y :
% : :
1 1
1 1
. 1 3. Decken- '
_MY3B25-500 , montage* 4. vertikaler X :
P ! Einbauplatz- '
i bedarf .
1 1
: 22T
1 1
1 z 1
1 ]
1 1
e Ceeccceeeecceccccccceceeeecceeee=== v
Auf den oben angegebenen Seiten finden Sie Berechnungsbeispiele
. zu jeder Einbaurichtung.
W: Werkstiick (3kg)  « Fir die Deckenmontage siehe Katalog "Best Pneumatics” Nr. 2
Lastanbau
v Kj Werkstiick Gewicht und Lastschwerpunkt
) Schwerpunkt
=4 Werkstiick | Gewicht
= (m) X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
; w 3 kg 20 mm 0 mm 40 mm

20

i

{L{

Berechnung des Belastungsfaktors fiir statische Last

m: Gewicht

m ist eine durch Schub bewegbare Masse. Als Richtlinie fir den jeweiligen

Einsatz kann von einer 0.3 - bis 0.7-mal héheren Schubkraft ..........

(variiert je nach Betriebsgeschwindigkeit) ausgegangen werden.

M+1: Moment

M1 max (1D aus Diagramm MY3A/3B/M1) = 4 Nem «eeeevueeneennennnens

M1 = MegeZ = 3¢9.8¢40¢103 = 1.18 Nem
Belastungsgrad Ol1 = M1/M2max =1.18/4 = 0.29

O
2




modellauswahi Serie MY3A/3B

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

Berechnung des Belastungsfaktors fiir das dynamische Moment

dquivalente Last Fe bei Aufprall

Fe = 1.4 Ua-d-M-g = 1.4-300+ ——+3-9.8 = 123.56 N @
100
M1e:Moment M‘;@
M1e max (2) aus Diagramm MY3A/3B/M1 wenn 1.4 Va = 420 mm/s) = 2.86 N-m ... ?t
=1 \ppz =_1. «40+1073 = . >
MiE = 3 FEZ—:3 123.56+40°10°2 =1.65 N°m mi 2
Belastungsgrad Ol2 = M1e/M1E max = 1.65/2.86 = 0.58

Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Zoa=01+02=0.87 =1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewéhlte Modell kann somit verwendet werden.

Wahlen Sie separat einen StoBdampfer aus.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Flhrung o in der obigen Formel einen Wert (ber 1, ziehen Sie die
Verwendung einer geringeren Geschwindigkeit, eines gréBeren Kolben-@ oder einer anderen Produktserie in Betracht.
Mit dem SMC Pneumatics CAD System ist die Berechnung mit der obigen Formel ganz einfach.

Zulassiges Moment

MY3A, MY3B/M1

100
AN
50
40 N
30 25
2 N\ |063
\\ NJ
10 N \
€ 540
[ J
z il N
= @ ~N
S S = Z
5 2 NS
= IS
1 N \\
0.5 316
0.4
N,
0.3
) N
0.2 7
n
0.1
100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit (mm/s)

O
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Serie MIY3A/3B

Maximal zuléssiges Moment / Maximal zuléissige Last

) Kolben-@ max. zulassiges Moment (N +m) max. zulassige Last (kg)
sere {mm) M1 M2 M3 mi m2 m3
16 1.8 0.3 0.7 6 3 1.5
20 3 0.7 1.2 10 4.3 2.4
25 6 1.2 2 16 6 4
ngg 32 12 25 5 26 8.5 6.7
40 24 4.8 10 40 12 10
50 43 9 18 56 17 14
63 70 19 30 80 24 20

Die obigen Werte sind die maximal zuldssigen Werte fir das Moment und die Last. Entnehmen Sie den jeweiligen
Diagrammen das maximal zuldssige Moment und die maximal zulassige Last fiir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Belastungsmomente auf kolbenstangenlose Bandzylinder

Abhéngig von der Einbaurichtung, der Last und der Lage des Lastschwerpunkts kdnnen verschiedene Belastungsmomente erzeugt werden.

Koordinaten und Momente

Bewegte Masse und statisches Moment

horizontale Decken-
Montage montage
V4
Ms: Quermoment M:
q M. J
=3 Y x Y q N
m..g d y
m:-g
M:: vertikale Ebaulge | horizontal | Deck Wand tikal
Kippmoment Montage .ln aulage orizonta ecke an verti :1
M statische Last m m, m; ms m.Anm)
y | i M1 Mg X[ maegex | — Mi-g-Z
statisches
X M2: Rolimoment 7 Moment Mz | MiegeY | M2egeY | Mseg-Z -
zYy M3 — — MzegeX | MiegeY
Anm.) M4 ist eine durch Schub bewegbare Masse. Als Richtlinie fiir den
o jeweiligen Einsatz kann von einer 0.3- bis 0.7-mal hoheren Schubkraft
g: Gravitationskonstante (variiert je nach Betriebsgeschwindigkeit) ausgegangen werden.
Dynamisches Momen
g : Gravitationskonstante
Va: Durchschnittsgeschwindigkeit
O : Dampfscheibenkoeffizient
Einbaulage horizontal [ Decke [ Wand [ vertikal
dynamische Last FE 1.4Va*d*Mneg
M1E 5 *FeeZ
dyr;\:(r)nr:]s:;es M2e | dynamisches Moment Mz= wird nicht erzeugt
Mse T eFeeY
Anm.) Das dynamische Moment wird unabhéngig von der Einbaulage
mit obigen Formeln errechnet.

O
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Modellauswahl Serie MY3A/3B

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb der in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichsgrenzen liegt. Beachten Sie, dass
der Wert der max. zuléssigen Last manchmal tberschritten werden kann, auch wenn er innerhalb der in den Grafiken
Maximal zu|éssiges Moment / gezeigten Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige Last fiir die gewahlten Betriebsbedingungen.

MY3A, MY3B/M:
200

100
50 \\
40 N
30 \\\\
20 N N
\ NN
€ N N N\
. 10 NC NC N N 063 —|
z ~
g Y50 —|
§ 4 ™
= 3 No40
N
> N
N N No32
N
9 N \\
NG 025 —
=
0.5
0.4 N 220
0.3
No16
0.2
100 200 300 400 500 1000 1500
MY3A max. MY3B max.
Kolbengeschwindigkeit (mm/s)

MY3A, MY3B/M:
40

30
20
10 \\
~ N
\\
: NS
- 3 N J 063 |
E 5 N \\
z
g NERYAN
c \\ 250
g 1 AN \\
(e} h N
= J No40 —
0.5 \\\
04 NC No32 |
0.3 N
N N
0.2 N
N N No25
0.1 \\ 020
N
N
004 016
100 200 300 400 500 1000 1500
MY3A max. MY3B max.
Kolbengeschwindigkeit (mm/s)

MY3A, MY3B/Ms
80

50
40
30
20
N
10 ™
N AN
N N AN
N
E N 063
> N
£ 3 N NN
= N N Nes0
2 2
S N 40
o
= \\
1 AN
AN —
- ~N032 -
0.5 \\
0.4 N
03 N 925 |
N N
0.2 N
Ny Ne20
0.1 \\ 016 —|
100 200 300 400 500 1000 1500
MY3A max. MY3B max.
Kolbengeschwindigkeit (mm/s)

Wéhlen Sie ein Moment, das innerhalb der in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichsgrenzen liegt. Beachten Sie, dass
der Wert der max. zuldssigen Last manchmal tberschritten werden kann, auch wenn er innerhalb der in den Grafiken

Maximal zuldssige Last /

gezeigten Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige Last fiir die gewahlten Betriebsbedingungen.

MY3A, MY3B/m:

MY3A, MY3B/m:

MY3A, MY3B/ms

200
100
\\
B
30 \\\ \\
NN
20 N \\\ y
2 NCNUN
= N NN 063
[0) 10 A, N
) ~ NG \\ \\ 250
é \‘\ N \\‘\ \‘ H
N —
PO E— N AN g\,,>€ﬂ,
I8 4 932 [
z 3 NN
8 N \o25
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1 \\ —
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20 \
10 AN N 1N
— A N
2 N
[) AN ANEAN
2 5 NONNT
8 N N 263
= 3 N N
o NN "\ 250
[o)) 2 \\ N N
Qo N N\ 240
= \\\
8 N NN 232
1 \\
AN 025 —|
NN 220 —
0.5
04 216
0.3
0.2
0.1
100 200 300 400 500 1000 1500
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Serie MY3A/3B

Dampfungskapazitat

Dampfungskapazitat der elastischen Dampfung (MY3A)

MY3A1 6 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3A20 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
! i i
1000 i 1000 ! !
H T T
1 M M
1 1 1
qQ : g |
E 1 E 1 1
= 500 L i = 500 1 1
= Q5 1 = L 1 1
B 0 oo, ! 2 NS i i
=] S d k=3 400 N T T
5 N5, 1 k<1 NE . ] ]
£ \3,77,0 : £ L) 1 1
E 300 py E 300 0r, '
5] 5] /79 1
(%] 0 1
> ! > !
= 200 - s 200 i i
:g:' 1 :g:' 1 1
1
< i < i i
1 1 1
i i i
100 t 100 ] |
80 1 80 1 1
02 03 04 1 J 2 3 4 54 02 03 04 1 2 3 445 10
mamax masmax J
mzmax mimax - ma2max mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3A25 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3A32 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
1 1 1 1
1 1 1 1
1000 i 1000 L 1
T T T T
_ : _ K i
Q) ] @ 1 [ ]
I ' e Nl '
1 1 1 1
£ 500 1 £ 500 /. b 1
= 1 = Ay, 1| 1
e Sla 1 2 ’Se, 1| 1
=) 400 Sy T = 400 ) T T
kSt 'S ] kSt P 1| | 1
£ e 1 £ &) 1| 1 1
S 300 Oy, 1 s 300 0, 1
kS m, = ¢, H
S 07 1 5 N9 | 1
2 Ny, 1 2 1| i 1
2 I~ ! 2 NN :
o 200 ] [ 200 1| 1
..% 1 ..% 1| 1
< i < il i
1 1 1 1
1 1|l | 1
1 1|l | 1
100 t 100 HIH H
80 1 80 1 1 1
1 2 3 4 54 10 20 1 2 3 45J to 20@
msmax L memax mimax msmax mzmax mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)

Verschiebung der elastischen Dampfung (Zusatzhub durch Druck auf beiden Seiten)

Die Anhalteposition bei der eingebauten elastischen Dampfung der Serie MY3A ist abhéngig Betriebsdruck. Fiir die Einstellung am Hubende wird die
Hubendposition im horizontalen Betrieb wie folgt ermittelt: Entnehmen Sie nachstehenden Diagrammen die zusétzliche Verschiebung beim jeweiligen Betriebsdruck
und addieren Sie diesen Wert zur Hubendposition ohne Druckbeaufschlagung. Sollte fiir die Halteposition am Hubende eine hohere Positioniergenauigkeit
erforderlich sein, ist der Einbau eines externen Positioniermechanismus oder der Wechsel auf eine Ausflihrung mit pneumatischer Dampfung (MY3B) zu prifen.

MY3A16 MY3A20 MY3A25 MY3A32
2.0 2.0 2.0 3.0 7
1.8 1.8 18 /,/
1.6 1.6 1.6 24
—- 1 | = | —- // —_ //
€ 14 € 14 € 14 7 €
£ L1 £ L1 £ % £ L/
o 12 A o 12 o 12 o 18
e 7 e o) o)
=} =1 / =} / =)
= / = 4 < Y. I /
N 1.0 7 N 1.0 N 1.0 N
© © © / ©
g / g |4 g a /
< 08 % < 08 < 08 / Q12
0.6 / 0.6 0.6 4 /
0.4 0.4 4 0.4 / 0.6
0.2 0.2 0.2 /
0 0 0 0
0 01 02 03 04 05 06 0708 0 01 02 03 04 05 06 0708 0 01 02 03 04 05 06 0708 0 01 02 03 04 05 06 0708
Druck (MPa) Druck (MPa) Druck (MPa) Druck (MPa)
Zusatzhub durch Druck auf jeder Seite Zusatzhub durch Druck auf jeder Seite Zusatzhub durch Druck auf jeder Seite Zusatzhub durch Druck auf jeder Seitn
(MY3A16) (MY3A20) (MY3A25) (MY3A32)
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modellauswahi Serie MY3A/3B

MY3A40 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3A50 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
1 { I | 1
1000 I 1000 11 I
T T T T
1 11 1
g : z I !
€ €
1 11 1
£ 500 o L £ 500 g, =1 L
(9] sy (9] ’/s
o s, 1 o Ch [ 1
[=) 400 C/] T <) 400 S T 1 T
bS] 0. 1 kS \\Oe [ 1
£ NS/ 1 £ R, 1 1
B 300 0F, t 5 300 \f//) +—+ t
5 N, 1 5 9 . 1 1
3 NG 3 i 1
S N ! S5 1 1
= 200 = 200 Bt i
g § ! :
< < T 1
11 1
[ 1
] 1
100 100 | | |
[ 1
80 80
1 2 3 4 5 10 4 20 30 40 2 3 4 5 10 —T T_ZO 30 40 50
mamax & L-memax j msmax mzmax
mimax mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3A63 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
]
1
1000 t
1
1
Q i
E T
£ 500 o i
= i
& a0 S, :
2 N /790.. ]
S 1
B 300 Dps
3 &
14 9
=
K 200 1
£ 1
2 1
< 1
1
1
1
100 t
80 1
2 3 4 5 10 20 tSO 40 A 100
mamax mzmax
mimax —
bewegte Masse (kg)
MY3A40 MY3A50 MY3A63
3.0 3.0 3.0
/
4
24 24 / 24
= = / = y
[3 [3 V4 [3 4
£ 1 |E / E y
o 1.8 o 18 o 18 7
=] =] =]
K= < K= /
N N N
g / 8 / 8 /
< 12 /’ Q1.2 Q1.2 /
0.6 / 0.6 0.6
0 0 0
0 01 02 03 04 05 06 0708 0 01 02 03 04 05 06 0708 0 01 02 03 04 05 06 0708
Druck (MPa) Druck (MPa) Druck (MPa)

Zusatzhub durch Druck auf jeder Seite
(MY3A40)

Zusatzhub durch Druck auf jeder Seite
(MY3A50)

N

Zusatzhub durch Druck auf jeder Seite
(MY3A63)

SvVC



Serie MY3A/3B

Dampfungskapazitat

Dampfungskapazitat der pneumatischen Dampfung und der Hubbegrenzungseinheit (MY3B)

MY3B1 6 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3B20 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
T R I v T VT TTTTI
2000 max. Aufprallgeschwindigkeit (H) _ 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit (H)1
> . A " 5 X ’ o
= 1000 J' T I !AI”IIhIdk = 1000 L : % X itralueschindikei
‘© N = dS — max. Aufprallgeschwindigkeit ‘© - - g maXx. AuIpral gESC Winaigkert
5 — Einheit L —— pp, E’”he,, —] (I’.)Lbeglfesler : -1 rEinheit Png,, ‘*[E@,/je i (L) e ester
k=] Sun, % <~ H Zuischenhubpostion 5 fhat Zwischenhubposition
< 500 at,SCh\ £ 500 ISch i~
E 400 : am - = 400 Dgip =]
3 300 - Pfyp 3 300 —+Plung I3
3 1 g [N 1 1Y M
E 200 i s 200 I I
s : s A
< 1 < 1 1
100 g 100 1 1
80 80
02 0304 1 J 2 3 454 10 02 0304 1 2 lr 3 445 10
msmax masmax —
mzmax — mimax ma2max - mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3B25 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3B32 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
T T T TTT M T T T T I T T T T
_ 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit bei- _ 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit
2 fester Zwischenhubposition 2 bel fester Zwischenhubposition
£ ] C £ Mgl
= 1000 1 ' = 1000 Pne L '
= bneg, = ! 3 Ymay, i i
% May; Einp i 5 Sche i Si i
2 'Sc, ) 2 D3 Nhej,
2 500 Ky, B o 2 500 UMl
s a’"pf‘"\i\UN s U”g ~!
E 400 Ung Sy H 400 RE E””?e ~
3 300 . Nher ] 300 o1 7L
o ‘L o 1| 1
> =)
5 200 T 200 D
= a 1|
=) > 1 1
< < 1| |
100 100 t—t
80 80
1 2 3 45 WK 10 420 50 1 2 3 45 J\ AB 20 Aﬁ
msmax L—mzmax “—mimax msmax mzmax mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3B40 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3B50 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
L T T T T T TTT FEL T T T TTT
2000 max. Aufprallgeschwindigkeit bei-| _ 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit bei
fester Zwischenhubposition E fester Zwischenhubposition
— 1 (O | 1
g 1000 Pne 4 4 JL E 1000 p’?eum M| ! '
€ U/;;at/ 1 - = a[/S ch i—7 /nh 1
= Sche 5 Elnhe' g ) Da";;} Sit 4,
£ 500 pr 4, g Plun O L
oy un, < 500 T .79, &
g 400 : "9, Einkg} E 400 i hejry
E 300 ' %L 3 300 1
5 1 S 1
2 200 ! s 200 —
g : s i
a8 i < 01
S 100 1 100 —
<C
80 80
1 2 3 45 101L 20 30 40 2 3 45 10 A 420 30 4050
mamax J mzmax mimax masmax—- — m2max mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3B63 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa Pneumatlscher DampfungShub Einheit: mm
T T T T T T rTT
2000 max. Aufprallgeschwindigkeit bei Kolben-@ (mm) Dampfungshub
fester Zwischenhubposition 16 13
£ 1000 Dney, i I N
£ ais & 20 16
£ Che D5 nh
= am, it .
2 500 Plung : 25 18
k=) 400 ! b/n/]e ~
2 i [ 32 22
E 300 t
1
2 200 ; 40 25
(o2}
= f 50 28
Q. 1
5 100 i 63 30
<
80
2 3 45 10 20 & 30 40 4100
mamax — mz2max — mimax
bewegte Masse (kg)




Modellauswahl Serie MY3A/3B

Berechnung der absorbierten Energie fiir eine
Hubbegrenzungseinheit mit integriertem StoBdémpfer Einheit: N-m

Hubbegrenzungseinheit
Hub-Feineinstellbereich

Einheit: mm

vertikal vertikal

horizontal (abwarts) (aufwérts)

Aufprallart

kinetische
Energie E1

Antriebskraft E2 F-s+m-g:-s|F-s—-m-g-s

Energieaufnahme E E1 + E2

Kolben-@ (mm) Hub-Feineinstellbereich
16, 20 0 bis—10
25, 32 0 bis —12
40, 50 0 bis —16
63 0 bis —24

Anm.) Die max. Betriebsgeschwindigkeit variiert, wenn die Hubverstelleinheit mit dem
Distanzstick fur die Zwischenbefestigung auBerhalb des maximalen Feinhub-
verstellbereichs (in Bezug auf das fixe Hubende) verwendet wird.

(Siehe Diagramm auf Seite 8).

Symbole

'V : Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts (m/s)

F : Antriebskraft (N)

S : Dampfungshub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts wird zum Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

Anm.) Bei einem Betriebsdruck ab 0.6 MPa wird der Einsatz einer D&mpfung oder eines externen
StoBdémpfers entsprechend den auf den Seiten 10 und 11 angegebenen Bedingungen empfohlen.

m: Gewicht des aufprallenden Objekts (kg)
g : Gravitationskonstante (9.8 m/s?)

] Hubeinstellung \

<Hubeinstellung der Anschlagbolzen>

Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens, stellen Sie auf der
Zylinderdeckelseite den Hub mithilfe eines Sechskantschliissels ein und sichern
Sie mit der Gegenmutter.

<Hubeinstellung des StoBdampfers: MY3B>

Losen Sie die zwei Befestigungsschrauben der Einheit an der
StoBd@mpferseite und stellen Sie den Hub durch Drehen des StoBdémpfers
ein. Sichern Sie den StoBdémpfer durch gleichméaBiges Festziehen der
Befestigungsschrauben. Uberdrehen Sie die Befestigungsschrauben nicht.
(Siehe "MY3B Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment fir
Befestigungsschrauben".)

MY3B Hubbegrenzungseinheit

Anzugsmoment fiir Befestigungsschrauben Einheit: N-m
Kolben-@ (mm) Einheit Anzugsmoment
L
16, 20 m 0.7

L
25, 32 m 3.5
40, 50 L 13.8
Lk H .
L
63
m 27.5

A\ Achtung

1. Schiitzen Sie die Hande vor einem
Einklemmen.
Bei Einsatz eines Zylinders mit Hubbegrenzungseinheit ist
der Abstand zum Schlitten sehr klein. Vermeiden Sie dass
sich in diesem Freiraum jemand die Hande einklemmt.
Installieren Sie eine Schutzabdeckung um Verletzungen zu
verhindern.

2. Entfernen Sie die Hubbegrenzungseinheit

vor Montage des Zylinders.

Lésen Sie die Befestigungsschraube und entfernen Sie die
Hubbegrenzungseinheit bevor Sie den Zylinder montieren.
Nachdem Sie den Zylinder angebracht haben, bringen Sie die
Hubbegrenzungseinheit zuriick in die gewtinschte Position
und ziehen die Befestigungsschraube fest.

Uberdrehen Sie die Befestigungsschrauben nicht

(Siehe "MY3B Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment fiir
Befestigungsschrauben").

ZS\VC

A\ Achtung

3.Verwenden Sie eine externe Fiihrung fiir die
MY3B-Hubbegrenzungseinheit.
Wird die Hubbegrenzungseinheit mit dem Zylinder alleine eingesetzt,
kann dieser durch die Aufprallreaktion beschadigt werden.

4. Die Hubeinstellung ist mit dem Anschlagbolzen
wie folgt durchzufiihren:

Der Anschlagbolzen muss auf derselben Seite befestigt werden, wie
der StoBd&mpfer nach erfolgter Hubeinstellung.

Befinden sich die Anschlagflache des StoBdampfers und die
Endflache des Anschlagbolzens nicht auf derselben Ebene, kénnen
eine nicht reproduzierbare Halteposition des Schlittens oder eine
verkurzte Lebensdauer die Folge sein.

5. Befestigen des Gehauses der Einheit
<MY3B>

Gegenmutter fiir Anschlagbolzen

Befestigungsschraube Hubbegrenzungseinheit

Sichern Sie das Geh&use der Einheit durch gleichméBiges Festziehen der vier
Befestigungsschrauben der Einheit.

6. Die Hubbegrenzungseinheit darf nicht in einer mittleren
Hubposition befestigt und verwendet werden (MY3B).
Wenn die Hubbegrenzungseinheit in einer Zwischenposition
befestigt wird, kdnnen, abhangig von der beim Aufprall frei
werdenden Energie, Slip-Effekte auftreten. Verwenden Sie in
diesem Fall einen kurzen oder einen langen Halter.

(Siehe "MY3B Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment fir
Befestigungsschrauben").

Wird die Hubbegrenzungseinheit in einer mittleren Hubposition eingesetzt,
kann die D&mpfungskapazitat abweichen. Berlicksichtigen Sie die oben
genannte max. absorbierte Energie und betreiben Sie das Gerét innerhalb des
zuldssigen Bereichs.
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Serie MIY3A/3B

Auswahl des externen StoBdampfers

Befolgen Sie den nachfolgenden Auswahlvorgang, wenn die Anhaltestellung exakt positioniert werden muss oder die
Dampfungskapazitat der eingebauten Dampfung nicht ausreicht bzw. priifen Sie den Einbau eines externen StoBdéampfers.

Zu lberprifende Auswahlkriterien fiir die Verwendung mit externem StoBdampfer

. = MY3[125
(D Zylinder ohne externer Fiihrung
i ’
— 5 1
§ 300 <5?0,1/ :
. £ i
[Auswahl des Zyllnder-BeIastungsgrads] 5 200 i
5 N i
S 100 ™ i
R N i
[ I
. externer StoBdampfer = 50 +
Uberpriifen der Aufprallkraft und g 40 \1'
der Dampfungskapazitat ;3; 30
20
10
2 3 454 10 420 50
msmax
m2max — mimax —
Zulassige Aufprallkraft bei Verwendung eines externen StoBdédmpfers Gewicht (kg)
MY3[I16 MY3[132
% = % & ’
i 95 Ik i
N & N0
% 300 q| : g 300 \4/ : : :
£ 200 o E 200 N H !
z AN g SN :
2 N 2 |\* 1
S 100 ) S 100 L NS 1
el I 0 T T | |
E 'l E 1 1 1
R i 2 5 HH—<1
g a0 L g w i ~N
2 % i 2 % i
20 L 20 T
1 1 1
1 1 1
10 10 1
02 0304 1 A 2 3 454 10 2 3 45 lr 10 20 430
msmax T msmax
ma2max mimax- ma2max mimax —
Gewicht (kg) Gewicht (kg)
MY3[120 MY3[140
T T T
% e % ’
. h h J 1
$ 300 N0 T % 300 :
£ : : £ ™N :
S 200 \.'\ i E 200 NG
2 1 1 2 1 '500
S 100 i i g 100 =4
by q i~ < d N
g 5 TN 2 5 =
s 40 i i N § % i
< ¥ ST 2 ;
20 L - 20 i
1 1 1
1 1 1
10 1 10
0.2 0304 1 2 AT 3 445 10 1 2 3 45 10 4 20 30 40
masmax j mamaxg* J
mzmax mimax mzmax mimax
Gewicht (kg) Gewicht (kg)
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modellauswahi Serie MY3A/3B

MY3L150 (2) Zylinder mit externer Fiihrung
500 4 — ;
400 > : :
g o I E
S 200 \s\‘-\ i [Auswahldes Belastungsgrads der externen Fﬁhrung}
c 1 1
2 1IN & 1
SEe =t {!
2 50 i = : . externer StoBdampfer
[ 40 L1 Uberprifen der Aufprallkraft und
;% 30 ] ' der Dampfungskapazitat
1
20 =
1
1
10 1
2 3 45 10 4 A20 30 4050
msmax Kolbengeschwindigkeit bei Verwendung eine
memax - mmax externen StoBdampfers
Gewicht (kg)
Kolben-@ (mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
MY3[163 ng 80 bis 1500 mm/s
% ~ =
g 300 N i Ein externer StoBdémpfer kann innerhalb der oben angegebenen
£ o200 - Kolbengeschwindigkeitsbereiche verwendet werden. Uberprifen Sie im
2 i 0)0 Zusammenhang mit der Auswahl der D&mpfungskapazitét aber auch die
g,) 100 : On Bedingungen, mit denen die StoBdampfer-Aufprallkraft innerhalb des
< i N zuldssigen Bereichs im Diagramm bleibt.
2 50 - N Die Verwendung eines externen StoBdampfers unter Bedingungen, die
g 40 n auBerhalb des zuldssigen Bereichs liegen, kann den Zylinder
3z 3 ‘ beschédigen.
20 : )
0 Ermitteln Sie zur Uberpriifung der Aufprallkraft des StoBdéampfers
10 1 iy zunéchst die StoBkraft oder Beschleunigung unter den gegebenen
2 38 4 10 2.0 30 40 100 Einsatzbedingungen. Verwenden Sie dazu die Auswahlinformation
msmax bzw. Auswahlsoftware des Herstellers und entnehmen Sie dann die
mamax mimax —

Gewicht (kg)

O

Angaben aus dem Diagramm.

Achten Sie bei der Auswahl auf eine ausreichende Spanne, da der von
der Auswahl-Software berechnete Wert in Bezug auf den tatséchlichen
Wert einen Fehler aufweist.

SVC 1
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Kolbenstangenloser Bandzylinder/Standardausfiihrung

erie MIY3A/3B

016, 020, 625, 632, 040, 050, 063

Bestellschliussel
el MY3 (B)16]] |-(300) -[M9BW|| |-
I [
Ausfiihrunge— *Anzahl der
A kurze Ausfiihrung Signalgeber
(elastische Dampfung) - 2 Stk. .
Standardausfiihrung S 1 Stk. Bestelloptionen
B (pneumatische Dampfung) n "n“ Stk. Néhere Angaben auf Seite 14.
® Signalgeber
Kolbendurchmesser ¢ [ = [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnetring)]
16 116 mm « Siehe unten stehende Tabelle fiir verwendbare
20 | 20 mm Signalgeber.
25 | 25 mm
32 |32 mm ¢ Symbol Hubbegrenzungseinheit
40 | 40 mm Siehe ,Hubbegrenzungseinheit* auf Seite 14.
50 | 50 mm * Die Hubbegrenzungseinheit ist fir MY3A nicht erhéltlich.
63 | 63 mm ¢ Hub
Kolben-& Standardhub ** h ma|1|>l().
Anschlussgewindeart ¢ oben- tandardhu Langhub I
Symbol| Ausf. | Kolben-@ 100, 200, 300, 400, 500, 600
M5 216, 8620 700, 800, 900, 1000, 1200, f
~ [Ro 32, ao, op | 140 1o 000 | (7 0 O eien | 3000
025, 032, 240 ) T +1 Hibe kdnnen ab 1 mm Hub in
TN | NPT 050 063 63 1-mm-Schriten bis zur max. | €S Standardhubs
TF G ' Hublénge angefertigt werden.

Bestellbeispiel:

+ Der Langhub kann so bestellt werden wie der Standardhub. ~ MY3A20-3000L-M9BW

Anm.) Beachten Sie, dass bei einer Hubhohe von 49 mm oder weniger in einigen Fallen
der Einbau des Signalgebers nicht méglich ist und die pneumatische
Endlagendédmpfung kann nachlassen.

Verwendbare Signalgeber

= . =, i Signalgebermodell | Anschlusskabellange (m)*
£ Sonderfunktion SISTIEIER| ) | Wl Perensskarung = 0.5 T 1 3g (5) e BT zuléssige Last
g Eingang | £ ikal ial :
z ingang z (Ausgang) DC AC vertika axial = mlul@ Stecker
3-Draht (NPN) M9ONV MON | @ @ @ O O
- 3-Draht (PNP) SV, 12V MOPV | MoP | @ |@ @ O] O | wen
85 2-Draht 12V M9BV MB | @ @ @ O ©) -
§% Diagnoseanzeige eingegossene S-Drant (NPN) 5V,12V . & 6 8 O O C-Steuerung
28 . : _ X )
8T| (zweifarbige Anzeige) kabel | 2 [SDraNL(PNP)) 50 y MIPWV | MIPW 1 @ |©/® | O © RSG,IF%SY
£5 2-Draht 12V MO9BWV | M9BW | @ @© @ O ©) -
17 3-Draht (NPN) MONAV-'| MONA"' | O |O | @ | O @)
[ .
(Zwei‘f’;’fbsi;‘;r;fs;eige) 3-Draht (PNP) SV, 12V MOPAV'| MOPA" | O |O |@ | O] O |Useend
2-Draht 12V M9BAV''| M9BA"' | O |O | @ | O ©) -
. 3-Draht . _ A96V A96 [ BN AN AN J O y
g% _ eingegossene | ja | (entspricht NPN) oV OS] —
25 Kabel 100v | A93V A93 ® 0 00 (O — Relais,
) —  2-Draht 24V 12V
nein max.100V |  A90V A90 ® @ @ ® (2 |[(CSteeung) SPS

= 1) Wasserfeste Signalgeber kdnnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht gewéahrleisten.
#2) Die verwendete Lastspannung betragt 24 VDC.

# Symbole fur die Lange des Anschlusskabels: 0.5 m .......... — (Beispiel) MONW # Signalgeber mit der Markierung "O" werden auf Bestellung gefertigt.
im. M (Beispiel) MONWM + Zum Umriisten von Signalgebern sind gesonderte Signalgeberhalter (BMY3-016) erforderlich.
3m. L (Beispiel) MONWL
5m.... ....Z (Beispiel) MONWZ

+ Neben den o.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Einzelheiten siehe Seite 36.
+ Siehe Katalog "Best Pneumatics Nr. 2" fuir Einzelheiten zu Signalgebern mit vorverdrahtetem Stecker.
# Signalgeber werden unmontiert mitgeliefert. Siehe Seite 36 fiir ndhere Angaben zur Signalgebermontage.
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Serie MIY3A/3B

MY3A
(elastische Dampfung) L
L1y =
MY3B _
(pneumatische Dampfung) ;'b‘
=
r’# - Symbol
§ k-
1/1
W [l W
elastische pneumatische
Déampfung Dé&mpfung
yade 10 Bestelloptionen:
order | Einzelne Spezifikationen

(Siehe Seiten 40 fiir ndhere Angaben)

Symbol Technische Daten
-X168 | Gewindeeinsatz
Bestelloptionen:
Symbol Technische Daten
StoBdampfer (sanft ddmpfende
-XB22
Ausfuhrung) Serie RJ

Technische Daten

Kolben-@ (mm) 16,20 | 25,32 | 40 | 50,63
Medium Druckluft
Funktionsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0.2 bis 0.8 MPa] 0.15 bis 0.8 MPa
Prifdruck 1.2 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
Déampfung elastische Da@mpfung (MY3A) / pneumatische Dampfung (MY3B)
Schmierung nicht erforderlich (lebensdauergeschmiert)
Hubtoleranz bis 1000 mm* 52 .ab 1.001 mm*58anm,)
AnschlussgroBe (Rc, NPT, G) | M5x0.8 | 1/8 [ 1/4 [ 3/8

Anm.) Der Wert flir die Hubtoleranz von MY3A gilt ohne Druckbeaufschlagung. Bei
Verwendung einer elastischen Dampfung variiert der Hub des MY3A je nach Betriebsdruck.
Zur Ermittlung der Hubtoleranz beim jeweiligen Betriebsdruck, den durch den Druck auf
beiden Seiten entstehenden zusétzlichen Hub (Seiten 6 und 7) verdoppeln und addieren.

Kolbengeschwindigkeit

Kolben-@ (mm)

16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63

ohne Hubbegrenzungseinheit (MY3A)

80 bis 500 mm/s

ohne Hubbegrenzungseinheit (MY3B)

80 bis 1000 mm/s

Hubbegrenzungseinheit
(Einheit L und H/MY3B)

80 bis 1000 mm/s
(216, 20 Einheit L: 80 bis 800 mm/s)

¢ externer StoBdémpfer (niedrige Ansprechzeit)

80 bis 1500 mm/s

% Siehe "Auswahl des externen StoBdampfers" auf den Seiten 10 und 11.
Betreiben Sie die Zylinder der Serie RB mit einer Kolbengeschwindigkeit, welche die
Dampfungskapazitét der pneumatischen Dampfung und der Hubbegrenzungseinheit nicht

(iberschreitet.

% Aufgrund der konstruktiven Unterschiede kdnnen die Schwankungen der Betriebsgeschwindigkeit bei
kolbenstangenlosen Bandzylindern gréBer sein als bei Zylindern mit Kolblenstange. Wéhlen Sie fiir
Anwendungen, die eine gleichbleibende Betriebsgeschwindigkeit erfordern, den passenden Antrieb.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ (mm) 16, 20 25, 32 40, 50 63
Einheit L H L H L H L H
StoBdampfermodell Serie RB RB0806 RB1007 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
StoBdampfermodell Serie RJ RJ0806H RJ1007H RJ1007H RJ1412H RJ1412H — — —
Hubeinstellbereich ohne Halter 0 bis —10 0 bis —12 0 bis -16 0 bis —24
durch Halter (mm) m!t kurzem Halter -10 b!s -20 -12 b!s —24 -16 b!s 32 —24 b!s —48
mit langem Halter —20 bis =30 —24 bis —36 —32 bis —48 —48 bis 72

+ Der Hubeinstellbereich gilt fiir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

# Die Halter fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition.

Technische Daten StoBdampfer

(ST | A O TE e i T Montagezeichnung Hubbegrenzungseinheit

S L: mit StoBdampfer fiir geringe | H: mit StoBdémpfer fir schwere

= Lasten + Einstellbolzen Lasten + Einstellbolzen Anbaubeispiel L7L6

Lqu, mit mit mit mit Hubbegrenzungseinheit . . .

_§ kurzem Egﬁ:rm kurzem Ikaigl%grm [linke Seite] [ rechte Seite]
= |ohne Einheit - SL | SL6 | SL7 | SH | SH6 | SH7 Einheit L Einheit L
g L: mit StoBdampfer fir niedrige Lasten +| LS L LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 langer Halter  kurzer Halter
g’ Einstelloolzen ity yrzem Halter| L6S | L6L L6 |L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7
5 mit langem Halter| L7S | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 o elo ] £
g H: mit StoBdampfer fiir schwere Lasten+ | HS HL | HL6 | HL7 H HH6 | HH7 Mi,_ ~etec] =
= |Enstellbozen 'yt kurzem Halter| H6S | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | H6H7 g ==
£ mit langem Halter| H7S | H7L [ H7L6 [ H7L7 [ H7H [H7H6 | H7 o bmettion

Anm.) Die Lebensdauer des StoBdampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht
der Lebensdauer der MY3A/3B-Zylinder. Der zuléssige Betriebszyklus unter den
in diesem Katalog angegebenen technischen Daten wird unten angegeben.

1.2 Millionen Zyklen RB0O8L1]

Modell RB RB RB RB RB
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725

max. Energieabsorption (J) | 0.84 2.4 10.1 29.8 46.6
absorbierter Hub (mm) 6 7 12 15 25
max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1000
max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 80 70 45 25 10
Feder- ausgefahren | 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83
kraft (N) gespannt 4.22 6.86 15.98 | 20.50 | 20.01
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60

14
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2 Millionen Zyklen RB10[JC] bis RB2725

Die angegebene Lebensdauer (angemessenes Austauschintervall) gilt bei
Raumtemperaturen von 20 bis 25 °C. Je nach Temperatur und anderen Bedingungen kann
die Lebensdauer variieren. Es besteht die Mdglichkeit, dass der StoBdémpfer vor Ablauf
des zuléssigen Betriebszyklus ausgetauscht werden muss.




Theoretische Zylinderkraft

Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie M Y3A/ 3B

Einheit: N
Kolben-0 Kﬂf?é:lgﬁg- Betriebsdruck (MPa)

(mm) | (mm2)| 02 | 03 | 0.4 | 05 | 06 | 07 | 08
16 | 200 | 40 | 60 | 80| 100 | 120 | 140 | 160
20 | 314 | 62 | 94 | 125 | 157 | 188 | 219 | 251
25 | 490 | 98 | 147 | 196 | 245 | 294 | 343 | 392
32 804 | 161 | 241 | 322 | 402 | 483 | 563 | 643
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 | 1005
50 | 1962 | 392 | 588 | 784 | 981 | 1177 | 1373 | 1569
63 | 3115 | 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492

Anm.)Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa)-Kolbenflache (mm?2)

Option

Gewicht
Einheit: kg
Gewichtder
7 i o M Y
ausfilhrung Hub Teile Gewicht | Gewicht
Einheit L | Einheit H
16 0.21 0.06 0.06
20 0.39 0.09 0.12
25 0.62 0.11 0.20
MY3A 32 1.25 0.18 0.37
40 2.31 0.25 0.67
50 3.72 0.40 1.07
63 6.46 0.56 2.16
16 0.22 0.06 0.06 0.04 0.05
20 0.49 0.09 0.12 0.06 0.08
25 0.71 0.11 0.20 0.10 0.15
MY3B 32 1.39 0.18 0.37 0.14 0.22
40 2.41 0.25 0.67 0.26 0.30
50 4.10 0.40 1.08 0.38 0.52
63 7.04 0.56 2.16 0.57 0.92
Berechnungsbeispiel/Beispiel: MY3B25-300L
Gewicht der Grundausfiihrung.- 0.71 kg Zylinderhub «eveeeveeenes 300 mm

Zusatzgewicht:

0.11 kg/50 mm Hub 0.71+0.11-300+50 + 0.1-2=1.57 kg
Gewicht Einheit Leeeeesessensenes 0.1kg

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MY3B-A

25

L2

6N

lHalter zum Fixieren in
Zwischenhubposition

ohne Halter

kurzer Halter

6L
70]

langer Halter

lHaIterIieferung

= Einheit montiert

N nur Halter

Hubbegrenzungseinheit l
Kolben-0
16| 16 mm
20| 20 mm
25| 25mm
32| 32mm
40| 40mm
50| 50mm
63| 63mm
Einheit Nr.®
Symbol | Hubbegrenzungseinheit |Einbaulage
L1 o links
L2 Einheit L rechis
H1 o links
H2 Einheit H rechts

Anm.) Siehe Seite 14 fiir ndhere Angaben
zum Einstellbereich.

Stickliste

= Die Halter fixieren die
Hubbegrenzungseinheit in
Zwischenhubposition.

+ Es werden zwei Halter pro
Set geliefert.

Halter zum Fixieren in
Zwischenhubposition

Hubbegrenzungseinheit

MY3B-A25L1
(ohne Halter)

Hubbegrenzungs-
einheit

MY3B-A25L1-6
(mit kurzem Halter)

Hubbegrenzungs-

einheit

kurzer Halter

MY3B-A25L1-7
(mit langem Halter)

Hubbegrenzungs-
einheit

MY3B-A25L1-6N
(nur kurzes Halter)

D

9

kurzer Halter

MY3B-A25L1-7N
(nur langer Halter)

e

langer Halter

% S\VC
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Serie MY3A/3B

Konstruktion: 316, 320, 025, 932, 340, 350, 063

MY3A
1
|
13 3 18
& NG
O O
Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Bemerkung Pos. Beschreibung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 12 |Dichtring Aluminiumlegierung eloxiert
2 Zylinderdeckel Aluminiumlegierung harteloxiert 13 |Lager Polyacetal
3 Schlitten Aluminiumlegierung chemisch vernickelt 17 |innerer Abstreifer Spezialkunststoff
4 Mitnehmer rostfreier Stahl 18 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
5 Kolben Aluminiumlegierung 19 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
6 Kolbenfiihrungsband Polyacetal 20 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
7 Bandklemme Polybutylenterephthalat 21 |Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl chromatiert
8 Bandteiler Polyacetal 23 | Magnetring —
11 Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt 24 | Dichtungsmagnet Gummimagnet
Ersatzteile/Dichtungen
Pos.| Beschreibung Material | Anz. MY3A16 MY3A20 MY3A25 MY3A32 MY3A40 MY3A50 MY3A63
9 | Dichtungsband Polyurethan 1 MY3A16-16C- | MY3A20-16C- | MY3A25-16C- | MY3A32-16C- | MY3A40-16C- | MY3A50-16C- | MY3A63-16A-
9 Polyamid [ Hub | [ Hub | [ Hub | [ Hub | [ Hub | [ Hub |
10 | Staubschutzband rostfreier 1 MY3A16-16B- | MY3A20-16B- | MY3A25-16B- | MY3A32-16B- | MY3A40-16B- | MY3A50-16B- | MY3A63-16B-
aubschutzba Stahl [ Hub ] [ Hub ] [ Hub | [ Hub ] [ Hub ] [ Hub ]
16 | Abstreif Polvamid | 1 MYA16-15- MYA20-15- MYA25-15- MYA32-15- MYA40-15- MYA50-15- MYA63-15-
stretier Y R6656 AC594 R6657 AC595 R6658 AC596 R6659
14 | Dichtungs-Démpfscheibe | NBR 2
15 | Kolbendichtung NBR 2 MY3A16-PS | MY3A20-PS | MY3A25-PS | MY3A32-PS | MY3A40-PS | MY3A50-PS | MY3A63-PS
22 | O-ring NBR 4

# Wenn (9 und (0 als einzelne Einheiten geliefert werden, liegt Schmierfett bei (10 g pro 1000 Hiibe).
Mit folgender Bestell-Nr. kénnen Sie Schmierfett separat bestellen.

Bestell-Nr. Schmierfett: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

* Anweisungen fir den Austausch von Ersatzteilen/Dichtungen finden Sie im Betriebshandbuch.

% SMC

16

# Die Dichtsétze bestehen jeweils aus den Artikeln (4, 45 und 22 Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend dem jeweiligen Kolbendurchmesser.
Dichtsatzs enthalten Beutel mit Fett (10 g).



Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie M Y3A/ 3B

Konstruktion: 316, 320, 925, 932, 340, 350, 263

Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Bemerkung Pos. Beschreibung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 12 |Dampfungszapfen Aluminiumlegierung chromatiert
2 Zylinderdeckel Aluminiumlegierung harteloxiert 13 |Lager Polyacetal
3 Schlitten Aluminiumlegierung chemisch vernickelt 17 |innerer Abstreifer Spezialkunststoff
4 Mitnehmer rostfreier Stahl 18 |Innensechskantschraube| Chrommolybdanstahl chromatiert
5 Kolben Polyamid 19 |Innensechskantschraube| Chrommolybdanstahl chromatiert
6 Kolbenfiihrungsband Polyacetal 20 |Innensechskantschraube| Chrommolybdénstahl chromatiert
7 Bandklemme Polybutylenterephthalat 21 |Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl chromatiert
8 Bandteiler Polyacetal 23 |Magnetring —
11 Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt 24 |Dichtungsmagnet Gummimagnet
25 | Ddmpfungseinstellschraube Walzstahl vernickelt
Ersatzteile/Dichtungen
Pos.| Beschreibung Material | Anz. MY3B16 MY3B20 MY3B25 MY3B32 MY3B40 MY3B50 MY3B63
9 | Dichtungsband Polyureth-an 1 MY3B16-16C- | MY3B20-16C- | MY3B25-16C- | MY3B32-16C- | MY3B40-16C- | MY3B50-16C- | MY3B63-16A-
Polyamid [[Hub | [[Hub | [Hub | [[Hub | [[Hub |
10 | Staubschutzband rostfreier 1 MY3B16-16B- | MY3B20-16B- | MY3B25-16B- | MY3B32-16B- | MY3B40-16B- | MY3B50-16B- | MY3B63-16B-
aubschutzband | “giop [Hub | [Hub | [Hub | [ Hub | [Hub |
. . MYA16-15- MYA20-15- MYA25-15- MYA32-15- MYA40-15- MYAS50-15- MYA63-15-
16 | Abstreifer Polyamid | 1 R6656 AC594 R6657 AC595 R6658 AC596 R6659
26 | O-rin NBR 5 KA00309 KA00309 KA00309 KA00309 KA00320 KA00320 KA00402
-riNg | NBR | 2 oo b oo s S S S SSSSss S sssssspmsosssssssossss-e
9 (04 x01.8x01.1)[(04 x01.8x01.1)|(04 x01.8 x @1.1)| (04 x 1.8 x ©1.1)|(07.15x 03.75 X 01.7) | (67.15 X 83.75x 01.7) | (08.3 X 94.5 X 61.9)
14 | Zylinderrohrdichtung NBR 2
15 | Kolbendichtun NBR 2
- 9 MY3B16-PS | MY3B20-PS | MY3B25-PS | MY3B32-PS | MY3B40-PS | MY3B50-PS | MY3B63-PS
22 | O-ring NBR 4
27 | Dampfungsdichtung NBR 2
# Die Dichtsatze bestehen jeweils aus den Artikeln (4, 45, @ und 27 Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend dem jeweiligen Kolbendurchmesser.
* Dichtsatzs enthalten Beutel mit Fett (10 g).
Wenn (@ und (10 werden als einzelne Einheiten geliefert werden, liegt Schmierfett bei (10 g pro 1000 Hilbe).
Mit folgender Bestell-Nr. kénnen Sie Schmierfett separat bestellen.
Bestell-Nr. Schmierfett: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
* Anweisungen fir den Austausch von Ersatzteilen/Dichtungen finden Sie im Betriebshandbuch.
17

Z S\NC



Serie MY3A/3B

Kurze Ausfihrung: ,@16, ﬂ20, ﬂ25, ﬂ32, ﬂ40, ﬂ50, ,@63

MY3A [Kolben-@|=[ Hub |

x Siehe "Produktspezifische Sicherheitshinweise" in Einleitung 7 fur die Montage.

PC Montagegewinde fiir Ausgleichselement
2xel (2 x JJ Senkung, Gewindetiefe von unten KK)
Senkungstiefe E a
\ o 2xP
7o
i 1 \/ | [EE )
+ L
19 By’
J o:
z
G
A N
Z + Hub
H (LL) L
NH 2x2xP PA 4 x MM Tiefe M 4 x gB Senkungstiefe
(Innensechskantstopfen) LD Durchgangshohrung
L6 o1 ° &
@ ) ] =
2 HeEe—t 3 oo ———- - foerr 32
AR @ D ©® @ o @
HG PG Q + Hub
Anschlussvarianten
* Die Luftanschlisse am Zylinderdeckel
kdnnen zur Anpassung an verschiedene
Anschlussbedingungen beliebig gewahlt G G
werden.
T
@] (O] ® )
z¢ C } f’} z¢
0 o ”
@) @)
[ I——c] a ©)
| S|
@ .» 2xP
(Innensechskantstopfen)
Bewegungsrichtung des Schlittens
(mm)
Modell A B C E G H HG JJ KK L LD LL LW M MM N
MY3A16 55 6 18 2 9.5 27 5 M4 x 0.7 5 65 35 | 225 41 6 M4 x0.7 135
MY3A20 64 75 | 22 2 9.5 32 6.5 M4 x 0.7 8.5 80 45 | 24 51 6 M4 x0.7 15.5
MY3A25 75 95 | 25 2 14 37 7.4 M5 x 0.8 7.5 95 55 | 275 61 8 M5 x0.8 20
MY3A32 96.5 | 11 32.5 2 14 45 9 M5 x 0.8 75 | 128 6.6 | 32.5 76 8 M5 x0.8 22.5
MY3A40 (120 14 38 2 18 54 12 M6 x 1 12 160 8.6 | 40 90 12 M6 x1 27
MY3A50 | 137 14 49 3 16 67 14 M6 x 1 155 | 190 9 42 112 12 M6 x1 27
MY3A63 | 160 17 60 3 20.5 84 16.5 M8 x 1.25 22 220 | 11 50 134 16 M8 x1.25 31
Modell NE NG NH | NW P PA PB PC PD PG Q QW T TT uu | YW Z
MY3A16 | 225 8 17.2 43 M5 x 0.8 44 26 325| 4 4 102 19 7 6.5 30 42 | 110
MY3A20 | 27.5 10 20.8 53 M5 x 0.8 54 30 40 5) 45 | 119 23 8 9 35 52 | 128
MY3A25 | 32 10 24 65 |Rc, NPT, G1/8| 64 40 475| 6 6 138 30 10 9 47 62 | 150
MY3A32 | 39 14 31 79 |Rc, NPT, G1/8| 92 44 64 6 7 179 33 10 135 52 77 | 193
MY3A40 | 46 15 37 94 |Rc, NPT, G1/4| 112 60 80 7.5 85 | 223 40 14 14 66 92 | 240
MY3A50 | 58 25 47.5 | 116 |Rc, NPT, G3/8| 142 66 95 8.5 8.5 | 257 44 15 21 74 114 | 274
MY3A63 | 70 29 58 139 |Rc, NPT, G3/8| 162 84 | 110 10 10 300 64 16 20 99 136 | 320
18

ZS\VC



Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie MY3A/3B

standardausfiuhrung: 316, @20, @25, 832, 340, 850, 363

MY3B [Kolben-@|—|Hub |

x Siehe "Produktspezifische Sicherheitshinweise" in Einleitung 7 fur die Montage.

Montagegewinde fur Ausgleichselement

(2 x JJ Senkung, Gewindetiefe von unten KK)

PC
2xeT [a)
Senkungstiefe E \, o 2% P
== | ==
L
O (}x 2% z
o
z
..
A N
Z + Hub
4 x B Senkungstiefe C
gLD Durchgangsbohrung
H P (LL) L Démpfungs-
NH | 2%2xP PA 4x MM Tiefe M | einstellschraube PE
(Innensechs- s ™
kantstopfen) N
B | @0y \[¢
- o ] © } } - 2z
> i o \ = u.io' z
o
ki o @ | o' d
'_
= PG Q + Hub
Anschlussvarianten
G G
* Die Luftanschliisse am Zylinderdeckel " |
kdnnen zur Anpassung an verschiedene (Dt [ %:
Anschlussbedingungen beliebig gewahlt =t g £ —
werden.
L T | ]
@] [©] ] ) 2P
@ ' (Innensechskantstopfen)
o
e — — [©
I
Bewegungsrichtung des Schlittens
(mm)
Modell A B C E G H HG JJ KK L LD LL LW M MM N
MY3B16 | 61 6 18 2 9.5 27 5 M4 x 0.7 5 65 3.5 28.5 41 6 M4 x 0.7 135
MY3B20 | 74 7.5 22 2 9.5 32 6.5 | M4x0.7 8.5 80 4.5 34 51 6 M4 x 0.7 15.5
MY3B25 | 89 95 | 25 2 14 37 74 | M5x0.8 7.5 95 55 | 415 61 8 M5x0.8 |20
MY3B32 | 1125 | 11 32.5 2 14 45 9 M5 x 0.8 75 | 128 6.6 | 485 76 8 M5x0.8 | 22.5
MY3B40 | 138 14 38 2 18 54 12 M6 x 1 12 160 8.6 | 58 90 12 M6 x 1 27
MY3B50 | 155 14 49 3 16 67 14 M6 x 1 15,5 | 190 9 60 112 12 M6 x 1 27
MY3B63 | 178 17 60 3 20.5 84 16.5 | M8x1.25 | 22 220 | 11 68 134 16 M8x1.25 | 31
Modell NE | NG | NH | NW P PA | PB | PC | PD | PE | PF | PG Q QW T TT | UU | YW z
MY3B16 | 22.5 8 |17.2 43 | M5x0.8 44 | 26 325| 4 97| 85| 4 114 | 19 7 6.5 | 30 42 | 122
MY3B20 | 275 | 10 | 20.8 53 | M5x0.8 54 | 30 40 5 11.2 | 10 45 | 139 | 23 8 9 35 52 | 148
MY3B25 | 32 10 | 24 65 |Rc,NPT,G1/8| 64 | 40 475| 6 145 | 122 | 6 166 | 30 10 9 47 62 | 178
MY3B32 | 39 14 | 31 79 |Rc,NPT,G18| 92 | 44 64 6 16 15 7 211 | 33 10 | 135 | 52 77 | 225
MY3B40 | 46 15 | 37 94 |Rc,NPT,Gl/4| 112 | 60 80 751195 | 165 | 85| 259 | 40 14 | 14 66 92 | 276
MY3B50 | 58 25 | 475 | 116 |Rc,NPT,G3/8| 142 | 66 95 8.5 | 20.5 | 20 85 | 293 | 44 15 | 21 74 | 114 | 310
MY3B63 | 70 29 | 58 139 |Rc,NPT,G3/8| 162 | 84 |110 | 10 235|275 | 10 336 | 64 16 | 20 99 | 136 | 356
SMC 19
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Serie MIY3A/3B

standardausfiihrung: @16, 020, 025, 32, 340, 350, 063

Hubbegrenzungseinheit
StoBdampfer fiir geringe Lasten + Anschlagbolzen
MY3B |Kolben-@ |—Hub| L

(Dampfungshub) TS S
ES_ _SD

Vs
w—
m
m
ﬂ: m |2
\
.

I
&

yon— o

&
¢

w
FC
(2]
° &

/) TU

Hubbegrenzungseinheit / TR h

(mm)
verwendb. Zylinder| ES EC EY FC h S SD TS TR TU W StoBdampfermodell
MY3B16 141 21.5 26.5 34.5 2.4 40.8 25.8 6 0.9 25 62 RB0806
MY3B20 141 26.5 31.5 41 2.4 40.8 22.3 6 4.4 21.5 72 RB0806
MY3B25 20.1 29.8 36.5 51.5 3.6 46.7 25.2 7 1.4 28.5 90 RB1007
MY3B32 20.1 37.5 44.5 60 3.6 46.7 20.7 7 5.9 24 105 RB1007
MY3B40 30.1 45 53.5 72.5 5 67.3 36.3 12 0.9 39 128 RB1412
MY3B50 30.1 56.5 66.5 88 5 67.3 34.3 12 2.9 37 150 RB1412
MY3B63 36.1 70.5 83.5 108 6 73.2 36.2 15 0.9 43 178 RB2015

Anm.) Wenn die Hubbegrenzungseinheit verwendet wird, dann kénnen fiir den Anschluss vorn und hinten am Gehé&use nicht alle Verbindungstypen eingesetzt werden.
Siehe Einleitung 6 fir Details.

StoBdampfer fiir schwere Lasten + Anschlagbolzen
MY3B Kolben-@ |—Hub |H

EY (Dampfungshub) TS 3
EC ES__SD
ik @ @ H 1 / |

R
R 3
R
4

¢ o | =
2o @&__—/ / — o
oo =

/) TU

Hubbegrenzungseinheit / TR h

(mm)
verwendb. Zylinder| ES EC EY FC h S SD TS TR TU w StoBdampfermodell
MY3B16 141 23 29.5 34.5 2.4 46.7 31.7 7 0.9 25 62 RB1007
MY3B20 14.1 27.5 34 41 2.4 46.7 28.2 7 4.4 215 72 RB1007
MY3B25 20.1 31.8 41 52.2 3.6 67.3 45.8 12 1.4 28.5 90 RB1412
MY3B32 20.1 39.5 49 60.5 3.6 67.3 41.3 12 6.8 24 105 RB1412
MY3B40 30.1 48 60.5 73.5 5 73.2 42.2 15 0.9 39 128 RB2015
MY3B50 30.1 58.5 71 88.5 5 73.2 40.2 15 2.9 37 150 RB2015
MY3B63 36.1 74.5 91 108 6 99 62 25 0.9 43 178 RB2725

Anm.) Wenn die Hubbegrenzungseinheit verwendet wird, dann kdnnen fiir den Anschluss vorn und hinten am Gehéause nicht alle Verbindungstypen eingesetzt werden.
Siehe Einleitung 6 fiir Details.
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Stitzelement

Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie M Y3A/ 3B

Stiitzelement A

MY-SLIA

—

| T e | |
| | ‘ ‘ |
wy 5 S Sl }
2xgH [ L i
A T c
B D
Stiitzelement B
MY-S[IB ‘ @} ‘
ot B RS | |
| x ‘ ‘ |
o | |
A <—C>
B D
(mm)
Modell | verwendb. Zylinder | A B (& D E F G H J
MY-S164 | MY3A16-MY3B16 | 53 | 63.6] 15 | 26 [ 49| 3 | 65] 3.4 [ M4x0.7
MY3-S204 | MY3A20-MY3B20 | 65| 77.6| 25 | 38 [ 59 [ 35| 8 [ 45 [ M5x0.8
MY-S258 | MY3A25-MY3B25 | 77 | 91 [ 35 [ 50 | 8 | 5 | 95 55 [ M6 x 1
MY3A32:-MY3B32 | 97 [115
. A
MY-S325 - aomvaBao | 112 [130 | 45 | 64 |117| 6 |11 |66 | M8x1.25
MY3A50-MY3B50 | 138 |160
MY-S504 8| 8. M10 x 1.
S%0% [Mvaaeamyase3 | 160 [182 | >0 | %0 |™48] 85|14 |9 0x15

Anm.) Ein Stitzelemente-Set besteht aus einem linken und einem rechten Stiitzelement.

Hinweise zur Verwendung der Stiitzelemente

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Verformung des

Verwendung von Stiitzelement MY3A Verwendung von Stiitzelement MY3B

Zylinderrohrs, abhéngig von dessen Eigengewicht 120 120
und dem Werkstiickgewicht, auftreten. In diesem Fall
istin der Hubmitte ein Stitzelement einzusetzen. Die
Lénge (L) des Stitzelements darf die im Diagramm 100 100
rechts gezeigten Werte nicht tiberschreiten.
m
3
50 MY3A63 (1900) 80 MY3B63 (1800)
/ Z 2 2
L 2 2
= 60 -MY3A50 (1650) £ 60 MY3B50 (1650)
/) Q Q
2 | | : |
. 10 MY3A40 (1400) 0 MY3B40 (1300)
m |
L | MY3A32 1250) \ | MY3B32  (1200)
T 20 MY3A25— (1100) 20 [MY3B25(1000) N
e M [MY3A20 (1050) \Q \ \ [MY3B20(1000) \\\\ \ \
Y 7 7, o | MY3A16(1000) I~ \\ \ o [MY3B16(200) I~ X N
L L 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
2 A h Abstand zwischen Stutzelementen L1 (mm) Abstand zwischen Stutzelementen L1 (mm)
c tu ng Anm.) Ein Stutzelement ist erforderlich, um zu Anm.) Ein Stiitzelement ist erforderlich, um zu
D Bei ungenauer Bemessung der verhindern, dass der Abstand den in verhindern, dass der Abstand den in
Zylinder-Montageflachen kann die Klammern angegebenen Wert (ibersteigt. Klammern angegebenen Wert Ubersteigt.

Verwendung eines Stltzelements zu einer
verminderten Zylinderleistung flihren. Achten
Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr bei der
Montage zu nivellieren. Treten bei
Langhubbetrieb Vibrationen und StéBe auf,
wird der Einsatz eines Stiitzelements auch
dann empfohlen, wenn dessen Lange
innerhalb des in der Grafik gezeigten
zulassigen Bereichs liegt.

@ Die Stiitzelemente dienen nicht zur Montage,
sondern geben nur zusétzlichen Halt.

O
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serie MY3A/3B

Ausgleichselement

Vereinfacht den Anschluss an andere Fiihrungssysteme.

Anwendung

Anwendung

Einbaulage (D (fur eine reduzierte Einbauhéhe)
Werkstiick

| 1

T |

2

Fihrung

Serie MY3[J
Ausgleichselement
Befestigungswinkel
Montagebeispiel

Einbaulage @ (furr eine reduzierte Einbaubreite)
Werkstiick

T

Fuhrung

Serie MY3O
Ausgleichselement
Befestigungswinkel
Montagebeispiel

@ oy
{2} {=>]
5 g
f= =
£ zb g
E 1 1 o = 1 Zb2 o
- Q ~ | O
x| al j» Detail Zb1 X & T ,,,,i, Detail Zb2
g | |3 B T (einstellbarer —lle ﬂﬂh :l " (einstellbarer
g~ z IR Z’ Bereich) B — —@ — — Bereich)
i ) / o
o —~ w
2 2x2x0LD Y
@ = 2x2x@8LD
j=2] (%]
c [=))
=} c
s G Zau z
| E%i D1 § & Za: -
= i a1Z D2 S
Detail Za1 i Detail Zaz
P (e|réstell_bﬁrer TSN (einstellbarer
3 Q . © ereich) 8 . @ > o Bereich)
- - - @
E M E\ v e | o ¢ j
1 K —Jeff [ flol———
%ﬁ@
ol]
eale
MY30 Einbauabmessungen Ausgleichselement (mm)
Modell verwendb. COM Einstellbereich Modell verwendb. COM Einstellbereich
%" | zylinder [ G [ H 3J L P [LD]|Ea|Esb °d€% | zylinder [ G [ H 3J L [P [LD|Ea]Es
MYAJ16 |[MY3[]16| 38 | 20 M4x07 | 45] 10 | 6 1 1 MYAJ40|MY3[140| 72| 32 | M8x1.25 | 65| 16 | 11 1 1
MYAJ20|MY3[J20| 50 | 21 | M4x0.7 | 4 10 [ 65| 1 1 MYAJ50|{MY3[CI50| 90| 36 | M8x1.25 [ 65| 16 | 11 | 1 1
MYAJ25|MY3[125| 55 | 22 M6 x 1 55| 12 | 95 1 1 MYAJ63|MY3[163 | 100 | 40 | M10x1.5 | 9 19 | 14 1 1
MYAJ32 |MY3[I32| 60 | 22 M6 x 1 55| 12 | 95 1 1
el | ERSTEL: Einbaulage Modell [Verwendb. Einbaulage (1
Zylinder | A1 B1 C1 D1 F1 K1 Q1 Zylinder | A1 B1 C1 D1 F1 K1 Q1
MYAJ16 [MY3[]16| 29 68 | 34 18 88 5.5 10 MYAJ40|MY3[140| 56 130 65 32 162 9.5 16
MYAJ20 [MY3[120| 34 81 | 40.5 20 102 6 10.5 MYAJ50|MY3[I50| 69 156 78 40 192 9.5 18
MYAJ25|MY3[125| 38.5 90 | 45 24 112 6.5 11 MYAJ63|MY3[163| 86 186 93 50 226 10 20
MYAJ32 |[MY3[132 | 47 106 | 53 30 128 6.5 11
Modall verwendb. Einbaulage @ Modell verwendb. Einbaulage 2)
oce Zylinder | A2 B2 C2 D2 F2 K2 Q2 ode Zylinder | A2 B2 C2 D2 F2 K2 Q2
MYAJ16 |MY3[C]16| 36 58 29 30 68 10 5 MYAJ40|MY3[140 68 114 57 55 130 19 8
MYAJ20 |MY3[120| 41 70 35 35 80 10 5 MYAJ50| MY3LI50 81 136 68 70 152 20 8
MYAJ25|MY3[125| 46 80 40 40 92 14 6 MYAJ63|MY3[163| 100 166 83 80 185 23 9.5
MYAJ32 | MY3[132| 54 96 48 46 108 14 6
Anm.) Ausgleichselemente werden in einem Set geliefert, bestehend aus Elementen fiir rechts und links.
MYAJCI(L Set)
Montage der Halteschrauben Anzugsmoment Stickliste
konische fur Halteschrauben inheit: N- i
Schlitten Bolzen Federscheibe Halteschraube Einheit: N:m B(_eschrelbung ANz.
(Mitnehmer) Modell | AnZugs: Modell | Anzugs- Befestigungselement 2
moment moment Stift 2
T MYAJ16| 15 MYAJ40 5 konische Federscheibe| 2
L : N MYAJ20| 15  MYAJ50] 5 Halteschrauben 2
! D MYAJ25| 3 MYAJ63| 13
L | MYAJ32 3
verpackte Teile
22 ZSvC



Serie MY3M

Ausfiuhrung mit Gleitfihrung
(pneumatische Dampfung)

216, 825, 240, 263




Serie MY3M
Modellauswahl

Die folgenden Schritte dienen zur Auwahl des am besten fir Ihre Anwendung geeigneten Modells der Serie MY3.

Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung

Betriebsbedingungen

. pmmmmm——— Einbaulage @ -------- N
Zylinder oo oo MY3M25-500 ! 1. horizontale > Wand !
mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va -+ 300 mm/s E ' Montage 2 ) montage y E
Einbaulage ....................................... Wandmontage : Einleitung 4 :
Dampfung ........................................ pneumatische Dampfung (6 =11 00) : X y z :

: :

MY3M25-500 : « E
1

1 3.Deckenmontage® 4. vertikale .

W: Werkstiick (2 kg) S e'x';’;tage E

: z y 1

: :

1 1

1 1

v z H

Auf den oben angegebenen Seiten finden Sie

Berechnungsbeispiele zu jeder Einbaurichtung.

« Fur die Deckenmontage siehe Katalog "Best Pneumatics”
Nr. 2.

Lastanbau

Werkstiickgewicht und Schwerpunkt

Schwerpunkt
40 10 Werkstiick | Gewicht LA
(m) X-Achse Y-Achse Z-Achse
Z X
T 1 I W 2 kg 10 mm 10 mm 40 mm
o
Y Y

Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

mas: Gewicht
M3 max (D aus Diagramm MY3M § m3) = 5.33 Kg ----eccveeeevveeinenannnn
Belastungsgrad 0. 1 =m3 /M3 max =2 § 5.33 = 0.38

M2: Moment
M2 max (@ aus Diagramm MY3M § M2) = 6 NoM «.-.cveveviiiiiaiiiiiieicieiceeee e
Mz = ms-g-Z = 2:9.8:40-1073 = 0.78 N-m
Belastungsgrad o 2 = M2/M2 max = 0.78/6 = 0.13

M3: Moment
M3 max (® aus Diagramm MY3M § M3) = 2.67 Nem ..ccvovviiiiiiiiicccee e
Ms = m3-g-X = 2:9.8:10-10° = 0.2 N°'m
Belastungsgrad o 3 = Ms § M3 max = 0.2 § 2.67 = 0.07

24
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Modellauswahl Serie M Y3M

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

Berechnung des Belastungsfaktors fiir das dynamische Moment
aquivalente Last FE bei Aufprall

— . . . — L] L] 1
Fe = 1.4 va-d-m-g = 1.4-300 100

+2:9.8 =82.38 N
M1e: Moment
M1e max (@ aus Diagramm MY3M/M1 wenn 1.4 Va = 420 mm/s) = 7.62 N-m
Mie= ! .Fez = 1-82,38:40-10% = 1.10 Nom

3 3
Belastungsgrados = M1e / Mie max = 1.10/7.62 = 0.14

Mse: Moment
Mse max (5 aus Diagramm MY3M/M3 wenn 1.4 Va = 420 mm/s) = 1.90 N°m
Mae = 1 -Fe-y = £+82,38:101109 =027 N°m
Belastungsgradois = Mse / Mse max = 0.27 /1.90 = 0.14

Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung
2o =01+ 02+ 03+ 04+ Os5=0.871

Die obige Berechnung ergibt einen zuldssigen Wert; das ausgewéahlte Modell kann somit verwendet werden.

Wabhlen Sie einen StoBdampfer separat aus.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung 2 in der obigen Formel einen Wert lber 1, ziehen Sie die
Verwendung einer geringeren Geschwindigkeit, eines gréBeren Kolben-@ oder einer anderen Produktserie in Betracht.
Diese Berechnung ist ganz einfach mit dem "SMC Pneumatic CAD System" durchzufihren.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY3M,ms MY3M, M1 MY3M, M2 MY3M, Ms
100 45188 200 100
800 100 50
20 200 40 AN
30 N
30 N 50 N
100 40 20 N
20 30 N
N e
S N 50 N 20 N 10 063 |
2 10 __ 40 . N N e ~
8 063—] £ 3 "NC063 £ N ||\ 263 E N
2 NG N N\ Z | = 10 N N > 5
8 o= N S 20 g < 2 = = 4 3 240
|| < < = t c 3
e ! NG 2 L \edo g s NHReso [ € NG ]
=4 3 AN N £ 10 N N s 4 N N 5 2a=f===
R s zin}\ S 3 J s i \
o N 5 1 2 1 1
025 N -
4 1 025 T 225
| \ \ 3 \\ 1 N 5 \ N \\
NI N \ 1 0.5 HY
N = 2 T NG 0.4 T
0.5 (%) 1 \\ o161 0.3 T
0.4 N ] 1] [N o16]_| 02 0 i N6
0.3 ~ 03 :
0.2 05 1 ! 0.2 0.1 1
020 %040 50 1000 1500 10 200 30 40 50 1000 1300 10 20 3040 50 1000 1300 10 20 3040 50 1000 1300
Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s)
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Serie MY3M

Maximal zuléssiges Moment / Maximal zuléssige Last

Modsll Kolben-@ | max. zulassiges Moment (N-m) max. zulassige Last (kg) Empfohlene Richtung fiir das Moment M.
(mm) M1 M2 M3 m1 m2 m3
16 5 3 1.4 18 14 3
MY3M 25 16 9 4 38 36 8
40 60 24 20 84 81 20
63 140 60 54 180 163 40

= Das statische Moment Mz sollte in der dargestellten Richtung angewendet werden.
AuBerdem sollte, wenn das Produkt an der Wand befestigt wird (ms wirkt), die Seite, an der die Einstellungen

Seite fir Einstellungen
(Seite mit Innensechskant-

vorgenommen werden (Seite mit der Innensechskantschraube) beim Einbau nach oben ausgerichtet werden. schraube)

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb der in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichsgrenzen liegt. Beachten Sie, dass der
Wert der max. zuldssigen Last manchmal iiberschritten werden kann, auch wenn er innerhalb der in den Grafiken gezeigten

Maximal ZU|5SSiges Moment Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb auch die zuldssige Last fir die gewéhlten Betriebsbedingungen.
MY3M, M+ MY3M, M2 MY3M, Ms
200 200 100
300 100 50
200 40 \\
N
30 N
50 \
100 SS 40 20 N
30 \\
N \\ n
50 N 20 AN 10 N-063
40 N ~
= 30 AN 063 = N N 063 = N
g N E 10 NN E s
=S 20 N < AN < 4 2040
é \\ 40 E’ 5 N o4 é ° b b
o N 240
g 10 N NS ) 4 N ™ £ 2
3 N
5 N 2 N ; N
° N \025 N 025
3 \\ N 025 \ Y AN
N N 1 05 >
2 NG 0.4 J
N ] 6 03
N 0.5 016 ‘V 5
1 \“16 0.4 0.2 N
AN 0.3
0.5 0.2 0.1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s)
Wabhlen Sie eine Last, die innerhalb des in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs liegt. Beachten Sie, dass der Wert fir das maximal
. n . zuléssige Moment, selbst bei einem Betrieb innerhalb der in den Grafiken gezeigten Grenzwerte, manchmal berschritten werden
MaXIma| ZulﬂSSIge LaSt kann. Uberpriifen Sie deshalb auch das zulassige Moment fiir die gewahlten Betriebsbedingungen.
MY3M, m1 MY3M, m2 MY3M, ms
400 400 100
300 300
200 200 50
40
30
N
100 N 100 N
- 20
\\ \\ \\ N
50 ™ N 50 N N N
—~ N = = 10
g % N N263 g % N g L
e 30 N N ® 30 N N 263 s N NG 263
a N N @ N N 17 N ) N
< \ N < N o 5 N
= 20 N N = 20 N ‘ =
2 N N\ 240 2 N N e 4 240
> \ > 240 > \,
19 9] N @ 3 N N
2 N N 2 2 N
g 10 ™ g 10 g
o AN o N o 2
AN ] AN N
N \\@25 225 \ \025
N
5 5 N N 1
4 4 AN
3 No16 3 N N
N a
N \316 05 2P
2 2 N 0.4
0.3
1 1 0.2
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s)
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Dampfungskapazitat

Modellauswahl Serie MY3M

Dampfungskapazitat der pneumatischen Dampfung und der Hubbegrenzungseinheit

MY3M1 6 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3M25 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
2000 max. Aufprallgeschwindigkeit s000 | Max. Aufprallgeschwindigkeit ii
bei fester Zwischenhubposition bei fester Zwischenhubposition ~ i
1500 At ——i 1500 )
@}, T { ‘ T T \ //)/7 . LLI
%) 1 S/ 1
_ N & TRy, _ M e
2 1000 ) 2 1000 &,
; : o z Loi; 1
= N NS = e, T h
I N gy, L ® My 1
=2 Sc, N k=3 /80/7 1
2 500 e 03 = g 500 e 03 ~
£ 400 <0z, L £ 400 S0, I
2 " [ 2 N2 1
3 \ 9 [ 3 1
S 300 = S 300 1
® N o ® i
s N s :
2 200 i z 200 T
1 1
1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
100 — 100 i
1 80 1
0.4 05 1 2 3 45 10 T 20 1 2 3 45 J‘ 10 20 30 140 50
mamax f mamax masmax mamax
mimax mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3M40 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa MY3M63 horizontaler Aufprall: P = 0.5 MPa
o000 1 Max. Aufprallgeschwindigkeit \ i 2000 |Max. Aufprallgeschwindigkeit bei i
. . g T . ang T
bei fester Zwischenhubposition é*,“ 1 fester Zwischenhubposition &, 1
1500 et 1500 : 1% H
\ [ N f/SAI \ { ‘ A
% 1 N, % ~ s, |
T 1000 — S/ T 1000 = AHSOn St i
: %, e E S, P
= = 7 1
E \/)7&//\.9 E 80/7@0 .
= 0/7@ = 6"/;7 1
S 500 \9@)) 2 500 0% !
£ 400 N 2, £ 400 ™~ 9\ l
2 9 2 N 1
g 300 g 300 A i
2 2 T
N )
2 200 2 200 '
1
1
1
1
1
100 100 H
80 80
3 45 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 100 J[ 200 300
mamax mzmax mamax—* mamax
mimax mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)

Pneumatischer Dampfungshub Einheit: mm
Kolben-@ (mm) Dampfungshub
16 13
25 18
40 25
63 30
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Serie MY3M

Dampfungskapazitat

Dampfungskapazitit der pneumatischen Dampfung und der Hubbegrenzungseinheit

Berechnung der absorbierten Energie fiir eine
Hubbegrenzungseinheit mit integriertem StoBdampfer cnneit: N-m

Hubbegrenzungseinheit

Hub-Feineinstellbereich

Einheit: mm

vertikal vertikal

horizontal

(abwarts)

(aufwarts)

Aufprallart

kinetische
Energie E1

Antriebskraft E2

Kolben-@ (mm) Hub-Feineinstellbereich
16 0 bis-10
25 0 bis-12
40 0 bis-16
63 0 bis-24

Anm.) Die max. Betriebsgeschwindigkeit variiert, wenn die Hubverstelleinheit mit dem

Distanzsttick fiir die Zwischenbefestigung auBerhalb des maximalen Feinhub-
verstellbereichs (in Bezug auf das fixe Hubende) verwendet wird.
(Siehe Diagramm auf Seite 27).

Symbole

E.s F-s + m-g-s F.s - m.g-s V: Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts (m/s) m: Gewi.cht. des aufprallenden Objekts (kg)
F : Antriebskraft (N) g : Gravitationskonstante (9.8 m/s?)
_ S : Dampfungshub (m)
Energieaufnahme E E1+ E2 Anm.) Die Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts wird zum Zeitpunkt des Aufpralls
am StoBdampfer gemessen.
Hubeinstellung

<Hubeinstellung der Anschlagbolzen>

Ldsen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens, stellen Sie auf der
Zylinderdeckelseite den Hub mithilfe eines Sechskantschllissels ein und
sichern Sie mit der Gegenmutter.

<Hubeinstellung des StoBdampfers>

Ldsen Sie die Befestigungsschrauben der Einheit an der StoBdampferseite
und stellen Sie den Hub durch Drehen des StoBdédmpfers ein. Sichern Sie
den StoBdampfer durch Festziehen der Befestigungsschrauben.
Uberdrehen Sie die Befestigungsschrauben nicht.

(Siehe "Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment fir Befestigungsschrauben".)

Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment

fiir Befestigungsschrauben Einheit: N-m
Kolben-@ (mm) Einheit Anzugsmoment
L
16 H 0.7
L
25 H 3.5
L
40 q 13.8
L
63 H 27.5
StoBdampfer Anzugsmoment fiir
Befestigungsschrauben Einheit: N-m
Kolben-@ (mm) Einheit Anzugsmoment
L
16 H 0.6
L
25 H 1.5
L
40 m 3.0
L
63 a 5.0

A\ Achtung

1. Schiitzen Sie die Hinde vor einem

28

Einklemmen.

Bei Einsatz eines Zylinders mit Hubbegrenzungseinheit ist
der Abstand zum Schlitten sehr klein. Schalten Sie die Gefahr
aus, dass sich in diesem Freiraum jemand die Hande
einklemmt. Installieren Sie eine Schutzabdeckung, die das
Verletzungsrisiko ausschaltet.

2 S\VC

A\ Achtung

2.

3.

Entfernen Sie die Hubbegrenzungseinheit vor
Montage des Zylinders.

Losen Sie die Befestigungsschraube und entfernen Sie die
Hubbegrenzungseinheit bevor Sie den Zylinder montieren. Nachdem
Sie den Zylinder angebracht haben, bringen Sie die
Hubbegrenzungseinheit zurtick in die gewtinschte Position und
ziehen die Befestigungsschraube fest.

Uberdrehen Sie die Befestigungsschrauben nicht.

(Siehe "Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment fiir Befestigungsschrauben'.)

Bei der Hubeinstellung mit dem Anschlagbolzen
muss der Anschlagbolzen auf derselben Seite
befestigt werden, wie der StoBdampfer.

Befestigen Sie den Anschlagbolzen auf derselben Seite wie der
StoBdampfer nach erfolger Hubeinstellung.

Befinden sich die Anschlagflache des StoBdampfers und die
Endfldche des Anschlagbolzens nicht auf derselben Ebene, kénnen
eine nicht reproduzierbare Halteposition des Schlittens oder eine
verkirzte Lebensdauer die Folge sein.

4. Befestigen des Gehéauses der Einheit

5.

Gegenmutter fiir Befestigungsschraube StoBdampfer

Anschlagbolzen

Befestigungsschraube
Hubbegrenzungseinheit

W

StoBdémpfer

Sichern Sie das Gehause der Einheit durch gleichméaBiges
Festziehen der vier Befestigungsschrauben der Einheit.

Die Hubbegrenzungseinheit darf nicht in einer mittleren
Hubposition befestigt und verwendet werden.

Wenn die Hubbegrenzungseinheit in einer Zwischenposition
befestigt wird, kénnen, abhangig von der beim Aufprall frei
werdenden Energie, Slip-Effekte auftreten. Verwenden Sie in
diesem Fall einen kurzen oder einen langen Halter.

(Siehe "Hubbegrenzungseinheit Anzugsmoment fur
Befestigungsschrauben").

Wird die Hubbegrenzungseinheit in einer mittleren Hubposition
eingesetzt, kann die Dampfungskapazitat abweichen.
Berlcksichtigen Sie die oben genannte max. absorbierte Energie
und betreiben Sie das Gerat innerhalb des zuldssigen Bereichs.



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuhrung mit Gleitfuhrung

Serie MY3M

016, 925, 040, 063

Bestellschliissel

Ausfiihrung mit

MY3 M (16

Gleitfiihrung

300

Ausfiihrung mit Gleitfiihrung

Kolbendurchmesser @
16
25
40
63

16 mm
25 mm
40 mm
63 mm

Anschlussgewindeart ®

M9BW
1
IAnzahI der

Bestelloptionen

Signalgeber
= 2 Stk. N&here Angaben
S 1 Stk. auf Seite 30.
n__| ’n“Stk.
® Signalgeber

[ =

[ ohne Signalgeber (eingebauter Magnetring) ]

Signalgeber.

© Symbol Hubbegrenzungseinheit

« Siehe unten stehende Tabelle flir verwendbare

Symbol |Ausfiihrung]  Kolben-@ Siehe ,Hubbegrenzungseinheit* auf Seite 34.
M5 016 + Die Hubbegrenzungseinheit ist flir MY3A nicht erhaltlich.
B Rc
TN | NPT | 025, 040, 063 ¢ Standardhub
TF G max.
Kolben-@ Standardhub *? Langhub hers}_nlallll))arer
u
0
16,25 | 1u0p, 1600, 1600, 2000 | |0 200! DI SOOI
40,63 | .1 Hibe kinnenzb 1 mm Hubin (1-mm-Schritte) Uberschreiten| 3000
1-mm-Schritten bis zur max. des Standardhubs
Hublange angefertigt werden.
Bestellbeispiel:
= Der Langhub kann so bestellt werden wie der Standardhub. ~ MY3M20-3000L-M9BW
Anm.) Beachten Sie, dass bei einer Hubhéhe von 49 mm oder weniger in einigen Féllen
der Einbau des Signalgebers nicht méglich ist und die pneumatische
Endlagendampfung kann nachlassen.
Verwendbare Signalgeber
2 . £ Betriebsspannun Signalgebermodell | Anschlusskabellange (m)*
% Sonderfunktion eltélftrlscher & Verdrahtung ° : ' : 051 |3]|5 vorverdraheter zuléssige Last
ﬁ ingang § (Ausgang) DC AC vertikal axial - lmlola Stecker
3-Draht (NPN) M9NV M9N ® | 00 O O
- 3-Draht (PNP) sV.12v MOPV | MOP | @ (@@ O] O | e
5y 2-Draht 12V M9BV MB @ ©/®@ O O -
§% Diagnoseanzeige eingegossene S-Draht (NPN) 5V, 12V HONWVSSNONIES © (@ | @ | O O C-Steuerung
23 . , _ - Relai
SE (zweifarbige Anzeige) Kabel 2 13-Draht (PNP) 24V MOPWV | M9PW ® 0 6 O o g:és'
£5 2-Draht 12V MO9BWV | M9BW | @© (@ @ O ©) -
C17) 3-Draht (NPN) MIONAV-'| MONA' | O (O | @ | O @)
o -
(zweigisi;:rj\es;eige) 3-Draht (PNP) o MOPAV"| MOPA™ | O 1O @10 O i
2-Draht 12V M9BAV''| M9BA" | O |O | @ | O ©) -
. 3-Draht _ _ A96V A96 [ N AN BN J O y
g% _ eingegossene | ja | (entspricht NPN) >V ety —
25 Kabel 100v | A93V A93 ® 0[O0 O® O*2 — Relais,
»n —  2-Draht 24V 12V -
nein max. 100V | A9OV AO | @ @ @ ® O*2 |CSteueng SPS

+ 1) Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht gewéhrleisten.

#2) Die verwendete Lastspannung betragt 24 VDC.

+ Symbole fur die Lange des Anschlusskabels: 0.5 m . .. — (Beispiel) MONW
1m. ... M (Beispiel) MONWM
3m. L (Beispiel) MONWL
5m .. Z (Beispiel) MONWZ

* Signalgeber mit der Markierung "O" werden auf Bestellung gefertigt.
# Zum Umristen von Signalgebern sind gesonderte Signalgeberhalter (BMY3-016) erforderlich.

+ Neben den o.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Einzelheiten siehe Seite 36.
# Siehe Katalog "Best Pneumatics Nr. 2" fiir Einzelheiten zu Signalgebern mit vorverdrahtetem Stecker.
# Signalgeber werden unmontiert mitgeliefert. Siehe Seite 36 fiir ndhere Angaben zur Signalgebermontage.
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Serie MY3M

Technische Daten

E )
= Kolben-@ (mm) 16 | 25 | 40 | 63
Medium Druckluft
Symbol Funktionsweise doppeltwirkend
pneumatische Be}rlebsdruckberelch 0.2 bis 0.8 MPa\ 0.15 bis 0.7 MPa
Dampfung Priifdruck 1.05 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
Dampfung pneumatisch
[ / } Schmierung nicht erforderlich (lebensdauergeschmiert)
Hubtoleranz bis 1000 mm *};®,ab 1.001 mm *28
|/ | AnschlussgréBe (Rc, NPT, G) M5x0.8 | 1/8 | 1/4 | 3/8
10] Bestelloptionen R .
Einzelne Spezifikationen Kolbengeschwindigkeit
(Siehe Seiten 40 fiir ndhere Angaben)
Symbol Technische Daten Kolben-@ (mm) 16 | 25 | 40 | 63
-X168 | Gewindeeinsatz ohne Hubbegrenzungseinheit 80 bis 1000 mm/s
) Hubbegrenzungseinheit (Einheit L und H) 80 bis 1.500 mm/s
Bestelloptionen externer StoBdampfer 80 bis 1500 mm/s
Symbol Technische Daten + Betreiben Sie die Zylinder der Serie RB mit einer Kolbengeschwindigkeit, die die Dampfungskapazitat
XB22 StoBdampfer (sanft dampfende der pneumatischen ngpfung und _der HL.J_bbegre_nzungsemhelt nicht uberstheltet. N
Ausfuhrung) Serie RJ * Aufgrund der konstruktiven Unterschiede kénnen die Schwankungen der Betriebsgeschwindigkeit bei

kolbenstangenlosen Bandzylindern gréBer sein als bei Zylindern mit Kolblenstange. Wahlen Sie flir
Anwendungen, die eine gleichbleibende Betriebsgeschwindigkeit erfordern, den passenden Antrieb.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ (mm) 16 25 40 63
Einheit L H L H L H L H
StoBdampfermodell Serie RB RB0806 RB1007 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
StoBdampfermodell Serie RJ RJ0806H RJ1007H RJ1007H RJ1412H RJ1412H - - -
Hubeinstellbereich ohne Halter 0 bis -10 0 bis -12 0 bis -16 0 bis -24
durch Halter (mm) m!t kurzem Halter -10 b!s -20 -12 b!s -24 -16 b!s -32 -24 b!s -48
mit langem Halter -20 bis -30 -24 bis -36 -32 bis -48 -48 bis -72

+ Der Hubeinstellbereich gilt flir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

rechte Hubbegrenzungseinheit

b L: mit StoBdampfer fiir geringe | H: mit StoBdampfer fiir schwere

= Lasten + Einstellbolzen Lasten + Einstellbolzen

L; mit mit mit mit

: el e | aneer
= |ohne Einheit - SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
% L: mit StoBdampfer fiir niedrige Lasten+| LS L LL6 | LL7 LH LH6 | LH7
g |Emstelbolzen [ it urzem Halter| L6S | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7
5 mit langem Halter| L7S | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | L7H7
g H: mit StoBdampfer fiir schwere Lasten+| HS HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7
= [Einstelloozen [ it kurzem Halter| H6S | H6L | H6L6 | H6L7 | HGH | H6 | H6H7
£ mit langem Halter) H7S | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7

ES

o

Technische Daten StoBdampfer

ie Halter fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition.

Montagezeichnung Hubbegrenzungseinheit
Anbaubeispiel L7L6

Hubbegrenzungseinheit . . .
[linke Seite| [ rechte Seite]
Einheit L Einheit L
ﬁger Halter  kurzer Hey
)
i oeleo] ==
=0 ] —H
== (1K) QEﬁ
Halter zum Fixieren

in Zwischenhubposition

Anm.) Die Lebensdauer des StoBdampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen
nicht der Lebensdauer der MY3M-Zylinder. Die zuléssigen Betriebszyklen
unter den in diesem Katalog genannten Bedingungen sind unten angezeigt.

Modell RB RB RB RB RB
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725

max. Energieabsorption (J) | 2.9 5.9 19.6 58.8 147
absorbierter Hub (mm) 6 7 12 15 25
max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1500
max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 80 70 45 25 10
Federkraft |ausgefahren | 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83
(N) gespannt 4.22 6.86 15.98 | 20.50 | 20.01
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60

1.2 Millionen Zyklen RB081]

2 Millionen Zyklen RB10LI[] bis RB2725

Die angegebene Lebensdauer (angemessenes Austauschintervall) gilt bei
Raumtemperaturen von 20 bis 25 °C. Je nach Temperatur und anderen
Bedingungen kann die Lebensdauer variieren. Es besteht die Mdglichkeit,
dass der StoBdémpfer vor Ablauf des zul&ssigen Betriebszyklus
ausgetauscht werden muss.
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Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie M Y3M

Theoretische Zylinderkraft Gewicht
Einheit: N Einheit: kg
- - Gewicht der
Kolben-@ Kolbenflzache Betriebsdruck (MPa) Gevichid . } Hubbegrenzungseinheit
(mm) (me) 02| 03| 04| 05| 06| 07 | 08 Kolben-@ | 2" ®7| Zusatzgewicht| Gewicht der (ie Einheit)
Modell (mm) Gund- | je50mm | beweglichen
16 200 40 60 80 100 120 140 160 ausflifrung Hub Teile Gewicht | Gewicht
25 490 | 98 | 147 | 196 | 245| 204| 343| 392 Einheit L | Einheit H
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 16 0.29 0.08 0.13 0.05 0.06
63 3115 | 623 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 MY3M 25 0.90 0.21 0.35 0.12 0.17
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa)-Kolbenflache (mm?2) 40 3.03 0.31 1.14 0.34 0.43
63 8.63 0.68 2.96 0.69 0.91

Option

Berechnungsbeispiel/Beispiel: MY3M25-400H

Basisgewicht

Zusatzgewicht ««----e- 0.15 kg/50 mm Hub
Gewicht EinheitH ------ 0.17 kg
Zylinderhub -«+-veoveveeee 400 mm

0.90 +0.15x400+50 + 0.17 x 2=2.44 kg

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MY3M-A [25|L2

6N

Halter zum Fixieren in
Zwischenhubposition

= ohne Halter

6[] kurzer Halter
70]

Hubbegrenzungseinheitl l
Kolben-@
16| 16 mm
25| 25mm
40 | 40 mm
63| 63mm
Einheit Nr.e
Symbol | Hubbegrenzungseinheit | Einbaulage
L1 o links
L2 Einheit L rochts
H1 o links
H2 Einheit H rochts

Anm.) Siehe Seite 30 flir ndhere Angaben
zum Einstellbereich.

langer Halter
l Halterlieferung
= Einheit installiert
N nur Halter
x Die Halter fixieren die
Hubbegrenzungseinheit in
Zwischenhubposition.
* Es werden zwei Halter pro
Set geliefert.

Hubbegrenzungseinheit

Halter zum Fixieren in
Zwischenhubposition

Stiickliste
MY3B-A25L1 MY3B-A25L1-6 MY3B-A25L1-7 MY3B-A25L1-6N
(ohne Halter) (mit kurzem Halter) (mit langem Halter) (nur kurzes Halter)

Hubbegrenzungs-
einheit

Hubbegrenzungs-
einheit

kurzer Halter

Hubbegrenzungs-
einheit

g

kurzer Halter

MY3B-A25L1-7N
(nur langer Halter)
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Serie MY3M

Konstruktion
MY3M

Stiickliste

Pos. Beschreibung Material Bemerkung Pos. Beschreibung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 20 | Sicherungsfeder rostfreier Stahl
2 | Zylinderdeckel Aluminiumlegierung harteloxiert 21 | elastische Lagerjustierung NBR
3 | Schlitten Aluminiumlegierung harteloxiert 22 | Kopplergehduse Aluminiumlegierung harteloxiert
4 Mitnehmer rostfreier Stahl 23 | Kopplerstift Kohlenstoffstahl chemisch vernickelt
5 Kolben Polyamid 24 | Zwischenstiick rostfreier Stahl
6 Kolbenfiihrungsband Polyacetal 25 | Magnetring —
7 Bandteiler Polyacetal 26 | Dichtungsmagnet Gummimagnet
8 Bandklemme Polybutylenterephthalat 28 | Ddmpfungseinstellschraube Walzstahl vernickelt
11 | Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt 31 | Innensechskantschraube | Chrommolybdéanstahl chromatiert
12 | Dampfungszapfen Aluminiumlegierung chromatiert 32 | Innensechskantschraube | Chrommolybdéanstahl chromatiert
13 | Lager Polyacetal 33 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl chromatiert
16 | innerer Abstreifer Spezialkunststoff 34 | Innensechskantschraube | Chrommolybdéanstahl chromatiert
17 | Endabdeckung Polyamid 35 | Innensechskantschraube | Chrommolybdéanstahl chromatiert
18 | Einstellarm A Aluminiumlegierung chromatiert 36 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl chromatiert
19 | Einstellarm B Aluminiumlegierung chromatiert 37 | Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl chromatiert

Ersatzteile/Dichtungen

Pos.| Beschreibung Malerial\ Anz. MY3M16 MY3M25 MY3M40 MY3M63
9 |Dichtungsband [3| 1 MY3B16-16C-[Hub] MY3B25-16C-[Hub] MY3B40-16C-{Hub] MY3B63-16A-[Hub]
10 |Staubschutzband r°ss‘{;eh‘fr 1 MY3B16-16B-[Hub ]| MY3B25-16B-[Hub] MY3B40-16B{Hub] MY3B63-16B-[Hub]

. KA00309 KA00309 KA00320 KA00402

29 |O-ring NBRI 2 " eaxo18xeid) | (edxeiBxeid) | (©7.15x03.75x01.7) | (083x045x01.9)
14 |Zylinderrohrdichtung| NBR| 2

15 [Kolbendichtung|NBR/| 2 MY3B16-PS MY3B25-PS MY3B40-PS MY3B63-PS
27 |O-ring NBR| 4

30 |Dampfungsdichtung| NBR| 2

«# Die Dichtsétze bestehen jeweils aus den Artikeln (4, (5, @ und 30. Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend dem jeweiligen Kolbendurchmesser.

« Dichtsatzs enthalten Beutel mit Fett (10 g).
Wenn (@ und (0 einzeln geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett enthalten (10 g pro 1 000 Hiibe).

Mit folgender Bestell-Nr. kénnen Sie Schmierfett separat bestellen.
* Bestell-Nr. Schmierfett: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
* Anweisungen fiir den Austausch von Ersatzteilen/Dichtungen finden Sie im Betriebshandbuch.
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Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie MY3M

Ausfiihrung mit Gleitfihrung: @16, 825, 340, 363

= Siehe "Produktspezifische Sicherheitshinweise" in Einleitung 7 fir die Montage.
MY3M [Kolben-@ Hub | P ‘ ’
2xP
| & &
i —®- —®— w| —
S p p z| =
O o
<l
A N
Z + Hub
H (LL) L ] 4 x gB Senkungstiefe
NH PA 4xMMTiefe M 4| D Durchgangsbohrung
2x2xP
_ c s
(Innensechskantstopfen) ) & >
_ /
z @ 5 - _.m . 2| 2
= 3 o o u.¢ oz
o
. o i
) o
© 0
e
F = - PE
Dampfungseinstellschraube
LH HG PG Q + Hub
Anschlussvarianten
* Die Luftanschlisse am Zylinderdeckel G, G
kdnnen zur Anpassung an verschiedene
Anschlussbedingungen beliebig gewahlt
V] [ T
werden. Q L ! %¢
e — [0 =
0= ——]
] |
@) ©
2xP
l @[ | © l (Innensechskantstopfen)
Bewegungsrichtung des Schlittens
(mm)
Modell A B C G H HG L LD LH LL LW M MM N NE NG
MY3M16 61 6 18 9.5 33 5 65 3.5 20.5 28.5 64 6 |M4x0.7| 135 22.5 8
MY3M25 89 9.5 25 14 45 7.4 95 5.5 27 41.5 87 10 |[M5x0.8| 20 32 10
MY3M40 138 14 38 18 63 12 160 8.6 35 58 124 13 |M6x10| 27 46 15
MY3M63 178 17 60 20.5 93 16.5 220 11 46 68 176 15 M10x15| 31 70 29
Modell NH NT NW P PA PB PE PF PG Q QW TT uu YW z
MY3M16 17.2 24 43 M5 x 0.8 28 48 9.7 8.5 4 114 19 6.5 30 44.6 122
MY3M25 | 24 34 65 | Rc, NPT, G1/8 40 68 14.5 12.2 6 166 30 9 47 63.6 178
MY3M40 | 37 49 94 | Rc, NPT, G1/4 | 100 100 19.5 16.5 8.5 259 40 14 66 93.6 | 276
MY3M63 | 58 76 139 | Rc, NPT, G3/8 | 130 150 235 27.5 10 336 64 20 99 138 356
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Serie MY3M

Ausfithrung mit Gleitfihrung: @16, 025, 40, 063

Hubbegrenzungseinheit
StoBdampfer fiir geringe Lasten + Anschlagbolzen

MY3M | Kolben-@|—|Hub | L

(D&mpfungshub) TS S
ES

EY
EC

SD

o /] )
—_ B II /I — |- 1]
= / / "
(9 / /
__ 9 DG
/ TU
Hubbegrenzungseinheit TR h
(mm)
verwendb. Zylinder | ES EC EY FC h S SD TS TR TU w StoBdampfermodell
MY3M16 141 27.5 32.5 9 2.4 40.8 25.8 6 0.9 25 64 RB0806
MY3M25 20.1 38 44.5 14 3.6 46.7 25.2 7 1.4 28.5 87 RB1007
MY3M40 30.1 54 62.5 24 5 67.3 36.3 12 0.9 39 124 RB1412
MY3M63 36.1 81 92.5 32 6 73.2 36.2 15 0.9 43 176 RB2015

Anm.) Wenn die Hubbegrenzungseinheit verwendet wird, dann kénnen fiir den Anschluss vorn und hinten am Gehause nicht alle Verbindungstypen eingesetzt werden

Siehe Einleitung 6 fiir Details.
StoBdampfer fiir schwere Lasten + Anschlagbolzen

MY3M | Kolben-@|—|Hub |H

EY (Dampfungshub) TS S
EC ES SD
]
OO T 5 / TS
o [€ / D1
Er / — \
k — ~ ‘ - o {
| /,
@l TU
Hubbegrenzungseinheit / TR h
(mm)
verwendb. Zylinder | ES EC EY FC h S SD TS TR TU w StoBdampfermodell
MY3M16 141 28.5 34.5 11 24 46.7 31.7 7 0.9 25 64 RB1007
MY3M25 20.1 40 49 16 3.6 67.3 45.8 12 1.4 28.5 87 RB1412
MY3M40 30.1 57 69 26 5 73.2 42.2 15 0.9 39 124 RB2015
MY3M63 36.1 84.5 100 32 6 99 62 25 0.9 43 176 RB2725

Anm.) Wenn die Hubbegrenzungseinheit verwendet wird, dann kénnen fiir den Anschluss vorn und hinten am Gehause nicht alle Verbindungstypen eingesetzt werden.

Siehe Einleitung 6 fiir Details.

O
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Stitzelement

Kolbenstangenlose Bandzylinder Serie MY3M

Stitzelement A
MY-SLIA

K
!

-2
o
-]

[
A 2xoH c
B D
Stitzelement B
S\/_‘ﬁ_/z 2xJ ! )
{ {
A C
B D
(mm)
Modell |verwendb. Zylinder| A B C D E F G H J
MY-S16 5 MY3M16 53| 636| 15 | 26 | 49| 3 6.5| 3.4 | M4x0.7
MY-S25£ MY3M25 77 | 9 35 | 50 | 8 5) 95|55 |[M6x1
MY-S325 MY3M40 112 [130 | 45 | 64 [11.7| 6 11 6.6 | M8x1.25
MY-S505 MY3M63 160 (182 | 55 | 80 [14.8| 85 |14 9 M10 x1.5
Anm.) Ein Stutzelemente-Set besteht aus einem linken und einem rechten Stiitzelement.
Hinweise zur Verwendung der Stitzelemente
Bei Betrieb mit Langhub kann eine Verformung des Verwendung von Stutzelement MY3M
Zylinderrohrs, abhangig von dessen Eigengewicht und 200 I
dem Werkstuckgewicht, auftreten. In diesem Fall ist in (1200)
der Hubmitte ein Stlitzelement einzusetzen. Die Léange 180
(L) des Stiitzelements darf die im Diagramm rechts
gezeigten Werte nicht Giberschreiten. 160 \
m
f 140 \
, g 120
7 = &
L & 100 %
= (800) o
2 —— [2)
/ ) 80
° \
60
3
m
40
L
m 20
[} \
————
[T — ] 0
/ 7 0 1000 2000 3000 4000
L L Abstand zwischen Stiitzelementen L1 (mm)
Anm.) Ein Stutzelement ist erforderlich, um zu
AA ht verhindern, dass der Abstand den in
C u n g Klammern angegebenen Wert libersteigt.
(DBei ungenauer Bemessung der
Zylinder-Montageflachen kann die Verwendung
eines Stltzelements zu einer verminderten
Zylinderleistung fiihren. Achten Sie deshalb darauf,
das Zylinderrohr bei der Montage zu nivellieren.
Treten bei Langhubbetrieb Vibrationen und St6Re
auf, wird der Einsatz eines Stlitzelements auch
dann empfohlen, wenn dessen Lange innerhalb des
in der Grafik gezeigten zuléssigen Bereichs liegt.
@Die Stiitzelemente dienen nicht zur Montage,
sondern geben nur zusatzlichen Halt.
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Serie MY3
Technische Daten Signalgeber

Korrekte Signalgeber-Einbaulage (zur Erfassung des Hubendes)

= @ 7 ==

o === ——— &
|
i

A B

Korrekte Einbaulage der Signalgeber

MY3A (mm) MY3B/MY3M (mm)
Signalgebermodell D-M9[] Signalgebermodell D-M9L]
ignalgebermode D-MoCIV ignalgebermode D-MoCIV
D-MOCIW D-M9CIW
D-M9OIWV D-A9L] D-M9IWV D-A9[]
D-M9CIA D-ASLV D-M9CIA D-ASLV
D-M9JAV D-M9JAV
Kolben-@ A B A B Kolben-@ A B A B
16 26 84 22 88 16 32 90 28 94
20 26 102 22 106 20 36 112 32 116
25 33 117 29 121 25 47 131 43 135
32 40.5 152.5 36.5 156.5 32 56.5 168.5 5285 172.5
40 46.5 193.5 42.5 1975 40 64.5 211.5 60.5 215.5
50 47 227 43 231 50 65 245 61 249
63 57.5 262.5 53.5 266.5 63 75.5 280.5 71.5 284.5

Anm.) Die Werte in der Tabelle geben die Position des vorderen Endes des
Signalgebers an. Uberpriifen Sie vor der endgiiltigen Einstellung des
Signalgebers zunachst die Betriebsbedingungen.

Betriebsbereich
(mm)
) Kolben-@
Signalgebermodell 16 20 25 32 20 50 63
D-M9/M9CIV «Es handelt sich bei diesen Angaben um Richtwerte
D-M9CIW/M9IWV 35 5 6 6.5 8 8 8 einschlieBlich Hysterese, fir die keine Gewahrleistung
D-M9OCIA/MOLIAV : ’ bernommen wird (Streuung etwa 30 % Abweichung
angenommen). Je nach Umgebungsbedingungen sind
D-A9C VA9V 6.5 9.5 10.5 12 15 13.5 14 groBe Schwankungen méglich.

Signalgebermontage

Fir die Montage eines Signalgebers nehmen
Sie zuné&chst den Signalgeberhalter in die
Hand, und driicken ihn in die Nut. Uberprﬁfen
Sie, ob der Halter entlang der Nut fluchtet, und
richten Sie ihn gegebenenfalls aus. Setzten
Sie den Signalgeber anschlieBend in die Nut
ein, und schieben Sie ihn in den Halter.
Nachdem die Einbaulage in der Nut bestimmt
wurde, setzen Sie die beiliegende
Befestigungsschraube ein, und ziehen Sie sie
mit einem Feinschraubendreher fest. ‘

Anm.) Ziehen Sie die

Signalgeberhalter Signalgeber-Befestigungsschrauben mit
(BMY3-016) einem Feinschraubendreher mit einem
Griffdurchmesser von 5 bis 6 mm fest.
Signalgeber-Befestigungsschraube Das Anzugsmoment muss zwischen 0.1
(Zubehr fiir Signalgeber) (M2.5 x 4 L) und 0.15 Nom betragen.

Feinschraubendreher
(nicht inbegriffen)

Signalgeberhalter (mm)
verwendbarer Kolben-@ (mm)] 16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 [ 50 | 63
Signalgeberhalter BMY3-016

; Neben den im "Bestellschlussel" angegebenen Signalgebern sind die folgenden Signalgeber erhaltlich. I

1 * Elektronische Signalgeber sind auch mit vorverdrahtetem Stecker erhaltlich. 1
L>:< Es sind auch elektronische Signalgeber in drucklos geschlossener Ausfiihrung (NC = b-Kontakt) erhaltlich (D-M9LIE(V)).
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Vor der Inbetriebnahme
Signalgeber Anschliisse und Beispiele

Grundverdrahtung

Elektronischer Signalgeber, Elektronischer Signalgeber,

3-Draht, NPN

3-Draht, PNP

Haupt-
schaltkreis

Haupt-
schaltkreis

chaltkrei

h
'
'
'
+ |Haupt-
'
'
'
'
'
'

2-Draht 2-Draht
(Elektronischer Signalgeber) (Reed-Schalter)
R et braun e et braun
i : Betriebs-
| | anzeige I
I |Haupt- ' |
T sce:wuaqlkreis ' Schutzkreis ' ~
: H usw. :
R, T blau e T blau
FTTTTTTTTTTTT T braun CTTTTTTT I T T braun
1 N l : Betriebs- Q.
| ) ' | anzeige '
i il ' i Schutzkreis | 1 ~
i E : usw, E
: O : O

Beispiele fur Anschluss an SPS (Speicherprogrammierbare Steuerung)

« Spezifizierung fur Anschluss an SPS
mit COMMON plus 3-Draht, NPN

schwarz gj e mm e m e
O Eingang S

Signalgeber

2-Draht

Signalgeber

O
blau

SPS-Eingangskarte

« Spezifizierung fur Anschluss an SPS
mit COMMON minus 3-Draht, PNP

Signalgeber

Signalgeber

schwarz Eingang ™ Ay A~"""""""""3 anschlief
O O

Eingangs

2-Draht

O
braun

SPS-Eingangskarte

Beispiele fur serielle Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)

Geman den anwendbaren
Spezifikationen fiir SPS-Eingang

en, da die Anschlussmethode

je nach Spezifikation des SPS-

variiert.

« 3-Draht (mit Relais)

UND-Anschluss fur NPN-Ausgang
(mit Relais)

UND-Anschluss fur NPN-Ausgang
(nur mit Signalgebern)

ODER-Anschluss fur NPN-Ausgang

braun Last braun braun
- schwarz - schwarz - schwarz
Signalgeber 1 Rel.slisl—I . Signalgeber 1 Last I—I _S| nalgeber 1 Last
[Signalg blau < Relais- [Signalg é blau as &g blau [Last |
1 kontakt 1 .
braun T braun T braun T
- h - - h : < h
Signalgeber 2 ;:ﬂz Relais ‘ Signalgeber 2 SE)IV:Z Signalgeber 2 ;:ﬂz

2-Draht-System mit 2 seriell geschalteten Signalgebern

Wenn zwei Signalgeber in Serie
geschaltet sind, kann es zu
Funktionsstdrungen kommen, da
die  Betriebsspannung im
eingeschalteten Zustand
abnimmt. Die Betriebsanzeigen
leuchten auf, wenn beide
Signalgeber eingeschaltet sind.

braun

Signalgeber 1

Signalgeber 2

blau

Betriebsspannung bei EIN = Versorgungsspannung —

interner Spannungsabfallx 2 Stk.

=24 V-4V x 2 Stk.
=16V
Beispiel: Versorgungsspannung: 24 VDC
Interner Spannungsabfall 4 V.

Die Betriebsanzeige leuchtet auf, wenn beide Signalgeber eingeschaltet sind.

2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern

(Elektronischer Signalgeber)

Wenn zwei Schalter

braun parallel geschaltet sind,

Signalgeber 1] kann ~es zu

Funktionsstdrungen

kommen, da die

Betriebsspannun im

braun ausgeschzflteten Zgustand
blau ansteigt.

Betriebsspannung bei AUS = Kriechstrom x 2 Stk.x
Lastimpedanz

1 mA x 2 Stk.x 3 kQ
6V

Beispiel: Lastimpedanz: 3 kQ.
Kriechstrom vom Signalgeber 1 mA.

SvVC
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(Reed-Schalter)

Da kein Kriechstrom auftritt,
steigt die Betriebsspannung bei
Umschalten in die Position AUS
nicht an. Abhangig von der
Anzahl der eingeschalteten
Signalgeber  leuchtet  die
Betriebsanzeige jedoch mitunter
schwécher oder gar nicht auf, da
der Stromfluss sich aufteilt und
abnimmt.
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Serie MY3

de to
Bestelloptionen 1 S
SMC informiert Sie liber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.
Verwendbare Ausfihrungen
StoRdémpfer (sanft dampfende ) ) Befestigungs- .
zylindermodell | Kategorie/Ausfiihrung Langhub Ausiitnng)insialliert | CeWindeeinsatz element kupferfrei
XB11 XB22 X168 X416, X417 20-
MY3A Standardausfiihrung kurz o — [ J — [ J
MY3B Standardausfiihrung o o [ J [ J [ J
MY3M Ausfiihrung mit Gleitfiihrung () () () o o
Langhub -XB11

Ausfuhrungen mit langeren Hublangen als die Standardhibe erhaltlich.
Hub kann in 1-mm Schritten gewéahlt werden.

HEHubbereich: 2001 bis 3000 mm

MY3[A][ Kolben-g |
Anschlussgewindeart ®Hubbegrenzungseinheit

(* nur MY3B und MY3M)

Hub -| signalgeber |[Symbol|-XB11

Ausfihrung/Kolbendurchmesser
A | Standardausfihrung kurz
B | Standardausfiihrung

M | Ausfilhrung mit Gleitfiihrung

16 20 25 32 40 50 63

Beispiel) MY3A40-2700-M9B-XB11

StoRdampfer (sanft dampfende Ausfihrung) Serie RJ

Der Standardzylinder wurde mit dem StoRdampfer der Serie RJ ausgestattet, der ein sanftes Abbremsen am Hubende ermdglicht.

MY3[B][16]—200[L]— XB22
StoRRdampfer (sanft dampfende Ausfihrung) Serie RJ
Modell |Hubbegrenzungseinheit Kolben-2
216 220 025 232 240 250
MY3B L, LS, SL RJO806H | RJO806H | RJ1007H | RJ1007H | RJ1412H | RJ1412H
H, HS, SH, LH, HL | RJ1007H | RJ1007H | RJ1412H | RJ1412H
MY3M L, LS, SL RJ0806H RJ1007H RJ1412H
H, HS, SH, LH, HL | RJ1007H RJ1412H

& Symbol Hubbegrenzungseinheit Bestellbeispiel

Serie/Kolben-@ 16 20 25 32 40 50 63

B | Standardausfiihrung

M | Ausfithrung mit Gleitfiihrung

® Bestellschllissel fiir Einzelteile der Hubbegrenzungseinheit

IMY3B-A16L1|-[XB22]

StoRRdampfer (sanft dampfende

Anm.) Weitere Einzelheiten zum sanft dampfenden StoRdampfer der
Series RJ finden Sie im Katalog.

Ausfiihrung) Serie RJ
Hubbegrenzungseinheit-Ausfihrung

Siehe Optionen-Tabelle unter "Bestellschlissel".
MY3B Seite 15, MY3M Seite 31

Dampfungskapazitat der Hubbegrenzungseinheit

MY3B16 MY3B20
L I T TTTTTT 'y T Wl TTTTI

- 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit (H) | - 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit (H) |
€ bei fester Zwischenhubposition € bei fester Zwischenhubposition
£ Einheit H 0 I [ L] £ Einheit H, rn I
P = AT = = \A=i bei Aufprall
5} - 5} i
3 [—Einheit L P J——Fbei Aufprall 3 — Einheit L =g st onzonal
= 500 I AN horizontal/ S 500 1 g“ ggfv‘llé?ts
E 200 max. Aufprallgeschwindigkeit (L)+—| N\ JSe——1 |  vertikal E 200 max. Aufpraligeschwindigkeit (LTI ] \
] 300 bei ester Zwischenhubposition  J )f\ aufwarts ] 300 bei fester Zwischenfubposition A :
) bei Aufprall “1 ) bei Aufprall ! !
g 200 vertikal 1 g 200 vertikal 1 1
= 3 1 — E 1 1
2 Hitine 2 M |

100 I + 100 T + +

I . ] 80 T T [
02 0304 1 j 2 3 454 10 02 03 04 1 24 3 445 10
mamax masmax
mzmax mimax - mimax mzmax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
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E StoBdampfer (sanft dampfende Ausfithrung) Serie RJ

Serie MY3

Bestelloptionen 2

SMC informiert Sie Uber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

Dampfungskapazitit der Hubbegrenzungseinheit

MY3B25 MY3B32
[ R T 1| 1 I a7 TT
_ 2000 max. Aufpraligeschwindigkeit - 2000 i max. Aufprallgeschwindigkeit |
e bei fester Zwischenhubposition e i bei fester leischenhubposition
§ 1000 Cing, l, o a N ‘E’ 1000 : :f’\"he,-,h, :
k) N \3’[{ i ke = (\‘{
= NS ¥ g NN
k= 500 /95 < 500 Y \4® T
2 400 NN z 400 N )
5 300 \f( bei Aufprall E 300 NHASS d bei Aufprall
(7] . b 172} . T T T
g bei Aufprall 7] | | horizontal/ s bei Aufprall - 1_Lyti\_ | horizontal/
g 200 vertikal u vertikal 1 T 200 vertikal Rt i vertikal
2 abwarts aufwérts £ abwarts ne ! aufwars
< [ [ [ < 1]y !
100 ! —— 100 i i
80 80
1 2 3 454 10 420 50 2 3 45 j\ 410 20 430
masmax L mzmax L mimax msmax — mzmax —mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3B40 MY3B50
T I I T T TTTI i I T Tl TTI
_ 2000 max. Aufprallgeschwindigkeit - 2000 1 max. Aufprallgeschwindigkeit |
€ o 1 bei fester Zwischenhubposition € L [ 1bei fester Zwischenhubposition
Inhe Cinhe
£ 1000 = S 1000 <
= NN = N K
S : S :
2 500 : 2 500 : I
% 400 I % 400 I +
@ 300 . L] bei Aufprall 4 @ 300 . 1 bei Aufprall —
> bei Aufprall 41 [T horizontal/ S bei Aufprall _»} 11~ 0, ontalivertikal
s 200 vertikal ; vertikal 1 s 200 vertikal : aufwarts —
a abwarts 1 = S abwarts 1
£ 1 aufwarts £ 1 :
2 : NN = :
P : = s : ;
2 3 45 10 20 30 40 2 3 5 10 4 T\zo 30 40 504
msmax _4 mzmax mimax mamax — mzmax - mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3M16 MY3M25
TTTTTT v 4l [ max. Aufprallgeschwin
= fogg | max. Aufprallgeschwindigkei = fogg & Zdigkﬁi?t%eibester A
o 5 Sy bei fester Zwischenhubposition| £ 5 b Lwischenhubposition
E TR & N\//%e' | ] |p E & N n
£ 1000 NP P E 1000 AN & ANy
= N 1 = NS N
e AN N 1N 1 e Ak N ()
=) AN AN NG ] =) NN [T
<] 500 N\ AN bei Aufprall ]| 5 500 NN b "A -f- i
= N\ N[> horizontal/ | < NN ei Aufprall 1
B 400 \ X vertikal B 400 A horizontal/
[} —1 [} A :
2 300 5 2 300 vertikal
3 aufwarts 3 aufwirts
(=2} - - (=2}
g 200 g — g 200 B a
5 bei Aufprall T T 0o 5 bei Aufprall i
s vertikal I : : s vertikal ::
100 abwarts —t 100 abwarts H
80 ! 80 u
0405 1 2 3 45 10 420 1 2 3 45 j\ 10 20 30 44050
mzmax msmax mzmaxj
mamax mimax — mimax
bewegte Masse (kg) bewegte Masse (kg)
MY3M40
[ max, Aufprallgeschwin
& 2000 & d.igkei{)bei ester
g 1500 N6 s ZW|schf>nhubposmon
™
£ 1000 $ WL
E L
k=3 I
2 500 1
H 400 ;
& 300 t
<l I
2 [
K] 200 : bei Aufprall i
£ bei Aufprall _3 W “horzontay M
2 vertikal rtikal I
100 abwarts vef '..?1 i
80 -+ aulwarls |
3 45 10 20 30 4050

mzmax
bewegte Masse (kg)

100
mzmax
mimax
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Serie MY3
Bestelloptionen 3

SMC informiert Sie Uber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

E Gewindeeinsatz -X168

Die Montagegewinde des Schlittens sind mit Gewindeeinsétzen ausgefiihrt.
Die GewindegréBe entspricht der der Standardausfiihrung.

MY3|(B|| Kolben-@ || |-| Hub || |-| Signalgeber |[Symbol|- X168

Hubbegrenzungseinheit
(* nur MY3B und MY3M)

Anschlussgewindeart

Ausfiihrung/Kolbendurchmesser 16 20 25 32 40 50 63
A | Standardausfiihrung kurz
B | Standardausfiihrung

M | Ausfiihrung mit Gleitfiihrung

Beispiel) MY3B16-300L-M9B-X168

n Befestigungselement ...........ccccceveuneeeee. 1, @ -X416/X417

Die Befestigungselemente werden dazu verwendet die Hubbegrenzungseinheit in einer Zwischenhubstellung zu fixieren.

Befestigungselement (D ......... -X416 Befestigungselement 2 ......... -X417
Hub-Feineinstellbereich Hubbegrenzungseinheit
(Als Sonderbestellung, wenn die folgenden Einstellbereiche tiberschritten werden.) Einheit: mm Schiitten
-X416 (eine Seite) -X417 (eine Seite) o\ O 7%
Ko(lrt:]f:)'@ Zwischenstlick| Einstellbereich Zwischenstlick Einstellbereich ‘ <E
Lange (L) MY3B/MY3M Lange (L) MY3B/MY3M ‘ o o Jg\ Zylinderdeckel
16, 20 10 —10 bis —20 20 —20 bis —30 -
25, 32 12 —12 bis —24 24 —24 bis —36
40, 50 16 —16 bis —32 32 —32 bis —48
63 24 —24 bis —48 48 —48 bis —72 © © F i
M i

MY3B MY3M

L (X416)

Hubbegrenzungseinheit

S Shin il —
0 N o oH
SR
\.’r' @ L (X417)

Befestigungselement
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Serie MY3

Bestelloptionen 4

SMC informiert Sie Uber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

n Befestigungselement ...........ccccceevveneeee. D, @

MY3 [B][Kolben-]- 300[L|-[ X41 6‘D

Befestigungselement
Hubbegrenzungseinheit

eHub

® Ausfiihrung/Kolbendurchmesser 16 20 25 32 40 50 63
B | Standardausfiihrung
M | Ausfiihrung mit Gleitfihrung

Entnehmen Sie die entsprechenden Symbole der untenstehenden Tabelle.

Entnehmen Sie die entsprechenden Symbole der untenstehenden Tabelle.

Entnehmen Sie die entsprechenden Symbole der untenstehenden Tabelle.

Anm.) Gibt den Hub vor Einbau der Hubbegrenzungseinheit an.

-X416/X417

Hubeinstellbereich
0 -10 —20 -30 —40 -50 —60 -70 -80

MY3C116 | Einheit L |0 bis 10 10 bis 2020 bis 30

MY3J20 | Einheit H [Standard| -X416 | -X417

MY3(125 |Einheit L | 0 bis 1212 bis 24 24 bis 36

MY3(J32 | Einheit H |Standard | -X416 | -X417

MY37140 |Einheit | Obis 1616 bis 32 32 bis 48
MY3LI50 |Einheit H | Standard] X416 [ -X417 |

0 bis 24
Standard |

24 bis 48
-X416

48 bis 72
X417 ]

Einheit L
Einheit H

MY30163

HUbe?rZEZﬁungs Befestioungs-|  Zusatz = 1Ag zaxh|4 = Kombinationen
L, H, LS, SL, HS, SH — 1 X416 auf einer Seite*Anm-2)
\l 2 X416 auf beiden Seiten
L,H 4 1 1 X416 auf der linken Seite, X417 auf der anderen Seite “Anm- 2)
X416 L 1 X416 auf Seite der Einheit L
H 1 X416 auf Seite der Einheit L
LH, HL LZ 1 1 X416 auf Seite der Einheit L, X417 auf der anderen Seite
HZ 1 1 X416 auf Seite der Einheit H, X417 auf der anderen Seite
L, H, LS, SL, HS, SH — 1 | X417 auf einer Seite *Am-2)
L,H X417 w 2 | X417 auf beiden Seiten
L 1 | X417 auf Seite der Einheit L
LH, HL - ——
H 1 | X417 auf Seite der Einheit H

Anm. 1) Bei LS, SL, HS und SH ist die Hubeinstelleinheit nur auf einer Seite montiert.

Anm. 2) Die Hubbegrenzungseinheit ist bei Auslieferung auf der linken Seite (bzw. rechten Seite bei SL und SH) montiert. Sie kann aber auch auf die rechte (bzw. linke) Seite umgebaut werden.

Bestellbeispiel

® L-Einheiten mit je einem Stk. von X416 und X417
MY3B25-300L-X416Z

X416 X417

o @& ® o

’: o ® ® o©

Einheit L Einheit L

® Einheiten L und H, wobei nur an der Einheit L ein X417 montiert ist und
kein Befestigungselement an der Einheit H

MY3B25-300LH-X417L
X417
— | o ® & o |—
F e ® © ° |—
Einheit L E Einheit H

® Bestellschliissel fiir Einzelteile der Hubbegrenzungseinheit

IMY3B-A16L1|-[X417|

L Befestigungselement
X416 | Befestigungselement 1
X417 | Befestigungselement 2

Hubbegrenzungseinheit-Ausfiihrung
Anm.) Siehe Optionen-Tabelle unter "Bestellschlissel" der jeweiligen Serie.
MY3B — Seite 15, MY3M — Seite 31
Beispiel) MY3B-A25L1-X416
(L-Einheit links fiir MY3B25 und X416-Befestigungselement)

® Bestellschliissel fiir Einzelteile des Befestigungselements

=-1X417|N

Befestigungselement

X416 | Befestigungselement 1

X417 | Befestigungselement 2
Serie/Nennwert
Symbol NenngréBe 16 25 40 |63
i kompatibler Kolben-@| 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63

B | Standardausfiihrung
M | Ausfilhrung mit Gleitfiihrung

Anm.) Das Befestigungselement kann sowohl auf der linken als auch
auf der rechten Seite der Einheiten L und H verwendet werden.

Beispiel) MY3B-A25-X416N
(X416-Befestigungselement fiir die Einheiten L
und H von MY3B25, 32)

41



Serie MY3
Bestelloptionen 5

SMC informiert Sie Uiber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

Kupferfrei

far kupferfreie Anwendungen

20-MY3([M|[ Kolben-@ || |-| Hub |[ |-| Signalgeber |[Symbol|

Hubbegrenzungseinheit

Anschlussgewindeart (* MY3B und MY3M)

Ausfiihrung/Kolbendurchmesser 16 20 25 32 40 50 63
A | Standardausfilhrung kurz
B | Standardausfiihrung

M | Ausfilhrung mit Gleitfuhrung

Beispiel) 20-MY3M25-300-M9B

42

O
2



Ak

Serie MY 3

Produktspezifische Sicherheitshinweise

Vor der Handhabung der Produkte durchlesen.

|

Auswahl \

|

Montage |

AWarnung

1.

Wenn eine Last direkt aufgebracht wird, konfigurieren
Sie die Konstruktion so, dass alle Befestigungsgewinde

an der Oberseite des Schlittentisches genutzt werden.
Die Abmessungen der Teile wurden reduziert, um eine kompakte Bauweise
zu erreichen.

Wenn beim Einbau der Last nur einige der Gewinde verwendet werden, kann
die dabei entstehende Belastung zu extrem konzentrierten Spannungen oder
Verformungen filhren, was die Funktion beeintrachtigen konnte.

Im schlimmsten Fall kénnte der Zylinder beschédigt werden; seien Sie daher
vorsichtig.

A Achtung

1.Sehen Sie fir Langhubzylinder Stiitzelemente vor.

Sehen Sie fiir Langhubzylinder ein Stiitzelement vor, mit dem Sie Beschédi-
gungen durch Durchh&ngen des Zylinderrohrs, Vibrationen oder externe
Lasten verhindern.

. Verwenden Sie fiur das Anhalten in Zwischen-

position einen doppelten Druckregelkreis.

Da die kolbenstangenlosen Bandzylinder (iber eine einzigartige Dichtungss-
truktur verfiigen, kann es zu leichten externen Leckagen kommen. Wird die
Zwischenposition mit einem 5/3-Wege-Ventil gesteuert, kann die Stopp-Posi-
tion des Schlittens (Gleitfiihrung) nicht gehalten werden. Die Geschwindigkeit
beim erneuten Einschalten ist méglicherweise auch nicht steuerbar. Verwen-
den Sie fur Zwischenhalte ein an PAB angeschlossenes 5/3-Wege-Ventil,
Mittelstellung druckbeaufschlagt.

. Sicherheitshinweise bei weniger haufigem

Betrieb

Wird der Zylinder nur sehr selten verwendet, sollte der Betrieb fir eine
Neueinstellung und einen Schmierfettwechsel unterbrochen werden, da
ansonsten die Lebensdauer verkirzt wird.

|

Montage |

A Achtung

1.

Befestigen Sie an jedem Zylinderende eine Monta-
geober- flache, die in einem Bereich von min. 5

7

2.

iy

mm an der Zylinderrohrunterseite anliegt.

Min. 5 mm Min. 5 mm

L]

Wenn der Zylinder an der Decke oder an der
Wand unter Bedingungen installiert wird, bei
denen hohe Belastungen oder St6Re zu
erwarten sind, verwenden Sie zusétzlich zu
den Befestigungsschrauben der oberen
Abdeckung seitliche Halterungen, um beide
Enden des Zylinderrohrs zu sichern.

(222
A

Seitliche
Stutze

Seitliche Stiitze

A\ Achtung

3. Den Schlitten nicht auf der fixierten Anlagenober-

4.Installieren Sie es

5. Montieren Sie

flache montieren.
Andernfalls kann es zu
Schaden oder Fehlfunktionen
kommen, da eine tibermé&Rige
Last auf das Lager wirkt.

Zylinderdeckel Zylinderrohr

u’ \

Schlitten

nicht freitragend.
Da sich der Zylinderkdrper
verformt, kann dies zu
Funktionsstérungen fiihren.

Montage mit Schlitten (Gleitfihrung)

Zylinderdeckel  Schlitten

=T

/1 Zylinderrohr

keine verdrehten
Zylinder.

Achten Sie bei der Montage
darauf, dass das
Zylinderrohr nicht verdreht
ist. Ist die Ebenheit der Montagefléche nicht korrekt, kann das
Zylinderrohr verdreht werden, was aufgrund der Ablosung des
Dichtbandes zu Druckluftleckagen und Fehlfunktionen flihren kann.

Freitragende Montage

6. Erzeugen Sie keinen Unterdruck im Zylinderrohr.

Treffen Sie die erforderlichen VorsichtsmafRnahmen bei Betriebsbe-
dingungen, bei denen im Inneren des Zylinders aufgrund &uferer
Krafte oder Tragheitskrafte ein Unterdruck entsteht. Es kann zu
Luftleckagen kommen, wenn sich die Dichtung lost. Erzeugen Sie
keinen Unterdruck im Zylinder, indem Sie ihn wahrend der
Funktionspriifung mit einer &ul3eren Kraft gewaltsam bewegen oder
ihn im drucklosen Zustand durch sein Eigengewicht fallen lassen
usw. Wenn Unterdruck entsteht, bewegen Sie den Zylinder langsam
von Hand und fahren Sie den Hub vor und zurlick. (Bei Verwendung
einer Hubeinstellungseinheit entfernen Sie die Einheit oder stellen
Sie den Hub auf den maximalen Hub ein).

|

Umgebungsbedingungen \

A Warnung

1. Nicht in einer Umgebung verwenden, in der der

Zylinder Kihlschmiermitteln, Schneiddl, Wasser-
tropfen, anhaftenden Fremdkdrpern, Staub usw.
ausgesetzt ist. Die Verwendung mit Druckluft, die
Kondensat und Fremdkorper enthalt, ist zu
vermeiden.

- Fremdkdrper oder Fliissigkeiten, die inner- oder auerhalb des Zylinders

vorhanden sind, kdnnen das Schmierfett beseitigen, sodass eine Verschlech-
terung oder Beschadigungen des Staubschutzbandes und demzufolge
Gefahren und Fehlfunktionen verursacht werden kénnen.
Wird der Zylinder in einer Umgebung betrieben, in denen er Wasser, Ol oder
Staub ausgesetzt werden kdnnte, miissen MalRnahmen, wie z. B. das
Montieren einer Schutzabdeckung, getroffen werden, um den Zylinder vor
dem direkten Kontakt zu schiitzen, oder Sie montieren ein Staubschutzband,
das nach unten zeigt, und verwenden zudem saubere Druckluft fir den
Betrieb des Zylinders.

2. Das Produkt ist nicht fir die Verwendung in Rein-

raumen vorgesehen.
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/\ Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schitzen. In diesen Sicherheitshinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahr mit den

Signalwortern , Gefahr*, ,Warnung*“ oder , Vorsicht" gekennzeichnet. Es handelt sich dabei
um wichtige Hinweise zur Sicherheit, die zusatzlich zu internationalen Normen (ISO/IEC) 1
und anderen Sicherheitsvorschriften eingehalten werden muissen.

Gefahr kennzeichnet eine unmittelbar bevorstehende
A Gefahr: Gefahrdungssituation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge hat.

Warnung kennzeichnet eine mogliche

. Geféhrdungssituation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
A Warnun g den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge haben
kdnnte.

Vorsicht kennzeichnet eine mogliche

. . Gefahrdungssituation, die, wenn sie nicht vermieden wird,
A Vorsicht: eine geringfugige oder magige Verletzung zur Folge
haben kénnte.

A Warnung

1. Verantwortlich fur die Kompatibilitat bzw. Eignung des Produkts ist die
Person, die das System entwirft oder dessen technische Daten festlegt.
Da das hier beschriebene Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen
eingesetzt wird, darf die Entscheidung Uber dessen Eignung fir einen
bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse und/oder Tests erfolgen,
mit denen die Erflillung der spezifischen Anforderungen uberprift wird.

Die Erflllung der erwarteten Leistung sowie die Gewéhrleistung der Sicherheit
liegen in der Verantwortung der Person, die die Kompatibilitat festgestellt hat.
Diese Person muss anhand der neuesten Kataloginformationen standig die
technischen Daten des Produkts tUberprifen und dabei im Zuge der
Systemkonfiguration alle Mdglichkeiten eines Geréateausfalls ausreichend
beruicksichtigen.

. Maschinen und Anlagen dirfen nur von entsprechend geschultem Personal
betrieben werden.
Das hier beschriebene Produkt kann bei unsachgeméBer Handhabung geféahrlich
sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen,
einschlieflich der Produkte von SMC, durfen nur von entsprechend geschultem
und erfahrenem Personal vorgenommen werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner
Komponenten dirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit
gewahrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst
dann ausgefiihrt werden, wenn alle MaBnahmen uberprift wurden, die ein
Herunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen
Obijekts verhindern.

2. Vor dem Ausbau des Produkts miissen alle oben genannten
Sicherheitsmanahmen ausgefiihrt und die Stromversorgung getrennt werden.
AuRerdem missen die produktspezifischen Sicherheitshinweise fir alle
entsprechenden Produkte sorgféltig gelesen und verstanden worden sein.

3. Vor dem Neustart der Maschine bzw. Anlage sind Manahmen zu treffen, um
unvorhergesehene Bewegungen oder Fehlfunktionen zu verhindern.

. SMC-Produkte diirfen nicht auRerhalb ihrer Spezifikationen verwendet
werden.

Sie sind nicht fir die Verwendung unter den folgenden Bedingungen oder in

den folgenden Umgebungen entwickelt, konzipiert und hergestellt worden.

Sie dirfen nicht unter solchen Bedingungen oder in solchen Umgebungen

verwendet werden.

1. Bedingungen oder Umgebungen auBerhalb der angegebenen Spezifikationen
oder Nutzung im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Verwendung fiir Kernkraftwerke, Eisenbahnen, Luftfahrt, Raumfahrtausriistung,
Schiffe, Fahrzeuge, militdrische Anwendungen, Ausriistungen, die das Leben,
die kérperliche Unversehrtheit und das Eigentum von Menschen betreffen,
Treibstoffausriistungen, Unterhaltungstechnik, Not-Aus-Schaltungen,
Presskupplungen, Bremskreise, Sicherheitsausriistungen usw. sowie fir
Anwendungen, die nicht den technischen Daten in Katalogen und
Betriebsanleitungen entsprechen.

3. Verwendung fiir Verriegelungsschaltungen, auler bei der Verwendung mit
doppelter Verriegelung, wie z. B. Installation einer mechanischen
Schutzfunktion im Fehlerfall. Uberpriifen Sie das Produkt regelméaRig, um
sicherzustellen, dass es ordnungsgemaR funktioniert.

1) ISO 4414: Fluidtechnik - Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische
Anforderungen an Pneumatikanlagen und deren Bauteile
ISO 4413: Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische
Anforderungen an Hydraulikanlagen und deren Bauteile
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Robotik - Sicherheitsanforderungen - Teil 1:
Industrieroboter
usw.

/\ Vorsicht

SMC entwickelt, konstruiert und fertigt Produkte fur den
Einsatz in automatischen Steuerungssystemen fiir den
friedlichen Einsatz in der verarbeitenden Industrie.

Die Produkte durfen nicht in der nicht-verarbeitenden
Industrie verwendet werden.

Die von SMC hergestellten und verkauften Produkte dirfen
nicht fir die in Messgesetzen genannten Transaktionen oder
Zertifizierungen verwendet werden.

Nach dem neuen Messgesetz dirfen in Japan ausschliefllich
Sl-Einheiten verwendet werden.

Compliance-Vorgaben

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen der
"Compliance-Vorgaben".

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr
Einverstandnis, bevor Sie das Produkt verwenden.

Compliance-Vorgaben

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsanlagen
zur Herstellung von Massenvernichtungswaffen oder
sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem
Land in ein anderes hat nach den geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen der an der Transaktion
beteiligten Lander zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produkts ist sicherzustellen,
dass alle nationalen Vorschriften in Bezug auf den Export
bekannt sind und befolgt werden.
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sales.bg@smc.com
sales.hr@smc.com
office.at@smc.com
smc.dk@smc.com
info.ee@smc.com
smc.fi@dsmc.com
supportclient.fr@smc.com
info.de@smc.com
sales@smchellas.gr
office.hu@smc.com
technical.ie@smc.com
mailbox.it@smc.com
info.lv@smc.com

Lithuania
Netherlands
Norway
Poland
Portugal
Romania
Russia
Slovakia
Slovenia
Spain
Sweden
Switzerland
Turkey

UK

South Africa

+3705 2308118
+31 (0)205318888
+47 67129020

+48 22 344 40 00
+351 214724500
+40 213205111

+7 (812)3036600
+421 (0413213212
+386 (0)73885412
+34 945184100
+46 (0)86031240
+41 (0)523963131
+90 212 489 0 440
+44 (0)845 121 5122

+27 10900 1233

www.smclt.It
www.sme.nl
WWw.Smc-norge.no
www.sme.pl
WWW.SMC.eu
Www.smcromania.ro
WWW.SMC.eu
www.smc.sk
WWW.SMC.Si
WwWw.smc.eu
WWW.SmC.nu
www.smc.ch
www.smcturkey.com.tr
www.sme.uk

Www.smcza.co.za

info.lt@smc.com
info@smc.nl
post.no@smc.com
office.pl@smc.com
apoiocliente.pt@smc.com
office.ro@smc.com
sales@smcru.com
sales.sk@smc.com
office.si@smc.com
post.es@smc.com
order.se@smc.com
helpcenter.ch@smc.com
satis.tr@smc.com
sales.gb@smc.com

Sales.za@smc.com

Die Angaben kénnen ohne vorherige Ankiindigung, und ohne dass dem Hersteller daraus eine Verpflichtung entsteht, geandert werden.



