Flachengreifer C€ &5

(Schaumstoff-Ausfiihrung)
@ IO-Link

M. .l
Geeignet fur das Palettieren™
von z. B. Wellpappe usw -—5

Vakuumerzeugereinheit

Vereint alle fur das Ansaugen erforderlichen Komponenten

Vakuumerzeuger Versorgungsventil/Beliftungsventil

Schalldampfer Druckschalter

. ] Sofort einsatzbereit: einfach elektrische
Passend zu |O-Link*? Kabel und Druckluftleitungen anschlieBen

#1 Nur fur die GroBen 300 x 180 und 200 x 120

Kompatibel mit den kollaborativen AN 116k
Robotern folgender Hersteller 2um Roboter-
Montageflansch

UNIVERSAL ROBOTS
OMRON/TECHMAN ROBOT
FANUC

YASKAWA Electric

240 mm
400 mm

(Nau

81,5 mm*

zum Roboter-
Montageflansch

81,5 mm*
zum Roboter-
Montageflansch

R

«1 Bei einer Schaumstoffdicke von 20 mm
Abhangig von dem verwendeten Roboter

CO2-Emissionen
| Gewicht [l COzEmissione TR—

1,3 kg (200 x 120) Umbiszu 15 % reduziert 440 N (200 x 120) ei 63 )
1,8 kg (300 x 180) Neu entwickelter  ©"cYesen 880 N (300 x 180) el -6 kpa)
3,9 kg (400 x 240) Vakuumerzeuger 2144 N (400 x 240) ei 75 kp2)

227 |/min (ANR) < 270 I/min (ANR)
Im Vergleich zur Serie ZL6H

Serie ZG S (Betriebsdruck: 0,6 MPa) % %

CAT.EUS100-169B-DE



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Schaumstoff-Abmessung
400 mm x 240 mm

Roboter-Montageflansch

Druckschalter-
Leitungsanschluss

Druckschalter

Versorgungsventil

Belliftungsventil

Druckluftversorgungsanschluss
(Steckverbindungen)

Basisplatte Anschlusskabel

. |F”N~ﬂ
8-poliger |III|
M8-Anschluss

Ventilabdeckung

Fir die Beforderung kleiner Fur die vertikale
Wellpappkartons Beférderung



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Schaumstoff-Abmessung

300 mm x 180 mm
200 mm x 120 mm

‘ ! Werkzeugplatten-Abdeckung fﬁ

o

ﬁ

Tl

o T
\g,., &

Werkzeugplatte

Ventilabdeckung %) Vakuumerzeuger-Abdeckung

Druckschalter Schallabsorbierendes Material

Druckluftversorgungsanschluss

(mit Steckverbindung)
\ Vakuumerzeuger

Vakuumerzeuger-Platzhalter

Versorgungsventil

Bellftungsventil

Anschluss zur Druckabfrage
in der Basisplatte

Anschluss zur Druckabfrage
in einer Schaumstoff-Bohrung

Anwendungsbeispiele

Fur die Beforderung von 6 Fur die Beférderung Fur die Beforderung groBer Kartons
PET-Flaschen mit je 2 | von Snack-Verpackungen (Ansaugung an allen 4 Ecken)




Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Vakuumerzeugereinheit

l Neu entwickelter Vakuumerzeuger fiir den Flachengreifer

*Die Anzahl der Vakuumerzeuger  Energiesparend (Druckluftverbrauch im Vergleich
(2 Stk., 4 Stk., 6 Stk.) kann ausgewahlt werden. zur Serie ZL6H um bis zu 15 % reduziert)
Verbesserung der Durchflusskennlinien im praktischen Bereich unter -50 kPa
Fiir GroBe 400 x 240
Vakuumerzeuger | [/min(ANR)] Betriebsdruck 0,6 MPa (ZGS*1)/0,5 MPa (ZL6H)
5 322 -80 ~
4 646 _60
6 1022

* FUr weitere Details siehe
"Durchflusskennlinien des
Vakuumerzeugers".

* Die Werte gelten lediglich
als Referenz.

Vakuum [kPa]
|
N
o

[Druckluftverbrauch: 270 I/min (ANR)]

0 100 200 300
Saugvolumenstrom [I/min(ANR)]

+1 Durchflusskennlinien fiir eine einzelne Vakuumerzeugereinheit bei insgesamt 4 verbauten Vakuumerzeugern.

l LED-Betriebsanzeige fiir Versorgngs
das Versorgungs- und o
Belluftungsventil.

Belliftungs- S
ventil ON .y

Einfacher Werkzeugwechsel durch gemeinsamen Werkzeugwechsler*!
#1 Nur fUr die GréBen 300 x 180 und 200 x 120
¢ Einfacher Werkzeugwechsel
(manueller Wechsler)

- Die Werkzeuge konnen einfach durch Anziehen
der 2 Klemmschrauben gesichert werden.

- Reduziert Montagestunden

« Beachten Sie, dass die Hebekraft bei Verwendung der
Werkzeugplatte und der Hauptplatte begrenzt sein kann.
Weitere Informationen finden Sie im Leitfaden fiir die
Auswahl der Ansaugplatte.

Hauptplatte

z i g ZGS-PL3-7-A
ol W Klemmschraube

e

Werkzeugplatte

i 'iiiiiill“ :

Werkzeugplatte I

Flachengreifer

3 ZSVC



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Vakuumerzeugereinheit

M Integrierter Druckschalter.
Druckabfrage im Schaumstoff mogllch (

Digitaler Druckschalter ZSE10
( an

Ein Anschluss zur Druck-
abfrage in der
Basisplatte

Druckschalter-
Leitungsanschluss x 2

VTS TE L ol Y e e Der Anschluss zur Druckabfrage kann entsprechend
zur Druckabfrage in einer der Ansaugposition des Werksticks ausgewahit
werden. (Informationen zum Andern der Anschliisse
finden Sie in der Betriebsanleitung.)

Positionen der Anschliisse zur Druckabfrage
in einer Schaumstoff-Bohrung (4 Positionen)

Anschluss zur Druckabfrage in
einer Schaumstoff-Bohrung

Schaumstoff-Bohrung

l Wahlbare Druckabfrage-Anschliisse (300 mm x 180 mm, 200 x 120 mm)

- Auswahl zwischen der Druckabfrage in der Basisplatte oder der Druckabfrage in der Bohrung im Schaumstoff tiber
die Bestell-Nr.

- Die Anordnung der Druckabfrageanschlisse innerhalb der Vakuumerzeugereinheit ermdglicht ein schlankes
Erscheinungsbild ohne sichtbare Leitungen.
Dadurch wird auch das Risiko beseitigt, dass die Verschlauchung herausgezogen wird.

- Die Druckabfrage-Anschlisse kdnnen nachtrdglich getauscht werden.

Position fiir den Anschluss zur
Druckabfrage in einer
Schaumstoff-Bohrung

o o

Anwendungsbeispiel fir den Anschluss zur Druckabfrage in einer Schaumstoff-Bohrung

,— Basisplatte

!
7\

Anschluss zur Druckabfrage /
in einer Schaumstoff-Bohrung

Anschluss zur Druckabfrage in der Basisplatte
Druck in der Basisplatte —50 kPa

Wenn sich ein WerkstUick 16st, werden die
Vakuumsicherungsventile geschlossen und das
Vakuum in der Basisplatte erhoht. Ein Werkstiick,
Schaumstoff  gas sich abgelést hat, kann bei anliegendem
Vakuum in der Basisplatte méglicherweise nicht
erkannt werden.

Druck in einer Schaumstoff-Bohrung: 0 kPa

Erkennt ein Herabfallen des Werkstiicks

Werkstiick Vakuumsicherungsventil

SVMC 4

O



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Ansaugplatte

Bl Je nach GroBe des Werkstilicks kann aus 2 verschiedenen

Ansaugplatten gewahlt werden.

Vakuumsicherungsventil-Ausfiihrung

Verringert einen Druckabfall des Vakuums, wenn mehrere Werkstiicke

angesaugt werden oder wenn das Werksttick kleiner als die Ansaugplatte ist.

=Verschieden groBe Werkstlicke kdnnen von einer Einheit
aufgenommen werden.

Werkstuck

Ohne Werkstiick

=

02777727227 07777

Mit Werkstiick

=

Siebfilter

Schutz gegen Partikel
MaschengréBe @ 0,2 mm
| (Richtwert)

Keine Elnschrankungen der
Ausrichtung wahrend des Ansaugens
Vertikale Beférderung mdglich.

Schaumstoff | Feder

Fixblenden-Ausfiihrung

Geeignet fur Werkstticke, die ungefahr die gleiche GroBe
wie die Ansaugplatte haben
Verringert einen Druckabfall des Vakuums.

ITTTFTTILTTT

Werkstiick

PO OO OO OO OO

Siebfilter
Maschenweite 0,1 x 0,1 mm (Richtwert)

Schaumstoff

* Die obige Abbildung dient nur als Referenz und
weicht von der tatsdchlichen Konstruktion ab.

Il Je nach Form der Werkstiickoberflache kann aus 2 verschiedenen Schaumstoffdicken gewahit werden.

Schaumstoffdicke: 20 mm

l ‘ ; ‘ /
i I : - ——
= f — - ’ :
. e thnebenhen —

Werkstlick

Unebenheit

Schaumstoffdicke: 30 mm

Werkstlick

m Unebenheit



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Langere Lebensdauer des Schaumstoffs durch einen integrierten Anschlag

Durch Einbau eines Anschlags kann die Kompression des Schaumstoffs reguliert werden.

Dadurch wird das Kollabieren der Schaumstoffzellen wéhrend des Ansaugens reduziert.

Anzahl der Zyklen: mehr als verdoppelt *
Schaumstoff ‘Anschlag

(Vergleich unter SMC-Testbedingungen, ohne Anschlag)

Anzahl der Zyklen und Endvakuum

Vakuumsicherungsventil-Ausfiihrung

75 4 Abbildung

-70
g
X, Mit Anschla Unterschreitet den Referenzwert
g -65 Sl nach 2,5 Millionen Zyklen
2
©
>
©
§ 60 ~—-o--smom—————--==

-55

bis

0
0 100 200 300

Anz. Zyklen (in 10000)

*

Basierend auf den Testbedingungen von SMC bei 70 % Kompression.

Mit Anschlag (Vakuumsicherungsventil-Ausfiihrung) Ohne Anschlag (Fixblenden-Ausfiihrung)

Ansaugplatte

I Anschlag
ﬁ
/ LI N 0
W = . I l
-

Werkstlick Werkstilick
Kompressions- Kompressions-
grad: grad:
Vakuum ¢, umm |, = l @ l
Werkstlick Werkstlick

O
2



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Ansaugplatte

[ Leitfaden fiir die Auswahl der Ansaugplatte

SEETNSEFNESIGE 400 mm x 240 mm ‘

a e A plenden-A 0
Ansaugbereich [%]4 100 % Ca. 50 % 100 %
Anzahl der Bohrungen im Schaumstoff [Stk,] 91/91 42/91 91/91
Standard-
Anzah der i 3 0000009000000 ooooooooooooo
Betriebsdruck 0000000000000 00000000000
Vakuumerzeuger [MPa] - L 0000009000000 0000000600000
erkstlck: Acrylplatte 8888009000006 0388300300000
0000000000000 0000000000000
OOOOOOOOOOOOO OOO,C')OOC OOQ‘OOO OOOOOOOOOOOOO
akuum [kPa]* -75, -3, -75,
Vaki [kPa]*1 75,0 3,6 75,0
Theoretische Hebekraft [N]*2 2144 —*5 2144
Horizontale Hebeanwendung
2 Stk, 0,58 ) i -
Beziizmgﬂmes (Sicherheitsfaktor: 4) 536 536 36
o Vertikale Hebeanwendung
Sichereitsfakt _
hetetsatos (Sicherheitsfaktor: 8) 268 268 18
Vakuum [kPa]*1 -75,0 -57,0 -75,0 -27,6
Theoretische Hebekraft [N]*2 2144 752 2144 364
R e e o
Baiscriurg s Vertikale Hebeanwend.ung
Sicherhetsfaktors [N
el | G cherneisaktor: 8 268 % 268 ®
Vakuum [kPa]*1 -75,0 -61,2 -75,0 -33,6
Theoretische Hebekraft [N]*2 2144 808 2144 443
6 Stk, 0,6 Horizqntale Hgbeanwendung 536 201 536 110
Beriitk);t;watttgt::}[des (Sicherheitsfaktor: 4)
e Vertikale Hebeanwendung
Sicherheitsfaktors [N
el | i chermeitsiador: 8 268 100 268 %

+1 Das Vakuum ist der Ist-Wert, der gemessen wird, wenn ein Werksttick ohne Leckage (Acrylplatte) mit dem Standard-Betriebsdruck angesaugt wird. Diese Werte werden

nicht gewéhrleistet.

%2 Die theoretische Hebekraft ist ein berechneter Wert, der auf dem Vakuum und der Gesamtflache der Schaumstoff-Bohrungen basiert. Es ist notwendig, die Eignung fiir das
jeweilige Werkstiick unter den tatsachlichen Einsatzbedingungen zu beurteilen.

x3 Wird durch die Kapazitat der Druckluftversorgung, die GroBe der Leitungen, den Druckluftverbrauch anderer gleichzeitig betriebener Komponenten usw. beeinflusst.
Wahrend der Vakuumerzeugung kann der Druck unmittelbar vor dem Anschluss fiir die Druckluftversorgung (P) des Flachengreifers unter den Standardbetriebsdruck fallen.

x4 Das Vakuumsicherungsventil wird méglicherweise nicht aktiviert, wenn der Ansaugbereich klein ist.

x5 Dies zeigt an, dass die Vakuumsicherungsventile nicht funktionieren.

[ Leitfaden fiir die Auswahl der Ansaugplatte

SENSOiE R 300 mm x 180 mm ‘

a e A plenaen-A o
Ansaugbereich [%]4 100 % Ca. 50 % 100 % Ca. 50 %
Anzahl der Bohrungen im Schaumstoff [Stk,] 39/39 19/39 39/39 19/39
pzatlder | SEnoat
Vakuumerzeuger Betriebsdruck™ 0000000000 0000000000 0000000000 0000000000
MPa . 0000000 O O 0000000 © O 0000000 O O 0000000 © O
[MPa] bt e ol g e 0000000000 0000000000 0000000000 0000000000
[efeleleleleloleYeYe) 0000000000 [efeleleleleloleYeYe) 0000000000
Vakuum [kPa]*! -63,0 -63,0 -15,4
Theoretische Hebekraft [N]*2 880 (400) 880 (400) 107
Horizontale Hebeanwendung
1 Stk, 0,45 ! " _
Hebe!«raft unter (Sicherheitsfaktor: 4) 220 (100) 220 (100) 26
Baolsctiung s Vertikale Hebeanwendung
Sicherheitsfakt —
R el (Sicherheitsfaktor: 8) 110 (50) 110 (50) 18
Vakuum [kPa]*1 -62,0 -51,0 -62,0 -27,7
Theoretische Hebekraft [N]*2 880 (400) 350 880 (400) 186
Horizontale Hebeanwendung
2 Stk, 0,45
Be:it;trhat?glu;tgerdes (Sicherheitsfaktor: 4) 220 (100) 87 220 (100) 46
o Vertikale Hebeanwendung
Sicherhetsfaktors [N
AR | G cherneisaktor: 8 110(50) 4 100 2
Vakuum [kPa]*1 -60,0 -52,0 -60,0 -36,8
Theoretische Hebekraft [N]*2 880 (400) 357 880 (400) 237
3 Stk, 0,45 Horizontale Hebeanwendung
ﬂebgkraﬁ unter (Sicherheisfator: 4) 220 (100) 89 220 (100) 59
Bettchigng s Vertikale Hebeanwendung
Sicherhetsfaktors [N
efeisars N | e herheitsfakior: 8 110(50) 44 110 (50) 29

x1 Das Vakuum ist der Ist-Wert, der gemessen wird, wenn ein Werksttick ohne Leckage (Acrylplatte) mit dem Standard-Betriebsdruck angesaugt wird. Diese Werte werden

nicht gewéhrleistet.

%2 Die theoretische Hebekraft ist ein berechneter Wert, der auf dem Vakuum und der Gesamtflache der Schaumstoff-Bohrungen basiert. Es ist notwendig, die Eignung fiir das
jeweilige Werkstiick unter den tatsachlichen Einsatzbedingungen zu beurteilen.

«3 Wird durch die Kapazitat der Druckluftversorgung, die GroBe der Leitungen, den Druckluftverbrauch anderer gleichzeitig betriebener Komponenten usw. beeinflusst.
Wahrend der Vakuumerzeugung kann der Druck unmittelbar vor dem Anschluss fiir die Druckluftversorgung (P) des Flachengreifers unter den Standardbetriebsdruck fallen.

x4 Das Vakuumsicherungsventil wird méglicherweise nicht aktiviert, wenn der Ansaugbereich klein ist.

x5 Dies zeigt an, dass die Vakuumsicherungsventile nicht funktionieren.

7
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie ZGS

Ansaugplatte

[H Leitfaden fiir die Auswahl der Ansaugplatte

Schaumstoff-Abmessung ’ 200 mm x 120 mm | ~

a gsve A ® plenden-A 0
Ansaugbereich [%]*4 100 % Ca. 50 % 100 %
Anzahl der Bohrungen im Schaumstoff [Stk,] 22/22 11/22 22/22
Anzahl der S
Betriebsdruck™
Vakuumerzeuger
[MPa] Werkstiick: Acrylplatte
Vakuum [kPa]*! -63,0 -51,0 -63,0
Theoretische Hebekraft [N]*2 440 (400) 190 440 (400)
Horizontale Hebeanwendung
1 Stk, 0,45 Hehekraft nter (Sicherheisfator: 4 110 (100) 47 110 (100) 20
Beriicksichtigung des ———— v
Sicherheitsfators N] | Vertalé neoeanwenaung
(Sicherheitsfaktor: 8) 55 (50) 23 55 (50) 10
Vakuum [kPa]*! -62,0 -57,0 -62,0 -42,8
Theoretische Hebekraft [N]*2 440 (400) 210 440 (400) 140
Horizontale Hebeanwendung
2 Stk, 0,45 bkt | (Sicherheitsfaktor: 4 110 (100) 52 110 (100) 35
Beriicksichtiqung des —— "
Sichereitsfaktors ] | Vertikale riebeanwenadung
(Sicherheitsfaktor: 8) 55(50) 26 55 (50) 17

+1 Das Vakuum ist der Ist-Wert, der gemessen wird, wenn ein Werksttick ohne Leckage (Acrylplatte) mit dem Standard-Betriebsdruck angesaugt wird. Diese Werte werden
nicht gewéhrleistet.

«2 Die theoretische Hebekraft ist ein berechneter Wert, der auf dem Vakuum und der Gesamtflache der Schaumstoff-Bohrungen basiert. Es ist notwendig, die Eignung fiir das
jeweilige Werkstiick unter den tats&chlichen Einsatzbedingungen zu beurteilen.

*3 Wird durch die Kapazitat der Druckluftversorgung, die GroBe der Leitungen, den Druckluftverbrauch anderer gleichzeitig betriebener Komponenten usw. beeinflusst.
Waéhrend der Vakuumerzeugung kann der Druck unmittelbar vor dem Anschluss fiir die Druckluftversorgung (P) des Flachengreifers unter den Standardbetriebsdruck fallen.

x4 Das Vakuumsicherungsventil wird mdglicherweise nicht aktiviert, wenn der Ansaugbereich klein ist.

Varianten
Technische Daten des Schaumstoffs Ansauaplatte Anzahl der Vakuumerzeuger
Dicke ol (Max. Saugvolumenstrom)
Grad der Unebenheit &
der Vorder-/Riicksefte GroBe des Luftleckage am 400 x 240 300 x 180 200 x 120
des Werkstlicks Werkstuicks Werkstuick
. Vakuumsicherungsventil- iedri
Eben 20 mm Klein Ausfihrung Niedrig | 4 k. x 2 = 2 Stk. 1 Stk. 1 Stk.
(322 I/min (ANRY)) (162 I/min (ANRY)) (162 I/min (ANRY))
oder oder 2 Stk. x 2 = 4 Stk. 2 Stk. 2 Stk.
(646 I/min (ANRY)) (352 I/min (ANRY)) (352 I/min (ANRY))
3 Stk. x 2 = 6 Stk. 3 Stk.
Fixblenden- (1022 I/min (ANR)) (515 I/min (ANR)) -
Uneben 30 mm GroB Ausfihrung Hoch

O
2
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfihrung)
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Schaumstoff-Abmessung:
400 mm x 240 mm
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Flachengreifer

(Schaumstoff-Ausflihrung)

Serie ZGS

Schaumstoff-Abmessung: 400 mm x 240 mm

Bestellschliissel

2GS

UK
CA

(

9 Kompatibler Roboter

NPJ[K
oo o

-400240B||S | 4
060

RIM[1]C8
00606 0

@ Versorgungsventil/Beliiftungsventil

Symbol 1|V til]  Belift til
= Y Roboterhersteller Unterstlitztes Modell Schaltausgang | Ventilpolaritat Sl et M B3
|dentifikationssymbol | Ausgangstyp B N.O. N.C.
P PNP -COM N.C. N.C.
N - Allgemeine Verwendung = c c
N NPN +COM — Ohne Ohne
011 UNIVERSAL UR10e
— P ROBOTS UF:;)G PNP -COM
Tll\J/|12(S) e Schaumstoff-Abmessung
l 400240 ‘ 400 mm x 240 mm
OMRON/ TM14(S)
021 N TECHMAN TM16 NPN +COM
TM25S e Schaumstoff
p MOTOMAN-HC10(S)DTP PNP COM A  |Dicke 20 mm (Anzahl der Bohrungen: 91)
043 YASKAWA MOTOMAN-HC20(S)DTP B  |Dicke 30 mm (Anzahl der Bohrungen: 91)
Electric MOTOMAN-HC10(S)DTP
N NPN +COM
MOTOMAN-HC20(S)DTP
CRX-10iA(L) @ Anzeigeeinheit der Druckschalter
051 P FANUC CRX-20iA PNP -COM Symbol Anzeigeeinheit
CRX-25iA c Mit Funktion zum Umschalten der
Anzeigeeinheit
M Feste SI-Einheit
6 Ansaugplatte 0 Anschlusskabel fiir passenden
S | Vakuumsicherungsventil-Ausfiihrung Roboter (siehe Seite 33)
M Fixblenden-Ausfiihrung _ Mit Anschlusskabel 0 Roboter-Montageflansch

# Die Ausfiihrung mit Vakuumsicherungsventil
hat einen Anschlag, die Ausfiihrung mit fester
Duse hat keinen Anschlag.

@ Anzahl der Vakuumerzeuger

2 2 Stk.
4 4 Stk.
6 6 Stk.

* Gesamtzahl von 2 Vakuumerzeugereinheiten
Siehe Seite 12 fur Durchflusskennlinien.

11

(Fir passende Modelle)

R Mit Anschlusskabel (Einzeladern)

N Ohne Kabel

# Wenn ,ldentifikationssymbol: N in @ ,Kompatib-
ler Roboter* ausgewahlt ist, kann ,,—: mit Kabel
(fur passende Modelle)“ nicht gewahlt werden.

Fiir passenden Roboter
Einzeladern

Kabeyllyénge 3m

(siehe Seite 33.)
- Ohne Roboter-Montageflansch

1 Grundausfiihrung
(GemaB ISO 9409-1-50-4-M6)
2 Grundausfiihrung

(GemaB ISO 9409-1-50-4-M6) + Versetzter Flansch

# Option "-" kann immer ausgewahlt werden.
Option "1" kann fur den Roboter 021N (OM-
RON/TECHMAN ROBOT) nicht ausgewahlt
werden.

Option "2" kann nur fir den damit kompatiblen
Roboter 021N (OMRON/TECHMAN ROBOT)
gewahlt werden. ( Fur andere Roboter kann
Option "2" nicht ausgewahlt werden.)

@ Druckluftversorgungsanschluss (P)

C8 ) @ 8 Steckverbindung
Metrisch -

Cc10 @ 10-Steckverbindung
N9 @ 5/16"-Steckverbindung
ZollmaB -

N11 O 3/8"-Steckverbindung




Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Technische Daten des Flachengreifers

Durchflusskennlinien Vakuumerzeuger (reprasentativer Wert)*1

Anzahl der Vakuumerzeuger 2 | 4 | 6
Medium Druckluft
Betriebsdruckbereich [MPa] 0,3 bis 0,7
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 50
Standardbetriebssdruck [MPa] 0,58 | 06 | 06
Max. Vakuum [kPa] -75
Druckluftverbrauch [I/min(ANR)] 228 | 454 | 661
Gewicht [kg]*! 3,9
Versorgungsspannung [V] 24 VDC £10 %
Leistungsaufnahme [W] 2,7

Versorgungsventil/Beliiftungsventil

Entsprechend JSY3140-5MOZ-[1

Digitaler Druckschalter

Entsprechend ZSE10-00-

«1 Fur ZGSNPK-400240BS4-RM1C8

der Serie ZSE10.

Die technischen Daten des Versorgungsventils und des Bellftungsventils
finden Sie im Web-Katalog der Serie JSY3000.
Die technischen Daten des Vakuumschalters finden Sie im Web-Katalog

(Der Betriebsdruck wird in der nachfolgenden Tabelle aufgefihrt.)

Vakuum [kPa]

6 Stk.

\
\

200

400

600

800 1000 1200

Saugvolumenstrom [I/min(ANR)]

Saugvolumenstrom entsprechend der Anzahl an Vakuumerzeugern

#1 Die Saugvolumenstréme werden unter

SMC-Testbedingungen gemessen und werden
nicht gewéhrleistet. Die gestrichelten Linien
und Werte in Klammern in der folgenden
Tabelle sind ungefahre Abschatzungen, die auf
Messwerten basieren.

Anzahl Betriebsdruck Saugvolumenstrom [I/min (ANR)] entsprechend des Vakuums [kPa]
Vakuumerzeuger [MPa]
0 -10 -20 -30 -40 -50 -60 -70
2 Stk. 0,58 (322) 286 238 168 110 80 46 22
4 Stk. 0,6 (646) 574 490 350 222 172 104 54
6 Stk. 0,6 (1022) (864) 706 498 338 250 144 66

Entliiftungslautstarke (Referenzwert)

| Entluftungslautstarke [dB(A)] |

70

# |st-Werte basieren auf SMC Messbedingungen (Werte werden nicht gewéhrleistet)

2 SNC
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Serie ZGS

Entliiftungs-Kennlinien des Vakuumerzeugers (reprasentativer Wert)*1 1 Messung unter SMC-Testbedingungen und ohne Gewahrleistung

Anzahl Vakuumerzeuger: 2

-100 400
-90 1350 ==
1 - o
-80 —F = zZz
P 1300 <<
g 7 i H:
& I S — 1250 ==
€ o P L— _LC) g
3 -50 —— 200 3 &
5 L--" | _— ac
= 40 2150 S &
—] £5
-30 505
4100 § &
-10 -1 50
0 0
0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
Betriebsdruck [MPa]

Anzahl Vakuumerzeuger: 4

-100 800
-90 ]
-80 I E— o g?
iy oo £5
5 JPPL i EE
= _60 r” 1500 ==
£ _ = o= / 6 g
3 -50 PP L 400 3=
ﬁ _-" / .E c
= 40 1300 8 E
-30 —| 5 5
” 4200 é &
- 1. 83
-10 100
0 0
0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
Betriebsdruck [MPa]

Anzahl Vakuumerzeuger: 6

-100 1200
-90 —— 41100
80 — | {1000 £
» ] I j900 £L
g L 1T 1800 EE
= -60 -+ = ==
= T-- —— 700 = E
3 50 = 600 32
S 4o pe=n] — | 150 €5
- (0]
L la0 €5
-30 =ire}
4300 § §
—20 1200 & 3
=10 100
0 0
03 0,4 05 0,6 0,7
Betriebsdruck [MPa]
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen

Roboter-Montageflansch: Grundausfiihrung

Verschlussschraube [Beliiftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD)]*1

(R1/8)
+1 Bei der Option ohne Versorgungsventil/ 342
Beluftungsventil ist eine Steckverbindung fiir
einen SchlauchauBendurchmesser-von 8 mm 102
verbaut die als Belliftungsanschluss dient. ©
(KQ2L08-01AS) a o0 s
I i
Q "'"'7“ 0 {
< y ] i
| 1,y [l |
)

Anschluss zur Druckabfrage in Schaumstoff-Bohrung Druckschalter 1

Schaumstoff Anschluss zur Druckabfrage in der Basisplatte

Druckschalter 2

Verschlussschraube
(M-5P, 3 Positionen)

Roboter-Montageflansch

+ Siehe Abmessungen des Roboter-
Montageflansches fiir Details.

Vakuumerzeugerelnhe|t ® Vakuumerzeugereinheit (1)

%'\\_

240
200

63,5
68

om
ol

M8-Anschluss, 8-polig (Stecker)

111 111

Druckluftversorgungsanschluss (P)

Verwendbarer SchlauchauBendurchmesser E x 2 141
400
Bestell-Nr. t A B
ZGS[[1-400240AJ-1I0IC] 20 81 75
ZGS[1[1-400240BC1C1-CICICIC] 30 91 85
Bestell-Nr. D E
ZGS[1[1-400240111-CICICIC8 51,4 Q8
ZGS[11-400240[1C1J-CICICJC10 52 @10

ZGS[11-400240011J-CICICINS 51,4 @5/16"
ZGS[1[1-4002401C1C1-CICICIN1A 51,9 @ 3/8"

14
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Serie ZGS

Abmessungen

Ohne Roboter-Montageflansch

Verschlussschraube [Beliiftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD)]*1

(R1/8)

+1 Bei der Option ohne Versorgungsventil/
Beliiftungsventil ist eine Steckverbindung fiir
einen SchlauchauBendurchmesser von 8 mm
verbaut die als Beluftungsanschluss dient.

(KQ2L08-01AS)

[a]

342

102

52,6

Anschluss zur Druckabfrage in Schaumstoff-Bohrung

Druckschalter 2

Schaumstoff

Verschlussschraube
(M-5P, 3 Positionen)

Vakuumerzeugereinheit (2)

68

154

Druckschalter 1

Anschluss zur Druckabfrage in der Basisplatte

148

” Vakuumerzeugereinheit (1)

(70)
x
240
200

37,6

N

N
8xM6x1x9

G

* 2 Positionen

63,5

M8-Anschluss, 8-polig (Stecker)

111 111
Druckluftversorgungsanschluss (P) 141
Verwendbarer SchlauchauBendurchmesser E x 2
400
Bestell-Nr. t A F
ZGS[11-400240AC1C1-C1C1C0C] 20 81 65
ZGS[11-400240BL 1 1-C1CICIC] 30 91 75
Bestell-Nr. D E
ZGS[11-4002401C1C1-CICICIC8 51.4 08
ZGS[11-4002401C]J-CJC1CJC10 52 210
ZGS[1[1-4002400 11CI-CICICIN9 51.4 @ 5/16"
ZGS[1[1-400240L 1C1C1-CICICINAA 51.9 o 3/8"

15
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Abmessungen

Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Roboter-Montageflansch: Grundausfiihrung + Versetzter Flansch

Verschlussschraube [Beluftungsdruck-
Versorgungsanschluss (PD)]*?

(R1/8)
+1 Bei der Option ohne

342 Versorgungsventil/
102 Bellftungsventil ist eine
Steckverbindung flr einen
© SchlauchauBendurchmesser
[a] o0 P von 8 mm verbaut die als
L 4 = N = w— Beluftungsanschluss dient.
© |.r7u| LMY'I (KQ2L08-01AS)
< 7 i — N
My /11 NI
-
Anschluss zur Druckabfrage in
Schaumstoff-Bohrung Druckschalter 1
Schaumstoff Anschluss zur Druckabfrage in der Basisplatte
Druckschalter 2
Roboter-Montageflansch Versetzter Flansch
* Siehe Seite10 + Siehe Seite 10-1
9
Qg
Vakuumerzeugereinheit 2) Vakuumerzeugereinheit
W Vs Y B\
a0y e
3
— ol o . yah —
i — J| & <1 \EJ =
o}
2 L/ 3
; J 3 & I
N |
Druckluftversorgungsanschluss (P) 111 11 M8-Anschluss, 8-polig (Stecker)
Verwendbarer /
SchlauchauBendurchmesser E x 2 141
400
Bestell-Nr. t A B
ZGS021N[1-400240A1C1-112] 20 81 91
ZGS021N[1-400240B1C1-C 11201 30 91 101
Bestell-Nr. D E
ZGS021N[1-40024001C1C1-ICICIC8 51.4 a8
ZGS021N[J-400240C 1 J-CICJCJC10 52 @10
ZGS021N[J1-40024011J-CICICIN9 51.4 @ 5/16"
ZGS021N[1-40024001C101-CICICINA 51.9 @ 3/8"

O
2
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Serie ZGS

Abmessungen

Roboter-Montageflansch

J
* 2 Positionen
©
. H Yo
8H8 Tiefe 8 o050 B
)50 &
T
* ©
g
@ S
o ) 2V
o Lelle
RS
'_
2
1 5 H8 Tiefe 5,2
@] O O (@)
O Oon ' nO O
Slil2
148
g &) 31,58
A ®
N A 1
L1 HHLEE I [T [ ]
M8 x 20 Zubehdr) /  \M6 x 18 (Zubehdr) 2
4x90° 4 x @ 6,6 durchgehend
0@0 8xQ@ 155
Q '0'8 x @ 6.6 durchgehend Senkungstiefe 4,5
NY JZNY JZNY )ﬁ
Z \\Z4 Z Y ©
SRS
Y (AR R) Vz,
£ J 2 \
68 154 68 9
308

17
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen

Versetzter Flansch

©
<2
&x®
)
Q|
(o
J31,5h8 <
= i )
o e e
7 ©
| ] 1 | i ‘ -
© S
100 \ M6 x 23 (Zubehor)
A-A
e‘\e‘\d
Seite des Flachengreifers Roboterseite 450 o 6\)‘0‘<®
[+}
[N
£
ol g X
= & -
6H8 Tiefe 6
2T FER
B
180

O
2
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung)

Serie ZGS

Schaumstoff-Abmessung: 300 mm x 180 mm, 200 mm x 120 mm

Bestellschliissel

UK
CA

(

ZGS|N

300180/ B

bo o 006 0660

0 Passender Roboter

9 Versorgungsventil/Beliiftungsventil

9 Schaumstoff-Abmessung/@ Schaumstoff/@ Ansaugplattele Anzahl der Vakuumerzeuger-Baugruppen

@ Schaumstoff [¢)
Symbol efg;if:j:;ﬁ' Dicke (Anzah der @ Ansaugplatte Anzahl der
Bohrungen) Vakuumerzeuger
300180AS1 S: 1: 1 Stk.
300180AS2 ) Vakuumsicherungsventil- 2: 2 Stk.
300180AS3 A Z(ggmm Ausfiihrung 3:3 Stk.
300180AM1 1: 1 Stk.
S00180AM2 pofrungen Fixblenden'\-/lAusthrung 2:2 Stk.
300180AM3 300180: 3: 3 Stk.
300180BS1 | 300 mm x 180 mm S: 1:1 Stk
300180BS2 ] Vakuumsicherungsventil- 2: 2 Stk.
300180BS3 B: 3(29”"“ Ausfiihrung 3: 3 Stk.
300180BM1 Bohrungen) M: 1 1 Stk.
300180BM2 Fixblenden-Ausfiihrung 2:2 Stk.
300180BM3 3: 3 Stk.
200120AS1 S: 1: 1 Stk.
200120AS2 A: 2g me Vakuumsicherungsventil-Ausfihrung 2: 2 Stk.
200120AM1 Boh ager) M: 1.1 Stk
200120AM2 200120: Fixblenden-Ausfliihrung 2: 2 Stk.
200120BS1 | 200 mm x 120 mm S: 11 Stk
200120BS2 B: 33 me Vakuumsicherungsventil-Ausfiihrung 2: 2 Stk.
200120BM1 Bohager) M: 1:1 Stk.
200120BM2 Fixblenden-Ausfihrung 2: 2 Stk.

# Die Ausflihrung mit Vakuumsicherungsventil hat einen Anschlag, die Ausflihrung mit fester Dise hat keinen Anschlag.

19

Symbol Symbol| Versorgungsventil | Belliftungsventil
Roboterhersteller Unterstutztes Modell Schaltausgang | Ventilpolaritét B N.O. N.C.
|dentifikationssymbol | Ausgangstyp K N.C. N.C.
P PNP -COM — Ohne Ohne
N N - Allgemeine Verwendung NPN +COM # Wenn ,H* fiir den passenden Ausgang des Roboters
H 10-Link kompatibel ausgewahlt wird, kann ,—* nicht ausgewahlt werden.
URge o Anschlusskabel fiir passenden Roboter
011 UNIVERSAL uRoe S 7
P UR10e PNP _COM ymbol| Anschlusskabel fiir passenden Roboter.
ROBOTS UR16e - Mit Kabel (fir passende Modelle)
012 UR20 R Mit Kabel (Einzeladern)
TMS(S) N Ohne Kabel
TM7S s Wenn ,Symbol: N (P, N)* in @) ,Passender Roboter ausgewahlt ist,
OMRON/ T™M12(S) kann ,—: mit Kabe\ (fiir passende Modelle)" nicht ggyvéhlt yverden.
021 N TECHMAN TM14(S) NPN +COM Wenn ,NH* fiir @ ,Passender Roboterf ausgewahlt wird, kann
ROBOT ™16 auBerdem nur ,N“ (ohne Kabel) ausgewahlt werden.
V2O (Weiltere Infgrmationgn zum Anschlusskabel fiir passende Robo-
ter finden Sie auf Seite 33.)
TM25S
p MOTOMAN-HC10(S)DTP PNP —_COM 9 Anzeigeeinheit der Druckschalter
043 YASKAWA MOTOMAN-HC20(S)DTP Symbol|Anzeigeeinheit| Position der Druckabfrage
N Electric MOTOMAN-HC10(S)DTP NPN +COM W |Vt Funkion zun UmschatienDruck in der Basisplatte]
MOTOMAN-HC20(S)DTP X der Anzeigeeinhet | Druck in einer Schaumstoff-Bohrung
CRX-5IA Y Feste Si-Einhsit Druck in der Basisplatte|
051 P FANUC Cgé;g::ﬁ‘) PNP _COM V4 este SIEINeIL Mo ok ener Schaumstoff-Bohrung
- *  GemaB den neuen japanischen Messvorschriften sind Signalgeber mit Funktion
CRX-25IA zum Umschalten der Anzeigeeinheit nicht fiir den Einsatz in Japan zuléssig.

(Fiir die Verwendung in Japan kdnnen die Symbole ,Y* oder ,Z* ausgewahit werden)

Q Roboter-Montageflansch (siehe Seiten 34 und 36.)
Symbol

Roboter-Montageflansch*1
Ohne Roboter-Montageflansch
Werkzeugplatte + Hauptplatte

Versetzter-Flansch*2
Nur Werkzeugplatte*3

#1 Fir die Montage des Greifers am Roboter stehen die

folgenden zwei Optionen zur Verfligung:

- Versetzter-Flansch

- Werkzeugplatte + Hauptplatte.

Je nach unterstiitztem Roboter wird ein zusétzlicher Flansch bereitgestellt.

Weitere Informationen finden Sie unter den Optionen fir den Roboter-Montageflansch.

Beachten Sie, dass die Hebekraft bei Verwendung der

Werkzeugplatte und der Hauptplatte begrenzt sein kann.

Weitere Informationen finden Sie im Leitfaden fiir die Auswah! der Ansaugplatte.

Fiir passenden Roboter: 021 (OMRON TECHMAN

ROBOT), zwei Optionen sind erhaltlich:

- (kein Flansch erforderlich) und 2.

#3 3 Fir Benutzer, die bereits (iber die Hauptplatte verfiigen,
ist nur die Werkzeugplatte erhaltlich. (ZGS-PL3-7-A).

WN= |

n

@ Druckluft-Versorgungsanschluss (P)
Druckluftversorgungsanschluss (P)
© 8 Steckverbindung
@ 10-Steckverbindung
@ 5/16"-Steckverbindung
@ 3/8"-Steckverbindung

Symbol
C8
Cc10
N9
N11

Metrisch

Gerade

ZolmaB | Gerade




Technische Daten des Flachengreifers

Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Anzahl der Vakuumerzeuger 1 2 | 3
Medium Druckluft
Betriebsdruckbereich [MPa] 0,3 bis 0,7
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 50
Standard-Betriebsdruck [MPa] 0,45
Max. Vakuum [kPa] -63 -62 -60
Druckluftverbrauch [I/min (ANR)] 92 177 257

. GroBe 300 x 180%1 1,8
Gewicht[kal I 5e 200 x 12072 13 -
Versorgungsspannung [V] 24 VDC 10 %
Leistungsaufnahme [W] 1,4

Versorgungsventil/Belliftungsventil

Entsprechend JSY3140-5MOZ-[]

Vakuumschalter

Entsprechend ZSE10-00-C]

#*1 FUr ZGSNPK-300180AM3-RY1C8
#2 Fur ZGSNPK-200120AM2-RY1C8

Die technischen Daten des Versorgungsventils und des Beliftungsventils finden Sie im

Web-Katalog der Serie JSY3000.

Die technischen Daten des Vakuumschalters finden Sie im Web-Katalog der Serie ZSE10.

Durchfluss-Kennlinien des Vakuumerzeugers (Referenzwert)*1

(Der Betriebsdruck wird in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt.)

-70
-60 \
‘T \
g \ N
£ \
=}
2 -30 N
g \\
-20 \
-10 \ -~ -
1 Stk.\ 2Stk. S\ 3Stk. >~._
\\ \\\ ‘ \\\\
0 A
0 100 200 300 400 500
Saugvolumenstrom [I/min(ANR)]

Saugvolumenstrom entsprechend der Anzahl an Vakuumerzeugern

#1 Die Saugvolumenstréme werden unter

SMC-Testbedingungen gemessen und werden
nicht gewéhrleistet. Die gestrichelten Linien
und Werte in Klammern in der folgenden
Tabelle sind ungeféhre Abschatzungen, die auf
Messwerten basieren.

Anzahl der Betriebsdruck Saugvolumenstrom [I/min (ANR)] entsprechend des Vakuums [kPa]
Vakuumerzeuger [MPa]

0 -10 -20 -30 -40 -50

1 Stk. (162) 130 99 67 47 26

2 Stk. 0,45 (352) 275 198 128 88 48

3 Stk. (515) (407) 292 191 127 63

Entliftungsgerdusch (Referenzwert)

Entliftungsgerdusch GréBe 300 x 180 64
[dB(A)] GroBe 200 x 120 60

= |st-Werte basieren auf SMC-Messbedingungen (Werte werden nicht gewahrleistet)

2 SNC
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Serie ZGS

Entliiftungs-Kennlinien des Vakuumerzeugers (Referenzwert)”‘1 #1 Messung unter SMC-Testbedingungen und ohne Gewéhrleistung

Anzahl Vakuumerzeuger: 1

-100 s

% — ‘ ‘ ‘
20 Saugvolumenstrom | ___._| 150 BE
1 |vakuum | | -7 zZZ
Vakuum L zz
70 San 125 cc
— I-- c £
§ P > £
T o= {100 =g
E 50 1 Druckluftverbrauch ——— % S
g ] 175 52
] -40 g5
> E g
-30 |, £3
x >
20 e %
125 oOw

-10
0 0
03 04 05 0,6 07
Betriebsdruck [MPa]

Anzahl Vakuumerzeuger: 2

-100 ‘ ‘
o 1350
-90 oaugvplumen§trom _
\ == rec
-80 - ‘ 1 300 <z(§
-70 4= ~ [Vakuum ] - c
w -7 1250 €€
g 60 et | " ££
= _= ‘ {200 S§E
E 50 < Druckluftverbrauch R
=1 L - - / E ‘(7)’
£ 40 150 28§
> |_— Q£
-30 £ 3
1100 =< 8
[SEe]
-20 Sz
d [a) (%))
10 50
0 0
03 0,4 0,5 0,6 0,7
Betriebsdruck [MPa]
Anzahl Vakuumerzeuger: 3
-100
-90 S 1 500
augvolumenstrom —
L — 9 == T
-80 e zZZ
B <<
-70 T—=—="Vakuum 1400 T ¢
w T | — EE
T 60 = ==
=3 _l-- - % 4300 c £
E 50 === Druckluftverbrauch - % S
2 - S %
$ 40 S —| 85
g [ — 1200 S E
-30 5%
S B
-20 110 23
()
-10
0 0
03 0,4 0,5 0,6 0,7
Betriebsdruck [MPa]
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen: 300 mm x 180 mm

Roboter-Montageflansch: Werkzeugplatte + Hauptplatte
Passender Roboter: NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P (UNIVERSAL ROBOTS)

051P (FANUC)
© 3157
of %O |, J 8 | _
T 1 T T T 1

Druckschalter el \Schaumstoff

M8-Stecker

Druckluftversorgungsanschluss (P)

Hauptplatte 68 Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Vakuumerzeugereinheit AT 450 4 x M5 x 0,8 Tiefe 5
\ —m
F ] 7 8
Ohne Versorgungsventil/ > &
Beliiftungsventil S ! 3 by
y )
i) :
__J Beltiftungsdruck- g BN 63,5
N Versorgungsanschluss (PD) 2 SO
Verwendbarer Schlauch- =B 200 | |NE
AuBendurchmesser @ 4 e 283
(KQ2L04-MS5A) < 300
N
Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS[[J-300180AIC1-CIC1 20 81 81,5 ZGS[J-3001801J-JCICJCc8 51,4 08
ZGS[11-300180BIC1-CIC11[C] 30 91 91,5 ZGS[11-300180L11C1-CICICIC10 52 @10

ZGS[I1-30018011CI-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[1-30018011C1-CICICIN1A 51,0 @ 3/8"

Roboter-Montageflansch: Werkzeugplatte + Hauptplatte + Flansch Y
Passender Roboter: 043P/043N (YASKAWA Electric)

of % o < @tﬂj;-'gféﬁ
- A T 1]

Druckschalter -

Schaumstoff

M8-Stecker

Flansch Y

Druckluftversorgungsanschluss (P)
+ Siehe Abmessungen von Flansch Y fiir Details. \

Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E

Vakuumerzeugereinheit 68 4x M5 x 0,8 Tiefe 5
F \ / 8
Ohne Versorgungsventil/ > 4 &
Beliiftungsventil 3l #: s
\_ A4
Ll I —
__J Beluftungsdruck- 63,5
N Versorgungsanschluss (PD)
Verwendbarer Schlauch- 200 | N\E
AuBendurchmesser @ 4 283
(KQ2L04-M5A) 300
Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E

ZGS043(P/N)1-300180AICI-CIC11[] 20 81 105 ZGS[11-30018011J-CICICICc8 51,4 o8
ZGS043(P/N)1-300180BLIC1-LI11[] 30 91 115 ZGS[][1-300180LIII-(JCICIc10 52 @10

ZGS[1-300180JJJ-CJCICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[1[1-300180III-CICICIN1A 51,9 @ 3/8"

svC 2
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Serie ZGS

Abmessungen: 300 mm x 180 mm

Roboter-Montageflansch: Werkzeugplatte + Hauptplatte + Flansch U
Passender Roboter: 012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

©
R UN)
QIH E I @ <7 in =
LL 0N T [ &l 1]
Druckschalter + Schaumstoff
M8-Stecker
Flansch U Druckluftversorgungsanschluss (P)
x Siehe Abmessungen von Flansch U fiir Detalils. Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
68 4 x M5 x 0,8 Tiefe 5
F 7 1]
Ohne Versorgungsventil/ Y 4
Beliiftungsventil 3l 9 . #. <
-+ v AL -
v,
<
63,5

Bellftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD) 200 NE

Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4 283

(KQRLO4-M5A) 300

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E

ZGS012P[1-300180A -1 20 81 102,5 ZGS[1[1-3001801I1-CICICIC8 51,4 o8
2GS012P[1-300180BI1-[111[] 30 91 112,5 ZGS[1[1-300180CII1-CICICIC10 52 @10

ZGS[I1-30018011C1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[1-30018011CJ-CICICIN1A 51,0 @ 3/8"

Roboter-Montageflansch: Versetzter Flansch
Passender Roboter: NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P (UNIVERSAL ROBOTS)

051P (FANUC)
021N (OMRON/TECHMAN ROBOT)
92 3
o} S Ja. g EeTn
| N [N I N I | I
Druckschalter + Schaumstoff

M8-Stecker

Versetzter-Flansch

+ Siehe Abmessungen des Versetzten- 68
Flansches fir Details.

Druckluftversorgungsanschluss (P)
Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E

4 x M5 x 0,8 Tiefe 5

F / 8
Ohne Versorgungsventil/ ] 7~
Beliiftungsventil =R N é _3_ =
T s 1] i
1] I
63,5 l
Belliftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD) 200 NE
Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4 283
(KQ2L04-M5A) 300
Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS[1[1-300180AI-112] 20 81 78,5 ZGS[[J1-3001801I1-CICIIC8 51,4 08
ZGS[11-300180BLIC1-CI12] 30 91 88,5 ZGS[11-300180L11C1-CICICIC10 52 @10

ZGS[1[1-300180L11CJ-LICICING 51,4 @ 5/16"
ZGS[][1-300180L1IC1-CICICIN1A 5119 @ 3/8"

SVC
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen: 300 mm x 180 mm

Roboter-Montageflansch: Versetzter Flansch + Flansch U
Passender Roboter: 012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

92 ©
& =
Iﬁ;ﬁ% o Jo__mETTn

O | I | I
Druckschalter \ Versetzter-Flansch - !

# Siehe Abmessungen des Versetzten-Flansches fir Details.

Schaumstoff
f hU M8-Stecker
ansc
* Siehe Abmessungen von Flansch U Druckluftversorgungsanschluss (P)
fiir Details. Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
E 4 x M5 x 0,8 Tiefe 5
Ohne Versorgungsventil/ ]
Beliiftungsventil
8 8 b
v
—A
63,5
Beltftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD) 200 NF
Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser & 4
(KQ2LO4-M5A) 283
300
Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS012P[1-300180ALI-[112(] 20 81 99,5 ZGS[[1-300180111-CIIC8 51,4 @8
2GS012P[1-300180BLII-[1[12(] 30 91 109,5 2GS[[1-300180CICIC1-CICICIC10 52 @10

ZGSLI1-30018011C1-CICICINS 51,4 @ 5/16"
ZGS[1-300180JJCJ-CICICIN1A 51,0 @ 3/8"

Roboter-Montageflansch: Versetzter Flansch + Flansch Y
Passender Roboter: 043P/043N (YASKAWA Electric)

92 ©|
%
o} = la CE I E ==
L < = : —
7‘ ‘ [N | | .
Druckschalter | \Versetzter—FIansch + Schaumstoff
# Siehe Abmessungen des Versetzten-Flansches fiir Details.
Flansch Y M8-Stecker
- — - Druckluftversorgungsanschluss (P)
* Siehe Abmessungen von Flansch Y fiir Details. 68 Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Q5’7,5 4 x M5 x 0,8 Tiefe 5
—
F \ 8
Ohne Versorgungsventil/ \
Beliiftungsventil 3| & ] -j‘} A
v
63,5 \F
" 200
Beluftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD)
Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4 283
(KQ2L04-M5A) 300
Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E

ZGS043(P/N)1-300180AL - 120] 20 81 102 ZGS[J-30018001J1-CIIC8 51,4 o8
ZGS043(P/N)1-300180BI1-112[] 30 91 112 ZGS[][1-300180C1CIC1-CICICIC10 52 @10

ZGS[11-30018011-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[11-300180C1C1-CICICIN1A 51,9 @ 3/8"

SVC 24

O



Serie ZGS

Abmessungen: 300 mm x 180 mm

Ohne Roboter-Montageflansch

(70)
|
a T 1
[11] [=: T =)
[ [ [ 1]
Druckschalter + Schaumstoff
G
* 2 Positionen
@ 5 Tiefe 5,2
M8-Stecker
68 Druckluftversorgungsanschluss (P)
a76 Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Vakuumerzeugereinheit - G 4 x M5 x 0,8 Tiefe 5
8 4 xMoxU,o liete o
F 3
Ohne Versorgungsventil/ ]
Beliiftungsventil ST 3/_ =
4xMBx1x9 63,5
. 200 NF

Belliftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD)

Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4 283

(KQ2L04-M5A) 300

Bestell-Nr. t B Bestell-Nr. D E
ZGS[1-300180A -1 20 65 ZGS[[1-300180111-CICICIC8 51,4 o8
ZGS[11-300180BL -] 30 75 ZGS[1[1-300180ICIC1-CICICIC10 52 210
ZGS[[1-30018001J1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[11-300180L1CIC1-CICICIN11 51,9 @ 3/8"
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Abmessungen: 200 mm x 120 mm

Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Roboter-Montageflansch: Werkzeugplatte + Hauptplatte
Passender Roboter: NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P (UNIVERSAL ROBOTS)

051P (FANUC)
© 331517
®
o # )
—— m < :
[ [\ [T [ T
Druckschalter h Schaumstoff
M8-Stecker
Hauptplatte 68 Druckluftversorgungsanschluss (P)
o A 450 Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Vakuumerzeugereinheit ‘\
F o
Ohne Versorgungsventil/ 8N @
Beluftungsventil IS
i A4 ;/¥F
Beltiftungsdruck- o SV 835
7 Versorgungsanschluss (PD) © 09‘ 200
Verwendbarer Schlauch- '; <
AuBendurchmesser & 4 T
(KQ2LO4-M5A) <
[\

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS[J-200120ACC-CJC10 20 81 81,5 ZGS[11-20012011C1-CICICIC8 51,4 a8
ZGS[1[1-200120BCIC -1 30 91 9IiES ZGS[1-200120L1CI-CJCCIc10 52 210

ZGS[11-2001201C1C1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[1[1-200120C1C1C1-CICICIN1 A 51,9 o 3/8"

Roboter-Montageflansch: Werkzeugplatte + Hauptplatte + Flansch Y

Passender Roboter: 043P/043N (YASKAWA Electric)

Druckschalter

Flansch Y

i

==

L1 | I
LI, | I

+1 Schaumstoff

M8-Stecker

+ Siehe Abmessungen von Flansch Y fiir Details.

Druckluftversorgungsanschluss (P)
Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E

\ 68
Vakuumerzeugereinheit
F o
Ohne Versorgungsventil/ Ny 4 e
Beliiftungsventil R
\ (2
=\
Beluftungsdruck- 63,5
. Versorgungsanschluss (PD) 200
Verwendbarer Schlauch-
AuBendurchmesser & 4
(KQ2L04-M5A)

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS043(P/N)J-200120AL1C-L1C10 20 81 105 ZGS[J-20012001J01-LICICIC8 51,4 o8
ZGS043(P/N)[1-200120BLICI-C1C1O 30 91 115 ZGS[[1-20012001]C1-CJCCIcC10 52 @10

ZGS[11-2001201C1C1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[1[1-200120C1C1C1-CICICIN1TA 51,9 @ 3/8"

O
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Serie ZGS

Abmessungen: 200 mm x 120 mm

Roboter-Montageflansch: Werkzeugplatte + Hauptplatte + Flansch U
Passender Roboter: 012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

52,6

45

e m==

M T TI]

Druckschalter +T Schaumstoff /
M8-Stecker
Flansch U
= Siehe Abmessungen von Flansch U fiir Details. 68 \[;;l::lzw:;:::?rsgcuhﬂgjiz_sgzIr:::_g’)E
E Vakuumerzeugereinheit
Ohne Versorgungsventil/ Y § R
Beliiftungsventil I 1
=AF
BelUftungsdruck- 63,5 A
Versorgungsanschluss (PD) 200
Verwendbarer Schlauch-
AuBendurchmesser @ 4
(KQ2L04-M5A)

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS012P[1-200120AC1C1-CICHC] 20 81 102,5 ZGS[11-20012010]J-CICICJCc8 51,4 a8
ZGS012P[1-200120BL1-CIC11] 30 91 112,5 ZGS[[1-20012001JC1-CJCCIc10 52 @10

ZGS[11-20012011C1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[1[1-200120C1C1C1-CICICIN1TA 51,9  3/8"
Roboter-Montageflansch: Versetzter Flansch
Passender Roboter: NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P (UNIVERSAL ROBOTS)
051P (FANUC)
021N (OMRON/TECHMAN ROBOT)
92 g_
n <
.
of = . Tt N
\ LI, [ T
\M +1 Schaumstoff
M8-Stecker
Versetzter-Flansch 68 Druckluftversorgungsanschluss (P)

* Siehe Abmessungen des versetzten-Flansches fiir Details.é

Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E

=4
30

F
Ohne Versorgungsventil/ N !
Beliiftungsventil Q i_
E v =
63,5
‘ Beluftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD) 200

Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4
(KQ2L04-M5A)

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS[11-200120AL1-L1120] 20 81 78,5 ZGS[[1-20012011-CICIIC8 51,4 o8
ZGS[1[1-200120BL1C-CIC120C] 30 91 88,5 ZGS[][]-2001200JC1-CJCCJc10 52 @10

ZGS[1[1-2001201C1C1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[11-200120C1C1C1-CICICIN1 A 51,9 o 3/8"
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen: 200 mm x 120 mm

Roboter-Montageflansch: Versetzter Flansch + Flansch U
Passender Roboter: 012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

8
o) %% iE=sE)
@ < L1 1]
aramifl T+ T
Druckschalter / \Versetzter—FIansch -
Schaumstoff

* Siehe Abmessungen des versetzten-Flansches

el

fur Details.
Flansch U 68
* Siehe Abmessungen von Flansch U fiir Details. M8-Stecker
Rsg Druckluftversorgungsanschluss (P)
F Vak inhet Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Ohne Versorgungsventil/ aruumerzeugereinhel o
Beliiftungsventil @
8 [
f 7
T 63,5 \E
Beluftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD) 200
Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4
(KQ2L04-M5A)

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS012P[]-200120ACC-IC120] 20 81 99,5 ZGS[1]-200120J1-1CC1C8 51,4 a8
ZGS012P[1-200120BLI[1-CI12C] 30 91 109,5 ZGS[[1-2001201J1-CICIC]C10 52 210

ZGS[11-20012001C1C1-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[11-200120C1C1C1-CICICINA 51,9 @ 3/8"

Roboter-Montageflansch: Versetzter Flansch + Flansch Y
Passender Roboter: 043P/043N (YASKAWA Electric)
92 ©
= !
— =
o} ﬁﬁ*ﬁ?\d o J.am=rn
] . I
Druckschalter l‘ \Versetzter—FIansch +T Schaumstoff /

* Siehe Abmessungen des versetzten-Flansches

fur Details. Flansch Y
+ Siehe Abmessungen von Flansch Y fiir Details. 68 M8-Stecker
1937, 5 Z/Druckluﬂversorgungsanschluss P
F Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Ohne Versorgungsventil/ < — =]

Beliiftungsventil

120

E@ Eﬁjk

200

I
Beluftungsdruck-Versorgungsanschluss (PD)
Verwendbarer Schlauch-AuBendurchmesser @ 4

(KQ2L04-M5A)

Bestell-Nr. t A B Bestell-Nr. D E
ZGS043(P/N)1-200120A0IC1-IC120] 20 81 102 ZGS[11-200120J1-1CC1C8 51,4 o8
ZGS043(P/N)1-200120BLICI-CIC12C] 30 91 112 ZGS[11-2001201C1C1-CICICIC10 52 210

ZGS[11-20012011C-CICICIN9 51,4 @ 5/16"
ZGS[11-200120JC1CJ-CICICIN1A 51,9 @ 3/8"
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Serie ZGS

Abmessungen: 200 mm x 120 mm

Ohne Roboter-Montageflansch

(70)
A o
[ T\ o [ I [
[\ I, [Tl
\Druckschalter +1Schaumstoff /
G
* 2 Positionen
J 5 Tiefe 5,2
M8-Stecker
68 Druckluftversorgungsanschluss (P)
37,6 Verwendbarer Schlauch-AuBen-@ E
Vak inheit
E 'akuumerzeugereinhei E -
Ohne Versorgungsventil/ M
Beliiftungsventil 154 ¥l 3
A\
—I\E
Beluftungsdruck- 63,5
Versorgungsanschluss (PD) 200
Verwendbarer Schlauch-
AuBendurchmesser & 4
(KQ2L04-M5A)

Bestell-Nr. t B Bestell-Nr. D E
ZGS[1[1-200120ACC1-CIC 20 65 ZGS[1-20012001C1C1-CICCIC8 51,4 o8
ZGS[1[1-200120BC1-C1C1C] 30 75 ZGS[[1-200120C1C1C1-CIC1CIC10 52 210

ZGS[11-2001201C1C1-CICICIN9 51,4 @5/16"
ZGS[1[1-200120C1C101-CICICIN1 A 51,9 Q 3/8"
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen

Hauptplatte

Passender Roboter: NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P/012P (UNIVERSAL ROBOTS)
043P/043N (YASKAWA Electric)
051P (FANUC)

4 2x6H8

2x7,5

gehe“d M5 x 0,8 durchgehend

[ ;

I>

263
25

25

4 x Senkungsdurchmesser =i
3 11, Tiefe 4,5

>f\

231,517

@31,517
o)

Werkzeugplatte

Passender Roboter: NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P/012P (UNIVERSAL ROBOTS)
043P/043N (YASKAWA Electric)

051P (FANUC)
A-A
2315

5,5
8,5

z 4 x @ 6,6 durchgehend

53
37,6

Ny LA

O
2
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Serie ZGS

Abmessungen

Flansch Y

Passender Roboter: 043P/043N (YASKAWA Electric)

Montage des Produkts

©

M6 x 35 (Zubehor)

Hauptplatte (separat zu bestellen)

Montage des Produkts

M6 x 45 (Zubehor)

J—

,

UIL

Versetzter-Flansch (separat zu bestell

Flansch U

©
(0]
2
C ~
o)
©) I
& ©
2)
1
—H—
31,5 h8
[s2]
[lo)
)
[aV)
B

Passender Roboter: 012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

31

@31,5H8

D63

4 x @ 6,6 durchgehend

# 2 Positionen

(AT

\

6 H8 Tiefe 6

1

%é

C

* 2 Positionen

6 H8 Tiefe 6

N
&

*_L
}

|.(10)

M8 x 18 (Zubehor)

”97

8 H8 Tiefe 8

*_;
*



Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Abmessungen

Versetzter-Flansch
Passender Roboter: 021N (OMRON/TECHMAN ROBOT)

N
[t}
QL
© © OO D _~F
( o 2
Q\ Lo}
O ©) 4
D 74 E 1
— 31,5h8
12}
2l ©
o ~ 0]
1 N
T 0
M6 x 20 (Zubehdr) e}
Seite des Flachengreifers Roboterseite 950

63

376

|
72 | —
l J)

6 H8 Tiefe 6

4x 015 68
Senkungstiefe 5 467

O
2
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Serie ZGS

Anschlusskabel fir passenden Roboter.

©)
,,,,,,,,,,, b,
A (Pin-Nr.) §
RMH-A00-11-A ‘——
ba
ZGS-LW1-14-A [ 3
RMH-A00-18A - [ —
A |11/ — i i
A | 1
(O) ® i Kabellénge
ilze e R T Seite des Flachengreifers Roboterseite SN [mm]
81 ;:;1 UNIVERSAL ROBOTS M8-Anschluss, 8-polig (Buchse) RMH-A00-11-A 220
043P

YASKAWA Electric
043N M8-Anschluss, 8-polig (Buchse RMH-A00-11-A 220
M8-Anschluss, 8-polig (Buchse) polig ) 00

051P FANUC

NP .

NN - Einzeladern RMH-A00-18A 3000
021N OMRON/TECHMAN ROBOT M8-Anschluss, 8-polig (Stecker) | ZGS-LW1-14-A 300

NH - 4-polige M8-Stecker Wenn Sie bereits ein M12-Kabel besitzen, sehen Sie einen Adapter fiir den Umbau von M8 auf M12 vor.

1 Verwenden Sie UR20 bitte auch in Verbindung mit dem Werkzeugkabeladapter, der mit dem Roboter geliefert wird.

Roboter-Montageflansch (Schaumstoff-Abmessung: 400 mm x 240 mm)

Beschreibung Menge Anm. 4 Roboter

Roboter-Montageflansch

( 1 Versetzter
Grundausfiihrung Roboter Flansch
Zylinderstift (@ 6 x 10)] 1 Q/

Zur Montage des
Innensechskantschraube Roboterflanschs am . ~
(VB x 18) 4 Roboter*! Flanschabdeckung

Unabhéngig davon, ob die
Roboterhalterung gewahit

ZGS-PL3-1-A Zylinderstift (@ 8 x 15)| 1

Grundausfihrung Zur Montage des 3 Wi'rtddOde:D nitijhtl,(;mirdrsifert
(libereinstimmend mit | |nnensechskantschraube Roboterflanschs am g 7, mitdem Frodukt gelietert
1S09408-1-50-4-46) | (g x 20) 6 Roboter" :

Roboter-Montageflansch
. Grundausfiihrung

Zylinderstift (@5 x 10)| 2

Zur Montage des
8 | Roboterflanschs an den
Vakuumerzeugereinheiten.

Innensechskantschraube
(M6 x 14)

Unterlegscheibe (M6) 8
Versetzter Flansch 1

ZGS-PL5-1-A | &ylinderstift (@6 x 10)] 1 ZGS-PL3-1-A*2 ZGS-PL5-1-A*2
Versetzter Zur Montage des
Flansch Innensechskantschraube Roboters am #2 Die Teile innerhalb der gestrichelten Linien sind im Lieferumfang des Produkts
(M6 x 23) 4| versetzten Flansch! enthalten.

#1 Wahlen Sie die am besten geeignete Option fiir den zu verwendenden Roboter.

33
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Roboter-Montageflansch (Schaumstoff-Abmessung: 300 mm x 180 mm, 200 mm x 120 mm)

Werkzeugplatte + Hauptplatte
Kompatibler Roboter:

NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)

011P (UNIVERSAL ROBOTS)
051P (FANUC)

Roboter

S

& 8

B

Hauptplatte \ @ o
@ 8 s}
g ® ‘}/

Werkzeugplatten-Abdeckung

Unabhangig davon, ob
der Roboter-Montage-
flansch ausgewahlt wird
oder nicht, wird dies mit
dem Produkt geliefert.

Versetzter-Flansch

Kompatibler Roboter:

NP/NN/NH (allgemeine Verwendung)
011P (UNIVERSAL ROBOTS)

051P (FANUC)

021N (OMRON/TECHMAN ROBOT)

Flanschabdeckung
Unabhangig davon, ob
der Roboter-Montage-
flansch fur den 021N
ausgewahlt wird oder
nicht, wird dies mit dem
Produkt geliefert.

Versetzter-
Flansch

Beschreibung Menge Anm. Beschreibung Menge Anm.

Hauptplatte 1 Versetzter-Flansch 1

Klammer 2 Innensechskantschraube |, | zyr Befestigung des

Innensechskantschraube mit 5 Zur Befestigung der (M6 x 16) versetzten Flansches
ZGS-PL3-7-A flachem KOpf (M5 X 25) Klammer ZGS-PL3-4-A Unterlegscheibe (MG) 4 an der Vakuumerzeu-

Hauptplatte - Versetzter- - - gereinheit

Innensechskantschraube mit | , | Zur Befestigung Flansch Zylinderstift (5 x 10) 2

flachem Kopf (M6 x 10) des Hauptplatte am Zylinderstift (6 x 10) 1 |zur Befestigung des

Zylinderstift (6 x 10) 1 Roboter Innensechskantschraube 4 versetzten Flansches

Werkzeugplatte 1 (M6 x 20) am Roboter

ZGS-PL3-3-A | Innensechskantschraube

Zur Befestigung des

Werkzeugplatte (M6 x 16) 4 Werkzeugplatte an
- der Vakuumerzeu-
Unterlegscheibe (M6) 4 gereinheit

O
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Serie ZGS

Roboter-Montageflansch (Schaumstoff-Abmessung: 300 mm x 180 mm, 200 mm x 120 mm)

Versetzter-Flansch
Kompatibler Roboter:
012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

Versetzter-Flansch
Kompatibler Roboter:
043P/043N (YASKAWA Electric)

Beschreibung Menge Anm. Beschreibung Menge Anm.
Flansch U 1 Flansch Y 1
ZGS-PL3-5-A | Innensechskantschraube 6 |Zur Befestigung des ZGS-PL3-6-1-A| Innensechskantschraube 4 Zur Befestigung des
FlanschU | (M8 x 18) Flansches U am FlanschY | (M6 x 45) Flansches Y + des versetzten-
Zylinderstift (8 x 15) 1 Roboter Zylinderstift (6 x 10) 1 Flansches am Roboter
Versetzter-Flansch 1 Versetzter-Flansch 1
Innensechskantschraube 4 |Zur Befestigung des Innensechskantschraube 4 | ZurBefestigung des
(M6 x 16) \versetzten Flansches| (M6 x 16) versetzten Flansches an
Z%S'P't-?'*A Unterlegscheibe (M6) 4_| an der Vakuumer- ZGS-PL3-4-A | Unterlegscheibe (M6) | 4 |der Vakuumerzeugerein-
P er | Zylinderstift (5 x 10) 2 zeugereinheit Versetzter- | Zylinderstift (5 x 10) 2 heit
Zylinderstift (6 x 10) 1 |Zur Befestigung des Flansch Zylinderstift (6 x 10) 1 |Zur Befestigung des Flansches Y
Innensechskantschraube 4 Flansches U am am versetzten-Flansch
(M6 x 20) versetzten-Flansch Innensechskantschraube Wird mit dem Produkt geliefert,
4
(M6 x 20) jedoch nicht verwendet.
35
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Flachengreifer (Schaumstoff-Ausfiihrung) Serie Z GS

Roboter-Montageflansch (Schaumstoff-Abmessung: 300 mm x 180 mm, 200 mm x 120 mm)

Werkzeugplatte + Hauptplatte
Kompatibler Roboter:
012P (UNIVERSAL ROBOTS UR20)

Flansch U

Werkzeugplatte + Hauptplatte
Kompatibler Roboter:

043P/043N (YASKAWA Electric)

O

SVC

Beschreibung Menge Anm. Beschreibung Menge Anm.
Flansch U 1 Flansch Y 1
ZGS-PL3-5-A | Innensechskantschraube 6 Zur Befestigung ZGS-PL A Innensechskantschraube mit 4 Zur Befestigung des Flansches Y
Flansch U (M8 x 18) des Flansches U Fla-nsc?]-\?- flachem Kopf (M6 x 35) + der Hauptplatte am Roboter
Zylinderstift (8 x 15) 1 am Roboter . . Zur Befestigung des
Zylinderstift (6 x 10) 1
Hauptplatte 1 Flansches Y am Roboter
Klammer 2 Hauptplatte 1
Innensechskantschraube mit Zur Befestigung der Klammer 2
ZGS-PL3-7-A 2
Hauptplatte flachem Kopf (M5 x 25) Klammer Innensechskantschraube mit | ,, | Zur Befestigung der
Innensechskantschraube mit 4 Zur Befestigung ZGS-PL3-7-A | flachem Kopf (M5 x 25) Klammer
flachem Kopf (M6 x 10) des Hauptplatte an Hauptplatte | |nnensechskantschraube mit 4| Wird mitdem Produkt gele-
Zylinderstift (6 x 10) 1 Flansch U flachem Kopf (M6 x 10) fert, jedoch nicht verwendet.
Werkzeugplatte 1 i
9P Zylinderstift (6 x 10) 1 Zur Befesfigung des
ZGS-PL3-3-A | Innensechskantschraube 4 | ZurBefestigung des Hauptplatte an Flansch Y
Werkzeugplatte | (M6 x 16) Werkzeugplatte an der Werkzeugplatte 1
Unterlegscheibe (M6) 4 | Vakuumerzeugereinheit ZGS-PL3-3-A | Innensechskantschraube 4 Zur Befestigung des
Werkzeugplatte | (M6 x 16) Werkzeugplatte an der
Unterlegscheibe (M6) 4 | Vakuumerzeugereinheit
36



Serie ZGS

Produktspezifische Sicherheitshinweise
Vor der Handhabung der Produkte durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise.

Zu Sicherheitshinweisen fiir Vakuumkomponenten siehe ,,Sicherheitshinweise fiir SMC
Produkte” und die Betriebsanleitung auf der SMC Website: https://www.smc.eu

] Handhabung \

] Konstruktion

AWarnung

Wenn der Schaumstoff mit einem Werkstiick in
Beriihrung kommt, stecken Sie keinen Finger
zwischen den Schaumstoff und das Werkstiick, da er
beim Ansaugen eingeklemmt werden kann.

AAchtung

. Beachten Sie bei der Verwendung des Produkts strikt
die Sicherheitshinweise fiir Vakuumkomponenten
und Sicherheitsvorkehrungen.

Treffen Sie Sicherheitsvorkehrungen, um wahrend
des Ansaugtransfers Unfalle, wie z. B. das
Herabfallen des Werkstiicks, zu vermeiden.

2. Verwenden Sie das Produkt innerhalb der Spezifikationen.

Verwendungen auBerhalb des angegebenen
Spannungsbereichs kann aufgrund der verminderten
Produktleistung zu ernsthaften Schaden fuhren.

3. Die Abluft wird aus einer Offnung im Produkt abgefiihrt.
Diese Abluftoéffnung darf nicht verschlossen oder blockiert werden.

4. Driicken Sie den Schaumstoff vor dem Ansaugen auf
das Werkstiick, damit sich der Schaumstoff an die
Unebenheiten der Werkstiickoberflache anpasst, um
einen Ausfall des Ansaugvorgangs zu vermeiden.

Es wird empfohlen, den Schaumstoff auf etwa 50 % seiner
urspriinglichen Dicke zu komprimieren.

5. Setzen Sie das Produkt nicht unter Druck, wenn die
Abdeckung des Vakuumerzeugers entfernt ist; der
Vakuumerzeuger kann herausspringen.

] Umgebungsbedingungen

AWarnung

Dieses Produkt ist nicht explosionsgeschiitzt,
staubdicht oder tropfwassergeschiitzt.
Nicht in Umgebungen einsetzen, die brennbare oder explosive Gase enthalten.

A\Achtung

Wenn Fliissigkeiten wie Wasser, Ol oder Chemikalien
absorbiert werden, kénnen sie sich im Produkt
ansammeln und es beschadigen und die Leistung
beeintrachtigen. Daher kann dieses Produkt nicht in
einer Umgebung verwendet werden, in der Fliissigkeiten
wie Wasser, Ol oder Chemikalien vorhanden sind.

Wenn das Produkt ein Werkstiick ansaugt, an welchem
solche Fliissigkeiten haften, verkiirzt sich die Lebensdauer
des Produkts und es muss friihzeitig gewartet werden.
Dieses Produkt nicht dort einsetzen, wo statische Elektrizitat
Probleme verursacht. Andernfalls kann es zu einem Ausfall
oder einer Fehlfunktion des Systems kommen.
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~ AWarnung

Konstruieren Sie ihre Anlage unter Beriicksichtigung
der Sicherheit und beriicksichtigen Sie dabei einen
moglichen Vakuum-Druckabfall, der durch einen
Ausfall der Spannungs- oder Druckluftversorgung
verursacht werden kann.

Treffen Sie vorbeugende MaBnahmen gegen das Herabfallen von
Werkstlicken, wenn dies eine Gefahr darstellen kénnte.

] Wartung

AWarnung

Fihren Sie die Wartungs- und Servicearbeiten gemas den
in der Betriebsanleitung enthaltenen Anweisungen durch.

Bei unsachgemaBer Handhabung kann es zu Fehlfunktionen
oder Schaden am Produkt kommen.



Anderungsstand

Ausgabe B

- Die Schaumstoff-Abmessungen 300 mm x 180 mm und DP

200 mm x 120 mm wurden hinzugefligt.

- Die Anzahl der Seiten wurde von 16 auf 40 erhoht.
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