Unidad de vacio

Sistema de eyector | Sistema de bomba de vacio
f@evc

Valvula de alimentacién: Se ha  Se ha afiadido un presostato
anadido una especificacion N.A.  compatible con I0-Link.

® Puede mantener el vacio*! incluso @ Permite controlar el eyector con
cuando se produce un corte de una Unica linea de comunicacion
suministro o se apaga el producto ® Posibilidad de lectura de la

® Previene la caida repentina de las piezas™ ! informacidn del dispositivo y de

1 Suponiendo que la presidn de alimentacion se mantenga escritura de los pardmetros de ajuste.

El suministro de aire se corta al alcanzar el vacio.

Eyector de ahorro energetico

93 < de reduccion

Gracias al presostato para vacio con funcién de (En condiciones de mediciéon de SMC)
ahorro energético y a eyectores eficientes

EyeCtO r m és efi C i e nte Eydeec;or 1er“(_=,_3-/‘(~=,~ctor 2° f_}_/fftor

etapas / . ;
Incremento del 50 % R

Variaciones de cableado

Caudal de succion (Comparado con otros eyectores de una etapa de SMC)

>,

Opci6n de accionamiento
neumatico
p.73

Serie ZK2

CAT.EUS100-129C-ES



Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

El ahorro de energia es posible

gracias al presostato

con funcion de ahorro de energia.

para vacio

90 % de reduccién”

«*1 En condiciones de mediciéon de SMC

Cuando la sefal de succidn esta activada, la activacidn/desactivacion

de la valvula de alimentacion se realiza automaticamente dentro del

valor de ajuste.

Producto existente

El aire se suministra y descarga
de forma continua durante la
adsorcion de la pieza.

) ) Sumlnlstro
deaire {|:

1

T

Eyector de ahorro energético

El aire se suministra y descarga
de forma intermitente cuando la
presion de vacio disminuye.

Suministro
i1 de aire

FURCTIONSVAT . OMARND W

WY

RSNC woe W osenw BT 1

Eyector mas eficiente

8 30 % de reduccion

(Comparado con otros eyectores de una etapa de SMC)

Presién positiva
Presion
atmosférica

Activacion/
desactivacion {

Presion para conexion de vacio

con ahorro
energético

Presién maxima de vacio [~

Presién negativa

Eyector de ON

ah.o.r 10 OFF
energético

i | Vacio

+1 También se reduce
el ruido de escape.

T
I

|
|

|
|

|
L
T

Senal de valvula
de alimentacion

Producto ON I
existente OFF_l

Consumo de aire

Consumo de aire

Eyector de
Sc ahorro
2:2 energético OFF
=8
>
L D
SE Producto ON
2 § existente
38 OFF

|

Eficiencia de ahorro energético: 93 % de reduccién
Coste del consumo de potencia al ano reducido en

109 €/ano*

La funcion de ahorro energético reduce el tiempo de escape, disminuyendo por tanto el coste

anual del consumo de potencia.

Coste del consumo de potencia al afio| Consumo anual de aire| Tiempo de escape

8

Con funcién de
horro energético

Eyector mas
eficiente

Consumo de aire

ZK2/Con funcion de ahorro energético

8 €/aino

652.5 m3/ano

06s

58 I/min (ANR)

Producto existente

117 €/afo

9562.5 m3/ano

6s

85 I/min (ANR)

MW Condiciones de coste

1 unidad)

- Unidad de aire 0.012 €/m? (ANR), Ciclos de trabajo anuales: 1125000
(Horas de funcionamiento: 10 horas/dia, Dias de funcionamiento: 250 dias/afo, 450 ciclos/h, cuando se usa



Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Silenciador de alta reduccion de ruido

Nivel de ruido reducido
y caudal de succion

mejorado gracias aun
silenciador de alta reduccion de
ruido

Silenciador de alta reduccion de ruido

Se eliminan las frecuencias desagradables,
al tiempo que se maximiza el rendimiento
de vacio mediante el uso de un silenciador
especifico con mejorado efecto silenciador.

Bajo ruido
46 dB (A)"

%1 Tamafo de boquilla: @ 0.7 (En condiciones
de medicién de SMC)

ZK2A07 (Escape con silenciador)
l ZK2G07 (Escape con silenciador de

S~

alta reduccién de ruido)

40

30 +

Nivel de ruido [dB (A)]

20 +

10 +

Reduce el rango de alta
frecuencia de 2000 a
20000 Hz.

2000 20000

Frecuencia [Hz]

Caudal de succion

Tamafio de

Me] orado en la boguilla

Tipo de escape

Max. caudal de succion [I/min (ANR)]

hasta un 20 %

Escape con
silenciador de alta
reduccion de ruido

Escape con
silenciador




Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Todo (1o lV]g[e] Conexionado | Cableadol Tiempo de instalacion reducidos

Valvula biestable de 2 vias (Valvula de alimentacién/Valvula de descarga)

M Valvula de alimentacion: activacion mantenida por pulso*'
Incluso si se produce un corte de suministro eléctrico, el vacio se mantiene mientras se suministre aire.
@ E!l vacio se mantiene durante un corte de suministro eléctrico, siempre que se siga suministrando aire.
Permite evitar la caida de la pieza.

@ La unidad se conecta mediante activacion instantanea (minimo 20 ms). No es necesaria la activacion continua.
Permite reducir el consumo de energia.

B Funcionamiento vinculado de las valvulas de alimentacion y de descarga*'

La valvula de alimentacion con activacién mantenida por pulso se desactivara, activando la valvula de descarga.
No es necesario enviar una sefial para detener el vacio, simplificando asi el cableado y la programacion. ‘
(Las electrovalvulas biestables y las valvulas de tipo enclavamiento actuales requieren una sefial para detener el vacio.)

l Bajo consumo de energia: 0.4 W

1 Cuando se selecciona la valvula de alimentacion

de activacion mantenida por pulso vinculada a la =
vélvula de descarga (valvula de tipo R) | ! - !

‘ ‘
| » »
Conexion instantanea { h

nistro de aire

Tornillo de regulacion de caudal
para descarga de vacio

La cubierta del filtro transparente permite la comprobacion visual de la contaminacion.
Si hay suciedad en el interior de la cubierta, es posible retirarla para limpiarla.

B Sustitucion del elemento filtrante M Sustitucién de la cubierta M Sustitucion del aislante acustico
del filtro
#\ &‘-r' -
F D = r { &
E\. PR - |
f l = l 7,'?- E 2 Q’ >
< f'_-.\ L r "‘L' BY ‘\\ (9
L r 1‘1}.‘\ Hké(' :".I _1[\([[‘”(.
U] N ([ B e,
g {
b < e ‘ -
0 = .
\\\ -~ a 9\ : 4‘;‘
‘C\(‘ Cubierta ‘
Elemento Y del filtro Cubierta del
filtrante 9 Aislante acustico silenciador
La cubierta del filtro transparente permite la comprobacion visual de la contaminacion. El aislante acustico se puede instalar/retirar sin
Si hay suciedad en el interior de la cubierta, es posible retirarla para limpiarla. usar tornillos.



Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Variaciones del sensor de presion/presostato

M Vacuostato compatible M Presostato para vacio con M Presostato para vacio H Sensor de presion
con IO-Link funcién de ahorro energético
La funcién de ahorro energético se puede
activar y desactivar ajustando los pardmetros.

El valor de
ajuste de puede
copiar en hasta
10 unidades.

Funcién de copiado de valores de ajuste™

Reduccion del trabajo de
ajuste / Prevencion de
errores en el ajuste

#1 La funcién de copiado no esta
disponible para detectores
con el presostato para vacio

1 |
< V | ™
> | 1
con funcién de ahorro
energético. Fuente de copiado ‘ 1 unidad ‘ ’ 2 unidades ‘ 10 unidades

Montaje (Opciones)

M Montaje de unidad individual M Montaje de unidad individual M Montaje en rail DIN del bloque
sobre rail DIN - :

l yl (P
-~ : Fijacion de
} montaje para
g 3 unidad individual

Fijacién de montaje sobre rail DIN




Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Variaciones de la unidad de vacio

Unidad individual

Sistema de eyector p. 12

Tamano de la boquilla

30.7,01.0,012,015

Vacuostato

- Sensor de presion

- Presostato para vacio

- Presostato para vacio con
funcién de ahorro energético

Tornillo de regulacion de caudal para descarga de vacio

Especificacion
estandar

S
Sin presostato para vacio NS} " |
PR (T

X
Y(\ij"

\ Contratuerca larga
de funcionamiento
con destornillador

Combinacién de valvula de
alimentacion y valvula de descarga

Vélvula de alimentacién | Valvula de descarga
N.C. N.C.
N.C. Ninguno
\ Contratuerca Viéivula de descarga con funcion de N.C
redonda activacion mantenida por pulso vinculada e
Contratuerca _N'A' _N'C'
Ninguno Ninguno

Modelo de
funcionamiento con
destornillador

Tipo de escape

Escape con silenciador
Conexion de escape (EXH.)

Escape con silenciador de
alta reduccién =
de ruido

Combinacion del

modelo de ajuste con - ) .,
destomnillador y a Con conexidn de alimentacion )

contratuerca redonda individual para presion de

(Al seleccionar las descarga (PD)
opciones J y K) ‘

N

Especificacion de rosca hembra
de la conexion PE

e

Con conexion de alimentacion
individual para presién de
descarga (PD

Conexién PD (M3)




Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Bloque

SHEUELEELECEL R ' / Protocolos compatibles
Tipo de cableado

Modelo integrado (para salida) | Modelo integrado (para entrada/salida) ‘ Sistema descentralizado Gateway
+ Multiconector sub-D

- Conector de cable plano
- Cableado individual
- Sistema de bus de campo

DeviceNet® DeviceNet®
PROFIBUS DP PROFIBUS DP
CC-Link CC-Link
EtherNet/IP™ EtherNet/IP™ EtherNet/IP™ Tipo de escape
EtherCAT EtherCAT PROFINET
PROFINET PROFINET - Escape completo*2
Ethernet POWERLINK Base inaldmbrica compatible con EtherNet/IP™ - Conexién de escape
10-Link Base inaldmbrica compatible con PROFINET

- Escape con silenciador de alta
reduccion de ruido

+1 Solo esté disponible para control de vélvula de alimentacion y valvula de descarga en sistemas de bus de campo.

(Cableado individual b 3 ) o Conexidn de alimentacion para presidn de aire (PV)

- Alimentaciéon comun
- Alimentacion individual

Escape completo*? Conexion de alimentacion

+2 El escape completo es un método de comn para presion de aire (PV)
escape que combina el escape comun
desde la placa final y escape directo
desde cada una de las estaciones.

Conexion (PV) de alimentacion
individual para presion de aire*
*3 Opcion

Sistema de bomba de vacio ».27

Tipo de cableado

+ Multiconector sub-D
- Conector de cable plano
- Cableado individual

Conexidn de alimentacion comdn para presion e pilotaje (PS)

Conector de cable plano

Conexidn de alimentacion comiin
para presion de vacio (PV)

Bloque de combinacion JSY3000

Un bloque de eyectores ZK2 y un bloque de valvulas JSY3000
conectados al mismo bloque.

O
2



Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Compatible con I0-Link

Zan . Presién positiva
El ahorro energeético es debido al 1  —
, resion de confirmacién I '\ |H3
H de d 8 W o
vacuostato con funcion de ahorro e Funcéndaahoro anrgtco O Y |\ [Tiemeo
energetICO y eyectores EfICIenteS. confimacias cson do ___'_ Funcin de ahorro energético OFF ¥4 // Im P
Activacién/ E i
, el Sl LN T N TN ] e,
Consumo de alre 93 °/ d d 1 Presiénméximad;vach; | i ! : i : i i 1
O e re UCCIon Presion negativ'a ii i i E
*1 Segun las condiciones de medicién de SMC nmondehrwﬂrgetio vl & P i
civacicn de f v r‘—'l 1
Va:lvula de:’ Vacgeaﬁmimaac;: OFF [ 1 ! !_! '
Funcién de ahorro energético ON B M. H o :
specticaclon T | wiingving ON | 1 - =

El aire se suministra de forma intermitente edlnenadtn OFF [ 1 Consumo de aire
cuando la presién de vacio disminuye.

Consumo de aire
Funcién de ahorro energético OFF S . i af :
Valvul Actvacion delavélula  ON l—l l—l
. - . §vuade:’ X de almentacion OF F L L
El aire se suministra de forma continua alimentacion: . m
.. . Especificacion N.A.
durante la adsorcion de la pieza. Adicitnde aviia ON

deaimentacion OF F

Sefial de confirmacion de la presion de ahorro energético v Go dosrgaOFF |

Bit de confirmacion  Alta

Consumo de aire

Sise ac!sorbe una pieza con una gran cantidad de fugas, dovacio Baia —I .
esta sefal permite confirmar si se el producto se esta usando Al '
L . . Bit de confimacion ~ Alto
con la funcién de ahorro energético después de que se haya do ahorr energétco. Bajo ———— !
alcanzado la presion de vacio que activa el control de ahorro Bit de confirmacién  Alto —
energético. Esto contribuye a reducir el consumo de aire. de descarga Bajo : ;
Funcion de descarga automatica
L » . . . 4 Tiempo
Si la instruccion de funcionamiento de la valvula de Presién atmosférica N

>

alimentacién se desactiva, la operacion de activacion
de la valvula de descarga se inicia automaticamente,
reduciendo el tiempo necesario para que el cliente
establezca un programa de trabajo.

v
Presion negativa

Instruccion de funcionamiento  ON
de valvula de alimentacién QFF [== | I

Activacion de lavalvula ON | | —
de descarga OFF | '

Funcion de proteccion de valvula

Tiempo

Si la vélvula de alimentacién alcanza el nimero Presion atmosférica
establecido de operaciones mientras la funcion Control de ahorro energético Adsorcion continua
de ahorro energético esta activada, dicha
funcién se desactivara automaticamente

de iﬁir‘mlw{gxgiidéﬁ 1 2 3 = Fijado en 3 veces
y pasard a adsorcion continua para prevenir Activacién/desactivacin con { ey ) A IH
. . . . i 2
un funcionamiento excesivo de la valvula. ahoro energéfico P2
Presién maxima de vacio N
v

Presion negativa

Funcion de ahorro energético ON

Funcionamientode  ON J_| m m l—

vélvula de alimentacion QFF H i ] H T

Bit de confirmacién de  Alto l I

proteccion de valvula Bajo 1

| |
14 i
¢ i
El nimero de operaciones H
i i
i |
|
i
i
i
.
i
i
i
i
i
i
i
i
i

SVC

N



Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

ICompatibIe con 10-Link A

Visualizacion del estado de funcionamiento/equipo/Monitorizacion y control remotos mediante comunicacion

Archivo de configuracion (Archivo I0DD*1) e IO - L i n k
Fabricante *Ref. producto. *Valor de ajuste

10-Link es una tecnologia de interfaz de

L 1]

#1 Archivo |ODD: comunicacion abierta entre el sensor/
10DD es una abreviatura de 10 Device Description actuador y el terminal I/O que es un
(descripcion de dispositivo 10). Este archivo es estandar internacional: IEC 61131-9.

necesario para ajustar el dispositivo y conectarlo a una
base. Guarda el archivo I0DD en el ordenador para
usarlo para configurar el dispositivo antes del uso.

PLC

Bus de campo

Posibilidad de
configurar los
ajustes del
dispositivo con
la base.

¢ Valor umbral
* Modo de

funcionamiento, etc. Base 10-Link

Lee los datos del dispositivo.

¢ Sefial ON/OFF y valor analégico

eInformacién del dispositivo:

fabricante, ref. del producto, nimero de serie, etc.
¢ Estado normal o anormal del dispositivo
* Rotura de cable

Dispositivo compatible con 10-Link
ZK2[A

Im plementa bItS de dlag nhostico Advertencia Diagndstico del valor de presion
* Sobrecorriente en OUT1/2 * Advertencia de proteccion de valvula | | ® Por encima del limite superior
en IOS datos de procesos' * Fuera del rango de puesta a cero * Advertencia de funcionamiento o por debajo del limite inferior
. . . * Fallo del sensor de temperatura en modo de ahorro energético del rango de visualizacion
El bit de diagndstico en los datos de « La version de la base no coincide
procesos ciclicos ayuda a encontrar l0s  paios da proceso de entrada |
. . / /
problemas del equipo. Es posible l o4 4
encontrar los problemas del equipo en | |
tiempo real usando datos ciclicos a Error del Salida Diagnéstco Saldade o Sadadel) |6 in| Contmagin| ™% | cofimacin
lemento . Error | sobrela | forzada Reservados del valor de| valvula de | vélvula de [Reservados| ) . de ahorro o
QAT " sistema Al PD IN on | d N - de a presion | de la presion | de descarga éi de la succion
(periodicos) y monitorizar los problemas viwia_| PD. presén_| descarga enegéico
en detalle usando datos no ciclicos
(aperiddicos). | | | | | | | | | | | | | |

Elemento Valor de presién medido

DELE R b e Datos de proceso de salida

4 bytes 2 bytes | | | | | | | | |

Desconexidn | Desconexidn | Desconexidn X y
forzada dea | forzada dela | forzadadel | Instruccion | Instruccion
descarga | proteccion de Jooto descarga| ~de vacio

Elemento Reservados Reservados "
automética | vélvula | energéico

Fu nCién de Visual izaCi()n Muestra el estado de comunicacion de la salida e indica la presencia de datos de comunicacion.

Funcionamiento y visualizacion

- *1 | Estado de comunicacion normal (lectura de valor medido, comando)
# Datos de proceso de salida validos
— *1 | Estado de comunicacién normal (lectura de valor medido)
= Datos de proceso de salida invalidos
Normal >
SI’ Arranque - “ -
> Al iniciarse la comunicacion
Preoperativo - “ -
Modo
10-Link La versién no ‘A i inci
L La versién de 10-Link no coincide con la de la base. *2
coincide
#1
-
Desconexién de la — *1| No se ha tenido una comunicacién normal durante al
comunicacion menos 1 s.
#1
Modo SI10#*3 - Salida digital general

*1 Muestra el valor medido *2 Si el producto se conecta a la base con la versién «V1.0», se generar el error E15. * 3 No se puede usar en modo SIO

Operativo

Anormal

No




Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Guia de seleccion de modelo para la unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Sistema de eyector Valvula Presostato y sensor
Sin funcion de ahorro | Con funcién de  |Vacuostato compatible| -
\ Valvula energético ahorro energético |CON |Qj|-'"k | de
Valvula de i Sin (La funcidn de ahorro de energla did
—— : : edido
alimentzcén descarga Sensor de presién/ | Presostato para Enuee(i(::rft?;:agﬁtrggreas;ﬁv:em\zs P
Presostato para vacio vacio T
—_— i
e | o | — ° — —
Sin funcion de Y — — o — —
ahorro 12
energético L L4 — — — —
. J— J— J— J— J—
9
=
3 || Con funcién de ahorro
= || energético [ J [ J — — [ J — 13
2
°
[}
o
£ | | o | o | _ _ _ . "
Vacuostato compatible con 10-Link ~ o
—_ | - | e ° _ _
18
J— J— . J— J— J—
e | & | — ol - -
Sin funcién de Y — _ Y — —
ahorro 15
3 energético ® o — — — —
g | T = -
> 1 :
(] = L
o g Con funcién de ahorro
=N | 5 || energético [ ] [ — — [ — 16
o} ©
| S
(7] o K g
A : f
B
(2 ) ) [ J [ J — — — [ J 17
Vacuostato compatible con |0-Link
I o _ _
18
J— J— . J— J— J—
— 19
[ J [ J — [ J — —
[ J — — [ J — —
20
[ J [ J — — — —
. J— J— J— J— J—
— 21

O
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Unidad de vacio serie ZK2[ 1A

Guia de seleccion de modelo para la unidad de vacio serie ZK2[ 1A

S i stema d e bo m b a de Valvula Presostato y sensor
. Forma
VaC|O Vélvulade |Valvula de Sin Sensor de presion/ | Vacuostato compatible d‘?
alimentacién | descarga Presostato para vacio con 10-Link pedido
= d d - d —
3 [ ] — — [ —
jg 23
k] [ J [ J — — —
£
o Il e | - | - = =
S £ C Ivul
S
g = on valvula . , ° ° _ _ ° 24
o Vacuostato compatible con 10-Link
el —
3 d d - d —
£ I ° — _ ° —
o 3 25
=N 8 Y Y — — —
("] Qo
T ® [ — — — —
g |¥
o Con valvula . . Py PY . _ PY 26
® Vacuostato compatible con 10-Link
(7]
— 27
- L] LI 4 ,
Especificacion Valvula Prosostato y sensor | L o
. . P (Sin funcion de ahorro .
aCC|Onam |ento neu matlco Vélvula de alimentacion | Valvula de descarga energético) P
§ & »4 5
% | ([ [ J [
£ 73
8
-l = o [ J —
2B
o ==
S e
o = [ ] ([ ] [
D Jel
T o
© (o
GE, & ([ [ J —
® e 74
i
Q
=}
o J—
o
m
s
2 [ ] ([ [
2 | 75
o | 8
> I ® [ J —
[} >
T [
© @
-g o> [ ] [ ] [
e}
[} o
SN ©
o ([N —
s | o .
[ —— 76
5
s B
78| © -
m
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Unidad de vacio

Serie ZK2

A

UK

CA

TP Eyector + Valvula + [Sin] Funcion de ahorro energético

Forma de pedido

Consulta las paginas 36, 37, 39 y 40 para ver la
disposicién de las conexiones (incluidos ejemplos de
circuitos) y las paginas 57 a 59 para ver las dimensiones.

ZK2 K

A_

A
°o 0o

5][AllL
XX

08
o

6

9 Combinacién de valvula de

0 Tipo de cuerpo/escape 9 Tamaiio nominal de boquilla+2 alimentacion y valvula de descarga
Simbolo Cuerpo Tipo de escape A Simbolo| Tamafo nominal de boquilla Valvula de alimentacion  |Vélade descarga
NN Simbolo| Activacié
: A 07 @07 N.C. | NA. |mantoniga| N.C.
A Escape con S”Secr?cpig;;” 10 1.0 por pulso
silenciador*! 12 g1.2 K o — — (]
Unidad 15 215 J L — — | -
+2 Consulta la presion de alimentacion R _ — Ld Ld
Conexién K estandar para cada diametro de E — [ J — [ J
B de escape | boquila en la pagina 29. +3 “Cuando se activa la valvula de alimentacion (20 ms o mas),
esta se mantiene en la posicién ON incluso después de su
individual desactivacion. Al activar la valvula de descarga, la valvula de
individua alimentacion se desconecta y se desactiva el vacio”.
SE”S::SZ dcc?rn de Consulta las precauciones en la pag. 90.
G 6 Conector (Valvula de alimentacion/Valvula de descarga/

alta reduccion
de ruido

Presostato para vacio)

#1 Con conexion de escape cuando @ es 12 0 15 aliriiﬁggg:)sé?fula Para presostato |  Conjunto de
. para vacio: 2m sensor de
de descarga: 300 mm (Cable con ! presion: 3 m Nota
(Conjunto de : :
Q 3 . conector) conector) | (Con cable)
Ter!swn nom":IaI o L L L No se puede seleccionar
(Valvula de alimentacion/Valvula de descarga) L1 Ninguno ° cuando @ es N
Simbolo Tension L2 ® Ninguno No se puede seleccionar
5 24 VDC L3 Ninguno Ninguno cuando@esPoT
6 12 VDC #5 Para el conector con una longitud diferente de 300 mm, pide el conjunto de conector
de la pagina 44 por separado.
e Presostato para vacio/Sensor de presion @ Opcién6 (Para mas informacion sobre Funcion / Aplicacién, consulta la pag. 69.)
Caracteristicas técnicas Simbolo| Tipo Nota
Simboo |~ Tipo prlzzsiir;%o[l?;a] NPN I PNP  |Con funcién de seleccion — | Sin opciones —
2 salidas de unidades*¢ Fijacion de montaje
A o — [ B para unidad individual
o R J—
B S [ J — | Ninguna (Unidad SI dnicamente) (se incluyen las tuercas
g -101a0 y pernos)
€ = — | @ o C i6n de alimentacio N d
D s — @ | Ninguna (Unidad SI dnicamente) ~~On conexion de alimentacion 0 se puede
° D |individual (PD) para presién seleccionar
E g d _ : : d - de descarga (M3)*7 cuando @ es J
F S 100 2 100 [ J — | Ninguna (Unidad SI dnicamente) L8 Contratuerca larga de p
H o — ° ) E | 5 & |funcionamientocon /& No se puede
a NSRS . ;
J — | @ | Ningura (Unidad Sl iicamente g §  [destomilador | Seleccionar
5 0o S
P | Sensorde | -101a0 . - ?';% o | Contratuerca S P cuando @ es J Se
resion Salida analégicade 1 a5V J 2 & S | redonda b "\ puede seleccionar
T p! -100 a 100 85 g \ & ' Unicamente para
N | Sin presostato para vacio/sensor de presion e %‘ Modelo de 2 la combinacion de
«4 Las unidades del modelo sin funcion de seleccion de unidades estan K g 3 funcionamiento Tarilo de eguiadandecautel| J y K
fijadas como kPa. 238 con destornillador \\ & para descarga de vaclo
0 .. . Con valvula de Cuando se selecciona J para 0
Conexioén de vacio (V) w prevencién de instala Ia véivla de descarga 0 ¢l
. Conexién de interferencias Valvula de prevencion de dsjntor G vao e ¢l cento g
Simbolo| vacio (V) de escape interferencias de escape conexionado para vacio.
06 a6 #6 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BJ)
08 o8 #7 Usa una conexioén instantanea o una conexién con boquilla (M-3AU-4) para el
conexionado. (D.E.: @ 6.2)
07 21/4" *8 Cuando “K,” “R,” 0 “E” es seleccionado para @, hay un tomillo de regulacion de
09 J 5/16" caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante, selecciénalo cuando

se requiera una operabilidad mejorada.
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Unidad de vacio

Serie ZK2

C€&q

A

Unidad individual JS-Ta 018 Valvula + Funcion de ahorro energético

Consulta la pagina 37 para ver la disposicion de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 60 para las dimensiones

ZK2

Forma de pedido

A_

Aj12
o o

K|[5I[K[W
0060

08
o

o Tipo de cuerpo/escape 9 Tamafio nominal de boquilla*
Simbolo| Cuerpo Tipo de escape /~ Simbolo| Tamafo nominal de boquilla
< 07 207
A G, sheir - o1z
15 g15

+2 Consulta la presion de alimentacion

6

9 Combinacion de valvula de
alimentacion y valvula de descarga

) Vélvula de alimentacion | Vélvula de descarga
Simbolo
N.C. N.A. N.C.
K [ J — [ J
E — [ J [ J

Unidad Conexién estandar para cada diametro de
B individual de escape boquilla en la pagina 29.
Fm———————. 0 Tension nominal (Valvula de
SE"S::SZ dcé’r” o (0 clarcucein e nido alimentacion/Valvula de descarga)
G I ad Simbolo Tension
alta reduccion
de ruido 5 24 VDC
12VDC
x1 Con conexién de escape cuando @ es 12 0 15 B
9 Presostato para vacio con funcién de ahorro energético @ Conector 0 Conexion de vacio (V)
S Caracteristicas técnicas Para presostato para vacio con Simbolo| Conexién de vacio (V)
Simbolo| 9 [kPaF]) NPN ‘ PNP  |Con funcién de seleccién de| Simbolo| funcién de ahorro energético: 2 m 06 g6
1 salida unidades*? (Cable con conector) 08 o8
K [ J — [ J w [ J 07 o 1/4"
Q 100 2 100 o —  |Ninguna (Unidad Sl inicamente) L3 Ninguno 09 @ 5/16"
R — o [ J
S — o Ninguna (Unidad S tnicamente)

+3. Las unidades del modelo sin funcién de seleccién de unid

ades estén fijadas como kPa.

9 Opcion** (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.)

Simbolo| Tipo Nota
— | Sin opciones —
Fijacién de montaje para Fijacion §
B | unidad individual —
(se incluyen las tuercas y pernos)
Con conexion de
D allmentac_lc’)n individual (PD) Conexién PD —
para presion de descarga (M3)*5
8 Contratuerca larga )
© T . . Contratuerca larga de
c © O '
E S D de funmonamlento funcionamiento con destornillador
S ®© con destornillador Se puede
8 o S R
329 jS'\‘ﬁ seleccionar
J o 2 'S | Contratuerca redonda 7\@& Unicamente para la
N . .,
3 g g ! ' combinacion
o= Modelo de = deJyK
K g g funcionamiento Tonillo de regulacion de caudal para
E 3 con destornillador Xy J\A4) "\ descarga de vacio

+4 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BJ)

*5 Usa una conexion instantanea o una conexion con boquilla (M-3AU-4) para el conexionado. (D.E.: @ 6.2)

+*6 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante,
selecciénalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.

13



Unidad de vacio

Serie ZK2

UK

cA

A

Eyector + Valvula + Compatible con 10-Link

ZK2

Consulta las paginas 37 y 40 para ver la disposicion de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 60 para las dimensiones

Forma de pedido

) A-

A[12 K
©o 0o

5[1]H A-[08
0006 o o

n Tipo de cuerpo/escape 9 Tamafio nominal de boquilla*? 6 Combinacion de valvula de
Simbol)|  Cuerpo Tipo de escape P~ Simbolo| Tamafio nominal de boquilla alimentacion y vélvula de descarga
) . Vélvula de alimentacion | Vélvula de descarga
Escape con 07 20.7 Simbolo NG NA NG g
A silenciador*1 10 @1.0 L. A L.
12 212 ’é L] o :
15 215 —
*2 Consulta la presion de alimentacion
Unidad Conexion estandar para cada didmetro de
B individual de escape boquilla en la pagina 29.
£ Escape con senciador 6 Vacuostato compatible con 10-Link
scape con 7 e - —
silenr’:)iador de () de atareduccidn de ido Simbolol R2NGO de presion Caracteristicas técnicas
G alta reduccién [kPa] Funcion de ahorro energético*® |  Con funcién de seleccion de unidades**
de ruido 1 R - (]
2 0a-101 — Ninguna (Unidad Sl unicamente)
%1 Con conexion de escape cuando @ es 120 15 3 _ Y
iy . P . T 4 — Ninguna (Unidad S| unicamente
0 Tensién nominal (Valvula de alimentacion/Valvula de descarga) 5 -100 a 100 ° guna ( ° )
Simbolo Tension 6 [ Ninguna (Unidad S| unicamente)
5 24 VDC *3 Para usar la funcién de ahorro energético se requieren 2 valvulas antirretorno. Los
» i simbolos «1», «2», «3» y «4» para @ corresponden a una vélvula antirretorno
@ Conector o Conexion de vacio (V) monoestable, por lo que no se puede usar la funcién de ahorro energético.
Cable con conector para Simbolo] Conexién de vacio (V) Los simbolos «5» y «6_3,» para @ estan eql{ipados con 2 vélvulgs antirretorno, por lo que
Simbolol IO-Link (Con conector M12): 06 06 se puede usar la funcién de ahorro energético. No obstante, si se detiene el vacio, no se
300 ’ puede usar realizar la descarga de la pieza mediante venteo atmosférico.
i 08 o8 +4 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de unidades estan fijadas como kPa.
H [ J 07 J1/4"
L3 Ninguno 09 3 5/16"

9 Opcion*5 (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.)

Simbolo| Tipo Nota
— | Sin opciones —
Fijacién de montaje para
B | unidad individual —
(se incluyen las tuercas y pernos)
Con conexion de
D | alimentacién individual (PD) —
para presion de descarga (M3)*6 NI «
33 Contratuerca larga g Contratuerca larga de
E sS de funcionamiento funcionamiento con destornillador
S § con destornillador Se puede
g a % seleccionar
J 9] g ‘5 | Contratuerca redonda Unicamente para la
3 g g combinacion
K % 8 fMu(r)Igi‘igacr"r?iem Tornillo e regulacién de deJyK
S = 4 caudal para descarga de vacio
~ 3 con destornillad\_
Con valvula de prevencion No se puede
W | de interferencias Vélvula de prevencionde | seleccionar cuando
de escape interferencias de escape @es506

*5 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BJ)

+6 Usa una conexion instantdnea o una conexién con boquilla (M-3AU-4) para el conexionado. (D.E.: @ 6.2)

+7 Hay un tornillo de regulacion de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante, selecciénalo cuando se
requiera una operabilidad mejorada.
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Unidad de vacio

Serie ZK2

A

C€ &R

e Eyector + Valvula + [Sin] Funcién de ahorro energético

Consulta la pagina 19 para la forma de pedido del bloque, paginas
37, 38, 40 y 41 para ver la disposicién de la conexiones (incluidos
ejemplos de circuitos), y paginas 62 a 64 para ver las dimensiones.

Forma de pedido

ZK2

12

C
0

K|[5/[AIL] A-[08
0060 o

9 Tamafio nominal de boquilla?

6

6 Combinacion de vélvula de alimentacion y valvula de descarga

0 Tipo de cuerpo/escape Simbolo|  Tamafio nominal de boquilla Valvula de alimentacién \QZ':EJ; dae
Simbol)j  Cuerpo Tipo de escape 07 g0.7 Simbolo — g
PN N.C N.A Activacidn N.C
10 1.0 e “7% | mantenida por pulso e
Escape 12 1.2 K ) — — P
c completo*! 15 215 J [ J — — —
=2 Consulta la presion de alimentacion R — — @3 [ J
estandar para cada didmetro de E — Y — °

Conexién de

F | Parabloque escape individual

Conexion de
escape individual

boquilla en la pagina 29.

*3 “Cuando se activa la valvula de alimentacion (20 ms o mas),
esta se mantiene en la posicién ON incluso después de su
desactivacion. Al activar la valvula de descarga, la valvula de
alimentacién se desconecta y se desactiva el vacio”.

Escape con silenciador de

@ Conector (Valvula de alimentacién/Valvula de descarga/Presostato para vacio)

Escape con " . Para vélvula de alimentacion/valvula de descarga i
> alta reduccion de ruido g Para 4 conjunto de
H silenciador de ata | Especificacion | - Especificacionde | presostato serjlsor de
reduccion de ruido Simbolo| - de cableado | cableado individual: | Paravacio: g 3, Nota
centralizado. | 300 m (Corjunto de csnn;égggl:jr) ' '(Con cable)
*1 Combinacién de escape directo y escape desde la placa final desde (Plug-in) conector) .
cada una de las estaciones . No se puede seleccionar
Cc ([} Ninguno [ ] cuando @ es N
Q Tension nominal (Valvula de alimentacion/Valvula de descarga) c1 PY Ninguno Ninguno Elfazz glgdees s;lgchonar
Simbolo Tensién -
5 24 VDC L | Ninguno d ol No se puede seleccionar
6 12VDGC L1 | Ninguno Ninguno ) cuando @ es N
L2 | Ninguno e Ninguno No se puede seleccionar
L3 | Ninguno Ninguno Ninguno cuando@esPoT
e Presostato para vacio/Sensor de presion «5 Para el conector con una longitud diferente de 300 mm, pide el conjunto de conector de la pagina 44 por separado.
Caracteristicas técnicas . 2
) . Rango de — — e Opcidén*¢ (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.)
Simbolo|  Tipo presion [kPa] NPN l PNP | Con funcién de seleccion T = N
2 salidas de unidades*3 imbolo 120 ota
A ° — ° — | Sin opciones . —
£ , . , ) Contratuerca larga A4 Conatueca lrgace
—_ 1 T« c
2 § 10120 [ J Ninguna (Unidad Sl dnicamente) E|s g de funcionamiento con | No se puede
— Ll Ll ‘G © | destornillad 7 i
p’ o estornillador S seleccionar
P T BN N
s — Ninguna (Unidad S| Unicamente 5350 A \ﬂ
D a L4 qura ) 27° ‘G | Contratuerca Contratuerca ‘§ﬂ!‘ N cuando @ es.J Se
=) J [ 28 & RGN puede seleccionar
E 5 d — o o g > | redonda N ‘lt ) Unicamente para
F § 1002100 ) — | Ninguna (Unidad SI tnicamente) S 3 3 NN a combinacign de
H 2 -100 a — ° ° =3 Modelo de Tornilo de regulacion de Jv K
o N (Undad Sl i K 55 funcionamiento N caude para escarga devacio | © Y
J — | @ |Ninguna (Unidad Sl inicamente) = con destornillador 4
-101 ificaci "
i Sensor de 0120 Salida anal6gicade 1a 5V Especificaciones Conexién de
T | presion -100 a 100 L | de alimentacion . alimentacion individual —
N | Sin presostato para vacio/sensor de presion individual del bloque*
+4 Las unidades del modelo sin funcion de seleccion de unidades estan P Con conexién comdn de alimentacion No se puede seleccionar
fijadas como kPa. para descarga de presion (PD) del bloque cuando @ es J
Con vélvula de Valvula de Cuando se Selecciona J para @),
prevencién de prevencién de instala la valvula de descarga o
L. . w | ) interferencias de . :
Conexion de vacio (V) interferencias el disyuntor de vacio en el centro
| conexionado para vacio.
Simbolo |Conexion de vacio (V) de escape del conexionado para vacio
06 g6 #6 Cuando se requiera mas de una opcidn, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EL)
«7 Cuando “K,” “R,” 0 “E” es seleccionado para @, hay un tomillo de regulacién de caudal de descarga
08 o8 de vacio instalado de serie. No obstante, selecciénalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.
07 ad1/4" x8 Cuando se selecciona F o H para @ y se selecciona L para la opcion, el espacio para la regulacién
09 0 5/16" del tornillo se reduce. Se puede usar la opcién E para especificar productos cuyo uso resulta mas
sencillo.
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Unidad de vacio

Serie ZK2

Para bloque J3Ia 0 & Valvula + Funcion de ahorro energético

A

C€ &R

Consulta la pagina 19 para la forma de pedido del bloque, paginas 38 y 40
para ver la disposicién de la conexiones (incluidos ejemplos de circuitos)

Forma de pedido

A_

ZK2

12

C
°

KI[5KIW
0060

08
o

0

e Combinacion de valvula de
alimentacion y valvula de descarga

0 Tipo de cuerpo/escape 9 Tamafio nominal de boquilla*?
Simbolo| Cuerpo Tipo de escape Simbolo| Tamafo nominal de boquilla
P 07 ©0.7
c Escape i Escape desde 10 910
completo*! i placa final 12 212
15 J15

Conexion de
escape
individual

Conexion de escape

F | Parabloque individual

+2 Consulta la presion de alimentacién
estandar para cada diametro de
boquilla en la pagina 29.

i Valvula de alimentacion Vilvla de
Simbolo descarga
N.C. N.A. N.C.
K [ J — [ J
E — o o

6 Tension nominal (Valvula de alimentacion/

Escape con £ Escape con silenciador de Valvula de descarga)
H silenciador de alta reduccion de ruido Simbolo Tension
alta rfeduccic')n 5 24 VDC
de ruido
U 6 12 VDC
+1 Combinacion de escape directo y escape desde la placa final desde
cada una de las estaciones
9 Presostato para vacio con funcién de ahorro energético @ Conector
Caracteristicas técnicas Para presostato para vacio con
. Rango de presion » » . o o
Simbolo| kPa] NPN \ PNP | Con funcién de seleccion Simbolo|  funcién de ahorro energético:
1 salida de unidades*3 2 m (Cable con conector)
K [ J — [ J w [ J
— Ninguna (Unidad SI Gnicamente L Ninguno
Q -100 a 100 LJ e ) 2 9
R — [ J [ J
S — { ] Ninguna (Unidad SI unicamente)

*3 Las unidades del modelo sin funcion de seleccion de unidades estan fijadas como kPa.

e Opcic')n*“ (Para mas informacién sobre Funcion / Aplicacion, consulta la pag. 69.)

Simbolo| Tipo Nota

— | Sin opciones . —
238 Contratuerca larga (24 Contratuerca larga de

E c g de funcionamiento %31 funcionamiento con destornillador
hel . Z
R con destornillador Se puede
38% seleccionar

J | @ g ‘G | Contratuerca redonda Unicamente para
25 ¢ la combinacion

o

2 5 | Modelo de . y deJyK
=8 ) . Tornillo de regulacion de caudal

K| €S funcionamiento )
oz ; ‘ para descarga de vacio
] con destornillador

Caracteristicas Conexién de

para descarga de presion (PD) del bloque

L técnicas de alimentacion individual g
alimentacion individual -
del bloque*6

p Con conexién comun de alimentacion .

*4 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EL)
+*5 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante,

selecciénalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.

«6 Cuando se selecciona F o H para @ y se selecciona L para la opcion, el espacio para la regulacion del
tornillo se reduce. Se puede usar la opcién E para especificar productos cuyo uso resulta mas sencillo.

0 Conexion de vacio (V)

Simbolo|  Conexidén de vacio (V)
06 a6
08 8
07 D 1/4"
09 J5/16"
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Unidad de vacio

erie ZK2

A

UK

cA

Eyector + Valvula + Compatible con 10-Link

Consulta la pagina 19 para la forma de pedido del bloque, paginas 38 y 40
para ver la disposicion de la conexiones (incluidos ejemplos de circuitos)

Forma de pedido

ZK2|C| 12

K

5

A_

c
°

Tipo de escape

o

0 Tipo de cuerpo/escape
Cuerpo

Simbolo|

Escape directo

\ Escape desde
placa final

Escape
completo*!

Conexién de
B escape
Conexion de individual

escape individual

F | Para bloque

Escape con
H silenciador de alta
reduccion de ruido

Escape con silenciador de
alta reduccion de ruido

%1 Combinacién de escape directo y escape
cada una de las estaciones

0 Tension nominal (Valvula de alimentacion/Valvula de descarga)

0

1]H
° o

9 Tamano nominal de boquilla*2

08
o o

e Combinacion de valvula de

+2 Consulta la presion de alimentacion

Simbolo| Tamario nominal de boquilla alimentacion y valvula de descarga
07 00.7 Valvula de Vélvula de
10 310 Simbolo| alimentacién descarga
12 212 N.C. N.A. N.C.
15 215 K| o — LJ
E — ° °

estandar para cada didmetro de
boquilla en la pagina 29.

e Vacuostato compatible con 10-Link

Simbolol Rango de presion Caracteristicas técnicas
[kPa] Funcién de ahorro energético*® | Con funcién de seleccién de unidades™*
1 — [ J
2 0a-101 — Ninguna (Unidad S| unicamente)
3 — [ J
4 — Ninguna (Unidad S| tnicamente)
-1 1
5 00 a 100 ° °
6 [ J Ninguna (Unidad S dnicamente)

+3 Para usar la funcién de ahorro energético se requieren 2 vélvulas antirretorno. Los
simbolos «1», «2», «3» y «4» para @ corresponden a una vélvula antirretorno
monoestable, por lo que no se puede usar la funcién de ahorro energético.
Los simbolos «5» y «6» para @ estan equipados con 2 valvulas antirretorno, por lo que
se puede usar la funcién de ahorro energético. No obstante, si se detiene el vacio, no se
puede usar realizar la descarga de la pieza mediante venteo atmosférico.

*4 Las unidades del modelo sin funcién de seleccién de unidades estan fijadas como kPa.

Simbolo Tension
5 24 VDC
@ Conector o Conexion de vacio (V)
Cable con conector para Simbolo] Conexidén de vacio (V)
Simbolo| |O-Link (Con conector M12): 06 g6
300 mm 08 o8
H [ J 07 1/4"
L3 Ninguno 09 0 5/16"
9 Opcidn*5 (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.)
Simbolo| Tipo Nota
— | Sin opciones —
33 Contratuerca larga
E|5g de funcionamiento
[ § con destornillador Se puede
?» 6 % seleccionar
J <] 'z ‘8 Contratuerca redonda unicamente para
8 g la combinacion
S5 | Modelode deJyK
K|E%g funcionamiento Tormillo de regulacion de caudal
L8 con destornillador para destarga de vcio

Conexion de

Especificaciones de alimentacion alimentacion individual

L individual del bloque*7? -

p Con conexién comun de alimentacién .
para descarga de presion (PD) del bloque

w Con valvula de prevencién de ) Vélvula de prevencién de No se puede seleccionar
interferencias de escape interferencias de escape cuando @ es 506

+*5 Cuando se requiera mas de una opcidn, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EL)
+6 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante, seleccidnalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.
«8 Cuando se selecciona F o H para @ v se selecciona L para la opcién, el espacio para la regulacion del tomillo se reduce. Se puede usar la opcion E para

especificar productos cuyo uso resulta mas sencillo.
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Unidad de vacio

Serie ZK2

UK

cA

A

I CZELLETED Eyector + [Sin] Valvula + [Sin] Funcién de ahorro energético

| Véase "Forma de pedido del bloque" en la pagina 19. ‘

Forma de pedido

ZK2|A|[12

A
0

NO

NJIN
o0

A_

08
o o

0 Tipo de cuerpo/escape 9 Tamafio nominal de boquilla® a Conector
Simbolo|  Cuerpo Tipo de escape Simbolo| Tamaiio nominal de boquilla Para presostato | Conjunto de
' paravacio:2m ! sensor de
07 007 Sk (Cablecon i presién: 3m Nota
A Escape 10 g1.0 conector) ¢ (Con cable)
con silenciador*' 12 1.2 Y ° No se puede seleccionar
15 915 cuando @ esN
+3 Consulta la presién de No se puede
. B alimentacion estandar para Y1 Ninguno seleccionar cuando
B _ UplQad Conexion de cada diametro de boquilla en ©OesP, ToN
individual | escape la pagina 29. -
N Ninguno Cuando se selecciona
9 «N» para @
Escape con P
silenciador Escape con silenciador de
G de alta alta reduccion de ruido 9 Presostato para vacio/Sensor de presion
;eduggién R g Caracteristicas técnicas
e ruido ’ ) ango de
Simbdo | Tipo presi é% [kPa] NPN l PNP | Con funci6n de seleccion de
2 salidas unidades*¢
c A o o — [ J
B \g 10120 o — | Ninguna (Unidad Sl nicamente)
C| & — | ® °
Conexi6n D g — @ | Ninguna (Unidad SI énicamente)
hy de escape E L2 ® — °
F | Parablogue | £oneXionde individual g ——
escape individual F S 100 2 100 o — | Ninguna (Unidad Sl nicamente)
H 52_ — [ J [ J
Escape con J — @ | Ninguna (Unidad Sl inicamente)
silenciador P | Sensorde -101a0 ) L.
H de alta T oresién 100 2 100 Salida analégicade 1a5V
reduccion
de ruido ;| N |Sin presostato para vacio/sensor de presién

>
x1 Con conexién de escape cuando @ es 120 15
+*2 Combinacion de escape directo y escape desde la placa final desde
cada una de las estaciones

*4 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de unidades estan fijadas como kPa.

0 Conexidn de vacio (V) 6 Opcidén*5 (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.)
Simbolo| Conexion de vacio (V) Simbolo Tipo Nota
06 g6 — | Sin opciones —
08 08 Fijacion de montaje No se puede
07 D 1/4" para unidad individual seleccionar
B f
09 @ 5/16" (se incluyen las cuando@esC, F
tuercas y pernos) oH
Caracteristicas CI,Onexién,de, el AU No se puede
L |técnicas alimentacion individual seleccionar
de alimentacion cuando @ es A, B
individual del bloque*5 oG
. Instala la valvula de
Con valvula de ;
2 X » descarga o el disyuntor
W | prevencion de XS Valvula de prevencion de de vacio en el centro del
interferencias de escape interferencias de escape ) .
conexionado para vacio.

%5 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BW)
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Sistema de eyector

Serie ZK2

Bloque

Unidad de vacio

M
NnC
DA

J

Consulta las pags. 15 a 18 para el eyector instalado en el bloque, las pags. 37, 38, 40 y 42 para la
disposicién de conexiones (incluyendo un circuito de ejemplo) y las pags. 62 a 64 para las dimensiones.

Forma de pedido

del bloque

Las piezas del bloque (juego de
placas finales para ambos

ZZK2 (04| A-
0

AL
o0

extremos y pernos) se envian sin
montar, consulta la pagina 48.

o

0 Estaciones 9 Sistema/Conexién 9 Escape
Simbolo| Estaciones | « Para un rendimiento adecuado, el nimero | Simbolo|  Sistema Conexion Simbolo,  Escape Unidad individual seleccionable
01 | 1estacion de estaciones que pueden operar A S d @ 8 (PV comun)
: imult i istema de
02 | 2estaciones simultdneamente depende del didmetro IS B
: - de la boquilla. Consulta el nimero max. | AN | eyector (Pe gé::un) 1 Escape ZK2C
: : de estaciones del blogue que pueden completo*!
10 | 10esteciones | operar simultaneamente en la pagina 29.
0 < . iz . B\ Conexion de
Cableado de valvula de alimentacion y valvula de descarga*? Escape escape individual
Cableado seleccionable para bloque 2 individual ZK2F, ZK2H
Simbolo| Cableado (Consulta @ en las pags. 15y 17 y @ en la pag. 18.)
C|C1|L|L1|L2|L3|W|Y Y1
— +*1 Combinacion de escape directo y escape desde la placa final desde
L | Cableado individual —|—|®|/® ® e & — — | — cada una de las estaciones
F | Multiconector sub-D e 0 —|—|—|—|—|—|—|—
P | Conector de cable plano o ® —|—|—|—|—|—|—|—
N |Sincableado (Sinvélvula) | — | —|—|—|—|—|— | ® | ® | ®

*2 Cableado comun F/P disponible unicamente para el cableado de la electrovalvula. El
cableado individual se especifica para presostatos y sensores de vacio.

0 Opcidn*3 (Para més informacién sobre Funcién / Aplicacion, consulta la pag. 69.)

Forma de pedido del conjunto del bloque de valvulas

Opcién seleccionable para bloque
. ) (Consulta @ en las pags. 15a 17y
Simbolo Tipo @ en lapag. 18) Nota
E|J|K|L|P|W
— | Sin opciones e & e — — e —
Con fijacion de montajeenralDIN** | @ | @ | @ | —| — | @ —
i v i i O No se puede
Con conexién comdn de alimentacién ol oo — ® |sclconar
para descarga de presién (PD) #5 cuando @ esN
Caracteristicas técnicas de
alimentaci6n individual
L del bloque el o005 —| @ _
Conexion de
alimentacion individual

+*3 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden
alfabético. (Ejemplo -BD)

+4 El rail DIN debe pedirse por separado. (Véase la pag. 48)

+5 Si seleccionas la opcién «D», selecciona «P» para la unidad individual para
el bloque. Si seleccionas la opcién «L», selecciona «L» para la unidad
individual para el bloque. (Debe seleccionarse ©.)
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Ejemplo

ZK2C10E5NC1A-08

* ZK2C07R5NC1A-08 -

* ZK2C10R5NC1A-08

L* El asterisco indica el simbolo para el montaje.
+ Prefijo para la referencia de la unidad individual.

- Cuando el bloque se observa desde la conexién V, la primera
estacion es la de la izquierda (lado D).

-Tras la referencia del bloque, especifique la unidad individual
instalada desde la primera estacion.

- El escape completo y el escape individual de la conexién no se
pueden mezclar en el bloque del sistema de eyector.

- El rail DIN debe pedirse por separado. (Véase la pag. 48)



ZK2

Unldad de vacio

Slstema de bus de campo

Serie ZK2

AL Eyector + [) Valvula + [Sin] Funcion de ahorro energético

UK
CA

A

lConsuIta «Forma de pedido del bloque» en la pagina 21 ‘

Forma de pedido de los eyectores

KI5 A-

Cl[12]KI5[A[C| A-[08
000000 o

6

0 Tipo de cuerpo/escape 6 Tamafio nominal de boquilla*2 9 Combinacion de valvula de alimentacion y
Simbolo] ~ Cuerpo Tipo de escape Simbolo| Tamafio nominal de boquilla valvula de descarga
) 07 0.7 Simbao Valvula de alimentacion | Valwlade descarga
i —
e Escape 10 1.0 N.C. N.A. | Adieconmarienda | N.C.
completo*? 12 @12 K [l — — Ll
15 @15 J [ - - —
Conexién #2 Consulta la presién de R —_ _ @3 d
Onexion e alimentacién estandar para E — [ ] — o
Conexion de escape individua cada diametro de boquilla en
F Para bloque escape individual la pagina 29 #3 Cuando se activa la valvula de alimentacion (20 ms o més),
pag ) esta se mantiene en la posicion ON incluso después de su
desactivacion. Al activar la vélvula de descarga, la valvula de
o alimentacion se desconecta y se desactiva el vacio.
Escape con Escape con slenciador de Consulta las precauciones en la pag. 90.
silenciador de [\ alta reduccion de ruido ‘2 . < . Lz <
H alta reduccion & 0 Tensiéon nominal (Valvula de alimentacién/Valvula de descarga)
de ruido Simbolo| Tension
5 24 VDC

+1 Combinacién de escape directo y escape desde la placa final desde

cada una de las estaciones

@ Conector (Valvula de alimentacion/Valvula de descarga/Presostato para vacio)

Parav‘gli‘%lff ddee degismcgp;cién/ Para presostato; Conjunto de
e Presostato para vacio/Sensor de presién Simbolo parg VSIC'O 2m;  sensor ge Nota
e Especificacion de cableado |  (CaPle con - presién: 3 m
Especificaciones comn (Plug-in) conector) : (Con cable)
, . Rango de » 9 '
Simbolo - Tipo presion [kPa] NPN l PNP el No se puede seleccionar
i seleccién de unidades*4
2 salidas i uni C (] ( cuando @ es N
A =} Ld — b No se puede seleccionar
Qo - , — . u i
B § 0a-101 o — | Ninguna (Unidad Sl dnicamente) C1 o Ninguno cuando @ esPoT
C © — [ J [ J
© — i i ni .
D g' ® | Ninguna (Uidad 1 iricamene) 6 Opcién*5 (Para mas informacién sobre Funcién/Aplicacion, consulta la pagina 69.)
E = [ J — [ J - -
5 - - — Simbolo| Tipo Nota
F o [ J — | Ninguna (Unidad S1 unicamente) - -
H 2 -100 a 100 — ° ° — | Sin opciones —
o - ‘ — c® Contratuerca larga de X
J — @ | Ninguna (Unidad SI tnicamente) E |© % funcionamiento ( No se puede
P | Sensorde| ©Oa-101 ) » 83 o | con destomillador seleccionar
T resion 1003 100 Salida analégicade 1a5V 23% cuando @ es J
P - a J © ¢ ‘G | Contratuerca Se puede
N | Sin presostato para vacio/sensor de presion 3 % € | redonda seleccionar
«4 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de unidades estén 273 3 Modelo de l]nicamgnte para
fijladas como kPa. €3 ) ; Tom\Hode Iegulacwonde la combinacion de
K | oo |funcionamiento cautelparadeseagadevacd | J y K
© con destornillador

0 Conexion de vacio (V)

Especificaciones de
L |alimentacion individual

Conexion de
alimentacion individual

Simbolo] Conexién de vacio (V)
06 a6
08 a8
07 g 1/4"
09 @ 5/16"

interferencias
de escape

del bloque*7?
P Con conexion comiin de alimentacion para det No se puede seleccionar
de presion (PD) del bloque cuando @ es J
Con valvula de Cuando se sclecciona J para @,
w prevencion de instala a vélvula de venteo aimosférico

‘F;-t' Vélvula de prevencion de
X interferencias de escape

0 una vélvula de descarga de vacio en
¢l centro del conexionado para vacio.

+5 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EL)

%6 Cuando se selecciona «K», «R» o «E» para @, hay un tornillo de regulacion de caudal de descarga
de vacio instalado de serie. No obstante, selecciénalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.

=7 Cuando se selecciona F o H para @ y se selecciona L para la opcion, el espacio para la regulacion del
tornillo se reduce. Se puede usar la opcién E para especificar productos cuyo uso resulte mas sencillo.
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Bloque

A

Unldad de vacio

Slstema de bus de campo

Serie ZK2

C€ ch

Consulta la pag. 2 0 para el eyector instalado en el
blogue y las pags. 65 a 68 para las dimensiones.

Forma de pedido de bloques de la unidad de vacio compatible con bus de campo

ZZK2 |0

4 A-A

& ééééééé

o Estaciones*’ 6 Sistema/Conexion 9 Escape e Unidad SI
Simbolo | Estaciones Nota Simbolo| Sistema Conexion Simbolo|  Escape Unidad individual seleccionable Simbolo Unidad SI
01 |[1estacidn| 2 salidas por estacion A a8 1 |Escape completo*2 ZK2C S0 | Sinunidad SI
02 | 2estaciones | (Valvula de alimentacion/ Sistemade | (PV comun) 2 | Escape individual ZK2F, ZK2H S EX260/EX500
’ : valvla de descarga) AN eyector @ 5/16" %2 Combinacién de escape directo y escape S6 EX600
08 |Bestiones | Méx. 16 salidas (PV comin) desde la placa final desde cada una de
«1 Para un rendimiento adecuado, el nimero de las estaciones
estaciones que pueden operar simultdneamente
depende del didmetro de la boquilla. Consulta el
nlmero max. de estaciones del blogue que
pueden operar simultineamente en la pagina 29.
@ unidad si
EX260 EX500
Simbolo Numero | Especificaciones Simbolo| Unidad SI Nimero de salidas | Especiicaciones del conector
Comun positivo | Comdn negativo Protocolo de | del conector de A3N | Sistema descentralizado Gateway 2 324, %5 M12
(NPN) (PNP) salidas | comunicacidn «4 Se pueden configurar 16 salidas conmutando el interruptor de ajuste integrado.
QA QAN DeviceNet® M12 x5 Si utilizas la unidad S| con 32 salidas, usa la unidad GW compatible con
NA NAN PROFIBUS DP M12 el sistema descentralizado Gateway EX500 2 (128 puntos).
NC NCN Sub-D EX600+
VA VAN CC-Link M12 _ _ _
DA DAN EtherCAT 32 M12 Simbolo| Prqtocolo Nimero de salidas
FA FAN PROFINET M12 Q DeviceNet®
EA EAN EtherNetIP™ M2 N PROFIBUS DP
—3 GAN | Ethernet POWERLINK M12 v CC-Link :
—3 KAN [O-Link M12 EB EtherNet/IP™ (unidad 10-Link)
- — — - DA EtherCAT (unidad IO-Link) 32
3 El modelo comun positivo (NPN) no esta disponible. FA PROFINET (unidad 10-Link)
WE Base inalambrica compatible con EtherNet/IP™*7
WF Base inalambrica compatible con PROFINET*?
ws Remoto inalambrico*”

#6 Las unidades I/O no se pueden montar sin unidad Sl.
#7 El sistema inaldmbrico es adecuado para uso Unicamente en paises en los
que sea conforme con la Ley sobre Radio y la legislacion de dichos paises.

Forma de pedido del conjunto del bloque de valvulas

Ejemplo (EX600)

ZZK204A-A1S6Q62-C
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ZK2C07R5NC1A-08

ZZK204A-A1S6Q62-C ----
* ZK2C07R5NC1A-08
= ZK2C10R5NC1A-08
# EX600-DXND :---eeveeeeeees ~ 1 juego (Ref. de unidad I/0) (estacién 1)

* EX600-DYNB 1 juego (Ref. de unidad I/O) (estacion 2)

« El asterisco indica el simbolo para el montaje.
* Prefijo para la referencia de la unidad individual.

3 juegos
1 juego

1 juego (Referencia del bloque)

estacion es la de la izquierda (lado D).

- Cuando el bloque se observa desde la conexién V, la primera

- Tras la referencia del bloque, especifica los eyectores a montar en orden

desde la primera estacion y, a continuacion, especifica las unidades /O
en orden desde la primera estacion, tal como se muestra en la figura.

pueden mezclar en el bloque.

- Consulta las referencias de las unidades 1/0 en la pagina 54.
- El escape completo y el escape individual de la conexién no se

- El rail DIN debe pedirse por separado. (Consulta la pagina 48.)



Unidad de vacio Serie ZKZDA

@ Polaridad de salida de unidad Sl, modelo de placa final 0 Estaciones de unidad I/0
Disponible Unicamente para EX600 Disponible Unicamente para EX600
Polaridad d Conector de Conector de Conector de alimentacion M12 IN/ — Ninguno
oardad @é | o inentaciéon M12,| alimentacion de OUT, cédigo A 1 1 estacion
salida de la 2 o T ———— —— T T
unidad Sl codigo B 7/ Disposicion y designacion de pins 1| Disposicion y designacion de pins 2 : :
(EX600-ED2) (EX600-ED3) (EX600-ED4) (EX600-ED5) 9 9 estaciones
Sin unidad S| — % Si no se selecciona una unidad SlI, el simbolo
Unidad SI, comun 2 3 6 8 sera «—».
positivo * La unidad Sl no estd incluida en las estaciones
Unidad SI, comun de unidades /0.
negativo 4 5 7 9 * Cuando se selecciona la unidad /O, esta se

envia por separado y debe ser montada por los
usuarios. Consulta el manual de funcionamiento
adjunto acerca del montaje.

* Comprueba que coincide con las especificaciones comunes de la valvula que se va a utilizar.
# Si no se selecciona una unidad SlI, el simbolo sera «—».

@ Opcién

Opciones seleccionables para bloque
Simbolo| Tipo (Consulta «Forma de pedido de los eyectores» en la pagina 20.)

E J K L P W
— Sin opciones o [ J o — — [ J
B Con fijacién de montaje sobre rail DIN para EX260/EX500%8 | @ [ J [ J [ J [ J [ J
C Con fijacién de montaje sobre rail DIN para EX600*8 [ J [ J [ J [ J [ J [ J
D | Con conexidn comin de alimentacién para descarga de presion (PD) | @ [ J [ J — | 0% [ J
L Especificaciones de alimentacion individual del bloque | @ [ J o O*9 — [ J

+8 El rail DIN debe pedirse por separado. (Consulta la pagina 46)

%9 Si seleccionas la opcién «D», selecciona la opcioén «P» para la unidad individual para el
bloque. Si seleccionas la opcién «L», selecciona la opcidn «L» para la unidad individual para
el bloque (debes seleccionar ©).

* Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético.

(Ejemplo: -BD)

Forma de pedido del conjunto del bloque de valvulas

Ejemplo (EX260)

ZK2C10R5NC1A-08 ZZK204A-A1SQA-B -+ 1 juego (Referencia del bloque)
+* ZK2CO7R5NC1A-08 ------- 3 juegos
* ZK2C10R5NC1A-08 ----+-- 1 juego

« El asterisco indica el simbolo para el montaje.

+ Prefijo para la referencia de la unidad individual.

ZK2C07R5NC1A-08

- Cuando el bloque se observa desde la conexién V, la primera
estacion es la de la izquierda (lado D).

- Tras la referencia del bloque, especifica la unidad individual desde la
primera estacion.

- El escape completo y el escape individual de la conexién no se
& pueden mezclar en el bloque.

@&"\@ - El rail DIN debe pedirse por separado. (Consulta la pagina 48.)
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Rz Unidad de vacio

Serie ZK2

C€ ch

A

IR Sistema de bomba de vacio + [ Vélvula +[Sin] Funcion de ahorro energético

Forma de pedido

ZK2P00

A_

Consulta la pagina 36 y 38 para ver la disposicién de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 57 para las dimensiones

0 Combinacidn de valvula de

K|[5[AIL] A-[08
0000 o

9 Tension nominal (Valvula de

0

e Presostato para vacio/Sensor de presion

alimentacion y valvula de descarga alimen-tacion/Valvula de descarga) Caracteristicas técnicas
inboq_élvula de alimentacion | Véwadedescaga| - |Simbolo Tension Simbolo|  Tipo Ra'n’go[lglg | [NPN [ PNP S EmaE
imbolo ———— resién [kPa . ;
N.C. ofvacion mtenida por puso N.C. 5 24 VDC P 2 salidas | seleccién de unidades*3
K (] — (] 6 12 VDC A Py — P
o - ’ —
J o+ - - B § 10120 [ J — | Ninguna (Unidad Sl tnicamente)
R — @2 L © e — | ® Ld
#1 Instala la valvula de descarga o el disyuntor de D s — @ | Ninguna (Unidad Sl tnicamente)
vacio en el centro del conexionado para vacio. E ) ° Py
*2 La valvula de alimentacién mantiene el vacio © —
mediante activacion (20 ms o mas). Al detener F 3 [ J — [ Ninguna (Unidad Sl tnicamente)
el vacio se activa la valvula de descarga. H 2 -100 a 100 ° °
Consulta las precauciones en la pagina 90. a _
, ] .. , J — @ | Ninguna (Unidad SI inicamente)
0 Conector (Valvula de alimentacién/Valvula de P | semsorde| 10120
descarga/Presostato para vacio " Salida analégicade 1a 5V
] P ‘ ) T | presion | -100a 100 9
Para véalvula de Para ' 3 : - —
alimentaciénivalvula| presostato | Csc;nrjlgg:odge N |[Sin presostato para vacio/sensor de presién
Simbolo|  de descarga: para vacio: T S Nota =3 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de unidades estén
300 mm (Conjunto | 2 m (Cable p(Con céble) fijadas como kPa.
de conector)** | con conector) !
L o [ ] No se puede seleccionar
L1 Ninguno ) cuando @ es N
L2 o Ninguno No se puede seleccionar
L3 Ninguno Ninguno cuando @ esPoT

+4 Para el conector con una longitud diferente de 300 mm, pide el conjunto

de conector de la pagina 44 por separado.

Conexion de vacio (V] Opcidn*5 (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.
g
Simbolo| Conexién de vacio (V) Simbolo| Tipo Nota
06 o6 — | Sin opciones —
08 g8 L
5 o Fijacién de montaje para Fijacién
7 B | unidad individual —
09 @ 5/16" (se incluyen las tuercas y pernos)
Especificacion de rosca Cuando se
c hembra de conexién PE selecciona R para
del sistema de bomba 0, debe
de vacio (M3) seleccionarse D.
Con conexion de No se puede
D | alimentacion individual (PD) seleccionar
para presion de descarga (M3)+*6 cuando @ es J
Uy
s Contratuerca larga de 4(.:""‘ Coeuera ga e
E | § g o |funcionamiento con funionaminto oo destolador No se puede
g g S | destornillador i\‘\".fr'* seleccionar
D > A /
¢ © @ | Contratuerca Contratuerca %’“J‘ ! cuando @ es_J Se
J | o870 | 2 puede seleccionar
Sz redonda N & -
] g N un|cam§nte para
E 3 3 Mod_c-)lo de_ Tornillo de regulacién de caudal la combinacion de
K S o funmonamleﬁtO N para descarga de vacio JyK
con destornillador
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*5 Cuando se requiera mas de una opcién, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BJ)

+6 Usa una conexién instantanea o una conexion con boquilla (M-3AU-4) para el conexionado. (D.E.: @ 6.2)

«7 Cuando “K” 0 “R” es seleccionado para @, hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de
vacio instalado de serie. No obstante, seleccidénalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.



0 Combinacién de valvula de

ZK2P00 K5

SRe e zeey Unidad de vacio

Serie ZK2

MTEEETATEIED Sistema de bomba de vacio + [f) Valvula + Compatible con [0-Link

UK

cA

A

lConsulta la disposicién de conexiones (incluyendo un circuito de ejemplo) en la pagina 38. ‘

Forma de pedido

A_

1]H
0006 0

9 Tension nominal (Valvula de

08
o o

9 Vacuostato compatible con 10-Link

alimentacion y valvula de descarga alimentacion/Valvula de descarga) o Rango de presion Especificaciones
Simbola Vélvula de alimentacion | Vélvula de descarga Simbolo| Tension [kPa] Con funcién de seleccion de unidades*!
N.C. N.C. 5 24 VDC 1 0a-101 [ J
K [ J [ ) 2 Ninguna (Unidad Sl Ginicamente)
2 -100 a 100 - - Ld —
4 Ninguna (Unidad SI Gnicamente)
+1 Las unidades del modelo sin funcién de seleccién de unidades
estan fijadas como kPa.
6 Conector 6 Opcidén*2 (Para mas informacién sobre Funcién/Aplicacién, consulta la pagina 69.)
) Simbolo Tipo Nota
Simbolo Cable con conector para |0-Link — [ Sin opciones —
(Con conector M12): 300 mm P
L . . Lo Fijacion
H [ B Fijacion de montaje para unidad individual _
L3 Ninguno (se incluyen las tuercas y pernos)
Especificacion de rosca hembra ¢
9 c Lo . C | de conexion PE del sistema —
onexidn de vacio (V) de bomba de vacio (M3)
Simbolo| Conexion de vacio (V)
06 g6
08 o8 D Con conexion de alimentacion individual (PD) . .
i R0T para presién de descarga (M3)*3 Conexion PD
09 J5/16"
E ;5 % S: ?;fé;:;f;::;?: Contratuerca larga de
S 3 ) funcionamiento con destornillador
S gy [con destornillador Se pue_de
E?’) 3 % Contratuerca sel_ecmonar
J [T ® Unicamente para
8 = > |redonda A
o8 o la combinacion de
=3 Modelo de JyK
] . »
K| §g |funcionamiento caudlpars dbsearga do vaco
F S | con destornillador P 9

*2 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BJ)

*3 Usa una conexion instantanea o una conexién con boquilla (M-3AU-4) para el conexionado. (D.E.: @ 6.2)

+*4 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante,
seleccionalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.
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0 Combinacién de valvula de

ZK2Q00

9 Tension nominal (Valvula de

SEELE e cyer Unidad de vacio

Serie ZK2

Sistema de bomba de vacio + [ Valvula + [Sin] Funcion de ahorro energético

Forma de pedido

KI[5][Al[L
0000

A_

C€&q
RoHS>

A

Consulta la pagina 27 para la forma de pedido del bloque, paginas
36 y 38 para ver la disposicion de la conexiones (incluido ejemplos
de circuitos), y paginas 62 a 64 para ver las dimensiones.

08
°o o

9 Presostato para vacio/Sensor de presion

alimentacion y valvula de descarga alimentacion/Valvula de descarga) Caracteristicas técnicas
Sinbob Valvula de alimentacion |Véviladedescarga| | Simbolo Tension Sinboo|  Tipo Ra'n’go[lglg : NPN | PNP | Gon funcion de seleccion
i — resion [kPa ’
N.C. Actvacion mantenida por puso N.C. 5 24 VDC P 2 salidas de unidades*3
K [ — [ J 6 12VDC A [ — o
9
J [ — — B 9 10180 [ ) — | Ninguna (Unidad SI Gnicamente)
R — @2 P © E — (] ®
#1 Instala la valvula de descarga o el disyuntor de D 8 — @ | Ninguna (Unidad SI dnicamente)
vacio en el centro del conexionado para vacio. E o P _ P
#2 Cuando se activa la vélvula de alimentacion (20 ms o mas), S - - —
esta se mantiene en la posicion ON incluso después de su F 8 [ ] — | Ninguna (Unidad SI dnicamente)
s h i : ] -100 a 100
desactivacion. Al activar la valvula de descarga, la vélvula H ) — ° )
de alimentacion se desconecta y se desactiva el vacio. o " ’ —
Consulta las precauciones en la pag. 90. J - @ | Ninguna (Unidad SI iicamente)
P_| Sensor de ‘10120 Salida analégicade 1a5V
9 Conector (Valvula de alimentacion/Valvula de descarga/Presostato para vacio) T | presion | -100a 100
Para vélvula de alimentacion/vélvula de descarga Para 0 i N |[Sin presostato para vacio/sensor de presion
Sinbol Especificacion Espeiicaci docabeado presostato 1 “oocor de g *3 Las unidades del modelo sin funcién de seleccién de unidades estén
i oo (PEEIING) pamate | el | Nola
(Plugin) | (Connodeconeso)* | 60 conector) (Con cable)
. No se puede seleccionar
C [ J Ninguno [ J cuando @ es N
. . No se puede seleccionar
C1 [ Ninguno Ninguno cuando @ esPoT
L | Ninguno [ [ ] No se puede seleccionar
L1 | Ninguno Ninguno [ cuando @ es N
L2 | Ninguno [ Ninguno No se puede seleccionar
L3 | Ninguno Ninguno Ninguno cuando @ esPoT

+4 Para el conector con una longitud diferente de 300 mm, pide el conjunto de conector

de la pagina 44 por separado.

@ Opcidn*5 (Para mas informacién sobre Funcién / Aplicacién, consulta la pag. 69.)

Tipo

Nota

— | Sin opciones

Especificacion de rosca hembra
de conexion PE del sistema
de bomba de vacio (M3)

()
ts
c
O
(6]
LR
s 3o
O')ma
[ ]
o8 >
UE‘%
©
23
[
o O
kS

Contratuerca larga
de funcionamiento
con destornillador

Contratuerca redonda

Modelo de
funcionamiento
con destornillador

g, Contratuerca larga de
funcionamiento con destornilador

Tornillo de regulacion de caudal
para descarga de vacio

Cuando se selecciona R
para @, debe
seleccionarse P.

Conexién PE

2| No se puede seleccionar

P | cuando @ es J Se puede
seleccionar unicamente
para la combinacion
deJyK

@ Conexion de vacio (V)
Simbolo] Conexién de vacio (V) Simbolo
06 o6
08 08 (¢
07 @ 1/4"
09 0 5/16" =
J
K
P

Con conexién comun de alimentacién para descarga de presion
(PD) del bloque

No se puede seleccionar
cuando @ es J

*5 Cuando se requiera mas de una opcioén, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EP)
%6 Cuando “K” 0 “R” es seleccionado para @, hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio
instalado de serie. No obstante, selecciénalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.
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ZK2Q00 K5

0 Combinacién de valvula de

e zeel Unidad de vacio

UK

erie ZK2

A

cA

Sistema de bomba de vacio + [$8)] Vélvula + Compatible con I0-Link

Consulta «<Forma de pedido del bloque» en la pagina 27 y la disposicion
de conexiones (incluyendo un circuito de ejemplo) en la pagina 36.

Forma de pedido

1]H A-
006 0

9 Tension nominal (Valvula de

08
o o

9 Vacuostato compatible con 10-Link

alimentacion y valvula de descarga alimentacién/Valvula de descarga) o Rango de presion Especificaciones
Simbola Vélvula de alimentacion | Vlvula de descarga Simbolo| Tension [kPa] Con funcién de seleccion de unidades*!
N.C. N.C. 5 24 VDC 1 0a-101 [ J
K [ J [ ) 2 Ninguna (Unidad Sl tinicamente)
2 -100 a 100 - - ® —
4 Ninguna (Unidad SI tnicamente)
+1 Las unidades del modelo sin funcién de seleccién de unidades
estan fijadas como kPa.
6 Conector 6 Opcidén*2 (Para mas informacién sobre Funcién/Aplicacién, consulta la pagina 69.)
) Simbolo Tipo Nota
Simbolo Cable con conector para |0-Link — [ Sin opciones —
(Con conector M12): 300 mm P
c Especificacion de rosca hembra de conexiéon Conexién PE .
H [ ] PE del sistema de bomba de vacio (M3)
Ninguno 2
= ° 3 3 Contratuerca larga r“é’f@ g, Contratuerca larga de funcionamiento
E s g de funcionamiento (@7, ~ [————
g 2 | con destomnillador P02
S 929 / Se puede seleccionar
‘s . P %
e Conexion de vacio (V) J | 988 E;%rg;zt:erca Unicamente para la
- = - 293g combinacion de J y K
Simbolo| Conexién de vacio (V) © 0
26 o g Modelo de =
06 K | € 3 funcionamiento Tornillo de regulacion de caudal
08 08 S o con destornillador  Ne-led) \ Para descarga de vacio
07 @ 1/4" p Con conexién comun de alimentacion para descarga de presion _
09 a5/16" (PD) del bloque

%2 Cuando se requiera mas de una opcioén, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EP)
+*3 Hay un tornillo de regulacion de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante,
seleccionalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.
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SEEELEEG A EEel Unidad de vacio c

Serie ZK2

M

U
C

DA

J

Bloque

Consulta las pags. 25 y 26 para el sistema de bomba de vacio instalado en el bloque, las pags. 36 y 39 para
la disposicién de conexiones (incluyendo circuitos de ejemplo) y las pags. 62 y 64 para las dimensiones.

ZZK2

Forma de pedido del bloque

04 A-|P|2|L
© o o o

0 @ Sistema/Conexion 9 Cableado de valvula de alimentacién y valvula de descarga*'
Estaciones Simbolo| ~ Sistema Conexién Cableado seleccionable para bloque @
Simbolo| Estaciones Pl @ 8 (PV comun) Simbolo Cableado (Vease la pag. 25 y 26)
01 |1 estacion Sgiﬁbm; é’ee @ 6 (PS comun) clct[ L L1 [L2]Ls
02 |2 estaciones PN vacio @ 5/16"(PV comdn) L | Cableado individual — — (] o [ ] o
: : @ 1/4" (PS comuin) F | Multiconector sub-D [ ] [ J — — — —
10 |10estaciones P | Conector de cable plano [ J [ J — — — —
+1 Cableado comun F/P disponible unicamente para el cableado de la electrovélvula.
El cableado individual se especifica para presostatos y sensores de vacio.
0 Opcidén2 (Para més informacién sobre Funcién / Aplicacion, consulta la pag. 69.) Forma de pEdldO del conjunto del bloque de valvulas
(Opciodn seleccionable para bloque
Simbolo Tipo O (Véase la pagina 25y 26.) .
E|J|K|P Ejemplo ZK2QO0R5NC1A-06
— | Sin opciones [ J [ J (] — ZK2QO00R5NC1A-08

Con fijacion de montaje en rail DIN*3

Con conexién comun de alimentacion
para descarga de presion (PD)

® 000

{J [ ] ® | O*

*2 Cuando se requiera mas de una opcion, indica los simbolos en orden
alfabético. (Ejemplo -BD)

*3 El rail DIN debe pedirse por separado. (Véase la pag. 48)

#4 Si seleccionas «D» para la opcién del bloque, selecciona «P» para la
opcién de unidad individual. (Debe seleccionarse ©.)
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ZZK204A-P2P-B --:--cveeveeeee 1 juego (Referencia del bloque)
+* ZK2QOOR5NC1A-08 ++-++c-2+++ 3 juegos
* ZK2QOOR5NC1A-06 -----++ee 1 juego

+ El asterisco indica el simbolo para el montaje.
+ Prefijo para la referencia de la unidad individual.

- Cuando el bloque se observa desde la conexién V, la primera
estacion es la de la izquierda (lado D).

-Tras la referencia del bloque, especifique la unidad individual
instalada desde la primera estacion.

- El rail DIN debe pedirse por separado. (Véase la pag. 48)



Caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas generales

Unidad de vacio Serie ZK2|:|A

Especificaciones comunes de la valvula

Rango de tempe- | -5 @ 50 °C/| Sin sensor de presién/presostato, con presostato Modelo*4 ZK2-VALIK ZK2-VALCIR ZK2-VALJ
ratura de trabajo | 0 a 50 °C Con sensor de presion Tibo de actuacion*s Vélvula de alimentacion: N.C.| d\llvﬂa‘g‘%'g%ﬁ{%ﬁﬁ'ﬁgﬂoﬁmj‘ggi‘%ﬂcgﬁ " Valvula de alimentacin: N.C.
(sin condensacion) | 5 a 50 °C | Presostato con funcién de ahorro energético P Vélvula de descarga: N.C. | Valvula de degcgrga: N.C. | Vélvula de descarga: Ninguna
Fluido Aire Configuracion de la vélvula* Doble de 2 vias de mando asistido 2 vias de mando asistido
. . Sin sensor de presion/presostato Rango de presion de trabajo 0.320.6 MPa
2 )
zis::;r:::: 30 m/s con sensor de presion Diseno de la véalvula Sellado de asiento
20 m/s? Con presostato Accionamiento manual Modelo de pulsador
. . Sin sensor de presién/presostato Tensién nominal 24 VDC, 12VDC
2 )
iFr{:::ct:)lil: :3 150 m/s con sensor de presién Consumo de energia 04 W
100 m/s2 Con presostato Cable (ZK2-LVs+-A Seccion transversal: 0.2 mm2 (24 AWG)
Normas Marca CE/UKCA, RoHS able ( ) Didm. ext. aislante: 1.4 mm

1 Las caracteristicas se satisfacen cuando la prueba se realiza
durante 2 horas en cada una de las direcciones X, Yy Za 10
a 500 Hz sin activacion. (Valor inicial)

+2 Las caracteristicas se satisfacen cuando la prueba se realiza una vez
en cada una de las direcciones X, Y y Z sin activacion. (Valor inicial)

+*3 En el caso del tipo de valvula R (valvula de descarga de
activacion mantenida por pulso vinculada), la resistencia a
impactos es de 50 m/s2.

+4 Consulta el Conjunto de valvula en la pagina 44 para conocer la referencia de la vélvula.

*5 ZK2-VALIR: Tras la activacion instantanea de la valvula de alimentacién (20 ms o mas),
el estado ON se mantiene sin activacion. Al activar la valvula de escape, la
valvula de alimentacion se desactiva simultdneamente.

ZK2-VALIK: La vélvula de alimentacion de desconecta cuando no estd activada. Seleccione este
modelo cuando se use un presostato con funcién de ahorro energético

+6 La serie V100 se usa como valvula de pilotaje. Para mas detalles sobre la serie V100, consulta la serie

V100 en el catadlogo Web y las precauciones de las electrovalvulas de 3/4/5 vias.

Aplicacion y el rango de presion de trabajo de cada conexion

Conjunto de valvula

N
%
N

Sistema de eyector Sistema de bomba de vacio

Conexion Descripcion Sistema de eyector Sistema de bomba de vacio
Conexion de alimentacion |  Suministro de aire comprimido .
... Parapresiéndeaire | parafuncionamiento deleyector |
PV (Rango de presion de trabajo) 0.3a0.6 MPa*7 *8 —
Conexion de alimentacion . .
s . — Fuente de vacio (Bomba de vacio)
_Parapresiondevacio |
(Rango de presion de trabajo) — 0 a-100 kPa
Conexidn de alimentacion . Suministro de aire comprimido
L o Para opcion L . Lo
PS |._parapresiondepilotaie | | U 7T Tl Jpara valvula de pilotaje
(Rango de presién de trabajo) 0.320.6 MPa
Conexién de alimentacion individual| ~ Presion de descarga Suministro de aire comprimido para ajuste
pp |.. paaprestndedescarga | ] individual (Opeidn) ...
" . 0a 0.6 MPa (PD < PV,
(Rango de presion de trabajo) PD < PS para opcion L) 0a 0.6 MPa (PD =< PS)
\Y Conexion de vacio Para conectar equipo de adsorcion, incluyendo ventosas
EXH | Conexion de escape |Escape cuando se acciona el eyector*gl —
pg | Conexionde escape de Escape cuando se acciona la valvula*'?
presion de pilotaje

7 Enlos modelos sin valvula, la presién puede ser 0.3 MPa o menos. (Sistema de eyector)

8 Elblogue se puede usar a 0.3 MPa o menos cuando es un bloque para SUP individual. Para 0.2 MPa o menos, seleccione K o J para el tipo de valvula. Presién de regulacién como PV < PS.
#9 En los eyectores con silenciador, el aire se descarga desde A (ranura situada a ambos lados). En el modelo de conexién de escape, el aire se descarga desde B.
#10 La presion de pilotaje para eyectores se descarga desde el eyector y el escape comun. El sistema de bomba de vacio descarga aire desde la conexién PE del espaciador.
El' modelo de rosca hembra (M3) esta disponible con la opcion [C] para conexion PE para el sistema de bomba de vacio.
Si se selecciona la opcion [C] para la vélvula de tipo R, se aplican las siguientes condiciones de trabajo.
-Selecciona el modelo con conexién de alimentacion (PD) para presién de descarga como opcion.

Unidad individual/Blogue: Opcidn [D]
Para blogue: Opcién [P]
-Presion de vacio para la conexién PV: -60 a -100 kPa

-El tiempo de activacion de la valvula de descarga: 200 ms 0 més cuando la conexion PD descarga a la atmésfera
500 ms o mas cuando se suministran 0.1 MPa a la conexion PD
Si el producto se usa fueras de estas condiciones de funcionamiento, ponte en contacto con tu proveedor SMC.
#11 En los sistemas de bomba de vacio, si se libera el vacio cuando el conexionado del lado de la conexion en V estd restringido, la presién interna de la conexion en V aumentara, lo que puede provocar el desprendimiento
de la junta del cuerpo del filtro. Por lo tanto, cuando la presién interna aumente durante la liberacion del vacio, intente mantener la presién a 0.1 MPa o menos.
Dependiendo de las condiciones del conexionado, de la conexion en V'y de la forma de la pieza de adsorcion, si existe preocupacion por el aumento de la presién interna, seleccione la opcién con una conexion de
suministro de presién de liberacién (PD) y ajuste la presin de suministro de la conexién PD a 0.1 MPa 0 menos.

Calidad del suministro de aire

Suministrar aire que contenga particulas extrahas, agua, aceite, condensacion, etc. podria provocar fallos de funcionamiento de la valvula de
alimentacion y de la valvula de descarga. Por tanto, instala un equipo de tratamiento de aire en el lado de entrada del producto (consulta el
ejemplo de conexionado siguiente) y realiza periédicamente el mantenimiento para controlar el adecuado suministro de aire.

Equipo de tratamiento de aire
Filtro de linea Secador de aire
principal por refrigeracion, Filtro de aire, Regulador,
serie AFF Serie IDF Serie AF serie AR
. i | I —
= IR
—— o iNm—h I I
;;- /|
: u
Compresor
de aire con
tornillo ~

Filtro micrénico,

serie AFM |

;
|
1] = -
!! I"|S'| blina d ite del ? -|!|JII|I
i la neblina de aceite del compresor 3 -ﬂl.l'l
i
I
i
i
i
i

pasa a través del filtro de aire y entra en = A

el producto, la grasa aplicada en la .}-:-}
valvula de conmutacién se puede R il
deteriorar o salirse, pudiendo afectar i

negativamente al funcionamiento de la Sistema de eyector
valvula. Recomendamos instalar un AFM serie ZK2[JA

para prevenir dichos problemas.
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Serie ZK2[ 1A

Caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas del eyector

Filtro de succion

Elemento Modelo| ZK2(107 | ZK2[110 | ZK2[112 ZK2[ 115 Grado de filtracion 30 um
Diametro de boquilla [mm] 0.7 1.0 1.2 1.5 nominal M
Ma Conexién de escape [Vmin (ANR)] 34 56 74 89 Area de filtracién 510 mm?
X. - -
caudal de | ESCaPe con silenciador/ | 1, (ANR)] 29 44 61 67
succion®? Escape completo
Escape con silenciador de alta reduccion deruido | [I/min (ANR)] 34 56 72 83
Consumo de aire*! [I/min (ANR)] 24 40 58 90
Max. presion de vacio*! [kPa] -91
Rango de presion de alimentacién*2 | [MPa] 0.320.6 (0.12a0.6)
Presion de alimentacion estandar*3 | [MPa] 0.35 [ 0.4(0.37)
1 Valores a la presion de alimentacion estandar. Valores basados en el estandar de mediciones de SMC.
Dependen de la presion atmosférica (clima, altitud, etc.) y del método de medicién.
#2 El valor entre () corresponde al modelo sin valvula.
*3 El valor entre () corresponde al modelo sin valvula. Para tamafo de boquilla 07 a 12, el valor es comun a los
eyectores con valvula y sin valvula.
Max. Numero de estaciones del bloque que pueden operar simultaneamente**
Elemento ____——————Modelo (Tamano de boquilla) ZK2[107 ZK2[110 ZK2(112 ZK2(115
Conexién (PV) Alimentacion desde un lado 8 5 4 3
de alimentacién Escape completo Almentacion desde ambos lados 10 7 5 5
para presion de | Conexion de escape individual, Escape | Aimentacion desde un lado 8 6 6 3
aire O 8, @ 5/16" | con silenciador de alta reduccion de ruido | Aimentacicn desde ambos ados 10 9 9 6

Nivel de ruido (valores de referencia)

=4 Siempre que el nimero de estaciones que pueden operar simultdneamente sea igual o inferior al

| valor de la tabla, el bloque tendré disponibles

hasta 10 estaciones.

Elemento Modelo ZK20107 ZK2[110 ZK2[112 ZK2[115
Nivel de ruido | ZK2G (Escape con silenciador de alta reduccion de ruido) 46 55 63 69
[dB (A)] ZK2A (Escape con silenciador) 59 66 75 76

Valores reales en las condiciones de medicién de SMC (Valores no garantizados).

Peso

Unidad individual

Sensor de presion/Presostato para vacio

Placa base del bloque

Modelo de unidad individual Peso [g] Sensor de presién/Presostato para vacio Peso [g]
ZK2POOKCINCIA 97 ZK2-PS[I-A (Excepto porcion de cable) 5
(Sistema de bomba de vacio, Unidad individual, Sin sensor de presion/presostato) ZK2-ZS[J-A (Excepto cable con conector) 14
ZK2ACKONOA 95
(Sistema de eyector, Unidad individual, Sin sensor de presion/presostato)

ZK2ATINONN (Sistema de eyector, Unidad individual, Sin valvula’) 54
ZK2 (Una estacion para el bloque, Sin sensor de presion/presostato) 99

1 estacion

2 estaciones

3 estaciones

4 estaciones

5 estaciones

6 estaciones

7 estaciones

8 estaciones

9 estaciones [10 estaciones|

Peso [g]

129

132

135

138

141

144

147

149 152

155

@ Calculo del peso para el tipo de bloque

(Peso de unidad individual x Nimero de estaciones) + (Peso del sensor de
presion/presostato para vacio x NUmero de estaciones) + Placa base
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Ejemplo) Bloque de 5 estaciones con sensores de presion

999x5uds.+59x5uds.+141g=




Caracteristicas de escape del eyector / Caracteristicas de caudal (valor representativo)

Unidad de vacio Serie ZKZDA

* Las caracteristicas de caudal se corresponden
con la presién de alimentacion estandar.

ZK2[107
Caracteristicas de escape Caracteristicas de caudal
-100 50 -100
90 45 g 0
§ -60
Caudal de succién
-80 (Conexién de escape) 40 3 -40 \
Presion de vacio S
s ~ g
70 4 ba BT = & 20 =
4 Py = % Conexioén de escape
—_ 2 P <z Escape con silenciador/Escape completo \L‘\
g '/\ i / £c 0 l
X, -60 // RESN 30 EE 0 10 20 30 40
2 4 >< == Caudal de succion [I/min (ANR)]
g " /] // Caudal de succion 2=
g 50 =7 (Escapecon 25§ o
s / / silenciador de alta o o
@ g% reduccién de ruido) S E Caracteristicas de caudal
& -40 g — 208 2
/ Caudal de succién 55 100
/ (Escape del silenciador/ §o
K Escape completo —
-30 109p° CoMmp ) 15 g -8
Consumo de aire % \
g
20 10 g 80 \
[0
©
c -40 - :
i<l Escape con silenciador de
-10 5 3 alta reduccién de ruido
& 20 —7
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0 10 20 30 40
Presion de alimentacion [MPa] Caudal de succién [I/min (ANR)]
ZK2(110
Caracteristicas de escape Caracteristicas de caudal
-100 100 -100
90 90 $ A
4 — | o \
g -60
> \
-80 80 2 \
i4 f . c -40
Presion de vacio Caudal de succién ]
(Escape con silenciador de —_ 4 B
=70 alta reduccién de ruido) — | 70 TE o -20 Conexion de escape
. Caudal de P /-/ < <Z,; Escape con silenciador/Escape completo N
IS succién L--—"A F==t 0 L L L
Q. .0 b—— £
= 60 (Conexion / pes 60 g E 0 10 20 30 40 50 60
o de escape 7T == Caudal de succién [I/min (ANR)]
8 { // o £
> L7 / QT
3 50 > 508 3
° \,// /" ’\ i)
S ” © Q Lo
5 /' / Caudal de succion SE Caracteristicas de caudal
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Serie ZK2[ 1A

* Las caracteristicas de caudal se corresponden

Caracteristicas de escape del eyector / Caracteristicas de caudal (valor representativo)  conla presion de alimentacion esténdar.

ZK2[ 112
Caracteristicas de escape Caracteristicas de caudal
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ZK2[115 - Las siguientes graficas muestran las caracteristicas del eyector con vélvula. (Contacta con SMC para los modelos sin valvula.)
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Caracteristicas de caudal del sistema de bomba de vacio / ZK2P00

Unidad de vacio Serie ZKZDA

Caracteristicas de caudal de descarga de vacio

La gréfica muestra las caracteristicas de caudal de succion del sistema
de bomba de vacio con varias presiones de vacio.

La grafica muestra las caracteristicas de caudal con varias presiones de alimentacion cuando el
tornillo de regulacién de caudal para descarga de vacio se abre desde el estado totalmente cerrado.

ZK2[JCJ(Sistema de eyector)

Presion de vacio [kPa]
o
o

N
o o

5 10 15 20 25 30
Caudal de succién [I/min (ANR)]

o

E 40 05 &
L o
% / | =3
£ 30 1 04 5
£ — 03 8
g /// ’ 3
220 Vi £
8 [ 02 3
— 28
° // o
g 10 7 S
K 3
(-% a
o o
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Apertura del tornillo de regulacién [N.© de giros]

El caudal de succidn real en el punto de succién varia en funcién de las
condiciones de conexionado a la conexion de vacio. (La gréfica anterior
muestra el valor cuando la conexién V es @ 8.)

El caudal de descarga real en el punto de succién varia en funcién de las
condiciones de conexionado. (La grafica anterior muestra el valor del
modelo ZK2B07.)

ZK2[J[JC](Sistema de bomba)

20 //
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a:': 60 E
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£ 4w el 04 %
= 035 &
) / L 03 &
s 30 /’7 E
2 L 0.2

8 Z 3
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g 8
g o
S

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Apertura del tornillo de regulacién [N.° de giros]

El caudal de descarga real en el punto de succién varia en funcién de las
condiciones de conexionado.

Sistema de bomba de vacio Caracteristicas de caudal del canal de vacio y la descarga de vacio

Tamafio de conexion

Caracteristicas de caudal de V — PV (lado de vacio)

Caracteristicas de caudal de PS — V (lado de descarga de vacio)*!

Conexién PV | Conexién V | C[dm3/(s-bar)] b Cv

Q [/min (ANR)]*2| C[dm3/(s-bar)] b Cv Q [/min (ANR)]*2

a6 @8 0.39 0.14 0.09

90 0.20 0.06 0.04 45

*1 Cuando el tornillo esta totalmente abierto

*2 Estos valores se han calculado segun la norma ISO 6358 y corresponden al caudal medido en condiciones estandar a una presién de alimentacién de
0.6 MPa (presion relativa) y a una presion diferencial de 0.1 MPa.

Como leer el grafico de las caracteristicas de caudal

o
3
o
x

Presion de vacio
iy

Qi1

Qmax.

Caudal de succién

Las caracteristicas de caudal indican la relacion entre la presién de vacio y el caudal de succion del
eyector y muestran que, cuando el caudal de succién varia, la presion de vacio también varia. En
general, esto indica la relacion a la presién de trabajo estandar del eyector.

En el grafico, Pmax. indica la presién maxima de vacio, mientras que Qmax. indica el caudal
maximo de succion. Estos son los valores que se publican como caracteristicas técnicas en los
catdlogos, etc. Los cambios en la presion de vacio se explican a continuacion en orden.

1. Si la conexién de succion del eyector esta cerrada y sellada, el caudal de succién se hara "0"y la
presién de vacio aumentara hasta su valor maximo (Pmax.).

2. Si la conexidn de succién se abre gradualmente y se permite el flujo de aire (hay una fuga de
aire), el caudal de succién aumentard y la presion de vacio disminuira. (La condicién de P1y Q1)

3. Si la conexion de succién se abre completamente, el caudal de succiéon aumentara hasta su valor
maximo (Qmax.), mientras que la presién de vacio se reducira hasta hacerse casi «0» (presién
atmosférica).

Como se describe anteriormente, la presién de vacio varia cuando lo hace el caudal de succién. En
otras palabras, si no hay fugas en la conexion de vacio (V), la presion de vacio puede alcanzar su
valor maximo; sin embargo, a medida que aumentan las fugas, la presién de vacio disminuye. Si la
cantidad de fuga es igual al caudal maximo, la presién de vacio se anula casi completamente.
Cuando se adsorban piezas de trabajo que sean permeables, estén sujetas a fugas, etc., sera
necesario tener precaucion ya que la presion de vacio puede que no sea muy elevada.
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Serie ZK2[ 1A

Presostato |
para vacio

Sensor de presion/Presostato para vacio Sensor de
Caracteristicas técnicas presion

LN
"

Sensor de presic’m (Consulta la serie PSE en el catalogo Web y el Manual de funcionamiento para obtener mas detalles.)

Modelo (Unidad de sensor: referencia estandar) ZK2-PS1-A (PSE541) ZK2-PS3-A (PSE543)
Rango de presion nominal -101 a 0 kPa -100 a 100 kPa
Presion de prueba 500 kPa
Tension de salida 1a5VDC
Impedancia de salida Aprox. 1 kQ
Tension de alimentacion 12 224 VDC =10 %, fluctuacion (p-p) 10 % o menos
Consumo de corriente 15 mA o menos
Precision +2 % fondo de escala (Temperatura ambiente a 25 °C)

Linealidad +0.4 % fondo de escala
Repetitividad +0.2 % fondo de escala
Efecto de la tension de alimentacion +0.8 % fondo de escala
Resistenciaa | Rango de temperatura Almacenado: -20 a 70 °C (sin condensacioén ni congelacion)
la intemperie | Rango de humedad En funcionamiento/Almacenado: 35 a 85 % H.R. (sin condensacion)
Caracteristicas de temperatura +2 % fondo de escala o menos (Temperatura ambiente: 25 °C referencia)
Material Carcasa i : Cub.ierta de resina: PBT : :
Seccion de deteccién de presion Area de recepcion de presion del sensor: silicona, junta térica: HNBR
Cable Cable Cabtyre de vinilo oleorresistente (e|.I'Fl)tiCO), 3 hilos, 2.7 x 3.2 mm, 3 m Seccidn transversal: 0.15 mm?2
Didm ext. aislante: 0.9 mm

Presostato para vacio (Consulta la serie ZSE/ISE10 en el catalogo Web y el Manual de funcionamiento para obtener mas detalles.)

Modelo (Unidad de deteccion: referencia estandar) ZK2-ZSELICIC-A (ZSE10) ZK2-ZSFLICICI-A (ZSE10F)
Rango de presion nominal -101 a 0 kPa -100 a 100 kPa
Rango de presion de regulacion / Rango de visualizacion de presion -105 a 10 kPa -105 a 105 kPa
Presion de prueba 500 kPa
Incremento minimo ajustable 0.1 kPa
Tension de alimentacion 12 a 24 VDC =10 %, fluctuacion (p-p) 10 % o menos (Protegido frente a conexion inversa)
Consumo de corriente 40 mA 0 menos
Tipo de salida 2 salidas de colector abierto NPN o PNP (seleccionable)
Corriente de carga max. 80 mA
Salida digital Méx..tfensiér] aplicada 28V (co.n salida NPN)
Tension residual 2V 0 menos (a corriente de carga de 80 mA)
Tiempo de respuesta 2.5 ms 0 menos (con funcién antiparpadeo: 20, 100, 500, 1000, 2000 ms)
Proteccién frente a cortocircuitos Si
Repetitividad +0.2 % fondo de escala =1 digito
Histéresis Modo de histéresis - Variable desde 0*1
Modo de ventana comparativa
Tipo de display 3+1/2 digitos, LED de 7 segmentos, display de un color (rojo)
Precision del indicador +2 % fondo de escala +1 digito (temperatura ambiente de 25 +3 °C)
LED indicador Se enciende cuando la salida esta activada. OUT1: Verde, OUT2: Rojo
Proteccién 1P40
) i Rango de temperatura Almacenado: -10 a 60 °C (sin condensacién ni congelacion)
IF;ei?':ts:;r;:Zrai: Rango de humedad En funcionamiento/Almacenado: 35 a 85 % H.R. (sin condensacion)
Resistencia dieléctrica 1000 VAC durante 1 minuto entre los terminales y la carcasa
Resistencia de aislamiento 50 MQ o mas (500 VDC medido mediante megaohmimetro) entre terminales y carcasa
Caracteristicas de temperatura +2 % fondo de escala (Temperatura ambiente: basada en 25 °C)
Cable Cable de vinilo oleorresistente de alta resistencia, 5 hilgs, @ 3.5,2m Seccion transversal: 0.15 mm2
(26 AWG) Diam ext. aislante: 1.0 mm

+1 Sila presién aplicada varia alrededor del valor de ajuste, la histéresis debe ajustarse a un valor superior al valor de fluctuacién. De lo contrario, podrian producirse vibraciones.

Descripcion (Presostato para vacio)

Indicador de salida
(OUT1) (verde)

Se enciende cuando OUT1 esta activada. Terminal de conexion Cable con conector

Se enciende cuando OUT2 esté activada. Indicador de salida (OUT1) (verde)
Presostato para vacio con funcién de ahorro energético: el LED (rojo) se
ilumina cuando la valvula de pilotaje para valvula de alimentacién se activa.
Display LED Muestra la presién actual, el modo de ajuste y el cédigo de error.
Selecciona el modo o aumenta el valor de ajuste de ON/OFF.

Indicador de salida
(OUT2) (Rojo)

botén (SET)

[EBoton (uP) Usalo para cambiar al modo de visualizacion del valor superior. Display LED

) Selecciona el modo o disminuye el valor de ajuste de ON/OFF.
[ElBotén (OWN) Usalo para cambiar al modo de visualizacién del valor inferior. Botén (UP) ——F
([Slbotén (SET) Usalo para cambiar el modo o establecer el valor de ajuste.

+ Para mas detalles sobre los distintos métodos de ajuste y funcionamiento, consulta el
manual de funcionamiento.

Boton (DOWN)
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Especificaciones del presostato para vacio con funcion de ahorro energético

Unidad de vacio Serie ZKZDA
My

s Vacuostato \
compatible con
10-Link

Presostato para vacio .
con funcién de ahorro "l;l
energético |\ |,

Presostato para vacio con funcion de ahorro energético
(Para mas detalles, consulta el manual de funcionamiento de ZK2-ZSVCICICJ-A en la web de SMC.)

Modelo

ZK2-ZSVLIIC-A

Rango de presién nominal

-100 a 100 kPa

Rango de presion de regulacion

-105 a 105 kPa

Presion de prueba

500 kPa

Incremento minimo ajustable

0.1 kPa

Tension de alimentacién

12 a 24 VDC £10 %, fluctuacién (p-p) 10 % o menos (Protegido frente a conexiéon inversa)

Consumo de corriente

40 mA 0 menos

Tipo de salida

Colector abierto NPN o PNP, OUT1: Uso general, OUT2: Control de valvula

Corriente de carga max. 80 mA
salida digital Max. .t’ensiér'l aplicada 26-.4 VDC
Tension residual 2 V o menos (a corriente de carga de 80 mA)
Tiempo de respuesta 2.5 ms 0 menos (con funcién antiparpadeo: 20, 100, 500, 1000, 2000 ms)
Proteccion frente a cortocircuitos Si
Repetitividad +0.2 % fondo de escala +1 digito
Histéresis [ Modo de histéresis Variable desde 0*1

Tipo de display

3+1/2 digitos, LED de 7 segmentos, display de un color (rojo)

Precision del indicador

+2 % fondo de escala +1 digito (temperatura ambiente de 25 +3 °C)

LED indicador

Se enciende cuando la salida esta activada. OUT1: Verde, OUT2: Rojo

Proteccion

IP40

Resistencia a la | Rango de temperatura de trabajo

-5a50°C

intemperie Resistencia dieléctrica

1000 VAC durante 1 minuto entre los terminales y la carcasa

Resistencia de aislamiento

50 MQ o0 mas (500 VDC medido mediante megaohmimetro) entre terminales y carcasa

Caracteristicas de temperatura

+2 % fondo de escala (a 25 °C en un rango de la temperatura de funcionamiento de -5 y 50 °C)

Cable

Cable: 5 hilos @ 3.5, 2 m Seccion transversal: 0.15 mm2 (26 AWG) Diam. ext. aislante: 1.0 mm

*1 Sila presion aplicada varia alrededor del valor de ajuste, la histéresis debe ajustarse a un valor superior al valor de fluctuacion. De lo contrario, podrian producirse vibraciones.

Especificaciones del vacuostato compatible con 10-Link

Vacuostato compatible con I0-Link

(Para mas detalles, consulta el manual de funcionamiento de ZK2-ZSCILOOCIC-A en la web de SMC.)

Modelo

ZK2-ZSELJOOO-A ZK2-ZSFLIOOO-A

Rango de presion nominal 0a-101 kPa —100 a 100 kPa
Rango de presion de regulacion 10 a—105 kPa —105 a 105 kPa
Presion de prueba 500 kPa

Incremento minimo ajustable 0.1 kPa

Tension de alimentacion 24 VDC £10 %, fluctuacién (p-p) 10 % o menos (Protegido frente a conexion inversa)
Consumo de corriente 40 mA max.

Salida digital Tipo de salida Colector abierto PNP, OUT1, OUT2: Control de valvula
Tension residual 2V o menos (a corriente de carga de 80 mA)
Proteccion frente a cortocircuitos Si

Repetitividad +0.2 % fondo de escala +1 digito (temperatura ambiente de 25 +3 °C)

Histéresis Variable desde 0.1

Tipo de display

3+1/2 digitos, LED de 7 segmentos, display de un color (rojo)

Precision del indicador

+2 % fondo de escala +1 digito (temperatura ambiente de 25 +3 °C)

LED indicador

Se enciende cuando la salida de la electrovalvula esta activada. Salida de la valvula de descarga (OUT1): Verde, Salida de la valvula de alimentacion (OUT2): Rojo

Filtro digital

Variable de 0 a 10 s (incrementos de 0.01 s)

Proteccion

1P40

Resistencia dieléctrica

1000 VAC para 1 min. entre los terminales y la carcasa

Resistenciaala " - -
Resistencia de aislamiento

50 MQ o mas (500 VDC medido mediante megaohmimetro) entre terminales y carcasa

intemperie
P Rango de temperatura de trabajo

En funcionamiento: -5 a 50 °C, Aimacenado: -10 a 60 °C (sin condensacion ni congelacion)

Rango de humedad de trabajo

En funcionamiento/Almacenado: 35 a 85 % H.R. (sin condensacioén)

Caracteristicas de temperatura

+2 % fondo de escala (Referencia 25 °C)

Cable

Cable 3 hilos, @ 3.4, 300 mm
Cable con conector para valvula, Diam. ext. aislante: 1.0 mm, 45 mm

Tipo 10-Link

Dispositivo

Version 10-Link

V1.1

Velocidad de comunicacién

COM2 (38.4 kbps)

Fichero de configuracion

Fichero IODD *?

Especificaciones

de comunicacion

Tiempo minimo de ciclo 4.0 ms

Longitud de los datos de proceso Datos de entrada: 4 bytes, datos de salida: 2 bytes
Comunicacion de datos previa solicitud Si

Funcion de almacenamiento de datos Si

Funcién de eventos Si

ID de vendedor

131 (0 x 0083)

*1 El archivo de configuracion se puede descargar desde la web de SMC, https://www.smc.eu
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Serie ZK2[ 1A

Ejemplos de circuito interno y cableado

Sensor de presion

Presostato para vacio con funcion de ahorro energético

Vélvula de alimentacion/Vélvula de descarga

ZK2-PS[-A

Marrén DC (+)

=
2
§ 1kQ [NegroOUT1 | 15404
P (Salidaanalégica) | - T vpC
HEN
s Azul DC (-)

= 7

Tipo de salida de tensién: 1a5V,
Impedancia de salida: Aprox. 1 kQ

Presostato para vacio
ZK2-ZSCIACIT-A (NPN, 2 salidas)

———————~1Marrdén DC (+)

|

s N

: '§> lNegro OUTH

Il | M| 12a24
: § r : BlancoOUT2 | ™ .|, VDG
s ++< FUNC

L - Azul DC (-)

Max. 28 V, 80 mA, Tension residual:

2V o0 menos

ZK2-ZSOBO-A
(PNP 2 salidas)
=== ———— 1Marrén DC (+)

| §:|J 4”3 {Negro OUTH

e %Blegro

I|a anco Carga]

ile louT 2 *1l12a
1E; — K1 -T24VDC
15 ———4Func |
B JAzulDC (-)

Max. 80 mA
Tensién residual: 2 V o menos

*

El terminal FUNC se conecta cuando se usa la

funcién de copiado. (Para mas detalles, consulta el
manual de funcionamiento de la serie ZSE10/ISE10

en la web de SMC.)

I0-Link: Datos de proceso

ZK2-ZSVALC-A (NPN, 1 salida)

Presostato digital
(salida NPN)
+

— -— Marrén
OuUTH NegrOE
OuT2 A8l 24vpCo
ﬁ FUNC : | | :Grs” =T45vpcr2
- Azul (
A :r i
vélvulade C ~ Blanco {
pilotaje para B -

descarga Conjunto de cable de

Yconector (ZK2-LWA20-A)

ZK2-ZSVBO-A
(PNP 1 salida)
Presostato digital

(salida PNP) )
+ —-—Marrén
8 % [OUT1 Negro
OUT2 9] 124 VDG o
FUNC 1| jarg” | 12 vDC-2
_ Azul
Vélvula de pilotaje A + I
para alimentacion c - [
Valvula de pilotaje B + Blanco
para descarga Conjunto de cable de
conector (ZK2-LWB20-A)

#1 El cable gris (FUNC) se conecta cuando se acciona la
valvula de alimentacion mediante la funcion de ahorro
energético (para adsorcion de la pieza). (Para mas
detalles, consulta el manual de funcionamiento de ZK2-
ZSVUOOO-A en la web de SMC.)

%2 Cuando la tensiéon nominal de la valvula sea de 12 VDC,
asegurese de aplicar VDC.

Relacion entre los datos de proceso y el valor de presion

ZK?2-ZSEL }(00-A (Para 0 a -101 kPa)

Valor de presion

Valvula de tipo K/R (Con valvula de
alimentacién/valvula de descarga)

Para vélvula Blanc

alimentacion

-+

I
de descarga :
(-, +) |
Bobina |

I

COM :
(+,-) |

I

Bobina |

I

I

I

I

Valvula de tipo J (Con valvula de
alimentacién/Sin valvula de descarga)

-+

Presostato de vacio compatible con 10-Link
ZK2-ZSELIOOO-A

Presostato digital -9
P Marrén L+i [
_ < | | ¢ L+ 1
S—H 72* Blanco OUT1, -|Unidad |
H pareoour2] || i'o"-i”k i
g Negro C/Q ! ! 1C/Q i
R |
| S|

+

A i

c|:; 1|

B |

L
Conjunto de cable de conector
(ZK2-LW34-A)

ZK?2-ZSFL}OO-A (Para -100 a 100 kPa)

Valor de presion

medido (PD) A medido (PD) A
o 0 4200 [---mmmmee e
T 4000 [---mmmmmme
Valor de presién
i [kPa]
105 100 Lo o
T >
: 0 -100 -105
Valor de presion
[kPa]
10 : : ' !
T : - > L e -4000
‘ 0 -101 105 ] _4200
********** -400
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Unidad de vacio Serie ZKZDA

® PV: Conexion de alimentacion para presién de aire/Conexién para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexion de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexion de alimentacion para descarga de presién @ V: Conexion de vacio @ EXH: Conexidn de escape
® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = Péag. 28

Disposicion de conexiones

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

Disposicion de
conexiones

Unidad individual:
ZK2POORCONOIA-O

Sistema Bomba de vacio

Tipo de cuerpo  |Unidad individual

Tipo de escape Sin silenciador

Presion de vacio

Aplicacidny Escape

funcionalidad

Presion de descarga| Misma presidn que PS

Disposicion de
conexiones

Unidad individual: ZK2Q00}(13IA-C)
Bloque: ZZK20A-P20]

PS comun
(= PD comun)

PS comun
(= PD comun)

PV comun PV comun

Sistema Bomba de vacio
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape Sin silenciador
- Presién de vacio | Comn para cada estacion
plcaciony —
funcionalidad Esl(':ape - — -
Presion de descarga| Misma presién que PS comin
Disposicion de
conexiones

Unidad individual:
ZK2AOROSOA-O

\

Sistema Eyector

Tipo de cuerpo  |Unidad individual

Tipo de escape  |Escape con silenciador

Presidn de vacio

Aplicacidn y

funcionalidad =

Descarga al entomo de trabajo|

Presion de descarga |Misma presion que PV

Productos estandares

Combinaciéon de conexiones: PV = PS = PD

Ejemplo del circuito

M

> PV

i S E3 % — ‘-
Valvula de
alimentacion

Valvula de
descarga

SIIEI

i

> PE

VAN

N

<V

Valvula de alimentacién:
activacién mantenida
por pulso

Combinacion de conexiones: PV comun = PS comun = PD comin

Vélvulaide desca}ga: N.C. (TipoR)

<IPS(= PD)

Ejemplo del circuito

PE lﬁ PE lﬁ
EXH L it L EXH
PD comin g it ¢ PD comin
PS comin > ] | L g . it . L g ! ] <1 PS comin
PV comin <« L ¢ ’[: it L ¢ ’( > PV comdn
SN 3 PN 13 SN 3 " N 1
t t
:
Valvula de alimentacion: Valvula de descarga: N,Ci Valvulade ~ Valvula de descarga: N.C. i
activacion mantenida - alimentacion:
por pulso (Tipo R) \Y N.C. (Tipo K) \

Combinacion de conexiones: PV = PS = PD

Ejemplo del circuito

<PV

O

4

N

<]V

Valvula de alimentacién:
activacién mantenida por pulso

+*1 Tamano de boquilla: 12, 1

5

Vélvula de descérga: N.C. (Tipo R)

Tipo de escape™

> EXH

Escape con silenciador

Consulta la pagina 28 para el uso de la conexion y el rango de presién de trabajo.
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Serie ZK2[ 1A

Disposicion de conexiones

® PV: Conexion de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexidn de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexién de alimentacion para descarga de presion @ V: Conexién de vacio @ EXH: Conexién de escape

® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = P4g. 28

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

Productos estandares

Disposicion de
conexiones

Unidad individual: ZK2BOJO 3 CIA-C]
PV

(Incluyendo PE)

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Conexiodn de escape

Presidn de vacio|

Aplicacion y

funcionalidad S

Tras el conexionado, s¢
requiere un escape individual.

Presion de descarga

Disposicion d
conexiones

eB

AL

Unidad individual: ZK2GOKC §0A-

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Escape con silenciador de
alta reduccion de ruido

Presion de vacio

Aplicaciony Escape

Descarga al entoro de trabajo

funcionalidad

Presidn de descarga

Misma presién que PV

Disposicion de
conexiones

PV comun
(= PS comin

(Incluyendo

=PD comun)

EXH comun

PE)

Unidad individual: ZK2CO RO OA-O
Bloque: ZZK2[JA-A10]

PV comun

#1 El escape completo es un método de escape que
combina el escape comun desde la placa final y
escape directo desde cada una de las estaciones.

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape |Escape completo*!
. |Presion de vacio | Com(in para cada estacién
AP“?“"?” / Escape Descarga al entoro de trabajo
funcionalidad | — y — -
Presion de descarga| Misma presion que PV comin

37

Combinacion de conexiones: PV = PS
Ejemplo del circuito

<] PV

Conexidén de escape

‘ _[ == ! > EXH
4
N Q <]V
Valvula de Valvula de deécarga: Sinvélvulade .
alimentacion: N.C. descarga (Tipo J)
Combinacion de conexiones: PV (= PS = PD)
Ejemplo del circuito
<PV
| T | o | |
! SIIEI™ SNIIEIT | Escape con silenciador
de alta reduccién de ruido
| T e
’ t
>\ #[% <> Qv

Valvula de “Valvula de desca}ga: N.C.

alimentacion: N.C.
(Tipo K)

Combinacion de conexiones: PV comun = PS comun = PD comun

Ejemplo del circuito

EXH <0t T it T {> EXH
PD comtn 1 T C 0 T 0 1 PD comin
PS comun i T C - 0 . T C - PS comdn
PV comun > it <1 PV comin
bazfq ,,,,, DEELIJM e «>GIfM >E[i&«
1 le : 1 *2 1 Iv—xl 1 *2
=% e CoF > ExH
P de escape o doé”;‘:éfge
Vélvula de alimentacion: activacion Vélvula de L individual Vélvula de Vélvula de descarga: N.C.i individual
mantenida porpulso __. descarga: N.C. alimentacion:N.C. __
(Tipo R) v (Tipo K) v

%2 El modelo de escape completo dispone de una conexién de escape individual para cada
estacion

Consulta la pagina 28 para el uso de la conexion y el rango de presién de trabajo.



Disposicion de conexiones

Unidad de vacio Serie ZK2|:|A

® PV: Conexion de alimentacion para presién de aire/Conexién para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexion de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexion de alimentacion para descarga de presién @ V: Conexion de vacio @ EXH: Conexidn de escape

® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = Péag. 28

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

Productos estandares

Disposicion de
conexiones

Bloque: ZZK2[1A-A2[]

PV comuin
(= PS comun)

W

=N
©

Unidad individual: ZK2FI:IJ|:I§DA-D

PV comun
(= PS comun)

EXH individual
(Incluyendo PE)

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape  |Conexidn de escape individual
Presi6n de vacio | Comun para cada estacion
Aplicacion y Tras ¢l conexionado, se
funcionalidad E=cabe requiere un escape indvidual.
Presidn de descarga -
Disposicion de
conexiones

K
Unidad individual: ZK2HO KO a OA-O

Combinacion de conexiones: PV comuin = PS comun

Ejemplo del circuito

EXH i EXH
PD comin T it ! PD comdn
PS comin , , it , , PS comin
PV comun > it < PV comdn
L Co.ne;(idF\ de L Conexién de
escape escape
‘ = > EXH | == > EXH
N #T# <D & #[4 <D
Vévulade Valvula de descargé: Ningunei Vaade Valvula de descarga: Ningunai
alimentacién: N.C. alimentacién: N.C.
(Tipo J) \Y (Tipo J) \Y

Combinacion de conexiones: PV comun = PS comun = PD comuin

Ejemplo del circuito

Sistema

Bomba de vacio

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Sin silenciador

~ |Presion de vacio
Aplicacion Escape
y ”
1So Presion de
descarga

Lapresion PD debe
suministrarse con la presin PS.

Bloque: ZZK2OA-A20J EXH . EXH
PVecomin PV comun PD comtn 1 T it T 1 PD comin
(= PS comin (= PS comin PS comiin 0 L ( 0 it T L [: 0 PS comin
= PD comun) = PD comun) PV comin > 1t <IPV comin
‘ zﬂﬂ%ﬁ [Zﬂf[i L eee | i@%% zﬂf[ﬁ | Escape con
: : :‘5::;:;;” el : : silenciador de alta
Lib[{[fm Dg[fm reduccion de ruido Libm:ﬁm ij;w reduccion de ruido
! 1 - ! = i+ mEXH
NEI7 0 EXH NAA &
Sistema Eyector B B B B
Tipo de cuerpo Blogue Vélvula de Vélvula de descarga: N.C.i Vélvula de Valvula de descarga: N.Ci
Escape oo sleciador de alimentacién: N.C. alimentacién: N.C.
i Tipo K \ Tipo K \Y
Tipo de escape alta reduccin de ruido (Tipo K) (Tipo K)
o Presion de vacio | Com(in para cada estacién
picaciony ’
. Eslcape Dgscargaallentorno de trabajo
Presion de descarga| Misma presion que PV comin
( Opcion -D )
Disposicidn Combinacién de conexiones: PV = PS = PD
de conexiones Ejemplo del circuito
A
Unidad individual: ZK2P0OK a[JA-CJ-D - - - - -
d > PV
)N
! /T T\ /T ! D PE
AP | AP ﬂ;ﬂ e
i SESHIE Sl T i
<|PS
' . (/, '
NE1 <> A\

" "Valvula de desca?ga: N.C.
(Tipo K)

Valvula de
alimentacién: N.C.

Consulta la pagina 28 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.
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Serie ZK2[ 1A

Disposicion de conexiones

® PV: Conexion de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexidn de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexién de alimentacion para descarga de presion @ V: Conexién de vacio @ EXH: Conexién de escape
® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = P4g. 28

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcién -D

D)

Disposicion de
conexiones

Unidad individual: ZK2Q00R 5 JA-J-P
Bloque: ZZK2(OA-P201-D

PS comun

PV comun

PD comun
(= PS comdn)

PS comun

PV comun

PD comun
(= PS comdn)

Sistema Bomba de vacio
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape Sin silenciador
Presion de vacio | Com(in para cada estacion
Aolcacibny 2eave - "_PD _
funcionalidad 2 a presion FU comun
Eres'on £e debe suministrarse con
escarga " ;
|a presion PS comdn.

Disposicion de m

conexiones

(Incluyendo PE)

Unidad individual: ZK2AORCNOA-C-D

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Escape con silenciador

Presion de vacio

Aicaciny |Escape

funcionalidad

Descarga al entorno
de trabajo

Presion de
descarga

Lapresion PD debe
suministrarse con [a presion PV

conexiones

Disposicion de m

Unidad individual: ZK2BOKOfOA-O-D

Sistema Eyector

Tipo de cuerpo  |Unidad individual

Tipo de escape Conexion de escape
Presion de vacio —

" Tras el conexionado, se
Apllc_acw_ny S0 requiere un escape individual.
funcionalidad — —

Presion de La presidn PD debe
descarga | suministrarse conla presion PV

39

Combinacién de conexiones: PV comun = PS comun = PD comuin

Ejemplo del circuito

EXH EXH
PD comdn > <IPD comin
PS comun > ; <IPS comun
PV comUn <t > PV comdn

Vélvula de alimentacion: Valvula de i Vélvula de i Valvula de déscarga:i
activacién mantenida descarga: N.C. alimentacidn: N.C. N.C:
por pulso (Tipo R) v (Tipo K) \Y

Combinacion de conexiones: PV =PS = PD

Ejemplo del circuito

<PV

—<] PD
Conexioén de escape *'

{>EXH
Escape con silenciador

> EXH

[~—— ]

CEE Ty
N
N

<V

Valvula de alimentacion:

activacion mantenida por

pulso

“"Valvula de desca}ga: N.C.

(Tipo R)

#1 Tamafo de boquilla: 12, 15

Combinacion de conexiones: PV = PS =

PD

Ejemplo del circuito

zﬂf[im ————<IPD

<PV

Conexién de escape

- |

N

> EXH

N

Valvula de
alimentacién: N.C.

" Vélvula de descarga: N.C.

(Tipo K)

<1V

Consulta la pagina 28 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.



Unidad de vacio Serie ZKZDA

® PV: Conexion de alimentacion para presién de aire/Conexién para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexion de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexidn de alimentacion para descarga de presién @ V: Conexion de vacio @ EXH: Conexidn de escape
® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = Péag. 28

Disposicion de conexiones

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcion -D

)

Disposicion de
conexiones

Unidad individual: ZK2GOROOOA-O-D

Sistema Eyector

Tipo de cuerpo  |Unidad individual

Escape con silenciador de

Mpe @D Eegpe alta reduccion de ruido

Presi6n de vacio —
Aicacidny |Escape Descarga al entomo de trabajo
funcionaltad | Presion de | Lapresion PD debe
descarga  |suministrarse con la presion PV
Disposicion de
conexiones

Unidad individual: ZK2COROOOA-O-P
Bloque: ZZK2[JA-A100-D

PV comun
(= PS comun)

PV comin
(= PS comun)

PD comun PD comdn

(= PS comuin) (= PS comun)
EXH comuin EXH comin
(Incluyendo PE) ¥ (Incluyendo PE)

+1El escape completo es un método de escape que combina el escape comdn
desde la placa final y escape directo desde cada una de las estaciones.

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape | Escape completo*!
Presion de vacio | Comn para cada estacion
Apicacibny |Escape | Descarga al entomo de tiabajo
funconaldd | Presion de |  LapesinPDeomindse
descarga |suministarse con a resion PV comin,
Disposicion de

conexiones

Unidad individual: ZK2FO}ROOOA-O-P
Bloque: ZZK2JA-A20-D

PV comun PV comun
(= PS comuin) (= PS comun)
PD comun PD comun
(= PS comun) (= PS comdn)
© _O EXH individual
i g [” (Incluyendo PE)
Sistema = Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape  |Conexion de escape individual
Presin de vacfo |ComUn para cada estacion
icaciény | Escape Tras el conexionado, se
AP‘?“‘?“V P requiere un escape individual.
funcionalidad
Presién de|  Lapresion PD comin debe
descarga |suministarse con a resion PV comin,

Combinacion de conexiones: PV = PS = PD

Ejemplo del circuito

e

‘ SSEINT

zﬂEEiM ———<IPD

</ PV

Escape con silenciador
de alta reduccién de

N #[7]

ruido
. v i
<> v

Valvula de alimentacion:
activacion mantenida por
pulso

“Valvula de desca}ga: N.C.
(Tipo R)

Combinacion de conexiones: PV comun = PS comun = PD comuin

Ejemplo del circuito

EXH <41 T ik > EXH
PD comdn > 4 it <1 PD comin
PS comin - it ! ! PS comun
PV comun [> 0 <1 PV comin

—>EXH2 >EXH™
Conexion
de escape Conexion
Vi de Amenizcon:achvacin Véiviia dei individual iz de dimentacon: NC. Vavla de descarge: N.Ci ﬂ%ﬁgﬁgf

mantenida por pulso (Tipo R) descarga: N.C.V

(Tipo K)

\

x2 El modelo de escape completo dispone de una conexion de escape individual para cada estacion

Combinacién de conexiones: PV comuin = PS comin = PD comun

Ejemplo del circuito

EXH 1t EXH
PD comin ™ it <1 PD comiin
PS comuin i 1+ T PS comun
PV comin > 1 < PV comdn

Co.ne;iér; de Conexién de
escape escape
> EXH el L >  ExH
et 3N
Vialvula de alimentacion: activacion Valvula de Vélvula de

Vélvula dei
mantenida por pulso descarga: N.C.
R) \

(Tipo

alimentacion: N.C.

(Tipo K)

descarga: N.C. i
\Y

Consulta la pagina 28 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.
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Serie ZK2[ 1A

® PV: Conexion de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexidn de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexién de alimentacion para descarga de presion @ V: Conexién de vacio @ EXH: Conexién de escape

® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = P4g. 28

Disposicion de conexiones

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcién -D )

Disposicion de
conexiones

A
Unidad individual: ZK2HORC a JA-C-P

Bloque: ZZK2(1A-A2(1-D

PV comin PV comun

Combinacion de conexiones: PV comun =PS comiun = PD Common
Ejemplo del circuito

(= PD comiin) (= PD comiin) EXH i E)SH ]
PD comtin ) PD comun PD comin b> " < PS comun
- PD comin) (=PDoomin) | Lo comin T ‘ eomun
& 3 PV comun > it <1 PV comdn

EXH individual ! ! !
] (Incluyendo PE) e Escape con
N silenciador de alta
- reduccién de ruido
Sllstema Eyector —— L p——
Tipo de cuerpo Bloque ¥ Exapecon
Tipo de escape Escape con ?i!enCiade de NNE1%4 0 sllenciador de ata SNF1#4 o>
alta reduccion de ruido R - - reduccion de rido R - R
Presi6n de vacio | Comin para cada estacion Vévula de alimentacion: activacion Vélvula dei Valvula de Valvula de descarga:i
Ap\i;acidpy Escape Descargal etomo d e mantenida por pulso o R)descarga: N.C. v alimentacion: N'C('Tipo K N.C. v
funcionaided [ Presién de|  Lapresion PD debe
descarga | suministrarse con la presion PV
( Opcién -L )

Disposicion de
conexiones
Unidad individual: ZK2COROFOA-C-L

Bloque: ZZK20OA-A10-L

PS comun
(= PD comtn)

PS comun
(= PD comun)

PV individual

EXH comtin
Incluyendo PE)

EXH comun

+1 El escape completo es un método de escape que combina el escape comin
desdea placa finaly escape directo desde cada una de las estaciones.

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape | Escape completo*!
Presion de| Lapresion PV se puede
- vacio modficar para cada estacion.
plcacidn y v
finoneidad Esca.;?e Delscarga al emlo/mo de trabajo
Presién de| Misma presion para PS
descarga | cominy PD comin
Disposicion de

conexiones

Unidad individual: ZK2FD§D§DA-D-L
Bloque: ZZK2[JA-A2[1-L

PS comun
(= PD comdn)

(Incluyendo PE)
Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape  |Conexion de escape individual
Presion de| La presion PV se puede
vacio modificar para cada estacion.
ApIigacio’ny Escape Tras el conexiongdq. se
funcionalidad requiere un escape individual.
Presion de| Misma presién para PS
descarga | cominy PD comin

41

Combinacion de conexiones: PV individual = PS comin = PD comuin
Ejemplo del circuito

PV Y
EXH € E T 1 {T> EXH

PD comtn it PD comun
PS comun D> ! : ¢ T TE g i i+ i T l <1 PS comin
PV comin ‘ i PV comiin

‘ —> EXH™| —>EXH"™2

Conexidn de
escape Conexién de
Vvl de alimentacién: actvacion Vélvula dei indviduzl Valvula de Valvula de déscarga:i escape individual
mantenida por pulso (Tipo R) descarga: N.C. alimentacion: N.C. (Tipo K) N.C.

%2 El modelo de escape completo dispone de una conexién de escape individual para cada estacién

Combinacion de conexiones: PV individual = PS comtn = PD comun
Ejemplo del circuito

PV Y

EXH E 1t EXH
PD comtn it PD comtn
PS comin > l v ¢ T TE T 1+ ! ] <1 PS comdn
PV comlin | 1t PV comin

Conexion de Conexian de
escape escape
‘ = — = ——> EXH
T3 | EXH T3 |
Valvula de alirﬁentacién: activaéidn Vélvula dei Vélvula deialimentaciéﬁ: Vé]vula de L
descarga: N.C. N.C. descarga: N.C.

mantenida por pulso
(Tipo R) (Tipo K)

Consulta la pagina 28 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.



Disposicion de conexiones

Unidad de vacio Serie ZKZDA

® PV: Conexion de alimentacion para presién de aire/Conexién para fuente de vacio (Bomba de vacio) ® PS: Conexion de alimentacion para presion de pilotaje
® PD: Conexidn de alimentacion para descarga de presién @ V: Conexion de vacio @ EXH: Conexidn de escape
® PE: Conexion de escape de presion de pilotaje

Para mas detalles = Péag. 28

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcién -L

D)

Disposicion de
conexiones

PS comun
(= PD comdn)

PS comun

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Bloque

Tipo de escape

Escape con silenciador de alta
reduccion de ruido

Presion
de vacio

La presion PV se puede
modificar para cada estacién.

Aplicaciony
funcionalidacf

Escape

Descarga al entorno de trabajo

Presion de

descarga

Misma presion para PS
comdn y PD comdn

Combinacion de conexiones: PV individual = PS comtin = PD comin

EXH
PD comdn
PS comin
PV comin

Ejemplo del circuito

PV PV

1+ EXH
T it 1 PD comun
D— #— ‘ <1 PS comun
it PV comin

Eﬂﬂ% s [ﬂ}ﬂlj}%hi/ Escape con
N N silenciador de afta
EXH reduccion de ruido

‘ o> —0> EXH

Escape con

N # D7} <D
Valvula de alimentacion: Vélvula de
N.C. descarga: N.C.

(Tipo K)

silenciador de afta
reduccion de rido

\Y

NE%

Vélvula de -
alimentacién: N.C.

Valvula de desca}ga: N.C.L v

(Tipo K)
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Serie ZK2[ 1A

Diseno

Lista de componentes

\T

A\

Tall

Con sensor de presién

Con presostato para vacio con
funcién de ahorro energético

Con presostato de vacio
compatible con 10-Link

Tornillo de regulacién de caudal
para descarga de vacio de tipo
funcionamiento con destornillador

Tipo conexién a escape

Lista de repuestos

Con presostato para vacio

Con silenciador de alta reduccién de ruido

o L . Ne Descripcion Nota
N Descripcion | Material Nota 5 | Conjunto de vélvula —
Conjunto L 6 | Conjunto de conector Conector para electrovlvula: 3 hilos (para valvula de tipo K/R), 2 hilos (para valvula de tipo J)
También se usan - —— - - — -
1 | del cuerpo PBT 7 | Conjunto de conexion instantanea Sist. métrico: @ 6, Pulgadas: @ 1/
. HNBR, NBR y acero. - ~—— -
de valvula 8 | Aislante acustico 10 uds. por juego
Conjunto de Se usan laton niquelado 9 | Conjunto de adaptador para conexin de vacio Con conexién instantanea y elemento filtrante
2 |tornillo de Laton electroliticamente, 10 | Elemento filtrante Grado de filtracién nominal: 30 um, 10 uds. por juego
regu.lacmn resina, acero y NBR. 11 | Junta de estanqueidad del cuerpo | Junta d estanqueidad integrada con la vélvla de prevencion de nterferencias d escape, 10 uds. por uego
3 gglnzl:ﬂ:::o PBT También se usan Cuerpo de la carcasa: Policarbonato (Consulta «Precauciones especificas del
. . ducto» en la pag. 93.
del eyector HNBR, NBR y acero. 12 | Cubierta del filtro , , procucta én 2 pag ) .
Cubierta del filtro transparente: sin una conexidn para el presostato 0 sensor; Cubierta
Conjunto . del filtro opaca; con una conexién para el presostato 0 sensor
PBT T NBR. - - - -
4 del eyector ambién se usa 13 | Conjunto de presostato para vacio Con 2 tornillos y 1 junta de estanqueidad
14 | Cable con conector —
15 | Conjunto de sensor de presion Con 2 tornillos y 1 junta de estanqueidad
16 Conjunto de carcasa de.l silenciador Con aislante acustico (Ref.: ZK2-SE4-6-A)
de alta reduccion de ruido
17 | Palanca de desbloqueo 10 uds. por juego
18 | Contratuerca 10 uds. por juego
19 | Conjunto conexion instantanea Sistema métrico: @ 8, Pulgadas: @ 5/16"
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Unidad de vacio Serie ZKZDA

Piezas de repuesto para la unidad individual / Forma de pedido

Conjunto de valvula

S0

Disefio &

0 Sistema aplicable 9 Tipo de valvula
A Sistema de eyector K | Valvula de alimentacion: N.C., Valvula de descarga: N.C.
P | Sistema de bomba de vacio J Valvula de alimentacion: N.C.,
Vélvula de descarga: ninguna
L i R Vélvula de alimentacion: Vélvula de descarga con funcién
9 Tension nominal de activacion mantenida, Vélvula de descarga: N.C.
5 24 VDC E*' | Valvula de alimentacion: N.A, Valvula de descarga: N.C.
6 12 VDC %1 Cuando se selecciona “P” para @, el tipo
“E” no puede ser seleccionado.
9 Cableado 6 Otras especificaciones

C | Cableado comun del bloque Sistema de bomba de vacfo (Véuia tpo R)

Especificacion de rosca hembra de conexion PE (M3)

Cc
Cableado individual: Con conjunto de

= conector (Longitud de cable: 300 mm)

Especificaciones distintas a las
indicadas anteriormente

LO | Cableado individual: Sin conjunto de conector

« Seleccione el modelo ZK2-VAASILOA-A para un presostato con funcién de ahorro energético.

Conjunto de conector > p. 43 ENG!

ZK2-LV @ g Tipodevivula KRE
Tipo de valvula aplicable Longitud de cable Rojo

Blanco

[ W [Valvula de tipo K/R/E| 300 mm
| s | ValvuladetipoJ | e 600 mm Nearo
10 1000 mm

20 2000 mm
30 3000 mm

Conjunto de conexion instantanea

m Disefio 7

(La orden de compra esté disponible en juegos de 10 unidades.)

Tamafrio de conexion

06 Conexion instantanea @ 6 (recta) S,'S.t'
métrico

07 Conexidn instantanea @ 1/4" (recta) Pulgadas

Aislante acustico (10 uds. por juego)

m Disefio (8
ZK2-SE1- 1- A

TDiémetro de orificio de aislante acustico

] s ]

Conjunto de adaptador para conexion de vacio (La orden de compra esté disponible en juegos de 1 unidad.)
Disei
ZK2-VA1S[8]- A > p 43 BT

Tamafo de conexion instantanea
6 Conexidn instantanea & 6 Sist.

8 Conexién instantanea & 8 | métrico
7 | Conexién instantdanea @ 1/4" Pulgadas
9 |Conexién instantanea @ 5/16"| 2

Elemento filtrante (10 uds. por juego)
ZK2-FE1-3-A

Grado de filtracion nominal

(o 0w ]

m Disefio

Junta de estanqueidad del cuerpo*' (10 uds. por juego) m Disefio @)
ZK2- BG5- A

Modelo aplicable

Modelo con una valvula antirretorno (Todas las
especificaciones distintas a las del presostato para
vacio con funcién de ahorro energético y valvula de

prevencion de interferencias de escape)

Modelo con dos valvulas antirretorno (Presostato
2 para vacio con funcién de ahorro energético y
vélvula de prevencion de interferencias de escape)

+*1 Cuando se monta el modelo ZK2-BG5-2-A, la pieza
no se puede retirar hasta descargar el vacio.

Cubierta del filtro*' > p. 43 ETE)
ZK2-FC| |- A

Conexion para el presostato o sensor

Color de la
cubierta del filtro

Simbolo| Conexién para el presostato o sensor

P_| Con conexién (modelo con presostato o sensor) | Ahumado

T _|Sin conexién (modelo sin presostato o sensor) Claro

#1 Conjunto de adaptador para conexién de vacio no esta incluido.
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Piezas de repuesto para la unidad individual / Forma de pedido

Conjunto de presostato para vacio m Disefio @
(Con 2 tornillos de montaje)

86666

(1] Rango de presiéon nominal y funcién

E | 0a-101kPa | Presostatopara | 2 salidas de

F vacio colector abierto
V | -100 a 100 kPa | Presostato para vaciocon |1 salida de colector |Para vélvula e alimentacion N.C. (Tipo K)
w funcidn de ahorro energéfico abierto Para vivula de alimentacion N.A. (Tipo )
@ salida
A NPN
B PNP
© unidad
— Con funcién de seleccién de unidades
M Unidad Sl Gnicamente*1

+1 Unidad fija: kPa

O cable con conector

— Ninguno

Cuando @ es E o F-+-Para presostato para vacio, Cable
Con con conector (Longitud: 2 m)

cable | Cuando @ es V/-Para presostato para vacio con funcién de ahorro
energético, Cable con conector (Longitud: 2 m)

G

@ Montaje*3

— Montado en la unidad individual

L Montado en el bloque

+3 La longitud del tornillo de montaje del eyector incluido en el
paquete es diferente. Cuando realices el pedido de un
eyector sin vélvula, selecciona «—» para el montaje.

Conjunto de vacuostato compatible con 10-Link [SFE] oiseio @

06068

0 Rango de presion nominal

E 0a-101 kPa
F -100 a 100 kPa
9 Salida
L1 10-Link ‘ Para vélvula de alimentacion N.C. (Tipo K)
L2 {Funcion de ahorro energgtico se\eccionab\e]‘ Para vélvula de alimentacion N.A. (Tipo E)
© unidad
— Con funcién de seleccién de unidades
M Unidad Sl unicamente*'

*1 Unidad fija: kPa

9 Cable con conector

- Sin

H Con (cable con conector para presostato de vacio compatible
con |0-Link, con conector M12, longitud 300 mm)

9 Montaje*3

- Montado en la unidad individual

L Montado en el bloque

+3 La longitud del tornillo de montaje del eyector incluido
en el paquete es diferente
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Cable con conector > p. 43 T
(Si se requiere un cable individual, pidelo con
la siguiente referencia.)

® Cable con conector para presostato para vacio
ZS-39-5G

® Cable con conector para presostato para vacio Con
funcion de ahorro energético

ZK2-LW|A|20-A

Salida
A Colector abierto NPN
B Colector abierto PNP

® Cable con conector para Vacuostato compatible con
10-Link (con conector M12)

ZK2-LW34- A

Conjunto de sensor de presion m Disefio @
(Con 2 tornillos de montaje)

ZK2-PS -A i~
&
Rango de presion nominal Montaje:
1 0a-101kPa, Salida: 1a5V, — [Montado en la unidad individual
Precisién: +2 % fondo de escala L Montado en el blogue
3 —100 a 100 kPa, Salida: 1a 5V, +1 La longitud del tornillo de montaje
Precisién: +2 % fondo de escala del eyector incluido en el paquete

es diferente.

Cuando realices el pedido de un
eyector sin valvula, selecciona
«—>» para el montaje

Conjunto de carcasa del silenciador de alta reduccion de ruido [FJFR]  Diseio
ZK2-SC3-|4(- A

Tamafho de boquilla aplicable

4 Para tamafo de boquilla 07, 10

6 Para tamafo de boquilla 12, 15

Material absorbente para silenciador de alta reduccion de ruido
(5 uds. por juego)

ZK2-SE4-6- A

Palanca de descarga (10 uds. por juego) m Disefio @
ZK2-RL1-A

Contratuerca (10 uds. por juego) m Disefio 19
ZK2-LN1-A
Conjunto de conexion instantanea > p. 43 JEE)

(La orden de compra esta disponible en juegos de 10 unidades.)

VVQ1000-51A -

Tamafo de conexion

Cc8 Conexion instantanea @ 8 Sist. métrico

N9 | Conexion instantanea @ 5/16" Pulgadas




Unidad de vacio / Serie ZK2[ 1A
Vista detallada del bloque

(2)Placa final del lado U

Perno sometido a traccion

20
; (4) Tapon de conexion
@

(5) Tapén de conexion  (7) Aislante acustico

Junta de
estanqueidad para bloque
(Solo ZK2C)

Unidad individual para blogue
(Especificacion de cableado individual

B Como incrementar las estaciones del bloque

[Especificacion de cableado individual]

1) Retira los dos pernos .

2) Retira la placa final del lado U. (Asegurate de no dejar caer la junta de estanqueidad.)

3) Monta una unidad individual en la superficie final del lado U. (No dejes que la junta quede atrapada.)

4) Monta la placa final del lado U con los pernos de longitud adecuada para el niumero de estaciones requerido. (Par de apriete: 0.75 N-m)

Lista de componentes

Ne Descripcién Material Nota
1 | Conjunto de placa final del lado D Resina También se usan HNBR, NBR y acero.
2 | Conjunto de placa final del lado U Resina Se usan latén niquelado electroliticamente, resina, acero y NBR.

Lista de repuestos
No. Descripcion Nota

3 | Conjunto de perno sometido a traccion | 2 uds. por juego

4 | Conjunto de tapon de conexion | Tapon para cambiar la conexién PV al modelo de alimentacion en un solo lado (Comun para mm y pulgadas)

5 | Conjunto de tapon de conexion | Tapon para cambiar la conexién PS o PD al modelo de alimentacion en un solo lado (Comun para mm y pulgadas)

6 | Conjunto de conexion instantanea | Sist. métrico: @ 8, Pulgadas: & 5/16"

7

8

9

Aislante acustico 2 uds. por juego - Material: Tela no tejida (cubierta del silenciador no incluida.)
Rail DIN Consulta las dimensiones (Consulta las pags. 62 a 64) para la longitud recomendada para cada nimero de estaciones del blogue.
Conjunto de conexion instantanea | Sistema métrico: @ 6, Pulgadas: @ 1/4"

Junta de estanqueidad

para blogque 10 uds. por juego

1 Conjunto de carcasa de El conector solo esta disponible con un nimero par de estaciones. (Si necesitas un nimero
conector impar, especifica el conector con el nimero de estaciones que necesitas + 1 estacion.)
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un conector vacante para una estacion. Facilita la adicién de una estacion.)
1) Retira el perno.
2) Retira la placa final del lado U.
3) Retira el conjunto de la vélvula de una unidad individual para afiadir
estaciones para el bloque.
4) Retira el conjunto del detector si esta presente. (Asegurate de no
dejar caer la junta térica. Consulta [N
5) Retira la caja de empalmes B (superior) usando un destornillador de
precision. (Consulta [FEHE)
6) Monta un conector adicional en la caja de empalmes B.
(Consulta [FIHED) (Engancha el hueco del conector con el saliente
de la caja de empalmes B. (Consulta [FEHERY)
7) Monta una unidad individual para afiadir estaciones adicionales para el blogue en la superfi-
cie final del lado U. (No dejes que la junta de estanqueidad o el cable queden atrapado.)
8) Monta la placa final del lado U con los pernos de longitud adecuada
para el nimero de estaciones requerido. (Par de apriete: 0.75 N-m)
9) Monta la caja de empalmes B en la caja de empalmes A.
10) Monta el conjunto de la valvula. (Par de apriete: 0.15 N-m)
11) Para productos con un detector, monta el conjunto del detector.
(Asegurate de no dejar caer la junta tdrica. Par de apriete: 0.08 a 0.10 N-m)

- - - ‘ [Para aumentar el nimero de estaciones de un niimero impar

Retirada de la caja ! a un niimero par o para aumentar dos o mas estaciones]

de empalmes B i . . . ; "

1) Retira el conjunto de la vélvula para todas las estaciones. (La unidad
individual para estacion adicional también se extrae.)

2) Retira el conjunto del detector si esta presente. (Asegurate de no

; dejar caer la junta torica. Consulta [FEHED)

3) Retira la caja de empalmes B (superior) para todas las estaciones
usando un destornillador de precision. (Consult{FTtHA) (Retira la
caja de empalmes B del lado D.)

4) Retira todos los conectores montados en la caja de empalmes B.
(Ten cuidado de no romper el clip conector.)

5) Retira el perno.

6) Retira el conjunto de la placa final del lado D.

i 7) Retira el conjunto de la carcasa del conector de la placa final del lado
D. (Consulta [F°HA)

8) Monta el conjunto de la carcasa del conector para estaciones
adicionales en la placa final del lado D. (Consulta [F{HE) (Inserta dos

Junta tdrica ! clips de la superficie de montaje de la carcasa en los orificios cuadrados

: de la placa final y desliza el conjunto de la carcasa del conector.)

9) Retira la placa final del lado U. (Asegurate de no dejar caer la

Fig. 1| junta de estanqueidad.)

10) Monta una unidad individual para afadir estaciones adicionales

' para el bloque en la superficie final del lado U. No dejes que la
entrada y la salida del aire de radiacion se cierren.

11) Monta la placa final del lado U y D con los pernos de longitud adecuada
para el nimero de estaciones requerido. (Par de apriete: 0.75 N-m)

1 12) Monta el conector para todas las estaciones en la caja de
empalmes B. (Consulta [FHE]) (Engancha el hueco del conector
con el saliente de la caja de empalmes B. (Consulta [FEHERS)

13) Monta la caja de empalmes A en la caja de empalmes B.

i Empuija los cables hacia el lateral y monta la caja de empalmes A en la

caja de empalmes B siguiendo el orden decreciente de los nimeros

marcados en los tubos del lado U. (No dejes que el cable quede atrapado.)

Orificio 14) Monta el conjunto de la valvula. (Par de apriete: 0.15 N-m)

cuadrado 15) Para productos con un detector, monta el conjunto del detector. (Asegurate

[Fig. 4} de no dejar caer la junta torica. Par de apriete: 0.08 a 0.10 N-m)

*1 Cuando se afiade un sistema de bomba de vacio, se requiere el espaciador
de la bomba de vacio para una estacion adicional por separado.

Perno m Como incrementar las estaciones del bloque
Caja de empalmes B [Para aumentar el niimero de estaciones de un nimero impar (1, 3, 5,
g'eal“l’: df(')"S' Conjunto de valvula 7, 9) en el modelo de cableado comiin a un niimero par (2, 4, 6, 8, 10)]

- < (EI modelo de cableado comun con un nimero impar de estaciones tiene

Conjunto de
presostato para vacio

Ellado conel oriﬁED
cuadrado apunta
facia el cuerpo.

Hueco de
conector

Saliente de la caja
de empalmes B

Cuando se pide el eyector para sistema
de bomba de vacio, el espaciador esta
incluido.

Unidad montada
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Vista detallada del bloque Serie ZK2 I:‘A

Piezas de repuesto para el bloque / Forma de pedido

Conjunto de placa final del bloque

La ref. del conjunto incluye (DPlaca final del lado D, @Placa
final del lado U y 3Conjunto de pemo sometido a traccion
(usado para el mantenimiento de la placa final)

ZZK2 -A
\

I Conjunto de placa final del bloque
Consulta las paginas 19, 27, 74, y 76 para la referencia del bloque.

Conjunto de perno sometido a traccion (2 uds. por juego) |» Vista detallada (3)

ZK2-TB1-[05]-A
Estaciones aplicables

01 Para bloque de 1 estacién

[» Vista detallada (D, @), 3|

10 | Para blogue de 10 estaciones

Rail DIN
AXT100- DR-@
d

Simbolo de longitu

» Vista detallada (®

[L=12.5x W+ 10.5]

L1 | a[ 60 | , :
| l: Simbolo de longitud 1 a 40
L=23 a L=7605

L

75 1125 P=12.5 5.25

B8 —- oooeeooas
[Ie)
0

* Para seleccionar el nimero, consulta «L6» en

Dimensiones L la tabla de dimensiones de las pags. 62 a 64.

[ No. [ 1 T 2 [ 3 45 [ 6 [ 7 8 9 ] 10]
[Dimension L[| 23 [ 355 [ 48 [ 605 [ 73 [ 855 [ 98 [110.5] 123 [135.5]
Conjunto de tapon de conexign |» Vista detallada | Conjunto de tapon de conexicn |» Vista detallada 5) [ No. [ 11 [ 12 [ 18 [ 14 [ 15 [ 16 [ 17 [ 18 | 19 | 20 |
P ’ R : [Dimension L| 148 [160.5 [ 173 [185.5[ 198 [210.5[ 223 [235.5| 248 [260.5 |

(La orden de compra estd disponible en juegos de 1 unidad.) (La orden de compra esta disponible en juegos de 1 unidad.)
[ No. [ 21 [ 22 [ 23 [ 24 [ 25 [ 26 [ 27 [ 28 [ 29 [ 30 |
VVQZ2000-CP ZK2- MP1C6- A [DimensénL| 273 | 285.5 | 298 | 310.5| 323 | 335.5| 348 | 360.5] 373 | 3855
[ No. [ 31 [ 32 [ 3 [ 34 [ 3 [ 3 | 37 [ 38 [ 39 [ 40 |
Conjunto de conexidn instantanea (La orden de compra esté disponible en juegos de 10 unidades.) [Dimension L[ 398 [410.5| 423 [435.5| 448 [460.5] 473 [485.5] 498 [5105]
b Vista detallada (©) [ No. [ 41 [ 42 [ 43 [ 44 [ 45 [ 46 | 47 [ 48 [ 49 [ 50 |
vvQ1000- 51A- [DimensonL| 523 | 535.5 | 548 | 560.5| 573 | 585.5| 598 | 610.5] 623 | 6355
= .z [ No. [ 51 [ 52 [ 53 [ 54 [ 565 [ 56 | 57 | 58 [ 59 [ 60 |
Tamano de conexion [Dimension L| 648 [ 660.5 | 673 [685.5| 698 [710.5| 723 [735.5| 748 [760.5 |

cs Conexion instantanea | Sistema

g8 métrico
N9 Conex%n ;71sé?ntanea Pulgadas Conjunto de carcasa de conector » Vista detallada 0D

Conjunto de conexion instantanea » Vista detallada (9)

(La orden de compra esta disponible en juegos de 10 unidades.)

KJH-CZ

Tamafo de conexion
06 Conexion instantanea @ 6
07 | Conexion instantanea @ 1/4"

Junta de estanqueidad para bloque (10 uds. por juego)
ZK2- BG4 - g -A
Modelo aplicable

1 Para ZK2C
2 | Para ZK2F, ZK2H, ZK2Q

Sistema métrico
Pulgadas

Aislante acustico (2 uds. por juego)

ZK2-SE2-1-A

» Vista detallada ()

ZK2- CH[2][04]- A

Estaciones aplicables

02 | Para bloque de 2 estaciones
04 | Para bloque de 4 estaciones
06 | Para bloque de 6 estaciones
08 | Para bloque de 8 estaciones
10 [Para bloque de 10 estaciones

®Tipo de conector
1 | Multiconector sub-D (25 pins)
2 | Conector de cable plano (26 pins)

B Tapon (para conexion instantanea)
(La orden de compra esta disponible en juegos de 10 unidades.)
Montado en las conexiones que no se usan (PV, PS, PD, etc.)

KQ2P-|06
[=)
Q
Modelos y dimensiones
. {Tamafio aplicable Peso
Simbolo d A L gD [l Nota
06 a6 18 35 8 1 Blanco
08 a8 20.5| 39 |10 2 Blanco
07| O1/4" 18 35 85| 1 Naranja
09| @5/16" [20.5] 39 |10 2 | Naranja
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Perno
(Par de apriete: 0.75 N-m)

Tornillo de sujecion
(Par de apriete: 0.35 N-m)

Tornillo de sujecion de rail DIN
(Par de apriete: 1.4 N-m)

‘® Espaciador para montaje
sobre rail DIN Montado
Unicamente en los
modelos con fijacion de

© montaje sobre rail DIN

(Par de apriete: 1.4 N-m)

Tornillo de montaje
(Par de apriete: 0.6 N-m)

Tornillo de sujecion
(Par de apriete: 0.7 N-m)

Tornillo de sujecion
(Par de apriete: 1.4 N-m)

Lista de componentes
N.2 Descripcion Material Nota
1 | Conjunto de placa final del lado D Resina También se usan HNBR, NBR y acero.
2 | Conjunto de placa final del lado U Resina También se usan latén niquelado electroliticamente, acero y NBR.

Lista de repuestos del bloque comunes (consulta la «<Forma de pedido» en la pagina 48.)

N.2 Descripcion Nota

3 | Conjunto de perno 2 uds. por juego

4 | Conjunto de tapdn de conexion | Tapén para cambiar la conexién PV al modelo de alimentacién en un solo lado

5 | Conjunto de tapdon de conexion | Tapon para cambiar la conexion PS o PD al modelo de alimentacion en un solo lado
6 | Conjunto de conexion instantanea | Sist. métrico: @ 8, Pulgadas: @ 5/16"

7 | Material de absorcién de ruido | 2 uds. por juego - Material: Tela no tejida (cubierta del silenciador no incluida.)

8 |Rail DIN Consulta las dimensiones (consulta la pag. 65) para la longitud recomendada para cada nimero de estaciones del bloque.

Lista de repuestos de la especificacion de transmision por bus de campo

N.° Descripcién Nota
9 |Unidad SI EX260 —
10 | Fijacién de amarre Se usa para fijar el rail DIN.
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Vista detallada del bloque Serie ZK2[ 1A

Forma de pedido de repuestos para el bloque

Conjunto de placa final del bloque compatible con bus de campo

La ref. del conjunto incluye la placa final del lado D (1), la placa final del lado U @)y el conjunto de perno @)
(Usado para el mantenimiento de la placa final)

ZZK2 A-@% so-%- A
1 TConjunto de placa

final del bloque

0 Estaciones QSistema/Conexién

01 1 estacion A Sistema de @ 8 (PV comun)
02 | 2estaciones AN eyector @ 5/16" (PV comun)

08 8 estaciones

9 Escape
1 Escape completo Ref. de unidad individual aplicable: ZK2C
2 Escape individual Ref. de unidad individual aplicable: ZK2F, ZK2H

(4] Opcién

— Sin opciones
B Con fijacién de montaje sobre rail DIN para EX260/EX500 Para mas informacion,
D | Con conexion comiin de alimentacion para descarga de presion (PD)| consulta la pagina 22.
L Especificaciones de alimentacin individual del bloque

(@ Unidad SI EX260 (Bus de campo y Ethernet industrial)

Protocolo de comunicacion

. Nimero |Polaridad de salida de la| Conectorde | Simbolo

Simbolo|  Protocolo ) . L
de salidas unidad Sl comunicacion | de bloque

DN1 . COM-/PNP (comtin negativo) SQAN
DN2 DeviceNet® | 32 COM+/NPN (comin positivo) M12 SQA
PR1 COM-/PNP (comdin negativo) M12 SNAN
PR2 COM+/NPN (comUn positivo) SNA
PR5 PROFIBUS DP| 32 COM-/PNP (comin negativo) Sub-D SNCN
PR6 COM+/NPN (comtin positivo) SNC
MJ1 . COM-/PNP (comuin negativo) SVAN
MJ2 CC-Link 32 COM+/NPN (comin positivo) M12 SVA
EC1 COM-/PNP (comdin negativo) SDAN
EC2 EtherCAT | 32 COM+/NPN (comUn positivo) M12 SDA
PN1 COM-/PNP (comin negativo) SFAN
PN2 PROFINET | 32 COM+/NPN (comdin positivo) M12 SFA
EN1 ™ COM-/PNP (comtin negativo) SEAN
ENz| FerNevIP™ [ 32 FeoV e NPN (comin positivo) | V12 | SEA
PL1 | Ethenet POWERLINK | 32 | COM-/PNP (comun negativo) M12 SGAN

L1 10-Link 32 | COM+/NPN (comdn positivo) | M12 SKAN
Fijacion de amarre

N.° Descripcién Referencia Nota

Fijacion de amarre ZK2-DA5-A 2 uds. por juego

(1) | Espaciador paramontajeenrail DIN|  ZK2-EU3-A —

x Para actualizar una fijacién de amarre se requieren @0 y (1.
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__EX500 | pormo

(Par de apriete: 0.7%

2 @

Tornillo de sujecion
(Par de apriete: 0.35 N-m)

Tornillo de sujecién de rail DIN
(Par de apriete: 1.4 N-m)

Espaciador para montaje
sobre rail DIN Montado
Unicamente en los
modelos con fijacién de
montaje sobre rail DIN

(Par de apriete: 1.4 N-m)

Tornillo de montaje
(Par de apriete: 0.6 N-m)

Tornillo de sujecion Tornillo de sujecién

b X ~@ > ‘
Y : |’
(Par de apriete: 1.4 N-m) (Par de apriete: 0.7 N-m) %

Lista de componentes
N.2 Descripcion Material Nota
1 | Conjunto de placa final del lado D Resina También se usan HNBR, NBR y acero.
2 | Conjunto de placa final del lado U Resina También se usan latén niquelado electroliticamente, acero y NBR.

Lista de repuestos del bloque comunes (consulta la «<Forma de pedido» en la pagina 48.)

N.2 Descripcion Nota

3 | Conjunto de perno 2 uds. por juego

4 | Conjunto de tapdn de conexion Tapdn para cambiar la conexion PV al modelo de alimentacién en un solo lado

5 | Conjunto de tapdn de conexion Tapén para cambiar la conexién PS o PD al modelo de alimentacién en un solo lado

6 | Conjunto de conexion instantanea | Sist. métrico: @ 8, Pulgadas: @ 5/16"

7 | Material de absorcion de ruido 2 uds. por juego - Material: Tela no tejida (cubierta del silenciador no incluida.)

8 |Rail DIN Consulta las dimensiones (consulta la pag. 66) para la longitud recomendada para cada nimero de estaciones del bloque.

Lista de repuestos de la especificacion de transmision por bus de campo

N.° Descripcién Nota
9 |Unidad SI EX500 -
10 | Fijacién de amarre Se usa para fijar el rail DIN.

Forma de pedido de repuestos para el bloque

Conjunto de placa final del bloque compatible con bus de campo (@ Unidad SI EX500

La ref. del conjunto incluye la placa final del lado D (@, la placa final del lado U -
@)y el conjunto de perno 3 (Usado para el mantenimiento de la placa final) EX500-S103

ZZK?2 m A- So- -A Fijacion de amarre _
—l_ N.° Descripcién Referencia Nota
1 Conjunto de placa Fijacion de amarre ZK2-DA5-A 2 uds. por juego

final del bloque (1) |Espaciador paramontajeenrail DIN| ZK2-EU3-A —

. . .. * Para actualizar una fijacion de amarre se requieren @0 y 0.
0 Estaciones @Slstema/Conexmn ! q ©yD

01 1 estacién A Sistema de @ 8 (PV comun)
02 | 2 estaciones AN eyector @ 5/16" (PV comun)
08 | 8estaciones
9 Escape
1 Escape completo Ref. de unidad individual aplicable: ZK2C
2 Escape individual Ref. de unidad individual aplicable: ZK2F, ZK2H
O Opcion
— Sin opciones
B Con fijacién de montaje sobre rail DIN para EX260/EX500 | Para mas informacion,
D | Con conexién com(n de alimentacién para descarga de presién (PD) | consulta la pagina 22.
L Especificaciones de alimentacién individual del bloque
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Vista detallada del bloque Serie ZK2[ 1A

m Tornillo de sujecion de rail DIN

Perno
(Par de apriete: 1.4 N-m) 7 (Par de apriete: 0.75 N-m)
Tornillo de montaje 5 SN2 7 | Tornillo de sujecion
(Par de apriete: 0.6 N-m) 2V ol / (Par de apriete: 0.35 N-m) \

Tornillo de sujecién de rail DIN
(Par de apriete: 1.4 N-m)

Tornillo de sujecion
(Par de apriete: 1.4 N-m)

. Tornillo de sujecién de rail DIN
P(\El:c;e apriete: 0.75 N-m)

Tornillo de sujecion
‘ (Par de apriete: 0.7 N-m)

- Espaciador para montaje sobre rail DIN
- . L Montado Unicamente en los modelos con
- ornillo de sujecion

fijaciéon de montaje sobre rail DIN
(Par de apriete: 0.75 N-m)

Lista de componentes
N.2 Descripcion Material Nota
1 | Conjunto de placa final del lado D Resina También se usan HNBR, NBR y acero.
2 | Conjunto de placa final del lado U Resina También se usan latén niquelado electroliticamente, acero y NBR.

Lista de repuestos del bloque comunes (consulta la «Forma de pedido» en la pagina 48.)

N.° Descripcién Nota
3 | Conjunto de perno 2 uds. por juego
4 | Conjunto de tapén de conexion | Tapon para cambiar la conexion PV al modelo de alimentacién en un solo lado
5 | Conjunto de tapén de conexién | Tapén para cambiar la conexiéon PS o PD al modelo de alimentacién en un solo lado
6 | Conjunto de conexion instantanea | Sist. métrico: @ 8, Pulgadas: @ 5/16"
7 | Material de absorcion de ruido | 2 uds. por juego - Material: Tela no tejida (cubierta del silenciador no incluida.)
8 |Rail DIN Consulta las dimensiones (consulta las pags. 67 y 68) para la longitud recomendada para cada numero de estaciones del bloque.
Lista de repuestos de la especificacion de transmision por bus de campo
N.2 Descripcion Nota

9 |Placa de valvula
10 | Unidad SI EX600 —
11 | Unidad de entradas/salidas digitales —
12 | Placa final
13 | Fijacion de amarre para EX600 | Se usa para fijar el rail DIN (para EX600).
14 | Fijacion de amarre Se usa para fijar el rail DIN (para ZK2).
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Serie ZK2! 1A

Forma de pedido de repuestos para el bloque

Conjunto de placa final del bloque compatible con bus de campo
La ref. del conjunto incluye la placa final del lado D @, la placa final
del lado U @y el conjunto de perno 3

(Usado para el mantenimiento de la placa final)

ZZK2[01] ! @% so-%
Conjunto de placa

final del bloque

0 Estaciones @Sistema/Conexién

01 1 estacion A Sistema de @ 8 (PV comun)
02 2 estaciones AN eyector @ 5/16" (PV comun)
08 | 8estaciones
© Escape
1 Escape completo Ref. de unidad individual aplicable: ZK2C
2 Escape individual Ref. de unidad individual aplicable: ZK2F, ZK2H
9 Opcién
— Sin opciones
C Con fijacion de montaje sobre rail DIN para EX600 | Para mas informacién,
D Con conexion comdn de alimentacion para descarga de presion (PD) | consulta la pagina 22.
L Especificaciones de alimentacién individual del bloque

* La opcion «C» solo se puede usar con un bloque de la serie ZK2 por separado.
No se puede usar con un bloque combinado de serie JSY y serie ZK2.

(9 Placa de valvula
EX600-ZMV2

* Con tornillos de montaje (2 uds. de M4 x 6 y 2 uds. de M3 x 8)

Unidad SI EX600

EX600-S
Protocolo de comunicacion
Simbolo| Protocolo Polaridad de salida
PR1A PNP (Comun negativo)
PR2A PROFIBUS DP NPN (Comun positivo)
DN1A . PNP (Comun negativo)
DN2A DeviceNet® NPN (Comun positivo)
MJ1 . PNP (Comun negativo)
MJ2 CC-Link NPN (Comin positivo)
EN7 EtherNet/IP™ PNP (Comun negativo)
EN8 (Unidad 10-Link) NPN (Comun positivo)
EC3 EtherCAT PNP (Comun negativo)
EC4 (Unidad |0O-Link) NPN (Comun positivo)
PN3 PROFINET PNP (Comun negativo)
PN4 (Unidad I0O-Link) NPN (Comun positivo)
(Inalambrico)
EX600-W
Protocolo Tipo de salida
Simbolo | Tipo de unidad SI| Descripcion Simbolo Descripcién
EN | Base inaldmbrica | EtherNet/IP™*1 1 | PNP (Comun negativo)
PN | Base inalambrica | PROFINET*? 2 | NPN (Comun positivo)
SV | Remoto inaldmbrico —1

#1 El sistema inalambrico es adecuado para uso Unicamente en paises en los
que sea conforme con la Ley sobre Radio y la legislacién de dichos paises.
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Vista detallada del bloque Serie ZK2 I:‘A

Forma de pedido de repuestos para el bloque

(DUnidad de entradas digitales EX600

EX600- DX@
Tipo de entrada N.° de entradas, deteccion de circuito abierto y conector

Simbolo [Descripcién Simbolo | Nimero de entradas | Deteccion de circuito abierto Conector
P PNP B 8 No Conector M12 (5 pins), 4 uds.
N NPN o] 8 No Conector M8 (3 pins), 8 uds.
C1 8 Si Conector M8 (3 pins), 8 uds.
D 16 No Conector M12 (5 pins), 8 uds.
E 16 No Multiconector sub-D (25 pins)
F 16 No Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

(DUnidad de salidas digitales EX600

EX600- DY@
Tipo de salida N.° de salidas y conector

Simbolo [Descripcion| Simbolo | Nimero de salidas Conector
P PNP B 8 Conector M12 (5 pins), 4 uds.
N NPN E 16 Multiconector sub-D (25 pins)
F 16 Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

(D Unidad de entradas/salidas digitales EX600

EX600- DM@@
a N.° de entradas/salidas y conector

Tipo de entrada/salid

Simbolo

Descripcion

Simbolo

Nimero de entradas

Ndmero de salidas

Conector

P | PNP

E

8

8 Multiconector sub-D (25 pins)

N NPN

F

8

8 Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

(D Unidad de entradas/salidas analégicas EX600
EX600-|AX|A

TN.° de canales de entrada y conector

[Simbolo [N.% de canales de entrada Conector |
A 2 canales | Conector M12 (5 pins), 2 uds. |

Entrada/salida analdgica
Simbolo| Descripcion
AX | Entrada analégica
AY |Salida analégica

(D Unidad de entradas/salidas analégicas EX600
EX600-AM B

Entrada/salida analégicaI TN.° de canales de entrada/salida y conector
[Simbolo| N.2 de canales de entrada [ N.2 de canales de salida |

Conector |

B 2 canales 2 canales | Conector M12 (5 pins), 4 uds. |
() Unidad 10-Link EX600 AP —
recaucion
EXGOO L@ B1 Los modelos de unidad S| compatibles son los que
Especificacion de conexion TN.° de conexiones y conector Secmuest‘,ﬁ” a ngg}:ﬁ"ég”éxwo SPNS/EX600.SPNA
- — - : : - Compatible con : - -
S'”X°'° N el Simbolo| N de conexones COCn;theoitKAr 55| | - Compaible con EtherNet/P™: EX600-SEN7/EXB00-SENS
B[ Clase de conexion B B |4 conexiones| (5 pins) 4 uds. - Compatible con EtherCAT: EX600-SEC3/EX600-SEC4

(2 Placa final EX600

EX600- ED@-Q
Conector de alimentacion Montaje

Simbolo Conector
2 | Conector de alimentacidn M12, codigo B
3 Conector de alimentacién de 7/8"
Conector de alimentacion M12 IN/

(3 Fijacion de amarre para EX600

EX600-ZMA3
|‘|

Piezas incluidas
Tornillo de cabeza redonda con arandela
(M4 x 20)1 ud.

Tornillo de fijaciéon en P (4 x 14) 2 uds.

(9 Fijacion de amarre
N.

Simbolo

3

Descripcion
Sin fiiacién de montaje sobre rail DIN
Con fijacién de montaje sobre rail DIN

4 OUT, cddigo A, disposicion de pins 1 2 | Descripcién | Referencia Nota
Conector de alimentacion M12 IN/ Fijacién de 2 uds.
5 QOUT, cddigo A, disposicion de pins 2 amarre ZK2-DAT-A por juego
* La disposicién de pins para el Espaciador para ; ) .
conector «4» y «5» es diferente. & montaje en rail DIN ZK2-EUS-A

# Para actualizar una fijacion de amarre se

requieren @, @ y (5.
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Serie ZK2! 1A

Coémo incrementar las estaciones del bquue)

Conjunto de
presostato de vacio

Conjunto de valvula

Junta térica

Retirada de la caja *
de empalmes B

Hueco de
conector

Ellado con el orficio
cuadrado apunta
hacia el cuerpo.

Saliente de la
caja de
empalmes B

Fig. 3-A

Conjunto de placa final
del lado D

Conjunto de
conector

con acoplamiento

Ten cuidado con
la direccion.

i Tornillo roscador
(Par de apriete: 0.32 N-m)

Placa de circuito impreso 1

Consulta la pag. 56 para saber cémo
conectar el conjunto de cable.

55

[Para aumentar el nimero de estaciones de un
naimero impar (1, 3, 5, 7) a un nimero par (2, 4, 6, 8)]
(Los modelos con un nimero de estaciones impar tienen un cable vacante
para una estacion, por o que no es necesario realizar pedidos adicionales.)

1) Retira el perno.

2) Retira la placa final del lado U.

3) Retira el conjunto de la valvula de una unidad individual para
el bloque que se vaya a afhadir.

4) Retira el conjunto del detector si esta presente. (Asegurate
de no dejar caer la junta térica. Consulta [FEHEN.)

5) Retira la caja de empalmes B (superior) usando un
destornillador de precision. (Consulta [FFEEA.)

6) Monta un conector adicional en la caja de empalmes B. (Consulta
G ) (Engancha el hueco del conector con el saliente de la caja
de empalmes B. Consulta [FEHERY.)

7) Monta una unidad individual para el bloque que se vayan a
afiadir en la superficie final del lado U.

8) Monta la placa final del lado U con pernos de longitud adecuada
para el nimero de estaciones requerido. (Par de apriete: 0.75 N-m)

9) Monta la caja de empalmes B en la caja de empalmes A.

10) Monta el conjunto de la valvula. (Par de apriete: 0.15 N-m)
11) Para productos con un detector, monta el conjunto del detector. (Asegurate
de no dejar caer la junta térica. Par de apriete: 0.08 a 0.10 N-m)

[Para aumentar el nimero de estaciones de un numero par

a un nimero impar o para aumentar 2 0 mas estaciones]

1) Retira los conjuntos de valvula de todas las estaciones. (Retirales
también de las unidades individuales que se vayan a afadir.)

2) Retira los conjuntos de detector si estan presentes. (Asegurate
de no dejar caer las juntas toricas. Consulta [SIHE].)

3) Retira la caja de empalmes B (superior) de todas las estaciones
usando un destornillador de precisién. (Consulta [F*HH.) (Retira
cada una de las cajas de empalmes B del lado D.)

4) Retira todos los conectores montados en cada una de las cajas
de empalmes B. (Ten cuidado de no romper el clip conector.)

5) Retira los pernos.

6) Retira el conjunto de la placa final del lado D.

7) Retira la placa de circuito impreso con acoplamiento y, a
continuacion, retira el conjunto de conector. (Consulta [FFHE.)

8) Conecta el conjunto de cables. (Consulta [FEHE.)

9) Vuelve a montar el conjunto de conector y la placa de
circuito impreso con acoplamiento. (Consulta [FItHE.)

10) Retira la placa final del lado U. (Asegurate de no dejar caer
la junta de estanqueidad.)

11) Monta las unidades individuales para el bloque que se
vayan a afadir en la superficie final del lado U. (No dejes
que la junta quede atrapada.)

12) Monta las placas finales del lado U y del lado D con pernos
de longitud adecuada para el numero de estaciones
requerido. (Par de apriete: 0.75 N-m)

13) Monta los conectores para todas las estaciones en la caja de

empalmes B. (Consulta[SI*ME].) (Engancha el hueco del conector

con el saliente de la caja de empalmes B. ConsultZHERD)

Monta cada una de las cajas de empalmes B en cada una

de las cajas de empalmes A.

Empuja los cables hacia abajo y monta cada una de las

cajas de empalmes B en cada una de las cajas de

empalmes A comenzando por los nimeros de estaciones
del conector marcados del lado U. (Consulta [FItHd.) (No
dejes que el cable quede atrapado.)

15) Monta los conjuntos de valvula. (Par de apriete: 0.15 N-m)

16) Para productos con un detector, monta el conjunto del
detector. (Asegurate de no dejar caer las juntas téricas. Par
de apriete: 0.08 a 0.10 N-m)

14

=

@5 Conjunto de cable
ZK2-CHS[04]- A

Estaciones aplicables
03 | Para bloque de 3 estaciones

08 | Para blogue de 8 estaciones




Como incrementar las estaciones del bloque Serie ZK2 DA

Cémo incrementar las estaciones del bloque: Bloque de eyector para sistema de bus de campo

Conecta el conjunto de cable a las posiciones mostradas en el siguiente diagrama.

/\ Precaucion

Cableado

1) Tras insertar cada pin, confirma que el pin esta bloqueado tirando ligeramente del cable.

2) No tires de los cables con demasiada fuerza durante la conexién. Ademas, ten cuidado de que los cables

no queden atrapados entre los bloques durante el montaje de las placas finales del lado U y del lado D.

Indicacién del nimero
de estacion

Valvula de alimentacion
(Negro)

4 41

4 O
1

Negro

A\

Conjunto de cable

)

1/4/d/4/8/4/8/8/3/Q\

27,

(

Blanco)

Estacion 1: Negro, vélvula de aliment
Estacion 2: Negro, vlvula de aliment
Valvula de descarga ~ Estacidn 3: Negro, vélvula de alimentacin ----
Estacion 4: Negro, vélvula de aliment
Estacion 5: Negro, vlvula de aliment

Disposicion y designacion de pins

I
I

I
I

acin ----
acion ----

acion ----
acion ----

N 0w =

9

Estacion 6: Negro, vlvula de alimentacion ---- 11

(No utilizado)

Rojo (COM.) ----
Rojo (COM.) ----
Rojo (COM.) ----
Rojo (COM.) ----

Estacion 7: Negro, vélvula de alimentacion ---- 13
Estacion 8: Negro, vélvula de alimentacion ---- 15

— 17
19
21
23
25
27
29
31
— 33
35
37
39
41

-

ARARAAAIGA

g

41

N

Lougoddy

4

[o) I SN \V]

18
20
22
24
26
28
30
32

34 -
36 -
38 -
40 -

-~ Estacidn 1: Blanco, vélvula de descarga
-~ Estacidn 2 Blanco, vélvula de descarga
-~ Estacion 3: Blanco, vélvula de descarga
-~ Estacidn 4: Blanco, vélvula de descarga
-~ Estacidn 5: Blanco, vélvula de descarga
12 ----
14 ----
16 ----

Estacidn 6: Blanco, vélvula de descarga
Estacidn 7: Blanco, vélvula de descarga
Estacidn 8: Blanco, vélvula de descarga

(No utilizado)

Rojo
Rojo
Rojo
Rojo

cOoM.)
coM.)
coM.)
coM.)

Estacion 1
Estacién 2

Estacion 3

Estacién 5
Estacién 6
Estacion 7

Estacién 8

{
{
{
Estacion 4 {
{
{
{
{

N.2 de terminal

Vi eahmewtamgg
Vila e desar
e il eahmewtzmg‘g
Ve itag

[

f

[

[

Vil deanenaen

Vil de o
e~ e ahme'mg‘g

Vivlah e

Vil dealnenaen

Vit

Vil deanenaen

Vil de o

Vihade e

Vil ainereein

Vila h desare

Procedimiento) Se indica un nimero de estacién en el conector del conjunto de cable. Consulta la disposicion de pins e inserta los pins comenzando
por el negro y, a continuacion, alternando entre blando y negro desde la parte superior de las valvulas de alimentacion y las valvulas de
descarga. Ademés, comenzando por la parte inferior, inserta los pins conforme al niumero de estacién correspondiente para el comun.

0N O WD =

O i G Gy
OOk WN =2 OO

34
35

41

Color del

cable

Negro
Blanco
Negro
Blanco
Negro
Blanco
Negro
Blanco
Negro
Blanco
Negro
Blanco
Negro
Blanco
Negro
Blanco

Rojo
Rojo

Rojo
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Serie ZK2[ 1A

Dimensiones: Unidad individual

2K2§D EDNLzA-D

Sistema de eyector, Unidad individual, con valvula de alimentacion/valvula de descarga, Sin sensor de presiéon/presostato

Para escape con silenciador de alta reduccion de ruido Para contratuerca larga de funcionamiento con destornillador

E Conexionde €5¢29¢ Tyl de regulacign de G Contrat |
1 caudal para descarga de vacio ontratuerca farga
] S osicién de bloqueo
I Posicién de bl
=X Conjunto de carcasa del silenciador S
33.8 de alta reduccion de ruido *6 20 { - EE
Para conexién de escape 3y
Ex2 =3 Conexidn de escape (EXH.) Conexion (PV) de alimentacién 80.9 B .
Sistema métrico: 08 (@ 8) para presion de aire - S
— Pulgadas: 09 (@ 5/16") 76.8 o
—— i < ' - 2 x @ 4.5 orificio de montaje
= © Tomillo de regulacin de Ex1 %3
104 « caudal para descarga de vacio T o i)
@
14 HE T
=1 En el modelo de escape con silenciador, el aire se g
descarga desde la ranura situada a ambos lados. (No 2 D i
cubras ambos lados. Descarga desde al menos un lado.) 4 8 0 N U G g
=2 En el modelo de conexién de escape, el aire se descarga 8l o - [@e] :
desde la conexién instanténea. o £ SRl o (—f — = B'm { 1 d
+3 El escape de presion de pilotaje es comun con el escape %5 g ~ = ﬂ = i - Totalmente H
del eyector. o | ~ 4oy E & TNIE = abierta 10 |
=5 Los tamafios de boquilla 12'y 15 tienen una conexion de Q| <. ! k] + |
escape. N % a P—— e e ;
0 PR < T T T T ;
«6 Consulta en la pagina 92 la referencia y el mantenimiento Hi s |0 [ H 3 ? e
del conjunto de la carcasa del silenciador de alta &;::4’ " e — Filtro de  coo-4 9
reduccion de ruido. 2 T
3.5 N 16.5 38.5 succion .4 15
Conexién de 78.8 A
i i6 vacio (V
- Tipo de conexién PV B A #4 Consulta las dimensiones
Sistemametrico | 06 | 96 9.7 Accionamiento manual (valvula de alimentacion) 33.5 6 con una fijacion de montaje
Pulgadas 07 | @1/4" | 12.3 en la pagina 61.
Tipo de conexion V | A (o @r , T
Sistema | 06 | O 6 83 | 4 :
mético |08 | @8 | 112 | 6
Puloadas 07 | @1/4" 97 | 48 Accionamiento manual (valvula de descarga)
909 [ 5/16" 11.2 | 6

ZK2P00 §CINL2A-[]

Sistema de bomba de vacio, Unidad individual, con valvula de
alimentacion/valvula de descarga, Sin sensor de presion/presostato

Posicion de
Para contratuerca larga de Especificacion de rosca hembra de conexion PE blogueo
funcionamiento con destornillador {
Conexion de escape de presion de plotaje ~ F - EE
Contratuerca larga M3
| = @ 80.9 B
Tornillo de regulacion 26 o 76.8
S~ T~ A de caudal para ‘ :
20 | ~~___descarga de vacio # 2 x @ 4.5 orificio de montaje
" F 1
Conexidn de escape de presion de pilotaje  F B =
/Conexién (PV) de alimentacion D
Tornillo de regulacion de \ para presicn de vacio
caudal para descarga de vacio { D
L (SR G |
8 N ¢ :
8 & J(:f ]G Totalmente O
£92 2 = O8] [\ —05 {18 abierta 10 : =
[ee} ; = o~ —— :
3| 2| < 25 ?q — B ‘
S 23 e—¢ S o
® < [ Sy == e ] ——————————— T o
Tipo de conexion PV B 2 % W ,,,,,,,,, o ﬂ o
Sistema métrico | 06 | D6 9.7 o — 4 Filtro de =32
Pulgadas 071 31/4" | 12.3 35 Conexign e alimentacion pra presion e plotge PS) 16.5 38.5 succion 1/ 15
Sist. métrico: @ 4 78.8 A
Tipo de conexiéonV | A C Conexion de vacio (v)\ Pulgadas: @ 5/32"
Sistema |06 | 96 83 | 4 Accionamiento manual (valvula de alimentacion) 33.5 6 Accionamiento manual (vlvula de descarga)
métrico | 08 | @8 11.2 6
Puldadas 07 | @1/4" 9.7 4.8 . l' ; *1 Consulta las _d’imensiones
9 09 ([@5/16"| 11.2 6 «@ - P 1 con una fuamon,dc_a
T " montaje en la pagina 61.
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Dimensiones: Unidad

Unidad de vacio Serie ZKZDA

individual

ZK2EJONL2A-O)

Sistema de eyector, Unidad individual, con valvula

de alimentacién, Sin sensor de presion/presostato

E

Posicién de
bloqueo

s S

33.8

Para escape con silenciador de alta reduccion de ruido

Conexién de escape

Conjunto de carcasa del silenciador
de alta reduccion de ruido *6

——MN

Conexién (PV) de alimentacion

E*2, *3

—

——

80.9 B

para presion de aire

(300)

76.8

2 x @ 4.5 orificio de montaje
Ex*1, %3

tor =

79

275

7\
RS2

45.9

8.4

19.4

Ber)

Filtro de ]

16.5

—_ [ _
o o
H

ion coyz?
SuccIO| *4/

Conexién de vacio (V)

Accionamiento manual (vélvula de alimentacion)

en la pagina 61.

=

T I

ZK2ECINONNA-CJ

10.4

Para conexion de escape

Conexién de escape (EXH.)

Sistema métrico: 08 (J 8)
Pulgadas: 09 (@ 5/16")

<
©
I\

4 Consulta las dimensiones
con una fijaciéon de montaje

#1

%2

*3

=5

#6

En el modelo de escape con silenciador, el aire
se descarga desde la ranura situada a ambos
lados. (No cubras ambos lados. Descarga desde
al menos un lado.)

En el modelo de conexion de escape, €l aire se
descarga desde la conexién instantanea.

El escape de presién de pilotaje es comun con el
escape del eyector.

Los tamafios de boquilla 12y 15 tienen una
conexion de escape.

Consulta en la pagina 92 la referencia y el
mantenimiento del conjunto de la carcasa del
silenciador de alta reduccion de ruido.

Tipo de conexién PV B

Sistema métrico

06| 96 9.7

Pulgadas

07| @1/4" | 12.3

Tipo de conexién V

A C

Sistema
métrico

06
08

a6
8

8.3 4
11.2 6

Pulgadas

07
09

a1/4"
@ 5/16"

9.7 4.8
11.2 6

Para escape con silenciador de alta reduccion de ruido

Sistema de eyector, Unidad individual, Sin
valvula, Sin sensor de presion/presostato

E

= S

33.8

Posicién de bloqueo

Conexion (PV) de [

alimentacion para presion

E—

de aire

78.8 B

1
2 x @ 4.5 orificio de montaje E

|

PN f%*’
[J oaF

275

(58.2)
45.9

19.4

8.4
Vsl
£l

3.5
Conexidn de vacio (V)

Filtro de succion

*3/ |15

16.5

E*2

Conexién de escape

Conjunto de carcasa del silenciador
de alta reduccion de ruido *6

Para conexién de escape

Conexién de escape (EXH.)

Sistema métrico: 08 (J 8)
Pulgadas: 09 (@ 5/16")

<
©
«

*3 Consulta las dimensiones con una
fijacion de montaje en la pagina 61.

#1

#2

4

*5

En el modelo de escape con silenciador, el aire
se descarga desde la ranura situada a ambos
lados. (No cubras ambos lados. Descarga desde
al menos un lado.)

En el modelo de conexion de escape, €l aire se
descarga desde la conexién instantanea.

Los tamafios de boquilla 12 y 15 tienen una
conexion de escape.

Consulta en la pagina 92 la referencia y el
mantenimiento del conjunto de la carcasa del
silenciador de alta reduccion de ruido.

Tipo de conexién PV B

Sistema métrico

06| 96 9.7

Pulgadas

07| @1/4" | 12.3

Tipo de conexién V A C

Sistema
métrico

06
08

a6
8

8.3 4
11.2 6

Pulgadas

07
09

a1/4"
@ 5/16"

9.7 4.8
11.2 6
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Serie ZK2[ 1A

Dimensiones: Unidad individual

A—K 80.9 B s
ZK2B[ORJFLA-OI S
G E \ 76.8 el
Sistema de eyector, Unidad individual, h % 2 x @ 4.5 orificio de montaje
con valvula de alimentacion/valvula de !
descarga, con sensor de presion LiL — {
' o =
Conexién (PV) de alimentacién para presion de aire § ~N ]D [ Ex1, #3
1w — —
Tornillo de regulacion de caudal para descarga de vacio & ( L D
: g |9, — ) 1l e
b | ~ = A ~
5 1 Q % 2 ] —F= fF == g 41~ Totalmente
o o) € & ~ | | M ] abierta 10
| < . S & o} E—
S| o« = 235 » = ;
©lw PARISS p a[ =P : :
DM - o A i
&h/\ Llbs \ cooess
. 16.5 38.5 \ *4; 15
B ) 94.2 \ A
Conexion de vacio (V) N Para contratuerca larga de
- o7 Filtro de succién . ¥ .
Tipo de conexién PV B _— . ) y funcionamiento con destornillador
- — Accionamiento manual (valvula de alimentacion) 33.5 6
Sistemamétrico | 06 | @6 9.7 Tomillo de requlacidn de caudal Contratuerca laraa
Pulgadas 07 | @1/4" | 12.3 ] y || para descarga de vacio ~oniratuerca ‘arga
foms— L
Tipo de conexiéon V. | A C ] _ L B4 @%E
Sistema |06 | @6 83 | 4 s Accionamiento manual (vélvula de descarga) .
mético [08| ©8 | 11.2 | 6 =
07| ©@1/4"| 97 | 438 Para escape con silenciador de .
Pulgadas T ., . Para conexion de escape
g 09 [@5/16"| 11.2 6 alta reduccion de ruido P
E Conexidn de escape Ex2 %3
=1 En el modelo de escape con silenciador, el aire se descarga desde la ranura situada —
a ambos lados. (No cubras ambos lados. Descarga desde al menos un lado.) -
f2 En el modelo de COU?XiS” dgl escape, el aire se desTarga desge |Ial conexion instantanea. Conjunto de carcas e D
*3 El escape de presion de pilotaje es comun con el escape de eyector. 33.8 del silenciador de alta oY
*4 Consulta las dimensiones con una fijacién de montaje en la pagina 61. reduccion de ruido *6 104 Conexién de escape (EXH.)
+5 Los tamafios de boquilla 12 y 15 tienen una conexion de escape. — h ' P .
%6 Consulta en la pagina 92 la referencia y el mantenimiento del conjunto de la carca- Sistema métrico: 08 (3 8)
sa del silenciador de alta reduccion de ruido. Pulgadas: 09 (3 5/16")
A K 89
ZK2B[IRLILILA-L] 80.9
AalJ s | 76.8 B ﬂ
. . s =3
Slsten)a de eyector, Unld_qd |nq|V|duaI, & i 2x @ 4.5 orificio de montaje
con valvula de alimentacién/vélvula de £ . 3
descarga, con presostato b uj . Terminal de conexin
. 5 { = E Ex1, %3 [F”  Indicador de salida OUT (Rojo)
Conexién (PV) de alimentacién para presion de aire &2 ( = l [ !! Iniadordeseic OUTH (verce)
) ] & )
Tornillo de regulacion de caudal para descarga de vacio 1 [ e G : iiill Botén S (SET)
g g o j(:r er' ;E/ S Display LED
@ < Al (T : =t .
5 g 9|2 2 © N P —— g Totalmente | Ii ABotén (UP)
o) ) § g 51N m imi abierta 10 | @]
g N ) é 51 o—{¢ =] i B : I
g; %fa%ﬁg < D[\—/u\—fﬂ fffffffffff ; =
(2] i | '
o o e Iy
S v 4 sooesd
35 \ Conexion de vacio (V) 16.5 38.5 \ vy
1.2 104 \ A Para contratuerca larga
Tipo de conexién PV B \Filtro de succisn e funcionamiento con
Sistemamétrico | 06 | D6 9.7 Accionamiento manual (valvula de alimentacion) destornillador
Pulgadas 07| @1/a" | 12.3 335 6 Tomillo de regulacién de caudal
- para descarga de vacio G Contratuerc larga
T |
Tipo de conexién V. | A C [ @ﬂ
Sistema |06 | @6 8.3 4 L | Eﬁ
métrico | 08 08 11.2 6 Accionamiento manual (vélvula de descarga) T
07 | @1/4" 9.7 4.8 20
Pugadas oo =6 T 112 | 6 Para escape con silenciador de y
alta reduccion de ruido Para conexion de escape
1 En el modelo de escape con silenciador, el aire se descarga desde la ranura situada E Conexion de escape Er2, 3 Conexidn de escape (EXH.)
a ambos lados. (No cubras ambos lados. Descarga desde al menos un lado.) Sistema métrico: 08 (J 8)
*2 En el modelo de conexion de escape, el aire se descarga desde la conexion instanténea. . Pulgadas: 09 (@ 5/16")
+3 El escape de presion de pilotaje es comun con el escape del eyector.
+4 Consulta las dimensiones con una fijacién de montaje en la pagina 61. i SN Conjunto de carcasa del
+5 Los tamafios de boquilla 12 y 15 tienen una conexidn de escape. 33.8 silenciador de alta
+6 Consulta en la pgina 92 la referencia y el mantenimiento del conjunto de la carcasa reduccion de ruido *8
del silenciador de alta reduccién de ruido.
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Dimensiones: Unidad individual

ZK2 BD LILIWA-L]

Unidad de vacio Serie ZKZDA

Conexion de escape #2, %3
Kas E €
Sistema de eyector, unidad individual, con valvula de alimentacion/ , ] = )
valvula de descarga, Presostato con funcin de ahorro energético N,E,L_/'\l Conjunto de carcasa " ~mm=o 1\ o
+1 En el modelo de escape con silenciador, el aire se descarga desde la ranura situada 33.8 (rjecll S'Ien(:%do: dg: aj},a 10.4 X onexion de escape (EXH.)
aambos lados. (No cubras ambos lados. Descarga desde al menos un lado.) reduccion de ruido > Sistema métrico: 08 (3 8)
2 En el modelo de conexién de escape, el aire se descarga desde la conexion instan- 89 B . W
K i ‘ Pulgadas: 09 (@ 5/16")
+3 El escape de presion de pilotaje es comdn con el escape del eyector.
+4 Consulta las dimensiones con una fijacién de montaje a continuacion.
+5 Consulta en la pagina 92 la referencia y el mantenimiento del conjunto de la carcasa O
del silenciador de alta reduccion de ruido. 53 ( 2x @ 4.5 orificio de montaje E+, 3
Conexion (PV) de alimentacion para presion de aire ° ;7; I@ i Terminal de conexion
@
§ = = Indicador de salida OUT2 (Rojo)
Tornillo de regulacion = @ E Indicador de saida OUTH (verd
de caudal para 3 = =3 [ ndicador de salida OUTI (verde)
descarga de vacio 2 EJ N Botén S (SET)
g ( i G
2 3o ji fﬂ 11 THyDisplay LED
| ~ A H <
= © 2 = O] S0 g Totalmente | ABoton (UP)
@ < 5 g m [Ty abierta 10 ;
0 % AR i T = VBotén (DOWN)
T < =R EIESSANIEEEEESSSSSS T 3
@ | |3 TR
X B pe——= Filtro de
35 16.5 38.5 succion 4
Para contratuerca larga Conexidn de vacio (V) 4 5 104 A
de funcionamiento con Tipo de conexién PV B
destornillador G Contratuerca larga Accionamiento manual (vélvula de alimentacién) 33.5 6 Sistemamétrico | 06| @6 9.7
Tornillo de regulacién Pulgadas 07| @1/a" | 12.3
de caudal para l' ] T
descarga de vacio = z i TipodeconexiénV | A C
~ ‘ Sistema |06 | @6 83 | 4
20 Accionamiento manual (valvula de descarga) métrico |08 | @8 11.2 6
K Puloadas 07 | @ 1/4" 9.7 4.8
ZK2BD SQHA- 909 [@5/16" 11.2 | 6

1a6

Sistema de eyector, unidad individual, con

Para escape con silenciador de alta reduccion de ruido
Para contratuerca larga de

Conexién de escape

valvula de alimentacion/ valvula de descarga, funcionamiento con E*3
presostato compatible con 10-Link des‘°f"'"adff ‘ -
Tomillo de regulacion de ongud contaerca S — Conjgnto ‘de carcasa
caudal para descarga de vacio 338 del sHenplador de alta
- reduccion de ruido *5
Tipo de conexién PV B 89
Sistema métrico | 06 | @6 9.7 — 1 50.9
Pulgadas 07 | @1/4" | 12.3 20 -
76.8 B
Tipo de conexién V A C
Sistema |06 | @6 8.3 4
mético | 08| @8 112 | 6
07 | @1/4" 9.7 4.8 ]
Pulgadas S
W00 (o516 112 | 6 . gl
] 2 x @ 4.5 orificio d taj
Conexidn (PV) de alimentacion para presion de aire § M. X orficio de montaje
% E*1, %3
Tomillo de regulaci6n de caudal <
para descarga de vacio £
o
4 =
& 2 o )
8| ® N gl 2 B 18 Filtro de
o IS N m i succién
[te} »
N 2 < ESliepe S
3 > Ol i
. - B ' o
" p Filtro de czpsd
3.5 Conexion de vacio (V) 16.5 385 SUCGI6N ﬁ/
#1 En el modelo de escape con silenciador, el aire se descarga desde la 1.2 104 A
ranura situada a ambos lados. (No cubras ambos lados. Descarga
desde al menos un lado) Accionamiento manual (valvula de alimentacion) 335 _6

#2 En el modelo de conexion de escape, el aire se descarga desde la
conexion instantdnea.

#3 El escape de presion de pilotaje es comun con el escape del eyector.
#4 Consulta las dimensiones con una fijacion de montaje a continuacion.

«5 Consulta en la pagina 92 la referencia y el mantenimiento del
conjunto de la carcasa del silenciador de alta reduccion de ruido.

Accionamiento manual (vlvula de descarga)

Para conexién de escape

Conexidn de escape (EXH.

Sistema métrico: 08 (0 8)
Pulgadas: 09 (@ 5/16")

)

Terminal de conexién

Indicador de salida OUT2 (Rojo)
Indicador de salida OUTT (verde)

Botén S (SET)

Display LED
ABotén (UP)

VBotén (DOWN)
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Serie ZK2[ 1A

Dimensiones: Unidad individual

Con Fijacién

n
&

8

B

3

&)
o\

©

46.4
ﬂ

8.9
1
-T

61

33.5
SR P V|
T ‘*ﬂ ;
> < -
15 5.8 w0

+1 Fijacién de montaje para unidad individual (opcional) [Se incluyen las
tuercas y pernos.] Referencia: ZK2-BK1-A



Unidad de vacio Serie ZKZDA

Dimensiones: Cableado individual para bloque

ZZK2OA- ROL
Sistema de eyector, Sistema de bomba de vacio, Bloque de

P - . > . E Para contratuerca larga
cableado individual, con valvula de alimentacién/valvula de de funcionamiento con
descarga, Sin sensor de presion/presostato / destornillador

Tornillo de regulacién de caudal

Sl 8 para descarga de vacio
g
Conexién de escape individual *6 Contratuerca larga
Conexién de alimentacién comdn (PV) Especificacion de rosca
AR AR AR . .z
Sist. métrico: 2x @ 8 Tornillo de regulacion de caudal j§4 L. hembra de conexion PE del
Pulgadas: 2 x @ 5/16" ! para descarga de vacio = § Para conexion de escape sistema de ?I\(Il)g;ba de vacio
= o
S o ”
” X i [ Conexidn de
2 x Conexién de ‘@' \ T 8 escape de presion
alimentacion comdn (PD)*4 3 g de pilotaje
‘o © Qo
WA fo) o) 3 el m g% :
¥ ol @8 Conexién de escape (EXH.)
. = — ol © & & 26.4 . i
2 %) I — < © g — Sisterna métrico: 08 (@ 8)
[0} — ) " "
<~ 8 = I = o ; z N o g Pulgadas: 09 (@ 5/16")
== > . . . .
| g) C) C S « &|  Para escape con silenciador Ecl::::iilr?::igil
== = Lz .
2 x Escape comun : = 5 =5 de alta reduccion de ruido PD O+, *4
Conexion (EXH)*2 105
n x Escape individual
Conexion (EXH)*3 35 15 33 n x Conexién de vacio (V)
(n=1) x 15 (Filtro de succién integrado)
«©
(%]
»
En-CD-2-C-@
L4 Fijacion de montaje sobre rail DIN
L3 5 Simbolo de opcién -B *5
L2 3.8 79 (Sistema de eyector)
15 L1 55 4 xorificio de montaje M4 84 (Sistema de bomba de vacio)
Tornillo de amarre del rail DIN 10 ®
g || n n n (Al seleccionar la opcion -B)*® _ -
an WRE: ] B
- KA N ﬁ J—ﬁ
| ' 1.(5.3)
;‘9? nal B N
N l || Llws) gl 0 | A
- BE 8 © s
--— =--— ©
o] Via = [ﬂ Tt
) \¥ (L6) @
L b w) D
¥ @ =
N

Accionamiento manual g % E
2 x Conexién de alimentacién comin (vélvula de descarga) ~ s
de presion de pilotaje (PS) *! Accionamiento manual (valvula de alimentacion) ‘§
i [mm]
Tipo de A Pserceentecaey | Esaciores| 2 3| 4| 5| 6 7 | 8 9 | 10
conexion hexagonales B
Sist. 06 | 83 4 9.7 | 87 L1 30 |45 |60 75 | 90 |105 [120 [135 |150 |[165
métrico| 08 | 11.4 6 = | = L2 45 |60 |75 90 |105 [120 [135 [150 [165 |[180
Pulgadas 07 | 9.7 4.76 123 | 11.3 L3 56.8 | 71.8 | 86.8 |[101.8{116.8|131.8|146.8|161.8|176.8(191.8
09 | 114 6 = | = L4 67.5 | 82.5 | 97.5 |112.5|127.5|142.5|157.5|172.5|187.5|202.5
L5 625 |75 |87.5|112.5[125 |137.5|150 |162.5/187.5|200
L6 73 | 85598 |123 |135.5/148 |160.5/173 |198 |210.5

%1 La conexion de alimentacion comun de presion de pilotaje (PS) esta disponible para el sistema de bomba de vacio o la opcion L (Especificacion de alimentacion individual del blogue). (mm: @ 6, pulgadas: @ 1/4")
«2 El sistema de bomba de vacio con conexion de escape individual no dispone de una conexién de escape.

+3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

#4 S6lo cuando se selecciona la opcion de conexién PD (simbolo: -D) (mm: @ 6 pulgadas: @ 1/4")

«5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del blogue.

+6 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexién de escape individual de cada estacion ademas de hacerlo con el escape comin. (Sistema de eyector)

62



Serie ZK2[ 1A

Dimensiones: Multiconector sub-D para bloque

ZZK2[A- ACF
E Para contratuerca larga

Sistema de eyector, Sistema de bomba de vacio, Bloque de funcionamiento con
de cableado comuin, con valvula de alimentacién/ b destornillador
valvula de descarga, con sensor de presion

Tornillo de regulacion de

o f caudal para descarga de vacio
Conexién de escape individual *6 N
Conexion de alimentacion comin (PV) Contratuerca larga
Sist. métrico: 2 x @ 8 ; P
- - : Especificacion de rosca hembra
. " | 2 . " -
Pulgadas: 2 x @ 5/16"\ 1 pomilo e reein de caa e decagade vt =8 Para conexion de escape  de conexion PE del sistema de
2 x Conexién de % g . bomba de vacio (M3)
alimentacion comun (PD)*+\ 4 - qi‘é c Conexion de
P "
T 35 Y escape de presion
i Vaa\y g§ de pilotaje M3
o — o & _‘% g Conexion de escape (EXH.)
Ol o o = < N Lo 264 | Sistema métrico: 08 (@ 8)
el e = o5 TS o2 Pulgadas: 09 (0 5/16")
[ N g
—— »% [ 2 it Para escape con silenciador Dimensiones de
i - - de alta reduccion de ruido  conexiones PS y PD O0+1, *4
2 x Escape comln 10.5
Ci ion (EXH)*2
onexisn (EXH) 3.5 15 33 n x Conexion de vacio (V)
n x Escape individual (n-1) x 15 (Filtro de succién integrado)
Conexion (EXH)*3 o
(4]
(3]
&S O-D-@®
L4 I . .
Fijacién de montaje sobre rail
L3 DIN, Simbolo de opcién -B *5
L2 5.5
1.5 L1 3.8 38.7 (3000)
4 x orificio de montaje M4 0
Tornillo de amarre del rail DIN = ‘ﬁﬁﬁ .y _
© (Al seleccionar la opcién -B)*> - A
< N i 7 S
T ]
— @
_ | (5.3)
3 Dy ]
N | L5 R 8
=3 S
o ks Via L6 & @ ﬂ
s T\ (L6) i
Ko © /4 F 3
@
VAN
© < U:I ‘ iu ‘
(aV] Y =
Accionamiento manual ol T £ E
2 x Conexion de alimentacion (valvula de descarga) = 3
comiin de presion de pilotaje (PS) *1 Accionamiento manual (valvula de alimentacién) %
£
<}
[mm]
Ti istanci i
ipo de A | Dtancaente caes C D Estaciones 1 P 3 4 5 6 7 8 9 10
conexion hexagonales B
Sist. 06 | 8.3 4 9.7 | 87 L1 30 45 60 75 90 [105 |120 |[135 [150 |165
métrico| 08 | 11.4 6 = = L2 45 60 75 90 |105 [120 |135 |150 [165 [180
Puldadas 07 | 9.7 4.76 12.3 | 11.3 L3 56.8 | 71.8| 86.8/101.8|/116.8/131.8/146.8|161.8{176.8/191.8
¢ 09 | 11.4 6 = = L4 73.5 | 88.5/103.5/118.5|133.5/148.5/163.5(/178.5|193.5|208.5
L5 75 [100 [112.5(/125 |137.5/150 |175 |[187.5|200 |212.5
L6 85.5 [110.5[123 |135.5|148 [160.5/185.5/198 [210.5]/223

#1 La conexion de alimentacion comun de presion de pilotaje (PS) esté disponible para el sistema de bomba de vacio o la opcién L (Especificacién de alimentacién individual del blogue). (mm: @ 6, pulgadas: @ 1/4")
«2 El sistema de bomba de vacio con conexion de escape individual no dispone de una conexién de escape.

+3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

#4 S6lo cuando se selecciona la opcién de conexion PD (simbolo: -D) (mm: @ 6 pulgadas: @ 1/4")

+5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del bloque.

#6 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexién de escape individual de cada estacién ademas de hacerlo con el escape comdn. (Sistema de eyector)
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Unidad de vacio Serie ZKZDA

Dimensiones: Cable plano para bloque

P
ZZK2[ 1A- ADP E Para contratuerca larga
. , L de funcionamiento con
Sistema de eyector, Bloque de cableado comun, con valvula / destornillador

de alimentacion/valvula de descarga, con presostato

Tornillo de regulacion de

IS4 caudal para descarga de vacio
c n )f,C%nexio’n de escape *7 Contratuerca larga
onexion de
alimentacion comun (PV) . Especificacion de rosca hembra de
Sist. métrico: 2 x @ 8 ‘ — e = Para conexion de escape conexion P(IjE del s,ist(t;nn;)a de bomba
. W ornillo de regulacion de cauda o e vacio
Pulgadas: 2 x @ 516"\ 1,_ para descarga de vacio g
2x Conexion de alimentacion com(n (PD)*# N ‘ ‘ S ; Conexién de
ﬁ:’ |7 T Eig escape de presion
o de pilotaje M3
85 ¥
l—u—l 'y < 26.4 \Conexic’m de escape (EXH.) o~
— ol 8 5 © — Sistema métrico: 08 (@ 8) 2.6 3
g = < © % £ Pulgadas: 09 (& 5/16")
R © : =2 . . . .
MRS % 1= | 3 - & o2 Para escape con silenciador Dimensiones de
— é q = | dealtareduccion de ruido conexiones PS y PD O+1, 4
——-- LD\ 3
2 x Escape comdn h h i ) =
Conexién (EXH)*2 10.5 | :
n x Escape individaual 35 15 33 n x Conexion de vacio (V) o
Conexion (EXH)* (n-1)x 15 (Filtro de succion integrado) ~ §
E- DD ==
L4 Fijacién de montaje sobre rail
L3 DIN, Simbolo de opcién -B *°
4 x orificio de montaje M4
L2 5.5 3.8 57.6 (2000)
L1 Tornillo de amarre del rail DIN 10 (30)
15 (Al seleccionar la opcién -B)*>
e =0
< —
& =A==
A Marca triangular
| 53
g — ~
~—| =1 o [e))
%,L (LS Rl @ )
——--— ®
3 s 2 =
g ©
(3]
(3]

|
12.8
%

Accionamiento manual 0 = E
2 x Conexidn de alimentacion comun (valvula de descarga) 2 %
de presion de piotaje (PS) ! Accionamiento manual (vélvula de alimentacion) £
£
= [mm]
Ti istanci i
ipo de A Distancia entre caras c D Etaciones 1 P 3 4 5 6 7 8 9 10
conexion hexagonales B
Sist. 06 | 8.3 4 9.7 | 87 L1 30 45 | 60 | 75 | 90 [105 |120 |135 [150 |165
métrico| 08 | 11.4 6 = — L2 45 60 | 75 | 90 |105 |120 [135 [150 |165 [180
Puladas 07 | 9.7 4.76 12.3 | 11.3 L3 56.8 | 71.8| 86.8/101.8/116.8{131.8/146.8|/161.8|176.8/191.8
g 09 | 11.4 6 — — L4 73.5 | 88.5/103.5/118.5|133.5|148.5/163.5|178.5|193.5/208.5
L5 75 [100 ([112.5[125 |137.5|150 [175 |187.5|200 [212.5
L6 85.5 [110.5/123 |135.5|148 [160.5[/185.5|/198 [210.5|223

+1 La conexién de alimentacion comdn de presién de pilotaje (PS) esta disponible para el sistema de bomba de vacio o la opcién L (Especificacion de alimentacién individual del blogue). (mm: @ 6, pulgadas: @ 1/4")
*2 El sistema de bomba de vacio con conexién de escape individual no dispone de una conexion de escape.

+3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

*4 S6lo cuando se selecciona la opcién de conexion PD (simbolo: -D) (mm: @ 6 pulgadas: @ 1/4")

+5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del blogue.

«6 Conector aplicable: Conector para cable plano (26P) (segtn MIL-C-83503)

*7 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexién de escape individual de cada estacion ademas de hacerlo con el escape comdn. (Sistema de eyector)
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Serie ZK2[ 1A

Dimensiones: Bloque de transmision en serie EX260

Sistema de eyector, Transmision en serie EX260, Con valvula de alimentacion/valvula de descarga, Con sensor de presion/presostato
Conexién de alimentacién comun (PV)

Sist. métrico: 2x @ 8 n x Conexién de escape *6
2x Conexin de alimentacidn comiin (PD)* [Multiconector de comunicacion sub-D]
L Tomillo de regulaci6n de caudal para descarga de vacio
~ apa’: R
~ o ~
2 == | © ©
9| o - <
1 %ﬁ 24
(- o | ™
I | | o ©
I N
= =
= Zz
=1 a
5
—~] c H
0 ., (9] E
=) 35 2 x Conexion de escape %
n x Conexion de escape (EXH) comin*2 ‘g
(EXH) individual*3 n x Conexion de vacio (V) ] g
(Filtro de succién integrado) ?3' 5
DD
(L6) s
(L5) 2
L2 5.5 sl 3
1.5 L1 <c| Y2
w3 &8
— = =
4x Orificio de montaje M4
©
< = Ll
. il ! | T 1o
— L WY 4 &
. ‘ (AT seleccionar la opcidn -B)*S
0
© | !
@ (5.3) N B
8 g > - - © ]| o1l o |- —<on @
8 Zau: TN 1T
M - ) A -
® T @ A le
' =\ Iz
@|  Unidads ‘g = il G
T

T
Accionamiento manual
(vélvula de alimentacion)

10.5

2 x Conexién de alimentacion
comun de presién de pilotaje (PS)*1

. . i Conjunto de placa para montaje en rail DIN
Accionamiento manual (valvula de descarga) I P P J

(Al seleccionar la opcién -B)

[mm]
W 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 30 | 45 | 60 | 75 | 90 | 105 | 120 | 135

L2 45 60 75 90 105 120 135 150
L3 565 | 715 | 86.5 | 1015 | 116.5 | 131.5 | 146.,5 | 161.5
L4 675 | 825 | 975 | 1125 | 1275 | 1425 | 157.5 | 1725
L5 125 137.5 | 150 175 187.5 | 200 2125 | 225
L6 135.5 | 148 160.5 | 185.5 | 198 210.5 | 223 235.5

*1 La conexion de alimentacién comun para presion de pilotaje (PS) solo esta disponible cuando se selecciona la opcién de bloque «L» (especificacion de alimentacién individual del bloque).
+2 El modelo con conexién de escape individual no dispone de una conexién de escape.

*3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

+4 La conexién de alimentacién comun (PD) solo esta disponible cuando se selecciona la opcion de bloque «D».

+5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del bloque.

+6 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexion de escape individual de cada estacién ademas de hacerlo con el escape comun.
* Para las dimensiones del modelo con conexién de escape, del modelo de escape con silenciador de alta reduccion de ruido y del modelo con una conexién PS/PD, consulta la pagina 62.
* Consulta el catalogo Web para obtener mas detalles acerca de las dimensiones de los presostatos y sensores de presion.
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Unidad de vacio Serie ZKZDA

Dimensiones: Bloque de transmisidn en serie EX500, sistema descentralizado Gateway

Sistema de eyector, Transmision en serie EX500, Sistema descentralizado Gateway, Con valvula de alimentacién/valvula de descarga, Con sensor de presion/presostato

Conexién de alimentacién comun (PV)
Sist. métrico: 2 x @ 8

2 x Conexién de alimentacién comun (PD)*4

n x Conexién de escape *@

L Tomillo de regulacion de caudal para descarga de vacio
~ }m &
N o
© 4 -0 %) Nal + ~
~ M
o (= — ™ ®
Qo ® ®I == — 10.5 < ©
Tle P == U 7 1 . I = 5
L& E VY i B
s e
— P =) =
+ H H \\ }ﬁ”:m a
=i S W— = =
) 15 \ 33 %
L Conexion d 35 || (n-1)x15 2 x Conexion de o
MX Lonexn d6 eecape escape (EXH) comin2 | £
(EXH) individual* n x Conexion de vacio (V) g
(Filtro de succién integrado) @ g
=
DD
(L6) :é
(LS5) g
L4 3 2
L3 5 sl 8
sl 3
L2 5.5 2 S,
15 L1 <5l &5
6G| &3
i B
4 x Orificio de montaje M4
@ 10
© -
3 M4 s
— 0 +H
— T T 10 | Tornillo de amarre del ail DIN
N ‘ 1 (Al seleccionar la opcidn -B)*S
0
1) ' %B !
- | - J .
i (5.3) | B
8 g : . [T O b ® @
RERS BT TS 8
[ W 3 R
—l/® L\
()
«> & | B
|
2 Unidad SI @ E =i} <H} <N ;E.J \ “Iﬁ
— T —
Accionamiento manual

T

10.5

(vélvula de alimentacion)

2 x Conexién de alimentacion comun

de presion de pilotaje (PS)*! Accionamiento manual (vlvula de descarga) Conjunto de placa para montaje en rail DIN
(Al seleccionar la opcién -B)
[mm]
W 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 30 45 60 75 90 105 120 135

L2 45 60 75 90 105 120 135 150
L3 565 | 715 | 86.5 | 1015 | 116.5 | 131.5 | 146.,5 | 161.5
L4 675 | 825 | 975 | 1125 | 1275 | 1425 | 157.5 | 1725
L5 125 137.5 | 150 175 187.5 | 200 2125 | 225
L6 135.5 | 148 160.5 | 185.5 | 198 210.5 | 223 235.5

*1 La conexion de alimentacién comun para presion de pilotaje (PS) solo esta disponible cuando se selecciona la opcién de bloque «L» (especificacion de alimentacién individual del bloque).
+2 El modelo con conexién de escape individual no dispone de una conexién de escape.
*3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)
+4 La conexién de alimentacién comun (PD) solo esta disponible cuando se selecciona la opcion de bloque «D».
+5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del bloque.
+6 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexion de escape individual de cada estacién ademas de hacerlo con el escape comun.
* Para las dimensiones del modelo con conexién de escape, del modelo de escape con silenciador de alta reduccion de ruido y del modelo con una conexién PS/PD, consulta la pagina 62.
* Consulta el catalogo Web para obtener mas detalles acerca de las dimensiones de los presostatos y sensores de presion.
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Serie ZK2! 1A

Dimensiones: Bloque de transmisiéon en serie EX600 conector M12

Sistema de eyector, Transmision en serie EX600, Conector M12, Con valvula de alimentacidn/valvula de descarga, Con sensor de presion/presostato

Conexién de alimentacién comun (PV)

Sist. métrico: 2 x J 8

n x Conexién de escape *6

[te]
- @7 2 x Conexién de escape (PD) comun*4
Ty o ] | 1 Tornillo de regulacion de caudal para descarga de vacio
==T==l==V==l ) _====
) Yoo "Ty 2
Ol q o
O| % ™| ©
o] [o] o] © IS
I — ©o| ™
_ ORGH i o =
— e —=- —:- ::f = — . ==z M 5
P o] < =
0 ® 15 \ 33 ] ®
[ » c
n x Conexion de escape /  3:2.1| =113 2xConexionde | &
(EXH) individual*3 escape (EXH) comin®2 g
n x Conexién de vacio (V) g
(Filtro de succién integrado) ~ ©| @
(D@D~ oy el
(L6)
(L5)
L7 =
L4 7%
5.5 L8 L3 5 al 5
2 x Orificio de montaje M4 L2 5.5 % g
(Par de apriete recomendado: 1.4 N m) L1 2 %
15 gl S
Tornillo de sujecién de rail DIN s §
- - o=
(Para montaje en rail DIN) Tomillo de sujecén deral N -~ 7|
- . ., muF .| ©
Conector de Ranura para Placa de valvula (Al seleccionar la opeion -C)'8 15|
alimentacién un marcador Conectorde comunicacion \ g $‘
9 | 1 @ I : ‘
\ Conjunto de placa para montaje
‘ ‘ A~T7enrail DIN
L L. ! (Al seleccionar la opcidn -C) Q| ®
‘ ) )
QT 0
i | o N
&) i ighls | = 3
S -
G o
T [

Placa final

Unidad de entradas digitales
Conector de entrada
Conector de salida

Unidad de salidas digitales

‘ [aY)
(3]
\ Unidad SI

Conector para terminal portatil

-

4 x Orificio de montaje M4

Accionamiento manual (valvula de alimentacion)

2 x Conexion de alimentacién comun
de presién de pilotaje (PS)*1

Accionamiento manual (valvula de descarga)

86.6

85.1

[mm]
aciones Estaciones del bloque
1 2 g 4 5 6 7 8 L6 ; 5 3 " 5 5 > 5
L1 | 30 | 45 | 60 75 | 90 |105 |120 | 135 0 | 1855 | 198 | 223 | 2355 | 248 | 2605 | 273 | 298
L2 |45 |60 |75 90 | 105 |120 |135 | 150 1 | 2355 | 248 | 2605 | 2855 | 298 | 3105 | 323 | 3355
L3 | 565 | 715 | 865 | 101.5 | 1165 | 131.5 | 1465 | 1615 2 | 2855 | 298 | 3105 | 323 | 3355 | 360.5 | 373 | 3855
L4 | 675 | 825 | 975 | 1125 | 127.5 | 1425 | 157.5 | 172.5 3 | 323 | 348 | 3605|373 |3855 | 398 | 423 | 4355
Formula de caloulo para fas dmensionss Estacio-| 4 | 373 | 385.5 | 4105 | 423 | 4355 | 448 | 460.5 | 485.5
Foilpiatys nesl/O| 5 | 423 | 4355 | 448 | 473 | 4855 | 498 | 510.5 | 523
L7 47 %1+ L4+ 905 6 | 473 | 4855 | 498 | 510.5 | 5355 | 548 | 560.5 | 573
L8 =47 xn+91 7 | 5105 | 5355 | 548 | 560.5 | 573 | 585.5 | 610.5 | 623
8 | 560.5 | 573 | 598 | 610.5 | 623 | 6355 | 648 | 673
n = Estaciones de unidad I/O 9 | 6105 | 623 | 6355 | 660.5 | 673 | 685.5 | 698 | 710.5

#1 La conexion de alimentacién comun para presion de pilotaje (PS) solo esta disponible cuando se selecciona la opcién de bloque «L» (especificacion de alimentacién individual del bloque).
+2 El modelo con conexién de escape individual no dispone de una conexién de escape.

*3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

+4 La conexién de alimentacién comun (PD) solo esta disponible cuando se selecciona la opcion de bloque «D».
+5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del bloque.

+6 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexion de escape individual de cada estacion ademas de hacerlo con el escape comun.
* Para las dimensiones del modelo con conexién de escape, del modelo de escape con silenciador de alta reduccién de ruido y del modelo con una conexién PS/PD, consulta la pagina 62.
# Consulta el catalogo Web para obtener mas detalles acerca de las dimensiones de los presostatos y sensores de presion.
* Dado que las dimensiones de montaje L5 y L8 varian en funcién del nimero es estaciones de unidad I/O conectadas, consulta la férmula de célculo para las dimensiones.
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Unidad de vacio Serie ZKZDA

Dimensiones: Bloque de transmision en serie EX600, conector 7/8"

Sistema de eyector, Transmision en serie EX600, Conector 7/8", Con valvula de alimentacion/valvula de descarga, Con sensor de presion/presostato

Conexién de alimentacién comun (PV)
Sist. métrico:2x @ 8

n x Conexién de escape *6

n
- 2 x Conexion de escape (PD) com(in*4 - — -
Ty o 1 Tornillo de regulacién de caudal para descarga de vacio
=T==T=— ==
G A o
o q 2 ol &
[o] To] To] oyl HEERE o o:
o e o ™
_ NSZIASZI o =
& 3 15[\ 33 3 3
= 3.5 || -t y S
n x Conexién de escape L M&)L?dzescape ‘2,:
(EXH) individual*3 (EXH) comin* g
n x Conexién de vacio (V) g
(Filtro de succion integrado) @ ]
-G S
(L6)
(LS
L7 g
L4 G
<
5.5 L8 L3 AR
2|5
L . L2 5.5 S5
2 x Orificio de montaje M4 L1 ol
(Par de apriete recomendado: 1.4 N m) 15 — § §
h =
Tornillo de sujecién de rail DIN § 8
(Para montaje en rail DIN) i Tornillo de sujeci6n de rail DIN ;_’ <
Ranura para Placa de valvula ° (A seleccionarla opcién -CJ*5 © ]
un marcador  Conector de comunicacion \ g <
-
NS
N B T TTTTTIE -
3 Conjunto de placa para montaje en rail DIN
= -1- ‘ ! 7 (Al seleccionar la opcién -C)
— _ ! ! gy o| ©
3|8/ 8| [—= o 151.6.3) K
! i i —(;' FR -1 0 o
L o
1 J — < (5]
Terminal FE fo) 1@ | | § 0 ©
(573 ‘ b <o
i A al
© 54 \ @ 4 x Orificio de montaje M4 ™
Placa final Unidad SI Accionamiento manual (vélvula de alimentacion)
Unidad de entradas digitales Accionamiento manual (vélvula de descarga)
Conector de entrada . -
‘ Conector para terminal portatil
Conector de salida 2 x Conexién de alimentacién comun de presion de pilotaje (PS)*1
Unidad de salidas digitales [mm]
aciones Estaciones del bloque
1 2 3 4 5 6 7 8 L6 1 > 3 2 5 6 7 8
L1 30 45 60 75 90 105 120 135 0 | 198 223 235.5 | 248 260.5 | 273 298 310.5
L2 45 60 75 90 105 120 135 150 1 | 248 260.5 | 285.5 | 298 310.5 | 323 335.5 | 360.5
L3 56.5 | 71.5 | 86.5 | 101.5 | 116.5 | 131.5 | 146.5 | 161.5 2 | 298 310.5 | 323 348 360.5 | 373 385.5 | 398
L4 67.5 | 825 | 97.5 | 1125 | 127.5 | 1425 | 157.5 | 172.5 3 | 348 360.5 | 373 385.5 | 410.5 | 423 435.5 | 448
Férmula de calculo para las dimensiones Estacio-| 4 | 398 410.5 | 423 435.5 | 448 473 485.5 | 498
L5=16-105 P nesl/O| 5 | 435.5 | 448 473 485.5 | 498 510.5 | 523 548
L7=47xn+L4+ 107 6 | 485.5 | 498 510.5 | 535.5 | 548 560.5 | 573 585.5
L8=47xn+91 7 | 535.5 | 548 560.5 | 573 598 610.5 | 623 635.5
- - 8 | 585.5 | 598 610.5 | 623 635.5 | 660.5 | 673 685.5
n = Estaciones de unidad /0 9 [ 623 | 648 | 6605|673 | 6855 | 698 | 723 | 7355

#1 La conexion de alimentacién comun para presion de pilotaje (PS) solo esta disponible cuando se selecciona la opcién de bloque «L» (especificacion de alimentacién individual del bloque).
+2 El modelo con conexién de escape individual no dispone de una conexién de escape.
*3 Cuando se selecciona el modelo con conexién de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

+4 La conexién de alimentacién comun (PD) solo esta disponible cuando se selecciona la opcion de bloque «D».

+5 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcion para la referencia del bloque.
+6 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexion de escape individual de cada estacion ademas de hacerlo con el escape comun.
* Para las dimensiones del modelo con conexién de escape, del modelo de escape con silenciador de alta reduccién de ruido y del modelo con una conexién PS/PD, consulta la pagina 62.
# Consulta el catalogo Web para obtener mas detalles acerca de las dimensiones de los presostatos y sensores de presion.
* Dado que las dimensiones de montaje L5 y L8 varian en funcién del nimero es estaciones de unidad I/O conectadas, consulta la férmula de célculo para las dimensiones.
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Serie ZK2[ 1A

Caracteristicas del cableado eléctrico

Multiconector sub-D

Conector de cable plano

N de terminal de conexidn 12‘”;%% Polaridad Posicién indicadora de la marca triangular té\‘r'ri\ %% | Polaridad
Vi e e N de terminal de conexién e enet
. - =) ) Vi e imeniaoin .
1 estacion {mvv‘vg%%% ‘des%g;” 14 (=) (+) i 1 estacion { Ve e 2 E_; g;
’ h =) ) Vil de aentaoin _
(40 o1 2 estaciones { Vi e e 15 &) () 10 o2 2 estaciones {mmrga 3 E_; g:;
0?2 . A =@ 30 o4 Vala e aentain O ()
150 3 estaciones { Vi e =) ) 3 estaciones { Vit B
03 kg 16 ‘ , ) )
160 4 estaciones { w‘ eda\men o =) ) 50 o6 Vi e e O (+)
iuadefsara _ i ;
7o o = R 7oas | desesones (o s O )
180 5 5 estaciones (| sk 15 () (4 95 510 5 estaciones {[ sz 15 ) (1)
6 i Fr et (=) (+ _ Vilge i "~
190 o 6 estaciones { ‘{a\vuladedescargg (_) (+) 110 ol2 6 estaciones { il E_; g:;
oo ° 7 7 estaci Vit =+ H1 30 o014 ) Vi e agerein
° 8 estaciones { Va6 tvaa = & 7 estaciones { Vi =)
510 ) Vol dealettn @ 150 o016 ey 15 () ()
. 9 8 estaciones { LS 51 () (+) 170 18 8 estaciones {[ " luege 12 E—; 5’3
o] m N —
; 7 9 () (#) Vilnda e alenin
30 010 9 estaciones { vy‘a\v‘ulzde‘ esczgg 25 (9)  (+) 190 020 9 estaciones {Wﬁmme 17 E_; §+;
011 . AEEIMEN 19 (=) (+) 21 22 Viniaeelgerzcin -
240 012 10 estaciones { Ve 23 (=) (+) s o D24 10 estaciones { Vil Bvarg ;(9) E_; g;
250 o 11 °e o 21
\01_3/ o 24 250 o026 o 22
o 12 o 23
o 25 o 24
L_COM, 43 (+) () 4088” 25 (+) ()
Especificaciéon comun positiva J o ' ) .26 DU
%) ESpecIticacion comun negativo - L. . .
E ificacis . gati Especificacion comun positiva
(«) Especificacion comun negativo
(*) La valvula instalada en el producto es de tipo no polar. (*) La valvula instalada en el producto es de tipo no polar.
Se puede utilizar como comun negativo. Se puede utilizar como comun negativo.

Se usa un multiconector sub-D (25P) de conformidad con los estandares MIL.

Se usa un conector de cable plano (26P) de conformidad con los estandares MIL.

Especificaciones opcionales / Funciones / Aplicaciones

Simbolo Tipo Funcién / Aplicacién
L . . Lo ijacio - Se usa cuando es necesario montar una unidad individual en
Fijacién de montaje para unidad individual Fijacion " . ) )
B : el suelo en posicion vertical. (Para realizar el pedido de la
(se incluyen las tuercas y pernos) PN -
fijacion unicamente, consulta la pag. 61)
Especificacion de rosca hembra - Se usa para conexionado de escape de presién de pilotaje
C | de conexion PE del sistema de (La presion del sistema de bomba de vacio estandar se libera
bomba de vacio (M3) a la atmdsfera.)
D Con conexion de alimentacion individual (PD) - Se usa cuando se requiere individualmente la presiéon de
para presion de descarga (M3) alimentacioén para descarga de vacio.
(]
N « sz .. .
Contratuerca f’@’ [ -Se usa cuando la posicion de la conexiéon se cierra al
E larga de funcionamiento ,@ ~, suministro individual del bloque y resulta dificil realizar el
. con destornillador 1]!(4(,(* ajuste del tornillo de regulacion
—— Tornillo de %)
regulacion de - Mayor grosor que €l modelo hexagonal estandar. Més adecuado para apriete manual.
J |caudal para | Contratuerca redonda - La contratuerca redonda mejora la operatividad cuando se usan el blogue, el
descarga de sistema de bomba de vacio o el modelo con conexion de escape.
— vacio S - "
Modelo de %’d (0, ggrggh"dgf pr;gulamon - El modelo ranurado mejora el ajuste fino cuando se usan el
K funcionamiento IN !@2‘:\ descarga de vacio bloque, el sistema de bomba de vacio o el modelo con
con destornillador R "'Jr’A conexion de escape.
N> B2
Especificaciones de . ) L - Ajusta la presién de alimentacion individualmente para el
- DR Conexion de alimentacién individual ) . s .
L | alimentacién individual bloque con el fin de ajustar la presién de vacio alcanzada por
del bloque cada eyector.
- Cuando se selecciona «D» (con conexién de alimentacion comin (PD) para
P | Con conexién comun de alimentacion para descarga de presién (PD) del bloque presién de descarga) para la opcién del bloque, es necesario suministrar una
presion que sea diferente de la utilizada para PV comtn a PD comdn.
< \/& - Si los eyectores se utilizan individualmente, el aire de escape puede fluir en sentido
Con vélvula de prevencién .r?@{z,g\;a Valvul . ; y " ’ sscape p .
w de interferencias de escape Nae Valvula delprevenmon de inverso desde la conexion V de los eyectores que estan desactivados. La valvula de
P L interferencias de escape prevencion de interferencias de escape previene el flujo inverso.
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Conjunto del cable

Unidad de vacio Serie ZKZDA

Especificaciones del cableado eléctrico

Cable del

conector

Multiconector sub-D

GVVZS3000-21A-C1 [IP40]

( \ .
KO\ Si no se especifica cableado especial, el cableado interno Mul'flconector sub-D/cable
o es biestable (conectado a la SOL. ay a la SOL. b) con Longitud del Ref. conjunto Nota
140 4, independencia del numero de estaciones, el tipo de cable (L)
}gg 03 vélvula y las opciones. im GVVZS3000-21A-160 | En &ngulo de 60°
70 2 é 3m GVVZS3000-21A-260 | En éngulo de 60°
180 ¢ 5m GVVZS3000-21A-360 | En angulo de 60°
o]
b o 7 8m  |GVVZS3000-21A-460] En angulo de 60°
[e] -
gg 09 N° de terminal de conexion 3m GVVZS3000-21A-2 Estandar
%0 ol0 5m GVVZS3000-21A-3 Estandar
240 g}; ) 8m | GVVZS3000-21A-4 | Estandar
250 ol
%/ Cable apantallado
. i .
) N°de | Color del | Marca en Ic;:t?lgel tﬁjdel Ref. conjunto Nota
N° cable Polaridad terminal | cable | el cable
BOB. A 1 im GVVZS3000-21A-1S | Apantallado
Estacion 1 { SOL. b 14 E_; :+; 1 Blanco | Ninguno 3m GVVZS3000-21A-2S | Apantallado
BOB. 5 (:) (:) 2 Marrén | Ninguno 5m GVVZS3000-21A-3S | Apantallado
Estacion 2{ SOLb, 45 ) +) 3 Verde | Ninguno 8m GVVZS3000-21A-4S | Apantallado
. ~~~~_BOB. A 3 ) +) 4 Amarillo | Ninguno 20m | GVVZS3000-21A-5S | Ejecucion especial
Estacion 3{ Lrn SOl 45 (o) (+) 5 Gris | Ninguno
Estacion 4 { m%*o 4 (=) (+) 6 Rosa | Ninguno
L.b -
AR I 4 - + 7 Azul | N \ < -
e BOBA, g E_; E+; 201 nguno En angulo de 60° Estandar
Estacion 5 0L b 8 Rojo Ninguno
BOB.A. 18 ) +) 9 Negro | Ninguno
L, 22200 6 (_) (+) 10 P Ni 3
Estacion 6 SOL.b Urpura | Ninguno
BOB. A 1 Gris Rosa
Estacion 7 SOL. b ! =) () 12 Rojo Azul
L~ 29L0, 50 =) (+) )
BOB.A 8 ) +) 13 Blanco | Verde
Estacion 8 SOL.b -
LU B =) (+) 14 Marron | Verde @
" BOB. A 9 (-) (+) 15 Blanco | Amarillo
Estacion 9{ SOL. b - -
m‘mo 22 (-) (+) 16 Amarillo | Marrén 25
Estacion 10{%0 10 () (+) 17 Blanco | Gris 41
BOB. 2 23 (9) +) 18 Gris Marrén N
e BOBA () +) O —s :
Estacion 11 SOL. b 19 Blanco Rosa -~ T i
O Yo 94 (_) (+) ~ T
BOB. A 20 Rosa Marrén 53
Estacio 12{w‘m—0 12 () (+)
stacion SOL.b 5 ) +) 21 Blanco Azul o L
20 Marron | Azul Caracteristicas eléctricas
COM. 23 Blanco Rojo Elemento Propiedad
13 *) ) 5 i Resistencia del conductor Q/km, 20 °C | Max. 57
Comd Comu 24 Marrén Rojo
poos';:;‘:;:) ne;r:tlil\?o 25 Blanco Negro Limite de tension V, 5 min, AC 1500
i istenci islami o 20
* Si se usa una valvula sin polaridad, se puede usar * (écl)’il'ni;zo(;ofabncado conforme a Resistencie de alslamlento M, 20 °C
el terminal comin positivo o el comun negativo. ’
Estandar

O
2

* Para detalles contacta con SMC.

Conjunto de cable para multiconector sub-D (opcion)
015
AXT100-DS25- ggg (Seguin norma MIL-C24308)
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serie ZK2[ 1A
Accesorios

Cable de comunicacion

| Para 10-Link |

Ejemplos de conexion

(1 Cable de comunicacién

% ] | @)
) ®

®

Clase de conexion A

Maestro 10-Link (Disponible en el mercado)

(D Cable de comunicacion

QS

QQ@@\
[oXoXc N

QIOo-L

Tipo de cableado del terminal de bornas

Maestro 10-Link

Clase de conexion A

(2)Cable de comunicacion

ink

Clase de conexién A
Unidad de vacio

§ (Disponible en el mercado)

Q IO-Link

EX9-AC m -SSPS (con conector en ambos lados (hembra/macho))

Longitud cable

(L)

005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 | 10000 mm

(\

Clase de conexion A
Unidad de vacio

EX9-AC|[005|-SAPA (con conector en ambos lados (hembra/macho))

Longitud cable

(L)

005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 | 10000 mm
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@ L @
3 4 N 407 o 447 I 2 o1
O O Q Q o o
o o
2 1 T B 3 4
Disposicion de los pins del Mi2 M12 Disposicion de los pins del
conector hembra, cddigo A conector macho, codigo A
(lave normal) N.2 de terminal Color de hilos del cable (lave normal)
1 O—— 0O 1 Marrén
2 O———— O 2 Blanco Elemento Especificaciones
3 O—— 0O 3 Auzul —
10 O 4 Negro Diam. ext. de cable @6 mm
5 O—— 0 5 Giris Seccion transv. nominal | 0.3 mm*AWG22
Conexiones Diametro del cable 1
. 5 mm
(Incluyendo aislante)
Min. radio de flexion 40 mm
214.9 2149
5 3 M12 M12 2
(e} © . o G 5
2(000)4 ® Q o 30 ofo)1
0 (3]
© A _ s( _ ) &
1 I L~ 4
Disposicion de los pins del 253 | 253 Disposicion de los pins del
conector hembra, cdigo A L conector macho, cdigo A
(Ilave normal) (llave normal)
N.2 de terminal Color de hilos del cable
1 O——— 0O 1 Marrén
2 O——— 0O 2Blanco Elemento Especificaciones
o———0 —
i 5 o i ﬁzelgm Diam. ext. de cable @ 6 mm
5 O——0 5Gris Seccion transv. nominal | 0.3 mm*AWG22
Conexiones Diametro del cable
N 1.5mm
(Incluyendo aislante)
Min. radio de flexién 40 mm




Cable de comunicacion

Accesorios Serie ZK2 DA

| Para 10-Link |
(2)Cable de comunicacién

EX500-AP-
Longitud cable (L) Caracteristicas del conector

010 | 1000 mm S Recto
050 | 5000 mm A | Enéngulo
Modelo de conector recto
1 , ;__’. M12 °
Q
) | @
© . S
O O
4 3 27 30 5
Disposicion de los 40.7 50
pins del conector L
hembra, codigo A
llave normal
( ) Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @6 mm
Seccién transv. nominal | 0.3 mm¥AWG22
Diametro del cable 1.5 mm
(Incluyendo aislante) i
Min. radio de flexion 40 mm

Modelo de conector en angulo

J14.9
t M12
1 2 © ©
5 /oo 3 S
©) o —=F—=—3
o O
4 3 25.3 30 5
Disposicién de los L 50
pins del conector
hembra, codigo A @
(Itave normal)
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @6 mm

Seccion transv. nominal

0.3 mm#/AWG22

Diametro del cable
(Incluyendo aislante)

1.5mm

Min. radio de flexion

40 mm

N.2 de terminal Color de hilos del cable

Conexiones
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Serie ZK2

ICECHGEIEOED Sistema de eyector

ZK2

Accionamiento neuméticI —Lélvula de alimentacién: N.C.

Hiermeraenceonanaeey Unidad de vacio

UK
CA

C

Forma de pedido

G2 A-
oo

Consulta la pagina 79 a 82 para ver la disposicion de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 87 para las dimensiones

08
o o

Valvula de descarga: N.C.

0 Tipo de cuerpo/escape 9 Tamaio nominal 6 Presostato para vacio/Sensor de presion
Simbolo| Cuerpo Tipo de escape de boquilla Caracteristicas técnicas
Simbolo] Tamafononinaldeboguile| | Simbolo|  Tipo prZ:iZ%O[SF?a] NPN | PNP [ Gon funcicn de seleccion
Escape con 07 907 2 salidas de unidades*3
A silenciador*! 10 210 A o o | — (J
12 212 B E 0a-101 ® | — |Ninguna (Unidad Sl Gnicamente)
15 @15 c - a- — | @ P
. Conexion [ *2 Consulta la presion D 8 — | @ |Ninguna Uridad Sl Gnicamente)
B Unidad de de alimentacion E fe! P — °
individual estandar para cada 8
p [%2] . , .o
escape diametro de boguilla F 8 ® | — |Niguna(Unidad Sl inicamente)
. ? -100 a 100
en la pagina 78 H é_"_ — o (]
E_Tcapedcon 2 Estapecon senciadrdo ; — — @ | Ninguna (Unidad SI tinicament)
silenciador P ion de Ui Sensor de a- : -
G » IS0 alta reducoion de nido €
ge alt: reduccion D T | presion | 1002100 Salida analégica 1 a5V
e ruido
N | Sin presostato para vacio/sensor de presion

%1 Con conexion de escape cuando @ es 12 0 15

*3 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de unidades
estan fijadas como kPa.

0 Conector (Presostato para vacio) @ Opcién=*
1 . Simbolo| Tipo Nota
Para presostato ;  Conjunto de - - P
Simho| G vacio:2m i sensor de Nota — | Sin opciones —
(cc:;oar?elitg(r); ?E?osrllo:f;t?lg Fijacién de montaje Fijacion
0 B para unidad individual .
No se puede seleccionar (se incluyen las
Y [ J cuando @ es N tuercas y pernos)
) Con conexion de alimentacion Conexion PD
Y1 Ninguno yfaizglgd;s: IeTcglc')\‘nar D |individual (PD) para presién de —
! descarga M3)*5
N Ninguno Cuando se selecciona g3 Contratuerca larga de L Coneluea gae
«N» para @ E 59 funcionamiento con P icianierocon esomadr
E § destornillador Sélo puede
2 8% ()| seleccionarse
J 235 \g Contratuerca ¥ | para la
.z . = ©
e Conexién de vacio (V) 358 redonda combinacién de J
. .z . o = K
Simbolo]  Conexién de vacio (V) K |28 ;V'Od_e'° de T eregiinde | ©
06 g6 5z unmonamle.nto caudal para descarga de vacio
08 28 ks ] con destornillador
07 a1/4" Con valvula de
- w prevencion de
09 2 5/16 interferencias de Vélvula de prevencién de -
escape interferencias de escape
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*4 Cuando se requiera mas de una opcién, indica los simbolos en orden alfabético.

(Ejemplo -BJ)

*5 Usa una conexion instantdnea o una conexién con boquilla (M-3AU-4) para el

conexionado. (D.E.: @ 6.2)

*6 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No
obstante, seleccidnalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.



Hiermeraencnonanaeey Unidad de vacio

erie ZK2

e LY Sistema de eyector

para bloque

Unidad individual ZK?2

C€

Forma de pedido

Consulta la pagina 80 a 84 para ver la disposicién de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 89 para las dimensiones

A-|08

H
0

12
0

Accionamiento neuméticol TVélvula de alimentacion: N.C./Valvula de descarga: N.C.

BJ[Y
© 0

© o

a Tipo de cuerpo/escape 9 Tamaio nominal 9 Presostato para vacio/Sensor de presion
Simbolo] Cuerpo de boquilla*2 RanGole Caracteristicas técnicas _
Simbolo] Tamaio nominal de boguila Simbolo|  Tipo presién [kPa] N;N [I_(I;’NP Con funcwp de se:ccwn
c Escape N Escape desde 07 @0.7 7 .sa i a_s de unidades
o placa final i ©1.0 B g [ ) — | Ninguna (Unidad 81 dnicamente)
12 212 el 8 0a-101 o T e
- Conexion de 15 @15 D 28 — | @ | Ninguna (Unidad Sl inicamente
F bllz’ara Conexpn d_e_ escape individual %2 Consulta la presion E % § M) —_ = M) )
oque | escape individual de alimentacion F % 100 a 100 [ — | Ninguna (Unidad S tnicamente)
estandar para cada H| & -100a — | @
¢ diametro de boquill — i idad I (i
w Escape con silenciador de ef:gepg;i nz 7%?“' a g S del 0301 @ | Ninguna (Unidad S inicamene)
alta reduccion de ruido T presién 4002100 Salida analégica1a5V
N | Sin presostato para vacio/sensor de presién

+1 Combinacion de escape directo y escape desde la plaoamal desde cada una de las estaciones

+3 Las unidades del modelo sin funcién de seleccién de unidades estén fijadas como kPa.

6 Opcion**
a Conector (Presostato para vacio) Simbolo Tipo Nota
Para presostato de : Conjunto de sensor — [Sin opmonzzst — —
Simbolo | vacio: 2 m (Cable de presion: 3m Nota E | Tomilode | - onvauercaiagace 7 Sl
: funionariento con destonil olo puede
con conector) (Con cable) . regulacién de uncionamiento con destomilldor (7 seleccionarse
Y ° No se puede seleccionar J | caudal para | Contratuerca redonda para la
cuando @ es N descarga de —— combinacion
Y1 Ninguno No se puede seleccionar K | vacio® mdg‘e"s?:”mgpam‘em gg,’g'g%gfaﬁggﬂgcﬁgge caut deJyK
cuando @ esP,ToN —
) Cuando se selecciona M Caracteristicas técnicas de X No se pueden
N Ninguno <N» para @ alimentacion individual del bloque*® seleccionar
P Con conexion comun de alimentacion para varias
; i descarga de presién (PD) del bloque opciones.
6 Conexidn de vacio (V) w | Con vélvula de prevencion de Vvl de revencicn de .
Simbolo _Conexion de vacio (V) interferencias de escape Defrtesth e
06 J6 #4 Cuando se requiera mas de una opcioén, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -EM)
08 g8 *5 Hay un tornillo de regulacion de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante, selecciénalo cuando
07 a1/4" se requiera una operabilidad mejorada.
09 @ 5/16" x6 Cuando se selecciona F o H para @ y se selecciona M para la opcion, el espacio para la regulacion del

Referencia del bloque P44 ¢

tornillo se reduce. Se puede usar la opcién E para especificar productos cuyo uso resulta mas sencillo.

Forma de pedido del conjunto del blogue de valvulas

04

A-A|2]L-

Las piezas del bloque (juego de placas finales para ambos
extremos y pernos) se envian sin montar, consulte la pagina 48.

0 Estaciones*”

9 Escape

o

éécb

«7 Para un rendimiento adecuado, el nimero
de estaciones que pueden operar
simultaneamente depende del didmetro de

Ejemplo

ZZK204A-A2L-B

ZK2H12Q1NNA-08

,<<’§:
Simbolo Estaciones Simbolo Escape Nota
01 1 estacion Selecciona esta opcid do “C” lecci L
¢ +8 pcion cuando “C” se seleccional ~
0_2 2 estaciones 1| Escape completo para @ Tipo de cuerpo/escape. <
1:0 10 esta:ciones 2 | Escape individual Selecciona esta opcién cuando “H” 0 “F” se [1] La unidad individual para el bloque ya esta
selecciona para @ Tipo de cuerpo/escape. incorporada al mismo:

+8 Combinacién de escape directo y escape de placa final de cada estacion.

la boquilla. Consulta el nimero méx. de @ Opcion*®
e§ta0|qnes del bloque que pueden operar Simbolo Tipo Nota
simulténeamente en la pagina 78. — Sin opciones —
. .. Con fijacion de montaje | El rail DIN debe pedirse por
6 Sistema/Conexién B en rail DIN separado
Simbolo| Sistema Conexion D Con conexion comin de alimentacion |Selecciona esta opcion cuando ‘" N q
A . @8 (PV comun) para descarga de presion (PD) | se selecciona para laopcion @. | 0 S€ Pucen
Sistema o T - — - seleccionar
AN | de eyector Q51 6, M Caracteristicas técnicas de  [Selecciona esta opcidn cuando ‘M varias opciones.
(PV comun) alimentaci6n individual del blogue | se selecciona para la opcidn @.

%9 Cuando se requiera mas de una opcidn, indica los simbolos en
orden alfabético. (Ejemplo -BD)

Ej.) ZZK204A-A2L-B -~
+ ZK2H12Q1NNA-08-3 (Unidad individual para bloque: Estaciones 1a 3)
+ ZK2FO7Q1NNA-06 -+

2] Cuando sdlo se pide la unidad individual para el blogue:

Pidalo ndicando la referencia de la unidad individual para referencia del bloque.

Ej.) ZK2H12Q1NNA-08

Tras la referencia del bloque, especifique la unidad
individual desde la primera estacion.

Anteponga un asterisco a la referencia de la unidad
individual para indicar que debe integrarse al bloque.

1 (Bloque de 4 estaciones)

1 (Unidad individual para blogue: Estaciones 4)

- Cuando el blogue se observa desde fa conexion V, la primera estacian es la dela izquierda (lado D).

-El escape completo y el escape individual de la
conexion no se pueden mezclar en el bloque.

- El rail DIN debe pedirse por separado (Véase la pagina 48.)
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Accionamiento neumatico

Serie ZK2

Hiermreraeneenanaeey Unidad de vacio

UK
CA

A C

MEECRTCAENETD Sistema de bomba de vacio

Forma de pedido

Consulta la pagina 79 para ver la disposicion de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 88 para las dimensiones

A-

ZK2P00 Q1B]Y
0o

08
o o

Valvula de alimentacion: N.C.

0 Presostato para vacio/Sensor de presion

Valvula de descarga: N.C.

9 Conector (Presostato para vacio)

S Caracteristicas técnicas Para presostato para | Conjunto de sensor de
Simbolo| ~ Tipo resion [kPal NPN [ PNP | Con funcion de seleccion Simbolo | vacio: 2 m (Cable con 3 presion: 3 m Nota
p 2 salidas de unidades*? conector) 3 (Con cable)
A o [ J — L Y ° No se puede seleccionar
B g 0a-101 [ J — | Ninguna (Unidad SI tnicamente) cuando @ es N
C ; — [ J [ ] vi Ninguno No se puede seleccionar
D g — @ | Ninguna (Unidad Sl dnicamente) 9 cuando@esP, ToN
E :% [ J — o N Ninguno Cuando se selecciona
F 8 ( ] — | Ninguna (Unidad SI tnicamente) «N» para @
? -100 a 100
H 52_ — [ J [ J
J — @ | Ninguna (Unidad Sl inicamente)
P 0a-101
Sensolr’de Salida analégica1a5V
T presion -100 a 100
N | Sin presostato para vacio/sensor de presion
*1 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de unidades estan
fijadas como kPa.
9 Conexion de vacio (V) o Opcién*2
Simbolo] Conexién de vacio (V) Simbolo| Tipo Nota
06 g6 — | Sin opciones —
08 08 Fijacion d taj idad
" ijacion de montaje para unida
07 91/ " B | individual (se incluyen las —
09 @ 5/16 tuercas y pernos)

75

Sistema aspiracién bomba
C | de vacio (PE) especificacion
conexién rosca hembra (M3)

Contratuerca larga de Cortratuetca laiga ce
funcionamiento con
destornillador

funcionamiento con destonillador

Contratuerca

redonda Contratuerca

I

vacio *3

Modelo de
funcionamiento
con destornillador

R,
de caudal para
descarga de vacio

[
Tornillo de regulacién de
caudal para descarga de

B2 Tomillo de regulacion NGKF

Sélo puede
seleccionarse para
la combinacion de J

yK

*2 Cuando se requiera mas de una opcidn, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -BJ)
*3 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante,

seleccidnalo cuando se requiera una operabilidad mejorada.



Serie ZK2 (€ cn

Consulta la pagina 79 para ver la disposicion de las conexiones
(incluidos ejemplos de circuitos) y la pagina 89 para las dimensiones

I Hiermreraeneeonanaeey Unidad de vacio

e Le - Sistema de bomba de vacio

Forma de pedido

Unidad individual ZKZQOO Y| A-l08|-

para bloque
Tlee o4
Accionamiento neumatico Vv

alvula de alimentacién: N.C./Valvula de descarga: N.C.

@ presostato para vacio/Sensor de presién @ conector (Presostato para vacio) © conexion de
’ _ Rango de Caracteristicas Ffécnicas" Para presostato para | Conjunto de sensor vacio (V)
Smbolo | Tipo presion [kPa] NPN | PNP [ Gon funcién de seleccion Simbolo | vacfo: 2 m (Cable con:  de presion: 3 m Nota Simbolo] Conexidn de vacio (V)
2 salidas de unidades*?! conector) + (Con cable) 06 g6
A 2 e | — [ ] v ° No se puede seleccionar 08 o8
B y 0a-101 @ | — | Ninguna Unidad Sl inicamente) cuando @ es N 07 g 1/4"
Cc @ - ® ° vi Ni No se puede seleccionar 09 @ 5/16"
D g — | @ | Ninguna (Unidad Sl dnicamente) inguno cuando@esP, ToN
E £ o | — ° N Ni Cuando se selecciona
F 2 1002 100 | @ —[Nirwa UitasS iranen] inguno N> para @
H 3 — 1 @ [ ]
J o — | @ | Ninguna (Unidad SI tnicamente) e
- iAn2
= Sensqr’de 0a-101 Salida analégica 1 a5V Opcién
T | presicn | -100a 100 Simbolo Tipo Nota
N | Sin presostato para vacio/sensor de presion — | Sin opciones —
#1 Las unidades del modelo sin funcién de seleccion de C | Sistema aspiracién bomba de vacio (PE) especificacion conexion rosca hembra (M3) —
unidades estan fijadas como kPa. E | Tomillo de regulacion | Contratuerca larga de funcionamiento con destornillador Sélo puede
J de caudal para | Contratuerca redonda seleccionarse para la
K |descarga de vacio *3[ Modelo de funcionamiento con destornillador | combinacién de J y K

%2 Cuando se requiera mas de una opcién, indica los simbolos en orden alfabético. (Ejemplo -CJ)
+3 Hay un tornillo de regulacién de caudal de descarga de vacio instalado de serie. No obstante, seleccidnalo
cuando se requiera una operabilidad mejorada.

H Las piezas del bloque (juego de placas finales
ReferenCIa del bloque ZZ K2 A - 2 L - para ambos extremos y pernos) se envian sin
é é é montar, consulte la pagina 48.
@ Estaciones @ Sistema/Conexion o Opcidn
ISimbolo| Estaciones Simbolo| ~ Sistema Conexion Simbolo| Tipo Nota
01 1 estacion Q | sistema de @8 (PV comn) = Sin opciones —
02 2 estaciones bomba de {6 (presi6n de descarga comin) B | Con fijacién de montaje enrail DIN |  El rail DIN debe pedirse por separado
: : QN vacio 05{16" (PV comdin)
10 10 estaciones 0 1/4 (presion de descarga comdn)

Forma de pedido del conjunto del bloque de valvulas

[1] La unidad individual para el bloque ya esta incorporada al mismo:
Tras la referencia del bloque, especifique la unidad
individual desde la primera estacion.

Anteponga un asterisco a la referencia de la unidad
individual para indicar que debe integrarse al bloque.

Ej.) ZZK204A-Q2L-B-+--1 (Bloque de 4 estaciones))

« ZK2Q00Q1BYA-08-+++-3 (Unidad individual para bloque: Estaciones 1 a 3)
+ ZK2QO0OQ1NNA-06---1 (Unidad individual para bloque: Estaciones 4)

[2] Lado U

Pidalo indicando la referencia de la unidad individual para

referencia del bloque.

Ej.) ZK2Q00Q1BYA-08

Ejemplo

ZZK204A-Q2L-B

- Cuando el bloque se observa desde la conexién V, la primera
;\ estacion es la de la izquierda (lado D).
< - El rail DIN debe pedirse por separado (Véase la pagina 48.)
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Especificaciéon accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas generales

Especificaciones comunes de la valvula

+1 Las caracteristicas se satisfacen cuando la prueba se realiza durante 2 horas en
cada una de las direcciones X, Y 'y Z a 10 a 500 Hz sin activacion. (Valor inicial)

*2 Las caracteristicas se satisfacen cuando la prueba se realiza una vez
en cada una de las direcciones X, Y y Z sin activacion. (Valor inicial)

Rango de temperatura| _z . =000 Sin sensor de presién/presostato, con Modelo*3 ZK2-VALIQ
detrabajo presostato Tipo de actuacién Vélvula de alimentacién: N.C.
(sin condensacidn) 0a50°C Con sensor de presion Valvula de descarga: N.C.
Fluido Aire Configuracion de la valvula Doble de 2 vias de mando asistido
. . Sin sensor de presion/presostato, con Rango de presion de trabajo 0.3a 0.6 MPa

\?ii?';s:i‘:) r:::: :1 30 m/s? sensor de presion Disefio de la valvula Sellado

20 m/s2 Con presostato Accionamiento manual Modelo de pulsador
Resistencia a 150 m/s2 Sin sensor de presion/presostato, con *3 Consulta el Conjunto de valvula en la pgina 44 para conocer la referencia
impactos+ sensor de presion de la valvula

100 m/s? Con presostato
Normas Marca CE/UKCA, RoHS

( A
Aplicacion y el rango de presion de trabajo de cada conexion
Conexién Descripcién Sistema de eyector | Sistema de bomba de vacio
Conexidn de alimentacion | Suministro de aire comprimido _
para presion de aire | para funcionamiento del eyector
PV (Rango de presion de trabajo) | 0.3 a 0.6 MPa*! —
Conexién de alimentacion _ Fuente de vacio
para presion de vacio (Bomba de vacio)
(Rango de presidn de trabajo) — 0a-100 kPa
Conexion de alimentacion Suministro de aire comprimido para
PA | parapresion de pilotaje valvula de pilotaje
(Rango de presidn de trabajo) 0.3a0.6 MPa
Conexion de alimentacion individual| ~ Suministro de aire comprimido para
PB para presién de descarga valvula de descarga
(Rango de presion de trabajo) 0.320.6 MPa
Conexion de alimentacion | Presién de descarga Suministro de aire ) ) i
PD | para descarga de presion | comprimido para ajuste individual (Opcion) Sistema de eyector Sistema de bomba de vacio
(Rango de presion de trabajo) 0 a 0.6 MPa (PD < PA/PB)
V | Conexién de vacio |Para conectar equipo de adsorcion, incluyendo ventosas | *1 Elbloque se puede usar a 0.3 MPa o menos cuando es un bloque para SUP individual.
E d *2 En los eyectores con silenciador, el aire se descarga desde A (ranura situada a ambos
EXH |Conexién de escape sganpe c;uan (t) 3;2 — lados). En el modelo de conexion de escape, el aire se descarga desde B
acciona ef eyectol *3 El modelo de rosca hembra (M3) esta disponible con la opcién [C] para conexién PE para el
PE Conexién Escape cuando se acciona la vélvula*3 sistema de bomba de vacio
\ J

Calidad del suministro de aire

Suministrar aire que contenga particulas extrahas, agua, aceite, condensacion, etc. podria provocar fallos de funcionamiento de la valvula de
alimentacion y de la valvula de descarga. Por tanto, instala un equipo de tratamiento de aire en el lado de entrada del producto (consulta el
ejemplo de conexionado siguiente) y realiza periédicamente el mantenimiento para controlar el adecuado suministro de aire.

Equipo de tratamiento de aire
Filtro de linea Secador de aire ;""f’””’:”TT"””””"””””"‘;
principal por refrigeracion, Filtro de aire, Regulador, ; Filtro micronico, :
serie AFF serie IDF Serie AF serie AR i Serie AFM i
- - - - ! . i "I-I" i
N — 22 ? II Il ?
' ‘é!!_‘i' Sila neblina de aceite del compresor '
' E, pasa a través del filtro de aire y entraen |
Compresor i = el’producto, la grasalz’iplicada enla i
de aire con 1 vélvula de conmutacion se puede i
- I deteriorar o salirse, pudiendo afectar ! ;
tornillo -~ i negativamente al funcionamiento de la 1 Sistema de eyector
5 1 " valvula. Recomendamos instalar un AFM ! serie ZK200A
! para prevenir dichos problemas. !
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Especificacion accionamiento neumatico

Unidad de vacio Serie ZKZDA

Caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas del eyector Filtro de succion

Elemento Modelo| ZK2[107 ZK2(110 ZK2[(112 ZK2[115 Grado de filtracion 30 um
Diametro de boquilla [mm] 0.7 1.0 1.2 1.5 nominal s
Mix Conexién de escape [I/min (ANR)] 34 56 72 83 Area de filtracién 510 mm?2
caudal de Escape con s'l'e""'adm/ [Vmin (ANR)] 34 56 74 89
succion+ | EScape comp eto
Escape con silenciador de alta reduccion deruido | [I/min (ANR)] 29 44 61 67
Consumo de aire*4 [I/min (ANR)] 24 40 58 90
Max. presion de vacio*4 [kPa] -91
Rango de presion de alimentacién [MPa] 0.3a0.6
Presion de alimentacion estandar [MPa] 0.35 [ 0.4
+4 Valores a la presion de alimentacién estandar. Valores basados en el estandar de mediciones de SMC.
Dependen de la presién atmosférica (clima, altitud, etc.) y del método de medicion.
Max. Numero de estaciones del bloque que pueden operar simultaneamente**
Elemento lo (Tamatio de boquilla) ZK2[107 ZK2[10 ZK2[112 ZK2[15
Conexién (PV) . Alimentacion desde un lado 8 6 6 3
de alimentacion Escape comun Alimentacion desde ambos lados 10 9 9 6
para presion de | Conexion de escape individual, Escape Alimentacion desde un lado 8 5 4 3
aire @ 8, @ 5/16" | con silenciador de alta reduccion de ruido | Almentacion desde ambos lados 10 7 5 5

=5 Siempre que el nimero de estaciones que pueden operar simultdneamente sea igual o inferior al valor de la tabla, el bloque tendra disponibles hasta 10 estaciones.

Nivel de ruido (valores de referencia)

Elemento Modelo ZK2[107 ZK2(10 ZK2[(]12 ZK2[115
Nivel de ruido | ZK2G (Escape con silenciador de alta reduccion de ruido) 46 55 63 69
[dB (A)] ZK2A (Escape con silenciador) 59 66 75 76

Valores reales en las condiciones de medicién de SMC (Valores no garantizados).

Peso
Unidad individual Sensor de presion/Presostato para vacio
Modelo de unidad individual Peso [g] Sensor de presién/Presostato para vacio Peso [g]

ZK2POOQ1NNA 81 ZK2-PSLI-A (Excepto cable) 5
(Sistema de bomba de vacio, Unidad individual, Sin sensor de presién/presostato) ZK2-ZS[J-A (Excepto cable con conector) 14
ZK2ACOQ1NNA 66

(Sistema de eyector, Unidad individual, Sin sensor de presién/presostato)

ZK2 (Una estacion para el bloque, Sin sensor de presion/presostato) 70

Placa base del bloque
1 estacion |2 estaciones
129 132

9 estaciones [10 estaciones|
152 155

8 estaciones
149

7 estaciones
147

6 estaciones
144

5 estaciones
141

4 estaciones
138

3 estaciones
135

Peso [g]

@ Calculo del peso para el montaje en bloque

(Peso de unidad individual x Namero de estaciones) + (Peso del sensor de
presién/presostato para vacio x Nimero de estaciones) + Placa base

Ejemplo) Bloque de 5 estaciones con sensores de presion

70 g x 5 uds. + 5 g x 5 uds. + 141 g =[ 516 ¢

* Las caracteristicas de escape del eyector/caracteristicas de caudal son las mismas que
las del modelo con una valvula. Para mas informacion, consulta las paginas 30 a 32.
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Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Disposicion de conexiones

¢ PV: Conexidn de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) @ PD: Conexion de alimentacion para descarga de presion
¢ PA: Conexidn de alimentacion para presién de pilotaje @ PB: Conexion de alimentacion para descarga de presion

o V: Conexion de vacio @ EXH: Conexion de escape

Para més detalles = Pég. 77

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

Productos estandar

Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2P00Q1OOA-O

Conexién (PE)

Bomba de vacio
Unidad individual

Sistema

Tipo de cuerpo
Tipo de escape
Presion de vacio
Escape
Presion de descarga

Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2Q00Q1ODA-O
Bloque: ZZK20OA-Q2L

Conexion (PE)
PV comiin ¢

Aplcaciony
funcionalidad

Suministrada por a conxion PD

PD comin

Bomba de vacio
Bloque

Sistema

Tipo de cuerpo
Tipo de escape
Presion de vacio
Escape
Presion de descarga

Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2AOQ10OOA-O

Comdn para cada estacion

Aplcaciony
funcionaldad

Comn para cada estacion

Sistema Eyector

Tipo de cuerpo  |Unidad individual

Tipo de escape  |Escape con silenciador|

Presion de vacio

Aplicaciony

unconalidad Descarga al entomo de trabajo

Escape

Misma presion que PV

Presion de descarga
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Combinacion de conexiones: PV = PD

Ejemplo del circuito

Vélvula de
alimentacion

Vélvula de
descarga

H

> PV

—<IPD

<]V

Combinacion de conexiones: PV comun = PD comun

Ejemplo del circuito

PA PB
Y Y
EXH B : EXH
PD comdn D> 1 E 1 < PD comln
PS comin ! - ! PS comtn
PV comin < > > PV comin
NI
Combinacion de conexiones: PV = PD
Ejemplo del circuito
PA PB
v v
<PV
Conexién de escape”™’
\ B DRET = RE3 ) > ExH
Escape con silenciador
V/E % > > EXH
<1V

+*1 Tamaho de boquilla: 12, 15

Consulta la pagina 77 para el uso de la conexion y el rango de presién de trabajo.



Especificacion accionamiento neumatico

Unidad de vacio Serie ZKZDA

¢ PV: Conexidn de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) @ PD: Conexion de alimentacion para descarga de presion
¢ PA: Conexidn de alimentacion para presién de pilotaje @ PB: Conexion de alimentacion para descarga de presion

o V: Conexion de vacio @ EXH: Conexién de escape Para mas detalles = Pg. 77
DISpOSICIOI"I de conexiones + El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).
Productos estandar
Disposicion Combinacién de conexiones: PV = PD
de conexiones Ejemplo del circuito
Unidad individual: ZK2BOQ1OOA-O PA PB
v v
- <] PV
Conexién de escape
vﬁ[ % > > EXH
Sistema Eyector M/ A~
Tipo de cuerpo  [Unidad individual N v
Tipo de escape |Conexion de escape - N - - N
Presion de vacio —
Aplcacidn y Tras el conexionado, es
funcionalidad Saozne necesario un escape individual.
Presion de descarga | Misma presién que PV
Disposicién Combinacién de conexiones: PV (= PD)
de conexiones Ejemplo del circuito
Unidad individual: ZK2GCQ1OOA-O PA PB
Y y
<PV
Escape con
i . IIEIM = IE ! silenciador de alta
reduccion de ruido
vﬁ[ % > > EXH
Sistema Eyector o /} (/
Tipo de cuerpo Unidad individual X # A @ <1V
T eH G Escape con silenciador de - - R - -
P P alta reduccion de ruido
~ |Presi6n de vacio —
mg:mzd Escape Descarga al entomo de trabajo
Presion de descarga | Misma presion que PV
Disposicion Combinacién de conexiones: PV comin = PD comin
de conexiones Ejemplo del circuito
Unidad individual: ZK2COQ1OOA-O PA PB
Bloque: ZZK2[JA-A1L Y Y
PV comurl oo PV comup EXH < T > EXH
(= PD comdn) (= PD comtn) PD comdn I ? 2 < I PD comin
EXH comi 3 , PS comuin ‘ 2 - GG PS comin
comun EXH comin PV comtn > <1 PV comdn
i —> EXH
) %2
#1 El escape completo es un método de escape que Conexién de escape individual
combina el escape comun desde la placa final y
escape directo desde cada una de las estaciones.
Sistema Eyector \Y
T!po de cuerpo Blogue *2 El modelo de escape completo dispone de una conexién de escape individual para cada estacion
Tipo de escape |Escape completo*!
~ |Presion de vacio | Comin para cada estacién
aﬂ';g;g&gd Escape Descarga al entoro de trabajo
Presin de descarga | Misma presin que PV comin Consulta la pagina 77 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.
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Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Disposicion de conexiones

Disposicion 7
de conexiones

Bloque: ZZK2[JA-A2L

PV comun
(= PD comun)

i

Unidad individual: ZK2FOQ1OOA-O

PV comin

¢ PV: Conexidn de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) @ PD: Conexion de alimentacion para descarga de presion
¢ PA: Conexidn de alimentacion para presién de pilotaje @ PB: Conexion de alimentacion para descarga de presion

o V: Conexion de vacio @ EXH: Conexion de escape

Para més detalles = Pég. 77

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

Productos estandar

Combinacién de conexiones: PV comuin = PD comin

Ejemplo del circuito

EXH

EXH

PD comun 1

1 PD comun

PS comun T

PS comun

PV comun >

<l PV comun

Conexién de escape

i —>EXH
Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape | Conexion de escape individual
~|Presién de vacio | Comun para cada estacién
ALY Escape Descarga al entoro de trabajo
funcionalidad -— : — -
Presion de descarga | Misma presidn que PV comin
Disposicion Combinacién de conexiones: PV comin = PD comun
de conexiones Ejemplo del circuito
Unidad individual: ZK2HOQ10OOA-O PA PB
Bloque: ZZK2[1A-A2L v v
PV comur] PV comurj EXH EXH
(= PD comdn) (= PD comun) PD comun I PD comin
PS comuin PS comun
EXH individual PV comun> <PV comun
Escape con silenciador de alta
reduccién de ruido
Sistema Eyector > EXH
Tipo de cuerpo Bloque i
) Escape con silenciador de R
Tpoes st alta reduccion de ruido
~|Presién de vacio | Comin para cada estacion
e Escape  |Descargaal entomo de trabajo v
fndonaiad | =C P Sgae J
Presion de descarga | Misma presion que PV comin
C Opcién -D )

Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2AOQ10OOA-O-D

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Escape con silenciador

Presién de vacio

Aolcacony | Escape

Descarga al entomo de trabajo

funcionalidad | Presion de

descarga

Lapresion PD debe
suministrarse con [a presion PS.
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Combinacion de conexiones: PV = PD

Ejemplo del circuito

L

]

—<] PV

<] PD

Conexion de escape™
DEXH

Escape con silenciador

> >EXH

<1V

1 Tamano de boquilla: 12, 15

Consulta la pagina 77 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.



Disposicion de conexiones

Especificacion accionamiento neumatico

Unidad de vacio Serie ZKZDA

¢ PV: Conexidn de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) @ PD: Conexion de alimentacion para descarga de presion
¢ PA: Conexidn de alimentacion para presién de pilotaje @ PB: Conexion de alimentacion para descarga de presion

o V: Conexion de vacio @ EXH: Conexion de escape

Para més detalles = Pég. 77

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcién -D

D)

Disposicion

de conexiones m

Unidad individual: ZK2BCOJQ10OOA-C-D

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Conexion de escape

Presion de vacio —
Alcacitny |Escape | Descarga al entorno de trabajo
funcionaldad | Presion de Lapresion PD debe
descarga suministrarse cona presion PV

Disposicion

de conexiones m

Unidad individual: ZK2GOQ1OOA-O-D

Sistema

Eyector

Tipo de cuerpo

Unidad individual

Tipo de escape

Escape con silenciador de

alta reduccion de ruido
Presion de vacio —
Apicaciony |Escape  |Descarga al entomo de trabajo
funconaitad | Presion de La presion PD debe
descarga suministrarse con [a presion PV

Disposicion

de conexiones m

Unidad individual: ZK2COQ1OOA-O-P
Bloque: ZZK2[JA-A1L-D

PV comun

+1 El escape completo es un método de escape que combina el escape comdn
desde la placa finaly escape directo desde cada una de las estaciones.

PV comin

PD comin

EXH comin

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape | Escape completo*!
Presion de vacio | Comn para cada estacion
olaciny Escape  |Descarga a! lentomo de trelxbaJo
funconeidad | Presion de La presion PD comin
d debe suministrarse con la
G presion PV comin.

Combinacion de conexiones: PV = PD

Ejemplo del circuito

Conexién de escape
> EXH

<V

Ejemplo del circuito

]

<{PV

Escape con
silenciador de alta
reduccion de ruido

——
m e [>EXH
<P —<V

Combinacion de conexiones: PV comun = PD comun

PB
\%

Ejemplo del circuito

PA

Y

EXH "} T ‘;,

PD comun > ‘
PS comiin
PV comin

f: T > EXH
L < PD comun
‘~; L C PS comin
.  C « PVcoman
—— {
=dps >EX
Conexién de escape individual

-

\

%2 El modelo de escape completo dispone de una conexién de escape individual para cada estacién

Consulta la pagina 77 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.
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Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Disposicion de conexiones

¢ PV: Conexidn de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) @ PD: Conexion de alimentacion para descarga de presion
¢ PA: Conexidn de alimentacion para presién de pilotaje @ PB: Conexion de alimentacion para descarga de presion

o V: Conexion de vacio @ EXH: Conexion de escape

Para més detalles = Pég. 77

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcion -D

)

Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2FOOQ1OOJA-C-P

Combinacién de conexiones: PV comun = PD comuin

Ejemplo del circuito

de conexiones

Unidad individual: ZK2C[JQ1OCJA-CJ-M
Bloque: ZZK2[JA-A1L-M

PV individual
7

PD comin PD comin

EXH comin EXH comin

#1 El escape completo es un método de escape que
combina el escape comun desde la placa final y
escape directo desde cada una de las estaciones.

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape  |Escape completo™!
Presién de vacio La pregidn PVse pygde
Apiacitny cambiar por estacion.
funcionalidad | Escape Descarga al entomo de trabajo
Presicn de descarga| Comin para cada estacion
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PA PB
Bloque: ZZK2[ ]A-A2L-D v v
PV comiin PV com(n — ‘ - - ]
PD comun EXH : I EXH
S PD comun D> L <1 PD comun
PS comun ( PS comun
PV comun > < PV comun
[
B Conexién de escape
Sistema Eyector > EXH
Tipo de cuerpo Bloque '
Tipo de escape | Conexidn de escape indvidual L B
Presién de vacio | Comin para cada estacion
Micaciony | Escape Descarga al entomo de rabajo
funconaidad | presion de La presion PD debe
descarga suministrarse con la presién PV
Disposicion Combinacién de conexiones: PV comtin = PD comun
de conexiones Ejemplo del circuito
Unidad individual: ZK2HCIQ1CCJA-C-P PA PB
Bloque: ZZK2[JA-A2L-D vy Y )
PV comin PV comin EXH f T EXH
PD comin PD comdin PD comun P>— & > T T < PD comtin
o PS comun 2 1 PS comdn
EXH individual PV comun > <1 PV comun
- - Escape con silenciador de
alta reduccion de ruido
Sistema Eyector —— T EXH
Tipo de cuerpo Bloque ' i
. Escape con silenciador de
Tipo de escape alta reduccion de ruido L - -
Presion de vacio | Comdn para cada estacion
Apligaciény Escape  |Descargaal entomo de trabajo \
fundoraicat | Presion de La presion PD debe
descarga suministrarse con la presion PV
( Opcién -M )
Disposicion Combinacidn de conexiones: PV individual = PS comin = PD comun

Ejemplo del circuito

PA PV PB
Y T Y
EXH 41 T ; ; T > EXH
PD comuin >—— ¢ L « PD comun
PS comtin s— B ¢ L I PS comun
PV comun Y (¢ PV comun
— 5 EXH
*2

Conexién de escape individual

2 El modelo de escape completo dispone de una conexidn de escape individual para cada estacién

Consulta la pagina 77 para el uso de la conexion y el rango de presion de trabajo.



Disposicion de conexiones

Especificacion accionamiento neumatico

Unidad de vacio Serie ZKZDA

¢ PV: Conexidn de alimentacion para presion de aire/Conexion para fuente de vacio (Bomba de vacio) @ PD: Conexion de alimentacion para descarga de presion
¢ PA: Conexidn de alimentacion para presién de pilotaje @ PB: Conexion de alimentacion para descarga de presion

o V: Conexion de vacio @ EXH: Conexion de escape

Para més detalles vea debajo

+ El sistema depende de la fuente de vacio (bomba de vacio / eyector).

C

Opcién -M

D)

Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2FCOQ1OOA-C-M
Bloque: ZZK2[JA-A2L-M
= PV individual

PD comdn PD comin

4 EXH individual
il (Incluyendo PE)

Sistema Eyector
Tipo de cuerpo Bloque
Tipo de escape Conexidn de escape individual
Presion de |La presion PV se puede
Aplicaciny |vacio cambiar por estacién
funcionalidad | Escape Descarga al enfomo de trabajo
Presion de descargal Comin para cada estacidn
Disposicion
de conexiones

Unidad individual: ZK2HOQ1OODA-CO-M
Bloque: ZZK2[JA-A2L-M
PV individual

EXH individual

PD comdn ’ PD comdn

Sistema
Tipo de cuerpo

Eyector
Bloque
Escape con silenciador
de alta reduccion de ruido
La presion PV se puede
cambiar por estacion

Tipo de escape

Presion de
vacio

Escape

Aplicaciény
funcionalidad

Descarga al enfomo de trabajo

Presion de descarga| Comin para cada estacion

Combinacion de conexiones: PV individual = PS comiin = PD comuin

Ejemplo del circuito

EXH
PD comun >

EXH

PS comun

I

1 < PD comun

PV comun

PS comun

X—x PV comun

Conexién de escape

> EXH

Combinacion de conexiones: PV individual = PS comin = PD comun

Ejemplo del circuito

PA PV PB
Y 7 Y
EXH e E L ] EXH
PD comun > I i E 4 - T : I <1 PD comun
PS comun - . PS comun
PV comun B - x—=x PV comuin
‘ LI ! Escape con silenciador de
alta reduccion de ruido
— s EXH
\%

84



Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Diseno

Tornillo de regulaciéon de caudal para descarga de vacio de
tipo funcionamiento con destornillador

Conjunto de valvula

Con presostato para vacio Con silenciador de alta
reduccioén de ruido

* Para mas detalles sobre las piezas de repuesto, véase la pagina 43.

Piezas de repuesto para la unidad individual / Forma de pedido

Conjunto de la valvula Diseiio @O

ZK2-VAAlQ1 %A—A

Accionamiento—[ Valvula de alimentacion: N.C.
neumatico  Valvula de descarga: N.C.

@ sistema aplicable @ Tamario conexion de la alimentacion de la presion de pilotaje
A Sistema de eyector 4 a4 Sistema métrico
P | Sistema de bomba de vacio 3 @ 5/32" Pulgadas

. . PB (Conexién de alimentacion de la presién de pilotaje de la valvula de descarga )
Conjunto de la valvula
PA (Conexién de alimentacion de la presién de pilotaje de la valvula de alimentacion )
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Especificacion accionamiento neumatico

Unidad de vacio/serie ZK2[ 1A

Vista detallada del

bloque

Placa final del lado U

Placa final del

Perno sometido a traccion

B Como incrementar las estaciones del bloque

1) Retira los dos pernos .
2) Retira la placa final del lado U.
(Asegurate de no dejar caer la junta de estanqueidad.)

3) Monta una unidad individual en la superficie final del lado U.

(No dejes que la junta quede atrapada.)

4) Monta la placa final del lado U con los pernos de longitud
adecuada para el nimero de estaciones requerido.
(Par de apriete: 0.75 N-m)

Para mas detalles sobre las piezas de repuesto, véase la pagina 46.
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Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Dimensiones: Unidad individual
2K2§D Q1NNA-

Para escape con silenciador

L. . Para conexién de escape
de alta reduccion de ruido P

" s Conexion de escape (EXH.)
C d E*Z, 3
E Srencn et e Sistema métrico: 08 (@ 8)
— Pulgadas: 09 (@ 5/16")
— )

Conjunto de carcasa del silenciador de S E—
alta reduccion de ruido *6 33.8

Para contratuerca larga de funcionamiento con destornillador

Tornillo de regulacién de caudal

para descarga de vacio @{
~~]

;/
20

Posicién de bloqueo

Contratuerca larga

f
\ ]

Conexién (PB) de alimentacién de la presion
de pilotaje de la valvula de descarga

Sistema métrico: G 4
Pulgadas: @ 5/32"

Conexion (PA) de alimentacion de la presion
de pilotaje de la vélvula de alimentacion
Sistema métrico: G 4

Pulgadas: @ 5/32"

2 x @ 4.5 orificio de montaje

Conexion (PV) de alimentacién

para presién de aire E*1, %3
L = dal
Tornillo de regulacion i P B B A
de caudal para —
descarga de vacio
1]
AN > - 7
y ‘ N Totalmente u
o é 3 abierta 10
SIIN - =
™ A = o
o /f/‘% < i o
) 2
=z o Y 0
é | Filtro de succién
35 g 16.5 385 4/ 15
Conexién de vacio (V o 8]
V) é 78.8 A
8
3 Acci jient | (valvula de alimentaci
% ccionamiento manual (valvula de alimentacion) 335 6 4 QOn'slulta as dimgnsiones con una
e fijacion de montaje en la pagina 61.
e X yeny
g = P )
o \ g D
o
@ " 49.7 Accionamiento manual (vélvula de descarga)

Tipo de conexion PV B
Sistemamétiico |06 | @6 9.7
Pulgadas 07 | @1/4" | 12.3
Tipo de conexién V A C
Sistema |06 | @6 83 | 4
+1 En el modelo de escape con silenciador, el aire se descarga desde la ranura situada a ambos mético | 08 | @ 8 1.2 6
lados. (No cubras ambos lados. Descarga desde al menos un lado.) m
2 En gl modelo _de qonexic’)n de escape, el airg se descarga desde la conexion instantanea. Pulgadas 07 | @ 1/4 _ 9.7 48
«3 El aire de aspiracion esté conectado a la unidad de escape del eyector. 09 |@5/16"| 11.2 6

*5 Los tamafios de boquilla 12 y 15 tienen una conexién de escape.
#6 Consulta en la pagina 92 la referencia y el mantenimiento del conjunto de la carcasa del
silenciador de alta reduccion de ruido.
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Especificacion accionamiento neumatico

Unidad de vacio Serie ZKZDA

Dimensiones: Unidad individual
ZK2P00Q1NNA-]

Para contratuerca larga de funcionamiento con destornillador

Tornillo de regulacién de caudal G

para descarga de vacio ﬁ{

~_ 4
20

Contratuerca larga

Especificacion de rosca hembra de conexion PE

Conexion de escape de presion de pilotaje |

Posicién de bloqueo

(
(

B

Conexién (PA) de alimentacion de la presion Conexién (PB) de alimentacién de la presion
de pilotaje de la vélvula de alimentacién de pilotaje de la valvula de descarga
Sistema métrico: @ 4 Sistema métrico: @ 4

Pulgadas: @ 5/32" Pulgadas: @ 5/32"

2 x @ 4.5 orificio de montaje

Conexién (PE) SR F Conexion (PV) de alimentacién para ] / B
E 5/ presion de vacio = D A
Tomillo de reulacion de 22/l / Conexin (PD) de alimentacion D
caudal para descarga de vacio para presion de descarga ®
Sistena métrico: @ 4 - i ,/ Ll
Pulgadas: @ 5/32" H}l}.il
© N @SC !
I © g . Totalmente G
0 <l B | 8]_DS7 abierta 10 i=anc
© N —— y ‘
< o [ i
O 5| <« 6 ——— ﬁ 8.6 :
< N <« ) I p ! :
@l o % < Sy = N ; :
o) s |0l H 1 1
S B — el
Filtro de succién
135 16.5 38.5 D E——— 15
Conexion de vacio (V) 78.8 A

Accionamiento manual (vélvula de alimentacion)

33.5 6 *4 Consulta las dimensiones con una
fijacion de montaje en la pagina61.

Distancia entre caras hexagonales C

3.2

11 49.7

Accionamiento manual (valvula de descarga)

Tipo de conexion PV B
Sistema métrico | 06 | @ 6 9.7
Pulgadas 07 | @1/4" | 12.3

Tipo de conexién V A C
Sistema | 06 g6 8.3 4
mético |08 | @8 | 112 | 6
07 | @ 1/4" 9.7 4.8
09 (@ 5/16"| 11.2 6

Pulgadas
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Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2! 1A

Dimensiones: Bloque

A1l
ZZK2[ ]A- QZDL Para conexion de escape Para contratuerca larga de E
funcionamiento con /
destornillador

Tornillo de regulacion
de caudal para
descarga de vacio

20

6.4 \ C'onexmn d’e fescape (EXH.)
- = Sistema métrico: 08 (J 8)
Pulgadas: 09 (@ 5/16")

Em—1 -2 Especificacion de rosca hembra de

conexion PE del sistema de bomba

Contratuerca larga

Conexién de escape individual *6 de vacio (M3)
Conexion de alimentacién comdn (PV)
Sistema métrico: 2 x @ 8 Conexién (PE)
Pulgadas: 2 x @ 5/16" 1 Tomnillo de regulacion de caudal para descarga de vacio g
g
2 x Conexion de ] 3
alimentacion comun (PD)* \A\; h qTé
§ 8| Para escape con silenciador Dimensiones de
£g| dealta reduccion de ruido conexiones PS y PD
(&) @ © & g
4 0 Ls
3l g N -5
(<] m ; < g © @
& s ———
fe= 1] !
2 x Escape comun ( @
Conexién (EXH)*T 10.5 3
n x Escape individual 35 15 3 n x Conexién de vacio (V)
5 2 _ i
Conexién (EXH) (n-1)x 15 (Filtro de succién integrado)
L4
L3 5
L2 4 x orificio de montaje M4 38 Fijacién de montaje sobre rail DIN
1.5 L1 5.5 - 10/ Simbolo de opcién -B *4
Tornillo de amarre del rail DIN ®
3 (Al seleccionar la opcién -B)*4 — 1 Conexién (PA) de alimentacion
de la presion de pilotaje de la
valvula de alimentacion
Sistema métrico: @ 4
= 1l Pulgadas: @ 5/32"
0] —1 -
[ ° B A
~ g L] Conexion (PB) de alimentacion de fa presion
© @ de pilotaje dela valvula de descarga
o) o [ﬂ Sistema métrico: @ 4
e 10 < | [ ]| 5| Puigadas: 0 5/32
Y] o < D [] <
8 j
_li:H = I
lim
©| o < ‘ 9
(3} ) [y
wf 7 5
Accionamiento manual (vélvula de descarga)  +— o
€
Accionamiento manual (vélvula de alimentacion) %
k]
- [mm]
Tipo de A Distancia entre caras c D saciones| 4 2 3 4 5 6 7 8 9 10
conexion h les B
Seor [ 06 | 53 exag":aes SAREY: L1 |30 |45 |60 | 75 | 90 [105 [120 |135 |150 |165
i 08 114 5 — L2 [45 |60 |75 | 90 [105 [120 [135 [150 [165 |180
07 9'7 28 123113 L3 56.8 | 71.8 | 86.8 |101.8|116.8|131.8 | 146.8 | 161.8|176.8|191.8
Pulgadas 09 11'4 6 — — L4 67.5| 825 | 97.5 |1125|127.5|142.5|157.5| 172.5 | 187.5 | 202.5

L5 62.5 | 75 87.5 1125|125 |137.5]|150 |162.5|187.5|200
L6 73 85.5|98 |123 |1355|148 |160.5|173 [198 |210.5

#1 El sistema de bomba de vacio con conexién de escape individual no dispone de una conexién de escape.

#2 Cuando se selecciona el modelo con conexion de escape individual (Tipo de cuerpo: F)

#3 La conexion de alimentacion de presién de pilotaje comun (PD) esta disponible para el sistema de bomba de vacio o la opcién D (con conexién de alimentacién de presion de descarga
comdun del bloque (PD)). (mm: @ 6 pulgadas: & 1/4")

«4 Para fijar el bloque al rail DIN, selecciona una opcién para la referencia del bloque.

#5 En el modelo de escape completo, el aire también se descarga desde la conexion de escape individual de cada estacion ademéas de hacerlo con el escape comun. (Sistema de eyector)
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Serie ZK2[ 1A

Al

Precauciones especificas del producto 1

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguri-
dad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el ma-

nejo de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

| Valvula de alimentacién / Vélvula de descarga

/A Advertencia

1. Accionamiento manual

® E| accionamiento manual es de tipo pulsador sin enclavamiento. Empuja el
accionamiento manual con un destornillador de un didmetro inferior al indi-
cado en el diagrama hasta que haga tope.

Accionamiento manual de
la valvula de descarga

Accionamiento manual de
la vélvula de alimentacion

Conjunto de valvula

® Confirma que el producto funciona de forma segura antes de utilizar el
accionamiento manual.

Si se selecciona la valvula de tipo R, la valvula de alimentacién puede
mantener la posicién y no se apagara ni siquiera si finaliza la opera-
cién de accionamiento manual de la misma, a menos que se pulse el
accionamiento manual de la vélvula de descarga.

*

2. Funcién de activacion mantenida por pulso de la valvula
de alimentacion (Valvula tipo R)

Cuando se activa la valvula de alimentacion (20 ms o mas), esta se mantiene
en la posicién ON incluso después de su desactivacién. Cuando la valvula de
descarga se activa, la valvula de alimentacion se desconecta y la valvula de

descarga se pone en funcionamiento.

+ No apliques impactos en la direccién del eje de la valvula principal durante la
instalacion y funcionamiento en piezas méviles. Si se aplica un impacto, usa
la valvula de tipo K. (Para vibraciones e impactos, consulta las
Especificaciones generales en la pagina 18.)

= En un sistema de bomba de vacio, la pieza puede que no se suelte cuando
se cierra el tornillo de regulacion de caudal para descarga de vacio durante
el uso. Ademas, la desactivacion de la vélvula de alimentacién puede hacer
que se vuelva inestable. Abre el tornillo de regulacién de caudal para
descarga de vacio durante el uso.
Si desea que el tornillo de regulacién de caudal para descarga de vacio se
cierre durante el uso debido a la presencia de una pieza ligera, selecciona
el modelo de conexion PD (unidad individual: opcién de bloque [D] (para
bloque: opcién [P])). Descarga la presién de la conexién PD a la atmésfera
y abre el tornillo de regulacién de caudal para descarga de vacio.

La valvula de tipo R no se puede usar con un presostato para vacio con
funcién de ahorro energético. Usa la valvula de tipo K.

*

Activacion
(20 ms o mas)

o
o —1 | |

La valvula de alimentacion se mantiene en posicion
ON (Activacién mantenida por pulso)
Activacion de
la vélvula de
alimentacién

Activacion
de la valvula
de descarga

OFF

Presion
atmosférica

Presion de conexion
de vacio (V)

3. Ajustes por defecto
Cuando el conjunto de la valvula se entrega de fabrica, la vélvula de
alimentacién esta en posicion OFF, pero puede estar en la posicion ON
debido a vibraciones o impactos durante el transporte o durante la instalacion
del dispositivo. Coldquela en la posicion OFF manualmente o mediante
activacion antes del uso.

4. Indicacion por LEDs
El LED rojo se ilumina cuando la vélvula de alimentacion se activa. EI LED
verde se ilumina cuando la véalvula de descarga se activa.

No obstante, en el caso del tipo de vélvula E (especificacion N.A. de
vélvula de alimentacion), la valvula de alimentacion y la vélvula de
descarga se activan al mismo tiempo durante la descarga de vacio.
Por ello, se iluminan tanto el LED «rojo» como el «verde», mostrando
un color «amarillo verdoso».
Posicién del LED indicador

.

Cableado comuin

Valvula de descarga

Valvula de alimentacién

Posicién del LED indicador

Valvula de descarga

Vdlvula de alimentacién

5. Tiempo de activacion
Se recomienda mantener activadas la valvula de alimentacién
y la valvula de descarga durante al menos 100 ms. (20 ms o
mas unicamente para la valvula de alimentacién de tipo R)

6. Funcionamiento continuo

Si una valvula de alimentacion esta activada de forma continua du-
rante largos periodos de tiempo, el aumento de temperatura genera-
do por la liberacién de calor de la bobina puede disminuir el rendi-
miento de la electrovalvula, acortar su vida dtil o provocar dafios en
el equipo periférico circundante. Si el tiempo diario de activacién es
mayor que el tiempo de desactivacion, usa la funcién de activacion
mantenida por pulso de la valvula de tipo R. (El tiempo de activacion
debe ser de 20 ms 0 mas, y debe ser lo mas bajo posible.)

7. Fuga de aire

No se garantiza la ausencia de fugas de aire en la valvula de
alimentacion ni en la de descarga.

Tenga en cuenta que, debido a la posibilidad de que se pro-
duzcan fugas de aire y de vacio, la presién puede cambiar.



Serie ZK2[_1A
A Precauciones especificas del producto 2

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de
seguridad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el
manejo de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

] Procedimiento de sustitucion

A\ Precaucion

1. Procedimiento de sustitucion del elemento filtrante
1) Para retirar el adaptador de la conexién de vacio, gira el adaptador
aproximadamente 9 0 grados en la direccién A y tira en la direccién B. El
adaptador se puede retirar de la cubierta del filtro con el filtro de succion.

| Intrusién de picos de tensién |

/A Precaucion

Los picos de tensién creados cuando se corta el suministro
eléctrico podrian aplicarse al equipo de carga desactivado a
través del circuito de salida. En aquellos casos en los que el
equipo de carga activado tenga una capacidad mayor
(consumo de potencia) y esté conectado a la misma fuente de
alimentacién que el producto, los picos de tension podrian
provocar un fallo de funcionamiento y/o dafos en el elemento
del circuito interno del producto y en el dispositivo interno
del equipo de salida. Para evitar esta situacion, coloca un
diodo que pueda suprimir los picos de tensién entre las
lineas COM del equipo de carga y el equipo de salida.

2) Retira el filtro de succién del adaptador de la conexién de vacio y sustitiyelo
por Uno Nuevo.

Elemento filtrante

Adaptador para
Cubierta conexién de vacio

del filtro

| Cableado

/A Precaucion
1. Cableado individual

® Para instalar el conector, sujeta la cubierta e inserta el conector recto
empujando la palanca del conector con el dedo. Asegurate de que el clip de la
palanca del conector esté correctamente insertado en la parte de
acoplamiento.

® Para retirar el conector, sujeta la cubierta y saca el conector recto presionando
el clip de la palanca del conector.

3) Durante la instalacion del filtro, inserta el filtro en el extremo de modo que no
quede ningtin hueco™ ! ni curvatura *2 entre el filtro y el adaptador de la
conexion de vacio. La presencia de un hueco o curvatura provocard la
deformacion del elemento filtrante en el interior de la cubierta.

FT T

Separacion Curvatura *2

Palanca

Conector

Clip de palanca

4) Vuelve a colocar el filtro en la cubierta del filtro siguiendo el procedimiento
inverso.

® Para montar el adaptador de la conexién de vacio en la cubierta del filtro, gira
el adaptador de forma que la parte de acoplamiento del mismo quede
alineada con la cubierta. (El giro se detiene ahi.)

Parte de acoplamiento &g

Cara inferior

Marca de acoplamiento

= No tires del cable con una fuerza de 25 N 0 més, ya que podria dafiar el conector o
la cubierta.

2. Cableado comtn

® Alinea el conector hembra del cable con el conector macho del blogue.
Inserta verticalmente el conector hembra del cable en el conector macho del
bloque. Si el conector se introduce de manera forzada, el pin se doblard y no
sera posible conectar el conector.

® Si resulta dificil retirar el adaptador de la conexién de vacio, puedes
retirarlo con una llave Allen usando el orificio hexagonal de la conexién V. La

Ejemplo) Mutticonector sub-D tabla muestra el tamaio de conexion y las distancias entre caras.

8

8

(0]

Tamafio de conexién VV | Distancia entre caras ‘;éJ
a6 4 =

08, d5/16" 6 s
D 1/4" 4.76 s}
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Serie ZK2[ 1A

Al

Precauciones especificas del producto 3

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de

seguridad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el
manejo de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

] Procedimiento de sustitucion

/A\Precaucion

2. Procedimiento de sustitucién del aislante acustico
del bloque (para escale del silenciador)

1) Retira la cubierta del filtro siguiendo () el procedimiento de mantenimiento de
la cubierta del filtro (pagina 47).

2) Gira el eyector, empuja la palanca de desbloqueo de nuevo con un dedo o un
destornillador de precisién hasta que la palanca haga tope.

Palanca de desbloqueo
Orificio de clip

Muesca

3) Para retirar el clip que sujeta el tapén de conexion, inserta un destornillador de
precision desde la muesca de la palanca de desbloqueo. Mueve el
destornillador en la direccion (D) para sacar el clip en la direccion (2).

Orificio de clip

Palanca de desbloqueo @
Diam. int. del difusor \ t
Tapon de conexion
o’
- - -
Aislante acustico Proyeccién del difusor

4) Retira el tapon de la conexion.

5) Retira el aislante acustico de su ranura (orificio) en el lado del cuerpo usando
un destornillador de precision.

6) Inserta el nuevo aislante acustico. Ten cuidado de no arafar el material con la
proyeccion del conjunto del difusor.

Proyeccioén

NS |
=

Proyeccion

(Procedimiento para volver a reunir las piezas)

7) Inserta el tapon de conexion e inserta el clip en la ranura usando el orificio de
la palanca. (Empuja hasta que haga tope.)
= No tires ni dobles las dos proyecciones en la superficie final del difusor. Se trata de
espaciadores para prevenir el desplazamiento del difusor y pueden romperse si se
aplica una fuerza sobre ellos.

8) Vuelva a colocar la palanca de desbloqueo en la direccién de (3) hasta que haga tope.

®
—)

o
Palanca de desbloqueo

] ]

I \a A [: _Tapon de conexion

Clic

3. Procedimiento de sustitucion del conjunto de
carcasa del silenciador de alta reduccién de ruido
Consulta el procedimiento de sustitucidn del aislante acustico (escape del

silenciador) para sustituir el conjunto.

# Cuando se acopla un conjunto de carcasa del silenciador de alta reduccion de
ruido al cuerpo de tipo «A» (escape de silenciador), no se puede conseguir el
efecto silenciador.

Para sustituir tnicamente el aislante acustico (para

escape con silenciador de alta reduccién de ruido)

1) Usa la muesca para retirar el tapdn.

2) Usa un destornillador de precision para retirar el aislante acustico.

3) Inserta el nuevo aislante acustico y vuelve a colocar el tapdn.

Conjunto de carcasa del silenciador
de alta reduccion de ruido

Referencia: ZK2-SC3-[-A
—

4 | Para tamafio de boquilla 07, 10
6 | Para tamafio de boquilla 12, 1q

Aislante acustico

Ref.: ZK2-SE4-6-A
(5 uds. por juego)
4. Procedimiento de sustitucién del aislante acustico del bloque
Procedimiento de sustitucién
1) Inserta un destornillador de precisién en la muesca A de la placa final y retira
unclip L .
2) Inserta un destornillador de precision en la muesca B y retira la cubierta del
silenciador (2).
3) Saca el aislante acustico de la cubierta del silenciador (3.

4) El montaje de un nuevo aislante acustico debe realizarse en orden inverso al
procedimiento de retirada.
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Serie ZK2[ 1A

Al

Precauciones especificas del producto 4

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguri-
dad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el mane-

jo de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

] Procedimiento de sustitucion \

] Procedimiento de sustitucion

/A\Precauci

on

Cubierta del
silenciador

Aislante acustico
(ZK2-SE2-1-A)

® El modelo de escape comun del bloque del sistema de eyector
incluye aislante acustico en la placa final. Si el aislante acustico
esta obstruido, el rendimiento del eyector disminuira, provocan-
do un fallo de succién o en retraso en la respuesta. Se reco-
mienda la sustitucion del aislante acustico de forma regular.

5. Mantenimiento de la cubierta del filtro
1) Si la cubierta del filtro esta sucia, puedes retirarla y limpiarla.
Para retirar la cubierta del filtro, inserta un destornillador de
precision en la ranura de la palanca de desbloqueo y empuja en
la direccion (@) y desliza la cubierta del filtro en la direccion (®).

Cuerpo Ranura

Palanca de
desbloqueo

Cubierta del filtro

% La superficie A de la cubierta ess la
superficie de sellado cuando se
genera vacio. Manéjala con cuidado
para no arafarla ni dafarla.

%

La cubierta del filtro esta fabricada en policarbonato. Evita productos
quimicos como diluyente, tetracloruro de carbono, cloroformo,
acetato, anilina, ciclohexano, tricloroetileno, acido sulfurico, acido
lactico, fluido de corte acuoso (alcalino).

+ No expongas la cubierta del filtro a la luz directa del sol durante
periodos de tiempo prolongados.

(Procedimiento para volver a reunir las piezas)

2) Asegurate de que la junta de estanqueidad del cuerpo que
coincide con las especificaciones del producto esté
correctamente instalada en el eyector. Si estd mal
colocada, puede producirse una fuga de vacio.
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Modelo con una valvula antirretorno
(Todas las especificaciones distintas a
las del presostato con funcién de ahorro
energético y valvula de prevencion de
interferencias de escape)

Modelo con dos valvulas antirretorno
(Presostato con funciéon de ahorro
energético y valvula de prevencion de
interferencias de escape)

3) Empuja la cubierta del filtro en la direccion (@). Ten cuidado de que el gancho
de la cubierta del filtro (A) y el gancho (B) no toquen el cuerpo del eyector.

4) Desliza la cubierta del filtro en la direccién (@) mientras la empuja
suavemente hasta que entre en contacto con el eyector. Asegurate de que
el clip (C) esté bloqueado y de que no exista ningiin hueco en la pieza (D).

Gancho A C Gancho B

* Si se aplica una fuerza excesiva sobre la cubierta del filtro, los
ganchos Ay B podrian romperse. Manéjala con cuidado.

] Escape del eyector / Ruido de escape

A\ Precaucion
H Escape del eyector

® | a resistencia al escape debe ser lo mas baja posible para sacar
el maximo rendimiento al eyector. En el modelo de escape del
silenciador no debe existir ningun apantallamiento alrededor de
la conexion de escape. Cuando el producto esté instalado, una
de las ranuras de escape debe abrirse a la atmésfera.




Serie ZK2[ 1A

Al

Precauciones especificas del producto 5

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguri-
dad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el mane-

jo de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

Escape del eyector / Ruido de escape

|

|

Escape del eyector / Ruido de escape

/A Precaucion

Para la especificacion de la conexion a escape, la contrapresion puede
aumentar y la presion de vacio puede disminuir dependiendo del tamafio
y la longitud de la conexién conectada a la conexion de escape (EXH) *1),
Asegurese de que la contrapresion no supere 0,005 MPa (5 kPa). No ac-
cione el eyector ni aplique presién a la conexion de escape con la cone-
xién de escape cerrada. Esto aumenta la presion en el producto y puede
danar el eyector de vacio.
+1 En los productos de boquilla con un didmetro de boquilla
para una gran cantidad de aire de escape (consumo de
aire + caudal de aspiracion), como @ 1,5 (ZK2[115), debe
tenerse precaucion con la disminucion de la presién de
vacio. La figura A muestra la relacién entre la conexién de
escape (diametro y longitud de conexién) y la presion de
vacio. Cuando conectes en conexiones de escape con un
didmetro exterior de @ 8 o superior, conecta de forma que
las juntas no interfieran entre si (figura B).

-100

T — —
_ T1075 [Conql/mones (l!e med\lcw/on]
-90 %\‘¢._\ e — #Presion de alimentacion
\ TN ] 04MPa
-80 A ~e —. #Conexién de vacio
< _70 N S = fotalmente cerrada
X, \ \\ L TU1065 | kDejeabiertoala
2 -60 N ~<J latmésfera el extremo de la|
g N T0806 lconexidn del lado del
3 /\ lescape.
£ -40 TUO0805
3 N
&’ -30 * Los valores
son valores
-20 medidos. No
-10 son valores
\ garantizados.
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Longitud de la conexién [mm]

/A Precaucion

M Ruido de escape

® Cuando el eyector de vacio genera vacio, la conexion de esca-
pe emite ruido cuando la presién de alimentacién estandar se
aproxima a la presién que genera la presién maxima de vacio,
haciendo que la presion de vacio sea inestable. Si el rango de
presién de vacio es adecuada para adsorcion, no debe existir nin-
gun problema. Si el ruido causa un problema o afecta al ajuste del
presostato, modifique ligeramente la presion de alimentacién para
evitar el rango de presién en el que se produce ruido.

Rango de presion del ruido

Presion
maxima de
vacio

Presién de vacio

0 Presién de alimentacion estandar
Presién de alimentacion

|

Presion de alimentacion de trabajo

Figura. A. Presion de vacio para conexionado (ZK2[115)

Distintos didmetros rectos

(KQ2H08-10A)

Figura. B Ejemplo de conexionado

® Si el aislante acustico esta obstruido, el rendimiento del
eyector disminuira.
En ocasiones, si el entorno de trabajo contiene abundantes
particulas o neblina, la sustitucion Unicamente del elemento
filtrante no es suficiente para recuperar el rendimiento e vacio,
ya que el aislante acustico puede estar obstruido. Reemplace
el aislante acustico. (Se recomienda la sustitucién del
elemento filtrante y del aislante acustico de forma regular.)

/A\Precaucion

@ Utiliza el producto dentro del rango de presion de alimentacién espe-

cificado. El funcionamiento a una presién superior al valor de presion
max. de funcionamiento puede causar dafios en el producto.
Las piezas situadas alrededor de la conexion de vacio de este producto estan dise-
fladas para usarse con presion de vacio. Con el sistema de bomba de vacio, dado
que el aire no se libera a la atmésfera desde un silenciador, el aire aplicado para
descarga de vacio aumenta la presién interna de la conexién de vacio. Seleccio-
na una ventosa para vacio con una forma que permita un escape suave del aire
de descarga a la atmésfera y evite obstrucciones. (Cuando la presion interna au-
mente, intente mantener la presién a 0.1 MPa o menos).

94



Serie ZK2! 1A

Precauciones especificas del producto 6

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguridad

A I en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el manejo de

productos SMC» o en el «Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

| Tamafio de conexién |

] Montaje de una unidad individual

/A\Precaucion
M Unidad individual

® | os tamafios de cada conexién se muestran a continuacion. (Consulta la
aplicacion y el rango de presion de trabajo de cada conexién en la pagina 30.)

Tamafo
Conexioén Sistema de eyector Sistema de bomba de vacio
Sistema métrico Pulgadas Sistema métrico Pulgadas
PV a6 @1/4" 06 a1/4"
) 26,08 |01/4'0516" | ©6,08 | @1/4" @ 5/16"
EXH "
(Conexion de escape) 28 @516 - -
PE EXH comun Conexion abierta a la atmosfera *!
PS — — g4 g 5/32"
PD *2 M3 — M3 —
—: No aplicable

*1 El aire también se escapa de la valvula de pilotaje si la valvula es de
tipo R. El conexionado para la conexién PE esta disponible
opcionalmente (M3). (Consulta las pags. 15y 16.)
*2 Un modelo con conexién PD esta disponible estd disponible
opcionalmente. (Consulta las pags. 9, 10y 15.)
HBloque
® | as conexiones del bloque son comunes en la placa final. La
descripcion y aplicacion de la conexidn son las mismas que las
de la unidad individual. (Consulta la aplicacién y el rango de
presion de trabajo de cada conexion en la pagina 30.)

® Consulta el numero de estaciones que pueden operar
simultdneamente con cada tamafo de eyector en la pagina 18.

® Si no se usa un lado para el suministro de aire, coloca un
tapdn en la conexion que no se utilice o cambia al conjunto de
tapdn de conexion especifico que se muestra a continuacion.

Estandar
Conexion instantanea @ 8
Conexion instantanea
a6

* Debido a la especificaciéon de la conexién del bloque, hay 4 tipos
de combinaciones de conexiones.

Conjunto de tapdn de conexion
VVQZ2000-CP

ZK2-MP1C6-A

Conexién PV comin
Conexién PS comin
Conexién PD comtn

ZZK2OA-ACHO|  Si | Ps=pp |Fo6aRe comin deteyector
ZZK2OA-ADHO-D|  Si | PswpD |ESCaRe comin deepector
Escape individual del eyector
ZZK2OA-ACRLT| oo | s =D PV=PS=PD
ZZK2[1A-P2[] Sistema de bomba de vacio
PV = PS = PD
Escape individual del eyector
ZZK2A-ALRLED | oo | pg . pD PV=PS=PD
ZZK2[1A-P2[-D Sistema de bomba de vacio
PV = PS = PD

® Cuando PS = PD, se usan las conexiones PS/PD comunes de
la placa final, la conexidon PS esta equipada con conexion
instantanea y la conexion PD lleva un tapén cuando se envia de
fabrica. Dado que PS y PD estan conectadas en el interior de la
placa final, la ubicacién de la alimentacidon comun se puede
modificar intercambiando la conexién instantanea y el tapon.

® Si PS = PD, PS y PD no estan conectadas en el interior de la
placa final. (Es necesario disponer de un suministro para cada
conexién individualmente.)
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/A\Precaucion

1. La unidad individual se puede montar en el rail DIN o
en la pared usando los orificios en el cuerpo (2 x @ 4.5).

® Para el montaje del eyector en el rail DIN, desbloquea
previamente el conjunto de la cubierta del filtro. (Consulta el
procedimiento de mantenimiento en la pagina 47.)

® Engancha el eyector en el rail DIN desde la direccion (D).

® Monta el eyector en el rail DIN empujandolo hacia abajo en
la direccién ().

® Empuija el conjunto de la cubierta del filtro en la direccion (3)
hasta bloquearlo.

® Para sujetar el eyector sobre el rail DIN, sujétalo desde
ambos lados usando las fijaciones de tope.

Fijacién del tope (1 ud.)
Referencia: TXE1-SMC

2. Para montar una unidad individual en el suelo, usa la
fijacion opcional.

Tuerca M4
M4 x 20
(Par de apriete: 0.75 N-m)

+1 Fijacién de montaje para unidad individual (opcional) [Se
incluyen las tuercas y pernos.] Referencia: ZK2-BK1-A



Serie ZK2[ 1A
c Precauciones especificas del producto 7

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de
seguridad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el
manejo de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

] Intercambiable con el producto existente.

/A Precaucion

Si se usa el producto existente, comprueba la intercambiabilidad entre
los productos existentes de la siguiente tabla y los modelos ZK2[JA.

OUnidad individual
® El nuevo conjunto de valvula de ZK2[JA no se puede
montar con los productos existentes. (Las dimensiones de la
valvula de pilotaje y del cuerpo de la valvula son diferentes.)

] Montaje de un bloque \

/A\Precaucion

® | os bloques se pueden montar en el suelo usando los orificios
M4 de la placa final.

® Posibilidad de montar el bloque en un rail DIN mediante la
opcién de bloque.

- Engancha la fijacion de montaje de la placa final en el rail DIN
desde la direccién (D).

- Monta el eyector en el rail DIN empujandolo hacia abajo en la

direccion (). Gris Conjunto de valvula Azul Nuevo conjunto de valvula
-Usa un tornillo Phillips de 5 0 mm o mayor para apretar la \
fijacion de montaje (). (Par de apriete: 0.9 0.1 N-m) \
- Realiza la retirada en orden inverso al procedimiento de montaje. = ¢ X
Hay piezas
que interfieren
enelarea
sombreada.

Cuerpo de la vélvula
Producto existente

OBloque de 3 estaciones 0 mas

® | 3 unidad individual de ZK2[JA para blogue no se puede montar con el bloque
existente. (Las dimensiones de la vélvula de pilotaje y de la placa final son diferentes.)
Al sustituir el conjunto de la placa final del blogue con la placa final del bloque para
ZK2(IA, de puede montar una unidad individual de ZK2[JA para blogue. Nimero del
conjunto de placa final del bloque (Véase la pag. 48)

Placa final X

Fijacién de montaje

Hay piezas
que interfieren
enel drea
sombreada.

] Tornillo de regulacion de caudal para descarga de vacio

/A\Precaucioén

1. Las caracteristicas de caudal muestran los valores

representativos del producto.

Dichos valores pueden variar dependiendo del conexionado, el
circuito, las condiciones de presion, etc. Las especificaciones
de caudal y el numero de giros del tornillo de regulacién varian
en funcién del rango de las especificaciones del producto.

Bloque existente (Reemplazable)

OBloque de 1 0 2 estaciones
® Una unidad individual ZK2[JA para bloque no se puede
montar con el bloque existente.
(Las dimensiones de la valvula de pilotaje y de la placa final son diferentes.)

Bloque ZK2[A

Placa final

2. El tornillo de regulacién presenta un mecanismo de x

retencién, por lo que no podra girarse una vez X

alcanzada la posicion de final de giro. Hay piezas

que interfieren
La excesiva rotacion del tornillo puede provocar dafos. en el area
sombreada.

3. No aprietes el mando con herramientas tales como tenazas.

ya que podria producirse la rotura debido al giro en vacio.

Bloque existente Bloque ZK2[A

4. No aprietes en exceso la contratuerca.
La contratuerca (hexagonal) estandar se puede apretar manualmente.
Para aumentar el apriete con herramientas, apriete aproximadamente
15° a 30°. El excesivo apriete puede provocar rotura.

OSustitucion de la valvula antirretorno

® | a valvula antirretorno y la junta de estanqueidad son piezas separadas para el
producto convencional, pero ZK2(JA no es intercambiable porque estd integrado.

Junta de estanqueidad Nueva vélvula antirretorno

5. Si se selecciona el modelo de funcionamiento con
destornillador del tornillo de regulacién de caudal
para descarga de vacio (-K) como opcion, asegurate
de que la contratuerca no esté floja para asi evitar
que se salga debido a las vibraciones.

Valvula antirretorno

% S

Productos existentes ZK20A

'
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HETrademark
DeviceNet® es una marca registrada de ODVA, Inc.
EtherNet/IP® es una marca registrada de ODVA, Inc.
EtherCAT® es una marca registrada y tecnologia patentada, con licencia de Beckhoff Automation GmbH, Germany.
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Especificacion accionamiento neumatico

Serie ZK2[_1A
c Precauciones especificas del producto 1

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las normas de seguri-
dad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre equipos de vacio en las «Precauciones en el manejo
de productos SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en la web de SMC https:/www.smc.eu

\ Conexionado | |

/A\Precaucion

1. Instala una valvula de 3 vias, etc. en el lado de en- |
trada de las conexiones de alimentacion para pre- |
sion de pilotaje «<PA» y «PB», y asegurate de que la !
presion residual en el lado de entrada del producto !
se pueda liberar a la atmosfera cuando se desco- !
necten las valvulas. Si la presion residual no se
puede liberar completamente, se generaran proble- |
mas al cambiar entre la valvula de alimentaciony la !
valvula de descarga. :

2. Durante la conexién de un tubo a las conexiones de
alimentacion para presion de pilotaje «PA» y «PB»,
sujeta la parte A del producto con las manos para
evitar dahos en el producto.

Conexién PB Conexién PA i

\ Montaje :

APrecaucion :

Los anillos de extraccion de las conexiones de ali-
mentacién para presion de pilotaje «PA» y «PB» tie-
nen forma ovalada; por tanto, si realizas un montaje
en pared sobre la superficie lateral B, asegurate de
ajustar la direccion de los anillos de extracciéon antes
de llevar a cabo el montaje.

Conexién PB Conexién PA l
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/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
A Pe||g ro: que, si no se evita, podria causar lesiones graves o la
muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, sino se evita, podria causar lesiones graves
0 la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de

A Precaucion: riesgo que, sino se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. Lainspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catédlogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con proteccion mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/A\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefnados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada palis.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencién de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catélogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los palses involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-EQ3-3) antes del uso.
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