Unite de prehension électrique par
le vide pour robots collaboratifs

Un préhenseur par le vide qui ne
necessite pas de source d'air

Vacuostat
Distributeur casse-vide casse-vide de mise a I'atmosphére

Pompe a vide

-UNIVERSAL ROBOTS
(s OMRON/TECHMAN ROBOT
(lsEANUC CORPORATION
@“”YASKAWA Electric Corporation

Fonctionnement économe en énergie via les
modes automatique/manuel

Consommation électrique max. 64 % de réduction

B Pression du vide

£l \

Plage de
fonctionnement
économe en énergie
Mode automatique :
réglage automatique
Mode manuel :
réglage manuel

Pression atmosphérique

Temps
Il Vitesse du moteur P

de la pompe
100 %

0%

Il Consommation
électrique

Temps

] [—64 %]

Temps
= : Modes automatique/manuel (fonctionnement économe en énergie)

: Mode continu (pompe a vide fonctionne en continu)

# La courbe du niveau de vide est uniqguement indicative. Le fonctionnement réel
varie en fonction des conditions comme la nature de la piece, le type de ventouse,
la température, etc. Effectuez les vérifications nécessaires avant utilisation.

+71 Avec le fonctionnement économe en énergie, la consommation électrique est réduite de 64 % pendant I'arrét et

e fonctionnement de la pompe. (Dans les conditions de mesure de SMC) Ceci exclut les courants soudains.

Série ZXPE5

Compatible avec les robots collaboratifs des 4 fabricants ci-dessous :
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Unit de préhension Blechiue ot T AR

1e en branchant simplement
électrique
Pas besoin de source d'air car la pompe a vide est intégrée
M Unification des dispositifs périphériques pour la
préhension

La pompe a vide, le distributeur casse-vide de mise a I'atmosphére,
le vacuostat et les ventouses sont intégrés.

M 3 modes de fonctionnement
Automatique, manuel et continu

M Equipé d'une fonction diagnostic permettant de
vérifier I'état du produit
Compare les états initial et en cours du niveau de vide sans
préhension de piéce
Compare les paramétres par défaut d'usine et les paramétres en
cours du niveau de vide max.

B Nombreuses variantes de ventouses pour un large
éventail de piéces.

M Affichage LED a 360° de I'état

B Caractéristiques techniques

Normes Conforme a 1ISO9409-1-50-4-M6
Plage de température d’utilisation [°C] 5a40
Type de connecteur M8 a 8 broches (méle)
Corps1 722 (556)
o - Voir « Cable connecteur compatible
Masse [g] selon le robot » page 6.
Caractéristiques Vent "
du corps entouse avec Voir « Références de ventouse » page 4.
adaptateur
Charge max. [kg]+2 5 #1 La masse de I'ensemble plaque principale est incluse. Mais
Niveau de vide max. [kPa]=3 -74 celle du cable connecteur et de la ventouse avec adaptateur
A n'est pas incluse.
Débit d'aspiration max. [I/ 45 La masse entre parenthéses correspond a la masse du produit
min(ANR)]3 sans la plaque de montage des ventouses.
Niveau sonore [dB(A)]+4 60 #2 PeL:It étre_ limité en fonction du dian?(:-:tre de Ig ventc_u._:se, de
- - - |'orientation du montage ou de la piéce. Veuillez utiliser dans
Tension d'alimentation [V] 24 Vee £10 % la limite de la charge max. L'aspiration et le transfert
Caractéristiques i dépassant la charge max. peuvent entrainer une panne du
d'alimentation | Consommation Max.+6 1400 produit et la chute des piéces.
électrique [MAJ5| En pauses7 60 #3 Valeurs dans les conditions de mesure de SMC avec le
Type d’entrée PNP/NPN préhfanseur .en mode coqtinu (la pompe a yide fonction’ng en
. . - - continu), qui peuvent varier selon la pression atmosphérique
Caractéristiques | Tension ON d'entrée 15V min. (météo, altitude, etc.) et la méthode de mesure.
dlentrée de CauEm: O alemics 3 mA min. #4 Valeurs dans les conditions de mesure de SMC (valeurs non
communication garanties)
10 Tension OFF d'entrée 5V max. =5 Valeur lorsque la tension d'alimentation de 24 VDC est appliquée.
Courant OFF d'entrée 0,5 mA max. *6 Dont courants soudains
- +7 Le courant en pause correspond au courant moyen lorsque le
Caractéristiques Type de sortie PNP/NPN préhenseur électrique par le vide est en pause.
e2 some.de . Courant de charge max. [mA] 200
communication
10 Protection Protection contre les courts-circuits
1
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Variantes de ventouses

Le nombre de ventouses peut étre modifié.

2 ventouses

1 ventouse

Le type de ventouse peut étre modifié.
(Pour plus de détails sur les ventouses sélectionnables, reportez-vous a « Pour passer commande ».)

Plate (9 8), en silicone A soufflets (@ 20), NBR (Nitrile)

@ 32, 2,5 soufflets, en
silicone

@ 25, 5.5 soufflets, en
silicone

(Consultez le manuel d'utilisation pour plus de détails sur la modification de la quantité.)

4 ventouses

Plate (@ 32), en uréthane

K

=

Plage d'utilisation : 25 a 35 (lorsqu'une ventouse est
montée au centre)

Les ventouse pouvant interférer en fonction de leur diamétre,
sélectionnez le diamétre suivant I'entraxe a utiliser.

+ Le silicone est conforme a la régulation 21CFR§177 de la FDA (Agence américaine
des produits alimentaires et médicamenteux).

B Nomenclature Ensemble plaque principale

Goupille cylindrique

Plaque principale
(Conforme a 1SO9409-1-50-4-M6)

R Vis CHC téte basse

(M5 x 25, 2 emplacements)
Vis CHC téte basse
(M6 x 10, 4 emplacements)

/

Vacuostat

Pompe a vide

Distributeur casse-vide
de mise a |I'atmosphére

> Ensemble plaque de montage des ventouses

Joint torique
Plague de montage des ventouses

Plague B (avec tamis)

Adaptateur de ventouse (avec tamis)

Vis CHC
(M6 x 10, 4 emplacements)

Ventouses avec adaptateur

O

M Accessoires

Description

Quantités

Note

Ensemble plaque principale

Q)

RMTM2-4M1

Cable connecteur

Q)

RMH-A00-11-A (Voir page 6.)

Ventouse avec adaptateur

)

Reportez-vous a "Pour passer commande” en p. 3.

Bouchon*1

@)

M-3P

Varie selon la référence du produit
+1 Utilisation en cas de changement de nombre de ventouses

M Piéces de rechange

Description

Référence

Pieces incluses

Ensemble plaque
de montage des

ZXPE5-PFL1-A

Plaque de montage des
ventouses, plaque B,
adaptateur de ventouse, vis

ventouses de montage, bouchon, joint
torique
Plaque B ZXPE5-APLG-A | 1aque B, vis de montage,
joint torique
Adaptateur de ZXPE5-EXP6 Adaptateur_ a_ exten_5|on,
ventouse bouchon, joint torique
En_sel_nble plaque RMTM2-4M1 PIaqug principalg, vis Qe montage,
principale bride, goupille cylindrique
Cable connecteur RMH-A00-11-A

Ventouse avec
adaptateur

Voir « Références de
ventouse » page 4.

Bouchon*1

M-3P

*1 Utilisation en cas de changement de nombre de ventouses

SVC



Unité de préhension électrique par le vide pour robots collaboratifs Serie ZXPES5

Extensions logicielles

Compatible avec les robots de UNIVERSAL ROBOTS, OMRON Corporation/TECHMAN ROBOT,
FANUC CORPORATION et YASKAWA Electric Corporation

UNIVERSAL ROBOTS FANUC YASKAWA Electric
URCap CRX Plugin YASKAWA Plug & Play Kit

aaaaaaaa
2 DigitalOut Output#( 5) Off

Select operation

@are Oreesse

3 shifton P[B0O5]

4| JointHove | Speed= 100.00 (%) | Acceleration: = 50 (%) &

5 JointMove Speed= 75.00 (%) Acceleration
6 LinearMove Speed= 250.0 (mm/sec) PositionLevel= 0
7 Digitalout Output#( 5) On

8 Timer Time= 0.050 (seconds)

~

10 JointHove Speed= 50.00 (%) Acceleration= B000(%)

1/0 Settings

SMC Electric Vacuum Gripper : Grip

GS\vC.

Grip, follow by waiting for the output signal before
proceeding to the next action.

Manual operation
OM Ro N/TEC H MAN Ro BOT Click Grip or Release bew to test the operation
s

Gripping check signal: @  Gripper alarm signal: @

Copyright (c) SMC Corporation. &5 SIMIC.

womms 100% B8] @ D B

: i < ot T N> CONTENU
= Unité de préhension électrique par le vide série ZXPES

CAFACHBTISHIGUESS e p. 1
CaraCErISHGUES TEORNIGUES p. 1
Variantes de ventouses

NOMENCIATUIE e .
A CCESSOIIES 4+ttt .
PIECES A FECRANGE ++++++++++++++wssessssssesseee e .

Extensions IOgiCie”eS .............................................................................................................................. )
Pour passer commande

ROfrENCES g6 VEMTOLSE - - 0.4
DITIEISIONS, -~ 0.5
OO 0.6
PrécaUtions SPEGITIQUES AU PIOGUIL 0.7
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Unité de préhension électrique par le
vide pour robots collaboratifs

Série ZXPES

Pour passer commande

C

,— Partie ventouse*1 —

ZXPES5 A

011P

o o é M»é ééé B

0 Ensemble plaque de montage

9 Robot compatible

ventouses applicables. Pour
les modeéles avec ventouses,
4 ventouses avec
adaptateurs sont incluses.

9 Diam. de ventouse

UK
CA

des ventouses Symbole | Fabricant de robot | Modeles pris en charge - Sans ventouse 20 @20
A Avec ensemble plaque UR3(e) 08 o8 25 925
(42 mm x 42 mm) 011 UNIVERSAL UR5(e) 10 @10 30 @ 30
N Sans ensemble plaque ROBOTS UR10(e) 13 @13 32 @32
UR16e 16 J16
9 Forme de ventouse 6 Matiére de ventouse e Fixation de ventouse*3
- Sans ventouse — Sans ventouse - Avec doigt de guidage
U Plate N NBR M Avec filtre a tamis
C Plate nervurée S Caoutchouc en silicone (blanc)*2 F Avec fixation de ventouse
B A soufflets U En uréthane #3 Uniquement applicable & la forme de
uT Plate mince F FKM ventouse « JTL » _
J A soufflets multiples SF  |Caoutchouc en silicone (bleu)*2 Notez que « M » et « F » s'appliquent
— - - - uniguement a la forme de ventouse JT2.
JT2 A 2.5 soufflets %2 Le silicone est conforme a la régulation
JT5 A 5.5 soufflets 21CFR§177 de la FDA (Agence
P " américaine des produits alimentaires et S oo
PT Type plat pour piéces d'emballage sous film médicamenteux). 9 Caractéristiques d'unité du vacuostat

0 Cable de connexion du robot
Avec cable connecteur
N Sans cable de connexion

Avec fonction de commutation des unités**

C

M Unités Sl uniquement®>

x4 Conformément a la nouvelle Loi sur les
mesures, les pressostats avec fonction
de changement d'unité ne sont pas
autorisés au Japon.

5 Unité fixe : kPa, MPa

Tableau 1 Liste des robots compatibles e Ch I
Symbole d'identification Fabricant de robot Modéle pris en charge Type Entrées/sorties angeur manue
UR3(e)+5 E Avec ensemble plaque principale
- F Sans ensemble plaque principale
011P UNIVERSAL ROBOTS URS(E)-5 PNP
UR10(e)*5
UR16e
TMS(S) L'ensemble plaque principale est
021N OMRON/TECHMAN ROBOT TM7S NPN nécessaire pour monter le préhenseur
TM12(S) sur le robot. De plus, lorsque I'ensemble
TM14(S) plaque principale est monté sur le robot,
MOTOMAN—-HC10(S)DTP différents modéles d'outil peuvent étre
45N NPN ilisé
048 . MOTOMAN-HC20(S)DTP utilisés avec lerobot.
YASKAWA Electric Les clients qui possedent déja un
043P MOTOMAN-HC10(S)DTP PNP ensemble plaque principale peuvent
MOTOMAN-HC20(S)DTP sélectionner I'option « F » (sans
CRX-5iA ensemble plaque principale).
051P FANUC CRXTOIAL) PNP
CRX-20iA
CRX-25iA

«5 URCap ne peut étre utilisé qu'avec la gamme e-Series

O

SVC



Unité de préhension électrique par le vide pour robots collaboratifs Série ZXP E5

Référence de ventouse

zxpes (A, N) - 1CIC]-C000]
0060

x Consultez le catalogue en ligne pour

Références de la ventouse plus de détails sur les ventouses.

Ventouse avec adaptateur

o e e Masse par matiéere de la Adaptateur
Diam. del Forme | Matiere | Fixation , ventouse (g/ventouse) Eniice cl v © Unité de ventouse
ventouse| dela | dela de A% N |S/SF| U F ( filetage M6 x 1 )
ventouse | ventouse | ventouse (NBR) (Silicone) (Ure’thane) (FKM)
08 V) O ZPTO8ULI-A6 4 4 4 4 ZP0osul]
08 B O ZPTO08B[1-A6 4 4 4 4 ZP08B[]
10 uT O ZPT10UT(CI-A6 4 4 4 4 ZPT1-A6 ZP10UTO
13 uT O ZPT13UTLI]-A6 4 4 4 4 ZP13UTL]
16 uT O ZPT16UT[]-A6 4 4 4 4 ZP16UTL]
10 U ] ZPT10U[]-AS6 7 7 7 7 ZP1oul]
13 U O ZPT13ULI-AS6 7 7 7 8 ZPT2-AS6 ZP13Ul]
16 V) O ZPT16ULI-AS6 7 7 7 8 ZP16UL]
20 V) O ZPT20U[1-AS6 9 10 10 10 ZP20UL[]
25 U ] ZPT25U[]-AS6 10 10 10 11 ZPT3-AS6 ZP25U(]
32 U O ZPT32U[1-AS6 10 11 11 12 ZP32Ul]
10 (o] O ZPT10C[LI-AS6 7 7 7 7 ZP10CL]
13 (o] O ZPT13C[I-AS6 7 7 7 7 ZPT2-AS6 ZP13CL]
16 C ] ZPT16C[1-AS6 7 7 7 8 ZP16C[]
20 C O ZPT20C[1-AS6 9 10 10 11 ZP20C[]
25 (o] ] ZPT25C[1-AS6 10 10 10 11 ZPT3-AS6 ZP25C[]
32 (o] O ZPT32C[1-AS6 10 11 11 12 ZP32C[]
10 B ] ZPT10B[]-AS6 7 7 7 8 ZP10B[]
13 B O ZPT13B[]-AS6 7 8 8 8 ZPT2-AS6 ZP13BL[]
16 B O ZPT16B[1-AS6 8 8 8 9 ZP16BL]
20 B O ZPT20B[1-AS6 11 11 11 13 ZP20BL[]
25 B ] ZPT25B[]-AS6 11 12 12 14 ZPT3-AS6 ZP25B[]
32 B O ZPT32B[]-AS6 14 15 15 18 ZP32B[]
20 uT O ZPT20UT(]-AS6 4 4 4 4 ZPT1-A6 ZP2-20UTL]
16 J O ZP2-T16J[1-AS6 8 8 8 9 ZPT2-AS6 ZP2-16J(]
25 J ] ZP2-TB25J[1-AS6 14 15 15 18 ZPT3-AS6 ZP2-B25J[]
30 J O ZP2-TB30J[1-AS6 18 19 19 25 ZP2-B30J[]
20 JT2 SF ZP3P-T20JT2SF-W-AS6 - 21 — - ZP3P-20JT2SF-W
20 JT2 SF M ZP3P-T20JT2SF-WM-AS6 — 21 — - ZP3P-20JT2SF-WM
20 JT2 SF F ZP3P-T20JT2SF-WF-AS6 — 21 — - ZP3P-20JT2SF-WF
25 JT2 SF ZP3P-T25JT2SF-W-AS6 - 21 — — ZP3PA-TIJT-ASE ZP3P-25JT2SF-W
25 JT2 SF M ZP3P-T25JT2SF-WM-AS6 - 21 — - ZP3P-25JT2SF-WM
25 JT2 SF F ZP3P-T25JT2SF-WF-AS6 — 21 — - ZP3P-25JT2SF-WF
32 JT2 SF ZP3P-T32JT2SF-W-AS6 — 37 — - ZP3P-32JT2SF-W
32 JT2 SF M ZP3P-T32JT2SF-WM-AS6 - 37 - — | ZP3PA-T2JT-AS6 |ZP3P-32JT2SF-WM
32 JT2 SF F ZP3P-T32JT2SF-WF-AS6 - 37 — - ZP3P-32JT2SF-WF
20 JT5 SF ZP3P-T20JT5SF-AS6 - 23 — - ZP3P-20JT5SF-WG
25 JT5 SF ZP3P-T25JT5SF-AS6 — 25 — - ZP3PA-TIJT-ASE ZP3P-25JT5SF-WG
32 JT5 SF ZP3P-T32JT5SF-AS6 - 43 - — | ZP3PA-T2JT-AS6 | ZP3P-32JT5SF-WG
20 PT SF ZP3P-T20PTSF-AS6 - 20 — - ZP3P-20PTSF
25 PT SF ZP3P-T25PTSF-AS6 — 20 — - ZP3PA-T1-AS6 ZP3P-25PTSF

Saisissez le symbole de la matiere (« N », « S », « U » ou « F ») dans le [J de la référence.



Série ZXPES5

Dimensions

*2 Plage d'utilisation : 25 a
35 (lorsqu'une ventouse
est montée au centre)
Les ventouse pouvant
interférer en fonction de
leur diametre,
sélectionnez le diametre
suivant I'entraxe a utiliser.

4.4 76 N
-0.025 Plaque principale
@ 31.5 7 (1952 (Conforme & 1S09409-1-50-4-M6) 263 N—
= — -
 ——

B © 1T

42.2

@ | | Connecteur M8
| A (Bouchon)
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+1 Les dimensions et la méthode de montage décrites dans ce schéma
(exemple) concernent la référence suivante : ZXPE5A011P-25JS-0JE

6H7 (‘3°") prof. 5 Sans plaque de montage des ventouses

=3 1 950

2x75

@ 6*3"prof. 6.2

M6 x1x5
(Raccord du vide)
+ L'orifice de vide
ne posséde pas
de tamis.

Q
995 © - < y Trou pour vis de montage de
plaque principale
(4 emplacements) pour M6

O
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Série ZXPE5
Option

Cable connecteur compatible selon le robot

Symbole . A B .
d'ideyntification RIBiER EE G Coté unité de préhension Coté robot oo HEEED [
011P UNIVERSAL ROBOTS . Connecteur M8 & 8 broches (femelle) RMH-AQ0-11-A 16
021N OMRON/TECHMAN ROBOT Congi‘“ef M8a  I™Gonnecteur M8 a 8 broches (male) RMH-A00-11-B 14
043N, 043P YASKAWA Electric h ex”;s Connecteur M8 a 8 broches (femelle) RMH-A00-11-A 16
051P FANUC Connecteur M8 a 8 broches (femelle) RMH-AQ0-11-A 16
Ventouse

Pour les références de ventouse, voir « Références de ventouse » page 4.

O
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Série ZXPES5

A\ Précautions spécifiques au produit

Veuillez lire ces consignes avant d'utiliser les produits. Reportez-vous a la couverture arriére pour les consignes de
j Sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour I'équipement de vide, consultez les « Précautions de
manipulation des produits SMC » et le Manuel d'utilisation sur le site Internet de SMC, https://www.smc.eu

] Manipulation

/A\Précaution

1. Respectez strictement les précautions relatives a
I'équipement de vide et a la sécurité lors de I'utilisation du
produit. En outre, il faut choisir une taille de ventouse et une
matiére adaptée a la fois a la piéce a prendre et a
I'atmospheére.

Prenez des mesures de sécurité afin qu'aucun accident, tel
que la chute d'une piéce, ne se produise lors du transfert par
le vide. Pour plus d'informations, reportez-vous au
catalogue en ligne.

2. Utilisez le produit dans la plage des caractéristiques.
L'utilisation a une tension électrique supérieure a la normale
peut entrainer des dommages graves en raison de la
réduction des performances du produit.

3. L'air d'échappement est évacué par un évent dans le
produit. Par conséquent, ne restreignez pas I'échappement
de I'air en bouchant I'ouverture.

[] L

i

Filtrationen pm || |
e O

4. L'unité de préhension électrique par le vide surveille la
pression et controle le fonctionnement des mouvements de
prise et de libération. L'intégrité du systéme doit étre établie
aprés une vérification approfondie sur la machine réelle.

] Montage
A Précaution

. Pour plus de détails sur la méthode de montage, consultez
le manuel d'utilisation.

2. Serrez au couple spécifié. Si le couple de serrage est
excessif, le corps et les vis de montage peuvent se casser.

3. Ne pas laisser tomber, frapper ou appliquer un impact excessif
sur ce produit. Cela peut endommager les parties internes du
corps, du distributeur casse-vide de mise a I'atmosphére, du
vacuostat ou de la pompe a vide. Dans certains cas, ces
dommages peuvent entrainer un dysfonctionnement.

4. Les vis peuvent se desserrer en raison des conditions
d'utilisation et de I'environnement. Veillez a effectuer des
travaux d'entretien tels que le resserrage périodique des vins.

| Cablage
/A\Précaution

1. Evitez de plier ou d'étirer le cable connecteur de maniére
répétée, ainsi que de lui appliquer une force.

2. Ne cablez pas le produit lorsqu'il est sous tension. Cela peut
endommager les parties internes du distributeur casse-vide de mise
a I'atmospheére, du vacuostat ou de la pompe a vide. Dans certains
cas, ces dommages peuvent entrainer un dysfonctionnement.

3. Ne pas démonter ni modifier le cable connecteur,
notamment par usinage. Vous pouvez vous blesser et/ou
provoquer des accidents.

SVC
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A Consignes de sécurité

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de risque

potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution”, "Attention" ou "Danger”. Elles sont toutes
importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC) ", a tous les textes en vigueur a ce jour.

Danger indique un risque potentiel de niveau fort qui, s'il est !

) ISO 4414 : Fluides pneumatiques — Régles générales et exigences

A Danger: . ) . N de sécurité pour les systémes et leurs composants.
ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures graves. ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Régles générales et exigences
Attention indique un risque potentiel de niveau moyen qui, de sécurité pour les systémes et leurs composants.

A Attention: s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des

graves.

Précaution indique un risque potentiel de faible niveau qui,
s'il est ignoré, pourrait entrainer des blessures mineures ou

/\ Précaution:

peu graves.

/\ Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne
qui a congu le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines
conditions, c'est la personne qui a congu le systéeme ou qui en a déterminé
les caractéristiques (aprés avoir fait les analyses et tests requis) qui
décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les
performances et la sécurité exigées par I'équipement seront de la
responsabilité de la personne qui a déterminé la compatibilité du systeme.
Cette personne devra réviser en permanence le caractéere approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier
catalogue et en tenant compte de toute éventualité de défaillance de
I'équipement pour la configuration d'un systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir
sur les équipements ou machines.
Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait I'objet d'une mauvaise
manipulation. Le montage, le fonctionnement et I'entretien des machines
ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne doivent étre réalisés
que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des
machines ou équipements sans s'étre assuré que tous les dispositifs
de sécurité ont été mis en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre
effectués qu'une fois que les mesures de prévention de chute et de
mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été confirmées.

2. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les
mesures de sécurité indiquées ci-dessus ont été prises, que le courant
a été coupé a la source et que les précautions spécifiques du produit
ont été soigneusement lues et comprises.

3. Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention
pour éviter les dysfonctionnements malencontreux.

. Nos produits ne peuvent pas étre utilisés au-dela de leurs
caractéristiques techniques.

Nos produits ne sont pas développés, congus et fabriqués pour une

utilisation dans les conditions ou environnements suivants.

Une utilisation dans ces conditions ou environnements n'est pas

couverte.

1. Conditions et environnements en dehors des caractéristiques
techniques indiquées, ou utilisation en extérieur ou dans un endroit
exposé aux rayons du soleil.

2. Utilisation dans les secteurs nucléaire, ferroviaire, aérien, aérospatial,
maritime ou automobile, application militaire, équipements affectant la
vie humaine, le corps et les biens, équipements relatifs aux carburants,
équipements de loisir, circuits d'arrét d'urgence, embrayages de
presse, circuits de freinage, équipements de sécurité, etc. et toute autre
application ne correspondant pas aux caractéristiques standard
énonceées dans les catalogues et les manuels d'utilisation.

3. Utilisation dans les circuits interlock, sauf pour une utilisation avec
double verrouillage telle que I'installation d'une fonction de protection
mécanique en cas de défaillance. Inspectez régulierement le produit
pour vérifier son bon fonctionnement.

machines. (1ére partie : recommandations
générales).
ISO 10218-1 : Robots et dispositifs robotiques - Exigences de
sécurité pour les robots industriels - Partie 1 : robots.
etc.

/\ Précaution

Nous développons, concevons et fabriquons des produits
pour équipement de commande automatique destinés a une
utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
L'utilisation dans les industries non manufacturiéres n'est
pas couverte.

Les produits que nous fabriquons et commercialisons ne
peuvent pas étre utilisés a des fins de transactions ou de
certification indiquées dans la Loi sur les mesures.

La nouvelle Loi sur les mesures interdit I'utilisation d'unités
autres que Sl au Japon.

Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité/
clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité" et aux "Clauses de conformité".Veuillez
les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou
d'un an et demi apres livraison du produit, selon la premiére
échéance.? Le produit peut également tenir une durabilité
spéciale, une exécution a distance ou des pieces de rechange.
Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la
plus proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période
de garantie, période durant laguelle nous nous portons
entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies. Cette limitation
de garantie s'applique uniqguement a notre produit,
indépendamment de tout autre dommage encouru, causé par
un dysfonctionnement de I'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les
termes de la garantie, ainsi que les clauses limitatives de
responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les produits
particuliers.

2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.

Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie
pendant un an a compter de sa date de livraison.

Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne
prend pas en charge l'usure du produit causée par I'utilisation de la
ventouse ou un dysfonctionnement provenant d'une détérioration d'un
caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production
pour la fabrication des armes de destruction massive (ADM) ou
d'autre type d'arme est strictement interdite.

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un
pays a un autre sont déterminées par les directives de sécurité
et les normes des pays impliqués dans la transaction. Avant de
livrer les produits SMC & un autre pays, assurez-vous que toutes
les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

A Consignes de sécurité Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.
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