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Caracteristicas mejoradas y beneficios
relacionados

CARACTERISTICA: Doble amortiguacion integrada de amortiguacién neumatica y
tope elastico. Impacto reducido en final de carrera gracias al tope elastico
BENEFICIO PARA EL CLIENTE: Reducido tiempo de ciclo como resultado de un
reducido tiempo de amortiguacién, ademas del reducido ruido al no existir un impacto
metal-metal

Amortiguacion
Tope elastico neumatica
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Actual C(P)96 C(P)96-C

Amortiguacion
neumatica

CARACTERISTICA: Reduccién de peso de hasta el 17% en la serie C96-C y hasta
el 15% en la serie CP96-C al reducir el material de la culata, el grosor del émbolo y
el area transversal perfil del cilindro.

BENEFICIO PARA EL CLIENTE: Maquinas ligeras.
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~¥ Detalles tecnicos
= " Diferencias entre C(P)96 y C(P)96-C
<
O
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o = Diferente peso debido a la reduccion del material de la cubierta,
= el grosor del émbolo y el area transversal del perfil del cilindro.
i
=
8 Diametro | Peso basico [kg] Diametro | Peso basico [kg]
o [mm] C9 | C96-C [mm] C9 | C96-C
Q 32 0.53 0.43 32 0.55 0.46

40 0.83 0.64 40 0.84 0.66

50 1.33 1.09 50 1.36 1.09

63 1.74 1.42 63 1.77 1.14

80 2.77 2.32 80 2.84 2.42

100 3.69 3.15 100 3.77 3.25

* Forma de pedido

CP96SD [B]32]-[100/C[J]W-[MOBW]S}- [
C96SD B|32)- 1?0§ o K~ IR R ) I
° ®
Con deteccion | Diametro arrera Vastago mDaetﬁgigo iscuciones
magnéticaMorltaje ¢ luelle k NE delt’ectores sjspeL::iales
magnéticos

Amortiguacion neumatica en ambos
extremos + Amortiguacion elastica
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-8 Detalles técnicos
= "1 Diferencias entre C(P)96 y C(P)96-C
<
O
Ll
g = Forma de pedido con vastago antigiro
|_
<
¥ CP96KD[B|[32]-[100] C [W|-[MOBW]S
s C96KD|B 32)-{100 CIW\—IMQBWIISI
.
= C?:a%?wtéegg;énl oamete Ca4rera VaStago Dete‘ft?’r N° detectores
Montaje magnetico  magnéticos

Amortiguacion neUfnatica en ambos
extremos + Amortiguacion elastica

* Forma de pedido bajo rozamiento

—

C96YD [B|[32]-[100]C -(M9BW|[S]-
Con detechi;n l Ditlmetro l i i

o
At Carrera Detector ~ N° detectores
magnetiea ; magnético magneéticos
Montaje
‘ Ejecuciones
especiales

Amortiguaciéon neumatica en ambos
extremos + Amortiguacion elastica

O
8



Q
m
=
<
O
L
=)
O
=
Z
m
=
S
o
o
a

Detalles tecnicos

= Cambios en el diseno
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I Principales diferencias entre C96 y C96-C

Mecanismo de
amortiguacion
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Tope elastico

Amortiguacion
neumatica

C96-C
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Detalles tecnicos

W Principales diferencias entre CP96 y CP96-C

= Cambios en el diseno

Mecanismo de
amortiguacién

Q
m
=
<
O
L
=)
O
=
Z
m
=
S
o
o
a

I @ BIRENB2D@E D
F/ Il Ill' JI I /

!! I'; ':LHI T T -;ﬂﬂ

— IS

R = '*"—‘ii
[+ /’ E_

Tope elastico / o]

Amortiguacion
neumatica

CP96 C(P)96-C
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Detalles tecnicos
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M " Opciones seglin modelo 1 Dierencias entre C(P)96 y C(P)96-C
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=

L ) ] “modelo estandar C96-C |  Cilindro uniforme C96Y-C | modelo estandar CP96-C

= Ejecuc!ones vastago | vastago 5 - vastago vastago

8 especiales simple doble vastago simple simplo doble

8 XA ° ° ° °
XC14 ° ° - -
XB6 ° ° - ° °
XB7 ° ° - - -
XC4 ° ° - °
XC7 ° ° ° °
XC10 ° - ° ° -
XC11 ° - - ° -
XC22 ° ° - ° °
XC35 ° ° - ° °
XC65 ° ° ° ° °
XC68 ° ° ° ° °
XC88 ° ) - ° °
XC89 ° ° ° °
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