CP96/C96-C
SVC

\)

Vérins ISO 15552

NOILISNVHL1 3d LINJINNDO0d




z r u L] r u I 4

-8 Caracteristiques ameliorees et avantages

=

78 cohnexes
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E CARACTERISTIQUE : Double amortissement avec fonction intégrée

L d'amortissement élastique et pneumatique. Impact en fin de course réduit grace a

Ie I'amortissement élastique

Z AVANTAGE POUR LE CLIENT : Temps de cycle réduit en raison de la réduction du

"é" temps d'amortissement et du bruit réduit, car il n'y a aucun impact metal-métal
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8 Amortissement Amorti t élasti Amorr;uss:‘nlient

a pneumatique mortissement élastique pneumatique
\ |

==
C(P)96 actuel C(P)96-C

CARACTERISTIQUE : Réduction de la masse de 17% dans le modéle C96-C et de
15% dans le modele CP96-C grace a la réduction de la matiére dans le fond, dans
I'épaisseur du piston et dans le corps profilé du vérin.

AVANTAGE POUR LE CLIENT : Des machines plus légeres.
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-# Details techniques
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"é" Masse course [kg]

S alésage [mm] C 9% C96-C

8 32 0.53 0.43

=) 40 0.83 0.64
50 1.33 1.09
63 1.74 1.42
80 2.77 2.32
100 3.69 3.15

= Pour passer commande : modeéle standard

" Différences entre C(P)96 et C(P)96-C

Masse course [kg]
alésage [mm] C 96 C96-C
32 0.55 0.46
40 0.84 0.66
50 1.36 1.09
63 1.77 1.14
80 2.84 2.42
100 3.77 3.25

CP96SD [B][32]-[100] C[J]W-[MOBW]S]-
C96SD [B|[32]-[100|C[J]WI-[MOBW][S]-[ _
Avecdétecton lAI‘ésage l Tit;e Détecteur J l
Course Exécutions
Montage Soufflet de tige yﬂz‘gz ?Se spéciales

Amortissement pneumatique aux deux
extrémités + Amortissement élastique

= Variations de la masse dues a une réduction de la matiere du
fond, de I'épaisseur du piston et dans le corps profilé du vérin.
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§ Détails techniques

2 (P) (P)
E = Pour passer commande : modele tige antirotation

(]

4 CP96KD [B][32]-[100] C [W|-[MIBW]'S

= C96KD|B]32]-|100 CIW\—IMQBWIISI

§ dé/?ggt?onl Alés;age Co%rse T'ge Deteote“r Nombre de

®
Amortissement pneumatique aux deux
extrémités + Amortissement élastique

= Pour passer commande : vérin sans a coups

[—

C96YD [B][32]-[100]C -[MOBW]|[S]-
AvecI_ l Altsage l i i

Stecti Course Détecteur ~ Nombre de
gétection détecteurs
Montage

Exécutions

; o : spéciales
Amortissement pneumatique aux deux P

extrémités + Amortissement élastique
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-# Details techniques
|—
a I Principales différences entre C96 et C96-C
=8 = Modifications de la construction
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E Mécanisme d’amortissement
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Amortissement élastique

Amortissement
pneumatique

C96 C96-C
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Deétails techniques

I Principales différences entre CP96 et CP96-C

= Modifications de la construction

Mécanisme
d’amortissement
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Amortissement élastique

Amortissement

’
CP96 C(P)96-C pneumatique
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Détails techniques

= Exécutions spéciales

" Différences entre C(P)96 et C(P)96-C

Options
d'exécutions
spéciales

modéle C96-C

Vérin sans a coUps C96Y-C

Modéle CP96-C

tige

Slmple tige traversante

Simple tige

Simple tige

tige
traversante

XA

XC14

XB6

XB7

XC4

XC7

XC10

XC11

XC22

XC35

XC65

XC68

XC88

XC89
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