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Série MXH-Z
Table linéaire compacte
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Caracteéristiques am éliorées et avantages

connexes

CARACTERISTIQUE : La rigidité du guide linéaire est améliorée grace a
'augmentation du diameétre des guides a billes du guide linéaire et de la dimension
du guidage. Par conséquent, le moment admissible a été amélioré de 240%.
AVANTAGE POUR LE CLIENT : Développement de la plage d'utilisation, il est
possible d’obtenir une distance plus longue jusqu’aux pieces tres lourdes

Nouveau guide
linéaire haute
rigidité
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MXH MXH-Z

CARACTERISTIQUE : Réduction de la masse de 19% en intégrant un nouveau
guide linéaire haute rigidité et une nouveau piston.
AVANTAGE POUR LE CLIENT : Réduction des codts grace a la réduction des

pieces mobiles.
Z S\NC.
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Détails techniques

= Modifications du moment admissible

Différences entre le MXH et le MXH-Z

[N-m]
MXH MXH-Z
Moment Moment Moment radial |Moment latéral Moment Moment radial |Moment latéral
admissible longitudinal longitudinal
Mp My Mr Mp My Mr
° MXH6 0.47 0.39 0.59 0.81 0.81 1.40
fg MXH10 0.96 0.82 1.37 1.69 1.69 3.19
§ MXH16 1.88 1.59 2.75 3.49 3.49 6.47
MXH20 3.14 2.75 5.49 5.86 5.86 11.66
F
lF iF E LF Mrl:l I'A IA
MDC Myc | ‘
Moment Moment radial Moment latéral
longitudinal
= Modifications de la masse
(9]
Masse MXH MXH-Z
Course [mm] 51101520 | 25| 30|40 |50 (60| 5] 10| 15| 20| 25| 30| 40 | 50 | 60
° MXHG6 62 | 67 | 76 | 81 | 91 | 96 |111|125(140| 61 | 66 | 75 | 80 | 88 | 93 | 107 | 120 134
@ MXH10 117|125 140| 148|162 | 170 | 192 | 215| 238 | 104 | 112 | 125| 133 | 146 | 153 | 174 | 195 | 216
§ MXH16 216 | 227 | 247 | 258 | 279 290 | 323 | 353 | 386 | 194 | 204 | 222 | 232 | 250 | 260 | 288 | 316 | 343
MXH20 437|455 | 486 | 505 | 542 | 560 | 597 | 656 | 700 | 352 | 369 | 400 | 417 | 448 | 466 | 514 | 562 | 610

O
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=8 Deétalls techniques
I_
Z = Modifications de la plage d’utilisation
o
E Une augmentation du moment admissible étend la plage d’utilisation.
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0.01 0.01
D 20 40 60 80 100 0O 20 40 60 80 100
Porte-a-faux L [mm] Porte-a-faux L [mm]
MXH .F-~---=_!-_%___5_4 MXH-Z
57 N
Conditions de comparaison : Montage horizontal, &\ $~4\
Vitesse : 300mm/s max., charge déportée : 100 mm ILAY "\ Centre de gravité de
Centre de l'axe —— lacharge
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(7) o ] ) ] Différences entre le MXH et le MXH-Z
Z » Modifications des dimensions

o

I—

Ll [mm] d § i | d ——r
)] Dimensions MS(H MEH_Z @ _@ @ @ ®
E o |__MXH6 6.5 5 8 e ﬁ -

m 3 [ MXHIO 8 6 - - |:> -

= S [ mxH16 9 6 8 = E[ o =
) MXH20 9.5 6.5 ||

8 Epaisseur au centre de la table MXH MXH-Z

0 identique

Etant donné que la
section transversale est |:>
concave, I'épaisseur

vue de I'extérieur et
I'épaisseur au centre
sont différentes.

Etant donné que la
section transversale est
— | - 4+ - carrée, I'épaisseur vue

| | de I'extérieur et
I'épaisseur au centre
sont identiques.

MXH MXH-Z % svc@
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Détails techniques

= Modifications de la construction

B Différences principales entre le MXH et le MXH-Z

Mécanisme de

Nouveau guide

compensation linéaire
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Amortissement Amortissement

externe (tige rentrée) interne (tige sortie)

MXH-Z



5 Détails teChniques ] Différences entre le MXH et le MXH-Z
|_
Z = XC79. Modifications supplémentaires des restrictions d’'usinage
= [mm]
L MXH MXH-Z
(A Modele 2D LX D1 D2 LY LX LZ
— MXH6 11 27 11 5.8 9 20 5.5
=z MXH10 15.2 32 14 6 11 22 6.5
L MXH16 20 38 18 7.5 16 29 6.5
> MXH20 26 43 22 9.7 22 32 7
-
S
a 27 K e /7, 2770 @ o )
o[ o e | m) [ e e e 7
D— LY LX
X D1 T
LZ‘.: =.'_- -
MXH MXH-Z

= Remplacement des pieces de rechange

MXH MXH-Z

Bouchon de rechange CXS10-08-28747A MXH-P
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